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A veces, puede ser necesario hacer cambios a las traducciones de palabras
dependiendo de la estructura y forma de las oraciones.

Los términos enumerados en este diccionario se deben utilizar meramente como
referencia y se deben utilizar con precaucion.
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°F °F L

16 (escala de grises) 16 (grayscale) £/ 7 a 16k

a prueba de corrosion (tipo) corrosion-proof (type) [DEesiE

a través de haz thru beam 2

abierto open =

abrazadera clamp 777

abrazadera de fijacion fixing bracket TE 4 B

abrazadera de fijacién de médulo module fixing bracket 2=y MEEMRF)E&E

abrazadera de montaje mounting bracket Huftir &R

abrazadera de montaje de modulo de adaptador adapter module mounting bracket 7% 7% = FHUf+4

abrazadera de soporte intermedio intermediate support bracket R SRR A

abrazadera L L-bracket L¥& R

abrir opening F—7" 1k

abrir sesion login = AV

absorbedor de sobrecarga

surge absorber

=TT TV =N

absorbedor de sobrecarga

surge absorber

=TT T ==

absorbedor de sobrecarga

surge-absorber

= DRI T

AC AC it

acabar y moldear finishing and forming T B

acceso access T 'R

acceso a archivo file access TrANT A
acceso de datos data access T—=RT IR
acceso de palabra word access U—RT7T7EX

acceso de palabra doble

double-word access

IR N/ S

acceso estacion slave access slave station T 7' AA R
accion action T vayv
accion de registro logging action o X JEE
accion de tiempo time action BALT 7 ay
accion | I action TEE

accion inversa

reverse action

W)
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aceite de lubricacién/ grasa lubrication oil/grease YA

aceleracion acceleration IR YES

aceleracion acceleration VAER)

aceleracion/ desaceleracion acceleration/deceleration IR

aceleracion/desaceleracion de patréon S S-pattern acceleration/deceleration  S7FNjEE

aceleracion/desaceleracion de patron S avanzado

advanced S-pattern acceleration/deceleration

7 KX A STEINJEGE

acercar zoom in K= A
acido cromico chromic acid Za=PFN./;
acoplador de sonido sound coupler BB T 7
acoplamiento coupling YT
acrilico acryl 77 U
activado triggered NI 2
activador trigger N
activador de rastreo trace trigger Mo—ZX KU

activador de registro de datos Data logging trigger Vamt A= S/ i
actuadores actuators T Far—H

actual current EERD

actualizacion de E/S 1/0 refresh oV 7ryva

actualizacion no ejecutada

refresh not executed

V7 by v ok T

actualizar

refresh

R

actualizar

refresh

V7L voa

actualizar dispositivo

refresh device

V7L aT /81 R

actualizar ejecucion

refresh execution

V7 by v a7

actualizar enlace

link refresh

o717y va

actualizar entrada

refresh input

V7L vyia AT

actualizar instruccion

refresh instruction

U7y ot

actualizar modo

refresh mode

V7 by vali

actualizar parametros

refresh parameters

V7 by va/XTdA—XK

actualizar procesamiento

refresh processing

U7y 2 AL

actualizar salida

refresh output

Vo7 Ly oy
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acuerdo de licencia de software

software license agreement

VTN =T R SRAY

acumulador accumulator THa—blL—H
adaptador adapter TR TR

adaptador base base adapter R—=RAT HTH
adaptador de bloque de terminal IDC IDC terminal block adapter B3 = WA A
adaptador de conversion de aislamiento analégico analog isolation conversion adapter 7 7w Jifig AW T 7 7 4
adjunto attachment THATFAR
administracion de esquema schedule management HEPRE
administracion de proyecto project management PARZES/AN N - &=
administrador manager EHE

advertencia warning g®iE

advertencia warning U—=7

aguja de gancho crochet needle MNEE

ahorro de cable wire saving AR

ahorro de trabajo labor saving C<wlle

aislamiento isolation TA Y L—Ta v
aislamiento insulation LS

aislamiento de fotoacoplador photocoupler isolation PEN AR
aislamiento de relé relay insulation U L —iix
aislamiento de transformador transformer isolation k7 v Afkx
aislante isolator TA Y L—H—
ajustador de frecuencia frequency setter JE R S8R TE
ajustador de programa multi punto  Multi-Point Program Setter E Vil B/ AN ¥ it
ajustar distancia adjust distance e

ajuste setting B IE

ajuste set Ty b

ajuste adjustment Gk

ajuste de abertura/ desplazamiento

span/shift adjustment

AN e T N

ajuste de cero

zero adjustment

g ki

ajuste de contraste

contrast setting

v b7 A M




FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

ARAVER
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ajuste de interbloqueo para caja de operacion

interlock setting operation box

)R E R

ajuste de offset/ganancia

offset/gain setting count

F 7%y b A URERE

ajuste de posicion

position adjustment

A 1E

ajuste de sombreado

shading adjustment

Y x—T 4 VT HIE

ajuste de tiempo de aceleracion/ desaceleracion fuera de rango

acceleration/deceleration time setting out of range

T3 PR ] R 7 G DH A

ajuste de tiempo de retardo

delay time setting

T 4 LA REERE

ajuste del modo de escaneo

scan mode setting

AXx E— NIEE

ajuste restrictivo para dispositivo

restrictive setting for device

Y7t v b

alambre apantallado trenzado

twisted shielded wire

VA AR —L R

alambre de par trenzado

twisted pair wire

YA A RRTHR

alarma alarm 77— A
alarma alarm LS
alarma activada alarm activated 7T — L

alarma de paro stop alarm AN ST T—D
alarma de proceso process alarm Takv AT T — A
alarma de sensor sensor alarm YT T — 4
alarma de servo Servo alarm F—ART 77— A

alarma emergente

popup alarm

Ry TT v TTT—A

alarma por exceder el rango

range-over alarm

A Ly

alarma previa pre-alarm VT T — A
alarma previa de sobrecalentamiento de disipador térmico  heatsink overheat pre-alarm T4 BB T T — A
alcali fuerte strong alkali STV
aleatorio random T UH N
alicates pliers ~NUF

alicates de punta fina needle-nose pliers TIFRTF
alimentacion de potencia del circuito de control | Control circuit power supply N ] S B R
alimentacion de potencia del circuito principal main circuit power supply =] & IR
alimentacion eléctrica a controlador programable | programmable controller power supply | 3 — /4 > &R
alimentacion eléctrica AC trifasica three-phase AC power supply 3HH AL it FE IR
alimentacion eléctrica de camara camera power supply 7 A T EIR
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alimentacion eléctrica de conmutacion switching power supply AA T2 7 EIR
alineamiento a posicion align to position (VAR oktn
almacenamiento warehousing N:
almacenamiento de archivo file storage 7 7 A VR

almacenamiento de datos en tarjeta de memoria SD

Data storage in SD memory card

F—2uX SDAEY H— Nkt

almacenamiento intermedio buffering Ny Ty Yo
alta frecuencia high frequency i A
alta intensidad high intensity T W

alta resolucion

high-resolution

iy
=
B
e

alta sensibilidad high sensitivity i

alta velocidad high-speed e

alto voltaje high voltage i) B

altura height SRS

altura de caracter character height SCFE
aluminio aluminum TNI=0U A
Ambiente environment BRER
amortiguador damper B rR—
amperimetro ammeter EER G
amperio ampere T RT
amplificador amplifier 7T
amplificador de servo servo amplifier F—RT 7

amplificador previo preamplifier TVT TR
amplitud amplitude PR

amplitud doble double amplitude RIS

anadir add BN

afadir protocolo Add protocol 7'v kajviEhn
andlisis de datos data analysis T — B FENT
analizador de maquina/ Analizador de maquina machine analyzer/Machine analyzer ~3 > 7+ J A %
analdgico analog 7ras
analdgico IC analog IC 7 a7 ERE R
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analogico RGB analog RGB 71/ RGB

ANB ANB 7 K7 w7 (ANB)

ancho de ajuste de escala scaling width A=V T

ancho de caracter character width SCEFR

ancho de linea line width R

ancho de pin pin width =g )

ancho de pulsos pulse width 7V AR

ancho de ruido noise width J A X

anchura width e

anchura de histéresis

hysteresis width

bt AT U v AR

anchura de placa board width H i

anclaje anchor T T —
angulo angle 14

angulo de apertura opening angle A & 4
angulo de fase phase angle VRN
anidamiento nesting AT 4T
anodo anode AP

antes de activador before trigger kY A7 Ri

antes de inicio de copia de seguridad before backup start N 7T 7 BRbAR
antihorario counterclockwise YA C1N))
anulacién de automatismo override F—=R"=F A K
anulacién de automatismo override F =74 K
apagado turn-off e

apagado seguro anti fallos

fail-safe shutdown

T oA —7 EEEE

apariencia exterior

external appearance

S8

apertura de sesion de estado

status logging

AF—HAUX LT

apilador

stacker

A T —

aplicacion

application

TN =g v

aplicacion de contenedor

container application

oy TS =y a v

apretando el tornillo

tightening the screw
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aprobacion de seguridad safety approval LARRRE

arbol tree > —

arbol de levas cam shaft 77 ik

archivo file 77AN

archivo CSP de seguridad safety CSP file Z4CSP7 7 A v

archivo de almacenamiento de datos de dispositivos device data storage file TNA AT —HIEIH 7 7 A v

archivo de comentario de dispositivos

device comment file

FTNRAATARA L N T 7 AL

archivo de datos

data file

F—" Ty ()L

archivo de datos de copia de seguridad

backup data file

NPT v TTF—2T 57 A)L

archivo de definicion de menu

menu definition file

A= —ERIT 7 AL

archivo de imagen

image file

A A= T 7 A )

archivo de inicializar

boot file

T—hrT7 7 AL

archivo de parametros

parameter file

INTRA—=F T 7 )b

archivo de programa

program file

T g I LT AN

archivo de registro de datos

data logging file

F—EuX 7T 7 A )L

archivo de resultado de registro de datos

data logging result file

F—AuX TR T AL

archivo de seguimiento de muestreo

sampling trace file

YTV T N —AT 7 AL

archivo de texto

text file

TXARNT AV

archivo de valor de dispositivo inicial

initial device value file

TS AIHE T 7 A v

archivo registro de archivos

file register file

T ANV VLI AX T 7 A )L

archivos de script

script files

/R N %

arco arc T—7
arco arc M a0
arco arc Al
area area =7

area de actualizaciéon automatica de CPU multiple

multiple CPU auto refresh area

~/VFCPUME#HY 7L v ax )T

area de actualizaciéon de entrada remota

remote input refresh area

Ve—hMAAY 7Ly a7

area de ajuste de la aplicacion

application setting area

R @R E=Y 7

area de ajuste de usuario

user setting area

S HHTY T

area de almacenamiento de cantidad de datos

Data quantity storage area

TS BRI T T
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area de almacenamiento de datos Data storage area T — AR T
area de almacenamiento de longitud de datos Data length storage area F—H BN ) T
area de caracteres character area X¥ 7725

area de datos de paquete

Packet data area

Ny b F s T

area de datos de recepcion de comunicacion de enchufe

Socket communication receive data area

oy NERERF ==Y T

area de datos de recepcion para controlador programable

Programmable controller receive data area

YR ET— 2T

area de entrada para herramientas de programacion

input area for the programming tool

a7 I Y —=nVHANZ T

area de informacion de sistema

system information area

VAT AERT YT

area de interferencia

interference area

TR

area de memoria buffer

buffer memory area

Ny 77 AT

area de memoria comun

common memory area

I F A E Y FEI

area de memoria intermedia

buffering area

Ny 77 Vo727

area de operacion

operating ratio

(LIRS

area de parametro

parameter area

NI A= YT

area de programa de microordenador

microcomputer program area

~Afary7all I3 ALYy

area de sistema de ajuste de usuario

user setting system area

A—PRETAT LY T

area de sistema restringida/ area de sistema

restricted system area/system area

VAT LT

area de trabajo

work area

(=S8

area de transmision de alta velocidad de CPU multiple

multiple CPU high speed transmission area

~/NVFCPUMEEBE=Y 7

area de vista previa

preview area

Il a—x 7T

Area en falla faulty area L G AT

area temporal temporary area TUYRZIVZYT
area vacia Empty Area 72 X FEI
argumento argument GIE"

armazon de aluminio

aluminum frame

TV T L—DA

arranque de sistema

system start-up

AT AL T

arranque del temporizador de monitorizacion para transicién de pasos

startup of monitoring timer for step transition

AT TRATHEAR X A ~ L)

arranque inicial

initial start

A =% I)VAX— |

arriba abajo

top down

N A

articulo de conformidad

conforming article

R
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ASCII ASCII ASCII

ASCII ASCII T AF—

ASCII decimal ASCII decimal ASCIT10:4%

ASCII hexadecimal ASCII hexadecimal ASCII16145

aseguramiento de calidad quality assurance i B PRAIE

asignacion assignment L ENE

asignacion de bits bit assignment vy MEIRF

asignacion de controlador programable programmable controller assignment *— /7 > Y 2% 5 El S

asignacion de E/S I/0 assignment /OFIf+

asignar assign BT

atributo de archivo file attribute 7 7 AIVENE

autenticacion de contrasena

password authentication

INAT — NG

autenticacion de contrasefia de apertura de sesion

login password authentication

0 AL NAR T — REIE

autenticacion de login

login authentication

27 A RGE

auto diagnostico self-diagnosis H .2k

auto ejecucion auto-run H ®hiEis

auto retencion self-holding H R Fr

auto sintonizacién auto tuning = Fa—=27
automatico automatic F—hb~F w7
automatico automation H @1k
automatizacion automation F—hrA—=Tar
autoridad de acceso, derecho de acceso |access authority, access right T U AHE
autorizado, autorizacion authorized, authorization BEE

Autosintonizacion en linea

online auto tuning

FeTA v F = Fa—=rs

Autosintonizacion fuera de linea

offline auto tuning

FTIA A= Fa—=r

avance feed o))

avance de pulso feed pulse T4 — R
avance fijo fixed-feed EIED
avance lento Inching AFT
ayuda help ~)L
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bajo low AR

bajo nivel de bateria battery low Ny T VKT

banco de datos data bank Vil VAN

banda ancha broad band A=l AV

banda base base band N— 2N R

banda de transmision transmission band HR S ik

banda de transmision transmission band R 5k

barniz de silicona silicon varnish viary =X

barra ancha wide bar A K/R—

barra de estado status bar AT —F AN—

barra de herramientas tool bar W= )L —

barra de menu menu bar A= 2 —N—

barra estrecha narrow bar ==

barras de desplazamiento scroll bars AT @ —)L/N—

barrera de arco arc barrier 7= ¥

barril barrel NLgL

Base radix FH

base base N— 2

base base AN— 2

base de datos data base T AR

baton pass baton pass INRNA

bienes semimanufacturados semi-manufactured goods HE5ER

bimetalico bimetal INA ALV

binario binary 218K

binario binary NATFY

binario con signo de 16 bits 16-bit signed binary 16 £y FFEf AT

bit bit [N

bit completo de ajuste de datos

data setting complete bit

T4ty bETEY b

bit de parada

stop bit

ARy ZE Yk

bit de paridad

parity bit

XU T 4 B b parity bit
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bit de signo sign bit e vk
bit de taladro drill bit [N

bit usado para registro de datos

bit used for data logging

FeguEL IHEHE Y b

bloque

block

Javy

bloque de funcion

function block

Ty varyyayy

bloque de funcién de seguridad

safety function block

BRIy I7aryryayy

bloque de parametros

parameter block

NI A=K T oyl

bloque de terminales

terminal block

Ui -5

bloque de terminales de abrazadera elastica

spring clamp terminal block

AN T T TSR

bloque de terminales de dos piezas

two-piece terminal block

V— b — A E

bloque de terminales de enlace de datos

data link terminal block

F—5 Y v T

bloque de terminales de inclusién de dos piezas

two-piece nesting terminal block

Y — = AEA R B

bloque exclusivo NOR

block exclusive NOR

7 vy 7 A TE YL R B

bloque exclusivo OR

block exclusive OR

7 vy 7 Pefh R R LN

bloqueo locking 2 7
bloqueo de archivo file lock TrAna s
bloqueo del motor motor lock ET—FayJ
bloqueo servo servo lock VAN =R
bobina coil oAb

bobina de amortiguador damper coil At 3
bobina de excitacion excitation coil Jilhss = A v
bobina de reset reset coil Vtey hagw
bobina inductora choke coil Fa—raAf
BOLETIN TECNICO TECHNICAL BULLETIN T =N =a—RA
bomba de carga charge pump Fx—VRT
borde edge Ty

borde de ampliacion edge enhancement T v ViR
borde de deteccién edge detection T U
borrar clear e

borrar delete HIlBR
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borrar alarma alarm clear T —=LIVT
borrar latch latch clear TZyFIIT

borrar latch remoto

remote latch clear

VEe—bT7vF 707

borrar memoria de dispositivo

device memory clear

TNHRAAAEY 2 VT

borrar memoria del programa

clear program memory

Tu T LAV EIVTTD

borrar parametros

clear parameter

NI A=2 7T

borrar registro de archivos

file register clear

Ty ANV AZ T YT

borrar todos los parametros

All parameter clear

WNITRA=LF =7 VT

botdn de ajuste de un toque

one-touch adjustment button

Do Z oy FHHER S

botén de herramientas tool button VLR E
boton de opcion radio button FSUFRHE
brazo arm T — I

brazo de gran longitud high long arm AT T — A
bucle loop ="

bucle loop count JL— 7 a1k

bucle abierto open loop =T ="

bucle de posicion

position loop

gL —>7

bucle de tierra

ground loop

TI v K—7

bucle positivo

positive loop

FL—7

buffer

buffer

Ny Ty

buffer de acceso aleatorio

random access buffer

TUHELT IRANY T 7

buffer de entrada de supervisiéon

monitor input buffer

E=F NI T 7

buffer de registro de datos

data logging buffer

T=AaX TNy Ty

buffer relé

buffer relay

Ny 77U Lb—

Bureau Veritas

Bureau Veritas

7T v AR

bus bus A

bus de alta velocidad de CPU mdltiple multiple CPU high speed bus ~ /L F CPUMm#H/ N A

buscar informacién de directorio/ archivo directory/file information search TA4LVZ M) - T ANERT—F
busqueda de archivo file search 77 AN —F

busqueda de ganancia Gain search A —F
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byte byte AR

cable cable =7

cable cable =7 L

cable wire A Y —

cable apantallado shielded wire —)b Rk

cable AUI AUI cable AUl —7 v

cable blindado shield cable =)V Rr—T

cable blindado trenzado de 2 conductores

2-core twisted shielded wire

2 A A N —)L R

cable coaxial co-axial cable [ A7 — 7 L
cable conductor lead wire U — R

cable conductor del motor

motor lead wire

E—H U — K

cable cruzado

crossing cable

7 Rr—T7 )

cable de camara

camera cable

HATlr—T )

cable de conexion de modulo de parametros

parameter module connection cable

T A—=Ra=y MNER T — TV

cable de fibra optica

optical fiber cable

$T 7 A N =T

cable de par trenzado

twisted pair cable

VA ARNRT r—T )

cable de par trenzado apantallado

shielded twisted pair cable

VA ARRT —)L R

cable de supervision

monitor cable

=K —T )

cable de tierra

grounding cable

T — AR

cable de trackeo

tracking cable

NIRRT =T

cable de video compuesto

composite video cable

AVRY Y FET AT =T

cable del codificador incremental

incremental encoder cable

A7 YA B IR —T L

cable en haz bundle wire HURR
cable flexible flexible cable e =T

cable para conectar el modulo de terminal de relé

cable for connecting the relay terminal module

Vi —F—3F o=y NEERZr—7 L

cable para modulo de convertidor de bloque de terminales / conector

cable for connector/terminal block converter module

axy FhmteEfa =y NAr—7 1

cable plano

flat cable

75w Nr—7 )

cable recto

straight cable

A b= r—7n

cable transceptor

tranceiver cable

N7 =N —=T )

cable trenzado

twisted cable

VA RNF—T v
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cable trenzado stranded wire FO#r

cable trenzado de 2 conductores 2-core twisted cable 2 A A N —T LR

cableado wiring B A

cableado externo external wiring PANE I iTE

cableado fijo hard-wired N—FRUAF—F

cableado incorrecto incorrect wiring FAFLAR

cableado suave soft wired Y7 R UAFY—F

CAD 3D 3-D cad =% tCAD

cadena ASCII ASCII string ASCITC 74

cadena de caracteres character string el

caida de impacto

impact drop

VAN

caida de voltaje voltage drop Na oy 7 EE
caida de voltaje de bateria battery voltage drop Ny T U EEET
caja case 7=

caja de ajustes de velocidad principal principal velocity setting box FHERER

caja de distribucion joint box VaA bRy IR
caja de edicion edit box T4y bRy 7R
calculacion calculation A

célculo de datos data calculation B fiE A

célculo de demanda calculation of demand AT Bt A
calefaccion heating I

calefactor heater b—Z

calf calf =7

calibracion calibration FEIE

calibrador vernier vernier caliper J xR

camara camera HAZ

cambiar brillo change brightness L T R

cambiar nombre rename Ty AINVHER
cambiar numero de puntos de dispositivo change number of device points TN R EEEE
cambio shift ALE T
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cambio switching Ik

cambio changeover Bl Bz

cambio de atributo de archivo file attribute change 77 ANVEMEER

cambio de bloque block switching Tuay 7Yz

cambio de disefio design change RETAER

cambio de dispositivo

device change

TN AEH

cambio de fuente

font replacement

T4 MEXHZ

cambio de ganancia

gain switching

TA R

cambio de la bateria

battery replacement

Ny T B

cambio de ldgica logic switching 0y 7Y
cambio de modelo model changeover T RmIE=S
cambio de modo mode switching E— MO

Cambio de médulo en linea

online module change

FoTA =y b

Cambio de rotacién rotating switch [FI#Z A A > F
cambio de sistema system switching AT LEE R
cambio de usuario user switching —FER
cambio maestro master switching ~ AL %
campo de entrada de nombre de usuario user name entry field o —HH ATTHER
campo de proyecto project field PASRES/AN |
canal channel F v I
canal doble double channel BT NT ¥ RV
cancelar cancel R A V%
cantidad consumida por la bateria amount of battery consumption N7 U

cantidad de ejecucion del proceso de servicio (especificado)

(specified) service process execution amount

B R ALEEHE

capacidad de comentario

comment capacity

EF TS

capacidad de freno braking ability 7 L —%H8
capacidad de grabacién recording capacity kI 2
capacidad de memoria memory capacity AEVEE

capacidad de registro de archivos

file register capacity

Ty ANV LTV AZRERRMAL VA X

capacidad de suministro de potencia

power supply capacity

PRI B A
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capacidad de transformador transformer capacity "o AR B
capacidad de uso usability a—HFr U T

capacidad del programa

program capacity

Targ AR E

capacidad, area, espacio

capacity, area, space

=N
A=

caperuza

end cap

T RExy v

captura de pantalla

hardcopy

N— RN B’ —

captura de pulso

pulse catch

INIVAF X T

caracter character Xy 7T X
caracter character 3

caracter alfanumérico alphanumeric character JE T
caracter ASCI| ASCII character T A F— LT

caracter de inicio

start character

Al Nk

caracter de paro

stop character

A by TFxRNYTIH

caracter personalizado custom character ANes
caracteristicas de temperatura temperature characteristics IR BE R E
caracteristicas de temperatura temperature characteristics TR
caracteristicas dinamicas dynamic characteristics CUESES

carga upload 7y Ia— R
carga axial axial load Ve I =Y
carga de empuje Thrust load AT A MM

carga de impacto

impact load

A %7 AT

carga de lampara

lamp load

A=Y

carga de par

moment load

F— AL MiHE

carga de resistencia resistance load AR 7IN=R iy
carga eléctrica electric charge AT
carga fuente source load V—2Z2no— K

carga radial

radial load

T VT VIR

cargador de piezas

parts feeder

NI T =

cargar

charging

carpeta

folder

T FINVE
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carrera stroke 1THE

carrera stroke A bwa—7

carrera hub INT

carril de montaje mounting rail B g r—n

carril DIN DIN rail DINL—/L

carro trolley HH

cartucho de filtro Filterpack TAIVE N T

casete de memoria EEPROM opcional

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

casilla de ajuste remoto remote setting box 1 (R % E A

casilla de control control box A A

casilla de dialogo dialog box XA TaTRy 7 A
casilla de texto text box TXARNRY T A
casilla de verificacion checkbox Frv IRy 7 A

categoria de voltaje excesivo

overvoltage category

F—=NRNT =TT Y

catodo cathode ~ A FAfR
caudalimetro flow meter it At

caudalimetro de tipo de engranaje oval oval gear type flow meter T — )L g R R T
célula solar solar cell K5

centro de gravedad center-of-gravity Hi

centro de mecanizado

machining center

~ v TRwH

centro horizontal horizontal center Fefq

centro muerto inferior bottom-dead-center A

cero null X)L

cerrado close 7 a—x

cerrado close L%

cerrado a usuarios closed to users —HIEABH
certificado de origen certificate for original production place |J&  #iZiERH

chasis chassis VrY—v

chip chip Fo7

chip de seleccién de memoria memory selection chip AEVERNT v 7
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choque eléctrico electric shock J&E

ciclo cycle JE

ciclo de acceso access cycle TIRAYA 7L

ciclo de escaneo scan cycle A% ¥ v JE

ciclo de proceso process cycle WL A 7 v

ciclo de recepcion de datos de actualizacion

refresh data reception cycle

U7y altE T — 2 %G

ciclo de recepcion de peticion de sondeo

polling request reception cycle

R— U > 7 EEREZAF A ]

ciclo de transmision ciclica

cyclic transmission cycle

YA 7YV v 7Rk

cierre

lock

4

cierre de apriete

clamp fitting

75 TR

cierre de circuito base

base circuit shut off

AN— AW

cierre/abrir cierre

lock/release lock

ERR A=/ S

cifrar enciphering =1t

cilindro cylinder VUK

cilindro de aire air cylinder =7 UK
cinta de soporte carrier band XX YT NUNR
circuito basico basic circuit FEAR BB

circuito colector de apertura open-collector circuit F—7rav s ZEK
circuito de acceso access circuit 7 7 & AR
circuito de amortiguador snubber circuit A F /8 [E]
circuito de auto retencion self-holding circuit H CARFFEIRE
circuito de controlador de relé relay driver circuit U L —ERE)[E]
circuito de detector de nivel level detector circuit LU T
circuito de escaneo scanning circuit A

circuito de estado sélido solid state circuit YUy RAT—h
circuito de frenado brake circuit 7 L—[El K
circuito de interbloqueo interlock circuit A Fay 7EE
circuito de operacion operation circuit A

circuito de proteccion protection circuit E ATl

circuito de registro macro macro register circuit ~ 7 1 Bk
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circuito de reset reset circuit Uty el

circuito de salto jump circuit Ty v A

circuito de seguridad safety circuit e

circuito directo de mantenimiento keep alive circuit X—7 7 7 A T

circuito eléctrico electrical circuit EF:S

circuito flip flop flip-flop circuit 7y 7 7nay SR

circuito latch latch circuit 7 v FEE

circuito légico de relé relay logic circuit U L —imBRE

circuito principal main circuit F [l

circuito protegido contra fallos

fail-safe circuit

Tz A )L —7 [

circuito secuencial sequential circuit v v A A
cizallamiento shear Wk
clase rank Z7
clase class 77 A

clasificacion de errores

error classification

T 7=

clave keyword F—U—F
clic click 7V v
cliente client 7747 b
codificador encoder Tra—F

codificador absoluto

absolute encoder

77 YY) a— M

codificador absoluto

absolute encoder

77V YVa—bhzra—x

codificador de impulsos

pulse encoder

NIV AT Y a—~

codificador incremental

incremental encoder

ATV RAHE T a—F

codificador sincrénico

synchronous encoder

A= ==

codificador sincrénico absoluto

Absolute synchronous encoder

77V Y a— MNEazra—4

codificador sincrénico incremental

incremental synchronous encoder

AT VA ELVRB a—F

codificar encode T a— R
codigo code N

codigo ASCII ASCII code ASCIT=t— |
codigo ASCII ASCII code T AF—a— R
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codigo BCD BCD code BCD=—F

cddigo bidimensional two-dimensional code “wota— K

codigo binario binary code NAF Y a—F

cédigo binario Binary code NAF Y a— NEfE

Cadigo binario a decimal binary-coded decimal 2141 101E%L

codigo de advertencia

warning code

V—=v7a—FR

codigo de alarma alarm code 7T —ha— R
codigo de barras barcode Ne—a— R
cédigo de control ASCII ASCII control code ASCIIHilffl == — R
codigo de datos data code FT—H a— R
codigo de desplazamiento shift code V7 ha—FR

codigo de error en detalle

detail error code

BT —=— K

codigo de pulsos

pulse code

2V A

codigo de respuesta

response code

LAR S Aa— R

codigo de verificacion

check code

FrzyZ7a—F

codigo de verificacion de suma

sumcheck code

Y LoFzyr7a—F

caodigo final end code K a—FK
coédigo GRAY Gray code 7oA a— R
codigo JAN JAN code JAN=2— R
codigo JIS JIS code JIS=— F
codigo M M code Mza— R

codigo Manchester

Manchester code

v F 2 AR

codigos QR micro

micro QR codes

~A47nQRa—F

coeficiente

coefficient

PRk

coeficiente caliente de motor

motor hot coefficient

E—H KRy MEE

coeficiente de carga efectivo Effective load ratio FEh AR
coincidencia Match —
coincidencia de valor de contador counter value match Ny A E—E
cojinete bearing Y

cojinete anti deslizamiento

anti-creep bearing

7 U — 7Bk
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colector collector aLyx

colector de apertura open collector F—Trav s x

columna de indice index column AT v 7 AF|

columna de intervalo de obtencion de datos de salida | Qutput data collection interval column 5 — Z [N EE[MIE 4 % tH /13 5

comando command av R

comando analdgico analog command T u RS

comando de cambio de canal

channel change command

Ty o RVE LR

comando de cambio de nombre de archivo

file name change command

77 ANGEE AR

comando de cancelacion de error error cancel command T 7 —fEERIE
comando de controlador programable programmable controller command > —/% > V54
comando de eliminacion de archivo  file delete command 77 ANVHIFRaw R
comando de impulso de motor motor drive command E—F BRE R

comando de inicio de medicién de pulsos (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

2OV A IE B AR FE 45 (SM1898)

comando de insercién

insert command

FAZ RS

comando de orientacion

orientation command

AV MRS

comando de preajuste

preset command

7V ¥y MMES

comando de pulsos

pulse command

2V A ¥4

comando de reset de error

error reset command

TI7—Uty MES

comando de tren de pulsos pulse train command 2V ABNFES

comando de velocidad analégico analog speed command T a JEHERRAS
Comando deshabilitado de conteo  count inable command AT A R—=TNART
comando posicion position command &R

combinacion combination HHE

comentario comment a A b

comentario de dispositivo

device comment

FRA AR b

comentario de dispositivo comun

common device comment

TRT TN TN AA ks MEE

comentario de etiqueta

tag comment

B aRX Lk

comentario por programa

comment by program

AR AN =PI

comienzo

start up

D)

comodin

wild card

AN RH—FK
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comparacion de bloque

Block comparison

A=A

comparador del contador de alta velocidad

high-speed counter comparator

EEO A a R —H

compartir shearing TV
compatibilidad compatibility A

compatibilidad compatibility A

compensacion de cantidad de sobreimpulso |Overshoot amount compensation F—R 2 — N ERIE
compensacion de deslizamiento slip compensation TR A IE
compensacion de fase Phase compensation REE =

compensacion de holgura

backlash compensation

Ny 7Ty v affiilE

compensacion de holgura/ holgura cantidad de correccion

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny 7Ty affiER

compilacién compilation a8 b
complementario complementary ALY RAEY
complemento plug-in TITA
complemento add-on 7 R

completada preparacion de inicio de copia de seguridad  Backup start preparation completed /N> 7 7 v 7 BIAEUE(RSE T
Completado Completed SET

componente compose ARk

componente de ruido noise component I A RRGy
componente erréneo faulty component R

componente maestro component master R~ A & —
componente/ parte component/part T

compra purchase fEAR
compresor compressor ars Sy t—

comprobacion de errores

error check

I —F v T

compuerta

gate

it

computadora de escritorio

office computer

AT 4 A ALV E2—H

cémputo de ajuste de offset/ganancia

Offset/gain setting count

F7% v MFA CRERE

computo total

total count

N AVAVN

comun

common

i)

comun

common

aE
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comun negativo negative common ~ AT AaES
comun positivo positive common A S=E
comunicacion communication =
comunicacion communication LG

comunicacion ciclica

cyclic communication

A7 v IR

comunicacion con buffer de acceso aleatorio

communication using the random access buffer

FUERT I REARANy T 72 LB

i

comunicacion de datos

data communication

7 5 55(E

comunicacion de datos

data communication

F %

comunicacion de datos data communication T — X EZAE
comunicacion de enchufe socket communication Yy NlfE
comunicacion de trackeo tracking communication A ik =1
comunicacion en serie serial communication U T IViEE

comunicacion en serie de conexién de médulo de CPU

serial communication CPU module connection

U 7 ILEECPUL = v b

comunicacion inicial

initial communication

A =y VAE

Comunicacion optica

Optical Communication

P/

comunicacion transitoria

transient communication

[NV N: T =

comunicar con la tarjeta de memoria

communicate with memory card

AFE Y J— R~HEk

condensacion

dew formation

it 5

condensador

condenser

=N AN

condensador de fase avanzada

phase-advanced condenser

BRSNS,

condensador de filtro

filter capacitor

TANK AT

condensador de silicio

silicon capacitor

vVay aryui

condensador electrolitico de aluminio

aluminum electrolytic capacitor

TR R T

Condensador regenerativo

capacitor regeneration

o T oY aEA

condicién

Condition

2= MG

condicion de bloqueo

interlock condition

T ATYE Yt

condicién de dispositivo

device condition

T A

condicién de emisiéon de evento

event issuance condition

o N N FATARAE

condicién de inicio

Start condition

(L) ESUE

condicién de potencia de la pila

battery power condition

Ny 7 U —iKfE
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condicion de subajuste subset condition T MR

condiciones de supervisiéon monitor conditions =X

condiciones de uso de la tarjeta de memoria memory card use conditions A J— RfE AR

conducto duct 27k

conductor conductor aE A

conector connector axy

Conector Db 9 (Conector de 9 pines) |D-sub 9-pin D¥79or

Conector de 40 Pines

40-pin connector type

Qv axyg 2iA47

conector de ajuste del numero base

base number setting connector

BHGRE= R X

conector de bateria

battery connector

Ny T axy s

conector de cable

lead connector

J—Raks 4

conector de médulo

module connector

o=y haxRxs ¥

conector de modulo opcional

option module connector

FFara=y MNEGa R T F

conector de pin

pin connector

[

conector de potencia

power connector

T CE P

conector de tipo de engarzado a presion

crimping type connector

EHEXA T axsH

conector de tipo de soldadura

soldering type connector

N ENT A TR B

conector de un toque

one-touch connector

TR yTFaxryHy

conector optico de 2 nucleos 2-core optical connector = axs
conector por desplazamiento del aislante insulation displacement connector JE#2% A a7 ¥
conector sub D de 37 pines 37-pin D-sub connector 3T DY T axs
conexion connection ot

conexion connection aRxy g
conexion de bus bus connection 7N A e

conexion de bus digital

digital bus connection

T O H LN ARk

conexion de canal multiple

multi-channel connection

0% v Ak GV VI

conexioén de consola

console connection

o) — L

conexion de estado

status latch

AF—H AT YT

conexion de estrella

star connection

A K —fERR

conexion de microordenador

microcomputer connection

~ A 3 AR
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conexion de modulo module connection =y NEE
conexion de ramificacion T T-branch connection T )7 I 45 e

conexion de red

network connection

Xy MU — 7 @

conexion de red coexistente

coexistence network connection

Ry N — 7 e

conexion delta delta connection TV A SRR
conexion en cascada cascade connection T A — N
conexion en serie (circuito légico AND) | serial connection (AND logic circuit) | E%##: (ANDIH] %)
conexién en zigzag zigzag connection U TR
conexion paralela (circuito l16gico OR) parallel connection(OR logic circuit) I 41 ##¢ (OR[A] 1)
configuracion comun common setup IR E
configuracion comun common configuration TE AR
configuracién de datos data configuration T — 2 WAL
configuracion de datos del proyecto  project data configuration Tuav=s b7 — XK
configuracién de memoria buffer buffer memory configuration Ny 7 7 A YRR
configuracion de menu menu configuration A = 2 — R
configuracion de pestafia tab configuration 2 THERR
configuracion de sistema system configuration AT LR

configuracién detallada de bloque

block detailed configuration

7 vy 7 FEMIAE L

configurador configurator a7 4 FalL—H
confirmacién de asiento confirmation of seating 75 LR
confirmacién de cierre confirmation of closure A e

confirmacién de la prueba del buffer de memoria buffer memory test confirmation Ny 77 AE T A MHER
confirmacion de llegada confirmation of arrival B RS
confirmacion de pasaje confirmation of passage BEERIAP
confirmacion de prueba de dispositivo device test confirmation TN AT A N iR
confirmacién de succion confirmation of suction W iR

confirmar confirm iy

congelar freeze 7)==

conico taper T N—
conmutacién switchover AA y FF—r3—

25




FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
ARSI L i
conmutacién de cruce por cero zero-cross switching A== S o AN/
consola console o —)
constante constant 3T
constante de tiempo de aceleracion  Acceleration time constant I B 72 4K
constante de tiempo de desaceleracién Deceleration time constant TR R E
constante de tiempo de filtro filter time constant 7 4V H BEEER
constante de tiempo de nivelaciéon  smoothing time constant A b— D T ER
constante decimal decimal constant 10 E$L
constante del motor motor constant E—XEHK
constante hexadecimal hexadecimal constant 161EE S
construccion resistente al agua water-resistant construction MR 7K A% i
consumo de corriente current consumption MR- RID
consumo de potencia power consumption H#EES)
contacto contact B
contacto de PARO STOP contact A ko IRAERE A
contacto de pines pin contact [V
contacto de relé relay contact UL —#im
contacto de valores iniciales de respaldo backup start setup contact N 7Ty 7 B AR YR B A
contacto ficticio dummy contact X —HE R
contacto hacia atras back contact N TR
contacto inicial de respaldo backup start contact Ry 7T T ERbAEE A
contacto normalmente abierto normally open contact afi
Contacto normalmente cerrado normally closed contact b#%z A
contacto principal main contact FHA

contacto RUN/PAUSE remoto

remote RUN/PAUSE contact

U & — FRUN/PAUSE#: &

contacto valido de operacién de backup de datos retentivos

Latch data backup operation valid contact

T FT—=H N 7T v TEAERE S

contador counter VA
Contador count AV
contador ABS ABS counter ABSH v Z
contador de anillo ring counter Vo7 agrk
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contador de desviacion

deviation counter

W=D T H

contador de panel

panelmeter

NIV A —H

contador de preajuste

preset counter

VY b AT A

Contador de velocidad counting speed O
contador lineal linear counter V=T hor&
contador suave soft counter VT N K
contadores electrénicos electronic counters BT A
contaminacion pollution 154
contaminantes contaminants 1HYE
contenido de litio lithium content UFULEGHE
contenidos de etiqueta tag contents VAN N

contenidos de marco de registro de usuario

user registration frame contents

Z—WEEE T L — AR

conteo de digitos

digit count

Mk

continuo continuous HE
contraer shrink St
contrasefia password G RE &
contrasefia password INAT— R

contrasena 32 de archivo

file password 32

T A NINA T — K39

contrasena de archivo

file password

T7ANINAT — R

contrasefa remota

remote password

JE— hRXRAT—F

contraste contrast b= I N2
control control il 4
control ACT ACT control ACT=> ba—)L

control ActiveX

ActiveX control

ActiveX= > fa—/)L

control adaptativo de modelo model adaptive control BT /L3 b I

control analégico analog control 7w 7

control de amortiguador damper control 2 3

control de avance en FW feed forward control 74— K7 4 U — Kl
control de avance fijo fixed feeding control FE LD A

control de bucle cerrado

closed loop control

7 m—2X R)L—7
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control de bucle de apertura

open loop control

F—7 — T

control de bucle totalmente cerrado

Fully closed loop control

Ty a— R Rl

control de bucle totalmente cerrado

Fully closed loop control

TN a— X R— 7

control de caida

droop control

R JL— 7 i 1)

control de calidad quality control o B

control de extraccion draw control R e — il
control de fase (método) phase control (method) (AR 1=
control de flujo flow control 7 v — il il
control de frecuencia de deslizamiento slip frequency control JX ) JE) R ) 1)
control de incremento/ descenso ramp-up/down control B A

control de interpolacién interpolation control ¢t i 1

control de interpolacion circular de 2 ejes 2-axis circular interpolation control 2 [ JIUA# ] fill i
control de mascara mask control ~ A Hil4E

control de movimiento

motion control

T— g UHIE

control de nivel level control LU 4
control de orientacién orientation control F U = Ml
control de oscilacion oscillation control A L— Ml
control de par de torsién torque control kL2 Hil4E
control de placa frontal faceplate control TJx—AF L —har hr—)
control de posicién position control (ARl

control de posicionamiento de contacto |contact positioning control & T 1k DI
control de presion pressure control JE 7 il 4

(lenguaje de programacion para) control de proceso (programming language for) process control | 7° 1 & A | {Hl = 38
control de proceso process control THREH

control de proceso process control 7'k A

control de proceso en batch

batch process control

Ny F7at ZHHE

control de reduccion de remanentes

dross reduction control

Foa 2 &7 g il

control de respuesta

feedback Control

74— Ry 7 il i

control de seguimiento de posicion

Position follow-up control

(VACSIEEnaiE]

control de supresion de vibracion adaptable

adaptive vibration suppression control

T TT 4 7 AR
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control de supresion de vibracién avanzada advanced vibration suppression control 7R3 M 41 il 48]
control de tension tension control gk ) il 48

control de tiristor

thyristor control

AU Rl

control de vector

vector control

A7 R VHIE

control de vector de flujo avanzado

advanced flux vector control

T RN A MR RV

control de vector sin sensor real

Real sensorless vector control

UT )t ART RLEIE

control de velocidad cero zero speed control =BC i Fc |
control de ventilacion ventilation control a5 1)

control digital

digital control

74 2l

control digital total

all digital control

F—IvT 4 H LI

control maestro

master control

VAKX ha—)

control nano nano control =/ il

control numérico, CN numerical control, NC T I 4

control proporcional Proportional control LAl i) A

control remoto remote control R

control remoto remote control 1 7 1 4

(lenguaje de programacion para) control secuencial |(programming language for) sequence control 3 — /4 > A |l = &
control secuencial sequence control Tt v AHAE
control sincrénico synchronous control (] E1 il 4

control tandem tandem control 2 T Nl

controlador

controller

arvhn—7

controlador de linea de produccion

production line controller

Sqvarha—3

controlador de maquina

machine controller

~vraryihka—IJ

controlador de motor de pasos

stepping motor driver

ATy TE—H FTAN

controlador de movimiento

Motion controller

T—Ygraryio—7

controlador de posicion

position controller

L= br—7

controlador de punto de cruce

cross-point driver

T ARLEN(T T A RT A 3—)

controlador de robot

robot controller

2Ry hayhe—37

controlador de secuencia

Watchdog

Tx T RT

controlador légico programable

programmable logic contoller

a7 oaYysarta—7
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[=]

®

B

controlador principal

main controller

Afrarhn—3

controlador programable

programmable controller

a7 rarrua—7

controlador programable CPU

programmable controller CPU

=7 % CPU

controlador programabile listo

programmable controller ready

D P

controlador programable moédulos CPU

programmable controller CPU module

= % CPUxL= v b

controlador secuencial

sequence controller

V=l Aarir—7

conversion a ASCII Conversion to ASCII ASCITZ #4
conversion a binario Conversion to binary INA T AR
conversiéon ASCII ASCII conversion T A F— A

conversion BCD-BIN

BCD-BIN conversion

BCD-BINZ: #

conversion de datos data conversion T 2 A
conversion de escala scale conversion A — VAR
conversion de impulsos, convertir en una forma de impulso | pulse conversion, convert into pulse form /3L A4l

conversion de radian

radian conversion

TVT I

conversor de impedancia

impedance converter

A = H A

convertidor

converter

o N—H

convertidor comun de diodo

diode common converter

e

convertidor reversible

reversible converter

Ao N—H

convertir convert ZE i
coordenada coordinate JREAEE
copia copy o —

copia de parametros

parameter copy

INT A —H ap’—

copia de seguridad completada

backup completed

N I T v T5ET

correa de sincronizacion timing belt HAI TR
correccion automatica auto correction B #hii iE
corriente de excitacion del motor motor exciting current E— X BT
corriente de fuga leakage current RALE
corriente de fuga leakage current TR A
corriente de irrupcion rush current Z2 N

corriente de ondulacién

ripple current

U 7 IVEGR
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corriente de salida analdgica analog output current 7as I ER
corriente inducida induced current P
corriente inicial starting current LR =R
corriente nominal rated current TE #& TR
corriente nominal de entrada Rated input current TERE AT ) B
corriente nominal del motor rated motor current E— X EME
corriente parasita eddy current A E
Cortador cutter 7 H—
cortador de cable cable cutter VA% T
cortador rotativo rotary cutter a—Z2Y—JyH—
cortafuegos firewall T7AT U F—Ib
corte cutting A
corte basto rough cutting FHLHI D
corte brillante brilliant cut AUV VN
corte de calor heat cutting t—hrAy b
cortina fotoeléctrica light curtain A NI—T
cortocircuitar short-circuiting 5%
cortocircuito short, short circuit a—Fh
costes de fabricacion manufacture cost B A
costes practicos practical cost ESV N
costo cost I Xk
costumbres manners LA
costura seam W E
costura de bolsillo pocket seaming Ry N EfE
cotizacion quotation HAEE

CPU de controlador de movimiento

motion controller CPU

E—Tararyhbe—7CPU

CPU de movimiento Motion CPU t—3 =3 CPU
CPU de PC PC CPU /XY 2 CPU
CPU de proceso Process CPU v+ ACPU
CPU de robot Robot CPU =7y hCPU
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CRC de 16 bits (para MODBUS) 16-bit CRC (for MODBUS) 16 hCRC(MODBUS/LAE)
8 creacion de archivo nuevo new file creation 7 7 A IVHTHAERK

creacion de marco de registro de usuario user registration frame creation 2 —WRERT L— AER

cristal liquido liquid crystal &b

croquis draft K77k

cuadro chart Fr—F

cuadro de desarrollo development chart JEBH X

cuadro de dialogo encontrar dispositivo find device dialog box TNA ARRIEAT 0T

cuadro de funcion

function chart

Ty aryFy—Fh

cuadro de funcién secuencial

sequential function chart

=l NT v aryFy— b

cuadro de reduccion de valores especificados derating chart TAL—T 4 T
cubierta con bisagras hinged cover MR AF & Ay N —
cubierta de base base cover N AT N

cubierta de cableado céncava

comb-shaped wiring cover

< LIGRL#R A /3 —

cubierta de lente

lens cover

L Xy 3—

cubierta frontal de etiqueta de estado

status tag faceplate

AT —H AR T T 22— AT L— k

cubierta protectora opcional

option protective cover

AV INZ S YAt

cuota quota V%

cursor cursor g3 =)

curva curve s,

curva cicloide cycloid curve B A7 a4 Rl
curva de bafiera bathtub curve IRA K T R
curva de leva cam curve Vo RN:E S

curva de reduccion de valores especificados

derating curve

TAV=T AT =T

curva trapezoidal

Trapecloid curve

NRTAEP RN

curva vital de relé

relay life curve

U L — i il

cvslor del limite auperior del contador de anillo

ring counter upper limit value

Vo hr 2 FRRE

dafios damage fisc 18
datos data T—H
datos analdgicos analog data TruersT—4%
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datos BCD BCD data BCD7 —#

datos binarios binary data NAFVTFT—H

datos ciclicos cyclic data PA TV T T—H

datos de 16-bits 16-bit data 16ty b7 —%

datos de 8 bits 8 bit data 7 — X R8Ey b

datos de ajuste comun

common setting data

datos de comunicacion

communication data

datos de condicion de proceso

process condition data

Tat ALMT—#

datos de conexion de amplificador servo

servo amplifier connection data

PR T TR

datos de control

control data

ay hr—LT—X

datos de dispositivo

device data

T AF =5

datos de enlace link data Voo 75r—4

datos de estado de proceso process status data Tak RRET—H
datos de fusién merge data T— A A

datos de levas cam data AT —H

datos de palabra word data J— RF—X

datos de paquete Packet data Nry hTF—4
datos de recursos resource data VY —RF—%
datos de registro logging data aX T =4
datos de registro log data 0T —4

datos de sistema

system data

VAT LT =4

datos del proyecto

project data

Fuvxy hF—H

datos en bits bit data By hTF—X
DC DC [=R7D

de fabrica ex-factory H TR7

decimal decimal 10154
declaracion statement AT —hA B

declaracion de comentario

comment statement

A MAT—=hHRA B

declaracion | ] statement IA7T— R Ak
definicion de error error definition NS
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definidor de frecuencia para comando de control de velocidad |speed control command frequency setter B HI[R+5 5 B K EGR E 25
delimitador delimiter TUIH
Demanda on-demand FrTF=r K
demultiplexor demultiplexer TNTF T LT
densidad de integracion integration density R
departamento de personal staff department AL 7Y
depuracion debug TN T
derecho de control de enlace de datos data link control right T—% U 7 il
derechos industriales industrial right TEEPT A M
desaceleracion deceleration BB
desajuste maladjustment JI 7
desarrollo development A%
desbloqueo unlock TruayJ
desbordamiento overflow F—N—Ta—
descarga download Aoyrm—R
descarga de arco arc discharge 7 — 7 JE
descarga de corona corona discharge anFHE
descentramiento de superficie surface runout IR AL
descodificador decorder Ta—x
descodificar decode T a—R
desconexion disconnection fiR51)
desconexion de alambres wire disconnection LR
desechar dispose FEHE
Desempakar unpacking Eiakiti
desfragmentacion de memoria memory defragmentation A E Y R
desgaste aging =7
desgaste wear JEERE
deshabilitar Disable 0k
deshabilitar disable Fa4e—7N
deshabilitar alarma de proceso Disable process alarm Tat AT 7 — LE R
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deshabilitar deteccion de alarma

disable alarm detection

77— LR IR

desinstalacion uninstallation 7oA A =L
deslizamiento slip ERa)
deslizamiento slip fREE
desmagnetizacion demagnetization 5253

despacho de aduana customs clearance BEE]E S
desplazamiento travel BE) &
desplazamiento shift N
desplazarse scroll on A7 wa—)v
después de activador / tras activador  after trigger/post-trigger U 771%

después de activador de rastreo

after trace trigger

FL—2 RU TR

después de activador de registro de datos

After data logging trigger

F—AuxX s N Atk

después de ajustar la escala

after scaling

A=V Ttk

después de cabeza post head RA R~y R
destino destination FARAT 4 F— g
destino de supervision monitor destination E=F5E

destino para guardar archivo file save destination 7 7 A WARTESE
destornillador screwdriver RZ A /N—

destornillador de estrella

Phillips screwdriver

TTART AN

destornillador de pala plana

flat-blade driver

A FARLE LA FA KT A /5)

destornillador plano

flathead screwdriver

A F ARG AN

desviacion deviation 1 7=

desviacion de posicion position deviation NLEAR A

desviacion permisible de tamafio allowable deviation of size SHERF R ZE

detalles de datos digitales digital data details T AT HNT —H
detalles de memoria buffer buffer memory details N 77 A Y FE
detalles del error error details T 7 —

deteccion de coincidencia Match detection — Bk

deteccion de corriente cero zero current detection B Bk
deteccion de distancia detecting distance F HH R
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deteccién de emision laser errénea  improper laser emission detection L —REFESEHR H

deteccion de error error detection — 77—

deteccion de error error detection L

deteccién de error de posicion position error detection ALIEFR Y f

deteccién de error del tarnsistor de frenado | brake transistor error detection TL—F% hT U URK BB

deteccion de fallos flaw detection x X

deteccion de par de torsién torque detection v R

deteccion de piloto annunciator detection Ty — K

deteccion de posicién position detection friE A

deteccién de posicién relativa relative position detection FHSRHE AR

deteccion de soporte de recepcion de canal de datos (CD (DCD)) Data channel reception carrier detection (CD (DCD)) |5 — % F ¥ R AZ(Ex ¥ U 7 (CD (DCD))

deteccién sin contacto non-contact detection FEHE b

detectado detected B

detector de fase phase detector NLARRE s

detector de posicién position detector ArE R S

detector de proteccién de condensador de filtro filter capacitor protection detector 7 ¢ /L& = 7 Y {RFER AR

deteriorarse deteriorate %1k

diagnéstico diagnostics ZWr

diagnostico de PLC PLC diagnostics PCZ Wt

diagnéstico de red network diagnostics F v NU—27 W

diagrama de administracién management diagram B

diagrama de cableado wiring diagram Pty

diagrama de cableado wiring diagram B R X

diagrama de flujo flow chart WAL

diagrama de flujo flow chart Ju—Fy—h

diagrama de flujo de proceso para control process flow chart for control BHE TR

diagrama de flujo de resolucion de errores

troubleshooting flowchart

oINS a—T T a—

diagrama de proceso process diagram THEX
diagrama de sincronizacion timing chart BAIVTFx— b
diagrama de tuberias piping diagram B (X
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diagrama del sistema system diagram PN
’ diagrama en escalera ladder diagram B3 ]
diagrama en escalera ladder diagram 74—
diagrama original original diagram BRI
diagrama secuencial sequence diagram =R
diametro exterior outer diameter ANE
diametro interior inside diameter W
dibujo drawing HEE %
Dibujo sindptico outline drawing PASIAR
diferencia difference ez
diferencia de color color difference B
diferenciacion differentiation HIE
diferenciacién de orientacion differentiation of orientation J5 a1l
diferencial differential Z=H)
diferencias differences et
Difusor reflectivo diffuse-reflective PEHCHS Y
digital digital T4 VI
digito digit in

digito de verificacion

check digit

Fxy TV b

dimension de corte del panel

panel cutting dimension

SET bk

dimensiones dimensions N ~TE
dinamoémetro dynamometer ) S5k
diodo diode HA A=K

diodo absorbente de sobrecarga

surge absorbing diode

P ORI S A A— R

diodo de apriete

clamp diode

7T TEAF =R

diodo laser laser diode L—HPXALF—F
diodo zener zener diode YV oF—H A F— R
direccion address 7R

direccion de apertura open direction F—7 R

direccién de brida del motor

motor flange direction

A AL
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direccién de host

host address

RARNT R A

direccién de memoria buffer

buffer memory address

Ny Ty AEIVT KLA

direccion de montaje

mounting direction

HL v A+ J51m)

direccion de montaje de modulo

Module mounting address

2=y MEET FLA

direcciéon de nodo

node address

J—=KT7 FLA

direccién de re

network address

Py hT—27 T RLA

direccion de registro del ultimo error

Latest error log address

T 7 —JREERAHTT N LA

direccién E/S I/O address /07 Fr =&
direccion HP/ direccion de posicion inicial HP address/home position address Jisi7 KL &

direccion IP de router por defecto

default router IP address

F 74V hL—HIPT KL R

direccion IP privada

private IP address

7T A X— KPT FL X

direccién negativa

negative direction

WA

direccionamiento directo decreciente

address decreasing direction

7 RV R A

direccionamiento directo incremento

address increasing direction

TR L AT

Directiva de maquinas

Machinery Directive

PR

directorio

directory

FoLr7 Y

directorio actual

current directory

B bT L7 R

directorio raiz

root directory

Jb— 7 F L E

disco aplicable applicable disk T 4 27
disco de datos data disk T—E T 4R
discusion discussion RS

disefio layout VAT Tk
disefio de hardware hardware design N— R = 7RG
disefio de pines pin layout A
disefio de sistema system design AT LG
disipacion de calor heat dissipation TN
disminucion decrement T7 U AR
dispersion dispersion XHo&
disposicion de pines pin arrangement =V TN
dispositivo device TINA A
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dispositivo activador

trigger device

RUAF /312

dispositivo bloqueo

interlock device

A2 ay 7 HT /A A

dispositivo con pila integrada

device with built-in battery

Ny T U RLIA S REER

dispositivo de acceso a modulo

module access device

2=y R R AT AL A

dispositivo de actualizacién de entrada remota

remote input refresh device

YE—PASY T Ly aF g

dispositivo de area de transmision ciclica

cyclic transmission area device

~ /v F CPURMIA T /3o 2

dispositivo de argumento de instrucciéon macro

macro instruction argument device

~ 7 AT A

dispositivo de bits

bit device

By hF8g %

dispositivo de configuracién de sistema

system configuration device

AT IAE R

dispositivo de enlace

link device

I AP (S

dispositivo de enlace local

local link device

0= TR A

dispositivo de finalizacion de error

error completion device

TT =TT A A

dispositivo de funcién

function device

Ty Iy arToN, R

dispositivo de indexacion

indexing device

AT w7 AMERT A A

dispositivo de médulo de funcién inteligente

intelligent function module device

ATV Vxy ML=y T, R

dispositivo de palabra doble

double-word device

FTNT— RT3 A

dispositivo de palabras

word device

U= RT3 A

dispositivo de potencia

power device

IND —FEA

dispositivo de puntero

pointing device

RA T A TTINA A

dispositivo de visualizacion

display device

FT AR VAT N, A

dispositivo de visualizacion digital

digital display device

7O U N R

dispositivo de visualizacion digital BCD

BCD digital display device

BCD7 « ¥ ¥ VKR a

dispositivo directo

direct device

EA VYT RTRA R

dispositivo directo de enlace

link direct device

Vo7 ZA VT M TR A

dispositivo dummy

dummy device

I =T R

dispositivo externo external device AN
dispositivo externo external device ZAG A F s

dispositivo global

global device

7a— N )TN, R

dispositivo latch

latch device

7 9 FFA 2

dispositivo local

local device

a—H TN R
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disquete de usuario

user floppy disk

ST —F (2

disquete para limpieza

floppy disk for cleaning

sV —= 7y —F 4 A

distacia total del lazo loop overall distance Jb— THRAE R R
distancia distance P

distancia de movimiento a marcha lenta

inching moving distance

A UF v T BEE

distancia de traslacién de posicion inicial

home position shift distance

FES 7 &

distancia fija fixed-distance P e R Y

distancia maxima entre carrera y nodo maximum distance between hub and node /7" & / — N5 B
distancia operativa operating distance VEHhRERE

distancia recorrida por revolucion (AL) travel distance per revolution (AL) 1[Hlfizd 7= W OB EIE(AL)
distorsion distortion [ORc 7S

distribucion de cantidad de luz light quantity distribution bl awiil

distribucion de datos data distribution T — 2 Bsy

distribucion de E/S I/O distribution /045K

distribuidor

distributor

TAARI Ea—H

distribuidor eléctrico

power distributor

Wil AR A

dm dm TUA— IV
doble clic double-click ETNTY >
documento document FF=a Ak
ducha de aire air shower Ty U—
duplicacién automatica auto-replication H#h1E 5]
duracion de la bateria battery life N7 Y Ffn
durante el nuevo intento during retry UrZA4H
durante la ejecucion de supervision  during monitor execution E=HFATH

E/S de control

control I/O

a2 he—1/0

E/S mapeada de puerto

port-mapped I/0

R— Tk~ v 7 IO

E/S remota (RX, RY)

remote I/O (RX, RY)

U £— h A I(RX,RY)

eco echo T oa—
ecualizar equalizing ¥y
editar edit TS
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editar dispositivo

edit device

TS AL

editar script

edit script

27 U7 Mk

editor

editor

T X

editor de biblioteca

library editor

FAT TV T 4 4

editor de script

script editor

A7) T 4 X

efecto de limpieza

wiping effect

TA L TRIR

eficiencia efficiency LIRS
eficiencia efficiency HEH

eje axis il

eje auxiliar auxiliary axis Al By ih

eje de coordenadas coordinate axes JEE A Wi

eje del haz beam axis it h

eje en el que ha ocurrido el error Axis in which the error occurred T 7 — KL
eje esclavo slave axis A L— 7 Hif
eje maestro master shaft ~ A A

ejecucion de rastreo en curso

trace execution in progress

b L= R AT

ejecucion de registro de datos

Data logging execution

AR DY E L

ejecucion de salto skip execution AF  TFEAT
ejecucion escalonada step execution AT TFEAT
ejecutar execute FEAT

ejecutar restauracion restore executing U R N7 EITH
ejemplo de circuito de disefio de sistema system design circuit example AT Lk Et A
ejemplo de fallo fault example ~Z 7V
ejemplo de programa program example 7'a 77 L

el convertidor esta funcionando converter is operating o N —ZEEF
electrodo electrode TR

elemento element L AR
elemento de captacién de imagen image pickup element 51
elemento de control principal main control element F i E T
elemento de error error item — 7 —IHH
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elemento de paquete Packet element Ry ME R R

elemento de retencion para instalacion de tornillo ' holding fixture for screw installation 3 2 HUfF ) [ & B

elemento multiplex multiplex element ~IWVTF TV T AT

elemento receptor de luz light-receiving element ZIFET

elevador lifter Vo4

eliminacion removal B s

eliminar dispositivo device clear TNARAT VT

embrague clutch 77T

embrague de nivelacion

smoothing clutch

AL—=D T T T

embrague directo

direct clutch

A VI NI T vF

emergente popup Ry TT 7
emision laser laser emission L—
emisor emitter I v
Empaquetado packing iiika)
empagquetado packing Ny F

emparejado abierto

pairing open

TV TF =T

empresa joint venture

joint-ventured enterprise

e S

emulador

emulator

I a2 lb—%

en el momento de instruccién ajustada de registro de datos

At the time of data logging set instruction

T—A2uXr Tty Mi S EITR

en el reset at reset Ut M

en funcionamiento operating LR

en linea in line A 741k
En linea online FrIA v

en posicion in-position ARV ay
en serie serial YT

en serie/ conexion USB

serial/USB connection

U 7 LUSBH:s:

en unidades de bits in units of bits ==X 72
en unidades de palabra in units of words 7 — RHAL
Encabezado Header ~y B
encabezado header ~ HES
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encabezamiento de archivo file header TrANS L

encabezamiento de unidad drive heading N7 A 7R L3

encendido turn-on H—F

enchufe plug X vy

enchufe socket Yy b

enchufe de relé relay socket Jor—Yo vk

enchufe hembra jack socket Cxv Yy bk

enchufe sin soldadura solderless plug [EEH AT T T T

encoder encoder AR

encoder linear

linear encoder

J=7 = a—&

encoder rotativo

rotary encoder

n—F)—xra—4

encoder rotativo

rotary encoder

R—)zra—g

encuentro de produccién y venta production & sales meeting AR
endian endian TUTF 4T
endurecimiento hardening BEALL
energizacion/potencia CONECTADA  energization/power ON W

enfoque focus T H—A

enfriador de aguja

needle cooler

=— V7 —=7—

enfriamiento cooling AN

enganche de conexién del médulo  module connecting hook o=y MEFEHT v 7
engarzado a presion crimping JE#E

engranaje electronico Electronic gear BXT

engrane gear *7

Engrapado esquinado corner stitching FfE

enlace link V7

enlace a fusible protegido contra fallos

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TTN YT

enlace de datos

data link

T—=HK Uy

enlace de escaneo

link scan

Vo A%y

enlace de registro de area de alta velocidad

link register high-speed area

Uo7 LY R Y E ek

enlace multi-drop

multidrop link

<~ NVF RKuv Yo
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enrutador de banda ancha

broadband router

TH— RN —H

enrutamiento de un médulo de funcién inteligente

routing an intelligent function module

ATV Y=y MEREL =y MEH

ensamblaje a demanda

assembly to the order

SEERNL T

ensamblaje erréneo improper assembly RRAH I
ensamble assembly #HAAL T
entalpia enthalpy T UEE
entidad entity TUT AT A
entorno ambiental surrounding environment JE PR ER B
entorno de montaje mounting environment B fH7 BREE
entorno de sistema system environment VAT NBRBE
entorno del ordenador personal personal computer environment XY 3 VERER
entorno operativo operating environment i BRER
entrada analdgica analog input Tra sz AN

entrada de acceso directo

direct access input

FAVI "NT 7EBAANT

entrada de captura de pulsos

pulse catch input

INVAE Y v FANT)

entrada de comentario

comment input

aXMAT)

entrada de condiciéon de datos de dispositivo

device data condition entry

7 AT — 4 R

entrada de contador latch

latch counter input

7y FATHNT)

entrada de datos

data input

Fe AT R

entrada de disipador

sink input

I AT

entrada de formato de diagrama de sincronizacion

timing chart format input

AT F v — MEAAT

entrada de funcion

function input

A A WDV

entrada de preajuste preset input 7ty NS
entrada de pulsos pulse input 7SIV A NS

entrada de seleccion de programa  program selection input 7a s 7 LAY
entrada de teclado keyboard entry F—AR—KNAJ
entrada de titulo impreso print title entry T NEA BV
entrada de tren de pulsos pulse train input 7V AFNANT]

entrada digital digital input T4 VAT

entrada digital de 16 bits

16-bit digital input

16y hF VAT
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entrada directa direct input X AVIRAT]

entrada externa external input ST

entrada fuente source input V=2 NT]

entrada incorrecta incorrect input AT

entrada inhibida de activador trigger inhibited input U AERIEAT)

entrada remota remote input VE—FAT

entrada remota/ estacion de salida  remote input/output station VE—FAHTIF

entrada sin contacto non-contact input R AT

entrada/salida input/output A7)

entrega delivery LAUN

entrega/carga delivery/load HH e

entregar a deliver to FIEL

enviar send _IE

enviar/recibir send/receive EZAE

equilibrio balance INT AR

equilibrio blanco

white balance

RYUA RNRNT A

equilibrio de iones

ion balance

AFNT A

equipo de precision

precision apparatus

equipo de transferencia en serie de colector

manifold serial transfer equipment

< ==L R U 7 VBRI E

error

error

error

error

error de circuito de seguridad

safety circuit error

error de combinacién de motor Motor combination error T— XA ERE
error de comunicacion de datos data communication error T — A NG BE
error de contrasefia password error INA T — RELE

error de dispositivo de almacenamiento de parametros

parameter storage device error

error de entrada analdgica

analog input error

error de médulo basico

base module error

error de opcion option error I a R
error de posicion position error (LB
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error de programa program error VA=V NN N
error de redondeo rounding error EAR L5

error de trackeo

tracking error

TR

error en el tarnsistor de frenado

brake transistor error

TLr—x% TR EY

error excesivo

Error excessive

RAZEIR R

error parametro

parameter error

INT A — B

error térmico thermal error P L HH
escala scale A —)v

escala lineal linear scale V=7 Xr—)v
escalas scales HEY

escalera ladder 7 H—

escanear posicion de centro

scanning center position

Ay L HLE

escaneo

scan

ATy

escaneo constante

constant scan

IUAR L N AF Y

escaneo dinamico

dynamic scan

FAF I AFx

escaneo entrelazado

interlaced scanning

A F—b =2k

escaneo secuencial

sequence scan

= AARAT Y

escaner

scanner

AFx xS —

escaner galvanico

Galvano scanner

TN ) A% ¥ )

escaner laser laser scanner L—H—2F )
escribir write FEIA Fx
escribir a PLC Write to PLC PCEIA

escribir aleatoriamente

random write

F B LEIAL

escribir datos de rastreo en PLC

Write trace data to PLC

L —AF—ZPCHIA

escritura del valor del limite inferior/superior con contador de anillo ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction ICRNGWR1(P))

V7w ETREZEIALG5ICRNGWRL(P))

espacio space HLE)
espacio gap BRI
espacio space AR— A

espacio buffer libre

free buffer space

Ny 7y IR

espacio de categoria

category workspace

AT IV T —F AR— A
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espacio de disco disk space T ARG B

espacio de linea line space AT

espacio de trabajo workspace U —J AN—A

especificacion specification Ak

especificacion de base base specification N— 2 fHE

especificacién de cambio de dispositivo device change specification TN AR E

especificacion de compra purchase specification i B AR

especificacion de datos de dispositivo

device data specification

T AT — S RE

especificacion de direccion de memoria buffer

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT RLURIRE

especificacion de dispositivo

device specification

TN AETE

especificacion de ejecucion repetida de restauracion

specification of restoration repeated execution

U A b7 sl USEATHR E

especificacion de ganancia

Gain specification

FAUFRE

especificacion de marco de registro de usuario

user registration frame specification

TP HER T L— LRE

especificacion de n°® de dispositivo

device No. specification

5 34 ANo.J87E

especificacion de offset

Offset specification

7%y MEE

especificacion de respuesta response specification ISR E
especificacion de sistema system specification FEARMARE
especificacion de tamafio de archivo file size specification 77 ANY A ZFRE
especificacion de tipo de datos data type specification T—H B A TIRE

especificacion de valor ajustado offset/ganancia

offset/gain adjusted value specification

F7% v b TA HBERE

especificacion del numero del marco (frame)

frame number specification

7 L= LB/ THEE

especificacion funcional functional specification MERAEARE
especificaciones specifications HARE

especificaciones specifications AR T
especificaciones de cable cable specifications =7 NALER
especificaciones de la bateria battery specifications A AR W
especificaciones de lenguaje de programacion programming language specifications 7' 7' I v 7 S B4
especificaciones de memoria memory specifications A VAR
especificaciones de programacion  programming specifications VA=A ANV R R W
especificaciones generales general specifications — itk
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especificaciones provisionales tentative specifications ALk

especificado por el usuario user-specified 2 —HPHRE

especificar estacion para registrar procedimiento de iniializacion de estacion de dispositivo remoto | Specify station for registering remote device station initialization procedure | IJ S&— N F /84 R FA =3 ¥ T A A FIEB RIS E

esperar cinta wait band v x=A Mg

espesor thickness & -

esquema schedule ARy a—)b

esquema de conexiones connection diagram iR

estabilizador de voltaje voltage stabilizer A E

establecimiento establishment fHESL

estacion station J&)

estacién de conteo Station count R

estacion de control control station B

estacion de dispositivo inteligente

intelligent device station

ATV hTFARAL AT

estacion de dispositivo remoto

remote device station

B AL RS

estacion de dispositivo remoto de seguridad

safety remote device station

LRV E— T A

estacion de relé relay station Chitlk JRy

estacion de subcontrol sub-control station 7R
estacion defectuosa de enlace de datos data link faulty station T 7 B
estacion E/S remota remote I/O station U E— r/OJF
estacion esclava slave station +JF)

estacion esclava slave station A L—"T 5
estacién host host station H

estacion local local station 12— 71 V)5
estacion maestra master station ~ AL

estacion master remota remote master station VE— v RAAJF
estacién no valida por error error invalid station * 7 — )5
estacion remota remote station VE— MR
estacion remota lista Remote station ready U & — F JRReady
estacionario stationary [l

estado status AT —HF A
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estado cerrado

locked state

EDZAN; =

estado de ajuste de ganancia

gain setting status

TA CRBGEIRRE

estado de ajuste de offset

offset setting status

iy

* 7% v bR ERRE

E

estado de cada conexién

Status of each connection

IR 7> a URREE

estado de ejecucion de protocolo

Protocol execution status

PACENEVIZSERIN

estado de ejecucion de transferencia en batch de memoria de programa

program memory batch transfer execution status

PASE AN R i ISR N

=}
fE

[an

estado de enlace de datos

data link status

Vot SUIVE/SN =

estado de error error status HERRE
estado de error error status = 7 —IR
estado de funcionamiento operating status EEL N1
estado de interruptor switch status AA v FIREE
estado de mascara mask status ~ A7 IRRE

estado de orientacion

orient status

FV T hAT—HF A

estado de paro

stop status

NN

estado de problema de alimentacion eléctrica por el lado del PC

power supply problem status on the PC side

XY a I ERFEE R E

estado de reset

reset status

Ut v MMEERIREE

estado de suministro de manual

manual supply status

~ = 7 )V RE

estado de terminal de entrada opcional

option input terminal status

A7 a v ATTE IR RE

estado de terminal de salida opcional

option output terminal status

7 a o iE IR RE

estado desbloqueado

unlocked status

V= IRN

estado fijo de controlador programable

fixed stand of programmable controller

= oY EESR

estado offset/ganancia

offset/gain setting status

ATy b S RERE

estandar de hecho

de facto standard

FIr I NAREHE— R

estandar de operacién operation standard (it
estandar provisionales tentative standards R HIAS

estandar temporal temporary standard e A
estandares de conformidad compliance standards YERLHEA
estandares de correspondencia corresponding standards KIS FEAS
estandares de seguridad safety standards rqenvs i
estandarizacion standardization FEHEAL
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estilo de asistente

wizard style

TP =R

Estimacion estimate R LA
estructura structure i3y

estructura de archivo file structure 7 7 A JVAERK
estructura de circuito circuit structure [] A
estructura del marco (frame) frame structure 7 L — LR
Ethernet Ethernet A —%x> k
etiqueta flag 777

etiqueta label 7~

etiqueta de alarma alarm tag VAN &
etiqueta de error error flag TI7—777
etiqueta de estado status tag AT —B AR
etiqueta de mensaje message tag Ayw—KT
etiqueta de soporte carry flag Xy V—T777
etiqueta definida por el usuario user-defined tag a—YPERF T
evaluacion assessment P

evaluacién de error Error judgment ~ 7 —HE

exceso de recuento de intentos

retry count excess

U b5 A B —

exceso de valores de computo de muestreo

Sampling count value overflow

Yo7V MEA— AT —

exceso e insuficiencia

overplus and shortage

A

existencias de productos defectuosos stock of the defectives N RAEHE
expansion expand iz ok
explosion explosion 127
exportacion export T AR— R
extension extension PLoE
extension de bus bus extension INASER
extincion die A

extraer draw out Fae—77 k
extrusionado extrudate FLHL
fabricante manufacturer A=
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faceplate faceplate Tz— AL —h
facil de ver easy-to-see g
factor de ondulacion ripple ratio U v IV
factor externo external factor PANE AN
Falla externa external failure S s
fallo failure H e
fallo de expulsion ejection failure PEH I X
fallo de hardware hardware failure N—RU =7 HBE
fallo de hardware hardware failure N— R = TR
fallo de orientacion orientation fault FYVx FIR
fallo de ventilador fan fault 7 7
Fallo tierra Ground fault Hit
falta missing el
falta missing R
fase abierta open phase KRR
fase inversa reversed phase UL E!
fase normal normal phase 1EAH
fatiga del metal metal fatigue & BT
fecha de entrega delivery date AN
feedback feedback A Sl WA
fenomeno de subida subita surging phenomenon = T HR
FeRAM, memoria de acceso aleatorio ferroeléctrico | FeRAM, ferroelectric random access memory SR EAR A £ U
ferrita ferrite e
fiabilidad reliability ek
fibra plastica plastic fiber TIAF T T 7 AN
ficticio dummy I —

filete de tornillo de bola

ball screw lead

A=Y — R

filtracion filtration At
filtro filter 7 4 VH
filtro de aceite oil filter FAIN T 4 IVH
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filtro de aire air filter TTTAINH
filtro de muesca notch filter S FT4NE
filtro de polarizacién polarizing filter (Th
filtro de ruido noise filter AR T 4INH

filtro de ruido de linea

line noise filter

FGA I ARXT 4 VH

filtro de ruidos de radio

radio noise filter

FTIOFIART 4 IVE

filtro de supresion de sobretensién  surge voltage suppression filter H—BEMEH T 4V F
fin End 0¢/S

fin de carrera stroke end Abp—rxT R

fin individual single end D2

finalizacién de ejecucion de protocolo

Protocol execution completion

ok a)VETET

finalizacion del ment de reanudacion de estado de inhibicion de ventana emergente

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7Ty TEEIREIRIRAE T A = 2 —

firmware firmware Ty —AhUxT
fisura de crack chip crack FoT T Ty
flecha shaft Yy 7k

flip flop flip flop 7V roayS
fluctuacion hunting INSTF T

fluido de bateria battery fluid N T VIR

flujo flow 7u—

flujo de sefales signal flow VT a—
flujo de soldadura solder flux WIATET7 T v A
flujo de trabajo work flow U—77u—
flujo de valvula valve flow VAV ks
fluorescente fluorescent AT

forma shape 2N

forma de tren de pulsos pulse train form 7V A BTERE
formato format TE =< b
formato de archivo file format 7 7 A VB

formato de grabacion

recording format

Rk A —~ v b

formato de imagen

image format

8 % X
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formato de paquete Packet format XTI == h

formula recipe e

formula de calculacion calculation formula FHE

fotoacoplador photocoupler T NI TT

fototiristor bidireccional phototriac THx N TAT VD

frecuencia frequency JEI H

frecuencia angular angular frequency £ JE B

frecuencia de entrada input frequency A7 JE 5K

frecuencia de escaneo scanning frequency A JE B

frecuencia de pulsos pulse frequency 7NV A JE K

frecuencia de resonancia resonance frequency IR A B 5

frecuencia de ruido noise frequency I A RJE B

frecuencia de soporte

carrier frequency

X U T REEK

frecuencia del reloj

clock frequency

7y 7 JE R

frecuencimetro analégico

analog frequency meter

7w 7 E G

freno de polvo

powder brake

PR =T L—

freno dinamico

dynamic brake

HAFTI v I T —F%

freno electromagnético electromagnetic brake BT L—F
freno electromagnético del motor motor electromagnetic brake E—FEMT L —F
freno regenerable regenerative brake A7 L —%
frenos de seguridad safety brake BET L —F
fredn freon PA V4
fresado milling =Y rUmL
friccion estatica static friction B 1 R

fuego fire K

fuente source V=2

fuente font TE b

fuente de agua water source Fa 7RI

Fuente de alimentacién Power supply ERE

fuente de alimentacion estabilizada  stabilized power source ZEAL IR
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fuente de copia copy source a’™—Jn

fuente de etiqueta tag source BT — A

fuente de luz light source TR

Fuente de poder AC AC power supply ACEW

fuera de control out of control B

fuera de linea offline F7 T4

fuerza contra-electromotriz counter-electromotive force Wik /)

fuga leak &

funcion function BA%L

funcion function HERE

funcion afiadida added function fHnggne

funcion de afiliacion membership function AU N—y TR

funcion de enchufe socket function Yy h B

funcion de zinc zinc die-cast HiER 2 A F ¢ A B

funcion multiple multi-function 2 HEHE

funcién trigonométrica trigonometric function =B

funcionamiento de pasos

step run

AT ST

funda antipolvo para ventana de recambio de fusible

dustproof cover for fuse replacement window

b o — AN C AT S —

fusible

fuse

E=2—X

fusible de accion rapida

quick acting fuse

e 22— X

fusible de intervalo medio

medium time-lag fuse

RTATLEAA LT T 2a—X

fusible fundido fuse blown b o — XWr

fusion de fusible blown fuse b o — XYW
fusionar merge o

galvanico Galvano VeV

gama lineup FAT w7
ganancia gain TA

ganancia de bucle de modelo Model loop gain TS A
ganancia de posicion position gain W& A v

ganancia del bucle de posicion

position loop gain

fLEN—T7A
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gancho

hook

ARES

gancho de fijaciéon de modulo

module fixing hook

2=y NEEHZ v 7

gancho, latch, proyeccion hook, latch, projection T 7

gas activo assist gas TR N A
gas argon argon gas TN T A
gas diéxido de carbono carbon dioxide gas ZFRAbIRE AT A
gas helio helium gas YT LTTA
gas hidrogeno hydrogen gas IKFETT A

gas inerte inert gas ARG AT A
gas neon neon gas FA A
gases Nno corrosivos noncorrosive gases G ENETT A
gastos de produccion production expenditure s
generacién automatica auto-generation EEULEN5

generador de caracteres

character generator

FNYITIEZ 2R L —H

generador de caracteres

character generator

Ty IR L—H

generador de pulsos

pulse generator

INIVAY =R L—H

generador de pulsos

pulse generator

IRV AFEAELR

generador de velocimetro

tacho generator

Xal L —H

gestion de apertura de sesion

login management

0 g A EH

gestion de produccién

production management

AR B

gestion de seguridad

security management

xRV T4 BEH

gestion de sistema

system management

VAT A TR AL

gestor de sistema

system manager

AT NEHE

goma de silicona

silicon rubber

v)ay F3—

goma de uretano urethane rubber VAZE AVE=N
goma protectora de vibraciones vibration-protective rubber MR E) = 2
gota drop T

gético gothic =N
grabado etching Ty FT
grabado en relieve embossing TURTT
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grabado en relieve emboss TUIRA
grados centigrados degree /"
grafico graph 777

grafico de rastreo de supervision

monitor trace graph

F=H NL—RT T T

grafico de tendencia

trend graph

fLv RTT T

grafico de tendencia histérica

historical trend graph

EARNUBAL RNV RTTT

grasa de silicona

silicon grease

YVary 7Y R

grua

Crane

g L=

grueso

thick

A

grupo de comentario

comment group

aRxA KT N—T

grupo especificado

specified group

T N—TFRE

guardar save AT
guardar como save as A A AT TIRAF

guardar pantalla

screen save

2 V= —7

guia de resolucion de errores

troubleshoot guidance

STV a— R TAX R

ha

ha

~T B —)b

Habilitar alarma de proceso

Enable process alarm

Tav AT T — LFFA]

habilitar operacion de inversor

Enable inverter operation

A N B EERFE AT

hembra (conector) female (connector) AA(TR T HZ)
herramienta tool TH
herramienta tool Y —)b
herramienta de desbloqueo release tool VY —2>Y—)
herramienta de engarzado a presiéon | crimping tool JE& T E

herramienta de ingenieria

engineering tool

=TT — )

herramienta de mejora de version

upgrade tool

Joa—T ) — )

herramienta de programacioén

programming tool

Iy =)

herramienta de supervision monitor tool EFE=HY—)L
herramienta IDC IDC tool JEH# T A
hexadecimal hexadecimal 16445
hilvanar basting Lol
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histéresis hysteresis Yz=tical e
histéresis hysterisis AT YA

historial de actualizacion de version

version upgrade history

N—a 7 v TIERE

historial de alarmas

alarm history

T T — LJEE

historial de errores

error history

T 7 — g

holgura backlash Ny T yya
horas de operacion operation hours FRENIRE

horas de trabajo working hours T3

horizontal horizontal KA

horno/ horno de secado drying oven/Kiln HrJRR
humedad del aire ambient humidity JE P
hundido underflow T =T a—
husillo spindle B

IC digital digital IC 7 4 VA NVIC
IC monolitico (MIC) monolithic IC (MIC) £/ Vv 7IC
IC, circuito integrado IC, integrated circuit ERE R
imagen de espejo mirror image T —KiE
iman magnet et

iman permanente permanent magnet KRG
impacto shock o
impedancia impedance AU E—F R

impedancia de carga

load impedance

B v E—H R

impedir escritura de parametros

Parameter writing inhibit

INT A= HEIABIEL

importacion import A VR — b
importacion import FEIA TR

impresion print BNl

impresion print out AV VAV
impresora 3D 3-D printer =N ST AN
imprimir ASCII ASCII print TAF—=7Y R

imprimir instruccion cédigo ASCII

print ASCII code instruction

TAF—a— KT M
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®

BAE

impulso

pulse

IV A

impulso acumulado

accumulated pulse

NIV S

impulso de posicion position pulse DLV A
impulso multifase multi-phase pulse E2 EPavIns
incision incision YA
inconsistencia inconsistency NLE R
incrementar produccion increase production Y PE
incremento increment AT VAR

independiente

stand-alone

AF s RTm s

indicacion cerrada

close indication

7 v — ¥R

indicacion de fusible fundido

fuse blown indication

b o — AWrER

indicacion de limite de velocidad (salida durante el limite de velocidad)

speed limit indication (output during speed limit)

AE— R Y S N GREEHIR )

indicacion de sprite

sprite indicate

AT TA NEIR

indicador gauge g
indicador analdgico analog indicator 7 a7 ERRE
indicador de advertencia de emision laser laser emission warning indicator L — Y S AT
indicador de esfuerzo strain gauge EBS—Y
indicador de nivel level gauge LUV ER
indicador de perno bolt gauge R =Y
indicador de presion pressure gauge JE 775
Indicador de presion gauge pressure =Tk
Indicador de presion gauge pressure =S
indice index AT T A
indice de fusibles fuse rating b o — XER
indices ratings TE R

individual individual 51
individualizacion individuation AL
induccion electromagnética electromagnetic induction TR E
inductancia inductance AUHETHE R
inductivo bottom up RNELT v
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inductor inductor AHEIH

inercia inertia AF—%

inercia mediana medium inertia rpE

inercia ultra baja ultra-low inertia AR AR M

informacion information 15

informacion adicional para tipo base additional information for base type ~X— 2 ¥ A 7 1BIN1EH

informacién base base information N— 2GR

informacion de actualizacion de version

version upgrade information

N—= g T v I PEFR

informaciéon de administracion buffer de anillo

ring buffer management information

U7y 7 7 G

informacion de cancelacion de programa

program abort information

HH | 4

7ur5 AT R— MNMER

informacioén de conexion

connection information

ax7 va NER

informacion de conversion reversible de programa de etiqueta

label program reversible conversion information

PRI A= A AN BUIY S E

informacion de conversion reversible de programacion de etiqueta

label programming reversible conversion information

2
TNT 7T X T A RS R

informacion de datos de supervision

monitor data information

=T — 2GR

informacién de diagnéstico de archivo

file diagnostic information

7 7 A VWG R

informacion de dispositivo

device information

F A A

informacion de enrutamiento

routing information

N—T 4 > T IEH

Informacién de error comin common error information = J — @G
informacion de error individual individual error information = 7 —{E B
informacion de errores error information =7 — g

informacioén de hardware

hardware information

N= T =T

informacion de indice

index information

ATy 7 NG

informacion de interruptor DIP

DIP switch information

T Ay T ALy TR

informaciéon de marcado

marking information

v —% 7

informaciéon de moédulo

module information

= MEH

informacion de médulo de objetivo de contrasefia remota

remote password target module information

JE— R SR — xR =y MER

informacion de sistema de dispositivo de trabajo

work device system information

T — 7 F N AL AT LG

informacion de tarjeta de terminal remoto

remote terminal card information

UEe—FF—IF 00— FiE#H

informacion de usuario de login

login user information

77 A v a—WhER

informacion de version

version information

N—=2 g Ui
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informacion del paquete de software software package information VTN T R — U NE
Informacion detallada de médulol Informacién detallada de modulo  Module's Detailed Information/Module's Detailed Information | =L = v |~ ZE {55 7t
informe report LAR— k

iniciador de impulso

impulse starter

AR AR —H

inicializacion initialization IR

inicializacion sincronizada de CPU multiple  multiple CPU synchronized boot-up '~ /L FCPUIRHISNL EiF
inicializando Initializing =% T4 XH
inicializar boot 77—k

iniciar finalizacion starting completion WRENTE T

inicio start el

inicio start hhHE)

Inicio de carga

capacitor start

22T AT

inicio de enlace de datos

data link start

F—X% U 7Rtk

inicio de moédulo n° E/S

module start I/O No.

= KSEEAT/O No.

inicio de rastreo

trace start

YT Tk L— R

inicio de rastreo

trace start

kL — R B4k

inicio de registro de datos Data logging start T —Zu X Sk
inicio de sesion automatico auto logging il =
inicio de supervision start monitor E =X ik

inicio en caliente hot-start Ry hAZ— |
inicio en frio cold start I—)L RAHZ— |

inicio/fin disp. local

Local dev. start/end

07— H LT N A BRI

inmunidad a la subida subita EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

=24 2 =7 ¢ EN61000-4-5

inmunidad al ruido

noise immunity

J A Rt

input de contacto contact input RN
insertar insert A
inspeccion antes del despacho shipping inspection HH T A AT
inspeccion completa whole inspection 2HRAE
inspeccion de humectabilidad wettability inspection e A
inspeccion de junta joint inspection SRR
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inspeccion de material entrante inspection of in-coming materials = AR

inspeccion de muestreo sampling inspection A

inspeccién de recepcion receiving inspection N

inspeccion de seguridad safety inspection LA

inspeccion de soldadura solder inspection LA TR A

inspeccion destructiva destructive inspection A

inspeccion periddica periodic inspection TE AR

inspeccion visual visual inspection B kA

inspeccionde mercancia actual actual goods inspection B s Fn A

inspector inspector Iy =

instalacion installation AT

instalacion installation B.gia

instalacion installation Huf i

instalar install A A =)V

instruccion ASCII ASCII instruction T A X —

instruccion de actualizacidon de enlace

link refresh instruction

Vo7 U7 vy v lma

instruccion de actualizacién en batch de memoria buffer

buffer memory batch refresh instruction

Ny 77 A=Y 7y v ama

instruccion de bifurcacién de programa

program branch instruction

A=A NG 53

instruccion de cambio de bloque

block switching instruction

Ta sy 7Yz e

instruccion de comunicacion de enchufe

socket communication instruction

Ay MBEAma

instrucciéon de control de datos

data control instruction

2

instruccion de control de proceso Process control instruction 7 v 2l

instruccion de control de programa  program control instruction 7'v 77 M E A

instruccion de definicion de registro de datos data logging set instruction TFT=AuX Ty Myw
AN

instruccion de diagndstico de fallo y depuracion

debug and failure diagnostic instruction 7

instruccion de enlace de datos

data link instruction

instrucciéon de entrada de matriz

Matrix input instruction

instruccion de escritura de valor de preajuste (ICPREWR1(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

7Vt v MEEAZHHICPREWRL(P)

instruccion de funcionamiento de comunicacién de enchufe

socket communication function instruction

Yy Ns{EHRE I

instruccion de inicio de tabla (IPPSTRT1(P))

Table start instruction IPPSTRT1(P)) 7

— 7 )V ikEh 4 (IPPSTRT1(P))
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instruccion de lectura de valor de contador latch (ICPLSRD1(P)) |latch count value read instruction CCLTHRD1(P)) ’7/7‘77 '7‘/}‘1@%7: np T (ICLTHRD 1(P))
instruccion de lectura del valor de pulsos medidos (ICPLSRD1(P))| Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P)) | X)L Z Al EfEFe H LD 4 (ICPLSRD1(P))

instruccion de llamada de programa de subrutina

subroutine program call instruction

YT N—F 0T T A=

instruccion de mensaje de usuario

User message instruction

=Ry =M

instruccion de modulacién de ancho de pulsos

Pulse width modulation instruction

2V AR TS

instruccion de modulo de enlace de datos data link module instruction T2V 2=y My
instruccion de movimiento shift instruction 7 Maw

instruccion de operacion aritmética BCD BCD arithmetic operation instruction | BCDZLAF i By 4
instruccion de operacién de datos data operation instruction T — X RS

instruccion de operacion de tabla table operation instruction T — 7 VEREMS

instruccion de procesamiento de bits bit processing instruction vy MLBE A

instruccion de procesamiento de datos | data processing instruction T —Z L

instruccion de procesamiento directo  direct processing instruction XA L7 MU
instruccion de ramificacion de puntero pointer branch instruction A B o3I

instruccion de registro de ejecucion a baja velocidad del programa

program low-speed execution registration instruction

instruccion de rotacion rotation instruction O—7— g UME
instruccion de salida de pulsos Pulse output instruction VAV N WAk
instruccién de transferencia de datos |data transfer instruction T KRS AT

instruccion de verificacion de estado de ejecucion de programa

program execution status check instruction

7a T ANFETRET = v 7 M

instruccion dedicada a transmision de alta velocidad de CPU mdltiple

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

AN
el

It

~/LFCPUM G RN

re I

instruccion dedicada de bus de alta velocidad de CPU multiple

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

~ /L F CPUH S A RS R 4y

instruccion dedicada de enlace

link dedicated instruction

V7 BRmS

instruccion dedicada de médulo de funcion inteligente

intelligent function module dedicated instruction

ST YDy MEfEa = FEAGS

instruccion dedicada de sistema de CPU muiltiple

multiple CPU system dedicated instruction

~/VFCPUY 2T LEE M4

instruccion dedicada de transmision de CPU muiltiple

multiple CPU transmission dedicated instruction

~ )L FCPUM @13 5 4

F’I'JTJ

instruccién secuencial

sequence instruction

V“*/J‘/Xnn-r‘w

instrucciones de acceso a memoria buffer

buffer memory access instruction

Ny 77 AEVT I8 AN

instrucciones de control maestro

master control instruction

v AH a ha—)Lmg

instrucciones de operacién operation instructions ((E=SEp
instrumentacion instrumentation S
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instrumento de medicion metering instrument BES

integrado built-in P ik

inteligente Intelligent )

intensidad intensity A

interbloqueo interlock A=

interbloqueo de freno dinamico Dynamic brake interlock AT IvITLv—FAfAFuayy

intercambiador de calor heat exchanger Brfids

intercambio handshake NS Ry 2—7

intercambio de byte Byte swap SA AR

interfaz interface A B =T z—A

interfaz Centronics

Centronics interface

o k= AL H T 2 — R

interfaz de termistor de motor

motor thermistor interface

TP —IRI A A =T = —R

interfaz E/S disipador

sink I/0 interface

VI ANHNA BT 2— R

interfaz E/S fuente

source I/0 interface

V=AANENA L H T 2= A

interfaz en serie

serial interface

CITNAE T 2—R

interfaz hombre- maquina

man-machine interface

v BT 2 — R

interfaz optica

optical interface

YA H T 2— A

interfaz paralelo

parallel interface

INTULINA BT —A

interferencia interference FH B A5
interferencia de ruido noise interference J A ATk
interferometro laser laser interferometer L— =T
Internet internet A =3k
interpolacién circular circular interpolation A
interpolacion helicoidal Helical interpolation ~ U T VAR

interpolador

interpolator

A BRL—H

interpretacion basica

interpretive BASIC

A 27 ZJEBASIC

interrumpir lista de monitorizacién de programa

interrupt program monitor list

AR T v 7T h—HE=4

interrupcion

interrupt

T

interrupcion

interrupt

FIA I

interrupcion inteligente

intelligent interrupt

ATV NEID AL
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interrupcién sincrénica de CPU muiltiple

multiple CPU synchronous interrupt

~ LT CPUE] [RIHAEA A2

interrupcion sincrénica de transmision ciclica

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v ZAREFEBIELA 2

interrupcion temporal de potencia temporary power shutdown Wk 7R
interruptor breaker T
interruptor breaker 7 L=

interruptor de acceso

access switch

TR AZAL vF

interruptor de ajuste condicional

condition setting switch

FHBEAA v T

interruptor de ajuste de entrada analégica

analog input setting switch

TIu T ANNEREAA T

interruptor de ajuste de entrada de arranque

start-up input setting switch

EEATREAA v F

interruptor de ajuste de ID de enlace

link ID setting switch

Vo 7IDREAA v F

interruptor de ajuste de inicio

start-up setting switch

BBBEAL v F

interruptor de ajuste de modo

mode setting switch

E— FREALS v F

interruptor de ajuste de N° de estacion

station No. setting switch

JIBHEAA v T

interruptor de ajuste de salida analdgica

analog output setting switch

TIu T HOREAA v T

interruptor de ajuste del numero de canal

channel number setting switch

F ¥ L FIVNOREAA v F

interruptor de ajuste para resistor de terminacion

terminating resistor setting switch

IR E A A >~ F

interruptor de cable

lead switch

V—FAA vF

interruptor de calibracion de termistor

thermistor calibration switch

Y= I A IRIERREYIHR A A~ F

interruptor de cambio de bus

bus switching switch

NAGZAA v F

interruptor de codigo de tecla

key code switch

F—a—FAA vF

interruptor de derivacién optico

optic bypass switch

W SAINAAA > F

interruptor de diodo

diode switch

A F— R AL v F

interruptor de emergencia

emergency switch

BEAXA vTF

interruptor de entrada BCD

BCD input switch

BCDAJAA »F

interruptor de entrada digital BCD

BCD digital input switch

BCDT 4 X NVATNAA v F

interruptor de funcion inteligente

intelligent function switch

ATV oy MEREX A v F

interruptor de funcionamiento a dos manos

two-hand operation switch

W FEEA A v F

interruptor de habilitacion

enable switch

AFX—TIVAT 4 v F

interruptor de hardware

hardware switch

N=RU =T AL vF

interruptor de hombre muerto

deadman switch

Ty Rv AL T
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interruptor de inicio

start-up switch

EENAA T

interruptor de limite con lampara de neén

limit switch with neon lamp

XFT T Iy P AL T

interruptor de limite superior

upper limit switch

ERY Iy FAA vF

interruptor de modo de reinicio

reset mode switch

Vty hE—FKAA v F

interruptor de modulo de funcién inteligente

intelligent function module switch

ATV Yy MR =y P AL v T

interruptor de nivel

level switch

LL AL v F

interruptor de preparacién de funcionamiento

operation preparation switch

HEERYEf A A > F

interruptor de presion

pressure switch

JEAA v F

interruptor de presion

pressure switch

Ty vx— A vF

interruptor de proteccion de sistema

system protect switch

VAT NIRRT MAA v F

interruptor de proximidad proximity switch AL v F
interruptor de PRUEBA TEST switch TANAAL T
interruptor de reinicio reset switch Vtey FAAL vF

interruptor de seguridad con interbloqueo

guard switch with an interlock

0y RS KT A A v T

interruptor de seleccié tipo sink/source

sink/source selection switch

vy e =AY AL T

interruptor de seleccién de canal

channel selection switch

T U HIVEIRA A F

interruptor de seleccién de modo

mode selection switch

T— FUHRAA v F

interruptor de seleccién para resistor de terminacién

terminating resistor selection switch

FIHRPTRIR A A~ F

interruptor de simulacion

simulation switch

Vial—val AL T

interruptor de software

software switch

VT RNT 2T AA T

interruptor de tiempo

time switch

HA DAL T

interruptor de tubo fotoeléctrico

photoelectric tube switch

FEE AL v T

interruptor digital

digital switch

FUBNAA v F

interruptor DIP DIP switch TAYT AL T
interruptor electromagnético electromagnetic switch % B PR 2
interruptor final para punto proximo  limit switch for near point R R

interruptor flexible

flex switch

TV I AARAL vF

interruptor fuera de linea

offline switch

F7I7A AL T

interruptor limite inferior

lower limit switch

TRY Iy hAAL vF

interruptor manual

manual switch

FRAA v F
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interruptor mate mat switch <AL YT

interruptor multiple polyswitch RY AL v F

interruptor optoelectronico optoelectronic switch HEAA > F

Interruptor para el cambio del No, de estacion change station No. switch BV A A v F

interruptor principal main switch FAA v F

interruptor proteger escritura

write protect switch

FANTRT I RAL T

interruptor selector de visualizacion de E/S

I/0 display selector switch

AHDFTRGZ AL~ F

interruptor tactil

touch switch

2y FAA vF

interruptor - operado por levas

cam - operated switch

TLAA T

intervalo de desconexién de sensor

sensor out time

o7 T MR

intervalo de escaneo

scan interval

A% T

intervalo de filtro de eliminacion de ruido time of noise removal filter A RrET 4 V2 EEH
intervalo de pieza de trabajo workpiece interval T — 7 [#1@
introducir datos en monitor entry data monitor TN ABGRE = H
introducir valor de dispositivo Input device value TN ZMEANT]
inventario inventory 1

inventario a largo plazo long-term inventory TR R

inventario apropiado appropriate inventory 10 1F 7 B

inventario de seguridad safety inventory L ARAE

inventario excesivo excessive inventory 10 T 7E i

inventario final ending inventory HIRAE

inventario inicial initial inventory e e

inventario practico practical inventory FEAE

inversion invert SR

inversion de cambio de bits change bit inversion vy NEEAER
inversion en equipo equipment investment Bl Era

inversor inverter A N—H

inversor de tiristor

thyristor inverter

YA YRS A i

inversor de transistor

transistor inverter

NI UDALA NS

inversor en marcha

inverter running

A N — K LT

66




FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

ARAVER

BEE
2[=]

BAE

inversor trifasico

three-phase inverter

StHA L N —H

jeugo de engrane gear backlash XT NI Tyva
jog jog M
juego de chip chip set Fv 7ty b

juego de registro de activado

Trigger logging set

INDIV VRSV i

juego listo de datos (DR (DSR))

Data ready set (DR (DSR))

F—% L7 (% v | (DR (DSR)

junta gasket AT b
kg kg E =077 N
km km ¥

lado de ajuste set side T M
lado de carga load side TR
lado de conexién connecting side a7 M
lado de escucha listening side Uy A2
lado de servidor server side B3l

lado del cliente

client side

7747 M

lado PLC I/F PLC side I/F v— Y IL/F
lado PLC I/F PC side I/F 2= Z Ny
lampara lamp A

lampara de alarma

alarm lamp

TI—LT T

lampara de potencia

power lamp

NI —F

lampara halégena

halogen lamp

~Nar g

lampara incandescente incandescent lamp HEVT

lapeado lapping A=/

laser laser L—HF—

laser guia guide laser A RL—H

latch latch R

latch latch 7T

latch de bajo nivel de bateria battery low latch Ny T UVIKFZ vF
lavado washer JEE 4

Lazo de corriente

current loop

vy h—7
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lector de tarjeta card reader =R Y=
lectura read out e L
lectura de estado de uso de memoria memory usage status read A YAl KRR H
lectura de tabla de informacién de archivo | file information table read 77 A NMER-ERH L
lectura del médulo module read =y it
lectura/escritura de datos de archivo file data read/write 7 7 A VR BEH LIEA R
leer aleatoriamente random read A N1
leer datos de rastreo de PLC Read trace data from PLC L —2F—ZPCHit
leer desde PLC Read from PLC PCHi
leer el intervalo de servicio del médulo reads module service interval =y M— b 2R
leer informacion de directorio/ archivo directory/file information read T4V M) - T A NERBEH L
leer nombre de modelo de médulo  module model name read o=y MEdwiH L
lengua logico simbolico logic symbolic language nYy R v IR

lenguaje de controlador programable programmable controller language (> —%7 Y S5k

lenguaje de programacion programming language TurI IV EE
lenguaje de programacion programming language A=A AN
lenguaje de simbolos de relé relay symbol language UL — URVER
lenguaje de soporte mecanico mechanical support language A Y HR— N EiE
lenguaje de texto estructurado structured text language AT I7F¥—R7TFANFiE
lenguaje nemotécnico mnemonic language ——F=v 7 ik
lente de colimador collimator lens Y A—hFL X
lente de objetivo objective lens L X

lentes de receptor receiver lens X

lentes de transmisor transmitter lens gL X

lesion injury 77

leva cam N

leva wiper T A IN—

leva de vaivén reciprocating cam TR 71

liberar todo release all SN A IS

licencia license A A
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limite bajo/ limite inferior

lower limit/bottom limit

TR

limite de carrera

stroke limit

Abr—s) Ik

limite de carrera

limit switch

Uy hAAL T

limite de carrera de hardware hardware stroke limit N—=Ky=7Abr—=7YIvh
limite de carrera de software software stroke limit V7 b7 Abr—=27UIvh
limite de carrera de software (limite inferior) software stroke limit (lower limit) Y7 b7 =72 bu—2 U 3 v FFRE
limite de carrera de software (limite superior) software stroke limit (upper limit) Y7 b7 =7 A ha—2 VU 2 v b E[R{H
limite de carrera inferior lower stroke limit THRA =271y b

limite de carrera superior upper stroke limit FRAFE—27Y Iy |

limite de par analdgico analog torque limit 7 a7 hvs iR

limite de par de torsion torque limit kv 7 il BR

limite de probabilidad limit of probability e =R RS

limite de software - Software limit - Y7 b7 Uy b

limite de tiempo time limit FAL VI b

LIMITE INFERIOR DE AJUSTE DE ESCALA SCALING LOWER LIMIT 27— 7 TR

limite inferior inferior de alarma de proceso | Process alarm lower lower limit Fav AT T — AT TR

limite inferior superior de alarma de proceso Process alarm upper lower limit Iut AT 7 —u5ETR

LIMITE SUPERIOR DE AJUSTE DE ESCALA SCALING UPPER LIMIT 2= 7 ER

limite superior inferior de alarma de proceso | Process alarm lower upper limit Iut AT 7 —ATF LR

limite superior superior de alarma de proceso Process alarm upper upper limit Tatv A7 7—5hF LR

limpieza quimica chemical cleaning LB Vet

linea line [EI 73

linea central center line LA A B

linea central center line LR

linea coman common line 2 R

linea de ensamblaje

assembly line

ML T A

linea de escaner scan line A AR
linea de produccion production line EFETA
linea de sefial analdgica analog signal line T TS

linea de soldado

weld line

TN RT A
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linea discontinua dashed line T

linea gruesa thick line PN

linea guia guide line HARTA

linea ideal ideal line PRARELRR

linea publica general general public line — AR [E] R

linealidad linearity ELRRE

linealidad de par de torsién torque linearity kL7 R

linealizar linearize V=774 X

lineas rectas straight lines [ER

liso/nivelado smooth/even g

lista list —

lista list flf ] —5&

lista de archivos script

script file list

2707 h—&

lista de auto diagndstico

self-diagnostic list

[ e

lista de bloque de funcién (FB)

function block (FB) list

Ty riaryyuy 7 (FB)—E

lista de bloques

block list

Tuy 7 AR

lista de codigo de alarma

alarm code list

75— ha— R

lista de codigos de error

error code list

o}

T —a— K—

lista de contenidos del proyecto

project contents list

uvxl FNNE—E

lista de datos de fuente de copia

copy source data list

av—rx7r—4—H

lista de datos del proyecto

project data list

vzl br—2—E

lista de dispositivos

device list

TN A

lista de dispositivos usados

list of used devices

FoA A Y A R

lista de errores error list T 7 —JEHE
lista de existencias de salida outgoing stock list H AR EE

lista de funciones function list HERE—

lista de informacion de producto product information list g R
lista de instrucciones instruction list i —E

lista de memoria buffer

buffer memory list

Ny 77 AE) %

lista de monitorizacion de programa

program monitor list

A=A N
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lista de parametros para moédulo de funcién inteligente

Intelligent Function Module Parameter List

ATV = MEREL =y MRT A= —

lista de procesos list of processes TIEZ
lista de rutas de conexién connection path list Pkt — %
lista de sefiales de E/S list of I/O signals AT —E&

lista de tipos de marco (frame)

frame type list

TL—AhH AT —E

lista de verificaciones puntuales

list of spot checks

Fzv 7 —F

lista del programa

list program

IS Nl = B/ AUN

lista desplegable

pull-down list

TNE Y AR

listo terminal de datos (ER (DTR))

Data terminal ready (ER (DTR))

F—2uRk LT 4 (ER (DTR))

litio

lithium

VT UL

llamada

call

ROV L

llamada de programa de microordenador

microcomputer program call

~Afarru s ha—)u

llamada de subrutina subroutine call PITN—Fra—
llamada de subrutina subroutine call T N—F L
llave de torsidn torque wrench rvo v

llave inglesa spanner AN

local local o —J0L
localizacion localization Bk

localizacién actual current location BiLEHh

localizacién remota remote location 122 i

logaritmo natural natural logarithm H SR

l6gica logic =R 4

l6gica de cableado fijo

hard-wired logic

N RUA = Ra Yy

l6gica negativa

negative logic

AHAT 4Ty

l6gica negativa negative logic Him
l6gica positiva positive logic ERm B
logotipo logotype oav—7
longitud length R’
longitud Length VT A
longitud aproximativa approach length BER
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longitud datos data length T—AEK
longitud de codigo code length a— R
longitud de hoja Sheet length =R
longitud de onda wavelength K&
longitud de segmento segment length v A MR
longitud del bit de parada stop bit length Ay TEy MR
longitud fija Fixed length fiE] 7 =
longitud variable Variable length AR
lote lot =
LSI personalizado custom LSI J1 A% ALSI
lubricacién de aceite oil lubrication i
lugar Locus HLBR
luz ambiental ambient light o3 [ R
luz de fondo backlight Ny 7 T4k
m m A— kv
Maestro master BR
maestro - esclavo Master-slave VAR —AL—T
magnético magnetic e
malfuncionamiento malfunction RN
Manejo del sistema management system BHY AT A
manipulacion handling o
mantenimiento maintenance SRR
mantenimiento maintenance AUTF A
mantisa mantissa AHEED
manual manual ~=a T
manual de disefio design manual REt~v=a 7V
manual de instrucciones instruction manual Huflan &
manual de operacién operating manual ARV =T 4 T =TI
manual de operacién manual for operation TEZEFIEFE

manual de referencia

reference manual

V757 L A~w==2T )L
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manual de usuario abierto

Open User's Manual

=27 VHBEL

manual del compra

purchase manual

EE~=a7

manual del usuario

user's manual

a—HY—Av =27 )

manufactura

manufacture

i

mapeo de memoria de E/S

memory-mapped I/O

A€V~ v 7 FI/O

maquina de coser sewing machine RV
maquina de host host machine RA Mg
maquina de soldar por costura seam machine — L
maquina fresadora milling machine 7T A A
maquinaria machinery TRk
maquinaria machinery TEAR AL
marca mark F5

marca del simbolo symbol mark VUARNT—T
marcado de muestreo sample marking P T IVEIF

marcado de palet

palette marking

Ny MEIF

marcha libre

free run

7=

marcha paralela

parallel run

NI T

marchas de diferencial

differential gears

T4 T 7L ILET

marco (frame)

frame

7 b—A

marco de comunicacion de datos

data communication frame

T ZEH T L— A

margen margin =V
margen de error margin of error AR

margen de ruido

noise margin

AR =T

martillo

hammer

NS —

masa

mass

HE

masa de pila de terminal externo AC

AC external terminal batch ground

ACHMER S —F5 7 — A

mascara de subred

subnet mask

VA S N

material material ME
material material yZRs
material en bruto raw material JERF L

73




FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

ARAEE E BA&EE
material viscoso viscous material HEPER
matriz activa active matrix TITA4T2 M) v TR
matriz de compuertas gate array NV e
maza de goma rubber hammer = VANV S
mazo de cables harness INTRA
mecanismo de proteccion de los dedos finger protection mechanism T4 A= aT s M
mecanismo de seguridad safety mechanism rgest;i 1
mediano median AT ATV
medicion measurement M E
medicion de dimension dimension measurement SHERNE
medicion de excentricidad eccentricity measurement { Ol
medicion de paso pitch measurement v FHIE
medicion de tiempo acumulado secuencialmente |sequence accumulation time measurement | 3 — /4 L & ZFERE R ] E
medicion de tiempo de escaneo scan time measurement Ax ¥ A LHE
medicion de vibracion vibration measurement PRAVHE
medicion real actual measurement FEHI
medida de corriente de iones ion current measurement A F L ERAIE
medidas contra el ruido measures against noise I A X5
medidas de emergencia emergent measures AR E
medidas de seguridad safety measures EZQEth S
medidor de carga load meter o— RNA—%
medidor de potencia laser laser power meter LR =Rz
meétodo de control de pulsos pulse control method 7V A 5
megohmetro megger AT —
mejorar upgrading N=Ta 7 v/
memoria memory AEY
memoria buffer buffer memory Ny 77 AEY
memoria cache cache memory FyrvaAEY
memoria caché de programa program cache memory T I h¥yvaAEY

memoria compartida de CPU multiple

multiple CPU shared memory

< /VFCPUMELA A E Y
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memoria de copia de seguridad backup memory N IT T AEY
memoria de datos data memory T—HAEY

memoria de dispositivo

device memory

TNAARAEY

memoria de flujo de sefiales

signal flow memory

T TaE—AFEY

memoria de fuentes

font memory

TxrhAEY

memoria de programa

program memory

A=A NN )|

memoria de sistema

system memory

VAT LAEY

memoria de transmision de alta velocidad de CPU multiple

multiple CPU high speed transmission memory

~ L F CPUM & EE A€V

memoria de unidad

drive memory

NIATAEY

memoria dinamica, DRAM

dynamic memory, DRAM

HAFTI v T AEY

memoria estatica

static memory

AT AT AEY

memoria flash

flash memory

T aRXEY

mensaje

message

Av—v

MENSAJE DE USUARIO

USER MESSAGE

A—=FA =V

mensajes de error

error messages

T —Ayk—¥

menu

menu

A= a—

menu de ajuste de reloj

clock setting menu

WP E A = 22—

menu de configuracion

setup menu

Yy NT v A= a—

menu de configuracion de ajuste de reloj

clock setting confirmation menu

W RE TR A = = —

menu de configuracion de modulo

module setting menu

A=y PREA=2—

menu de confirmacién de prueba de dispositivo

device test confirmation menu

TN, AT A NHERA = 22—

menu de confirmacion de prueba del buffer de memoria

buffer memory test confirmation menu

Ny 77 AEVT A MERA=2—

menu de contraste

Contrast menu

SN S

menu de especificacion de direccion de memoria buffer

buffer memory address specification menu

Ny TZ7AEYT RLRAEEA =2 —

menu de funcioén

function menu

Ty varsA=a—

menu de Informacion de error comun

common error information menu

=7 —@EFHRA =2 —

menu de informacion de error individual

individual error information menu

=7 —EBEHRA =2 —

menu de informacioén de errores

error information menu

T7—{FHRA =2 —

menu de inicio

start menu

AB— A= 2—

menu de lista de errores

error list menu

T —jEREEA =2 —
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menu de prueba de dispositivo

device test menu

TN AT A= 22—

menu de reanudacién de estado de inhibicién de ventana emergente

Pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7T TENRRERIR A = 2 —

menu de registro de errores

error log menu

TT—JEREA =2 —

menu de reset de error

error reset menu

T T —fRRA =2 —

menu de seleccion de dispositivo

Device select menu

TS ABRA = 2 —

menu de seleccion de reset de error

error reset selection menu

T T —fRERIBINA = = —

menu de seleccion de visualizaciéon de comentario de dispositivo

device comment display selection menu

TNA AT A FPERBIRA =2 —

menu del monitoreo del buffer de memoria

buffer memory monitor menu

Ny T7AEYE=ZF A= 2—

menu desplegable

drop-down menu

ey FHT T A =a—

menu desplegable

pull-down menu

TINHE T A= 2 —

menu eliminar dispositivo

device clear menu

TNRAAT VT A= a—

menu emergente

popup menu

Ry TT v A=a—

menu opcional

option menu

AT a A a—

mercancia actual actual goods Hiin

mercancias peligrosas dangerous goods fElR

metal ferroso ferrous-metal W4 )R

metal prensado en molde mold-pressed metal 7L AR
metal, objeto de metal metal, metal object & &

método absoluto absolute method 77 YY) 2— kK
método de aceleracion/ desaceleracion acceleration/deceleration method — JfjskiE 5 =X

método de anillo de token token ring method f—27 2V 75K
método de apertura open method F =7 FHA
método de cableado para comun wiring method for common 2% 5K

método de ciclo de limite limit cycle method Vv b A70E
método de control fuera de rango control method out of range il 7 2 i s [ A4
método de corte cutting method A AFH

método de diodo diode method A F— R
método de escaneo scanning method Ax ¥ A
método de generacién de iones ion generation method A F AT
método de interpolacion lineal linear interpolation method EL A T
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método de levas

cam method

A LT7H

método de programacion

programming method

A= A AN VR S

método de respuesta de pasos

step response method

ATy TINEIR

método de tope

stopper method

S NP 6=

método de varistor

varistor method

NY2Z T

método incremental

incremental method

A7V AEZNTK

método incremental

increment method

A7) A MEFR

método Manchester Manchester method ~ o F A KK
método dltima entrada, primera salida [método LIFO] 1ast in, first out method [LIFO method] 4% A5G H1E
mezclador muller AT P A

mg mg NUEZ87 N
microordenador microcomputer ~A 3
milisegundos millisecond K

miniatura thumbnail P LRA I

mm mm U A=V
modelo Model eV

modelo model B4

modelo model BEAE

modelo basico QCPU Basic model QCPU _R— v 7 ET )LQCPU

modelo de alto rendimiento QCPU

High Performance model QCPU

INART =< AET LQCPU

modelo estandar

standard model

AP K — RET )V

modelo universal

universal model

2= X—HY LT L

modelo universal QCPU Universal model QCPU 2= N—HLET LQCPU
modem modem AN
modificacion de datos de creacion de archivo file creation data modification 7 7 A4 VAERE B RS W

modificaciéon de indice

index modification

A Ty 7 AES

modificacion de informacién de archivo

file information modification

77 A NAFHREE

modo

mode

F—F

modo actual fijo con impulsion bipolar

fixed current mode with bipolar driving

S e T R

modo adicional de red remota

remote network additional mode

VE—Fxy MEBME—F
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modo automatico auto mode Z—hkE—FK
modo basico base mode N2 F— R
modo de acceso access mode T RBAE—F

modo de acceso directo

direct access mode

FAVI vT 7B RAFTH

modo de ajuste de ganancia

gain setting mode

TA UBEREE— R

modo de ajuste de offset

offset setting mode

F 7ty FEEE—NK

modo de apertura

open mode

=7 —FK

modo de arranque inicial

initial start mode

A=V ¥ NVAS—FE—F

modo de auto sintonizacién

auto tuning mode

e b Fa—=rsE—F

modo de borrar

clear mode

7 T7TE—FR

modo de bucle de par de torsion

torque loop mode

M7 —7FE—F

modo de control de par de torsion

torque control mode

v 7 filie— R

modo de copia de seguridad

backup mode

Ny T v TE=FR

modo de depuracion debug mode TRy TE—R
modo de desplazamiento displacement mode BAE— R
modo de diferenciacion differentiation mode HBlE— R

modo de entrada de pulsos

pulse input mode

WNIVAANTTE— R

modo de inicio en caliente

hot-start mode

Ay hAY— pE— R

modo de lista

list mode

Y2 hE— N

modo de mediciéon de pulsos

pulse measurement mode

SV AREE— R

modo de microordenador

microcomputer mode

v E—F

modo de operacion de prueba

test operation mode

7 A MEIRE— N

modo de prioridad del programa

program priority mode

In T LMERE—F

MODO DE PRUEBA

TEST MODE

F A hE— R

modo de red E/S remoto

remote I/0 network mode

UE£—h/OFR Y hE—F

modo de red remota

remote network mode

VEt—hxy bE—F

modo de regreso a la posicion inicial

home position return mode

JRRERE— R

modo de retencién

hold mode

AR—/V FE—F

modo de salida de pulsos

pulse output mode

NIV AHTIE— R

MODO DE SEGURIDAD

SAFETY MODE

t—774E—F
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modo de simulacién simulation mode TRal—varE'—R

modo de sincronizacién synchronization mode A AR R 107 5

modo de sincronizacion synchronization mode [ 815 =

modo de supervision monitoring mode E=FE—F

modo de trackeo de sincronizacion | synchronized tracking mode TR TRERIME—R

modo directo direct mode 24 L7 K

modo en cascada cascade mode A —RKE—F

Modo en linea

online mode

FrIA4 =R

modo fino

fine mode

rkE AT —

modo manual

manual mode

V=2 T I)E— R

modo real

real mode

U7 LE—R

modo remoto

remote mode

PESEENE S

modo separado

separate mode

'L —hE—F

modulacion de ancho de pulsos pulse width modulation VN Y
modularizacién modularization FYa—k
modulo modulus EYV 2T A
modulo module o=y b

modulo analdgico

analog module

Trursa=y bk

modulo analdgico de E/S

analog I/0 module

7TruZ Atii2=v K

modulo base de extension

extension base module

PR — 2=y b

modulo base de extension de potencia redundante

redundant power extension base module

W FLHRN— A=y |

modulo base de extension para sistema de alimentacion de potencia redundante

extension base module for redundant power supply system

BIR_HEEY AT LR —A2=y b

modulo base de suministro de potencia redundante

redundant power supply base module

modulo base principal de potencia redundante

redundant power main base module

B CEAEAN—R 2= |

modulo base principal para sistema de alimentacion de potencia redundante

main base module for redundant power supply system

BIR_HEL AT LAEAN—22 = b

maodulo basico

base module

N—R2=- K

modulo basico principal

main base module

HAR—22 ="y I

modulo basico principal de alta velocidad para CPU multiple

multiple CPU high speed main base module

</ FCPURIEHEREARAN—ZR 2= b

modulo basico principal de tipo fino

slim type main base module

AU BH A THEAR— A=y R

modulo combinado de E/S

I/0 combined module

AHRA== b
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modulo contador de alta velocidad

high speed counting module

ERA T A =k

maodulo controlado

controlled module

BHa =y b

modulo de acceso de datos

data access module

T—RT VA= |

modulo de accionamiento del motor AC

AC motor drive module

ACE—X K747 a=y |

modulo de alimentacion de corriente de deteccién de vida

Life detection power supply module

FEenfR R = >~ b

mddulo de alimentacion de corriente de tipo fino

slim type power supply module

2 WH A TBERL= b

modulo de alta velocidad

high-speed input module

ERA )= b

modulo de cambio de bus

bus switching module

N2z 2= b

modulo de captura de pulsos

pulse catch module

INVAX X vy F 2= |k

modulo de comunicacion

communication module

L=

modulo de comunicacién en serie

serial communication module

YU Nala=—vgra=y k

modulo de comunicacién en serie

serial communication module

U T NEFEL=v b

moédulo de comunicacion inteligente

intelligent communication module

A7V Vv bhala=r—vara=y

modulo de comunicacién por bus

bus communication module

N2A@fFL=> b

modulo de conexion de periféricos

Peripheral connection module

JELORE gt = » b

modulo de contador

counter module

VIRYAVE =Nl

maodulo de control de sistema

system control module

AT LEHA = |

modulo de control de temperatura

temperature control module

R = = >~ b

maodulo de convertidor

converter module

aUN—Z T a— )b

modulo de convertidor analdgico - digital

analog-digital converter module

TIurT g VS NVE =y b

modulo de convertidor analdgico - digital

digital-analog converter module

FAVHENT S E R =

médulo de convertidor de bloque de terminales

terminal block converter module

U A A = v R

modulo de convertidor de bloque de terminales / conector

connector/terminal block converter module

SRy T AR =y N

modulo de CPU virtual

virtual CPU module

RECPUL= v L

modulo de dispositivo inteligente

intelligent device module

A PE VA P S

modulo de E/S

I/0 module

Atz = k

modulo de E/S CC-Link remoto con funciones de diagndstico

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

PWikgEER % CC-Link ) £ — /0= v b

modulo de E/S de escaneo dinamico

dynamic scan I/0O module

AT Iy AFx A= b

modulo de enlace

link module

V> 7a=vyh

modulo de enlace a la PC

computer link module

AR 2=y b
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modulo de enlace de alta velocidad

high-speed link module

RV 7 2=k

modulo de enlace de datos

data link module

FepYrrazy b

modulo de enlace de datos de estacion local

local station data link module

R—ANVRMNT =% 2=y b

modulo de enlace de datos 6pticos

optical data link module

Y7 —%V 2=y h

modulo de enlace multi-drop

multidrop link module

~AFERuy T ra=y b

modulo de entrada

input module

ANj2=v k

modulo de entrada AC

AC input module

ACATj==> b

modulo de entrada analégica

analog input module

TruZANa=y b

modulo de entrada de 24 VDC con funciones de diagnostico

24VDC input module with diagnostic functions

LR X DC2AVA /)= v |

maodulo de entrada de escaneo dinamico

dynamic scan input module

AT Iv I AF Y A=y |

modulo de entrada de pulsos

pulse input module

INVANT = b

modulo de entrada de temperatura

temperature input module

HEA2=>

modulo de entrada de video

video input module

EFAAN = |

modulo de entrada dinamica

dynamic input module

AT Iv I ANN2=> b

modulo de entrada RGB/video

video/RGB input module

E7 A/RGBATI == |k

modulo de extension de camara

camera extension module

B ATHERE=

modulo de freno

brake module

Tl—Fa=y |

modulo de funcion

function module

BEREL = b

modulo de funcidn inteligente

intelligent function module

ATV MEREL= v b

modulo de funcion inteligente de error

intelligent function module error

ATV Y=y ML=y PRE

modulo de fusible fundido

fuse blown module

ta—AWrr=v

modulo de interfaz

interface module

AV H T z— A= h

modulo de interfaz AS-I

AS-I interface module

ASIA v Z—T A A=y |

modulo de interfaz AS-I

AS-1 master module

ASi~v AH 2=y |

modulo de interfaz B/INET

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—A=2=y k

modulo de interfaz de localizador

paging interface module

R~ T BT e— A=y )

modulo de interfaz de médem

modem interface module

EFLALH T 2— A=y |k

moédulo de interfaz de tarjeta de memoria

memory card interface module

AEYH— KAV E T z—RA2= |

modulo de interfaz de terminal

terminal interface module

— XA E T z—A2=y b

modulo de interrupcion

interrupt module

BAG =y
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modulo de medicion de intervalo de servicio

service interval measurement module

Y —EAHERE L=k

modulo de movimiento

Motion module

EF—vara=yh

moédulo de movimiento simple

Simple Motion Module

VUV E—va =y b

modulo de multiplexor

multiplexer module

~)VFTIL T

modulo de parametros

parameter module

NG A—H =y k

moédulo de parametros con paquete de baterias

parameter module with battery pack

Ny T YRy JfENRTA=Fa=y |

modulo de programacion

teaching module

TA—F 2=y b

modulo de programacion

programming module

ruryogIvsa=y bk

modulo de red

network module

Fv hU—7a2=vyk

modulo de regeneracion

regeneration module

mA2 = b

modulo de relé

relay module

ik = b

modulo de relé de seguridad

safety relay module

LaY b—a=y h

modulo de salida analégica

analog output module

TrusHha=y b

modulo de salida de contacto

contact output module

BLiHiiz==v b

modulo de salida de relé

relay output module

Y L—tiHa=y b

modulo de salida de sonido

sound output module

HEEH 2=y b

modulo de salida de tiristor bidireccional

triac output module

FIAT 7=y b

modulo de salida de transistor

transistor output module

YA =y b

modulo de salida de transistor con funcion de diagndstico

transistor output module with diagnostics function

TR E F T R =y b

modulo de salida dinamica

dynamic output module

HAFTI v I7H 2=y k

modulo de salidas tipo sink

sink type output module

VR P EETR

modulo de sensor de vision

vision sensor module

EYartroa=v

modulo de servidor de obtencién de datos

data collection server module

F— S — 8=y |

modulo de servoaccionamiento

servo drive module

PR RTIAT2=y k

modulo de simulacion

simulation module

vial—vgra=vbh

modulo de sintonizacién de adaptacion (filtro adaptable I1)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

THETTF 4 T Fa—= TEe— T ETTF 4T 7405 11)

modulo de tapa ciega

blank cover module

TGy A—mmy R

modulo de temporizador analégico

analog timer module

TIus s vy

modulo de terminal

teminal module

H—IF )=y k

modulo de terminal de relé

relay terminal module

JLr—4—3IJFa=y bk
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modulo de transistor

transistor module

L IOREEY a— )

modulo de unidad

drive module

FSAFa=y k

modulo de unidad de disco duro

hard disk drive module

N=RF 4 AT FIA T 2= |

modulo de unidad de disco super

super disk drive module

A= F 4 RS RTGA T a=y b

modulo de unidad listo

drive module ready

RSATa=y FLT g

modulo de unidad listo DESCONECTADO

drive module ready OFF

K94 F2=y kL5 (OFF

modulo de visualizacion externa

external display module

AEFTRL= b

moédulo dummy

dummy module

FI—a=vh

modulo E/S remoto

remote I/0 module

JE— F/Ozx=v b

modulo E/S remoto estandar

standard remote I/0 module

—#xVE— F/O2=> |

moédulo externo de diagnéstico de fallos

external failure diagnostics module

S HEL I = |

modulo inteligente

intelligent module

£2FY Y=y b=y R

modulo inversor

inverter module

A UNR—=HF 22—

maodulo local

local module

o—h)a=-x K

maodulo local/ master

master/local module

VAL A==y b

maodulo maestro

master module

~A sy k

modulo master CC-Link estandar

standard CC-Link master module

—¥CC-Linkv A X —=2=v |k

modulo master standby

standby master module

ik~ A2 2=y k

modulo principal

main module

HAT=> K

Modulo READY

Module READY

2= FREADY

modulo remoto

remote module

VE—haz=v |

modulo seleccionar objetivo para depuracion

Select target module for debugging

TRy TR =y RN

maodulo servo

servo module

Y—Rx=v k

maodulo sin control

non-controlled module

B = b

modulo/ sustituciéon de médulo

module/module replacement

L= b A

modulo/ terminal de moédulo

module/module terminal

L= b

molde

mold

EF—/)L K

molde metalico

metallic mold

o

7

momento de inercia

moment of inertia

MEPEE— A 2 b

monitor de alarma

alarm monitor

T T —hET=H
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monitor de dispositivo

device monitor

FNRARTE=H

monitor de dispositivo local

Local device monitor

O—HIT NN, A= X

monitor de historial de errores

error history monitor

7 —@EEE =4

monitor de linea

line monitor

FA LTS

monitor de médulo de funcion inteligente

intelligent function module monitor

ATV V= Mg =y bE=H

monitor de seleccion de funcién de contador

counter function selection monitor

A0 FHEREEIRE = ¥

monitor de sistema

system monitor

VAT LTS

monitor de tiempo de escaneo

scan time monitor

AX Yy oA LTS

monitor de tipo de contador

counter type monitor

Ao BT =H

monitor en batch de dispositivos

device batch monitor

TN A AEE =S

monitor en batch de memoria buffer

buffer memory batch monitor

Ny 77 AE) —FE=X

monitor LCD LCD monitor WmE=4
Monitoreo de Pnatlla monitor screen R A0 o

monitoreo del buffer de memoria

buffer memory monitor

Ny 77 AEVET=H

Monitoreo en Linea

online monitor

FoIA =X

monitorizacion

monitoring

B AR

monitorizacién de vigilancia

guard monitoring

H—RE=H YT

monocromo monochrome /7R

montaje de chip chip mounting T THEEE
montaje de panel panel mounting INRIVERD AT
montaje de un toque one-touch mounting T8y FEAFTF
montaje sobre plato chucking Fryvxo U
montaje vertical vertical mounting HE 1 &

mostrar historial history display JBIEL R

motor motor T—F

motor con freno

motor with brake

T L—FfE—4

motor DC lineal

linear DC motor

V=7 EfE—H

motor de accionamiento directo

direct drive motor

AL VI N RIATE—H

motor de induccion de jaula de ardilla squirrel-cage induction motor NI ehE BRI
motor de induccion de jaula de ardilla squirrel-cage induction motor NI HEE—4
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motor de jaula de ardilla

squirrel-cage motor

NI —4

motor de pasos

stepping motor

AT o TE—H

motor de pulsos

pulse motor

IOV AFE—H

motor de pulsos lineal

linear pulse motor

V=T )L AE—H

motor de vibracion lineal

linear vibration motor

V=T iREE—#

motor inductivo lineal

linear inductive motor

V=T#HEE—4

motor IPM de alta eficiencia Premium

premium high-efficiency IPM motor

TV T AEERIPME —#

motor lineal

linear motor

V=7 E—#

motor monofasico

single - phase motor

B ET—X

motor plano flat motor 77y MNEE—H
motor sincronico lineal linear synchronous motor V=7 [F#E—%
motor trifasico three-phase motor 3tHE— X

motor trifasico three-phase motor “fHE—%
motorreductor geared motor Y —FE—%
mover objetivo moving target U — 7 B EhE
movimiento motion ET—a v

MPU, microprocesador

MPU, microprocessor

~Arnrut v

muelle de gas gas spring HARATY T
muesca notch IVND)

muestra specimen HAR

muestreo sampling AN V4
muestreo sampling Yo7 T RERY
multicapa piggyback B —Ny 7

multi-drop (esclavo)

multi-drop (slave)

<NV F ke vy 7 (RL—7)

multiplicacién por 4 multiplication by 4 4%

n° de dispositivo device No. 7 /34 ANo

n° de paquete Packet No. Ty MRS
n° de parametro parameter No. /X7 A —2%No.

n°® de paso especificacion/ ajuste

step No. specification/setting

27 v 7' No. f8/E

N° de placas en el modulo

No. of boards in module

2= M
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n° de protocolo Protocol No. AR N=Y 2

nandémetro nanometer FJ A=k

nanotecnologia nanotechnology FIoTI rY—

naturaleza adhesiva adhesive nature R M

navegador browser 77 W

neblina de aceite oil mist FA NI A B

negociacion de precio price negotiation il A 4 1

neon neon A

neumatico pneumatic =7 K

ninguno none 7L

ninguno/par/impar none/even/odd RS AT B

nitruracion nitriding z=1k

nivel level 7K

nivel layer LAY

nivel level L ~r

nivel de administracion management level BEKE

nivel de operacién operating level e L~

nivel de operacion de prevencion de parada

stall prevention operation level

A M= LB B E L ~L

nivel de ordenador

computer level

2 a—F L)L

nivel de presion de sonido sound pressure level B~
nivel del agua water level IRAL

nivel fiduciario fiduciary level ZfE L
N° de lineas No. of lines 1T

n° de paso step No. A7 7' No.
N° de serie serial No. U 7V No
N° estacion station No. &

no hay fusible interruptor

no fuse breaker

J—t o — X

no hay fusible interruptor

no fuse breaker

J—ta—XTL—7

No hay registro de ejecucion de protocolo

No protocol execution log

7'v h a)VEITRERE A L

n° red

network No.

v FU—2No
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no se ha realizado el nuevo intento  retry not performed VN7 A AR
nodo node /=K
nombre de archivo file name 77 AN

nombre de bloque de funcién

function block name

Ty rvarray s

nombre de campo de punto

dot field name

Ry b7 4= R4

nombre de carpeta Folder name PENIZ L]
nombre de directorio directory name T4L7 N4
nombre de herramienta tool name Y —)4
nombre de host host name RA N4
nombre de login log-in name v rA %4
nombre de modulo module name 2=y MNEA
nombre de parametro Parameter name INT A—H L FR
nombre de protocolo Protocol name 7'a ka4
nombre de puntos ocupados de E/S number of occupied 1/0 points /05 A RE
nombre de registro de datos data logging name T—ARX T4
nombre de unidad drive name N7 A 74
nombre de usuario user name a—H4
nombre del dispositivo device name TN A%
nombre del proyecto / proyecto project name/project A=/ A
nota note J—F

nota de entrega delivery note M RZE
notacion de direccién address notation 7 R L AKR
notificacion de alarma alarm notification T T — LA
notificacion de evento event notification A RN EA
nucleo core oy

nucleo de ferrita ferrite core I =
nucleo del estator stator core [ 7 - kL
nuevo producto new product i i
numerico numeric e

namero number &5

87




FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

ARAVER

£
[=]

®

B

numero aleatorio

random number

HAK

numero almacenado de registros de ejecucion de protocolo

Number of stored protocol execution logs

7'u b 2V AT

numero de actualizaciéon de version

number of version upgrades

W= g Ty TR

nuamero de archivo puntos de registro

number of file register points

T AN LT AR S

numero de bits de datos number of data bits T—X v MM
numero de canal channel number T xRN E T
numero de chasis del motor motor frame number ETE—HbLEEF

numero de conexiones

number of connections

axF7va v

numero de conexiones

connection number

EVTRs

ndmero de conteo number of count VAN -

nimero de datos Number of data T — 2

numero de deteccion de piloto annunciator detection number Tl — 2 mHE s
numero de deteccion de piloto number of annunciator detection Ty = — 2 EEK
namero de dispositivo device number TN AE

numero de E/S I/0 number /0% »=

ndmero de estacion remota remote station number UEt— MaEs

namero de grupos number of groups 7 N—TH

Numero de intentos number of retries U N7 A

nuamero de lineas number of lines A

numero de lineas antes de activador number of lines before trigger U T RIATEL

namero de lineas de registro Number of logging lines 0 X TR

numero de lineas después de activador number of lines after trigger U TEAITEL

ndmero de modelo model number Uieis

numero de médulos que se pueden montar number of mountable modules o=y NEERTRERCE
numero de parametros number of parameters INT A — B {EHK

nuamero de paso

step number

AT v TH

numero de paso de ejecucion de conexion de estado

status latch execution step number

AT —H AT FFITAT v 7 No.

ndmero de pasos number of steps ATy T
ndmero de pin pin number "> No.
numero de pin pin number v E T
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numero de polo pole number T
oM nimero de polo del motor motor pole number E— X fRE
numero de protocolos registrados Number of registered protocols a3 VR
numero de puerto port number N— S

Numero de pulsos por revolucion (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1E#ESH 7=V DL 25 (AP)

numero de puntos de acceso de doble palabra

number of double-word access points

ETNT— KT 7 &R S5

numero de puntos de E/S number of I/0 points /0%
numero de puntos de entrada analégica number of analog input points T a7 AN R
ndmero de ranuras number of slots 2y bR

numero de ranuras base

number of base slots

N—2 21y ML

numero de red number of networks Ty NT—7 %
numero de red network number Fv NU—IFE
numero de registro record number La— N

numero de registro record number La— Ra#K

numero de tarjetas de memoria que se pueden montar number of mountable memory cards | A & U 7 — REEBEKIK
numero de unidad drive number K< A 7 No.

numero de unidad drive number NI A T7%&5

ndmero de valor de contador latch  latch count value number T v Fh vy MEEE
ndmero fijo de datos Fixed number of data T — 2 B E E

numero manual, cédigo manual manual number, manual code v =2 TV
nimero maximo de ajustes maximum number of settings R EEK

nimero maximo de ajustes de parametros | maximum number of parameter settings & K/XT X — Z &% EAEKL
nimero maximo de estaciones definidas maximum number of set stations i K% & Ja %k

namero real real number FEH

ndmero variable de datos Variable number of data VAl & G
ndmeros de puntos de actualizacién number of refresh points U7 by ik
numeros de puntos de comentario number of comment points I A2 bRk
nimeros de puntos de enlace number of link points V7 1K

objetivo target =27k

objetivo de fecha

datum target

F— s DNH =y b
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objetivo de supervision monitor target E=ARG

objeto object PR ANZE /A

oblicuo (inclinado) oblique (tilt) fe Rt

obtencion de datos data collection T — 2k

obtenido por el usuario obtained by user = — - Fhd 5

obturador de laser laser shutter L—HFox oy ¥ —

ocurrencia de advertencia warning occurrence U —= R

ocurrencia de error error occurring T 7 —3A4H

oferta offer F 77—

offset offset F7&v b

offset de potencia

power offset

NI —FT7% v b

ohmio ohm F— A
ohmidémetro ohmmeter F— LEF
onda ripple Vw7
onda de radio radio wave LR

ondulacion de par de torsién

torque ripple

M2 U

opcién

option

FFa v

opcién de inicializado

boot option

T—+F T g

opcion de regeneracion Regenerative option A4 v a v
operacion operation [ulia

operacién a marcha lenta inching operation A v F TR
operacién comercial commercial operation Fisi A R
operacion de 4 cuadrantes 4-quadrant operation A5 [RIE R
operacion de archivo file operation 7 7 A VHERE
operacion de contador latch latch clear operation T F 7V T HEE
operacion de datos data operation T — X EE
operacion de estado status operation AT —H AEAE
operacién de inicializado boot operation 7 — iR
operacién de inicializado boot operation 7 — FEE

operacion de inversor lista

inverter operation ready

A S S T
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operacion de las teclas
O

key operation

operacion de modo del programa

program mode operation

F—RIE

7'n 7T L — NiElR

operacion de orientacion

orientation operation

Y = bR

operacién de prueba test operation 7 A iERR
operacion de prueba test operation T A NERE
operacion de raton mouse operation ~ U AR
operacion de red network operation F o MU — 7 iEiR
operacion de reinicio reset operation Uty MMERIE

operacion de repeticion del programa guardado

stored program repeat operation

A N7 — K707 T LR UK

sk

b

operacion de ROM flash

flash ROM operation

7 7 v v 2 ROMERE

operacion de seguridad

security operation

X T o B

operacion de velocidad igual equal speed operation i A
operacion en falla faulty operation HEEE

Operacién en Linea

online operation

AT A B

operacion escalonada

operation in step

AT gL

operacion externa

external operation

EARHIBEL IR

operacion JOG

JOG operation

JOGE A

operacion maestro - esclavo

Master-slave operation

< AR AL — T EE

operacion remota

remote operation

U £— hE(E

operacion reversible

reversible operation

A E R

operacion sin motor

motor-less operation

F— 72 LidHR

operador

operator

F =4

oponente competitivo

competitive opponent

WA A—T—

optimizacion optimization Ak

orden de datos Data order Vahmt |
ordenador analégico analogue computer Tray
ordenador personal personal computer N3
ordenador personal compatible IBM-PC/AT IBM-PC/AT-compatible personal computer DOQS/V/X/ =1 >/
organo organ AT
orientacion completa orientation completed AV hET
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orificacion de instalacion de base base installation hole A= ZEATF IR
orificio orifice FV 7 4R
orificio campaniforme bell-shaped hole AN
orificio de desbloqueo release hole VY==K

orificio de fijacién de modulo

module fixing hole

2= MEENX

orificio de fijacién de modulo

module fixing hole

2=y MEEFR TR

orificio de montaje

mounting hole

i QUED DI

orificio de montaje al médulo

module mounting hole

=y PRSHT R VR

orificio de pin pinhole v R—
orificio de ventilacién ventilating hole AL
origen mecanico mechanical origin BRI AL
oscilacion oscillation FAR

otra estacion/ otras estaciones another station/other stations it )=
ovalado oval 5 H
oxigeno gaseoso oxygen gas Fe s 77 A

pagina de propiedad

property sheet

PA=TAVAF VA

palabra word J—F
palabra de datos data word T—HT—FR
palabra doble double word HT)INT— R

palanca de montaje de mddulo

module mounting lever

A=y MEEH L A—

panel panel INRL

panel de control control panel R

panel de medicién meter panel A — 4
pantalla Window screen V4 v RUHEHE
pantalla screen [E]

pantalla shield =L K
pantalla display F AT VA
pantalla display TR

pantalla ampliada enlarged display JERER
pantalla BCD BCD display BCDZ 7
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pantalla creada por el usuario user-created screen — ]
pantalla de ajuste de etiqueta tag setting screen 2 U5 E [ H
pantalla de ajuste de parametros parameter setting screen IXT A — B E M f

pantalla de ajuste de parametros de red

network parameter setting screen

Xy N U= 8T Ak — Z G E

pantalla de base base screen A— A [

pantalla de entrada de datos en bits  bit data entry screen vy b7 — & AJHE
pantalla de escaneo scanning screen 7 A T i

pantalla de especificacion de n° de dispositivo device No. specification screen 7 /3A A No. & & I [f]
pantalla de etiqueta tag display 2 7R

pantalla de indicacion de herramientas

tool hint display

V—Lbt v FFER

pantalla de mensaje de usuario

user message screen

A=A vt — Vi

pantalla de monitor de tiempo de escaneo

scan time monitor screen

Ax v A A L= EE

pantalla de numeros de serie

serial number display

U 7 )L No. R

pantalla de pausa

pause screen

RN — A ]

pantalla de programa

program screen

7'n 7T LEH

pantalla de prueba del buffer de memoria

buffer memory test screen

Ny 77 AEY T A NHEIE

pantalla de supervision de dispositivo

device monitor screen

TN AE = S

pantalla de visualizacion de dispositivo

device display screen

T/ AFRIF

pantalla enmascarada masked display ~ AT RN

pantalla generada generated screen A2 S T

pantalla grafica graphics display 7T 74T ARR
pantalla preferida primero first preferred screen o — 1 JE

papel mate blanco white mat paper Hf~ > MK
paquete packet Ny b

paquete package Ny =Y

paquete de software

software package

VTG =T Ry =

par de carga al arbol del motor

load torque to motor shaft

T— FERE AR B

par de inercia de carga al arbol del motor

load inertia moment to motor shaft

E— R AAEEE— A b

par de torsion

torque

[\

par de torsion - curva de velocidad

torque - velocity curve

kv 7 -3 R
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par de torsion apretando el tornillo screw tightening torque KDY

par del motor motor torque ET—X MLT

par trenzado twisted pair VA ARRT

parada stall A ~—)b

parada stop &1k

parada de emergencia emergency stop A I

parada de produccion production stop AEFE IR

parada de supervision stop monitor T iEIE

parada D-Llink /parada de enlace de datos

D-Llink stop/Stop data link

F—% U I EIE

paralelo

parallel

INT L

parametro de CPU multiple

multiple CPU parameter

~/VFCPUNRT A—H

parametro de enlace

link parameter

VoI NNT A=K

parametro de modulo

module parameter

L=y fRNTA=H

parametro de modulo de funcién inteligente

intelligent function module parameter

AT I V= ML=y FRTA—X

parametros

parameter

INT A—H

parametros de actualizacion de red

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—~

parametros de enrutamiento

routing parameter

N—F 2 T INT A—H

parametros de enrutamiento

routing parameter

N—TF 4 T IRG R —H

parametros de herramienta de programacion

programming tool parameter

T I )V {RT AL

parametros de red

network parameter

Py hT =T RT A—H

parametros del servo servo-parameter P—RRT X=X
paridad parity N T4

paro stop 2k

Paro de alarma alarm stop 77— LEIE
Paro de emergencia emergency stop BRAEIE

Paro de emergencia del servo servo forced stop B — AR GR AN 1R
paro forzado Forced stop g il 45 11

paro por el tope original

stop by the origin stopper

A by gL

parte de texto

text part

T XA N

particion

partition

N=T g av
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pasaje cercano / al vuelo close passage/fly-by SRy Gibl!

pascal pascal INA T3V

paso step ATy

paso pitch vy F

paso de montaje mounting pitch ft ey

paso de tornillo de bola

ball screw pitch

A=y F

patron

pattern

INH—

patrén de mascara de subred/ plantilla de mascara de subred

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

TRy R RITNF—

patrén para grabado en relieve embossment pattern TN AREAR
pausa pause —IRFfE Ik
PAUSA remota remote PAUSE U &— FPAUSE
pedido order FEE

pedido especial special order Rk

pegar paste REAF

peligroso dangerous falR

penetracion piercing v7 AL

penetracion de inclinacion

slope pierce

2a—7T A

penetraciéon de pulsacion beat piercing E— T X
pérdida de corriente paréasita eddy current loss A E T

pérdida de histéresis hysteresis loss = A RNS = |
pérdida de transmision transmission loss LTSS

pérdida de transmision transmission loss [RSPREPS

pérdida de vatios watt loss Uy bha A

perfil fino thin profile b xit)

periodo de muestreo sampling period BTN T E
periodo de operacion operation period T L) 1

periodo de respuesta de simulacion  simulation answer period VIalb—ya T YRR
perjudicial injurant HEWE
permanencia dwell [N
permeabilidad permeability e IIE S
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permiso Allow Gl

perno bolt NI

perno con cabeza Allen Allen-head bolt NA AT E R R

perno de ajuste de avance feed adjustment bolt ®EYRY

perno de montaje mounting stud BofrFA%y R

personal de servicio service personnel AT AEER

personalizacion customizability T AL~ A X

peso weight HiE

Peso promedio weighting average HAOfT & L)

pestafia de montaje mounting tab Huftir >y #

peticion de ejecucion de protocolo  Protocol execution request 7'a b3 VIR

pico spike AINA T

pieza de conector

connector part

ARy ZER

pieza de convertidor

converter part

SN

pieza de inversor

inverter part

A =B

pieza de suministro de potencia al médulo

module power supply part

=y MEJE

piezas compradas purchased parts PASERT

piezas de mantenimiento maintenance parts PRATEB &
piezas de recambio replacement parts A

pila battery =R

pila battery NyT Y

pila de combustible fuel cell PRFL R,

pila de litio lithium battery U F v LEf
piloto annunciator Ty e—%
pin pin =V

pin conector de bateria

battery connector pin

Ny FV)axsHEy

pin de ajuste de voltaje de entrada de pulsos

pulse input voltage setting pin

IV AANTTEILEFREE

pin de conector

connector pin

ax 7 HEE

pifion bosom 5ETA
pintura pulverizada spray painting Bk
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pixeles pixels [LTES

pixeles efectivos effective pixels EERINITES

pixeles totales total pixels NGTES

placa plate JEAR

placa de blindaje shielding plate AR

placa de circuito impreso printed circuit board AV

placa de interfaz interface board A UHT 2= AR — K

placa de localizacion locator plate 0y —2 71—k

placa de roscado tap plate 2 TR

plan de produccion production plan AL PE T

plano de disefio layout drawing [RAEA

plano de ensamblaje assembly drawing FHAT X

plano de produccién production drawing fEX

plantilla

jig

7R E)

plantilla

template

T 7 L—Fh

plantilla de bits

bit pattern

By hoXE—

plantilla de blindaje shielding pattern X SNA N =
plasticos reforzados reinforced plastics G (S A
plataforma de operacion operation platform (=S

platina de funciones opcional

option function board

F 7 a URRER— R

platina de hendidura slit plate AU > b
platina de microordenador microcomputer board ~AaryAR—FK
platina de numero en serie serial number plate U T IVEIRIR
platina de pines pinboard =V el N

platina del ordenador personal

personal computer board

Y aryfAR—F

plazo de entrega lead time V—=FZA A
PLC PLC =t
polaridad polarity fii
polaridad inversa reversed polarity R i i
poliamida polyamide RYTINR
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poliarilato polyarylate RYTIL—h

por defecto default 77 4 b

posicién absoluta absolute position LGS VAR

posicion actual current position BULEALE

posicion de bit bit position 'y ME

posicién de datos de etiqueta tag data item X 7T —XIHH

posicion dentro de una revolucién (unidad de 1 pulso) within one-revolution position (1 pulse unit) | 1[F]#5 PN & (lpulseﬁ{ﬁ)

posicion inicial Home position JEUR

posicion monitorizada monitored item ETE=ZTAT A

posicién opcional

optional item

I a i

posicionamiento

positioning

NLER

posicionamiento absoluto

absolute positioning

77V a— MIERD

posicionamiento incremental

incremental positioning

A7 Y AR IALER D

potencia

power

potencia de bateria

battery power

Ny 7 U &R

potencia motriz de bobina de relé

relay coil driving power

U b— = A VBRE) HI FETR

potencia nominal power rate NT—L— |
potencial potential L
preajuste preset AR

preajuste por programa

preset by program

Tu I LML T )Y b

precauciones con respecto al transporte cautions regarding transportation  #isHF O E

precio unitario unit price HA

precision precision KR

precision a escala completa accuracy to full-scale TIVAT KT DR
precision de medicion measuring accuracy T RS

precision sintética synthetic precision e i

preparacion (procedimientos) preparation (Procedures) BeHL Y

preparacion de rastreo trace preparation kb — R Y
preparacion de registro de datos Data logging preparation T—X a X T e
preparacion y mantenimiento preparation/maintenance e
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preparado inicio de copia de seguridad Backup start prepared o777 B M

preprocesamiento preprocessing AL B

presion absoluta absolute pressure Ha skt )

presion atmosférica atmospheric pressure K&

presion de compuesto compound pressure HL T

presion de membrana membrane pressure fEE

presion de resistencia withstanding pressure [EyE=wal

presion manual hand press N RT LR

prevencion de interferencia mutua mutual interference prevention FEA TR 1R

prevencion de nueva ocurrencia prevention of re-occurring PRI IE

prevencion de parada stall prevention A h— LRIk

primer ruido transitorio

first transient noise

T77—ANNF UV N IAR

prioridad de enlace link priority IINEE S
probador tester TAH
procedimiento procedure FIE
procedimiento de fabricacion manufacture procedure s TR

procedimiento de inicializacion

initialization procedure

A =% 74 XFIE

procedimiento de inicializacién de estacién de dispositivo remoto

remote device station initialization procedure

UE— TS ARA =% T4 AFIE

procedimiento de instalacion

installation procedure

A A F—/VFIH

procedimiento de produccién production procedure AEPETRE

procesamiento cerrado close processing 71— XA

procesamiento completo de los datos iniciales | Initial data processing complete A =y LT — HRBLGE T
procesamiento de apertura open processing T —7 LB
procesamiento de cierre lock processing oy 7 QLB

procesamiento de color color processing 717 — LB

procesamiento de datos data processing T — X LR

procesamiento de error error processing HLE AL

procesamiento de escala de grises  |Grayscale processing 7 L—hLE

procesamiento de escalas de sombra y color color shade-scale processing BT — AR

procesamiento de etiquetado

labeling processing

TR T
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procesamiento de marcado marking processing ~—F 7 AL

procesamiento de muestreo sampling processing AN I/ B

procesamiento de operacion operation processing =R

procesamiento de programa program processing A=A N ([

procesamiento de servicio service processing H— R

procesamiento de subpixeles sub-pixel processing YT VAL

procesamiento de tallado hob processing A7

procesamiento de visualizacién de recuento de ranuras slot count display processing AN & oAy U]

procesamiento del pedido order processing S EALER

procesamiento directo direct processing XA L7 ML

procesamiento final end processing T NALEE

procesamiento inicial initial processing A = ¥ VL

procesando desbloqueo

unlock processing

Ty 7 AL

proceso de ensamblaje y ensayo assembly and testing process % TFR
proceso de implementacion de tarjetas de PC |PC board implementation process | JeA 324k
produccion a demanda production to the order ZRETE
produccion anticipada anticipated Production FOA A E
produccién de prueba antes de produccién en masa | trial production before mass production & (E
produccion local local production Bt A pE
produccion total throughput AN—"T"
producto actual current product BT Ah
producto defectuoso defective product AR dn
producto estandar standard product FHLAS
producto final final Product FERK R
producto personalizado customized product H A Z Lbh
producto semimanufacturado semi-manufactured-product aREEN
programa program PA=T AN

programa de aplicacién

application program

T =gy s T h

programa de etiqueta

label program

AR A=A N

programa de inicio de tabla

table start program

TN E T 0 T A
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programa de insercion

insert program

FNAZT 1T T 2y

programa de muestreo

sample program

VAN =T A

programa de procesamiento de datos

data processing program

VAl U5 iV = B/ N

programa de rutina principal

main routine program

AA N —F o Fa T h

programa de secuencia principal

main sequence program

AA =l AT T T A

programa de sistema mecanico

mechanical system program

A AERET 0 T T I

programa de subrutina

subroutine program

YT N—F T T A

programa de subsecuencia

subsequence program

YTo—r o RATa ST A

programa de tipo de ejecucion de escaneo

scan execution type program

AX XY VEITEAT T T T A

programa de usuario

user program

a—HFFa T h

programa en escalera

ladder program

TH=T 0T A

programa secuencial

sequence program

Sl VAT ST N

programa servo

servo program

Y—R7Ta s T A

programa SFC para administracion de ejecucién de programa

SFC program for program execution management

77T AEITERHSFCT 1 7T A

programacion

programming

Tars T

programador grafico portatil

hand-held graphic programmer

INST AT T T4y Ta s I

programador grafico portatil de plasma

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNST 4T T 7 Tus I

programar teaching TA—=F T
promedio averaging NS5

prompt prompt A=A
propiedad property PA=Pavari

proteccion de memoria

memory protection

A Tarr k

proteccion de sistema

system protection

VAT LT T b

proteccion del ojo

eye protection

H Ok

protecciond e sobrecalientamiento de la resistencia de frenado

braking resistor overheat protection

7 b —F P R

protector de circuito

circuit protector

Y%y LSBT A

protector térmico

thermal protector

Y—<TaTrH

proteger

protect

A=AV

proteger de escritura

write protect

SA RFaFs ok

proteger interruptor

protect switch

IuT s NAAL v F
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protegido contra fallos fail-safe Tx ANt —7
protocolo protocol AR N=VI%

protocolo de comunicacion

communication protocol

WE7 e hajn

protocolo sin ejecutar

Protocol unexecuted

7a k3 )LRELT

proveedor de alarma

alarm provider

TI—hTungH

proveedor de conexion de red

network connection vendor

Xy MU= e E

proveedor de servicios de Internet

internet service provider

A B—=Fy hYP—ERX T m A F

proximidad

proximity

T

proximidad de alta frecuencia

high frequency proximity

A BB A A > F

proyeccion de fijacion de modulo

module fixing hole

== bEE R

proyecto

project

A =R/ A N

proyecto de fuente de copia

copy source project

= P A= B/

proyecto simple

Simple project

DA = B B/

proyector projector A=
prueba test T AR
prueba de aceptacion acceptance test RN

prueba de aislamiento insulation test Hofx B

prueba de confirmacion de parametros (modo)

parameter confirmation test (mode)

INTG A= 2B T A F(E—F)

prueba de dispositivo

device test

TINA AT A K

prueba de electrodo electrode probe FEARET

prueba de fugas leak test V—277 A b
prueba de funcionamiento test of running AR

prueba de hardware hardware test N—=KDU =TT A b
prueba de impacto / prueba de choque impact test/shock test T SR

prueba de inmunidad immunity test A2 2=7 4R B
prueba de precipitacion dropping test TR

prueba de rendimiento performance test P RE SR

prueba de resistencia endurance test [N

prueba de resistencia a la abrasion  abrasion resistance test T P R AR

prueba de rotura temporal rapida

fast transient burst test

77 AR RTrYar b= B
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prueba de vida operativa test of operation life Fr kiR
prueba del lazo loop test =TT A K

Prueba en linea

online test

FoIA T AR

prueba fuera de linea

offline test

FT7I7A4 T AR

PRUEBA MEMORIA BUFFER

BUFF MEM TEST

Ny 77 AEITT AR

prueba/ supervision de dispositivo

device monitor/test

FORA RAE=H [T A K

puente bridge A4

puente de diodo diode bridge A F—K TV
puerta de seguridad safety door LA

puerto port R— b

puerto de comunicacion

communication port

R R — b

puerto de conexién de purga de aire

air purge connection port

TTN— DU

puerto de presion

pressure port

JEA7R— b

puerto en serie

serial port

U TR —k

puerto paralelo

parallel port

/RT L JLR— b

puesta a tierra grounding i

puesta a tierra compartida/ unida shared grounding/joint grounding 3t

puesta a tierra tipo D D-type grounding D fE

pulsador push-button switch R 2 v F
pulsar manual manual pulsar FHE) L
puntada de ciclo cycle stitch A T RN

puntada de precision

pinpoint stitch

EURA Mg

puntada de solapa

flap stitch

7T v THEN

puntero

pointer

WA HF

puntero de interrupcién de sistema

system interrupt pointer

VAT DEBAZRA o F

puntero local

local pointer

o —h)ViRA U H

puntero para escribir registro de ejecucion de protocolo

Protocol execution log write pointer

7'a h a)VETEREEIALRA X

punto de carga

capacitor stitch

=AY 1

punto de ramificacion

branch point

T UFRA b

punto de rastreo

trace point

L —RAKRA vk
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punto de referencia reference point FENE R

punto fijo fixed point TE R

punto muerto superior/ centro de punto muerto superior top dead center/top dead point v =t

punto preciso pinpoint EUARA b

puntos de dispositivo device points TSN AL

puntos de estacion remota Remote station points UE— MR

puntualidad Punctuality TE R

radian radian ST v

radio de curvatura bend radius NI e

Raiz Cuadrada root mean square 23 HPE AR

ramificacion branch 77T

rango range i P

rango de acceso access range 7 7 ' A#iH

rango de ajuste de parametros

parameter setting range

INT A — HBRE R

rango de controlador inferior

controller range lower

oy hu— L#EE FIRAE

rango de controlador superior

controller range upper

a2 ke —/LEFH _EfRE

rango de dispositivos device range T NA AP

rango de entrada analdgica analog input range TIra Z ANhvrY
rango de marcha continua continuous running range L0 T R B
Rango de mejora improvement rate R

rango de salida analdgica analog output range 7 a 7

rango de salida analégica practica

practical analog output range

7w 7 ) ST U )

rango de usuario

user range

a—YPrL oY

rango de valor de panel

panel value range

s Vi% i

rango de valores de controlador

controller value range

oy b — L&

rango dinamico

dynamic range

AT IvrLvey

rango en posicion

in-position range

A VRT3

rango especificado specified range JRL A 6t
rango latch latch range 7 v FHiH
rango movil Movable range REE
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rango permitido permitted range Eigay o]

ranura jack V¥ v

ranura slot =

ranura nut AN

ranura de aceite oil groove i

ranura opcional

option slot

T arAay

rastreo completo

trace completed

FL—RFET

rastreo de supervision

monitoring trace

F=HXY T RL—R

rastreo programa

program trace

A =2/ VNN PR

raton mouse ~ A

reactor AC AC reactor ACUT 7 hv
reactor de fase cero zero-phase reactor FFV T 7 RV
reactores reactors Vr o kv
READY ON READY ON L7 1 ON
realizar muestreo sample making P T AERL
rebabas burrs oy

recepcion de datos y sefal

data and signal reception

T—H% A5 E5R%

rechazo de carga de inversor (térmico electronico) |inverter overload rejection (electronic thermal) | A > N — X @A W (B —~ /L)
rechazo de sobrecarga de convertidor (térmico electrénico) | converter overload rejection (electronic thermal) | = o/ /\— & ]@;% Tﬁﬁ [i;ﬁ‘(é';ﬁ¥‘7j‘*—’\7 }1/)
rechazo de sobrecarga de motor (térmico electronico) | motor overload rejection (electronic thermal) & — 4 LIEJ/%\ ?ﬁkﬁ 5 ( P—- /I/)
recibir receive <15

recomendaciones recommendations Ehi &

rectangulo rectangle IY 4 7%

rectificador controlado de silicio (SCR)

silicon-controlled rectifier (SCR)

U 3 R SR T

rectificador controlado de silicio bidireccional

bidirectional silicon controlled rectifier

U 3 BT e P A S R

rectificadora grinding machine AF HIl

rectificar grinding A

recuento de contrasefia remota Remote password count U E— hNRA T — FERERE
recuento de ejecucion de intento retry execution count U 7 A FEhiEl

recuento de pieza de trabajo workpiece count T — 7
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recuento de pulsos pulse count ISV AS
red network Fy hU—7

red de campo

field network

T4V KXy NU—7

red de controlador programable

programmable controller network

=Yy hU—7

red E/S remota

remote I/0 network

UE— F/O% v b

red E/S remota

remote I/0 network

UE—r/OFy FU—7

reduccién de valores especificados  derating TAL—=T 4T
reductor reducer TRIE R

reemplazo en batch de dispositivos  Device Batch Replacement TNA A —FEE
reflectante coaxial coaxial reflective EEEs)
reflectante definido definite-reflective RR 7 S5 Y
refuerzo boost 7 —Z K

refuerzo de par de torsion torque boost v 7 —A K
regeneracion regeneration EIEES

regeneracion excesiva excessive regeneration T [E] A
registrador de datos data logger T—Ha i
registrar logging =S

registrar procedimiento de inicializacién de estacion de dispositivo remoto

Register remote device station initialization procedure

UVE— TS RGA =2 T A ZFINR G

registrar una etiqueta register a label Z LR Gk
registro register Bk

registro record La— R

registro register LVURH

registro de activador trigger logging A= Ve
registro de archivos file register T ANV RN

registro de archivos en el método de cambio de bloque

file register in the block switching method

Tuy 7R TR T AN LTS

registro de clave

keyword registration

U — R

registro de contrasefa

password registration

INAT — KAk

registro de datos

data register

T—HLYURAH

registro de datos

data logging

T—suxr s

registro de datos de supervision

monitor data registration

=T — H AR
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registro de datos finalizado data logging completed T—HaX 5T
registro de datos no finalizado data logging not completed F—AuX U TRET

registro de datos, area de alta velocidad

data register, high-speed area

T =X LU A K ER K

registro de enlace

link register

Vo7 voAz

registro de funcién

function register

Tyl vary L VAH

registro de indice

index register

AT T ALV RAA

registro de marca register mark LYw—7
registro de supervision monitor registration = Bk
registro de usuario user registration — PR R

registro especial (para enlace)

special register (for link)

Voo kLA H

registro especial de enlace

link special register

Vo U Rk A K

registro remoto

remote register

JE— KL VRHZ

registro/ cancelacion de bloqueo de archivo

file lock registration/cancel

Ty ANa T OB ERERR

reglamento para la manipulacién de materiales peligrosos | rules for handling dangerous materials fi iy Budf £ v

regreso a la posicion inicial home position return J A e

regreso de posicion inicial de tipo de definicion de datos |data setting type home position return F—Ht v b tﬁ,mfﬁ I
regulacion de la pila battery regulation Ny 7 U L
regulaciones de operacién operation regulations TEERLFR

regulador de conmutacion

switching regulator

2 v F T LFalb—H

regulador de serie

series regulator

rehacer redo RV ET

reinicio restart P kL)

reinicio remoto remote reset VE—FJEYH
reintentar retry UhrZ4

rejilla grid AN

relacion ratio S

relacion de carga load ratio AR

relacion de carga del motor motor load ratio — Z B R
relacion de carga pico peak load ratio — 7 Bf R
relacion de carga regenerable regenerative load ratio [EIRER= iR s
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relacién de carrera Stroke ratio Aba—7t

relacion de division dividing ratio o7t

relacién de engranes Gear ratio X7 Lk

relacion de par de inercia de carga  load inertia moment ratio ARTEMEE— AV M

relacion de patréon S S-pattern ratio STk

relacién de rechazo de moda comun

common mode rejection ratio

aFE— FBRER

relacion de trabajo duty ratio T a—7 4
relacion del marco (frame) frame rate ZlL—AlL—}
relacion fija fixed ratio B bR

relé relay UL—

relé con barrera de arco

relay with arc barrier

7= RN YNERY L—

relé de borde edge relay Ty L—
relé de cable lead relay Y—FKULb—
relé de enlace link relay Vo) r—

relé de enlace local

local link relay

a—nhny) 7y L—

relé de estado soélido

solid state relay

VY RAF =R L—

relé de impulso

impulse relay

ANV AR Y L—

relé de medicién

meter relay

A== L

relé de minipotencia

minipower relay

relé de paso step relay AT Y L—

relé electromagnético electromagnetic relay R

relé electromagnético de tipo de contactor contactor type electromagnetic relay = > % 7 X JE E Gk T #5
relé especial (para enlace) special relay (for link) Vo7 HFEY L—
relé especial de enlace link special relay Vo7 kRl L—
relé interno internal relay WU L —

relé latch latching relay FZvF JL—

relé latch latch relay FZyvFYL—

relé miniatura miniature relay R=FaT7 JLb—
relé térmico thermal relay P—=<L Y L—
RELLENO de datos data FILL 7 — % FILL
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ARAVER

B

®

B

reloj

clock

A=

reloj de sincronizacion de usuario n°0

user timing clock No.0O

I A=/ \ [ X\

remanente

dross

=

rendimiento de caida de impacto

impact drop performance

A7 bRy TR

reparar repair EH

representacién normal normal representation J—<)LFEKH

reset error reset =7—U%kvh
reset reset Uty b

reset de error error reset T 7 — iRk

reset de inversor inverter reset An"=4%ty |
reset manual manual reset FEES

RESET remoto remote RESET Y &— FRESET
residuos industriales industrial waste PESEBETEY)

resina ABS ABS resin ABSHIE

resina acrilica

acrylic resin

7 7 U ke

resina de silicona

silicon resin

DR R= )=

resina moldeada

molded resin

F—)L NEHE

resistencia resistance iR
resistencia a impactos shock resistance TR 7o B
resistencia a la humedad moisture resistance [ipRL
resistencia a las vibraciones vibration resistance MR B
resistencia al entorno resistance to environment MR B
resistencia al ruido noise resistance TRHE o 1
resistencia de aislamiento insulation resistance LEEZ SR
resistencia de chip chip resistor F v TS
resistencia de entrada input resistance ATJHEHT
resistencia de flujo flux-resistance A A1
resistencia de frenado braking resistor 7 L— X
resistencia de fuego fire-resistance TR 2% 4

resistencia de polarizacion

pull-up resistor

TIVT  THEBT
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resistencia de purga bleeder resistance TV—Z

resistencia de voltaje voltage-resistance [REERES

resistencia meteoroldgica weather resistance TR fi P

Resistencia regenerativa regenerative resistor [EIES 7R

resistencia sensible a deformacion stain sensitive resistor EHHT

resistencia termosensible temperature-sensing resistance NPIEE AN

resistente a la abrasion abrasion-resistant i B FE

resistente al calor (tipo) heat-resistive (type) MR EE

resistor de purga bleeder resistor 7 U —F P

resistor de terminacion terminating resistor TR

resolucion resolution fig A% s

resolucion resolution 53 TR RE

resolucién de ajuste de frecuencia

frequency setting resolution

resolucion de encoder

Encoder Resolution

Bt 23R

resolucion de errores troubleshooting N TINY 2—T 4T
resolucion del codificador Encoder resolution T a— X5 fERE
resolucién externa de anomalias external troubleshooting SIS R 2 W

resolver resolver [P

resonancia harmonics T A

respaldo backup Ny 7T w7

respaldo automatico auto-backup H#h R A7

respaldo de bateria

battery back-up

Ny T YRy 7T o7

respaldo de datos de destino

backup target data

NI T THGT =4

resplado de datos

backup data

Ny T v T T—=4

responsabilidad responsibility I

respuesta response W

respuesta response VAR A

respuesta ACK ACK response ACKISZE

respuesta anormal abnormal response FHISE

respuesta de auto sintonizacion auto tuning response F— b Fa—= FIEM
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Respuesta de carga capacitor backup T PRI T T

respuesta de pulso

feedback pulse

TA— KNy T /LA

respuesta del capacitor

capacitor feedback

T R

respuesta del motor a pasos

responding stepping motor

VARV AT v TE—XH

Respuesta del servo Servo response PRI A

Resta substrate FEMR

restaurar restore o

restaurar restore UA T

restaurar completo restore complete UARNTSET
restaurar inicio antes restore start before U A N7 BHAERT
restriccion restriction 3R

Resumen overview 2L

resumen de alarmas summary alarm PV 77— A
retardo delay FEIE

retardo delay T4 LA

Retardo de operacion on-delay operation F T 4 L—a@ifE
retardo de transmision transmission delay RIS E I

retardo de transmision transmission delay fRiEEN

retencioén pico peak hold =7 =LK
Retorno automatico en linea automatic online return F 74 v BENES
Retorno del contador a la posicion de HOME count type home position return J1 v b AU AR R
retraso de entrega delivery delay I

retroalimentacion de posicion

positioning feedback

fiE7 4 — KXo

retroalimentacién del lazo loop back =T Ry
Retro-reflectivo retro-reflective EIPEY e it
revestimiento cladding 77y K
revestimiento coating a—F 47
revestimiento de conversidn quimica chemical conversion coating U9 us:
revision general overhaul F =/ —R— v
revista de seguridad safety review LR
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revolucion de alta velocidad high speed revolution i R A s

RGB digital digital RGB ¢ 2% LRGB

robot robot 2Ry b

rodar rolling n—Y 7

rodillo roller n—=

rodillo bailarin dancer roll 2 om— L

ROM enmascarado masked ROM ~ A7 ROM

ROM flash flash ROM 77 v 2ROM

rosca de carrete bobbin thread Tk

roscado tapping 2 7L

roscado threaded |

rotacion rotation EETR

rotacion inversa reverse rotation BUIETR

rotacion irregular cogging a¥x s

rotor rotor ELTS

rueda de trinquete ratchet wheel T7F =y NHFH

ruido noise AR

ruido de acoplamiento coupling noise e ARX

ruido de linea line noise T AR

ruido de modo comun

common mode noise

IFLEF— R A X

ruido de sobretension

surge noise

e A X

ruido del simulador

simulator noise

Ial—H AR

ruido en modo normal

normal mode noise

J—<ILE— R/ AR

ruido inducido estatico

static induced noise

W A X

RUN remoto remote RUN Y %£— FRUN
RUN/STOP remoto remote RUN/STOP Y &— FRUN/STOP
ruta de archivo file path 77 A NINA

ruta de red

network route

F v b U— 7 @BE R

ruta de red coexistente

co-existence network route

Ry MU — 7 @E R

ruta de soporte

supported route

PAR—=F—F
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ruteador router JL—Z
sala de exposicion showroom v —Jb—A

sala limpia

clean room

7 Y= b— A

sala limpia industrial

industrial clean room

AEARNIT NI Y — 2 )— N

salida output o

salida AC triodo triode AC output cNoAT v 7T
salida analogica analog output Tra s h

salida de acceso directo direct access output XAV T 7EAMT
salida de alarma alarm output 77— AL

salida de alarma por desconexion de cable cable disconnection alarm output K& H 7

salida de alarma por nivel de iones  ion level alarm output A A L oUVE )
salida de coincidencia match output —HH )

salida de colector de apertura open-collector output F—Trvavr2th
salida de contacto contact output B

salida de contacto de relé relay contact output U L—Hm )

salida de desajuste mismatch output A=)

salida de error error output HEH

salida de estabilidad stability output 22 VT 1)
salida de fallo de ventilador fan fault output 7 7 UgE )

salida de fuente source output V=AM

salida de funcion

function output

Ty va sl

salida de monitor de seguridad

safety monitor output

t—TUT o EF=FHN

salida de pulsos

pulse output

2L AH S

salida de relé (3 terminales)

relay output (3 terminals)

U L—H71(34)

salida de retencion

hold output

TREFIH S GR—L RH))

salida de senal de mantenimiento

maintenance signal output

AT AF )

salida de temporizador de un intento

one-shot timer output

Uovay MEA<ED

salida de transistor

transistor output

rSooREHS

salida de tren de pulsos

pulse train output

2NV ABIH S

salida de un intento

one-shot output

Uoiay MA
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salida de voltaje voltage output BT

salida de voltaje analdgico analog voltage output 7 a JEEH )

salida digital digital output T4 VAT

salida directa direct output XA v M

salida estroboscopica strobe output A ha—7

salida externa external output SAEH )

salida forzada forced output sl )

salida incorrecta incorrect output E=1asp)

salida nominal Rated Output TERH )

salida remota remote output VE— FMHT

salida sink sink output v Mh

salida/fin exit/end w®T

salir logout a2 77y R

salto jump Ty

saturacion térmica burnout BEHR

saturacion térmica burnout IN—=T Tk

Schmetz schmetz VaRAyW

script script 27 Y7 b

script de objeto

object script

F7V=7 A2 YT |

script de proyecto

project script

a7 hAZ YT b

se esta ejecutando la copia de seguridad

Backup in execution

Ry s Ty FET

seccion de inicio

start section

AF—rEBT g

seccion de pantalla de numeros de serie

serial number display section

2 7 L No. FREl

seccion de terminador

terminator section

H—=IRx—HEvr g

seccion global

global section

Ja—)t s g

seda silk VY
segmento segment v AR
seguidor follower TEE

seguimiento completo

trace completed

YT T N L—RAET

seguimiento de datos

data trace

T—=4 bL—2X
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seguimiento de muestreo sampling trace W TV T R— R

seguridad security txX=2VU7 4

seleccion selection R

seleccion 1 derivacion de par de torsion torque bias selection 1 rv 7 34 7 T8RN

seleccion de ajuste de comunicacion communication setting selection Hfor— BRI

seleccion de buffer inteligente (palabra)

Intelligent buffer select (word)

ATV V= MRy 7 7HREW —F)

seleccién de canal

channel selection

TV RIVIRIR

seleccion de entrada analdgica

analog input selection

7 a7 ANSIER

seleccion de formato de entrada de direccién de memoria buffer

buffer memory address input format selection

Ny 77 AE VT KL AAFERER

seleccion de formato de entrada de direccién de memoria buffer

buffer memory address input format selection menu

Ny 77 AEVT RLZAAAEREIR A =2 —

seleccién de fuente de conteo

Count Source Selection

B kY — AER

seleccion de limite de par de torsién

torque limit selection

N 1ESESIN

seleccién de modulo module selection = MEIR
seleccién de registro de protocolo Protocol registration selection 7'a 3V
seleccion de reset de error error reset selection T 7 —fRERIEIR

seleccion de visualizacion de comentario de dispositivo

device comment display selection

TN AT A v P FRIRER

seleccion funcién de contador Counter Function Selection VIRV & 15N
seleccionable por interruptor switch-selectable AA y F Y
seleccionar dispositivo Device select TN AR
seleccionar todo select all AR
(interruptor) selector selector(switch) AL v F
sellado caulking ML D

sello de leva wiper seal T A IN——)b
semiconductor semiconductor R
semiconductor laser semiconductor laser PR L —
semiespejo half mirror INTT T —
sefal analdgica analog signal Tra iE s
sefial de ajuste de frecuencia frequency setting signal JER AR A =

sefal de apertura de cierre

locking release signal

By 7 BRI

sefal de bloqueo

interlock signal

A2y g5
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sefial de cerrar/ abrir puerta door open/close signal N7 B PAME &
sefial de conmutacion de control de sefial de limite limit signal control switching signal U X » Mg =S Hil#EIEI# 2 (5 5
sefial de E/S I/0 signal I/OfE#=
sefial de entrada input signal ANINEH

sefal de entrada de contador latch

latch counter input signal

TZyFAT L ANINET

sefal de entrada de funcion

Function input signal

Zrvrvar AIEE

sefal de estado de cierre

locking status signal

EEAIN SERe

sefal de finalizacion de apertura

Open completion signal

F—T VR TIRE

sefal de habilitacion de operacién de inversor

inverter operation enable signal

A N— HERFFAE &

senal de intercambio

handshake signal

Ny Ry =47 fES

sefal de limite

limit signal

Vv MR

sefial de mdédulo de unidad listo

drive module ready signal

KIA7a=y FLFAE5

sefal de peticién de apertura open request signal A =7 ERIE
sefial de pulsos pulse signal PNV ALE
sefial de punto cero zero-point signal ErfeH

sefal de reset

error reset signal

=7—Vtvy ME&

sefal de reset

offset/gain setting status signal

7w b A UREIRERES

sefal de reset

reset signal

Uty MEERE S

sefal de respuesta automatica

answerback signal

T =Ry IEE

sefal de sincronizacion horizontal

signal for horizontal synchronization

ASERHIE B

Senal de SON

Servo ON signal

R A A

sefal de temporizador de mantenimiento

maintenance timer signal

AUTF U RAEA~ERE

sefial de terminacion de apertura de frenado

brake opening completion signal

TU—XBAE TIES

sefial de video

video signal

CF A

sefal de video compuesto

composite video signal

2 KDy b EF AR

sefial en posicion

in-position signal

AR a Mg

sefal estroboscopica

strobe signal

Z hwr—T715%

sefales de salida de control

control output signals

2 hr— AR R

sensibilidad sensitivity R
sensor sensor NEAVA S
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sensor de desplazamiento laser laser displacement sensor L—F =Lt
sensor de imagen image sensor A A=Y

sensor de presion

pressure sensor

P R R S

sensor de temperatura temperature sensor B —
sensor laser laser sensor L—H—EE Y
sensor térmico thermal sensor H—<
sentido horario clockwise £ilE Y

serigrafico (control)

semi-graphic (Control)

vI T T 4w

servicio de conexién a Internet

internet connection service

S =y MERY— %

servidor server P

servidor de E/S I/O server /0% —

servo servo =R

Servo AC AC servo ACH—R

Servo apagado servo off H—ARA 7

servo conectado servo-on =R A

servo mecanismo, sevo controlador |servo-mechanism, servo-controller | — At

servo motor lineal linear servo motor V=T7H%—FKRE—%
servocontrol servo control B — Rl
servomotor servo-motor P—RE—H
sesgo bias INAT A
silenciador noise killer JARXXT—
simulacién simulation vial—ygv
simulador simulator vIal—H

simulador del simulador

noise simulator

JA R Ial—H

sin conexiones

connectionless

axyva A

sin soldar

no soldering

N BRI T & R U O AR

sin tope de retencion bumpless N T VA
sincronizacion timing HAIT
sincronizacion synchronization A3

sincronizacion de cambio de archivos

file switching timing

TrANGMR A I T
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sincronizacion de conexion/desconexion de laser |laser on/off timing L —H%ON/OFF&Z A7

sincronizacion de parada laser

laser stop timing

L=l Z A IS

sincronizacion de reloj de CPU multiple

multiple CPU clock synchronization

~ L F CPUIMI B E 5] HA

sintonizacion automatica de tiempo real

real time auto tuning

VT7NEALF—NFa—=2

sistema

system

AT A

sistema bus de token

token bus system

h—27 o2 HA

sistema complementario

add-on system

7 KA TR

sistema de colector de apertura

open-collector system

F—=Fravr v #2IFR

sistema de controlador de lineas diferencial

differential line driver system

ZET A RT AT

sistema de controlador programable

programmable controller system

U=l AT A

sistema de desplazamiento shifting system AR
sistema de dos turnos two-shift system AR
sistema de voto por mayoria majority vote system ZHR T AT I

sistema desactivado

system down

VAT A

sistema desactivado

system down

VAT AE T

sistema entero

entire system

VAT KAR

sistema incremental

incremental system

AT VARV AT A

sistema LSI system LSI v A7 ALSI
sistema mecanico mechanical system TR
sistema mecanico mechanical system A T ¥k

sistema online

online system

FA A BT T 47T

sistema operativo (OS)

Operating System (OS)

IR —F ¢ T 2T A(0S)

sistema portatil

hand-held system

N RAL R

sistema protegido contra fallos

fail-safe system

Tz E—T VAT A

sistema secuencial

sequence system

=AY AT A

sistema servo

servo system

P —R AT L

sistema supresor de cero zero-suppress system et 7L 2 HR
sistemas de CPU multiple multiple CPU systems <~ /L FCPUV AT A
sobrecalentamiento de disipador térmico heatsink overheat 7 4 i ER
sobrecarga overload F—/N—a— K
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sobrecarga overload 18 B ff

sobrecorriente over current RS

sobreimpulso overshoot Fr—/"—T a— |

sobreimpulso overshoot F—_"T2— |

sobretension surge voltage H— T

sobrevoltaje overvoltage EEERES

software software V7 =T

software de controlador driver software RIAY 7k

software de setup de inversor

inverter setup software

A=Yy NT I T T 2T

software de simulacién

simulation software

Vial—yar Y7 =T

soldadura solder PHEN )
soldadura a presion pressure welding [
soldadura dura welding etk
soldadura excesiva excessive solder BV ES
soldadura insuficiente insufficient solder I LATEAR 2
soldadura por puntos spot weld AR U
soldar soldering F AT T
soldar por costura seam welding T LY
solenoide solenoid YL AR
solicitud inquiry glE

solicitud de ajuste de ganancia gain setting request TA R EERR

solicitud de ajuste de offset

offset setting request

F 7%y MREEK

solicitud de apertura de frenado

brake opening request

7 L— B R

solicitud de cambio de canal Channel change request T v RV ER
solicitud de envio de datos data send request T — X EE R

solicitud de escribir en ROM flash flash ROM write request 77 v 2 ROMEA BB 5K
solicitud de escribir rango de usuario User range write request =P UEARTERK
solicitud de escritura de datos data write request T — 2 EIARBER

solicitud de MODO DE PRUEBA TEST MODE request 7 A ME— FER

solicitud de recepcion de datos data receive request T — X ZE R
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solicitud de transferencia de archivo [file transfer request 77 A VHERIE LR
solicitud transitoria transient request [NV N8 g
sondear polling A=Y 7
sonido de zumbador buzzer sound T —F
soporte carrier Fy U7
soporte support HAR— K
soporte de bateria battery holder Ny T YRS
sprite sprite 27T A b
STOP remoto remote STOP U &— FSTOP
stress stress V]
subcomando subcommand H7av R
subcontratista (contratista) sub-contractor (Contractor) TR ER
subcontrolador sub controller Hraritrn—7
subdirectorio subdirectory BT TFoL 7 R
subida subita surge P
subimpulso undershoot T H = 2 — b
subrutina subroutine YT =T
Substancias fuertemente acidas strong acidic substances SRR YE A E
substituto substitute (AT
succion suction W&
suciedad dirty H—T 14—
suma de verificacion checksum F =y 7L
suministro supply fik#a
suministro de E/S 1/O delivery /0L
suministro eléctrico power supply X
suministro eléctrico comercial commercial power supply Pi5 F FE R
suministro eléctrico para sensores  power supply for sensors Y HER
super condensador super capacitor A== T o
superficie de montaje mounting surface v A4 i
supervision monitor =X
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supervision de dispositivo / prueba de dispositivo

device monitor/device test

TINAREZL )T INART AR

supresor de ruido

noise suppressor

JARXYT oY

supresor de sobrecarga

surge killer

S

sustituir dispositivo

Replace device

TN A(E

tabla de indice

index table

AT I AT —T )

tabla de modificaciéon de indice

index modification table

AT v AT —T v

tabla de punto point table KA N T—T
taladro de roscado tap hole A AN

tamario size HA X

tamario de archivo file size 77 A VR
tamafio de celda cell size YA X
tamafio de datos data size T—=ZYA X

tamafno de memoria intermedia

buffering area size

Ny 77 Vo 72 TH AR

tamano de simbolo

symbol size

RN A X

tamario practico practical size FEHE

tareas multiples multi-tasks VIVF R R

tarjeta ATA ATA card ATA — R

tarjeta CF CF card AT T Ty vafl— R

tarjeta de memoria

memory card

A H—F

tarjeta flash Flash card 77 v ad— K (Flash#— R)
tasa de compra local local purchase rate B 2R

tasa de muestreo de alta velocidad  high-speed sampling rate RV T TR

tasa de reduccion de velocidad speed-reduction rate TR H

tasa de rendimiento yield rate HEED

tasa sintética synthetic rate A i

TC, controlador de temperatura TC, temperature controller T £ 2

tecla de funcioén

function key

Ty arsF—

tecla Intro return key VF—r%—
teclado keyboard F—AR—FK
teclado numérico numeric keypad T F—
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tecnologia de produccion production technology AEPE AN

teléfono movil, celular cellular phone, mobile phone S

telémetro telemeter TLA—H

telnet telnet TITR Y b

temperatura ambiente ambient temperature JE PR

temperatura ambiente ambient temperature 63 JE D L

temperatura del color color temperature R

templado en aceite 0il quenching THEEAN

temporizador timer HA~—

temporizador acumulado accumulated timer ERY A~

temporizador de monitorizacién de entrada de comando | command input monitoring timer a<wy RANEHRZ A~

temporizador suave soft timer VT hNEA=

temporizador watchdog, WDT

watchdog timer, WDT

VA FRTEA~

tension pico spike voltage ARA T B
terminacion forzada forced termination SRS T
Terminador Terminator —IxRx—X
terminal teminal F =T
terminal terminal Uit

terminal AG AG terminal AGHi £

terminal blindado (SLD) shield terminal (SLD) v — /)b i+ (SLD)
terminal comun common terminal 3E T

terminal de datos data terminal T — AR
terminal de deteccion de fase phase detection terminal (AR H i
terminal de entrada de control laser laser control input terminal L — I T 8

terminal de entrada de funciones

function input terminal

Ty a v NvEA

Terminal de operaciones graficas, GOT

Graphic Operation Terminal, GOT

TI7T7 4 FR— g 2= )L

terminal de soldadura

solder terminal

AT SITHRT

terminal de suministro de potencia al médulo

module power supply terminal

2=y MW

terminal de tierra

earth terminal

T — A

terminal remota

remote terminal

VEe—hZ—=3J

122



FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
ARSLUEE REE BA&GE

terminal sin soldadura solderless terminal JH 55 Vi -

terminal sin soldadura de horquilla  spade solderless terminal SEBRIE A i T

terminal sin soldadura rebordeado, terminal sin soldadura con collarin | sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve | A 1) — 7' {c} £ 35 Ui

termistor thermistor P—I2H

termometro thermometer N

termopar thermo couple B Xt

texto text T XA b

texto del boton button text N

tiempo de actualizacién de enlace

link refresh time

Vo7 T7byvaZAh

tiempo de actualizacién de modulo

module refresh time

= MU 7Ly o b

tiempo de ajuste de posicion position setting time V78R R IRF ]
tiempo de ascenso rise time N B0 IRE]
tiempo de asentamiento settling time e RF
tiempo de caida fall time SR Y REE
tiempo de ciclo cycle time YA T NHEA A
tiempo de ciclo takt time I/ N A

tiempo de ejecucion de trackeo

tracking execution time

k7w 7 RATR ]

tiempo de escaneo

scan time

AX Y KA D

tiempo de escaneo ampliado

extended scan time

Ax v o Z A LIEOERR

tiempo de escaneo de enlace

link scan time

Vo AXxy A A

tiempo de escaneo secuencial

sequence scan time

V=V AR B A A

tiempo de espera de ejecucion de nuevo intento

retry execution waiting time

U b7 A FATF HIFIH]

tiempo de funcionamiento total total operating time BRERRE) IR ]
tiempo de gel gel time TIE A L
tiempo de inactividad down time VA A
tiempo de intervalo de servicio service interval time B — A [ R
Tiempo de monitoreo monitor time B B AR ]

tiempo de muestreo sampling time VAN A
tiempo de ocurrencia del error error occurered time T 7 — 3R

tiempo de procesamiento de actualizacién del calendario

calendar update processing time

A L B T AL PR ]
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tiempo de procesamiento de reset de error error reset processing time T — iR R AL ER R

tiempo de procesamiento de transmision ciclica cyclic transmission processing time A 7 U v 7 (R QLERRE(H]

tiempo de proceso de servicio service process time H— B R AL

tiempo de proceso de servicio (especificado) (specified) service process time P B R ALPR R R PR E

tiempo de recuperacion recovery time 15 1H B R

tiempo de reinicio reset time Vtey hEA A

tiempo de reposo Dwell time Ko = /LH A A

tiempo de respaldo de bateria

battery backup time

NoT VR 7T v T

tiempo de respuesta response time IS S|
tiempo de respuesta E/S 1/0 response time T/OJt B RE ]

tiempo de respuesta en posicion

in-position response time

A UIRY Y g R

Tiempo de retardo

on-delay timer

FrT4 =4 A~

tiempo de retardo

delay Time

T 4 LA K

tiempo de retardo de desconexion

off-delay time

F 7T 4 LA W

tiempo de retardo de desconexion

off-delay timer

7T L—H A~

tiempo de verificacion de tiempo

time check time

S A DF = 7 WFH

tiempo en el paso

time in the step

AT w7 IR

tiempo general

overhead time

Fr—s3s RIRFRH]

tiempo muerto time out A LT Tk
tiempo real real time UTHA A
tiempo standby standby time TR FF R

tiempos times EIb~'

tiempos de muestreo sampling times VIS I AEIE -
tierra earth T—A

tierra comdn common grounding mpE

timeout timeout FA LF—
timeout de programa program timeout T T TEEA NN
tipo Type 1|

tipo type 247

tipo compartido comun positivo/ negativo (tipo compartido disipador/ fuente)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIA AT Aaw ML A T, — A2 A T)
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tipo de amplificador servo servo amplifier type P—IR T T FER

tipo de archivo file type 7 7 A VFEN

tipo de barra bar type =

tipo de blindaje shielded type V=V REAT

tipo de bloque de construccién building-block type AT 4T Tay I

tipo de capacitancia capacitance type RS A

tipo de caracter character type SCTFEFE

tipo de codigo Code type o — RAERI

tipo de colector de apertura open-collector type F—TFrvav sz 4A47

tipo de columna de pulsos pulse column type INWVABNE AT

tipo de contador counter type VIRV S 75

Tipo de Contador Count type J1 v G

tipo de control de error error control type 70 G 2

tipo de datos data type T — a7

tipo de diafragma de acero inoxidable

stainless steel diaphragm type

AT U VLAREA YT T AL

tipo de diafragma de silicona

silicon diaphragm type

YUarygA v 7T LA

tipo de dispositivo device type T NA AFEB

tipo de ejecucién de escaneo scan execution type AFx v VIEITEAT
tipo de engarzado a presion crimping type EHEZAT

tipo de formato format type 7+ —~ v MER
tipo de fuente source type J—=RAEA T

tipo de linea line type A

tipo de linea line type FA B

tipo de maximo esfuerzo

best-effort type

NA T 4 — A

tipo de metro

meter type

A — S FESH

tipo de modulo

module type

= b

tipo de motor rn operacion de capacitor

capacitor operation type motor

AT YRR E— X

tipo de paquete

Packet type

0 MRER

tipo de presion negativa

negative pressure type

AR

tipo de red

network type

Z N — 7 FER
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tipo de registro logging type =EV g Vil
tipo de soldadura soldering type N EFEAT
tipo de triangulacién triangulation type — AR
tipo electronico electronic type BTN

tipo integrado de controlador

controller-integrated type

v be—7 N

tipo recto straight out type ARL—RMHLHAZAT
tipo semiesférico dome type =25

tipo sink/sorce sink/source type T —A

tipo sink/sorce sink type I EAT

tipo ultra reducido ultra-small type Jespapvirt

tipos de fluido fluid types 1 FH AR

tiristor thyristor H AU RH

tiristor de apagado de compuerta gate turnoff thyristor e F T A RH
titulo title 24 hv

token token r—2 v

tolerancia tolerance FFAE

tolerancia tolerance INFE

tolerancia de montaje fitting tolerance HNTINFE

toma de tierra

ground stud

7T RAL Y R

tope stopper R NP

tope dog RZ(Z 74 L)
tope de retencion bump N

tope tipo 1 stopper type 1 NP |
topologia topology [N =%
tornillo screw ATV 2—
tornillo screw Y

tornillo autorroscante

self-up screw

‘LT T v FRT

tornillo de bola

ball screw

AN S

tornillo de conector

connector screw

ax g 2T RY

tornillo de fijacion de conector

connector fixing screw

ARy ZEERY
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tornillo de fijacion de médulo module fixing screw =y MEERY

tornillo de montaje mounting screw [ E R

tornillo de montaje mounting screw B fHir=xy

tornillo de montaje al médulo module mounting screw =y MRV AT RY

tornillo de montaje de adaptador adapter mounting screw TH T AR

tornillo de montaje de cubierta cover mounting screw JI3—HfHFat

tornillo de montaje de cubierta frontal de médulo

module front cover mounting screw

o=y MNEHRT BT RY

tornillo de montaje de cubierta superior de médulo

module top cover mounting screw

o=y N E7ZEATIT Y

tornillo de montaje de mdédulo de adaptador

adapter module mounting screw

THETE A=y MR

tornillo de roscado

tap screw

X vl

tornillo sellaroscas

lock-tight screw

By oA RRY

tornillos de fijacion de cubierta de ventilador

fan cover fixing screws

77 AN —EHERRLT

Torque de aceleracion

Acceleration torque

s s vy

torque de aparicion instantanea

instantaneously occurring torque

BeRER A F Ly

torque de apriete

tightening torque

K vy

torque desbalanceado

unbalanced torque

TUNT AR RNIVT

torque inicial

starting torque

bl b v

total de dispositivos

device total

TN, AB/EE

trabajo

work

U—7

trabajo de depuracion

debug work

7y IR

trabajo individual

single task

TN E A

tracking tracking [N e
transceptor tranceiver FZ7 o —n
transductor transducer N7V AT a—H
transferencia transfer R
transferencia de archivo file transfer 7 7 A VL E
transferencia de datos data transfer T — A HRE

transferencia de trackeo

tracking transfer

[N V78 T3-S

transferencia en batch de programa

program batch transfer

70T bRk

transferencia entre enlaces de datos

transfer between data links

T2 R
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transferencia negativa de datos de 16 bits

16-bit data negative transfer

166y 7 — 2 T EHAE

transferir parametros entre enlaces de datos

transfer parameter between data links

T2 U BHRIENT A — S

transformador

transformer

FZ A

transformador aislado

insulated transformer

LT S NS

transformador supresor de ruido

noise suppression transformer

ARy N TR

transicion transition AT
transicion de menu menu transition A= o —ER
transistor transistor AV

transistor Darlington

Darlington transistor

NI NN NS 4

transistor de silicio

silicon transistor

YVay FI VAL

transitorio

transient

e P

transmision ciclica

cyclic transmission

YA 7V JHRE

transmision ciclica

cyclic transmission

A7 v 75k

transmision en serie

serial transmission

) T IVRE

transmision paralela

parallel transmission

IR LVHERE

transmision paralela

parallel transmission

NT L EE

transmision transitoria

transient transmission

AR AN oo

transmision transitoria

transient transmission

FSooxy Mk

transmisor transmitter ot
transportador conveyor a7
transporte transportation i 105

trasera tactil touch back Ay FINy T
tratamiento batch batch treatment 23y FRLE
tratamiento de calor heat treatment LR
trayecto trip U w7
trayectoria parasita sneak path [5] V) A F
triac triac cNoAT T
trigger externo external trigger SN U T
tubo de marca mark tube ~—0Fa—7

tubo fluorescente catodico frio

cold cathode fluorescent tube

i s e S
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tuerca hexagonal hexagonal nut NATvh

tuneado tuning Fa—=7

tungsteno tungsten BT AT

turbina turbine A —Er

type type FeHH

ultimo cédigo de error

Latest error code

BRI —a—F

un intento one shot Urvaw b
un toque one touch R wF
unidad unit HLAL

unidad drive NI4T
unidad de archivo file unit 7 7 A JVHAL
unidad de control de valor value control unit B AT e 1
unidad de datos almacenados Unit of stored data T — S H AL
unidad de marcado marking unit ~—7

unidad de parametros validos

parameter-valid drive

WNTA=ZHHRTAT

unidad de tamano de archivo

file size unit

7 7 A WA KB

unidad principal de controlador programable

programmable controller main unit

Al UARR

union

bond

B A

uso admisible de frenado

brake permissible usage

7 LS

uso de area de datos de paquete

Packet data area usage

Sy BF— s Y T

uso de frenado brake usage T U—XHEHE

uso de funcién de depuracion debug function usage T 3w 7 BERESE ALIR L
uso independiente stand-alone use AH L RTR—A
usuario user a—F

utilidad utility a—74 U7 4
utilidad de archivo file usability 77 A N7k
vacio/desocupado/reservado empty/vacant/reserved 7

Valor actual (PV) present value (PV) BALEAE

valor actual de avance current value of feed %0 BUEE

valor afiadido added value At i
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valor analdgico analog value T/

valor calorifico calorific value FEE R

valor caracteristico de curva de leva cam curve characteristic value 71 2 AR ARE VA

valor casi pico quasi-peak value YL PR A

valor de ajuste de escala scaling value 2=V o JfE

valor de ajuste de frecuencia frequency setting value JE R A3 TE Al

valor de ajuste de tiempo medio average time setting value SRR R R EE

valor de ajuste/ valor ajustado setting value/set value A E A

valor de cémputo de muestreo

sampling count value

YTV M

valor de contador latch

latch count value

Ty FHU L ME

valor de corriente del motor Motor current value E— Z EiE
valor de dispositivo device value TNA AA
valor de dispositivo inicial initial device value TN AYI A
valor de entrada analdgica analog input value 7 a7 ANE
valor de ganancia gain value A UE

valor de ganancia de ajuste de rango de usuario

User range setting gain value

a—HPF LU IORETSA ME

valor de ganancia del ajuste por defecto de fabrica

factory default setting gain value

TR E 7 A fE

valor de limite inferior inferior de alarma de proceso | Process alarm lower lower limit value | 7 2 ¥ A7 5 — A TTBET@
valor de muestreo sampling value WA I/}
valor de offset offset value *+ 7% v ME

valor de offset del ajuste por defecto de fabrica

factory default setting offset value

THHEMREA 7y ME

valor de offset/ganancia

offset/gain value

7% b A UME

valor de preajuste preset value 7V ¥y ME
valor de pulso medido measured pulse value 7V 2 EAE
valor de referencia reference value SEUE(E

valor de salida analdgica analog output value 7 Ia 7 HIE
valor de salida digital digital output value F 4 AV IIE
valor de servicio real actual service value FhE

Valor del contador count value 717 Ml

valor del limite inferior de ajuste de escala

Scaling lower limit value

2= v 7 R RE
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valor del limite inferior del contador de anillo ring counter lower limit value Vo770 2 R IR A

valor del limite inferior superior de alarma de proceso Process alarm upper lower limit value | 7 & 2 7 7 — A R

valor del limite superior de ajuste de escala Scaling upper limit value Ar—Y 7 ERRE

valor del limite superior inferior de alarma de proceso Process alarm lower upper limit value | 7’1 & 27 7 — A | _E[RfE

valor digital digital value T4 VA I

valor digital maximo maximum digital value VAP RE H% N ]

valor digital minimo minimum digital value T4 VX VIR IME

valor efectivo effective value F2hiE

valor fijo fixed value [ 7 {1

valor hash hash value Ny Yol

valor inicial initial value GIENE

valor maximo maximum value & KIE

Valor maximo del contador counter value large A ER

Valor menor del contador counter value small T BAEN

valor meta target value H AR E

valor minimo Minimum value /M

valor pico de voltaje de salida de convertidor | converter output voltage peak value = > /N— & H &L E— 7 fE

valor predeterminado default value 77 v ME

valvula de cierre

stop valve

A~y T )T

valvula de compuerta

gate valve

et T

valvula de control

control valve

oy ha—LoNr7

valvula de regulacion

check valve

i1k 5

valvula de solenoide

solenoid valve

YV A RNV T

variable de etiqueta tag variable VA%
variable de proceso process variable T E A
variable de proceso process variable 7'ut A A

variable global

global variable

7 — S VISR

variable local local variable 7 — VSR
variables aleatorias random variables fle =255

variacion

variation

Nz —3 g
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varistancia varister INYRH
vatimetro wattmeter Ty b A—=H—
vector vector ~7 kv
velocidad admisible Allowable speed ERAIEIL =
velocidad de arranque startup speed T H ook
velocidad de bits bit rate vy hb—F
velocidad de cierre enclosure rating REME S
velocidad de comunicacion communication speed EAE
velocidad de conmutacion switching speed AA T T
velocidad de entrada de pulsos pulse input speed 7NV A NI
velocidad de escaneo scan speed AF¥ ¥y S AE—FR
velocidad de funcionamiento del equipo equipment operation rate B[RS
velocidad de linea line speed TA HE
velocidad de motor motor speed E— X [l
velocidad de motor motor speed E— X
velocidad de motor servo servo motor speed B IR A [l i
velocidad de movimiento moving speed TR
velocidad de respuesta E/S /0 response speed I/OIS R L
velocidad de transferencia de datos  data transfer rate T — Z R
velocidad de transmision transmission speed R 5
velocidad de transmision transmission speed ik
velocidad de transmision baud rate AR—L—F
velocidad de transmision de datos  data transmission speed T ARSI
velocidad del eje de referencia Reference axis speed SV R i
velocidad instantaneo permisible permissible instantaneous speed W IR EF 2 [ i 3ok
velocidad JOG JOG speed JOGH
velocidad méaxima maximum speed e K [RIHA3H
velocidad nominal rated speed TE & [ R i
velocidad ultralenta creep speed 7 ) — 7
venta al mayor wholesale iE)
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ventaja advantage AUh

ventana window V4 KFU

ventana de proyecto project window A= ZE S/ NS GV LY

ventana de teclas key window F—U 4T

ventana de video video window [=aabz by GV N

ventana del faceplate

pop-up faceplate

Ry TFT T Tz —ATL— |

ventana sobrepuesta

superimpose window

A== VR—=AT 4 R

ventana solapada

overlap window

F—=N=T T4y

ventas sales H5e

ventilador secuencial sequential fan DA/ AVEVE & i avg
verificacion check Fxzv7

verificacion de area area check TV T F =y

verificacion de contrasefia remota

remote password check

VE— "2 — RFz v

verificacion de diagnostico de archivo

file diagnostic check

TrANZET =y s

verificacion de inventario

inventory check

En L

verificacion de la bateria

battery check

NoTVF=vT

verificacion de paridad

parity check

NV T4 F =7

verificacion de piloto

annunciator check

T =TT

verificacion de suma sum check Y LhF =y

verificar datos data verify T — 2 WG

verificar entrada de contrasefia check password entry INAT — RR AT
verificar entrada de nombre de usuario check user name entry o — L RA TR
verificar médulo module verify o=y MNEE

verificar nombre de usuario check user name — AR

verificar numero de caracteres de contrasefa

check number of password characters

IRA Y — RCTFHeR

verificar proyecto

verify project

savxy NRE

version de hardware

hardware version

IN= R 2T R—T g

version técnica del moédulo

module technical version

A=y T =AN—=Ta v

vertical

vertical

T H

vertical coaxial

coaxial vertical

7 iy 7 S
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ARAVEE E BA&EE
via via e
vibracion vibration PRH)
vibracion chattering Frr YT
vida life o
vida util useful life TR AF 2R
video compuesto composite video aVRYy hETA
vision gris grayout AV
Vista ampliada enlarged view EIONE
vista de reduccion de imagen zoom out view /N
vista delantera de médulo module front view o= NRETHERR
vista inferior bottom view X
vista previa preview T a—
vista seccional sectional view Wr if [
vista superior de modulo module top view 2=y kR
visualizacion de alarma alarm display 7T — LARKR
visualizacion de arbol tree display V) —FKIR
visualizacion de error error display T T —FKIR
visualizacion de estado de registro  logging status display 0 ZREER R
visualizacion de grafico patron pattern graph display INB— T T T RN
visualizacion de registro de errores  error log display T 7 —BER R
visualizacion de supervision monitor display = H KR
visualizacion de tipo de etiqueta tag type display BT B A TRR
visualizar/ocultar display/hide R
voltaje voltage A

voltaje analdgico de comando de par

analog torque command voltage

7w s Mo iETERE

voltaje analégico de comando de velocidad

analog speed command voltage

7R R A

Voltaje apagado off voltage 77 BT
voltaje aplicado applied voltage FNE+
voltaje de bateria battery voltage Ny T UL

voltaje de corte

cut-off voltage

51w MR

134



FAFISEE¥ 4

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC

Changes for the Better

ARAVEE

iR
=]=]

BAE

voltaje de cruce por cero

zero cross voltage

YuraREE

voltaje de ondulacién

ripple voltage

Vw7 NVEE

voltaje de ruido

noise voltage

J A REL

voltaje de salida de convertidor

converter output voltage

a A= JEE

voltaje de suministro de potencia power supply voltage IR E T
voltaje del bus bus voltage RERR AR
Voltaje encendido on voltage I EHE
voltaje lineal linear voltage V=7 T
voltaje nominal de entrada Rated input voltage ERE AT EE
voltaje pico peak voltage v'— 7 Bt
voltaje zener zener voltage Y = F—EE
voltimetro voltmeter BIEET
volumen volume RNY 2—L4
volver return V& —
volver a asignar reassignment Aic &

W W U v b

wafer wafer 7 TN

wafer de silicio

silicon wafer

varsgz—n

y and 7R

zona de deteccion detection zone i HH BE I
zona de tiempo time zone BA LS —
zumbador buzzer 7 —
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