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Listado de méas de 4000 términos de AF
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Precauciones
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Es posible que las traducciones de palabras se deban cambiar en determinados
momentos, segln la estructura y la forma de la frase.

Los términos que aparecen en este diccionario se deberan utilizar Ginicamente como
referencia y con precaucién.
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HAE HEE ARAUEE
1048 decimal (:jegi(‘:niq:#al
08 decimal constant constante decimal
16 E S/ 16-bit signed binary binario con Signo de 16 bits
163k hexadecimal ;kéfgggglimal
163 TE 34 hexadecimal constant kongtante eksadedrmal

constante hexadecimal

16w FCRC(MODBUS{L#%)

16-bit CRC (for MODBUS)

CRC de dje'Biseiz Bits (‘para MODBus)
CRC de 16 bits (para MODBUS)

16EvbT—4

16-bit data

datos de 16-Bits
datos de 16-bits

16E YT —2 B ER*

16-bit data negative transfer

transfe'renBja neya'tiBa de "datos de dje'Biseiz Bits
transferencia negativa de datos de 16 bits

16EYRTOHILAA

16-bit digital input

én'trada dixi'tal 6e dje'Biseiz Bits

entrada digital de 16 bits

1EEEH-YDIEEI=(AL)

travel distance per revolution (AL)

dis'tanBja reko'Tida por Tepolu'djon (AL)
distancia recorrida por revolucion (AL)

1EIER&H =Y D/ IV ZE(AP)

number of pulses per revolution (AP)

niimero de im'pulsos por Tefolu'Bjon (AP)
namero de impulsos por revolucién (AP)

1EIEEAREIE (1pulseBEqfiL)

within one-revolution position (1 pulse unit)

posi'6jon 'dentro de 'una Tefolu'djon (uni'dad de 1 im'pulso)
posicién dentro de una revolucién (unidad de 1 impulso)

kon'trol de interpola'Bjon Birku'lar de dos 'exes

28 P 34 s 1 40 2-axis circular interpolation control .,niol de interpolacion circular de 2 ejes
2FEFFEAIR root mean square ﬁggrgac‘?&a;?rética

DAL 1020 binary-coded decimal decimal codificado binario

2EH binary tE;inra;:'ilorio

2EYA RN —T LR

2-core twisted cable

kaple tren'6ado de dos konduk'torez
cable trenzado de 2 conductores

2EYA R —ILRER

2-core twisted shielded wire

kaple Blin'dado tren'dado de dos konduk'torez
cable blindado trenzado de 2 conductores

konek'tor suB d de 'treinta i 'sjete 'pines

IEVDH T a4 37-pin D-sub connector conector sub D de 37 pines
3HEAIN—4 three-phase inverter iir:]?,eésrz(t;fat?ii%sico

AR three-phase AC power supply alimentacion elactrica AC trifasica
HE—4 three-phase motor rr?'ct)otr(;rrilf?;ii%sico

W0E> 25 9854F 40-pin connector type fipo de conector de 40 pines
1B 4-quadrant operation operacion de 4 cuadrantes

4Bh multiplication by 4 multiplicacion por 4

ABSHIA ABS counter ?ontr??;:jg?SABS

ABS#ilg ABS resin _rriisni;;BZBS

AC E—4KR5/4T 1wt

AC motor drive module

modulo de akBjona'mjento del mo'tor ab
maodulo de accionamiento del motor AC

ACKILZE

ACK response

Tes'pwesta abK

respuesta ACK

ActiveXa>kA—)L

ActiveX control

kon'trol ActiveX
control ActiveX
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ACTavrA—JL

ACT control

kon'trol aBT
control ACT

ACHERImF— BT —R

AC external terminal batch ground

masa &e 'pila de termi'nal eks'terno ab
masa de pila de terminal externo AC

serfo ab

ACH— AC servo Servo AC

ACEIR AC power supply "A"Ti’ﬁ?éﬁjt°£§fo"r?“§fj§ftencia AC
ACAHhaz=wh AC input module mgﬂou?f)éggaaeanﬁada AC
ACUT IRV AC reactor _rreea;tg{;? AC

AGIEF AG terminal tteerT:rT;ﬂnﬁ AG

ASCII ASCII a;gicll

ASCII1 03k ASCII decimal a,os\gi(gffién:cimal

ASCII 6 31 ASCII hexadecimal a;gi(‘fil(lsar?g:ggecimal
ASCIIa—F ASCII code ?gﬁ?égei\scn
ASCIRIEIA—F ASCII control code codigo de control ASCII
ASCIIZE#2 Conversion to ASCII ?g;f;‘esjﬁgg:s:ip\scu
ASCIXF 5 ASCII string ?:ér:n?ﬂscn

AS-IAUB—TTA X1 =Yk

AS-I interface module

modulo de inter'fa® AS-I
modulo de interfaz AS-I

AS-iYRAI=wk

AS-1 master module

modulo de inter'fa® AS-I
modulo de interfaz AS-I

N tar'xeta ATA
ATAHL—F ATA card taar:jeeata ATA
. kaBle AUI
AUlr—J )L AUI cable ;;te;le AUI
kon'takto nor'malmente a'Bjerto
atEm normally open contact

contacto normalmente abierto

B/NETA>A2Jx—X1=whk

B/NET interface module

modulo de inter'fab B/NET
modulo de interfaz B/INET

BCD-BINZ #2

BCD-BIN conversion

komber'sjom BCD-BIN
conversion BCD-BIN

BCDa—Fk BCD code ?gg(i);oc EI)SCD

BODH AR M BCD arithmetic operation instruction incirucgion te operacion aritmetica BCD
BCDTASHILANRAYF BCD digital input switch iiﬁigﬁ:argfoérngaeaaéﬂxti::;;%igital BCD
BCDT (PRI KR THR BCD digital display device ﬂ?gﬁgﬁﬁi?/eobigslsfsm?;:(azlig(r;\Ddigital BCD
BCDT—% BCD data (:;:tsoBsCEE)%CD

BCDANRAYF BCD input switch ?ﬁgmliﬁgizﬁ;daBCD

BCD&R =™ BCD display ‘Ef;;]atﬂgl?;%CD

bl normally closed contact ?gﬁtgjcigfgpsggimﬁgt;malmente
— DIN rail ka'il DIN

carril DIN
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ordena'dor perso'nal kompa'tifle IBM-pe'6e/AT

DIORYAZAY j= M IBM-PC/AT-compatible personal computer ordenador personal compatible IBM-PC/AT
oo . suB d 'nwefe 'pines
DHIJEY D-sub 9-pin sub D 9 pines
. pwesta a 'tjera'tipo D
DiEfkH D-type grounding puesta a tierra tipo D
. direk'Ojon e 'ese
I/07kL R I/0 address direccién E/S
. tiempo de Tes'pwesta e 'ese
L= st .
/ORGSR 1/0 response time tiempo de respuesta E/S
BeloBi'dad de Tes'pwesta e 'ese
SR B .
/O EEE 1/0 response speed velocidad de respuesta E/S
N serBi'dor de e 'ese
/oY= 1/0 server servidor de E/S
=0 . se'nal ée e 'ese
I/OfE& I/0 signal sefial de E/S
. . ndmbre de 'puntos oku'padoz de e 'ese
VOEERHE number of occupied I/O points nombre de puntos ocupados de E/S
. ndimero de 'puntos de e 'ese
1/0m#k number of I/0 points ndmero de puntos de E/S
= niimero de e 'ese
1/0&& I/O number nimero de E/S
. . . distriBu'djon de e 'ese
/058K 1/0 distribution distribucién de E/S
. aktwalifa'Bjon de e 'ese
Voyobya 1/O refresh actualizacion de E/S
. . sumi'nistro de e 'ese
I/0iEL I/O delivery suministro de E/S
- . asigna'fjon de e 'ese
1/0&4+ /O assignment asignacion de E/S
_ . deklara'djon |
IRT—FAVE I statement declaracion |
. ak'jon |
B0/ I action accion |
R kodiyo JAN
JANO—F JAN code codigo JAN
. kodiyo JIS
JISO—F JIS code codigo JIS
sEin . opera'djon JOG
JOGE#R JOG operation operacién JOG
. Belobi'dad JOG
JOGEE JOG speed velocidad JOG
afraba'dera 'ele
= = _
LF¥E£8 L-bracket abrazadera L
S kodiyo 'eme
Ma—F M code codigo M
. . eskri'Bir a pe 'ele Be
PCZE3A Write to PLC escribir a PLC
am . . djag'nostiko de pe 'ele e
PCEZHR PLC diagnostics diagnéstico de PLC
= le'er desde pe 'ele Be
PCE}LH:II Read from PLC leer desde PLC
b S ) . . abelera'bjon 'desabelera'djon de pa'tron 'ese
SRR S-pattern acceleration/deceleration | ,.eleracién/desaceleracion de patron S
=L ) . Tela'djon e pa'tron 'ese
SFLhE S-pattern ratio relacion de patron S
+ } . konek'sjon de Tamifika'Gjon T
T IR T-branch connection conexion de ramificacion T
arko
7= arc arco
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T—91\)%

arc barrier

BaTera de 'arko
barrera de arco

TN\ FERIL—

relay with arc barrier

Te'le kom Ba'Tera de ‘arko
relé con barrera de arco

T—OWE

arc discharge

des'karya de 'arko
descarga de arco

7—2 earth tér_:rra

F—RE grounding cable i::arilte)laee ggatierra

7 —RimF earth terminal tteerTIr:?;]f};I 'tg_: tierra
T—Ls arm E?gozo

TAIL—3y isolation i?lsallgjr?r:itgnto
FAIL—F— isolator i?:inat;te

EiE A S P 4 zinc die-cast fflﬂﬁlgfgg;zgce zinc

7¥ empty/vacant/reserved Sf:ggj(sjogg?gaf;;igaﬁgservado
FTEOILEE axial load ?gfga;szjaa)l(ial
FEa—LL—4 accumulator Zkgal;ﬁsfédor

wEs Empty Area area vacia

Toav action Zkg?inén

TR access Zkggseoso

TOtRAEE access circuit ?:Izrrv:vg(;ti)e azeiasgceso
TIeRE access authority, access right zﬁg(:?g;; 5(1;: easg,cég'srgﬁ’ongggﬁzo de acceso
FHERFB access slave station Zkggzosegtaéiinazzigg slave
TOERGA9IL access cycle tz‘jl;ggeg:e;sgceso
TOERRAYF access switch iiﬁigﬁ:argsoikgioacceso
T eREH access range _rraa??](;;g ?jk:egi:ceso
TOERE—F access mode Trc\)gijég ?jkge;%ceso
FOFaT—4 actuators Zkg;zgéeéres
TIOTATIRIVIR active matrix rrnr?;':{iteri"j‘zr't{'fgtiva

7oL acryl ;igi;i;(l?co

79\ L HthE acrylic resin _rre:;?];k;“z?ﬂica
FYRMIR assist gas §Z§r'§{iiivo

FRAEx— ASCII ?:\SICII

FREF—a—K ASCII code ?gg?ggegscu
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FRE—O—FTY G

print ASCII code instruction

impri'mir instruk'6jon 'kodiyo as'Bii
imprimir instruccién cédigo ASCII

impri'mir as'ii

TREF—TYok ASCII print imprimir ASCII
FRE—T M ASCII conversion ?(r)nrk;\e/r‘esjrosn;g;ei,ib\scn
TAE—tH ASCII instruction Tirﬁgltj‘r(‘jjcc:)(n:iaés'r?iiASC||
TRAF—XF ASCII character f;ggtaes}ekscu

TEIF A attachment ngjuatr?to

TETH adapter ;éggzigdor
A adapter mounting screw tor'niko 6e mén'taxe Ge adapta'or

tornillo de montaje de adaptador

TETRAZyrRGEE

adapter module mounting bracket

afraba'dera de mon'taxe de 'modulo de adapta'dor
abrazadera de montaje de médulo de adaptador

TETRAZYRRF R

adapter module mounting screw

tor'niko de mdn'taxe de 'modulo de adapta'dor
tornillo de montaje de médulo de adaptador

TF T T4 T R

adaptive vibration suppression control

kon'trol de supre'sjon de Bifra'Bjom adap'taple
control de supresién de vibracion adaptable

FEIFATFa—Z T E—RFETT4TIT40LA1T)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

modulo de sintoniba'Bjon de adapta'Bjon | filtro adapta'tiBo dos

maodulo de sintonizacién de adaptacion (filtro adaptativo I1)

plaka

EE plate placa

E pressure welding ;ogjlzaaugljrge;j?resién

E#IER IDC tool ﬁ:?ﬁg)rt‘raﬂlgirslita IDC

Ef5AT210% insulation displacement connector  coriector por desplazamionto del aislante
EEIATTSY solderless plug Zggﬁ ljiFes (;l,??grgldadura
ERUTATHTS IDC terminal block adapter adaptador de bloque de terminal IDC
Ei& crimping Z]rggzar;;jjpc;egopnresién

EEIER crimping tool ;Tae'r:;g]r?iagr?{gaa?eo:széoando a presion
EEZAT crimping type ttirsgejggaer‘r?;;rzggsojog presion
EEZATARIE crimping type connector t:ogzgg;ger} gpeo fi;zn?jage;?]og:;rze;gg a presior
[E&EHF solderless terminal g?:;i;;i Z"i'ﬁfggfdadura

7w FA—RK upload ?gfga

E# thickness eesgg;gsor

£ A5t pressure gauge iiﬁg?éégzjégrpg;jOSresién

FEARAF pressure switch ii[;t]i-rekjﬁ‘rtargfoprretljsg npresi()n

E A pressure control control de presion

B A—h pressure port puierto de presion

&fi&)ﬁ]—uﬁﬂ contact positioning control kon'trol 8e posiBjona'mjento de kon'takto

control de posicionamiento de contacto
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, . . . metodo 'ultima én'trada, pri'mera sa'lida ['metodo LIFO]
BAFEHE last in, first out method [LIFO method] | . =~ . . )
método Ultima entrada, primera salida [método LIFO]
NN komple'ménto
TEAY add-on complemento
N . sis'tema komplemén'tarjo
TRAVHR add-on system sistema complementario
. - . pro'6eso de ensam'blaxe i ensayo
®IRE assembly and testing process proceso de ensamblaje y ensayo
o e N . . abelera'djon/desabelera'djon de pa'tron 'ese aBan'6ado
T RN ZRSENFIE advanced S-pattern acceleration/deceleration g !

aceleracién/desaceleracién de patron S avanzado

TR ZNERAY L

advanced flux vector control

kon'trol de Bek'tor de 'fluxo aBan'dado
control de vector de flujo avanzado

T RN R il 4R

advanced vibration suppression control

kon'trol de supre'sjon de Bifra'Bjom aBan'6ada
control de supresion de vibracion avanzada

direk'Bjon

7RLR address direccion
L xwss
TRLREMAR address increasing direction zﬁgtgiﬁj;?:ig;?gnéergec?gi(t‘gjoge direccién
FRLRREE address notation :10:;2?:?06; ?ﬁrékﬁjﬁ”eccmn

ordena'dor ana'loxiko
7Fav analogue computer ordenador analégico
7Frag analog aiarra{lr;)lxci’;((f:)]ico
7+ B4 RGB analog RGB ZﬁZTgSii%BRG B
7O EREE analog IC analbgico IC
7HaJ ARk analog frequency meter ffr;gvcv:ﬁ]:irr:g;ﬁwzfr'gxg;alégico
7rash analog output ;a;ﬁ?j:]a;;xgrégica
7R HNRTOEMAEE practical analog output range _rraa??](;;ég fjagé;;?izlgdgar;parrgg?ca practica
THRTHARERVTF analog output setting switch ii?:izﬂtg;)igf ‘aﬁtgfj sz:i?: r:;?f ékg analégica
7o hiE analog output value ?;Tg?egzli;azamg’x:;alégica
THOJHAER analog output current ?gjre;]iteeg:;aéiza;;lilale{(Znalégica
o=k ki analog output range Tango de sa'ida ana joxika

rango de salida analégica

7FragHhazyk

analog output module

modulo de sa'lida ana'loxika
mddulo de salida analdgica

ko'mando ana'loxiko

THOJESR analog command comando anal6gico

7FrRJES analog signal ;egglglna;;);ﬁ%gica

7FOJESR analog signal line III|n ;aege ae: 2;§;1x:?1alégica
7055 analog control control analégico
THOJEBERTS T4 analog isolation conversion adapter adaptardor de komber'sjom 0o aiziamjento anarloxo

adaptador de conversion de aislamiento analdgico

THOTRERES

analog speed command

ko'mando e Belobi'dad ana'loxiko
comando de velocidad analégico

THRUEERSER

analog speed command voltage

bo|'taxe ana'loxiko de ko'mando de BeloBi'dad

voltaje analégico de comando de velocidad
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TFHRIB4<1=vk

analog timer module

modulo de temporifa'dor ana'loxiko
mddulo de temporizador analégico

F7FraJiE

analog value

Ba'lor ana'loxiko
valor analégico

FHAo T4 ERI =Y

analog-digital converter module

modulo de komberti'dor ana'loxiko - dixi'tal
md&dulo de convertidor analdgico - digital

datos ana'loxikos

TFRIT—S analog data datos analdgicos

FrAJEEH S analog voltage output ;a;ﬁa(;e goéllt?;gﬁ;?leoxgg alégico
FTHEIMLORSER analog torque command voltage ?,O&at;;ejgn;ﬁgﬁgagickgmjgdzg;ﬁ:ndo de par
F7FHaT Lo FIR analog torque limit e 0o par analoxiko

limite de par analdgico

TFrRIABAI=vh

analog I/0O module

modulo ana'loxiko de e 'ese
mddulo analégico de E/S

én'trada ana'loxika

TFRTAR analog input entrada analdgica

FHOTALEE analog input error erorrgre zng?:;,r:éo;k;n alogica
TFATANEBERVF analog input setting switch iic;:te;ur?‘aoéfgragzsi:j322'33?6?;;??&”61'09ica
7FHaT AIER analog input selection ;e: |ke'eé?i g;énd'téa(zr?{]ra;ax:aan alégica
7FRIANE analog input value ngcl);e;gtr;?\at?;?jllgi;analégica
77’D7}\jj)f—i§ﬂl number of analog input points niimero de 'puntos de én'trada ana'loxika

namero de puntos de entrada analégica

F7FHaJARhazyk

analog input module

modulo de én'trada ana'loxika
mddulo de entrada analégica

Tango de én'trada ana'loxika

FFHRTAALLD analog input range rango de entrada analégica
S — = . . indika'dor ana'loxiko
7Fog&RE analog indicator indicador analégico
o modulo ana'loxiko
7Faga=yk analog module médulo analdgico
Fos 4 R antin6ja'dor
Troix annunciator anunciador

TFroir—4a%H

annunciator detection

detek'6jom de aniinBja'dor
deteccidn de anunciador

T —RRHER

number of annunciator detection

niimero de detek'6jom de aniinBja'dor
nimero de deteccién de anunciador

Troiz—SREES

annunciator detection number

niimero de detek'6jom de aniinBja'dor
nimero de deteccién de anunciador

TFooT—E2FTvd

annunciator check

Berifika'Bjon de aniinbja'dor
verificacion de anunciador

TIV)a—MIBERD

absolute positioning

posiBjona'mjento abso'luto
posicionamiento absoluto

7IV)a—bTa—4

absolute encoder

kodifi'kador abso'luto
codificador absoluto

TIV)a—MRHR

absolute encoder

kodifi'kador abso'luto
codificador absoluto

7V )a—rEHT a4

Absolute synchronous encoder

kodifi'’kador sin'kroniko abso'luto
codificador sincrénico absoluto

7IV)a—tAR

absolute method

metodo abso'luto
método absoluto

i

o1l lubrication

luBrika'djon de a'Oeite
lubricaciéon de aceite

i

oil groove

Ta'nura de a'beite
ranura de aceite
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HBEAN

oil quenching

temp'lado en a'Beite
templado en aceite

7 I)r—ay

application

aplika'jom
aplicacién

TIVr—arind oA

application program

pro'yrama de aplika'8jom
programa de aplicacién

RUBIEA R

error control type

tipo de kon'trol de efor
tipo de control de error

_ a'larma
T7o—L alarm alarma

_ Bo'rar a'larma
To—LOUT alarm clear

borrar alarma

TI—LBRHEILE

disable alarm detection

desagili'tar detek'6jom de a'larma
deshabilitar deteccién de alarma

75—La—K

alarm code

kodiyo de a'larma
cédigo de alarma

75—La—F—%

alarm code list

lista de 'kodiyo de a'larma
lista de cddigo de alarma

sa'lida de a'larma

To5—LHA alarm output salida de alarma
— N eti'keta de a'larma
TI—LEY alarm tag etiqueta de alarma
— . a'larma akti'Bada
T o—LH alarm activated alarma activada
— . ‘e . notifika'Gjon de a'larma
77_-/-\1595[] alarm notification notificacion de alarma
— = pa'rada por a'larma
To—LEFL alarm stop parada por alarma
— o konte'nidos de eti'keta
TI—LRE tag contents contenidos de etiqueta
— — . biswalifa'6jon de a'larma
TI—LERR alarm display visualizacion de alarma
— N N . proBee'dor de a'larma
Fo—LTRINA% alarm provider proveedor de alarma
S—LE= /;'l 1 . mdni'tor de a'larma
7z - alarm monitor monitor de alarma
= = lam'para de a'larma
TI3—L52T alarm lamp Iémpara de alarma
— . isto'rjal de a'larmas
— R . .
7o LEE alarm history historial de alarmas
. korte 'Basto
g S
FHEIY rough cutting corte basto
L 73“7( yas argon
TIar argon gas gas argén
LSBT UY 1 . 1 Ivti . kondensa'dor elektro'litiko de alu'minjo
TIVIERBEITY aluminum electrolytic capacitor condensador electrolitico de aluminio
-— . alu'minjo
TILEZ) L aluminum aluminio
- . arma'don de alu'minjo
TILETL—L aluminum frame

armazon de aluminio

desinstala'6jon

TFoAAR—IL uninstallation desinstalacion
anki
Th— anchor z]nglxgje
. . e‘f
ES1k enciphering cli;?;r

FoY—\vIiES

answerback signal

se'nal de Tes'pwesta auto'matika
sefial de respuesta automética

EHIE:

password

kontra'sena
contrasefia
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RECSPI7AIL safety CSP file Z??ﬁif,zpéessgugzageguridad
ZEE K safety circuit ?;::cv;vg(;t%e aeéuggagduridad
REME safety standards eeS);igldr?gzjlrc?g;,exdu(;,ili‘,ae(;guridad
BB safety mechanism rrﬁga(;nziazrqqi;%e](s)egjgéggguridad
weBE safety inspection nepeccion de sequridad
REUE safety inventory iinat:/eg;?trzr?(e)ségr?eaguridad
REBE safety review revista de sequridad
REHE safety measures medidas de sequridad
oy safety door buerta de seguridad
REWIL safety approval aprobacion de seguridad
REITFVIarTAYY safety function block %Tgiqéljefumd‘zo?lj;é%ur?‘?jag seguridad
"eETL—* safety brake o e e

frenos de seguridad

REVE—FTINARB

safety remote device station

esta'Bjon de disposi'tiBo Te'moto de seyuri'dad
estacién de dispositivo remoto de seguridad

Z&Yb—i1z=yhk

safety relay module

modulo de Te'le de seyuri'dad
mddulo de relé de seguridad

N subim'pulso
ToHA—a— undershoot ;ult)ir;pulso
o n'dido
oA —oJ0— underflow L;lulndido
. fwente de aliménta'Ojon estapili'0ada
=] ==
RELER stabilized power source fuente de alimentacion estabilizada
TR and Iy
« ey ANB
7>k2J8v4(ANB) ANB ANB
o par desekili'Brado
TUINGURMLY unbalanced torque par degequilibrado
. o amplifika'dor
7o amplifier amplificador
NP am'perjo
TRT ampere amperio
des'Blokeo
Toavy unlock desbloqueo
- es'tado de des'Blokeo
TURYIIKEE unlocked status estado de desbloqueo
. . . proBesa'mjento de des'Blokeo
TYRYILE unlock processing procesamiento de desbloqueo
Ethernet
A—H vk Ethernet

Ethernet

A7+ EBRAE

ion current measurement

medida de koTjente de 'jones
medida de corriente de iones

metodo de xenera'Bjon de ‘'jones

AAUHEAK ion generation method método de generacién de iones
o e=n . eki'liBrjo de 'jones
AF2INTUR ion balance equilibrio de iones
. . sa'lida de a'larma por ni'Bel de 'jones
AF LN IERH A ion level alarm output I I :

salida de alarma por nivel de iones




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

B&

ol
il

E

ARAVER

1T

transition

transi'Gjon
transicion

EiEryhD -8R

coexistence network connection

konek'sjon de Ted koeksis'tente
conexion de red coexistente

ERErVhD—VRIERR

co-existence network route

Tuta de Ted koeksis'tente
ruta de red coexistente

e'for

e,
B2E error error
e e st Tes'pwesta a'ndmala
BELE abnormal response respuesta anémala
Bona defek'twosa
Pty Sk =
EEER faulty area sona defectuosa
. detek'6jom de e'for
e,
BEERY error detection deteccién de error
e, sa'lida de eTor
BEHN error output salida de error
Al e ks es'tado e e'Tor
L% NG error status estado de error
e, . proBesa'mjento de eTor
RRILE error processing procesamiento de error
AL, . opera'Gjon efonea
EEHE faulty operation operacion errénea
.. defini'Bjon de e'ror
Al i L L,
BEEAR error definition definicién de error
" angulo de 'fase
Ry phase angle angulo de fase
" detek'tor de 'fase
Ll phase detector detector de fase
" w . . termi'nal de detek'6jom de 'fase
IR R T phase detection terminal terminal de deteccion de fase
" , " kon'trol de 'fase ('metodo)
" . kompensa'djon de 'fase
HSIHEWHIE Phase compensation compensacion de fase
- . an'fura de 'plaka
Rz board width anchura de placa
- .. . detek'6jom de e'Tor de posi'Bjon
=1 A ., ..,
SrERYRH position error detection deteccion de error de posicion
n . .. alinea'mjento a posi'Bjon
MEEHE align to position

alineamiento a posicion

positioning

posiBjona'mjento
posicionamiento

position gain

ga'nanbja de posi'djon
ganancia de posicion

position detection

detek'8jom de posi'Bjon
deteccion de posicién

position detector

detek'tor de posi'Bjon
detector de posicién

position error

e'for de posi'Bjon
error de posicién

position controller

kon'tro'lador de posi'Bjon
controlador de posicion

pause

pausa
pausa

position command

ko'méndo posi'Bjon
comando posicion

shift

ma’juskula
mayuscula

position control

kon'trol de posi'Bjon

control de posicion




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

£
A

E

ARAVER

tiempo de a'xuste 6e posi'Bjon

VB EE 1t i i . . _
137 1 2 7E R position setting time tiempo de ajuste de posicion
v il .. kon'trol 6 seyi'mjento de posi'6j

132 156 18 3 il 1 Position follow-up control o e o B0 oSt o

control de seguimiento de posicion

position pulse

m'pulso de posi'Bjon
impulso de posicién

positioning feedback

Tetroaliménta'djon de posi'Bjon
retroalimentacion de posicion

position deviation

dezfja'djon de posi'Bjon
desviacién de posicion

position adjustment

a'xuste de posi'Bjon
ajuste de posicion

list

lista
lista

position loop

Bukle de posi'Bjon
bucle de posicion

position loop gain

ga'nanbja del 'Bukle de posi'Bjon
ganancia del bucle de posicién

koinbi'denbja

—# Match coincidencia
. detek'Bjom de koinbi'denbja
—EiRi Match detection deteccion de coincidencia
ﬁl.‘:h' A tch tout sa'lida de koinbi'denbja
- match outpu

salida de coincidencia

—fi&CC-Link¥ R2—1=whk

standard CC-Link master module

modulo mas'ter CC-Link es'tandar
modulo master CC-Link estandar

linea 'puBlika xene'ral

— BN SR ER general public line linea ptiblica general

— BB itHE general specifications ?;?gié?%?i?;?é?:?;senerales
—f&JE—F/021 =9k standard remote I/0 module m6dulo £/S remoto estandar
BEs travel ?je;pslijelaa‘lnij;cl‘“trcl’iento

15— inertia inercia

A= v 54X Initializing iinr:iefilgle};d;ndo

A= %S4 X FIE

initialization procedure

proBedi'mjento de iniBjaliba'djon
procedimiento de inicializacion

1= LRI

initial communication

komdinika'6jon ini'6jal
comunicacion inicial

A= )L

initial processing

proBesa'mjento ini'Gjal
procesamiento inicial

A=%)LRE—

initial start

aTanke ini'6jal
arranque inicial

A=$ % L RA—RE—R

initial start mode

modo de a'Ttanke ini'Gjal
modo de arranque inicial

A% L T—R0EBET

Initial data processing complete

proBesa'mjento kom'pleto de los "datos ini'6jales
procesamiento completo de los datos iniciales

AR—TILAI0YF

enable switch

interup'tor de apilita'djon
interruptor de habilitacion

AR BN

event notification

notifika'Gjon de e'Bento
notificacion de evento

ANUMRITES

event issuance condition

kondi'Bjon de emi'sjon de e'Bento
condicién de emisién de evento

A2 =T ER

immunity test

prwefa de inmuni'dad
prueba de inmunidad

A A=Y

image sensor

sen'sor de i'maxen
sensor de imagen
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ar'fliBo de i'maxen

AA=CT7AI image file archivo de imagen
: bol't li'kad
ENiNEE applied voltage oltare aplic

voltaje aplicado

AP A RIALERD

incremental positioning

posiBjona'mjento inkremén'tal
posicionamiento incremental

AV AR Tya—4

incremental encoder

kodifi'kador inkremén'tal
codificador incremental

AVDIA AN BEHEEBT—T L

incremental encoder cable

kaple del kodifi'kador inkremén'tal
cable del codificador incremental

AVDV AW RT L

incremental system

sis'tema inkremén'tal
sistema incremental

AO)AE VR T a—4

incremental synchronous encoder

kodifi'kador sin'kroniko inkremén'tal
codificador sincrénico incremental

metodo inkremén'tal

AV ARIVAR incremental method método incremental
LAY Ak increment iinr:(::erlginm;nto
AVDVANAR increment method :}?gfgg gr?zi?:aalmental
ENRI print ‘i?ﬁ“éfé’ém

= mark Tr?;?ca

A R—=IL install iiﬁ:t‘grlar

AV RR—LEIE installation procedure rocedimionto de im

procedimiento de instalacion

13— yk

internet

nter'net
Internet

A A=y F—ERTONAT

internet service provider

proBee'dor de ser'Bibjos de inter'net
proveedor de servicios de Internet

13— yMERY—EX

internet connection service

ser'BiBjo de konek'sjon a nter'net
servicio de conexién a Internet

inter'fad

AB8—T1—R interface interfaz
A3—L—REE interlaced scanning eesgirz]:rc;eer'c])treelar;et?aeciazad0
A58 inductor Tiﬁéﬁgtor

AUF9BUR inductance iiﬁéﬁiigilcia

AVE RN TILD) =2 )—L

industrial clean room

sala 'limpja indus'trjal
sala limpia industrial

A8 TT—RHKR—K

interface board

plaka de inter'fad
placa de interfaz

A3 IT—R1=Yk

interface module

modulo de inter'fad
moédulo de interfaz

BASIC interpreta'tifo

A2571)5RBASIC interpretive BASIC BASIC interpretativo
N o . interpola'dor
ABRL—4 interpolator interpolador
N “ . inter'Blokeo
4252099 interlock interbloqueo
N - . . . Bir'kwito de inter'Blokeo
1220y E K interlock circuit circuito de interbloqueo
. L. kondi'Bjon de inter'Blokeo
-~ “w 2z . ., .
Pz I=DIE IS interlock condition condicion de interblogueo
- . . 'nal 8e inter'Blok
120995 interlock signal senal 0e Inter Plokes

sefial de interbloqueo
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ABOVIRATINM R

interlock device

disposi'tiBo 8e inter'Blokeo
dispositivo de interbloqueo

a'BanbBe 'lento

1vF2T Inching avance lento

1VFLIBHE inching moving distance ((jillsst?;aac?; rgzﬁi;lnj‘oe:]/tic;:igr?trga : nrtra;archa lenta
AF T EER inching operation (ggrgfggig:a;arrl\e;r?:ha lenta

ATIIR index iir']r(:ig‘iece

AT ol RAEH index modification o e

modificacién de indice

AT VIR ERT—TIL

index modification table

taBla 8e modifika'Bjon de 'indibe
tabla de modificacién de indice

AT VI RERT INAR

indexing device

disposi'tiBo de indexacion
dispositivo de indexacién

A FyH R IEH

index information

im'forma'djon de 'indibe
informacion de indice

AVTYIRT—TIL

index table

tapla e 'indibe
tabla de indice

Te'xistro de 'indibe

AVTYIALDRE index register registro de indice
- : ko' 3e 'indi6
AT R F| index column cool;E F;n;mdtla Pi’ndice
) inteli'xent
AL F) Intelligent Iir;]ileﬁggnte

AT MERER VT

intelligent function switch

interup'tor de fun'Gjon inteli'xente
interruptor de funcidn inteligente

ATV MEREA Y

intelligent function module

modulo de fun'djon inteli'’xente
mddulo de funcion inteligente

ATV MEREA VL EE

intelligent function module error

modulo de fun'djon inteli'’xente de eTor
mddulo de funcion inteligente de error

ATz MERE — MR

routing an intelligent function module

en'rutamiento de un 'modulo de fun'djon inteli'xente
enrutamiento de un médulo de funcién inteligente

AVTIDTUMEREA = YRRV F

intelligent function module switch

interup'tor de 'modulo de fun'djon inteli'xente
interruptor de modulo de funcidn inteligente

A7)z MRE A — VN ERG R

intelligent function module dedicated instruction

nstruk'Gjon dedi'kada de 'modulo de fun'Bjon inteli'xente
instruccion dedicada de mdédulo de funcién inteligente

AT IO MEREAZ YT /N( R

intelligent function module device

disposi'tiBo de 'modulo de fun'Gjon inteli'xente
dispositivo de mddulo de funcién inteligente

AV TIDIUMEREA = v R NS A4

intelligent function module parameter

pa'rametro de 'modulo de fun'jon inteli'xente
pardmetro de modulo de funcidn inteligente

ATV MEBEA YRS A—2—&

Intelligent Function Module Parameter List

lista e pa'rametros 'para 'modulo de fun'djon inteli'xente
lista de parametros para moédulo de funcién inteligente

ATV MR =V EZA

intelligent function module monitor

mdni'tor de 'modulo de fun'jon inteli'xente
monitor de médulo de funcion inteligente

ATz b2z —iara vk

intelligent communication module

modulo de komiinika'6jon inteli'xente
mddulo de comunicacién inteligente

ATV T N RF

intelligent device station

esta'djon de disposi'tifo inteli'xente
estacion de dispositivo inteligente

ATV TINA R

intelligent device module

modulo de disposi'tifo inteli'xente
mddulo de dispositivo inteligente

ATk yk

intelligent module

modulo inteli'xente
mddulo inteligente

LTI TR T PHEE(T—R)

Intelligent buffer select (word)

selek'Ojon de Buffer inteli'xente (pa'lapra)
seleccién de buffer inteligente (palabra)

s

ATI)O UMY A A

intelligent interrupt

interup'Bjon inteli'xente
interrupcién inteligente

A2 1\—%H

inverter

Barja'dor

variador
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A N—SEERFF ] Enable inverter operation ?]B;;)é};iipai’rasggf;g?giéodre variador
Ao A —SEREF A RS inverter operation enable signal 22216;: igz;::;cigS?;agg)grz’i:?ggaéj?rvariador
AVN—BGERTT inverter operation ready (ggea?g’cn%enﬁzjgé\j;iﬁizdor lista
Ao N—5&erh inverter running pariaioor on marte

variador en marcha

AoN—52BRFEN (B

H—=I)

inverter overload rejection (electronic thermal)

Te'ffabo de 'karya de Barja'dor (‘termiko elek'troniko)
rechazo de carga de variador (térmico electrénico)

AV N—BEYrTYTITEIT

inverter setup software

sof'ywer de se'tap de Barja'dor
software de setup de variador

inverter part

pjeba de Barja'dor
pieza de variador

AVIN—RED 21—l

inverter module

modulo de Barja'dor
modulo de variador

A2nN—=5")tvk

inverter reset

Te'set de Barja'dor
reset de variador

ka'ida de im'pakto

S PZAvINN =) impact drop caida de impacto
R N . tendimjento e ka'ida de im'pakt

AV RRRYy TR impact drop performance rreennl(rjniﬁioenetoatlj; ;;?g; ée impacto
. i karya de im'pakt

PZAVAN =L impact load o e

carga de impacto

AV INLR RE—5

impulse starter

iniBja'dor de Tm'pulso
iniciador de impulso

AINILR L—

impulse relay

Te'le 6e Tm'pulso
relé de impulso

AVE—H2R

impedance

impe'danbja
impedancia

AVE—F U REHRLS

impedance converter

komber'sor de impe'dan6ja
conversor de impedancia

e R importan'gjon

AiR—bk import importacion
N gosSs o . cL. &m posi'Bjon

AURS L3y In-position en posicion

AR av s R

In-position response time

tiempo de Tes'pwesta ém posi'djon
tiempo de respuesta en posicién

\?

AR aVES

in-position signal

se'’nal ém posi'djon
sefial en posicion

Tango ém posi'djon

AR aVEHE in-position range rango en posicion
— e . . en 'linea
12741t in line en linea

4P =R

wizard style

es'tilo de asis'tente
estilo de asistente

.ope . Ben'tana
42K window ventana
.oe . pan'taka de Ben'tana
D4 kB Window screen pantalla de ventana
- . es'perar 'Binta
RN wait band esperar cinta
gwa'fer
/Jn VAN wafer wafer
MTILRSA . linea de sol'dado
TIESAY weld line linea de soldado
o kon'tro'lador de se'kwenbja
VAYFEY Watchdog controlador de secuencia
o . temporifa'dor watchdog, WDT
DAYFRT AT watchdog timer, WDT

temporizador watchdog, WDT

14
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:‘)\*ﬁﬁ . . £ . al inspek'Bjon de 'mate'rjal en'trante
< Inspection of in-coming materials ingpeccion de material entrante
. " per'fil 'fino
==l g
=it thin profile perfil fino
N . ko'fjente pa'rasita
NeR== ! L.
LD eddy current corriente paréasita
. - perdida de koTjente pa'rasita
NER=She , . . P
BB eddy current loss pérdida de corriente parasita
.« yoma de ure'tano
LA O L urethane rubber goma de uretano
‘EE_ . en funBjona'mjento
= operating en funcionamiento
== . prwea de funBjond'mjento
B test of running prueba de funcionamiento
g, R . . . interup'tor de prepara'djon de funBjona'mjento
EHRERRAVT operation preparation switch interruptor de preparacién de funcionamiento
= s . es'tado de funBjona'mjento
EERIE operating status estado de funcionamiento
g . Belobi'dad e moBi'mjento
BELRE moving speed

velocidad de movimiento

air cylinder

Bi'lindro de 'aire
cilindro de aire

. neu'matiko
7 pneumatic neumatico

. . duffa de 'aire
I7 v T— air shower

ducha de aire

I7/A\—THEHRO

air purge connection port

pwerto de konek'sjon de 'purya de 'ajre
puerto de conexién de purga de aire

filtro de 'aire

I7I4IL% air filter filtro de aire
~ Tmam perma'nénte
KAME permanent magnet iman permanente
ka'rakter alfani'meriko
-+ = .
EHF alphanumeric character carécter alfanumérico
T 7 R desyaste
o aging desgaste
krig'tal 'likido
N =] 3 3 '. Ve .
T liquid crystal cristal liquido
o — . méni‘tqr LCD
ERE=A LCD monitor monitor LCD
o eksporta'djom
THRR—h export exportacion
eko
To— echo eco
Tw d borde
I edge borde
SSasz borde de amplja'djon
W =M . .,
TyTR edge enhancement borde de ampliacién
. . borde de detek'Bjom
Ty edge detection borde de deteccion
Tyl d 1 Te'le de 'borde
yl) edge relay relé de borde
. . yra'Bado
TyFLH etching grabado
. . edi'tor
IT4% editor editor
. . . kaxa de edi'6jon
ITa4vbRYIR edit box caja de edicién
T34 R emi'sor
= emitter emisor
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- emula'dor

II2L—4 emulator emulador
- e'for

I5— error error

Ia_ﬁﬂ% error reset re'set de e'for

reset de error

TSR IR

error reset processing time

tiempo de proBesa'mjento de Te'set de eTor
tiempo de procesamiento de reset de error

IS5—ERES

error cancel command

ko'méando de kanbela'djon de eTor
comando de cancelacion de error

TS5—ERRER

error reset selection

selek'Ojon de Te'set de eror
seleccion de reset de error

I5—fERREIRA= 21—

error reset selection menu

mé'nu de selek'Bjon de Te'set de e'Tor
menuU de seleccion de reset de error

I5—fERA=2—

error reset menu

mé'nu de Te'set de eTor
menuU de reset de error

I5—RTF/RMR

error completion device

disposi'tiBo de finaliba'6jon de efor
dispositivo de finalizacion de error

I5—HBEIFHR

common error information

im'forma'djon ée e'Tor ko'miin
Informacioén de error comUn

Io—#BIFHRA=21—

common error information menu

mé'nu de im'forma'djon de e'for ko'miin
menu de Informacion de error comun

IS5—HRH

error detection

detek'6jom de e'for
deteccion de error

IS>—HEH

error item

ele'ménto de e'tor
elemento de error

e L

error code list

lista de 'kodiyos de e'for
lista de cdodigos de error

I5—ER1EHR

individual error information

im'forma'djon e e'or indiBi'dwal
informacion de error individual

IT5—ERIFHRA=2—

individual error information menu

mé'nu de im'forma'djon de e'or indiBi'dwal
menu de informacion de error individual

es'tado de e'ror

I5—KR error status estado de error
— = . de'takes del eTor
TS error details detalles del error
= E . . im'forma'djon de e'Tores
IS>—1FHR error information

informacion de errores

I5—1FA=a—

error information menu

mé'nu de im'forma'djon de eTfores
menu de informacién de errores

komprofa'Bjon de eTores

I5—FIv7 error check comprobacién de errores
_ L. . exe én el ke a oku'rido el eTor
IS5—R4EHH Axis in which the error occurred eje en el que ha ocurrido el error
_ . tiempo de okuTenbja del eTor
T RERL error occurered time tiempo de ocurrencia del error
— . oku'renBja de e'Tor
IS>—H4%Eh error occurring ocurrencia de error
— e . eBalwa'djon de e'Tor
To—HIE Error judgment evaluacion de error
IS ﬁ _ d, 1 biswaliba'6jon de eTor
TR error display visualizacion de error
IS5—75 7 ﬂ eti'keta de e'Tor
7 error tiag etiqueta de error
_ . o . klasifika'Gjon &e e'Tores
I>—5n4$E error classification

clasificacion de errores

S—E\IE

error invalid station

esta'Bjon no 'Balida por efor
estacion no vélida por error

T5—AvE—S

error messages

mén'saxes de e'for

mensajes de error
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I5—tvk

error reset

Te'set de eror
reset de error

I5—)EyMER

error reset command

ko'mando &e Te'set de e'Tor
comando de reset de error

T5—EyMES

error reset signal

se'nal de Te'set de e'Tor
sefal de reset de error

IS—ERE

error history

isto'rjal de eTrores
historial de errores

I5-BE—E

error list

lista de e'Tores
lista de errores

IS—BER—8A=a1—

error list menu

mé'nu de lista de eTores
menu de lista de errores

IS—EBE&HTFLA

Latest error log address

direk'Bjon de Te'xistro del 'ultimo eTor
direccion de registro del dltimo error

IS—BERT

error log display

biswaliba'6jon de Te'xistro de eTores
visualizacion de registro de errores

mé'nu de Te'xistro de eTores

To—EEA=a— error log menu menu de registro de errores
— — . . mdni'tor de isto'rjal de eTrores
To—REE=Y error history monitor monitor de historial de errores
area
Iy area area
Berifika'Gjon de 'area
I Y et ., Py
TVTFzv7 area check verificacion de area
ele'ménto
ILAVE element elemento
J— . ka'siAa de a'xuste Te'moto
=R E remote setting box casilla de ajuste remoto
-t s e kon'trol Te'moto
=ERE remote control control remoto
[— . lokaliBa'6jon Te'mota
=it remote location localizacion remota
arko
Fan arc arco
. N énkou'der
I a—4 encoder encoder

I a—F 5 fREE

Encoder resolution

Tesolu'Bjon del enkou'der
resolucion del encoder

I a—K encode g

codificar
P S 45 circular interpolation if;ﬁg?;gjgc%kﬁ"?i rcular
HE calculation fgﬂﬁﬁ%ién
EHEERK operation circuit ?:T:rv:vg?ti)e (ijeerao'g:‘racién
EEEAY operation period ‘;féj?ifg)gg Ogeeragggracién
EENE operation processing profesamjento 9 opera'djon

procesamiento de operacion

IVOZTFIITYI—)

engineering tool

era'mjenta de inxenje'ria
herramienta de ingenieria

: ental'pia
IUALE enthalpy entallpia

— . endian
TIUFATY endian endian

T . enti'dad

I F4F4 entity entidad

- . kodiyo fi'nal
IR O—R end code cc')léiglo final
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IVRFryT end cap ?;;Z?Zza

IURE end processing E?Zfé?ﬁ%‘igﬂatb final
EAEIE remote control ?on'tr;:lr;e{ng?noto

ToRIVY embossing gigﬁgggTZﬁBﬁelieve

IURR emboss g?gﬁ;ggTzﬁﬁﬁelieve
TURRHESR embossment pattern ‘;:;rt%;a;;}?;é:;g;e&jgﬁeen relieve
FAIL T4ILA oil filter f]‘l;tlrtc;gegzggeceite

FANZRE oil mist neblina de aceite

bREE emergent measures rr?:g?égeseggxeer?r?zrgencia

b 2= R Bt hysteresis iﬁ;;r:girzesis

& response _rregspvr;ﬁ;asta

it 2 B response time téieerznr??p?g?g?vrvzz?ouesta
SEEE response specification ngi)egi?f‘?f:cigﬁsgge?gspuesta
o responsibility responsabilidad

HENL reciprocating cam lg%\i;egglslegivén

i A stress ;s;;zsss

FhFa—=h auto tuning auto sintoni6a'gjon

auto sintonizacioén

F—rFar—=TEMN

auto tuning response

Tes'pwesta de 'auto sintoniba'djon
respuesta de auto sintonizacién

F—bFa—=vJE—F

auto tuning mode

modo de 'auto sintoniBa'djon
modo de auto sintonizacién

F—r2Fvy automatic Egi‘:wikéotico
F—hA—3> automation 2"1Ltjotnc1)ért1iwzgctiiéznacién
F—rE—F auto mode mg%?tgﬂigkr?\ético
T auto logging TniBjo e se'sjon auto'matiko

inicio de sesion automatico

soBreim'pulso

F+—in—>a—p overshoot sobreimpulso
F——on— overflow ((jjeézolgrng:]rziento
F—nN—Fk—JL overhaul _rrii‘/sij;ri]grelngreaheral
+—s (—5’(F override anula'djon de aytoma'tizmo

anulacion de automatismo

overlap window

Ben'tana so'lapada
ventana solapada

range-over alarm

a'larma por eks6e'der el Tango
alarma por exceder el rango

overload

sofre'karya
sobrecarga
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F—n\a—bk

overshoot

sofireim'pulso
sobreimpulso

F—n\a—bE=MHIE

Overshoot amount compensation

kompensa'6jon de kanti'dad de 'sofreim'pulso
compensacion de cantidad de sobreimpulso

VARSI

overhead time

tiempo xene'ral
tiempo general

A—NRLTF—ShFTY

overvoltage category

kateyo'ria e bo|'taxe eks6Be'siBo
categoria de voltaje excesivo

F—nNSAF

override

anula'Gjon de aytoma'tizmo
anulacion de automatismo

F—nNIVEERXRER

oval gear type flow meter

kauda'limetro de 'tipo de engra'naxe o'Bal
caudalimetro de tipo de engranaje oval

-7

a'Bjerto

open abierto
=Tt opening ZBt:I;ir

F—TURTIES

Open completion signal

se'nal de finaliBa'Ojon de aper'tura
sefial de finalizacion de apertura

F—TJrarvis

open collector

kolek'tor a'Bjerto
colector abierto

A—TaLyaER

open-collector circuit

Bir'kwito kolek'tor a'Bjerto
circuito colector abierto

F—Toarsath

open-collector output

sa'lida de kolek'tor a'Bjerto
salida de colector abierto

r—=Toavya5847

open-collector type

tipo de kolek'tor a'Bjerto
tipo de colector abierto

A—Trarsas=

open-collector system

sis'tema de kolek'tor a'Bjerto
sistema de colector abierto

F—TUER

open direction

direk'Gjon de aper'tura
direccion de apertura

proBesa'mjento de aper'tura

F—TUE open processing procesamiento de apertura
R N metodo Oe aper'tura
F—TUHH open method método de apertura
. 80 6e apert
j’—jy:E—F Open mode moOo Oe aperitura

modo de apertura

FT—TUERES

open request signal

se'nal de peti'Bjon de aper'tura
sefial de peticion de apertura

r—To—7

open loop

Bukle a'Bjerto
bucle abierto

=T I—T

open loop control

kon'trol de 'Bukle de aper'tura
control de bucle de apertura

A ohm %"ﬁ%io

A bt ohmmeter gﬁ?rr:ie(;rr;etro
FTATAZHHE all digital control E"Sﬁ??ﬁf'&aﬁéﬁ’tﬁl total

= feed

RIRER current value of feed valor actual de avance
2 feed adjustment bolt herno de aiuste 4o avance
BLmL extrudate ekstrusjo'nado

extrusionado

WAREY RAYF

push-button switch

pulsa'dor
pulsador

AL L— I

oscillation control

kon'trol de osBila'Bjom
control de oscilacion
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autorizado, 'autorizacion

\% < 3 3 3 . - .-,
BE= authorized, authorization autorizado, autorizacion
— R polucién
SE pollution polucion

contamin'antez
SEshi i inz
EEME contaminants contaminantes
oferta
Fo7— offer oferta

FI4R AE1—4

office computer

ordena'dor de oficina
ordenador de oficina

. bixet
+ISTHR object %t;feio
— ) i Kript 8e ob'xet
ATz IRRIY T object script script de objeto
. 'e.
*Fay option g)pgi%n

7F 7L aEEPROMAEY At vk

option EEPROM memory cassette

casete de mé'morja EEProm op6jo'nal
casete de memoria EEPROM opcional

FILaBE

option error

e'for de op'djon
error de opcion

T araeR—K

option function board

pla'tina de fun'Gjones opBjo'nal
platina de funciones opcional

FTavH himFIRE

option output terminal status

es'tado de termi'nal de sa'lida op6jo'nal
estado de terminal de salida opcional

7 arzovk

option slot

Ta'nura opBjo'nal
ranura opcional

FTav AhimFIRE

option input terminal status

es'tado de termi'nal e én'trada opBjo'nal
estado de terminal de entrada opcional

VWA EVL

optional item

posi'6jon opBjo'nal
posicion opcional

FFoa grENIN—

option protective cover

ku'Bjerta protek'tora op6jo'nal
cubierta protectora opcional

FFoavAza—

option menu

mé'nu opBjo'nal
menu opcional

FFoavazyrMERaARIS

option module connector

konek'tor de 'modulo opBjo'nal
conector de médulo opcional

F7tvhk

offset

off'set
offset

F7tvb- T AR ERE

offset/gain setting count

komputo de a'xuste off'set ga'nanbja
coémputo de ajuste offset/ganancia

A 7tyb- 7 AR EIK]

e

offset/gain setting status

es'tado de a'xuste off'set ga'nanbja
estado de ajuste offset/ganancia

o
il

F7tevh-TAUREREES

offset/gain setting status signal

se'nal de es'tado de a'xuste off'set ga'nanbja
sefial de estado de ajuste offset/ganancia

Fotyh- AU E

offset/gain value

Ba'lor de off'set/ga'nanbja
valor de offset/ganancia

Fotyh- T A RRERTE

offset/gain adjusted value specification

espebifika'6jom de Ba'lor axus'tado off'set ga'nanbja
especificacion de valor ajustado offset/ganancia

komputo e a'xuste de off'set ga'nanbja

A7 T AV ERER Offset/gain setting count computo de ajuste de offset/ganancia
L oifika’8jom de offset
A7 Offset specification ngzelzlc?ﬁg:cig; de offset
= oE . s'tado de a'xuste de off'set
oy EERE offset setting status o e e

estado de ajuste de offset

* Ity REE—F

offset setting mode

modo de a'xuste de off'set
modo de ajuste de offset

TV EER

offset setting request

solibi'tud &e a'xuste de off'set
solicitud de ajuste de offset

F7tyMME

offset value

Ba'lor de off'set
valor de offset
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7T 4L A B

off-delay time

tiempo de Te'tardo de deskonek'sjon
tiempo de retardo de desconexion

FIT4L—54%

off-delay timer

tiempo de Te'tardo de deskonek'sjon
tiempo de retardo de desconexion

AI8E

off voltage

bol'taxe de deskonek'sjon
voltaje de desconexion

A5

offline

fwera Oe 'linea
fuera de linea

FISA4F—bFa—=25

offline auto tuning

sintoniBa'Bjon auto'matika 'fwera de 'linea
sintonizacion automatica fuera de linea

interup'tor 'fwera de 'linea

FIZAVRA9F offline switch interruptor fuera de linea
L . prwefa 'fwera de 'linea
*I24TAb offline test prueba fuera de linea
. ope'rador
ARL—4 operator operador

FR—F 4G AT L(0S)

Operating System (OS)

sis'tema opera'tifo (SO)
sistema operativo (SO)

FR—F4F=aTIL

operating manual

ma'nwal de opera'djon
manual de operacion

pro'medjo de 'pesos

EAtEEs weighting average promedio de pesos

BB master rrﬁgtseier

FUITUMEER orientation operation fggreafgcnigenogeentao'eﬁgmad 6n
FUVIURET orientation completed orlenta'jom kom'pleta

orientacién completa

AUIUMNES

orientation command

ko'méndo de orjenta'djom
comando de orientacion

FIIVRRT—RR

orient status

es'tado de orjenta'djom
estado de orientacion

kon'trol de orjenta'djom

A T2 M orientation control control de orientacion
AYITUPIR orientation fault ;?ﬁgeggeg?ieéc;\?aCién
FUT4R orifice gir'fii%jgio

FILAHY organ %nr(agn;no

# wholesale ?/egﬁt:n:iﬁr’rr] ayor

FELARL sound pressure level :;F\jlefieg: E?ZZG.S%"'SZ sonido
%%bja cound Coupler acop'lador de so'nido

acoplador de sonido

BEEHE A=k

sound output module

modulo de sa'lida de so'nido
maodulo de salida de sonido

on-delay timer

tiempo de Te'tardo de konek'sjon
tiempo de retardo de conexion

opera'jon de Te'tardo de konek'sjon

T TaL—EfF on-delay operation operacion de retardo de conexion
FoTIUR on-demand ;dgg?;(:nda

+RE on voltage voltaje conexion

BEEET thermometer tteer'?r?%ert:etro

B s temperature sensor sen'sor de tempera'tura

sensor de temperatura
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TC, temperature controller

TC, kon'tro'lador &e tempera'tura
TC, controlador de temperatura

temperature control module

modulo de kon'trol e tempera'tura
mddulo de control de temperatura

karakte'ristikas de tempera'tura

mE temperature characteristics caracteristicas de temperatura
mETE temperature characteristics ?:rlgeézi:iasst?z:: ‘:je: g?‘nperatu ra
BEANI=IE temperature input module mgﬂou?f)ég‘gaaeani?:;;egéu;zmperatura
Too4> online omain

online

FosAvF — b Fa—=2T

online auto tuning

auto sintoniBa'djon 'énlain
auto sintonizacién online

Te'yreso '6nlain auto'matiko

T4 BBES automatic online return regreso online automatico
T4 online operation (ggeafggig:;ajgnline

T4 T R online test %TS?S:IZJ?IHW
FUSA4UE—R online mode Trc\)gc:j'gnlgplline
FTUIAEZAR online monitor monitor or

monitor online

Vo e e ] v

online module change

kambjo de 'modulo 'dnlain
cambio de médulo online

7'3_\/“, cursor kur'sor
cursor
h—K1)—% card reader IIeek'(t:c;roére (t;:::rjeta
A—FE=2YLY guard monitoring mgﬁf{%ar?’z(’;gifﬁ i'(ljljeej\a/igilancia
h—2 calf l;F;aege goeﬂi:orte
51 E7 external appearance Zpsgi?gjag?;te(;ﬁ;erior
=l E g retro-reflective _}irfrsfféﬁj;;ié n
sz outer diameter ﬂ?g;:g::;tegﬂerior
S outline drawing g?gaﬂ;]sopgli(;éptico
S ~tiE dimensions ?jiTr?]n:jr:’;?énes
BAtR unpacking ?je;esn:rﬂabralar
BERE estimate i;igr?r?;do
FaE start Tlpllilgo
shF custom character ?;arggt?aerrsg:ﬁ:gér?alizado
-
EE times éieénr??;os
=4 regeneration _rreé;ng rr?gjroar{ci()n
EEFTav Regenerative option gjsg%ﬁ T(;ée?eerggt;]neracién
e regenerative resistor Tesis'tor de Texenera'gjon

resistor de regeneracion
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RS EoES regenerative load ratio rreelzalzljr(;rllo6 ; ‘I:;g ac_r:;z;n:‘:\‘r?g;enerable
EETL—F regenerative brake ffrreg%—rgx?gzrgﬂz rable

(I a Bt regeneration module mgﬂouigz(;n?:gg Fleracic')n

E# line linea

HwEE improvement rate S/eécigg?ggedmgéoﬁejora

G resolution _rreesggfl]fgién

shEE purchased parts B?Zazsggmc;%ar%a;radas

EIES rotation _rroc;ig(?;ién

E¥&F rotor _rroc')t?(r)r

EERR AV F rotating switch iiﬁigﬁ:arssgstagorotacién
HARSA guide line I|I|n ;ae‘gaguia

HARL—Y guide laser I|az;<_e:,re'griagu|'a

F%E development ?je;as?zgl;cr)ollo

S\ ERBER external operation %pgeafggigkﬁ'te&ierna

MR RS external device ((jji?gcsgﬁiotie\fgteer:(oterno

5\ BRAkfE external failure %{ﬁgk;ﬁ;ﬂeomo

SRR b external troubleshooting _rregzgfﬁgii’:ﬁtz;atg?rigénéael"iasnomall'as
SRR IERZ BT 1= v b external failure diagnostics module r,';:’gﬁfjfffﬂgfﬁgj;g;‘;ﬁ:;sg;atfgf) de fallos
SERH B external output ;a;ﬁa;%;?;ma

S EREHRE functional specification ?;Eﬁﬁ?}?f;éfﬁ?}ﬁhciona|
SRR A external trigger Zgﬁi‘/d;(rjeok?‘tg){(‘ferno

SERAD external input Zﬁrt?i:(;:‘g(ntaerna

JUpn— external Wiring kaBleado eks'terno

cableado externo

SNEFRIRI=YE

external display module

modulo de biswaliba'jon eks'terna
modulo de visualizacion externa

fak'tor eks'terno

NEHER external factor factor externo
ist ral
= overview @?;t;er;er;eral
R 5| disconnection (ae;?ggk:g;ién
=1 2% electrical circuit (z‘jgrgg?t?eétlggtrico
[ P& 4 A circuit structure ng'lcjrkLtjlgiL? rea9 iake\;vj tr(:)ircuito
. ladder diagram dja'yrama en eska'lera

diagrama en escalera
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Hhooi counter ?ontr?f;:jor
7792 SHREREIR Counter Function Selection ;elee Il;eé?i gjg'e]iannégi (‘E)or?t?:‘laeorco ntador
P sREER TS counte unction slection monitor e e e
Va2 S counter type tipo 6e konta'dor

tipo de contador

HIEARKEZS

counter type monitor

moni'tor de 'tipo de konta'dor
monitor de tipo de contador

koinbi'denbja de Ba'lor de konta'dor

HIUHE—H counter value match coincidencia de valor de contador
ho ZEN counter value small L\afgljz)?e(;;n?ggt;zg?opequeﬁo

H O REXR counter value large L\afgljz)?eg;n?g?{t;ggiegrande
horr1zyk counter module mgﬂouizkagaggntador

hook count ?g;?;uto

OV 2—TILES

count inable command

desapilita'8jon de ko'méando de kon'teo
deshabilitacién de comando de conteo

tipo de Te'kwento

HIVER Count type tipo de recuento
. . P L. Te'tornd de posi'Bjon ini'Bjal de 'tipo de kon'teo
AR RESR count type home position return retorno de posicion inicial de tipo de conteo
ndmero de kon'teo
hoURE number of count

nimero de conteo

AU —RER

Count Source Selection

selek'Gjon de 'fwente de kon'teo
seleccion de fuente de conteo

Ba'lor 6e kon'teo

AU ME count value valor de conteo

. . . Texenera'jon eksbe'siBa
EEAE excesslve regeneration regeneracion excesiva
A& 31 price negotiation ;eé(;)gs;;nc?g;regjg precio
da=2:0p s chemical cleaning l;mgs;;; gijimica
EAH write ees;r(ﬁllrblr

MESt crochet needle ;gaaj;e&gqsamho
CIEcEEL reversible operation gjgeafgcniz?lerr':@(;rsible
o /N—4 reversible converter ?g;irgifiggie:sei%zrsible
NGO diffuse-reflective reflectante difuso

B RR angular frequency ffrreggamgjr?sin;u;ar;gular
kR enlarged view Vista aumentada
RER enlarged display bantalia ampliada
HiEEF extension i;g:jg?én

PRERAN—R 1 =wh

extension base module

modulo 'Base de eksten'sjon
modulo base de extensién

AE

angle

angulo

angulo
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] confirm ‘;)cTr:rf?;?rr\ar

BT establishment i;iﬁ;:fimiemo
HERR limit of probability limite de probabilidad
RREH random variables sfgjﬁgilgga:igtorias

- lower limit/bottom limit e baiof imite.

limite bajo/ limite inferior

TRRRO—5USvk

lower stroke limit

limite e ka'Tera imfe'rjo
limite de carrera inferior

JIIpERES

acceleration/deceleration

abelera'6jon/ desabelera'djon
aceleracion/ desaceleracion

TR0 328 e ] 5% °E BB 4%

acceleration/deceleration time setting out of range

a'xuste de 'tiempo e abelera'jon/ desabelera'djon ‘fwera de Tango

ajuste de tiempo de aceleracién/ desaceleracion fuera de rango

hniRLE 7 =

acceleration/deceleration method

metodo de abelera'Ojon/ desabelera'djon
método de aceleracién/ desaceleracion

interup'tor 'limite imfe'rjo

JES “ 1mi ] ; fita i ;
TRUSYFRAYF lower limit switch interruptor limite inferior
. maki'narja

T H machinery maquinaria
A _ﬁﬁg:E_/)_l . 1- £ mo'tor de 'xagl.a de ar'dika ]

=" squirrel~cage motor motor de jaula de ardilla

S = v o . . . mo'tor de nduk'6jom de 'xaula de ar'dika
MNCRGEEEH squirrel-cage induction motor

motor de induccion de jaula de ardilla

squirrel-cage induction motor

mo'tor de nduk'6jom de 'xaula de ar'dika
motor de induccion de jaula de ardilla

fweyo

0444 .
KK fire fuego
e °F
FERK °F °F
Bentro 'mwerto imfe'rjo
o5 - - X .
TR bottom-dead-center centro muerto inferior
. se'fado
\
MLBD caulking sellado
. . . imben'tarjo eksBe'sifo
BEIEE excessive inventory inventario excesivo
man'tisa
. : C
e mantissa mantisa

HRT— R

cascade connection

konek'sjon en kas'kada
conexion en cascada

modo en kas'kada

HR7T—RE—F cascade mode modo en cascada

ARk gasket I&?ﬁa

HRRFYLY gas spring mgfee?; gas

HRATAR customizability hersonalizacion

HARZLLSI custom LSI ig?sgieizzor::ii?;léaodo

HARZ LR customized product Eﬁgékﬁfc‘}eésﬁnégfﬁa|izado

e R AL EE chemical conversion coating ;iszﬁgiennﬁgggnggggﬁcgg()n quimica
—— pixe]s pikseles

pixeles

{R*ECPUL= Y

virtual CPU module

modulo de Bepe'u Bir'twal

moédulo de CPU virtual
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for'mato e i'maxen

EigR = image format formato de imagen
155 B 5 Acceleration time constant ?8?22:3;;%?%?;%? rfljleejoz;ceIeraci()n
MEE acceleration Zegleeiae‘?j;rc]:ién
MENILY Acceleration torque ;;:é?e(;ge;::icénradén
b Model Trc\)g’(ejlc()elo
EiE model number ;G(Tr?;z?zmgge;;odelo
5%, model Trc\)g’(ejlzlo
Hya— cutter gﬁitlilnoatina
HvhEE cut-off voltage |:/Oél)'tlat)z;ejge<;ikgt(6;or'[e
P Coupling akopla'mjento

acoplamiento

category workspace

es'pabjo de kateyo'ria
espacio de categoria

sofrebo)'taxe

BEE overvoltage sobrevoltaje

BER over current :)grg‘r(ggeon;eriente

BiE transient ttr?;\i'tgir{c())rio

A &S7—T L flexible cable ?glglﬂeekﬁgfible

RENEE A operation hours %rj)sr(;esogeéalgr)neracién

DLz Movable range _rraa??]zgomévil

ZE= operating ratio _rriaigg?g;es;garativa

gL corner stitching gigioé;g;eégnaesquina

i) metallic mold rrn]rc;lc(;sTdnt;e‘tr:;i;éIico

hnZh heating i:a:lf;:;jggzién

=Bt T4l cover mounting screw ttc:)r'?ir?iolléoe géenm(ggiakgjgs cubierta
BE overload :)gﬁr;g;rga

BFRR overplus and shortage Zk;gzs;; izzs?;:gljc%?i:aiencia

ALEE Variable length llz;]::giiﬁgrj\a/‘:eriable

A3 hook ggt;lcho

N cam IIeeB\a/a

HLHhER cam curve iE‘ijlzﬁra\/éae ;I:Iegaleva

BRI cam curve characteristic valle  yator caractoriaticn de curva de leva
jJ_L\QE cam shaft arBol de 'leBas

arbol de levas
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interup'tor ope'rado por 'lefas

HLARAYF cam - operated switch interruptor - operado por levas
— datos de 'lefas
hLT—%4 cam data datos de levas
N metodo de 'leBas
hLA cam method método de levas
_ kamara
hAS camera camara
X kaple &e 'k
HASH—T)IL camera cable e o

cable de camara

NASEERA= YR

camera extension module

modulo de eksten'sjon de 'kamara
mddulo de extension de camara

aliménta'fjon e'lektrika de 'kamara

NAZER camera power supply alimentacion eléctrica de camara
B screen ‘Fgﬁtﬂglla

TEH bottom view L\a}?:tg] fit;llr:l‘oerior

jﬁ_m;@ Color processing proBesa'mjento de color

procesamiento de color

HI—iRRNIE

color shade-scale processing

proBesa'mjento de es'kalas e sombra i color
procesamiento de escalas de sombra y color

es'tandar proisjo'nalez

i tentative standards estandar provisionales
i tentative specifications ngepeieﬁé?%??;z?(r)orﬁiesjgnSI;cZJvisionales
P ZAVES o o Galvano scanner es'kaner yalBaniko

escéner galvanico

HLH — B HAIERE

calendar update processing time

tiempo &e proBesa'mjento de aktwalifa'6jon del calendario
tiempo de procesamiento de actualizacion del calendario

direk'torjo ak'twal

ALURTALIRY current directory directorio actual
ALUML—T current loop %ﬁzlze rjogjec?(t;rriente

— es'pabjo
el space espacio
e ventilation control control do ventilacion
BiE environment ng?no
#@EE recommendations _rri(gn;??]dgﬁjg:;iones
BE1R monitoring rrﬁgtrc;irit%aﬁjzogcién
B R EIE monitor screen ‘;:;‘;?'SIT; néég iltr?wronitor
B 1RE monitor time térerznr??r?g n(1:16enil:$1ronitor
TFi5%EE interference area 2:;6 éze;;]etrgrr]?g rencia
% function ffUS‘r:)j((:)in()n
STk fh final Product ‘;)r?glaktfcfi[':)alﬁnal
BHEE—AL moment of inertia mg@g’r?forazeji; ercia
ﬁ‘z’, 'k;% 'J:JE drying oven/Kiln orno/ 'orno de se'kado

horno/ horno de secado
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RE electric shock 1z;)ri;eo((eqllilk(;ﬂI;)Iéctrico

e . sensiBili'dad
R sensitivity sensibilidad
EENI=VE non-controlled module }“ﬁgﬂ"jfg k;n r':rﬂomrm
EEB control station ZS:tgcc’;r;g; kggrgontrol
EEIER process flow chart for control 3?;;;2;62 glgcﬁ?;: rgze;c;xsszog;a control
EERT L management system sistema de gestion
EEE manager Zjénm?;;?::rrador
& management diagram (g?g;?;r%e; ijénztgﬂ?r:istracién
EKE management level I;:F\%Te(;gm;(i:ﬁ: i‘?:.?gtracién
FENN out of control %eéar;eg:'tézntrm
EEI1= Yk controlled module mgﬂ°uk|f)n'té§;i?0|ado
=T Completed kco:rg?ﬁl;t)alée?tado
X7 gear Tr?gscha
F7N\vIFvva gear backlash }nggogeanéarrqr?archa
X7H Gear ratio Felacion de transmisién
F—r94URY key window L\3/2‘rt1atr;r?21 '(;a:atzeclas
F—a—RRAYF key code switch iir';:i_reljﬁ‘rtargfol:ogweogi’)é?gg de tecla
F—igE key operation Bpgea}eif&%eﬁaé;ef;; teclas
F—7 7347 EK keep alive circuit ?:igmij(i)tiraﬁt;eégtgéatznmﬁmenimiento
*—HR—R keyboard ttikclflfiaodo
F—R—KAA keyboard entry 2%?:5; t(;Ialel?atfgclado
*——F keyword lnge\:/e
F—J—K&5R keyword registration ;ZS:;?; lgaeﬁedave
R mechanical system sistoma mecanico
FEmR = mechanical origin g}T;Z,T er':?g(l;%nico
BHIES Machinery Directive g?:ggiif/zmggnra‘;équinas
HHEE machinery rrnr?:l;i‘(rq]aL;jianaria
H i load side lla;ageggfarga
RS standard product ‘;)r?gudktjocij)‘taeniatrémdar
=18 dangerous ‘;fleri(irgoiz)so
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yen 37 dangerous goods nr;?::gggz?:grgsglzigrosas
IR rules for handling dangerous materials cg220 20 L E O PR L T
— model modelo

HEYE model changeover cambio de modelo

Wt initial inventory inventario inicial

HoennEE Reference axis speed E/eécig‘z?ggﬂ I?Zfzggeéﬁeerferencia
HEEE reference value $;7B?eéze:2$g?encia

B reference point Bﬂtrc])ta(: _rg:'rr?g?{earencia

iy radix ‘rre;?z

F RHRAN flaw detection ((jje:t?g)gg;'faﬂgsfallos

k)] Locus lIuL‘JYS:':lr

1R EE specified range _rraa?%e;pgzgﬁg?ﬁcado

HEED start up ?c')mrjr‘la?g;zo

REEY Start condition ?on(;;gj%igenTg%Oinicio

EEIRAvTF start-up switch '.r}ﬁre”?rtﬁ}ffgﬁ igg inicio
EEERERMVTF start-up setting switch iiﬁi??:ﬁrgfoaﬁxéséegfdgfg de inicio
EELRE startup speed L\3/ee|30|3;‘(6:?glZi;lazglagk;}\rranque
amasn s
HERE AR change brightness ?:rllr)igigrrmgrillo

HeRE function }ﬁﬁ??@n

Hhe—E function list llifstgecfilg?ﬁrr‘]eéiones

Hegea —whk function module }'ﬁgﬂ(’uﬁfﬁg?ﬂnci(,n

Hik substrate zﬁﬁzﬁato

e PC board implementation process o oo: e imblemantacion de piatina de PC
EAR[E B basic circuit ?:igrgﬂ?t‘gazg’sico

RIS system specification eepectficacion de sistema
HEARR—Z21=whk main base module rrnnozj’;glou‘‘Ia(i;Sitk)%giiUcecgpf)lrincipal
EXRa1=wh main module mgﬂouﬁgmiﬁfrllcipal

R ending inventory inventario final

:\:‘—\—t_|~:E—/5( geared motor mo'tor Teduk'tor

motorreductor
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ARAVER

fwer6a 'kontra elektromo'tri®

FREAH counter-electromotive force fuerza contra-electromotriz
ik F check valve sfzgilcijfsngligjazlacién

Wit reversed phase ffa;esgn libr?\r/sgrsa

VR . Tota'6jo im'bersa

W EL reverse rotation rotacion inversa

B reverse action stg%iﬁ 'ki);r\iaersa

5 negative direction direceion negativa
FryatEY cache memory rﬁ:ﬁ?g:f; cache

Fv304% character ?;arggter

XSV RL—E

character generator

xenera'dor de karak'teres
generador de caracteres

FrI348ERL—4

character generator

xenera'dor de karak'teres
generador de caracteres

area de karak'teres

Fv3Y5E8 character area area de caracteres

*olF carrier :)(‘;) F)rgrte

T 7 A% carrier frequency ffrreggzmgjr?gie;ggr:oporte

Fx)FINUR carrier band ﬂ?ﬁt;eézp;rsporte

Fy)—235 carry flag 2#33 get}:’g?en;oporte

oL cancel ?gaeéaerlar

KR water source %eem;t(: Sxewzgua

& suction :ﬁgg?én

&R confirmation of suction ?g;}?}?ﬁj;néi?: ”(;goguccién
= sumi'nistro e'lektriko

HE Power supply suministro eléctrico

BT LAY strong alkali gTi:lgrieFSerte

BILTSRF VY reinforced plastics Sngfichgfgfea?gsrzados

s supply :JJ rTrTi$rt1riostro

BEA—H— competitive opponent B"S'E')?”éeﬁfé” ‘::ect;‘:irﬁ;etitivo

EERMEYME strong acidic substances ?Si)tggasc?;ga;gg;e; fuertes

H IR E R resonance frequency ffr?ggzmeejr?giea-reégn?gesjac)nancia

T# No. of lines T\Llj;’n eézéﬁ::;egss

B&IR T forced termination }ZT;:f}ﬁjg&fg}? afi:rzad a

e forced output salida forzada

L Forced stop pa'rada for'6ada

parada forzada
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i@ common E)(')mri]nun
HiE common grounding ttjr;ar:gnggmgn
HBERE common setup ;e;?a;dgg?nl]n
HBRET % common setting data (;s;:tsoa; fjf:j L'T;Té ncomun
HHBHAT FeRAM, fermoelectric random nccess memory ¢cai bt e o o et
H A shared grounding/joint grounding ‘;)szggtjgi;zﬁ‘:rgga&uggs:tid a/ unida
Hi) Allow ‘;)e;?rirsﬁso
B station eeiat'z(j{cc’;ri‘c’)n
B Station count i::ocr)n r?: ; L?:oeﬁ:ej;r‘stacién
1B pole number ?1033;2?2"32 polo
Bt polarity polaridad
1B & R reversed polarity ‘;;)glﬁdd:; eirrﬁ/ersa
ISE:S station No. N?'Eer;'?:gféog
RENIRE AT change station No. switch interruptor e n° de estacion de cambio
REEERNVF station No. setting switch iﬁgf:ﬁ}ii)arﬁzeaﬁgig eéc;}é?\l%sggoenstacién
HEEEN Allowable speed Velocidad admisible
HAE tolerance ttil)ei'rearogﬁcia
i permitted range fango permitido
ik distance ((jji?g::ﬁcia
PR fixed-distance distancia fia
PERKEER % adjust distance 2?j;rtgﬁltg?gjfancia
it switching ?;r%ob io
PBERAvF selector(switch) ((i;];e;g;:ﬂ)pst?;;'tgelector
17l dbs notch mﬁzkgca
=] incision iic;?i(‘:sijg%n
+n km ILi'Ir?nmetro

I+ —T vk

recording format

for'mato de graBa'djon
formato de grabacion

o— kg
*n0s AN kg kg
. interup'tor de emer'xenBja
R 22 W . .
RRALVF emergency switch interruptor de emergencia
. pa'rada de emer'xenBja
REEL emergency stop

parada de emergencia
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r Disablo desapilitar
deshabilitar

i proximity broximidad
SEERAYF proximity switch interruptor de proximidad
&8 metal, metal object rrrﬁ:'tlatl)bxoegjgi: G:jtgl metal
SEE metal fatigue fatiga del metal
gz limit switch for near point I|r;:ig$rtarr?tr§; ?rrrlzrlg:r;rﬁamo préximo
1% equalizing eoualizar
@B close passage/fly-by ‘;:;;;ejge::i?;:&wlegl vuelo
LRZEC#RA/N\— comb-shaped wiring cover i::uuB ﬁgriglﬁge;:t;g;agg céncava
$HAHIT assembly g:fjopo
LN E fitting tolerance tttgeigfgﬁgfamgzarﬁontaje
#H 37 assembly drawing %T;;ac: ?jnéag'r:zxaemblaje
HIIS1Y assembly line I|||n ;aege (e:jrzag‘r?:;emblaje
HSLT R client gjﬁtg;te
ST MM client side lfgégelollgletgiente
ISR RAYR ground stud ;;?deapév estaégjtiaa tierra
552 class dlase
I9F clutch Zn;'r:r;)r{;g ue
H5wR cladding _rri\?eﬁgiﬁ?ento
752 graph Q?fékﬁco

G37499FR—2303—3F)L

Graphic Operation Terminal, GOT

termi'nal de opera'djonez 'yrafikas, GOT
Terminal de operaciones graficas, GOT

pan'taAa 'yrafika

VP PEOYEE O graphics display pantalla gréfica
FS5URL—T ground loop Bbuﬁ'&? ggatierra
9507 clamp Zaléar?aasggera
V5V 7eR clamp fitting %?;er?z- a(;)gegpriete
DS TEALF—F clamp diode ?JJIT?)%IG; ;zje;epriete
2907 clear szgarrrar
JRpS— dlear mode modo de BoTrar

modo de borrar

H)—=— G BAIOvE—FT4RY

floppy disk for cleaning

dis'kete 'para lim'pjeBa
disquete para limpieza

D)—TRE

creep speed

BeloBi'dad ultra'lenta
velocidad ultralenta
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koxi'nete anti dezliBa'mjento

D) —Trhik e anti-creep bearing cojinete anti deslizamiento
D=2 )b—L clean room ;a:l;?r;;pia

YR lubrication oil/grease ;i&g?taee ggimg?iné;;sgn/ grasa
20wy click iEl,il‘;c

ok grid Tejll

J—TiEE specified group grupo especificado
TIL—TH number of groups EULT;EZ lélrzzpcgrupos
JL4a—~K Gray code i:;)c(')’ﬁgl(i)g?roizgris

JL—7Ik grayout L\3/i'isé'?%?1rizg|ris

JL—nE Grayscale processing g?geéggaemgerﬁgkgzaéggfa de grises
HL—> Crane g:aa

HO—x close (z:e;??;do

y0—X$ER

close indication

indika'6jon BeTada
indicacion cerrada

on0—XnE

close processing

proBesa'mjento BeTado
procesamiento cerrado

9a—XRIL—THlf#

closed loop control

kon'trol de 'Bukle BeTado
control de bucle cerrado

ga—nLtesiay

global section

sek'Bjon ylo'Bal
seccién global

SA—NILTINAR

global device

disposi'tiBo ylo'Bal
dispositivo global

Ja—NILEH

global variable

Ba'rjaBle ylo'Bal
variable global

kaple kru'6ado

HaxR7—J)IL crossing cable cable cruzado
Te'loj

HOwh clock reloj

. fre'kwen®Bja del Te'loj
YOV ERE clock frequency frecuencia del reloj

. . abido 'kromiko
H0OLEE chromic acid acido crémico
= . . instru'ménto de medi'djon
ates metering instrument instrumento de medicion
, flwores'6ente
HALT fluorescent fluorescente
. adBer'tenBja

A .
=5 warning advertencia

SHEMU Iz vE

computer link module

modulo de én'labe del ordena'dor
modulo de enlace del ordenador

formula de kalkula'6jon

SHE calculation formula férmula de calculacion
B8 oblique (tilt) oblicuo k&??ﬁ?ﬁ%ado)

Sk shape ff(g:;na
RE coefficient ?ce)g?ji?;niteente
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AHERE counting speed S/eéjzz?;;:kgnggmputo
B instrumentation poTmenaten
B 1ns Instrumentacion
EHESE cellular phone, mobile phone tgfg?g;?%gwtaée|u|ar
EN e system diagram ﬂ?;;?;r?]e:ljglméistema
=5 alarm alarma
n;tEE via L\3/i?a

. . nénéj
TAY gain i:]aa:;;ﬁcia
TAVYH]A gain switching i::ar;\nrk;jmobf;ggtz.:lllgzaDgezjaanancia
TAH—F Gain search %Jai:gilf:dg;rggezanancia
TAUIEE Gain specification ngzegﬁ?f‘??;cig?]a'a?ganancia
/7-,(~JEQE:{7&;%§ gain setting status es'tado de a'xuste de ga'nanbja

estado de ajuste de ganancia

gain setting mode

modo Oe a'xuste de ga'nanbja
modo de ajuste de ganancia

gain setting request

soliBi'tud de a'xuste de ga'nanbja
solicitud de ajuste de ganancia

Ba'lor 6e ga'nanbja

S AUE gain value valor de ganancia
I7=‘ - indika'dor
v gauge indicador

. e pre'sjon de indika'dor
TR gauge pressure presion de indicador

. e pre'sjon de indika'dor
T—URESN gauge pressure presion de indicador

kaxa

r—2x case caja

. pwerta
7—hk gate puerta

. ma'trie de 'pwerta
F—k7L— gate array

matriz de puerta

T—hE—=ATHA)RE

gate turnoff thyristor

tiris'tor de deskonek'sjon de 'pwerta
tiristor de desconexion de puerta

BalBula e 'pwerta

Vi WAV ) gate valve valvula de puerta
=TI cable ?g&e

r—JIhvE cable cutter ?giiz’agerlﬁgecable

=7 LAt cable specifications g;ﬁﬁ?ﬁgﬁg;ﬁiede cable
=TI cable ?g&e

- injury losion

i digit digito

sk digit count ?on'tr?:eag gigt(:jsl’gitos

wa merge ffﬁi;ing;mar
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Twido de akopla'mjento

wE/M4X coupling noise ruido de acoplamiento
TR connection diagram nganaaeé:wgrgzsgge;exiones
Vi open phase ffaaiggsgg?erta

V& missing f]‘aelltﬁa

R & faulty component ::Ocr)n m Sg?;zer:;’ge;rréneo

R3 missing f]‘aelltﬁa

e dew formation ?gi]egzaﬁjstjgcién

TR dropping test %TSL:;; pé?igtﬁsg?)itacién
SILEA L gel time téfgrﬁsgxgle gel

BTG current product g:glaktrcatgwaalctual

BAE(E present value (PV) valor de ahora (PV)
WELE current position g);i:;?:?gﬁw:clztual

et current location localizacion actual

R4t %4 raw material rrnr?:':{'trjealriean; ‘;r;tobrum

BREA inspector Tir;:;ep:éztor

i grinding reciificar

B HI AR grinding machine _rridri:ﬁtl;?i'g:?jora

R FE S certificate for original production Place ceiicco para lugar de produccion origial
R demagnetization (ae;igiémmgﬂi;cién

IR acceptance test mejiftf; aggp:gg:)tacién
& detected ?je:tgi:ét;do

- dankr encoder iE;)gi(f:ii'ikfai‘:’.j:(zarld0r

BHB SR Encoder Resolution resolucion del codificador
1 BE Rt detecting distance ﬂ?;iﬁﬁci;dggkgg?eccién
Bt R detection zone zona de deteccion

RE original diagram diagrama original

IR deceleration ((jje;aseae\ﬁ:‘izigcién

IR reducer _rri(l;lkagtor

TR B TE 2K Deceleration time constant T:ogitgs:nigtg: ptci’eére'}rli)ets)ageeha:j'eei;o:;ceIeracic’Jn
;]ﬁiztb speed-reduction rate tasa de Teduk'Gjon de Belobi'dad

tasa de reduccién de velocidad
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) . lokaliBa'djon
Hih{k localization localizacion
WA local production g?ggﬁjcogigﬁallocal
BiEfER local purchase rate }aQZZeakémé’EfrﬁS?; local
PR E e 512 definite-reflective reflectante definido
R Home position g);i:ff:niénri;eji?:icial
BATKLR HP address/home position address  giraccion Hp/ ireccion de posicion inicial
REVILE home position shift distance (gusst:;?:i: SZS'?F’;S.SZFSZ' 'g::n;gzjiaclién inicial
RRER home position return Tr?éersésac;a golsgejsgi:i‘gj%n inicial
RRERE—F home position return mode Tﬁ?ﬁf& Téé'?se"gar'ééﬁf‘i&i”;?iiicican inicial
®Et discussion ((jjeggt;te
B actual goods rrﬁg:gg;sc_ri?slesreales
B actual goods inspection iiﬁgi;(:ggiégr;afjgelr:g ‘?;:se_rrf:zer?cias reales
HEEiE muller Tr'\sgkzla(ljgdor
im arc 2:?:0

kora'6om
a7 core corazon
=PI coil tE)O(fit;‘iana
BRI high-resolution alta resolucion
S high sensitivity 2i;egzﬂ§%dilidad
ZIREE replacement parts piezas de recambio
B high intensity alta intensidad
TEFEE industrial right derecho industrial
—_ tool ;‘ra'mjenta ]
erramienta

. light source fuente de Iuz
nE tolerance ttil)ei:roa?jr?cia
S beam axis 226327 haz
B high frequency alta frecuencia
BRI E R YT high frequency proximity g?t;;(r?rrgiag;;ag:gﬁge??eacuencia
TIE% list of processes lista 6 procesos
TIEHESREL 7y ME factory default setting offset value sz‘:grr?eog;:ze(;:I’X;jslj;s;o;)tze;‘fgztfli;fziri:zbrica
I%ﬁﬁgﬁﬁ&{y{@ factory default setting gain value Ba'lor 6e ga'nanbja del a'xuste por de'fekto de 'faBrika

valor de ganancia del ajuste por defecto de fabrica
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ARAVER

disposi'tiBo eks'terno

e external device dispositivo externo
o . . Oatos de komdiinika'gjon
REET—%2 communication data datos de comunicacion
IH working hours horas r?j‘?aaxtc;abajo

KIE calibration ?;Tirg?jaogién

& compose ::O(r)nr?\o;gner

SREEE—R fine mode rrrﬁg(:j‘mino

B RERE synthetic rate tasa sintética

BRI R5— component master mgzr;tieokgnépggér::;sonentes
-3y structure eesg'lcjrk&lgiu ra

= restriction rregtsn:r?g&on

- high-speed alta velocida
me— high Speed revolution TePBolu'djon de 'alta Belobi'dad

revolucion de alta velocidad

EENIUAaAINL—4

high-speed counter comparator

comparador del konta'dor de 'alta BeloBi'dad
comparador del contador de alta velocidad

=T s Ly AVZC s Bal] 5

o}

high speed counting module

modulo de 'komputo de 'alta Belobi'dad
mddulo de computo de alta velocidad

BEYLTL IR

high-speed sampling rate

tasa 8e mwes'treo de 'alta Belobi'dad
tasa de muestreo de alta velocidad

BEAHI=VE

high-speed input module

modulo de 'alta Belobi'dad
modulo de alta velocidad

(=3 U2y Bely] S

high-speed link module

modulo de én'laBe de 'alta Belobi'dad
moédulo de enlace de alta velocidad

sis'tema Oe desplaba'mjento

A shifting system sistema de desplazamiento
Eb harmonics _rreesgnoérﬁ]g;cia

178 stroke ?;rraera

TREE process control control de proceso

TR process diagram ﬂ?gsrgr%e; r((;gei:)oroceso
BEE high voltage alto voltaje

HEERAVTF photoelectric tube switch iiﬁi:?:arssc;ruL:joezoﬁjegegt;‘igotoeléctrico
HERAVTF optoelectronic switch iiﬁ:?:fjr;{gorelgg{gnglzctrc')nico
BARE receiving inspection iiﬁgz(gggiégr:egil?gr;epci()n
HEHEE purchase specification ?;?gié?%?ggc?gﬁondqgacompra
BEv=a7I purchase manual mgﬁﬂgﬁﬁp&;mpra
SHNE joint-ventured enterprise éem;?aejso";tﬁﬁu:,emure

hE efficiency eef;?ifioeeﬁcia
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. ab
R AC AC
— . 7 R TeBesti'mjento
a—Tqv coating revestimiento
S kodiyo
a—k code codigo
. tipo de 'kodiyo
a—RiE3I Code type tipo de codigo
S lonxi'tud de 'kodiyo
a—FE code length longitud de cédigo
S TniBjo em 'frio
J—JLERA—F cold start inicio en frio
iy e kompatipli'dad
Hift compatibility compatibilidad
iy e kompatipli'dad
itk compatibility compatibilidad
. esta'djon es'klapa
FE slave station estacion esclava
o g . Tota'gjo ireyu'lar
axvy cogging rotacion irregular
= . ensam'blaxe eToneo
BRAR A 1T improper assembly ensamblaje erroneo
= . marxern e e'for
BmE margin of error margen de error
= . . e'for eksbe'siffo
ENEBK Error excessive error excesivo
.. . gotiko
Fuh gothic gético
= . sa'lida inkoTrekta
A incorrect output salida incorrecta
. fako
i pE failure fallo
koste
axk cost coste
. e . . indiBrdwalizacion
E A individuation individualizacion
.. aPraba'dera de fixa'Bjon
-l L
B! fixing bracket abrazadera de fijacion
. nukleo del esta'tor
& 7 F D stator core nucleo del estator
. Ba'lor 'fixo
-
& E & fixed value valor fijo
. lonxi'tud fixa
BE & Fixed length longitud fija
tor'niko de mon'taxe
o s . :
BERY mounting screw tornillo de montaje
. . Tela'djon 'fixa
& E L fixed ratio relacion fija
o . malfunBjona'mjento
BEBE malfunction malfuncionamiento
= . . én'trada inkoTekta
AN incorrect input entrada incorrecta
S o . konek'sjon
a%Rsay connection conexion

aRoaVER

connection information

im'forma'djon de konek'sjon
informacion de conexién

oo A

number of connections

niimero de konek'sjones
nimero de conexiones

ARy AVES

connection number

niimero de konek'sjones
nimero de conexiones
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BAE e ARSVEE
N s o . es'tado de 'kada konek'sjon
ORI aV Rk EE Status of each connection

estado de cada conexion

sin konek'sjones

aAryTarLb A connectionless sin conexiones
konek'tor
aRbs4 connector conector

ARVB/ImFEERBRI=VE

connector/terminal block converter module

modulo de komberti'dor de 'Bloke de terminales / konek'tor
maodulo de convertidor de blogue de terminales / conector

aARVR/IHFRERI=—NAT—T L

cable for connector/terminal block converter module

kaple 'para 'modulo de komberti'dor e 'Bloke de termi'nales / konek'tor

cable para médulo de convertidor de bloque de terminales / conector

tor'niAo de fixa'6jon de konek'tor

N . .
AT IEESY connector fixing screw tornillo de fijacion de conector
S tor'niAo de konek'tor
aARYAEF TR connector screw tornillo de conector
N . pin 6e konek'tor
aRyREY connector pin pin de conector
pjeBa de konek'tor
AR EE connector part pieza de conector
. . lado de konek'sjon
IR MAl connecting side lado de conexién
= . .. kaBleado nkorekto
IRED AR incorrect wiring cableado incorrecto
o kopja
e copy copia
o — fwente de 'kopja
aE—c copy source

fuente de copia

aE—nT—4%—%&

copy source data list

lista de "datos e 'fwente de 'kopja
lista de datos de fuente de copia

aE—x7odzok

copy source project

projekto de 'fwente de 'kopja
proyecto de fuente de copia

. L. indiBi'dwal
& Al individual individual
< ie ko'mando
avwok command comando
N . . . . temporiBa'dor e mdnitoriba'djon de én'trada de ko'mando
AR BE
ARVEANEREZAT command 1nput momtorlng timer temporizador de monitorizacion de entrada de comando
R . maza de 'yoma
LN\ rubber hammer maza de goma
AR komén'tarjo
A7~ comment comentario
N N yrupo de komén'tarjo
AT =T comment group

grupo de comentario

AAVRRTF—PAUE

comment statement

deklara'6jon de komén'tarjo
declaracién de comentario

niimeros de 'puntos de komén'tarjo

AAR R number of comment points nimeros de puntos de comentario
N . én'trada de komén'tarjo
AAVEAT comment Input entrada de comentario
N =1 . kapa6i'dad de komén'tarjo
A ER comment capacity capacidad de comentario
N ko'miin
% common comdin
N - . . komfiyura'8jon ko'miin
JEVER common configuration configuracién coman
R . linea ko'miin
OEVAR common line linea comn
o tw . termi'nal ko'miin
JEViRF common terminal terminal comdn
N - .. metodo de 'kaBleado 'para ko'miin
JEVAR wiring method for common

método de cableado para comun
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JEVAEY GBI

common memory area

area 6e mé'morja ko'miin
area de memoria comun

aEVE—FBRER

common mode rejection ratio

Tela'djon de Te'fabo de moda ko'miin
relacion de rechazo de moda comun

aAEVE—R/A4X

common mode noise

Twido de 'modo ko'miin
ruido de modo comun

lente de kolima'dor

AUA—RL2 X collimator lens lente de colimador
kolek'tor
aLyviz collector colector
== . des'karya e ko'rona
20+ KE corona discharge descarga de corona
N N N eska'neo kons'tante
AV AZUERF Y constant scan escaneo constante
“ o kon'sola
A=l console consola

avy—ILiER

console connection

konek'sjon &e kon'sola
conexion de consola

avAEs4

conductor

konduk'tor
conductor

AVBY IR BHME

contactor type electromagnetic relay

Te'le elektromag'netiko de 'tipo de kon'taktor
relé electromagnético de tipo de contactor

AVTFTIVr—ay

container application

aplika'6jom de kontene'dor
aplicacién de contenedor

arvToYy

condenser

kondensa'dor
condensador

capacitor operation type motor

mo'tor de 'tipo e opera'Bjon de kondensa'dor
motor de tipo de operacion de condensador

Texenera'Bjon de kondensa'dor

aUTUYEE capacitor regeneration regeneracion de condensador
= sEm . Tes'pwesta de kondensa'dor
aVTUYIRE capacitor feedback respuesta de condensador
. =s. . TniBjo de kondensa'dor
aVTUYIRE capacitor start inicio de condensador
. = s . . Tes'pwesta de kondensa'dor
AT INVIT YT capacitor backup respuesta de condensador
NN . . pes'punte
aVTUARKEL capacitor stitch pespunte
= kon'traste
aVkS AR contrast contraste
— = . a'xuste de kon'traste
OV RNREE contrast setting

ajuste de contraste

aAVRSANAEBAZ 21—

Contrast menu

mé'nu de kon'traste
menuU de contraste

avko—3

controller

kon'tro'lador
controlador

arvko—3>AERE

controller-integrated type

tipo inte'yrado de kon'tro'lador
tipo integrado de controlador

arvkA—JL1/0

control I/O

e 'ese de kon'trol

E/S de control

avka—ILHHIES

control output signals

se'nales de sa'lida de kon'trol
sefales de salida de control

arvka—ILT—4

control data

datos de kon'trol
datos de control

avka—LNLI

control valve

BalBula de kon'trol
valvula de control

avkO—)LEH

controller value range

Tango de Ba'lores de kon'tro'lador
rango de valores de controlador

arvha—)LEEE TRRfE

controller range lower

Tango de kon'tro'lador imfe'rjo

rango de controlador inferior
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avkO—)LEE ER{E

controller range upper

ango e kon'tro'lador supe'rjor

rango de controlador superior

avIN—4

converter

komberti'dor
convertidor

aVN—BEFEREFI—I)

converter overload rejection (electronic thermal)

Te'ffabo de 'sofre'karya de komberti'dor (‘termiko elek'troniko)

rechazo de sobrecarga de convertidor (térmico electrénico)

VNS NBE

converter output voltage

bo|'taxe de sa'lida de komberti'dor
voltaje de salida de convertidor

avN—SHAhBEE—VE

converter output voltage peak value

Ba'lor 'piko &e bol'taxe de sa'lida de komberti'dor
valor pico de voltaje de salida de convertidor

AVN—EBEH

converter is operating

el komberti'dor es'ta funBjo'nando
el convertidor esta funcionando

SEB

avN—

converter part

pjeBa de komberti'dor
pieza de convertidor

aAVIN—EEDa1—)L

converter module

modulo de komberti'dGor
moédulo de convertidor

. . R com'pilacion
avRAIL compilation compilacion
: _ . . tar'xeta CF

AVNRIRIZYah—k CF card ta:jeta CF

avEa—4LR)L

computer level

ni'Bel de ordena'dor
nivel de ordenador

. X B komfiyura'dor

2V T4¥aL—4 configurator configurador
. . komplemén'tarjo

L FYALAY complementary complementario
. kompre'sor

av Iy — compressor compresor
o transporta'dor

ARy conveyor transportador

. emba'laxe

me packing embalaje
e . . . Bideo kom'pwesto

aVROYRNETH composite video

video compuesto

AVROYMET AT —T I

composite video cable

kaBle de 'Bideo kom'pwesto
cable de video compuesto

SURSYREFAES

composite video signal

se'nal 6e 'Bideo kom'pwesto
sefial de video compuesto

protector &e Bir'kwito

Y—FvybTOTo4 circuit protector protector de circuito
s su'Bida 'suBita
= surge subida stbita
. absorfe'dor de 'sofre'karya
=TT TI—N surge absorber !

absorbedor de sobrecarga

Y—UFT)—N—

surge absorber

absorfe'dor de 'sofre'karya
absorbedor de sobrecarga

H—2 432 =54 EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

inmuni'dad a la su'Bida 'suBita EN61000-'kwatro-5
inmunidad a la subida subita EN61000-4-5

absorfe'dor de 'sofre'karya

H—CRIRETF surge-absorber absorbedor de sobrecarga
SRR A~ surge absorbing diode diotlo absorbents de sobrecarga
NSy surge killer supresor de sobrecarga
Y—UBE surge voltage sobretension
Y—CBENSI T LA surge voltage suppression filter flcl;irtc’rgeéuepzajg;geslisg?]reéegséoombretensi()n
-|j-_¢//,fx surge noise Twido de 'sofreten'sjom

ruido de sobretensién
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Y—UUTRE

surging phenomenon

fe'ndméno de su'Bida 'sufita
fendmeno de subida subita

N serfi'dor
H—/\ server servidor

N . lado de serBi'dor
H—/ server side

lado de servidor

H—E AR fRAEE

service interval time

tiempo de inter'Balo de ser'BiBjo
tiempo de intervalo de servicio

Y—ERMERAELIZ=VE

service interval measurement module

modulo de medi'Bjon de inter'Balo de ser'BiBjo
moédulo de medicién de intervalo de servicio

Y—EXNE

service processing

proBesa'mjento de ser'Bibjo
procesamiento de servicio

Y—ERNEEHIEE

(specified) service process execution amount

kanti'dad e exeku'jon del pro'Beso de ser'Bibjo (espebifi'kado)

cantidad de ejecucién del proceso de servicio (especificado)

H—E R AL IR RS

service process time

tiempo de pro'Beso de ser'BiBjo
tiempo de proceso de servicio

H—E RLEFEEE

(specified) service process time

tiempo de pro'Oeso de ser'BiBjo (espebifi'kado)
tiempo de proceso de servicio (especificado)

$—k

serfo

Servo J
Sy — a'larma de 'serfo
FRTI—4 Servo alarm alarma de servo

S— . e amplifika'dor de 'serBo
Y—R7T servo amplifier

amplificador de servo

HY—R7L TR

servo amplifier type

tipo de amplifika'dor 'serfo
tipo de amplificador servo

Y—R7 T R

servo amplifier connection data

datos de konek'sjon de amplifika'dor 'serfo
datos de conexion de amplificador servo

YRGB

Servo response

Tes'pwesta 'sero
respuesta servo

serfo deskonek'tado

H—RA7 servo off servo desconectado
H—Rt> servo-on ;eéﬁrc:/‘gnggflg’ctado
Y—RAUES Servo ON signal ?2%'2?3?5?33723 servo
H—RHE servo-mechanism, servo-controller mekarnizmo ‘serfo, kontrolador serbo

mecanismo servo, controlador servo

H—REHELE

servo forced stop

pa'rada for'6ada de 'serf3o
parada forzada de servo

H—RORT L

servo system

sis'tema 'serfo
sistema servo

H—AR i

servo control

serfokon'trol
servocontrol

N S i ]

servo drive module

modulo de 'serBoakbjona'mjento
moédulo de servoaccionamiento

H—RI\SA—4

servo-parameter

pa'rametros del 'serf3o
parametros del servo

pro'yrama 'serf3o

H—ARITOI S L4 Servo program programa servo
H—RE—4 servo-motor s:c,eéﬁr‘z/m(;?rc;rotOr
Y—HRE—2EEGERE servo motor speed L\a/e:gz?ggedmg:’r;ﬁgr servo
H—R1=yk servo module mgﬂﬁgr?ervo

H—Rayy servo lock LE;CI’E)E:;L‘JSgOBOSerVO
Y—TILEE thermal error i

error térmico

42



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

HAE HEE ARAUEE
==Lt thermal sensor ;egrslosr(';?r?gfmico
H$—2LTO794 thermal protector ‘;?tgigcr;ttce)r: itkef;rmico
Y=L — thermal relay _rriTgetrgirﬁﬂco

H—3Ix4 thermistor tteer'1r1ri$1‘tiosrtor

Y—IRIREREBYHRR VT

thermistor calibration switch

interup'tor de kalifra'djon de termis'tor
interruptor de calibracion de termistor

dife'renBjas

%E differences diferencias
reT'niBjo
HED restart reinicio
= . . . komiinika'6jon 'Biklika
YAV IRAE cyclic communication

comunicacion ciclica

FA9YvoTF—4

cyclic data

datos 'Biklikos
datos ciclicos

tranzmi'sjon 'Biklika

YAy cyclic transmission transmision ciclica

YA R%E cyclic transmission ransmision ciclica

YA ) nE R cyclic transmission cycle ?;Tg)Igeggni?:rjgn?:‘s“rgn ciclica
#4,]U vb{ﬁg@}gﬁﬁaﬁ Cyclic transmission processing time tiempo de proBesa'mjento de tranzmi'sjon 'Biklika

tiempo de procesamiento de transmision ciclica

YA ) mEREAEIAH

cyclic transmission synchronous interrupt

interup'djon sin'kronika de tranzmi'sjon 'Oiklika
interrupcién sincrénica de transmision ciclica

tiempo de 'Biklo

HADIEA L cycle time tiempo de ciclo
H A ILBEL cycle stitch Bﬁﬁfaagia%iociclo
H A0/ R g cycloid curve ::ulzﬁra\]/gkg’iigt?oide
& inventory iinat:/een‘;?trzrio

#HE material rrnr?:':trjealrial

2R End ffl|nn

B2IME Minimum value o

valor minimo

RHIZ>——F

Latest error code

ultimo 'kodiyo de efor
ultimo cédigo de error

N . ta’
HAZ size farTrT]J;ﬁo
AREEE maximum speed s/eécigz?g:gkrsri?;xima
BARERDH maximum number of set stations  niicro méximo de estaciones definidas
RAREH maximum number of settings :]GLT;%:; krsri]ngx(??nag uét;sajustes
PN -] maximum value L\a,aall?g;n ?gzﬂﬁmo
RA/INTA—ZELTEE maximum number of parameter settings nnﬁﬂmr:]rgr‘gwa%s;n;?rzzagzs::jsuiig:'rdagert)r;?émetros
BiEk optimization ?S:qimr;'ggcién
BHEML prevention of re-occurring propemelon o mepa olutendie

prevencion de nueva ocurrencia
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— ak'twalizar
BET refresh actualizar
; tiris'tor
PA)RE thyristor tiristor

YAIVRELIN—5

thyristor inverter

imber'sor de tiris'tor
inversor de tiristor

H A1) Z 51

thyristor control

kon'trol de tiris'tor
control de tiristor

M material rrnr?:'::'trjeall‘ial
EEE washer Z?g(rjletljaela
ERHRE operation regulations _rrzvg;ﬂi:gisg;g;erggjogperacién
ESE operation instructions iiﬁgirﬁzg?égggpedrgegjgeracic')n
=3 operation platform E?Etg}ng)arﬁwe ;pgzleggeracién
EXFIEE manual for operation mgﬁﬂ;’ ?jp;ra(;%:‘racién
ERiRE operation standard Zsst?c;dr? :jiaerogeéagj;; racion
1ER R work area Z?de gzﬁi;(;bajo
HllBR delete szgarrrar
i image pickup element iellgrin:r?teocjjpg Ccizéaqsggii’:;nde imagen
=9 differential ?jifi?‘reel?:jrelﬂcial
1EBNBE A operating distance ((jzil?;?:;?coi‘:rggtrativa
— o— N . . . . . sis'tema de kon'tro'lador de 'lineas diferen'djal
EFSAUESANAR differential line driver system sistema de controlador de lineas diferencial
FEE coordinate léugrg?ggéra]ada
EEAZ coordinate axes Zzéagigegrag:nadas
HIOEER sub-control station i;atggi‘g;sézkog&rgcontrol
$IaTur subcommand subcomando
HJarvko—5 sub controller sublonoaost

subcontrolador

HI—45oRT055 L

subsequence program

pro'yrama de subse'kwenéja
programa de subsecuencia

a'xuste Testrik'tiBo 'para disposi'tio

$ Itk restrictive setting for device ajuste restrictivo para dispositivo
YTyl subset condition ?om;;gjiocr:‘igensﬁgng;;ajuste
HIFLLHRY subdirectory zﬁﬂgli(:ggorio

P, Cubnet mack maskara Ge sub Ted

mascara de subred

HITRYRTRIINE—

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

pa'tron de 'maskara de sub Ted/ plan'tika de 'maskara de sub ted

patrén de mascara de subred/ plantilla de mascara de subred

HIE LR

sub-pixel processing

proBesa'mjento de sub'pikseles
procesamiento de subpixeles

HIIL—F>

subroutine

subru'tina

subrutina
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HIIIL—Fa—)L

subroutine call

Aa'mada de subru'tina
llamada de subrutina

HII—Fo OS54

subroutine program

pro'yrama de subru'tina
programa de subrutina

HIII—FoTasSLa— LGS

subroutine program call instruction

nstruk'Ojon de Aa'mada de pro'yrama de subru'tina
instruccion de llamada de programa de subrutina

HITN—FUREHL

subroutine call

Aa'mada Oe subru'tina
llamada de subrutina

=5 difference ((jjifi?:rmgjralcia

HHR—k support :)(‘;)F)rgrte
HR—kIL—h supported route _rrulje:cgeégp;geporte
HIYTS5—L summary alarm _rrttgﬂfr:g?\a:émgslarmas
FLFTu sum check Berifika'Gjon de suma

verificacion de suma

YLFTvya—k

sumcheck code

kodiyo de Berifika'Bjon de suma
cédigo de verificacién de suma

minja'tura

LRI thumbnail miniatura

EREHRR horizontal center (z:eemr;c;r?orieﬁno't?ilzontal

=AE% trigonometric function }”J,?‘g,”(;m?fg";eg Igam étrica
=ARER triangulation type ¥$$ﬁﬁ$$MMbn
EEXEEY industrial waste rrtz;véous(l)n; ui$n‘t<§aL||esstriales
=RITCAD 3-D cad g\KBD3D

=RTIILAE 3-D printer ‘i”ﬂﬁﬁféiéfa 3D

=HE—% three-phase motor rr?'ct;trotrrilf:;i";;sico

[ EFIPS oxygen gas z)k;;g;]?sge:geoso

TR temporary standard estandar temporal

Ho Ty sampling Tr\;vljzt;?eo

I PUDIIEL sampling times térgr?:’;gesmévggrt;weaestreo

Yo TG hY U ME sampling count value L\afgljz)?eagmggtr?\ésun;vc;e;tée?nuestreo
YTV T hOUMEF—/AT0— Sampling count value overflow eekff;g 6&%;?:;: (;(;n;‘zjrtg sztr;mszt;Zestreo
YT R sampling time t{?erzn m Sg n&vveesr:;ejestreo

YT EH sampling period ‘E)ee”;?; o n&vgﬁﬁestreo
YT sampling processing g?geégzgmi?g ec?ge;] uestreo
YT IE sampling value B or o e

valor de muestreo

HoT)oHRL—R

sampling trace

seyi'mjento de mwes'treo
seguimiento de muestreo

YT TN—RET

trace completed

seyi'mjento kom'pleto
seguimiento completo
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YT T L —RE (R

trace start

TniBjo de Tas'treo
inicio de rastreo

HoT) T RL—RTFAIL

sampling trace file

ar'fiBo de seyi'mjento de mwes'treo
archivo de seguimiento de muestreo

mwes'treo

HU YT RERY sampling muestreo

H 7 LN sample marking rrﬁgsg;?jeomg?trnizestreo
YU TR sample making rr?:lfzr;:v ?nsttrjegstreo
VPR A= N sample program g?gg:qaar%eamg?mestreo
fEi finishing and forming acabar y moldear
SFYE shearing ?(r)nr?g;rtir

=Y PLC F;f'é ”

v—4HPCPU

programmable controller CPU

Bepeu kontrola'dor proyra'maple
CPU controlador programable

$—4rUHCPUL= YR

programmable controller CPU module

kon'tro'lador pro'yramable 'modulos 6epe'u
controlador programable médulos CPU

S—HUHBI/F

PLC side I/F

i 'efe 'lado pe 'ele Be

I/F lado PLC

S~ Y B

programmable controller language

len'gwaxe de kon'tro'lador pro'yramable
lenguaje de controlador programable

= UoYERER

fixed stand of programmable controller

es'tado 'fixo de kon'tro'lador pro'yramable
estado fijo de controlador programable

A L SN

programmable controller system

sis'tema de kon'tro'lador pro'yramable
sistema de controlador programable

=Y RETATIT

Programmable controller receive data area

area de "datos e TeBep'Bjon 'para kon'tro'lador pro'yramable

area de datos de recepcion para controlador programable

S—r S

programmable controller command

ko'méndo de kon'tro'lador pro'yramable
comando de controlador programable

S—r Y BR

programmable controller power supply

aliménta'fjon e'lektrika a kon'tro'lador pro'yramable
alimentacién eléctrica a controlador programable

O—lr YT HEI

programmable controller assignment

asigna'fjon de kon'tro'lador pro'yramable
asignacion de controlador programable

I=lroYarvkT—9

programmable controller network

Ted de kon'tro'lador pro'yramable
red de controlador programable

S—ir Ak

programmable controller main unit

uni'dad prinbi'pal de kon'tro'lador pro'yramable
unidad principal de controlador programable

=Y LT S

programmable controller ready

kon'tro'lador pro'yramable 'listo
controlador programable listo

= IVITY

sequential fan

Bentila'dor se'kwen®Bjal
ventilador secuencial

= v )VITooa Fr—hk

sequential function chart

kwadro de fun'6jon se'kwen6jal
cuadro de funcion secuencial

L—H U XEK

sequential circuit

Bir'kwito se'kwenbjal
circuito secuencial

$—HruZaAvkO—5

sequence controller

kon'tro'lador se'kwen®jal
controlador secuencial

S—HURVRT I

sequence system

sis'tema se'kwen6jal
sistema secuencial

= AK

sequence diagram

dja'yrama se'kwen6jal
diagrama secuencial

U=l O ARF Y

sequence scan

eska'neo se'kwenbjal
escaneo secuencial

VU RRF A L

sequence scan time

tiempo de eska'neo se'kwen6jal
tiempo de escaneo secuencial
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sequence control

kon'trol se'kwen@jal
control secuencial

=l AKIHEE

(programming language for) sequence control

(len'gwaxe de pro'yramacion para) kon'trol se'kwen®6jal
(lenguaje de programacién para) control secuencial

U=l ABRFRERIE

sequence accumulation time measurement

medi'Bjon de 'tiempo akumu'lado se'kwenBjalmente
medicién de tiempo acumulado secuencialmente

—HURTAYS A

sequence program

pro'yrama se'kwen6jal
programa secuencial

—H RS

sequence instruction

nstruk'Gjon se'kwenoBjal
instruccién secuencial

U—hE

Sheet length

lonxi'tud de 'oxa

longitud de hoja

— Lt

seam machine

makina e sol'dar por kos'tura
maquina de soldar por costura

=LAt

seam welding

sol'dar por kos'tura
soldar por costura

s S . pan'taka
o—ILR shield pantalla

N o . kaple Blin'dad
S—LRT—T L shield cable N

cable blindado

kaBle apan'takado

S—JLREE shielded wire cable apantallado
S—LRAA4F shielded type ttirr(;oéec?gn'g?ixreldaje

. " . . termi'nal Blin'dado (SLD)

< — LR i%F(SLD) shield terminal (SLD) terminal blindado (SLD)
AN purchase :;)(r)nr?:apra

YI—TAVTMIE

shading adjustment

a'xuste de sombre'ado
ajuste de sombreado

pro'dukto semimanufak'turado

TH& semi-manufactured-product producto semimanufacturado
A rectangle rrziggrjwl;ulo

S magnetic magnético

BiEE color temperature tteén%e;r)a;:raatte;:g)él color

B color difference ((jjlflt?:rngﬁgrac (gg color

55 host station eeiat'z(j{(c);ri‘c’))(?fthost

321 axis Z(jz

SHGAR) jig Diantila

DT YT RER zigzag connection ?Sikéi’i"oeﬁ Zgr:agigzag

L on— signal flow fluxo de se'nales

flujo de sefnales

S FILTA—AEY

signal flow memory

mé'morja de 'fluxo de se'nales
memoria de flujo de sefiales

auto djag'nostiko

BCOZH self-diagnosis auto diagndstico
HE2W—& self-diagnostic list I|i f:tge;egt;ﬁignaﬂsnéstico
HERE self-holding Ao retencion

A RHEE self-holding circuit circuito de auto refencién
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i'man
iR magnet iman
. yrados Ben'tiyradoz
R degree grados centigrados
. =/ sis'tema
ZAT system sistema
. — S s xes'tjon de sis'tema
SATL IRDAVE system management gestion de sistema
. — S sis'tema desar'ffiBado
VAT LTIy system down sistema desactivado
. — sis'tema 'ele 'ese i
YATLLSI system LSI sistema LSl
. =/ T . d area de sis'tema Testrin'xida/ 'area de sis'tema
AT )y restricted system area/system area area de sistema restringida/ area de sistema
. = L J= 1 . én'torno de sis'tema
VAT LIRIR system environment entorno de sistema
xes'tor de sis'tema
&R v > em
AT LEEE system manager gestor de sistema
modulo de kon'trol de sis'tema
O E IR — 0 ] 3 .
SATLEEIZYL system control module médulo de control de sistema
. — - . . kambjo de sis'tema
SATLYEZ system switching cambio de sistema
. — o . . komfiyura'Bjon de sis'tema
ORAT LB system configuration configuracién de sistema
. — s . . . disposi'tiBo de komfiyura'6jon de sis'tema
YART LR system configuration device dispositivo de configuracién de sistema
. — . . area de im'forma'fjon de sis'tema
D = I , . ., .
AT LERIVT system information area area de informacién de sistema
— ., == . di'seno de sis'tema
N s A ~ > .
O AT LERET system design disefio de sistema
— ; == . . . e'xemplo de Birkwito de di'seno de sis'tema
D s I . S L .
S AT L E% 5T B RR A system design circuit example ejemplo de circuito de disefio de sistema
. — . sis'tema en'tero
DRTLER entire system sistema entero
. — NN sis'tema desar'ffiBado
YATLIIY system down sistema desactivado
s - s aTanke de sis'tema
YATLILLE system start-up arranque de sistema
. — — datos de sis'tema
DATLT—A system data datos de sistema
. — — . protek'Ojon de sis'tema
SRTFLTATIR system protection proteccion de sistema
. _ _ . interup'tor de protek'jon de sis'tema
YATLIOTIRRAYF system protect switch interruptor de proteccion de sistema
s > [\ AE mé'morja de sis'tema
ZAT ) system memory memoria de sistema
. — _ . moni'tor de sis'tema
DATLEZAR system monitor

monitor de sistema

DRATLEAARAE

system interrupt pointer

pun'tero de interup'Bjon de sis'tema
puntero de interrupcién de sistema

me'tal feToso

m’rﬁﬁﬁ ferrous-metal metal ferroso
) . loya'ritmd natu'ral

B SRt natural logarithm %a;mn:aou lr'?atural
. Toska de ka'et

T4 bobbin thread rrocjsac; (;eregarrete

e subkontra'tista (kontra'tista)

THEITESE sub-contractor (Contractor) subcontratista (contratista)
. I '

LoIlF basting Ir?ﬁ\:;nar
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=17 execute Z(jeekgt;ar

EhiE effective value L\3/61':1?;)L;ﬂaek'ftg?:tiVO

EHEFE Effective load ratio ?ce)fle?ﬁ;teeg:ek?jrg ‘(e:f;krgg; efectivo
ESCELi] practical cost i::ocjtse:e'psra;;)ﬁrkg\?:ticos

= E practical inventory inventario practico

EH real number :;JLTr?r;(ngCJa Ir(-:'al

S 73 practical size ttiﬁﬁl%pc;agi:gctico

=236 actual measurement }'},egigjﬁ?igeﬁ Irea|

=h mass rr?:sa

EhiE actual service value S:I)giegglzgi\_ﬁéilo real

188 start Tlgfgo

mEyEs auto-run auto ejecucion

Bt automation Egi‘:wikéotico

MBI T starting completion Tir;:?i:aigirn?iir?l;eﬁ;nacién

BEEMK auto-generation )gger;:?j;%?gﬁ‘n;ajtgmética
SEBYE starting current ?cgjre;tee;:; ngk:lrranq ue

sREIN LY starting torque Toa;e; ;a;kreranq ue

BHEhE5l auto-replication ((jjualgﬁzzgg:m;ﬂktaomética
HEWIE auto correction ?;erkrgg;:?ét:n:ﬂl%mética
BEfRE auto-backup L;;zlﬁua;tzn&ﬂr% atico

Ik shift ?je;‘;lioﬁzn;j;miento

> 7ka—kK shift code ?gg?ggégzplge;:&g;amiento
ANk shift instruction ﬁg#ﬁ?gfgnméﬁgmrj;%;imiento
s s . . simula'Gjon

$3aL—3> simulation simulacion

simulation answer period

pe'rjodo de Tes'pwesta de simula'Bjon
periodo de respuesta de simulacion

simulation switch

interup'tor de simula'Gjon
interruptor de simulacién

simulation software

sof'ywer de simula'6jon
software de simulacién

simulation mode

modo de simula'Bjon
modo de simulacion

simulation module

modulo de simula'Gjon
moédulo de simulacion

simulator

simu'lador
simulador
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3L —8/(4RX

simulator noise

Twido el simu'lador
ruido del simulador

par de a'prjete

WL tightening torque par de apriete

D b chassis ti:arsli;lsis

JEE gy 52 breaker _rruljgi[ror

DAL S Jack _rr?rumﬁra

DAY plug Zggﬁufe
PRSI jack socket Zggﬁ an;zbrﬁembra
STk shaft ?7;?:2190

S 1 shielding pattern Diantilla de blindaje
EALVE shielding plate placa de biindaje
Sxvd jump iﬁo

PAMPICI: jump circuit ?:';:cv;vg(;t%e (s:iaétosalto
BERE ambient temperature tt?%e;r)a;;:tﬂ?ge;:;biente
FABERE surrounding environment ;ﬁg?nag bejfrr;‘]t ?)Iiental
AR ambient humidity humedad del aire
e cyele diclo

IR shrink lgontrr]a'l[;er

i center-of-gravity ?:egtrﬁ:g géaeveg?;vedad
LA IC, integrated circuit IICC’:?i::kivrv"(i;(:Jiinttc’i‘xirra:?23grado
ERETE integration density ((jzlegsri](:i(:ji:oilmciexeraiﬁiggracién
] follower ;eéisaridor

Rimigi terminating resistor oo e famine oy

resistor de terminacion

RITERRER VT

terminating resistor setting switch

interup'tor de a'xuste 'para Tesis'tor de termina'djom
interruptor de ajuste para resistor de terminacion

RITERERR VT

terminating resistor selection switch

interup'tor de selek'djon 'para Tesis'tor de termina'djom
interruptor de seleccién para resistor de terminacion

karyar

*E charging cargar

& frequency ffrreggzmgﬁcia

iR E e # frequency setter Z)}ﬁ;at(:égifrggwfirﬁi:auencia
BIK#EREES frequency setting signal Zegﬁlgfééuzﬁtf: 'g:r)f?;cuencia
BliRHEEEE frequency setting value paflor de axuste O rekwendja

valor de ajuste de frecuencia

frequency setting resolution

Tesolu'Bjon de a'xuste de fre'kwenbja

resolucién de ajuste de frecuencia
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===

=

ARAVER

JEpuL;: 22353 i Il

Peripheral connection module

modulo de konek'sjon de periféricos
mddulo de conexion de periféricos

are'ylar

23 repair arreglar
#®T exit/end ;a;ﬁ?j:/ﬁ n
58 weight peso
*EH main circuit dirouito principal
*EBER main circuit power supply Blimentacion de potencia del ircuto principal
" — . Bista de Teduk'Bjon de i'maxen
fa/hRR zoom out view vista de reduccion de imagen
ZhEF light-receiving element 2?;;;]:;?86?;2;?& de luz
- o . lentes de TeBep'tor
ALK receiver lens lentes de receptor
£ spindle ur;sfjﬂgino
- . . komiinika'gjon
b communication comunicacion
21E receive b

recibir
SELAIL fiduciary level Nivel fidusiario
FRAVF main switch ii?:igl?:ar;trg?rg?inCipa|
EHIEEF main control element 2Tg1r?$gr?fok?g%gﬂr?frig?principal
FHER main contact ::oon'tr?:;czrci)mg??rllcipal
R principal velocity setting box ?;?;edag ﬁ}ﬁssi?seﬁ?idefg%ﬁgd principal
ZIEME T assembly to the order 21rs1asn;t;lri)l(:melgjdggéadgmanda
2B order processing g?geégggﬁﬁgifgzaé pedido
FEEE production to the order gﬁgﬁﬁﬁgg?‘egé&"éﬁmmda
H 7T ex-factory ?jee'fe;‘[ic'\rilg?ica
HERE shipping inspection iiﬁgz(gggi'aénr:egﬁtlgzsgagrdespacho
i delivery/load entrogaloarga
HEEE outgoing stock list lista de existencias de salida
H 7 output ;a;ﬁ?ja
FBRAVT manual switch ii?:igﬁ‘rtarpn;i:wrianual
FEI/ LY manual pulsar Euﬂffsr;f ‘m:nual
FEHEF manual reset _rri;ten;é;]vg;]ua|
&3 Type ttiﬁ;o
PPN life Vida
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FomRHER1I=vL

Life detection power supply module

modulo de aliménta'djon de koTjente de detek'Bjom de Bida

maodulo de alimentacion de corriente de deteccién de vida

FanadER

test of operation life

prwefa de Bida opera'tiBa
prueba de vida operativa

S Ay schmetz sgnc?E\metz
-
1 type type
R compliance standards astandares de conformidad
B R 57 2 [ 3k R permissible instantaneous speed L\a/eécig‘z?gggi%tgzgonizzzgli)ermisibIe
BEHEE temporary power shutdown '.?ﬁ;”?fﬂfﬁéfgﬁc’{gnﬁ‘?f;”%ae potencia
BRRAENLD instantaneously occurring torque tt(gkr;zeea pggezgzrsitz?‘éa;eizstaménea
HEREEE quasi-peak value sfg?g‘r(aég;?opico
SaqUhRYIR joint box ?;?;edaeijtg?;?ﬁl;ucién
i specification cspecificacion
A% list lista
ERIRE operating environment ?ﬁig?ﬁgeggzoraﬁvo
HE shock iinrqr‘:)sgc::to
@Iggi\;gﬁ impact test/shock test prwepBa de im'pakto / 'prwea de 'foke

prueba de impacto / prueba de choque

LERAMA—V1zyE

upper stroke limit

limite e ka'Tera supe'rjor
limite de carrera superior

interup'tor de a'xuste kondiBjo'nal

RHRER(VF condition setting switch interruptor de ajuste condicional
L. . interup'tor e 'limite supe'rjor
JED W . . .
LRYSVFRAVF upper limit switch interruptor de limite superior
_ _ . . kodiyo de eTor en de'take
B TS —a—F detail error code codigo de error en detalle
. punto 'mwerto supe'rjor/ 8entro de 'punto 'mwerto supe'rjor
=
ERR tOp dead center/top dead pomt punto muerto superior/ centro de punto muerto superior
5 . tempera'tura am'bjente
=] N=| .
15 Al B ambient temperature temperatura ambiente
. . lud ambjen'tal
E3 BB i
1 AR BB E ambient light luz ambiental
. pr . espebifika'Bjone
TS specifications especificaciones
satura'jon 'termika
12 . s e .
i3] burnout saturacioén térmica
. . . disko apli'kaBle
ERATARY applicable disk disco aplicable
P . . a'oro de 'kale
HECHR wire saving ahorro de cable
s B T . kon'sumo &e koTjente
HEER current consumption consumo de corriente
ol B e . kon'sumo de po'tenBja
HEE power consumption consumo de potencia
== . . i.m‘forma'ejon.
1H#R information informacién
: - . . modulo de komiinika'gjon
G Rty communication module

moédulo de comunicacion
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BZAEE HEE ARSAVEE
——— . . opera'Bjon komer'Bjal
P FEER commercial operation operacion comercial
ﬁﬁﬁ = . 1 1 sumtnistro e'lektriko komer'6jal
UL commercial power supply suministro eléctrico comercial
Az . . . area de a'xuste de la aplika'6jom
S ELco | " ; . .

FERAREETIVT application setting area area de ajuste de la aplicacién
in . a'oro de tra'Baxo
E#hike labor saving ahorro de trabajo
. . . cortoBir'’kwito
3—hk short, short circuit cortocircuito
. sala de exposi'Bjon
va——L showroom sala de exposicion

T . iniBjaliba'djon
MEAE initialization inicializacion

. Ba'lor ini'Bjal
VIERE initial value valor inicial
s 7 . paso a 'paso
-3 Jog paso a paso

lonxi'tud aproksima'tiBa
BER approach length longitud aproximativa
- == . kalkulo 6e de'manda
FrEEFHE calculation of demand calculo de demanda
Biklo de pro'Beso

WEBH AL process cycle ciclo de proceso
. . en 'serje
TV serial en serie
. . . en 'serje/ konek'sjon USB
)T IL/USBHEHR serial/USB connection en serie/ conexién USB
. . niimero de 'serje
<1)7 JUNo serial No. Ne de serie
. — . . pan'taka de nlimeros de 'serje
)7 )LNo. R TR serial number display

pantalla de nimeros de serie

)7 JUNo. F2RER

serial number display section

sek'Bjon de pan'taka de niimeros de 'serje
seccion de pantalla de numeros de serie

)TN AETT—R

serial interface

inter'fad en 'serje
interfaz en serie

D)7 AT a=r—iaazyk

serial communication module

modulo de komiinika'Bjon en 'serje
moédulo de comunicacion en serie

ST IVEE

serial communication

komdinika'djon en 'serje
comunicacion en serie

T ILEECPULT M ESR:

serial communication CPU module connection

komiinika'Bjon en 'serje de konek'sjon de 'modulo de Bepe'u
comunicacion en serie de conexién de médulo de CPU

DT ILRELI=VE

serial communication module

modulo de komiinika'6jon en 'serje
moédulo de comunicacion en serie

DT IGE

serial transmission

tranzmi'sjon en 'serje
transmision en serie

)T ILERRIR

serial number plate

pla'tina 8e niimero en 'serje
platina de niumero en serie

YT IILR—k

serial port

pwerto en 'serje
puerto en serie

D)=L FalL—4

series regulator

regu'lador de 'serje
regulador de serie

v)arv JyR

silicon grease

grasa Oe sili'kona
grasa de silicona

yar arroYy

silicon capacitor

kondensa'dor de si'li6jo
condensador de silicio

)ay fSUPRA

silicon transistor

transis'tor de si'li6jo
transistor de silicio

)ar =X

\

silicon varnish

bar'ni@ de sili'kona
barniz de silicona
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yay S/8—

silicon rubber

yoma de sili'kona
goma de silicona

)avz—n

silicon wafer

gwa'fer de si'libjo
wafer de silicio

)Vt

silicon resin

Te'sina Oe sili'kona
resina de silicona

V) AVHIHBERRF

silicon-controlled rectifier (SCR)

rectificador kon'tro'lado de si'li6jo (SCR)
rectificador controlado de silicio (SCR)

DAV BH REHIEERRF

bidirectional silicon controlled rectifier

rectificador kon'tro'lado &e si'lijo BidirekBjo'nal
rectificador controlado de silicio bidireccional

tipo de dja'fragma de sili'kona

ZALFARISLR silicon diaphragm type tipo de diafragma de silicona
it cylinder ?:i'iliri)ggro

2% silk S:g?ja

B/ )—R sink/source type tipo de disipa'dor/fwente

tipo de disipador/fuente

DY) —RYRA RV TF

sink/source selection switch

interup'tor de selek'djon de disipa'dor/ ‘fwente
interruptor de seleccién de disipador/ fuente

sa'lida de disipa'dor

UM AN sink output salida de disipador
. . tipo de disipa'dor
84T sink type tipo de disipador

DUOBATH A=Y

sink type output module

modulo de sa'lida de 'tipo de disipa'dor
mddulo de salida de tipo de disipador

DOAHAA(BTI—R

\

sink I/0 interface

inter'fad e 'ese disipa'dor

interfaz E/S disipador

én'trada de disipa'dor

SUOAA sink input entrada de disipador

SUTNIVR single end fflrr;n;jﬁﬁtlj?:/v%ual

UG INERY single task ttr?;E));jicr;diiF1i‘((.?1\i'v\7ilduaI

ST new product FWJZ‘L?S?Etéucto

B Ty phase-advanced condenser codrencor oot o oo et e potnc
2L diagnostics oeanes e

diagnostico

2 WTHRETECC-Link JE—F/0a =W

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

modulo de e 'ese CC-Link Te'moto kom fun'jones de djag'nostiko

médulo de E/S CC-Link remoto con funciones de diagnéstico

WA {TEDC24VA =V

24VDC input module with diagnostic functions

modulo e én'trada de 2'kwatro V'disi kom) fun'Gjones de djag'nostiko

médulo de entrada de 24 VDC con funciones de diagnéstico

BEFRETER S SR ALk

transistor output module with diagnostics function

modulo de sa'lida de transis'tor kom fun'Bjon de djag'nostiko
maodulo de salida de transistor con funcién de diagnéstico

administra'6jon de es'kema

HHEE schedule management administracion de esquema
REh vibration L\3/i‘iskr)ar'(zaaic::r?()n

I amplitude Z"Fﬂg?ﬁud

vonrnsor Simple project g?g;t;(‘:stigp;mple

S TNE—Lasmk Simple Motion Module modulo de movimiento simple
A A symbol size ta'mano de 'simbolo

tamano de simbolo

SURILR—Y

symbol mark

marka del 'simbolo

marca del simbolo
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HAE HEE ARAUEE
S reliability e bdad

KL water level I;:iﬁ\jle;ie(I:i'ae)iWaalg ua

k¥ level l;;lﬁ\jlel

KEHR hydrogen gas g;silém)g:ggeno

EEH vertical L\3/eertpt(ia(|:al

RAYFA—1A— switchover ?ggrﬁi?;:ién

AAYF L switch-selectable ic,eglkeei?(‘:iag;:;f)rliemguopr'tci);lterru ptor
AL UFIKEE switch status iéiaaodag Et(:-rkijzttoe;rru ptor
X4\y9;>7‘i$§ Switching Speed BeloBi'dad de kommuta'Bjon

velocidad de conmutacién

AAvF I ER

switching power supply

aliménta'fjon e'lektrika de kommuta'6jon
alimentacion eléctrica de conmutacion

AAYFoILF¥aL—4

switching regulator

regu'lador e kommuta'Gjon
regulador de conmutacion

i horizontal ?;igcr);];i)lntal

KERMES signal for horizontal synchronization ;eg%:r éigkzin r;eé‘rij)or?i;r:g%ar; horizontal
e numeric e

HiEER data calculation kalulo 0 ‘oaios

calculo de datos

numerical control, NC

kon'trol ni'meriko, CN
control numérico, CN

value control unit

uni'dad de kon'trol e Ba'lor
unidad de control de valor

A—IN—AVR—=RI1F

superimpose window

Ben'tana 'sofre'pwesta
ventana sobrepuesta

R—/N\—avTFoY

super capacitor

super kondensa'dor
sUper condensador

A—IN—TARIESAT1=yk

super disk drive module

modulo de uni'dad de 'disko super
mddulo de unidad de disco super

aber'kar

A—LAz zoom in acercar
. . nstala'gjon
BT installation instalacion
P . . exeku'Bjom de salto
AEVTET skip execution ejecucion de salto
. es'pabjo
P gap espacio
es'kaner
RAEvt— scanner escaner
. eska'neo
Ay scan escaneo
. = . inter'Balo de eska'neo
AF v R scan interval intervalo de escaneo
. o= . tipo de exeku'Bjon de eska'neo
RAFYURITIAT scan execution type tipo de ejecucion de escaneo
. == o — . pro'yrama de 'tipo de exeku'Bjon de eska'neo
RAFYURITIATIOTZ L scan execution type program programa de tipo de ejecucion de escaneo
Biklo de eska'neo
AExvUREHA scan cycle

ciclo de escaneo
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BAGE E ARAEE
X-’-\" S ZE—K d BeloBi'dad de eska'neo
v scan spee velocidad de escaneo
N . tiempo de eska'neo
AFFLBAL scan time tiempo de escaneo
. . medi'Bjon de 'tiempo de eska'neo
. Nl [~} - v, .
RAEv 34 LI scan time measurement medicion de tiempo de escaneo
. . . tiempo de eska'neo am'pljado
AFv A4 LEUEFRH extended scan time

tiempo de escaneo ampliado

AFvEALEZS

scan time monitor

mdni'tor de 'tiempo de eska'neo
monitor de tiempo de escaneo

AFx v R4 LEZFEE

scan time monitor screen

pan'taka &e moni'tor de 'tiempo de eska'neo
pantalla de monitor de tiempo de escanea

A¥yriMiE

scanning center position

escanear posi'djon de Bentro
escanear posicion de centro

AErUAK

scanning method

metodo de eska'neo
método de escaneo

AFxvUE—RIEE

scan mode setting

a'xuste el 'modo de eska'neo
ajuste del modo de escaneo

ywar'dar pan'taka

A9V —ot—7 screen save guardar pantalla
25Tk script i(r:i?itpt

AOVT—E script file list lli?;atgeggmgﬁ:ﬁirl%s script
ARY)TRIT 443 script editor fgﬁﬁf égp;cript
ZIVTRT7AIL script files ngﬁf\fgé,k&% script

RO T mE edit script fgft:: ri;)::ript

RO 1— screw tt(:)r‘pli::iollo

Z4H0—)L scroll on ?jeézap‘;?;r;;rse
i coroll bare Batas 6e Gesplada'mjento

barras de desplazamiento

A=Y T TR

SCALING LOWER LIMIT

limite imfe'rjo de a'xuste de es'kala
LIMITE INFERIOR DE AJUSTE DE ESCALA

A= T TRIE

Scaling lower limit value

Ba'lor del 'limite imfe'rjo de a'xuste de es'kala
valor del limite inferior de ajuste de escala

Rir—I)2 5%

after scaling

des'pwes de ajustar la es'kala
después de ajustar la escala

Rr—y 5 LR

SCALING UPPER LIMIT

limite supe'rjor 8e a'xuste de es'kala
LIMITE SUPERIOR DE AJUSTE DE ESCALA

Rr—)o4 LRIE

Scaling upper limit value

Ba'lor del 'limite supe'rjor de a'xuste de es'kala
valor del limite superior de ajuste de escala

Ba'lor 6e a'xuste de es'kala

A= & scaling value valor de ajuste de escala
RIF—\ g scaling width Z”ﬁ%%eoa'éuétl?ﬁéiéaﬁe escala
Ar—)L scale ?:Zlgla

Rr—IVE scale conversion :?(r)nrk;\e/r‘esjrogig;eglglgscala

R a—)L schedule nganaaema

py star connection ?Sikéfi%aﬁ fj$éreeA;trella
PYRE start character ka'rakter de TniBjo

caracter de inicio
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AAE xR ARAVEE
AE—btHLay start section ;eggjzr;; Iﬂdnzjoinicio
AB—pAZ 21— start menu rrﬁgaze;?jrnicio
Ry — stacker ;[gﬁgoéor
AByIHERF staff department ffé?f;ﬁ;ﬁ‘igﬁfgﬁga})ersonal
ATV AEY static memory rrﬁ'emr?;jgrei:tate“:]tética
AEEYTAH S stability output ;aalllﬁ?jge ase;aggaadbilidad

RAAE—RET IV

standard model

mo'delo es'tandar
modelo estandar

REURF7AY

stand-alone

indepen'djente
independiente

ARAVREFTAYA—R

stand-alone use

uso indepen'djente
uso independiente

AT—53X

status

es'tado
estado

AT—H R

status operation

opera'jon de es'tado
operacion de estado

AT—RREYT

status tag

eti'keta de es'tado
etiqueta de estado

RATF—HRRBGITT—RXTL—k

status tag faceplate

ku'Bjerta fron'tal de eti'keta de es'tado
cubierta frontal de etiqueta de estado

RT—RRIN—

status bar

Bara Oe es'tado
barra de estado

ATF—BRTYF

status latch

konek'sjon de es'tado
conexién de estado

ATF—RRASYFEITATY I No.

status latch execution step number

niimero de 'paso 0e exeku'Ojon de konek'sjon de es'tado
numero de paso de ejecucion de conexion de estado

AF—AZAXUY

status logging

aper'tura de se'sjon de es'tado
apertura de sesion de estado

AT—hAVE

statement

deklara'Gjon
declaracion

ATFYELTE—4

stepping motor

mo'tor de 'pasos
motor de pasos

ATIEL T E—RRSAN

stepping motor driver

kon'tro'lador e mo'tor de 'pasos
controlador de motor de pasos

paso

ATy step paso
— niimero de 'paso
ATy No. step No. nuo de paso

2TvFNo. F55E

step No. specification/setting

niimero de 'paso espebifika'djom/ a'xuste
n° de paso especificacion/ ajuste

aTanke el temporBa'dor de monitoria'djon 'para transi'jon de 'pasos

ATV TTBITEER A/ T E) startup of monitoring timer for step transition ) I o
arranque del temporizador de monitorizacién para transicion de pasos
2w jﬁﬁ_ . . opera'djon eskalo'nada
TY/ER operation 1n step operacion escalonada
_ metodo e Tes'pwesta de 'pasos
w R .
RATYITEE step response method método de respuesta de pasos
2w j"""_ . exeku'Bjom eskalo'nada
TYIRT step execution ejecucion escalonada
ndmero de 'pasos
ATYTH number of steps ndmero de pasos
— o . . tiempo en el 'paso
RTv7° N time in the step tiempo en el paso
_ ndimero de 'paso
ATYITEE step number

namero de paso
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BZAEE REE ARAUEE
_ —. funBjona'mjento de 'pasos
ATvITY step run funcionamiento de pasos
_ Te'le de 'paso
ATy F)L— step relay relé de paso
ATULRFANYITT LR stainless steel diaphragm type 1po oo g oo aidere noksioaple

tipo de diafragma de acero inoxidable

ANT—RTOT S LBRUER

stored program repeat operation

opera'djon de repeti'djon del pro'yrama ywar'dado
operacion de repeticion del programa guardado

A+—=IL

stall

pa'rada
parada

Ar—ILRALE

stall prevention

preBen'djon de pa'rada
prevencion de parada

Ab—ILEHLEEELRJL

stall prevention operation level

ni'Bel e opera'djon de prefen'djon de pa'rada
nivel de operacion de prevencion de parada

tope

Z s stopper tope

ARz stopper type 1 tt(g;:p:i;)o 1
AbyNELE stop by the origin stopper ‘E::rf:dp;r;g? p,;f{gg;" original
AbwsEIER stopper method :}fgfgggtépg tope
AhyT stop ‘E:::da

AT TS5—L stop alarm 2?;%6; ‘:;'era(:)aarada
AbvTF w5945 stop character ?;ggtéeerpg:?arada
R THRE stop status estado de parada
ARy TR STOP contact contacto de PARADA
AbyFNLT stop valve L\3/az|aﬁll\1/l:1?:1 I?jjee_recierre
AhvTE YL stop bit Etﬁ edpea‘rgzjlarada

Al TE A E stop bit length lonxitud del bit e pa'rada

longitud del bit de parada

ANV FY—RTXRALEEE

structured text language

len'gwaxe de 'teksto estruk'turado
lenguaje de texto estructurado

kaBle Trekto

ARL—b7r—T L straight cable cable recto
ZPL—FHLESAT straight out type fipo recto
ZkO—% stroke ?;rraera
AbO—YTk stroke end ffiinnainlke?FrrG:}::llrrera
Aot Stroke ratio Tela'8jon e kaTera

relacion de carrera

AkB—=2Yzvk

stroke limit

limite 6e karera
limite de carrera

sa'lida estropBos'kopika

ARE—TH A strobe output salida estroboscopica
ZhO—JES strobe signal ;egglgft:gfrsg%l:cépica
ZF/\EE snubber circuit cireuito Z?Zm??{g uador
R84 spike ‘;?go
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BAEE e ARAVEER
N . ten'sjom 'piko
RINMIERE spike voltage tension pico
B KaBe in'glesa
RINF spanner llave inglesa
B . N . . a'xuste de aBer'tura/ desplaba'mjento
RIN DTN span/shift adjustment

ajuste de abertura/ desplazamiento

AE—RYSYMRRCEEHIR A H 1)

speed limit indication (output during speed limit)

indika'Bjon de 'limite de Belobi'dad (sa'lida du'rante el 'limite de Belobi'dad)

indicacién de limite de velocidad (salida durante el limite de velocidad)

RTZ4k

sprite

es'prait
sprite

indika'6jon de es'prait

RTSA &R sprite indicate indicacion de sprite
g . . Bloke de termi'nales de aPraba'dera e'lastika
1) p ‘“u & - z .
RINLT ISV T T & spring clamp terminal block bloque de terminales de abrazadera elastica
~ es'pabjo
AN—A space espacio
Ry ifi . espe®ifika'Gjone
ANY specifications especificaciones
N . dezliba'mjento
N3 A
TRY slip deslizamiento
N s ’ . kon'trol de fre'kwen6ja de dezliBa'mjento
L) El R . . .
oY R R ) slip frequency control control de frecuencia de deslizamiento
N . . kompensa'6jon de dezliba'mjento
N3 S, . .
TRYRIE slip compensation compensacion de deslizamiento
° N solda'dura por 'puntos
ARy % spot weld

soldadura por puntos

AL=SVT959F

smoothing clutch

em'braye de ni'Belacion
embrague de nivelacion

AL—DU T EER

smoothing time constant

kons'tante de 'tiempo de ni'Belacion
constante de tiempo de nivelacion

ASAMIE

Thrust load

karya de empuje
carga de empuje

A =T EEwF

sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve

termr'nal sin solda'dura re'boréeado, termrnal sin solda'dura kon koAa'rin

terminal sin soldadura rebordeado, terminal sin soldadura con collarin

O

slit plate

pla'tina de endi'dura
platina de hendidura

AYLBATEERAR—R2 =y

slim type main base module

modulo 'Basiko prinbi'pal de 'tipo 'fino
mddulo bésico principal de tipo fino

AYLBZATERIZ Y

slim type power supply module

modulo de aliménta'djon de koTjente de 'tipo 'fino
mddulo de alimentacion de corriente de tipo fino

produk'6jom to'tal

ZIL—Tyk throughput produccion total
\ . esta'djon es'klapa
AL—TH slave station estacion esclava
\ . exe es'klaBo
AL—T8 slave axis eje esclavo
z0 jl:o e ] . penetra'djon de es'klao
7 slope pierce penetracion de inclinacion
Ta'nura
AAvk slot ranura
— . . proBesa'mjento de biswalifa'djon e Te'kwento de ra'nuras
AR JF%GE;RM}E slot count dlsplay processing procesamiento de visualizacion de recuento de ranuras
nidmero de Ta'nuras
2Oy R number of slots nimero de ranuras
Sk o .o . dezfja'djon permi'sifle de ta'mano
TEHRE allowable deviation of size desviacion permisible de tamaio
5 . . medi'Bjon de dimén'sjon
<3538 FE Ay . .z
SHEBIE dimension measurement medicién de dimensién
, kon'trol
il control control
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HAE HEE ARAUEE
HEEB Control circuit power SupDlY il e poteniadelcrcto de conto
g8 control box asilla de control
il{E 5 X 5% E R4 control method out of range rrﬁgfgggkggrg%i%?efaag?; de rango
2ER production drawing S?;;ag pdr;élg}%ijmuccién
SEEE production management g;g?[:‘;: %ﬁ“;fg’g uccion
H Bl production technology tte(:?;orlmtglig;gr?;kgsgd uccion
EEHE production plan pian de produccion
EEIR production procedure g:gf;ng?;;?g;%o?geg?od uccion
EEPLE production stop parada de produccion
EESAY production line l;?;aege (pjrgélrj)kg(:jmuccién
o stationary estacionario
HuL B static friction friccion estatica
4 B generated screen ‘;:;;Ttﬂgl)l(;n;r;?]aerada
IE#f normal phase ;a;ggo;‘]rgallmal
Hl manufacture rrﬁ;urf]ag;f;r;tura
G R A manufacture cost ?cs)tse:g; fg‘:ikf?g)oﬁcacién
RETHE manufacture procedure g?gf:&jmﬁg;;;&gze%%ricacién
AEH production expenditure g:;ig;péogug?g’guccién
R settling time fiempo de asentamiento
BEFE/(X static induced noise Wj?&gﬁﬂﬁgﬂgﬁgstéﬁco
BEEEY capacitance type ipo de capacitancia
.. preBi'sjom

B precision precision
e AERER performance test prueba de rendimiento
EREHE production & sales meeting Z]r:gzrgr;fr%prgaeu;?gn&hg?oan y venta
Bl preparation/maintenance preparadjon | mantentmjento

preparacion y mantenimiento
WEER—E product information list llif;atgeggf?mz?m;zi%:élak: producto
BEWR precision apparatus Zﬁpﬁigeopﬁis}??ecisicsn
EL—T positive loop LEJUL‘T(E;Ipeosgjﬁc[;;itivo
Eim positive 1ogic loxika posi'tiBa

I6gica positiva

t—IOT/EIREE

safety circuit error

e'for de Bir'kwito de seyuri'dad
error de circuito de seguridad
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£
A

B&

£
A

E

AR VR

t—I74E—F

SAFETY MODE

modo de seyuri'dad

MODO DE SEGURIDAD

t—IOT4EFEZAHA

safety monitor output

sa'lida de moni'tor de seyuri'dad
salida de monitor de seguridad

temporifBa'dor akumu'lado

BRE2M< accumulated timer temporizador acumulado
tHal)Tq security ;eégﬁ?iijad

tXa)TER security management g;g?[?g: sgg?eaguridad
X )T1RE security operation B"SZ}G;’;&%Gnsﬁé"?edguridad
BT AR segment Zeégﬁ?gmo

I AR segment length l%ﬁ;ﬂijgsggémsénet;mento
ek insulation i?:lgjr?r:itgnto

g insulation test ETSL:bGS aéf'g%esrizmiento
MR insulation resistance rre;::;:g;gfaal fjla(;,mzj:irg(l)amiento
B R insulated transformer ttr?;iosnfn:rinoraaggj?oais|ado
5951-%% design change kambjo de di'seno

cambio de disefio

FJitw=a7 L

design manual

ma'nwal &e di'seno
manual de disefo

st . korte
a1 cutting corte
. konek'sjon
b3 connection conexién

i —EER

communication setting selection

selek'Ojon de a'xuste de komiinika'djon
seleccion de ajuste de comunicacién

ERRR—E

connection path list

lista e Tutas de konek'sjon
lista de rutas de conexion

dja'yrama de 'kaBleado

3 5 wiring diagram diagrama de cableado

#xtEH absolute pressure gﬁeﬂ;?gas:ggomta

et absolute position Posicion absoluta

I shear (z‘j?;:l‘g??ltioento

i grounding ‘E)szzt;;a{tjgatierra

BRE installation Tiﬁ:tl;?ggién

A bond unién

B®E setting Z]ﬁ:te

BElE setting value/set value Valor de ajustel valor ajustado
kon'takt

Ea contact coonr?taocto

o contact output sa'lida de kon'takto

salida de contacto

ERHAhazuh

contact output module

modulo de sa'lida de kon'takto
modulo de salida de contacto
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B&

=
B

ARAVER

input de kon'takto

= i i

BRAAN contact input input de contacto
a'xuste

tybk set ajuste

twybF YT A a—

setup menu

mé'nu de komfiyura'djon
menu de configuracién

lado de a'xuste

v M set side lado de ajuste

RiwiRE= equipment operation rate fliiggfg;; f&??&iﬁ?ﬁaﬁéﬁ% del equipo
EiERE equipment investment ',";t(fésrjgf(fﬁ e;‘ﬁ Oequipo

/I \L—rE—F separate mode m‘:;;p;:s;rado

+295749% semi-graphic (Control) ;eerznrizggirlfg#ig‘taontrol)

LLHAX cell size {amafio de celda

wILITTYTRL self-up screw ttcg;ir?ﬁl‘guzjics)i(rargescante
¥OYORRAVFUY zero-cross switching Eoénrnm?;réfgrﬁréeé IL;:orruer’iz por cero
YOyRRERXE zero cross voltage ?,Oétlat;geak:%eriloé:e;or cero
EaYILRAERH zero-suppress system 2?;i2?71s;prgzgrtsle§ode cero

ged=pr k) zero speed control ?ggilrgelj L<3jele0 Ei;(’-jeai((’)'g}s(?ioad cero

q=E S zero adjustment Z}ﬁ;ieéeaeeerzero

EoERBKREH zero current detection ((jje:tke'ze(j:oggrelkézegce)‘rﬁgnte cero

SRR LB IR F spade solderless terminal tteerT:r:Tﬂnsz;i Elga:g?déggzkg de horquilla
g ey sensor ;egrslosror

7o M sensor out time ii"}ﬁff\'giédésfﬁeek;fg3Z§eigsn°rde sensor
Lo TS—L sensor alarm 2?;%6; Sc?gs;rensor

U HER power supply for sensors ?Jrrr::srt\rlosjrl;ktgrég?rrlacsgnsgre; sensores
5 line type tipo de linea

5 number of lines ;G(T;;Z?legzslineas

EHRE whole inspection '.”ﬁ;eﬁee’é’?;.kgmi% pleta

B PEL N equal speed operation Bpﬁré}e;fg%enﬁﬂfszgﬁﬂad igual

RO el center line l;F;an\erz:‘t:;\tral

LHER select all seleccionar todo

PE TN selection ;e:Ike'e(j:Ogién

e TN S release all lliiﬁti'éarr;?fsti)do

tohOZHORAATI—R

Centronics interface

inter'fa® Bentronics
interfaz Centronics
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AAE #iE ARAVEE
— . ) anflo de 'linea
iz line width ancho de linea
. pikseles to'tales
EETES total pixels pixeles totales
. R L. pre6i'sjom sin'tetika
RERE synthetic precision precision sintética
N R interfe'renBja
HWE TS interference interferencia
N R . preBen'Bjon de interfe'renBja mutua
METFSHLE mutual interference prevention prevencion de interferencia mutua
R K . Bir'kwito 0e eska'neo
EE MR scanning circuit circuito de escaneo
R pan'taka de eska'neo
EEEE scanning screen pantalla de escaneo
N R fre'’kwengja de eska'neo
EERRE scanning frequency frecuencia de escaneo
. linea de es'kaner
EER scan line linea de escaner
- pa'nel de kon'trol
R control panel panel de control
" . . inkremén'tar produk'ejom
tEpE increase production incrementar produccion
—— . em'bjar/rebi'Bir
E2IE send/receive enviar/recibir
- em'bjar
ey 5 send enviar
N . . . detek'6jom de posi'jon Tela'tiBa
R B AR relative position detection deteccion de posicion relativa
o | sumi'nistro e'lektriko
E5 power supply suministro eléctrico
R inser'tar
BmA insert insertar
. fwente
J—R source fuente
. sa'lida de 'fwente
J—AHH source output salida de fuente
tipo de 'fwente
J—RBALT source type

tipo de fuente

Y—AAHA(BT—R

source I/0 interface

inter'fad e 'ese 'fwente
interfaz E/S fuente

én'trada 'fwente

J—AAN source input entrada fuente
Yy—20—F source load fgfégiﬁzme

AR temperature-sensing resistance _rreesz‘itgr{]gj;;eirgisgpﬁ]iﬂzensime
iR bundle wire ?SISI: aeen haz

e —X quick acting fuse ffuL‘JSisBilglaée ?jk:j:]c?i%ar? rapida
AE measurement r:ro]sgi gjiz]ién

AERE measuring accuracy ‘;)r?eeizji:?g; n::ie:‘?ﬁgdicién
BIEE process variable B e o

variable de proceso

2R B | PR 45 5 RlIR MR E 27

speed control command frequency setter

defi'nidor de fre'kwenbja 'para ko'mando de kon'trol de Belobi'dad

definidor de frecuencia para comando de control de velocidad

Viryk

socket

én'ffufe
enchufe
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HAE HEE ARAUEE
Vi B socket function f]‘ﬁr?ﬁroa: anu;ench ufe
ViryhEiE socket communication ?gr?;j;?g;g?oer:%fg enchufe
I BIER RS socket communication function instruction 7o 1 T IR BT
U UNBERET—STUT Socket communication receive data area o0 = = B PR BIEEE I
VhryrRERGS socket communication instruction Lﬁg;rkueé?lg; kgzugg?;)ﬁ; iaceaéc?igurzede enchufe
Vo7 software :)(t;yf‘{vvevrare
VI T EREFEERA software license agreement igzrde?gzi‘gﬁ?iaczer? ggwge software
T software switch interup'tor de sof'ywer

interruptor de software

VIk2x 7A=Y 2 Yk

software stroke limit

limite e ka'Tera de sof'ywer
limite de carrera de software

YISz 7 RA—4Y) Iy TRRE

software stroke limit (lower limit)

limite e ka'Tera de sof'ywer ('limite imfe'rjo)
limite de carrera de software (limite inferior)

YIrHz 7 RA—4Y 3y EIRE

software stroke limit (upper limit)

limite e ka'Tera de sof'ywer ('limite supe'rjor)
limite de carrera de software (limite superior)

VIO T I\ —o

software package

pa'kete de sof ywer
paquete de software

VIR T I\ —IER

software package information

im'forma'djon del pa'kete de sof ywer
informacion del paquete de software

limite de sof'ywer -

VYIRIIT SN Software limit - limite de software -
JYIRAYLA soft counter ?omr??;(rjg;vasBSave
VYIREAR soft timer tte(:%o;?rl?;;ngrﬁesuave
VYILD AV —F soft wired ?SETZZSVZ:B;U ave

&Y curve :;Tr?/a

VYRR T—k

solid state circuit

Birkwito de es'tado 'solido
circuito de estado solido

V)RR T—F)L—

solid state relay

Te'le 6e es'tado 'solido
relé de estado sdlido

X : sole'noide
YL/AR solenoid solerlloide
o X : BalBula de sole'nojde
YL /ARNILT solenoid valve véll\J/ula de séJIenOide
- obxe'tiBo
A—Hwyh target ot):()jeltivo
o ) suBje'dad
—Fy— dirty suciedad
. : tur'Bina
—EY turbine turbina
. termi'nal
—3F) teminal ter;ninal

terminal interface module

modulo de inter'fad de termi'nal
modulo de interfaz de terminal

teminal module

modulo de termi'nal
maodulo de terminal

Terminator

termjan'dor
Terminador

terminator section

sek'Bjon de termjan'dor

seccién de terminador
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£
A

===

=

ARAVER

B—)Uh bSO RS

Darlington transistor

transis'tor dar'lingtom
transistor Darlington

R—2AD turn-off Zpsgaggdo
i turn-on er(zzgjrifgido

- i kstin'j
4 die ee>s('[llnné,f’|2m
it £ 77 withstanding pressure Erféﬁlfﬁ Tgstl.str?gjiastencia
FA4F7OTRYIR dialog box ?asgﬁlge gjéloé?élogo
E—EBEER first preferred screen ‘;:;‘;?'cﬂglil):f;:g?eprrigzoprimero
it 2% 14 fire-resistance _rre;ié‘itgrf]gj;g?émgéofuego
RIS FRE corresponding standards ?2?%ﬁ§;?2§°§§pi%dﬁ§§pondencia
S AA—K diode o
g,fyj-—F 24T diode switch interup'tor de 'djodo

interruptor de diodo

GAF—F Ty

diode bridge

pwente de 'djodo
puente de diodo

FAF—F#£BI/N—4

diode common converter

komberti'dor ko'miin de 'djodo
convertidor comun de diodo

metodo de 'djodo

FAF—FARX diode method método de diodo

IR 14 resistance to environment _rreesz‘itgr{]gj;gign;mgmomo

KEE atmospheric pressure gfsg?g;]m;s{ﬁglférica

— standby time tiempo standby

FHTREa =k standby master module mgﬂoqu‘rt:]:;:andg?andby

it A ERER endurance test ‘;)r;vslz‘bé;_réseisggiastencia

B e il ramp-up/down control ?ggilrgelj Ekereinrlinrtgrie;:inoslodescenso
i 3 14 weather resistance _rre;ié‘itgrf]gj;gizt\e(r);?;gﬁrolégica

HE S noise resistance resistoncia al ruido

it i 14 moisture resistance rregzltgg;?::gu; Gi?;’]umedad

RHE trolley ?;Orro

it Tt shock resistance rre(:;z:g;zg‘:ﬁﬁ pactos

i & 2 corrosion-proof (type) ;pgﬁ;geakggsggr(:ggién (tipo)

it iR BT L vibration-protective rubber gg&?ﬁg{ggiggagjén:;braciones
it i Bh 14 vibration resistance rreézltgg;?::;s gﬁlr;g?iet:raciones

it KB & water-resistant construction ?gﬁgfrﬂ?éfgﬁfggétaeﬁe al agua
RES substitute P

substituto
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iR
>]=]

ARAVER

Tesis'tenBja e bo|'taxe

it B IE voltage-resistance resistencia de voltaje
. titul
2148 title {{;Jb

FAFIvoHha=yk

dynamic output module

modulo de sa'lida di'namika
modulo de salida dinamica

FAFIVIREYY

dynamic scan

eska'neo di'namiko
escaneo dinamico

FAFIVIRFT Y A A= VR

dynamic scan I/0O module

modulo de e 'ese de eska'neo di'namiko
modulo de E/S de escaneo dindmico

FAFIVIRFv A=k

dynamic scan input module

modulo de én'trada de eska'neo di'ndmiko
maodulo de entrada de escaneo dinamico

FAFIVIADIZYR

dynamic input module

modulo de én'trada di'ndmika
moédulo de entrada dinamica

SAF3vHTL—%

dynamic brake

freno Gi'ndmiko
freno dinamico

BAFIv)TL—F(4099

Dynamic brake interlock

inter'Blokeo de 'freno di'namiko
interbloqueo de freno dinamico

mé'morja éi'ndmika, DRAM

FAFIVIAEY dynamic memory, DRAM memoria dindmica, DRAM
FALFIvoLoY dynamic range _rraa??%?grinlgkgmico

[E=5i7 heat-resistive (type) rre;;t;:teer?{éaz;r ng’ér (tipo)

247 type tti;)r(;o

LU X objective lens 'ﬁé'ﬁftie glbexec‘;ig?etivo

BL<— timer tt?r?frr)ieoarl?;;dor

it S 4 abrasion-resistant rregzltg:r?tz e:’jtarla;?;brasic')n

it BE 5 BR abrasion resistance test %TssbégTései$‘;?§%asi;r]a(:ﬁi:s§ ria abrasion
/)14’5‘/7“ timjng sinkroniBa'djon

sincronizacion

AT Fr—t

timing chart

dja'yrama de sinkronifa'jon
diagrama de sincronizacion

BAITFr—MEX AR

timing chart format input

én'trada de for'mato de dja'yrama de sinkronifa'jon
entrada de formato de diagrama de sincronizacion

ko'rea de sinkroniBa'djon

BAZUT RV timing belt correa de sincronizacion
. K interup'tor de 'tiempo
AL RAVF time switch interruptor de tiempo
= . .. limite 6e 'tjiempo
AL )IVb time limit limite de tiempo
. tiempo 'mwerto
FALT Ik time out tiempo muerto
. . . . ak'Bjon de 'tiempo
BALT I3y time action accion de tiempo
R . taim aut
BALF—IN timeout timeout
e . Bona de 'tiempo
BALT =2 time zone zona de tiempo
. . tiempo de Berifika'Bjon de 'tiempo
B4 LF Ty time check time tiempo de verificacion de tiempo
— i . Tesis'tenBja de 'fluxo
it 74 ) 1 flux-resistance resistencia de flujo
I Belula so'lar
AI5E; solar cell célula solar

66




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BAGE REE ARAUEE
it FREE#4 useful life S?;;tgt”
mEEE long-term inventory iﬁfgﬁ{g;gagj:raég plazo
FALINTOERAE S direct access output ;a;ﬁage glgaegggi':;g directo
FALINTOERAAS direct access input Zygrtarf:\g;aggeiceg:;tg directo
FALINTORAAR direct access mode mgcaéoe gkge;%zi:;tg directo
BALIITTF direct clutch embrague directo
FALIME S direct output ;a;ﬁa‘;ilrg?raecta
FALYMLE direct processing g?geggzgmg‘rﬁgodirecto
FALYMLEGS direct processing instruction :ﬁg#&ggfgﬁ réeees;:é?g’ségmnﬁ;mo directo
AL IRAR direct device e e

dispositivo directo

FALLIMSATE—S

direct drive motor

mo'tor &e akBjona'mjento di'rekto
motor de accionamiento directo

én'trada Oi'rekta

FTALIEAS direct input entrada directa

FALIRAR direct mode rr?giji;rﬂ(it?ecto

EAPPZ RN down time ﬂfgﬁsgi:jaéti?ﬁgi:tividad

S n—f download doscarga

M oval glif:llzjdo

B height altura

SHaE multi-function ?Jr?i’.“o”rl'&i"ue ltiple

=) another station/other stations 22??2:{2&?;7 ?{?ngnéztaciones

BT AAE tag comment ?gr?:rrljf;re}gﬁgzaetiqueta

5O BEEE tag setting screen pantalla do ajuste de etiqueta
. fwente de eti'keta

27— tag source fuente de etiqueta

BT BLTRER tag type display 3?§3'§ﬁ'§j§ré?2}Tpéget?gtftée etiqueta

2775188 tag data item g);i:;?:?g;"gaéojj(z}tgge;e etiqueta

ok duct ?on:jllgfl)cto

BHMEA L takt time tiompo de ciclo

27 RR tag display ‘;;‘;?'[A;I(?;eggeztiqueta

255 tag variable L\afa{ﬁg%?g e:'ii'f;et(:tiqueta

ZavrrlL—4 tacho generator gger;ae‘?zggﬁeg:icgigcimetro

BERV AT L majority vote system sigtema e volo por majoria

sistema de voto por mayoria
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g E ARSLUEER
B18/5L2 multi-phase pulse impulso multfase
TELVBRE joint inspection I|nr:;epk§g:;|6§nxjjmea junta
STTYBR fall time tiempo de caida

3 E Y B rise time t{?énrﬁsg a‘é‘genassocenso

BYF R IF touch switch ii?:igﬁ‘rtarg?gﬂ tactil

BYF Ny touch back Bﬂ‘;?faa(ijr;brrzs\jersa

JiH maladjustment éeézgjieste

Ay TR tap hole ;2?;3?3 -r(;l):kargoscado

2y TR tap plate ‘;T;aci: E’Zk?goscado
SyTmMIT tapping _rrocj‘;,?:aaodo

2yThl tap screw tt(gplrﬁ’l Iaoe E’Zk:g;cado

HE= vertical mounting }'ﬁgtﬁ:;fgrf,'kea;ﬂca|
Z2RBTOTSLETER Multi-Point Program Setter Zjﬁ;at(:égipéog r;?ggﬁg,ﬁ;t;]um punto
HREL inventory check L\a/een?:(fjgg?;?g rilmgeen‘tiar;j\c/’entario
ST tab configuration t:ocr)nrf':ﬁgr;al;eg‘c?eé;ejj‘tgpapestaﬁa
TITNI)9Y double-click ?joglglgkclic

FITILFrRIL double channel ?;;I;:ioglgme

FTNT—F double word b d

palabra doble

BITNT—FT7oEX

double-word access

ak'Beso de pa'lapra 'dofle
acceso de palabra doble

BITINIT—FT7 IR mH

number of double-word access points

ndmero de 'puntos de ak'Beso de 'dople pa'lapra
namero de puntos de acceso de doble palabra

HFTIWT—RFTINAR

double-word device

disposi'tiBo de pa'lapra 'dofle
dispositivo de palabra doble

Tm'pulso akumu'lado

BYSILR accumulated pulse impulso acumulado
. 4 fik'tigjo
= ummy ficticio
S kon'takto fik'ti6jo
FI—HER dummy contact contacto ficticio
e s . disposi'tifo 'dami
S—TIRAR dummy device dispositivo dummy
. _ modulo 'dami
FI—a1=wyh dummy module médulo dummy
o - ori'fiBjo kampani'formé
FILIR bell-shaped hole orificio campaniforme
L . uni'dad
B unit unidad
. . preBjo uni'tarjo
LRi] unit price precio unitario
N e —a tungs'teno
BT ATV tungsten tungsteno
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ARAVER

To'diko Baila'rin

Fogn—n dancer roll rodillo bailarin
s . termi'nal

ImF terminal terminal

1w . Bloke de termi'nales
e terminal block

blogue de terminales

terminal block converter module

modulo de komberti'dor de 'Bloke de terminales
madulo de convertidor de bloque de terminales

konek'tor de a'xuste del nlimero 'Base

BREEEIRIZ base number setting connector conector de ajuste del nimero base
BT R wire disconnection ((jje;?gf)k;g;i(gr;k?jag SCableS

B ) cable disconnection alarm oUtPUE  sajiia de alarma por desconexion de cable
HigE—4 single - phase motor mgjtr()n;ﬁxﬁrswig?ésico

BT L5 tandem control ::oomr;ﬁn:;zdem

EXERY preparation (Procedures) g?gaézerjg};(ig;ee(g?cjﬁggimientos)
BHYEZ changeover Eﬁ%m

Hr8— damper Zn;;rg{rvtvfg‘]agz';\dor

E AN ] damper control ?ggilrg? ?jn:rgxrvﬁc?r?g uador

CIIAL -5 damper coil E"ggfnéﬁ ?jmg r;mzarigguador

T E sectional view @?:t;egeggg;onal

EHR short-circuiting ?g?tegzviﬂrlgjitar

FIvy check L\3/eem:;(fai“(e:jeolr(]:i(')n

Fryya—k check code ?gi(;(i)gg B(;gisgr??icacién

;I\yg-lj-_L\ checksum suma de Berifika'jon

suma de verificacion

Fvoo—b

list of spot checks

lista de berifika'6jones pun'twalez
lista de verificaciones puntuales

dixito de Berifika'Bjon

FIvITIUR check digit digito de verificacién
FroAsR checkbox casilla de verficacion
EIE delay _rri?:rodo

Z1t nitriding :;tirturra'?ggién

F S chip tiif;lip

FITI59Y chip crack ffi‘issqujaréae(lglrgxcrack
FyIRE chip mounting mgﬁ:;jag gpe chip
FyTtuk chip set }nggogegg chip
. chip resistor Tesis'ten®ja e fip

resistencia de chip

Fro—TRo

charge pump

bomba &e 'karya

bomba de carga
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HAE HEE ARAUEE
Fa—h chart Evsgrdoro

EREHERR confirmation of seating ?g;rf?}ar?\j;rgi?r? ﬂeem;Siento
FRH chattering L\3/ui3tr)argC(J:T()n

Frv¥y chucking mﬁ;ﬂ;ﬁﬁf plato

Fao Rl channel ?;:Ial

Fr o RILNo FRERAVTF channel number setting switch iir';:te;urﬁ E;fgraguesijiitngn&e; ﬁiﬁ;?'o de canal
Fr R ILEER channel selection ;egli(e'e(jzogig;kzrzlcanal
FroFIVERRAAVTF channel selection switch iic}t]i:?:arg;os; I(?ike'ej;ne?;::i?gln de canal
FyorIILBES channel number ;G(T;;Z?Zkgnealcanal
FroRIINERES channel change command ?5"’%"2%3?32“32?#3?3' de canal
Fro R IIVERER Channel change request ?3?;3?33'k§2bé°§§1k§i§'de canal
FEXEFEE intermediate support bracket ;Béarisgggigog?;g;g:teg 0| ntermedio
chig medium inertia Iﬂi::g)rjre;i‘ger(?\ae:(ajiana

it relay station Zséatgzqg;rélg relé

1=k relay module }'ﬁgﬂc’uﬁ%ﬁ relé

il center line ll?riaegenc‘t:;\tral

o by interrupt iir':]i_reu?‘rﬂogcién

Fa—=4 tuning ttﬁﬁaeaz:{do

BN ultra-small type ‘t'T,So“ lEaIt_rregugEucido

HEE 3 adjustment ;?ﬁ;ie

B F &S N— hinged cover ::uuﬁ girtearigm(fcil)sr? Xtr:issagras
BIEEE ultra-low inertia inercia ultra baja

EEEACIE: ks synchronization mode mgcaa; fj"gr;?ﬁz?g?ﬂzacién

5 71 il 8D tension control ?on;;:lrgi tgnelsjt(gqnsic')n
Fa—vaqiL choke coil tE)Oc‘fgianT?;lij;(m‘té;ﬁctora

Ei straight lines lli:"re;aezz:gktragctas

EfRE linearity lliinrizlgﬁgad

E R linear interpolation method }'}Tgfégéi”éeép?r'f‘@?%ﬁﬁ?c'ican lineal
B pe bC

IR ANDELED) serial connection (AND 1ogic circuit) konek'sjon en 'serje (8ir'kwito 'loxiko AND)

conexion en serie (circuito 16gico AND)
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HAE HEE ARAUEE
fako 'tjera
Hh 4% Ground fault Eallo tierra
: ana'dir
B add afadir

YA RANMr—T )L

twisted cable

kaple tren'6ado
cable trenzado

VAR —ILRHR

twisted shielded wire

a'lambre apan'taAado tren'8ado
alambre apantallado trenzado

YL AT

twisted pair

par tren'6ado
par trenzado

YA ARTr—T )L

twisted pair cable

kaple de par tren'6ado
cable de par trenzado

YA RARRT L — LR

shielded twisted pair cable

kaple de par tren'6ado apan'takado
cable de par trenzado apantallado

a'lambre de par tren'6ado

YARMRT twisted pair wire alambre de par trenzado
BB confirmation of passage ?g;}?}?ﬁj;néi?: a(;;x:)asaje
RS customs clearance f;;g?f;g;zagaenzduana
BRI ventilating hole grﬁﬁjg%e g?ﬂ/a:ﬁtnilacién

- . R kominika'6jon

BiE communication comunicacion

BISRE communication speed E/eéjg‘z?ggzk&néargﬁﬂﬂ‘nicacic')n
BEJOraL communication protocol gﬁg’ggﬁ)ka"ﬂkgmmcacién
BIER—k communication port ijg?fg Eiog Cgci)kfr‘?ﬁ);icacic’m
E@lé'. energization/power ON énerxifa'djon/po'tenbja konek'tada

energizacién/potencia CONECTADA

Y—E—RIHEFE

two-piece terminal block

Bloke de termi'nales de dos 'pjeBas
blogue de terminales de dos piezas

Y—E—REAHIHFE

two-piece nesting terminal block

Bloke de termi'nales de inklu'sjom &e dos 'pjebas
bloque de terminales de inclusién de dos piezas

Y—Ib

tool

era'mjenta
herramienta

W—JL/N\—

tool bar

Bara de era'mjentas
barra de herramientas

Y—ILEVRRIR

tool hint display

pan'taka e indika'Ojon de era'mjentas
pantalla de indicacion de herramientas

Bo'ton de era'mjentas

Y—ILREY tool button botén de herramientas
nbmbre de eramjenta

Y—IL4& tool name nombre de herramienta

YrF—HAA—K zener diode ﬂ?gzjeg';eéner

WrF—EF zener voltage |i)/oél)'tlat)z(iejgelzngner

Wk latch IIaatli[tch

Wi— tree aé{??)ld

Y)—FRKR tree display ?/Tgal:ﬁ;g;:?gr? rgoelz arbol

TA—FLT teaching ?)r?gg?aa;nar

TA—FoT1zvb

teaching module

modulo de pro'yramacion
mddulo de programacién
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HAE HEE ARAUEE
EA ratings iinr(:g?;es

T R rated speed velocidad nominal
7 Rated Output salida nominal

EHRER rated current ?c:jrer[)iteer:?grr%minal
EEANBE Rated input voltage l\)lo(l)tlat)i;ej gézgjra:\?;;'gaeéaentrada
ERANER Rated input current Eogjfﬁtgﬁﬁgrﬂiﬁiiﬂagae entrada
R AR periodic inspection napeccion periédica

B resistance _rregié‘it:f]gjgcia

B AR resistance load ?gragag ﬁsei$:zms?£tencia

=ik stop ‘E::jaada

L Punctuality huntualidad

FA4TRI digital ﬂ?g?lm

FASHIIC digital IC IC digital

F44)LRGB digital RGB Eeé gxg?lgitw

TASHILTFasERI= Yk

digital-analog converter module

modulo de komberti'dor ana'loxiko - dixi'tal
md&dulo de convertidor analdgico - digital

Ba'lor dixi'tal 'minimo

FATR L IME minimum digital value valor digital minimo
TA4ORIHZKIE maximum digital value ff;‘,’;ingé}?;fsﬁgximo
FATRILE A digital output Za;ﬁ?jilxﬁ?gnal

T4 A1E digital output value 535?5?652"221132' digital
FASBINRAYF digital switch iic;t]i:?‘rtar;tig'traltjigital
FATRILEIHE digital control ::oon'tr;:lrglxgailgital

FAHLE digital value Valor digital

FASHINT —EE digital data details ((jjeéi;ﬁg;‘gaetofjxgietsjigitales
FATBILAR digital input ?;rtﬁjgiﬁ;gital
TATRILINR$EST digital bus connection ?Si,kgfinéaﬁ ;(3;; dgi,t;l digital
TARIBE disk space 25;522:?8 'Zilsekodisco

FAARUE 2~ distributor distribuidor

TARTLA display ‘E:;;?tﬂglla
FARTLATINAR display device ((jzllfgoslc;lsﬁrt?\?g ijngliS?:ﬁ;Iizacién
E-TiEY fixed-feed ;ﬁi/ag%ec'gc%ijo
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kon'trol 8e a'Banbe 'fixo

R Y & fixed feeding control control de avance fijo
Foe—I L disable ((jje;asti;i:k;ilitar

1K low Lz)a;?o

Py ——— DIP switch interup'tor 6ip

interruptor DIP

FavT A VFIEHR

DIP switch information

im'forma'djon de interup'tor dip
informacion de interruptor DIP

punto 'fixo

E R fixed point punto fijo

4 iy estapiliba'dor de bol'taxe
EREZE voltage stabilizer estalllbilizador deX voltaje
— . . . . oe oiferen'gjal
TAT7FLUIUNILET differential gears rrﬁg‘r’j‘(s:h;s: eéeen dj?ferencial
— Te'tardo
TaLA delay retardo
— . tiempo de Te'tardo
T4 LA BERE delay Time éiempo de retardo
— . . a'xuste de 'tiempo de Te'tardo
TALAFHEEE delay time setting a)j(aste dJe tiempo de retardo
— — . Teduk'Ojon de Ba'lores espebifi'kados
TAL—TaD derating

reduccion de valores especificados

TAL—T12THh—T

derating curve

kurBa 6e Teduk'Ojon de Ba'lores espebifi'kados
curva de reduccion de valores especificados

kwadro de Teduk'Bjon de Ba'lores espebifi'kados

TAL—Ta2Y derating chart cuadro de reduccion de valores especificados
. ) direk'torjo
FALYRY directory directorio

TALIR) - D7 IVIERY —F

directory/file information search

Buscar im'forma'6jon de direk'torjo/ ar'§ifo
buscar informacion de directorio/ archivo

TALIN - D7 JVIERREEHL

directory/file information read

le'er im'forma'djon de direk'torjo/ ar'ffio
leer informacion de directorio/ archivo

némbre de direk'torjo

T4 E directory name nombre de directorio

— datos

T— data datos

— . . disko de 'dat

T—RT14RY data disk dlfszoe dan(S:iatos

— seyi'mjento de 'datos

TR =R data trace seguimiento de datos
data bank banco de 'datos

banco de datos

number of data bits

nlimero de Bits de 'datos
nimero de bits de datos

data file

ar'fiBo de 'datos
archivo de datos

TeBep'Bjon de "datos i se'nal

T2 EERE data and signal reception recepcion de datos y sefial
5 Te'keno de 'dat

T—4FILL data FILL EEEOLENnge datos

5 KBeso de da

T—ET7ItA data access acceso de

acceso de datos

data access module

modulo de ak'Oeso de 'datos
moédulo de acceso de datos

data input

én'trada de 'datos
entrada de datos

data analysis

a'nalisis de 'datos

analisis de datos
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T—HEAHER

data write request

soliBi'tud de eskri'tura 6e 'datos
solicitud de escritura de datos

area de almabena'mjento de "datos

_n\_ I 7 H
THEMTIUT Data storage area area de almacenamiento de datos
— o . uni'dad de "datos almabe'nados
TSRS Unit of stored data unidad de datos almacenados

- tipo de 'datos

THE data type tipo de datos

- datos de fu'sjon

T—AEE merge data datos de fusién

- = . . komdiinika'6jon de 'datos

T—AKIE data communication

comunicacion de datos

data communication error

eTor de komiinika'Bjon de 'datos
error de comunicacion de datos

data communication frame

m'arko de komiinika'6jon de 'datos
marco de comunicacion de datos

komfiyura'Bjon de 'datos

TR data configuration configuracion de datos
- ‘ kodiyo de 'datos

FeAT—R data code codigo de datos

B ‘ _ ta'mano de '3at

T—EYAX data size farmjzﬁg dae0 Sda’tos

— : bten'djon e '3at

F_AlnLE data collection obtencion de.

obtencion de datos

TRRERERIIEH DTS

Output data collection interval column

ko'lumna de inter'Balo de obten'djon de "datos de sa'lida
columna de intervalo de obtencién de datos de salida

T—RREY—/\1Zvk

data collection server module

modulo de serfi'dor de obten'djon de 'datos
madulo de servidor de obtencion de datos

komdiinika'6jon de 'datos

TERE data communication comunicacion de datos
F—ABEER data receive request solicitud de recepcion de datos
T—4E Data order g?g?r? gaetof:{atos

T—RRE data verify s/egfi?ia(r:zitijsatos

—7“—_5(@;5 data processing proBesa'mjento de 'datos

procesamiento de datos

F—SETO5S L

data processing program

pro'yrama de profesa'mjento de 'datos
programa de procesamiento de datos

TANEEGS

data processing instruction

nstruk'Ojon de proBesa'mjento de 'datos
instruccion de procesamiento de datos

niimero de 'datos

F—a Number of data ndmero de datos

F—SHHBTYT Data quantity storage area Eren do almacenamiento de cantidad de datos
T—HAIE Variable number of data ;G(T;;zizrjzgi?;tﬁaetoae datos
F—A¥EE Fixed number of data ”rfgﬁﬁg’ﬁffaf datos

ESTTION data control instruction nstruk'Bjon de kon'trol de 'datos

instrucciéon de control de datos

data setting complete bit

bit kom'pleto de a'xuste de 'datos
bit completo de ajuste de datos

data setting type home position return

Te'yreso de posi'Bjon ini'Bjal de 'tipo de defini'Bjon de 'datos
regreso de posicion inicial de tipo de definicion de datos

data operation

opera'djon de 'datos
operacion de datos

data operation instruction

nstruk'Ojon de opera'Bjon de 'datos

instruccion de operacion de datos
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ARAEE

komiinika'djon &e 'datos

T—AERE data communication comunicacion de datos

T—REEEK data send request ;ocl;?;;ctjjg é;; igﬁ/’?gtoée datos

T—R84THEE data type specification (aesggagi;“?ggc?gﬁpaze';?Stgsde datos

T—RIHER data terminal tteerTIr:?;légl '?teo SdatOS

T—3imAL T« (ER (DTR)) Data terminal ready (ER (DTR)) }Z’}fﬁ?}f; '??eo ZJZ??;S' er:zg;tigs (DTR))

F—5F xFJVR{EF ) 7 Hhtt (OD (DOD)) Data channel reception carrie detecion (CD (DCD) 507022 e e wonobn e on o ©8 He0)

TR data length llz;]::giijgmgatos

F—sEsE 8 bit data datos de 8 bits

F—AEHHIIT Data length storage area Gren de almacenamiento de longiud d datos

T—RERi% data transfer ttr?z;izrfeemgjear?gigatgse datos

F SR data transfer rate velocidad de transferencia de datos
Gk R E data transmission speed S/eéjgg?ggijtr?jneznj[:zor:;;n‘?;ticgn de datos

F SRS data transfer instruction instruccion de transferencia de datos

T—HES data distribution ?jljgltsrl:gﬁ::?;r? a(;c: datos

F—RR—2Z data base ;E:;de gztoaatos

T—HEH data conversion ?cr)nrkﬁ/r‘esjrogig;ﬁgteosdatos

F—B LE—H b datum target objetivo de fecha

T—HAEY data memory rrﬁ:r??g:i:égzsdatos

FT=RYY data link Zgal]gec‘: gjetotsjatos

TR RER data link faulty station estacion defectuosa de enlace de datos

F B data link start inicio de enlace de datos

TR URERE transfer between data links ttr?;wfesrfzggn?:; éenrlﬁsgsgerjllli:?;s de datos

F— 8RR 85— transfer parameter between data links o SEEE T S e datos

FT—RY7IREE data link status isaaodag ?jn;aeeenal;gaetoae datos

T—R) % e data link control right ?je‘er?qeocéﬁ(: oé]gog)enét:glegaee :;tlﬁce de datos

F gL D-Llink stop/Stop data link harada D-Llink Iparada de enlace de datos

FT—2)rHa1=yk data link module rr‘ﬁgﬂouigé&'geégféfs Sde datos

DY EERTC PN data link module instruction insttuccion de médulo de enlace de datos

TR RRTE data link terminal block bloque de terminales de enlace de datos

?_gljygﬁﬁﬁ*% data link instruction nstruk'Gjon de én'labe de 'datos

instrucciéon de enlace de datos
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FALURS data register registro de datos
7SR SBER data register, high'speed area  roqidire do datos, area de alta velocida
F—BLF 14tk (OR (DSR)) Data ready set (DR (DSR)) iLego listo de datos (DR (DSR))
— Texistra'dor de 'datos
T—AAH— data logger registrador de datos
F—aaxvy data logging }Zgg’t?g ‘?ja: datos
F—SOXUYSDAEUH—FEESR  Data storage in SD memory card o SRR 8 o T
F—AOX2 5 Rtk Data logging start T:{?ggeé:(fg;?se;oat?jse datos
T—AAXVIRET data logging completed _rrz(s;;t?g‘gaéoagsggaﬁgalizado
T—AAXUTERTITAIL data logging result file Zg?i\?g r:jsgltra;;jﬁ;:ﬁgza:e;?sotsro de datos
TARFUTETH Data logging execution Zeg;f;gToér? TSZ?SS fsf%osde datos
T—AAXU T R Data logging preparation E?Zﬁ;l?%?3??23?3?3 de datos
T—AOX S ERE Y bit used for data logging Etnu Eﬁ’;ﬁi?;?ﬁ"?g;{gﬁgs de datos
F—AOX Sy mE data logging set instruction Tir:st;:ﬁzjcoi?’)(:]ejgﬁgz%;?c??’);esitrr(;g?s‘?:(;oée datos
F—BOEL Y R R R At the time of data logging set instruction 700 T 0 S
T—AAXUT A Data logging trigger ngdgaa;rr Z?t;:éei‘séfrtgsde datos
F—aO¥X M)Atk After data logging trigger 3955332295552332’55E??é’;i?ﬁésde datos
F—AOXLHT 1Ny TF data logging buffer %”Sﬁ?f :jeg iizogfjiz‘t?ac;otsje datos
F—=AAXUTT7AIL data logging file ngﬁf/ec;eégtrfeésug?;o; de datos
T—AAXUTRET data logging not completed rr:(;:g,t?ggaéoaggn: Iir'?ca;}?inalizado
T—AOXUT 4 data logging name ?16(;1;;%?2?3?t;oe‘2;i:€rtgsde datos
F_mH—R data word ‘Ef;g;?;%a: Sdatos
F—/— taper lggi;ci:co
F—ILBBTOT S A table start program programa de inicio de tabla
T—7 VIR E @S (IPPSTRT1(P)) Table start instruction IPPSTRT1(P)) Ti:i;:ﬁgjcoi%zegg?J:iSE‘tSZiQE:;SZET;g?Rn(p))
—IIIRERS table operation instruction instruccion de operacion de tabla
FE 2| text tteek)$(t§0
FE RN text part ‘E:;?tze éeek$';(éxto
THRANIF7AIL text file Zfrﬁi?/ec;tegzotexto
FERRRYIZ text box ?z:gﬁlge ;Ieelz(sréxto
EIEERE appropriate inventory el

inventario apropiado
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BRI fluid types ttirpoi)ie<‘3fllgj6fll)uido
FHZALZa—R TECHNICAL BULLETIN BOLETIN TECNICO
FHYAR decrement 37§$1§3l|on
Fo—4& decorder ((jje;?gi(f)i'éa;?i%ador
Ta—F decode ((jje;g)gi(f)i'éa;;icar
FUBLETE digital display device dispositivo de visualizacién digital
FA—bIL dm fierﬁme
e procedure g?gf:g?rﬁento
TARE tester ;;)r?ga;;:jor
FRF4R—aY destination ?je;gr{?no
- iy
TANEER test operation g)geafggiger;pgf;rueba
TANERRE—F test operation mode }?3363 ?jp;rzepjyogrégrﬁro'wr?ﬁge prueba
FRRRAVF TEST switch iiﬁigﬁrargfc;ﬁwéiaPRuEBA
FAMEME test operation (g;realfg’giger;pgga;rueba
FRRE—R TEST MODE MODO DE PRUEBA
FRME—FER TEST MODE request solicitud de MODO DE PRUEBA
TYRTURAYF deadman switch '.r}ie{e”?rtf,}ffo?"ébée 'rch)vrT\tBre muerto
TINAR device ((jji?gcsgisﬁ?tivo
T /31 ANo device No. nimero e disposi'tiBo

n° de dispositivo

T /N1 ANo $53E

device No. specification

espebifika'djom) de nlimero de disposi'tiBo
especificacion de n° de dispositivo

pan'taka de espebifika'8jom de nlimero de disposi'tiBo

7/ \ A ANo AR R EIE device No. specification screen pantalla de especificacion de n° de dispositivo
TIMA-R device list llii\?):t;egi;pasizﬁgssitivos

TIARA—RER Device Batch Replacement rregglr?;asrae;obaetiéte)gtsg?\sig?sdispositivos
TIMA—REE=S device batch monitor mgrt:rtgn; Zart1tj g:;ici?]ogggioéispositivos
FINARDT device clear elmrnar disposiibo

eliminar dispositivo

TINARDF AZa—

device clear menu

mé'nu elimi'nar disposi'tifo
menu eliminar dispositivo

kwadro de 'djaloyo enkon'trar disposi'tio

TIMARRIATRY find device dialog box cuadro de dialogo encontrar dispositivo
— s = . to'tal de disposi'tiBos

TAREE device total total de dispositivos

— . . komén'tarjo de disposi'tio

TINAROAVG device comment J R

comentario de dispositivo
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device comment display selection

selek'Bjon e biswalifa'djon e komén'tarjo de disposi'tio

seleccion de visualizacion de comentario de dispositivo

TINARAAVRRTER
=

FINARTAAVMRTE

RAZa2—

device comment display selection menu

mé'nu de selek'Bjon de biswaliba'jon de komén'tarjo de disposi'tiBo

menU de seleccién de visualizacién de comentario de dispositivo

ar'fliBo de komén'tarjo de disposi'tiBos

TIMRASATT AN device comment file archivo de comentario de dispositivos
TIMREE device specification nggagié?%?ggc?gﬂsgogrgﬁ;positivo
TR device type ttifsge(;iespgsigﬁgsitivo

TR device information iinr]{?c;m?&gendngsg ;Zopositivo
TINARERIRE list of used devices |Iiis;§egi;pasi2$z)ssui'tsiifgz usados

TINA AN HAHE initial device value sfg?g?egiespasigﬁgi;ii‘gjjo inicial
TIARDRNETT A initial device value file archivo de ?/eza(iics)?otszlizBa;nsi're)j(a)lsitivo inicial
TN RER Device select selekBjo'nar disposi'tiBo

seleccionar dispositivo

Device select menu

mé'nu de selek'Bjon de disposi'tiBo
menu de seleccién de dispositivo

Ba'lor de disposi'tiBo

TR 18 device value valor de dispositivo

. susti'twir disposi'tio
TIARER Replace device sustituir dispositivo
— s . introdu'Bir Ba'lor de disposi'tiBo
TIARBAT Input device value introducir valor de dispositivo
— s — . datos de disposi'tiBo
TINART—4 device data e

datos de dispositivo

TINART—REMEBT7AIL

device data storage file

ar'fliBo de almaBena'mjento de "datos de disposi'tiBos
archivo de almacenamiento de datos de dispositivos

FIARTF—RiE5%E

device data specification

espebifika'djom de "datos de disposi'tiBo
especificacion de datos de dispositivo

TINART =& HBEE

device data condition entry

én'trada de kondi'Bjon de "datos de disposi'tifo
entrada de condicién de datos de dispositivo

FINA AT AR

device test

prwefa de disposi'tiBo
prueba de dispositivo

TINARTANERR

device test confirmation

komfirma'6jom de 'prwefa de disposi'tifo
confirmacion de prueba de dispositivo

TINAARTAMNERAZ 21—

device test confirmation menu

mé'nu de komfirma'Gjom de 'prwefa de disposi'tiBo
menu de confirmacién de prueba de dispositivo

FINARTARAZ 21—

device test menu

mé'nu de 'prwefa de disposi'tifo
menu de prueba de dispositivo

puntos de disposi'tiBo

AN =1 1 1 . L.
TINARRE device points puntos de dispositivo

— s . . kam'bjar 'nlimero &e 'puntos de disposi'tifo
TNNARARBER change number of device points

cambiar nimero de puntos de dispositivo

TINARBHEEZS

entry data monitor

introdu'dir "datos en moni'tor
introducir datos en monitor

Tango &e disposi'tifos

T ARE device range rango de dispositivos

TIMRES device number ;G(Tr?;z?zdspeos(ij‘;isagositivo

T ARTEE device display screen ‘;§§€a3|f§ ﬂ?a\d/iiesat'fgl?;;g%;sggodispositivo
TINAREALIRE device change specification espedinkaiom ¢ kambio e dispositibo

especificacion de cambio de dispositivo

78



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BARE HEE ARSVEE

FINARE devi h kambjo de disposi'tiBo
TN 2 evice change cambio de dispositivo
— . — . . edi'tar disposi'tio
T AR edit device editar dispositivo
— s . ndmbre del disposi'tiBo
T RE device name nombre del dispositivo
— s . mé'morja de disposi'tifo

| . . ",
TIAARAEY device memory memoria de dispositivo
— . . Bofar mé&'morja de disposi'tio

| I . . .
TIRAEYIYT device memory clear borrar memoria de dispositivo
— s _ . . mdni'tor de disposi'tio
TINAREZAR device monitor

monitor de dispositivo

TINAREZR/T AR

device monitor/test

prwepa/ superfi'sjom e disposi'tiBo
prueba/ supervision de dispositivo

FINAREZR/TINA AT AR

device monitor/device test

superfi'sjom de disposi'tiBo / 'prwefa de disposi'tiBo
supervision de dispositivo / prueba de dispositivo

TNAREZSEMR

device monitor screen

pan'taka de superfi'sjom de disposi'tiBo
pantalla de supervisién de dispositivo

AV

debug

depura'6jom
depuracion

TN - HIED T

debug and failure diagnostic instruction

nstruk'Gjon de djag'nostiko de 'fako i depura'Bjom
instruccion de diagnéstico de fallo y depuracion

TNV R IR

debug function usage

uso de fun'Gjon de depura'djom
uso de funcion de depuracién

TN EE

debug work

tra'Baxo de depura'jom
trabajo de depuracion

TAYTRE A=y EIR

Select target module for debugging

modulo selekBjo'nar obxe'tiBo 'para depura'djom
madulo seleccionar objetivo para depuracion

TINWTE—F

debug mode

modo de depura'Gjom
modo de depuracion

TITIRRAVAE—F

de facto standard

es'tandar de 'effo
estandar de hecho

FIAILE

default

por de'fekto
por defecto

FI4ILME

default value

Ba'lor predetermi'nado
valor predeterminado

FIHIMIL—FIPTRLR

default router IP address

direk'Bjon IP de Tu'ter por de'fekto
direccion IP de router por defecto

demultiplek'sor

FIILFILIY demultiplexer demultiplexor
Fai—Ft duty ratio rriaigg?oa N tgllgatxroabajo
T4 delimiter ?jeglri]itr‘?{?;arldor

F LAk delta connection ?gak;?i%zelgelta
TRk telnet tteéT;tet

TLA—% telemeter tteglagre‘}rt{;tro

EE voltage |flofl)'tlat)z(iej e

EEE voltmeter ?/Oél)'tlig ?rt;cétro

EEH A voltage output ;aalllﬁ?j(;e gtgt?;ce)ltaje
T potential ‘E;)(‘;ioeerj\aclrial

B electric charge oy

carga eléctrica
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EF ﬁ d 1 h kwadro 6e desa'Toko
i evelopment chart cuadro de desarrollo
—. :F . k d te'klado nii'meriko
T numeric keypa teclado numérico
= elek'trodo
BB electrode electrodo
= prwefa de elek'trodo
BB &t electrode probe prueba de electrodo
. manteni'mjento
= ’ .
Ri& maintenance mantenimiento
R po'tenBja ]
BiR power potencia
. konek'tor &e po'tenbja
[==H 3 .
ERARIS power connector conector de potencia
= . kapa6i'dad de sumi'nistro de po'tenbja
EEFEn <E=" . . .
EREREE power supply capacity capacidad de suministro de potencia
N bol'taxe e sumTnistro de po'tenbja
RIREE power supply voltage voltaje de suministro de potencia
= _ - . modulo 'Base prinBi'pal de po'tenbja redun'dante
ER_ELEARAR—R21=Zyt redundant power main base module . 44 0 base principal de potencia redundante
= _ A modulo 'Base prin6i'pal 'para sis'tema de aliménta'djon de po'tendja redun'dante
%IJF\ E1t /XT-L\% £$/\ X:L |~ main base module for redundant power supply system maodulo base principal para sistema de alimentacion de potencia redundante
'?!:'jﬁ E'ft /XT_L\}Eﬁi Q/\‘—X:L:“J |~ extension base module for redundant power supply system modulo 'Base de eksten'sjon 'para sis'tema de aliménta'Bjon de po'tenbja redun'dante
médulo base de extension para sistema de alimentacién de potencia redundante
N - . modulo 'Base de eksten'sjon de po'tendja Tedun'dante
[S=F BAEL AL —
ER _ELEER—R1=yh redundant power extension base module médulo base de extension de potencia redundante
= _ modulo 'Base de sumi'nistro de po'tenBja redun'dante
BR-E{~A—R21=vh redundant power supply base module madulo base de suministro de potencia redundante
= . . i.nte'rup‘tor elektromag'netiko .
FEHIRARA % electromagnetic switch interruptor electromagnético
konta'dores elek'tronikos
BTho3 electronic counters contadores electrénicos
= . . engra'naxe e.Iek‘troniko ]
EFX7 Electronic gear engranaje electrénico
. . tipo elek'troniko
= . L.
EFT electronic type tipo electrénico
N . freno elektromag'netiko
(== —_ o]
BEHIL—* electromagnetic brake freno electromagnético
BFE electromagnetic induction pauselom gecramagnétea
R induccion electromagnética
. Te'le elektromag'netiko
B — . Lo
EHL electromagnetic relay relé electromagnético
. transfe'renbja
i transfer transferencia
—asg s .. Te'tardo e tranzmi'sjon
ERiXEN transmission delay retardo de transmisién
s e .. Te'tardo de tranzmi'sjon
miEEN transmission delay retardo de transmisién
— g s .. BeloBi'dad de tranzmi'sjon
mERE transmission speed velocidad de transmision
— s3g, » .. BeloBi'dad de tranzmi'sjon
mERE transmission speed velocidad de transmision
s 1o .. perdida de tranzmi'sjon
InkiE R transmission loss pérdida de transmisién
— 5 4o .. perdida de tranzmi'sjon
B R transmission loss pérdida de transmisién
- .. Banda de tranzmi'sjon
b=
Rk transmission band banda de transmisién
. .. Banda de tranzmi'sjon
b=
fmE transmission band banda de transmisién
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— . pila

Bt battery pila

o= di onda de Tadjo .

e radio wave onda de radio

— . dezliba'mjento

=R slip deslizamiento
pe'yar

BeAE paste pegar

=~ plan'tiAa

FoIL—b template plantilla

temporary area

area tempo'ral
area temporal

EiR current Zk;\:tvalal

BiEt ammeter ;n;;er')rggmetro

F7EHEES door open/close signal Zeé’%'gféeériéarf;}'/pvéeg?ir puerta

koL dwell ‘;;én;ﬁ;‘;ﬁzncia

RozILBA L Dwell time térgrﬁsg?gpeosroeposo

#ip thru beam a ravés de haz

BB permeability Eeér:;ﬂ:;?ndad

G synchronization 2?:1rg:§?;?jzogcién

GECRSZ=Ey synchronous encoder ?ggikfai‘?::éigrg}i;%rOnico

GECETEE| synchronous control fg;{‘{'rgfgf r:ié?(,nico

E#AH synchronization mode Trc\)gc:jé; fj"gr;?ﬁz?g?ﬂzacién

il vt transmitter ttr?;?\msi'?;risor

Tusle | s, = . lentes de tranzmi'sor

BHRLX transmitter lens lentes de transmisor

Bk operation %"Srea'fiif&csn

BELAIL operating level ?l'fi'e?eééeﬁﬁjé?acion

[R1%f 5% 5 coaxial vertical s,eg::?égiazggxim

R#Esr—7 )L co-axial cable fgﬁgag?gxim

LT coaxial reflective rrifelket?:rjtt;rklctjzk(s:]glaX|al
kons'tant

3t constant gg;;rf];nte

BB confirmation of arrival ?g;}?}?ﬁj;néi?rf eggaﬁegada

B dynamic characteristics ?:rlﬁcgtlasst?lcr;; ifjai;émicas

At dynamometer (g?ilgg:qgmetro

85 register _rrz(s;gjtro

b= token ttogic(]an
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S IAV Y k¥

token bus system

sis'tema Bus &e 'token
sistema bus de token

b= AR

token ring method

metodo &e &'niko de 'token
método de anillo de token

komputo to'tal

F—4)L Ak total count cémputo total
F—LAH dome type ttifsgezj;rsr‘ﬁg:férico
KAk document ((jjogga;m;nto
FT(&TL) dog tt(gge

4Esy special order PO b ol

pedido especial

FrEt SR ERER A= —

clock setting confirmation menu

mé'nu de komfiyura'Gjon de a'xuste de Te'loj
menu de configuracion de ajuste de reloj

BEEH SR A= 1 —

clock setting menu

mé'nu de a'xuste de Te'loj
menu de ajuste de reloj

s BeTado
FAL% close cerrado
ooy .. pin'tura pulBeri'6ada
BE spray painting

pintura pulverizada

FykT4—ILER

dot field name

ndmbre de 'kampo de 'punto
nombre de campo de punto

ko'fiente de irup'Bjon

RARR rush current corriente de irrupcion
5

cSAT7 VY triac tt”rT;C

FSAT Y triode AC output AN

salida AC triodo

bSAT YO A= Yh

triac output module

modulo de sa'lida de tiris'tor BidirekBjo'nal
modulo de salida de tiristor bidireccional

destornil'lador

RS54 /3— screwdriver destornillador

(N XAV driver software :)gyf\{vvevrgreek O(rj'1 ;taro;ag;rtrOIador
KS4J drive l:;nriﬁf]jdad

K54 J'No. drive number :1ULT ;;Z?Zuggaanidad
RSATES drive number ?ﬁ?ﬁ?gfﬂnidaa
KSATRILX drive heading encabezamiento de unidad
RSAT4 drive name ?grk;;iaizuggaanidad
FSA4TAEY drive memory rrﬁ:r?;jg:izuggaanidad
R, drive module modulo de uni'dad

moédulo de unidad

FSA4T 19T+

drive module ready

modulo de uni'dad 'listo
moédulo de unidad listo

K347 1=9bLT1OFF

drive module ready OFF

modulo de uni'dad 'listo deskonek'tado

maodulo de unidad listo DESCONECTADO

FIAT1=vbLTAES

drive module ready signal

se'nal e 'modulo de uni'dad 'listo
sefial de modulo de unidad listo
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(A= 2 tracking ;eéi; ijeitr]::iento

VXL TERE tracking error g;;cf? fjeéi:j‘eengtaimiento

rSvFL T =TI tracking cable cable :jeéi'nsqjggaimiento

RSy AT tracking execution time fiempo de ejecucion de seguimiento
s H tracking communication ?81 rl;: lijz??;g?ésr?angegzguimiento
I\a‘y$>7‘§i% tracking transfer transfe'renBja de seyi'mjento

transferencia de seguimiento

FyF LS REE—R

synchronized tracking mode

modo de seyi'mjento sinkroni'6ado
modo de seguimiento sincronizado

krokis

FSIH draft croquis
— s — o . Tesolu'Bjon de eTores
FSIOWNa—T42Y troubleshooting resolucion de errores

I a—T42 50—

troubleshooting flowchart

dja'yrama de 'fluxo de Tesolu'djon de e'Tores
diagrama de flujo de resolucion de errores

T a—bHAE VR

troubleshoot guidance

gia de Tesolu'Bjon de eTrores
guia de resolucion de errores

e'xemplo de 'fako

r>TILEH fault example ejemplo de fallo
: : kurBa trape6oj'dal
SROOAFES Trapecloid curve curva trapezoidal
. . R transBep'tor
oo —N tranceiver transceptor

tranceiver cable

kaple transBep'tor
cable transceptor

transient communication

komdiinika'6jon transi'torja
comunicacion transitoria

tranzmi'sjon transi'torja

FSo Ty MRE transient transmission transmision transitoria
—. 8o . .. tranzmi'sjon transi'torja

FSoTPTUMEE transient transmission transmision transitoria
N . soliBi'tud transi'torja

ML YrUbER transient request solicitud transitoria
=8 . transis'tor

FSUORAE transistor transistor

transistor inverter

imber'sor de transis'tor
inversor de transistor

transistor output

sa'lida de transis'tor
salida de transistor

FSUOREEAIZVR

transistor output module

modulo de sa'lida de transis'tor
maodulo de salida de transistor

FIUOREED L

transistor module

modulo de transis'tor
maodulo de transistor

k52 f transforma'dor
7 transtormer transformador

—. . . aizla'mjento de transforma'dor
oo R transformer isolation

aislamiento de transformador

FURT1—Y

transducer

transductor
transductor

kapabi'dad de transforma'dor

MovREE transformer capacity capacidad de transformador
. manipula'éjon
Hyl')*&ll\ handhng manipUIaCién
) ) &'nwal 8 instruk'Bjonez
EikERBAE instruction manual mea e e i onez

manual de instrucciones
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kA trigger Zgﬁiﬁéor
MUREIEAS trigger inhibited input entrada inhibida de activador
MRt after trigger/post-trigger después de activador | tras activador
MR A number of lines after trigger niimero de Ineas después de activador
RHTIRAR trigger device ﬂ?gosgﬁiotii;gﬁggivador
hAH & triggered ngd;do
R AR before trigger 2?;26; ?jrg Bzi?:c;;vador
RIARTITE number of lines before trigger ?1033333'3:7fﬁnéeése;ﬁgggdge activador
;) =E %) trigger logging }ZSE?S aggﬁ;dg{ivador
ryBBFL TRk Trigger logging set }(32(90ge(;ZXiftemg?;t%m?:iagoactivado
HRfet+ installation instalacion
By 5% mounting hole g:fii?ijgi%e Qi”ﬁxémaje
R eE mounting bracket aBraBa'dera 6e mon'taxe

abrazadera de montaje

Y4 EREE

mounting environment

én'torno 6e mon'taxe
entorno de montaje

perno 8e mon'taxe

BRYIFREYE mounting stud perno de montaje
ERf 1 2 mounting tab ‘E)e;:{‘;r”(?gn:jégt%eontaje
BY R mounting screw tt(gmﬁléoe géen';:;ntaje
BftEyF mounting pitch Eaé"sie ggn::\)gntaje
BRYMIFAHR mounting direction ﬂﬁg‘;}gﬁ,mggtarﬁontaje
- mounting surface super'fibje 3 mdn'taxe

superficie de montaje

RYHEHFL—IL

mounting rail

ka'rl e mon'taxe
carril de montaje

NN trip ttr?;i‘/(g’cto

mYiEsL removal iiIT;;?ﬁj;gién

Ky drill bit Etlf edtgki‘ci';rloadro

FIL—T il droop control ?on;;?rg‘i lgééizaida

kLY torque ‘;:é?eégstjg]rsién

LR torque detection deteccion de par de torsion
o torque control control de par de torsion
bLOHIEE—R torque control mode mgcaa; ‘((jogtsgér?t?grlagg’ r;j;? de torsion
LR torque limit limite e par Ge tor'sjon

limite de par de torsion
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RIL O IR R

torque limit selection

selek'8jon de 'limite 8e par de tor'sjon
seleccion de limite de par de torsion

bILD -k B B R

torque - velocity curve

par de tor'sjon - 'kurfa de Belobi'dad
par de torsion - curva de velocidad

line'alidad de par de tor'sjon

MLOE#RE torque linearity linealidad de par de torsién

b IR 2B torque bias selection 1 seleccion 1 derivacion de par de torsién
bLOT—RE torque boost rreeﬁ;vjre??;g Fgééi)taorrls(j;g torsion
bLoUvTL torque ripple ?gﬂi?gg?g;aége ;:rjodne torsion
PLON—TE—F torque loop mode rr?gczjég glgli)(:fcﬁaer (:jeéo;s;rn de torsion
MLOLUF torque wrench llave de torsién

~—XRBHIR trace start T:;?g ge;aes‘tgstreo

N —RET trace completed _rra;‘tsrtesekgm(l:%ert:\pleto

F—RE{TH trace execution in progress zeggfjg?éarf E‘Ztr?;ségrggszn curso

M —R%E(F trace preparation it

preparacion de rastreo

rL—RT—APCEIA

Write trace data to PLC

eskri'Bir "datos e Tas'treo en pe 'ele Be
escribir datos de rastreo en PLC

rL—RT—APCERH

Read trace data from PLC

le'er "datos de Tas'treo de pe 'ele Be
leer datos de rastreo de PLC

FL—RRUH

trace trigger

ar'fliBador de Tas'treo
activador de rastreo

FL—RRUHHE

after trace trigger

des'pwes de ar'fliBador de Tas'treo
después de activador de rastreo

FL—RRAb

trace point

punto de Tas'treo
punto de rastreo

yrafiko de ten'denbja

FLURTST trend graph gréfico de tendencia

. ekstra'er
FO—7ok draw out extraer

R , kon'trol de extrak'6jon
kO — il draw control control de extraccion
PD d Tema'nénte

A ross remanente

R NN , . kon'trol de Teduk'Ojon de Tema'néntes

FRRYF L3I dross reduction control

control de reduccion de remanentes

FOYTS I A=a—

drop-down menu

mé'nu desple'yafle
menu desplegable

ka'ida de bo'taxe

FEYIEBE voltage drop caida de voltaje
e inside diameter ﬂ?g;twrgt?grﬁterior
N built-in iiﬁigz‘:;do
RERL— internal relay _rriTéin}t;rtrErno

EX length llz;]:gi:ud

mnE flow chart ﬂ?ggrgr‘?]ea;ﬂlgg flujo
SERIN inconsistency mgﬁﬁggetjgnma
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7:;L/ hone éjallmetro inte'rjor
ninguno

Fyk nut _rra:in;ﬁra
7/ il nano control iz:oon'tr;('zlr‘oni’;“;?all‘lo
F/TH/80— nanotechnology l:;;tz(tr:gr)l(zlogia
FJA—FJL nanometer I:;ggmoetro
BAMZEM T TRE save as BWS:rz;?rr(]:oomo
+FO—/N\— narrow bar FE)a;;\arre'}('j\‘tree?crecha
——RLH—5— needle cooler Zﬂ?:{:ég?agg?aguja
——F=ybHESE mnemonic language lrengwaxe'nemc’ltekniko’ [

guaje nemotécnico
AIE thick gruieso
=R two-shift system :éigirfgégsetggo; turnos
“BEREHR carbon dioxide gas 9as dioxido de carbono
ZHxRyjka—k two-dimensional code ?gﬁ?gbgig?&?ﬁné‘hsiona|
iAo 2-core optical connector ?Sakgt'gpfkggﬁé; ”5';03 nucleos
A warehousing 2Trze;géén;i:]rt:1iento
A H input/output ?ﬁtﬁgg;g;nda

AHAEEI=VH

I/0 combined module

modulo kombi'nado de e 'ese
modulo combinado de E/S

AHAES—E

list of I/O signals

lista 6e se'nales de e 'ese
lista de sefiales de E/S

interup'tor selek'tor e biswaliba'djon de e 'ese

AHARTYBRZIRAVF 1/0 display selector switch interruptor selector de visualizacion de E/S
A Aa=wk I/0 module }'ﬁgﬂc’jgeaeée.;/s

ANRREK input frequency ??ekévﬁneeﬁgéeﬁts (Zntrada
ANES input signal sefial de entrada

AR input resistance rre;;t;?g;?;ae r](‘Jtlreaagntrada
AAr=wk input module rrnr??’;gioucii})é(r;‘gaaeantrada

A= seam ?;g{ara

REVRE sampling inspection iiﬁgz(gggiégnmg?rr;ijestreo

X)L null ?:egfro

BhiERE wettability inspection inspeccion de humectabilidad
s neon nen

FAUHR neon gas g;ge:réén
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B

£
A

E

ARAVER

RAUTUTHIIVRRA YT

limit switch with neon lamp

interup'tor de 'limite kon 'lam'para de ne'on
interruptor de limite con lampara de nedn

loxika neya'tiBa

FAT14TADYY negative logic lbgica negativa
;? s tor'niko
i screw tornillo
Tos'kado
~:“ 1]
> it} threaded roscado
o ps  ae indika'dor de "perno
FOT=Y bolt gauge indicador de perno
s . . apre'tando el tor'niko
ROHHD tightening the screw apretando el tornillo
s . . par de tor'sjon apre'tando el tor'niko
FOWOEINY screw tightening torque par de torsion apretando el tornillo
N . . . . ele'ménto de Teten'Sjom 'para instala'djon de tor'niko
S 3 =1
RO ITREEER holding fixture for screw installation |, 1o de retencion para instalacién de tornillo
RRFA . anida'mjento
ATAZ nesting anidamiento
PU i.nterkambja'éor. de ka'lor
R RS heat exchanger intercambiador de calor
trata'mjento de ka'lor
* '-
BaniE heat treatment tratamiento de calor
tempo'par
£ T &
EE ST thermo couple termopar
Ted
SR network red

HRykT—4 FELR

network address

direk'Gjon de red
direccion de re

Yk —2No

network No.

niimero Ted
n° red

YT —DEEx

network operation

opera'Gjon de Ted
operacion de red

FYhT—UfE B

network connection

konek'sjon de Ted
conexion de red

FybkT =255

network type

tipo de Ted
tipo de red

Ry —O B

network diagnostics

djag'nostiko de Ted
diagnostico de red

FyRT—o%

number of networks

niimero 6e Ted
nimero de red

FYRT—VEGRESE

network connection vendor

proBee'dor de konek'sjon de Ted
proveedor de conexion de red

FYhT—YBIERE

network route

Tuta de Ted
ruta de red

FYRT =D INSA—S

network parameter

pa'rametros de Ted
parametros de red

FYRT =Y NS A—EREEE

network parameter setting screen

pan'taka de a'xuste de pa'rametros de ted
pantalla de ajuste de parametros de red

2RI EE

network number

niimero 6e Ted
nimero de red

RFYbT—721=vk

network module

modulo de Ted
modulo de red

RYRT =) Ty aFGA—4

network reflesh parameter

pa'rametros de aktwalifa'jon de Ted
parametros de actualizacion de red

mate'rjal viscoso

Wi . . viscos
FhEEIR viscous material material Viscoso
. natura'lefa ade'siBa
Wb, _
FhE adhesive nature naturaleza adhesiva
] pila e komBus'tifle
AR E fuel cell

pila de combustible
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A5 %5 ARAVE
J4X i oo
noise ruidO
- . supre'sor de Twido
JAR Ty noise suppressor supresor de ruido
N . . filtro de Twido
JAX T4ILE noise filter filtro de ruido
J4 “7.3 JRhRS: . . f transforma'dor supre'sor de Twido
ARV A nolse suppression transtormer transformador supresor de ruido
ST o . . interfe'ren6ja de Twido
JARXFiE noise interference interferencia de ruido
- . . silenBja'dor
JAXx5— noise killer silenciador
/’rX‘ S 2aL—4 . . 1 simu'lador de Twido
I=3 noise simulator simulador de ruido
S s . fre'kwenbja de Twido
ESRY . .
/A XREiRE noise frequency frecuencia de ruido
- . . . inter'Balo de 'filtro de elimina'djon de Twido
I AXBRET1 L3R time of noise removal filter intervalo de filtro de eliminacién de ruido
o . kompo'nénte de Twido
QI AS ’ - .
JAXRS noise component componente de ruido
J4 J,T% . . me'didas 'kontra el Twido
AR measures against noise medidas contra el ruido
JAXTiE . . . inmuni'dad al Twido
A& noise immunity inmunidad al ruido
. bo|'taxe de Twido
o ra% : i . - .
JAXEBIE noise voltage voltaje de ruido
S . . anffo de Twido
JA Rz noise width

ancho de ruido

JARI—DY

noise margin

marxen 0e Twido
margen de ruido

fefla de en'treya

A delivery date fecha de entrega
HMELEN delivery delay _rr?car;oség ?geex;trega
WA delivery een:;ter)gga

MminE delivery note ';lo(t)at;edegtree ;{latreg a
HEZE efficiency eeﬂf?gs;? cia

/—k note :lo(t)ata

J—K node I;]ngjo

J—K7RLR node address b

direccion de nodo

J—ba—XEREE

no fuse breaker

no aj fu'siBle interup'tor
no hay fusible interruptor

/—ka—XTJL—h

no fuse breaker

no aj fu'siBle interup'tor
no hay fusible interruptor

J—<ILKRH

normal representation

Tepresenta'gjom nor'mal
representacion normal

/=T ILE—R/A4X

normal mode noise

Twido en 'modo nor'mal
ruido en modo normal

kaliBra'dor ber'njer

VE S vernier caliper calibrador vernier
. filtro de 'mweska
JIFI4ILE notch filter filtro de muesca
kwota
IR quota cuota

88




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BAEE E ARAVEE
R R kodiyo de 'Baras
A—3—F barcode cédigo de barras
N—= bar type ttlFSodedﬁeargarra
s as . me'xorar
N—=2avryF upgrading

mejorar

N—30 7y TR

number of version upgrades

niimero de aktwaliba'6jon de Ber'sjom
nimero de actualizacion de version

N=2av 7y T FERFR

version upgrade information

im'forma'djon de aktwaliba'Ojon de Ber'sjom
informacion de actualizacion de version

N=2a0 7y T B

version upgrade history

isto'rjal de aktwaliBa'6jon de Ber'sjom
historial de actualizacion de version

N—Ta B

version information

im'forma'djon de Ber'sjom
informacion de version

IN—YT4—5

parts feeder

karyador de 'pjebas
cargador de piezas

N—TFT42ay

partition

parti'6jon
particion

N—FDIIT7EE

hardware failure

fako de xard'ywer
fallo de hardware

N—RIITHE

hardware failure

fako de xard'ywer
fallo de hardware

N—F2z71EHR

hardware information

im'forma'djon de xard'ywer
informacion de hardware

IN—FOT T RAYF

hardware switch

interup'tor de xard'ywer
interruptor de hardware

N—FzF7ZAA—1)3vk

hardware stroke limit

limite e ka'Tera de xard'ywer
limite de carrera de hardware

N—Fry 7R

hardware design

di'seno de xard'ywer
disefio de hardware

N—FITTTAE

hardware test

prwepa de xard'ywer
prueba de hardware

N—KRzF7/IN\—T3>

hardware version

Ber'sjom de xard'ywer
version de hardware

N—FaE—

hardcopy

kap'tura &e pan'tada
captura de pantalla

N—=FTARIRSA4T 1k

hard disk drive module

modulo de uni'dad de 'disko 'duro
modulo de unidad de disco duro

N—FT A —F

hard-wired

kaBleado 'fixo
cableado fijo

N—FTAr—FasyY

hard-wired logic

loxika &e 'kaBleado 'fixo
I6gica de cableado fijo

mazo de 'kaBles

IN—HRRA harness mazo de cables
N—TI5— half mirror ;e:ﬁz?sejo
N—=2TF ok burnout ;az;ra‘?ggi'tg;]mitlzrmica
INAT R bias ;e:sgo

£t 1 .. . dja'yrama de tuBe'riaz
Bo'E piping diagram diagrama de tuberias
BEE dispose ?jeézt;aéhar
HEHIR ejection failure zﬁgeggszj;sgmsion
Bo R wiring ?SISTZZdO
o Wiring diagram dja'yrama de 'kapleado

diagrama de cableado
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HAE HEE ARAUEE
EEiE reassignment F\S/Ocl;lls\e/reara;\ig(;::;gnar

ERER layout drawing %7;%65 de disefio

R power distributor distribuidor eléctrico
AR byte Bba;i;te

INARAE Byte swap ii:;igﬁgabjrzébeigaﬁge byte
INAFY binary tE;inra;:'ilorio

A binary code kodiyo binarjo

cédigo binario

SAFYa—R%I

Binary code

kodiyo bi'narjo
cédigo binario

NAFI)T—4

binary data

datos bi'narjo s
datos binarios

NAFVEHR

Conversion to binary

komber'sjom a bi'narjo
conversién a binario

N INTHF—IVAETILQCPU

High Performance model QCPU

mo'delo de 'alto Tendi'mjento kuBepe'u
modelo de alto rendimiento QCPU

NAR—FBEHEERAX

fixed current mode with bipolar driving

modo ak'twal 'fixo kon impul'sjom bipo'lar
modo actual fijo con impulsién bipolar

Bime'taliko

N AR bimetal bimetalico
NAAVTT—L high long arm %r?rz? 3@”5 ngucljongitud
I E—TL—% powder brake freno de polvo
WERE destructive inspection iﬁ;ﬁ:ﬁg%ﬁ%ﬁgiructiva
SRR white mat paper ‘;:;;!T;wteﬂgngjlanco
Sk incandescent lamp llaé;nr‘;aé;irr];a?r(:ce:;er?ngcente
8% explosion explosion

AU packet ‘;:;ataete
NryrERES Packet element 2?;:;‘ :;)0 r?fopzst;aquete
oy Packet type tipo 6e pa'kete

tipo de paquete

NrybT—%

Packet data

datos de pa'kete
datos de paquete

NryhT—3T7

Packet data area

area Oe "0atos de pa'kete
area de datos de paquete

Ny T—2T)FERE

Packet data area usage

uso Oe 'area de "datos de pa'kete
uso de &rea de datos de paquete

Ny ES

Packet No.

ndimero de pa'kete
n° de paquete

WNrybT4+—= vk

Packet format

for'mato de pa'kete
formato de paquete

N Bus
NA bus bus
o . eksten'sjon de Bus
NAEER bus extension extension de bus
o pas'kal
IRRAIL pascal pascal
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BAEE E ARAEE
S = . . . interup'tor 8e 'kambjo e Bus
NIRRT bus switching switch

interruptor de cambio de bus

NRY}Z A=Yk

bus switching module

modulo de 'kambjo de Bus
moédulo de cambio de bus

konek'sjon de Bus

VAR bus connection conexion de bus
\ J kurBa e baf
INRAT R bathtub curve urea de banera

curva de bafiera

NRBEI=VE

bus communication module

modulo de komiinika'Bjon por Bus
mddulo de comunicacién por bus

o < kontra'sepa
NRI—F password contrasefia

o B eTor 8e kontra'sena
VRSN L password error error de contrasefia

o S . . Te'xistro de kontra'sena
INRT—R&E% password registration

registro de contrasefa

INRAT—RER3

password authentication

autentika'Ojon de kontra'sena
autenticacién de contrasefia

INRT—FRA DR

check password entry

Berifi'kar én'trada de kontra'sena
verificar entrada de contrasefia

INRT—R XX FHERR

check number of password characters

Berifi'kar niimero de karak'teres de kontra'sena
verificar nimero de caracteres de contrasefia

R

dashed line

linea 'diskontinua
linea discontinua

ordena'dor perso'nal

AV = b personal computer ordenador personal
/8YaCPU PC CPU ohUaepe

o . lad 'ele Be I/F
XYV I/F PC side I/F ESSESECGUF

NV AIBRESKE

power supply problem status on the PC side

es'tado de pro'Blema de aliménta'djon e'lektrika por el 'lado del pe'de

estado de problema de alimentacion eléctrica por el lado del PC

NVAVIERE

personal computer environment

én'torno del ordena'dor perso'nal
entorno del ordenador personal

N\YarvER—K

personal computer board

pla'tina del ordena'dor perso'nal
platina del ordenador personal

danos

8] damage dafios
o it
INE—y pattern ‘E:artor%n

NA—2 T 5IRR

pattern graph display

biswalifa'6jon de "yrafiko pa'tron
visualizacion de grafico patron

lonxi'tud de 'onda

RE wavelength longitud de onda
o . emba'laxe

ALY packing embalaje
. Kk

N7y backup FE;j‘aclljfup

IOy TRRIR &

Backup start prepared

prepa'rado TniBjo de 'kopja de seyuri'dad
preparado inicio de copia de seguridad

NOTYTRRERTT

Backup start preparation completed

kom'pletada prepara'djon de Tnibjo de 'kopja de seyuri'dad
completada preparacion de inicio de copia de seguridad

N Ty ITRRERER

backup start setup contact

kon'takto de se'tap de TniBjo de Bak'kup
contacto de setup de inicio de backup

N7y TR R

backup start contact

kon'takto de TniBjo de Bak'kup
contacto de inicio de backup

N7y TRRRET

before backup start

antez de TniBjo de 'kopja de seyuri'dad
antes de inicio de copia de seguridad

INVITYTRET

backup completed

kopja de seyuri'dad kom'pletada
copia de seguridad completada
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BAE e ARAUEE
N _ . . se es'ta 'executando la 'kopja de seyuri'dad
YTV TRITH Backup in execution

se esta ejecutando la copia de seguridad

INVDTITHRHET—4

backup target data

datos Bak'kup 6e des'tino
datos backup de destino

INVOTITT—4

backup data

datos de Bak'kup
datos de backup

INVOTITT—RI7A(IL

backup data file

ar'flio de "datos de 'kopja de seyuri'dad
archivo de datos de copia de seguridad

INVOTYTAE

backup memory

mé'morja de 'kopja de seyuri'dad
memoria de copia de seguridad

INOT7ITE—R

backup mode

modo de 'kopja de seyuri'dad
modo de copia de seguridad

kon'takto 'aBja a'tras

NS back contact contacto hacia atras
o : 18 de fond

RIPEPR backlight luz de fondo
> — ~ |‘

NIZya backlash ?]glisura

backlash compensation

kompensa'6jon de ol'gura
compensacion de holgura

backlash compensation/backslash Amount of correction

kompensa'Bjon de ol'gura/ ol'gura kanti'dad de korek'Bjon
compensacion de holgura/ holgura cantidad de correccion

pa'kete

Iyl =9 package paquete

NwalE hash value sfg?z)?a;;sh

iR oscillation ?:E'rggén

INyF U batch treatment ttr?:tgjg:gﬁat% batch

NyF T ORI batch process control ?Sﬁi'rg‘? ‘:jme'e;sr%;n;bsagen batch
23% order ‘Efgg iodo

INyT) battery ‘;Iiaia

N7 —IREE

battery power condition

kondi'Bjon de po'tenBja de la 'pila
condicion de potencia de la pila

flwido de Bate'ria

TR battery fluid fluido de bateria
o ) Teyula'Bjon de la 'pil
Al b k| battery regulation }Zgz|ggi§na§éa|a pila
o . ) - o disposi'tiBo kom ‘pila inte'yrad
I T RRA AR EE device with built-in battery oSy ba kom bila Imerads

dispositivo con pila integrada

INT) R

battery replacement

kambjo de la Bate'ria
cambio de la bateria

INYTARIA

battery connector

konek'tor de Bate'ria
conector de bateria

INyTYaARGEEY

battery connector pin

pin konek'tor e Bate'ria
pin conector de bateria

I\yT) FEdn

battery life

dura'Bjon de la Bate'ria
duracion de la bateria

I\ )RR

battery specifications

espebifika'Bjone de la Bate'ria
especificaciones de la bateria

INTUERE

amount of battery consumption

kanti'dad konsu'mida por la Bate'ria
cantidad consumida por la bateria

Berifika'Ojon de la Bate'ria

INITUFTIT battery check verificacion de la bateria
- Baxo ni'Bel de Bate'ria
NYTUET battery low bajo nivel de bateria
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BAGE REE ARAEE
So= — laff 8e 'Baxo ni'Bel de Bate'ria
PTVETIYTF battery low latch latch de bajo nivel de bateria
o bol'taxe e Bate'i
NTURIE battery voltage voolat:aejeeggek;gteria
- ka'ida e bof'taxe 6 Bate'i
NyTYERET battery voltage drop 21 0o holtaxe 8 Patetia

caida de voltaje de bateria

INyT)ER

battery power

po'tenBja de Bate'ria
potencia de bateria

INTY IR 7S

battery back-up

Tes'paldo &e Bate'ria
respaldo de bateria

INYTY IR 7y THEE

battery backup time

tiempo de Tes'paldo de Bate'ria
tiempo de respaldo de bateria

INYTVIYDFENTA—R 2=y

parameter module with battery pack

modulo de pa'rametros kom 'pa‘'kete de Bate'rias
médulo de parametros con paquete de baterias

so'porte de Bate'ria

INyTYRILE battery holder soporte de bateria

it calorific value Sf;‘l)g(ralo;g?iﬁ o

N\yI7 buffer FE)UILfJffPi‘rel‘

NYI7EERE free buffer space ZSS"SQZTS”SU}?Z libre

INYIFAEY buffer memory rrﬁ:r?;jgfilgfguffer
INYTFAERYTORRGS buffer memory access instruction '.f;}ﬁg?;g; Zkfzsgcaen;in:m?g;ia buffer
INYITF7AEYTRLA buffer memory address z:erggg;mg: c;?\aeBr%e;ia buffer
R ——. buffer memory address Specification espeBifika'6jom de direk'8jon de mé&'morja Buffer

especificacion de direccion de memoria buffer

INYTFAEYFRLURIEEAZ2—

buffer memory address specification menu

mé'nu de espebifika'Bjom) de direk'Bjon de mé'morja Buffer
menu de especificacion de direccion de memoria buffer

INYIFAEYFTRLRAA AR KRERR

buffer memory address input format selection

selek'Bjon de for'mato de én'trada de direk'Bjon de mé'morja Buffer

seleccion de formato de entrada de direccién de memoria buffer

INITFAEYTFRLRAA AR ERAZ 21—

buffer memory address input format selection menu

selek'Bjon de for'mato de én'trada de direk'Bjon de mé'morja Buffer

seleccion de formato de entrada de direccién de memoria buffer

INYIFAE)—E

buffer memory list

lista de mé'morja Buf'fer
lista de memoria buffer

INYTFAE)—FEE=A

buffer memory batch monitor

mdni'tor em battf de mé&'morja Buf'fer
monitor en batch de memoria buffer

INYDFAE)—FE) I 18 H

buffer memory batch refresh instruction

Tnstruk'6jon de aktwalifa'6jon em battf e mé&'morja Buf'fer
instruccion de actualizacién en batch de memoria buffer

area 6e mé'morja Buf'fer

INYIFAEYIYT buffer memory area area de memoria buffer
INYIFAERERL buffer memory configuration ?g;’ﬁéalljeggeégéamg rj;]g:gria buffer
INY I AT FE buffer memory details éﬁ;ﬁ; raeemr?rr]]aemg?: a buffer
IRyTTAEYT AR BUFF MEM TEST PRUEBA MEMORIA BUFFER
INYIFAE) T RANERR buffer memory test confirmation romfima diom S Pruepa 0 memora Burter

confirmacién de prueba de memoria buffer

INYDFAEY) T ANEREAZ 21—

buffer memory test confirmation menu

mé'nu e komfirma'jom de 'prwePa de mé'morja Buf'fer
menu de confirmacién de prueba de memoria buffer

INYIT7AETANEE

buffer memory test screen

pan'taka de 'prwefa de mé'morja Buf'fer
pantalla de prueba de memoria buffer

INYITFAEYEZAR

buffer memory monitor

mdni'tor e mé'morja Buf'fer
monitor de memoria buffer

INYIFAEYEZRAZ 21—

buffer memory monitor menu

mé'nu de moni'tor de mé'morja Buffer
menU de monitor de memoria buffer
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BARE HEE ARSVEE
N | b f f | Te'le Buf'fer
N7 uffer relay relé buffer
S N . almaBena'mjento nter'medjo
W 1) . . .
NYITNZT buffering almacenamiento intermedio
N . e . area 8e mé&'morja inter'medja
\ITITTIT buffering area area de memoria intermedia
N . e N . . ta'mano de mé'morja inter'medja
NIFYTT) 74X buffering area size tamafio de memoria intermedia
SLa o batom pas
INRUAR baton pass baton pass
o pa'nel
ISRIL panel panel
o N . . . dimén'sjon de 'korte de pa'nel
INRILHY TR panel cutting dimension dimension de corte de panel
o . mon'taxe de pa'nel
I JVERY £ 1 panel mounting montaje de panel
o Tango de Ba'lor de pa'nel
A panel value range rango de valor de panel
o konta'dor de pa'nel
IR A—S panelmeter contador de panel
= . an'fura
& width anchura
S ka'Tera
"I hub carrera

NTE/—FRRIBEE

maximum distance between hub and node

dis'tanBja 'maksima 'entre karera i 'nodo
distancia maxima entre carrera y nodo

disper'sjon

F5o%x dispersion dispersion
INSA—~ parameter ‘E:;?g?r;oestros

7835 A—4No. parameter No. I;]u? gg ésgigr?]eetrtc;o
INSA—RRE parameter error Z;;g? 'Eg?gometro
S —— parameter area area Oe pa'rametro

area de pardmetro

INGA=BF—LY)T

All parameter clear

Bo'rar 'todos los pa'rametros
borrar todos los parametros

INGA—RERAHEILE

Parameter writing inhibit

impedir eskri'tura e pa'rametros
impedir escritura de parametros

INSA—FFERT AME—FR)

parameter confirmation test (mode)

prwepBa de komfirma'6jom de pa'rametros ('modo)
prueba de confirmacion de parametros (modo)

INTGA—BERFRFEE

parameter storage device error

e'or de disposi'tiBo e almabena'mjento de pa'rametros
error de dispositivo de almacenamiento de parametros

Bo'rar pa'rametros

INTA—=RY)T clear parameter borrar parametros
o ndimero de pa'rametros
NS A=A {ES number of parameters ntmero de parametros
o= o kopja e pa'rametros
INTA—ZIE— parameter copy

copia de pardmetros

INGA—BREEE

parameter setting screen

pan'taka de a'xuste de pa'rametros
pantalla de ajuste de parametros

INGA—BEREE

parameter setting range

Tango de a'xuste de pa'rametros
rango de ajuste de parametros

INSA=BT7ALIL

parameter file

ar'fliBo de pa'rametros
archivo de parametros

NSA=ETOvY

parameter block

Bloke de pa'rametros
blogue de pardmetros

INSA=BETH

Parameter name

ndmbre de pa'rametro
nombre de parametro
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INGA—BBHRSA4T

parameter-valid drive

uni'dad de pa'rametros 'Balidos
unidad de pardmetros validos

INDA—RI1 =Wk

parameter module

modulo de pa'rametros
mddulo de pardmetros

INTGA—=BAZYNERT—T I

parameter module connection cable

kaple de konek'sjon de 'modulo de pa'rametros
cable de conexion de médulo de parametros

marfla para'lela

A M parallel run marcha paralela
o= para'lelo
"SI parallel paralelo

NIUILARTT—R

parallel interface

inter'fad para'lelo
interfaz paralelo

INSLILVERE

parallel transmission

tranzmi'sjon para'lela
transmision paralela

INSUIEE

parallel transmission

tranzmi'sjon para'lela
transmision paralela

NSLILR—bk

parallel port

pwerto para'lelo
puerto paralelo

. eki'liBrjo
NSUR balance equilibrio
. Te'BaBaz
N\ burrs rebabas
TS . Barja'gjon
AY) av variation variacion
. R Baris'tanBja
1 . .
INYRA varister varistancia
. R R metodo de Baris'tor
NYREAR varistor method método de varistor
o R pari'dad
AU =1 parity paridad
o R Berifika'Gjon de pari'dad
N)F4FTvy parity check

verificacion de paridad

bit e pari'dad

INYTAE W parity bit parity bit bit de paridad
o m'pulso
7XLR pulse impulso

JNLARIO—4

pulse encoder

kodifi'’kador de Tm'pulsos
codificador de impulsos

komber'sjom 8e Tm'pulsos, komber'tir en ‘'tina forma de im'pulso

INJLRAE pulse conversion, convert into pulse form o ) .
conversion de impulsos, convertir en una forma de impulso
B kap'tura e pulso
INVRAEYyF pulse catch captura de pulso
B . én'trada e kap'tura de im'pulso
INVRAEYF AN pulse catch input

entrada de captura de impulso

NILRFvyF1=yhk

pulse catch module

modulo de kap'tura de im'pulso
mddulo de captura de impulso

INILADTRL—4

pulse generator

xenera'dor de Tm'pulsos
generador de impulsos

fre'kwenBja de Tm'pulso

TIVRRERE pulse frequency frecuencia de impulso
o sa'lida de Tm'pulso
IRILAH A pulse output salida de impulso
o . . instruk'6jon Be sa'lida 6e m'pul
INILAH AT Pulse output instruction e e !

instruccion de salida de impulso

INIVAHBE—F

pulse output mode

modo de sa'lida e Tm'pulso
modo de salida de impulso

INIVAIES

pulse command

ko'mando e im'pulso
comando de impulso

NILRIES

pulse signal

se'nal &e Tm'pulso

sefial de impulso
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IRILREL

pulse count

Tte'kwento de Tm'pulso
recuento de impulso

AVIDZS i s

pulse control method

metodo de kon'trol de im'pulso
método de control de impulso

7L RBIREBRSRFE S (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

ko'méndo de TniBjo de medi'Gjon de Im'pulso (SM1898)
comando de inicio de medicién de impulso (SM1898)

INILRHIEE

measured pulse value

Ba'lor 6e im'pulso me'dido
valor de impulso medido

INILRBIEE R Lé S (ICPLSRD1(P))

Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P))

nstruk'Bjon de lek'tura de Ba'lor de im'pulso me'dido (ICPLSRD1(P))

instruccion de lectura de valor de impulso medido (ICPLSRD1(P))

NILRBIEE—R

pulse measurement mode

modo de medida de im'pulso
modo de medida de impulso

INILRA S

pulse input

én'trada 6e Tm'pulso
entrada de impulso

INILAATRE

pulse input speed

BeloBi'dad de én'trada de im'pulso
velocidad de entrada de impulso

INIVAARNEBEREEY

pulse input voltage setting pin

pin 8e a'xuste de bol'taxe de én'trada de im'pulso
pin de ajuste de voltaje de entrada de impulso

INLAATE—F

pulse input mode

modo de én'trada de Im'pulso
modo de entrada de impulso

NILRAKA=ZYE

pulse input module

modulo de én'trada de Tm'pulso
mddulo de entrada de impulso

xenera'dor de Tm'pulsos

IRVARESR pulse generator generador de impulsos
o = . anfo 6e Tm'pulso
LRI pulse width ancho de impulso
o s : . dula'gjom & Be im'pul
AVI A =p pulse width modulation modula'iom 9 anflo 0 fmpuiso

modulacién de ancho de impulso

NILAIBER G S

Pulse width modulation instruction

nstruk'Gjon de modula'djom de anffo de im'pulso
instruccion de modulacién de ancho de impulso

kodiyo de Tm'pulso

NILRAFFS pulse code cédigo de impulso
o mo'tor e im'pulso
AU pulse motor motor de impulso
o s . forma de tren 6e Tm'pulsos
/NJLRFIRSRE pulse train form forma de tren de impulsos
o . sa'lida de tren de Im'pulsos
INLAREIH A pulse train output salnda de treln oLI|e impulsos
o . ko'mando &e tren de Tm'pulsos
INILREBES pulse train command comando de tren de impulsos
o tipo de ko'lumna de im'pulsos
I RFIEAT pulse column type tipo de columna de impulsos
° .. én'trada de tren de Tm'pulsos
INLARBIAA pulse train input entrada de tren de impulsos
N - fluxo de 'BalBula
NILVITTRE valve flow fiﬁjo de vl:étlvula
o _— . markado de 'palet
Ny palette marking marcado de palet
N ba'ril
ALl barrel barril
oy — lam'para a'loxena
Nl Vv halogen lamp )

lampara halégena

INT—FT7tvk

power offset

off'set de po'tenBja
offset de potencia

disposi'tiBo de po'tenbja

RI—%KF power device dispositivo de potencia
—. lam'para de po'ten6ja
RI—=527 power lamp lampara de potencia
o po'tenBja némt'nal
INT—L—} power rate

potencia nominal
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,,,, Tango
it range rango
:#':'hj?, =] - £ d d Bjenes semimanufaktu'rados
el sem1-manutactured goods bienes semimanufacturados
= ndmero
&5 number niimero
W Ny solda'dura
FH\UA) solder soldadura
So . solda'dura eksbe'siBa
TAEES excessive solder soldadura excesiva
N . . inspek'Bjon de solda'dura
IFATZRE solder inspection inspeccién de soldadura
e . sol'dar
FHEfFTF soldering soldar
NUE BREOE ASHOTE no solderin o serdar
it i g sin soldar

NGR4T

soldering type

tipo de solda'dura
tipo de soldadura

NFFFRATARIE

soldering type connector

konek'tor de 'tipo de solda'dura
conector de tipo de soldadura

XA ITiRF

solder terminal

termi'nal 6e solda'dura
terminal de soldadura

solda'dura insufi'Bjente

(i/uf:q:E insufficient solder soldadura insuficiente
— — fluxo de solda'dura
FATEITYIR solder flux ﬂUjO de soldadura
N Ny . fluktwa'8jom
INITFUY hunting fluctuacion
p . N dife'renBjacion
:HJ )':E differentiation diferenciaciéon
. = gy — > — . pro'yramador 'yrafiko por'tatil
NOTATZ74099TBT 57 hand-held graphic programmer programador gréfico portatil
— . imber'sjon
RER invert inversién
ey . semikonduk'tor
FEK semiconductor semiconductor
ey N . semikonduk'tor 'laser
FEARL— semiconductor laser semiconductor laser
T = . se'nal de inter'’kambjo
NURVIAVRES handshake signal sefal de intercambio
. oLes inter’kambjo
Nk I—o handshake intercambio
.o pre'sjon ma'nwal
NIRTLR hand press presién manual
. . . sis'tema por'tatil
NUEANLEAR hand-held system sistema portatil
bentas
BR5E sales ventas
oo tope de Teten'djom
A bump tope de retencion
. sin 'tope de Teten'Bjom
YTV bumpless sin tope de retencion
p > . N modo de dife'renBjacion
:HJ?J']:E_F differentiation mode modo de diferenciaciéon
R mar'tiko
NIR— hammer martillo
o . . penetra'gjon
E7AmT piercing penetracion
° bol'taxe 'piko
E—VERE peak voltage voltaje pico
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E—yafE peak load ratio rrijgjg?;; ‘Igg acZFZ;a pico
E— kLK peak hold Fetencion pico

E—%4 heater i:a:lfg::;tor

E—rAvk heat cutting ?S?t(;e lc(iago;:alor
SO beat piercing penetra'®jon 6e pulsacion

penetracion de pulsacion

KAVBTT—R

optical interface

inter'fad 'optika
interfaz 6ptica

FBEE

Optical Communication

komdiinika'6jon 'optika
Comunicacién éptica

KT—R)H1zhk

optical data link module

modulo de én'laBe de "datos 'optikos
mddulo de enlace de datos 6pticos

FINAINARAYF

optic bypass switch

interup'tor de deriBa'jon 'optiko
interruptor de derivacién 6ptico

KTFAIN—Hr—T L

optical fiber cable

kaple de 'fifra 'optika
cable de fibra Optica

distriBu'jon de kanti'dad de lud

vin=voXiil light quantity distribution distribucién de cantidad de luz
5l& Inquiry ;OgTigiud

EX—/\wh piggyback mﬁiﬁgaapa

31% argument Z%ndirn:;nto

5liEL deliver to z]grter)g;w a

L emergency stop pa'rada e emer'xenfja

parada de emergencia

ECavtoHaz=yk

vision sensor module

modulo de sen'sor de Bi'sjon
modulo de sensor de vision

EXFS h .. is'teresiz
ATIIR ysterisis histéresis
EXTS Z?n h is1 perdida de is'teresiz
TUYAR ysteresis loss pérdida de histéresis
_ an'fura de is'teresiz
— I : = : : i - , -
ERTYLRIE hysteresis width anchura de histéresis
o gy — . . yrafiko de ten'denbja is'torika
I ~ P . . L.
EXRJAILRLURT ST historical trend graph gréfico de tendencia histérica
= . . distor'sjon
UFH distortion distorsion
= I7=\_:¢ . indika'dor de es'fwerfo
w7 strain gauge indicador de esfuerzo
*#EE# . L. . Tesis'tenBja sen'siBle a de'formacion
=R stain sensitive resistor resistencia sensible a deformacién
. detek'6jom sin kon'takto
JEiEAAR non-contact detection deteccion sin contacto
. antio'rarjo
L o .
@Y counterclockwise antihorario
o . paso
EvF pitch paso
o o . medi'djon de 'paso
W F B3 °n 9
EwFEIE pitch measurement medicion de paso
. ) bit
Ewvk bit bit
> L . .. posi'6jon de bit
EvhiiE bit position

posicion de bit
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Tnstruk'djon 6e proBesa'mjento de Bits

S bit processing instruction instruccion de procesamiento de bits
e : : : i6ades e Bt

EvkB4L in units of bits zjr;mtljr?i(;;deeslsde bits
. = ) datos en it

EvbT—4% bit data T

datos en bits

EvbT—2ANEE

bit data entry screen

pan'taka de én'trada de "datos en Bits
pantalla de entrada de datos en bits

EvhT/NAR

bit device

disposi'tio de Bits
dispositivo de bits

Evk/8—

bit pattern

plan'tika de Bits
plantilla de bits

imber'sjon de 'kambjo de Bits

EvhREER change bit inversion inversion de cambio de bits
- . BeloBi'dad de Bits

EvkL—t bit rate velocidad de bits
. . . igna'6jon e Bit

Ev kBT bit assignment asigna'dion 9 pit

asignacion de bits

ET4/RGBA A=k

video/RGB input module

modulo de én'trada RGB/'Bideo
modulo de entrada RGB/video

ETH 248D

video window

Ben'tana de 'Bideo
ventana de video

ETHES

video signal

se'nal ée 'Bideo
sefial de video

ETHARI=ZVE

video input module

modulo de én'trada de 'Bideo
modulo de entrada de video

biswali'6ar oku]'tar

FRT display/hide visualizar/ocultar
f . . yases no koro'sifos
FEERMEAR noncorrosive gases gases no Corrosivos
R fu'siBle
£a—X fuse fusible

Ea—XRMERABLANN—

dustproof cover for fuse replacement window

funda an'ti'polBo 'para Ben'tana de re'kambjo de fu'sifle
funda antipolvo para ventana de recambio de fusible

Ea—XHr

fuse blown

fu'siBle fun'dido
fusible fundido

Eai—XMERT

fuse blown indication

indika'6jon de fu'siBle fun'dido
indicacion de fusible fundido

Ea—XWra=whk

fuse blown module

modulo de fu'sifle fun'dido
modulo de fusible fundido

Eai—XERE

fuse rating

indiBe de fu'siBles
indice de fusibles

fu'sjon de fu'sifle

Ea— X blown fuse fusién de fusible

i assessment ?sgvlie:gién

WET S drawing Z:SS)L(EO

R display ‘;:;‘;Ttﬂglla

=L standardization i;iﬁ;ﬂ(j&);?ijzgcién

BAEMAE opening angle 2”33373 age(artzj\r;)‘ertu ra

teE ratio _rrialgg?én

ELTA 5 TaI building-block type fipo de bloque de construccién
b 151 1] 0 Proportional control ity

control proporcional
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Er pin r|;?n

E>No pin number ;G(Tr?;z?nge pin
Eraxro4s pin connector ?gak‘etzocrtagrpidne pin

MEEE quality control t:oon;;?rgi ﬁgégglidad
EYE: quality assurance aseguramiento de calidad
Eotgm pin contact contacto de pines
EVERE pin arrangement ((jzllfgoslcfjsi::fglﬁ iae(: pines
(=22 pin layout ((jzil‘issegoﬁéoe gigesbines

By pin width ancha de pin

ELES pin number ;G(Tr?;z?nge pin
ErRIvb pinpoint Bﬂtr(;t%egrs;ciso

E2R12 Mg pinpoint stitch Bﬂ‘;lafaageap:jegilgigcisién
EoR—K pinboard ‘;ngfn(z lgli;espines

Bk L pinho]e ori'fiBjo de pin

orificio de pin

T7—RAMSUV UM/ AX

first transient noise

pri'mer Twido transi'torjo
primer ruido transitorio

IJ7— LI firmware ffiir?'r!ijnwve\/rare

TFATIA—I firewall ?g?'tf;?lfggos

71 file Zfrﬁivo

T7ANT IR file access Zkggzosaoag?rchivo

T7A LG file storage 2?%62232351?;:{26& archivo
T7ANBZBAAZVY file switching timing :?;rg:ga?;’;gfoﬁr&? 32?%138.35 de archivos
TR file format ff(g?r;tgtsg a&zs;rchivo

T7AIVEER file structure ig?:&lgij reaa r(ggoal‘ChiVO

I7ANY—F file search %Jai:gil?da;qgg archivo

TS A RIEE file size specification ?;Eegﬁ?f‘?:::cigt;'n&zigmgﬁgg de archivo
77’(}L4},{X$1ﬁ flle Size unit uni'dad de ta'mano de ar'fifo

unidad de tamarfio de archivo

I7AIVHIBRaT R

file delete command

ko'méndo de elimina'6jon de ar'fio
comando de eliminacion de archivo

T7MIVERRBRFER

file creation data modification

modifika'Bjon de "datos de krea'djon de ar'fifo
modificacion de datos de creacién de archivo

T74ILFERI

file type

tipo de ar'ffiBo
tipo de archivo

T71IVIER—ESEL

file information table read

lek'tura de 'taBla de im'forma'djon de ar'fio
lectura de tabla de informacién de archivo
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0 . . . . modifika'8jon e im'forma'Bjon de ar'fifo
ITANRREE file information modification modificacion de informacion de archivo
s . oy utili'dad de ar'ffio
T7A1IERAE file usability utilidad de archivo
. . . krea'8jon de ar'fipo |
T71IVEFTIRIER new file creation readion de ar fiBo ‘nuopo

creacion de archivo nuevo

74 ILEZETRR

file diagnostic information

im'forma'djon e djag'nostiko de ar'fiBo
informacién de diagndstico de archivo

Berifika'Bjon de djag'nostiko de ar'fifo

TP AIVBEHRFIVY file diagnostic check verificacion de diagnostico de archivo
T7 AR file operation tgggfggigenaggoarchivo

TJrAILEMS file attribute z?ﬁﬁtﬁfg aélgszc:\rchivo

T7AIVEHER file attribute change fgﬁ&?ﬂ”ﬁﬁ%ﬂfg (:je archivo
J7AIVEGL file unit E“}]?Z?J ?jrgiﬁgrchivo

TrA LB file transfer ransferencia de archivo
77,{”’%1—;%%* flle transfer request soliBi'tud de transfe'renBja de ar'fio

solicitud de transferencia de archivo

T7AIVARGEHL/EAH

file data read/write

lek'tura/eskri'tura de "datos de ar'fio
lectura/escritura de datos de archivo

T7AILINR

file path

Tuta de ar'ffiBo
ruta de archivo

T7AILISAT—F

file password

kontra'sepa de ar'fifo
contrasena de archivo

T7AILISRAT—R32

file password 32

kontra'sepa 32 de ar'ffio
contrasena 32 de archivo

enkafeba'mjento de ar'fiBo

TFANAYE file header encabezamiento de archivo
I7AVRESE file save destination ?je;;r{?r;?;)ggl(;aazfggr archivo
T7AIVE file name :?cr)nr:ﬁoizaaq:;rchivo

T7AIVERER rename ?:r‘?igigimr%embre

T7AIIBERITUR file name change command Zznrfgiijie;:gnégig ?jn;:brr‘lecfr;ggﬁ;e archivo
IrALER file size tamario de archivo

I7AILESRE file register _rrz(;it;t?gaagﬁgsrchivos
T7AILDREGYT file register clear [E;garrr:‘rxfgafgtarrc‘)mgoé archivos

T7AIL DR mE number of file register points ;G(T;;Z?Zaaiﬁgﬁéﬁ?;geF;ixri]?gs de registro
TPANLSRETFA I file register file S rehive redicto o

archivo registro de archivos

T7AIWLDRIBERML RS

file register capacity

kapa6i'dad de Te'xistro de ar'fifos
capacidad de registro de archivos

JrAayy

file lock

Blokeo &e ar'fiBo
blogueo de archivo

T7AIIAYHE R/ BRER

file lock registration/cancel

Te'xistro/ kanBela'djon de 'Blokeo de ar'fiBo
registro/ cancelacion de bloqueo de archivo

T7 ARG Oz N—RNHER

fast transient burst test

prwefa de To'tura tempo'ral Tapida
prueba de rotura temporal rapida

aER

negative pressure type

tipo de pre'sjon neya'tiBa
tipo de presién negativa
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T7oAN—EERBL

fan cover fixing screws

tor'nifos de fixa'6jon de ku'Bjerta de Bentila'dor
tornillos de fijacion de cubierta de ventilador

7oy ad—

function key

tekla de fun'Bjon
tecla de funcién

7o avt A

function output

sa'lida de fun'Gjon
salida de funcion

73 Fr—hk

function chart

kwadro de fun'gjon
cuadro de funcion

disposi'tiBo de fun'djon

TTH ORI TR function device dispositivo de funcion
TR function input entrada de funcion

IrUoL AL ANGES Function input signal senal de entrada de funcién
TTHIHA IR function input terminal tteerT:r:?lné;I é(;gazar\i?;ué]:jﬁzsfunciones
I7YYvarInyy function block ploke de furbjon

blogue de funcion

J7o9307avH(FB)—&

function block (FB) list

lista de 'Bloke de fun'djon (FB)
lista de bloque de funcién (FB)

T3 Jovi4

function block name

ndmbre de 'Bloke de fun'Gjon
nombre de bloque de funcién

T7o93 0 A=a1—

function menu

mé'nu de fun'djon
menuU de funcién

Te'xistro de fun'djon

IT7oav LY RAE function register registro de funcion

Tr fan fault fallo de ventiiador
T7UEH T fan fault output S;;ﬁfj?f ;aéoféaellgeg:‘?éntilador
T4—K w5 feedback f]ig:dyback

PR WAV ] feedback Control ?on;;f[ﬂrg? Ese‘p:vgztgueSta

PGl WA L/VAVI 3 feedback pulse '."&?B'Zcigérésep v;eeizuesta
S4—FILR feed pulse m'pulso 8e a'Bante

impulso de avance

T4—F T+ —FH#E

feed forward control

kon'trol de a'BanBe ar'fiBo
control de avance activo

T4—ILERY LT —5

field network

Ted e 'kampo
red de campo

sa'lida de desa'xuste

T—HHA mismatch output salida de desajuste
" filtro
J4IL3 filter fli Itro
— . . kondensa'dor de 'filtro
243 TUY filter capacitor condensador de filtro
— = . . . detek'tor de protek'Bjon de kondensa'dor de 'filtro
S . B3
4N EAVT U RER TSR filter capacitor protection detector  juiecior de proteccion de condensador de filtro
. . kons'tante e 'tiempo de 'filtro
T4V E filter time constant constante de tiempo de filtro
o . kar'tuffo de 'filtro
T4IEINVD Filterpack Lo o !

cartucho de filtro

T4 A—TOTIMEE

finger protection mechanism

meka'nizmo de protek'Bjon de loz 'dedos
mecanismo de proteccién de los dedos

T4 BE

heatsink overheat

sofrecalentamiento de disipa'dor 'termiko
sobrecalentamiento de disipador térmico

T4 BT T F— L

heatsink overheat pre-alarm

a'larma 'preBja de sofrekalenta'mjento de disipa'dor ‘termiko
alarma previa de sobrecalentamiento de disipador térmico
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G—=h b Te'fwerBo
oost refuerzo
. ini'Gjalizar
7—k boot inicializar
. v . opera'djon de ini'Bjalizado
J—hEEx boot operation

operacion de inicializado

J—bAFoay

boot option

op'Bjon de ini'Gjalizado
opcién de inicializado

J—hENE

boot operation

opera'djon de ini'Bjalizado
operacion de inicializado

T—k274L

boot file

ar'fiiBo de ini'Bjalizar
archivo de inicializar

Jx4M)L £—7 EERELE

fail-safe shutdown

apa'yado seguro anti 'fakos
apagado seguro anti fallos

Jz4)L £—7 B

fail-safe circuit

Bir'kwito prote'xido 'kontra 'fakos
circuito protegido contra fallos

2L £—7 VAT L

fail-safe system

sis'tema prote'xido 'kontra 'fakos
sistema protegido contra fallos

IV £—T 72— TIL Yos

fail-safe fusible link

én'laBe a fu'sifle prote'xido 'kontra 'fakos
enlace a fusible protegido contra fallos

2xzMI)Lt—7

fail-safe

prote'xido 'kontra 'fakos
protegido contra fallos

Jx—RTL—hk

faceplate

plaka fron'tal
placa frontal

Jx—RTL—bkavko—iL

faceplate control

kon'trol de 'plaka fron'tal
control de placa frontal

514k

ferrite

fe'rita
ferrita

213437

ferrite core

nukleo de fe'ita
nucleo de ferrita

TH—hRA

focus

ém'foke
enfoque

Z+—< vk

format

for'mato
formato

T —vh K

format type

tipo de for'mato
tipo de formato

fotoakopla'dor

IHNTS photocoupler fotoacoplador
— . . aizla'mjento de fotoakopla'dor
IHNT S photocoupler isolation aislamiento de fotoacoplador
— . fototiris'tor BidirekBjo'nal
THRSAT VY phototriac fototiristor bidireccional
. kar'pet
TG folder ;;‘;;Zta
. Bmbre e kar'pet
THILE L Folder name ';]Ogn;%ree ?ﬂrge:arpeta
fwente
- kambjo e fwent
THUbEEHZ font replacement ::rrjlobig deénfeueme
&'morja de 'fwent
THRAEY font memory me mona e enee

memoria de fuentes

BFAVE—S VR

load impedance

impe'danbja de 'karya
impedancia de carga

< AR fiE

added value

Ba'lor ana'dido
valor afiadido

AFMEME— AU

load inertia moment ratio

Tela'djon de par de Tnerbja de 'karya
relacion de par de inercia de carga

IR

added function

fun'Gjon ana'dida
funcién afadida

103




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

HAE HEE ARAUEE
REEHR Inert gas gzgn?;(;rte
BRrE load ratio rrialgg?oa; ‘laag aCarga
Y Testau'rar
Ex restore restaurar
RIS double amplitude amplitud doble
HEEVH sign bit E? gseigg?gno
o Bumba'
TH— buzzer zulTrr?b;rdor
TH¥—8F buzzer sound :)c‘:ir?iodéoe ?jug TL? ?rr1bador
18 18FFR recovery time t{?én r?r? Sg_r;gjpr?erza(':edjorr)neracién
Tvh hook, latch, projection ggc;]gﬁgroljae:(e:]ﬁn proyeccion
.~ L— es'pabjo 'entre 'Brabo i 'Base
ASETH bosom espacio entre brazo y base
KR thick line l;?;ae‘gwgrsaesa
$8BFY yield rate tta;;;e(;:)dri:ﬁatrmiento
B component/part ?grﬁggﬁzmz parte
N —— milling machine makina fresa'dora

maquina fresadora

TZAR—FPF7RLR

private IP address

direk'Gjon IP pri'Bada
direccion IP privada

N s
7259 browser I:g\e;gg:dor
— eti'keta
777 flag etiqueta
. ) komple'mént
TS99 plug-in omperen 2

complemento

TSR IAFTRITVERIAT VY V—REREA4T)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

tipo kompar'tido ko'miin posi'tiBo/ neya'tiBo (‘tipo kompar'tido disipa'dor/ 'fwente)

tipo compartido comun positivo/ negativo (tipo compartido disipador/ fuente)

a'nodo

TS5 R18 anode anodo
j_ N .. ko'miin posi'tiBo
TJAOEY positive common comdn positivo
— N . . fiBra 'plastika
TSRAFYIIT7AN plastic fiber fibra plastica
— - N R . destornil'lador de es'treAa
TSARSAN Phillips screwdriver I

destornillador de estrella

TSRRLELTZRARZA/3—)

cross-point driver

kon'tro'lador ée 'punto de 'krube
controlador de punto de cruce

TSRAINTA4T 749970557

plasma hand-held graphic programmer

pro'yramador 'yrafiko por'tatil e 'plazma
programador grafico portatil de plasma

Tom flas

735v<1ROM flash ROM ROM flash
75w 1ROMZ{E flash ROM operation g’;reafg’cniger;mg eﬂaI;OM flash
75932 h—K (Flashh—K) Flash card tar'xeta flas

tarjeta flash

Ty arEl)

flash memory

mé'morja flas
memoria flash
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— I mo'tor "plano
ISYMEE—4 flat motor motor plano
— ‘ kaple "plano
ISykr—T L flat cable cable plano
75‘yj$éb\ ﬂap stitch pun'tada de so'lapa

puntada de solapa

TSoH9hN—1=yk

blank cover module

modulo de tapa 'Bjeya
mddulo de tapa ciega

Bureau Beritas

== \ 4Ty 477 O : .
TR pikins Bureau Veritas Bureau Veritas
N Tamifika'Bjon
IIVF branch ramificacion
¥ =~ ° s . punto de bifurka'gjon
TIUFRAVE branch point punto de bifurcacion
>/ a'larma 'preBja
I — - .
TVTF—L4 pre-alarm alarma previa
ok . amplifika'dor 'prefjo
I s L .
PANSE preamplifier amplificador previo
| N f conxelar
21)—X reeze congelar
S N o . Tesis'tenBja de 'purya
1)— . X
J)—5{in bleeder resistance resistencia de purga
o " . Tesis'tor de 'purya
1)— .
TV =SB bleeder resistor resistor de purga
| —. f marffa libre
7= ree run marcha libre
prea'xuste
I " .
T)tyk preset preajuste
konta'dor de prea'xuste
I “ . .
PR Ly 2 preset counter contador de preajuste
ko'mando &e prea'xuste
I “ (=P .
T IMES preset command comando de preajuste
Ba'lor 6e prea'xuste
TtyHME preset value

valor de preajuste

Tty MEEIAH S ICPREWRI(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

nstruk'jon de eskri'tura de Ba'lor de prea'xuste (ICPREWR1(P))

instruccion de escritura de valor de preajuste (ICPREWR1(P))

én'trada Oe prea'xuste

ERASLYS2 preset input entrada de preajuste
S . . pwente

PO bridge puente

. Bjes'taple
)y FoavS flip flop biestable

. . . Bir'’kwito Bjes'taple
2Yy7ony7Eik flip-flop circuit circuito biestable

. eksis'tenBjas de pro'duktos defek'twosos
TRER stock of the defectives existencias de productos defectuosos
. 'ukto defek'tw

TR& defective product O e

producto defectuoso

TYUTFUIYR

brilliant cut

korte Bri'Aante
corte brillante

VAT IR print out improsion

TUUER printed circuit board E?;aci: Zi ;kvg;?éna?{gs?mpreso
Fhsarren
TN Ty T pull-up resistor tesis'tendja Be polarifa’djon

resistencia de polarizacion

Z)Lya—X kil

Fully closed loop control

kon'trol de 'Bukle to'talmente BeTado
control de bucle totalmente cerrado
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2)Loa—XK)L—T&lI{H

Fully closed loop control

kon'trol 8e 'Bukle to'talmente BeTado
control de bucle totalmente cerrado

TILAT-)LIZxt T 245 E

accuracy to full-scale

preBi'sjom a es'kala kom'pleta
precisién a escala completa

mé'nu desple'yale

TNF I A=a— pull-down menu men( desplegable
TLEIU) R pull-down list Tf;at;eépleegffleegable
IL—Ah breaker _rrulj'pt)(i[ror

IJL—FHMETES

brake opening completion signal

se'nal de termina'jom de aper'tura de 'freno
sefial de terminacion de apertura de frena

TL—FRAMER

brake opening request

soliBi'tud de aper'tura de 'freno
solicitud de apertura de freno

Bir'kwito &e 'frenos

TL—FEE brake circuit circuito de frenos
TL—FHrRERAER brake permissible usage ﬁ;gdg;;ﬂfsﬁlfg de frenos
JL—xEAXR brake usage L:;S;(f)m(;reenforsenos
TL—FfFE—4 motor with brake m(t)otrok; ncj:gr;n?reno
TL—FiEiee braking resistor resistor de;

resistor de freno

JL—HEHRB R RE

braking resistor overheat protection

protek'Bjon de sofrekalenta’'mjento del resis'tor de ‘freno
proteccién de sobrecalentamiento del resistor de freno

TL—FSUOREEE

brake transistor error

eTor de transis'tor de 'freno
error de transistor de freno

TL—F U RIERERH

brake transistor error detection

detek'Gjom de e'for de transis'tor de 'freno
deteccion de error de transistor de frenao

kapabi'dad de 'freno

JTL—FEER braking ability capacidad de freno
JL—Fa=yhk brake module mgﬂou?gfggofreno
IL—L frame ?;2?[?(;Ior

IL— LR frame structure Setructura n

estructura marco

IL—LEAT—E

frame type list

lista de 'tipos e basti'dores
lista de tipos de bastidores

IL—LBEIEE

frame number specification

espebifika'Bjom del nimero de basti'dor
especificaciéon del nimero de bastidor

Belobi'dad e 'kwadro

JbThLr frame rate velocidad de cuadro
e mold pressed meta
RNAIE vibration measurement medijon de pifra'djom

medicion de vibracion

TUVIR RAYF

flex switch

interup'tor flek'sifle
interruptor flexible

TLviv— RAvF

pressure switch

interup'tor de pre'sjon
interruptor de presion

TLyir— oY

pressure sensor

sen'sor 8e pre'sjon
sensor de presion

o . Bista 'preBja
JLEa preview vista previa

N . area de 'Bista 'prefja
JLEa—x7 preview area

area de vista previa
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premium high-efficiency IPM motor

mo'tor IPM &e 'alta efi'Ojenbja pre'mjum
motor IPM de alta eficiencia Premium

fluxo

70— flow flujo
kon'trol e i
JO—HH flow control control duexoﬂujo
dja'yrama de 'fluxo
JO—Fv—*k flow chart diagrama de flujo
“ > > ~ ’ d ‘
Ja—K/\UR broad band panda snde

banda ancha

TAa—kFNURIL—%

broadband router

en'rutador de 'Banda 'anfa
enrutador de banda ancha

Ja4ss<J)Lavka—5

programmable controller

kon'tro'lador pro'yramable
controlador programable

Jo4s5<7)asysarkn—5

programmable logic contoller

kon'tro'lador 'loxiko pro'yramable
controlador légico programable

Y3y

pro'yramacion

programming programacion
RISV ERE programming language Eg;:;jgegz'ﬁgagcgm acion
TOSIVTEESH programming language specifications eessp::icﬁilf(s;zzin;nfsl?s Tvea:SuZ?; Z’gﬁgag?:; aci6n
7’121’7”35‘/’7“11:*% programming specifications espebifika'Bjone de pro'yramacion

especificaciones de programacion

PAE A A R

programming tool

era'mjenta de pro'yramacion
herramienta de programacién

TSIy —IVBEAATIYT

input area for the programming tool

area de én'trada 'para era'mjentas de pro'yramacion
area de entrada para herramientas de programacion

TOSIUTY—ILEINSA—A

programming tool parameter

pa'rametros de era'mjenta de pro'yramacion
parametros de herramienta de programacion

A=A N2 b~

programming method

metodo de pro'yramacion
método de programacion

U332z yk

programming module

modulo de pro'yramacion
mddulo de programacién

wisly i VN

program

pro'yrama
programa

TOY T, TINARIAA N E

common device comment

komén'tarjo de disposi'tiBo ko'min
comentario de dispositivo comun

7075 LT R—MER

program abort information

im'forma'djon de kanbela'6jon de pro'yrama
informacion de cancelacién de programa

TOOSLEE

program error

e'for de pro'yrama
error de programa

TS L—EE=4

program monitor list

lista e mdnitoriBa'djon de pro'yrama
lista de monitorizacion de programa

7055 L—EERiE

program batch transfer

transfe'renBja em battf de pro'yrama
transferencia en batch de programa

pan'taka &e pro'yrama

IOy 5 LE® program screen pantalla de programa
TOTSLFx vy AT program cache memory rrﬁ:r?;jgrcf; ?:e;é;gandqz programa
TRTSLYRAS program selection input Zﬁrtari:g;S(;I;k:greéégirgga;ea programa
JnJS5LE5E programming language lon'gwaxe O proyramacion

lenguaje de programacion

JO5SLAETEEBASFCTOS S A

SFC program for program execution management

pro'yrama SFC 'para administra'6jon &e exeku'Bjon e pro'yrama

programa SFC para administracién de ejecucién de programa

TS LRTREFIVIGR

program execution status check instruction

nstruk'djon de Berifika'djon de es'tado de exeku'djon de pro'yrama

instruccion de verificacion de estado de ejecucién de programa

0495 LA

program processing

proBesa'mjento de pro'yrama
procesamiento de programa
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. , PN . . Tnstruk'6jon de kon'trol de pro'yrama
PPN iR program control instruction

instruccion de control de programa

0TS LB LF—i—

program timeout

taim aut de pro'yrama
timeout de programa

TS LEERTERGT

program low-speed execution registration instruction

nstruk’'djon e Te'xistro de exeku'djon a 'Baxa Belobi'dad el pro'yrama

instruccion de registro de ejecucion a baja velocidad del programa|

OS5 L—R

program trace

Tas'treo pro'yrama
rastreo programa

TOSLIZEBT YR

preset by program

prea'xuste por pro'yrama
preajuste por programa

ar'flio de pro'yrama

Ty LI7AI program file archivo de programa
- . . nstruk'Gjon de bifurka'djon de pro'yrama
TR S LRGSR program branch instruction

instruccién de bifurcacién de programa

TOSSLRAr

comment by program

komén'tarjo por pro'yrama
comentario por programa

TRY S LAEY)

program memory

mé'morja &e pro'yrama
memoria de programa

TRTSLAE) —1EEREE

program memory batch transfer execution status

es'tado de exeku'Bjon de transfe'renbja em battf e mé'morja de pro'yrama

estado de ejecucion de transferencia en batch de memoria de programa

TRYSLAE)EI)TT S

clear program memory

BoTar mé'morja del pro'yrama
borrar memoria del programa

J0Y S LE—F &8

program mode operation

opera'jon de 'modo del pro'yrama
operacion de modo del programa

TOYSLEEXEE—F

program priority mode

modo de prjori'dad del pro'yrama
modo de prioridad del programa

kapabi'dad del pro'yrama

TOsSLRE program capacity capacidad del programa
>0455 Ll program example Z}eermlgfg ggxgpc:grama
SavThs projector g?ga;teo::tor

SasTak project gcr’ga;teocto
FOSTHRYLURY project window E/een‘rtlatr;r?; pggeg?oyecto

o I HrER project management i;én ::E;;?:’i?;g?gﬁlﬁgopFOVQCto
TOSIHRES verify project iﬂ/eeﬂ?l;?(r:;f: TS‘;t(c;yeCtO

FaC Ry TH project script Saript de pr

script de proyecto

JasrHrTF—4

project data

datos del pro'jekto
datos del proyecto

JRCrT—4—%

project data list

lista de "datos del pro'jekto
lista de datos del proyecto

Tav TSR

project data configuration

komfiyura'Bjon de "datos del pro'jekto
configuracion de datos del proyecto

PA=DZ S/ N

project contents list

lista e konte'nidos del pro’jekto
lista de contenidos del proyecto

ndmbre del pro'jekto / projekto

pA=DEL I project name/project nombre del proyecto / proyecto
FasroME project field ?:rﬁsg péogeg?oyecto

O+ XCPU Process CPU eé;ebagg?ere;geso
AT process alarm allarma 8e pro'eso

alarma de proceso

TOtR7S—LETR

Process alarm upper lower limit

limite imfe'rjo supe'rjor de a'larma de pro'Beso
limite inferior superior de alarma de proceso
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TOtvRT75—LLETRIE

Process alarm upper lower limit value

Ba'lor &el 'limite imfe'rjo supe'rjor e a'larma de pro'6eso

valor del limite inferior superior de alarma de proceso

TR 7S—LLLER

Process alarm upper upper limit

limite supe'rjor supe'rjor de a'larma de pro'6eso
limite superior superior de alarma de proceso

TOtvRT7S—LEFA

Enable process alarm

apili'tar a'larma de pro'6eso
Habilitar alarma de proceso

TOotvRT7S—LEIE

Disable process alarm

desagili'tar a'larma e pro'6eso
deshabilitar alarma de proceso

TOERT7I—LT TR

Process alarm lower lower limit

limite imfe'rjo imfe'rjo de a'larma e pro'6eso
limite inferior inferior de alarma de proceso

TOER 75— LT FRIE

Process alarm lower lower limit value

Ba'lor e 'limite imfe'rjo imfe'rjo de a'larma de pro'6eso
valor de limite inferior inferior de alarma de proceso

TRatER7S—LT LR

Process alarm lower upper limit

limite supe'rjor imfe'rjo de a'larma de pro'6eso
limite superior inferior de alarma de proceso

TRatER7S—L T LEE

Process alarm lower upper limit value

Ba'lor del 'limite supe'rjor imfe'rjo de a'larma de pro'Geso
valor del limite superior inferior de alarma de proceso

TOEREHT—4

process condition data

datos de kondi'Bjon de pro'deso
datos de condicion de proceso

TOERRKET—4

process status data

datos de es'tado Ge pro'Beso
datos de estado de proceso

kon'trol de pro'6eso

ke process control control de proceso

TOERHIHEE (programming language for) process control E:ZZZLVZ;:dZepF::gf:r::;E’: g:raa)) t?r;ttmeep;ifsoo
JOEAREGD Process control instruction :ﬁgltjrjﬁgfgr:oagol:agr?{?oersge proceso
racan

TavsgEz block switching kamblo de ke

cambio de bloque

Ty otz AKX T7MILL P RA

file register in the block switching method

Te'xistro de ar'fiBos en el 'metodo de 'kambjo de 'Bloke
registro de archivos en el método de cambio de bloque

nstruk'Ojon de 'kambjo de 'Bloke

ZRIINRART block switching instruction instrucciéon de cambio de bloque
7 By EHHR L block detailed configuration ?c:];:%alfgc?eétzﬁgitzI‘g?jk; de bloque
smmin ook v O ety

TAvI B Block comparison Kompara'éjon de Rloka

comparacion de bloque

Bloke eksklu'siBo NOR

J0vYEEH R ERIER block exclusive NOR blogue exclusivo NOR
Javsy Rk block list llif:tgeaaleo kglsoques

JoF4k protect ‘E)r?toe:[)gber

TATFORRAYF protect switch g?tglc)ggenfiur?‘ttgrruptor
JorajL protocol g?§{§§o|o

jl:l I\j)[/ﬁ?ﬁﬁ - Protocol execution Comp]etion finali®a'Bjon de exeku'Bjon de proto'kolo

finalizacion de ejecucién de protocolo

TOraJLEITIREE

Protocol execution status

es'tado de exeku'Bjon de proto'kolo
estado de ejecucion de protocolo

TORLEITER

Protocol execution request

peti'Bjon de exeku'Bjon de proto'kolo
peticién de ejecucién de protocolo

TObDLEITEBEK A

Number of stored protocol execution logs

niimero almabe'nado de Te'xistros de exeku'djon de proto'kolo

nimero almacenado de registros de ejecucién de protocolo
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TAraLERITREZAHRSA S

Protocol execution log write pointer

pun'tero 'para eskri'Bir re'xistro de exeku'djon e proto'kolo

puntero para escribir registro de ejecucion de protocolo

no ai re'xistro de exeku'dBjon de proto'kolo

JORVRITREGL No protocol execution log No hay registro de ejecucion de protocolo
Jaka)LEmn Add protocol 2?{:&?;0;%?000|0

JOrLEBEREE Protocol registration selection ;e;keleé?igen?%xs trroe%ei;rtortgkglg protocolo
Tara/L B Number of registered protocols :&Tﬁ;ﬁgpg: 'g;(z)st:gg;gzosregistrados
JOoraLEE Protocol No. ';]u? (ejrg 65%?83?0

JOrLEREST Protocol unexecuted ‘E)r?g:gggigegrclugjrecutar

Jakang Protocol name :?grt;ﬁ)?eepg: 'g’:z)tocolo

TaIT property propiedad

TR TFa—k

property sheet

paxina &e propje'dad

pagina de propiedad

Jav e prompt ‘E)r?gr‘:]pt

HiRE negative logic l%g?cngyﬁgﬁgi‘ativa

4 MRBE resolution _rreesggflfgién

SR dividing ratio rrialgg?oaﬁ déﬁésja?visién
RPYLH bearing ::Oéij'?;t;te

RPVGH—=T

pairing open

empare'xado a'Bjerto
emparejado abierto

e smooth/even lliis;g;ﬁi:/ag?ado

Tty averaging g?g;?gdio

T REREER E B average time setting value ?;Tz)?e;;u;eua;tgegzoé?:aopo medio
A 5 HE4E(OREIER) parallel connection(OR logic circuit) e SIon paraele o e e o)

conexion paralela (circuito logico OR)

R—IvIETILQCPU

Basic model QCPU

mo'delo 'Basiko kubepe'u

modelo basico QCPU

R=UUGALRTT—RA Yk

paging interface module

modulo de inter'fad de lo'kalizador
modulo de interfaz de localizador

R—Z base FE:‘;Ze

N—RT7ZTH base adapter Zégg?;ig('jsgiebase
R—ZH— base cover t:ulﬂ)eirtearftsia'%a;ebase
A—ZEE base screen ?gﬁ&?;%a;ebase
R base specification especificacion de base
R— R base circuit shut off cierre de circuito base
R—RIER base information iinrj;%?rﬁgigﬁebase
/{_ZZDVF& number of base slots niimero de Ta'nuras 'Base

nimero de ranuras base
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N—R a4 TBMER

additional information for base type

im'forma'djon adifjo'nal 'para 'tipo 'Base
informacion adicional para tipo base

N—ZEFFR

base installation hole

ori'fidjo de Tnstala'djon de 'Base
orificacion de instalacion de base

. N Banda 'Base
R—Z /AR base band banda base
. Base
R—ZE base base
. . modo 'Basiko
A—ZE—R base mode modo basico

R—ZR1z=wh

base module

modulo 'Basiko
maodulo basico

AN—RAZyrEE

base module error

eTor e 'modulo 'Basiko
error de médulo basico

A=)l ha ha

. Kt
RIMIL vector L\a/eecotror

. , kon'trol 3e ekt
NGk HIfE vector control on'trl 0 Pekor

control de vector

RNALTI4+—RE

best-effort type

tipo de 'maksimo es'fwerbo
tipo de maximo esfuerzo

AYA Header g[;eggrgera

AT ER header ?ggeee(r; ra

A LH R helium gas g;:”ﬁelio

A LR Helical interpolation iir';:ig?;g:cigﬁ helicoidal
N help i;ﬁda

EME—F

displacement mode

modo de desplaba'mjento
modo de desplazamiento

il convert iE;)(r)nrk;\e/r;.irrtir

B8 polarizing filter fitro de polarizacion
R deviation ?jeéii?ggién

RENA deviation counter contador de desviacién
. edit editar

=~y .. medi'Bjon de eksBentribi'dad
{RiLyEIE eccentricity measurement medicion de excentricidad
KoF pliers alicates

RAL4S pointer Bﬁﬁtr;ro

KA B IERS pointer branch instruction :ﬁtsr:;(jggﬁ:r;a(rjngk:;;:‘lf?ce:g;:r:(t:rr:de puntero
71_34‘/7__4)7.7__“/ (’l’X pointing device disposi'tiBo de pun'tero

dispositivo de puntero

RATF—T L

point table

tapla de 'punto
tabla de punto

7 &1 A

differentiation of orientation

dife'renBjacion de orjenta'djom
diferenciaciéon de orientacion

2

expand

ekspan'sjon

expansion
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mER heat dissipation t:ji?z?;ggigenka;: calor

R— X EE pause screen ‘;;‘;Tgl(?;zaeusgausa

R—bk port Towjg?to

R—rE2 port number ;G(T;;z?gpév;n;uerto
R—r<2w TR0 port-mapped I/O eE7Z‘,e %a;;agggngzn;uerto
R—yo 4 polling ;oon(;]e('jaéar
Ko T ERFEAM polling request reception cycle qiclo do recepeion de petioion de sondeo
HR—ILRE—FK hold mode rr?gjjé; Tgtgﬂigncién
R—LRS ball screw tt(gpllwﬂlol Iaoe goelabola
R—ILRDEYF ball screw pitch ‘E,aSZZe (t;;mtﬁgrﬁiﬁgade bola
R—ILRDY—F ball screw lead ffi‘illeéetgeéioer‘ntigor;?llli)d?ﬂe bola
. baud rate velocidad en baudios
4l e il interpolation control fgﬁ?rgT Et;r??:::jr?olacién
Ry EGHEL pocket seaming ?33{332 L:jmes ié)oolsillo

R 5% protection circuit dirouito Eréteﬁ}eéft”(accican
ReErEE enclosure rating Velocidad de cierre
RiFHAGR—ILEH ) hold output ;aalllﬁ?j(;e (rjeg Ijr'g;::nncién
RFER & maintenance parts ‘;J)Tgazs;; n&zﬁmz}j\ﬁ?\imiento
W@ B auxiliary axis eeszaékﬂﬁgar

RARTZRLR host address ?jiriizerj;ogigenxasé host

R e host machine rr?gr(‘qauéi;gsée host
RRRAYR post head ff;gﬁeﬁg; kggegbeza
RAL% host name ?16315;?3??32 host
BEREE bus voltage ?/Ogtlat)é\ejgusbus

&’ save BWS:rzar

R = button text tte(:::{); edagtto):)tén

bz Ak hot-start TniBjo en ka'liente

inicio en caliente

AyhRE—hE—F

hot-start mode

modo de TniBjo en ka'liente
modo de inicio en caliente

Ry T7vS

popup

emer'xente
emergente

Ry T 7T TS—LA

popup alarm

a'larma emer'xente
alarma emergente
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E

ARAVER

Ry T 7y TZILREMRBRIE T A2 —

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

finaliBa'Bjon del mé'nu de Teanwa'Bjon de es'tado de TniBi'Gjon de Ben'tana emer'xente

finalizacion del ment de reanudacion de estado de inhibicién de ventana emergente

Ry T Ty TREIEIRREER A= 21—

Pop-up inhibit status resumed menu

mé'nu de Teanwa'Bjon de es'tado de iBi'Bjon de Ben'tana emer'xente

menu de reanudacién de estado de inhibicién de ventana emergente

Ry T PvTIz—RATL—h

pop-up faceplate

plaka fron'tal emer'xente
placa frontal emergente

Ry T 7T AZa1—

popup menu

mé'nu emer'xente
menu emergente

X induk'ti
RELT YT bottom up Iir;uléulgjivo
§ . proBesa'mjento de tal'lado
R7MmT hob processing procesamiento de tallado
o — 3 | ‘ a
RUFIR polyamide ﬁﬁZSMa
. ljariTat
RYF7YL—h polyarylate Eﬁﬁﬁmo
3 . interup'tor 'multiple
RYZRAYF polyswitch interruptor multiple
-~ b ‘l é
Ra—L volume vookljijn?rr\]en
RILk bolt ‘;énr?no
o R eki'lirjo 'blanko
RIARINTUR white balance equilibrio blanco
5 . . uni'‘dad de 'markado
<— marking unit unidad de marcado
X . ; im'forma'djon &e 'markad
I—F Y EER marking information e s

informacion de marcado

Y—F 50

marking processing

proBesa'mjento de 'markado
procesamiento de marcado

tuBo de 'marka

¥=9Fa—7 mark tube tubo de marca
sSo . marxern
N—v margin margen
s . kodiyos QR 'mikro
<YAJRAQRI—K micro QR codes codigos QR micro
. MPU, mikroproBesa'dor

rA4yo7owyy MPU, microprocessor MPU, microprocesador

N . mikroordena'dor
43 microcomputer microordenador

N + . . konek'sjon e mikroordena'dor
B =023 microcomputer connection conexion de microordenador

. o— . area Oe pro'yrama de mikroordena'dor
AT TSLI)T microcomputer program area

area de programa de microordenador

vA(ar7a55.La3—)L

microcomputer program call

AKa'mada de pro'yrama e mikroordena'dor
llamada de programa de microordenador

pla'tina 6e mikroordena'dor

NATVR—E microcomputer board platina de microordenador
A{avE—R . d modo de mikroordena'dor
43~ microcomputer mode modo de microordenador
ca'todo
YA+ RIB cathode catodo
4+ EX . ko'miin neya'tiBo
NAFTAROEY negative common comun negativo
o— N . destornil'lador "plano
TAFTARZA N flathead screwdriver

destornillador plano

RAFRARLERILRAF RS A/3—)

flat-blade driver

destornil'lador de 'pala 'plana
destornillador de pala plana

IR

mouse

Ta'ton

ratén
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B % ARAVE
T REE mouse operation ?;:fggiger:a(;z ratén
e e esoavii
"~ pre'sjon 6e membrana
fEE membrane pressure presion de membrana
<O FRE B macro register circuit %::gg?t%e ggI?:gT;:rrg macro
TUOGFEIET/INMR macro instruction argument device Ziz);;:;gsjijzw;;gjgzzf;njtemi‘;:jtizgziag:macro
i F 22 bend radius _rra:gi(z)e lc‘i(gﬁgﬁ;i/atura
=Y TeLS machining center ?:egtrﬁréoe n&:arrggaggnizado
7:/‘/77'54'32 machine analyzer/Machine analyzer anali®a'dor de 'makina/ analiba'dor de 'makina

analizador de maquina/ Analizador de maquina

vrarvkao—3

machine controller

kon'tro'lador 6e 'makina
controlador de maquina

Tom enmascarado

T AYROM masked ROM ROM enmascarado
T RKAE mask status iéiaaodag Egsﬁrgscara
TR mask control ?ggilrgi lggs‘;;rgscara
ngiﬁ masked display pan'taka emmaska'rada

pantalla enmascarada

TRA/A—hA)La1=yk

master/local module

modulo lo'kal/ mas'ter
modulo local/ master

ma'estro - es'klaBo

TRA—AL—T Master-slave maestro - esclavo
. esta'Bjon ma'estra
TREB master station estacion maestra
= . . kambjo ma'estro
TREYNRZ master switching

cambio maestro

IRAaAvkO—)L

master control

kon'trol ma'estro
control maestro

TARAakO— L&

master control instruction

instruk'6jonez de kon'trol ma'estro
instrucciones de control maestro

T AR

master shaft

exe ma'estro
eje maestro

TRBAL—TE#R

Master-slave operation

opera'Gjon ma'estro - es'klao
operacion maestro - esclavo

modulo ma'estro

TRALZYE master module médulo maestro
. nterup'tor de este'rika
NIRRT mat switch interruptor de esterilla
.. . . nstruk'Ojon de én'trada de ma'trid
TRJORANGS Matrix input instruction

instrucciéon de entrada de matriz

RR— LRI YT IVERiREE

manifold serial transfer equipment

e'kipo de transfe'renBja en 'serje de kolek'tor
equipo de transferencia en serie de colector

X=a7I)L

manual

ma'nwal
manual

Yo7 IR RE

manual supply status

es'tado e suministro e ma'nwal
estado de suministro de manual

Y-aT7ILEE

manual number, manual code

niimero ma'nwal, 'kodiyo ma'nwal
namero manual, codigo manual

Y=a7ILE—F

manual mode

modo ma'nwal
modo manual

Y27 ILERK

Open User's Manual

ma'nwal de u'swarjo a'Bjerto

manual de usuario abierto
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EEFE

wear

desyaste
desgaste

Y ILFCPURBIEET/NAR

cyclic transmission area device

disposi'tiBo de 'area de tranzmi'sjon 'Biklika
dispositivo de area de transmision ciclica

T JLFCPUREIEHF AT

multiple CPU shared memory

mé'morja kompar'tida de Bepe'u 'multiple
memoria compartida de CPU mudltiple

YILFCPUBIEEREARAR—R21 vk

multiple CPU high speed main base module

modulo 'Basiko prinBi'pal de 'alta Belobi'dad 'para Bepe'u 'multiple

madulo basico principal de alta velocidad para CPU mdltiple

Y IILFCPURIERBIETUT

multiple CPU high speed transmission area

area &e tranzmi'sjon e 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple
area de transmision de alta velocidad de CPU midiltiple

TILFCPURIERBIEERTS

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

nstruk'Bjon dedi'kada a tranzmi'sjon de 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple

instruccion dedicada a transmision de alta velocidad de CPU mdiltiple

< ILFCPURIERBIEAEY

multiple CPU high speed transmission memory

mé'morja de tranzmi'sjon de 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple

memoria de transmision de alta velocidad de CPU mudltiple

T JLFCPURBIEZE/ AR

multiple CPU high speed bus

Bus Oe 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple
bus de alta velocidad de CPU mudltiple

TILFCPUBIEFNR M IGERAT S

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

nstruk'djon dedi'kada de Bus Oe 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple

instruccién dedicada de bus de alta velocidad de CPU mdiltiple

< IJLFCPURBEN) Lyl axTl)7

multiple CPU auto refresh area

area de aktwaliBa'Bjon auto'matika de Bepe'u 'multiple
area de actualizacién automatica de CPU multiple

YIILFCPUBIEEER®S

multiple CPU transmission dedicated instruction

Tnstruk'jon dedi'kada de tranzmi'sjon 8e Bepe'u 'multiple
instruccion dedicada de transmision de CPU muliltiple

< JLFCPUFE R HAZ A &

multiple CPU synchronous interrupt

interup'Bjon sin'kronika de Bepe'u 'multiple
interrupcién sincrénica de CPU mudiltiple

sinkroniBa'djon de Te'loj de Bepe'u 'multiple

< IJLFCPUME B &t R HA multiple CPU clock synchronization gjncronizacién de reloj de CPU miltiple
. — . sis'temas de Bepe'u 'multiple
TILFCPUL RT L multiple CPU systems sistemas de CPU multiple
nstruk'Gjon dedi'kada de sis't de Bepe'u 'multipl
TILFCPULRTLERGT multiple CPU system dedicated instruction meTuicBlon dedi kana Be sig ema e Bepet muliple

instruccion dedicada de sistema de CPU muiltiple

< JLFCPURIEASL EIF

multiple CPU synchronized boot-up

iniBjaliba'djon sincronizada de Bepe'u 'multiple
inicializacién sincronizada de CPU mudiltiple

T IJLFCPUINTA—A

multiple CPU parameter

pa'rametro de Bepe'u 'multiple
parametro de CPU multiple

TILFRRY

multi-tasks

ta'reaz 'multiples
tareas multiples

RILFFroRI

multi-channel connection

konek'sjon de ka'nal 'multiple
conexion de canal multiple

TILFROYF(RL—T)

multi-drop (slave)

multi-drop (es'klaBo)
multi-drop (esclavo)

TILFRaYTYs

multidrop link

én'laBe multi-drop
enlace multi-drop

TILFROyT)oHha1zyk

multidrop link module

modulo de én'laBe multi-drop
mddulo de enlace multi-drop

modulo de multiplek'sor

RILFILIY multiplexer module médulo de multiplexor
RLFILIRRF multiplex element eengr:Jgr;Tgmrﬂz(ltiplex
FHHIEE rounding error erfor de redondeo
YR sneak path trayectoria parésita
RUFIAREFS Manchester code ?gg?gg raégqﬁz:;chester
TUFIREAR Manchester method iprtinivie

método de Manchester

TUIIARTT—R

man-machine interface

inter'fad 'ombre- 'makina
interfaz hombre- maquina

-y gmT

milling

fre'sado
fresado
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BAGE REE ARAEE
E@U lockwi sen'tido o'rarjo
clockwise sentido horario
. .. . produk'jom antibi'pada
RAHERE anticipated Production produccién anticipada
— . . . makina de ko'ser
SRV sewing machine maquina de coser
- . . komfirma'Bjom de 'Bjere
bz =3 . ., .
BB confirmation of closure confirmacion de cierre
. kotiBa'gjon
=4 . .,
RESE quotation cotizacion
- — 2 N . . fusil 8e inter'Balo 'medjo
STATVLBZALZTE2—X medium time-lag fuse fusil de intervalo medio
-— .. Te'le minja'tura
E=Fa7 IL— miniature relay relé miniatura
-, L .. 1 Te'le e minipo'tenbja
2=nI=Y minipower relay relé de minipotencia
. mwestra
RE specimen muestra
facil e Ber
RS9 easy-to-see facil de ver
_~— - . . i'maxen de es'pexo
3I5—RER mirror image imagen de espejo
o— mg
=
TS L mg mg
I milise'yundos
=E N . i
SOk millisecond milisegundos
mm
SYA—=kIL mm mm
nin'guno/par/impar
| = i .
®/(BH/FH none/even/odd ninguno/par/impar
. én'trada sin kon'takto
4 5 R : g
BHERAN non-contact input entrada sin contacto
. . intensi'dad
BARE intensity intensidad
. . . lista de instruk'Gjonez
Ao BE 3 > ‘.
R instruction list lista de instrucciones
. . _ . kon'tro'lador prin6i'pal
AMaAvbE—=3 main controller controlador principal
. s . . . pro'yrama de se'kwen®6ja prinbi'pal
AMUY—ryRINT 54 main sequence program programa de secuencia principal
N . o — . . pro'yrama de Tu'tina prini'pal
AMUN—FUTATS LA main routine program programa de rutina principal
fapri'kante
A—H manufacturer fabricante
Te'le de medi'Bjon
A—H—Ub— meter relay relé de medicion
. tipo de 'metro
— # .
A—HiEH meter type tipo de metro
pa'nel 6e medi'djon
- meter panel panel de medicion
m
A—kJL m m
* 7.3 me'yometro
megger meg6hmetro
. sis'tema me'kaniko
ANHERE mechanical system sistema mecanico
o — . desBentra'mjento de super'fidje
ANEITOT S L mechanical system program programa de sistema mecanico
o —_ . len'gwaxe &e so'porte me'kaniko
AHYR—+E5FE mechanical support language lenguaje de soporte mecanico
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ARAVER

embra (konek'tor)

AR(QARYR) female (connector) hembra (conector)
AR cutting method rrﬁgsgggkggecorte
Ayt—o message Tr?g;aggje
HAyt—87 message tag eet?i(atagiz;n?;arﬁensaje
AFATY median Tr?gj?jr;;no

- mé'nu
A= — menu menu
A= a—HER menu configuration ?cr)nrf';ﬁgr;al;e;:c?eégég; menu
A=a1—EBR menu transition ot da

transicién de menu

AZa—FHRI7AIL

menu definition file

ar'fiBo de defini'Bjon de mé'nu
archivo de definicion de menu

Bara e mé'nu

A= a—/N— menu bar barra de men0

B DR eye protection Droteccion del ojo
AE1 memory rrﬁ:r??gria

BR&Y scales ?:glg:?as
)(:EUjJ—P memory card tar'xeta 6e mé'morja

tarjeta de memoria

AEYH—FABT—R21 =k

memory card interface module

modulo de inter'fad de tar'xeta e mé&'morja
maédulo de interfaz de tarjeta de memoria

AEYH—FERAKR

memory card use conditions

kondi'Bjones de "uso de la tar'xeta de mé'morja
condiciones de uso de la tarjeta de memoria

AEYH—FEBEERE

number of mountable memory cards

nlimero Oe tar'xetas 6e mé'morja ke se 'pwedem mon'tar
numero de tarjetas de memoria que se pueden montar

AEYH—F~ERE

communicate with memory card

komdini'kar kon la tar'xeta de mé&'morja
comunicar con la tarjeta de memoria

AEUMLH

memory specifications

espebifika'jone de mé&'morja
especificaciones de memoria

AEYFERAIRREFHL

memory usage status read

lek'tura 0e es'tado de "uso de mé'morja
lectura de estado de uso de memoria

desfragménta'djon de mé'morja

| ) X T & ] ., .
AT EREER memory defragmentation desfragmentacion de memoria
R . . flip de selek'djon de mé'morja
| Y . ., .
AEERFYT memory selection chip chip de seleccion de memoria
_ . protek'Gjon de mé'morja
1 ., .
AEYTETHR memory protection proteccion de memoria
N e 'ese mape'ada 6e mé'morja
17w - .
AEYTITRI/O memory-mapped I/O E/S mapeada de memoria
AEYRE . kapabi'dad 6e mé&'morja
78 memory capacity capacidad de memoria
bentaja
e ) .
A)yk advantage ventaja
AT ﬂ" . manteni'mjento
TR maintenance mantenimiento
N, . perso'nal de ser'Bi6jo
AVTFUREESE service personnel personal de servicio
.« = =0 . . sa'lida de se'nal de manteni'mjento
ATFUREFE N maintenance signal output salida de sefial de mantenimiento
.« = = . . . se'nal de temporiBa'dor de manteni'mjento
ATFURBARES maintenance timer signal

sefial de temporizador de mantenimienta
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ARAVER

AUN—y TR

membership function

fun'Bjon de afilja'djon
funcién de afiliacion

desBentra'mjento de super'fidje

miRh surface runout descentramiento de superficie
E . moBi'mjento

e motion movimiento

. . Bepe'u de moBi'mjento
£—3>CPU Motion CPU

CPU de movimiento

ET—iavarvko—5

Motion controller

kon'tro'lador &e mofi'mjento
controlador de movimiento

E—I3>arkA—5CPU

motion controller CPU

Bepe'u de kon'tro'lador e moBi'mjento
CPU de controlador de movimiento

E—avElE

motion control

kon'trol de moBi'mjento
control de movimiento

E—larvazwvhk

Motion module

modulo de moBi'mjento
moédulo de movimiento

mo'tor
T4 motor motor
ESEER motor speed S/eéci(z;z?ggedmg:’rmotor
T SBAMER BTl ot overoadrefcion letroni thema) e, oo T (ko sl
I motor pole number nimero de polo del mo'tor

namero de polo del motor

ET-SEEES

motor drive command

ko'mando 6e im'pulso de mo'tor
comando de impulso de motor

ETHEEEERE

Motor combination error

eTor de kombina'Gjon de mo'tor
error de combinacion de motor

EEIY—SIRF(EF—T—R

motor thermistor interface

inter'fad de termis'tor de mo'tor
interfaz de termistor de motor

TR ERMEEEE— A

load inertia moment to motor shaft

par de Tnerbja de 'karya al 'arpol del mo'tor
par de inercia de carga al arbol del motor

ET-AERERRNLY

load torque to motor shaft

par de 'karya al 'arfol del mo'tor
par de carga al &rbol del motor

Belobi'dad de mo'tor

E—SEE motor speed velocidad de motor
E—2ERER rated motor current ?gjfrnit’eer:?grgir?:lirr:gltoéel motor
E—SEH motor constant ggitgrf]:r?%m(;:irmotor
:E—Q%E',Eﬁjl/—:\'— motor electromagnetic brake freno elektromag'netiko del mo'tor

freno electromagnético del motor

E—SERIE

Motor current value

Ba'lor de ko'Tjente del mo'tor
valor de corriente del motor

E—4A2MILY

motor torque

par del mo'tor
par del motor

E—ARHLEEL

motor-less operation

opera'jon sim mo'tor
operacion sin motor

E—ARBRER

motor load ratio

Tela'djon de 'karya del mo'tor
relacion de carga del motor

E—RISUUAM

motor flange direction

direk'Gjon de brida del mo'tor
direccion de brida del motor

E—ARyMREL

motor hot coefficient

koefi'Bjente ka'liente de mo'tor
coeficiente caliente de motor

E—5AU—FR

motor lead wire

kaBle konduk'tor el mo'tor
cable conductor del motor

T2 ER

motor exciting current

ko'rjente de eksbita'Bjon del mo'tor
corriente de excitacion del motor

E—420O0v99

motor lock

Blokeo &el mo'tor
blogueo del motor
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BAGE e ARALVER
TADGES motor frame number ;ﬂgr?:;gqgseizgﬁ;;i‘:rdel motor
o o o
E—RYIE mode switching e e odo
TR VF mode selection switch erptor 06 selek tlon e mace

interruptor de seleccién de modo

E—RRERMVTF

mode setting switch

interup'tor e a'xuste de 'modo
interruptor de ajuste de modo

karya de par

E—AUNGE moment load carga de par
F—)LK mold Tf?l(;jlede

E—)LR#RE

molded resin

Te'sina molde'ada
resina moldeada

inspek'Bjon Bi'swal

BHERE visual inspection inspeccion visual
Ba'lor 'meta
i
BiZ(E target value valor meta
ka'rakter
—_
X character caracter
= . es'pabjo de 'linea
XF1THE line space espacio de linea
" tipo de ka'rakter
= T g . 4
XFiEs character type tipo de caracter
P . al'tura de ka'rakter
XFS character height altura de caracter
e . anffo de ka'rakter
pgcal character width ancho de caracter
£ LI dulari . modularifa'djon
Pa—) modularization modularizacion
£5a5 d 1 modulo
$15% modulus maodulo
ka'dena Oe karak'teres
. .
XF35 character string cadena de caracteres
— moden
EFL modem moédem

EFLAVETTI—RIZYE

modem interface module

modulo de inter'fad de 'moden
modulo de interfaz de médem

ga'nanbja de 'Bukle de mo'delo

ETIVHEIET A Model loop gain ganancia de bucle de modelo

EF LS model adaptive control control adaptativo de modelo

£=4 monitor :Jljeprg?\j;igién

EZRTATL monitored item E;;I::ZT(;;’ nritr?g?ﬁ(:grizada

=SB4 start monitor Iﬂi::?é;oicf;eguepesrﬂichj(C:ervisic'Jn

E-A5—TIL monitor cable fgﬁﬁ fjuge;B&%oen]rvisién

4% monitor destination ?je;gr{?nég s(;Ijgers‘?:j;;);jrvisién

EZARITH during monitor execution Z“J??JE'feefék“e?e"?;ﬂi?é"nerg?(’s"’u pervision
Sy monitor conditions condiciones de supervision
:E:gw% monitor target obxe'tiBo de superfi'sjom

objetivo de supervision
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era'mjenta de superfi'sjom

=R monitor tool herramienta de supervision
i stop monitor ‘;:;?(;adég s(;ijgegjsggrvisién
FESTE monitor data information iinr]{:‘oc;:qr?:jaogi?Jer;égtgs;;tsggegresjosnapervisién
FEATER monitor data registration _rrz(s;;)t?g‘gaéoazgusp e(giﬁgsjsoajpervisic')n
BoHER monitor registration Texistro 6e superfi'siom

registro de supervision

EZANL—RYTSD

monitor trace graph

yrafiko de Tas'treo de superfi'sjom)
gréfico de rastreo de supervision

EZRANNYTF

monitor input buffer

Buf'fer de én'trada de superfi'sjom
buffer de entrada de supervisiéon

EDARTE

monitor display

biswalifa'6jon de superBi'sjom
visualizacion de supervision

E-AE—F

monitoring mode

modo de superBi'sjom
modo de supervision

EZAYDGTRL—R

monitoring trace

Tas'treo de superi'sjom
rastreo de supervision

E/50 monochrome rrnﬁg(’r']kgg%mo
E/U016P8ER 16 (grayscale) TéeEginggrié?grises)
E/V)vUIC monolithic IC (MIC) llccmxgﬁr:igi |(t’\|/|(|:%) (MIC)
R leakage current Corriente de fuga
AN hardening ?rd;:jrzeri:gmiento
PYET redo _rriﬁgcer

HENH injurant heriudicial

AEVER effective pixels ‘;?;e(leelzesfeg‘iﬁeoétivos
a—4 user Ezwjglc;io

A—H—Xv=a7IL

user's manual

ma'nwal del u'swarjo
manual del usuario

pan'taka kre'ada por el u'swarjo

—E : :
A—TEE user-created screen pantalla creada por el usuario
o - . . kambjo de u'swarjo
A—HEZ user switching cambio de usuario
A ) . espebifi'kado por el u'swarjo
1—YHEE user-specified especificado por el usuario
o . area de a'xuste de u'swarjo
1—H¥B8/hIy7 user setting area

area de ajuste de usuario

A—HREVATLIVT

user setting system area

area de sis'tema de a'xuste de u'swarjo
area de sistema de ajuste de usuario

A—HEA422459099No.0

user timing clock No.0O

Te'loj de sinkroniBa'6jon de u'swarjo niimero0
reloj de sincronizacion de usuario n°0

A—HERZY

user-defined tag

eti'keta defi'nida por el u'swarjo
etiqueta definida por el usuario

A—HFERR

obtained by user

obte'nido por el u'swarjo
obtenido por el usuario

A—YERK

user registration

Te'xistro de u'swarjo
registro de usuario

A—HEFIL—LER

user registration frame creation

krea'Bjon de m'arko de Te'xistro de u'swarjo

creacion de marco de registro de usuario
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A—HEFIL—LIEE

user registration frame specification

espebifika'djom) de m'arko de Te'xistro de u'swarjo
especificacion de marco de registro de usuario

A—HEHFIL—LAR

user registration frame contents

konte'nidos de m'arko de Te'xistro de u'swarjo
contenidos de marco de registro de usuario

a—HIEAR

closed to users

Berado a u'swarjos
cerrado a usuarios

kapabi'dad de "uso

A—HEYTA usability capacidad de uso

1—HTRTS L4 user program g?ég?;r%e; 'leearﬁsuario

a1—H4H user name ?16grk;;ioieezugvevzafjosuario

A—HERER check user name S/egﬁl;?(r:;?%bcr)er:\%l;gwag usuario

A—HH AN user name entry field l::aarlnr:%f: Sgtrgii?;ar:nézenégr;';vgjae usuario
A—HRHRAFFER check user name entry Szﬁ?i';iaésnr‘fgiri:&?&?ﬁg?ﬁg?gode usuario
A g USER MESSAGE mén'saxe de u'swarjo

MENSAJE DE USUARIO

A—HAryt—VEE

user message screen

pan'taka de mén'saxe de u'swarjo
pantalla de mensaje de usuario

User message instruction

nstruk'Gjon de mén'saxe de u'swarjo
instruccion de mensaje de usuario

user floppy disk

dis'kete de u'swarjo
disquete de usuario

user range

Tango &e u'swarjo
rango de usuario

User range write request

soliBi'tud de eskri'Bir Tango de u'swarjo
solicitud de escribir rango de usuario

User range setting gain value

Ba'lor 6e ga'nanbja de a'xuste de Tango de u'swarjo
valor de ganancia de ajuste de rango de usuario

utili'dad

aA—T4)T4 utility utilidad

BEER induced current corrients inducida

E7pES transportation ttr?;—,psogz rte

HEBOIE cautions regarding transportation g?;?:ugﬁogieosr:;r;;?(e:s(‘)ﬁkrtzlet:]::igogrtransporte
a=whk module Trc\)glgoulo

a1=vkREADY Module READY e e

Médulo READY

A=YRTFIOERTINAR

module access device

disposi'tiBo de ak'6eso a 'modulo
dispositivo de acceso a médulo

AZYh ETEERFITFRY

module top cover mounting screw

tor'niAo de mon'taxe de ku'Bjerta supe'rjor de 'modulo
tornillo de montaje de cubierta superior de médulo

I Bel] 24

module name

nombre de 'modulo
nombre de médulo

AzyhaFEHL

module model name read

le'er 'ndmbre de mo'delo de 'modulo
leer nombre de modelo de moédulo

i BelSV] S E

module/module replacement

modulo/ sustitu'djon de 'modulo
modulo/ sustituciéon de médulo

A=vhEEREER

module fixing bracket

afraba'dera de fixa'Gjon de 'modulo
abrazadera de fijacion de médulo

A=yhEIEIR

module fixing hole

ori'fiBjo de fixa'Bjon de 'modulo
orificio de fijacion de modulo

A=yrEIERY

module fixing screw

tor'niAo de fixa'Bjon de 'modulo

tornillo de fijacién de modulo
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AZYREER DR

module fixing hole

ori'fiBjo de fixa'Bjon de 'modulo
orificio de fijacion de modulo

A=vhEEREE

module fixing projection

projekBjon de fixa'6jon de 'modulo
proyeccién de fijacion de mddulo

A=vwrEERTVY

module fixing hook

yaflo de fixa'6jon de 'modulo
gancho de fijacion de médulo

dA=ybaxroi

module connector

konek'tor de 'modulo
conector de modulo

aAzyhy—E X[ERRH

reads module service interval

le'er el inter'Balo de ser'BiBjo del 'modulo
leer el intervalo de servicio del médulo

tipo de 'modulo

= | ; .
a=yhER| module type tipo de médulo
kondi'Bjon
—wh& 1t1 CAAimiA
aA=yhEH Condition condicién
. Berifi'kar 'modulo
—w kKBS e 2
A=vhEE module verify verificar modulo
- im'forma'8jon detakada e 'modulo/ informabjon detakada 6e 'modul
=S R Module's Detailed Information/Module's Detailed Information mioma -JOH clatata be mosdeTmTorma -Jon clatada e modue
Informacién detallada de médulo/ Informacién detallada de médulo
. Bista supe'rjor 8e 'modulo
— ke ; . .
A=k La module top view vista superior de médulo
_ ’ . . im'forma'djon de 'modulo
aA=yMER module information

informacion de modulo

AZYMEEIZERFTF RS

module front cover mounting screw

tor'niAo de mdn'taxe de ku'Bjerta fron'tal de 'modulo
tornillo de montaje de cubierta frontal de médulo

AZYMREA=2—

module setting menu

mé'nu e komfiyura'djon de 'modulo
menu de configuracién de mdodulo

aA=whER

module selection

selek'jon de 'modulo
seleccion de modulo

a2 =yk5EE1/O No.

module start I/O No.

TniBjo de 'modulo niimero e 'ese
inicio de médulo n° E/S

A =yhETERTR

module front view

Bista delan'tera e 'modulo
vista delantera de moédulo

A=yhrEEFETRLR

Module mounting address

direk'6jon e mdn'taxe de 'modulo
direccion de montaje de médulo

number of mountable modules

ndmero de 'modulos ke se 'pwedem mon'tar
ndmero de médulos que se pueden montar

module mounting lever

palanca de mon'taxe de 'modulo
palanca de montaje de modulo

module/module terminal

modulo/ termT'nal &e 'modulo
maodulo/ terminal de médulo

A=ybTHO=ZhILN—23ay

module technical version

Ber'sjom técnica del 'modulo
versién técnica del médulo

A=yhERIEF

module power supply terminal

termi'nal e sumi'nistro de po'tenBja al 'modulo
terminal de suministro de potencia al médulo

A=yhERE

module power supply part

pjeBa de suministro de po'tendja al 'modulo
pieza de suministro de potencia al médulc

AZYRRY AR

module mounting screw

tor'niko de mdn'taxe al 'modulo
tornillo de montaje al médulo

AZYRERFFIFRDR

module mounting hole

ori'fidjo de mon'taxe al 'modulo
orificio de montaje al médulo

A=wkINSA—A

module parameter

pa'rametro de 'modulo
parametro de médulo

A=y

No. of boards in module

ndmero de 'plakas en el 'modulo
N° de placas en el modulo

b ]

module read

lek'tura el 'modulo
lectura del moédulo

A=yk)ILy B

module refresh time

tiempo de aktwaliBa'6jon de 'modulo
tiempo de actualizacién de modulo

A=whEss

module connection

konek'sjon &e 'modulo
conexién de médulo
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A=—whEERTYY

module connecting hook

én'ganfle e konek'sjon éel 'modulo
enganche de conexion del modulo

AZN—HILETIL

universal model

mo'delo uniBersal
modelo universal

mo'delo uniBersal kuBepe'u

2=/8—¥%JLETILQCPU Universal model QCPU modelo universal QCPU
gt welding ;ocl;jliiaauglj;; dura

- . kapabi'dad, 'area, es'pabjo

rE capacity, area, space capacidad, area, espacio
=Y manners ?ggtnﬁ;res

UL call ff;;;é;da

SN import iiner;;c[))rt(??gogién

EAHL read out lrei(::ljtﬁra

£V stranded wire ?gﬁltg l%'r?grs]ozado

SA4tUR license l;i?:eg?i?:ia

SA h—T light curtain i::ocr)'tri?ianf?;ofec‘;i}:)tszli'zctrica
SA8TBTI write protect g?tgngégretsjk(:'tuer;critura
SAMTATFIRRAYF write protect switch I;;:ireu?rtar;trgre )grrg:gguer? escritura
FA4TIVIT1R library editor 2;&?; gizlogeigalioteca
STV lineup g;;]a

A AVES9T4THR online system 2?;etgir;6glaéi)l1nline

SAE line type ttirr(;oée(;igerinea

production line controller

kon'tro'lador de 'linea de produk'Bjom
controlador de linea de produccion

Belobi'dad de 'linea

TAVEE line speed velocidad de linea

o . . Twido de 'linea
A4 /4X line noise ruido de linea

- . . . filtro de Twido de 'linea
SFAVI/ARXITAILE line noise filter filtro de ruido de linea
_/r~ :E_’;'l 1. . moni'tor &e 'linea
I ne monitor monitor de linea
— . karya Ta'djal
SUTIVEE radial load carga radial
—sS—ps . Ta'djan
20Ty radian radian
— e . . komber'sjom de Ta'djan

ST I 10 »

SUTUER radian conversion conversién de radian
— > . . . filtro de Twidos de Tadjo
VX I/AXT4ILE radio noise filter filtro de ruidos de radio
N ou . ali'kates de 'punta 'fina
FUXRUTF needle-nose pliers alicates de punta fina
— S pa . Bo'ton de op'Gjon
SVFREY radio button botén de opcién
— eska'lera
e ladder escalera
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S5 —H

ladder diagram

dja'yrama en eska'lera
diagrama en escalera

=0T L

ladder program

pro'yrama en eska'lera
programa en escalera

rueda de trin'kete

SFIyhEE ratchet wheel rueda de trinquete

% drop g(t)ata

SwF latch IIaatli[tch

SwF JL— latching relay _rri‘laé;afatch

S F [ latch circuit (z‘,lzll’(rv:vllj(;tlca)ql atch

SYFHIVEAT latch counter input 2];?25; k(;netaggnlgdor latch
SuFAHLEANIES latch counter input signal sefial de entrada de contador latch
SVFHIUNME latch count value s;;cljz)?e(;;mgg?{t:gor latch
IVFHIUMER latch count value number nimero de valor de cor

nimero de valor de contador latch

EES
yFHHUMESZE L& SICLTHRDI(P))

NJ

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

nstruk'jon de lek'tura de Ba'lor de konta'dor laff (ICPLSRD1(P))

instruccion de lectura de valor de contador latch (ICPLSRD1(P))

vFIIT

N|

latch clear

Bo'ar laff
borrar latch

SuFHT Rl

latch clear operation

opera'jon de konta'dor laf
operacion de contador latch

SYFT—RANVITYTRIERDEA

Latch data backup operation valid contact

kon'takto 'Balido de opera'6jon de Bak'kup de "datos Teten'tiBos

contacto vélido de operacién de backup de datos retentivos

disposi'tiBo laff

SyFFINAR latch device dispositivo latch
tango |
SwFEiE latch range rra;;?:;gi)ﬁ[latch
Telle |
SwFL— latch relay rreeileéatljiiltch
= o : lape'ado
SvEYY lapping lapeado
T, ) . proBesa'mjento de eti'ketado
SR labeling processing procesamiento de etiquetado
. eti'keta
S~ label etiqueta
: ) Texis'trar ' ti'ket
5,\”/%@% reglster a label rexig'trar ‘'una etiketa

registrar una etiqueta

SANNTOY ST A EHIER

label programming reversible conversion information

im'forma'jon de komber'sjom Tefer'siBle e pro'yramacion de eti'keta

informacién de conversion reversible de programacion de etiqueta

SR)ILTAYS L

label program

pro'yrama Je eti'keta
programa de etiqueta

SANLTOY S LA EHRIER

label program reversible conversion information

im'forma'gjon e komber'sjom TeBer'siBle de pro'yrama de eti'keta

informacién de conversion reversible de programa de etiqueta

klase

Sy rank clase

Bl random number :]G(T;;c’ee;ﬁa;rjeoatorio
SUH L random 2?::?8“0
SURLTIRRINYTF random access buffer Pufler 06 akGeso aleatorjo

buffer de acceso aleatorio

SV LT IRRBANYITIZEBRIE

communication using the random access buffer

komiinika'6jon komBuf'fer de ak'Beso alea'torjo

comunicacion con buffer de acceso aleatorio
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= N . eskri'Bir aleatorja'ménte

U5 LEAGH random write escribir aleatoriamente

SV LERHEL random read llee'eerz? Ieéalt(:?t‘g?in:mente

v lamp llaé;nrp;]a;ara

ST ER lamp load ?gfgéae 'sgﬁz%para

YT ORI reactors _rreg;tgizsres

)7L P L ARG LI H Real sensorless vector control ‘g’on;;?rg? zegt:,r;gtze: ;T;,r zaelnsor real
A real time tiempo Te'al

tiempo real

DT NEA LA —bFa—=2)

real time auto tuning

sintoniBa'Bjon auto'matika de 'tiempo Te'al
sintonizacién automatica de tiempo real

modo Te'al

Y7 ILE—K real mode modo real
J—HT R leak test %TSL:;; f(?szugas
)—Faxy4 lead connector iE;)c:?rg’(:rtac:r‘ksliecab|e
J—RRAYF lead switch ii?:i_reu?‘rtargfol:aglg cable
J—R lead wire ?gﬁlsnggﬁguctor
—R5A L lead time ‘;72:2(2)6 gr.grg(;trega
)—KFyL— lead relay _rrielzé6 ed'keaﬁrlze;slble
YR+T restore restau

restaurar
1) A7 FABART restore start before rreesz‘;a;aurrrgﬁ Jrn:;\g:e(:)z antes
YRNTPET restore complete restaurar con

restaurar com pleto

VA7 #RLEITHEE

specification of restoration repeated execution

espebifika'djom) de exeku'Bjon repetida de Testaura'djon
especificacion de ejecucion repetida de restauracion

exeku'tar Testaura'djon

YART7EITH restore executing ejecutar restauracion
YRNTRY S L list program g:gz?aar%ea”?e lista
JRRE—K list mode Trc\)gc:jé; IIds:aa lista

RS reset _rreg;tet

ey hERRREE

reset status

es'tado de Te'set
estado de reset

se'nal de Te'set

JEyMERES reset signal sefial de reset

Uty EE reset circuit %::évg?ti)e :je;e;eset
JtybkadqiL reset coil tggg?nég Ezetreset
JEIN:=- at reset Z}? l;Tsre;set
JEIbRLYF reset switch ii?:igﬁ:argforfggjoreiniCiO
ST roset Operation opera'Bjon de rer'nidjo

operacion de reinicio
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Jyh8q L

reset time

tiempo de rei'nibjo
tiempo de reinicio

JEYrE—RRAVTF

reset mode switch

interup'tor de 'modo de ref'nibjo
interruptor de modo de reinicio

linea ide'al

HEER ideal line linea ideal
N — datos de Te'kursos
)Y—RT—4 resource data datos de recursos
. Bol'Ber
ya—> return volver
tekla 'intro
JRA—2F— return key tecla Intro
. litjo
JFoL lithium litio
= . konte'nido de 'litjo
VFOLERE lithium content contenido de litio
. . . pila de 'litio
JFoLE; lithium battery pila de litio
— . abelera'djon
AT acceleration aceleracion
N . . . lado de es'kuffa
1) R listening side lado de escucha
. onda
7L ripple onda
- . bol'taxe de ondula'Bjon
UyILVBE ripple voltage voltaje de ondulacién
= . . fak'tor &e ondula'6jon
VI ILE ripple ratio factor de ondulacion
_ Bol'Ber a inten'tar
I .
il retry volver a intentar
_ . ndmero Jde in'tentos
S4Bk number of retries Ndmero de intentos
_ N eks'Beso de Te'kwento de in'tentos
VRS AEBA—/— retry count excess exceso de recuento de intentos
— ymms—y . .. . tiempo de es'pera de exeku'Bjon de 'nwepo in'tento
US4 ETRHFE M retry execution waiting time fiempo de espera de ejecucion de nuevo intento
— e . Te'kwento de exeku'djon de in'tento
VS RIEE retry execution count recuento de ejecucion de intento
_ . du'rante el 'nwefo in'tento
I ’ SR
JhS A during retry durante el nuevo intento
_ no se a Teali'6ado el 'nwefo in'tento
I %= . Y .
JRSARRIE retry not performed no se ha realizado el nuevo intento
_ . o . kodifi'kador line'al
=7 T22—% linear encoder codificador lineal
. es'kala line'al
)=7 R5—JL linear scale escala lineal
. konta'dor line'al
Y=TFhoL% linear counter contador lineal
_ o . mo'tor 'serfo line'al
J=7H—RKE—% linear servo motor motor servo lineal
_ _ . . . mo'tor de Bifra'jom line'al
J=TFIREIE—% linear vibration motor

motor de vibracion lineal

YZT7ERE—S

linear DC motor

mo'tor 'disi line'al
motor DC lineal

bol'taxe line'al
Y=—7E i Altaia i
J=7EE linear voltage voltaje lineal
R . mo'tor sin'kroniko line'al
=7 REEAE—4 linear synchronous motor

motor sincronico lineal

J=TFINIRE—H

linear pulse motor

mo'tor &e Tm'pulso line'al
motor de impulso lineal
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- - mo'tor line'al
J=_FE—4 linear motor motor lineal

R ) . . mo'tor induk'tio line'al
JZT7HFEE—4 linear inductive motor motor inductivo lineal

X line'alizar

e o . . ; .
) =754 R linearize linealizar

JZa—=7ILY—)L

upgrade tool

era'mjenta de me'xora de Ber'sjom
herramienta de mejora de version

JVI7L2ARZ=a7IL

reference manual

ma'nwal de Tefe'renbja
manual de referencia

. e'leBador
1
)% lifter elevador
. . koTjente de ondula'Bjon
| [=5ke . - 7
JTIVER ripple current corriente de ondulacion
ak'twalizar
| YD H
)oLyia refresh actualizar

refresh data reception cycle

Biklo de Tebep'Ojon de "datos de aktwaliBa'Bjon
ciclo de recepcioén de datos de actualizacion

ak'twalizar exeku'Gjon

IV AR refresh execution actualizar ejecucion

it — e

Syl refresh processing Zkgtcvanazﬁrzzc;e;srac;nggg;miento

VL aT MR refresh device Zké\:cval;ﬁrz(::rp (:jsiig;)oositivo

ST aRB number of refresh points I;;JLT r?;ﬁr%e;pérgozzer?:g)vvsalgge;gtuaI izacion
oLy a AN refresh input ak'twalizar én'trada

actualizar entrada

refresh parameters

ak'twalizar pa'rametros
actualizar parametros

aktwalifa'6jon no 'executada

JILviadEERT refresh not executed actualizacion no ejecutada
JoLyiaA=R refresh mode Zk;\:al;ﬁrz‘g?é% odo
JLyiatis refresh instruction Zké\f{vahazﬁrz';?rr;gfrnu ccién

SN A LK limit cycle method M etodo do cclo de limite
YSyMES limit signal PRI

sefal de limite

D2YMESHIEURZES

limit signal control switching signal

se’nal 6e kommuta'Bjon de kon'trol de se'nal de 'limite
sefial de conmutacion de control de sefial de limite

interup'tor de 'limite

JSIRRAT limit switch interruptor de limite
. 56 Fe'mot
kR remote mode oot
; sta'Bjon e 'ese fe'mot
JE—F/ORF remote I/O station eslabjon & ese remota

estacion E/S remota

1JE—F/OFR VL

remote I/0 network

Ted e 'ese Te'mota
red E/S remota

JE—R/ORYRE—R

remote I/0 network mode

modo de Ted e 'ese fe'moto
modo de red E/S remoto

JE—F/ORYET—%

remote I/0 network

Ted e 'ese Te'mota
red E/S remota

JE—F/03Z=vk

remote I/0 module

modulo e 'ese Te'moto
modulo E/S remoto

1)JE—FPAUSE

remote PAUSE

pausa re'mota

PAUSA remota
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Te'set re'moto
1)JE—HFRESET remote RESET RESET remoto
RUN Te'mot
1)E—FRUN remote RUN RUIr\TT;;noto

1JE—FRUN/PAUSE#E =

remote RUN/PAUSE contact

kon'takto RUN/PAUSE Te'moto
contacto RUN/PAUSE remoto

1)JE—FRUN/STOP

remote RUN/STOP

RUN/STOP Te'moto
RUN/STOP remoto

IJE—FSTOP

remote STOP

STOP re'moto
STOP remoto

VE—LB

remote station

esta'6jon re'mota
estacion remota

1) E—FBReady

Remote station ready

esta'Bjon re'mota lista
estacion remota lista

VE—FERE

Remote station points

puntos de esta'djon Te'mota
puntos de estacidon remota

VE-FRES

remote station number

niimero de esta'djon Te'mota
nimero de estacidon remota

JE—FES

remote output

sa'lida re'mota
salida remota

JE—MEE

remote operation

opera'jon Te'mota
operacion remota

JE—FF—3FIL

remote terminal

termi'nal Te'mota
terminal remota

JE—r2—2FILH—FIER

remote terminal card information

im'forma'djon de tar'xeta de termi'nal re'moto
informacioén de tarjeta de terminal remoto

DE—FTINARB

remote device station

esta'Bjon de disposi'tiBo Te'moto
estacion de dispositivo remoto

JE—FTNARBAZ XS4 XFIE

remote device station initialization procedure

proBedi'mjento de inibjalifa'Bjon de esta'djon de disposi'tiBo Te'moto

procedimiento de inicializacién de estacién de dispositivo remoto

U:E_i‘?/ \4x)§1/{:°/'\"5'fx5ﬁl"ﬁﬁfﬁ

Register remote device station initialization procedure

Texis'trar proBedi'mjento de inibjali®a'Bjon de esta'djon de disposi'tiBo Te'moto

registrar procedimiento de inicializacién de estacién de dispositivo remoto

VE—MTNARBAZI w54 XFIBERBIEE

Specify station for registering remote device station initialization procedure

especificar esta'6jon 'para fexis'trar proBedimjento e ini6jalioa'djon 6e esta'djon de dispositiBo fe'moto

especificar estacion para registrar procedimiento de inicializacion de estacién de dispositivo remoto

JE—FAHARXRY)

remote I/O (RX, RY)

e 'ese Te'mota (RX, RY)

E/S remota (RX, RY)

JE—FAEHBE

remote input/output station

én'trada re'mota/ esta'djon de sa'lida
entrada remota/ estacion de salida

JE—FAS

remote input

én'trada re'mota
entrada remota

JE—FARNYTLYL a7

remote input refresh area

area de aktwaliBa'Bjon de én'trada Te'mota
area de actualizaciéon de entrada remota

JE—FAHDIILYD AT INLRA

remote input refresh device

disposi'tiBo de aktwaliBa'Ojon de én'trada Te'mota
dispositivo de actualizacion de entrada remota

JE—bRyrBINE—F

remote network additional mode

modo adibjo'nal de Ted Te'mota
modo adicional de red remota

YE—hRYME—F

remote network mode

modo de Ted Te'mota
modo de red remota

JE—k/RT—F

remote password

kontra'sepa re'mota
contrasefa remota

JE—FRT—RFR1=vMMER

remote password target module information

im'forma'Bjon de 'modulo de obxe'tiBo de kontra'sepa re'mota

informacién de médulo de objetivo de contrasefia remota

JE—FRT—FFzvy

remote password check

Berifika'Bjon de kontra'sena re'mota
verificacion de contrasefa remota

JE—FSRT—FEEEHK

Remote password count

Te'kwento de kontra'sena re'mota
recuento de contrasefia remota

JE—FTREF

remote master station

esta'Bjon mas'ter re'mota
estacion master remota

DE—b2ZVbH

remote module

modulo Te'moto
moédulo remoto
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ARAVER

VE—+IVFIIVT

remote latch clear

Bo'ar laff Te'moto
borrar latch remoto

YE—hJtuh

remote reset

reT'niBjo re'moto
reinicio remoto

JE—FLIRAE

remote register

Te'xistro Te'moto
registro remoto

kauda'limetro

EEE ’
mEEt flow meter caudalimetro
= sy . . . produk'6jom e 'prwefa 'antez de produk'Bjom em 'masa
EEMRE trial production before mass production produccion de prueba antes de produccion en masa
o . . interup'tor de funBjona'mjento a dos manos
MFRERAF two-hand operation switch interruptor de funcionamiento a dos manos
Ba f . ticl articylo de komformi'dad .
AR conforming article articulo de conformidad
ori'fiBjo de des'Blokeo
11— 5% o
J=AR release hole orificio de desbloqueo
YY—ZY—)L 1 tool era'mjenta .ée des'Blokeo
release too herramienta de desbloqueo
Te'le
I — 7
)L relay relé
y U_EIZEJ@ % relay driver circuit Birkwito de kon'tro'lador de Te'le

circuito de controlador de relé

JL—aAILEREN A EIR

relay coil driving power

po'tenBja mo'tri6 de bo'Bina de Te'le
potencia motriz de bobina de relé

JL—HAGR)

relay output (3 terminals)

sa'lida de re'le (3 termnales)
salida de relé (3 terminales)

JL—tha=vt

relay output module

modulo de sa'lida de Te'le
maodulo de salida de relé

|)L—FFan R

relay life curve

kurBa bi'tal &e Te'le
curva vital de relé

JL—LUmRILER

relay symbol language

len'gwaxe de 'simbolos de Te'le
lenguaje de simbolos de relé

aizla'mjento de Te'le

LR relay insulation aislamiento de relé
IL—#ER relay contact ?Sﬁfg’ci?)?fﬁ'i relé
s e
JL—yYryhk relay socket én'ffufe de Te'le

enchufe de relé

JL—E2—3F)Laz=vyhk

relay terminal module

modulo de termi'nal de Te'le
maodulo de terminal de relé

JL—E—IF)La=yhEGERy—J L

cable for connecting the relay terminal module

kaple 'para konek'tar el 'modulo de termi'nal e Te'le
cable para conectar el médulo de terminal de relé

Bir'kwito 'loxiko de Te'le

L—REE relay logic circuit circuito 16gico de relé

BRERT history display rrn]rc;zt?trriz??‘??ilstorial

Yoy link enlace

YU IIDEERAYF link ID setting switch iiﬁigﬁ:ﬁrgfoarlxéséegffs)fg ?:In;a?lej de enlace
L ring counter contador anular

Yo Hh U2 TFIRE ring counter lower limit value Paflor fimite infe'io 0e konta'dor anu'ar

valor limite inferior de contador anular

Y25 h o3 L TFIRIEE A G5 (ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction (CRNGWR1(P))

nstruk'8jon 6e eskritura 6e Ba'lor ‘limite imfefjo/supe'rjor de konta'dor anullar (ICRNGWR1(P))

instruccion de escritura de valor limite inferior/superior de contador anular (ICRNGWR1(P))

VT ho R ERIE

ring counter upper limit value

Ba'lor 'limite supe'rjor de konta'dor anu'lar

valor limite superior de contador anular
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BAXEE REE ARAVEE

U‘/@Z-’-\'——\"‘J link scan eska'neo de én'laBe
escaneo de enlace

akiannttale link scan time %Fgmggeégnee;g;riggege enlace
UL oERGS link dedicated instruction e ot o de enlace
VL OTALIRT AR link direct device ((jjlfgoslotﬁlotl?/s k(t:ioi :;(f;;a?jee enlace
Voo T—8 link data (:;:tsoa; gn;agenlace
VL OTIMA link device ((jjlfgoslotﬁrtf\foe r:.:;a(]eeeenlace
VIR number of link points ;G(Tr?;ﬁr%e;pégozﬁnétrgasefje enlace
UL — link special relay Telé sspocial de enlace
'J)7¢#§$D°)Z9 link special register Te'xistro esp'Bjal de én'labe

registro especial de enlace

VT o7 ERIER

ring buffer management information

im'forma'djon de administra'6jon Buffer de &'niko
informaciéon de administracion buffer de anillo

YD INGA—4

link parameter

pa'rametro de én'labe
parametro de enlace

prjori'dad e én'labe

VOB link priority prioridad de enlace
yrHazwyk link module mgﬂouizé&‘geénlace

Ll R L— special relay (for link) rrp;al-eljee ngngE?; é(rgaaerz)\ enlace)
O RRKL O RS special register (for link) }ZS it;)t?;pgggga;aélnéeg)ra enlace)
oI ILYia link refresh Zkgcvahazﬁrz:]rlag; lace

5 >7|} 5 I/‘y:/:l_g,r_L\ link refresh time tiempo de aktwaliba'6jon de én'labe

tiempo de actualizacién de enlace

Yoo )Ty RS

link refresh instruction

nstruk'Ojon de aktwaliBa'Gjon de én'labe
instruccion de actualizacién de enlace

Te'le de én'labe

Nu7IL— link relay relé de enlace
. . . Te'xistro de én'labe
VoOLORE link register rexci;istro de enlace
N s . . . . én'labe de Te'xistro de 'area de 'alta BeloBi'dad
VY ILDAIEERE link register high-speed area enlace de registro de area de alta velocidad
= . . tiempo de funBjona'mjento to'tal
R BHEME total operating time tiempo de funcionamiento total
en'Tutador
IL—%3 router

enrutador

IW—F2 T INTA—4

routing parameter

pa'rametros de en'futamiento
parametros de enrutamiento

W—T 12T 1ER

routing information

im'forma'djon de enTutamiento
informacion de enrutamiento

IW—T AT INT A=A

routing parameter

pa'rametros de en'futamiento
parametros de enrutamiento

direk'torjo Ta'io

IL—bIHIILE root directory directorio raiz
kI

=7 loop FE)uuzle
kI

IL—TE#% loop count FE)uuzle

I—THIE R B R

loop overall distance

dis'tan6ja to'tal de 'Bukle
distancia total de bucle
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BAEE E ARAUEE
— prweBa de 'Bukle
N—FF Rk loop test prueba de bucle
N Bukle 'aBja a'tras
=T 1397 loop back bucle hacia atras
di'seno
l/’fTrbi* layout (;ISgﬁO
,AB__:*.,E,_.‘ sl fets ld h d ﬂ b tupo flwores'Bente catodico frio
MR RILE cold cathode tluorescent tube tubo fluorescente catddico frio
N . emfrja'mjento
Al cooling enfriamiento
. . . bo'Bina de eksbita'djon
=AU excitation coil bobina de excitacion
- Teak'tor e 'fase 'Bero
FHRUT IR zero-phase reactor reactor de fase cero
== 15 = . . se'nal ée 'punto 'Bero
FRIES zero-point signal sefial de punto cero
ni'Bel
LAYy layer Cive

L—HON/OFFRA/34

laser on/off timing

sinkronifa'djon de konek'sjon/deskonek'sjon de 'laser
sincronizacion de conexién/desconexién de laser

L—t—

laser

laser
laser

L—¥—F Bkt

laser interferometer

interfe'rometro 'laser
interferbmetro laser

L—H—HfEtY

laser sensor

sen'sor 'laser
sensor laser

L—H—ZFvr7

laser scanner

es'kaner 'laser
escaner laser

L—H—FEhitoY

laser displacement sensor

sen'sor de desplaba'mjento 'laser
sensor de desplazamiento laser

L— RSB

improper laser emission detection

detek'6jom de emi'sjon 'laser eTonea
deteccién de emision laser errénea

obtura'dor de 'laser

L—Horyi— laser shutter obturador de laser
A s : . termirnal Ge &n'trada 6e kon'trol I

L—H I A HimF laser control input terminal tee":;r:Tn ; e(;eraeant?aanar?jeasggmrol laser
o . . 8jodo

L—H 4 A —F laser diode oo 1

diodo laser

L—H LR3Iy

laser stop timing

sinkroniBa'djon de pa'rada 'laser
sincronizacion de parada laser

L—¥ Rk

laser emission

emi'sjon 'laser
emision laser

L—H /R —A—4

laser power meter

me'didor de po'tenBja 'laser
medidor de potencia laser

L—H RS EELT

laser emission warning indicator

indika'dor de adBer'ten6ja de emi'sjon 'laser
indicador de advertencia de emision laser

Te'xistro

La—F record registro
S niimero de Te'xistro
La—kR& record number ndmero de registro
ndmero de Te'xistro
K& ; ¥ .
La—Fm# record number ntmero de registro
s . Te'xistro
LORZ register registro
N Lo . formula
LbvE recipe formula
s . marka de Te'xistro
Low—2 register mark

marca de registro

LRRUYY RTFIEVTE—4

responding stepping motor

Tespon'der mo'tor 'paso a 'paso
responder motor paso a paso
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LARUR

response

Tes'pwesta
respuesta

LRRYZa—F

response code

kodiyo de Tes'pwesta
cédigo de respuesta

LYILN resolver _rrees;lgmtor

%1k deteriorate ((jje:trjeo;’r?(;sr;rse

L7 40ON READY ON RREEX(SYN ON

LRIL level l;;lﬁ\jlel

LRIV RAYF level switch ii?:i_reljﬁ:argfonri%e'e nivel

AL il level control ‘g’on;;:lrgelj l(1ji'zelniV6|
- indika'dor Ge ni'Bel

LAJLE level gauge indicador de nivel

LAV E B level detector circuit ?;::r‘l:vg?ti)e gzelt(j'tgtzecr{ggf Ide nivel

LK—h report informe

LYg R Length llz;]::gi:ud

EiE combination ?(r)nrk;i\nt?%(;dén

Lo Xy lens cover ku'Bjerta e 'lente

cubierta de lente

compound pressure

pre'sjon de kom'pwesto
presion de compuesto

continuous

kon'tinwo
continuo

continuous running range

Tango &e 'marffa kon'tinwa
rango de marcha continua

interlock setting operation box

a'xuste de inter'Blokeo 'para 'kaxa de opera'Gjon
ajuste de interbloqueo para caja de operacion

leakage current

ko'fjente de ‘fuya
corriente de fuga

fi
RE leak flgaga
lo'kal
ao—AhiL local %ém
. sta'9jon lo'kal
O—AILB local station o

estacion local

A—AILBRT—2)v91=ybk

local station data link module

modulo de én'laBe de "datos de esta'Bjon lo'kal
modulo de enlace de datos de estacion local

O—AILTINAR

local device

disposi'tiBo lo'kal
dispositivo local

O—AILTINA REFE/ HHE

Local dev. start/end

TniBjo/fin disposi'tiBo lo'kal
inicio/fin disp. local

O—AILTINARE=R

Local device monitor

moni'tor de disposi'tiBo lo'kal
monitor de dispositivo local

O—AhILZE#

local variable

Ba'rjaple lo'kal
variable local

O—AhJLRA2 4

local pointer

pun'tero lo'kal
puntero local

O—A)La=yk

local module

modulo lo'kal
modulo local

O—AIL)OTINA R

local link device

disposi'tiBo de én'labe lo'kal
dispositivo de enlace local
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a—AiyooyL—

local link relay

Te'le de én'laBe lo'kal
relé de enlace local

A—4)—Ira—4

rotary encoder

énkou'der Tota'ti
encoder rotativo

O—4Yy—hvs—

rotary cutter

korta'dor Tota'tiBo
cortador rotativo

a—A2Yyxrra—4

rotary encoder

énkou'der Tota'ti
encoder rotativo

rotation instruction

nstruk'Gjon de Tota'djo
instrucciéon de rotacion

me'didor de 'karya

O—KA—% load meter medidor de carga

_ To'diko
n—s roller rodillo

> : T '6
a—y>y rolling rrooS:ar
- ) filtra'6j

28 filtration %ilrtara{?:ri‘én

N R Texis'trar
=ES% logging registrar

Ty . . niimero e 'lineas de Te'xistro
mESE K| Number of logging lines numero de lineas de registro

. > : t Oe e’ l't
mESE: ;I logging type ipo de rec

tipo de registro

OF T RERT

logging status display

biswaliba'Bjon de es'tado de Te'xistro
visualizacion de estado de registro

datos de Te'xistro

A¥yy7—4 logging data datos de registro

A¥ I EE logging action Zkgg]é;e ::Téi?ggistro

oy 7ok logout s:c,é;;l\ilrir

Ry A login Z‘Eﬁi&?e'é"é”sican

mE/ ¢ login management EZE?TSS agglgzg?tﬁzorae sesion
O45 A 885E login authentication et a0

autenticacion de login

m by VAV Ly Bl -3

login password authentication

autentika'Ojon de kontra'sena de aper'tura de se'sjon
autenticacion de contrasefia de apertura de sesion

Ag4 4%

log-in name

ndmbre de login
nombre de login

A7 4 1—HiER

login user information

im'forma'djon de u'swarjo de login
informacion de usuario de login

kapabi'dad de grapa'djon

BREARE recording capacity capacidad de grabacién
o — datos de Te'xistro
ny7—% log data datos de registro
plaka de lokali®a'6jon
n7—57L—k locator plate placa de localizacion
N loyo'tipo
o3v—2 logotype logotipo
. : loxik
m PR logic %Igiaca
s . . . kambjo de 'loxika
A Yo logic switching

cambio de légica

logic symbolic language

lengwa 'loxiko sim'boliko
lengua loégico simbdlico

NANRFERILE

Allen-head bolt

perno kon ka'Beba 'aAen
perno con cabeza Allen
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BAEE e ARSLUEER
N twerka eksayo'nal
VAY:: ol hexagonal nut tuerca hexagonal
Ojere

=b lock cierre

- Ojere/a'Brir 'Bjete
avo/OvoiEkR lock/release lock cierre/abrir cierre

= . . se'nal ée aper'tura de 'Ojere

Ay BRRES locking release signal sefial de apertura de cierre

N . . . interup'tor de seyuri'dad kon inter'Blokeo
Ay OB G R T XA vF guard switch with an interlock

interruptor de seguridad con interbloquea

(mPr2 v

locked state

es'tado BeTado
estado cerrado

locking status signal

se'nal de es'tado de 'Ojere
sefal de estado de cierre

proBesa'mjento de 'Ojete

w4 lock processing procesamiento de cierre
mP R lock-tight screw tt(:;?:giolIsoeA_:,lf;\oﬁzk;rsoscas

0w th locking LE;cl)ggueo

Owk lot llcgeie

Ok robot _rroc')BbOtot

AR GPU Robot CPU Bepe'u de To'Bot

CPU de robot

AaRvkarka—5

robot controller

kon'tro'lador de To'Bot
controlador de robot

tra'Baxo
7=7 work trabajo
. moper obxe'tiBo

T—O B moving target mover objetivo

= . . inter'Balo de 'pjeBa de tra'Baxo
7RI workpiece interval intervalo de pieza de trabajo

. Te'kwento de 'pjeba de tra'Baxo

IO workpiece count recuento de pieza de trabajo

o es'pabjo Oe tra'Baxo
=P AR—R workspace :

espacio de trabajo

D=0 T INA R AT L&

work device system information

im'forma'djon de sis'tema de disposi'tiBo de tra'Baxo
informacion de sistema de dispositivo de trabajo

fluxo de tra'Baxo

7—y70— work flow flujo de trabajo

J—R word ‘;::Ilgrgra

J—K7H+ER word access ;kggseoség r:ja\;a[;;labra

D —REfI In units of words en nL:(:?ic(jje;gZpsalggapal abra
J—kT7—% word data (:;;soa; pda;agglabra

D—FT IR word device ((jjljgosglsﬁft?\jg aéagr;)sal abras
D—=2y warning deszréer?eé;ma
D—=vya—F warning code ?gg?ggaggegﬁsj;rtencia
D—Z Y& warning occurrence z)kcl;;erorianagi;dze(;t:JgSertencia
94K — wide bar bara o

barra ancha
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HA:E HEE ARAEE
- - leBa

JAI8— wiper leva
o ; seko de 'lefa

TA18——)L wiper seal sello de leva

e'fekto de lim'pjeBa

TLELTHR wiping effect efecto de limpieza
) kaBl
DAY — wire :;te;le
X - ) komo'i
TAILEh—k wild card g(r)nr?\(;ndin
W
bk w w
ba'timet
TybA—E— wattmeter ;agﬁnr;tro
R perdida de vatios
JwvkaR watt loss pérdida de vatios
o sl . asigna'ojon
B4T assignment asignacion
oyl s 3 "t d )
ElAH Interrupt Ii?]ireu?rdjogcién
) ko'mando de inser'gj
Euﬁﬁ*ﬁ% lnsert Command 0'mando Oe Inservjon

comando de insercién

insert program

pro'yrama de inser'jon
programa de insercion

interrupt program monitor list

nterum’pir lista de monitoriBa'6jon de pro'yrama
interrumpir lista de monitorizaciéon de programa

interrupt module

modulo de intetup'Bjon
mddulo de interrupcion

B4+ assign Zssi‘;ar;ar

un in'tento
Jravk one shot un intento
Joiavh A one-shot output ;aalllﬁ?j(;e a;inaﬁtiontento
JoiavhE4IE N one-shot timer output Z,Z'{ﬁfjge ETQ Téiﬁfggr?iéﬁigtf”dﬁ un intento
DURYF one touch l:jnr:c’:;q ue
DUAYFARGAR one-touch connector ?gakgtagr”&gkan toque
TR F BRI one-touch adjustment button Léfgc{né?]e Séuzr ;tuen tglg un toque
JURyFET T one-touch mounting e e

montaje de un toque
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