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Diccionario de terminologia de AF

ANA VR (IPARES) ~HA:E

Espafiol (formato API) — Japonés

FA [CEEET HAEER 4000 ELLEICDNWT
ANA VEE - REE - HAEWRZINER L THD
x99,

Listado de mas de 4000 términos de AF
Incluidos en espariol, inglés y japonés.
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Precauciones

NEBHEPINRICKD. BFEOBRDELDAIEEN DD T,
AFHH(CINEFR U TCWVDEREFSE L L. OERDEICIFSFELIEEL,
Es posible que las traducciones de palabras se deban cambiar en determinados
momentos, segln la estructura y la forma de la frase.

Los términos que aparecen en este diccionario se deberan utilizar tinicamente como
referencia y con precaucién.
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oF °F L

16 (es'kala de grizes) —

16 (escala de grises) 16 (grayscale) T/ 7 116k

a de'manda N -

a demanda on-demand FoT~< R

a 'prwefa de koro'sjon ('tipo) .

a prueba de corrosion (tipo) COI‘I‘OS]On'pI‘OOf (type) fﬁﬁﬁ%

atra'Bes 6e ab NN

através de haz thru beam &

a'Bjerto N

abierto open F—T

afraBa'dera 1 AV

abrazadera clamp 777

aPraba'dera de fixa'Bjon ..

abrazadera de fijacion fixing bracket e 4

afraba'dera de fixa'Gjon de 'modulo ..

abrazadera de fijacién de médulo module fixing bracket =y MEEH) &R

afraba'dera de mon'taxe .

abrazadera de montaje mounting bracket Hufh i 4 B

afraba'dera de mon'taxe de 'modulo de adapta'dor . N _

abrazadera de montaje de médulo de adaptador 2dapter module mounting bracket 7% 74 == h Huft4 B

aPraba'dera de so'porte nter'medjo . .

abrazadera de soporte intermedio intermediate support bracket SIS TN

afraba'dera 'ele

abrazadera L L-bracket L4 H

a'Brir . oL

abrir opening =71k

a'Brir se'sjon . S N

abrir sesion login n7A

absorfe'dor de 'sofre'karya
absorbedor de sobrecarga

surge absorber

P—=TT T =

absorfe'dor de 'sofre'karya
absorbedor de sobrecarga

surge absorber

=TT T ==

absorfe'dor de 'sofre'karya

absorbedor de sobrecarga surge-absorber Y= VIR
ab .
AC AC 2
aka'Bari molde'ar . R .
acabar y moldear finishing and forming 1 B
ak'Beso
acceso access TR
ak'Beso a ar'ffio .
acceso a archivo file access TrANT 7R
ak'Oeso de 'Gatos S
acceso de datos data access T—=HAT I EA
ak'Beso de pa'lapra N
word access U—RT7 77X

acceso de palabra

ak'Beso de pa'lapra 'dofle
acceso de palabra doble

double-word access

ETNT—RT 7R

ak'Beso esta'Ojon ez'leif

acceso estacion slave access slave station T U AFE
ak'Bjon . - N

accion action T va v

ak'0jon de Te'xistro . . N N

accion de registro logging action nE 7B
ak'6jon de 'tiempo . . > N
accion de tiempo time action BALT 7 aw
ak'jon | .

accion | I action TE{E
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ak'Bjon im'bersa

accioén inversa reverse action WEE
;?g?taee gzrira‘g?irz:;sgn/ grasa lubrication oil/grease 7V A
ié';{i?;%ién acceleration TR
Zegleeize;j;rc];ién acceleration VAL )
;egleeize;j;rgi(gmeégzgggIeracién acceleration/deceleration PJIIFBCS
adeleraidion desadeleratdion b patron ‘sse S-pattern acceleration/deceleration SZENNJEHIE

aceleracién/desaceleracién de patron S

abelera'djon/desabelera'djon de pa'tron 'ese aBan'6ado
aceleracién/desaceleracién de patron S avanzado

advanced S-pattern acceleration/deceleration

7 RN R N STEIEGH

aber'kar

acercar zoom in R—hA v
gegfj'gmgg’mico chromic acid A=WN
z:gglg?gggﬁoggosonido sound coupler BT T
ﬁﬁﬁm&m coupling TN T
;lgi;iﬁ?co acryl ar%
Zﬁﬁm triggered N U A
ngcgtrjor trigger ~NU A

ar'fliBador de Tas'treo . N
activador de rastreo trace trigger NL—A KUY A
ngd;(rj%er? Z)St;oefgi:;‘rtgsde datos Data logging trigger T—raxXr s NI A
ngd;(rjeok?‘tgxerno external trigger SN B U A
Zkg':z?(rjeéres actuators T Far—H
Zk;\:tvalal current EERD

aktwaliba'6jon de e 'ese I/O refresh I/O U = y o

actualizacion de E/S

aktwalifa'6jon no 'executada
actualizacién no ejecutada

refresh not executed

V7 by v adf3qT

ak'twalizar -
actualizar refresh BHET
ak'twalizar 3
actualizar refresh AV

ak'twalizar disposi'tiBo
actualizar dispositivo

refresh device

V7 by vaT /3 A

ak'twalizar exeku'Gjon
actualizar ejecucion

refresh execution

V7 by v a7

ak'twalizar én'labe
actualizar enlace

link refresh

Voo l7bvyva

ak'twalizar én'trada
actualizar entrada

refresh input

Vo7l vyvaAh)

ak'twalizar Tnstruk'6jon
actualizar instruccién

refresh instruction

V7 Ly ama

ak'twalizar 'modo
actualizar modo

refresh mode

VoL yiaFR

ak'twalizar pa'rametros
actualizar parametros

refresh parameters

V7V yvanNTdA—F
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ak'twalizar proBesa'mjento
actualizar procesamiento

refresh processing

U7y oLt

ak'twalizar sa'lida
actualizar salida

refresh output

Vo7 by ol

acuerdo de li'6enbja de sof'ywer
acuerdo de licencia de software

software license agreement

Y7 U= 7R

akumula'dor

acumulador accumulator FXa—AlL—X
Zéggzigd or adapter 7RI

Zégg;ig('jﬁgiebase base adapter R—RT XTI H

adaptador de blogue de terminal IDC  1DC terminal block adapter FEAE BT 474

:Z?Ef ;Z(:raj ekz:)n:ve ;2%: Zeeaiizi:ﬁg;zoa;::z;io analog isolation conversion adapter |7 v Z kAT X7 X
s attachment THEF AR

adjunto

administra'6jon de es'kema
administracion de esquema

schedule management

WA

administra'6jon de pro'jekto
administracion de proyecto

project management

ay sy NEHR

administra'dor

administrador manager B
:de?/r;errigancia warning gk

adBer'tenBja . R
advertencia warning V—=7
;gxaaj;?;eaﬂsan(:ho crochet needle NEEf

ahorro de cable wire saving B
;ﬁz)?:ct)raggx?rabajo labor saving Bk
zlsallgjrerqitgnto isolation TAYb—vay
zlsallgjr?r:itgnto insulation LS

ZTlsalgﬁltgaig t((;IagOfp<|)atl?)(:';r1c0pIador photocoupler isolation 7+ NI 7T k%
z;’;ﬁ:i&é?ﬁ:ﬁe relé relay insulation U L —iffifg
zlsallgjrerg]itg?\igaasefzotc:gsgformador transformer isolation kT o Ak
aisiante isolator .
zﬁ;i(:égifggwfﬁ?uencia frequency setter JREI 0 B
zﬁ;i:égipaog r;?ggﬁg,::lgt;]um punto Multi-Point Program Setter Al N St
211'13;:?13???%0@ adjust distance e A

ajuste setting e

;)j(ﬁ;e set vk

;?ﬁ;ie adjustment K

a'xuste de aBer'tura/ desplaba'mjento
ajuste de abertura/ desplazamiento

span/shift adjustment

AR e T N
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a'xuste de 'Bero

ajuste de cero zero adjustment Y o ek
Zﬁietge(:‘i(gngaoit]etraste contrast setting a7 A N
:r::;z Ze;'}t:gg;;;p: ;a;::: SZj(;er:?;gracién interlock setting operation box HEER E BER
axuste de posrdion position adjustment DAEEEINS

ajuste de posicién

a'xuste de sombre'ado
ajuste de sombreado

shading adjustment

vx—T 4 Y THIE

a'xuste de 'tiempo e abelera'jon/ desabelera'djon ‘fwera de Tango

ajuste de tiempo de aceleracién/ desaceleracion fuera de rango

acceleration/deceleration time setting out of range

Nk ey ] AE D S+

a'xuste de 'tiempo de Te'tardo
ajuste de tiempo de retardo

delay time setting

T 1 LA R E

a'xuste del 'modo de eska'neo
ajuste del modo de escaneo

scan mode setting

¥ ¥ E— FIEE

a'xuste Testrik'tiBo 'para disposi'tio
ajuste restrictivo para dispositivo

restrictive setting for device

Y7t v b

a'lambre apan'takado tren'8ado
alambre apantallado trenzado

twisted shielded wire

VAR —L R

a'lambre de par tren'6ado
alambre de par trenzado

twisted pair wire

YA AR AT R

a'larma -
alarma alarm 7T — A
a'larma

alarma alarm Et

a'larma akti'Bada . -
alarma activada alarm activated 77—t

a'larma de pa'rada
alarma de parada

stop alarm

ARy TTT— A

a'larma de pro'Beso

alarma de proceso process alarm THEAT T — A
2?;?“6; Sggs;,;nsor sensor alarm YT IT—2A
2?(21?%6; ‘(srieésgervo Servo alarm P—=RT 7= A

a'larma emer'xente popup alarm 71_\9 > 707 > 707 3 — A

alarma emergente

a'larma por eks6e'der el Tango
alarma por exceder el rango

range-over alarm

AL L

a'larma 'preja
alarma previa

pre-alarm

VT T — A

a'larma 'preBja de sofrekalenta'mjento de disipa'dor 'termiko
alarma previa de sobrecalentamiento de disipador térmico

heatsink overheat pre-alarm

T4 BT T T —

alcali fuerte

alcali fuerte strong alkali gﬁ?/]/ﬁ )
alea'torjo — . N
aleatorio random 7oA A
ali'kates . o
alicates pliers T
ali'kates e 'punta 'fina . — o
alicates de punta fina needle-nose pliers ZUF T
aliménta'djon de po'tenbja ad R
Alimentacion de potencia AC AC power supply ACER
aliménta'djon de po'tenbja del Birkwito de kon'trol . . 4 JE
alimentacion de potencia del circuito de control Control circuit power supply i R
aliménta'djon de po'tenbja del Bir'kwito prindi'pal . . . N N
main circuit power supply EEIFES=E47

alimentacién de potencia del circuito principal

aliménta'fjon e'lektrika a kon'tro'lador pro'yramable
alimentacién eléctrica a controlador programable

programmable controller power supply

= YRR
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aliménta'fjon e'lektrika ab tri'fasika

alimentacion eléctrica AC trifasica three-phase AC power supply SFRA TR
Z"ITrér:neaﬁgceig}::rzTg(e:giagaar(aje camara camera power supply B A 7 EPR
aahIrinrer}::]neécz;nc?(l’)er:tneklaéécetlr(iotr:na'\11 ?Jtzetjzognmutaci(’)n switching power supply AA v F o 7 BIR
Zhﬁ;aen;ﬁfeaniﬁlgogosicién align to position (VAR eEA
2rlnrile;gae‘n;::]rt:1iento warehousing N

almaBena'mjento de ar'fifo file storage > /r /1/1:55441]

almacenamiento de archivo

almaBena'mjento de "datos en tar'xeta de mé'morja SD
almacenamiento de datos en tarjeta de memoria SD

Data storage in SD memory card

F—2uX SDAEY H— Nkt

almaBena'mjento nter'medjo

- . . 3 > w ] ~ ~
almacenamiento intermedio buffering Ny Ty )7
alta fre'kwen®ja . SR
alta frecuencia high frequency e JE
alta intensi'dad . . . e\

high intensity v R B

alta intensidad

alta Tesolu'Bjon
alta resolucion

high-resolution

nﬂf
=
X
W

alta sensiBili'dad

alta sensibilidad high sensitivity e R

alta velocidad high-speed i

gltliobo{/tgﬁaje high voltage AR

ilt;ﬁra height &

Zrltgijaréae ézragtaerrécter character height ST

2T'LTI’T:1ji0nio aluminum TII=T A
rti ' .

Zn;:]cl)xrvtvfggz';\dor damper S N—

Zn;;e;ggtaetro ammeter EER G

Zn;'r?ggrio ampere T RT

Zrmgll(i??g;dor amplifier T

amplifika'dor de 'serfo ervo ampljﬁer -]j— _ ;j: = 70

amplificador de servo

amplifika'dor 'prefjo

amplificador previo preamplifier TIVT TR
Zn;ﬂgl;ﬁud amplitude IR

amplitud doble double amplitude HiRiE

afiadi add I
aa{];\g(rjri);ogr%ltoocolo Add protocol FAS RN VIS=Y)
Z??:aslllss?g l?ja:j:{atos data analysis T — S AT
analiba'Gor Ge 'makinal analioa'dor de makina ) ) SR
analizador de maquina/ Analizador de maquina machine analyzer/Machine analyzer ~ > 77 A ¥
analoxiko analog sy

analdgico
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analbgico IC analog IC 7 0 Rl
Zﬂﬁ%E?RGB analog RGB 7J 1 7RGB
ANB ANB 7+ K71y 7 (ANB)

anffo de a'xuste de es'kala
ancho de ajuste de escala

scaling width

A=V TR

anffo de ka'rakter

ancho de caracter character width SR
Zﬁ();%e(;mapemsi?npmso pulse width AV S
215(():?1€c;lir<1:{eg linea line width R
ancho de pin pin width el
25%?1?@20 ruido noise width A Rl
Zggﬁura width g

an'fura de is'teresiz
anchura de histéresis

hysteresis width

2T v ANE

an'fura de 'plaka

anchura de placa board width U

?ﬁ?fgje anchor 7T —
angulo angle i

Z]rgféﬁ?g a(ge(-:rt;\rra;ertura opening angle BH & 4 i
Z]rgml;;ltﬁg f(;see fase phase angle ALAH
ﬁﬁﬁﬁmo nesting FAT AT
anodo anode 75 A fi
z]getzeas? f:lrg B;?:?;vador before trigger N U A7

antez de TniBjo de 'kopja de seyuri'dad
antes de inicio de copia de seguridad

before backup start

N 2Ty TR

antio'rarjo

antihorario counterclockwise YA )

21;;'3 ggigenaﬁ;mggzt%om atismo override F—="—=F A K
21;;'3 ggigenaﬁ;mggzt%om atismo override A =74 K
Zgﬂeﬁggdor annunciator TFe—X&
Zpggaggdo turn-off R—"F T

apa'yado seguro anti 'fakos
apagado seguro anti fallos

fail-safe shutdown

7z A ) — 7 JEiRE

apa'rjen6ja ekste'rjor

apariencia exterior external appearance %)

aper'tura e se'sjon de es'tado . — - -
apertura de sesién de estado status logging AF—H AT
a'pila'dor

apilador stacker 2Ky F—

aplika'jom . ; : i .
aplicacion application FFY e
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aplika'8jom 8e kontene'dor
aplicacién de contenedor

container application

= R I e IV

apre'tando el tor'niko

apretando el tornillo tightening the screw EP% T

Zpéorsgggg%ens eéglgzdguridad safety approval AL

Z?;(rjletljaela washer JE 4

gﬁgol tree W) —

Zﬁggf giegalsevas cam shaft 77 il

Zfrﬁivo file A W%
foﬁi\clzpéessgugzageguridad safety CSP file 2Z42CSP7 7 A )V

ar'fliBo de almaBena'mjento de "datos de disposi'tiBos device data Storage file .7:‘/{,( = ,}‘5\___ & *%%WJ;H > /]) N

archivo de almacenamiento de datos de dispositivos

ar'fliBo de komén'tarjo de disposi'tiBos
archivo de comentario de dispositivos

device comment file

FNRARAARA L NT AL

ar'fiBo de 'datos
archivo de datos

data file

T—% 77 A

ar'flio de "datos de 'kopja de seyuri'dad
archivo de datos de copia de seguridad

backup data file

NPT v TTF—2T 57 AL

ar'fiBo de defini'Bjon de mé'nu
archivo de definicion de menu

menu definition file

Ao —FERRT 7 A

ar'flio de i'maxen
archivo de imagen

image file

A A= T 7 AL

ar'fiiBo de ini'Bjalizar
archivo de inicializar

boot file

T—hrT7 7 A

ar'fliBo de pa'rametros
archivo de parametros

parameter file

INT A —=FT 7 A)L

ar'flio de pro'yrama
archivo de programa

program file

T g I LT AN

ar'flio de Te'xistro de 'datos
archivo de registro de datos

data logging file

FepuXL s Ty A

ar'fliBo de resultado de Te'xistro de 'datos
archivo de resultado de registro de datos

data logging result file

T=AaX U TRERT 7 AL

ar'fiBo de seyi'mjento de mwes'treo
archivo de seguimiento de muestreo

sampling trace file

VT T =R T 7 A

ar'fliBo de 'teksto
archivo de texto

text file

TXARNT AV

ar'fiBo de Ba'lor de disposi'tiBo ini'6jal
archivo de valor de dispositivo inicial

initial device value file

TN ZAHHEZ 7 A v

ar'fiiBo Te'xistro de ar'fiBos
archivo registro de archivos

file register file

T ANV VLI AKX T 7 A )L

foﬁ?\?;;kg% script script files AT VT NI 7 AN
2‘;20 arc T—=7

arco arc 30

2‘;20 arc il

area area =7

area de aktwaliBa'Bjon auto'matika de Bepe'u 'multiple
area de actualizacién automatica de CPU multiple

multiple CPU auto refresh area

< /VFCPURIBENY 7Ly ax )T

area de aktwaliBa'Bjon de én'trada Te'mota
area de actualizaciéon de entrada remota

remote input refresh area

Ve—hMAAY 7Ly a7
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area de a'xuste de la aplika'8jom . . . SAETL
application setting area ERHGRETY 7

area de ajuste de la aplicacion

area de a'xuste de u'swarjo
area de ajuste de usuario

user setting area

a—HHHEEY 7

area de almaBena'mjento de kanti'dad de 'datos
area de almacenamiento de cantidad de datos

Data quantity storage area

TR T

area de almaBena'mjento de "datos
area de almacenamiento de datos

Data storage area

TSN T

area de almaBena'mjento de lonxi'tud de 'datos
area de almacenamiento de longitud de datos

Data length storage area

T RN T

area Oe karak'teres
area de caracteres

character area

Xy 772

area Oe "0atos de pa'kete
area de datos de paquete

Packet data area

Ny b F—s YT

area 6e "datos de Tebep'Ojon de komiinika'Bjon de én'ffufe
area de datos de recepcién de comunicacién de enchufe

Socket communication receive data area

Yoy MERRET 42V T

area de "datos e TeBep'Bjon 'para kon'tro'lador pro'yramable

area de datos de recepcion para controlador programable

Programmable controller receive data area

Y Y RAEF s ) T

area de én'trada 'para era'mjentas de pro'yramacion
area de entrada para herramientas de programacion

input area for the programming tool

Ta g I 7Y — VAN YT

area de im'forma'fjon de sis'tema
area de informacion de sistema

system information area

VAT ALERTZ VT

area de interfe'renBja
area de interferencia

interference area

TR

area &e mé'morja Buf'fer
area de memoria buffer

buffer memory area

Ny 77 AT

area de mé'morja ko'miin
area de memoria comun

common memory area

o AE U fEE

area de mé'morja inter'medja
area de memoria intermedia

buffering area

Ny Ty )77

area 0e pa'rametro
area de pardmetro

parameter area

NI A= YT

area de pro'yrama de mikroordena'dor
area de programa de microordenador

microcomputer program area

YA arrun s L)y

area de sis'tema de a'xuste de u'swarjo
area de sistema de ajuste de usuario

user setting system area

A—PRETAT LY T

area de sis'tema Testrin'xida/ 'area de sis'tema
area de sistema restringida/ area de sistema

restricted system area/system area

VAT LT

area Oe tra'Baxo
area de trabajo

work area

(=S8

area &e tranzmi'sjon e 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple
area de transmision de alta velocidad de CPU midiltiple

multiple CPU high speed transmission area

~/LF CPURH#@EE=Y 7

area de 'Bista 'prefja
area de vista previa

preview area

L Ea—x 7

area tempo'ral
area temporal

temporary area

TryRZ VYT

area Ba'bia .
area vacia Empty Area 22 & GE
aryu'ménto .
argumento argument GIE

arma'don de alu'minjo
armazon de aluminio

aluminum frame

TILI T L —LA

aTanke de sis'tema
arranque de sistema

system start-up

VAT AL R

aTanke el temporBa'dor de monitoria'djon 'para transi'jon de 'pasos

arranque del temporizador de monitorizacién para transicion de pasos

startup of monitoring timer for step transition

AT TRATHAM 2 A ~ ELH)

aTanke ini'6jal
arranque inicial

initial start

A =Ty )AL — |

are'ylar
arreglar

repair

et
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:ﬁjﬁmo top down A 7

Zrtrifiuclzou?f)kago(;noﬂg?grmidad conforming article B

aAS\giCII ASCII ASCII

ascil ASCII 7 2% —

iggffiggtimal ASCII decimal ASCIT10:E%#K

ASCIl hexadecimal ASCII hexadecimal ASCIT16: %

nggéaﬁr?;migenktagﬁg calidad quality assurance B PRGIE

if{gr?zgién assignment E RN

Z?.Eﬁiiﬁféﬁ itée bits bit assignment vy hEIfF

;Sisgigar‘,e:gig;kggrzgzi;gizgi;agfogramame programmable controller assignment > —7% > HIZxf T 2 HIfS

if{g}?zgiégﬁ és; E/S 1/0 assignment I/OEIfF

asignar assign {1

2?:?;;&?; a;jrlgszt;rchivo file attribute 7 7 A VEE

autentika'djon de kontra'sena
autenticacién de contrasefia

password authentication

INA T — RERGIE

autentika'Ojon de kontra'sena de aper'tura de se'sjon
autenticacion de contrasefia de apertura de sesion

login password authentication

oy A R AT — Rk

autentika'djon e login
autenticacion de login

login authentication

A R

auto djag'nostiko

auto diagnéstico self-diagnosis H 2
auto exeku'Bjon e e
auto ejecucion auto-run H ®hiEis
auto Teten'djom .

auto retencion self-holding H O

auto sintoniBa'djon
auto sintonizacioén

auto tuning

A= Fa—=r

auto sintoniBa'djon 'énlain
auto sintonizacién online

online auto tuning

T I F— b Fa—=r s

auto'matiko )

automético automatic F—tr~F s

auto'matiko )

automatico automation =R

automatizacion } i i
automation R N

automatizacion

autori'dad de ak'Oeso, de'reffo de ak'Beso

autoridad de acceso, derecho de acceso | 2€C€8SS authority, access right T AME
2&0{5??;;3%7ri;a5i$rizacién authorized, authorization BEfFx
;E/a;%ece feed %0
;Ii/aamzec'ﬁexoﬁjo fixed-feed ESTIED
;E/agﬁweégnltcénto Inching fFT
ayuda help o7
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Bak'kup - -
backup backup Ny I T 7

Bak'kup auto'matiko

backup automatico auto-backup H B R

bajo low I

ij;}’g i‘riTi/agl Bé‘itee'ril;alterl'a battery low Ny T VKT
tffgﬁofg ‘gaéoijatos data bank TS T
L;j;t;]ad‘:ﬁ;mha broad band VAT NAN N
L;;%ad“:s;ase base band NR—=Z X R

Banda de tranzmi'sjon

banda de transmision transmission band i 05 7 B
Banda de tranzmi'sjon . .
banda de transmision transmission band R

bar'nié de sili'kona
barniz de silicona

silicon varnish

oy =&

Bara 'anfla

barra ancha wide bar UA K/N—

Bara Oe es'tado — .
barra de estado status bar AT B AN—
Bara de era'mjentas .

barra de herramientas tool bar Y=L N —

Bafa 6e mé&'nu mend bar PR

barra de menu

Bara es'treffa
barra estrecha

narrow bar

Ja— R—

Baras de desplaba'mjento
barras de desplazamiento

scroll bars

A7 a—)L/N—

Ba'rera de 'arko

barrera de arco arc barrier TR Y
bafil \\

barril barrel SN

Base i

base base PR

Base i —
base base A

Base de 'datos = i
base de datos data base S gz

BASIC interpreta'tifo
BASIC interpretativo

interpretive BASIC

A 27 ZJEBASIC

basti'dor

bastidor frame 71— A
batom pas . R .
baton pass baton pass VA }\ INA
Bjenes semimanufaktu'rados . M
bienes semimanufacturados semi-manufactured goods H-5E B

Bjes'taple

biestable flip flop AV A- VA
ETrzt:inco bimetal IR A BV
binario binary o3t H

binario binary Ry

bi'narjo kon "signo de dje'Biseiz Bits
binario con signo de 16 bits

16-bit signed binary

16 £y MFEFA T

10
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bit
oit bit £ b

bit kom'pleto de a'xuste de 'datos
bit completo de ajuste de datos

data setting complete bit

T—HEy FETEY b

bit &e pa'rada

bit de parada stop bit 2Ry FEY R
Eﬁgﬁﬁmm parity bit XU T 4 > b parity bit
Etlf edlseig;,?gno sign bit VaSEREAN

bit de ta'ladro duill bit Ky

bit de taladro

bit u'sado 'para Te'xistro de "datos
bit usado para registro de datos

bit used for data logging

F— 4 m R TR b

Bloke
bloque

block

Javy

Bloke de fun'djon
blogue de funcion

function block

Ty varyravy

Bloke de fun'djon de seyuri'dad
blogue de funcion de seguridad

safety function block

TRTyosIaryyayy

Bloke de pa'rametros
blogue de pardmetros

parameter block

NI A=K T oy

Bloke de termi'nales
blogue de terminales

terminal block

Ui -5

Bloke de termi'nales &e afraba'dera e'lastika
bloque de terminales de abrazadera elastica

spring clamp terminal block

AN T T TiRAE

Bloke de termi'nales de dos 'pjeBas
blogue de terminales de dos piezas

two-piece terminal block

Ve B T

Bloke de termi'nales de én'laBe de 'Gatos
bloque de terminales de enlace de datos

data link terminal block

Vahnl U/ e

Bloke de termi'nales de inklu'sjom &e dos 'pjebas
bloque de terminales de inclusién de dos piezas

two-piece nesting terminal block

V= B AEA LI TR

Bloke eksklu'siBo NOR
blogue exclusivo NOR

block exclusive NOR

7y 7 A E YL R B

L;Tg;egjlue'iicﬁ;vo OR block exclusive OR 7 a7 PR AR EERn
F;ngueo locking o
L;Tgﬁjzgr'gzo archivo file lock TrAna sy
%Tgﬁjgg c()jt((;,rl motor motor lock EBT—F a7
%Tgi;;;roﬁoservo servo lock e =
LE;)('fit;\iana coil a4

ngg?néae de r;Ilyi“vrvfoarotgguador damper coil B R

bobina de excitacion excitation coil R A
LE)Ogitr;ianézz_rdeltzetreset reset coil Uty haAL
L;)gg?r:nadlijﬁgﬁctora choke coil Fa—ragnL
BOLETIN TECHNICAL BULLETIN F O m PR

BOLETIN TECNICO

bomba &e 'karya

bomba de carga charge pump Fr—IRT
borde -
borde edge Ty
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borde de amplja'djon
borde de ampliacion

edge enhancement

T v Vg

borde de detek'Bjom

borde de deteccién edge detection v U
LE)Ogarrrar clear 707

LE)Ogarrrar delete HIBR

borrar alarma alarm clear TI—hI VT
Lz)ogarrr:g latch latch clear ZyvFIIUT

Bo'ar laff Te'moto
borrar latch remoto

remote latch clear

VEe—=bT7vF 70T

Bofar mé&'morja de disposi'tio
borrar memoria de dispositivo

device memory clear

TNHRAAAEY 7 VT

BoTar mé'morja del pro'yrama
borrar memoria del programa

clear program memory

Tu T LAV EIVTTD

Bo'rar pa'rametros
borrar parametros

clear parameter

NI A= T7YT

Bo'ar re'xistro de ar'fifos
borrar registro de archivos

file register clear

Tr7ANVIRAZT T

Bo'rar 'todos los pa'rametros
borrar todos los parametros

All parameter clear

INTRA=LF =7 VT

Bo'ton de a'xuste de un toke
botén de ajuste de un toque

one-touch adjustment button

U By FIRER S

Bo'ton de era'mjentas
boton de herramientas

tool button

Y LR K

Bo'ton de op'Gjon

botén de opcion radio button TIUFRE

)
LE)r?aozo arm T — A
BraBo de gran lonxi'tud . R .
brazo de gran longitud high long arm AT — A
Bukle -
bucle loop ="

kl Ke] N
LE;Juzle loop count JL— 7 A%
Bukle a'Bjerto .. X
bucle abierto open loop F—T =

Bukle de ko'Tjente
bucle de corriente

current loop

v b—7F

Bukle de posi'Bjon
bucle de posicion

position loop

(AW S

Bukle de 'tiera
bucle de tierra

ground loop

75 F—7

Bukle 'aBja a'tras
bucle hacia atras

loop back

=Ty

Bukle posi'tiBo

bucle positivo positive loop EA—T
f'f -
%Jufefrer buffer 2N\ v - 7

Buffer de ak'Oeso alea'torjo
buffer de acceso aleatorio

random access buffer

FGURLKT IR ANR Y T 5

Buf'fer de én'trada de superfi'sjom
buffer de entrada de supervisiéon

monitor input buffer

E=H ANy T 7

Buf'fer de Te'xistro de 'datos
buffer de registro de datos

data logging buffer

FeHREL TNy T

Bureau Beritas
Bureau Veritas

Bureau Veritas

AN &S
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Bus .

bus bus A

b TS e il CPU ighsesdbus A7 CRURA 7

D e ot oo o directory/file information search 74 L2 U+ 77 A MAFRS—F

%Jai:gilf:da;qgg archivo file search 7T AN —F

%Jai:gilf:dg; rg"jeeganancia Gain search TA Y —=F

ijii;te byte SA b

Ea:[;egggera Header ~y

?g;?:era header o~ K

?g;' e cable =7

?g;' e cable =T ViR

?g& e wire A Y —

kaBle apan'takado
cable apantallado

shielded wire

— L R

kaple AUI
cable AUI

AUI cable

AUl —7 v

kaple Blin'dado
cable blindado

shield cable

=)V Rir—7 )

kaple Blin'dado tren'dado de dos konduk'torez
cable blindado trenzado de 2 conductores

2-core twisted shielded wire

2R A A R — L R

kaple koak'sjal

cable coaxial co-axial cable Rl — 7 v
kaple konduk'tor . -
cable conductor lead wire U — R

kaBle konduk'tor el mo'tor
cable conductor del motor

motor lead wire

T—H U — iR

kaple kru'6ado
cable cruzado

crossing cable

7 Rr—T7 )

kaple de 'kamara
cable de camara

camera cable

HAZlr—T )

kaple de konek'sjon de 'modulo de pa'rametros
cable de conexion de médulo de parametros

parameter module connection cable

RTA— sy ME—T L

kaple de 'fira 'optika
cable de fibra Optica

optical fiber cable

KT 7 AR —T v

kaple de par tren'6ado
cable de par trenzado

twisted pair cable

VA ARNRT r—T )

kaple de par tren'6ado apan'takado
cable de par trenzado apantallado

shielded twisted pair cable

VA A RLT )L R

kaple de seyi'mjento
cable de seguimiento

tracking cable

NS vxL T hr—T

kaple de superBi'sjom
cable de supervision

monitor cable

F=HKr—T )

kaple de 'tiera
cable de tierra

grounding cable

T — AR

kaBle de 'Bideo kom'pwesto
cable de video compuesto

composite video cable

ARy NETA =T

kaple del kodifi'kador inkremén'tal
cable del codificador incremental

incremental encoder cable

A7 YA B IR SR —T L

kapBle en ab
cable en haz

bundle wire

HHR
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kaple flek'siBle
cable flexible

flexible cable

ey =T

kaple 'para konek'tar el 'modulo de termi'nal de Te'le
cable para conectar el médulo de terminal de relé

cable for connecting the relay terminal module

Vi —F—3F o=y NEERZr—7 L

kaple 'para 'modulo de komberti'dor de 'Bloke de termi'nales / konek'tor

cable para médulo de convertidor de bloque de terminales / conector

cable for connector/terminal block converter module

ax 7 2t ag =y FHS—7 v

kaple "plano

cable plano flat cable 7Ty Nr—T v
kaple Tekt : \‘
:;tilree r;cto straight cable A RL— "N —T )L

kaple transBep'tor
cable transceptor

tranceiver cable

N7 ==

kaple tren'6ado
cable trenzado

twisted cable

VA RNTF—T )V

kaple tren'6ado

cable trenzado stranded wire AgUF

?:tilt(ree I:':r?gfrs1°zéaec(ij?)s::(i(gdzuk::oc;t:rjlzductores 2-core twisted cable 2V A A =T i
cableado wiring Ao

iE‘i’ilte):lj];zl?jkf)‘teer:(oterno external wiring S EBEL AR

E"‘SETZZ&S fijo hard-wired N—RUA Y — K
?gﬁﬁgggﬁk&rrecto Incorrect wiring FA AR

?gﬁig;évgtuave soft wired Y7 hUA Y —FR
g\,g\[s)DBD 3-D cad =% tCAD
?sgfn:ﬂscu ASCII string ASCITC 5

?:ér:nge ga:?aerricteres character string padl

ka'ida de im'pakto
caida de impacto

impact drop

AT FRay”

ka'ida de bo'taxe

caida de voltaje voltage drop Ka oy 7EE

ka'ida de bol'taxe de Bate'ria s — =

caida de voltaje de bateria battery voltage drop Ny T VEEET
kaxa

caja case r—2

kaxa de a'xustes de Belobi'dad prindipal .. } . et

X 90 susics G Belgb0ad pridie principal velocity setting box FHKTEHE

caja de ajustes de velocidad principal

kaxa de distriBu'djon

caja de distribucién joint box TVaAf I Ry T A
?;J?;ede:'g?jnicién edit box TTF 4y bRy 7R
?gluclrielj;::ién calculation A

?gﬂtﬁgﬁg Sd atos data calculation R
?gﬂtﬁgdg:?g%anda calculation of demand BB A
i:a:lf;:‘ggz:lon heating IE

calefactor heater -

calibracion calibration BE
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kaliBra'dor ber'njer

calibrador vernier vernier caliper JFA

?gr?:;ra camera HAZ
?:rllr)igigrrmgrillo change brightness Ve i
?:r‘zgigimr?gembre rename TrANVHER
Sambiar nimer 6 pontoe de dispositivo. change number of device points 775 A A
cambio switching G

?zranrk;j\Obio changeover BEEL Y Bz
?:r%ob?gaggu;ﬁ%ﬂfg c:je archivo file attribute change 77 A INVEMEER
i::ar;\nrk;jlobf;?)'L:‘lloei;ebloque block switching PASRAIl ¥
cambio de disefio design change A EE

kambjo de disposi'tiBo
cambio de dispositivo

device change

T ALH

kambjo de 'fwente
cambio de fuente

font replacement

Tx v hEEHZ

kambjo de ga'néanbja
cambio de ganancia

gain switching

A Y2

kambjo de la Bate'ria
cambio de la bateria

battery replacement

Ny T ) B

kambjo de 'loxika

cambio de I6gica logic switching 1Yy 7 )i
kambjo 6e mo'delo ;

cambio de modelo model changeover P RE RS
kambjo de 'mod o .
cambio de mado mode switching T NEIE

kambjo de 'modulo 'dnlain
cambio de médulo online

online module change

FrIAfra=y N

kambjo de sis'tema

cambio de sistema system switching VAT LY R
?;nr?\()b?gu;gaaosuario user switching =Pz
fgﬁﬁgﬁgestm master switching ~ A XYLz

l::aarlnr;if: sgtr;ii?;ar:rgzenégr;‘zvgj;e usuario User name entry field L—H AT
?:rﬁsg péogeg?oyecto project field TuY =7 Mill

?;?]Im channel F ¥ RV
?;;I;:ioglgme double channel BT IVF ¥ %IV
rron
fgmfgggsg&é;j ?ﬁ%?ggar la bateria  amount of battery consumption S R

rentioad os exelulon o proeso be ser it (espesiiato) (specified) service process execution amount H— A AL [H]$$8 &

cantidad de ejecucién del proceso de servicio (especificado)

kapa6i'dad de komén'tarjo
capacidad de comentario

comment capacity

A MR

kapabi'dad de 'freno
capacidad de freno

braking ability

7 L —XiE
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?;?g;gﬁ; r;[z'egjor;b acion recording capacity ESETE S
?;)e;?:ai(:jgedmigorrﬁemoria memory capacity AT Y A
?;?)eg::ai(:jgeéeézt?;geiasr‘tTgoije archivos file register capacity 7T AN AR YA
kapa6i'dad de sumi'nistro de po'tenbja power supply capacity %{E%ﬁ@%

capacidad de suministro de potencia

kapabi'dad de transforma'dor
capacidad de transformador

transformer capacity

kapabi'dad de "uso
capacidad de uso

usability

kapabi'dad del pro'yrama
capacidad del programa

program capacity

kapabi'dad, 'area, es'pabjo
capacidad, area, espacio

capacity, area, space

kape'ruba

caperuza end cap T R¥y v S
kap'tura &e pan'tada R -
captura de pantalla hardcopy SN R

kap'tura ée pulso
captura de pulso

pulse catch

INIVAF Y v T

ka'rakter

caracter character XTI H
?;arggter character e

Caréicter alfanumérico alphanumeric character T
?;arggtzsl"eijﬁ\SCll ASCII character T A X —LF

ka'rakter de Tnibjo
caracter de inicio

start character

AL = Xx¥ T I X

ka'rakter de pa'rada
caracter de parada

stop character

A by TxRNYTIH

ka'rakter personali'6ado

caracter personalizado custom character P
?:rlﬁcgztiasst?re::; T:Ie: l';lg%peratura temperature characteristics i B2 R E
?:rlﬁcgztiasst?re::; T:Ie: l';lg%peratura temperature characteristics T
?:rlﬁcgtlasst?lcr;; “((:Iaisnémicas dynamic characteristics EES R

?gfga upload 7y 7 r—FK
?gfga;szjaa;(ial axial load T Xy L E
karya de empuje Thrust load - 3 = ]\ ﬁtg

carga de empuje

karya de im'pakto
carga de impacto

impact load

FINAVANEY

karya de 'lampara
carga de lampara

lamp load

Akt

karya de par
carga de par

moment load

F— AL MifHE

karya de Tesis'ten6ja

carga de resistencia resistance load 7N R

karya e'lektrika . =

carga eléctrica electric charge A

karya 'fwente N
source load YV —Anm— R

carga fuente
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karya ra'gjal ) . —
carga radial radial load VA RIZGEN

karyador de 'pjebas
cargador de piezas

parts feeder

N T =

karyar . -
cargar charging &

kar'peta N
carpeta folder T F IV

ka'rera L

carrera stroke T2

ka'Tera

carrera stroke 2 ha—7
ka'Tera N

carrera hub INT

ka'rl e mon'taxe . .

carril de montaje mounting rail o Lr—n
ka'il DIN .

calrril DIN DIN rail DINL —/L

karo

carro trolley B

kar'tuffo de 'filtro . °
cartucho de filtro Filterpack TANE IR

casete de mé'morja EEProm op6jo'nal
casete de memoria EEPROM opcional

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

ka'sika de a'xuste Te'moto

casilla de ajuste remoto remote setting box R E A
ka'siAa de kon'trol .,
casilla de control control box i) o

ka'sifa de 'djaloyo

casilla de dialogo dialog box BALTRTRy 7 A
ka'sika e 'teksto _ .

casilla de texto text box THXARR Y 7 A
ka'sika de Berifika'Bjon checkbox T o 5 oy 2

casilla de verificacion

kateyo'ria e bo|'taxe eks6Be'siBo
categoria de voltaje excesivo

overvoltage category

A= NRNT =R T Y

ca'todo

catodo cathode ~ A T AR
kauda'limetro 8 =
caudalimetro flow meter {lﬁiﬁ'
kauda'limetro de 'tipo de engra'naxe o'Bal o . =
caudalimetro de tipo de engranaje oval ©val gear type flow meter AV R AR
Belula so'lar 5
célula solar solar cell KB
Bentro de gravedad . N
centro de gravedad center-of-gravity D
Bentro de mekani'6ado .. s N S TN
centro de mecanizado machining center =y reed
Bentro oriBon'tal .
centro horizontal horizontal center JEAT P
Bentro 'mwerto imfe'rjo
. . . . i
centro muerto inferior bottom-dead-center TR
Bero
cero null X )v
BeTado .
cerrado close 7R—2A
BeTado .
cerrado close L%
Berado a u'swarjos N
cerrado a usuarios closed to users —WIEL
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Bertifi'kado 'para Iu'yar e produk'Bjom orixi'nal

certificado para lugar de produccion original cértificate for original production place A H AL
fasiz R R R
ChaSIS ChaSSlS :/JV —
fip . o
chip chip F o7
flip de selek'djon de mé'morja . R . N
chip de seleccién de memoria memory selection chip AEVERTF 7
floke e'lektriko R o
choque eléctrico electric shock JEKEE
Bikio
ciclo cycle JE
Biklo de ak'Beso
ciclo de acceso access cycle T RAYA T
Biklo de eska'neo
ciclo de escaneo scan cycle A% v JE
Biklo de pro'Beso
process cycle WY1 7 v

ciclo de proceso

Biklo de Tebep'Ojon de "datos de aktwaliBa'Bjon
ciclo de recepcioén de datos de actualizacion

refresh data reception cycle

U7y altE T — 2 %G

Biklo de TeBep'Bjon de peti'Bjon de sondeo
ciclo de recepcion de peticion de sondec

polling request reception cycle

R— U > 7R A

Biklo de tranzmi'sjon 'Biklika
ciclo de transmision ciclica

cyclic transmission cycle

YA 7V v 7 IrEAH

Ojere
cierre

lock

=074

Ojere de a'priete
cierre de apriete

clamp fitting

7o 74e R

Ojere de Bir'kwito 'Base
cierre de circuito base

base circuit shut off

A= 2

Ojere/a'Brir 'Ojete
cierre/abrir cierre

lock/release lock

=R A=/ 45

(z‘j‘if;?;r enciphering (=N

(z‘i'iliii]r(igro cylinder 24
illirggfg 3':: aire air cylinder =7 VYUK
?:i?;?t;eéngsporte carrier band Xy UTNUR
?:igrgﬂ?t‘gazgsico basic circuit FEAR A] s

Bir'kwito Bjes'taple
circuito biestable

flip-flop circuit

7 7y FaE%

Bir'kwito kolek'tor a'Bjerto
circuito colector abierto

open-collector circuit

F—Fral s ZEK

Bir'kwito de ak'Geso

circuito de acceso access circuit 7 7 & A Al
?:Izrrv:vg(;ti)e grgor;mao'??irguador snubber circuit AT [a]
?:Izrrv:vgc;ti)e 3 geto;iltig e;(g'zencién self-holding circuit H O AR FFIALES
circuito de controlador de relé relay driver circuit Y L — B el
?:Izrrv:vg(;ti)e gzelggtg::r{ggf Ide nivel level detector circuit LUV E]
?:Izrrv:vg(;ti)e aseka‘en;%aneo scanning circuit AEAT AT

Birkwito de es'tado 'solido
circuito de estado solido

solid state circuit

YUy RAT— |
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Oir'kwito &e 'frenos .
circuito de frenos brake circuit 7 L — [Al g
?:Izrrv:vg(;ti)e gtgrliﬁrﬁl:robloqueo interlock circuit A v Fn 76l
?:Izrrv:vg(;ti)e (ijeerao'g:‘racién operation circuit (B ]
?:Izrrv:vg(;ti)e gr;tepk:)é;'{rlaccién protection circuit (G G
?:Izrrv:vg(;ti)e gg‘?:grrsatkrrg macro macro register circuit BRSNS
?:Izrrv:vg(;ti)e ;rje('ase;eset reset circuit Ut MEE
Birkwito de salto . R . . N
circuito de salto jump circuit V¥ 7
?:Izrrv:vg(;ti)e aeéuggzjuridad safety circuit 242 8]
?:Igrgg(i)tgraﬁt;eégtgaatznmzmenimiento keep alive circuit *—7 T 7 A TIAlE
?:igrgz?t?eglggtrico electrical circuit [ %
cireuto latch latch circuit 5 F A
?:igrgﬂ?t‘gxligogﬁzz)e‘ge relé relay logic circuit U L — B
?:Igrggti)tgmglr'rramlcipal main circuit F[AIE
?:I::évg(;tgogrgizg:jts ?é?]stra fallos fail-safe circuit 7 x=A =7 [
i}tgﬂ?@e'gggﬂznci al sequential circuit =ty A A
?:i?;;g??]ticzanto shear L
e o <%
g?;ese class 7T A

klasifika'Gjon &e e'Tores
clasificacion de errores

error classification

T 7=

klaBe

clave keyword FT R
::EC click VAR Y
gﬁtg;te client 7747k
codificador encoder T

kodifi'kador abso'luto
codificador absoluto

absolute encoder

77 VY 2— Mg

kodifi'kador abso'luto
codificador absoluto

absolute encoder

FIY ) a— b a—F

kodifi'’kador de Tm'pulsos
codificador de impulsos

pulse encoder

NIV AT Y a—~

kodifi'kador inkremén'tal
codificador incremental

incremental encoder

ATV AE T a—R

kodifi'kador line'al
codificador lineal

linear encoder

J=7 = a—&

kodifi'’kador sin'kroniko
codificador sincrénico

synchronous encoder

Az =—2

kodifi'’kador sin'kroniko abso'luto
codificador sincrénico absoluto

Absolute synchronous encoder

77V Y a— Mz a—4

19



‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

FAFISEE¥ 0

ARAVER

iR
=]=]

B

kodifi'kador sin'kroniko inkremén'tal
codificador sincrénico incremental

incremental synchronous encoder

AT Y AE VR a—4

kodifi'kar

codificar encode Ty a—FR
iE;)gié(i)go code a— R
?gg?ggegscu ASCII code ASCII=— R
?gg?ggegscn ASCII code 7 2 F—a— R
koSiyo BCD -
codigo BCD BCD code BCD=— R
?ggci’gig int;?(;?jr?rl]rzlnsional two-dimensional code —Wwot=a— K
kodiyo bi'narjo binary code Py

cédigo binario

kodiyo bi'narjo
cédigo binario

Binary code

A FY 2— R

kodiyo de adfer'tenbja
cédigo de advertencia

warning code

V—=v7a—F

kodiyo de a'larma

codigo de alarma alarm code 75— Aa— K
kodiyo de 'Baras - -
codigo de barras barcode N — R

kodiyo de kon'trol as'ii

(?(')Iéci’gg gne rg(?;t;lol ASCII ASCII control code ASCITHl# = —
kodiyo de 'datos . -
cédigo de datos data code F g g R
kodiyo de desplaba'mjento <hift code S

cédigo de desplazamiento

kodiyo de e'for en de'take
cédigo de error en detalle

detail error code

Al T —=a— R

kodiyo de Tm'pulso
cédigo de impulso

pulse code

7NV AR R

kodiyo de manfes'ter
cédigo de Manchester

Manchester code

v T = AL

kodiyo de Tes'pwesta
cédigo de respuesta

response code

LAR S Aa— R

kodiyo de Berifika'Gjon
cédigo de verificaciéon

check code

Fry7a—F

kodiyo de Berifika'Bjon de suma
cédigo de verificacién de suma

sumcheck code

VPLhFryra—F

kodiyo fi'nal

cédigo final end code T K a—Fk
::Ogié(ijéroizgris Gray code oA a—F
e
iZ;)(('?(?i)ngoSJIS JIS code JIS=—F
?ggci)éeén T\/I M code Mz=— K

kodiyos QR 'mikro
cbdigos QR micro

micro QR codes

~A 7 uQRa—F

koefi'Bjente
coeficiente

coefficient

PRk

koefi'Bjente ka'liente de mo'tor
coeficiente caliente de motor

motor hot coefficient

E—HRy MR

koefi'Bjente de 'karya efek'tiBo
coeficiente de carga efectivo

Effective load ratio

e R SRR S
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?gi?;?:?gzancia Match —E

?gia?:?gzanégigagsmg: ?:ioerz contador ~ counter value match Ny E—EK

?c);ij:?;tetate bearing NP

?c);}?ritgtaem:r?[;ie;:éelaoamiento anti-creep bearing 7 U —7 Bk

i::ocl)ell:e't?:rtor collector aL gk

iEfcl)elke't:):rt?)l‘;jearltgierto open collector F—=Travsk

?cl)lispgrizmddg E;ndice index column AT w7 ARG

ko'lumna Ge inter'Balo de obten'djon de "datos e sa'lida Output data collection interval column .3:_ P ”Rﬁ AR 51 % %

columna de intervalo de obtencién de datos de salida

ko'méando
comando

command

o< K

ko'mando ana'loxiko
comando analdgico

analog command

7 u 7R

ko'méndo de 'kambjo de ka'nal
comando de cambio de canal

channel change command

F v U RNVERES

ko'méndo de 'kambjo de 'ndmbre de ar'fiBo
comando de cambio de nombre de archivo

file name change command

TrANHER AR

ko'méando de kanbela'djon de eTor

comando de cancelacién de error error cancel command = 7 —fRERE
ko'méndo de kon'tro'lador pro'yramable . N
programmable controller command ' —/47 YIRS

comando de controlador programable

ko'méndo de elimina'6jon de ar'fio
comando de eliminacion de archivo

file delete command

77 ANVHIBRaw R

ko'mando e im'pulso

comando de impulso pulse command 7V AHEAT
g)mr?\g;gec;rg??xsmggde motor motor drive command T — 2 B

tz:::ggz Zee T:::ZJ:: Z: Eeezii':ijgr? ZZ T:]ss::z Ezmlz?::) pulse measurement start command (SM1898) <)L 2 I i B 4G 65 (SM1898)
i::oc')mri\r':'j(r)1f.fieoin(?ieer‘aij;;r;,ercic'Jn insert command FLADSES

ko'méndo de orjenta'djom
comando de orientacion

orientation command

F Vo NES

ko'mando &e prea'xuste
comando de preajuste

preset command

7ty MES

ko'mando &e Te'set de e'Tor
comando de reset de error

error reset command

T7—Vt vy MER

ko'mando &e tren de Tm'pulsos

comando de tren de impulsos pulse train command 2V A B
ko'mando e Belobi'dad ana'loxiko o~
comando de velocidad analégico analog speed command T a7
ko'méndo posi'Bjon .. L.

comando posicién position command AR =y
kombina'gjon . . N

combinacion combination HHE

komén'tarjo R

comentario comment a A b

komén'tarjo de disposi'tiBo
comentario de dispositivo

device comment

FTRA AR b

komén'tarjo de disposi'tiBo ko'min
comentario de dispositivo comun

common device comment

TRT TN TN AA ks M@

komén'tarjo de eti'keta
comentario de etiqueta

tag comment

2T aRXsh
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komén'tarjo por pro'yrama o R, N

comentario por programa comment by program AT AN k=S AV

ko'mjenBo

comienzo start up )

ki Qi . . .

ggr;(l)ndm wild card AN KRI—FR

kompara'6jon de 'Bloke
comparacion de bloque

Block comparison

7n oy 7 g

comparador del konta'dor de 'alta BeloBi'dad
comparador del contador de alta velocidad

high-speed counter comparator

BEI T HEa N —H

kompar'tir

compartir shearing TV T
compatibilidad compatibility K

compatibilidad compatibility el

gx;r:::;ocnigz lzjagt:::t?de;?zg:;);lrzmpu|So Overshoot amount compensation A —/33 =2 — M EAfIE
?grﬁgseagz;g?g;zggg:;izamiento slip compensation TR I

kompensa'Bjon de 'fase Phase Compensation {j*ﬁ*@]f

compensacion de fase

kompensa'6jon de ol'gura
compensacion de holgura

backlash compensation

Ny 7Ty afiE

kompensa'Bjon de ol'gura/ ol'gura kanti'dad de korek'Bjon
compensacion de holgura/ holgura cantidad de correccion

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny VT y v affilg

com'pilacion

compilacién compilation a8 L
iE‘f’([;qr‘:lerr)];éenr‘::rejOntario complementary ayFYAEY
iE;)(r)nr?\er;nlir'r];?ento plug-in TITA
komple'ménto add-on - ]\2]—‘/

complemento

kom'pletada prepara'djon de Tnibjo de 'kopja de seyuri'dad

i NI o BB hL YL fits 2=
completada preparacion de inicio de copia de seguridad BaCkup start preparation Completed Ny I T > F}ﬂﬁu @1}@757
komple'tado
Completado Completed 6T
kompo'nénte de Twido . .
componente de ruido noise component J A ARGy
kompo'nénte eToneo o
componente erréneo faulty component NG
kompo'nénte/ parte o
componente/ parte component/part 1S
kompo'ner N
componer compose ARk
kompra
compra purchase AR
kompre'sor R N
compresor compressor a7y P—

komprofa'Bjon de eTores
comprobacion de errores

error check

TT7—F v T

komputo
coémputo

count

VRV

komputo e a'xuste de off'set ga'nanbja
cémputo de ajuste de offset/ganancia

Offset/gain setting count

* 7% v ML UERERIK

komputo de a'xuste off'set ga'nanbja
cémputo de ajuste offset/ganancia

offset/gain setting count

F 7% b FAUREEE

komputo de esta'Bjon
coémputo de estacion

Station count

ISE:
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komputo to'tal

coémputo total total count f—=Z) Tk
ko'miin .

comun common HiEm

ko'miin .

comun common aF

ko'miin neya'tiBo
comun negativo

negative common

ko'miin posi'tio

comun positivo positive common FIRaE
komiinika'8jon . . < T
comunicacion communication =
komiinika'gjon . . =
comunicacion communication H{E

komdinika'6jon 'Biklika
comunicacion ciclica

cyclic communication

A7V v IR

komiinika'6jon komBuf'fer de ak'Beso alea'torjo
comunicacion con buffer de acceso aleatorio

communication using the random access buffer

FUERT I REARANy T 72 LB

il

komdiinika'6jon de 'datos
comunicacion de datos

data communication

7 5 55(E

komiinika'6jon de 'datos
comunicacion de datos

data communication

F %

komdiinika'6jon de 'datos

comunicacion de datos data communication T —H R
komdinika'jon de én'fufe . . N N f=
comunicacion de enchufe socket communication Yy bl

komiinika'djon de seyi'mjento
comunicacion de seguimiento

tracking communication

b 7

komdinika'djon en 'serje
comunicacion en serie

serial communication

U T IVIEE

komdinika'Bjon en 'serje de konek'sjon de 'modulo de Bepe'u
comunicacion en serie de conexién de médulo de CPU

serial communication CPU module connection

U 7 NVEECPUL = M

komdinika'6jon ini'6jal
comunicacion inicial

initial communication

A =¥ VARG

komdiinika'6jon 'optika
Comunicacién 6ptica

Optical Communication

komdiinika'6jon transi'torja
comunicacion transitoria

transient communication

P/

N7 Y=y MNEfE

komdini'kar kon la tar'xeta de mé&'morja
comunicar con la tarjeta de memoria

communicate with memory card

AFE Y T — R~HEik

kondensa'gjom

condensacién dew formation R
kondensa'dor NN
condensador condenser = AV

kondensa'dor kommu'tado 'para korek'Bjon de fak'tor de po'tenbja

condensador conmutado para correccién de factor de potencia

phase-advanced condenser

= T

kondensa'dor e 'filtro
condensador de filtro

filter capacitor

TUNE AT Y

kondensa'dor de si'li6jo
condensador de silicio

silicon capacitor

Yoy aryFuH

kondensa'dor elektro'litiko de alu'minjo
condensador electrolitico de aluminio

aluminum electrolytic capacitor

TR AT Y

kondi'Bjon
condicién

Condition

2= MG

kondi'Bjon de disposi'tiBo
condicion de dispositivo

device condition

T A

kondi'Bjon de emi'sjon de e'Bento
condicién de emisién de evento

event issuance condition

A N N FATERIE

kondi'Bjon de Tnibjo
condicién de inicio

Start condition

(L) ESUE
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kondi'Bjon de inter'Blokeo . . . s
condicion de interblogueo interlock condition A S
kondi'6jon de po'tenBja de la 'pila o N — LI
condicion de potencia de la pila battery power condition ANy T )RR
kondi'Bjon de suba'xuste .. o
condicion de subajuste subset condition 7y NS
kondi'Bjones de superfi'sjom . oy _ Ps
condiciones de supervision monitor conditions =2 R
kondi'Bjones de "uso de la tar'xeta de mé'morja .. . .y
] — K N ~
condiciones de uso de la tarjeta de memoria memory card use conditions AE YA — FEEARD
kon'dukto N
conducto duct 77 b
konduk'tor R N
conductor conductor aUE TR
konek'tor N
conector connector aIRTH

konek'tor de a'xuste del nlimero 'Base
conector de ajuste del numero base

base number setting connector

BHGRE= R X

konek'tor de Bate'ria
conector de bateria

battery connector

Ny T axy s

konek'tor de 'kaBle
conector de cable

lead connector

Vo Naks 4

konek'tor de 'modulo
conector de modulo

module connector

o=y haxs %

konek'tor de 'modulo opBjo'nal
conector de médulo opcional

option module connector

FFvarva=y NERia R X

konek'tor de pin
conector de pin

pin connector

vraxs Xy

konek'tor &e po'tenbja
conector de potencia

power connector

U EE P

konek'tor e 'tipo e éngar'6ado a pre'sjon
conector de tipo de engarzado a presior

crimping type connector

EHEXA TaxsH

konek'tor de 'tipo de solda'dura
conector de tipo de soldadura

soldering type connector

BT S A T ax s Z

konek'tor de un toke
conector de un toque

one-touch connector

U yTFaxrsH

konek'tor 'optiko de 2 'nukleos

conector éptico de 2 nlcleos 2-core optical connector = axs 4
konek'tor por desplaBa'mjento del aiz'lante . . . — ) :
conector por desplazamiento del aislante insulation displacement connector JE#EZ A TR X
konek'tor suB d de 'treinta i 'sjete 'pines R . X -
conector sub D de 37 pines 37-pin D-sub connector 3T DY T axs s
konek'sjon ) -

conexiéon connection ks

konek'sjon ) - i X

conexion connection =5 VAV %

konek'sjon de Bus
conexion de bus

bus connection

PN A

konek'sjon &e Bus dixi'tal
conexion de bus digital

digital bus connection

T4 U H VN ARG

konek'sjon de ka'nal 'multiple
conexion de canal multiple

multi-channel connection

0% v Ak Ve VI

konek'sjon &e kon'sola
conexion de consola

console connection

oy Y — VR

konek'sjon de es'tado
conexién de estado

status latch

AT =S AT T

konek'sjon de es'treAa
conexién de estrella

star connection

A B —FE R

konek'sjon e mikroordena'dor
conexion de microordenador

microcomputer connection

~A 3

24



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
ARAVEE KR BAEE

konek'sjon de 'modulo
conexion de madulo

module connection

A=y b

konek'sjon de Tamifika'Gjon T
conexion de ramificaciéon T

T-branch connection

Ty I e

konek'sjon de Ted
conexion de red

network connection

oy MU — 7 iRl

konek'sjon de Ted koeksis'tente
conexion de red coexistente

coexistence network connection

BExy MU — 7 i

konek'sjon 'delta

conexion delta delta connection T )L B FERL
konek'sjon en kas'kada . e
conexién en cascada cascade connection A — Rk

konek'sjon en 'serje (Bir'kwito 'loxiko AND)

conexién en serie (circuito l6gico AND) serial connection (AND logic circuit) | [E.%1#%#5i (AND[a]#5)
?Si,k;i’inéeﬁ Zeigﬁagigzag zigzag connection T TR
ggak;?i%ﬁrg?:;fieri?t(z;?gEoit%R;égiCO OR) parallel connection(OR logic circuit) 514 (OR[=] #)
?g;’éiu;fgck%nﬁﬁgomun common configuration o AR
?ggéréalfgc?eéﬁagz datos data configuration T — SRk
configuracion de datos del proyecto  Project data configuration TuTas hF— S
?ggéréal;e;:c?eégéamg rjr;%:rf]ecr)ria buffer buffer memory configuration Ny 77 A YRR
?ggéréal;e;:c?eégég; men menu configuration A = = =R
t:ocr)nrf';ﬁgr;al;eg‘c?eé;ejj‘tgpapestaﬁa tab configuration 2 THERK

::Ochn rf';ﬁgr;al;eg‘c?eézs:jeg a‘s:istema system configuration AT DAL
?c:];:#;lfgc?eétzﬁgitzI‘g?jk; de bloque ~ Plock detailed configuration 70y 7 R K
?(Trfli;rgr;alfroédor configurator Ay 4F¥al—H
?ggrf?}ar?\j;rgi?r? g?iasiento confirmation of seating 75 JERERE
?Qﬂ}ni}arﬁjg&?:ﬁz cierre confirmation of closure AR
?gg}?}?ﬁj;néi?rf eggaﬁegad a confirmation of arrival B iR

oS o % persee confirmation of passage HIEER

confirmacién de pasaje

komfirma'6jom de 'prwefa de disposi'tifo
confirmacion de prueba de dispositivo

device test confirmation

TN AT A MR

komfirma'6jom de 'prweBa de mé'morja Buf'fer
confirmacién de prueba de memoria buffer

buffer memory test confirmation

Ny 77 AU T A MR

komfirma'6jom de suk'6jom

confirmacién de succién confirmation of suction W 75 WE R

komfir'mar ) >

confirmar confirm HeR

conxelar ,

congelar freeze 71—

koniko - :

conico taper e

kommuta'gjon : -
switchover A A s F e

conmutacion

kommuta'djon de 'krube por 'Bero
conmutacién de cruce por cero

zero-cross switching

YorsozxzxAfvF o T
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kon'sola
consola console ay Yy —)L
?gitgrf]:nte constant 3T
?gitgrf]:r?te;jgzpiiger;%eg rf]jleejoarj\ceIeraci()n Acceleration time constant TR 7E
T:ogitgs:nigtg: ptci’eére'}rli)ets)ageeha:j'eei;o:;ceIeracic’Jn Deceleration time constant ERE R
%ﬁﬁﬁﬁﬁ%ﬂﬁdmmO filter time constant 7 A N ZREERR
?on?‘ltgrf]:r?;e'tjgnépiizerF:S?;aggn nivelacion ~ Smoothing time constant A L= TIEER
?gitgrf]:r?tegrggcimal decimal constant 102 E 2K
?gitgrf]:r?tegm(;gmotor motor constant T EEK
‘g’g?‘]tgr{]:::;aae;;n:éecima| hexadecimal constant 161 T 5
?gﬁgfrﬂ?éfgﬁtigggtae’ﬂ?e al agua water-resistant construction Mt AR
::Ocl;?lusrtjoﬁ)kcgs I'1ct;eorriente current consumption (EEAE==RTD
?cl;ausrtjo;i)pgzgggtencia power consumption HE T
?gﬁ:;)cto contact B
?gﬁtgjcigfgpsggimﬁgt;malmente normally closed contact bR

kon'takto de TniBjo de Bak'kup
contacto de inicio de backup

backup start contact

Ny I Ty T BMEEES

kon'takto de pa'rada

contacto de PARADA

STOP contact

A K AR A

kon'takto de 'pines

- 3 CIN N E

contacto de pines pin contact BN
kon'takto de Te'le N
contacto de relé relay contact U L—8A
kon'takto de se'tap de Tni6jo de Bak'kup . 5 e et
contacto de setup de inicio de backup Packup start setup contact N 7Ty T RGBS
kon'takto fik'tiBjo . -

~ e S 3 s
contacto ficticio dummy contact I —HE R
kon'takto 'aBja a'tras R .

i . , N . 5
contacto hacia atras back contact Ny 7R
kon'takto nor'malmente a'Bjerto 11 {[% .
contacto normalmente abierto normally open contact afk R
kon'takto prinBi'pal . o

main contact FHE

contacto principal

kon'takto RUN/PAUSE Te'moto
contacto RUN/PAUSE remoto

remote RUN/PAUSE contact

U & — FRUN/PAUSE#: i

kon'takto 'Balido de opera'6jon de Bak'kup de "datos Teten'tiBos

contacto vélido de operacién de backup de datos retentivos

Latch data backup operation valid contact

T FT—=H N 7T v TEAERE R

konta'dor

contador counter VRN
g’gﬁfgagﬁzBS ABS counter ABSH v %
contador anular ring counter VLI
contador de desviacion deviation counter G5
konta'dor e pa'nel panelmeter /\"Z\}I/ P

contador de panel
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konta'dor de prea'xuste B .
contador de preajuste preset counter TVt NIDH
konta'dor line'al . N
contador lineal linear counter V=7 %
konta'dor 'swafe N
contador suave soft counter VT NI H
konta'dores elek'tronikos . - N
contadores electrénicos electronic counters BT H
contamin'antez . IS
contaminantes contaminants 159 E
konte'nido de 'litjo . .
contenido de litio lithium content UFULEGHRE

konte'nidos de eti'keta 5 — ANE
contenidos de etiqueta tag contents 77 ﬁ

konte'nidos de m'arko de Te'xistro de u'swarjo

contenidos de marco de registro de usuario USeT registration frame contents Z—PHGET L — AR
?onﬁ:eag gigt(:jsl'gitos digit count Mk

kon'tinwo . N

continuo continuous SE

iZ‘f’omrr:'lt‘:}z;ler shrink IR

contrasefia password Wi 27

::oomrr:'l[‘?;feﬁa password INAU—FK
t:oonﬁ?;fgr%;e;rzﬁgz archivo file password 32 77 A NIRRT — K32
t:oonﬁ?g:;;;rgﬁeo archivo file password 77 ANNAT — R
lg:ontrr]a't[‘?g:e‘r;go;aemo'[a remote password JE— kAT — R
kon'traste —

contraste contrast SN

control control i

kon'trol 28T

control ACT ACT control ACT=Y Fa—/L
fgﬁf'rgfti};eéivex ActiveX control ActiveXz2 > h e — /L
?Sﬁilrgffagﬁgﬁt;i@?ﬂoe modelo model adaptive control 7 /L S A

control analogico analog control 71 7

?ggilrgi ?jmeorgxrvrvlac?r?g uador damper control g

control de avance activo feed forward control 74— 77— K
contro! do avance fijo fixed feeding control b D

?ggilrgi glglfazeglagocerrado closed loop control 7 v — R RL— 7]
?ggilrgi glglfazecjzerélgaapertura open loop control A =T =Tl
?ggilrgi gg'?)ﬁ?llg Téi;m%te cerrado  Fully closed loop control 7 v 7 m— X Rl
?ggilrgi gg'?)ﬁ?llg Téi;m%te cerrado  Fully closed loop control Ty B R Rl
sontrol de caida droop control L — 7 il
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control de calidad quality control B B

control de extraccion draw control I e — il

ffg;;?r?ﬁ ?;ef(:;: (}%étodo) phase control (method) (AR A =G

ﬁmﬁth flow control 7 v — il

?8,:33? fcglzk;vreemglajgerliei;“eg: j(ejnetoslizamiento slip frequency control ERaURE L% gilkil

?ggilrgelj Ekereinrlinrtgrie;:inoslodescenso ramp-up/down control Bl

?ggilrgi Et;r??:::jrz‘olacién interpolation control D il

?gmjeé"ge{ﬁigmﬂgg?gf rgisaf;xgz 2 ejes 2-axis circular interpolation control 2 P A P )4

?ggilrgi lggs‘;;rgscara mask control ~ A7 il i

?ggilrgi rgoeﬁi:i(e)tci’miento motion control T— 3

ffg;;?rgef :ji'gelnivel level control L~UL 4

ffg;ﬁ"rgef gjgnzf}?gﬁtaci(,n orientation control Z U = I

ffg;ﬁ"rgT f;g"gigﬂacién oscillation control > L— I

?ggilrgi ‘:;ééggls(jjog torsion torque control R oL i

kon'trol de 'plaka fron'tal o

control de placa frontal faceplate control Jxz— A7 b—harphr—

control de posicion position control o

T:og:]rfr'gf g:iggﬁgjgﬁ;?:igr::gkze contacto contact positioning control & T IRl

control de presion pressure control I A7

e Yot SO0 (i angge ) rcesconrl 7 5 AN

?onrt;ft)lrge; ‘:jrge;sr%ceso process control TRE

P process control 7 1 A

control de proceso

kon'trol de pro'6eso em battf
control de proceso en batch

batch process control

Ry F 7 ak A

kon'trol de Teduk'Ojon de Tema'néntes
control de reduccion de remanentes

dross reduction control

Ru 2 &7 a il

kon'trol de Tes'pwesta
control de respuesta

feedback Control

74— Ry 7l

kon'trol de seyi'mjento de posi'Bjon
control de seguimiento de posicion

Position follow-up control

7 BB REH] i

kon'trol de supre'sjon de Bifra'Bjom adap'taple
control de supresién de vibracion adaptable

adaptive vibration suppression control

T T T 4 7 ARG

kon'trol de supre'sjon de Bifra'Bjom aBan'6ada
control de supresion de vibracion avanzada

advanced vibration suppression control

T RN A il A

kon'trol de ten'sjom
control de tension

tension control

55 7 il {0

kon'trol de tiris'tor
control de tiristor

thyristor control

YAV 2 H 4

kon'trol de Bek'tor
control de vector

vector control

N7 RV
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iR
=]=]

B

kon'trol 8e Bek'tor de 'fluxo aBan'dado
control de vector de flujo avanzado

advanced flux vector control

T KX A BRSOV

kon'trol de Bek'tor sin sen'sor te'al
control de vector sin sensor real

Real sensorless vector control

U7t AT Ul

kon'trol de Belobi'dad 'Bero
control de velocidad cero

zero speed control

Y e A

kon'trol de Bentila'djon
control de ventilacion

ventilation control

)

kon'trol dixi'tal
control digital

digital control

74 2l

kon'trol dixi'tal to'tal
control digital total

all digital control

F—IvT 4 X LI

kon'trol ma'estro
control maestro

master control

VAHF L ba—)

kon'trol 'nano

control nano nano control 7= il
?on;;?rgfr:]el;:;ecr?‘co CN numerical control, NC H A
?Sﬁi'rgﬂ°g°;§ggarlciona| Proportional control E A7 1 4
?Sﬁi'rgngﬁ]oto remote control = (R E
?Sﬁi'rgngﬁ]oto remote control 35 7 A
ongunie do progtamacon pare) contolsecuencial (ProOgEamming language for) sequence control |3 /7 > A 1 5
?gﬁi'rgﬁlkswggﬂaénci al sequence control —Jr v A
ffg;;?rgfgf r:i(i:(?()nico synchronous control (] 390 )4

control tandem tandem control 425 Nl

kon'tro'lador
controlador

controller

arvhr—7

kon'tro'lador de 'linea de produk'Bjom
controlador de linea de produccion

production line controller

A rarbp—7

kon'tro'lador 6e 'makina
controlador de maquina

machine controller

~vraryhka—7J

kon'tro'lador e mo'tor de 'pasos
controlador de motor de pasos

stepping motor driver

AT TE—H KT AN

kon'tro'lador &e mofi'mjento
controlador de movimiento

Motion controller

T—Ygraryibo—7

kon'tro'lador de posi'Bjon
controlador de posicion

position controller

L= hbr—7

kon'tro'lador e 'punto de 'krube
controlador de punto de cruce

cross-point driver

T RARLEN(T T A RT A=)

kon'tro'lador de To'Bot
controlador de robot

robot controller

ARy harbr—7

kon'tro'lador de se'kwenbja
controlador de secuencia

Watchdog

TF T RT

kon'tro'lador 'loxiko pro'yramable
controlador légico programable

programmable logic contoller

Iy IenYysarytun—37

kon'tro'lador prin6i'pal
controlador principal

main controller

Afrarhn—3

kon'tro'lador pro'yramable
controlador programable

programmable controller

a7 rarra—7

kon'tro'lador pro'yramable 'listo
controlador programable listo

programmable controller ready

DA P

kon'tro'lador pro'yramable 'modulos 6epe'u
controlador programable médulos CPU

programmable controller CPU module

=Y CPUx= v |
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kon'tro'lador se'kwen®jal
controlador secuencial

sequence controller

v Aarka—F

komber'sjom a as'6ii

conversion a ASCII Conversion to ASCII ASCITZ #i
conversion a binario Conversion to binary S T
?(r)nrk;s/r:jr();ig:el\scu ASCII conversion T A F—LHa
iE;)(r)nrk;\e/rgjl?éni('?rcll:)l:%B(g\‘D-BIN BCD-BIN conversion BCD-BINZ: #
conversion de datos data conversion F— B
?ggs;:jﬁgg;eglglgscala scale conversion A — VR

komber'sjom 8e Tm'pulsos, komber'tir en ‘'tina forma de im'pulso

conversion de impulsos, convertir en una forma de impulso

pulse conversion, convert into pulse form

2V A4

komber'sjom de Ta'djan
conversioén de radian

radian conversion

ZT

komber'sor de impe'danbja
conversor de impedancia

impedance converter

{ Ve AT

komberti'dor
convertidor

converter

o N—H

komberti'dor ko'miin &e 'djodo
convertidor comun de diodo

diode common converter

A F— Nl a =4

komberti'dor TeRer'sifle
convertidor reversible

reversible converter

LIRS I S

komber'tir

convertir convert I5 4
koorde'nada )

coordenada coordinate Y
kopja :
copia copy =

kopja e pa'rametros
copia de pardmetros

parameter copy

INT A —H ap’—

kopja de seyuri'dad kom'pletada
copia de seguridad completada

backup completed

NI T YT T

kora'6om

corazén core a7

correa de sincronizacién timing belt T2 A
correccion automética auto correction B EDHE
i::oo”rernlteerf:te(:j1 Tg?akearranque starting current e RO
i::oorjrernlt;r?te(: kéztaéej(ogif:cniqgﬁ "del motor motor exciting current T — X R
?gjrerr]iteegteguéz fuga leakage current EVaVCEERID
?gjrerr]iteegteguéz fuga leakage current LG Ry0
?o”rer:tgr?:(: uggj(;:rupcién rush current BRI
?o”rer:tgr?:g r](;rala::jr(:(njuIacién ripple current U 7V
cortiente de salida analégica analog output current T 0
corriente inducida induced current FaE
i::ocr)rjrerniteer:f:(r;.ﬁrrﬁ;minal rated current FEFS FE L
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koTjente némi'nal de én'trada

corriente nominal de entrada Rated input current TERE AT
?gjfﬁtee;?graleirr:glt%el motor rated motor current T—H ERET
i::ocr)rjfrniteerIC;::\;;aEt;ré\sita eddy current DT

korta'dor de 'kaple cable cutter /7»—7"}]/7{7 y &

cortador de cable

korta'dor Tota'tiBo
cortador rotativo

rotary cutter

0—2U—7yX—

?g?'tfg?lfggos firewall T AT T F—Ib
corte cutting Bl

corte basto rough cutting L1 Y
i::ocr)t:}tﬁerilé)arrﬁIeante brilliant cut TZVIVT Ny b
i::ocr)t?téee (kja;o;;alor heat cutting E—hhv b
i::ocr)trlgiarlf;mfecﬁl:)trelzklaéctrica light curtain FA MIH—TF
cortociruitar short-circuiting i

?g?fggv}i?uito short, short circuit va—Fh

koste

coste cost =

?;tse:g; fg‘:ikf?g)oﬁcacién manufacture cost R
i::ocjtse:e'psréug)ﬁrkg\?:ticos practical cost KRG
?;gtnbrﬁgres manners PIGH

?;gtrara seam CAANE|

kos'tura de Bol'siko . ° N
costura de bolsillo pocket seaming Wy N EREGE
?gifzegglon quotation R
oo proiramepe programmable controller CPU > —4 % CPU

CPU controlador programable

Bepe'u de kon'tro'lador de moBi'mjento
CPU de controlador de movimiento

motion controller CPU

T—vzgrary hba—7CPU

Bepe'u de moBi'mjento

CPU de movimiento Motion CPU £—3v 3 CPU
A PC CPU %V =2 CPU
eé;ebaggc;ereggeso Process CPU 7'm& ACPU
CPU de robot Robot CPU =&y FCPU

CRC de dje'Biseiz Bits ('‘para MODBus)
CRC de 16 bits (para MODBUS)

16-bit CRC (for MODBUS)

16t~ FCRC(MODBUS£)

krea'djon de ar'fio 'nwepo

creacion de archivo nuevo new file creation 7 7 A IVETHRAER
krea'Bjon de m'arko de Te'xistro de u'swarjo . . . N N
creacion de marco de registro de usuario USer registration frame creation T —WRERT L— AER
kris'tal 'likido . . .

liquid crystal R ek

cristal liquido
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krokis .=

croquis draft FZ 7 R

krokis si'noptiko . . ) I

croquis sinéptico outline drawing AR

kwadro

cuadro chart F¥—Fh

kwadro de desa'Toho

cuadro de desarrollo development chart B ]

kwadro de 'djaloyo enkon'trar disposi'tio . . . — . N N

find device dialog box TNA ARREA T 0 7

cuadro de dialogo encontrar dispositivo

kwadro de fun'gjon
cuadro de funcion

function chart

Ty varFry—h

kwadro de fun'6jon se'kwen6jal
cuadro de funcion secuencial

sequential function chart

=l NT Y aryFy— b

kwadro de Teduk'Bjon de Ba'lores espebifi'kados
cuadro de reduccion de valores especificados

derating chart

FA4L—T 4T

ku'Bjerta kom Bi'sayras
cubierta con bisagras

hinged cover

WER ) & B N—

ku'Bjerta de 'Base
cubierta de base

base cover

NR— A /N—

ku'Bjerta de 'kaBleado concava
cubierta de cableado céncava

comb-shaped wiring cover

< LIGEL#R A /3 —

ku'Bjerta de 'lente
cubierta de lente

lens cover

L Xy R—

ku'Bjerta fron'tal de eti'keta de es'tado
cubierta frontal de etiqueta de estado

status tag faceplate

AT —H AR T T 2— AT L— k

ku'Bjerta protek'tora op6jo'nal
cubierta protectora opcional

option protective cover

T a AT N —

kwota

cuota quota V%

iE‘ijl:sr(:);ror cursor =)

gjlzﬁrava curve }i ;9

curva cicloide cycloid curve Yoo ad Rl
t:ﬁa\]/(: gagetr)aaﬁera bathtub curve 25T R
t:ﬁa\]/(: ;I:Iegaleva cam curve 71 2 il

kurBa 6e Teduk'Ojon de Ba'lores espebifi'kados
curva de reduccion de valores especificados

derating curve

TAV—=T AT =T

kurBa trapeBoi'dal
curva trapezoidal

Trapecloid curve

NI m A Rl

kurBa bi'tal &e Te'le
curva vital de relé

relay life curve

U L — i il

(:;;(rilsos damage k4R

‘:;:tsos data >

?;:tsoasna;z(gfggicos analog data T s —
?jaztjlotsc)ﬁsakkl:;%?(euérjﬁgodestino backup target data Ny I Ty TRBT— 4
= 7
?;:tsobsi'ngij?\;rios binary data NAFVTF—H

datos 'Biklikos
datos ciclicos

cyclic data

YA 7Y ) F—4
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datos de 16-Bits

datos de 16-bits 16-bit data 168y 7 —%
Batos e 8 pit . — .
(;aotso; deI S8 bits 8 bit data 7 —4#RE8E v |k
3atos Ge a'xuste ko'mi : RO
Iatos do allste common setting data R ET —H

datos de ajuste comuin

datos de Bak'kup
datos de backup

backup data

RNy T T T—4

datos de komiinika'jon
datos de comunicacién

communication data

SfEF— 4

datos de kondi'Bjon de pro'deso
datos de condicion de proceso

process condition data

Tu ARMT— 4

datos de konek'sjon de amplifika'dor 'serpfo
datos de conexion de amplificador servo

servo amplifier connection data

Y= T T i

datos de kon'trol
datos de control

control data

ay ha—LT—&

datos de disposi'tio
datos de dispositivo

device data

T AT =5

datos de én'labe

datos de enlace link data Voo r—4

?;zt:lotsoa; gs;aéeosftsggrgegsg proceso process status data ut AREF— %
datos de fusion merge data F— B
Eﬁzﬁiws cam data B BT —H

(:;;soa; pdaéagglabra word data U RF— X

t:;:tsoég pda; e[t)eaquete Packet data 2y N FE— A
(:;;soa; ?(:Tgu;sg;ursos resource data Y —2F—%
?;:tsoa; T(:T‘frtreogistro logging data R¥ U IT—H
?;:tsoa; ;:Té@rtreogistro log data 0 sF—X

datos de sis'tema system data S

datos de sistema

datos del pro'jekto
datos del proyecto

project data

ruvx) hF—4

datos en Bits

datos en bits bit data Py hF— &
(éi)SiC DC =R
?je(:e;%rilg?ica ex-factory HiiE

((jjeggtee\te discussion Wt

((jjegi(l:”i]?rllal decimal 10451
((jjeglcnlq?rlgﬁggag;‘g:gg binario binary-coded decimal 21105

deklara'Gjon
declaracion

statement

AT —h A b

deklara'6jon de komén'tarjo
declaracién de comentario

comment statement

A MAT—=hHRA DB

deklara'djon | _ .
declaracion | I statement A7 —hFA B
defini'Bjon de e'for e e, .

definicion de error error definition HENE
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et et s somets ot oo P20 cONEFO] command frequency setter 84 6 48 R
?jeglniﬁ?toarldor delimiter TUIH
?je:;:ﬁﬁ;(sréxor demultiplexer FNVNF T LT
((jjegsri](:it:ji:dimciexerai'?:;ggracic')n integration density R L
?jeep?)n;xgmgaigrﬁgabersonaI staff department AL 7 E
depuracion debug TSy s
?jeg?qeocéﬁgoggoé?)eni:glegaee:rawtli:ce de datos data link control right T =5 U > 7 il
?je;féot:iadcﬁtrrﬁjlustrial industrial right TEPTAHE
desaceleracion deceleration o
((jje;aslgﬁtjeste maladjustment il
?je;as?;fr)ollo development A %€
((jje;zll;lieooq ueo unlock V=
((jjeézol;%rn(y:]rziento overflow Fr—"—=Tu—
?je;gyaarg a download Hrvoa— K
?je;gaéyaarége;g; arco arc discharge T — 7 i
?je;'gyaarage; %[Z"Zomn a corona discharge o v E
((jje;eseggar]Tgrt; ?gg;geggji;u perficie surface runout HRAL
((jje;?ggga;?ii;ador decorder Ta—x
((jje;?ggga;;icar decode FTa—RK
((jje;?g(e)kr‘lsg(ién disconnection fiRt 4]
((jje;?g?)k; g;i(grl]k?f: Scables wire disconnection TR
?Jle;ztg(r:har dispose JEZE
?jeéznébr?:galar unpacking B AR
?je::f?gzn;gm;%imgj; memoria memory defragmentation A ) BREIKIR
desyaste R N N
desgaste aging 4
((jje;?;t;ste wear JEEHE
((jje;?sﬁtlwlI:Ifijﬁic];gilgr;mgcsocéc)ergaego de conteo count inable command AT b A R—=T VAR
((jje(:asti:i:k;ilitar Disable =31
((jje(:astl:l:k;ilitar disable T4 —T
desapili'tar a'larma de pro'6eso Disable process alarm P S iﬂ;ﬂ:

deshabilitar alarma de proceso
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desagili'tar detek'8jom 8e a'larma

deshabilitar deteccion de alarma disable alarm detection T T — SRR
(ée;igiémmgﬂi;cién demagnetization TEikse
ﬁﬁngMn uninstallation TUA VAR
?jeé|2I?;éer$:?ento slip ERa
?jeé|2I?;éer$:?ento slip fREE

des'paffo de a'dwana N

despacho de aduana customs clearance PEEIES
?je;‘;l;ﬁznijgmiento travel B
?je;psl?aelaanz”;miento shift 7k
?je;Z;Tgr;ere scroll on AT a—)
des'pwes de ar'fliBador / tras ar'fiBador after trigger/post-trigger }\ U 7,\7?&

después de activador / tras activador

des'pwes de ar'fliBador de Tas'treo
después de activador de rastreo

after trace trigger

FL—2 RU T4

des'pwes de ar'fliBador de Te'xistro de 'datos
después de activador de registro de datos

After data logging trigger

FeguEL s R A%

des'pwes de ajustar la es'kala
después de ajustar la escala

after scaling

A=V Ttk

des'pwes de ka'Beba

después de cabeza post head WA R~y K
des'tino . . — o, — N N N
destino destination TAT 4 F—va

des'tino de superi'sjom

destino de supervision monitor destination T=H4

des'tino 'para ywar'dar ar'fifo . . .

destino para guardar archivo file save destination 7 7 A NRAES

destornil'lador . - o
screwdriver R A /R—

destornillador

destornil'lador de es'treAa
destornillador de estrella

Phillips screwdriver

TTART AN

destornil'lador de 'pala 'plana
destornillador de pala plana

flat-blade driver

YA FARQLEL(ZA F AR A=)

destornil'lador "plano

destornillador plano flathead screwdriver ~ATART AN
?jeéii?ggién deviation R

geéii?gg%ﬁ oézjor;]osicién position deviation (VAER/TP=
?jeéii?ggiigamgglrerg?sf?l‘)nl?ae tamafio allowable deviation of size SETEA A

detalles de datos digitales digital data details F 4 DB NT— SR
((jje;/:ﬁg; raim;;jaemg?ia buffer buffer memory details Ny 77 AE Y R

de'takes del e'Tor

detalles del error error details T T —FEH

detek'6jom e aniinBja'dor . . NS

deteccion de anunciador annunciator detection Tl —Z
detek'6jom de koinbi'denbja .

deteccién de coincidencia Match detection LG

detek'jom de ko'jente '6ero . N

deteccioén de corriente cero zero current detection € w L
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ge:tlzeéogg; eg:lg;.r:?:gﬁirgger errénea improper laser emission detection L —ViaFE

((jje:tze(j:ogg; e(;g error error detection T 7 —kH

((jje:tze(j:ogg; e(;g error error detection FH R

((jje:tze(j:ogg; e(;g (Zerii)s;'eéog posicion position error detection (LERL Y B

((jie:tgginéze Z:rs:}rgarncsjigt?;;;;rggr de freng brake transistor error detection T L% b T VR F BE R

ge:t?g)gg;'faﬂgsfallos flaw detection F ARA

ge:tlgggg;pgsegg'rsja% torsion torque detection N g

(ée:t?éfgg;péieggsicién position detection (AR fan)

((jje:tze(j:ogga pgze&;ggara] relativa relative position detection FECHALE AR H

detek'8jom e so'porte de TeBep'Bjon de ka'nal de "datos (CD ('disiD)) N N -

detecion de soporte de recepcion de canal de datos (CD (pepy) |22 Channel reception carrier detection (CD (DCD)) | 7= % F ¢ &/ VEIRF v ) 7t (CD (DCD))

(ée:t';efggﬁ ?iﬁaétgmacto non-contact detection FEpEfbba

detectado detected Bt

?je:tggt?)erlftajsg fase phase detector (LA 2

dotector de posicion position detector i B e 2

etactor e prteorion t comdonesdor d fitro flter capacitor protection detector 7 /L4 = 7 L R R 125

((jje:trjeo;’r?(;sr;rse deteriorate el

ﬂ?gaor?g(gtico diagnostics 2

diagnéstico do PLC PLC diagnostics PCaI

ﬂ?ggﬁﬁ,fkgt?;ege red network diagnostics F v U —27 2k

(g?ggrgr?]e; (:jmemzt;r‘ﬁ?r:istracién management diagram (EgZaR

diagrama de cableado wiring diagram e

diagrama de cableado wiring diagram AL

i’i?;;?’é‘r?;"a*é flujo flow chart e gnEy

((g?éyt;?;r?]eaﬂlax; flujo flow chart 7u—F¥—h

dja'yrama de 'fluxo de pro'Beso 'para kon'trol process flow chart for control %Eﬁj:%%

diagrama de flujo de proceso para control

dja'yrama de 'fluxo de Tesolu'djon de e'Tores
diagrama de flujo de resolucion de errores

troubleshooting flowchart

oINS a—T 4T T a—

dja'yrama de pro'6eso

diagrama de proceso process diagram THEX
dja'yrama de sinkronifa'djon . NS o
diagrama de sincronizacion timing chart AAI7Fx— b
dja'yrama de tuBe'riaz . . [ TS
diagrama de tuberias piping diagram Acs
dja'yrama &el sis'tema . 5

system diagram EN RS

diagrama del sistema
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dja'yrama en eska'lera

diagrama en escalera ladder diagram [F]
((g?g;?;r;n; sekanllet—;ascalera ladder diagram 74—
3?§5?§$§igaﬂigma| original diagram JF
(g?g;?;rf;fggﬂencial sequence diagram YU
ﬂ?g;:g::;teggerior outer diameter PANES
ﬂ?g;twrgt?grﬁterior inside diameter WAL
dibuio drawing W5 %
((jjifi?"reermgﬁcia difference =53
((jjlflt?:rngﬁgrac (gg color color difference %
diterenciacion differentiation .
ﬂﬁgfgﬁg?&grgge&:?ﬁemaci()n differentiation of orientation J5 a1 )
?jifi?‘reeggﬁlcial differential ZEH)
((jjifi?'reermgﬁi:ias differences et

digital digital =y
?ﬂi)lii(‘t;oito digit i

dixito de Berifika'Bjon
digito de verificacion

check digit

Fxv 5T b

dimén'sjon de 'korte de pa'nel
dimensién de corte de panel

panel cutting dimension

SEAI bk

dimén'sjonez

dimensiones dimensions SNESTE
dind'mdmetro -
dlinam()metro dynamometer EpAE

8job . R .
é?o(::io diode B A F— R

djodo absorbente de 'sofre'karya
diodo absorbente de sobrecarga

surge absorbing diode

Y VWL K A A K

djodo de a'priete
diodo de apriete

clamp diode

77 TEA A=

3?33§8réser laser diode L —YHAF— K
ﬂ?g(:jec:';eéner zener diode W e
?Jilrier:erj:?ién address 7 KL 2

direk'Bjon de aper'tura open direction S \/:Pa/j?

direccion de apertura

direk'Gjon de brida del mo'tor
direccion de brida del motor

motor flange direction

T—H T T U0

direk'Gjon de xost
direccion de host

host address

WA T KFLA

direk'6jon e mé'morja Buf'fer
direccion de memoria buffer

buffer memory address

Ny 77 AEUVT KLA

direk'Bjon de mdn'taxe
direccion de montaje

mounting direction

H 0 A+ J510)
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direk'Bjon de mon'taxe de 'modulo
direccion de montaje de médulo

Module mounting address

2=y MIET FLX

direk'Gjon de 'nodo
direccion de nodo

node address

J—=F7 KL XA

direk'Gjon de red
direccion de re

network address

Xy hU—27 7T R

direk'Bjon de Te'xistro del 'ultimo eTor
direccion de registro del dltimo error

Latest error log address

=T —JEREREHT KL A

direk'Ojon e 'ese

direccion E/S I/0 address /07 FL =&
3irek'8jon HP/ Birek'8jon de posi®jon inidjal - \
ireooit o dhoocitn de oo o HP address/home position address Jim 7T K1 &

direccién HP/ direccion de posicion inicial

direk'Bjon IP de Tu'ter por de'fekto
direccion IP de router por defecto

default router IP address

FI7 4N MN—XIPT KL &

direk'Gjon IP pri'Bada
direccion IP privada

private IP address

7T A X—RPT FL X

direk'Gjon neya'tiBa
direccion negativa

negative direction

Wi 1]

direkBjona'mjento creciente de direk'Bjon
direccionamiento creciente de direccion

address increasing direction

TR L AT

direkBjona'mjento dekre'Bjente de direk'Ojon
direccionamiento decreciente de direcciéon

address decreasing direction

TR L AT

direk'tiBa de 'makinas

Directiva de maquinas Machinery Directive 2SR
direK'tor] i s
dlriere?:régrio directory T4 L7 K

direk'torjo ak'twal
directorio actual

current directory

B b T4 L7 R

direk'torjo Ta'io
directorio raiz

root directory

Jb—F T F L E

disko apli'kaBle
disco aplicable

applicable disk

T 4 A7

disko de 'datos

disco de datos data disk T—=2 T AR
32%3 layout LAT Yk
((jji‘issegoﬁéoe )((;: ‘)F]v:;dware hardware design N— YU =T X5
((jji‘issegoﬁéoe g;,e?)ines pin layout gL vl
((jji'issegoﬁa; fji:te;i;tema system design VAT LikE
ﬂ?g?;g’gi%enka&z calor heat dissipation Tl
dheminucion decrement TV AL
ﬂ?ge;:g?gién dispersion EHox
((jjljgosloejsc}::?g; Tje(: pines pin arrangement B Pl E
((jji?g;gisﬁ?tivo device TR A
GeposTbe r Tadet trigger device MU BT RA R

dispositivo activador

disposi'tiBo kom 'pila inte'yrada
dispositivo con pila integrada

device with built-in battery

N T U A Z

disposi'tifo de ak'6eso a 'modulo
dispositivo de acceso a médulo

module access device

2=y TV EBATINA R

disposi'tiBo de aktwaliBa'Ojon de én'trada Te'mota
dispositivo de actualizacion de entrada remota

remote input refresh device

VE—FMANY 7L o aTF AR
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disposi'tiBo de 'area de tranzmi'sjon '"Biklika . . . N
cyclic transmission area device ~/LFCPUMILET /A A

dispositivo de area de transmision ciclica

disposi'tiBo de aryu'ménto de instruk'Gjon 'makro
dispositivo de argumento de instruccién macro

macro instruction argument device

~ 7 B RAEIT A A

disposi'tiBo de Bits
dispositivo de bits

bit device

By RS A

disposi'tiBo de komfiyura'6jon de sis'tema
dispositivo de configuracion de sistema

system configuration device

AT DR A

disposi'tiBo de én'labe
dispositivo de enlace

link device

I AP (S

disposi'tiBo de én'labe lo'kal
dispositivo de enlace local

local link device

0= TR A

disposi'tiBo de finaliba'6jon de e'for
dispositivo de finalizacion de error

error completion device

TT—FTT A A

disposi'tio de fun'djon
dispositivo de funcion

function device

Tyl varT N A

disposi'tiBo de indexacion
dispositivo de indexacién

indexing device

AT v 7 AMEMRT A A

disposi'tio de inter'Blokeo
dispositivo de interbloqueo

interlock device

S Bny g T AL A

disposi'tiBo de 'modulo de fun'Gjon inteli'xente
dispositivo de mddulo de funcién inteligente

intelligent function module device

VT Y Vay M= BT A

disposi'tiBo de pa'lapra 'dofle
dispositivo de palabra doble

double-word device

TN — RT/8A A

disposi'tiBo de pa'lapras
dispositivo de palabras

word device

U= RT3 A

disposi'tiBo de po'tenbja
dispositivo de potencia

power device

R —FEA

disposi'tiBo de pun'tero
dispositivo de puntero

pointing device

WA T 4 T TS

disposi'tiBo de biswalifa'djon
dispositivo de visualizacion

display device

FT AR VAT NA A

disposi'tiBo de biswali®a'6jon dixi'tal
dispositivo de visualizacion digital

digital display device

7V NRTR

disposi'tiBo de biswali®a'6jon dixi'tal BCD
dispositivo de visualizacion digital BCD

BCD digital display device

BCDF ¢ ¥ & L Fres

disposi'tiBo di'rekto
dispositivo directo

direct device

HA VY RFRA R

disposi'tiBo di'rekto de én'labe
dispositivo directo de enlace

link direct device

Yoo A4 V7 bTRA A

disposi'tiBo 'dami
dispositivo dummy

dummy device

I =T R

disposi'tiBo eks'terno

dispositivo externo external device ANy T
disposi'tiBo eks'terno . = 4
external device AAGHE T2

dispositivo externo

disposi'tiBo ylo'Bal
dispositivo global

global device

7a— N )TN, R

disposi'tiBo laff
dispositivo latch

latch device

79 FFA A

disposi'tiBo lo'kal
dispositivo local

local device

a—H TN R

dis'kete de u'swarjo
disquete de usuario

user floppy disk

a—HFH7r Yy E—TFT 4 A

dis'kete 'para lim'pjeBa
disquete para limpieza

floppy disk for cleaning

J V==V T H7ay =T 4 A

dis'tanBja R .
distancia distance PR

dis'tanBja de detek'Gjom . R .
distancia de deteccion detecting distance T HH PR
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RRAEE % e
3::;?1;?; Ezﬁlgﬁazxi:::)a: nrtrallarcha lenta 1nching moving distance AT T BERE
distancia de traslacion de posicion inicial home position shift distance ity 7
((jji?;?:ﬁ(;?;aﬁja fixed-distance PR E Y
dis'tanBja 'maksima 'entre kaera i 'nodo . . N . e
distancia maxima entre carrera y nodo maximum distance between hub and node |/~7" & / — RNEE IRk
((jji?;?:ﬁc?:rggzrativa operating distance ((EFEE
ﬂ?;icsrj]a;ako::gg?;{rgﬁao';g?nrg\\l;)o|ucién (AL) travel distance per revolution (AL) 1[Elfiid 7= V) OB E) & (AL)
3?;?:;?&?;31[3?;“32 bucle loop overall distance JL— TR E R PR
distorsién distortion (O3 I8
distribucion de cantidad de luz ~ light quantity distribution YA
?jITgltBrk:gﬁ::?;r? a(;c: datos data distribution T — 2 Bloy
etribucion de £/ 1/O distribution 1104

distriBwi'dor
distribuidor

distributor

TAARNIEa—%

distriBwi'dor e'lektriko
distribuidor eléctrico

power distributor

Wil TR AR

de 'eme

dm dm FUA— L
?joglglgkclic double-click BTN oy
((jjoggamzznto document R A b
?jujlfwe;"iﬁl aire air shower TT Uy U —
((jjualgﬁzzgg:m;ﬂktaomética auto-replication H &4
?juijar‘gc():nig?llad%tfgabateria battery life N T ) FF i
?judinataflengr‘;odg\e}gointento during retry UhrZAH
Surane 1 evelttlon 0 Syperpysion during monitor execution F= X FEITH

durante la ejecucién de supervision

e 'ese de kon'trol

E/S de control

control I/O

2 hu—nI1/0

e 'ese mape'ada de mé'morja
E/S mapeada de memoria

memory-mapped I/O

AE VU< v7 RO

e 'ese mape'ada de 'pwerto
E/S mapeada de puerto

port-mapped I/O

Nl N A N V0]

e 'ese Te'mota (RX, RY)

E/S remota (RX, RY)

remote I/O (RX, RY)

UE£— F AHIRX,RY)

eko

eco echo T
Zkgalg?;ar equalizing 1yt

fg?trar edit e

edi'tar disposi'tiBo odit device e

editar dispositivo

edi'tar skript
editar script

edit script

27 ) 7 Mk
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edi'tor . —
editor editor 7 4 H

edi'tor de Biplo'teka
editor de biblioteca

library editor

FTAT TV 2T 4 4

edi'tor de skript
editor de script

script editor

AV T hT 4 &

e'fekto de lim'pjeBa
efecto de limpieza

wiping effect

A TR

efi'6jendja

eficiencia efficiency RS
eficiencia efficiency e

2}2 axis Hih
Zzauaksl;g?lgar auxiliary axis Al B
Zﬁ?ggﬁgﬁga‘gﬂ adas coordinate axes TR Hih
Z}?%T haz beam axis it Hif

Zzé;ﬁ Ea(;l:lgi??; lg;ﬁrrido el error Axis in which the error occurred T T —I A
;Zeselga(;ﬁ;\,o slave axis R L— 7 Hif
e master shaft ~ A A Hif

eje maestro

exeku'Bjom de Tas'treo &n 'kurso
ejecucion de rastreo en curso

trace execution in progress

b L= R AT H

exeku'Bjom de Te'xistro de 'datos
ejecucion de registro de datos

Data logging execution

AL DY E

exeku'Bjom de salto
ejecucion de salto

skip execution

Ry SELT

exeku'0jom eskalo'nada

ejecucion escalonada step execution AT v T HELT
Zeggﬁ{ar execute FAT
Zeekgﬁtr:ﬁ?é:t'gtjnracién restore executing U R ~7 LT
ejemplo de circuito de disefio de sisterma SYStem design circuit example A7 L FHEH
eiemplo de fallo fault example k5> L
:}een;“;l;fg ggyg;ﬁgrama program example A=Y AN
eellk?:rgbr?:t/i:?{i?c‘;? fémse'ignfazocionando converter is operating 3 =S EEH
Z'ng{?gdo electrode R

elemento element LA}
27&713;;3;0%;): Cci:ée:paggiz(relnde imagen image pickup element T S
2T'emrfwngr?fok?g%g”r?frlg?principal main control element EHIHFR T

ele'ménto de e'ror . —

elemento de error error item 7 —IHH
2T'erznrfwngrfteopzsti)aquete Packet element Ry MR EE SR
ele'ménto de Teten'djom 'para instala'djon de tor'niko holding fixture for screw installation 7\‘ ‘\/Ei(ﬁr H’HEJ H;]?,i

elemento de retencién para instalacién de tornillo
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ele'ménto 'multiplex
elemento multiplex

multiplex element

< IVF TV AFET

ele'ménto Tebep'tor de lud

elemento receptor de luz light-receiving element ZIHA
2r§3dgéor lifter Vo4
eeJiITrT:]eillr?;gién removal /N E
climinar dispositivo device clear FRLAI YT
Z"Fﬁaéiéje packing FH

Z”;;at')';;je packing ARIE
een;'r:rtj)r{;gue clutch 75T

em'braye de ni'Belacion
embrague de nivelacion

smoothing clutch

AL—=D T 0T yF

em'braye di'rekto
embrague directo

direct clutch

A VI NI T vF

emer'xente
emergente

popup

RNy 7T v

emi'sjon 'laser

emision laser laser emission L —FN
emi'sor . -~
emisor emitter I vH

empare'xado a'Bjerto
emparejado abierto

pairing open

TV T AT

ém'presa joint Ben'ffur
empresa joint venture

joint-ventured enterprise

BRRE

emula'dor
emulador

emulator

TIalb—#

en el md'ménto de instruk'Bjon axus'tada de Te'xistro de 'datos

en el momento de instruccién ajustada de registro de datos

At the time of data logging set instruction

T—AuXr Tty MimETR

en el re'set

en el reset at reset Uty N

en funBjona'mjento . \,_,$4

en funcionamiento operating LR

en 'linea . . NP N

en linea in line A4 7414k
ém posi'Bjon R . R NN N
en posicién in-position ARV a v
en 'serje . >

en serie serial SYTIL

en 'serje/ konek'sjon USB
en serie/ conexion USB

serial/USB connection

U 7 )VUSB#: 5%

en uni'dades de Bits
en unidades de bits

in units of bits

By b HAL

en uni'dades de pa'lafra
en unidades de palabra

in units of words

U — FHAL

enkafeba'mjento de ar'fiBo
encabezamiento de archivo

file header

Ty ANy S

enkaBeba'mjento de uni'dad

encabezamiento de unidad drive heading FZ7A4 7 /AL
énben'dido

encendido turn-on R

én'ffufe .

enchufe plug Y

én'ffuf

z}?gﬁufe socket VA k
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én'ffufe 6e Te'le
enchufe de relé

relay socket

Jr—Y7ryh

én'fufe 'embra
enchufe hembra

jack socket

vy k

én'ffufe sin solda'dura

enchufe sin soldadura solderless plug EgERA TS TTT
énkou'd .
z]n%uoérer encoder T a—X

énkou'der Tota'ti
encoder rotativo

rotary encoder

n—F)—xra—4%

énkou'der Tota'ti
encoder rotativo

rotary encoder

n—XxTra—%

en'kwentro de produk'Bjom i 'benta

encuentro de produccién y venta production & sales meeting G Ve
endian . . R
endian endian TUF 4T
endureBi'mjento .
endurecimiento hardening BEAIL
énerxifa'gjon/po'tenBja konek'tada . . 0 A
energizacién/potencia CONECTADA  energization/power ON B
ém'foke

focus T F—H A

enfoque

emfrja'dor de a'yuxa
enfriador de aguja

needle cooler

=t VA

emfrja'mjento

enfriamiento cooling AN
enganche de conexion del modulo  module connecting hook c=y M T
engarzado a presion crimping A
?ﬁg:;ﬁz;jlzkgl’ggrénico Electronic gear EFXT

enlace link vy

én'laBe a fu'sifle prote'xido 'kontra 'fakos
enlace a fusible protegido contra fallos

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TTN YT

én'laBe de 'Gatos
enlace de datos

data link

T—=HY

én'laBe de Te'xistro de 'area de 'alta Belobi'dad
enlace de registro de area de alta velocidad

link register high-speed area

VARV S = L.icb:

én'laBe multi-drop
enlace multi-drop

multidrop link

< )LF Rawy Y7

enTutador
enrutador

router

JL—X

en'rutador de 'Banda 'anfla
enrutador de banda ancha

broadband router

Ta— RN RL—X

en'rutamiento de un 'modulo de fun'djon inteli'xente
enrutamiento de un médulo de funcién inteligente

routing an intelligent function module

AT IV MEEL= Y MiEH

ensam'blaxe a de'manda
ensamblaje a demanda

assembly to the order

SERNL T

ensam'blaxe eToneo

ensamblaje erréneo improper assembly AL AT
ental'pia R N
entalpia enthalpy T B
enti'dad . N —
entidad entity TUT AT A
én'torno .

entorno environment PRty

én'torno ambjen'tal . .

entorno ambiental surrounding environment JE PR ER 5
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én'torno 6e mon'taxe

entorno de montaje mounting environment ir R Db 23
én'torno de sis'tema . —
entorno de sistema system environment VAT MR
én'torno del ordena'dor perso'nal . N N
entorno del ordenador personal personal computer environment oY 3 BREE
én'torno opera'tifo . .
entorno operativo operating environment RS
én'trada ana'loxika . .
analog input VAR = Vs

entrada analdgica

én'trada de ak'Geso di'rekto
entrada de acceso directo

direct access input

AV T 7 RBAANT

én'trada e kap'tura de im'pulso
entrada de captura de impulso

pulse catch input

IIIVAF Y v F AT

én'trada de komén'tarjo
entrada de comentario

comment input

a X MATS)

én'trada de kondi'Bjon de "datos de disposi'tiBo
entrada de condicién de datos de dispositivo

device data condition entry

TN, AT —H FMHRE

én'trada de konta'dor laf
entrada de contador latch

latch counter input

Ty FATHNT)

én'trada de 'datos

entrada de datos data input TR ATy b
én'trada de disipa'd
entrada Oe disipa oor Sink input :\/ \/ 7 )\jj

entrada de disipador

én'trada de for'mato de dja'yrama de sinkronifa'djon
entrada de formato de diagrama de sincronizacion

timing chart format input

AT F v — MEAAT

én'trada de fun'djon
entrada de funcién

function input

A /A Il

én'trada 6e Tm'pulso

entrada de impulso pulse input 7OV AT

entrada de preajuste preset input FU%y bAS
?grtari:(j;ngk:greéégirgga&qea programa  Program selection input 7n 77 LT
?ﬁtﬁ\gg t(;iaglataeoclado keyboard entry F—AR—FAD
?ﬁtﬁggggotﬁmgﬂi’mpreso print title entry TV Y RS A RV RRER
?grt?i:(j;trg;éti;mr'\plgtsimpuIsos pulse train input AU IV
Zﬁggﬁwm digital input F4VHNVAT
entrada digital do 16 bits 16-bit digital input 16Ly FF U AT
Zﬁrt?i:gge(;tiarecta direct input XA Vv M)
?grtari:(;:‘:;}aema external input SMEBAT)
?grtari:afge?aeente source input YV —ANT]
?grtari:(;goi?neétca)rrecta incorrect input BT
?grtari:érgﬁii?]ahﬁ)?égﬁ;deoractivador trigger inhibited input ~ U AEEIEAT)
entrada remota remote input Y E— kAT
?grtari:ézmrcgarﬁgtta:/jOtggte;(a:'ilgz de salida  remote input/output station UE—hAHIH
2%??52 i;?i?;ta(l:(tc())ntacto non-contact input TR
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ertmtraa(/jallzallda input/output NV

ee[?\rterxe?ga delivery LEUN

entrogaloarga deliveryfload i

antrogar a deliver to AL

Zn;;%?;r send 2

enviariredibir send/receive %Rl

Zkaﬁ?ﬁ brio balance A AT

eki'lirjo 'blanko
equilibrio blanco

white balance

WIA FRT A

eki'liBrjo de 'jones
equilibrio de iones

ion balance

AF L INT A

e'kipo de prebi'sjom
equipo de precision

precision apparatus

e'kipo de transfe'renBja en 'serje de kolek'tor
equipo de transferencia en serie de colector

manifold serial transfer equipment

v =iR—/L R ) T VR G E

e'for
error

error

e'for
error

error

e'for de Bir'kwito de seyuri'dad
error de circuito de seguridad

safety circuit error

eTor de kombina'Gjon de mo'tor

error de combinacién de motor Motor combination error TS AR
eTor e komiinika'Bjon de 'datos . . i f= B AL
error de comunicacion de datos data communication error T — 2 SE R
eTor de kontra'sena o B N
error de contrasefa password error INAY — REE

e'or de disposi'tiBo e almabena'mjento de pa'rametros
error de dispositivo de almacenamiento de parametros

parameter storage device error

eTor de én'trada ana'loxika
error de entrada analdgica

analog input error

eTor e 'modulo 'Basiko
error de médulo basico

base module error

e'for de op'djon
error de opcion

option error

T a B

e'for de posi'Bjon

error de posicion position error VALY

e'for de pro'yrama N _ -
error de programa program error Tu s T NRE
eTor e Tedon'deo . N

error de redondeo rounding error £ DA

e'Tfor de seyi'mjento
error de seguimiento

tracking error

rT v TR

eror de transis'tor de 'freno
error de transistor de freno

brake transistor error

TLr—x% TR EY

eTor eksBe'sifo
error excesivo

Error excessive

AAZEIH R

eTor pa'rametro
error parametro

parameter error

e'or 'termiko

error térmico thermal error Y— L H
es'kala
escala scale R AL
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es'kala line'al .

escala lineal linear scale V=7 A7r—i

es'kalas 5

escalas scales H Y

eska'lera — g

escalera ladder 75—

escanear posi'djon de Bentro
escanear posicion de centro

scanning center position

P S A sl VAT

eska'neo
escaneo

scan

AxX ¥

eska'neo kons'tante
escaneo constante

constant scan

ALAL L N AT Y

eska'neo de én'labe

escaneo de enlace link scan Vo7 2AFx
eska'neo di'ndmiko . N -~ N
escaneo dindmico dynamic scan BAFI v I AFx
eska'neo entrela'6ado . . R

interlaced scanning A F—L—ZEHE

escaneo entrelazado

eska'neo se'kwenbjal
escaneo secuencial

sequence scan

U ARF Y

es'kaner
escaner

scanner

AFx xS —

es'kaner yal'Baniko
escéner galvanico

Galvano scanner

TN ) AF %)

es'kaner 'laser

escaner laser laser scanner L—HF—2FxF
eskri'Bir ) -

escribir write A S

eskri'Bir a pe 'ele Be . X

escribir a PLC Write to PLC PCEA

eskri'Bir aleatorja'ménte
escribir aleatoriamente

random write

7 B NEIAS

eskri'Bir "datos e Tas'treo en pe 'ele Be
escribir datos de rastreo en PLC

Write trace data to PLC

kL —AFT—4PCEIA

es'pabjo

espacio space @l
es'pabjo -
espacio gap Bt ]
es'pabjo .
espacio space A= R

es'pabjo Buffer libre
espacio buffer libre

free buffer space

Ny 7 7 BERE

es'pabjo de kateyo'ria
espacio de categoria

category workspace

AT YT =7 A=A

es'pabjo de 'disko

espacio de disco disk space F 2y RE
eesgf)i%?glgéannea line space SCFAT

espacio de trabajo workspace D) Ak
ngsgi:i%)tgnir;eeotl)rﬁgi) y base bosom HEZAH
Zﬁﬁﬁ?ﬁﬁgaon specification HokE
gﬁﬁ?ﬁﬁeﬁ%ﬁaaee base base specification N— 2 E
cspecificacion de cambio de dispositivo device change specification 7 RIS
eneciicacion do purchase specification [ E A

especificacion de compra
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espeBifika'Bjom de "datos de disposi'tio
especificacion de datos de dispositivo

device data specification

F A AT — S HRTE

espebifika'6jom de direk'djon de mé'morja Buf'fer
especificacion de direccion de memoria buffer

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT RLAFRE

espebifika'djom de disposi'tiBo
especificacion de dispositivo

device specification

7 AR

espebifika'6jom de exeku'Bjon repetida de Testaura'djon
especificacion de ejecucién repetida de restauracion

specification of restoration repeated execution

U A b7 ok UEATHRE

espebifika'jom de ga'nanbja
especificacion de ganancia

Gain specification

A UFRE

espebifika'djom de m'arko de Te'xistro de u'swarjo
especificacion de marco de registro de usuario

user registration frame specification

a— PR T L—AIEE

espebifika'djom) de nlimero de disposi'tiBo
especificacion de n° de dispositivo

device No. specification

734 ZANo.f87E

espebifika'djom de off'set
especificacion de offset

Offset specification

7%y MEE

espebifika'djom de Tes'pwesta

especificacion de respuesta response specification IR E
?;Eegﬁ?f‘??;gg?ﬁg asistema system specification FEARARE
ngzegﬁ?f‘?:::cigt;'n&zigmgﬁgg de archivo file size specification 77 AN A ZERE
espediikardlom e lipo de Oatos data type specification TR B A THRE

especificacion de tipo de datos

espebifika'djom de Ba'lor axus'tado off'set ga'nanbja
especificacion de valor ajustado offset/ganancia

offset/gain adjusted value specification

F7% v b A CHRBERE

espebifika'Bjom del nimero de basti'dor
especificaciéon del nimero de bastidor

frame number specification

7L —LAEBEEE

espebifika'Bjom funbjo'nal

especificacion funcional functional specification SRR
nggagié?%?g);:iones specifications fARE

espebifika'Bjone . pr .

especificaciones specifications Ay I
ngﬁgié?%?i?;i?;x;iede cable cable specifications =7 AL
ngﬁgéif?:?;ifgﬁsgzg la bateria battery specifications Ny T U ALER
eeip::zif(s;gzin;nfsl?s Tvea:geu:; E;YE:)Z?Z;acién programming language specifications 7’1 7 7 I 7 FiEAR
eesgzeggf?g;:;ﬁgg c::irjg memoria memory specifications A8 U Ak
eesggneﬁé?%??;:?gr?:gr?:{meacri)érnogramacic')n programming specifications A=A A A K-
ggﬁﬁ?ﬁ?&?éﬁ:?&nerales general specifications iR
eesgepeleﬂé?%?g;i?(r)or?esjgnSI;cZJvisionales tentative specifications (UTERE

ngi)eggiaf?ggggl ;cs)v:agcl’ usuario user-specified 2 —VHE
e s st g T 0 i et it o st | ) 7S A =3 T A AT
esperar cinta wait band = M

ng;,sg;or thickness =S

Zs:anaaem a schedule ARy a—)b

es'kema de konek'sjones connection diagram ﬁ’é{}'ﬁ,‘ﬂ ;‘(

esquema de conexiones
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estapiliba'dor de bol'taxe

estabilizador de voltaje voltage stabilizer TE R
eeft%’;llegli:;:.:einr::iento establishment i
G3e$:t'gc(’;ri‘c')n station 5

iéat'ggi‘g; kggrgontrol control station e

esta'Bjon de disposi'tifo inteli'xente
estacion de dispositivo inteligente

intelligent device station

ATV bTAALRF

esta'Bjon de disposi'tiBo Te'moto
estacion de dispositivo remoto

remote device station

B AL RS

esta'Bjon de disposi'tiBo Te'moto de seyuri'dad
estacién de dispositivo remoto de seguridad

safety remote device station

%42l T hF A AR

esta'bjon de Te'le

estacion de relé relay station ek

esta'Bjon de subkon'trol . o

estacién de subcontrol sub-control station Y7 E R

esta'Bjon defek'twosa de én'laBe de 'datos . . e R o
estacion defectuosa de enlace de datos data link faulty station T2 ) R
esta'Bjon e 'ese re'mota .

estacion E/S remota remote I/O station UE— F/OJF
esta'djon es'klapa .

estacion esclava slave station £ IR

esta'djon es'klapa . N

estacion esclava slave station AL =7

esta'Bjon xost .

estacion host host station RS

esta'djon lo'kal .

estacion local local station o — A VE

esta'Bjon ma'estra .

estacion maestra master station Y AL

esta'Bjon mas'ter re'mota .

estacidn master remota remote master station VEeE— b~ RAF)F
esta'Bjon no 'Balida por efor . . . — e
estacion no valida por error error invalid station T 7 — 25
esta'Bjon re'mota .

estacién remota remote station VE—HRF

esta'Bjon re'mota lista .

estacién remota lista Remote station ready U & — kR Ready
estabjo'narjo .

estacionario stationary [als

es'tado —

estado status AT —H R

es'tado BeTado
estado cerrado

locked state

By 2 ke

es'tado de a'xuste de ga'nanbja
estado de ajuste de ganancia

gain setting status

PA RGN

es'tado de a'xuste e off'set
estado de ajuste de offset

offset setting status

F 7% v FEREIRRE

es'tado de a'xuste off'set ga'nanbja
estado de ajuste offset/ganancia

offset/gain setting status

FT7ky b IA URERRE

es'tado de 'kada konek'sjon
estado de cada conexion

Status of each connection

a7 g URINREE

es'tado de des'Blokeo
estado de desbloqueo

unlocked status

7wy 7 REE

es'tado de exeku'Bjon de proto'kolo
estado de ejecucion de protocolo

Protocol execution status

7’1 b =L IHTIREE

es'tado de exeku'Bjon de transfe'renbja em battf e mé'morja de pro'yrama

estado de ejecucion de transferencia en batch de memoria de programa

program memory batch transfer execution status

Tu s T LA ) R EITR

f =)
(=1

[any
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ARV R A&
es'tado 6e én'labe e 'datos . s N N
estado de enlace de datos data link status Ve SUINE/S /N 1=
es'tado e e'Tor N =
estado de error error status HRRE
es'tado de e'ror — .y
estado de error error status = 7 —R
es'tado de funBjona'mjento . e
estado de funcionamiento operating status UL TR/N 15

es'tado e interup'tor
estado de interruptor

switch status

AA v FAKKE

es'tado de 'maskara
estado de mascara

mask status

~ A7 IRHE

es'tado de orjenta'djom
estado de orientacion

orient status

FYV 2 bPAT—=H A

es'tado de pa'rada
estado de parada

stop status

A K TR RE

es'tado de pro'Blema de aliménta'djon e'lektrika por el 'lado del pe'de

estado de problema de alimentacion eléctrica por el lado del PC

power supply problem status on the PC side

XY a R R

L
i

es'tado de Te'set
estado de reset

reset status

Ut MMEERINEE

es'tado e suministro e ma'nwal
estado de suministro de manual

manual supply status

~ = 7 )V RE

es'tado de termi'nal de én'trada opBjo'nal
estado de terminal de entrada opcional

option input terminal status

F 7 a v AR

es'tado de termi'nal de sa'lida opBjo'nal
estado de terminal de salida opcional

option output terminal status

7 a o iE R RE

es'tado 'fixo de kon'tro'lador pro'yramable

estado fijo de controlador programable fixed stand of programmable controller *— /%7 EEH
?;igdﬁai:r'egz hecho de facto standard FT77 7 NARX U HE—FR
igigldr?:jiaeroge:gj;;racién operation standard (SR
iéigldr?:jgissjr?c')n\jzeszionales tentative standards (R
isgdr?:jt;?qptoe‘rraf; poral temporary standard B E R
esténdares de conformidad compliance standards HEHL
iéigldr?g;ré;;o:je;p?:%drerﬁipondencia corresponding standards GBS
eeS);igldr?gzjlrc?g;,exdu(:li‘,ae(;guridad safety standards LRI
i;ﬁ;ﬁ;?{;gcién standardization TEUE(L,
iﬁ%fi&mm wizard style v 4 ¥ — FEX
igg;?;do estimate R LR
estructura structure i

estruk'tura de ar'fliBo . N
estructura de archivo file structure 7 7 A VAERL
ng'lcjrkLtjlgiL? rea9 iake\;vj tr(:)ircuito circuit structure [ 5 A o
ig?:&lgiun:;rk%arco frame structure 7 L — LK
E:Egertnet Ethernet A —Hxv B
2ltli(ataeta flag 757
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eti'keta — .
eti'keta de a'larma — .
etiqueta de alarma alarm tag TI=hT
eti'keta e e'ror f — — .
etiqueta de error error tlag TI7=777
eti'keta de es'tado — .
etiqueta de estado status tag AT —HARZT
eti'keta 6e mén'saxe S .
etiqueta de mensaje message tag Ave—=v AT
eti'keta de so'porte — .
. 1] —
etiqueta de soporte carry flag Ty V=777
eti'keta defi'nida por el u'swarjo ) . Ao .
etiqueta definida por el usuario user-defined tag TYERS T
eBalwa'djon .
evaluacion assessment FEA
eBalwa'djon de e'Tor . —
evaluacion de error Error judgment T 7 —HE

eks'Beso de Te'kwento de in'tentos
exceso de recuento de intentos

retry count excess

U rZABEA——

eks'0eso de Ba'lores de 'komputo de mwes'treo
exceso de valores de computo de muestreo

Sampling count value overflow

Yo7V MEA— AT —

eks'Beso e insufi'Bjenbja
exceso e insuficiencia

overplus and shortage

A

eksis'tenBjas de pro'duktos defek'twosos

existencias de productos defectuosos Stock of the defectives N RAL
‘aek:(?z:rs:;?én expand izt
eekiz?;j;?én explosion B3
exportacion export =) A
eekf(tte(:rs]j;?én extension PR
extension de bus bus extension SASER
eek:(ttllnr?ggn die A

extraer draw out Fr—7 v K
‘eel(;;r;fjj;'it?ﬁido extrudate HLHEL
;ﬁg:?gznte manufacturer A —H
%ﬂ:ﬂegg ver easy-to-see o900
fak'tor &e ondula'gjon R . .

factor de ondulacion ripple ratio U SR
ffaak'ct:c;ro?k;?{neorno external factor PASTI AN
fallo failure sl

fako de ekspul'sjom ej ection failure gtﬂj <%

fallo de expulsion

fako de xard'ywer
fallo de hardware

hardware failure

SN EVE X

fako de xard'ywer
fallo de hardware

hardware failure

SN R T

fako de orjenta'djom
fallo de orientacién

orientation fault

AV I A
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f]‘iﬁgejznilllzz)trilador fan fault Eg

;ﬁﬁgk;’ig’mo external failure SR b R

f|a:I:1’| ité;e_r'?ierra Ground fault Hiui&

falta missing A

falta missing ¥

ffaaiggsgg?erta open phase UNE!

;a;;esgn lib,—?\r,sgrsa reversed phase Wi

f]‘a;zgo;rr(])arlmal normal phase iEAR

fatiga del metal metal fatigue Sl

;eéjzg;egzegntrega delivery date 49

ffi((’a‘izadxback feedback 74— KRRy

fenomeno de subida scbita surging phenomenon YUy B

FamAN, memoia o aceesd atemtor fomodtécticn FERAM, ferroclectric xandom access memory 3615 A 2

ff‘ierrirt::‘ita ferrite T x5 h

fiabilidad reliability FAHE

f]‘iiﬁtr)ar:arfltgastica plastic fiber TITAF I T 7 AN

fioticio dummy 3

fi'lete de tor'nifo de 'Bola
filete de tornillo de bola

ball screw lead

R—=NF PV —F

e =

e 7
e rn 7 g0
e =777
ffi'litlrtorge('jn:avw;};ki;esca notch filter ST TANG
f]‘i;tlrt()rgegza;eo?igtrjpzacién polarizing filter o=« 2
s s457

filtro de Twido de 'linea
filtro de ruido de linea

line noise filter

A B N

filtro de Twidos de Tadjo
filtro de ruidos de radio

radio noise filter

FTIOFIART 4 IVE

filtro de supre'sjon de 'sofreten'sjom

filtro de supresion de sobretension  Surge voltage suppression filter WU BEMEH T 4 Vv F
-

flinn End Fcif

fin 0 ka'

MRS stroke end Abrp—7 xR

fin de carrera
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fin indiBi'dwal . N .
fin individual single end ST R

finali®a'6jon de exeku'Bjon de proto'kolo
finalizacion de ejecucién de protocolo

Protocol execution completion

ok a)VETET

finaliba'djon del mé'nu de Teanwa'djon de es'tado de iBi'Gjon de Ben'tana emer'xente

finalizacion del ment de reanudacion de estado de inhibicién de ventana emergente

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 77y TERIREEIRIRAE T A = 2 —

ffiir?'r?nw\/e\/rare firmware AN e
ffi‘issquJaréae(lglr:‘crack chip crack FoTIT T
fflrlitrv:v;ueggon hunting NoF T
ffhllﬂf;(.éiéoegietegaateria battery fluid Ny T UK

fluxo

flujo flow 7n—

flujo de sefales signal flow S
fflra?c? edsgkggllg;dura solder flux TATE 7T w7 R
fflrajc? edtg L’E?xaobajo work flow U—7 78—
fflrajc? eciBealf/lgaI]vu la valve flow 7NV T
f]‘lrﬁtr:;:gggnte fluorescent HOCAT

forma shape 4

ffcg:ranég téeen i?eir;pg:?mpulsos pulse train form 7L 2B RE
for'mato

formato format 7H—<v bk
ffc:)r'?r;tgtsg a(;ilzsoarchivo file format 7 7 ANV
;cg?r;t;?ggéagaéeiﬁbacién recording format ek T A —~ v b
for'mato de i'maxen image format @{%ﬁgﬁ

formato de imagen

for'mato de pa'kete
formato de paquete

Packet format

Ny b 74—~k

formula . B
férmula recipe e
;%T%auﬁgkggligrgm acion calculation formula A
ffcgc')[i:;z?)'?lrador photocoupler TF NHT T
fftg?lcgz:i);?g:eg%c}:gccional phototriac T NN TAT v
fracuencia frequency R
ffrreggamgﬁégu;ar;gular angular frequency A B
ffr?ggzmeeﬁgieaégt: (Zntrada input frequency AR
f]‘r?gga)eeﬁgiea\e?jk:n;;caneo scanning frequency AR B
ffr?ggzmeeﬁgieaﬁy)eu'%pulso pulse frequency QUL
ffr?gga)eeﬁgiea?eé;n?gac)nancia resonance frequency SR A 5K
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ffrreggzcgr:g;ngaeoruido noise frequency /A R B
ffrreggajeeﬁgie:ggr:oporte carrier frequency * v U7 AR
??éé”ﬁ”éﬁ?%%’& reloj clock frequency 7wy 7 JE K
ffr?gvcv;ﬁ]:ir;ng;rr;::r'gxg;alégico analog frequency meter 7w 7RG
fl‘rreg?\i)e gzaf)olvo powder brake NRUH—=T L —=%
freno dindmico dynamic brake FAFI I TL—%
ffrreg%zegggat?ger}}ri]k;gnético electromagnetic brake BT L —F
?ﬁg%iﬁg:;gﬂggig&?& del motor motor electromagnetic brake E—FEMT L—F
}Tg?,_rgxfgzrgﬂz rable regenerative brake BT 1L —%
ffrregﬁgg ﬁé”l?éuridad safety brake BT L—F
ffrreleo(r%n freon A e
fresado milling S—vmT
fricoion estatica static friction e L R
?:Jeéc(j:]o fire KK
fwente
fuente source V=
fwente
fuente font TF b
%eem;tt 'Sxewzgu a water source & KR
ffvaeemr‘itéee ?jlgegltﬁ;nnetzzﬁig;a(zstabiIizada stabilized power source ZEAL IR
fwente de 'kopja . —
fuente de copia copy source TE—JC
ffvaeemr‘itéee fjtge;atiqueta tag source BT
fuente de Iuz light source IR
%eéar;eg:'té%ntrm out of control BEEA N
fuera de linea offline F7TA
f]:t,e;azl;orgs :{?gr_og]gtg?romotri 7 counter-electromotive force Wik EE /)
ffuL?I{agiil leak R
funcion function e
funcion function st
;ﬁﬁﬁinéaga:?adida added function Hnikse
?Jr?ii’.“oaﬁ aéigag?i'fiacmn membership function A=y TR
ffkﬁ‘r?j((:)inéar? ?gu:nchufe socket function Yy N
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fun'Bjon 'multiple
funcion multiple

multi-function

2% HE

fun'jon triyond'metrika
funcion trigonométrica

trigonometric function

=B

funBjona'mjento de 'pasos
funcionamiento de pasos

step run

AT ST

funda an'ti'polBo 'para Ben'tana de re'kambjo de fu'sifle
funda antipolvo para ventana de recambio de fusible

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR U A d 8 —

fundj'Gjon de zinc
fundicién de zinc

zinc die-cast

s A F ¥ A b

fu'siBle

fusible fuse E2—X
fu'siBle de ak'6jon Tapida . . Sy ~
fusible de accion rapida quick acting fuse HHrE 2 — X
fu'sile fun'dido RNNA
fusible fundido fuse blown b oo — X

fusil de inter'Balo 'medjo
fusil de intervalo medio

medium time-lag fuse

RTATEEA LT T a—X

fu'sjon de fu'sile

fusion de fusible blown fuse b o — R
e e o

ggﬁf/rg(;ico Galvano TR )

Eﬁa lineup SALT T
%aa:;E:ﬁcia gain A
ganancia de bucle de modelo Model loop gain BT LRI A
B"’;‘f{iaeﬁéi"éséeﬁzsicican position gain A
ganancia del buole de posicion  position loop gain Rrln— 5o
o hook nE

gancho

yaflo de fixa'6jon de 'modulo
gancho de fijacion de médulo

module fixing hook

o=y NEEH7 v 7

yaflo, laff, proekBjon

gancho, latch, proyeccion hook, latch, projection 77
ggg'gﬁgivo assist gas TR RN
g;;r?:gén argon gas T H A
i
gas helio helium gas NS
g;silérzoi)g:ggeno hydrogen gas KT A

gas inerte inert gas A %
gas netn neon gas Fo %
g;essg; lﬁg"zgorsrosivos noncorrosive gases AN A
gastos de produccion production expenditure B
xenera'djon auto'matika auto-generatjon g @JEEEE

generacion automatica
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AR VR

iR
=]=]

B

xenera'dor de karak'teres
generador de caracteres

character generator

E R A AV S

xenera'dor de karak'teres
generador de caracteres

character generator

¥y I/ 4ERL—X

xenera'dor de Tm'pulsos
generador de impulsos

pulse generator

IV AY =R L—H

xenera'dor de Tm'pulsos
generador de impulsos

pulse generator

2L AFE B

xenera'dor de Belo'Bimetro
generador de velocimetro

tacho generator

HayzRrlL—H

xes'tjon de aper'tura de se'sjon
gestién de apertura de sesion

login management

07 A EE

xes'tion de produk'Bjom
gestién de produccion

production management

EPEE

xes'tjon de seyuri'dad
gestién de seguridad

security management

XV T g EH

xes'tjon de sis'tema
gestién de sistema

system management

VAT A XY AL

xes'tor de sis'tema
gestor de sistema

system manager

VAT NEEEE

yoma de sili'kona
goma de silicona

silicon rubber

v ay Fo3—

yoma de ure'tano

goma de uretano urethane rubber AV V=N
gg&?itg{gziggagjén:;braciones vibration-protective rubber M A= 8 = 2
Eﬁia drop T

%Og:?co gothic S
grabado etching SRR
g?‘gﬁgggzﬁﬁﬁelieve embossing TRV T
grabado en relieve emboss TR
g?goéggn;g?\étoizgrados degree I

gifgf(;co graph 757

yrafiko de Tas'treo de superfi'sjom)
gréfico de rastreo de supervision

monitor trace graph

F=H NL—RT T T

yrafiko de ten'denbja
gréfico de tendencia

trend graph

fLv RTT 7

yrafiko de ten'denbja is'torika
gréfico de tendencia historica

historical trend graph

EARNIBILVRLYRT T

yra'pado de es'kina
grapado de esquina

corner stitching

FRE

grasa Oe sili'kona
grasa de silicona

silicon grease

vay 7Y R

g:ga Crane J L=y
grweso .

grueso thick 5] =N

rupo y L
B:Upo assembly FHIRNL T

yrupo de komén'tarjo
grupo de comentario

comment group

aRxA L RNTNN—TF

yrupo espeSbifi’kado
grupo especificado

specified group

T N—TFRE
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BWS :rz ar save (e e
ywaroar komo save as A A AT TIRAF

guardar como

ywar'dar pan'taka
guardar pantalla

screen save

2 Y—=rt—7

gia de Tesolu'Bjon de erores
guia de resolucion de errores

troubleshoot guidance

NFGTNY a— A Z A

yiko'tina

guillotina cutter o B —
a
ha ha N B =)
agili'tar a'larma de pro'6eso ; - -
Habilitar alarma de proceso Enable process alarm Tae AT T — LFFA]
aili'tar opera'gjon de Barja'dor . ; D o
habilitar operacion de variador Enable inverter operation A 2N — B EESFF AT
embra (konek'tor) -
hembra (conector) female (connector) A AZ(2Fy 2)
era'mjenta

i =)
herramienta tool TE
era'mjenta X

tool Yy

herramienta

era'mjenta de des'Blokeo
herramienta de desbloqueo

release tool

UJJ)—2Y—)L

era'mjenta de éngar'dado a pre'sjon
herramienta de engarzado a presion

crimping tool

JE# T A

era'mjenta de inxenje'ria
herramienta de ingenieria

engineering tool

=TI T =)

era'mjenta de me'xora de Ber'sjom
herramienta de mejora de version

upgrade tool

J=oa—T LY —)L

era'mjenta de pro'yramacion
herramienta de programacién

programming tool

Ia g oI Ty —)u

era'mjenta de superfi'sjom

herramienta de supervisién monitor tool T=HY =V

era'mjenta I'disi .
herramienta IDC IDC tool JEBE TR
ksade6imal ) -

hexadecimal hexadecimal 1615

o .

Ir?ﬁ\::nar basting Lo

is'teresiz . i~
histéresis hysteresis it 7 B

is'teresiz .. — S
histéresis hysterisis 2T R

isto'rjal de aktwaliBa'6jon de Ber'sjom
historial de actualizacion de version

version upgrade history

N=T a7 v TRk

isto'rjal de a'larmas

historial de alarmas alarm history 7 T — LEE
isto'rjal de eTrores . — .
historial de errores error history T 7 — g

ol'gura
holgura

backlash

Ny 7Ty ia

oras de opera'Gjon

horas de operacion operation hours B[]
%rf)sr(;est rflj‘?aaxtc;abajo working hours T
horizonta horizontal A
%rnoorlﬁog)r}or?g;?g?e secado drying oven/Kiln Eyc Yl
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ARAVER

iR
=]=]

B

ume'dad del 'aire

humedad del aire ambient humidity i) B i
L;;]L‘fir?(?jid() underflow TR —Ta—
LFllsLigillo spindle F i

IF lado PLC. PLC side /F St UE
lICCdi(X:Ji‘itgital digital IC T4 VX VIC

IC méno'litiko (MIC)
IC monolitico (MIC)

monolithic IC (MIC)

'/ Vv 7IC

IC, Birkwito inte'yrado

IC, circuito integrado IC, integrated circuit AEFEIA] S
i'maxen 0e es'pexo . . o~ — ~
imagen de espejo mirror image 27— KR
i'mén o r

iman magnet Jr e

'mam perma'nénte N ar

iman permanente permanent magnet TR AT
im'pakto P

impacto shock (g
impe'danbja . . . ..
impedancia impedance Ly E—H LR

impe'dan6ja de 'karya
impedancia de carga

load impedance

BffAf U E—H R

impedir eskri'tura e pa'rametros
impedir escritura de parametros

Parameter writing inhibit

INT A= HEIABEEL

importan'jon

importacién import A AR — b
ﬁﬁ?ﬁﬂiQOn import FEIA T
iinrqrﬁrs‘rsggién print BNl

iinrqrﬁrs‘rsggién print out TV RT TR
iinrq‘r‘;npe‘rseorsa;rDa 3D 3-D printer —W7 Y
mmmﬁsa| ASCII print TAFX—71Y b

impri'mir instruk'Gjon 'kodiyo as'ii
imprimir instruccién cédigo ASCII

print ASCII code instruction

TAX—a— K7 Mg

im'pulso
impulso

pulse

VAVIS

im'pulso akumu'lado
impulso acumulado

accumulated pulse

LR

im'pulso de a'Banbe
impulso de avance

feed pulse

74— R/ R

im'pulso de posi'Bjon
impulso de posicién

position pulse

fE 7NV A

im'pulso de Tes'pwesta
impulso de respuesta

feedback pulse

TA— Ky TV A

im'pulso multi‘fase

incrementar produccion

impulso multifase multi-phase pulse e =AY
iic;?l‘:sijg%n incision tIH
Ti?:(c;[gir?;G;ms?[jgncia Inconsistency N B
oo increase production B PE
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inkre'ménto . N N
incremento increment A7 A b
indepen'djente

independiente

stand-alone

A RTa

indika'6jon BeTada
indicacion cerrada

close indication

71— RFER

indika'6jon de fu'siBle fun'dido
indicacion de fusible fundido

fuse blown indication

b 2 — X EoR

indika'Bjon de 'limite de Belobi'dad (sa'lida du'rante el 'limite de Belobi'dad)

indicacion de limite de velocidad (salida durante el limite de velocidad)

speed limit indication (output during speed limit)

AE— R Y Sy N R GREERIR /)

indika'6jon de es'prait
indicacion de sprite

sprite indicate

AT TA NEIR

indika'dor . .
indicador gauge T—
iiﬁg?(':égzj??q;xri]kglégico analog indicator 7 u JERRGE
indicadior de advertencia de emision laser 1aser emission warning indicator  L-— O £4T
indika'dor de es'fwerbo . N N
indicador de esfuerzo strain gauge BT —=v
indika'dor de ni'Bel e
indicador de nivel level gauge Ll
Iiﬁg?cégzjégr rgg\ operno bolt gauge RV —=T
Iiﬁg?cégzjégrprg:ogresién pressure gauge JE7)Et

iir']r(:ig‘iece index AT I A
i?r?giecég f(l:;lgﬁ;lejssibles fuse rating b 2 — XER
iir']r(:ig‘iecszes ratings TERG

individual individual B3
individualizacion individuation It
?ﬁﬁkfg;g?,d;"éﬁ"r?fﬁagnéﬁca electromagnetic induction ERG
$$E?Ma inductance A ET B A
inductivo bottom up RELT 7
Eﬁéﬁz}or inductor BT H
2g%a inertia L F— ¥
inercia mediana medium inertia ot
Ti:]eé?;igtﬁﬁfgabaj a ultra-low inertia HBALIE M
Eﬁ%ﬁ?&m information [EH

im'forma'djon adibjo'nal 'para 'tipo 'Base
informacion adicional para tipo base

additional information for base type

NR— 2 X A T BN HR

im'forma'djon 'Base
informacion base

base information

s

im'forma'djon de aktwaliba'Ojon de Ber'sjom
informacion de actualizacién de version

version upgrade information

N—=Da Ty T TEN

im'forma'djon de administra'6jon Buffer de &'niko
informaciéon de administracion buffer de anillo

ring buffer management information

V787 7 EHER
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im'forma'djon 6e kanBela'djon de pro'yrama
informacion de cancelacién de programa

program abort information

T g7 AT AR— MEH

im'forma'djon de konek'sjon
informacion de conexién

connection information

aRx 7 g NER

im'forma'gjon e komber'sjom TeBer'siBle de pro'yrama de eti'keta

informacién de conversion reversible de programa de etiqueta

label program reversible conversion information

T VT a7 T LA A

im'forma'jon de komber'sjom Tefer'siBle e pro'yramacion de eti'keta

informacién de conversion reversible de programacion de etiqueta

label programming reversible conversion information

TNTr 7T 7 A G

im'forma'djon de "datos de superBi'sjom
informacion de datos de supervision

monitor data information

=T — 2GR

im'forma'djon de djag'nostiko de ar'fiBo
informacién de diagndstico de archivo

file diagnostic information

7 7 A V2T

im'forma'djon de disposi'tiBo
informacion de dispositivo

device information

TNA ANE

im'forma'djon de enTutamiento
informacion de enrutamiento

routing information

=T o T

im'forma'djon ée e'Tor ko'miin

Informacioén de error coman common error information T 7 — @ fE i
im'forma'djon e e'ror indiBi'dwal . .. . . —
informacién de error individual individual error information = 7 —fEBIE
im'forma'djon e e'Tores . . -
informacion de errores error information =7 i

im'forma'djon de xard'ywer
informacion de hardware

hardware information

N= T =T

im'forma'djon de 'indibe
informacion de indice

index information

ATy 7 ANEH

im'forma'djon de interup'tor dip
informacion de interruptor DIP

DIP switch information

T Ay T ALy TR

im'forma'djon de 'markado
informacion de marcado

marking information

~—F U ER

im'forma'gjon de 'modulo
informacion de médulo

module information

o= MEH

im'forma'Bjon de 'modulo de obxe'tiBo de kontra'sepa re'mota

informacién de médulo de objetivo de contrasefia remota

remote password target module information

JE— R SR — xR =y MER

im'forma'djon de sis'tema de disposi'tiBo de tra'Baxo
informacion de sistema de dispositivo de trabajo

work device system information

T— 7 F N AL AT LG

im'forma'djon de tar'xeta de termi'nal re'moto
informacién de tarjeta de terminal remoto

remote terminal card information

UEe—FF—IF 00— FiE#H

im'forma'djon de u'swarjo de login
informacion de usuario de login

login user information

77 A v a—E

im'forma'djon de Ber'sjom
informacion de version

version information

R— 3 A

im'forma'djon del pa'kete de sof ywer
informacion del paquete de software

software package information

VT N =T Ny — U

im'forma'Bjon detakada de 'modulo/ im'formabjon deta'kada de 'modulc

. . . . — 204 ==
Module's Detailed Information/Module's Detailed Information | L = ~ FE NIl
Informacién detallada de médulo/ Informacién detallada de médulo D }\ ”Eﬁ #EH rﬁ $|§
im'forme °
i LiR—
informe report R—h

iniBja'dor de Tm'pulso
iniciador de impulso

impulse starter

AV IN)VAR AR —E

iniBjaliba'djon

inicializacion initialization HIHAL,

iniBjaliba'djon sincronizada de Bepe'u 'multiple . . — N >
inicializacion sincronizada de CPU maltiple M ultiple CPU synchronized boot-up ~ /LT CPURMSE ¥
ini'Gjalizando T N = -
inicializando InltlahZng =% T4 XH
ini'Gjalizar N

inicializar boot 7=k

ini'Bjar finaliba'djon . . L

iniciar finalizacion starting completion RENTE T
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:gfg o start B 46
T:{?g 0 start hhHE)

'niBjo de kondensa'dor
inicio de condensador

capacitor start

a7 Y hAE)

T'niBjo de én'labe de 'datos
inicio de enlace de datos

data link start

F—X% U 7Btk

'niBjo de 'modulo niimero e 'ese
inicio de médulo n° E/S

module start I/O No.

.=y FSEFAI/O No.

TniBjo de Tas'treo
inicio de rastreo

trace start

TN T b— A

TniBjo de Tas'treo
inicio de rastreo

trace start

L — R B4k

T'niBjo de Te'xistro de "datos

inicio en frio

inicio de registro de datos Data logging start T—snX 7
TniBjo de se'sjon auto'matiko . .. N
inicio de sesion automatico auto logging A—trxs
T'niBjo de superi'sjom .
inicio de supervision start monitor T =2 PhA
'niBjo en ka'liente
inicio en caliente hot-start Ay PAZ— b
TniBjo em 'frio .
! cold start a—)L A X — |

'niBjo/fin disposi'tiBo lo'kal
inicio/fin disp. local

Local dev. start/end

0 — VT N A R HEEARRE

inmuni'dad a la su'Bida 'suBita EN61000-'kwatro-5
inmunidad a la subida subita EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

H— 4 I 2 =7 ¢ EN61000-4-5

inmuni'dad al Twido
inmunidad al ruido

noise immunity

/A Rt e

input de kon'takto

inspeccion visual

input de contacto contact input PR AT)
iir;::e:,r'etarrtar insert A
iiﬁgz(gggi'aénr;egﬁg;sgagrdespacho shipping inspection i R AT
inapeccion completa whole inspection SRR
iinrigepk:jcc;)?;?grl: T;:ar?ﬂ?;lctabilidad wettability inspection DAV AT
iﬁ;ﬁ:ﬁgfgﬁgﬁ junta joint inspection SEEVVRRA
Iiﬁgi;(:ggiégr;afjgelr:g ‘?;:serre(‘:zer?c fas reales  actual goods inspection Bl A
'ﬁgﬁ:ﬁgfggﬁﬁ"’; ;rt]g?r; entrante inspection of in-coming materials = A&
iiﬁgigggiégnmg?rr;zestreo sampling inspection PR AR
iiﬁgz(gggiégr:eg??gr;epci()n receiving inspection i UN s
iinrfgepk:jc(;)?;?gr?eégigagguridad safety inspection LR
iiﬁgi;(:ggiégns oggésﬁdadura solder inspection (ZA TR
iinrfgepk:ﬁg?gﬁ"&gﬁimctiva destructive inspection B A
iiﬁgﬁgzgfg‘gog;iédica periodic inspection EH S
speictlon fona visual inspection HHMBE
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Tir;?;er;(;ocr:tor inspector =]

istalacion installation yn

Tiﬁ:tl;?ggién installation A IE

Tiﬁ:tl;?ggién installation B or

iiﬁ::;rlar install LA B—

Tir;lsgltjir(‘L?j((:)(n:iaés'r?iiASCII ASCII instruction T AX— e

instruk'Ojon de aktwaliBa'Gjon de én'labe
instruccion de actualizacién de enlace

link refresh instruction

Vs 7Ly v a fifd

Tnstruk'6jon de aktwalifa'djon em battf e mé&'morja Buffer
instruccion de actualizacién en batch de memoria buffer

buffer memory batch refresh instruction

Bl

Ny 77 A —FEUV 7Ly am

instruk'Gjon de bifurka'djon de pro'yrama
instruccién de bifurcacién de programa

program branch instruction

A=A NG 53

instruk'Ojon de 'kambjo de 'Bloke
instruccion de cambio de bloque

block switching instruction

Ta sy JUERZme

instruk'Ojon de komiinika'Bjon de én'fufe
instrucciéon de comunicacion de enchufe

socket communication instruction

Vs MBEAma

instruk'Ojon de kon'trol de 'datos

instruccion de control de datos data control instruction T — A il
instruk'Gjon de kon'trol de pro'deso . . N .,
Process control instruction 7 1 R HIE S

instruccion de control de proceso

instruk'Ojon de kon'trol e pro'yrama

instruccion de control de programa  Program control instruction 7'v 77 M E A
instruk'Ojon de defini'Bjon de Te'xistro de 'datos . . . .. R ALA
instruccion de definicion de registro de datos data logging set instruction ToARX Ty MM
instruk'Ojon de djag'nostiko de 'fako i depura'Bjom AN

instruccion de diagnéstico de fallo y depuracion

debug and failure diagnostic instruction 7

instruk'Ojon de én'laBe de 'datos

instruccion de enlace de datos data link instruction F—x1) 7 Ams

instruk'Ojon de én'trada de ma'trid .. . .

instruccién de entrada de matriz Matrix input instruction ~ NU 7 AN

instruk'gjon e eskri'tura de Balor 3 'xuste ICPREWR1(P

struicion 0o eskritura e palor oe preaxuste ( ®) Preset value write instruction ICPREWR1(P)) 7'V & v MEEIALASTICPREWR1(P))

instruccion de escritura de valor de preajuste (ICPREWR1(P))

instruk'6jon 6e eskritura 8e Ba'lor ‘limite imfejo/supe'rjor de konta'dor anullar (ICRNGWR1(P))

instruccion de escritura de valor limite inferior/superior de contador anular (ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction (CRNGWR1(P))

U7 hw s ETREEALAG S ICRNGWRL(P))

Tnstruk'Bjon de funBjond'mjento de komiinika'Bjon de én'fufe

instruccioén de funcionamiento de comunicacién de enchufe

socket communication function instruction

Vr oy NBEHERER M

instruk'Gjon de Tnibjo de 'taBla (IPPSTRT1(P))
instruccion de inicio de tabla (IPPSTRT1(P))

Table start instruction IPPSTRT1(P))

7 — 7 VhkEh a4 (IPPSTRT1(P))

instruk'jon de lek'tura de Ba'lor de konta'dor laff ICPLSRD1(P))

instruccion de lectura de valor de contador latch (ICPLSRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

7 v FHh v Mag Ui ICLTHRD1(P))

instruk'Bjon de lek'tura de Ba'lor de Im'pulso me'dido (ICPLSRD1(P))

instruccion de lectura de valor de impulso medido (ICPLSRD1(P))

Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P))

i L4 ICPLSRD1(P))

7OV AP TEARR

instruk'Ojon de Aa'mada de pro'yrama de subru'tina
instruccion de llamada de programa de subrutina

subroutine program call instruction

YT N—F 70T T A=

instruk'Gjon de mén'saxe de u'swarjo
instruccion de mensaje de usuario

User message instruction

PRy =M

instruk'Gjon de modula'djom de anffo de im'pulso
instruccion de modulacién de ancho de impulso

Pulse width modulation instruction

VAVIZZN PR i

instruk'Gjon de 'modulo de én'laBe de 'datos
instruccién de moédulo de enlace de datos

data link module instruction

F—sYrya=yk

instruk'Gjon de mopi'mjento
instrucciéon de movimiento

shift instruction

7 Mg

instruk'Ojon de opera'dBjon aritmética BCD
instruccién de operacién aritmética BCD

BCD arithmetic operation instruction

BCDZHE 7 B iy 47
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B

Tnstruk'djon de opera'djon de 'datos

instruccion de operacion de datos data operation instruction Vel ¢ Y= R
:ﬁg#&ggf gr? pgrea%cggre;g?gn de tabla table operation instruction T — 7 VAR
\rﬁgﬁﬁgfj&: r&e;ss‘:é?:séaerﬁrisento de bits bit processing instruction By MRE T
Tir;?tsr#l‘ji?gi?npr(jzes;‘rn(;jgnetgg%iaetﬁto de datos data processing instruction 7= S LB
nstrukSlon 96 prodesamiento ofreldo direct processing instruction A VT NMLELG 4

instruccion de procesamiento directo

instruk'Gjon de Tamifika'jon de pun'tero
instruccién de ramificacion de puntero

pointer branch instruction

instruk'Gjon e Te'xistro de exeku'djon a 'Baxa Belobi'dad el pro'yrama

instruccion de registro de ejecucion a baja velocidad del programa

program low-speed execution registration instruction

instruk'Ojon de Tota'jo
instrucciéon de rotacion

rotation instruction

instruk'Ojon de sa'lida de Tm'pulso

instruccion de salida de impulso Pulse output instruction POV A A

instruk'Ojon de transfe'renbja de 'datos . . e e ALA

instruccion de transferencia de datos  data transfer instruction bl ==San

instruk'djon de Berifika'djon de es'tado de exeku'djon de pro'yrama . . ) o o S A
instruccion de verificacion de estado de ejecucién de programa program execution status check instruction 7 H 7 7 A ;% T(bk”“‘a; =Y 7 HR
instruk'jon dedi'kada a tranzmi'sjon de 'alta Beloi'dad de Bepe'u 'multiple . . L X . X =

instruccion dedicada a transmision de alta velocidad de CPU mdiltiple multiple CPU high-apeed transmission dedicated instruction | =<7 /I/ % CPUFﬁ '%J ,f ﬁ}—jﬁ H

instruk'6jon dedi'kada de Bus de 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple . . . A . PN N R A
instruccién dedicada de bus de alta velocidad de CPU mdiltiple dedicated instruction of multiple CPU high speed bus |~ /I/?:CPU Fﬁﬁ l%J E/\ A Xd-J‘_{L; ﬁﬁq/ﬂ%%
instruk'Ojon dedi'kada de én'labe . . . .

instruccion dedicada de enlace link dedicated instruction Vv ERGS

instruk'Ojon dedi'kada de 'modulo de fun'Bjon inteli'xente
instruccion dedicada de mdédulo de funcién inteligente

intelligent function module dedicated instruction

ST YDy MEfEa = FEAGS

instruk'Ojon dedi'kada de sis'tema de Bepe'u 'multiple
instruccion dedicada de sistema de CPU muiltiple

multiple CPU system dedicated instruction

~/LFCPUY 2T LAEE M4

Tnstruk'jon dedi'kada de tranzmi'sjon de Bepe'u
instruccion dedicada de transmision de CPU muliltiple

'multiple

multiple CPU transmission dedicated instruction

< /VFCPUMEEE M

instruk'Gjon se'kwenoBjal
instruccién secuencial

sequence instruction

V“‘/J‘/Xnn-r‘w

instruk'6jonez e ak'@eso a mé'morja Buf'fer
instrucciones de acceso a memoria buffer

buffer memory access instruction

Ny 77 AEVT I AMS

instruk'6jonez de kon'trol ma'estro
instrucciones de control maestro

master control instruction

v AKZay ha—)Lme

instruk'6jonez de opera'djon

instrucciones de operacion operation instructions (ESiE-s

instruménta'djon . R S

instrumentacion instrumentation -4k

instru'ménto de medi'djon K K 1 an

instrumento de medicion metering instrument At

inte'yrado . R .

integrado built-in P ik

inteli'xente R o

inteligente Intelligent A7V

intensi'dad . R

intensidad Intensity A

inter'Blokeo . .

interbloqueo interlock A

inter'Blokeo de 'freno di'namiko . . N - N R
interbloqueo de freno dinamico Dynamic brake interlock AFTIvITb—=FAfFuyy
interkambja'dor de ka'lor

intercambiador de calor heat exchanger Bz s

inter'’kambjo
intercambio

handshake

NS R 2—T
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inter'kambjo &e Bait

intercambio de byte Byte swap RERYN-
interfad '
Iir';ﬁre?faz interface LR —T x—R

inter'fa® Bentronics
interfaz Centronics

Centronics interface

o hR=J AL U HF T 2— R

inter'fad de termis'tor de mo'tor
interfaz de termistor de motor

motor thermistor interface

T Y —=IRF A I =T =R

inter'fad e 'ese disipa'dor

interfaz E/S disipador

sink I/0 interface

VI ANHNA BT 2 — R

inter'fad e 'ese 'fwente
interfaz E/S fuente

source I/0 interface

VAN A L HE T =— R

inter'fad en 'serje
interfaz en serie

serial interface

ST AHE T 2 — A

inter'fad 'ombre- 'makina
interfaz hombre- maquina

man-machine interface

vrwAUE T 2 — A

inter'fad 'optika
interfaz dptica

optical interface

YA HE T 2— A

inter'fad para'lelo
interfaz paralelo

parallel interface

INT VLIV H T 2— R

interfe'renBja

interferencia interference AT
iiﬁigi;széanégi?g; ruido noise interference I A XTF
Iﬁ;}g?%:ﬁ; laser laser interferometer L—H—F 5t
T;ﬁ:ﬁ;et internet A F—%v b
ii?:ig)?;gjgceig(;‘lzircul ar circular interpolation P BI A R
iMerpoladjon efkereal Helical interpolation ~ U T VAR

interpolacion helicoidal

interpola'dor
interpolador

interpolator

A BRL—H

interum’pir lista de monitoriBa'6jon de pro'yrama
interrumpir lista de monitorizaciéon de programa

interrupt program monitor list

AR T v 7T h—FE=4

interup'djon

interrupcion interrupt g

iﬁﬁgﬁ,ﬂogci 6n interrupt FA S
ii?:igﬁl"ﬂogci:?ggx?nnﬁaligente intelligent interrupt ATV MEY AR
ii?':i:;:?j;)ncsig‘r‘;rgi;ac?gr?ieg:udlr;ulcﬁ:i:lfu mltiple multiple CPU synchronous interrupt ~ /L5 CPU ][Rl #HA 7
o i o . 94 7 5 7 AL
imerupBlon tempotal 9 potendia temporary power shutdown Wt 5 e

interrupcién temporal de potencia

interup'tor e ak'Beso
interruptor de acceso

access switch

T AARAL T

interup'tor de a'xuste kondiBjo'nal
interruptor de ajuste condicional

condition setting switch

FTHBEAA v T

interup'tor e a'xuste de én'trada ana'loxika
interruptor de ajuste de entrada analdgica

analog input setting switch

T u T ANNEREAA T

interup'tor de a'xuste de én'trada de aTanke
interruptor de ajuste de entrada de arranque

start-up input setting switch

EEATREAA v F

interup'tor e a'xuste de ID de én'labe
interruptor de ajuste de ID de enlace

link ID setting switch

Vo JIDREAA v F

interup'tor de a'xuste de 'nibjo
interruptor de ajuste de inicio

start-up setting switch

EEEREAA v F
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iR
=]=]

B

interup'tor e a'xuste de 'modo
interruptor de ajuste de modo

mode setting switch

E— FREAA vF

interup'tor de a'xuste de 'nlimero de esta'djon
interruptor de ajuste de N° de estacion

station No. setting switch

REBREAA v T

interup'tor e a'xuste de sa'lida ana'loxika
interruptor de ajuste de salida anal6gica

analog output setting switch

Tru T HOREAA v T

interup'tor e a'xuste del niimero de ka'nal
interruptor de ajuste del niumero de canal

channel number setting switch

F ¥ RNV NOREAA v F

interup'tor de a'xuste 'para Tesis'tor de termina'djom
interruptor de ajuste para resistor de terminacion

terminating resistor setting switch

IR E A A v F

interup'tor de 'kaple
interruptor de cable

lead switch

V—FAA vF

interup'tor e kalifra'gjon de termis'tor
interruptor de calibracion de termistor

thermistor calibration switch

e 2 RS REIER B A A F

interup'tor de 'kambjo de Bus
interruptor de cambio de bus

bus switching switch

WA ZAA v F

interup'tor de 'kodiyo de 'tekla
interruptor de cédigo de tecla

key code switch

Foo— FRA YT

interup'tor de deriBa'jon 'optiko
interruptor de derivacién 6ptico

optic bypass switch

Yoo A SRR 5 F

interup'tor de 'djodo
interruptor de diodo

diode switch

FAF—F AL v F

interup'tor de emer'xenBja
interruptor de emergencia

emergency switch

BAAAL v F

interup'tor e én'trada BCD
interruptor de entrada BCD

BCD input switch

BCDAJAA »F

interup'tor e én'trada dixi'tal BCD

interruptor de entrada digital BCD

BCD digital input switch

BCDT 4 VX NWVATIAAL v F

interup'tor de este'rika
interruptor de esterilla

mat switch

~v hAL v T

interup'tor de fun'Gjon inteli'xente
interruptor de funcidn inteligente

intelligent function switch

AT VY MEFEAAL v F

interup'tor de funBjond'mjento a dos manos
interruptor de funcionamiento a dos manos

two-hand operation switch

W FEEA A v F

interup'tor de apilita'djon
interruptor de habilitacion

enable switch

AFX—TIWVAT £ v F

interup'tor de xard'ywer
interruptor de hardware

hardware switch

N—=FRy =T AL vF

interup'tor 8e 'ombre 'mwerto
interruptor de hombre muerto

deadman switch

Ty R~ AA v F

interup'tor de TniBjo

interruptor de limite con lampara de nedn

interruptor de inicio start-up switch BB AA T

interup'tor de 'limite .. . =~

interruptor de limite limit switch VIy P AL vF
intefup'tor e ‘limite kon ‘lam'para e ne’ .. . . . - s -

[Terup or e Tt e fon ampard Je neon limit switch with neon lamp XF T TFY Iy hAAL T

interup'tor de 'limite supe'rjor
interruptor de limite superior

upper limit switch

ERY Iy hAAL T

interup'tor de 'modo Jde ref'nibjo
interruptor de modo de reinicio

reset mode switch

VEey hE—=FKAL T

interup'tor de 'modulo de fun'djon inteli'xente
interruptor de médulo de funcidn inteligente

intelligent function module switch

ATV Yy MR =y P AL v T

interup'tor de niimero de esta'djon de 'kambjo
interruptor de n° de estacion de cambio

change station No. switch

EEELY PECEs

interup'tor &e ni'Bel
interruptor de nivel

level switch

LUy A A v

interup'tor de prepara'djon de funBjona'mjento
interruptor de preparacién de funcionamiento

operation preparation switch

R A A~ F

interup'tor de pre'sjon
interruptor de presion

pressure switch

JENAA > F
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interup'tor de pre'sjon
interruptor de presion

pressure switch

Ty vx— A vTF

interup'tor de protek'jon de sis'tema
interruptor de proteccion de sistema

system protect switch

VAT ATOaT I AL T

interup'tor e proksimi'dad
interruptor de proximidad

proximity switch

AL v T

interup'tor de 'prwefa

interruptor de PRUEBA

TEST switch

TANAAL T

interup'tor de reniBjo
interruptor de reinicio

reset switch

Uty hAAL T

interup'tor de Tota'6jo
interruptor de rotacion

rotating switch

[BHE A A > T

interup'tor de seyuri'dad kon inter'Blokeo
interruptor de seguridad con interbloquea

guard switch with an interlock

1y 7R BT AL v F

interup'tor de selek'djon de ka'nal
interruptor de seleccién de canal

channel selection switch

F v U RIVERAA v F

interup'tor de selek'djon de disipa'dor/ 'fwente
interruptor de seleccién de disipador/ fuente

sink/source selection switch

vy e =AY AA v T

interup'tor de selek'djon de 'modo
interruptor de seleccién de modo

mode selection switch

E— RUHRA A v F

interup'tor de selek'djon 'para Tesis'tor de termina'djom
interruptor de seleccién para resistor de terminacion

terminating resistor selection switch

FIHRPTRIR A 1 >~ F

interup'tor de simula'djon
interruptor de simulacién

simulation switch

VIialb—yal AL vF

interup'tor de sof'ywer
interruptor de software

software switch

VT RT2T AA v F

interup'tor de 'tiempo
interruptor de tiempo

time switch

AL AL T

interup'tor de 'tuBo fotoe'lektriko
interruptor de tubo fotoeléctrico

photoelectric tube switch

HEE AL v T

interup'tor dixi'tal
interruptor digital

digital switch

FURNVNAA v F

interup'tor dip

interruptor DIP

DIP switch

FA T AL v F

interup'tor elektromag'netiko

interruptor electromagnético electromagnetic switch LB DA
interup'tor fi'nal 'para 'punto 'proksimo .. . . N NS
limit switch for near point =N N
p

interruptor final para punto proximo

interup'tor flek'sifle
interruptor flexible

flex switch

TV I A XA T

interup'tor 'fwera de 'linea
interruptor fuera de linea

offline switch

AT TA AL T

interup'tor 'limite imfe'rjo
interruptor limite inferior

lower limit switch

TRY Iy bAS v F

interup'tor ma'nwal

interruptor manual manual switch FOAA 2T
interruptor mltiple polyswitch AT
iiﬁ:?:ﬂ;g}relgg{gnglzctrc')nico optoelectronic switch A>T
interup'tor prinGi'pal main switch 3‘5} /I) > 5&

interruptor principal

interup'tor prote'xer eskri'tura
interruptor proteger escritura

write protect switch

GANTUT T RAL YT

interup'tor selek'tor e biswaliba'djon de e 'ese
interruptor selector de visualizacion de E/S

I/0 display selector switch

A DFTRGEZ AL~ F

interup'tor 'taktil
interruptor tactil

touch switch

2y FAA vF

intetup'tor ope'rado por 'lefas
interruptor - operado por levas

cam - operated switch

TLAA T
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Ii[;:ireB;\L(;?ngS(:o(;z(;gggzzgrrde sensor  Sensorout time YT U hREH
Ii?ﬁréﬁra\llﬁgeg:lr:;caneo scan interval Ax v bR
intervalo de filro de eliminacién de ruido time of noise removal filter J A RRET 4 70 F W5
intervalo de pieza de trabajo workpiece interval v — 2 il
ii?:rt()ril)]g Egartogei;ozégtr?rmonitor entry data monitor TN ARGRE = F
ii?:rt()r%gil:E?:O\r/(;eigirs‘:jozltgiospositivo Input device value T ZENT]
Iinr;t:/eg;?trgrio inventory 15 Je
iinat:fg‘;?{g;gagj :rasg plazo long-term inventory i B R
iinr;t:/eg;?trg;pom;g?gpiado appropriate inventory i IEAE i
iinr;t:/eg;?trzﬁ(e)ségr?gauridad safety inventory A
iﬁfgﬁ{gﬁgegigsivo excessive inventory S AT
iinr;t:/een‘;?trzrf;ga:‘inal ending inventory WIARAE
E@ﬁ%ﬁEM| initial inventory WIETERE
iinrxt:/eg‘;?trgr?cr)ag:%ctico practical inventory e
iim/egsrj;?én invert S
inversion de cambio de bits change bit inversion By MREEE
o o e R equipment investment R E

inversién en equipo

imber'sor de tiris'tor
inversor de tiristor

thyristor inverter

YA VRLZA L RN—=H

imber'sor de transis'tor
inversor de transistor

transistor inverter

RT o DRGA R—y

imber'sor tri'fasiko
inversor trifasico

three-phase inverter

A o N—H

xweyo de fip

juego de chip chip set Fo 7wk
a ' > > —
iuego do m gear backlash XT Ry T T via

juego de marcha

xweyo de Te'xistro de ar'fifado
juego de registro de activado

Trigger logging set

RUFEEL 7y k

xweyo 'listo de "datos (DR (DSR))
juego listo de datos (DR (DSR))

Data ready set (DR (DSR))

F— %15 ¢+ k (DR (DSR))

xunta

junta gasket WA R
k S —
kgg kg =R A
ILi'Ir?nmetro km -

lado de a'xuste R

lado de ajuste set side v M
lado de 'karya load side %Wﬁﬁ”ﬁ

lado de carga

lado de konek'sjon
lado de conexidn

connecting side

a7 M

66




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
ARSAVEE EE BAREE

lado de es'kuffa K ) ) A

lado de escucha listening side U 2 A

lado de serBi'dor R .

lado de servidor server side B Al

lado del 'kljetne . R _ R

lado del cliente client side 7 74T Ml

lado pe ‘ele Be I/F ) :

lado PLC I/F PC side I/F s a IF

lampara _ . N

lampara lamp A

lam'para de a'larma _ _. N

lAmpara de alarma alarm lamp TT=LT T

lam'para de po'ten6ja o= N

lampara de potencia power lamp NI =77

lam'para a'loxena N 3

lampara hal6gena halogen lamp Nage g eT

lam'para inkandes'Bente . . N

lampara incandescente incandescent lamp HEVT 7

lape'ado R _ .. .

lapeado lapping A

| >

Fg;rer laser L ——

laser 'gia R . . .

|éserl guia gulde laser 7:7 /r ]\ ]/"_“H‘

[

F;tch latch VR

laff _

latch latch 7 v

laff de 'Baxo ni'Bel de Bate'ria . _ _

latch de bajo nivel de bateria battery low latch Ny T URTZ vF

lek'tor e tar'xeta ) N

lector de tarjeta card reader A=K V=%

lek'tura e

lectura read out FeAH L

lek'tura de es'tado de "uso de mé'morja ot

lectura de estado de uso de memoria Memory usage status read A& U AR RRREH L

lek'tura de 'taBla de im'forma'djon de ar'fio
lectura de tabla de informacién de archivo

file information table read

77 A AR TR L

lek'tura el 'modulo
lectura del moédulo

module read

2=y Mt

lek'tura/eskri'tura de "datos de ar'ffiBo
lectura/escritura de datos de archivo

file data read/write

77 A NVHEBH LIEAZ

le'er aleatorja'ménte
leer aleatoriamente

random read

VAL N i AP

le'er "datos de Tas'treo de pe 'ele Be
leer datos de rastreo de PLC

Read trace data from PLC

k=27 —ZPCiith

le'er desde pe 'ele Be

leer desde PLC

Read from PLC

PCHeH

le'er el inter'Balo de ser'BiBjo del 'modulo
leer el intervalo de servicio del médulo

reads module service interval

o= M — B A EREHH

le'er im'forma'djon de direk'torjo/ ar'ffio
leer informacion de directorio/ archivo

directory/file information read

FALs R - 77 A AR L

le'er 'ndmbre de mo'delo de 'modulo
leer nombre de modelo de moédulo

module model name read

=y MEARH L

lengwa 'loxiko sim'boliko
lengua logico simbdlico

logic symbolic language

nYy 7R IR

len'gwaxe de kon'tro'lador pro'yramable
lenguaje de controlador programable

programmable controller language

Sl B

len'gwaxe &e pro'yramacion
lenguaje de programacion

programming language

A= A AN A= F it
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ARAVER

iR
=]=]

B

len'gwaxe &e pro'yramacion
lenguaje de programacion

programming language

PAE AN F

len'gwaxe de 'simbolos de Te'le
lenguaje de simbolos de relé

relay symbol language

UL — VU RVEE

len'gwaxe &e so'porte me'kaniko
lenguaje de soporte mecanico

mechanical support language

ANV R— N Eik

len'gwaxe de 'teksto estruk'turado
lenguaje de texto estructurado

structured text language

ANTGIFv— KT FA LS

len'gwaxe nemo'tekniko
lenguaje nemotécnico

mnemonic language

=—t=v 7 5k

lente de kolima'dor
lente de colimador

collimator lens

g A—FL X

lente de obxe'tiBo

lente de objetivo objective lens PILZ/ NP
lentes de TeBep'tor . . . N
lentes de receptor receiver lens 2L A
lentes de tranzmi'sor K " . .
lentes de transmisor transmitter lens Bt X
le'sjom L. N
lesion mjury 73
leBa
leva cam WIS
leBa R o
leva wiper T A IN—
leBa de Bai'Ben . R Ny
leva de vaivén reciprocating cam T8 77 L
liBe'rar 'todo .
liberar todo release all R B
li'6enbja R _ R
licencia license FAEBUA
limite 'Baxo/ 'limite imfe'rjo L. L.

lower limit/bottom limit TRE

limite bajo/ limite inferior

limite 6e karera
limite de carrera

stroke limit

Abr—s) Ik

limite e ka'Tera de xard'ywer

limite de carrera de hardware hardware stroke limit N—RT 27 ARr—7U3Iv ]
l;rr.l:ifg gge:;fr:rfgwgre software software stroke limit V7R U =zTAbr—27 Uy h
Ili?wni]t;etsedl:\Ziirfieer;o;x;wz;g(‘livn;;erém(flmczie inferior) software stroke limit (lower limit) Y7 b =72 hr—2 U I v b FERfE
(e 00 KaTera 0o sof yner (e sope e software stroke limit (upper limit) Y7 k=72 hr—2 U < » k LR[S

limite de carrera de software (limite superior)

limite e ka'Tera imfe'rjo

limite de carrera inferior lower stroke limit FRAbp—s V3> b
limite ﬁge:as;;grrjaorsuperior upper stroke limit ERAxbE=7 VS v T
i I analog torqu imi 7 b
lllrxfg ?jaéégg’rﬁséog torsion torque limit bR

e g;ﬁ;ﬁ:gﬁ;gbmdad limit of probability e SRR

lllrxfg fjogvsvgf_tware - Software limit - Y7 hv=T IRy
e ime i 220
lll_Tllt/lellTnljzfelRloFéEe;;gtheg;i;fJaSTE pe escaLa SCALING LOWER LIMIT A=V 7 TR

imite imfe'rjo imfe'rjo e a'larma e pro’Geso Process alarm lower lower limit Tat AT T —AF TR

limite inferior inferior de alarma de proceso
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limite imfe'rjo supe'rjor de a'larma &e pro'Beso p 1 1 limi o 2 75 A j:

limite inferior superior de alarma de proceso rocess alarm upper lower lmit 7 K PR

limite supe'rjor de a'xuste de es'kala N

. — 1] >

LIMITE SUPERIOR DE AJUSTE DE ESCALA SCALING UPPER LIMIT AT =Y 7 J:BE

limite supe'rjor imfe'rjo de a'larma de pro'6eso . o —

limite superior inferior de alarma de proceso Process alarm lower upper limit THEAT T AT LR

limite supe'rjor supe'rjor de a'larma de pro'eso . o —

Process alarm upper upper limit T AT 7 — AL LR

limite superior superior de alarma de proceso

lim'pjeBa 'kimika

limpieza quimica chemical cleaning (bR e
linea )
linea line B
linea Ben'tral ) : - i
linea central center line YL H—T A
linea Ben'tral : -
linea central center line HD R
linea ko'miin ; -
linea comdn common line ez
linea de 'korte
calf B —7

linea de corte

linea e ensam'blaxe
linea de ensamblaje

assembly line

ML T A

linea de es'kaner

linea de escaner scan line AR

linea de produk'djom . . — N

linea de produccion production line HERETA

linea de se'nal ana'loxika . . S p=
analog signal line 7 a 7{E Bt

linea de sefal anal6gica

linea de sol'dado

linea de soldado weld line VIV RTA
I;F;ae‘gséci);tg;;tinua dashed line il

linea gruesa thick line IS
I;F;ae‘gaguia guide line A RT A
linea ideal ideal line A
|;r;ae;u;;|5ab>ifggrz eneral general public line — A B
linealidad linearity R
I;Frizlgﬁg;edpadrgeg??e torsion torque linearity kL7 B
Ilirrizlglairzar linearize V=774 X
I;F;Zz;;ktra;ctas straight lines =R
liso/mivelado smooth/even T

IIii\?);ata list —%

lista list 5

lista de ar'ffiBos skript
lista de archivos script

script file list

A7 )78

lista de 'auto djag'nostiko
lista de auto diagnostico

self-diagnostic list

L

lista de 'Bloke de fun'djon (FB)
lista de bloque de funcién (FB)

function block (FB) list

Ty rvaryryay 7 (FB)—E
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lista 6e 'Blokes
lista de bloques

block list

A =R/ I S S

lista de 'kodiyo de a'larma
lista de codigo de alarma

alarm code list

75— ha— R

lista de 'kodiyos de e'for
lista de codigos de error

error code list

S

lista e konte'nidos del pro’jekto
lista de contenidos del proyecto

project contents list

Taves KA

lista de "datos e 'fwente de 'kopja
lista de datos de fuente de copia

copy source data list

av—rxr—4—H

lista de "datos del pro'jekto
lista de datos del proyecto

project data list

vzl br—2—E

lista de disposi'tiBos
lista de dispositivos

device list

TNA A

lista e disposi'tiBos u'sados
lista de dispositivos usados

list of used devices

TN AER Y A B

lista de e'Tores
lista de errores

error list

T 7 —EIE 5

lista de eksis'tenbjas de sa'lida

lista de existencias de salida outgoing stock list HH A 2
lllféatge(:filg'?ﬁ;ecs:iones function list PeRE—E
l;f:tge(ijrgf?mz?;:;f:i%:ﬁék: producto product information list R HEHR
lliféiatge(iin;triljr:'se{?aeéciones instruction list 5

lista e mé&'morja Buf'fer
lista de memoria buffer

buffer memory list

Ny 7y Axl) —&

lista e mdnitoriBa'6jon de pro'yrama
lista de monitorizacion de programa

program monitor list

AT AN

lista e pa'rametros 'para 'modulo de fun'djon inteli'xente
lista de parametros para moédulo de funcién inteligente

Intelligent Function Module Parameter List

ATV V= MlEL =y FRTA—X

lista de pro'Gesos

lista de procesos list of processes IJIIE\.%

lista e Tutas de konek'sjon . . St gk ¢ £z
lista de rutas de conexion connection path list PEReiE s —
lista 6e se'nales de e 'ese . . —

lista de sefiales de E/S list of I/O signals AHHEE—E

lista de 'tipos e basti'dores
lista de tipos de bastidores

frame type list

TL—AhH AT

lista de berifika'6jones pun'twalez
lista de verificaciones puntuales

list of spot checks

Fzv 7 —F

lista desple'yaBle
lista desplegable

pull-down list

TNE Y AR

litjo

litio lithium UF L
?f;;;é;da call FEONH L

Aa'mada de pro'yrama e mikroordena'dor
llamada de programa de microordenador

microcomputer program call

~Afarru s ha—\L

Aa'mada de subru'tina

llamada de subrutina subroutine call PTN—Fa—)L
fféﬁ?ggsézu;iﬂ%rutma subroutine call P —F R L
ﬁxfgﬁan torque wrench KLZ LT

llave inglesa spanner 25

llz;kéi';ll local o— L
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I%::Egj;éién localization il

I%?:ﬁg;%?gtr?zctual current location BTl

I%?:ﬁgjgggnr:oﬁemota remote location 1at s

I%gg;}?n:aéuﬁ;turm natural logarithm B #R x5

IIoc';(giaca logic nYy 7

loxika &e 'kaBleado 'fixo
I6gica de cableado fijo

hard-wired logic

N=FRUAF¥—FrYy7

loxika neya'tiBa
I6gica negativa

negative logic

T4 Ty

loxika neya'tiBa

l6gica negativa negative logic HEmEE
lgica positiva positive logic 7
%$&o logotype o aw—7
Ilz;]::gi:ud length X
I%]::Z;ﬁud Length LA
longitud aproximativa approach length B R
ﬁ?ﬁgﬁfgtﬁatos data length T AR
'FSF{SESE kgzxgomgo code length a—RE
'FSFJ;”(ESE%Z hoja Sheet length v— R
Ilz;]:gt;lctjjg ggaonda wavelength RS

jonxItug G segmento segment length v A ME

longitud de segmento

lonxi'tud del bit de pa'rada

longitud del bit de parada stop bit length 2Zhy Ty b E
'FSFi;“i‘iJ‘éaﬁ,-a Fixed length A E &
Iloc?::gi:ﬁ;rj\a/‘:eriable Variable length A R

IIoc;t:ie lot =k

LS! personalizao custom LST 725 LS
IluuBBkrng::fgr: ‘?jggeaceite oil lubrication i v

I;LYS;“ Locus 7 i)

luz ambiental ambient light s 1 I

luz de fondo backlight Ry s 54k

rr:n m A — kv

ma'estro - es'klaBo
maestro - esclavo

Master-slave

T AF— AL —T

ma'estro de kompo'néntes
maestro de componentes

component master

FERR~ A X —

A
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mag'netiko . .

magnético magnetic WA

malfunBjona'mjento . ~

malfuncionamiento malfunction EONE

ménipula'jon R

manipulacién handling B

manteni’mjento .

mantenimiento maintenance SRR

manteni’mjento R o R

mantenimiento maintenance AT IR

man'tisa . S

mantisa mantissa IR

ma'nwal

manual manual ~==a 7))l

ma'nwal &e di'seno
manual de disefo

design manual

it =T

ma'nwal e instruk'Ojonez
manual de instrucciones

instruction manual

Mkt B =5

ma'nwal de opera'djon
manual de operacion

operating manual

F_RL—F 4 V=2 T )L

ma'nwal de opera'djon
manual de operacion

manual for operation

TEETFIEE

ma'nwal de Tefe'renbja
manual de referencia

reference manual

V757l Av==2T )b

ma'nwal de u'swarjo a'Bjerto
manual de usuario abierto

Open User's Manual

~ =T I)VEBAL

ma'nwal éel 'kompra
manual del compra

purchase manual

EE~=a7

ma'nwal del u'swarjo
manual del usuario

user's manual

Z—HP - =27

manufak'tura N
manufactura manufacture s

makina de ko'ser . . ~ o~
maquina de coser sewing machine RV
makina de xost .

magquina de host host machine KA NS
makina e sol'dar por kos'tura . . .
maquina de soldar por costura seam machine v Ak
makina fresa'dora iyq. . —
maquina fresadora milling machine 7T A A
maki'narja .

maquinaria machinery TN T %
maki'narja . oy
maquinaria machinery BeAgCAE &
marka

marca mark EIES

marka de Te'xistro . S

marca de registro register mark brv—7
marka del 'simbolo NN -
marca del simbolo symbol mark vYRNT =T
markado de mwes'treo . N 5
marcado de muestreo sample marking BT IVENF

markado de 'palet
marcado de pélet

palette marking

by MR

marfa -
marcha gear X7
marffa libre -
marcha libre free run 71—
marffa para'lela N

i parallel run 55

marcha paralela
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marflas de diferen'djal
marchas de diferencial

differential gears

T4 T 7LV ILEXT

m'arko de komiinika'6jon de 'datos
marco de comunicacion de datos

data communication frame

T—HAZEH 7 L—2A

marxern . NN
margen margin =
marxer e e'ror . -

margin of error ey

margen de error

marxen 0e Twido
margen de ruido

noise margin

JAf R=w—

mar'tiko

martillo hammer N —
masa
masa mass gi

masa &e 'pila de termi'nal eks'terno ab
masa de pila de terminal externo AC

AC external terminal batch ground

ACHMER Y+ —HE T — A

maskara de sub Ted
mascara de subred

subnet mask

Y7y h~vR7

rrﬁgtseier master Bl
rrnr?::trjealrial material ME
rrnr?::trjealrial material Bk
material en bruto raw material Bk
m:'trjealrivf;cf,si;coso viscous material P AN

ma'tri@ ar'fia
matriz activa

active matrix

TIT4T7~ M)y A

ma'trie de 'pwerta

matriz de puerta gate array P N L—
ma’juskula ) - -
mayUscula shift fLETh

maza de 'yoma
maza de goma

rubber hammer

TN —

mazo de 'kaBles

mazo de cables harness INTRA

rrﬁgir;;n:;r?:cf rgt;kgjrcgtaei:zizél;eé(;; los dedos finger protection mechanism T4 =TT 7 M
rrﬁga(':nziazrqqiosﬁ;eggéggguridad safety mechanism LA
}ﬁfggﬁ,};ﬁ?gg:ﬁ&g :Iaggrﬁergrador servo servormechanism, servo-controller Y — R

media cuadratica root mean square O T

Tr?gj?jr;;no median AT 4TV

rrﬁgigjioc?ién measurement &
ﬁggjiﬁg;dgsngmensién dimension measurement SHERE

medi'Bjon de eksBentribi'dad .

medicion de excentricidad

eccentricity measurement

/L8 7

medi'jon de 'paso
medicién de paso

pitch measurement

vy FHIE

medi'Bjon e 'tiempo akumu'lado se'kwenBjalmente
medicién de tiempo acumulado secuencialmente

sequence accumulation time measurement

o v AR E

medi'Bjon de 'tiempo de eska'neo
medicién de tiempo de escaneo

scan time measurement

Ay XA LHIE
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medi'Bjon e Bifra'djom

medicién de vibracién vibration measurement PRV E

medi'jon Te'al N

medicién real actual measurement SETR

medida de koTjente de 'jones . NS
medida de corriente de iones lon current measurement A A BHE
me'didas 'kontra el Twido . . L

medidas contra el ruido measures against noise S A xR
me'didas de emer'xendja

medidas de emergencia emergent measures I E

me'didas e seyuri'dad o

medidas de seguridad safety measures LLARKIR

me'didor de 'karya R

medidor de carga load meter R—RA—=H
me'didor de po'tenBja 'laser . o
medidor de potencia laser laser power meter LYY =X =S
me'yometro N

meg6hmetro megger A7

me'xorar . S s N o
mejorar upgrading N—=Ta 77
mé'morja

memoria memory A

mé'morja Buf'fer
memoria buffer

buffer memory

Ny Ty AEY

mé'morja kas
memoria cache

cache memory

FyrviaAt])

mé'morja cas &e pro'yrama
memoria caché de programa

program cache memory

T AX v a AT

mé'morja kompar'tida de Bepe'u 'multiple
memoria compartida de CPU mudltiple

multiple CPU shared memory

<~ /VFCPUMLA A E Y

mé'morja de 'kopja de seyuri'dad
memoria de copia de seguridad

backup memory

Ny 7T T AEY

mé'morja de 'datos
memoria de datos

data memory

F—HAEY

mé'morja de disposi'tifo
memoria de dispositivo

device memory

TNAZAEY

mé'morja e 'fluxo de se'nales
memoria de flujo de sefiales

signal flow memory

T FTE—AFEY

mé'morja de 'fwentes
memoria de fuentes

font memory

74 b AEY

mé'morja &e pro'yrama
memoria de programa

program memory

A=A NN )|

mé'morja de sis'tema
memoria de sistema

system memory

VAT LAEY

mé'morja de tranzmi'sjon de 'alta Belobi'dad de Bepe'u 'multiple

memoria de transmision de alta velocidad de CPU mudltiple

multiple CPU high speed transmission memory

~ VT CPUM & EE A€V

mé'morja &e uni'dad
memoria de unidad

drive memory

NIATAEY

mé'morja éi'ndmika, DRAM
memoria dinamica, DRAM

dynamic memory, DRAM

HAFTI v I AEY

mé'morja es'tatika
memoria estatica

static memory

ALT Ay T AEY

mé'morja flas — .
memoria flash flash memory A S &)
mén'saxe o
mensaje message R y—

én’ o l j N -
mén'saxe de u'swarjo USER MESSAGE o 2 Y

MENSAJE DE USUARIO

mén'saxes de e'Tor
mensajes de error

error messages

TI—Ayt—v
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mé'nu
men( menu A= a—

mé'nu de a'xuste de Te'loj
menu de ajuste de reloj

clock setting menu

WERHRE A = 2 —

mé'nu de komfiyura'djon
menu de configuracién

setup menu

Yy NT v A= a—

mé'nu de komfiyura'Gjon de a'xuste de Te'loj
menu de configuracion de ajuste de reloj

clock setting confirmation menu

WERH B ERERR A = 2 —

mé'nu de komfiyura'djon de 'modulo
menu de configuracién de mdodulo

module setting menu

A=y PREA=2—

mé'nu de komfirma'6jom de 'prwefa de disposi'tiBo
menu de confirmacién de prueba de dispositivo

device test confirmation menu

TNA AT A MEBRA =2 —

mé'nu e komfirma'jom de 'prwefa de mé'morja Buf'fer
menu de confirmacién de prueba de memoria buffer

buffer memory test confirmation menu

Ny 77 AEVT A MERA=2—

mé'nu de kon'traste
menuU de contraste

Contrast menu

2 TR NHEA =

mé'nu de espebifika'Bjom) de direk'Bjon de mé'morja Buffer
menu de especificacion de direccion de memoria buffer

buffer memory address specification menu

Ny TZ7 AT FLABTEA=2—

mé'nu de fun'djon
menuU de funcién

function menu

Ty varsA=ma—

mé'nu de im'forma'djon de e'for ko'miin
menu de Informacion de error comun

common error information menu

T 7 —EFHRA =2 —

mé'nu de im'forma'djon de e'or indiBi'dwal
menu de informacion de error individual

individual error information menu

=7 —EBFHRA =2 —

mé'nu de im'forma'djon de eTfores
menu de informacién de errores

error information menu

TT—ERA =2 —

mé'nu de TniBjo
menu de inicio

start menu

A — A= 2—

mé'nu de lista de eTores
menu de lista de errores

error list menu

T —ER—EA =2 —

mé'nu de moni'tor de mé'morja Buffer
menU de monitor de memoria buffer

buffer memory monitor menu

Ny T 7 AEFYF=HF A =0 —

mé'nu de 'prwefa de disposi'tiBo
menu de prueba de dispositivo

device test menu

FNRAAFA DA =2 —

mé'nu de Teanwa'djon de es'tado de iBi'Bjon de Ben'tana emer'xente

menu de reanudacién de estado de inhibicién de ventana emergente

Pop-up inhibit status resumed menu

Ny TT  TEIEIRRERR A = = —

mé'nu de Te'xistro de eTores
menu de registro de errores

error log menu

TT—JERA = —

mé'nu de Te'set de eTor
menuU de reset de error

error reset menu

T T —fRRA =2 —

mé'nu de selek'Bjon de disposi'tiBo

menu de seleccion de dispositivo Device select menu TN AFEIRA = =2 —
mé'nu de selek'Bjon de Te'set de eTor . - N
ment de seleccidn de reset de error | €rror reset selection menu T T —fRERIBIR A = = —

mé'nu de selek'Bjon de biswaliBa'jon de komén'tarjo de disposi'tiBo

menU de seleccién de visualizacién de comentario de dispositivo

device comment display selection menu

TNA AT A FNRIRBERA =2 —

mé'nu desple'yale
menu desplegable

drop-down menu

ey XA =ma—

mé'nu desple'yale
menu desplegable

pull-down menu

TN T A= a—

mé'nu elimi'nar disposi'tifo
menu eliminar dispositivo

device clear menu

TNHRAAT YT A=a—

mé'nu emer'xente
menu emergente

popup menu

R T T o T A= a—

mé'nu opBjo'nal
menu opcional

option menu

A7 a3 VA= a—

merkan'Bias peli'yrosaz

mercancias peligrosas dangerous goods ek
merkan'Bias Te'ales
mercancias reales actual goods Bl
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me'tal feToso

metal ferroso ferrous-metal R A
rrﬁéezg{eg‘rs;f:segégqgen molde mold-pressed metal 7V AIE &R
rr?:ltla(ljbxoegjgi: G:jtgl metal metal, metal object )
ﬁgﬁg;fgﬁ;om»[o absolute method TV 2— FFR
rr:?tef’fggg aggle;eej(;gr;e;?gﬁ r(zjlzjg;\celeracién acceleration/deceleration method I 550
rrﬁtéc’?gggéggogaiﬁgeae token token ring method =220 7 hHR
rrﬁgsggi)agztg;)ertura open method F—=TF K
rr?éofgggﬁgeg(:lj:;é%mg;ra comin wiring method for common 2R
método de ciclo de limite limit cycle method Y3y b A SR
rr?téc’?ggi)kggrgg;itrpgrlaoe impulso pulse control method 7SOV A 5k
método de control fuera de rango  control method out of range il 7 R A A4
rr?téc’?gggkégecorte cutting method AAF

método de diodo diode method HA A — P
rrﬁgsggi)eakglsgcaneo scanning method AF ¥ A
rrﬁtéc’?ggi)xggrag'eejﬁggg?gsn de iones lon generation method A A AT
}"ﬁié.’féééi”éeé"?r'?@?.?ﬁiiicsn lineal linear interpolation method LA ]
rrﬁtéc’?ggglzséslevas cam method VS TEN
rnggggmﬁgqﬁtg},chester Manchester method <~ FxAZ R

metodo de pro'yramacion
método de programacion

programming method

Inr 7 I 75k

metodo e Tes'pwesta de 'pasos
método de respuesta de pasos

step response method

AT TIREE

metodo de 'tope
método de tope

stopper method

A Ky ofgE kR

metodo de Baris'tor
método de varistor

varistor method

NY2RZ T

metodo inkremén'tal
método incremental

incremental method

A7) A HIVER

metodo inkremén'tal
método incremental

increment method

A7) A RHFR

metodo 'ultima én'trada, pri'mera sa'lida ['metodo LIFO]

. . . .
método Ultima entrada, primera salida [método LIFO] last in, first out method [LIFO method] & A%Hj/f
me6kla'dor

mezclador muller TR A

s ~ S —
mg meg SV N
mikroordena'dor . X
microordenador microcomputer S =4
milise'yundos . ‘
milisegundos millisecond VR
minja'tura ) X
miniatura thumbnail P LKA
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nr;]mm mm IV A—=FL

Trc\)g’(ejlc()elo Model I

Trc\)g’(ejlc()elo model Zza

Trc\)g’(ejlc()elo model ez

o i model Q0P <Ry

mo'delo de 'alto Tendi'mjento kuBepe'u
modelo de alto rendimiento QCPU

High Performance model QCPU

INART F—=< 2 AET LQCPU

mo'delo es'tandar
modelo estandar

standard model

AL U — RET IV

mo'delo uniBersal

modelo universal universal model L= N—HILET IV
mggzrgmljﬁ?\l,gfsegillbcpu Universal model QCPU 2= N—HLE T /LQCPU
Trc\)g%]em modem ET A

modifika'Bjon de "datos de krea'djon de ar'fifo file creation data modification 7 /r }I/{"IEEE H ij"%ﬁéﬁ

modificacion de datos de creacién de archivo

modifika'Bjon de 'indiBe
modificacién de indice

index modification

ATy 7 AMES

modifika'Bjon de im'forma'djon de ar'fio
modificacién de informacién de archivo

file information modification

77 A NEREE

modo
modo

mode

£— K

modo ak'twal 'fixo kon impul'sjom bipo'lar
modo actual fijo con impulsién bipolar

fixed current mode with bipolar driving

S A T R

modo adibjo'nal de Ted Te'mota
modo adicional de red remota

remote network additional mode

VE—Fxy MBEME—F

modo auto'matiko

modo automatico auto mode F— hE— R
modo 'Basiko : \
modo basico base mode N ZE— R
modo de ak'Beso \
access mode U AE— R

modo de acceso

modo de ak'Oeso di'rekto
modo de acceso directo

direct access mode

AV T 7' ATA

modo Oe a'xuste de ga'nanbja
modo de ajuste de ganancia

gain setting mode

TA UREET—R

modo Oe a'xuste de off'set
modo de ajuste de offset

offset setting mode

F7%y MREE—F

modo Oe aper'tura
modo de apertura

open mode

R

modo de a'Ttanke ini'Gjal
modo de arranque inicial

initial start mode

S N

modo de 'auto sintoniBa'djon
modo de auto sintonizacién

auto tuning mode

F—FFa—=rsE—F

modo de Bo'tar
modo de borrar

clear mode

7V 7E—F

modo de 'Bukle de par de tor'sjon
modo de bucle de par de torsién

torque loop mode

Vo V—TEF— K

modo de kon'trol de par de tor'sjon
modo de control de par de torsion

torque control mode

v 7 filile— R

modo de 'kopja de seyuri'dad
modo de copia de seguridad

backup mode

Ny 7T v TE—NR

modo de depura'Bjom
modo de depuracion

debug mode

TNy TE—FR
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iR
=]=]

B

modo e desplaBa'mjento

modo de desplazamiento displacement mode ZNLE— R
modo de dife'renBjacion . .. i >
modo de diferenciacion differentiation mode HHlE— R

modo de én'trada de Im'pulso
modo de entrada de impulso

pulse input mode

WNIVAANTTE— R

modo de TniBjo en ka'liente
modo de inicio en caliente

hot-start mode

Ay b RE— B R

modo Je lista
modo de lista

list mode

Y2 RhE— N

modo de medida de im'pulso
modo de medida de impulso

pulse measurement mode

SNV AREE—F

modo de mikroordena'dor
modo de microordenador

microcomputer mode

v arE—F

modo de opera'Bjon de 'prwefa
modo de operacion de prueba

test operation mode

7 A NEERE— N

modo Oe prjori'dad del pro'yrama
modo de prioridad del programa

program priority mode

PA=AN -3k

modo de 'prwefa

MODO DE PRUEBA

TEST MODE

F A hE— R

modo de Ted e 'ese fe'moto
modo de red E/S remoto

remote I/O network mode

JE— hJOK » bE—F

modo de Ted Te'mota
modo de red remota

remote network mode

JE—hEy hE—F

modo de Te'yreso a la posi'jon ini'Gjal
modo de regreso a la posicidn inicial

home position return mode

JRAERE— R

modo Je Teten'Bjom
modo de retencién

hold mode

A—JL RE—FK

modo de sa'lida e Tm'pulso
modo de salida de impulso

pulse output mode

SV A E— R

modo de seyi'mjento sinkroni'6ado
modo de seguimiento sincronizado

synchronized tracking mode

FT R TEBE—F

modo de seyuri'dad

MODO DE SEGURIDAD

SAFETY MODE

=77 4F—F

modo de simula'Bjon
modo de simulacién

simulation mode

vIial—varsE—F

modo de sinkroniBa'djon

modo de sincronizacion synchronization mode A AR [ 15107 5
Trc\)gc:jé; fj"gr;?ﬁz?g?ﬂzacién synchronization mode A 77 5K
ﬁﬁﬁxﬁﬁ&mm1 monitoring mode FoHE—FR
mﬁﬂkﬁecto direct mode A L7 NEFR
modo en kas'kada cascade mode A R |

modo en cascada

modo 'fino
modo fino

fine mode

EAEAIE— B

modo ma'nwal
modo manual

manual mode

=27 )E—FK

modo '6nlain . o . .
modo online online mode T4 F—NR
modo Te'al )
modo real real mode U7 )LE—R

modo Te'moto
modo remoto

remote mode

YE—hE—F

modo sepa'rado
modo separado

separate mode

'L —FE—F

modula'djom de anflo de im'pulso
modulacién de ancho de impulso

pulse width modulation

7L AMEZE T
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modularifa'djon . . s

modularizacion modularization 2 a—uk

modulo S —

médulo modulus EFV2T R

modulo

modulo module L= k

modulo ana'loxiko
mddulo analégico

analog module

Trursa=y h

modulo ana'loxiko de e 'ese
mddulo analégico de E/S

analog I/0 module

Tru s ANHha=y b

modulo 'Base de eksten'sjon
modulo base de extensién

extension base module

I

modulo 'Base de eksten'sjon de po'tendja Tedun'dante
maodulo base de extension de potencia redundante

redundant power extension base module

B CEAERAN A=y b

modulo 'Base de eksten'sjon 'para sis'tema de aliménta'Bjon de po'tenbja redun'dante

médulo base de extension para sistema de alimentacion de potencia redundante

extension base module for redundant power supply system

BIR_HEEY AT LR —A2=y b

modulo 'Base de sumi'nistro de po'tendja redun'dante
madulo base de suministro de potencia redundante

redundant power supply base module

B E S — A=y |

modulo 'Base prinBi'pal de po'tenbja redun'dante
modulo base principal de potencia redundante

redundant power main base module

B EEAN—R 2= b

modulo 'Base prin6i'pal 'para sis'tema de aliménta'djon de po'tendja redun'dante

maodulo base principal para sistema de alimentacion de potencia redundante

main base module for redundant power supply system

BIR_EL T AT LAEAN—22 = b

modulo 'Basiko
madulo basico

base module

N—R 2=~ k

modulo 'Basiko prinbi'pal
mddulo bésico principal

main base module

HAR—22 =y I

modulo 'Basiko prinBi'pal de 'alta Belobi'dad 'para Bepe'u 'multiple

madulo basico principal de alta velocidad para CPU mdltiple

multiple CPU high speed main base module

</ FCPURIEHEEARAN—Z2 2= b

modulo 'Basiko prinbi'pal de 'tipo 'fino
mddulo bésico principal de tipo fino

slim type main base module

AV BH A THEA R A=y R

modulo kombi'nado de e 'ese
modulo combinado de E/S

I/0 combined module

AHRA== b

modulo kon'tro'lado
modulo controlado

controlled module

B =y b

modulo de ak'Oeso de 'datos
moédulo de acceso de datos

data access module

T—RT VA= |

modulo de akBjona'mjento del mo'tor ab
maodulo de accionamiento del motor AC

AC motor drive module

ACE—X KA T a=y |

modulo de aliménta'Bjon de koTjente de detek'Bjom de Bida
maodulo de alimentacion de corriente de deteccién de vida

Life detection power supply module

FRHERL =Y b

modulo de aliménta'Bjon de koTjente de 'tipo 'fino
mddulo de alimentacion de corriente de tipo fino

slim type power supply module

2 WH A TERL= b

modulo de 'alta Belobi'dad
modulo de alta velocidad

high-speed input module

ER A=

modulo de 'kambjo de Bus
moédulo de cambio de bus

bus switching module

N2z 2= b

modulo de kap'tura de im'pulso
mddulo de captura de impulso

pulse catch module

INVAX Y vy F 2= |k

modulo de 'komputo de 'alta Belobi'dad
mddulo de computo de alta velocidad

high speed counting module

AT H =y |

modulo de komiinika'6jon
moédulo de comunicacion

communication module

HH~=>

modulo de komiinika'6jon en 'serje
moédulo de comunicacion en serie

serial communication module

YU Nala=—vgra=y k

modulo de komiinika'6jon en 'serje
moédulo de comunicacion en serie

serial communication module

U T NEFEL= v b

modulo de komiinika'6jon inteli'xente
mddulo de comunicacién inteligente

intelligent communication module

A7V Vv bhala=r—vara=yh

modulo de komiinika'Bjon por Bus
mddulo de comunicacién por bus

bus communication module

~

NAE L=
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modulo de konek'sjon de periféricos . . N . N
Peripheral connection module JEO SRt = >~ b

mddulo de conexion de periféricos

modulo de konta'dor
moédulo de contador

counter module

A=y bk

modulo de kon'trol de sis'tema
moédulo de control de sistema

system control module

VAT AEHoa =y b

modulo de kon'trol e tempera'tura
mddulo de control de temperatura

temperature control module

REME~=> b

modulo de komberti'dGor
modulo de convertidor

converter module

aUN—HZ T a— )b

modulo de komberti'dor ana'loxiko - dixi'tal
mo&dulo de convertidor analdgico - digital

analog-digital converter module

TruarlF 4 O NVEHa =y k

modulo de komberti'dor ana'loxiko - dixi'tal
md&dulo de convertidor analdgico - digital

digital-analog converter module

FTATELTFa S E i =

modulo de komberti'dor de 'Bloke de terminales
madulo de convertidor de bloque de terminales

terminal block converter module

U A A = R

modulo de komberti'dor de 'Bloke de terminales / konek'tor
maodulo de convertidor de blogue de terminales / conector

connector/terminal block converter module

SRy TR E R =y N

modulo de Bepe'u Bir'twal
modulo de CPU virtual

virtual CPU module

RECPUzL= v L

modulo de disposi'tifo inteli'xente
mddulo de dispositivo inteligente

intelligent device module

A PEVAS P S

modulo de e 'ese

modulo de E/S

I/0 module

Atz = b

modulo de e 'ese CC-Link Te'moto kom fun'djones de djag'nostiko

médulo de E/S CC-Link remoto con funciones de diagnéstico

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

ZWriREfT & CC-Link ¥ £— F/Ox=v |

modulo de e 'ese de eska'neo di'namiko
modulo de E/S de escaneo dindmico

dynamic scan I/0 module

AT Iy AFx A=y b

modulo de én'labe
modulo de enlace

link module

Vor7a=vh

modulo de én'laBe de 'alta Belobi'dad
modulo de enlace de alta velocidad

high-speed link module

Y =y b

modulo e én'labe de 'datos
modulo de enlace de datos

data link module

FegYrrazy b

modulo de én'laBe de "datos de esta'Bjon lo'kal
moédulo de enlace de datos de estacion local

local station data link module

n—h/VEgHT—% ) /2=y |k

modulo de én'laBe de "datos 'optikos
mddulo de enlace de datos 6pticos

optical data link module

Y7 —%V 2=y h

modulo de én'labe del ordena'dor
modulo de enlace del ordenador

computer link module

RHEEY 2=y b

modulo de én'laBe multi-drop
mddulo de enlace multi-drop

multidrop link module

~NVF Ry Y=y h

modulo de én'trada

médulo de entrada input module AJj=> b
mgﬂouizegteraaeani?ada AC AC input module ACAJj==v k

modulo de én'trada ana'loxika
mddulo de entrada analégica

analog input module

TIrue s Afj2=y k

modulo e én'trada de 2'kwatro V'disi kom) fun'Gjones de djag'nostiko

médulo de entrada de 24 VDC con funciones de diagnéstico

24VDC input module with diagnostic functions

ZWrtgeeft DC24VA )= v |

modulo de én'trada de eska'neo di'namiko
maodulo de entrada de escaneo dinamico

dynamic scan input module

AT I v I AF Y A=y b

modulo de én'trada de Tm'pulso
mddulo de entrada de impulso

pulse input module

IV AANTj = b

modulo de én'trada de tempera'tura
mddulo de entrada de temperatura

temperature input module

HEA2=>y b

modulo de én'trada de 'Bideo
modulo de entrada de video

video input module

EFAAN = |

modulo de én'trada di'ndmika
modulo de entrada dinamica

dynamic input module

AT Iv I ANN2=> b
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modulo de én'trada RGB/'Bideo
modulo de entrada RGB/video

video/RGB input module

E7 F/RGBAT 2= |k

modulo de eksten'sjon de 'kamara
mddulo de extension de camara

camera extension module

B AT HFE = |

modulo de 'freno
maodulo de freno

brake module

Tl—F%a=y |

modulo de fun'Gjon
modulo de funcion

function module

HREL = h

modulo de fun'djon inteli'’xente
mddulo de funcion inteligente

intelligent function module

SoFY VxR = Y b

modulo de fun'djon inteli'’xente de eTor
mddulo de funcion inteligente de error

intelligent function module error

S CETAN CEEEAN T

modulo de fu'sifle fun'dido
modulo de fusible fundido

fuse blown module

ta—AWrr=v

modulo de inter'fad
modulo de interfaz

interface module

AU HF T z— A=y I

modulo de inter'fa® AS-I
modulo de interfaz AS-I

AS-I interface module

ASIA v Z—T A A=y |

modulo de inter'fa® AS-I
modulo de interfaz AS-I

AS-1 master module

AS-iv AHF 2=y b

modulo de inter'fab B/NET
modulo de interfaz B/INET

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—A=2=y K

modulo de inter'fad de lo'kalizador
modulo de interfaz de localizador

paging interface module

R~ BT z— A=y k

modulo de inter'fad de 'moden
modulo de interfaz de médem

modem interface module

EFLA BT 2— A=y |k

modulo de inter'fad de tar'xeta e mé&'morja
maédulo de interfaz de tarjeta de memoria

memory card interface module

AEYH— KAV HE T z—RA2= |

modulo de inter'fad de termi'nal
modulo de interfaz de terminal

terminal interface module

— XA T z—A2=y b

modulo de intetup'Bjon
mddulo de interrupcion

interrupt module

BAG =y

modulo de medi'Bjon de inter'Balo de ser'BiBjo
moédulo de medicién de intervalo de servicio

service interval measurement module

Y= RMMERE~L= > b

modulo de moBi'mjento
moédulo de movimiento

Motion module

EF—vgra=y L

modulo de moBi'mjento 'simple
mddulo de movimiento simple

Simple Motion Module

o E—Ygra=y

modulo de multiplek'sor
mddulo de multiplexor

multiplexer module

< VFTIL T

modulo de pa'rametros
mddulo de pardmetros

parameter module

NG A—H 2=y k

modulo de pa'rametros kom 'pa‘'kete de Bate'rias
médulo de parametros con paquete de baterias

parameter module with battery pack

Ny T YRy JfENRTA—=Fa=y |

modulo de pro'yramacion
mddulo de programacién

teaching module

TA—F 2=y b

modulo de pro'yramacion
mddulo de programacién

programming module

ruryogIvsa=y

modulo de Ted
modulo de red

network module

Ty hU—7a2=yk

modulo de Texenera'djon

madulo de regeneracion regeneration module B4z =
modulo de Te'le
modulo de relé relay module Pk = b

modulo de Te'le de seyuri'dad
mddulo de relé de seguridad

safety relay module

el b—a=y b

modulo de sa'lida ana'loxika
mddulo de salida analdgica

analog output module

TrursHha=y b

modulo de sa'lida de kon'takto
modulo de salida de contacto

contact output module

BiHii==v b
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modulo de sa'lida de re'le
modulo de salida de relé

relay output module

Jir—Hhz==v i

modulo de sa'lida de so'nido
maodulo de salida de sonido

sound output module

TR 2= b

modulo de sa'lida de 'tipo de disipa'dor
mddulo de salida de tipo de disipador

sink type output module

VI EATH I =y b

modulo de sa'lida de tiris'tor BidirekBjo'nal
modulo de salida de tiristor bidireccional

triac output module

NIAT 7=y b

modulo de sa'lida de transis'tor
maodulo de salida de transistor

transistor output module

TR ZH A=y b

modulo de sa'lida de transis'tor kom fun'Bjon de djag'nostiko
maodulo de salida de transistor con funcion de diagnéstico

transistor output module with diagnostics function

TR & F T YR NI =y b

modulo de sa'lida di'namika
modulo de salida dinamica

dynamic output module

FAFT Iy I H 2=y k

modulo de sen'sor de Bi'sjon
modulo de sensor de vision

vision sensor module

EYartroYa=v

modulo de serfi'dor de obten'djon de 'datos
maddulo de servidor de obtencion de datos

data collection server module

F— S — 8= |

modulo de 'serBoakbjonad'mjento
moédulo de servoaccionamiento

servo drive module

P—R RIS T2z k

modulo de simula'Gjon
moédulo de simulacion

simulation module

YIal—yara=vk

modulo de sintonia'Bjon de adapta'Bjon | filtro adapta'tiBo dos

maodulo de sintonizacién de adaptacion (filtro adaptativo I1)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

TETTF 4 T Fa—=r 8= T ETTF 4T 7405 11)

modulo de tapa '6jeya
mddulo de tapa ciega

blank cover module

T AN—=y b

modulo de temporiBa'dor ana'loxiko
mddulo de temporizador analégico

analog timer module

V- O FE TS

modulo de termi'nal
maodulo de terminal

teminal module

H—IF )=y k

modulo de termi'nal de Te'le
maodulo de terminal de relé

relay terminal module

JLr—4—IJFa=yh

modulo de transis'tor
maodulo de transistor

transistor module

NTUTURAEEY 22—

modulo de uni'dad
moédulo de unidad

drive module

KA F2=y k

modulo de uni'dad de 'disko 'duro
modulo de unidad de disco duro

hard disk drive module

N RF 4RI RFGA T =y k

modulo de uni'dad de 'disko super
mddulo de unidad de disco super

super disk drive module

A= AT RTA T a=y |

modulo de uni'dad 'listo
moédulo de unidad listo

drive module ready

FI4T2=y LTy

modulo de uni'dad 'listo deskonek'tado

maodulo de unidad listo DESCONECTADO

drive module ready OFF

K74 72=v LT (OFF

modulo de Barja'dor
modulo de variador

inverter module

A UN—HFY 2— )b

modulo de biswaliba'jon eks'terna
modulo de visualizacion externa

external display module

AR = b

modulo 'dami
mddulo dummy

dummy module

HI—a=vyh

modulo e 'ese Te'moto
modulo E/S remoto

remote I/0 module

JE—h/Oz2=> |

modulo e 'ese Te'moto es'tandar
modulo E/S remoto estandar

standard remote I/0 module

—% Y T— Fl/Oz=v k

modulo eks'terno de djag'nostiko de 'fakos
mdédulo externo de diagnéstico de fallos

external failure diagnostics module

SERME B = b

modulo inteli'xente
mddulo inteligente

intelligent module

AT V¥V b=y h

modulo lo'kal
modulo local

local module

a—h/Na=v K
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modulo lo'kal/ mas'ter
maodulo local/ master

master/local module

v AHXa—H )= k

modulo ma'estro
maodulo maestro

master module

TAK = K

modulo mas'ter CC-Link es'tandar
modulo master CC-Link estandar

standard CC-Link master module

— % CC-Link~v A ¥ —= = |

modulo mas'ter es'tandBai
mddulo master standby

standby master module

ik~ A2 2=y k

modulo prin6i'pal
mddulo principal

main module

ARz = b

modulo READY
Modulo READY

Module READY

o=y FREADY

modulo Te'moto
moédulo remoto

remote module

VE—ha=v |

modulo selekBjo'nar obxe'tiBo 'para depura'djom
madulo seleccionar objetivo para depuracion

Select target module for debugging

TRy TR = FEIR

modulo 'serfo

médulo servo servo module Y—Rx=v k
modulo sin kon'trol
médulo sin control non-controlled module BHEAA L=y b

modulo/ sustitu'djon de 'modulo
modulo/ sustituciéon de médulo

module/module replacement

L= b A

modulo/ term'nal &e 'modulo
maodulo/ terminal de médulo

module/module terminal

L= b

molde
molde

mold

EF—/)L K

molde me'taliko
molde metalico

metallic mold

ot

7

md'ménto de TnerBja
momento de inercia

moment of inertia

MEPEE— A 2

moni'tor de a'larma
monitor de alarma

alarm monitor

T T —hET=H

moni'tor de disposi'tifo
monitor de dispositivo

device monitor

FRA AE=H

moni'tor de disposi'tiBo lo'kal
monitor de dispositivo local

Local device monitor

O— BTN, ZAFT=X

mdni'tor de isto'rjal de eTrores

monitor de historial de errores error history monitor T~ 7 —JEEE =%
moni'tor de 'linea . . = N —
monitor de linea line monitor TA =S

mdni'tor e mé'morja Buf'fer
monitor de memoria buffer

buffer memory monitor

Ny Ty AEVE=H

mdni'tor de 'modulo de fun'jon inteli'xente
monitor de médulo de funcion inteligente

intelligent function module monitor

ATV MEfEL=y hE=XH

mdni'tor de selek'Bjon de fun'djon de konta'dor
monitor de seleccién de funcién de contador

counter function selection monitor

N0 ZHEREEIRE = ¥

moni'tor de sis'tema
monitor de sistema

system monitor

VAT AE=H

mdni'tor de 'tiempo de eska'neo
monitor de tiempo de escaneo

scan time monitor

AFxx B LTE=H

moni'tor de 'tipo de konta'dor
monitor de tipo de contador

counter type monitor

Ao HHRE=H

mdni'tor em battf de disposi'tiBos
monitor en batch de dispositivos

device batch monitor

7L A=Y

mdni'tor em battf 8¢ mé&'morja Buf'fer
monitor en batch de memoria buffer

buffer memory batch monitor

Ny 77 AE) —FE=X

mdni'tor LCD

monitor LCD

LCD monitor

T =4

moni'tor 'dnlain
monitor online

online monitor

FoIArE=H
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monitoriBa'Bjon
monitorizacion

monitoring

B

mdnitoriBa'Bjon de bixi'lanbja
monitorizacién de vigilancia

guard monitoring

H—RE=Z2V 7

mdno'kromd

monocromo monochrome x / 7 s

mon'taxe de fip . R e
montaje de chip chip mounting F v TR
mon'taxe ée pa'nel R N

montaje de panel panel mounting 2 JVELY TV
mon'taxe de un toke . .

montaje de un toque one-touch mounting Uy FEUHT
mon'taxe 'sofre 'plato . . R
montaje sobre plato chucking Fx ¥ s
mon'taxe Berti'kal K R N

montaje vertical vertical mounting HE L &

mostrar isto'rjal R . i .

mostrar historial history display JBRE#

mo'tor

motor motor £ — &

mo'tor kom 'freno . N

motor con freno motor with brake T L —FfE—%

mo'tor 'disi line'al
motor DC lineal

linear DC motor

V=7 HE—H

mo'tor &e akBjona'mjento di'rekto
motor de accionamiento directo

direct drive motor

A VI b RIATE—H

mo'tor &e Tm'pulso
motor de impulso

pulse motor

IOV AFE—H

mo'tor &e Tm'pulso line'al
motor de impulso lineal

linear pulse motor

V=T )L RAE—H

mo'tor de nduk'Bjom de 'xaula de ar'dika

motor de induccion de jaula de ardilla Sduirrel-cage induction motor AR R e O

mo'tor de nduk'6jom de 'xaula de ar'dika . . . SN

motor de induccién de jaula de ardilla Squirrel-cage induction motor MIWHEE—H

mo'tor de 'xaula de ar'dika . o
squirrel-cage motor NIt —H

motor de jaula de ardilla

mo'tor de 'pasos
motor de pasos

stepping motor

ATy TE—H

mo'tor de 'tipo e opera'Bjon de kondensa'dor
motor de tipo de operacion de condensador

capacitor operation type motor

AT oY RG-S

mo'tor de Bifra'djom line'al
motor de vibracion lineal

linear vibration motor

V=T RET— 4

mo'tor induk'tio line'al
motor inductivo lineal

linear inductive motor

V=7 #FHEE—H

mo'tor IPM &e 'alta efi'Ojenbja pre'mjum
motor IPM de alta eficiencia Premium

premium high-efficiency IPM motor

TV T AENERIPME—#

mo'tor line'al

motor lineal linear motor V=7F—X%
mo'tor mono'fasiko . W,
motor monofasico single - phase motor HikEE— X

mo'tor "plano
motor plano

flat motor

77y MEE—#

mo'tor 'serfo line'al
motor servo lineal

linear servo motor

V=7 —RE—XH

mo'tor sin'kroniko line'al

motor sincrénico lineal linear synchronous motor U =T RHE—F
mo'tor tri'fasiko

motor trifasico three-phase motor 3T —%

mo'tor tri'fasiko .

motor trifasico three-phase motor —FE—#
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mo'tor reduk'tor

motorreductor geared motor Xy—FE—%
mofer obxe'tiBo .

mover objetivo moving target U — 7 Bl
moBi'mjento . > N
movimiento motion F—g

MPU, mikroproBesa'dor
MPU, microprocesador

MPU, microprocessor

S A==

mweAe de yas

muelle de gas gas spring HAARTY
Tr\;vsz(;ca notch Bk T

Trv\vLerZtra specimen R

mﬁﬁm sampling AN/
muestreo sampling FLTY I ETY
mﬁﬁ?g:\pa piggyback EX—nNy s

multi-drop (es'klaBo)
multi-drop (esclavo)

multi-drop (slave)

~/F Ry S (AL—7)

multiplika'jon por 'kwatro

multiplicacién por 4 multiplication by 4 43EfE
St dei . R
';]Gc:n gr?;;;ﬁgte Packet No. Ny NS
niero d¢ patametfo parameter No. /X7 A —4%No.

n° de parametro

niimero de 'paso espebifika'djom/ a'xuste
n° de paso especificacion/ ajuste

step No. specification/setting

27 v 7' No. f8/E

ndmero de 'plakas en el 'modulo
N° de placas en el modulo

No. of boards in module

2= MK

ndimero de proto'kolo
n° de protocolo

Protocol No.

A =0 ==

na'németro

nanémetro nanometer F ) A— R

nanoteknolo'xia — S
nanotechnology FTTT Ay

nanotecnologia

natura'lefa ade'siBa

naturaleza adhesiva adhesive nature REAE
I;1a§'\3/§{;8c;{dor browser A VA
;egltl)ri?négij?;ceite oil mist FA NI AR
;eé(ggg;nc?g;regjeo precio price negotiation i B 17
ne'on N

neén neon i

?1653 ?rt:gtico pneumatic =7 X
ﬁ?ﬁanljﬁgr;g;;impar none/even/odd FLTL i T
:;tirturra'?jaogién nitriding =1k

I;:iﬁ\jlel level ke
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ni'Bel

nivel layer LAY

ni'Bel R

ni'Bel de administra'djon - N

nivel de administracién management level N

ni'Bel de opera'djon . .

I J operating level #EL L

nivel de operacion

ni'Bel e opera'djon de prefen'djon de pa'rada
nivel de operacion de prevencion de parada

stall prevention operation level

A ~— VBhIEEIEL L

ni'Bel de ordena'dor
nivel de ordenador

computer level

a2 a—F L)L

ni'Bel de pre'sjon de so'nido

nivel de presion de sonido sound pressure level FHEL Y
l;;‘?\jlefiegaeﬁw;gua water level IKAL

el Tdomiario fiduciary level ZfELAL
T\Ll];an eézéﬁ::;egss No. of lines 174

el °;;’§;° step No. 27+ 7 No.
T\Ll];an eé?;;?irjee serial No. U 7 /VNo
T\Ll]? zg:g%or: station No. ISES

no aj fu'siBle interup'tor
no hay fusible interruptor

no fuse breaker

/J—kt 1“—7\@&,&%%

no aj fu'siBle interup'tor
no hay fusible interruptor

no fuse breaker

J—ta—XTL—%

no ai re'xistro de exeku'djon de proto'kolo
No hay registro de ejecucion de protocolo

No protocol execution log

7a b a)VETERS L

niimero Ted
n° red

network No.

* v U —27No

no se a Treali'6ado el 'nwefo in'tento

— e
no se ha realizado el nuevo intento  retry not performed U~ 7 A RFEN
nodo .

nodo node J— R
T

némbre de ar'ffifo file name - - /r /I/%

nombre de archivo

ndmbre de 'Bloke de fun'Gjon
nombre de bloque de funcién

function block name

Ty rvarruay 4

ndmbre de 'kampo Oe 'punto
nombre de campo de punto

dot field name

Ky h7 44—V R4

ndmbre de kar'peta

nombre de carpeta Folder name PEWIZ L.
nombre de directorio directory name FALs Y4
ndmbre de era'mjenta

nombre de herramienta tool name Y =4
nombre de host host name FA R4
?168}:;?3?2032 login log-in name HTA A
:?gg;?)?:nao;urr)\édulo module name 2=y MNE4
:16<r)nr:ﬁ)?eepgzn§g?émetro Parameter name INT A= B4R
ndémbre de proto'kolo Protocol name P /]/%

nombre de protocolo
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ndmbre de 'puntos oku'padoz de e 'ese

nombre de puntos ocupados de E/S number of occupied I/O points /O 54 Rk
nombre de registro de datos data logging name FoynEL A,
nombre de unidad drive name A
?16<r)nr:ﬁ)?eeugvéa[jjosuario user name a—H4
;Ogr:?)?eel dtlzis(ZTs(Ijtilgi)ositivo device name T A
;Ogrk;;?)?eel F;;:Iegorg;gg?g/ proyecto project name/project TRY= M
nota

nota note J—k
I;10<t)at:';mdeer;‘tree zatrega delivery note AR 2R
I;lo:)at'g?:r?éar? zrgkgjiorzaccién address notation 7 R L AFKGL
I;10<t)iftiii(fa;'gj:::lcc]:?cf;ral'ltajr('j::aalarma alarm notification T T — L@
I;10<t)ift”i<fa;'r(?lgltc]:?grG;'Bdez)toevento event notification A NI
r;]unggg f(ei'i?(ietaferrita ferrite core T7x=74 bar
;u(tl(i?ggl (e}f(teal‘tgstator stator core [ T - koL
;wjgzlgoslrjgaucto new product B
:lﬁgm;ri(;?ico numeric Hr

;G(Tr?;(:ero number %5
I;10(215;2:;(?&';Tlrjeoatorio random number AR

niimero almabe'nado de Te'xistros de exeku'djon de proto'kolo

nimero almacenado de registros de ejecucién de protocolo

Number of stored protocol execution logs

7'u b 2V AT

niimero de aktwaliba'djon de Ber'sjom
nimero de actualizacion de version

number of version upgrades

N—=g o7 v FEK

niimero de ar'ffio 'puntos de Te'xistro
namero de archivo puntos de registro

number of file register points

T AN LT AR S

ndimero de Bits de 'datos

numero de bits de datos number of data bits F—4 vy N
nlimero Oe ka'nal N

ntmero de canal channel number T RN E
niimero de 'fasiz del mo'tor

namero de chasis del motor motor frame number TS DES

niimero de konek'sjones
nimero de conexiones

number of connections

= S/AVEIVE

niimero de konek'sjones
nimero de conexiones

connection number

ax g HKe

ndmero de kon'teo

nimero de conteo number of count VIRV 'S

ndimero de 'datos e e

nimero de datos Number of data T— 5%

niimero de detek'6jom de aniinBja'dor . . .~ S
nimero de deteccién de anunciador | Xumber of annunciator detection TF oy = — 2R HE
niimero de detek'6jom de aniinBja'dor . . NS

nimero de deteccién de anunciador  @nnunciator detection number Ty e — AR

ndmero de disposi'tifo
namero de dispositivo

device number

A A
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ndmero de e 'ese

ntmero de E/S I/O number VO%E "

;G(T;;Z?Zeggegggg%; remota remote station number UE— haEZ

?]G(T;;Z?Z lgépcgrupos number of groups T N—T

:ﬂ;ﬁ;?g igg??;ﬂ?&:goggo:écgucién (AP) number of pulses per revolution (AP) 1[E#55 7=V D /3L 25 (AP)

ng’;reoinéegt(i’;tentos number of retries U N7 A B

I;]G(Tr?r;(:e?‘g"(;:slineas number of lines AL

:]G(T;;z?glgeeaii‘?lnézse;rrﬁggdge activador number of lines before trigger U T RIATEL

:]G(T;;OQT—ZIIE:?:;Z?EOQ registro Number of logging lines a2 Xy JITE

:]Glanr;rcé?g ‘I(;]Zarigzs;: ?;;;Lqelfddoé activador umber of lines after trigger U THATEL

T e i

:]%mrzzrze(;??:g;ﬁf;: ;S;ase: :Sen‘(tia;n montar umber of mountable modules o=y MEEREERCK

namero de parametros number of parameters INT A — B

namero de parametros

ndimero de 'paso
namero de paso

step number

ATy TEE

niimero de 'paso 0e exeku'Ojon de konek'sjon de es'tado
numero de paso de ejecucion de conexion de estado

status latch execution step number

AT —H AT FFITAT v 7 No.

ndmero de 'pasos

nimero de pasos number of steps AT T
;G(Tr?;z?nge pin pin number £ No.
;G(Tr?r;z?nge pin pin number )
?103333?33 polo pole number T2
;G(Tr?;z?ng;églor?gt?jrel motor motor pole number T— A ik
:]G(T;;Z?Zpgteo 'g;(z)st:gg;gzosregistrados Number of registered protocols PAERNE=VIZ 373
;G(Tr?;z?gpévénguerto port number RN— hES
;?;:;szzu;;o:tzz ZK;GZSCZZZ : Zﬂedfgla: r;al abra umber of double-word access points % 7 /LU — F7 7 & A ik
:]G(T;;Z?gpéneto;a;igéede E/S number of I/O points /O 5%k

hlimero de puntos de entrada analégics Tumber of analog input points 7751 7 AJ) A
;G(Tr?;z?z?zgr?;nuras number of slots 2An oy bR

ndmero de Ta'nuras 'Base
nimero de ranuras base

number of base slots

N—AAR Yy MM

niimero 6e Ted
nimero de red

number of networks

ERNVESY/E

niimero 6e Ted
nimero de red

network number

Ty VU= S

ndmero de Te'xistro
namero de registro

record number

L a— N

ndmero de Te'xistro
namero de registro

record number

L a— RN
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mere e e de et a poedon monty UMb Of mountable memory cards | A U 75— <k
;G(Tr?;z?zuggaanidad drive number K Z A 7'No.
;G(Tr?;z?guggaanidad drive number RIA7HS
;G(Tr?;z?zagg3grg?tz(zr(:lgqntador latch  latch count value number TyFAU Ly MEEE
nimero firo de datos Fixed number of data M
?]G(T;;ZTgnrv:\ag:GZf gg&vivgo manual manual number, manual code ~=aTIVEE
:IULT;;EFS krsrig)x??nag uéteesajustes maximum number of settings B KR E
nnﬁﬂm;]rgr‘gwa%s;n;ci:rzzaggs;ejsuiig:rdagert)r;?ém etros Maximum number of parameter settings RN T A — R EE
hiimero méximo de staciones definidas Maximum number of set stations B AT R
?ﬂrﬁerfc)a Ireal real number FH
;ﬁgﬁ;zizrjzgi?aetﬁaetoae datos Variable number of data F— A
I;;]L'Tri;(zesr(ZJes;p(ujn(-}:o?)Eijenatkct)wsall:?:ej';:;tualizacic')n number of refresh points U7 Vv aml
;G(Tr?;ﬁr%es:pézospﬁnkgg rJ<':§aerjc2:omentario number of comment points 3 A bR
;G(Tr?;ﬁr%es;pézospﬁnétg?;e enlace number of link points V7 Rk
(g)l);?g?ic:/o target Z—7 v k
g)G?gtBR/%e éegafecha datum target T BH =y bk
z)bl;?g?ic:/ég (Sjuge;BLl;srj)oemrvisién monitor target =R
objeto object ST b
oblicuo (inchnado) oblique (tilt ikt
(g)l;etue‘erjlogigerl‘égtgsdatos data collection T — 2 Ik
g)l;etgilolgg epl)giwea?ousuario obtained by user o— W R
%bﬁftrﬂ'?;?;;aéi laser laser shutter L—HFox oy ¥ —
z)kgzjerore(jeanagi gd zeg:)g\a/ertencia warning occurrence U—= 7R E
z)kgjeror%anagi:ge error error occurring T 7 —FAH
oferta offer 7y
gﬁgtet offset F7E vk

off'set de po'tenja

offset de potencia power offset NI—F7k% v b
g?\%io ohm 2]—__ N

o'mjometro -
ohmiémetro ohmmeter AEF

onda . :

onda ripple Uy 7L
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onda de Tadjo
onda de radio

radio wave

R

ondula'Bjon de par de tor'sjon
ondulacién de par de torsién

torque ripple

M2 U w7

onlain

online online FooA v
op'djon . o N
opcién option F7a v

op'Bjon de ini'Gjalizado
opcién de inicializado

boot option

T ETFa v

op'djon de Texenera'djon

opcion de regeneracion Regenerative option AL a v~
BPSnggién operation BHE
(g;reafg’cnig:fa”l]e;rzha lenta inching operation A T TR
g’ggfggig‘n z‘(e)j?‘:]erci al commercial operation Fisi A R
g’gg?g’giger;kgaetrchlj;gtgmes 4-quadrant operation A5 R R
(gggrezjiocnigenar(‘quoarchivo file operation 7 7 A NVERAE
g’geafg’cnigenk?ea ‘(::0(;r|1at;dor latch latch clear operation 7 vF 7Y T EAE
g’;rgfgg%er;égzs datos data operation T — X E
g’;reafg’cnigeneztzéoestado status operation AT — 5 ZAAE
opera'djon de ini'Bjalizado . N .
operacion de inicializado boot operation 7 h s
operacion de micializado boot operation 7 — MEE
opera'djon de las 'teklaz key operation %wﬁéﬁz

operacion de las teclas

opera'jon de 'modo del pro'yrama
operacion de modo del programa

program mode operation

7'n 7T LT — NiEls

opera'jon de orjenta'djom
operacion de orientacion

orientation operation

Y = bR

opera'djon de 'prwefa

operacion de prueba test operation 7 A hiERR
opera'djon de 'prwefa . — o
operacion de prueba test operation T A NERE
opera'jon de Ta'ton . =)
mouse operation ~ U AEAE

operacion de raton

opera'djon de Ted
operacion de red

network operation

ESRNEY/S i

opera'jon de re'nibjo
operacion de reinicio

reset operation

Ut NEgfE

opera'djon de repeti'djon del pro'yrama ywar'dado
operacion de repeticion del programa guardado

stored program repeat operation

A N7 =70 7T LR LA

opera'jon de Te'tardo de konek'sjon
operacion de retardo de conexién

on-delay operation

AT 4 L—EE

opera'Gjon de Tom flas

operacion de ROM flash

flash ROM operation

75 v 3 2 ROM#ELE

opera'djon de seyuri'dad
operacion de seguridad

security operation

X VT o BE

opera'jon de Barja'dor lista
operacion de variador lista

inverter operation ready

A S R T

opera'Ojon de Belobi'dad i'ywal
operacion de velocidad igual

equal speed operation

il BUB LA
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opera'Bjon efonea

operacion errénea faulty operation FEENE
opera'fjon eskalo'nada . . — o~ -
operacién escalonada operation in step AT 7 ER
opera'jon eks'terna . T ~
operacion externa external operation PAS I SE
opera'djon JOG . N g
JOG operation JOGIEHA

operacion JOG

opera'Gjon ma'estro - es'klao
operacion maestro - esclavo

Master-slave operation

< AR R — T EE

opera'gjon 'dnlain

operacion online online operation F T A U HERE
(gggfgcni?g:?;mota remote operation U E— NERE
(ggeafgcni?g?lerr':@t;rsible reversible operation EIBUBCLS
(gjgeafgcn:ign; rrgi)lrtfrmotor motor-less operation 7 LiEE
?S?fﬁhor operator FRL—H

opo'nénte kompeti'tio
oponente competitivo

competitive opponent

WA A—T—

optimifa'djon L. . .
optimizacién optimization Al
orden de 'datos S
orden de datos Data order T — 4 IA
ordena'dor ana'loxiko

analogue computer Trar

ordenador analégico

ordena'dor de oficina
ordenador de oficina

office computer

FT4 AR AL a—F

ordena'dor perso'nal
ordenador personal

personal computer

Ny

ordena'dor perso'nal kompa'tile IBM-pe'0e/AT

ordenador personal compatible IBM-PC/AT IBM-PC/AT-compatible personal computer DOS/V/X Y = >
érgano organ A
gﬁgiiggigo: 'f;'gtfnmeta orientation completed FYV = FET
z)rir‘fiifeijg;?;?g;? Izzoinnasetgzlj];:ién de base base installation hole A= ZHAFT R
z)r:fiiﬁjgio orifice FVUT7 4 A
z)rir‘fii?ijgiigrgzm;gﬁiforme bell-shaped hole L=

ori'fiBjo de des'Blokeo release hole U U —x 7(

orificio de desbloqueo

ori'fiBjo de fixa'Bjon de 'modulo
orificio de fijacion de modulo

module fixing hole

2= FEEKR

ori'fiBjo de fixa'Bjon de 'modulo
orificio de fijacion de modulo

module fixing hole

2=y MEEAR VR

ori'fiBjo de mon'taxe

orificio de montaje mounting hole iTQRREP N

grﬁ?f&? ggn;;ce)faultz;]?; médulo module mounting hole =y MRATT R TR
ﬂ%%%mn pinhole B R—b

orificio de ventilacion ventilating hole B AL

e Moot mechanical origin A=

origen mecénico
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(;)sg:;'le ;g: 6N oscillation TR
g}?:ﬁg&%ﬁj eg;?:jgn;;taci ones another station/other stations it )=
g‘if;alzjd o oval 5
ok'sixend yaseoso oxygen gas ﬁg‘% % jJ =

oxigeno gaseoso

paxina &e propje'dad

pagina de propiedad

property sheet

PA=PAVAFGVEE

pa'lafra

palabra word 7— K
pa'lapra de 'datos . -
palabra de datos data word g R

‘lapra ‘80Pl — \
halabra d double word XTI — R

palabra doble

palanca de mon'taxe de 'modulo
palanca de montaje de modulo

module mounting lever

2=y MEEH V-

pa'nel

panel panel 2L
‘;:;;Igr(;:]'trr%ntrol control panel Ly

?fz:rellgr ggélr?:céndicién meter panel A=
‘;;;Ttﬂ;lla screen [} ]

‘;;;Tglla shield S L R
‘;:;‘Elatﬂsna display FTAAT LA
‘;;;Tglla display For
‘;f;;?f;l?;gﬁ%iada enlarged display JERFR
‘;;;?'SI‘IB;EI)BCD BCD display BCD# i
‘;:;;??;IT: Ziaepgaiu;g?rgl usuario user-created screen = — Vi
‘;:;‘;Ttﬂgl?gag?:jzesizkﬁz etiqueta tag setting screen g ]
pantata 0e axuste e patametros parameter setting screen INT A — KR TEE E

pantalla de ajuste de parametros

pan'taka de a'xuste de pa'rametros de ted
pantalla de ajuste de parametros de red

network parameter setting screen

Ay b U= 8T Ak — Z G E

pan'taka de 'Base

pantalla de base base screen A — [ [f]
‘;:;;??;IT;%)gag?liﬁa?ja; Sdeg gt;tos en bits  Pit data entry screen By M7= AT
‘;:;;?tﬂgl(?ge;:l;esocaneo scanning screen AE AT ] T
e e deiceNo.speifation sereen 7/ ANo AL
pan'taka de eti'keta tag display & 7%%

pantalla de etiqueta

pan'taka de indika'Ojon de era'mjentas
pantalla de indicacion de herramientas

tool hint display

V—)L b v FERR

pan'taka de mén'saxe de u'swarjo
pantalla de mensaje de usuario

user message screen

A=Y A v — VHiH

pan'taka de moni'tor
pantalla de monitor

monitor screen

B A o
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B

pan'taka &e mdni'tor de 'tiempo de eska'neo
pantalla de monitor de tiempo de escaneo

scan time monitor screen

AX oy LB A BE=

AL

pan'taka e nlimeros de 'serje
pantalla de nimeros de serie

serial number display

U 7L No. R/

pan'taka de 'pausa
pantalla de pausa

pause screen

RN — A

pan'taka &e pro'yrama
pantalla de programa

program screen

7'a 75 A

pan'taka de 'prwefa de mé'morja Buf'fer

pantalla de prueba de memoria buffer Puffer memory test screen Ny 77 ATV T A NHEH
‘;:;;??;IT;S;peerglusggrf\sfiglisgasggodispositivo device monitor screen TN AE =K EiH
‘;;;?gl?; Bgne‘ti;;ntana Window screen 7 4 v KB

pan'taka de biswalifa'jon de disposi'tiBo . R . -

pantalla de visualizacion de dispositivo device display screen T NA AFIR B
‘;;‘;?'?;ITgnéarslﬁZg?:arada masked display <~ AT RN
‘;;‘;Ttﬂ;l)l(;n;r;?]aerada generated screen A BRI T

Eﬁ&gﬁﬁm graphics display 75T 4y 7 AR
‘;;;la?;l‘l):f;:;eprri;ra:oprimero first preferred screen — 8 e 1 i
‘;:;S;;wteéizng}lanco white mat paper o~ bk

‘;:;ataete packet AV

‘;:;atLejete package AT e

‘;:;atagiéogg esroftware software package VTR 2T R r—
‘E:é?e(;ge;::i;nracién Acceleration torque HEE ~ oLy

par de apriete tightening torque G Ry
‘;:é?e(;;aglﬁanq ue starting torque UL U 2
‘;:é?e(:ikeawca;::;;a:|égrn;)°g?rde| motor load torque to motor shaft T F AL h LY
bar de iercia de carga al arbol del motor 10ad inertia moment to motor shaft &4 Wi F S HEE — < > |
‘;)az;\?e&: stjg?rsién torque %%

‘;é?eég Torsion - curva de velocidad  toraue - velocity curve NV - iR

par de tor'sjon apre'tando el tor'niko R . N

par de torsion apretando el tornillo screw tightening torque RURED Fv s

e dol m motor torque T—H RV

par del motor

par desekili'Brado
par desequilibrado

unbalanced torque

TN T AR RNVT

par tren'6ado

par trenzado twisted pair VA AT
'rad

‘;:a;?;da stall Z h—JL

pa'rada -

parada stop Z kv

pa'rada —

parada stop {2 |k
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pa'rada 8e emer'xenbja R -
parada de emergencia emergency stop Bl IR
pa'rada de emer'xenbja s,
parada de emergencia emergency stop AR 1L
pa'rada de produk'Gjom .
parada de produccion production stop AR UE
pa'rada de superfi'sjom . _ e
parada de supervision stop monitor T=H Rk
pa'rada D-Llink /pa'rada de én'laBe de 'datos . . S i

- — 1> =
parada D-Llink /parada de enlace de datos DTdink stop/Stop data link THY IR
pa'rada for'6ada i
parada forzada Forced stop sl 42 1k
pa'rada for'6ada de 'serf3o N o
parada forzada de servo servo forced stop B — AR GR AN 1R
pa'rada por a'larma — i

alarm stop 7T — Az 1k

parada por alarma

pa'rada por el 'tope orixi'nal
parada por el tope original

stop by the origin stopper

A by fEIE

para'lelo
paralelo

parallel

/INT LIV

pa'rametro de Bepe'u 'multiple
parametro de CPU multiple

multiple CPU parameter

~ IV FCPU/RT A —H

pa'rametro de én'labe
parametro de enlace

link parameter

VoI NNTA =X

pa'rametro de 'modulo
parametro de médulo

module parameter

L=y fRNTA=H

pa'rametro de 'modulo de fun'jon inteli'xente
parametro de médulo de funcién inteligente

intelligent function module parameter

ATV ML=y FAT A=Y

pa'rametros
parametros

parameter

INT A—H

pa'rametros de aktwalifa'jon de Ted
parametros de actualizacion de red

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—~

pa'rametros de en'futamiento
parametros de enrutamiento

routing parameter

N—F L T INT A —H

pa'rametros de en'futamiento
parametros de enrutamiento

routing parameter

=T 4 T ING R —H

pa'rametros de era'mjenta de pro'yramacion
parametros de herramienta de programacion

programming tool parameter

T T I =)V {RT AL

pa'rametros de Ted
parametros de red

network parameter

Py hT =T RT A—H

pa'rametros del 'serf3o

parametros del servo servo-parameter P—TRNT A —H
pari'dad ; - -

paridad parity R F 4

parte de 'teksto - -

parte de texto text part F % 2 N
parti'Gjon o o i :
particion partition ST g

pa'saxe BeTado/ al 'Bwelo

pasaje cerrado/ al vuelo close passage/fly-by VT A5 18 it
al :

‘E:;sac':al pascal IRA T I
paso — o
paso step 2T T
‘;:;080 pitch o F
paso a 'paso R - N
paso a paso Jog va/J

8e mont _ : :
haso de mo mounting pitch Bt e F

paso de montaje
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®

B

paso e tor'nifo de 'Bola
paso de tornillo de bola

ball screw pitch

A=y F

pa'tron
patron

pattern

INH—

pa'tron de 'maskara de sub Ted/ plan'tifa de 'maskara de sub ted

patrén de mascara de subred/ plantilla de mascara de subred

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

YT Ry kv RSB

pa'tron 'para yra'Bado énte'liefe

patron para grabado en relieve embossment pattern TR AR
‘;:;Easa pause — e
‘I)j;sa?g,n&mraemota remote PAUSE Y &— FPAUSE
‘;f:g?do order FETE
‘;f:giode;p:?pecial special order KL

‘;fgarar paste HE AT

‘;)eg;{irgoigso dangerous fa kR

‘;f(;;t:]frj;%ién piercing B 7 AN

penetra'djon de es'klao
penetraciéon de inclinacion

slope pierce

20—7T A

penetra'6jon de pulsacion

penetracion de pulsacion beat piercing E—hET A
o ista ol cunt o i
‘;)e(r'eéri?ﬁg;iﬁeerersliizstéresis hysteresis loss S AISS i |
‘;)e(r'eéri?jaig;tragnttg;nsmisién transmission loss LRESEES
‘;)e(r'eéri?jaig;tragnttg;nsmisién transmission loss (RESiEES

perdida de vatios

pérdida de vatios watt loss ST =S

merfil fino thin profile o

‘;:r?i?;; navéesr‘;;etfestreo sampling period YTV A
‘;f(;j?ifg)gg Ogeeragggracién operation period {5 1 ]
‘;)egj?izjgg-rase'pvrv?sti)ijeegsn;ualaggnsimulaci()n simulation answer period Yalb—va T YRR
‘;)egrl}ﬁgiaclzial injurant AEDE
‘E;a(;n;;:;??g ncia dwell NI
permeabilidad permeability Bl

‘;f(;?;oiso Allow GGl

pemo bolt Bk

perno kon ka'Beba 'aAen -
perno con cabeza Allen Allen-head bolt AV VSRRV
perno de a'xuste de a'Banbe foed adjustment bolt ﬁé y Z‘\ o

perno de ajuste de avance

perno 8e mon'taxe
perno de montaje

mounting stud

B fHFRsy R
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perso'nal de ser'Bifjo . — N
service personnel AT AEEE

personal de servicio

personalifa'6jom

personalizacion customizability T AL~ A X
peso . =
peso weight HiE

punt . . — -
‘;(:gguente capacitor stitch aLT v ARE

pes'tana de mon'taxe
pestafia de montaje

mounting tab

Huftir> A

peti'Bjon de exeku'Bjon de proto'kolo
peticién de ejecucién de protocolo

Protocol execution request

7'm b 3L HTEGK

pika de 'pwesta a 'tjera
pica de puesta a tierra

ground stud

7TV RAZ Y R

piko
pico

spike

Z A

pjeBa de konek'tor
pieza de conector

connector part

AR ZER

pjeBa de komberti'dor
pieza de convertidor

converter part

T N— S

pjeBa de suministro de po'tendja al 'modulo
pieza de suministro de potencia al médulc

module power supply part

2=y FEFRH

pjeBa de Barja'dor
pieza de variador

inverter part

A N— B

pjeBas kom'pradas

piezas compradas purchased parts ZANERTS
pjeBas de mantentmjento . e
piezas de mantenimiento maintenance parts TRSTHR i
pjeBas de re'kambjo L
piezas de recambio replacement parts AT

8 \
‘Sﬁa battery E

I > —
zﬁa battery ayaab)
pila 6e komBus'tiBle L

pila de combustible fuel cell PR} FE

ila 6e it S :
Eﬁaed'éc’"ﬁo lithium battery U T NEH
pin R .

pin pin B

pin konek'tor e Bate'ria
pin conector de bateria

battery connector pin

NyTFJaxrs ey

pin 8e a'xuste de bol'taxe de én'trada de im'pulso
pin de ajuste de voltaje de entrada de impulso

pulse input voltage setting pin

SVANITEEREE

pin de konek'tor
pin de conector

connector pin

ax 7 HEE

pin'tura pulBeri'6ada

pintura pulverizada spray painting B

pikseles .

pixeles pixels [HTES

pikseles efek'tiBoz . . =
pixeles efectivos effective pixels EERIITES

pikseles to'tales . ,

pixeles totales total pixels NETES

plaka

placa plate JEAR

plaka de Blin'daxe . . N

placa de inndaje shleldlng plate JEA~Y VR
laka 6e Birkwjto im' . .. o

D o e oS printed circuit board 7Y v N ER

placa de circuito impreso
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plaka de inter'fad
placa de interfaz

interface board

A BT z—AR—FK

plaka de lokali®a'6jon

placa de localizacion locator plate nhr—47L—h
plaka de Tos'kado o

placa de roscado tap plate 2 TR

plaka fron'tal o

placa frontal faceplate T 2T L— k

plaka fron'tal emer'xente
placa frontal emergente

pop-up faceplate

RNy T ST 2—AFL— |

plan de produk'6jom
plan de produccion

production plan

A TERHE

plano &e di'seno

plano de disefio layout drawing Ficl 8 (%]

plano e ensam'blaxe . G <L I

plano de ensamblaje assembly drawing KT

plano &e produk'Bjom . . S

plano de produccién production drawing RYEX

plan'tika . RN
plantilla g 7 (RE)
plan'tika . 3
plantilla template FoFL—

plan'tika de Bits
plantilla de bits

bit pattern

By kot —

plan'tika de Blin'daxe
plantilla de blindaje

shielding pattern

TN NZ—

plastikoz refor'6ados
plasticos reforzados

reinforced plastics

W7 T ATy T

plata‘forma de opera'djon
plataforma de operacion

operation platform

(=S

pla'tina de fun'Gjones opBjo'nal
platina de funciones opcional

option function board

I 7 a REREAR— K

pla'tina &e endi'dura
platina de hendidura

slit plate

A Y > b

pla'tina 6e mikroordena'dor
platina de microordenador

microcomputer board

~AarAR—F

pla'tina de nlimero en 'serje
platina de niumero en serie

serial number plate

VU T NVERTRIR

pla'tina de 'pines
platina de pines

pinboard

EUAR—FR

pla'tina del ordena'dor perso'nal
platina del ordenador personal

personal computer board

R avHR—K

plaBo de en'treya

plazo de entrega lead time U= R A A
e PLC St
polaridad polarity i

gjggjraidd:s nversa reversed polarity st S in
‘;;galinz;ig:ida polyamide RYT IR
Sﬁg%m polyarylate RUT VU L—Fh
‘;glﬂégién pollution JEYL
‘;é?eée(:;(’ecto default =7 4Lk
posijon abso'lta absolute position e

posicion absoluta
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posi'Bjon ak'twal ..

posicion actual current position BUENL &

posi'6jon de bit . o L

posicion de bit bit position By ME

posi'Bjon de "datos de eti'keta . S

posicion de datos de etiqueta tag data item » 77 —2%H

i'Ojon 'dentro de ' T Iu'gj i'dad de 1 Tm'pul: - L NYYTR
postBjon ‘dentro de ‘una refolu/Blon (unfGad oe 1 m'pulso) within one-revolution position (1 pulse unit) | 1[A]#z PN & (1pulse${i)

posicién dentro de una revolucién (unidad de 1 impulso)

posi'Bjon ini'Gjal

S L, .. 141 =
posicién inicial Home position JA
posi'Bjon monitori'0ada . . _
monitored item T T AT A

posicion monitorizada

posi'6jon opBjo'nal
posicion opcional

optional item

AV IV

posifjona'mjento
posicionamiento

positioning

(VATR/N)

posiBjona'mjento abso'luto
posicionamiento absoluto

absolute positioning

77 VY a— MLERD

posiBjona'mjento inkremén'tal
posicionamiento incremental

incremental positioning

A7) R HNALERD

po'tenBja
potencia

power

po'tenBja de Bate'ria
potencia de bateria

battery power

Ny 7 U ER

po'tenBja mo'tri6 de bo'Bina de Te'le
potencia motriz de bobina de relé

relay coil driving power

U L— oA VERE)HETR

po'tenBja némi'nal

potencia nominal power rate ST — L — k
po'ten6jal ; -
potencial potential EhT

prea'xuste -

preajuste preset FUty h

prea'xuste por pro'yrama
preajuste por programa

preset by program

VA =N/ N (B A R e

prekau'6jones kon Tes'pekto al trans'porte

precauciones con respecto al ransporte ¢utions regarding transportation Ik O TER
‘E)r?eejtc):iugtj;ﬁtario unit price HAfh

E?Z'i’i‘;,?on precision w5

gﬁg?g?grf s;aleaskgggetéommeta accuracy to full-scale TIVRT - TR BN
%r?ee;,ggre] "de medicion measuring accuracy A 1

precision sintética synthetic precision RamE

breparacion (procedimientos) preparation (Procedures) BIRY
g?ga[;zerjg}:?gﬁﬁrgorastreo trace preparation b b 2 A
o e de datos DAt gging preparation 7 16> /14
Propare o o e preparation/maintenance o= i

preparacion y mantenimiento

prepa'rado Tnifjo de 'kopja de seyuri'dad
preparado inicio de copia de seguridad

Backup start prepared

Ny 7Ty T HARENR

preproBesa'mjento

preprocesamiento preprocessing A ALER
pre'sjon abso'luta L
J absolute pressure SRS YEE]

presion absoluta
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pre'sjon atmos'ferika

presion atmosférica atmospheric pressure K&E
g?:j;?grem k(;nefzwoers;?puesto compound pressure HLRRT
g:z?grel I(r';idelkei'r(?cc)iricador gauge pressure T—VE
g:z?grel I(r';idelkei'r(?cc)iricador gauge pressure T—=EN
g?:;rg; de t:;:(:%brana membrane pressure [L3ES

E?Zj;?grel _réseistreeogjiastencia withstanding pressure e 7
g?;j;?énfmaaln ual hand press NS RT LA
E?Z?gjr?::?gninaegei'ﬁggjrafg;graycia mutua mutual interference prevention FEA B 1R
E?Z?:ﬁ::?gr'lméeeﬁanol:g\imaejgcurrencia prevention of re-occurring B 1k
e stall prevention A b=k

prevencion de parada

pri'mer Twido transi'torjo
primer ruido transitorio

first transient noise

TJ7—ARNNTUTV 2 N IAR

prjori'dad de én'laBe

prioridad de enlace link priority U7 gk
‘E)r?galf;:jor tester F 2K
g?gftleng?r%ci’ento procedure FIE
proBedi'mjento de fafrika'djom manufacture procedure @éjﬁi%ﬁ

procedimiento de fabricacion

proBedi'mjento de iniBjaliba'djon
procedimiento de inicializacion

initialization procedure

A =% 74 AXFIH

proBedi'mjento de inibjaliBa'Bjon de esta'djon de disposi'tiBo Te'moto

procedimiento de inicializacién de estacién de dispositivo remoto

remote device station initialization procedure

UE— TS ARA =% T4 AFIE

proBedi'mjento de instala'djon
procedimiento de instalacion

installation procedure

A A =L FJE

proBedi'mjento de produk'Bjom

procedimiento de produccién production procedure AEPE TR
g:geggzgmgm?cerrado close processing 7 v — XL

P ocesamionto completo de las datos miciales Initial data processing complete A = % /L7 — 4 JLFEH5E |
g?geggzgmg;igeagaapertura open processing A —7 L
g?geg;::mg;teg rée cierre lock processing a1y 7 ALE
g?geggzgmg;ig%e color color processing A7 —RLE
g?geggzgmg;?gtﬁe datos data processing Vabmt & Ui
g?geggzg%oig;ctjgsg;k?esbquueo unlock processing Ty 7
brocesamiento de error error processing LB
g?geégggmg;igkﬂzaéggfa de grises ~ Grayscale processing 7L
proBesa'mjento de es'kalas de sombra i color color shade-scale processing b “‘/)i%{%@f%

procesamiento de escalas de sombra y color

proBesa'mjento de eti'ketado
procesamiento de etiquetado

labeling processing

TR T
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proBesa'mjento de 'markado .
procesamiento de marcado marking processing & AL
g?gegg::mg;?g ec?ge;] uestreo sampling processing YT 7
g?geggzg;:]oig?\igerggj%’peracién operation processing T B LR
‘;)r:geg;::x]olg;ig lgaem;rograma program processing 7'u 77 KL
g?geggzg%oig?\iglﬂzoservicio service processing PR AL
g?geggzg%oig?\iuoblgi;seslejbpixeles sub-pixel processing V7T VL
E?Zfé?ﬁ?ﬁ’.é%i%‘?‘é tallado hob processing AT
T ot coun gy pcessing AR A
brocesamiento del pedido order processing Z VLML
g?geggzg%oig‘rﬁgodirecto direct processing ZA Vo LB
E?Zfé?ﬁ?ﬁ’.éﬁib final end processing = FALEE
E“FE?ZZiPS".é‘n??J inicial initial processing A =y VLR
g?gfgggﬂfgﬂ?;ﬁgfg}; y ensayo assembly and testing process % TR
o A 815 P b implementation pocss S
g?glgﬁjcogig?]e:éggam anda production to the order ZIEARE
g?g”gﬁjgzigﬁe;pﬁfﬁ:ipad a anticipated Production FAABAPE
Procuccon do bt ance de poduceion on maca. Erial production before mass production ELFER{E
g?glgﬁjcozigr]allocal local production B AR pE
gﬁgﬁﬁjgzigﬁ'tom throughput AN—""y
g?gl:jktfcatgw:ctual current product BT
g?gl:jktfcﬁegg?;tuoso defective product KRB
g:gudkaoci?agiat%mdar standard product B i
g?glakﬁé:galﬁn al final Product SER AL
g?gl:jktfcie()rs;)n;rggér?alizado customized product AL I
g?gudktjocsti)mgeémr;fiarzgﬁiﬁacturado semi-manufactured-product AR
pro'yrama program 70 o 7 3 B

programa

pro'yrama de aplika'8jom
programa de aplicacién

application program

T =gy a s T b

pro'yrama Je eti'keta
programa de etiqueta

label program

S~ a g T A

pro'yrama de Tnigjo de 'tafla
programa de inicio de tabla

table start program

T INVEE T 0 T A

pro'yrama de inser'jon
programa de insercion

insert program

AR T 1 7T
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pro'yrama oe lista
programa de lista

list program

VA NTwa 7T M

pro'yrama de mwes'treo
programa de muestreo

sample program

VANN =T

pro'yrama de profesa'mjento de 'datos
programa de procesamiento de datos

data processing program

T—HNE T 0 T N

pro'yrama de Tu'tina prini'pal
programa de rutina principal

main routine program

AA U N—F Tl T h

pro'yrama de se'kwen6ja prindi'pal
programa de secuencia principal

main sequence program

ALY y— AT RS T

desBentra'mjento de super'fibje
programa de sistema mecénico

mechanical system program

A NERET 0 T T I

pro'yrama de subru'tina
programa de subrutina

subroutine program

YTI—FTa s T A

pro'yrama de subse'kwenéja
programa de subsecuencia

subsequence program

ATt AN S = B/ AN

pro'yrama de 'tipo de exeku'Bjon de eska'neo
programa de tipo de ejecucion de escaneo

scan execution type program

AX XY VEITHAATTI0T T A

pro'yrama de u'swarjo
programa de usuario

user program

A=/ N

pro'yrama en eska'lera
programa en escalera

ladder program

TH=T 0T A

pro'yrama se'kwen6jal
programa secuencial

sequence program

Sl VAT ST N

pro'yrama 'serf3o
programa servo

servo program

Y—R7Ta s T A

pro'yrama SFC 'para administra'6jon &e exeku'6jon e pro'yrama

programa SFC para administracién de ejecucién de programa

SFC program for program execution management

77T AETERHSFCT 1 7T A

pro'yramacion
programacion

programming

Tars T

pro'yramador 'yrafiko por'tatil
programador grafico portétil

hand-held graphic programmer

INST AT T T 4T eI

pro'yramador 'yrafiko por'tatil e 'plazma
programador grafico portatil de plasma

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNST 4T T 7 Tus I

pro'yramar

programar teaching F4—F S
pro'medjo )

promjedio averaging Sty

pro'medjo de 'pesos ) ;

promjedio de pesos weighting average BN &
prompt - O
prompt prompt A=
propje'dad i -
propiedad property T T 4

protek'Ojon de mé'morja
proteccion de memoria

memory protection

A Farr k

protek'Ojon de sis'tema
proteccion de sistema

system protection

VAT LT T b

protek'Bjon de sofrekalenta’'mjento del resis'tor de ‘freno
proteccién de sobrecalentamiento del resistor de freno

braking resistor overheat protection

7 L —F i hidmm A R

protek'djon del 'oxo
proteccion del ojo

eye protection

H Ok

protector de Bir'kwito
protector de circuito

circuit protector

Y%y b SBT I H

protector 'termiko
protector térmico

thermal protector

Y—<TaTrH

prote'xer ° 1
protxeger protect sn7zh

te'xer 8e eskrit . > =52
prote'xer 8e eskri'tura write protect A4 N e s k

proteger de escritura
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®

B

prote'xer interup'tor
proteger interruptor

protect switch

Ty RAAL T

prote'xido 'kontra 'fakos

protegido contra fallos fail-safe TxANVE—T
proto'kolo -
protocolo protocol AR ="

proto'kolo de komiinika'Bjon
protocolo de comunicacién

communication protocol

WE7e hajn

proto'kolo sin 'executar
protocolo sin ejecutar

Protocol unexecuted

7' k3 VRFET

profee'dor de a'larma
proveedor de alarma

alarm provider

7T =T ungH

proBee'dor de konek'sjon de Ted
proveedor de conexion de red

network connection vendor

Ry MU= EREE

proBee'dor de ser'Bibjos de inter'net
proveedor de servicios de Internet

internet service provider

A F—Fy MF—ERXTm g K

proksimi'dad
proximidad

proximity

B F7

proksimi'dad de 'alta fre'kwen6ja
proximidad de alta frecuencia

high frequency proximity

REBGLEA A v F

projekBjon de fixa'6jon de 'modulo
proyeccién de fijacion de médulo

module fixing projection

o= MEEHHZEE

projekto
proyecto

project

VA=RVES/AN

projekto de 'fwente de 'kopja
proyecto de fuente de copia

copy source project

= WA =RV EE/ A

pro‘jekto 'simple
proyecto simple

Simple project

DAV 0w = BVE /8

g?g;;teo:;tor projector A= R
brueba test 7 |
prueba de aceptacion acceptance test B

%ngbég aéf'g%esrizmiento insulation test Ak B
e o loop test TP A

prueba de bucle

prwepBa de komfirma'6jom de pa'rametros ('modo)
prueba de confirmacion de paradmetros (modo)

parameter confirmation test (mode)

T A= BIEgRT A F(E—F)

prwefa de disposi'tiBo
prueba de dispositivo

device test

TS AT AN

prwefa de elek'trodo

prueba de electrodo electrode probe e 52y
prwepa de fuyas _
prueba de fugas leak test U—2F A K
prwepa de funBjona'mjento . et
prueba de funcionamiento test of running AR
prwefa de xard'ywer R _
prueba ):je ilwardware hardware test N—=RU =TT Ak
prweBa de im'pakto / 'prwefa de 'foke . et
prueba de impacto / prueba de choque 1mpact test/shock test B AR
prwefa de inmuni'dad . . - _ .
prueba de inmunidad Immunity test A =2=7 4R
prwepa de preBipita'6jon . e
prueba de precipitacién dropping test TR
prwepa de Tendi'mjento .
prueba de rendimiento performance test PERERBR

de Tesis'tend] -
pruePa oo esis endle endurance test A G ER

prueba de resistencia
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‘;;szabégE?::gg:é;ﬁgsg r:a abrasion  abrasion resistance test 1t S A AR
Drueba e rotura temporal rapida  fast transient burst test Tr AR RT LYy b2 B
prwvePe 0¢ pioa operatiba test of operation life FF o ek

prueba de vida operativa

prwefa 'fwera de 'linea
prueba fuera de linea

offline test

FT7I7A4 T AR

prweBa mé'morja Buf'fer

PRUEBA MEMORIA BUFFER

BUFF MEM TEST

Ny 77 AEYT XL

prwefa 'onlain
prueba online

online test

T4 T AR

prwepa/ superfi'sjom e disposi'tiBo
prueba/ supervision de dispositivo

device monitor/test

FNRNA RAFE=H[T A |

pwente

puente bridge A
te e 'jod . . . s =~

puente de diodo diode bridge YAF—FTY v

pwerta .

puerta gate J—h

pwerta de seyuri'dad o A

puerta de seguridad safety door LB

pwerto o

puerto port A—h

pwerto de komiinika'8jon
puerto de comunicacion

communication port

iR b

pwerto de konek'sjon de 'purya de 'ajre
puerto de conexién de purga de aire

air purge connection port

=T = B

pwerto de pre'sjon
puerto de presion

pressure port

JEA7R— b

pwerto en 'serje
puerto en serie

serial port

U TR — b

pwerto para'lelo
puerto paralelo

parallel port

RT L JLR— b

pwesta a 'tjera

puesta a tierra grounding el
‘;,szggtjea_ri;zm‘:r‘(t;igar{nugz?tida/ unida shared grounding/joint grounding 2 H]#2H
iﬁi&ﬁ?ﬁ&mma D-type grounding D2 Hh
Bﬁfs‘aao(rjor push-button switch HWRZ L 24 vF
S ieat ma manual pulsar B VA% s

pulsar manual

pun'tada de 'Biklo
puntada de ciclo

cycle stitch

YA 7 LR

pun'tada de prebi'sjom
puntada de precision

pinpoint stitch

B ARA MR

pun'tada de so'lapa

puntada de solapa flap stitch 77y TR

pun'tada im'bersa N

puntada inversa touch back B F Ny
¥ ) .

Bﬁ r?tr(:ro pointer RA L Z

pun'tero de interup'Bjon de sis'tema
puntero de interrupcién de sistema

system interrupt pointer

VAT DEBAZRA o F

pun'tero lo'kal
puntero local

local pointer

o — B )VIRA K

pun'tero 'para eskri'Bir re'xistro e exeku'jon e proto'kolo
puntero para escribir registro de ejecucion de protocolo

Protocol execution log write pointer

7'a b 2 VEATIREE AL R A X
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punto &e bifurka'djon
punto de bifurcacion

branch point

TIUFRA ]

punto de Tas'treo
punto de rastreo

trace point

FL—RKRA 2 b

punto de Tefe'renbja

rango de acceso

punto de referencia reference point FEYEN

bunto fiio fixed point s

et et opotor conte e ponte muerts soperor 10 dead center/top dead point  FAEA
Bﬁtr(l)trge;irs;ciso pinpoint EURA B
Bﬁtr(ﬁgzd(i:isgots:ii'itgg;ositivo device points TN R R
Bﬂtrﬁgz eétg‘egt:g;g; remota Remote station points UE— hMRRK
puntualidad Punctuality e
_rra:(jjai%n radian ST
{adio do curvatura bend radius 2
(aiz radix o
rra(’ar:rlliki?i((93121”0i(’)n branch 7TZ T
rango range i

Tango de ak'Beso access range - 7 Z= {fﬁ

rango de a'xuste de pa'rametros
rango de ajuste de parametros

parameter setting range

INT A —HBEHID

rango de kon'tro'lador imfe'rjo
rango de controlador inferior

controller range lower

2> ha— UEEFH T BRAE

rango de kon'tro'lador supe'rjor
rango de controlador superior

controller range upper

oy ho—/ L R

rango de disposi'tifos
rango de dispositivos

device range

T NA A

Tango de én'trada ana'loxika

rango de salida analégica

rango de entrada analégica analog input range TIRIAN VY
rango de 'marffa kon'tinwa . . N NS,
rango de marcha continua continuous running range 90 T R B
rango de sa'lida ana'loxika N
analog output range V=S sk Y|

rango de sa'lida ana'loxika 'praktika
rango de salida analégica practica

practical analog output range

7 F w7 U ST S D

rango de u'swarjo
rango de usuario

user range

a—HFrL Y

rango e Ba'lor de pa'nel
rango de valor de panel

panel value range

v i

rango de Ba'lores de kon'tro'lador
rango de valores de controlador

controller value range

2y ko — L#EH

rango di'ndmiko
rango dinamico

dynamic range

AT Iv Iy

Tango ém posi'djon
rango en posicion

in-position range

AR a

rango espebifi'kado
rango especificado

specified range

rango laff
rango latch

latch range
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_rra;azgomévn Movable range BIEE ]

rango permitido permitted range A

_rra;;ﬁra jack CxvF

ra'nura

ranura slot Zw sy k

_rra;;ﬁra nut Tk

ranura de aceite oil groove i

_rra;;ﬁr?gr‘:(a:lional option slot FFvarAmy b

_}aggffekgm;eff,p|eto trace completed L —RAFET

e e o monitoring trace F=HX YT N L—R

Tas'treo pro'yrama
rastreo programa

program trace

A=A VN N

—

raton mouse ~ %

reactor AC AC reactor ACUT 7 I
rre;;tg{g? lszel;;esme cero zero-phase reactor FEFVT 7 ML
_rreg;tgizsres reactors V7o kv
READY ON READY ON L7 (ON
rr:l;lzl?;;:v ?ngtLrJegstreo sample making P T AR
_rrZBgBaagas burrs R

TeBep'Bjon de "datos i se'nal
recepcion de datos y sefial

data and signal reception

T—H4 A5 E5R%

Te'ffabo de 'karya de Barja'dor (‘termiko elek'troniko)

rechazo de carga de variador (térmico electrénico) inverter overload rejection (electronic thermal) A > /N — 2 i A i Wy (B —~ /1)
e e I 4 o s ) < 5 BT Y 1)
echaro co somocataa do motor (rmics ectanie) ™otor overload rejection (electronie thermal) E— 5/ AURHIENT (5 F-4—~ /1)
TeBi'Bir . o g

recibir receive <15

Tééﬁiﬁ;ﬁﬁﬁ;ones recommendations BEE

rregtg?gr:;ulo rectangle IOPEpI

rectificador controlado de siicio (SCR) Silicon-controlled rectifier (SCR) <V = i i -

rectiicador konralage de silio B orelddio bidirectional silicon controlled rectifier < U = > 5 [ LI i 7

rectificador controlado de silicio bidireccional

Tektifika'dora

rectificadora grinding machine FIF 81

rectificar grinding )

_;:kgzzzigkégra(;s;ﬂi:;g:%a remota Remote password count Ut— bR U— FRHE
relwento g exckudjon de intento retry execution count U T A FEhEE K

recuento de ejecucion de intento

105




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
ARAVEE KR BAEE

re'kwento de Tm'pulso

recuento de impulso pulse count 7NV 2K
re'kwento de 'pjeBa de tra'Baxo R -
recuento de pieza de trabajo workpiece count U—7¥

Ted .

red network F v hT—2

fed de 'kampo
red de campo

field network

T4 =V RXy NT—7

fed de kon'tro'lador pro'yramable
red de controlador programable

programmable controller network

V=Y xy U7

Ted e 'ese Te'mota
red E/S remota

remote I/0 network

UE— F/O% v b

Ted e 'ese Te'mota
red E/S remota

remote I/0 network

UE—r/OFy FU—7

reduk'Ojon de Ba'lores espebifi'kados

reduccion de valores especificados ~ derating TAV=T 4T
Teduk'tor .

reductor reducer TR

reem'plaBo em battf de disposi'tiBos . — .

reemplazo en batch de dispositivos ~ Device Batch Replacement TN A
reflek'tante koak'sjal . . —

reflectante coaxial coaxial reflective ELHEs)
reflek'tante defi'nido .. .

reflectante definido definite-reflective R S5
reflek'tante di'f'uso . .

reflectante difuso diffuse-reflective PR
Te'fwerfo N

refuerzo boost 7=Ah

re'fwerBo de par de tor'sjon N
refuerzo de par de torsion torque boost b7 7 =2 R
Texenera'djon .

regeneracion regeneration EIEES

Texenera'Bjon de kondensa'dor . . NN
regeneracion de condensador capacitor regeneration AT YA
Texenera'Bjon eksOe'siBa . . N

regeneracion excesiva excessive regeneration ] EIk

rexistra'dor de 'datos — N
registrador de datos data logger 7T—snai
rexis'trar . S N
registrar logging mET

[rexis'trar proBedi'mjento de inibjali®a'Bjon de esta'djon de disposi'tiBo Te'moto

registrar procedimiento de inicializacién de estacién de dispositivo remoto

Register remote device station initialization procedure

UVE— TS RGA = T A ZFINRE

Tfexis'trar 'una eti'keta

registro de archivos

registrar una etiqueta register a label PRI XS
re'xistro R
registro register Bk
re'xistro -
registro record La—FR
re'xistro R .
registro register LYK
Te'xistro de ar'fiBador . . . .. N
registro de activador trigger logging N A=E N
re'xistro de ar'fifos . R .

’ ’ file register T AL AH

Te'xistro de ar'fiBos en el 'metodo de 'kambjo de 'Bloke
registro de archivos en el método de cambio de bloque

file register in the block switching method

Tuy 7GR TR T AN LTS

Te'xistro de 'klaBe
registro de clave

keyword registration

U — R

Te'xistro e kontra'sena

registro de contrasefa

password registration

INAT — AR
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re'xistro de 'datos . — <

registro de datos data register T=AVLTURL

Te'xistro de 'datos . — S N

registro de datos data logging Fa A

Te'xistro de "datos de superBi'sjom . . . —

registro de datos de supervision monitor data registration E=F T —F R

Te'xistro de "datos finali'6ado . — S RN

registro de datos finalizado data logging completed ToARX TS

fe'xistro e "3atos no finali'©ad . e o e

RS e oo el Bt data logging not completed T uX T RET

registro de datos no finalizado

re'xistro de 'datos, 'area de 'alta Belobi'dad
registro de datos, area de alta velocidad

data register, high-speed area

T =X LU A K ER K

Te'xistro de én'laBe
registro de enlace

link register

oI VLI AHA

Te'xistro de fun'djon
registro de funcién

function register

Ty var b UARL

re'xistro de 'indibe
registro de indice

index register

AT T AV AL

Te'xistro e superfi'sjom
registro de supervision

monitor registration

= ARG

Te'xistro de u'swarjo
registro de usuario

user registration

o b

Te'xistro esp'Bjal (‘para én'labe)
registro especial (para enlace)

special register (for link)

V7 HFskLV A

Te'xistro esp'Bjal de én'labe
registro especial de enlace

link special register

UINGA L N

Te'xistro Te'moto
registro remoto

remote register

JE— KL VRHZ

Te'xistro/ kanBela'djon de 'Blokeo de ar'fiBo
registro/ cancelacion de bloqueo de archivo

file lock registration/cancel

T ANa TR ERIERR

reglamento 'para la manipula'djon de 'mate'rjalez peli'yrosoz

regulaciones de operacion

reglamento para la manipulacién de materiales peligrosos rules for handhng dangerous materials ﬁlzﬁq:@ E&*&g@
e il homme position seturn o
e T st e home posiion st 5 P HE D
_rr?éersg:(:laémf rtloém;tﬁzom atico automatic online return T 74 BEES
;Zugli?ggiégr;aggala pila battery regulation S 7 1 B

reywarionss do operardlon operation regulations TEERIFE

regu'lador e kommuta'Gjon
regulador de conmutacion

switching regulator

2 v Fr T FalL—F

regu'lador de 'serje
regulador de serie

series regulator

relacion de carga del motor

_rre;ﬁgcer redo 20 ET

rreer:i“r?é?:io restart T
?ﬁ%ﬁﬁ%w) remote reset JEeE—FUtEvy bk
_rrz]ima grid 70 v K

_rreelza]gg?én ratio R

rrialgg?oa; gg acarga load ratio R

Tela'djon de 'karya del mo'tor motor load ratio . & ﬁﬁ%—t
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rrialgjgri]g; Igg ac;";;a pico peak load ratio B 7 A

;1728?06 n lgg ac_r;;n;r?g;enerable regenerative load ratio [F] A= £ i 2

rrialgg?oa; kg:rca:arrera Stroke ratio Zbhm—7

;1728?06 ; déﬁei;sjg?visién dividing ratio o7 At

rrialgg?oari ‘greéi);?egs ?32?32 de carga  1oad inertia moment ratio BREMEE— A M

rela'Bjon de pa'tron 'ese S'pattern ratio S$j;|:$

relacion de patron S

Tela'djon de Te'fabo de moda ko'miin
relacion de rechazo de moda comun

common mode rejection ratio

% E— NRER

Tela'djon de tra'Baxo

relacion de trabajo duty ratio F 0 —F 4 b
relacion de transmision Gear ratio o
_rriaigg?o"ﬁr?aﬁja fixed ratio R
_rrialggi]éor:egggarativa operating ratio P S

_rriTé relay JL—
ﬁﬁﬁ}a buffer relay Ny 7571 L—

re'le kom Ba'Tera e 'arko
relé con barrera de arco

relay with arc barrier

7= RN YFERY L—

Te'le de 'borde

relé de borde edge relay Ty L—
Te'le de 'kaBle X

relé de cable lead relay J—RUL—
Te'le Oe én'labe .

relé de enlace link relay JyrzyL—

Te'le e én'labe lo'kal
relé de enlace local

local link relay

a—hny)r ) Lr—

Te'le 6e es'tado 'solido
relé de estado sdlido

solid state relay

VY RAF— R L—

Te'le &e Tm'pulso
relé de impulso

impulse relay

AN )R Y L—

Te'le de medi'Bjon
relé de medicién

meter relay

A= =1 L—

Te'le de minipo'tenbja
relé de minipotencia

minipower relay

Te'le de 'paso
relé de paso

step relay

Te'le elektromag'netiko
relé electromagnético

electromagnetic relay

Te'le elektromag'netiko de 'tipo de kon'taktor
relé electromagnético de tipo de contactor

contactor type electromagnetic relay

22 5 4R

Te'le esp'Bjal (‘para én'labe)
relé especial (para enlace)

special relay (for link)

U7 HFERY L—

Te'le esp'Gjal de én'labe
relé especial de enlace

link special relay

U7 kY L—

oo it ' L
relé interno internal relay NER Y L—
ele | : —

rreeTéatI{eltch latching relay S wF U L—
re'le laff -

relé latch latch relay S wFY L—
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re'le minja'tura
relé miniatura

miniature relay

R=FaT7 VL—

Te'le 't ik

Ekgmmo thermal relay = L—
Te'A de 'Oat .
rI;ILZEHLOLI;NaC;’Sde datos data FILL 7 — X FILL
e

rreecluoj clock A

Te'loj de sinkroniBa'Bjon de u'swarjo niimero0
reloj de sincronizacion de usuario n°0

user timing clock No.0O

a—Y XA I 771w 7No0

[fema'nénte
remanente

dross

Foa &

rendi'mjento de ka'ida de im'pakto
rendimiento de caida de impacto

impact drop performance

A7 b Fo sy 7PEE

Tepresenta'gjom nor'mal

representacion normal normal representation ) —<ILEH

_rreg;tet reset DRI
_rrigteétede:rerror error reset 5 — iRk
_rrigteétede:rerror error reset =5 —Utvy k
ﬁ§$£$$Mm inverter reset A NR—=F ¥y |
?eéséte?ér?]véféual manual reset FE 15
Egﬁ?%mm remote RESET J & — FRESET
‘rrti;vaolj(i)ng ui$n‘t<r§alilesstriales, industrial waste PE S PEIEY)
_;igar]gBZBS ABS resin ABSHI N5

Te'sina a'krilika
resina acrilica

acrylic resin

7 7 U VisiE

Te'sina Oe sili'kona
resina de silicona

silicon resin

U = Rt

Te'sina molde'ada
resina moldeada

molded resin

F—)L NEHiE

resistencia de fuego

_rreesz‘itgrf]gj;cia resistance H’Ht
rre(:::;:g;z;g‘:ﬁt;j pactos shock resistance [[BCIE 3k
rreézltgg;?::gu; Gi:a;’]umedad moisture resistance [Bptnaks
rre;;i?g;z:;s gﬁzgj(aegraciones vibration resistance MR B
Téi}f{??‘?iz\”;’f"gmomo resistance to environment M BB
resistencia al ruido noise resistance I
rre;::;:g;gfaal fjlae'mzj:irg(l)amiento insulation resistance A AL
_rre;ié‘itgrf]gj;?j:[ae chip chip resistor F v T
Téggg ?1?;75 r)(‘jtr:’gntrada input resistance AT
resistencia de fuijo flux-resistance A
fesigtonbla de fweyo fire-resistance it 28
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Tesistendia 66 polaria]
resistencia de polarizacién pull-up resistor TLT T
_}e;ié}tgr{'gj;z?;‘af purga bleeder resistance 7 U — X BT
resistencia de voltaje voltage-resistance A E
rreéz‘izrf]g;gizt\e(r);?;gﬁrolégica weather resistance [y 3ed
resistencia sensiblo a deformacien  Stain sensitive resistor T
Téi}f{‘gjﬁ;e{;(’tséﬁﬂﬂesensib|e temperature-sensing resistance R HHTR
rregzltg:r?tz E:’jtarla;?;brasic')n abrasion-resistant T} P FE
resistento al calor (tipo) heat-resistive (type) Y
rreeszlt;;g? lf(;zofreno braking resistor 7 L— X b
resistor de purga bleeder resistor 7Y — A i
_rreéié‘it;;g?ggnr%zeéo; eracion regenerative resistor (] A= A7
rreézlt;;g? tgr(ram;g?jr;r?nacién terminating resistor TR
_rreesgg?ljjgién resolution fig A% s
rreggolefj&on resolution g
_rregzgfﬁgi%er? 'xdu;tea?fjfsrigwgmeej?recuencia frequency setting resolution AR E 53 fife e
_rre;zgfﬁgi%erf g: Serrores troubleshooting NGTNY a—F 4
resolucion del codificador Encoder Resolution 1 HH & o3 ik e
Tgigfﬁg%emﬁfzegcoder Encoder resolution T a— X5 fRRE
_rregzgfﬁgii’:ﬁteer:(a'[gir?;éraaelliiasnomall'as external troubleshooting SRR RS B
resolu'tor N .
resolutor resolver LY LN
_rre;;noér?g;cia harmonics 50 o

Tes'paldo de Bate'ria

respaldo de bateria

battery back-up

Ny T IURNyIT o7

Tfespon'der mo'tor 'paso a 'paso

responder motor paso a paso

responding stepping motor

VARV ATy TE—XH

[fesponsapili'dad

respuesta de auto sintonizacién

responsabilidad responsibility I

fes'pwesta

respuesta response W

fes'pwesta .

respuesta response VAR A

fes'pwesta abK

respuesta ACK ACK response ACKIZZ

Tes'pwesta a'ndmala N

respuesta anomala abnormal response FHINE

res'pwesta de 'auto sintoniBa'djon . . N
auto tuning response F— N Fa—= TINEM

Tes'pwesta de kondensa'dor

respuesta de condensador

capacitor feedback

2T
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res'pwesta de kondensa'dor . NN o o
capacitor backup AT YNy T T T

respuesta de condensador

Tes'pwesta 'sero

respuesta servo Servo response H—RINEE
Testau'rar -

restaurar restore T

_rreg:tu;ﬂrar restore JARNT
_rregzsgﬁrgrrnggt;wpleto restore complete UARNT5ET
rreest;;r:;l: JrnTg:eé)Z antes restore start before U A N7 PR
rre:sn:r?g&on restriction Pk
_rrigﬂfr:g;a:émgslarmas summary alarm Y~V T7T7—L4
Trii:rodo delay VR

Trii:rodo delay F A
12?:%% tﬁgzz;i;ﬁ;mision transmission delay LSS IEy e
12?:%% tﬁgzz;i;ﬁ;mision transmission delay fmRsiEh

reten'jom 'piko
retencion pico

peak hold

vE— 27 HR"R—/L K

Te'tornd de posi'jon ini'Bjal de 'tipo de kon'teo
retorno de posicion inicial de tipo de conteo

count type home position return

A v b AR W

Te'traso de en'treya

retraso de entrega delivery delay RN

Tetro Teflek'sjon .

retro reflexion retro-reflective EEE SEitl
retroaliménta'djon de posi'Bjon .. . N .
retroalimentacion de posicion positioning feedback (L7 4 — By 7
reesti'mjento . — .
revestimiento cladding 77k

reBesti'mjento . — N N
revestimiento coating A=T AT

reesti'mjento de komber'sjom 'kimika

ROM flash

revestimiento de conversion quimica chemical conversion coating (D 2
revision general overhaul S
;Zﬁtgti: :jeéu;gag;uridad safety review LR
revolucion de alta velocidad high speed revolution e
RRGégxg?lgital digital RGB 7 4 4% VRGB
_rro(')BbOtot robot 2Ry k

rodar rolling Y
rodilo roller o,

odilo bailarin dancer roll sropm—n
ROM enmascarado masked ROM ~ A2 ROM
o flash ROM 75 w3 2ROM
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[foska Oe ka'rete K B
rosca de carrete bobbin thread S
fos'kado R N
roscado tapping X v 7T
fos'kado N
rOSCadO threaded Z\ :/?jg
Tota'6jo R R
rotacion rotation [a]#iz
Tota'Bjo im'bersa . o
rotacion inversa reverse rotation Wi
Tota'fjo ireyu'lar . .. R
rotacion irregular cogging ax 7
To'tor R
rotor rotor [FHE 1
rueda de trin'kete —
rueda de trinquete ratchet wheel 7F =y MR
Twido R N
ruido noise AR
Twido de akopla'mjento . . N .
ruido de acoplamiento coupling noise fae /AR
Twido de 'linea . R _ . N
line noise FA AR

ruido de linea

Twido de 'modo ko'miin
ruido de modo comun

common mode noise

IFLE—FR /AR

Twido de 'sofreten'sjom
ruido de sobretensién

surge noise

PV AR

Twido del simu'lador
ruido del simulador

simulator noise

V321 —% ) AKX

Twido en 'modo nor'mal
ruido en modo normal

normal mode noise

J—<)LE—FK /AR

[Twido Tndu'Bido es'tatiko
ruido inducido estatico

static induced noise

WA A X

RUN Te'moto

RUN remoto remote RUN Y £— FRUN
RUN/STOP remoto remote RUN/STOP J & — FRUN/STOP
_rrul_[::)(i[ror breaker JHE [ B

_rrul.[l):)(i[ror breaker L —%
_rruLtlatgeg;mg?chivo file path T 7 A IR

Tuta de Ted
ruta de red

network route

v b U — 7 EE R

futa de Ted koeksis'tente
ruta de red coexistente

co-existence network route

Ry bU— 7 @ERE

futa de so'porte
ruta de soporte

supported route

PAR— =k

sala de exposi'Bjon
sala de exposicion

showroom

v —)L—2Ah

sala 'limpja
sala limpia

clean room

7 )= )—A

sala 'limpja indus'trjal
sala limpia industrial

industrial clean room

AVHEARNYT AT Y= — A

sa'lida

salida anal6gica

salida output Hh
'lida a6 'trjod ) -
salida AC triodo triode AC output NIAT w7 T
li6a ana'loxik i
PN analog output Tru s
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ARAVER

iR
=]=]

B

sa'lida de ak'Beso di'rekto
salida de acceso directo

direct access output

XA VT N7 7 AT

sa'lida de a'larma

salida de alarma alarm output VAN |

salida de alarma por desconexion de cable. cable disconnection alarm output  WFEHRH )

salida de alarma por nivel de iones 1o level alarm output A T LSV
;aalllfji?j(;e goémig?;%?dencia match output —E N

;a;ﬁ?:lge g’:lgglggig(; abierto open-collector output F—=7ravy 2
;a;ﬁ?j(;e gz]'t(a:g;tacto contact output PR

salida de contacto de relé relay contact output Y LB
;a;fji?:l(;e gegagézzjuste mismatch output A—E )

;agﬁ?jge gllzpa?;irpador sink output VR /Av)]

;a;fji?:l(;e a:rerror error output RS

i;f";fii;?f ase;aggiaadbilidad stability output AEE VT 4
salida de fallo de ventilador fan fault output 7 7 gkt )
;a;ﬁ?j(;e ;;Wee?‘tjente source output Y —AH7)

salida de funcion function output Sy vy a )
sa'lida e Tm'pulso pulse output 2L R Hjjj

salida de impulso

sa'lida de moni'tor de seyuri'dad
salida de monitor de seguridad

safety monitor output

t—TUT o E'=FHN

sa'lida de Te'le (3 termnales)
salida de relé (3 terminales)

relay output (3 terminals)

U L—H7(345)

sa'lida de Teten'djom
salida de retencion

hold output

TREFIH S GR—L FH))

sa'lida de se'nal de manteni'mjento
salida de sefial de mantenimiento

maintenance signal output

ATy AF R

sa'lida e temporiba'dor de un in'tento
salida de temporizador de un intento

one-shot timer output

Uovay A~ HET

sa'lida de transis'tor

salida de transistor transistor output N AP
;a;ﬁ?j(;e 321 ?:eirr:'ﬁzoism pulsos pulse train output 7V AT
;a;ﬁ?:l(;e (l;lneintljzmiontento one-shot output U vay M
;a;ﬁa(;e goéllt?;ataje voltage output wEHT)

;a;ﬁa(;e goéllt?;gﬁ;g)x:; alogico analog voltage output 7 a JEEH )
salida digital digital output 4O S
salida directa direct output PYWANTE:
;aalllfji?j?ggﬁggpggcépica strobe output A bhr—=7HT
;a;ﬁ?j;ki;r;earna external output ST
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sa'lida for'bada

salida forzada forced output s )
;a;ﬁ?jgkrr:?:%arrecta incorrect output it

salida nominal Rated Output ER )
salida remota remote output JE— R
;a;ﬁ?j:/ﬁn exit/end ®T

sali logout 0 s7 Yk
ﬁk jump Cx 7
;az;raﬁggitg;]mltlzlrmica burnout BEAH
;az;raﬁggitg;]mltlzlrmica burnout W= Tk
sSmc‘?r@[\metz schmetz TaRAyY
ﬁ%t script A7 YTk

skript e ob'xeto
script de objeto

object script

F7Yx A YT b

skript &e pro'Jekto
script de proyecto

project script

Tny=7 A2 YTk

se es'ta 'executando la 'kopja de seyuri'dad
se esta ejecutando la copia de seguridad

Backup in execution

Ny s Ty FET

sek'Bjon de Tnibjo
seccioén de inicio

start section

AX—rEBT g

sek'Bjon de pan'taka de niimeros de 'serje
seccion de pantalla de numeros de serie

serial number display section

21 7 )V No. FREh

sek'Bjon de termjan'dor
seccién de terminador

terminator section

H—=IR—HE g

sek'Bjon ylo'Bal
seccién global

global section

Ja—)k s g

;eg?ja silk v
segmento segment wT AN
S:%eéigfjridor follower TEH
;eéiénsjeimiento tracking N

seyi'mjento kom'pleto
seguimiento completo

trace completed

VT L= RET

seyi'mjento de 'datos
seguimiento de datos

data trace

T—=4 hL—X

seyi'mjento e mwes'treo
seguimiento de muestreo

sampling trace

YTV T R L—R

seyuri'dad . .
. 1
seguridad security XU T g
selek'jon . N
seleccion selection BELEIN
selek'jon 'lina deriBa'djon de par de tor'sjon . . S N
torque bias selection 1 (WIS =N

seleccion 1 derivacion de par de torsién

selek'Ojon de a'xuste de komiinika'djon
seleccion de ajuste de comunicacién

communication setting selection

e — iR

selek'Gjon de Buffer inteli'xente (pa'lapra)
seleccién de buffer inteligente (palabra)

Intelligent buffer select (word)

ATV V= MY 7 7HREW —F)
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selek'6jon de ka'nal

seleccion de canal channel selection TV RIVIRIR
selek'Ojon de én'trada ana'loxika . . N N
: : analog input selection 7 I a7 ANT)ER

seleccion de entrada analégica

selek'Bjon de for'mato de én'trada de direk'Bjon de mé'morja Buffer

seleccion de formato de entrada de direccién de memoria buffer

buffer memory address input format selection

Ny 77 AE VT FLAAAERER

selek'Bjon de for'mato de én'trada de direk'Bjon de mé'morja Buffer

seleccion de formato de entrada de direccién de memoria buffer

buffer memory address input format selection menu

Ny 77 AEVT RLZAAAERER A =2 —

selek'Gjon de 'fwente de kon'teo
seleccion de fuente de conteo

Count Source Selection

T — RER

selek'8jon de 'limite de par de tor'sjon
seleccion de limite de par de torsion

torque limit selection

b~ v 7 il BRIER

selek'8jon de 'modulo
seleccion de modulo

module selection

2=y BER

selek'Gjon de Te'xistro de proto'kolo
seleccion de registro de protocolo

Protocol registration selection

A=EN=G YT

selek'Bjon de Te'set de eror

seleccién de reset de error error reset selection T T —fRERIEIR
e e oot device comment display selection /34 2 =1 A > b 4275841
;eglzeé?igjrl::e]iannéceigor?t?:‘l?contador Counter Function Selection 717 v B RRBEERIR
;e:g?giagﬁ;f)rlgtguoﬁ;]terru ptor switch-selectable AA v FY)H
?:Iﬁggréglgprozilsﬁgositivo Device select TN ATRIR
;e:;ggg;;‘r:o;? todo select all ENSE ST
((i;];\e:g;:ﬂ);t?;;'tgelector selector(switch) YRR A o F
;egﬁéaodo caulking NS

sefo de 'leBa . -

sello de leva wiper seal T A 1= — )b
;e:rﬂr(;nc%ﬁtghctor semiconductor 43R
gﬁﬁﬁﬁ%mwr semiconductor laser MR L —
SSeénl{:\Si‘geSX[;ejO half mirror IN—T I 5

semi'yrafiko | kon'trol
semigrafico (control)

semi-graphic (Control)

vITT T 4w

se'nal ana'loxika

sefial analdgica analog signal Trn SEE
Zegﬁlgfééuzﬁtf: 'g:r)f?;cuencia frequency setting signal JE B A
;egrfllgrg‘:r;g::;ﬁgede cierre locking release signal 7y 7 fiRER{E 5
Zeé]%:féeérxrfgﬂegﬁir puerta door open/close signal KT BHPAME =

;egg;rgogeg;j;g;?gsg servo Servo ON signal Y—RA 55

se’nal de kommuta'djon de kon'trol de se'nal de 'limite
sefial de conmutacién de control de sefial de limite

limit signal control switching signal

Y3y MEBRE L

se'nal 6e e 'ese

sefal de E/S

I/O signal

I/OfE &

se'nal de én'trada
sefal de entrada

input signal

AN

se'nal de én'trada de konta'dor laf
sefial de entrada de contador latch

latch counter input signal

TyFATHANINET
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se'nal de én'trada de fun'Bjon
sefial de entrada de funcion

Function input signal

Ty a s ANSESE

se'nal de es'tado de a'xuste off'set ga'nanbja
sefial de estado de ajuste offset/ganancia

offset/gain setting status signal

7y b - SRR

se'nal de es'tado de 'Ojere
sefal de estado de cierre

locking status signal

EEAIN SERe

se'nal de finaliBa'Gjon de aper'tura

. . N ==
sefial de finalizacién de apertura Open completion signal AT TR
se'nal de aBilita'jon de opera'Ojon de Barja'dor . . . N N N e .
sefial de habilitacién de operacion de variador inverter operation enable signal A = S ERRE R
se'nal de im'pulso . o =

pulse signal VIS R~

sefial de impulso

se'nal e inter'Blokeo
sefial de interbloqueo

interlock signal

A Eay 7IEs

se'nal de inter'’kambjo
sefal de intercambio

handshake signal

N Ry oA 7 HERS

se'nal ée 'limite
sefal de limite

limit signal

Vv MR

se'nal e 'modulo de uni'dad 'listo
sefial de modulo de unidad listo

drive module ready signal

KoATa=y NLF 4155

se'nal de peti'Bjon de aper'tura
sefial de peticion de apertura

open request signal

=7 VR

se'nal 6e 'punto 'Bero
sefial de punto cero

zero-point signal

E ARG

se'nal de Te'set
sefal de reset

reset signal

Uty MEERE S

se'nal de Te'set de e'Tor
sefal de reset de error

error reset signal

TI7—Utky M5B

se'nal de Tes'pwesta auto'matika
sefial de respuesta automéatica

answerback signal

T oY=y I G

se'nal de sinkroniBa'djon oribon'tal
sefal de sincronizacion horizontal

signal for horizontal synchronization

ASERHIE B

se'nal de temporiBa'dor de manteni'mjento
sefial de temporizador de mantenimienta

maintenance timer signal

AT F AL A <G

se'nal de termina'jom de aper'tura de 'freno
sefial de terminacion de apertura de frena

brake opening completion signal

TS PSE T (R

se'nal ée 'Bideo
sefial de video

video signal

BT AHER

se'nal 6e 'Bideo kom'pwesto
sefial de video compuesto

composite video signal

22Ky FEFTIER

se'’nal ém posi'djon
sefial en posicion

in-position signal

AR g Mg=

se'nal estroBos'kopika
sefial estroboscopica

strobe signal

A hmr—T715%

se'nales de sa'lida de kon'trol
sefales de salida de control

control output signals

oy he—VHOERE

sensibilidad sensitivity Gl

;egrs]osror sensor W

;eg?]osrg? ?je;pgeeaslngfgt;;?;?emo laser laser displacement sensor L=k Y
sen'sor de i'maxen image sensor /I, A V’[Z ‘/'H_

sensor de imagen

sen'sor e pre'sjon
sensor de presion

pressure sensor

Ty Ty — oy

sen'sor 8e tempera'tura

sensor de temperatura temperature sensor BEE Y —
sen'sor 'laser SR N
sensor laser laser sensor L—H—NEE Y
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B

®

B

sen'sor 'termiko

sensor térmico thermal sensor Pt
sen'tido o'rarjo )
sentido horario clockwise FE

ser'BiBjo de konek'sjon a nter'net
servicio de conexién a Internet

internet connection service

A F =y MEgRT—E X

serfi'dor -
servidor server P N
serfi'dor de e 'ese .
servidor de E/S I/O server [/OH—x
serfo 8
servo Servo "j‘ —R
serfo ab 8
Servo AC AC servo ACH—7R
serf3o konek'tado R ‘
servo conectado Servo-on "j‘ NA
serf3o deskonek'tado N
servo desconectado servo off =Rt T
serfokon'trol "
servocontrol servo control B — 7R A
seromo'tor 8
servomotor servo-motor P—RE— ¥
sezyo ) )

1as
sesgo b NAT A
se'tap ko'miin .
setup comdn common setup iR E
silenBja'dor . . N
silenciador noise killer A RXxT—
simula'Bjon . } e i X
simulacion simulation SIal—Tay
simu'lador . e
simulador simulator I al—&

simu'lador de Twido
simulador de ruido

noise simulator

JARVI a2l —H

sin konek'sjones
sin conexiones

connectionless

axyva A

sin sol'dar . R N = S S

sin soldar no soldering NV ERR R T & R RO AR
sin 'tope de Teten'Bjom o o

sin tope de retencion bumpless NI VA

sinkroniBa'djon .. =~ N

sincronizacion timing AT

sinkroniBa'djon . . —

sincronizacion synchronization 1361

sinkroniBa'djon de 'kambjo de ar'fiBos
sincronizacion de cambio de archivos

file switching timing

TrANGHZ A I T

sinkronifa'djon de konek'sjon/deskonek'sjon de 'laser
sincronizacion de conexién/desconexién de laser

laser on/off timing

L —HON/OFF % A X v 7

sinkronifa'djon de pa'rada 'laser
sincronizacion de parada laser

laser stop timing

L—WEEZ LIS

sinkroniBa'djon de Te'loj de Bepe'u 'multiple
sincronizacién de reloj de CPU muiltiple

multiple CPU clock synchronization

~ L F CPUIEI B E 5] H#A

sintoniBa'Bjon auto'matika de 'tiempo Te'al
sintonizacién automatica de tiempo real

real time auto tuning

VTGS D= b F a2

sintoniBa'Bjon auto'matika 'fwera de 'linea
sintonizacion automatica fuera de linea

offline auto tuning

FTIA A= Fa—=r

sis'tema
sistema

system

AT A

sis'tema Bus Oe 'token
sistema bus de token

token bus system

F—2 R AHR
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sis'tema komplemén'tarjo
sistema complementario

add-on system

7 KA HK

sis'tema de kolek'tor a'Bjerto
sistema de colector abierto

open-collector system

F—F a2 HR

sis'tema de kon'tro'lador de 'lineas diferen'jal
sistema de controlador de lineas diferencial

differential line driver system

ZET A RT AT

sis'tema de kon'tro'lador pro'yramable
sistema de controlador programable

programmable controller system

= YU AT A

sis'tema 0e desplaba'mjento

sistema de desplazamiento shifting system 2l
2?;?[2;?;6(;:%?; turnos two-shift system — 2 Al
ﬁ';g;;’-ﬁ;xgséﬁ;;sti 6n management system P AT A
sig'temna O voto por majo'ia majority vote system ZHP T AT A

sistema de voto por mayoria

sis'tema desar'ffiBado
sistema desactivado

system down

AT A H

sis'tema desar'ffiBado
sistema desactivado

system down

AT AE T

sis'tema en'tero
sistema entero

entire system

VAT AAR

sis'tema inkremén'tal
sistema incremental

incremental system

AT IVAEIVY AT A

sis'tema 'ele 'ese i

sistema LSl system LSI v A7 LLSI
sis'tema me'kaniko . e Lol

sistema mecéanico mechanical system e

sis'tema me'kaniko . ;
sistema mecéanico mechanical system A J1 KA

sis'tema '6nlain
sistema online

online system

FA A E T T 47T

sis'tema opera'tifo (SO)
sistema operativo (SO)

Operating System (OS)

FRL—F T 2T A(0S)

sis'tema por'tatil
sistema portatil

hand-held system

N R R

sis'tema prote'xido 'kontra 'fakos
sistema protegido contra fallos

fail-safe system

Tz E—T AT A

sis'tema se'kwen6jal
sistema secuencial

sequence system

=l A AT A

sis'tema 'serfo
sistema servo

servo system

P—R T AT I

sis'tema supre'sor e 'Bero
sistema supresor de cero

zero-suppress system

PovrL iR

sis'temas de Bepe'u 'multiple
sistemas de CPU multiple

multiple CPU systems

~/VFCPUT AT A

sofrecalentamiento de disipa'dor 'termiko
sobrecalentamiento de disipador térmico

heatsink overheat

7 4 iERER

sofre'karya

sobrecarga overload A—R"—nm— K
sofre'karya N

sobrecarga overload 1 B AT
sofrekojente N,
sobrecorriente over current SIBEER

soBreim'pulso
sobreimpulso

overshoot

F—"—Ta— |

soBreim'pulso
sobreimpulso

overshoot

F =N 2 — |k

sofreten'sjom
sobretensién

surge voltage

Y—VEIE
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sofrebo|'taxe

sobrevoltaje overvoltage M

sof'ywer

software software VTR =T

sof'ywer de kon'tro'lador . ‘\_ .
driver software RS ARV 7 K

software de controlador

sof'ywer de se'tap de Barja'dor
software de setup de variador

inverter setup software

A=Yy NT I T T T

sof'ywer de simula'6jon
software de simulacién

simulation software

vial—yaryV 7 T

;ogjlzaaugura solder PHONH)
;ogjli‘iaaugljrge;j?resién pressure welding JEB%
;ch)dlac‘iaauglj;l: dura welding W
;ogjli‘iéaugljr;e:iiaesiva excessive solder IZATEIES
A e e insufficient solder AR
;o'cl;jli‘iaaugljg%g? Spuntos spot weld AR bR
soldar soldering S
;og:gr;: rr;(gsr'uggstura seam welding T— LR
?g{;?,égide solenoid VAW N
soliitud inquiry 36

soliBi'tud de a'xuste de ga'nanbja gain setting request /7/]) ‘/g&“ﬁgg;k

solicitud de ajuste de ganancia

solibi'tud &e a'xuste de off'set
solicitud de ajuste de offset

offset setting request

* 7% v PR EENR

soliBi'tud de aper'tura de 'freno
solicitud de apertura de freno

brake opening request

7 L— B EER

soliBi'tud de 'kambjo e ka'nal

solicitud de cambio de canal Channel change request F ¥ U ARVAEE LR
solictud de envio de datos data send request 7y kAR

:)(I;?;(t:l:f[jlja e(;keri'g;?r_gck’)r?rﬂgsn ROM flash flash ROM write request 77 v 2 ROMEFIAHZR
:)cl;?llrt:ulijg e(;gl g;:pigk;i?i;;vggode usuario User range write request L= L VEIAALELR
:)cl;el);rt;iﬁc’ljgeég tézgreitﬁ;;s de datos data write request T — 2 EIABIK
solicitud de MODO DE PRUEBA TEST MODE request 7 A hE— NEK
:)cl;?llrt:uliljg rﬁfprzineasc%ﬁ de datos data receive request T S AR ER

:)cl;?llrt:uliljg trda;s?r:?]esj?giea;ﬁ; de archivo file transfer request 7 7 A JVERIEELR
:)clfl);lrt:uiﬁc’ljgnﬂz%asitoria transient request F7 = FER
sondear polling Ky

:)c;“r?iodéoe ?jug TL? ?rr1bador buzzer sound T

bors carrier Xx U7

soporte
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so'porte °
soporte support PR— k
so'porte de Bate'ria . _ N
soporte de bateria battery holder Ry T YRNE
es'prait R o
sprite sprite A7T7A4 h
STOP te'moto
STOP remoto remote STOP U £— }\ STOP
estres
stress stress A}
suB d 'nwefe 'pines . N ..
sub D 9 pines D-sub 9-pin DH79r
subko'mando N X
subcomando subcommand Y7 a<w R
subkontra'tista (kontra'tista) -
subcontratista (contratista) sub-contractor (Contractor) e
subkon'tro'lador N _
subcontrolador sub controller YTar b —
subdirek'torjo . .
subdirectorio subdirectory Y7747 Y
su'Bida 'suBita o
subida subita surge =
subim'pulso N R
subimpulso undershoot TR = a— |k
subru'tina R N
subrutina subroutine YT I—F
subs'tanbjas 'abidas 'fwertes .
substancias acidas fuertes strong acidic substances SRR E
substi'tuto . .
substituto substitute (AT
substrato
substrato substrate FEMR
suk'6jom R
succién suction W A&
suBje'dad R o
suciedad dirty H—F f—
suma e Perifika'Bjon ) A
suma de verificacion checksum Fxv 7
sumi'nistro .
suministro supply fhAs
sumi'nistro de e 'ese . .
suministro de E/S I/O delivery /O L
sumi'nistro e'lektriko e
suministro eléctrico Power supply fa e
sumi'nistro e'lektriko ! -
suministro eléctrico power supply pray=—+
sumtnistro e'lektriko komer'6jal K s
suministro eléctrico comercial commercial power supply P AR
sumi'nistro e'lektriko 'para sen'sores N

power supply for sensors YUY HER

suministro eléctrico para sensores

super kondensa'dor
sUper condensador

super capacitor

A —=R—a 5 Y

super'fibje de mon'taxe

superficie de montaje mounting surface o A5
superBi'sjom ) -
supervision monitor E

superfi'sjom de disposi'tiBo / 'prwefa de disposi'tiBo
supervision de dispositivo / prueba de dispositivo

device monitor/device test

TNAREZL|T A AT A B

supre'sor de Twido
supresor de ruido

noise suppressor

AR BTy
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supre'sor de 'sofre'karya
supresor de sobrecarga

surge killer

FoE T —

susti'twir disposi'tio
sustituir dispositivo

Replace device

T/ A

tapla e 'indibe
tabla de indice

index table

AT I AT—T )

taBla 8e modifika'Bjon de 'indibe
tabla de modificacién de indice

index modification table

ATy 7 AMEMT —T L

tapla de 'punto

tabla de punto point table FAL FF—T L
12723?3 r(;sek??)oscado tap hole B TR

tte:';mj:ﬁo size P A R

ttm;rfé a(?éiﬁzc:lrchivo file size T AR
ttznrqraggg l?jegj celda cell size YA R
ttm;r?gffg’ datos data size Y

ta'mano de mé'morja inter'medja
tamafio de memoria intermedia

buffering area size

Ny 77 Vo 72 TH AR

ta'mano de 'simbolo
tamafio de simbolo

symbol size

RN A X

ta'mano 'praktiko

tamafo practico practical size FETik

tta;?;;: l;'Irtli[L)]ITtsiples multi-tasks ~ T H Ry

ttz:f:]thzTA ATA card ATAH — R

ttz:f:]t;FCF CF card =AY ANV AR Rl

tar'xeta 6e mé&'morja
tarjeta de memoria

memory card

A€ H—F

tar'xeta flas
tarjeta flash

Flash card

77 v ah— K (Flashh— F)

tasa de 'kompra lo'kal

tasa de compra local local purchase rate Bz R

tta;;e;év eé:ﬁggirlgs fjeg i?;; velocidad  high-speed sampling rate EEY Y U R
tasa de reduccion de velocidad speed-reduction rate TR
tta;;;e(;egdrlgjr?atiomiento yield rate aE)
ﬁgﬁﬁaw. synthetic rate B R E

TG, kon'rolador be tempera'tura TC, temperature controller IR s

TC, controlador de temperatura

tekla de fun'djon
tecla de funcién

function key

Ty var¥x—

tekla 'intro

tecla Intro return key VA=
ttzkclflf:iodo keyboard F—R— K
tte(‘ekclflz’dngn;&:;érico numeric keypad FUk—
tecnologia de produccion production technology HPE T
TelSfone Mol cellular phone, mobile phone HeBheEz

teléfono movil, celular

121




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
ARAVER K BAE
te'lemetro
telémetro telemeter TLA=H
tel'net — :
telnet telnet F L F oy h
temperatura ambiente ambient temperature B
temperatura ambiente ambient temperature 18 AR
;?%epga;l;gtﬁ:gél color color temperature iR
tt?ﬂf)?&é?iiteaceite oil quenching HEE AN
temporizador timer Py
;?%ogtaoarl?;:g;?u:gamulado accumulated timer R A~
mmotvado 4o movacon e entads de comandy COMmMand input monitoring timer =~ > KAJEALY £
ttzqaogfr?;;\jngrﬁesuave soft timer VT NFA=
tomporizador watchdog, WDT ~ Watchdog timer, WDT Do F KT HA
tension pico spike voltage 24 RIE
tteerT;:}'rijggifgr'? affz;ﬂrzada forced termination SRS T
Eﬁmﬁ@m Terminator — 3 F—H
tteerr:;:?;]al teminal —3Fn
tteerTIr:?;]aI terminal g 7.
tteerr::r:f;\:]f; AG AG terminal AGHE T
terminal biindado (SLD) shield terminal (SLD) L 14 7SLD)
termi'nal ko'miin :
terminal comin common terminal o -
tteerT:r:?héael '?;: sdatos data terminal T — AR
tteer?:r:?;]d; '?teo ZJZ??;S' erg:g;tiés (DTR)) Data terminal ready (ER (DTR)) T =XKL T 4 (ER (DTR))
terminal de deteccion de fase phase detection terminal REARR L T-
tteerT:r:?héael é(;'tezrazarﬁ?;&n;ﬁ:s&ntrol laser laser control input terminal L — AN )

termi'nal 8e én'trada de fun'Gjones
terminal de entrada de funciones

function input terminal

Ty Uy a s NS

termi'nal de opera'djonez 'yrafikas, GOT
Terminal de operaciones graficas, GOT

Graphic Operation Terminal, GOT

P57 407 FR—g X —IF

termi'nal 6e solda'dura
terminal de soldadura

solder terminal

AT SITHRT

termi'nal e sumi'nistro de po'tenBja al 'modulo
terminal de suministro de potencia al médulo

module power supply terminal

2=y NI

termi'nal de 'tjera
terminal de tierra

earth terminal

T — A

termi'nal Te'mota
terminal remota

remote terminal

JE—hF—=I7F1

termi'nal sin solda'dura
terminal sin soldadura

solderless terminal

JE 2 i -
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termi'nal sin solda'dura e or'kika . _ L
terminal sin soldadura de horquilla spade solderless terminal S BHR b f
termTnal sin solda'd 'bordeado, terminal sin solda'dura kon koAa'i o
ermina sin sodetura reborieado, ferminal sin soidatura Ko Kofarin sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve | A U —7 {#E%ﬁﬂmﬁ%

terminal sin soldadura rebordeado, terminal sin soldadura con collarin

termis'tor

termistor thermistor P—I 2K
tteer':1r(:1r2')ertrr1oetro thermometer IENEA
termopar thermo couple A
ﬁﬁﬁ% text F ¥ A K
fexto de boton button text K5

tiempo de aktwaliba'6jon de én'labe
tiempo de actualizacién de enlace

link refresh time

Voo 070y vaXAh

tiempo de aktwaliBa'6jon de 'modulo
tiempo de actualizacién de modulo

module refresh time

a=v MU 7Ly o B

tiempo de a'xuste de posi'Bjon

tiempo de ajuste de posicion position setting time N1 T e ]
téieerznri?sgaé‘genasgcenso rise time ST _E 1
téieerznrﬁsg aézntggggt:amiento settling time He e I ]
téieerznrﬁsg kggacaida fall time SET Y EREE]
tiompo de ciclo cycle time YA 2 HA D
tiempo de 'Biklo takt time & ) ]\ & /r .

tiempo de ciclo

tiempo de exeku'Bjon de seyi'mjento
tiempo de ejecucion de seguimiento

tracking execution time

&7 w3 2 7 RATRH]

tiempo de eska'neo
tiempo de escaneo

scan time

AX Y KA D

tiempo de eska'neo am'pljado
tiempo de escaneo ampliado

extended scan time

AX v H A LIEOERR

tiempo de eska'neo de én'labe
tiempo de escaneo de enlace

link scan time

Vo AXxy A A

tiempo de eska'neo se'kwen6jal
tiempo de escaneo secuencial

sequence scan time

V=V ARF Y AN

tiempo de es'pera de exeku'Bjon de 'nwepo in'tento

tiempo de espera de ejecucién de nuevo intento retry execution waiting time U b7 A FATHF B IRFH]
té?erzn r?? Sce) fﬁ??&i@%ﬁ:ﬁ ;ento total total operating time AR F ]

tiempo de gel gel time KA I
té?gr?r?g%agl?ﬁ::tividad down time VA A

téieerznrﬁsg Igeer‘?ﬂigf\;;igleéoe servicio service interval time B R R RF ]

té?erzn m Sg n::iéenil::;on itor monitor time B AR ]

téieerznrﬁsg n::iweesr';;ejestreo sampling time YT TR
téieerznr?\osg Ogue?%]gja fr%;?gira del error error occurered time T 7 — 3R

e e D B 1 ot procesing time SR
tiempo de proBesa'mjento de Te'set de e'Tor error reset processing time - ? »—ﬁﬁiﬁé—i@i@ H?_j: F'Eﬁ

tiempo de procesamiento de reset de error
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Eizrnmpsoézzr:?zzz:;:it::; tjg?;::;;:g:iicn ca Cyclic transmission processing time A 7 U v 7 {Rk ALELEF[H]
téieerznrﬁsg p;: e;?ggézgie(jjoe servicio service process time P BRI
ﬁﬁxﬁﬁﬁiﬁﬁiﬁﬁﬂﬁimmm@mmm@S“Wmmm%NMw o BRI R PR E
t{fg r?? S g_r;gjpféa(;edogeracién recovery time IR
i I rse ime e 11
Jorpo 0o ePos Dwell time NE Y E A

tiempo de reposo

tiempo de Tes'paldo de Bate'ria
tiempo de respaldo de bateria

battery backup time

N T YNy 7T TR

tiempo de Tes'pwesta

tiempo de respuesta response time JER S B i)
tﬂfgfﬁ;g%ﬂ:;}zzsseta E/S I/O response time T/OJt 2B RE ]
%Fgrﬁsg%?vrv:;pzmepsot?g% posicion In-position response time A VIRY Y a VIGE R
tiempo G Te'tarso delay Time P

tiempo de retardo

tiempo de Te'tardo de konek'sjon
tiempo de retardo de conexion

on-delay timer

FoF 4L —F A~

tiempo de Te'tardo de deskonek'sjon
tiempo de retardo de desconexion

off-delay time

F7T 4 LA KA

tiempo de Te'tardo de deskonek'sjon
tiempo de retardo de desconexion

off-delay timer

FI7T4L—E A~

tiempo de Berifika'Bjon de 'tiempo
tiempo de verificacion de tiempo

time check time

A LT = 7 R

tiempo en el 'paso
tiempo en el paso

time in the step

AT w7 NEERH

tiempo xene'ral
tiempo general

overhead time

A3 RIRFH

tiempo 'mwerto

tiempo muerto time out ZA LT Tk
téieénri?r_;zalreal real time VT NEA N
tiempo standby standby time PR

térgr?;os times 1%
%Fgr?;gesmé?mﬁestreo sampling times UV IN/AEL 4
ttj;a;zarra earth 7z
ttjr;ar:gnggman common grounding Hom

imeout timeout B A DA
tt?mggai ‘()jr?:?ggrama program timeout TS T NEA DN
2%0 Type vl

ttiﬁ;o type 2A 7

tipo kompar'tido ko'miin posi'tiBo/ neya'tiBo (‘tipo kompar'tido disipa'dor/ 'fwente)

tipo compartido comun positivo/ negativo (tipo compartido disipador/ fuente)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIANAF AR IPALA T (s =R A T)

tipo de amplifika'dor 'serfo
tipo de amplificador servo

servo amplifier type

P—RT T FER
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ttirpogedare‘m:;chivo file type 7 7 A VAR
ttiFSodec'iﬁea_r?mrra bar type SRR
¥$$ﬂﬁﬁme shielded type V=L REA T
tipo de 'Bloke de konstruk'gjon building-b]ock type ]:“/]/}‘—‘\ iy 77 0y ﬁg

tipo de bloque de construccién

tipo de kapa®i'tanbja

tipo de capacitancia capacitance type R B

fipo de caracter character type R

o de codigo Code type o R
ttirr(;oéec‘i(gegglr;g?f abierto open-collector type F—=TFrav gz,
tipo de ko'lumna de im'pulsos pulse column type UL 5” & /r 70

tipo de columna de impulsos

tipo de konek'tor de kwa'renta 'pines
tipo de conector de 40 pines

40-pin connector type

v axyg 2EAT

tipo de konta'dor

tipo de contador counter type VIRV S 7Y
tipo de kon'trol de e'ror = p S
tipo de control de error error control type A D) filE 7 5
tipo de 'Gat .

o do o data type > & Al

tipo de datos

tipo de dja'fragma de a'Bero inoksi'dafle
tipo de diafragma de acero inoxidable

stainless steel diaphragm type

AT U VLVAEA YT T A

tipo de dja'fragma de sili'kona
tipo de diafragma de silicona

silicon diaphragm type

D= B e G JV-F= Y

tipo de disipa'dor

tipo de disipador sink type AT

tipo de disipa'dor/fwente K . o

tipo de disipador/fuente sink/source type T = A

tipo de disposi'tiBo K . .

tipo de dispositivo device type T A AT

tipo de exeku'Bjon de eska'neo K o N
tipo de ejecucion de escaneo scan execution type AX Y VEATHAT
tipo 6e &ngar'oad 'sj T -

IpO Oe engaroaoo a presjon Crlmplng type E% & /r 7

tipo de engarzado a presion

tipo de for'mato
tipo de formato

format type

74—~ ME

tipo de 'fwente

tipo de fuente source type V= RAH AT
tipo de 'linea . Y

tipo de linea line type AR

tipo e 'l ) .
tTSoedgelainea line type A4

tipo de 'maksimo es'fwerbo
tipo de maximo esfuerzo

best-effort type

NA 2T 4 — A

tipo de 'metro

tipo de metro meter type A — X FESH
ttirr(;oéean;(m%dulo module type = MK
ttifsgeé’:kg;quete Packet type R4 NER
ttirr(;oée(;)s 'E?ne;eixéar:mr?egativa negative pressure type AR

fipo e Te'kwento Count type Be st

tipo de recuento
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fipo e Ted s
tipo de red network type F v hU— 7 FiR]
ttirSoéeéee‘Xifg;istro logging type EENS S vl
ttiFSoéedsgd;gT(rjaadura soldering type N EfFEAT
ttTSoéng 1??2}?Eﬂ|aci0n triangulation type — AR
fipo electronico electronic type ETH
tt'ﬁ;g tieg{;zjr;edkgngglaggntrolador controller-integrated type a v hr—7 NER
fipo recto straight out type 2 b L— LS AT
ttlrsgeggrs‘rﬁg:férico dome type F—2A5=
ttlrrc;ou lzigfgu;eei?ucido ultra-small type /N
{ipos de fluido fluid types i 1
t{[ﬁ;{or thyristor HA Y RH
ttlil‘sl:trgﬁ ae;kar:g(s:jgnr]éee;g;n?je puerta gate turnoff thyristor F=RE—=rFT7HA ) AL
ttitililL(;lo title A L
tt(girian token ke
ttczl)t:i'rearljzijralcia tolerance FFAE
ttczl)t:i'rearljzijralcia tolerance INGE
tt%i:rc]gﬁgramggarﬁontaje fitting tolerance FERVRN =
tfg’;,e stopper D2 NEVAN
tope dog k7 (274 L)
ttcg;geézecr]gjfgncién bump N
t{g;;p:i;)o 1 stopper type 1 2wl
iﬁggfl?g.'a topology RN =
omnill serew 29 2
tor'niko NS
tornillo screw o
ttcgplr?ﬁlgut;[ﬁcs)krargescante self-up screw AT T v T RL
forillo de bola ball screw A=y
ornillo de conector connector screw %0 BT F
tt(gplrﬁlol Iéoe g;l?ﬁgdc?g;n?éorconector connector fixing screw xR FEERY
tt(g?rffl |60e BS?&ZET&F?%E madulo module fixing screw o=y MEERY
tor'niko de mon'taxe . N
tornillo de montaje mounting screw [ 7E R
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tto(;::,':ﬁlég géen':“z(;ntaj e mounting screw B fHFxy
tt(gmﬁléoe ggn';anx;;lt:jc:lgi médulo module mounting screw =y MUY FHF R
tt(gmﬁléoe gfén'xggt:;feapgg or;daptador adapter mounting screw TH T HEES R
ormio S montaxe de kulera cover mounting screw A N—=F R L

tornillo de montaje de cubierta

tor'niAo de mdn'taxe de ku'Bjerta fron'tal de 'modulo
tornillo de montaje de cubierta frontal de médulo

module front cover mounting screw

o=y MEM T Z RS RY

tor'niAo de mon'taxe de ku'Bjerta supe'rjor de 'modulo
tornillo de montaje de cubierta superior de médulo

module top cover mounting screw

2=y h E7ZEfTT R

tor'niko de mdn'taxe de 'modulo de adapta'dor
tornillo de montaje de médulo de adaptador

adapter module mounting screw

THT Sy MR

tor'niko de Tos'kado
tornillo de roscado

tap screw

K vl

tor'niko seAa'roskas
tornillo sellaroscas

lock-tight screw

YL EAY

tor'niAos de fixa'Bjon de ku'Bjerta de Bentila'dor
tornillos de fijacion de cubierta de ventilador

fan cover fixing screws

77 AN—EEMRL

torke de apari'6jon instan'tanea
torque de aparicidn instantdnea

instantaneously occurring torque

B A b Ly

to'tal de disposi'tiBos
total de dispositivos

device total

7 AR

tra'Baxo

trabajo work J—7

tra'Baxo de depura'djom e e
trabajo de depuracion debug work TNy TR

tra'Baxo indiBi'dwal
trabajo individual

single task

TN E A

transBep'tor R - . .
transceptor tranceiver }‘ 7 SN
transductor _. .
transductor transducer N7 UAT 2=
transfe'renBja f -
transferencia transfer IZSES

transfe'ren6ja de ar'fliBo . .
transferencia de archivo file transfer 7 7 A NVERE
transfe'ren6ja de 'datos . .
transferencia de datos data transfer 7 — Z ¥Rk

transfe'ren6ja de seyi'mjento
transferencia de seguimiento

tracking transfer

[N V78 T3-S

transfe'renBja em battf de pro'yrama
transferencia en batch de programa

program batch transfer

70T bRk

transfe'renBja 'entre én'laBes de 'datos
transferencia entre enlaces de datos

transfer between data links

F—a Y U BEED

transfe'renBja neya'tiBa de "datos de dje'Biseiz Bits
transferencia negativa de datos de 16 bits

16-bit data negative transfer

transfe'rir pa'rametros 'entre én'laBes de 'datos
transferir parametros entre enlaces de datos

transfer parameter between data links |7

— U I HERIENT A —H

transforma'dor
transformador

transformer

7 A

transforma'dor ais'lado
transformador aislado

insulated transformer

LS S AN

transforma'dor supre'sor de Twido
transformador supresor de ruido

noise suppression transformer

ARy N TR

transi'Gjon o -
transicion transition BAT

transi'gjon de mé'nu o i
transicion de menu menu transition A= o —ER
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transis'tor - — —
transistor transistor KSR E

transis'tor dar'lingtom
transistor Darlington

Darlington transistor

) IV NV N AN

transis'tor de si'li6jo
transistor de silicio

silicon transistor

YVay FI VAL

transi'torjo
transitorio

transient

1

tranzmi'sjon 'Biklika
transmision ciclica

cyclic transmission

VAN S

tranzmi'sjon 'Biklika
transmision ciclica

cyclic transmission

A7V v 75k

tranzmi'sjon en 'serje
transmision en serie

serial transmission

) T IVRIE

tranzmi'sjon para'lela
transmision paralela

parallel transmission

8T L LVERDE

tranzmi'sjon para'lela
transmision paralela

parallel transmission

NT LV EDE

tranzmi'sjon transi'torja
transmision transitoria

transient transmission

AN 55

tranzmi'sjon transi'torja
transmision transitoria

transient transmission

FooPxy Mek

ttr?;;msi'?;risor transmitter BotAR
transporta'dor .
transportador conveyor sNtavs
:?;?;F:S;rte transportation o
ttr?:tlgjregitgﬁat% batch batch treatment /Xy FRLER
ttr?:tgjregltoezetgagé calor heat treatment By
ttr?;e;gcto trip NV
ttr?é\?ggig?izsg;ésita sneak path [B] ) JA Z-
ttri?;c triac AT v
ttﬁlc;geamg rl;ramrca mark tube =0 Fa—7
ttﬁlggw?lﬁz?z];eccétr?:iecor;;iédico frio cold cathode fluorescent tube O
ttvaeék:c?;g;:gonal hexagonal nut AV R
tuneado tuning Fa—zy
ttuJﬁg?tho tungsten BUTAT
ttlﬂﬁgiana turbine H—E
igbe type TR

ultimo 'kodiyo de efor
ultimo cédigo de error

Latest error code

RHTT7—a—F

un in'tento o
un intento one shot Jrig ey b
un toke

un toque one touch LBy F
uni'dad ) o

unidad unit XA
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uni'dad . . — N
unidad drive FZA47
uni'dad de ar'fiBo . . NYYTR
unidad de archivo file unit 7 7 A VEAL
uni'dad de kon'trol de Ba'lor . . I
unidad de control de valor value control unit HECAIE ) ) 2 1
uni'dad de "datos almabe'nados . — NV
unidad de datos almacenados Unit of stored data T’—&*g'i(ﬂj‘]ﬁ{i
uni'dad de 'markado . . jJ
unidad de marcado marking unit ~
uni'dad de pa'rametros 'Balidos . . 0 — a1 — >
unidad de parametros validos parameter-valid drive INTA=BHNRT A7
uni'dad de ta'mano de ar'fifo . . . NN
unidad de tamafio de archivo file size unit 77 AN A XL
uni'dad prinbi'pal de kon'tro'lador pro'yramable . . - N
unidad principal de controlador programable PYogrammable controller main unit - g ARR
u'njon .
unioén bond Tﬁ%%’]

uso admi'siBle &e ‘frenos
uso admisible de frenos

brake permissible usage

7L X R T R

uso Oe 'area de "datos de pa'kete
uso de &rea de datos de paquete

Packet data area usage

SAry T ) TR

uso de 'frenos
uso de frenos

brake usage

7 L= R

uso de fun'jon de depura'djom

uso de funcién de depuracién debug function usage T8 7 HSRER IR DL
indepen‘djent

ﬁ;g i;pdegr;eennedieme stand-alone use AR KT a—2R

u'swarjo -

usuario user o

uti'dad - - B

utilidad utility S

utili'dad de ar'flio

utilidad de archivo file usability 7 7 A NMERTT I
ngg}gjtsjogus‘ggaf;;gaﬁgservado empty/vacant/reserved T
Sf;?g?k;wggjgr‘g?egvance current value of feed PV BAEE
ng?z)?pg?:?dido added value A fiE

Valor analégico analog value 7 a2
Valor calorifico calorific value TP

ffaﬁérk aé:?é@ﬁ?ii?ﬁ?é? gﬁ?va de leva cam curve characteristic value 71 I R P A
ff;]’graé;‘;?"pico quasi-peak value U GEA
ff;?g?eégr:ﬁ;}a (PV) present value (PV) BUAEAE
ng?z)?etjgu;tjeua;t??: escala scaling value A= T
ng?z)?etjgugjeua;tgegvtveeri:(raicuencia frequency setting value I B R
?;Tz)?e;;u;eua;tgegzo{?:é%o medio average time setting value SR IR P R i
Ba'lor de a'xuste/ Ba'lor axus'tado Setting value/set value %h ﬁ;fﬁ

valor de ajuste/ valor ajustado

Ba'lor e 'komputo de mwes'treo
valor de cémputo de muestreo

sampling count value

YT M
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AR VR

iR
=]=]

B

Ba'lor 6e konta'dor 'yrande
valor de contador grande

counter value large

A0 BER

Ba'lor de konta'dor laf
valor de contador latch

latch count value

Ty FhU L ME

Ba'lor 6e konta'dor pe'keno
valor de contador pequefio

counter value small

H T BN

Ba'lor 6e kon'teo

valor de conteo count value AT MaE
L\afgljz)?eé;ﬂ;g?r?grrﬁ(goéel motor Motor current value T —Z EiftfE
sfg?z)?egiespasigﬁgsitivo device value T AfE
Valor de dispositivo inicial initial device value 754 A
L\3/61";|1CI)£)?6dégtr;(;atraglilj'lzlxnfz\anaIc')gica analog input value 7 a7 ANE
Ba'lor 6e ga'nanbja gain value b‘/( yfﬁ

valor de ganancia

Ba'lor 6e ga'néanbja de a'xuste de Tango de u'swarjo
valor de ganancia de ajuste de rango de usuario

User range setting gain value

LY VRESA Al

Ba'lor 6e ga'nanbja del a'xuste por de'fekto de 'faBrika
valor de ganancia del ajuste por defecto de fabrica

factory default setting gain value

TH AT E T A fE

Ba'lor 6e im'pulso me'dido

valor de impulso medido measured pulse value 23V AR AR

Ba'lor e 'limite imfe'rjo imfe'rjo de a'larma de pro'6eso L. 5 —

valor de limite inferior inferior de alarma de proceso Process alarm lower lower limit value 7' =& A7 7 — A FERfE
Ba'lor 6e mwes'treo . . oL N

valor de muestreo sampling value Yo7 TE

Ba'lor e off'set

valor de offset offset value F 7%y ME

Ba'lor de off'set del a'xuste por de'fekto de ‘faprika
valor de offset del ajuste por defecto de fabrica

factory default setting offset value

THHmREA 7y MA

Ba'lor de off'set/ga'nanbja
valor de offset/ganancia

offset/gain value

F7%y b A E

Ba'lor 6e prea'xuste

valor de preajuste preset value 7Vt Ma
L\S/a("jlch)EJ?e(;ie‘rrg)?g?encia reference value HAEAE

Valor de salida analogica analog output value 7 F 1 Al

valor de salida digital digital output value U8 A
L\afglgiegglzgi\_ﬁsilo real actual service value eVl

valor del imite inferior de ajuste de escala Scaling lower limit value 24— 7 PR

aor e i nerio soprtrce e de procesg P10cess alarm upper lower limit value 711 7 7 — 4 |- FIff
illloc;rézlelllTiI:i;:pzazr;ﬁ:rxgsetea?fjsetsekﬂz escala Scaling upper limit value A=) 7 LIRE

aor e i et nferirde lama de rocess P1ocess alarm lower upper limit value 71 27 7 — 4 F LUl
sl digital value U H

valor digital

Ba'lor dixi'tal 'maksimo
valor digital maximo

maximum digital value

F 4 D IVERAE

Ba'lor dixi'tal 'minimo
valor digital minimo

minimum digital value

T4 ¥ EIVEME

Ba'lor efek'tiBo
valor efectivo

effective value

eSS )
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Ba'lor 'fixo . .
valor fijo fixed value TEfE
'lor hash

L\afa?z)ra;ash hash value Ny afE

Ba'lor ini'Bjal e

valor inicial initial value K fiE

Ba'lor 'limite imfe'rjo de konta'dor anu'lar
valor limite inferior de contador anular

ring counter lower limit value

VN Ry SN Y]

Ba'lor 'limite supe'rjor de konta'dor anu'lar
valor limite superior de contador anular

ring counter upper limit value

Vo7 h B EIRE

Ba'lor 'maksimo

valor maximo maximum value e KAE

?aklg;n ﬁ?eta target value H A fE

57;;;):1 Tran1r|I]rc;imo Minimum value B/ IME

e e g oot ot vlags psk vl =/~ IR~
Ba'lor predetermi'nado default value .}: ok fﬁ

valor predeterminado

BalBula de 'Bjere
valvula de cierre

stop valve

ARy T )T

BalBula de kon'trol
valvula de control

control valve

oy ha—LoNL7

BalBula e 'pwerta

valvula de puerta gate valve Vil WA 2
BalBula de Teyula'gjon .
check valve Wik Fp

valvula de regulacién

BalBula de sole'noide
valvula de solenoide

solenoid valve

VU A R T

Ba'rjaBle de eti'keta

variable de etiqueta tag variable 5T EH
Ba'rjaBle de pro'deso . .
variable de proceso process variable T A
Ba'rjaBle de pro'Beso . o

: process variable “7at AH

variable de proceso

Ba'rjaBle ylo'Bal
variable global

global variable

7a— N VSR

Ba'rjaple lo'kal

variable local local variable o — VLR
Ba'rjaBles aleatorias ; S
variables aleatorias random variables Ry

Barja'gjon T : i
variacion variation NRYT— 30
L\afgﬁgoéor inverter A vN—X
sfgigégnr:anm;] archa inverter running A N— X EEE T
L\agztgggj;da varister R 2 X4

L\)/arztsaiffc;’lgo shaft X7k
L\)/ar;;i’{niqr(‘art'{;tro wattmeter Uy kA — K —
L\3/62‘::otror vector /AN
Velocidad admisible Allowable speed GRaICL
BeloBi'dad de aTanke startup Speed E@J@E

velocidad de arranque

131




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
ARAVEER BEE BARE
BeloBi'dad de Bits bi e L
velocidad de bits 1t rate v b b
Belobi'dad de 'Bjere . = N
velocidad de cierre enclosure rating PR
Belobi'dad 6e 'komputo . BRI
velocidad de computo counting speed RO
Belobi'dad de kominika'jon . . N p=ms
velocidad de comunicacion communication speed SLEPENEY
BeloBi'dad de kommuta'Bjon . . N NN
velocidad de conmutacion switching speed AA T TR
Belobi'dad e 'kwadro £ L— AL }\
velocidad de cuadro rame rate 7
BeloBi'dad de én'trada de im'pulso . ° N
velocidad de entrada de impulso pulse input speed PIVANTEIE
Belobi'dad de eska'neo d ES e S
velocidad de escaneo scan spee AT Y AA
Belobi'dad de funBjona'mjento del e'kipo . . =y e
velocidad de funcionamiento del equipo €duipment operation rate EaUIES RS
Belobi'dad de 'linea . = NP
velocidad de linea line speed 7A B
Belobi'dad de me'xora . .
velocidad de mejora 1mprovement rate =S
Belobi'dad de mo'tor —
velocidad de motor motor speed T Bl
Belobi'dad de mo'tor N
velocidad de motor motor speed TS W
Belobi'dad de mo'tor 'serfo N N
velocidad de motor servo servo motor speed PR E— & [
Belobi'dad e moBi'mjento . o e
velocidad de movimiento moving speed TR
BeloBi'dad de Tes'pwesta e 'ese N
1/0 response speed I/OIS & R L

velocidad de respuesta E/S

Belobi'dad de transfe'renbja de 'datos
velocidad de transferencia de datos

data transfer rate

7 — 4 A

BeloBi'dad de tranzmi'sjon

velocidad de transmision transmission speed s 15 i
S/eéjgg?ggijtrgneznjt:zor:smisién transmission speed (PESUES
L\a/e:gg?ggijtr?jneznj[:zor:;:}r;?;ticgn de datos data transmission speed ZAE 2l 4
;\a/eécig'z?ggﬂ I?Zfzggeéﬁeerferencia Reference axis speed HL R
fféolgz?é;n& t:earlfsg(saludios baud rate R—Ll—h
s/eécig‘z?gg(?a}?;tg:;onizgzgli)ermisible permissible instantaneous speed  B#RFRTZ¥ [l
‘Ceéiﬂi?é;%%oe JOG speed JOGk &
Velocidad maxima maximum speed K1
velocidad nominal rated speed i
L\a/eéﬁ‘z?gggam{{%lenta creep speed 7 =7
?/eemrellt:n:ijtrjrr]ayor wholesale izl

i}/eemre]l{[aaja advantage 2wk
L\3/een‘rt1a'[r;na window N
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Ben'tana oe projekt ) ) NS .
onanatepIete project window A= N G

ventana de proyecto

Ben'tana de 'teklaz

ventana de teclas key window F—U 4Ry
Ben'tana de 'Bideo . R . R .
ventana de video video window =k R SV N

Ben'tana 'sofre'pwesta
ventana sobrepuesta

superimpose window

A=N— A VIR=AT R

Ben'tana so'lapada
ventana solapada

overlap window

F—=N=T T4y

bentas
ventas

sales

Hix

c

Bentila'dor se'kwen®Bjal
ventilador secuencial

sequential fan

DAnI7AVEVE &0 aVd

Berifika'Gjon
verificacion

check

Frv

Berifika'Bjon de aniinbja'dor
verificacion de anunciador

annunciator check

T e—F TV

Berifika'Gjon de 'area
verificacion de area

area check

T TF v

Berifika'Bjon de kontra'sena re'mota
verificacion de contrasefa remota

remote password check

VE— XA —FRKFxzv 7

Berifika'Bjon de djag'nostiko de ar'fifo
verificacion de diagnostico de archivo

file diagnostic check

TrANZHT =T

Berifika'Bjon de imben'tarjo
verificacion de inventario

inventory check

HED L

Berifika'Ojon de la Bate'ria
verificacion de la bateria

battery check

NyTVF=vs

Berifika'Gjon de pari'dad
verificacion de paridad

parity check

RYFAF =y

Berifika'Gjon de suma

verificacién de suma sum check P LFxv
L\3/eem:i‘;?(rzgitc:jsatos data verify T—HRE
L\3/eerh:;;ia(r:z’:;nr‘tr:zl‘:::cr(?ztju;:]t<rja;ecjrzl)ntraseﬁa check password entry NAY — NRATIHERE
F\alegl:i';iaésrtgir(;ear:r&?sgum‘sz)v?rejode usuario check user name entry =P RATIHERE
verificar médulo modaule verify =y MRA
L\a/eerziﬁ;ia(r:;?n;\bcr)er:\%l;zwgg usuario check user name a— A TR

Berifi'kar niimero de karak'teres de kontra'sena
verificar nimero de caracteres de contrasefia

check number of password characters

IRAY — RCTFH R

Berifi'kar pro'jekto
verificar proyecto

verify project

Tnv=7 FMRE

Ber'sjom de xard'ywer
version de hardware

hardware version

N—=RT T NR—=T g

Ber'sjom técnica del 'modulo
versién técnica del médulo

module technical version

A=y T =N —=Ta v

$2ﬁia| vertical T

L\3/eert :lt(?(l:giag(s)jgxim coaxial vertical [ il 2

L\3/?61 via &
L\3/ui3kr)argcé:r?()n vibration IR
@m&%n chattering Fry 2L
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ARAVE HEE BAE
gl life i
ida Gl useful life it PR 4R

Bideo kom'pwesto
video compuesto

composite video

aVARYy hET A

L\3/Iiséc;%?1nzg|ris grayout JL—=T7k
L:;?:t;ggznrﬁ;tada enlarged view JERIX
@?:tgedrzatggﬁggilémr? Xgré imagen zoom out view /o
oo ol ot v <o b
@?:t;egéﬂeral overview R

L\a}?:tg] fit;lmr:‘oerior bottom view T

Bista 'prepja . o o

vista previa preview T Ea—
@?:t;egeggg;onal sectional view Wr e [

Vista superior de médulo module top view 2=y b B
L\)/T;valglaig{?\?:?éé)ralIad;ne;aalarma alarm display 77— LEOR
Visualizacion de arbol tree display VY =R
biswaliBa'6jon de e'ror . — .
visualizacion de error error display T T =R
33323zejglfgféag(’;;{;g?%e registro  logging status display ERENEAN =2
T/'Tgﬂlgﬁgjgéfgrf rafgog;?g?izo patrén pattern graph display RE =2 T T TR
L\)/Tgalzﬁzejg?:?grr]egzrc;g;?sr?;gs de errores  error log display =7 —JRIEFRR
Visualizacion de supervisién monitor display =5
L\)/Tgalglaig;::?grtllpéget?ygtge etiqueta tag type display ST RATER
L\)}?gahz;?;;:;ggultar display/hide HFR

L:/ogtlat; e voltage AR

bo|'taxe ana'loxiko de ko'méando de par
voltaje analégico de comando de par

analog torque command voltage

Thua s MV sEREE

bo|'taxe ana'loxiko de ko'méando de BeloBi'dad
voltaje analégico de comando de velocidad

analog speed command voltage

7R SRR A

bo|'taxe apli'kado

voltaje aplicado applied voltage Fl N &
L\)/Oél)'tlat)éiejgusbus bus voltage FERREIE

L\)lo(l)tlataej goncil)(:jg(ién on voltage A BT
L\)/Oél)'tlat)élejge<:‘1323tek';i¢:]1teria battery voltage Ny 7 U EE
L\)/Oél)'tlat)élejge<;ike(;n(e;orte cut-off voltage 71 NEIE
ooy Zero cross voltage YorsoxEE

voltaje de cruce por cero
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voltaje de desconexion off voltage + 7

L\)/Oél)tlat;lejgegnedg?%?lacién ripple voltage Uy 7 VEE

voltaje de ruido noise voltage )4 X

L\)/Oél)'tlat)élejgeéingaa?iedkr?\mcjgt?oo;1vertidor converter output voltage A= EE

L\)/Oél)tlat);ejgegém;wr;oig?sptorsogz potencia power supply voltage IR

L\),O&at;ejgmﬁﬂea| linear voltage V=7 EFE

L\)loglat;ej gézg?\?; ;F'tcrizsaentrada Rated input voltage ERE NI EE

L\),O&at;g ”gico peak voltage v — 7 &I

L\)/Ofl)'tlat);alejge'zngner zener voltage Y = —EE

L\)/Ofl)'tlig ?;;cétro voltmeter HEEFT

L\)/Oc‘;lljlrJnfrr;en volume AU =—2L4

L\3/0(|;‘|3\E;rer return Vh—

S/OST\ireara;g;;Egnar reassignment Fic 2

L\3/0(|)Lla\e/rear”:'atleinr:z:rentar retry Uhr74

W W A

%v;;zr wafer 7 TN

gwa'fer de si'libjo
wafer de silicio

silicon wafer

v)arge—on

y and TR

Zogaéae gzegzigccién detection zone R HH I
(;Ogiléae(;jzmtpigmpo time zone BA LY —
(;Ogaéaefékelt?gcs;[uosa faulty area S TR
(;qurt:‘ggdor buzzer T

135




FAFEEEH

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

HEAD OFFICE: TOKYO BUILDING, 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAN
NAGOYA WORKS: 1-14, YADA-MINAMI 5, HIGASHI-KU, NAGOYA, JAPAN

BEVEGDEETEANESE

AR EES ... T100-8310 ERATREARADA2-7-3(FEREIL) oo (03)3218-6760
JemERA s T060-8693 #LIRAHFRKIL ZEFEA-1 (ALBEEIL) oo (011)212-3794
A4 ... .. T980-0011 IIATFERX EA21-17-7(IB EAZEIL) (i (022)216-4546
R AL ... ... T330-6034 &\ -EHHREGFHL11-2BARBERSVEEHBOEN (52K 775 2-47-34K) (048)600-5835
FREE ... ... T950-8504 FBEMHRRXEABE2-4-10(BAEREIL) oo (025)241-7227
EES T T220-8118 HWEMAAR ALEAS2-2-1 HEETRI—72T—) e (045)224-2624
FERERT AL e F920-0031 £IRFAGMS-1-1 (£IR/S—TEIL) i, (076)233-5502
PEpAt .- -- T450-8522 ZH B XBER3-28-12(KBHELIL). .. ... (052)565-3314
EBHZE s T471-0034 Z£EH/MRAE1-5-10 (REZEEL) oo (0565)34-4112
BIPEAL T530-8206 APRAALXEE2-2-2 GEFAEELEIL) oo (06)6347-2771
hEXA ... .. T730-8657 [ EMHRXAAT7-32(Zv e REEI) ... ... (082)248-5348
o] 3 T760-8654 SHATIHAT1-1-8(BAESEIERETEIL) oo (087)825-0055
A e T810-8686 FBREIFTHREK#2-12-1 (RMEIL) oo (092)721-2247

AV —RybC KD =EBREFARKSRRIITEHRY —EX
MELFANSwebii—AL~R—:http://www.MitsubishiElectric.co.jp/melfansweb
QAT —EXTlF BRZZIFMIFTVET, e, FKFEONDEM, CEDOEEBEHN TEET,

L(£)00032SPA-A 1203 20] 2E3H1’E,ﬁ



	表紙_スペイン→日（IPA）併記
	本文_欧州スペイン語→日（IPA）
	裏表紙_欧州スペイン（IPA）→日

