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°F

°F

L

16 (escala de cinza)

16 (grayscale)

£/ 7 1 16[EH

3-D cad 3-D cad =% tCAD
(tipo) & prova de corroséo corrosion-proof (type) [EEE%I7

aba de montagem mounting tab U A

abertura opening A =71k

abertura pareada/parelhada

pairing open

RT Yo T F—T

abrir open =
acabamento e formacgéo finishing and forming ft B

acao action T vay

acéo de entrada I action TEh

acéo de registro logging action 0 X JEE
acao reversa reverse action UL LS

agao temporal time action ZALT T a v
aceleracdo acceleration IR YES
aceleracdo acceleration AT
aceleragdo/desaceleragdo acceleration/deceleration NG AES
aceleracdo/desaceleragdo em curva S S-pattern acceleration/deceleration |S7FHNIEHH
acesso access T 'R

acesso a arquivo file access TrANT I ER

acesso a double-word

double-word access

BTN T— KT 7+ A

acesso aos dados data access F—=HT 7R A
acesso de palavra word access U—FK77k&A
acido crémico chromic acid 7 Lg

acompanhamento da monitoracdo

monitoring trace

T=HX VT FL—2R

acoplador acustico sound coupler TS 7T
acoplamento coupling TN T

acoplamento direto

direct clutch

ZAVI NI T vF

acordo de licenc¢a de software

software license agreement

Y7 U= TR

acrilico

acryl

77 U
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acumulador accumulator THXa—hblL—XH

adaptador adapter THTH

adaptador analdgico de converséo de isolamento  analog isolation conversion adapter 7 v Zuix ST X 7K

adaptador de base/rack base adapter R—=AT XTI H

adicdo add-on 7 KA

adicdo de sistema add-on system 7 KA A

adicionar add BN

Adicionar protocolo Add protocol 7a kasEn

agregar dados merge data T2 fEE

agregar/juntar dados merge e

agulha de croché crochet needle NEE

ajuda help ~L

ajustador de frequéncia frequency setter JE I B T

ajustar distancia adjust distance L A R

ajuste adjustment A

ajuste de distancia/transi¢ao span/shift adjustment AN e T iR

ajuste de posicéo position adjustment A E A IE

ajuste de sombreado

shading adjustment

vx—T 4 VU RHIE

ajuste incorreto maladjustment it 5
ajuste no ponto zero zero adjustment Yo
alarme alarm 77— A
alarme alarm i
alarme ativo alarm activated 77—

alarme de fora de range

range-over alarm

F S Ly D

alarme de parada stop alarm ANy TTT— A
alarme de processo process alarm Tatv AT T — A
alarme de sensor sensor alarm TvYVT T — A
alarme de servo Servo alarm F—ART 7 — A

alarme prévio de sobreaquecimento do dissipador de calor

heatsink overheat pre-alarm

T4 BT T T — A

alarme em janela pop-up

popup alarm

RNy TT v TT T—A
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alavanca de montagem do médulo ' module mounting lever 2=y MEEMRLA—
alcalino forte strong alkali TV
aleatorio random T UH N
alicate de bico longo needle-nose pliers TIFR T
alimentagéo feed )
alimentacao fixa fixed-feed ETIED
alimentador de pecas parts feeder N T =
alinhar lineup FAT w7
alinhar em posigdo align to position (A=RE P
alinhavado basting Lo
All parameter clear All parameter clear INTGA=LF =7 T
alta frequéncia high frequency 15
alta resolugdo high-resolution RS
alta sensibilidade high sensitivity R
alta tensdo high voltage L
alta velocidade high-speed L
alterac&o de atributo de arquivo file attribute change Ty ANVEEER
alterac&o de modelo model changeover IS
alteracdo de modo online online module change Fr oA =y FZH
alterac&o do design design change Baard
alterar brilho change brightness i R R
alterar inversao de bits change bit inversion By MR H
alterar nimero de pontos de dispositivo change number of device points TN A IETR
alterar switch de n° de estagéo change station No. switch JRFELI VR A v F
alto-relevo emboss TR A
altura height s
altura dos caracteres character height SR
aluminio aluminum TV =T L
alvo movel moving target U — 7 BE)F
ambiente environment BRER
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ambiente da montagem mounting environment 0 A1 B
ambiente de operagéo operating environment i ERER
ambiente do computador pessoal personal computer environment NV 3 R
ambiente do sistema system environment AT LR

amortecedor de sobrecargas bruscas

surge absorber

=TT TV =N

amortecedor de sobrecargas bruscas

surge absorber

=TT =N

amortecedor de sobrecargas bruscas surge-absorber = VI T
amostragem sampling VAP INS/4
amostragem sampling YT THRERDY
ampér ampere T RT

amperimetro ammeter EER G

ampliar zoom in A=A
amplificador amplifier 7T

amplitude amplitude PR

amplitude dupla double amplitude R

analise dos dados data analysis T — B FENT

analégico analog Trars

ANB ANB 7 R7m v 7 (ANB)
ancora anchor 7T —

anexo attachment THATFA]B
angulo angle 145

angulo de abertura opening angle PR & A

angulo de fase phase angle VRN

anodo anode 7T A

anomalia térmica thermal error =<V

antes do inicio de restauro

restore start before

U 2 b7 BRG]

antes do inicio do backup

before backup start

N 7Ty 7R

antes do trigger before trigger ~ U AT
anti-horario counterclockwise yAEI)
anunciador annunciator TFo e—H
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aparelho de precisédo precision apparatus K % A
aparelho para moagem muller HF A
aparéncia externa external appearance =)
apertar o parafuso tightening the screw % i)

aplicacao

application

TSV r—a v

apoio, rolamento

bearing

X7 YT

apos medida/dimensionamento

after scaling

Alr—Y Ttk

apos o trace trigger

after trace trigger

FL—2 U W%

apos o trigger do data logging

After data logging trigger

FeguEL s R A

apresentacéo de gréfico padréo

pattern graph display

INH =TT T FRoR

aprovacao de seguranga safety approval frqentio
aquecedor heater b—Z
aquecimento heating I
aquisi¢do continua, rodar livre free run 7)==
arco arc T—=7

arco arc FI5I

arco arc il

area area =7
area com falha faulty area H &P

area de alta velocidade do registro de rede

link register high-speed area

Uy LR K e

Area de armazenamento de dados

Data storage area

TSN T

area de atualizagdo automéatica de multiplas CPUs

multiple CPU auto refresh area

~/VFCPURIEEIY 7Ly a7

area de atualizacdo de entrada remota

remote input refresh area

Ve—hMAAY 7Ly a7

area de buffer memory

buffer memory area

Ny 77 AE)x 7T

area de buffering

buffering area

Ny 77 Vo727

area de caracteres

character area

Xy 772

Area de dados de pacote

Packet data area

Ny b F—s YT

Area de dados recebidos do controlador programavel

Programmable controller receive data area

VT Y RET 42T

area de definicdo de aplicagédo

application setting area

R @R E=Y 7

area de definicdo por usuarios

user setting area

S EHTY T
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area de entrada da ferramenta de programacéo

input area for the programming tool

a0V — VAN YT

area de informacdes do sistema

system information area

VAT AERTZ VT

area de interferéncia

interference area

TR

area de memadria comum

common memory area

O A Y fEE

area de parametro

parameter area

NI A= YT

area de pré-visualizacao

preview area

LV Ea—x 7

area de programa do microcomputador

microcomputer program area

YA arrun s LT

Area de recepcéo de dados de comunicagéo por socket

Socket communication receive data area

Yoy MEEZET 42V

area de sistema restrita/area de sistema

restricted system area/system area

VAT LT

area de trabalho

work area

(=S8

area de transmisséao de alta velocidade de multiplas CPUs

multiple CPU high speed transmission area

~/LFCPUHEHEE = 7

area do projeto

project field

A=SVE/AN |

area do sistema de defini¢cdo por usuario

user setting system area

D PRES AT A=Y T

Area para armazenamento da extens&o dos dados

Data length storage area

T RN T

area temporéria

temporary area

TURZ VYT

Area Vazia Empty Area 78 X fHI
argumento argument GIE"
armadura harness INTRA
armazenamento warehousing N
armazenamento de arquivo file storage 7 7 A VR

Armazenamento de dados em cartdo de meméria SD

Data storage in SD memory card

F—2uX SDAEY H— Nkt

arquivo file 77 AN
arquivo com o resultado de data logging data logging result file T—AuX o TERT A
arquivo de armazenamento de dados do dispositivo | device data storage file FONA AT — XA T 7 A

arquivo de boot

boot file

T—hrT7 7 A

arquivo de dados

data file

F—" Ty ()L

arquivo de dados de backup

backup data file

NPT v TTF—2T 57 AL

arquivo de data logging

data logging file

FeguX s Ty AL

arquivo de definicdo do menu

menu definition file

Ama—ERT7AN

arquivo de file register

file register file

T ANV LI AX T 7 A )L
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arquivo de imagem

image file

A A= T 7 AL

arquivo de parametro

parameter file

INTRA—=F T 7 A )b

arquivo de programa

program file

T g I hT AN

arquivo de rastreio de amostragem

sampling trace file

VTV T =R T 7 A

arquivo de safety CSP

safety CSP file

#Z4CSP7 7 A )L

arquivo de texto

text file

TXARNT AL

arquivo de valor inicial do dispositivo

initial device value file

TN ZAHHEZ 7 A v

arquivo do comentério do dispositivo

device comment file

FNRARAAA L NT AL

arquivos de script

script files

AT VT RT 7 A

arruela washer JiE 4

artigo de conformidade conforming article R fh

arvore tree > —

ASCII ASCII ASCII

ASCII ASCII T A —

ASCII em decimal ASCII decimal ASCIT10#%5%

ASCII em hexadecimal ASCII hexadecimal ASCIT16#%L
assentamento nesting XAT 4T

ATA card ATA card ATAH —F
aterramento grounding e

aterramento compartilhado/aterramento conjunto  shared grounding/joint grounding & FH#Hh

aterramento comum common grounding mbE

aterramento de tipo D D-type grounding DA FE

aterramento em lote de terminal externo CA AC external terminal batch ground AC#Mi GG 1457 — A
Ativar alarme de processo Enable process alarm TR RT T — L]
Ativar operagao de inversor Enable inverter operation A N — ZEERFF ]
atribuicdo assignment #X T

atribuicdo de bits bit assignment vy MEIRF

atribuicdo de controlador programavel programmable controller assignment > — /4 > P 2% 3 2% E|fF
atribuicdo de I/O I/0 assignment /OFIf+

atribuir assign BT
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atributo de arquivo file attribute 77 A VENE
atuadores actuators T Far—H
atualizacéo upgrading N—=T a7 v/

atualizacdo da rede

link refresh

Vo7 )7y va

atualizacao de I/O

1/O refresh

IOV 7L vva

atualizacdo nédo executada

refresh not executed

V7 by v a2k T

atualizar

refresh

R

atualizar

refresh

V7L vya

atualizar dispositivo

refresh device

V7 Ly vaT /3 A

atualizar entrada

refresh input

Vo7V vvaAh

atualizar execucao

refresh execution

V7 by a7

atualizar pardmetros

refresh parameters

V7V anNTdA—K

atualizar processamento

refresh processing

U7y 2 AL

atualizar saida

refresh output

Uo7y vaih

aumentar producéo

increase production

HAPE

autenticagdo com senha de login

login password authentication

B A L SAT — KR

autenticagdo de login

login authentication

=R VS

autenticacdo de senha

password authentication

INAT — NG

auto tuning

auto tuning

= Fa—=27

auto tuning offline

offline auto tuning

FTIA A= Fa—=r

auto tuning online

online auto tuning

FrFL v F— b Fa—=r s

auto-diagndstico self-diagnosis H .2 W
automacao automation H @1k
automatico automatic F—hb~F w7
automatizacéo automation F—hr A= a3
auto-retengdo self-holding ERRRESSE
autoridade de acesso, direito de acesso |access authority, access right T U AHE
autorizado, autorizacdo authorized, authorization BEfF&

auto-run auto-run H ®hiEis

auto-tuning automético em tempo real

real time auto tuning

VTNEALF— " NFa—=2T
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avaliacdo assessment B
Avaliac&o do erro Error judgment ~ 7 —HE

avangada aceleragao/desaceleragdo em curva S

advanced S-pattern acceleration/deceleration

7 RN R STEIEGE

avangado controle de fluxo vetorial

advanced flux vector control

T RN A MREHR AR SV

avancgado controle de supresséo de vibracdes

advanced vibration suppression control

T RN A B iR

avisar, prompt prompt A=A
aviso warning g5

aviso warning U—=v7
back contact back contact N TR

backlash

backlash

Ny 7Ty ia

backlash compensation

backlash compensation

Ny VT v affiiE

backlash compensation/quantidade de correcao de backslash

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny 7Ty affiE &

backlight backlight Ny 774k
backup backup Ny T 7
backup automatico auto-backup H#®h R A7

backup concluido

backup completed

Ny 2T v TET

backup de bateria

battery back-up

Ny T YRy 7T o7

backup de capacitor

capacitor backup

AT YNy I T T

Backup em execuc¢ao

Backup in execution

o0 T T ERT

baixo

low

{8CS

balanco de brancos

white balance

RUA RRT R

banco de dados data bank F—H Ny
banda base base band N—AN R
banda larga broad band A=l AV
banda portadora carrier band Xy YT NUR
barra de estado status bar AT —HF AN—
barra de ferramentas tool bar V=)L —
barra do menu menu bar A= a—N—

barra fixa de aterramento

ground stud

7TV ALy R

barra larga

wide bar

DA RS




‘ MITSUBISHI

FAFISEE¥ 0

AN ELECTRIC
Changes for the Better
RILNHIVEE E BAE

barras de deslocamento scroll bars AT \a—)LN—

barreira de arco voltaico arc barrier 7= ¥

base base AN— 2

base de dados data base T —HR—R

base, rack base W=

BASIC interpretativo

interpretive BASIC

A 27 ZJEBASIC

bateria battery i

bateria battery Ny T
bateria baixa battery low Ny T VKT
bateria de litio lithium battery U0 LE
bathtub curve bathtub curve INA K T R
bens efetivos actual goods Hihh

bens semi-transformados/semi-manufaturados | semi-manufactured goods HE5E R

bias bias INAT A
bimetalico bimetal INA A Z IV
binario binary 218K

binario binary NATY

binario assinado de 16 bits

16-bit signed binary

16 £ MR T

bit bit Ey bk

bit de parada stop bit ZBhy7EY R

bit de paridade parity bit /XU 7 4 B b parity bit
bit de sinal sign bit ey b

bits utilizados para data logging

bit used for data logging

F— 4 BRI Y |

blindar

shield

=)L R

bloco

block

Jav

bloco de func¢des de safety

safety function block

TRTyosIaryyayy

bloco de parametros

parameter block

NI A—=HTavy

bloco de terminais

terminal block

Ui -5

bloco de terminais constituido por duas pecas

two-piece terminal block

Ve B T

bloco de terminais de data link

data link terminal block

Vahel QUINZS T ae)

10
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bloco de terminais IDC

IDC terminal block adapter

e R T 277

bloco OU-exclusivo

block exclusive OR

7wy 7 Pefh AR LN

blogueio de arquivo

file lock

Ty A)a

Blogueio de freio dinAmico

Dynamic brake interlock

AT IvITrv—FAfAFuayy

blogueio de motor

motor lock

E—HFuav7

Bloqueio de pop-up de menu resumido de estado

Pop-up inhibit status resumed menu

Ry TT  TEREIRRERIR A = = —

blogueio do servo servo lock WA N =
bobina coil oAb
bobina de excitagéo excitation coil Jihss = A v

BOLETIM TECNICO TECHNICAL BULLETIN T =W =a—R
bomba de carga charge pump Fr—TRT
boot boot 77—k

borda edge Ty

borda de subida edge enhancement T VIR

borne terminal Uit

bornes do tipo mola

spring clamp terminal block

ALY T T T iRAE

borracha com protecéo contra vibraces

vibration-protective rubber

MR E) = 2

borracha de silicio

silicon rubber

vay F3—

borracha de uretano

urethane rubber

A s SN

botédo de ajuste de um toque

one-touch adjustment button

U By FIRER S

botdo de emergéncia

emergency switch

BRABAAL v F

botdo de ferramenta tool button YV VIRE

botdo de opgédo radio button TIUFRE
bracadeira intermediaria intermediate support bracket ] SR R

braco arm 7=

brago longo alto high long arm AT T — N
broca de perfuragdo drill bit [N

browser, navegador browser 77U

BUFF MEM TEST BUFF MEM TEST Ny 77 AEYT AL
buffer buffer Ny Ty
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buffer de data logging data logging buffer T—=AuX TNy Ty

buffer de entrada do monitor

monitor input buffer

EFE=H ANy T 7

buffer memory

buffer memory

Ny Ty AEY

buffer memory de acesso aleatério

random access buffer

TUHELT IRANY T 7

buffering

buffering

Ny Ty )T

Bureau Veritas

Bureau Veritas

AN &S

burnout burnout BEHR

burnout burnout N—=2T 7 K

bus bus INA

bus de alta velocidade de multiplas CPUs multiple CPU high speed bus ~ /L F CPUM &N A
Busca de ganho Gain search TA Y—F
buzzer buzzer T —

byte byte VAN

CA AC AZ

cabeamento externo external wiring S EREL AR

cabeca posterior post head WA R~y R
Cabecalho Header ~y B

cabecalho header ~v HES
cabecalho do arquivo file header Tr ANy H
cabo cable =7

cabo cable =T ViR

cabo AUI AUI cable AU —7 v
cabo blindado shield cable =)V Rr—T

cabo coaxial

co-axial cable

Rl — 7 v

cabo cross/cruzado

crossing cable

7 Rr—T7 )

cabo da camera camera cable AT r—"T )
cabo de aterramento grounding cable T — AR

cabo de conexdo de médulo de parametros

parameter module connection cable

NG A— sy ME—T L

cabo de encoder incremental

incremental encoder cable

A7 YA B IR —T L

cabo de fibra éptica

optical fiber cable

W77 AN——T )

12
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cabo de par trancado

2-core twisted cable

QYA A N —T LR

cabo de par trancado

twisted pair cable

VA ARNRT r—T )L

cabo de par trancado

twisted pair wire

YA A RTHR

cabo de par trancado blindado

2-core twisted shielded wire

2R A A R — L FHR

cabo de par trancado blindado

shielded twisted pair cable

VA ARRT I —)L R

cabo de tranceiver

tranceiver cable

=N —T

cabo de video composto

composite video cable

2L KDy NEFA =T

cabo do monitoragéo

monitor cable

=K —T )

cabo flexivel

flexible cable

e r—=7n

cabo para conectar o médulo do terminal de relés

cable for connecting the relay terminal module

Vi —F—3F o=y NEERZr—7 1

cabo para conector/bloco de terminais

cable for connector/terminal block converter module

AXy B aERa =y =T

cabo reto

straight cable

A hb—Fr—7n

cabo trancado

twisted cable

VA RNF—T v

cadeia de caracteres, string character string el

caixa case T

caixa de configuragéo de velocidade principal principal velocity setting box FE R ERM
caixa de controle control box il

caixa de controle de configuragéo de intertravamento | interlock setting operation box @%ﬁ%&ff@{?’%ﬁ
caixa de definicdo remota remote setting box R E R

caixa de didlogo dialog box A TalRy 7 A
caixa de edicéo edit box T4y hARy 7 A
caixa de jungdo joint box VaA bRy IR
caixa de texto text box THXARNRY T A
calculo calculation T L

célculo de dados data calculation BB A

célculo de demanda calculation of demand T B

calendario schedule Ay a— )b
calf calf =7
calibracdo calibration BEIE
calibre/capacidade do fusivel fuse rating b 2 — XER




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
RIVEFHIVER e BAEE

camada layer LAYy

came cam 7 2

came alternativo reciprocating cam 1118 71 A

camera camera HAZ

caminho de desvio sneak path EIUBYNZS

caminho do arquivo file path 77 A NINA

campo de entrada para nome de usuario user name entry field o —HH ANTTHER

canal channel F v R

canal de transmiss&o transmission band R 16 Ik

canal de transmiss&o transmission band R sk

cancelar cancel X x L

capa de prote¢ao opcional

option protective cover

FF g ARH#EH N—

capacidade da memdria

memory capacity

A AR

capacidade de comentarios

comment capacity

A MR

capacidade de file registers

file register capacity

Ty ANV AZRERMAL U AHX

capacidade de fonte de alimentacdo power supply capacity IR E A&
capacidade de frenagem braking ability 7 L—XEEN
capacidade de registo recording capacity FEER B

capacidade do programa

program capacity

A=A S5y

capacidade do transformador

transformer capacity

FT U ARE

capacidade, area, espaco

capacity, area, space

o
e

capacitor de filtro

filter capacitor

TUNE AT Y

capacitor de silicio

silicon capacitor

oy aryFuH

capacitor eletrolitico em aluminio

aluminum electrolytic capacitor

TR R T Y

capacitor de fase avancgada

phase-advanced condenser

WA= T

captura de pulso

pulse catch

IIWVAF Y T

caractere character Xy 7 I X
caractere character LF
caractere alfanumérico alphanumeric character JE T
caractere ASCII ASCII character T AX—TF
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caractere curinga wild card UANKRI—FR
caractere de customizacédo custom character PANES

caractere de parada

stop character

A by TxRNTIH

caractere inicial

start character

AL — b Xx¥ T I X

caracteristicas da temperatura temperature characteristics NS
caracteristicas da temperatura temperature characteristics i 2 R
caracteristicas dinamicas dynamic characteristics B Ry

carga axial axial load T X v LA
Carga de empuxo Thrust load AT A M E
carga de resisténcia resistance load A m

carga dindmica

impact load

A R NATET

carga eléctrica electric charge FEAT
Carga PNP source load V—Am— R
carga radial radial load VA UZ

carregado por/comprimento do fuso de esferas

ball screw lead

R—=NF PV —F

carrinho

trolley

HE

cartdo de memoria

memory card

AEIVA—F

cartdo Flash

Flash card

77 v ah— K (Flashh— F)

cassete de memadria EEPROM opcional

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

categoria

rank

77

categoria de area de trabalho

category workspace

AT YT =7 A=A

categoria de sobretensdo

overvoltage category

F—=NRNT =T HT T

catodo cathode ~ A FAfR
catraca ratchet wheel Z7F =y Ml
ccC DC [=R7p

célula de carga, strain gauge, extensémetro strain gauge Tr—

célula de combustivel fuel cell PREL R

célula solar solar cell KI5 B

centro de gravidade center-of-gravity D

centro de usinagem

machining center

v =T
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centro horizontal horizontal center FEA R
certificado de local de produg&o original certificate for original production place | J5 i FiF AF

CF card CF card NI N T Ty all— R
chamada call MOV L

chamada de programa do microcomputador

microcomputer program call

~Afarru s ha—)L

chamada de sub-rotina subroutine call PITN—Fra—
chamada de sub-rotina subroutine call T N—F IR L
chassis chassis VY —v

chattering chattering FxHV T

Chave de fenda Phillips

cross-point driver

TTRARLE (T T A RT A =)

chave de fendas

screwdriver

BT g 8-

chave de fendas de cabeca chata

flathead screwdriver

A F ARG AN

chave de fendas Phillips

Phillips screwdriver

TTARTAN

chave de fendas de lamina chata

flat-blade driver

YA FARQLEL(ZA F AR A=)

chave de fim de curso para ponto préximo

limit switch for near point

TRR7

chave de modo reset

reset mode switch

Uty hE—=FAL v T

chave de tubo fotoelétrico

photoelectric tube switch

HEE AL v T

chave dinamométrica torque wrench rvo v
chave fotoelétrica optoelectronic switch HEAA v TF
chave inglesa spanner AT

checkbox checkbox Frv IRy 7 A
checksum checksum F =y 7L
chip chip Fv 7

chip crack chip crack Fo T T
chip de sele¢cdo de memoria memory selection chip AEVERT v 7
choke caoll choke coil Fa—raAf)
choque shock o

choque elétrico electric shock %R

Cl anal6gico analog IC 7 JEEFERIE
Cl digital digital IC 7 4 X IVIC
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CI monolitico (CIM) monolithic IC (MIC) T/ Vv 7IC
Cl, circuito integrado IC, integrated circuit SEFE B
ciclo cycle JE
ciclo aberto open loop F—=T =

ciclo de acesso

access cycle

TR A T

ciclo de atualizacé@o de dados recebidos

refresh data reception cycle

U7y alt& T — 2 A5

ciclo de recepgéo da requisi¢cdo em polling

polling request reception cycle

H— U o 7GR

ciclo de scan scan cycle A% ¥ v JE

ciclo de transmisséo ciclica cyclic transmission cycle PA 7 Uy 7 sEE M
ciclo do processo process cycle LR A 7 v

cilindro cylinder VU UH

cilindro roller n—=

cilindro pneumatico air cylinder =7 v
cilindro, barril barrel NLr

circuito basico basic circuit FEAR[E] B

circuito de acesso access circuit 7 7 ¥ A A

circuito de acionamento do relé

relay driver circuit

U L—BRE) [A]#

circuito de coletor aberto

open-collector circuit

F—TFral s ZEK

circuito de digitalizagéo scanning circuit A A
circuito de estado solido solid state circuit YUy RAT—F
circuito de frenagem brake circuit 7 L —F [A]

circuito de intertravamento

interlock circuit

A Fny 7 E

circuito de manutencao

keep alive circuit

X—7 T 7 A 7l

circuito de operacéo operation circuit RIS
circuito de protecéo protection circuit PRAE] B
circuito de registros de macro macro register circuit ~ 7 v R EkElE
circuito de retencéo latch circuit 7 v F Al
circuito de retentivo self-holding circuit H C AR FFEIRE
circuito de salto jump circuit Py 7l
circuito de seguranca safety circuit el Ehi
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circuito de terra ground loop 77 Ke—7
circuito detector de nivel level detector circuit LU ]
circuito elétrico electrical circuit EF:S

circuito flip-flop

flip-flop circuit

79 w7y FaEE

circuito isento de falhas/a prova de falhas

fail-safe circuit

7 A )L —7 [\

circuito logico de relé

relay logic circuit

U b —Gm Bl

circuito principal main circuit F A1

circuito sequencial sequential circuit = v A Al
circuito snubber snubber circuit A SN [E]
cisalhamento shearing TV
cisalhar shear I

classe class 77 A

classificagdo de erro

error classification

T 7=

classificac&o do invélucro enclosure rating PRt
classificacdes ratings TERE

clear mode clear mode 7V T7E—F
clicar click 7 U7

cliente client 7747 b
coaxial refletor coaxial reflective ELEs)
coaxial vertical coaxial vertical i) S % SF
cobertura da lente lens cover LA FN—
cobertura de base/rack base cover N AT IN—
codificacdo enciphering =1k

codificar encode = a—F
codigo code a— R

cédigo ASCII ASCII code ASCII==— F
codigo ASCII ASCII code TAF—a—F
c6digo BCD BCD code BCD=—F
cédigo bidimensional two-dimensional code “kota— K
cédigo binario binary code NAF Y a—F
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Cadigo binéario Binary code NAF Y a— FfE

cédigo binério decimal

binary-coded decimal

21 L 104E %

cédigo de alarme

alarm code

7I—na—F

cédigo de aviso

warning code

U—=v7a—F

codigo de barras barcode N—a— R
cddigo de controlo ASCII ASCII control code ASCIIHl i == — F
codigo de dados data code FT—Ha—FK

cédigo de erro de especificacdo

detail error code

BT T —=—

cédigo de pulso

pulse code

2V A

cédigo de resposta

response code

LAR Aa— R

cédigo de sumcheck

sumcheck code

VPLhFrzyra—F

codigo de verificagdo check code Frzya—F
codigo final end code =K a—F
cédigo Gray Gray code LA a—R
cédigo JAN JAN code JAN=— R
codigo JIS JIS code JIS=— R
codigo M M code M=a—F

cédigo Manchester

Manchester code

~ T AXFGE

coeficiente coefficient ¥

coeficiente de motor quente motor hot coefficient ET—HARy MR
colar paste REAF

coleta de dados data collection T — 2k
coletor collector a7z

coletor aberto

open collector

F—Trav i H

colocacéo de chip chip mounting I Tk

colocac&o do painel panel mounting INROVERD AT

coluna de indice index column AT v 7 AF|

Coluna de intervalo de coleta de dados de saida |Qutput data collection interval column 7 — % IREEWI RS2 H 45
com rosca threaded U

comando command =gV AN
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comando adaptavel para supress&o de vibragdes  adaptive vibration suppression control | 7 % 77 ¢ 7 il #Z il )
comando anal6gico analog command 7 ua TR
comando de acionamento do motor | 'motor drive command T— 2 BRENE S

comando de alteragéo de canal

channel change command

F X U ARNVEELRS

comando de alteracdo de nome de arquivo

file name change command

TrANHETav R

comando de cancelamento de erro

error cancel command

T 7 —fRERE S

comando de eliminagéo de arquivo

file delete command

77 ANHIERa < R

comando de inicio de medigdo de pulsos (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

L A E B AG R (SM1898)

comando de permisséo de contagem

count inable command

AT b A R—T VAR

comando de posicéo

position command

(VACR=REY

comando de pulsos

pulse command

2L ZFEA

comando de reset de erro

error reset command

=7 —V%ky MER

comando de torque analégico por tensdo analog torque command voltage Tru s s vsfRaEE
comando de trem de pulsos pulse train command PV ABNES

comando de velocidade analégico  analog speed command T u JEERS
comando de velocidade anal6gico por tensdo analog speed command voltage T u S ERSEE
comando do controlador programavel programmable controller command +—/% > Y54

comando por orientacao

orientation command

FUxz MNES

comando pré-definido

preset command

7ty MMES

combinacéo

Match

—%

combinacgéo

combination

T

combinagéo de bloco de terminais constituido por duas pecas

two-piece nesting terminal block

Y B AGEARI TR

comentario

comment

a A b

comentario da tag

tag comment

Z 7 a X b

comentario de dispositivo comum

common device comment

i

Ta T TN TNA AT AL R

comentario do dispositivo

device comment

TNA AR

comentario por programa

comment by program

FA=E AN =PI

comentarios de entradas comment input a A RMAT
comentarios de statements comment statement IR RNAT— AV
Comparagao em bloco Block comparison 7y 7 g
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comparador de contadores rapidos  high-speed counter comparator B 7B AN —H
compatibilidade compatibility A
compatibilidade compatibility A
Compensacdo da quantia superada  Overshoot amount compensation F =N a2 — N EAIE
compensacao de escorregamento slip compensation TR A IE
compensagao de fase Phase compensation REE =
compilacéo compilation a8 b
complementar complementary ALY AEY
componente com falha, componente defeituoso |faulty component R bt
componente de ruido noise component J A RSy
componente master component master R~ A & —
componente/peca component/part b
compra purchase fEAR
compressor compressor arsFryt—
comprimento length R
Comprimento Length VT A
Comprimento da chapa Sheet length — R
comprimento de onda wavelength K&
Comprimento variavel Variable length AR
computador analégico analogue computer TFray

computador de escritério

office computer

FT 4R AL a—F

computador pessoal personal computer N ar
computador pessoal IBM-PC IBM-PC/AT-compatible personal computer DQS/V/X/ =1 >/
comum common eSS ii]

comum common ot
comunicag&o communication ==
comunicagéo communication HiE

comunicagao através de buffer memory de acesso aleatério

communication using the random access buffer

FUERT I REARANy T 72 LB

il

comunicacao ciclica

cyclic communication

YA 70 v IR

comunicacao de dados

data communication

75 AR
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HEE
=]=]

BAE

comunicacao de dados

data communication

comunicacao de dados

data communication

comunicacao de tracking

tracking communication

comunicacao inicial

initial communication

A =X VRS

Comunicag&o Optica Optical Communication JtIE(E
comunicacéo por socket socket communication Yy Mg
comunicacéo serial serial communication U T ViE(E

comunicacao transiente

transient communication

[NV T

comunicacao USB/serial

serial/USB connection

U 7 )V/USB# 5t

comunicar com cartdo de memoria

communicate with memory card

AFE Y J— R~HEIE

comutacdo

switching

Uk

comutacdo de cruzamento em zero

zero-cross switching

ErruxAAf vF T

comutag&o de modo mode switching E— MO

comutag&o do sistema system switching VAT LY Z

comutacao légica logic switching =Rt

comutador de ganho gain switching FA Yz

comutador do médulo de funcéo inteligente intelligent function module switch |/ > 7V Y= v MR =y N XA v F
Concluido Completed SET

Conclus&o de execugdo do protocolo Protocol execution completion 7a haVETET

conclus&o de partida starting completion RENTE T

Conclusé@o do menu resumido do estado 'inibicdo de pop-ups'

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7Ty TEEIRBEIRIRAE T A = 2 —

condensador, capacitor condenser SN

Condigéo Condition 2= MR
Condigéo de start Start condition EE ST

condigdo de subconjunto subset condition 7'y M
condicbes de utilizaggo do cartdo de memoéria memory card use conditions AU B — R AR
conduto, duto duct VAN

condutor conductor aE L

conector connector axyz

conector conico taper TN
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HEE
=]=]

BAE

conector DB 37

37-pin D-sub connector

3T LDV T axrs i

conector de 40 pinos

40-pin connector type

O axyg 2HA4T

conector de bateria

battery connector

Ny T axy s

conector de crimpar crimping type connector JEEZA S axsz
conector de deslocamento de isolamento insulation displacement connector JE#2% A a7 ¥
conector de energia power connector EIR AR 7 2
conector de fio lead connector V—Raxrsx

conector de médulo opcional

option module connector

FFvarva=y MNERia R X

conector de pinos

pin connector

vraxs Xy

conector de um toque

one-touch connector

U yTFaxrsH

conector do moédulo

module connector

o=y haxs X

conector do tipo soldavel

soldering type connector

NG TFEA T axs &

conector jack

jack socket

vy k

conector macho jack ¥ vk
conector éptico de 2-core 2-core optical connector =otaxs s

conector para definicdo de nimero de base

base number setting connector

BHGRE= R 7 X

conexdo de fusivel isenta de falhas/a prova de falhas

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TTN YT

conexao do médulo

module connection

= NERE

conexdo do médulo de comunicagéo serial para CPU

serial communication CPU module connection

U 7 ILEECPUL = v b

conexao multicanal

multi-channel connection

0% v Ak GV VI

conex&o ramificada em formade T T-branch connection Ty ke

confiabilidade reliability fEHEME

configuragdo comum common setup IR E

configuragdo comum common configuration o E AR

configuragéo de dados data configuration T — 2 WAL

configuragéo de dados do projeto project data configuration TaY s b7 — 2R
configuracdo de separadores tab configuration 2 THERK

configuragéio de tempo de acelerago/desaceleragao fora do range | acceleration/deceleration time setting out of range | JJ[1J8 358 A3 [ 2% & 0 BH 4
configuragéo de tempo para média  average time setting value SR IRE T E% il
configuragéo detalhada de bloco block detailed configuration 70y 7 GERIAE R
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configuragdo do menu menu configuration A = 2 — R
configuragdo do sistema system configuration AT BHERK
configuracdo dobuffer memory buffer memory configuration Ny 77 AE Y HERK
configuragao restrita do dispositivo  restrictive setting for device WAV

configurador configurator a7 4 X2 b—4
confirmag&o de assento confirmation of seating TS
confirmac&o de chegada confirmation of arrival B R
confirmac&o de encerramento confirmation of closure A e
confirmac&o de passagem confirmation of passage TR
confirmac&o de sucgéo confirmation of suction W 5 T

confirmacao de teste de buffer memory

buffer memory test confirmation

Ny 77 A€V T A MR

confirmacao do teste do dispositivo

device test confirmation

TN, AT A HER

confirmar confirm fiead
conjunto set v b
conjunto de chips chip set Fv 7y b
console console aY—)v
constante constant E 30
constante de motor motor constant E—XEHK
Constante de tempo de aceleragdo  Acceleration time constant TR E

Constante de tempo de desaceleracdo

Deceleration time constant

PR R T K

constante de tempo de regulacao

smoothing time constant

A W— v THEER

constante decimal decimal constant 101 E £
constante hexadecimal hexadecimal constant 161 E £
constante temporal do filtro filter time constant 7 4 IV H RFTEEL
constante/uniforme smooth/even i
constituicdo de amostra sample marking WA 2 S IE
constituicdo de amostra sample making P T AAERL
construgao resistente a 4gua water-resistant construction TN 7K A 1
consulta, pergunta inquiry GIRey

consumo de corrente current consumption MEE= &=hiin!
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consumo de energia power consumption 2R
contacto de pinos pin contact [V
contacto normalmente aberto normally open contact afi il

contacto para configuragao de inicio de backup

backup start setup contact

Ny 7Ty T RbR RN

contacto para inicio de backup

backup start contact

Ny I Ty B S

contador counter YA

contador ABS ABS counter ABSH v 4
contador de desvios deviation counter Rl T &
contador em anel ring counter Vo r7hhwss
contador linear linear counter V=T v 4
contador pré-definido preset counter Ty MU H
contadores eletronicos electronic counters wWAT L
contagem count 17 b

contagem da execuc¢do de novas tentativas

retry execution count

U b7 A K%k

Contagem de definicdo de offset/ganho

Offset/gain setting count

F 7%y A ERERIK

contagem de digitos digit count iy

Contagem de estacdes Station count R

contagem de offset/ganho offset/gain setting count F7ky b A URERK
contagem de pecas de trabalho workpiece count U — 78

contagem de pulsos pulse count VY

Contagem de senhas remota

Remote password count

U E— hX2 U — FEREEEE

contagem total

total count

F—=FNT Tk

contaminantes contaminants 1HY9E

contato contact P

contato de entrada contact input RN

contato de parada STOP contact Z by FIRRBHE

contato de relé relay contact U L—#im

contato de RUN/PAUSE remoto remote RUN/PAUSE contact & — FRUN/PAUSE#: &
contato de saida contact output PR

contato de validade para operagdo de backup de dados retentivos

Latch data backup operation valid contact

ToFT—=E N I T v TEMERE R
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contato dummy dummy contact XX —HER
contato normalmente fechado normally closed contact b#% A
contato principal main contact FHA

contator eletromagnético

contactor type electromagnetic relay

225 R

conteudo da aplicacéo, aplicacdo contida

container application

aryrFFr IV r—vay

contelido da tag

tag contents

7T — LA

conteudos do frame de registro de usuario

user registration frame contents

Z—WEEE T L — ANE

continuo

continuous

ot

contraste

contrast

a2 7 A b

controlador da linha de producéo

production line controller

Sqvarha—3

controlador de maquina

machine controller

~vraryhe—7

Controlador de movimento, motion controller

Motion controller

T—vgraryhio—37

controlador de posicao

position controller

=y hue—7

controlador de robo

robot controller

aRy harta—7

controlador de sequéncia

sequence controller

=l Ray ka—37

controlador légico programavel

programmable logic contoller

a7 nYysartan—7

controlador principal

main controller

Afrarho—3

controlador programével

programmable controller

rursos<waryrua—o

controlador programavel pronto

programmable controller ready

D P

controlar I/O control I/0 = har—/L1/0

controle control il 4

controle ActiveX ActiveX control ActiveX=1 > hu— /b

controle analégico analog control 7w il

controle conjunto tandem control & T Ll

controle da frente removivel faceplate control T x—AFL—hkar hur—
controle da mascara mask control ~ A Hil4E

controle de ACT ACT control ACT=> hmr—/b

controle de alimentagao fixo fixed feeding control TE T O A

controle de ciclo aberto open loop control =7 v — Tl

controle de ciclo fechado

closed loop control

7 m—2Z R)L—7 1
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controle de extragéo draw control R e — il

controle de fase (método) phase control (method) (AR A =G

Controle de follow-up de posigéo Position follow-up control A& B TEHIE

controle de frequéncia de escorregamento slip frequency control FX ) JE) ) 1)

controle de interpolagéo interpolation control ¢t [ 1

controle de interpolag&o circular de 2 eixos 2-axis circular interpolation control 2 [ JIAf ] fill i

Controle de loop/malha totalmente fechado(a)

Fully closed loop control

77 a— X R

Controle de loop/malha totalmente fechado(a)

Fully closed loop control

T a— X R )L— S

controle de movimento, motion control

motion control

T—3 g UHIE

controle de nivel level control LU 4
controle de oscilag&o oscillation control F b — M
controle de posic&o position control (VAR

controle de posicionamento de contacto contact positioning control & T 1L DI
controle de press&o pressure control JE 7 il 4

controle de processo process control TAEE B

controle de processo de lotes batch process control Ny F 7 a - A
(linguagem de programagao para) controle de processos | (programming language for) process control | 7° 1 & A | {Hl = 75
controle de qualidade quality control mn 2 B

controle de rampa de aceleragéo/desaceleragdo | ramp-up/down control =RiAilkE]

Controle de realimentagdo feedback Control 74— KNy 7l
(para linguagem de programagéo) controle de sequéncias | (programming language for) sequence control 3 — /4 L A =8
controle de sequéncias sequence control = v Al
controle de servo servo control H— AR il

controle de tens&o tension control 5% 77 i)

controle de torque torque control L 27 il

controle de velocidade nula zero speed control B m

controle de ventilagéo ventilation control S AE

controle de vetores

vector control

7 RV

controle digital

digital control

T4V H VI

controle do fluxo

flow control

7 v — il
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controle do tiristor thyristor control B AU R K HIfE
controle do/de processo process control 7k A

controle feed forward

feed forward control

74— R 7 3 U— RifilfH

controle numérico, CN numerical control, NC E QI
controle por orientagdo orientation control F U = il
Controle proporcional Proportional control e A5 il 1)
controle remoto remote control R
controle remoto remote control 1 7 1 4
controle sincronizado synchronous control (5] E1 il 4

controle totalmente digital

all digital control

F—F 4 U F IV

Controle vetorial sensorless

Real sensorless vector control

U7t 2T kUEE

conversdo ASCII ASCII conversion T A F— A
conversdo BCD-BIN BCD-BIN conversion BCD-BINZ #i
conversédo de dados data conversion T — X A
conversdo de escalas scale conversion R — VA
converséo de pulsos, converter para forma de pulso |pulse conversion, convert into pulse form X)LV A »ﬂf‘
Converséo para ASCII Conversion to ASCII ASCITZ: #i
Convers&o para binario Conversion to binary NA Y ZE R

conversdo para radiano

radian conversion

ZIT I

conversor

converter

o N—H

conversor de diodo comum

diode common converter

ZA A — Nz N—4

conversor de impedéancia

impedance converter

A Vs AT

conversor de transistores

transistor inverter

NT DAL NS

conversor em funcionamento converter is operating a = ZEEF
conversor reversivel reversible converter Al N— 4
converter convert 5

coordenar coordinate JEERE

coordenar eixos coordinate axes JEE A Hif

copia de parametro

parameter copy

WNTA—=H A’ —

copia impressa

hardcopy

N— RNo g’ —
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copiar copy o B —
copiar fonte copy source o —Jt

copiar lista de dados de fonte

copy source data list

e

copiar projeto de fonte

copy source project

= P A= B/

corner stitching

corner stitching

ARE

correcdo automatica

auto correction

H B 1E

correia sincronizadora timing belt A TYL R
corrente current EERD

corrente de entrada rush current 72 Nt
corrente de excitagdo do motor motor exciting current E— X i E
corrente de fuga leakage current IRAVEE T
corrente de fuga leakage current EREICERYD
corrente de partida starting current hEE)EE
corrente de ripple ripple current U 7V
corrente induzida induced current Bt R
corrente nominal rated current TE ¥ TR
Corrente nominal de entrada Rated input current TERE AT ) B
corrente nominal do motor rated motor current E— X ERER
corrente parasita eddy current HEERID

correspondéncia de valor de contador

counter value match

By A E— K

correto contole do link de dados

data link control right

F—2 1 7 M

cortador de cabo cable cutter =T NI B
corte cutting IHI

corte a quente heat cutting t—hUv b
corte de energia temporario temporary power shutdown Wt NP5 7R
cortina de luz light curtain FA4 NI—T
costura seam UV E

costura de bolsos

pocket seaming

ZIS/AAINE S -

costura de precisao

pinpoint stitch

EURA L M EW

cotacéo

quotation

SLFRE
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CPU de Processo Process CPU 7ut ACPU
»M CPU de robd Robot CPU =7y CPU
CPU do controlador programavel programmable controller CPU v — % CPU

CPU Motion

Motion CPU

t—3 a3 CPU

CPU Motion Controller

motion controller CPU

t—Tzgraryhbue—7CPU

CRC de 16 bits (para MODBUS)

16-bit CRC (for MODBUS)

16t~ FCRC(MODBUSH £E)

creep speed

creep speed

7 ) — T HRE

criagdo de frame de registro de usuarios user registration frame creation Z—PRERT L — AERL
criacdo de novo arquivo new file creation 7 7 A VHTRVERK
crimping crimping JE

cristal liquido liquid crystal R

cuidados no transporte cautions regarding transportation SR OEE
curso stroke 1THE

curso stroke Abrmr—7

cursor cursor =)

curto, curto circuito short, short circuit a—h
curto-circuito short-circuiting 5%

curva curve 0

curva cicloide cycloid curve A7 aA Rl
curva de came cam curve VRN:

curva de derating

derating curve

TAV—=T AT =T

curva de vida util do relé

relay life curve

U L — i il

curva Trapecloid

Trapecloid curve

NI m A Rl

custo cost a2k

custo real practical cost FERR A
customizag&o customizability T AE <A ANk
custos de manufatura manufacture cost RS AT

dados data T—X

dados anal6gicos analog data Thurr—4
dados binarios binary data NAFVF—5
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dados ciclicos

cyclic data

VA2V ) F—4

dados de 16 bits

16-bit data

16ty 7 —4

dados de 8 bits

8 bit data

T—HE8E v b

dados de backup

backup data

Ny I T v TT—=4

dados de bits bit data vy h7—%
dados de cames cam data BT —H
dados de comunicacg&o communication data RIET—4

dados de controle

control data

ay hur—)LF—H

dados de definigbes comuns

common setting data

@R ET — ¥

dados de estado do processo

process status data

Tuk ARET —H

dados de ligagéo do servo amplificador |servo amplifier connection data P—RT TSR
dados de palavra word data U— RTF—X

dados de recurso resource data VY —RF—%

dados de rede link data Voo 75—4

dados de registro logging data nX T T—4

dados de registro log data nJT—4

dados do dispositivo

device data

T AT =5

dados do estado do processo

process condition data

Tu ARMT— 4

Dados do pacote

Packet data

Py b F =4

dados do projeto

project data

ruvxl hNF—4

dados do sistema

system data

VAT LT —H

dados e recepc¢do de sinal

data and signal reception

T s (E AR

dados em BCD

BCD data

BCD7—#

dados selecionados para backup

backup target data

NI T THGT 5

damper damper B N—
damper coil damper coil B AR
damper control damper control & 3l
dancer dancer roll g a—)L
dano damage fisc 8

data de entrega delivery date A
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data FILL data FILL 7 —# FILL

data link data link T=2 U7

data logger data logger T—Hni—

data logging data logging T—Fuxr s

data logging concluido data logging completed T—ABRXUTET

Data logging start Data logging start T =X s

Data order Data order Vamt |

Data ready set (DR (DSR))

Data ready set (DR (DSR))

F— %15 ¢+ k (DR (DSR))

data register

data register

T—HLVRY

data register, high-speed area

data register, high-speed area

T A LU A K ER K

data setting complete bit

data setting complete bit

TSty FETEY b

DB9 D-sub 9-pin DY 79r
de facil visualizag&o easy-to-see AT
de tipo crimpagem crimping type EESZAT

deadman switch

deadman switch

Ty R AL v F

decimal decimal 10445
decremento decrement T U AR
default default 77 4V bk
definigéo setting AR E

definicdo de contraste

contrast setting

ay b7 A M

definicdo de modo de scan

scan mode setting

AXy T — NIEE

definicdo de tempo de delay

delay time setting

T 1 LA RERER E

definicdo de Trigger logging

Trigger logging set

hUFRFL 7y k

definigao de valor/definir valor setting value/set value AR EfE
definigéo do erro error definition N

definicdo do switch de entrada de start-up

start-up input setting switch

EEATREAA v F

definicdo do switch de start-up

start-up setting switch

BERREAA v F

definidor da frequéncia do comando de controle de velocidade

speed control command frequency setter

Definidor de Programa Multiponto

Multi-Point Program Setter

LR T 0 T NERIE R

deflexdo de superficie

surface runout

TR

32




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
RILNHIVEE E BAE
delay delay FESE
’ delay delay T4 LA
delay na transmiss&o transmission delay HRE I
delay na transmiss&o transmission delay {rikiEn
deletar delete HIlBR
delimitador delimiter TUIH
densidade de integracéo integration density R
departamento pessoal staff department A H vy 7 ERM
depois do trigger/apds o trigger after trigger/post-trigger INE:S
depurar debug TRy T
derating derating TAL—=T 4T
derivagéo branch 77 UF
desaceleracéo deceleration EBES
Desativar Disable =313
desativar disable Fa4e—7N
Desativar alarme de processo Disable process alarm Tt AT 7 — LK
desativar detecéo de alarme disable alarm detection 77— LR AR IR
desbloquear unlock Tray g
descarga por arco arc discharge T — 7 JiE
descarga por efeito de coroa corona discharge v R
descarte dispose JEZE
descodificador decorder Ta—x
descodificar decode T a—R
desconexao disconnection fiR 51
desconexo de fios wire disconnection LR
descricéo geral overview WL
desembalar unpacking Eiakitil
desembarago aduaneiro customs clearance 1 B
desempenho da quebra de impacto  impact drop performance A2 x7 N Re vy 7R
desenho drawing W95
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desenho esquematico layout drawing A & X
desenvolvimento development A5
desfragmentacdo da memoéria memory defragmentation A E Y B
desgaste wear JEEHE

design do hardware

hardware design

N— R = 7 &E

design do sistema

system design

AT NERE

desinstalacéo uninstallation 7oA VA =L
desligar turn-off B—F7
desligar circuito de base/rack base circuit shut off A 2
deslocamento trip U
deslocar scroll on AT wa—)v
desmagnetizagdo demagnetization 59573
desmultiplexador demultiplexer TNFT LT
despachado da fabrica ex-factory Hi

desperdicio industrial industrial waste PE S BEZEY)
despesas de producio production expenditure s

destino

destination

TAT A FX—va v

destino de referéncia

datum target

F— s NH = b

destino do monitor monitor destination E=H0

destino selecionado para guardar arquivo file save destination 7 7 A WARAESE
desvio deviation 1 7=

desvio de dimens&o permissivel allowable deviation of size SETEA A
desvio de energia/poténcia power offset NI —F 7k b
desvio de posicdo position deviation PETE R 2

detecéo de anunciador annunciator detection Ty — kR
deteg&o de auséncia de contacto non-contact detection R
detecdo de combinacgéo Match detection — Bk

detec&o de emissdo de laser incorreta improper laser emission detection L —H#REF ki H
detecao de erro error detection FH R

detecéo de erro error detection T 7 —kH
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detecdo de erro de posigéo position error detection PEERR D B

detecao de erro no transistor de frenagem brake transistor error detection TL—F% T UV RF BERH

detec&o de falhas flaw detection x X

deteg&o de problemas externos external troubleshooting SN PR S e

detecdo de torque torque detection V7 kg

Detecao do transportador de recepo do canal de dados (CD (DCD)) | Data channel reception carrier detection (CD (DCD)) |5 — & F ¥ X /L Z{Z% v U 7k (CD (DCD))

detecao por borda edge detection = v U

deteccdo de corrente nula zero current detection B u ik

detecgao de posicédo position detection (VAR aE

deteccdo de posicao relativa relative position detection FE e B A% H

detectado detected i

detector de fase phase detector AR R A

detector de posicdo position detector ALE R S

detector de proteg&o de capacitor de filtro filter capacitor protection detector 7 ¢ /L% =1 5 YR H

deteriorar deteriorate %1k

determinacdo de médias, média averaging N85

detetar caixa de dialogo do dispositivo find device dialog box TNRA RRRFAT 2T

device batch monitor device batch monitor TNRA A —FFE=H

diagnostico diagnostics ZWr

diagndstico de rede network diagnostics F v NU—27 2

diagndsticos do PLC PLC diagnostics PCZ Wt

diagrama da ligag&o wiring diagram P

diagrama de gerenciamento management diagram B

diagrama de ligag&o wiring diagram Bl #R X

diagrama de processos process diagram THEX

diagrama de sequéncias sequence diagram =T A

diagrama de tubulagio piping diagram AR

diagrama do sistema system diagram B

diagrama ladder ladder diagram EFIRY

diagrama ladder ladder diagram 72—
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diagrama original original diagram BRI

diagrama temporal timing chart BAIVTFx— b

diametro exterior outer diameter PANES

diametro interior inside diameter WNEE

diferenca difference 7207

diferenca de cores color difference e

diferencas differences Pt

diferenciagéo differentiation HIE

diferenciagdo de orientacdo differentiation of orientation ARV

diferencial differential 7=

difuso-refletivo diffuse-reflective PEFB SR

digital digital TAUHN

digital switch digital switch FA4PEINVAAL vF

digitalizacdo dinamica

dynamic scan

AT IvI Axv

digitalizagdo entrecruzada interlaced scanning AU H—L—AER
digitalizador scanner Z % b F—
digitalizador a laser laser scanner L —HF—2F )

Digitalizador Galvano

Galvano scanner

VI ZaVA SR

digito digit in

dimenséo de corte do painel panel cutting dimension PNV Ty Bk
dimensé&o do simbolo symbol size VRN Y A X
dimensé&o/tamanho da célula cell size R 7
dimensdes dimensions SN HE

diminuir drop % T
dinamometro dynamometer CSpAERD

diodo diode XA A=K

diodo de amortecimento de sobrecargas bruscas

surge absorbing diode

P VRIS A A

diodo de fixagdo/grampeamento

clamp diode

7T TEAF =R

diodo laser

laser diode

A A Rl

diodo zener

zener diode

Y= F— S F— R
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DIP switch

DIP switch

T AT AL T

direcdo de abertura

open direction

+—T R

direcdo de endereco crescente

address increasing direction

TR L AT

direcdo de endereco decrescente

address decreasing direction

7R L AT

direcdo do flange do motor

motor flange direction

T—H T T VN

direcdo negativa negative direction W5 1A
direito industrial industrial right TEEPT A
Diretiva relativa as maquinas Machinery Directive BEMRAE T
diretorio directory T4L27 Y

diretério atual

current directory

B b T4 L7 R

diretorio raiz

root directory

Jb— T F L E

disco aplicavel applicable disk T 4 27
disco de dados data disk T8 T4 AT
discussio discussion TRES

disjuntor breaker TR

disjuntor breaker TL—7%
disperséo dispersion o5&
display display TAARAT LA
display de alarmes alarm display T T — LR
display de erro error display T 7 —FKIR

display digital em BCD

BCD digital display device

BCDTF 1 ¥ Z L FERes

disposi¢éo dos pinos

pin arrangement

B

dispositivo

device

FNA R

dispositivo com bateria embutida

device with built-in battery

Ry T U LA B 2R

dispositivo de acesso do médulo

module access device

2=y NT 7 EBATINA A

dispositivo de area de transmisséo ciclica

cyclic transmission area device

~ /L FCPURIAEAR T34 R

dispositivo de argumentos de instru¢des macro

macro instruction argument device

~ 7 B fRBIT A 2

dispositivo de atualizagao de entrada remota

remote input refresh device

VE—FMANY 7L o aTF AR

dispositivo de bits

bit device

By b T R

dispositivo de concluséo de erros

error completion device

TG ST A A
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dispositivo de configuracdo do sistema

system configuration device

T AT DRERERR

dispositivo de controle

controller

arvhr—7

dispositivo de diretos de rede

link direct device

Vo7 B VLT FTRA A

dispositivo de display

digital display device

TV NKIR

dispositivo de energia/poténcia

power device

R —FEHA

dispositivo de exibi¢do

display device

FT AR VAT N, A

dispositivo de fixacdo

clamp

e ars

dispositivo de fungbes

function device

Tyl varT N R

dispositivo de indexacao

indexing device

AT w7 AMERT A A

dispositivo de intertravamento

interlock device

S Bay g T AL A

dispositivo de palavra

word device

U— RF AL R

dispositivo de rede

link device

I AP (S

dispositivo de rede local

local link device

0= TR A

dispositivo de sustentag&o para colocagao de parafuso  holding fixture for screw installation 2B HEE B
dispositivo de teste tester TAZ
dispositivo de trigger trigger device N TT A R

dispositivo direto

direct device

EA VI RTRA R

dispositivo do mddulo de fungéo inteligente

intelligent function module device

ATV Vxy ML=y T A

dispositivo externo external device AN
dispositivo externo external device ZAZ A F s

dispositivo global

global device

7a— )T NS R

dispositivo indicador

pointing device

AT 4 2 TT A

dispositivo local

local device

0BT R

dispositivo para eliminacéo de ruidos

noise killer

JARFT —

dispositivo retentivo

latch device

7 FFIA A

dispostivo de corte

cutter

T B —

disquete de usuario

user floppy disk

a—HFH7r =T 4 A

disquete para limpeza

floppy disk for cleaning

IV —=V T H7ayE—T 4 A

dissipacgéo de calor

heat dissipation

TR

distancia

distance

A
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distancia de deslocamento da posigdo iniciallposicso de home | home position shift distance HEY 7 &

distancia de detec&o detecting distance et R

distancia de montagem mounting pitch uft ey F

distancia de movimento lento inching moving distance A TF U7 BEE

distancia de operacéo operating distance {EE) PR

distancia fixa fixed-distance LR E TR

distancia maxima entre hub e n6 maximum distance between hub and node /N7 & / — N5 iHHf

distancia percorrida por revolugéo (AL) travel distance per revolution (AL) 1[Hl#zd 7= W OB EIE(AL)

distancia total de loop loop overall distance Jb— TR R R

distorgéo distortion [ORc 2

distribuicdo de 1/0 /0 distribution /055

distribuicdo de qualidade de luz light quantity distribution SR

distribuicio dos dados data distribution 7 — X Hidsy

distribuidor distributor TA4AM) Ea—X

distribuidor de alimentacdo power distributor A FE A%

dm dm TV A— L
do tipo blindado shielded type =)V REAT
do tipo coluna de pulsos pulse column type PNV AT

do tipo com dispositivo de controle integrado

controller-integrated type

2 hu—JNEM

do tipo diafragma de silicio

silicon diaphragm type

D= O e G RV F= ¥

do tipo diafragma em aco inoxidavel

stainless steel diaphragm type

ATFUVLAEAL YT T A

do tipo eletrénico

electronic type

CEAEREae

do tipo linha reta

straight out type

A hL—hMHLHZAT

do tipo melhor esforgo

best-effort type

NA b7 4 — M

do tipo ultra pequeno ultra-small type /R
documento document FF= Ak
dog dog K7 (7 L)
dome type dome type K — 2755
double channel double channel BT INTF v R
double word double word TN T— K
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double-word device double-word device ZTNT— RTINA A
download download Ayrma—R
drive drive NI4T
drive heading drive heading N7 A7 R L3
drive name drive name N7 A 74

driver de motor de passo

stepping motor driver

ATy TE—H R

54

driver software

driver software

KIA 107 R

drop-down menu

drop-down menu

FeyrZ o A=z

—

dummy

dummy

-~
< —
~

dummy device

dummy device

5T A A

duplo clique double-click BTN >
durac&o da bateria battery life N7 Y Ffn
durante execucdo de monitoragdo  during monitor execution E=FFETH
durante nova tentativa during retry UhZAH
dwell dwell [N %

Dwell time Dwell time N WP B VA
e and TR

eco echo Ta—

editar edit i

editar dispositivo edit device T A A

editar script

edit script

27 U7 Mk

editor

editor

T X

editor de biblioteca

library editor

FAT TV 2T 4 4

editor de scripts

script editor

27V F T 4 &

efeito de limpeza

wiping effect

A TR

eficiéncia efficiency R
eficiéncia efficiency e
eixo axis iih

eixo shaft vy 7 b
eixo auxiliar auxiliary axis it By il
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eixo de came cam shaft /N i

eixo escravo slave axis A L— 7 Hif

eixo mestre master shaft ~ A A

Eixo no qual ocorreu o erro Axis in which the error occurred T T — R

Electronic gear Electronic gear wXT

elemento element LA b

elemento de captura de imagem image pickup element e

elemento de controle principal main control element FE A R T

elemento de limpeza wiper U A 78—

elemento de recepgéo de luz light-receiving element ZFET

Elemento do pacote

Packet element

Ny DERCEER

elemento multiplex

multiplex element

< IVF VT AFEF

elemento protetor bosom 5ETA
elétrodo electrode R
elevador lifter VoK

eliminar file register

file register clear

Tr7ANVIRAZT T

em carga charging R

em cinza grayout JL—T 17k
em falta missing IR

em falta missing R

em linha in line A 741k
em reset at reset Ut M
em tenséo on voltage 7 BT

em unidades de bits in units of bits By N EAL
em unidades de palavras in units of words U — RNHAL
embalagem packing R
embalagem packing Ny F
embalagem package N lr—Y

embalagem do software

software package

VTN =2T Ry r—

embossing

embossing

TRV T
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embreagem

clutch

77 vF

embreagem suave

smoothing clutch

AL—= T T T

embutido built-in P i

emisséo de lasers laser emission L—a
emissor emitter =IvH
empresa conjunta (joint venture) joint-ventured enterprise BIrAEZE
emulador emulator Izl —4%
encaixe do dispositivo de fixacdo clamp fitting 777 eR

encalque

caulking

NLHD

encaminhamento de rede

network route

Fv MU — 7 @GR

encaminhamento de um mddulo de funcéo inteligente

routing an intelligent function module

ATV V= MEREL = > MEH

encerramento isento de falhas/a prova de falhas

fail-safe shutdown

T oA —7 EEE

encerrar processamento close processing 71— XL
encoder encoder Tra—F
encoder encoder R

encoder absoluto

absolute encoder

77V YVa—hzra—4

encoder absoluto

absolute encoder

77 YY) a— Mt

encoder de pulsos

pulse encoder

NIV AT Y a—~

encoder incremental

incremental encoder

ATV RAE T a—R

encoder linear

linear encoder

J=7 = a—&

encoder rotativo

rotary encoder

n—F—xra—x%

encoder rotativo

rotary encoder

n—XxTra—%

encoder sincronizado absoluto

Absolute synchronous encoder

77V Y a— Mz a—4

encoder sincrono

synchronous encoder

Az a—x

encoder sincrono incremental

incremental synchronous encoder

ATV AENEP T a—F

encolher shrink Vi
encomenda order T
encomenda especial special order FrE
enderego address 7 R
endereco da Pl/endereco da posigéo inicial/de home HP address/home position address JFET RLA
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endereco de host host address RART RLRA
endereco de I/O I/0 address 107 FL &

Endereco de montagem do médulo

Module mounting address

=y NEEFET KL A

endereco de rede

network address

Xy hU—27 TR X

endereco do buffer memory

buffer memory address

Ny 77 AEYT KLA

enderec¢o do no

node address

J—=F7 KL XA

endereco IP de router default

default router IP address

FI7 4N MN—XIPT KL &

endereco IP privado

private IP address

7T A X—RPT FL &

endurecimento

hardening

BEAT

Energia para acionamento da bobina do relé

relay coil driving power

U L— oA VERE)HETR

energizacao/power ON energization/power ON W
engrenagem de transmisséo gear *7

engrenagens diferenciais

differential gears

F AT LV ILET

engrenamento cogging ax s

ensaio de resisténcia endurance test i A GRBR

ensaio de ruptura transiente rapida  fast transient burst test T77ARNRT TV hN—R kR
entalhe, depressdo notch BIR T

entalpia enthalpy ALY

entidade entity T AT A

entrada analdgica analog input TraZ AN

entrada das condi¢des de dados do dispositivo

device data condition entry

TN, AT — Z MR E

entrada de acesso direto

direct access input

AV T 7 RBAANT

entrada de captura de pulso

pulse catch input

U |

entrada de dados

data input

T ATy R

entrada de funcéo

function input

A A WDV

entrada de pulsos pulse input 2NV ANT)

entrada de teclado keyboard entry F—AR—KAJ
entrada de titulo impresso print title entry TN EA NIV
entrada de trem de pulsos pulse train input 2V AFNANT]

entrada digital digital input T4 U HIVAT
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entrada digital de 16 bits 16-bit digital input 168y T T HIL AT
entrada direta direct input A V7 AT
entrada do contador retentivo latch counter input TZyFhy BN
entrada externa external input ST
entrada incorreta incorrect input AT
entrada NPN sink input I NS
entrada pré-definida preset input 7ty NS
entrada remota remote input VE—HFAT
entrada sem contato non-contact input SN
entrada/saida input/output AT
entreda PNP source input V= AN
entrega delivery LAUN
entrega a deliver to FIEL
entrega de I/O 1/0 delivery /0% L
entrega/carga delivery/load H
envelhecimento aging =7
enviar send pr =
enviar/receber send/receive EZAE
equalizag&o equalizing )%
equilibrio balance INT A

equilibrio de ions

ion balance

A I NT R

equipamento de transferéncia mdltipla de série

manifold serial transfer equipment

v =RV R T VRS E

erro error FH

erro error =7 —

erro de arredondamento rounding error ERAXSL-V:=

Erro de combinagdo de motor Motor combination error E—FHAE R
erro de comunicagéo de dados data communication error T — 2 G B
erro de entrada anal6gica analog input error VAR =S/ W VAE ¥ 1

erro de opc¢ao

option error

erro de parametro

parameter error

T a B
(i

INT A — B
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3

BAE

erro de posicéo

position error

erro de programa

program error

erro de rack

base module error

erro de senha

password error

erro do médulo de fungéo inteligente

intelligent function module error

ATV Y=y MEREL =y PRE

Erro excessivo

Error excessive

AR R

erro no circuito de seguranca

safety circuit error

erro no dispositivo de armazenamento de parametros

parameter storage device error

erro no transistor de frenagem

brake transistor error

esbogo outline drawing PASIARY

esboco draft [N

escala scale A —)v

escala linear linear scale V=7 Ar—)v
escalas, medidores scales HRD
escorregamento slip ERa;
escorregar slip IREE

Escrever dados de trace no PLC

Write trace data to PLC

kL —AF—4PCEIA

Escrever no PLC Write to PLC PCEiA

escrita write FHIA T

escrita aleatoria random write T B LFIAT
espagamento entre linhas line space SCFATH
espaco space [HIR

espaco space ANR— A

espaco de buffer livre

free buffer space

PNy Ty R

espaco do disco disk space T4 RT G
especificagio specification kR
especificagdo de base/rack base specification N— 2 {E

especificacdo de execucéo de restauro repetida

specification of restoration repeated execution

U A b7 ol USEATHRE

especificacdo de frame de registro de usuarios

user registration frame specification

SR T L— AR

Especificagdo de ganho

Gain specification

A UFRE

45



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
RILNHIVEE o BAE
Especificacdo de offset Offset specification F 7ty MEE
especificacio de resposta response specification ISR E
especificagdo de tipo de dados data type specification TR HATHRE

especificagcdo de valor ajustado de offset/ganho

offset/gain adjusted value specification

F7ky b TFA CMBRERE

especificacdo do enderec¢o do buffer memory

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT FLAFRE

especificacdo do N° do dispositivo

device No. specification

534 ZANo.J87E

especificacdo do nimero de frame

frame number specification

7L —LAEBEERTE

especificacdo do tamanho do arquivo

file size specification

77 AN A XFRE

especificagéo funcional functional specification SMEREEARE
especificagbes specifications HERE

especificacbes specifications AR T

especificagbes da bateria battery specifications AP AVER:
especificaces da linguagem de programagéo programming language specifications 7' 1 7' X v 7/ S B4R
especificagcbes da memoria memory specifications A€ UATAR
especificagbes de compra purchase specification i B AR

especificacdes de dados digitais

digital data details

F DB T B

especificagbes de dados do dispositivo

device data specification

T AT — S RE

especificacbes de programacéao

programming specifications

A= A AN A R

especifica¢des do buffer memory

buffer memory details

Ny 77 AE U REM

especifica¢des do cabo

cable specifications

=7 NALER

especificagdes do dispositivo

device specification

TN, ARTE

especificagdes do erro error details T 7 —
especificacdes do sistema system specification FEARMARE
especificagbes gerais general specifications — itk
especificagbes para a mudancga de dispositivo | device change specification F A AEALIRE
especificagbes provisorias tentative specifications AR
especificagbes/definicdo de n° de step step No. specification/setting AT v 7No. f57E
especificado pelo usuario user-specified a2 —WHE

de

estagao para o &0 de registro da estagéo do dispositivo remoto

Specify station for registering remote device station initialization procedure

UE— FTA RFA =2 % T4 AFIRRES R E

espécime

specimen

AR
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espera da entrega delivery delay R

espessura thickness R

espessura do parafuso bolt gauge R =Y

esquema de ligacdes connection diagram FERRIX

esquema de montagem assembly drawing FHAT X

esquema de produgio production drawing fEX

esquema dos pinos pin layout =g iv gl

estabelecimento establishment fife 7.

estabilizador de tens&o voltage stabilizer e E

estacéo station J7)

estacdo de controle control station B R

estacdo de data link com falha

data link faulty station

F—H 7 B

estacao de dispositivo inteligente

intelligent device station

ATV hT A AR

estag&o de erros invalidos error invalid station T 7 — ML R
estacéo de I/O remota remote I/O station U E— F/OJF
estacgdo de relés relay station KR
estacdo de sub-controle sub-control station T TERR

estacao dispositivo remoto

remote device station

B AL RS

estacao do dispositivo de seguranga remoto

safety remote device station

%4l T FF AL AR

estacdo escrava slave station + R

estacdo escrava slave station AL —TF
estagdo escrava de acesso access slave station 77 AAR
estacdo host host station H

estacgdo local local station 12— 71 V)5
estacdo master remota remote master station VE—bh~vRAIJH
estagdo mestre master station ~ AL

estagdo remota remote station VE— MR
estacdo remota de entrada/saida remote input/output station Ue— MNAHNR
Estagdo remota pronta Remote station ready Y & — bk /gReady
estacionario stationary [l
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estado status AT —H A
estado da mascara mask status ~ A7 WKHE

estado de alimentacdo manual

manual supply status

~ = 7 )V RE

Estado de cada ligacédo

Status of each connection

a7 g URINREE

estado de definicdo de ganho

gain setting status

TA VREERTE

estado de definicdo de offset

offset setting status

F 7% v FERERRE

estado de definicdo de offset/ganho

offset/gain setting status

FT7ty b TFA URERRE

estado de emissao de evento

event issuance condition

as

estado de erro

error status

T 7 —IR¥L

Estado de execugéo de protocolo

Protocol execution status

PACENEVIZS RN

estado de execugéo de transferéncia de lotes da meméria de programa

program memory batch transfer execution status

a7 T LA ) R E TR

estado de intertravamento

interlock condition

A= S

estado de operacédo

operating status

R AR

estado de orientacédo

orient status

FYV 2 bPAT—=H A

estado de parada

stop status

NN

estado de poténcia da bateria

battery power condition

Ny 7 U —iKfE

estado desbloqueado

unlocked status

7wy 7 RRE

estado do dispositivo

device condition

7 AL

estado do link de dados

data link status

Vahmt SUINE/BN 1=

estado do monitor monitor conditions E=H G
estado travado locked state = 7 REE
estandardizacg&o, padronizag&o standardization FEHEAL

esteira transportadora conveyor a7y

estilo assistente wizard style U4 = N
estimativa estimate R AR
estrutura structure i3y

estrutura de aluminio

aluminum frame

TIILI T L—LA

estrutura de comunica¢ao de dados

data communication frame

TS RAE T L— 2

estrutura de frame

frame structure

7 L= DAL

estrutura do arquivo

file structure

7 7 A AR
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estrutura do circuito circuit structure (] A e
Ethernet Ethernet A —H%x> k

etiqueta definida pelo usuario

user-defined tag

IS

etiqueta, label

label

A%

eXCesso e escassez

overplus and shortage

A2

excesso na contagem de novas tentativas

retry count excess

U b A B — A —

exclusivo de bloco NOR/NOU

block exclusive NOR

7 vy 7 A E YL R B

Execuc¢éo de data logging

Data logging execution

AR DY E

execucao de step

step execution

ATy FRLT

execucao de trace em curso

trace execution in progress

b L= R AT H

execucdo em paralelo parallel run INT T

executar execute FEAT

exemplo de circuito de design do sistema system design circuit example AT LGB
exemplo de falha fault example k7 7V
exemplo de programa program example A=A N |
exibicdo da tag tag display 2 TR

exibicdo de dica de ferramenta tool hint display YV —)L bt v hER
exibic&o de tipo de tag tag type display 8T B A TRR
exibicdo do monitor monitor display = H KR
exibicdo do nimero de série serial number display U 7 )V No. R
exibicdo em arvore tree display V) —KIR
exibicdo em BCD BCD display BCD# R~

exibicdo, display, mostrador display FOR

exibir/ocultar display/hide LR

expandir expand iz ok

expansdo extension IS

exploséo explosion 1B#IE

exportar export T AR— |
extensdo bus bus extension INAGE R

extensdo do codigo code length a— N

49




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC

Changes for the Better

RILNHIVEE E B AR
extenséo do ruido noise width /A R
extens&o dos dados data length T4
Extensdo fixa, comprimento fixo Fixed length fiE] 7 =
extrair draw out Fe—7v k
extrudado extrudate FLH L
fabricante manufacturer A=
faceplate faceplate 7 x—A7L— |
fadiga de metais metal fatigue & BT
faixa de espera wait band ZE SN ]
faixa, range, intervalo range #tipH
falha failure i e
Falha de aterramento Ground fault Hit

falha de orientacéo

orientation fault

AV I A

falha do hardware

hardware failure

SN EVE X

falha do hardware

hardware failure

N= R T =Tl

falha do sistema

system down

VAT L HT

falha do sistema

system down

AT AE T

falha do ventilador/ventoinha fan fault 77 R
falha externa external failure AN i
falha na ejecdo ejection failure PEH T X
fase aberta open phase KA

fase normal normal phase iEAH

fase reversa reversed phase Wit

fator externo external factor PANHEN
fechado a usuarios closed to users —HIEABH
fechar close L%

fechar passagem/fly-by close passage/fly-by T {55 18 1

feedback de capacitor

capacitor feedback

2T R

feedback de posicionamento

positioning feedback

7 4 — KXo

feedback, realimentacao, retroalimentacéo

feedback

74— Ry
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feixe continuo thru beam iR

feixe de fios bundle wire AR

(conector) fémea female (connector) AR(TR T Z)

fendmeno de sobrecargas bruscas  surging phenomenon =T T BIS

FeRAM, memodria ferroelétrica de acesso aleatério | FeRAM, ferroelectric random access memory ?ﬁ%@"?ﬁ{$ AV

ferimento injury 77

ferramenta tool TH

ferramenta tool Y —Jv

ferramenta de atualizagéo

upgrade tool

JU=ma—T )Y —)b

ferramenta de corte rotativa

rotary cutter

B—=H Y=y F—

ferramenta de crimpar

crimping tool

JEA TR

ferramenta de engenharia

engineering tool

T =T VT =)

ferramenta de monitoracao

monitor tool

ET=H Y —)

ferramenta de programacéo

programming tool

Ia g oI T —)u

ferramenta de saque

release tool

UJJ—2Y—)L

ferramenta IDC IDC tool EEET A
ferrite ferrite 774k
fiagdo wiring Bl

fibra plastica

plastic fiber

TIAF Y T 7 A

file register

file register

T AN LI AA

file register no método de troca de blocos

file register in the block switching method

Tuy 7R TR T AN LTS

filtrac&o filtration At

filtro filter 7 A VH

filtro de ar air filter =TT 4V H
filtro de éleo oil filter FAN T 4 F

filtro de polarizacéo

polarizing filter

Rt 7 4 VA

filtro de ruido de linha

line noise filter

A B N

filtro de ruidos

noise filter

AR T A4NE

filtro de supresséo de sobrecargas bruscas

surge voltage suppression filter

Y= VEEIH T 4 L H

filtro supressor de interferéncias de RF

radio noise filter

FTIOFIART 4 IVE
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Fim End AL

fim de curso stroke end Abp—7=x R

finalizag&o forcada forced termination SRR T

fio wire UAY—

fio blindado shielded wire =)L R

fio com terminal lead wire U — R

fio condutor motor lead wire T2 MU — F#

fio da bobina bobbin thread Tk

fio trangado stranded wire 0

fio trangado blindado

twisted shielded wire

VAR R— L R

firewall firewall T7AT VA —IL
firmware firmware T —hyxT
flag de erro error flag 77—
flag, sinalizador flag 777

Flash ROM flash ROM 77 v 2ROM
flat cable, cabo plano flat cable 77y Nr—T7V
flip flop flip flop 7V Foayr
fluorescente fluorescent AT

flutuag&o, hunting hunting NSF T
fluximetro flow meter it At

fluxo flow 7na—

fluxo de sinais signal flow YT Ta—
fluxo de solda solder flux TATET7 Ty 7 R
fluxo de trabalho work flow U—J77n—
fluxograma flow chart WL
fluxograma flow chart 7r—Fy—L
fluxograma de processos para controle process flow chart for control B TREX

fluxograma de troubleshooting

troubleshooting flowchart

oINS a—T 4T a—

foco focus TH—H A
fogo fire KR

52




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
RIVEFHIVER e BAEE

folha de propriedades property sheet A= PAVANGVESE

fonte source V=2

fonte de agua water source FEIKIR

fonte de alimentacdo Power supply e

fonte de alimentag&o power supply X

fonte de alimentacdo CA AC power supply ACE

fonte de alimentacdo da cAmera camera power supply 7 A T EIR

fonte de alimentagdo de comutagdo switching power supply AA T v T EIR

fonte de alimentacdo de mercado commercial power supply P AR

Fonte de alimentac&o do circuito de controle | Control circuit power supply I AEN A B TR

fonte de alimentag&o do circuito principal main circuit power supply EREIFES=E47

fonte de alimentag&o do controlador programavel | programmable controller power supply *—7/4 W &R

fonte de alimentagdo dos sensores  power supply for sensors oY HER

fonte de alimentag3o tipo slim slim type power supply module AV LE A TERL= K

fonte de alimentac&o trifasica three-phase AC power supply 3HH AL it FE IR

fonte de luz light source TR

fonte de tag tag source BT — A

fonte estabilizada stabilized power source ZEAL IR

fora de controle out of control BEAA

forca contra-eletromotriz counter-electromotive force Wik EE )

forma shape 2N

forma de trem de pulsos pulse train form 7V ZH T RE

formac&o de orvalho dew formation i

formar compose ARk

formato format TEA =~ b

formato de arquivo file format 7 7 A NVIER

formato de entrada de diagrama temporal timing chart format input A I TF ¥ — MEXAT

formato de imagem image format [LIRE 372

formato de registro

recording format

LT A —~ v b

Formato do pacote

Packet format

Nry N7 4=~ b
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HEE
=]=]

BAE

formula de calculo

calculation formula

i v

fornecedor de alarme

alarm provider

At A=Pav V4

fornecedor de conexao de rede

network connection vendor

Fy U — 7 B EE

fornecimento supply ks

forno/estufa para secagem drying oven/Kiln Hz R

fotoacoplador photocoupler T NI TT

fototriac phototriac TxXx N TAT VD
freio a po powder brake NG —T L —F
freio de seguranga safety brake BT L—%

freio dindmico dynamic brake AT Iy 77 L—%
freio eletromagnético electromagnetic brake W7 L —%

freio eletromagnético do motor motor electromagnetic brake E—HEHT L—F
freio regenerativo regenerative brake FIAET L —F

frente removivel em janela pop-up

pop-up faceplate

RNy T ST 2—AFL— |

fréon freon A V4
frequéncia frequency JE e
frequéncia angular angular frequency 14 JER K
frequéncia da portadora carrier frequency X U7 A
frequéncia de digitalizacio scanning frequency A JE A
frequéncia de entrada input frequency AT SR
frequéncia de pulsos pulse frequency 7V A JE K
frequéncia de ressonancia resonance frequency IR J] 8
frequéncia de ruidos noise frequency I A RJE B
frequéncia do relogio clock frequency 7wy 7 JERE
frequencimetro analdgico analog frequency meter 7 a 7RG
fresadora milling machine 7T A A
fresagem milling =V T
friccdo estatica static friction [N

fuga leak T

fungéo function BA%L
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funcdo function FERE
funcéo adicionada added function ik se

funcéo de pertence

membership function

AU N— oy TR

funcéo socket

socket function

V4 RS

fungédo trigonométrica

trigonometric function

=%

function block

function block

Ty varyyayy

fundicéo de injecdo de zinco

zinc die-cast

HEH 2 A F v A b

fundo virado para cima, de cabeca para baixo bottom up A NN
furo de pino pinhole v AR—
fusivel fuse Ea2—X

fusivel de acdo retardada

medium time-lag fuse

RTAT LA LT T 2a—X

fusivel de atuacg&o rapida quick acting fuse W E 2 — X
fusivel queimado fuse blown b 2 — Xy
fusivel queimado blown fuse b 2 — AW
fuso spindle EEUi

fuso de esferas ball screw =LY
fuso horéario time zone BA LY —
Galvano Galvano VIR )
gancho hook MNE

gancho de conexao do médulo

module connecting hook

o= MEFEHT v 7

gancho de fixagdo do modulo

module fixing hook

o=y NEEHZ v 7

gancho, ferrolho/trava, projecéo hook, latch, projection 77

ganho gain TA v

ganho de loop de posicdo position loop gain MEN—T A
ganho de posicdo position gain A=y
garantia de qualidade quality assurance mn B PRAIE

gas argon argon gas T TTA

gas auxiliar assist gas T YA RNTA

gés didxido de carbono carbon dioxide gas ZRAIRSE AT A
gas inerte inert gas AIENEAT A
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gas neom neon gas AT A

géas oxigénio oxygen gas Wa 3R 7T A

gas hélio helium gas YT LT A

gases nao corrosivos noncorrosive gases GG EETT A

gate array gate array JF—R T L—

geracgdo automatica auto-generation H B A= Bk

gerador de caracteres

character generator

XY T/ TR L—H

gerador de caracteres

character generator

¥y I/ 4ERL—X

gerador de pulsos

pulse generator

INIVAY 2R L —H

gerador de pulsos

pulse generator

IRV AFEAELR

gerenciador

manager

R

gerenciador de projeto

project management

suayxy NEHR

gerenciador do sistema system manager VAT NEHE
gerenciamento de login login management v 7 A
gerenciamento de producgéo production management EPEE

gerenciamento do sistema

system management

VAT A TR AL

gestdo de calendario

schedule management

P

gestdo de seguranca

security management

txa T B

gético gothic Ty
grade grid 770w R
gréfico graph 777

gréafico chart Fr—F

grafico da tendéncia historica

historical trend graph

EARNIBIL RV RTT T

gréafico de acompanhamento da monitoracao

monitor trace graph

F=H N L—RT T T

gréfico de derating

derating chart

FA4L—T 4T

gréfico de desenvolvimento

development chart

JE B X

gréfico de fun¢des, function chart

function chart

Ty varFry—h

gréfico de tendéncias

trend graph

ML RTTT

gréfico sequencial de fungbes

sequential function chart

= NT Y aryFy— b

grau

degree
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gravacao etching TyFT
grosso thick A B
Grua Crane J L=y

grupo de comentarios

comment group

aRxA NI N—T

grupo especificado

specified group

T N—TFRE

handshake handshake N Ry z—7
hard-wired hard-wired N—FRUAY—F
harménicos harmonics i A

hectare, ha ha NT B =)
hexadecimal hexadecimal 16154

hidrogénio hydrogen gas IKFETT A
histerese hysteresis i 72 L
histerese hysterisis EAXAT YA
histérico de alarmes alarm history 77— LERE

histérico de atualizacdes de versdes

version upgrade history

N—=T 3 Ty TIERE

histérico de erros error history * 7 — g
horas de operagéo operation hours TR R ]
horas de trabalho working hours T3
horizontal horizontal 7K

hub hub INT
humidade ambiente ambient humidity ] B S

I/O mapeadas em porta

port-mapped I/O

Nl Nl A N V0]

I/O mapeado em memoria

memory-mapped I/O

AE VU< v7 RO

I/O remoto (RX, RY)

remote I/O (RX, RY)

UE— M AHIRX,RY)

idioma de texto estruturado

structured text language

ART I Fx—FT %A NSl

ignorar execucgao

skip execution

A Xy T HET

ima magnet et
Imagem de espelho mirror image N AT TR
iman permanente permanent magnet ARG

impedancia

impedance

A E—HF R
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RV IVEE

Bl

3

BAE

Impedancia de carga

load impedance

AL v E—HF R

importar import A4 AR— kK
importar import FEIA TR
impressao de ASCI| ASCII print TAF—=7Y R
impressora 3D 3-D printer —Wa 7Y
imprimir print BNl

imprimir print out TV T T

imprimir instrucdes de codigo ASCII

print ASCII code instruction

TAX—a— K7 Mg

impulse starter

impulse starter

AV IN)VAR AR —ZR

impureza

dross

=S

imunidade ao ruido

noise immunity

J A Rtk

Imunidade contra sobrecargas bruscas EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

P—TA 2 2=7 1+ EN61000-4-5

incisao

incision k=]
inconsisténcia inconsistency NLERIA
incrementar increment A7 VAR

indicacao de fusivel queimado

fuse blown indication

b 2 — X &R

indicacao de sprite

sprite indicate

AT TA MNEIR

indicacéo do limite de velocidade (saida durante o limite de velocidade)

speed limit indication (output during speed limit)

A= KU 2w FERGEEH R )

indicacao proxima

close indication

71— AR

indicador analdgico

analog indicator

7 u JEIRE

indicador de alarme

alarm lamp

TI—=bT T

indicador de aviso de emisséo de lasers laser emission warning indicator L— R A T
indicador de interrupgéo do sistema |system interrupt pointer VAT DFEIARKRA B
indice index AT T A

indice de carga de pico

peak load ratio

indice de carga do motor motor load ratio =
indice de carga efetivo Effective load ratio FoN B R

indice de carga regenerativa

regenerative load ratio

i
i
3
®

indice de curso

Stroke ratio

[

AN
o
[y

indice de curva tipo S

S-pattern ratio
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indice de divisdo dividing ratio 57 At

indice de frame frame rate ZlL—Ahl—F

indice de melhoria improvement rate R

indice de momentos de inércia de carga load inertia moment ratio AREEE— A R

indice de operacéo de equipamento equipment operation rate B[RS

indice de poténcia, taxa de poténcia |power rate NU—L— |

indice de producéo yield rate HEED

indice de produc&o local local purchase rate Bl Hi G =R

indice de reduc&o de velocidade speed-reduction rate JBOH EE

indice de ripple

ripple ratio

U 7R

indice de trabalho duty ratio Ta—T Ak
indice de transferéncia de dados data transfer rate T — B RIEH
indice fixo fixed ratio JE L3

indice sintético synthetic rate A R
indice, proporgéo ratio bR
indice/razéo de carga load ratio A faf 2
individual individual {(El
individualizag&o individuation AL

induc&o eletromagnética electromagnetic induction TR E
indutancia inductance AUHETH R
indutor inductor AUHETH
inércia inertia AF—%
inércia média medium inertia FE e

inércia ultra baixa ultra-low inertia AR
informac&o information 15

informac&o de cancelamento do programa

program abort information

Fu g5 AT R— MNMEH

informacao de conversao reversivel da programagdo com label

label programming reversible conversion information

TNTa g T 7 ARG

informag&o de converséo reversivel do programa com label

label program reversible conversion information

T VT a7 T LA

informac&o de erro comum

common error information

T 7 — g

informacédo de erro individual

individual error information

= 7 —fEI1E
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HEE
=]=]

BAE

informacé&o de indice

index information

AT v 7 AEH

informacao de placa de terminal remoto

remote terminal card information

UE— ¥ —IF A — RIEH

informac0®es adicionais para tipo de base/rack

additional information for base type

NR— R & A T IBNNEH

informacdes da embalagem do software

software package information

VT N =T Ny — U

informacgdes da versado

version information

R A

informacdes de atualizagBes de versfes

version upgrade information

NV a v Ty T ENR

informacg®es de base/rack

base information

A

informac®es de dados de monitoracdo

monitor data information

=T — 2GR

informac®es de diagndstico de arquivo

file diagnostic information

7 7 A VWG R

informac@es de diretdrio/arquivos lidas

directory/file information read

|l

=

F4L 7 Y - T A AERGEH L

bl

informacgdes de erros

error information

Vi
= 7 —

informacgdes de gerenciamento de buffer circular

ring buffer management information

U278y 7 7 R

informacgdes de ligagbes

connection information

a %7 g EHR

informacgdes de login do usuério

login user information

7A=Y iER

informacgBes de roteamento

routing information

V=T T IER

informagdes de senha remota do médulo selecionado

remote password target module information

JE— R SR — xR =y MER

Informacdes Detalhadas do Médulo/Informacdes Detalhadas do Mddulo

Module's Detailed Information/Module's Detailed Information

=y bEEMIE )

informacgdes do DIP switch

DIP switch information

F A v T ALy T

informacg@es do dispositivo

device information

TNA ANE

informac¢des do hardware

hardware information

N= T =T 15

informac¢Bes do médulo

module information

o= MEH

informacdes do sistema de dispositivos de trabalho

work device system information

U— 7 F R AV AT LEHR

informacgBes sobre a marcacéo

marking information

=% 7l

Inibic&o de escrita de parametros

Parameter writing inhibit

INT A= HEIABEEL

inicializacdo initialization g

inicializago sincronizada de multiplas CPUs multiple CPU synchronized boot-up ~ /L FCPUR¥i 7z k15
inicializar Initializing A= T4 XH
iniciar start LR

iniciar monitorag&o start monitor £ =% [tk

iniciar secgéo

start section

AF—hrET g

60




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

RILRHILEE

HEE
=]=]

BAE

Inicio de backup preparado

Backup start prepared

Ny 7Ty 7B e

inicio de rastreamento

trace start

YT TR — A

Inicio do n° de 1/O do médulo

module start I/O No.

== F4EHAI/O No.

Inicio/fim do disp. local

Local dev. start/end

B —J VT N A AR A

in-position

in-position

AR g

inserir

insert

A

inserir comando

insert command

FLADSE S

inserir programa

insert program

FART 1 7T

inspecéo da amostragem sampling inspection PR A
inspecdo de bens efetivos actual goods inspection Bln A
inspecéo de expedicéo shipping inspection Hifar A
inspecdo de jungdes joint inspection SRR
inspecéo de materiais recebidos inspection of in-coming materials 3% Af#
inspec&o de recepcdo receiving inspection Hig A\ A
inspecdo de seguranca safety inspection TR
inspecdo de solda solder inspection IEATE A
inspecao destrutiva destructive inspection B A A
inspecao integral whole inspection 2HRE
inspecao periddica periodic inspection TE M AR
inspecao visual visual inspection ERiTR s
inspetor inspector R B
instalac&o installation AT
instalac&o installation Bais
instalagdo installation Huft i
instalar install A A=)

instrucdo de acesso aos buffer memories

buffer memory access instruction

Ny 77 AEYT 7 EAMS

instrucao de ASCII

ASCII instruction

T A X — g

instrucdo de atualizacéo

refresh instruction

V7 Ly ama

instrucdo de chamada de programa de sub-rotina

subroutine program call instruction

YT N—FTa s T ha— s

instrucdo de comunicac¢ao por socket

socket communication instruction

Vr ey hsiE e
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instrucdo de controle do programa program control instruction 7'a 77 NHIE A G

instrucdo de definicdo de data logging

data logging set instruction

F—gaXL Iy Mk

instrucdo de derivacdo do programa

program branch instruction

A=A NG 53

instrucdo de entrada

I statement

IA7T—F Ak

Instrucéo de escrita de pré-definido ICPREWR1(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

7V ¥y MEEIAZMSICPREWR1(P))

instrucéo de fung@o de comunicagéo por socket

socket communication function instruction

Yy MEfERERE S

Instrucéo de inicio de tabela (IPPSTRT1(P))

Table start instruction IPPSTRT1(P))

7 — 7 VhkEh a4 (IPPSTRT1(P))

Instrugdo de mensagem dos usuario

User message instruction

=Ry =M

instrucéo de operacao aritmética em BCD

BCD arithmetic operation instruction

BCDH M E R M

instruc&o de operacg&o de dados data operation instruction T — X RS
instruc&o de operac&o de tabela table operation instruction T =T VR EA S
instrugdo de processamento de bits  bit processing instruction vy ML

instrucao de processamento de dados

data processing instruction

T AR Ay Ay

instrucao de processamento direto

direct processing instruction

A LT NMLERG S

instrugéo de registro de execugéo do programa de baixa velocidade | program low-speed execution registration instruction | 7" 12 75 AEIH BT EEM S
instrucéo de rotagéo rotation instruction 0—F—3 g e
Instrucdo de saida de pulsos Pulse output instruction 7V A A

instruc&o de sequéncia sequence instruction T v A

instrugédo de shift shift instruction 7 Mgy

instrucéo de transferéncia de dados | data transfer instruction T — ZERIEM A

instrug&o de troca de blocos block switching instruction 7y 7Yk Z A

instrugao de verificagéo do status de execugéo do programa |program execution status check instruction | 7’12 77 AFEITIREETF = v 7 6y
instrugéo dedicada de alta velocidade de multiplas CPUs | dedicated instruction of multiple CPU high speed bus |~ /L FCPUM] 5 3 2 2 %) it B F Ay
instrugéo dedicada de sistema de multiplas CPUs  multiple CPU system dedicated instruction | < /L FCPU> 27 LB A5
instruco dedicada de transmissao de alta velocidade de miltiplas CPUs | multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction | <7 /L CPU ] 15 3 18 {E B F Ay
instrugéio do diagnostico de depuragéo e falhas debug and failure diagnostic instruction F N A Eﬁzﬁ ZMren e

instrugdo do maédulo para ligagédo de dados

data link module instruction

T—=H Y=y M

Instrugéo escrita do valor do limite superior/inferior do contador em anel ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction (CRNGWR1(P))

V7w ETREZEALG5ICRNGWRL(P))

instrucdo master control

master control instruction

v AN L hE—Lmes

instrucéo para atualizacéo por batelada dos buffer memories

buffer memory batch refresh instruction

Ny 77 A=Y 7Ly v ama
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instrucdo para data link

data link instruction

=5V s R

instrucdes de atualizacdo de rede

link refresh instruction

Vo7 )7y v a liame

instrucdes de controle de dados

data control instruction

T — A il A

InstrucBes de controle do/de processo

Process control instruction

7 u & A HHG

instrucdes de derivacdo do ponteiro

pointer branch instruction

WA 2 H o3I

InstrugBes de entrada de matriz

Matrix input instruction

4_"\
s5
PANYAN

<~ ~U 7 AN

Instrucdes de leitura de valor de pulso medido (ICPLSRD1(P))

Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P))

T
7L ZJTEAFEHS LS (ICPLSRD1(P)

instrucdes de leitura do valor de contagem retentivo (ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

7 v FHh v Magi Ui ICLTHRD1(P))

Instru¢bes de modulagédo em largura de pulso

Pulse width modulation instruction

VAVIZV S YN i e

instrucdes de operacgéo

operation instructions

((ESEEE

instrucdes dedicadas de rede

link dedicated instruction

VU B A

instrugdes dedicadas de transmissdo de multiplas CPUs

multiple CPU transmission dedicated instruction

~ /L F CPUM@(E & M

instrucdes dedicadas do médulo de fungéo inteligente

intelligent function module dedicated instruction

ST YDy MEfEa = FEAGS

instrumentagéo instrumentation GBS
instrumento de medicao metering instrument EET
instrumento de medigéo gauge T=
instrumento de medigéo de nivel level gauge LUV ER
instrumento medidor de pressdo pressure gauge JE 775
inteligente Intelligent A7
intensidade intensity B
intensidade alta high intensity RS

interface

interface

A H—Txz—RA

interface Centronics

Centronics interface

b= RS F T 2—R

Interface de I/O NPN

sink I/0 interface

VI NN A BT 2 — R

Interface de I/O PNP

source I/0 interface

V=AANENA L H T 2= A

interface do lado do PC

PC side I/'F

oY a AUF

interface do termistor do motor

motor thermistor interface

T Y —=IRF A I =Tz — A

interface homem-magquina

man-machine interface

vrwA R T 2 — A

Interface lateral de PLC, CLP

PLC side I/F

=0 YIF

interface éptico

optical interface

YA v BT 2 — A
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interface paralela

parallel interface

WRITVLINWA BT 2—A

interface serial

serial interface

ST AHE T 2 — A

interferéncia interference FH BTV
interferéncia de ruidos noise interference J A ATk
interferémetro laser laser interferometer L— =Ty
Internet internet A B —=F b
interpolac&o circular circular interpolation 0
Interpolacéo helicoidal Helical interpolation ~ U T VAT
interpolador interpolator AUERL—%
interromper interrupt o
interromper interrupt A -

interromper lista de monitorizagao do programa

interrupt program monitor list

BABT 0T T A —EE=H

interrupcdo de alarme

alarm stop

77— A2k

Interrupgéo de D-Link/Interrupgéo de link de dados

D-Llink stop/Stop data link

F—% U T EIE

interrupcao inteligente

intelligent interrupt

ATV Tz FEIYIAR

interrupgéo sincronizada de multiplas CPUs

multiple CPU synchronous interrupt

~ L F-CPUINH] 5] HAE]IA F

interrupgao sincronizada de transmisséo ciclica

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v ZAREFEBIELA 2

interruptor de fim de curso

limit switch

Uy hAA T

interruptor de fio

lead switch

U—FAA vF

interruptor de hardware

hardware switch

N=RKU =T AA vF

interruptor de limite inferior

lower limit switch

TRY Iy bAS v F

interruptor de nivel

level switch

LU A A T

interruptor de preparacéo da operagéo

operation preparation switch

RS A A~ F

interruptor de pressao

pressure switch

EHAAL v F

interruptor de pressao

pressure switch

Ty x— A vF

interruptor de protecéo

protect switch

Tur s AL vF

interruptor de protecéo do sistema

system protect switch

VAT ATOT I NAAL vF

interruptor de seguranga com bloqueio

guard switch with an interlock

1oy 7R BT AL v F

interruptor de tapete

mat switch

~v hAL v T

interruptor flexivel

flex switch

TV I AARAL vF
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interruptor multipolar

polyswitch

Y 2A v F

interruptor operado a duas maos

two-hand operation switch

W FEEAA v F

interruptor para calibragem do termistor

thermaistor calibration switch

e 2 RS REERIE A A F

interruptor principal

master switching

~ AZ YL 2

interruptor tactil touch switch By FAA vF
interruptor de desvio 6tico optic bypass switch Je XA IR A T
interruptor eletromagnético electromagnetic switch M P AR
interruptor/botéo/chave manual manual switch FEAA v F
interruptor/chave principal main switch FAA v F
intertravamento interlock A=
intervalo de acesso access range T U A
intervalo de execugédo continua continuous running range T A

intervalo de in-position

in-position range

AR T Y a

intervalo de pecas de trabalho

workpiece interval

U — 7 k&

intervalo de retencéo

latch range

7 v FH#ipH

intervalo de scan

scan interval

A% v R

intervalo de tempo

time out

ZA LT TR

intervalo de usuario

user range

a—HFr Y

intervalo de valores de painéis

panel value range

v i

intervalo de valores do dispositivo de controle

controller value range

2y ko — L#H

intervalo dindmico

dynamic range

AT Iv Iy

intervalo do servico de leitura do médulo

reads module service interval

s T

intervalo especificado

specified range

Rarn
ini
fii}
By
=g
E

intervalo/faixa permitido(a) permitted range EiRay |
introduzir valor do dispositivo Input device value T A AEAT)
inventario adequado appropriate inventory 1 (E A JH
inventario de produtos com defeito  stock of the defectives N BRAE
inventario de seguranca safety inventory AL
inventario excessivo excessive inventory 0 F7E o
inventario final ending inventory HIRAE
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inventario inicial initial inventory B E e

inventario inicial inventory {EJiE

inventario real practical inventory FAE

inventario de longo prazo long-term inventory TR R

inversor inverter A N—H

inversor de frequéncia trifasico three-phase inverter 3FHA R —%

inversor do tiristor

thyristor inverter

YA VRLZA L N—=H

inversor em run

inverter running

A N — F LT

inversor operando em ready

inverter operation ready

A S 5 SRR 5 T

inverter invert PR

investimento em equipamento equipment investment A E
irregularidade, bump bump N

isento de falhas, a prova de falhas  fail-safe Tz ANtE—T
isolador isolator TAVL—F—
isolamento isolation TAL—T gy
isolamento insulation ok

isolamento de fotoacoplador photocoupler isolation 7 N BT T Hak%
isolamento de relé relay insulation U L —iix
isolamento do transformador transformer isolation k7 A
item de dados da tag tag data item X 7T —X2IHH
item de erro error item 7 —IHH

item monitorado monitored item E=FTAT A

item opcional

optional item

F7a i

janela

window

VALY Ry

janela de cobertura a prova de poeiras para substitui¢éo de fusiveis

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR U A d 8 —

janela de projeto

project window

A =SV E/ Ny P AV Ny

janela de sobreposicéo

overlap window

F—=N=T v T4y

janela de video

video window

=72l AN AV N

janela principal

key window

F—U4 KU

janela pop-up

popup

RNy T v
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jato de ar air shower T vxU—
jig jig AV
jog jog vas

key code switch

key code switch

F—I— RAL v F

Kit de filtro Filterpack TANE N T
lacuna gap PR [

ladder ladder T —

lado da escuta listening side Uy A
lado de carga load side B i

lado do cliente client side 7747 Ml
lado do conjunto set side T M

lado do servidor server side B Al

lado para ligag&o connecting side k7 M|
lampada lamp A

lampada de alimentacdo/energizacéo

power lamp

N —Z o F

lampada de carga

lamp load

Akt

lampada halégena

halogen lamp

~Naryrg S

lampada incandescente incandescent lamp HENT 7
langamento chucking Fyvxo T
lapidagdo em brilhante brilliant cut AUV BV N
lapidac&o em bruto rough cutting FLHI D

largura width g

largura da escala scaling width A=V TR
largura da placa board width g

largura de bit de parada stop bit length A by 7By MR

largura de histerese

hysteresis width

AT Y AR

largura de linha line width b

largura de pulso pulse width 7NV A
largura de segmento segment length v AV MR
largura do caractere character width ST
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largura do pino pin width B g

laser laser L—HF—

laser de orientac&o guide laser A KL —H

laser semicondutor semiconductor laser PR L —

leiaute layout LA T Uk

leitor de cartbes card reader —R U=

leitura read out A L

Leitura a partir do PLC Read from PLC PCith

leitura aleato6ria

random read

72 hgEt L

leitura da tabela de informag6es do arquivo

file information table read

77 A AR TR L

Leitura de dados de trace a partir do PLC

Read trace data from PLC

kL —RAFT— 4% PCHith

leitura do médulo

module read

2=y Mt

leitura do nome do modelo do médulo

module model name read

o=y MELTH L

leitura do status de utilizagdo da meméria memory usage status read A& VARSI L
leitura/escrita de dados de arquivo  file data read/write 7 7 A VA B LIEIA I
lentamente Inching AFT

lente do colimador

collimator lens

oY A—FL X

lente objetiva objective lens xyL X
lente receptora receiver lens =L R
lente transmissora transmitter lens g X
libertar todos release all ES/N S
licenca license e AV
ligagcdo connection axyvayv
ligagéo connection i

ligacdo de bus digital

digital bus connection

T I H LN AR

ligac@o de microcomputador

microcomputer connection

~A 2 B

ligacdo de rede

network connection

Xy MU — 7 @k

ligacdo de rede de coexisténcia

coexistence network connection

BAExRy MU — 7 i

ligacdo do console

console connection

= ) — L

ligacdo em bus

bus connection

/N A

68




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
RILEHILEE £ BAE

ligacdo em cascata cascade connection 7 A — R

ligacdo em estrela star connection b e

ligag&o em série (I6gica E) serial connection (AND logic circuit) |48t (ANDI=] #)

ligacdo em triangulo delta connection VAl

ligacao incorreta incorrect wiring AR

ligag&o paralela (circuito l6gico OU)  parallel connection(OR logic circuit) I 414 (OR[A] 1)

ligag&o zigue-zague zigzag connection ¥ T TRERR

ligar turn-on B—F

limitado-refletivo definite-reflective RR 7 SR

limite de curso

stroke limit

Abr—2Y 3k

limite de curso do hardware hardware stroke limit N—=FRyxz7Abr—=7U Iy
limite de curso do software software stroke limit V7 =T A —27UIv b
limite de curso do software (limite inferior) software stroke limit (lower limit) Y7 b7 =7 X2 bu—2U 3 v b FIRE
limite de curso do software (limite superior) software stroke limit (upper limit) V7 b7 =72 br—2 VU I v b ER{E

limite de curso superior

upper stroke limit

ERA br—2Y 3y k

limite de probabilidade limit of probability e =R RS
Limite de software - Software limit - V7 hU=T Yy b
limite de torque torque limit kv 7 il BR

limite de torque analégico

analog torque limit

7w 7 v iR

LIMITE INFERIOR DA ESCALA

SCALING LOWER LIMIT

A=Y TR

limite inferior de curso

lower stroke limit

FIRA E—2Y vk

limite inferior do range

controller range lower

oy ke —)VEPH TIRE

Limite inferior inferior de alarme de processo Process alarm lower lower limit Tuv AT 75— AT TR
Limite inferior superior de alarme de processo Process alarm upper lower limit Iut AT 7 —uETR
limite inferior/limite minimo lower limit/bottom limit TR

LIMITE SUPERIOR DA ESCALA

SCALING UPPER LIMIT

2r—V 7 ER

limite superior do range

controller range upper

oy ha—/L#EE R E

Limite superior inferior de alarme de processo | Process alarm lower upper limit Tav A7 7 —ATFER
Limite superior superior do alarme de processo Process alarm upper upper limit Iut AT I —2uE R
limite temporal time limit A5 Uy b
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limpar clear 707
limpar alarme alarm clear TT7—=b7 VT
limpar dispositivo device clear TN AT VT

limpar memoria de programa

clear program memory

Ta I LAV EVTT S

limpar memoria do dispositivo

device memory clear

TNHRAAAEY 2 VT

limpar parametro

clear parameter

INT A= T7IT

limpeza de retencéo remota

remote latch clear

YE—bTFI YT

limpeza de retentivos latch clear TZyFI U7
limpeza quimica chemical cleaning ==k mEs
linearidade linearity [ER 7S
linearidade do torque torque linearity kL7 B
linearizar linearize V=774 X

linguagem de programacéao

programming language

s T IS5k

linguagem de programacéao

programming language

ZA=F AN

linguagem de suporte mecéanica

mechanical support language

AAYR— N Eik

linguagem do controlador programavel

programmable controller language

S B

linguagem mnemonica

mnemonic language

=—t=v 7 5k

linguagem simbdlica de relés

relay symbol language

D L— R

linguagem simbdlica légica

logic symbolic language

Yy vrRY v sk

linha line [EIi73

linha central center line v E—T1
linha central center line HL R

linha comum common line a2 R

linha de montagem

assembly line

ML T A

linha de orientagéo guide line A RTA
linha de producéo production line EFETA
linha de scan scan line e

linha de sinal anal6gico analog signal line T a TR

linha de solda weld line 7=V 7 N GV
linha grossa thick line PN
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linha ideal ideal line PRAREH,
linha publica geral general public line — A [EIHR
linha tracejada dashed line TR
linhas retas straight lines =R
liquido de bateria battery fluid Ny T VIR
lista list —%
lista list it ] — %

lista de arquivos de script

script file list

A7 )75

lista de auto-diagnéstico

self-diagnostic list

HORk—%&

lista de blocos

block list

Ty 7 YA R

lista de buffer memory

buffer memory list

Ny 77 A —&

lista de cddigos de alarme

alarm code list

lista de cddigos de erro

error code list

lista de contetdos de projeto

project contents list

lista de controles por amostragem

list of spot checks

Tz 7 —Fh

lista de dados do projeto

project data list

PARZE A A e

lista de dispositivos

device list

TNA A

lista de dispositivos utilizados

list of used devices

TN AER Y A B

lista de erros error list =7 — g
lista de estoque de saida outgoing stock list HE 2R
lista de funcdes function list PRe—H

lista de function block (FB)

function block (FB) list

Ty rvaryryay s (FB)—E

lista de informacdes do produto

product information list

Lt

lista de instrucdes

instruction list

=

Bt

Lista de Parametros do Médulo de Fungéo Inteligente

Intelligent Function Module Parameter List

AT IV MEE =y PRT XA —F —

lista de percursos de conexao

connection path list

e TR

lista de processos list of processes TIEZ
lista de sinais de /0O list of I/O signals AHNE S5

lista de tipos de frame

frame type list

TL—hHAT—E

lista suspensa

pull-down list

TNE ) A b
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litio lithium UF o

local local 0 —J)v

Localidade Locus FLBR

localizag&o localization B

localizag&o atual current location BT Hl

localizag&o remota remote location 122 A

logaritmo natural/neperiano natural logarithm H 2R K

l6gica logic 0y

I6gica hard-wired

hard-wired logic

N—RTL Y —FaY s

I6gica negativa

negative logic

AT A4TaY 7

l6gica negativa, NPN negative logic A i B
l6gica positiva positive logic 1E G PR
login login arA
logotipo logotype nav—7
loop loop ="
loop loop count JL— 7Bk

loop de corrente

current loop

Ly h—7

loop de posigdo position loop ALE L —

loop positivo positive loop EL—7
loopback loop back N—T Ry

lote lot =

LS| de customizagédo custom LSI H A Z LLSI
lubrificag&o a 6leo oil lubrication (RS
lubrificante & base de silicio silicon grease YVary 7Y R
luz ambiente ambient light i3 [ R

m, metro m A— kv
machine analyzer/Machine analyzer machine analyzer/Machine analyzer ~ 3 > 7 7 A ¥
magnético magnetic e

maneiras manners ZIHH

manter saida hold output PR (R —v R )
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mantissa

mantissa

R

manual

manual

~==a 7))l

manual de compra

purchase manual

EE~=a7

manual de instrucbes instruction manual e B 35
manual de operacéo operating manual ANV =T 4 T =a T
manual de operag&o manual for operation EEFIEFH

manual de referéncia

reference manual

V77 L v A~w=aT

v

Manual de Usuério Aberto

Open User's Manual

<= a7V ERL

manual do design

design manual

it =T

manual do usuario

user's manual

Z—HP - =2 T

manufatura manufacture S
manuseamento handling ey
manutencao overhaul A== R —)b
manutencao maintenance SR
manutencéo maintenance AUTF A
manutencéo de pico peak hold v'— 27 Rx—/L R
Mao francesa L-bracket L4 A
maquina de costura seam machine —
magquina de costura sewing machine RV
maquina host host machine RA N
maquina retifica grinding machine AFHI
maquinaria machinery N T A%
magquinaria machinery PR 1
marca mark Fl5-

marca de registro register mark LYv—7
marca do simbolo symbol mark VRN —T

marcacao em paleta

palette marking

by MR

margem

margin

~—

margem de erro

margin of error

=0
H'/:{‘J:

margem de ruido

noise margin

A R<w—y

73




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

RILRHILEE

£
[=]

3

BAE

martelo

hammer

INS T

martelo em borracha

rubber hammer

TN —

mascara de sub-rede

subnet mask

T Xy R AR

massa

mass

=N
HE

master control

master control

VAHa ba—)

material material ME

material material B

material viscoso viscous material REMEAR

matérias-primas raw material AR

matriz ativa active matrix TITA4T2 M) v TR
mau funcionamento, defeito malfunction AR

mecanismo de seguranca safety mechanism rgest;o 1

mecanismo para protecdo dos dedos finger protection mechanism T4 =T aTr Mk
média ponderada weighting average BT L

mediano median AT AT

medicdo measurement M E

medicdo atual de ions

ion current measurement

A B E

medicao de campo/folga/espagamento/passo

pitch measurement

vy FHIE

medicdo de dimensao

dimension measurement

SPHERIE

medicdo de vibracdes

vibration measurement

RAHIE

medicdo do tempo de scan

scan time measurement

Ax v o2 A LHE

medicao efetiva

actual measurement

eS|

medicdo da excentricidade

eccentricity measurement

i L E

medicbes comparativamente com o ruido measures against noise I A R

medidas de seguranga safety measures LR

medidas emergentes emergent measures S

medidor de carga load meter a— R A—Z

medidor de fluxo do tipo engrenagem oval oval gear type flow meter =)V g A R T
medidor de painéis panelmeter NIV A —H

medidor de poténcia do laser laser power meter L—H R — X=X
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megaohmimetro megger AT —
meio ambiente surrounding environment JE PHER B
memoria memory AEY

memoria cache

cache memory

FyyiaXAx®y

memodéria cache do programa

program cache memory

Tl AX vy a AT

memoria compartilhada de multiplas CPUs

multiple CPU shared memory

<~ /VFCPUMLA A E Y

memoéria de backup

backup memory

Ny 2T v T AEY

memoria de dados

data memory

F—HAE

memoria de fluxo de sinais

signal flow memory

T FTE—AFEY

memoéria de programa

program memory

A=A NN )|

memodria de transmissao de alta velocidade de mdltiplas CPUs

multiple CPU high speed transmission memory

~ VT CPUM & HEE A€V

memoria dindmica, DRAM

dynamic memory, DRAM

HAFTI v I AEY

memodéria do dispositivo

device memory

TNAZAEY

memoria do drive

drive memory

NIATAEY

memoria do sistema

system memory

VAT LAEY

memoaria estatica

static memory

AT AT AEY

memoria flash

flash memory

7T vaAEY

memobria para tipos de letra font memory TEH M AED
mensagem message A yg—
MENSAGEM DE USUARIO USER MESSAGE =P Ay —

mensagens de erro

error messages

TT—RAvyk—

menu

menu

A= a—

menu da lista de erros

error list menu

T —JEREEA =2 —

menu de configuracao

setup menu

Yy NT v A= a—

menu de confirmacao das definicdes do relégio

clock setting confirmation menu

RFRT R E MR A = = —

menu de confirmacgéo do teste do dispositivo

device test confirmation menu

TNA AT A MEBA =2 —

Menu de contrastes

Contrast menu

SN L S

menu de definicdo do mddulo

module setting menu

2=y MREA =2 —

menu de definicdes do reldgio

clock setting menu

FEEHEAEA =2 —

menu de especificacdo do endereco do buffer memory

buffer memory address specification menu

Ny TZ7 AEVT FUAREA =2 —
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menu de fungbes

function menu

Tyl vars A a—

menu de informacao de erro comum

common error information menu

=7 —@EFHRA =2 —

menu de informacédo de erro individual

individual error information menu

=7 —EBFHRA =2 —

menu de informacdes de erros

error information menu

TT WA =2 —

menu de limpeza do dispositivo

device clear menu

FRAL AT VT A=

menu de opgdes

option menu

AT ar A a—

menu de registro de erros

error log menu

TT—JEEA =2 —

menu de reset de erro

error reset menu

T T —fRRA =2 —

menu de selecao de reset de erro

error reset selection menu

T T —fRERIBIRA = = —

menu de selecdo de visualizagédo do comentario do dispositivo

device comment display selection menu

FRA AT AL NFFRIRA = 2

Menu de selecao do dispositivo

Device select menu

TN, ZRIRA = 2 —

menu de selecdo do formato de input do endereco do buffer memory

buffer memory address input format selection menu

Ny 77 AEVT RLZAAAERER A =2 —

menu de teste do dispositivo

device test menu

FNAAFANAZ 2

menu do monitor do buffer memory

buffer memory monitor menu

Ny T 7 AEFVEFT=HA A= o0—

menu iniciar

start menu

A — N A= 2—

menu para confirmacéo de teste de buffer memory

buffer memory test confirmation menu

Ny T 7 AEYT A MEBA=2—

menu pop-up

popup menu

R TT T A= a—

menu suspenso

pull-down menu

TN T A= a—

mercadorias perigosas dangerous goods fElR

mestre master R
mestre-escravo Master-slave VAR —AL—T
metal ferroso ferrous-metal W& )R

metal prensado por molde mold-pressed metal AN YA
metal, objeto metalico metal, metal object &R

método aberto open method I =7
método absoluto absolute method 77V Y a—hkhEK
método de aceleracdo/desaceleracdo acceleration/deceleration method — JNjeiE 5 =X

método de cames cam method VNI

método de ciclo limite limit cycle method Vv b A70E
método de controle de pulsos pulse control method 7V AT v
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método de controle fora do range control method out of range il 7 2R T s P A

método de corte cutting method AAFTH

método de digitalizagdo scanning method Ax ¥ A

método de diodo diode method KA F— R

método de geracgéo de ions ion generation method A FUFREFHA

método de incremento increment method A7 VA NAER

método de interpolacéo linear linear interpolation method [EL AR A [

método de ligacdo para comuns wiring method for common =N -V

método de programacao

programming method

Inrg Ik

método de resposta de step

step response method

ATy TINETR

método de stopper

stopper method

A by MERA

método de varistor

varistor method

NY2RZTTA

método do token ring

token ring method

=220 77

método incremental

incremental method

A7) A HIVER

método last in, first out [método LIFO]

last in, first out method [LIFO method]

AL HIE

método Manchester

Manchester method

< F AKX

micro codigos QR

micro QR codes

~AZ7uQRa—F

microcomputador microcomputer ~A a3
miligrama, mg mg N VN
milimetro, mm mm U A=V
milissegundo, ms millisecond UK

miniatura thumbnail P LRA I
Modelo Model eV

modelo model T4

modelo model P

modelo de controle adaptativo model adaptive control BT /130 b I AE
Modelo de malha de ganho Model loop gain T RIS A

modelo standard

standard model

ALY U — RET IV

modelo universal

universal model

2= X—HY)LEF L

modem

modem

EF A
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modificacdo das informacdes do arquivo file information modification 77 ANVIERE R

modificacéo de dados de criacdo de arquivo file creation data modification 7 7 A WAERK B REE

modificag&o de indice index modification AT v 7 AMESH

modo mode T—F

modo aberto open mode F—=7rE'—F

modo atualizacdo

refresh mode

Vo7l yiaFR

modo automatico auto mode F—hrE—F
modo base base mode N—RAE—F
modo cascata cascade mode HA— RE—F
modo controlado controlled module o=y b
modo de acesso access mode TIEAE—NR

modo de acesso direto

direct access mode

AV NT 7'

modo de afinagdo automética

auto tuning mode

F—FFa—=vSE—F

modo de ajuste de ganho

gain setting mode

TA UEREE— R

modo de backup

backup mode

Ny 7T v 7TE—NK

modo de ciclo de torque

torque loop mode

Vo V—TE— R

modo de controle de torque

torque control mode

ML 7 #IEE— R

modo de corrente fixa com acionamento bipolar

fixed current mode with bipolar driving

S e T T R

modo de defini¢cdo de offset

offset setting mode

F7%y MREE—F

modo de depuracgéo

debug mode

TNy TE—F

modo de deslocamento

displacement mode

ENLE— R

modo de diferenciacédo

differentiation mode

Hple— K

modo de entrada de pulsos

pulse input mode

WNIVAANTTE— R

modo de lista

list mode

YA RE—F

modo de medigao de pulsos

pulse measurement mode

SNV AREE—F

modo de microcomputador

microcomputer mode

A a2 E— R

modo de monitoracao

monitoring mode

T HE— R

modo de operacéo de teste

test operation mode

7T A NEERE— F

modo de operagéo do programa

program mode operation

7'n 77 hE— NiEls

modo de partida a quente

hot-start mode

Ry hAA—=FE—F

78




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

RILRHILEE

HEE
=]=]

BAE

modo de prioridade do programa

program priority mode

PA=PAVEN' Tt

modo de rede de I/O remoto

remote I/O network mode

UE— r/OFy FE—F

modo de rede remoto

remote network mode

JE—hRy hE—F

modo de rede remoto adicional

remote network additional mode

VE—Fxy MBEME—FK

modo de retorno a posicgao inicial/posicdo de home

home position return mode

SRR — R

modo de saida de pulsos

pulse output mode

NIV AHIIE— R

MODO DE SEGURANCA

SAFETY MODE

=77 4F—F

modo de simulacdo

simulation mode

vIal—y g E—NR

modo de sincronismo synchronization mode AR AR A 05 2
modo de sincronizagéo synchronization mode [ 4177 20

modo de start inicial

initial start mode

A=V ¥ NVAS—FE—F

MODO DE TESTE

TEST MODE

FA hE— R

modo de tracking sincronizada

synchronized tracking mode

N7k TEME—F

modo de tuning adaptavel (filtro adaptavel II)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

TETTF 4 T Fa—=r TE— T ETTF 4T 7405 11)

modo direto

direct mode

ZA L7 MK

modo fino

fine mode

rkE AT — R

modo individual

separate mode

'L —hFE—F

modo JOG

JOG operation

JOGE A

modo manter/hold

hold mode

A—)L RE— K

modo manual

manual mode

=2 T I)FE— R

modo online

online mode

FrS5 4 E—F

modo real

real mode

U7 LE—R

modo remoto

remote mode

YE—hE—F

modulagdo em largura de pulso pulse width modulation 7NV AR
modularizacéo modularization EYa—k
madulo modulus EV2T R
modulo module 2= b

modulo CC-Link de E/S remota com func¢des de diagnéstico

CC-Link remote I/0O module with diagnostic functions

AR % CC-Link U £ — hJ/O== v b

mddulo analégico

analog module

Trura=yk

moédulo combinado de I/O

I/0 combined module

A DREGL= b
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modulo conversor

converter module

AU NRN—HET 2—)b

mddulo conversor analdgico-digital

analog-digital converter module

TruarlF 4 O NVEHa = b

mddulo conversor analdgico-digital

digital-analog converter module

FTATHELTIa S E i =

modulo conversor bloco de terminais

terminal block converter module

Ui A A = v R

mdédulo CPU do controlador programavel

programmable controller CPU module

= B CPUxL= v b

moédulo de acesso aos dados

data access module

T—RT VA= |

modulo de bloco de conectores/bloco de terminais

connector/terminal block converter module

S T T R

mddulo de captura de pulso

pulse catch module

INNVAX Yy vy TFa=v |

mddulo de comunicacdo

communication module

fHRL =y k

mddulo de comunicacédo de bus

bus communication module

NZEFEL=v K

mddulo de comunicacéo inteligente

intelligent communication module

ATV Vxrhalia=r—vara=yh

mddulo de comunicacéo serial

serial communication module

YU Nasa=—vgra=y k

mddulo de comunicacéo serial

serial communication module

VU T NNEEFE= b

modulo de comutacgéo de bus

bus switching module

N2z 2= b

mddulo de contagem répida

high speed counting module

PP EE R

moédulo de contato de saida

contact output module

BELiji==v b

mddulo de controle de temperatura

temperature control module

REME~ = b

modulo de controle do sistema

system control module

VAT AEHI = |k

moédulo de CPU virtual

virtual CPU module

RAECPU~= v k

mdédulo de diagndstico de falha externa

external failure diagnostics module

SERME B = b

mddulo de display externo

external display module

I FE R = R

mddulo de dispositivo inteligente

intelligent device module

A PE VA P S

moédulo de entrada input module ANJj=> k
moédulo de entrada analégica analog input module TrarZ ANa=y b
modulo de entrada CA AC input module ACATj=v |

maodulo de entrada de 24VDC com fun¢des de diagnéstico

24VDC input module with diagnostic functions

Z Wikt EDC24VA )= v

mddulo de entrada de pulsos

pulse input module

VAN = |

mddulo de entrada de temperatura

temperature input module

HEA2=>y

modulo de entrada de varredura/atualizagdo dinamica

dynamic scan input module

AT Iv I Ax vy Aj2=v b

modulo de entrada de video

video input module

EFAAN = |
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moédulo de entrada de video/RGB

video/RGB input module

E7 A/RGBAS 2= |k

moédulo de entrada dinamica

dynamic input module

AT Iv I ANN2=> b

mddulo de entrada rapida

high-speed input module

ER A= |k

mddulo de estacao local de rede

local station data link module

o—h/VFgHT—% ) /2=y |k

moédulo de extensdo de camera

camera extension module

B ATHERE=

Médulo de fonte de alimentagdo com detegéo de vida util

Life detection power supply module

FaRHERL =Y b

mddulo de frenagem

brake module

Tl—F%a=y |

mddulo de fungéo inteligente

intelligent function module

ST Y Vxy M= b

madulo de fungdes function module e =y b
modulo de fusivel gueimado fuse blown module ta—AWrz=v k
madulo de 1/0 I/0 module At 2=v k

mddulo de I/O analégico

analog I/O module

7ruZ Atz =v K

madulo de 1/O de varredura/atualizagdo dinamica

dynamic scan I/O module

AT Iy AFx A=y b

modulo de 1/0O remoto

remote I/0 module

JE— h/O2L=> b

modulo de interface

interface module

A HFTz— A=y |

modulo de interface AS-I

AS-I interface module

ASTA v H—T = f A=y k

modulo de interface B/NET

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—Az2= h

mddulo de interface de paginacao

paging interface module

R=V T BT r— A=y |

moédulo de interface do cartdo de memoéria

memory card interface module

AEYH— KAV ETz—RA2= |

modulo de interface do modem

modem interface module

ETF LA E T2 — A= |

modulo de interface do terminal

terminal interface module

— XA H T z—A2=y b

mddulo de interrupcao

interrupt module

BAG =y

mddulo de ligacdo de dados Opticos

optical data link module

T—2Vra=yk

Médulo de ligacéo periférica

Peripheral connection module

JEORE i = » b

médulo de medic&o do intervalo de servigo

service interval measurement module

Y= RMERE~L= > b

Maédulo de movimento, médulo motion

Motion module

F—Tgra=vh

mdédulo de parametrizagdo com bateria

parameter module with battery pack

Ny T YRy JfENRTA—=Fa=y |

mddulo de parametros

parameter module

NG A—H 2=y |

mddulo de programacéao

programming module

InrI7Ivssa=y b

modulo de rede

network module

Fy hU—7a2=yk
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modulo de rede

link module

PPEESA

mddulo de rede multidrop

multidrop link module

~“NFhRryF)rra=yh

moddulo de rede para computador, médulo serial

computer link module

HEEY 2=y b

modulo de rede/conexdo de alta velocidade

high-speed link module

Y 7=y

mddulo de regeneracdo

regeneration module

mA2 = b

modulo de relé

relay module

ik = b

mddulo de relé de seguranca

safety relay module

LEY b—a=y h

modulo de saida a relé

relay output module

L=tz b

modulo de saida a transistor

transistor output module

TR ZH A=y b

modulo de saida a triac

triac output module

NoAT vyl =v k

mddulo de saida analégica

analog output module

Trurstha=y b

modulo de saida de som

sound output module

TR i2=v K

moédulo de saida de transistor com fungédo de diagnéstico

transistor output module with diagnostics function

TR & F T YR NI =y b

moédulo de saida dinamica

dynamic output module

HAFT Iy I7H 2=y k

mddulo de saida do tipo NPN

sink type output module

oA T A=y b

modulo de servo drive

servo drive module

PR RIS T2z k

modulo de servo drive

servo module

Y—Rax=v k

Mdédulo de Simple Motion

Simple Motion Module

o E—Vgra=y

mddulo de simulagéo

simulation module

Vialb—vara=yh

mddulo de tampa, mddulo cego

blank cover module

T IN—a=y b

mddulo de teaching

teaching module

T4 —Fr =y k

modulo de unidade de disco

super disk drive module

A—R—F Ry RFGAL T 2=y h

mddulo de unidade de disco rigido

hard disk drive module

N RF 4RI BT T 2=y |

moédulo de unidade do motor de CA

AC motor drive module

ACE—X¥ NI4T 2=}

moédulo do contador

counter module

Ay HE L=y |k

modulo do drive

drive module

RFSAF2=y k

mddulo do drive pronto

drive module ready

FI4Ta=y hLF o

mddulo do drive pronto OFF

drive module ready OFF

KRS A4T7a2=vy LT 1 OFF

modulo do inversor

inverter module

A UNR—=HF 22—

modulo do terminal de relés

relay terminal module

JLr—4—IJF/a=y
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md&dulo dummy

dummy module

XI—z2=v |

moddulo inteligente

intelligent module

ATV Vb= K

maédulo local

local module

a—A)a=yh

modulo master AS-i

AS-1 master module

AS-iv AL =y |

mddulo master de espera

standby master module

ik~ A2 2=y k

moédulo mestre

master module

T AH = K

moédulo mestre/escravo

master/local module

v A la—H = K

maédulo multiplexador multiplexer module ~IVF T Y
maddulo ndo controlado non-controlled module HFES = b
maodulo para link de dados data link module T—HY 2=y bk
madulo principal main module AR =

Médulo PRONTO

Module READY

o=y FREADY

md&dulo rack principal

main base module

A==z =y h

modulo rack, rack

base module

N—Z21=w K

modulo remoto

remote module

VE—haxa=v I

modulo sensor de visdo

vision sensor module

EYartrta=y b

mddulo servidor para coleta de dados

data collection server module

F— =S =y |

modulo standard de CC-Link mestre

standard CC-Link master module

— % CC-Link~ A& —=.=~ |k

modulo standard de I/O remoto

standard remote I/0 module

—% Y E— F/O=v k

mddulo temporizador analégico

analog timer module

TIurs A<=y b

modulo terminal

teminal module

Y PETE N

modulo transistor

transistor module

NI PRZEY 2—)b

mddulo/substituicdo do médulo

module/module replacement

L= b A

mola a gas gas spring HARTY T
molde die 2 A

molde mold F—/L K
molde metalico metallic mold &

momento da carga

moment load

F— AL MifHE

momento de inércia

moment of inertia

MEPHEE— A 2 b

momento de inércia de carga para no eixo do motor

load inertia moment to motor shaft

E— IR EAAEEE— A b
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monitor monitor T=X
monitor de alarme alarm monitor VAN =

monitor de buffer memory por batelada

buffer memory batch monitor

Ny 77 AE) —FE=X

monitor de histérico de erros

error history monitor

T —EEE =%

monitor de linha

line monitor

FSA =R

monitor de lista de programas

program monitor list

A=Y AN

monitor de selecdo de fung&o do contador

counter function selection monitor

AT ZHEREEIRE = ¥

monitor do buffer memory

buffer memory monitor

Ny Ty AEVE=H

monitor do dispositivo

device monitor

FNRNA RAFE=H

Monitor do dispositivo local

Local device monitor

O— BTN, AF=X

monitor do sistema

system monitor

VAT AE=H

monitor do tipo de contador

counter type monitor

Ao AT =H

monitor LCD LCD monitor T =%
monitoragio monitoring )

monitoracéo do dispositivo/teste do dispositivo

device monitor/device test

THNA REZLT A AT A B

monitoragdo do moédulo de fungéo inteligente

intelligent function module monitor

ATV Vv M=y hE=X

monitoracdo do tempo de scan

scan time monitor

AFxx B LE=H

monitora¢&o online

online monitor

AT TS

monitoragao/teste do dispositivo

device monitor/test

FONA RAFE=HF [T A |

monitorizacdo de dados de entrada

entry data monitor

FRA ABGRE =S

monitorizagdo de seguranca

guard monitoring

H—FRE=ZV T

monocroméatico(a) monochrome '/ 7
monoestavel one shot Urva vy b
montagem assembly AL T
montagem com um toque one-touch mounting Ty FRATT
montagem conforme a instrugao assembly to the order SAEMSET
montagem incorreta improper assembly REGRH 25 1
montagem vertical vertical mounting e B =

motor motor T—4H

motor achatado flat motor 77y MEE—X
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motor com engrenagens

geared motor

F— FE—4

motor com freio

motor with brake

T L—FftE—4

motor de gaiola de esquilo

squirrel-cage motor

NIE—X

motor de impulso linear

linear pulse motor

V=T )L RAE—H

motor de indugdo de gaiola de esquilo squirrel-cage induction motor N IR E R Eh
motor de inducdo de gaiola de esquilo squirrel-cage induction motor MNIEHEE—H

motor de passo

stepping motor

ATy TE—H

motor de passo com capacidade de resposta

responding stepping motor

VARV ATy TE—XH

motor de pulsos

pulse motor

IOV AFE—H

motor de transmissao direta, motor direct drive

direct drive motor

AL VI N RIATE—H

motor de vibracao linear

linear vibration motor

V=T iREE—#

motor IPM premium de alta eficiéncia

premium high-efficiency IPM motor

TV T LAEEIPME — ¥

motor linear

linear motor

V=7%—%

motor linear de CC

linear DC motor

V=7 HE—H

motor linear de inducao

linear inductive motor

V=T HEe—4

motor monofasico single - phase motor HAHE—#

motor sincronizado linear linear synchronous motor V=7 R#E—~

motor tipo com capacitor de partida  capacitor operation type motor a7 Y EEREE— X
motor trifasico three-phase motor 3tHE—#

motor trifasico three-phase motor —fHE—%

mouse mouse ~ U A

movimento motion T—var

MPU, microprocessador

MPU, microprocessor

~Afr7uruatvH

mudanca de dispositivo

device change

T AL

multidrop (escravo)

multi-drop (slave)

<LV F Ry F (AL —7)

multi-funcdes multi-function EZ) 1=
multiplicagéo por 4 multiplication by 4 4ERF
multitarefas multi-tasks ~IVFE R
nano control nano control 7/ il
nanémetro nanometer FJ A=k

85




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
RIVRFIVER R B&:E
nanotecnologia nanotechnology FIOTr AT
narrow bar narrow bar J ==
natureza adesiva adhesive nature R M

needle cooler

needle cooler

== Ry —F—

negativo comum, PNP

negative common

<A FAaE

negociacgéo de preco price negotiation Al 7 17
nenhum none 7L
nenhum/par/impar none/even/odd B ARU BT
neon neon A
névoa de 6leo oil mist FA LI A b
nitruragao nitriding 1k

nivel level TKHE

nivel level L~

nivel de agua water level KA

nivel de computador computer level L a—F L
nivel de gerenciamento management level EELKHE
nivel de operacgéo operating level i L~r
nivel de pressdo sonora sound pressure level BHEL~L

nivel fiduciario

fiduciary level

R L

nivel de operacgédo de prevengéo de stall

stall prevention operation level

A ~— VBhIEEIEL L

né node J—F

N° da estacéo station No. &

N° de linhas No. of lines 178

N° de parametro parameter No. /N7 A —4% No.
N° de placas do modulo No. of boards in module L=y MK

N° de protocolo

Protocol No.

7a hangEs

Ne de rede network No. v k7 —2 No
N° de série serial No. U 7V No
Ne de step step No. 27 v 7' No.
Ne do dispositivo device No. 7 /31 ANo
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no momento da instrugéo de definicéo de data logging | At the time of data logging set instruction 5 —# 1 ¥ 7% v M ya FEITHEF

no sentido horario clockwise AHElD

nocivo injurant HEWE

Nome da pasta Folder name T AN

nome de arquivo file name 77 AN

nome de campo de dots

dot field name

Ky b7 40—V F4

nome de diretério directory name VAR ANWE
nome de ferramenta tool name V=4

nome de login log-in name v 7o 4

Nome de parametro Parameter name INT A —Z LR
nome de registro de dados data logging name T—ARX T4
nome do dispositivo device name TN 24

nome do function block

function block name

Tyl varyay i

nome do host host name RA N4

nome do médulo module name 2=y MEA
nome do projeto/projeto project name/project PA=RZES/A ¥
Nome do protocolo Protocol name 7'a ka4
nome do usuario user name a—H4
norma temporaria temporary standard R
normas de seguranca safety standards rqenhsk il

normas para 0 manuseamento de materiais perigosos |rules for handling dangerous materials |17 R 47 B df B %
normas provisorias tentative standards A

nota note J—h

nota de entrega delivery note A an s B
notacdo de enderegos address notation 7 R L AFKGL
notch filter notch filter S FT4NZ
notificacdo de alarme alarm notification T T — LA
notificacdo de evento event notification A~ N EA
nova tentativa ndo executada retry not performed U N7 A RFEH
novo produto new product i i
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ndcleo core ay

nlcleo do estator stator core [ 7 - R0

nucleo em ferrite ferrite core TxTA4 Far

nulo null X )u

numérico numeric B

namero number &5

namero aleatorio random number ELEK

ndmero da contagem number of count VIRV -

numero de E/S I/0 number /0% =

ndmero de atualizagbes de versées number of version upgrades N—= g 7y 7k

namero de bits de dados number of data bits T—4 vy ML

nimero de canal

channel number

F v U AXNEE

ndimero de cartdes de memoria instalaveis

number of mountable memory cards

AE Y — FEAERE

ndmero de dados Number of data T— 2

ndmero de detecdo de anunciador ~ number of annunciator detection | 73 = — & # i E %K
ndmero de detecdo de anunciador ~ annunciator detection number Thrv e — A RHES
namero de estag&do remota remote station number VE— MaEs

numero de fase de execucéo da retengédo de estado

status latch execution step number

AT —H AT FFITAT v 7 No.

namero de grupos

number of groups

T N—T%

numero de ligacbes

number of connections

axF7va s

numero de ligacBes

connection number

ax g Ke

nimero de linhas

number of lines

MR

nuamero de linhas antes do trigger

number of lines before trigger

~ U A RiATH

nuamero de linhas apos trigger

number of lines after trigger

N U BRATH

namero de linhas de registo Number of logging lines EEVEA R

nimero de modulos montaveis number of mountable modules =y MEGE ATREACEK
numero de novas tentativas number of retries U N7 A%

ndmero de parametros number of parameters INT A —F{EHK
ndmero de passos number of steps ATy T

namero de pinos pin number £’ No.
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namero de pinos pin number [
ndmero de polos pole number FR3
ndmero de polos do motor motor pole number E— X fRg

namero de pontos de acesso de double word

number of double-word access points

BTN T— KT 7& A5

namero de pontos de atualizacao

number of refresh points

V7 by vafif

ndmero de pontos de comentario number of comment points SEIVENE ¢

numero de pontos de entradas analdgicas number of analog input points T a7 N R
namero de pontos de file registers ~ number of file register points T AN YRAZ S
ntmero de pontos de 1/0 number of I/O points /0 K%K

namero de pontos de I/O ocupados  number of occupied I/0 points /05 A HEL

namero de pontos de rede number of link points U o Rk

ntmero de porta port number N— h &5

namero de protocolos registrados

Number of registered protocols

ACEN=GI Y-S5

namero de pulsos por revolucao (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1al#EH 72 0 O L 255 (AP)

nimero de rede

network number

Xy NT—I &G

nimero de redes

number of networks

2y bT—7H

ndmero de registro record number La— N

namero de registro record number La— Ra#k

niimero de registros de execugo de protocolos armazenados | Number of stored protocol execution logs 7' bk = /L 247 B FER& 145
namero de slots number of slots 2y bR

nimero de slots no rack

number of base slots

N—2 221y MK

namero de step

step number

ATy TEE

nuamero do carcaca do motor

motor frame number

=Ll EE

nuamero do dispositivo

device number

7S A

numero do drive drive number K< A 7 No.
namero do drive drive number NI A T7ES
nimero do manual, cédigo do manual manual number, manual code ~v=a T VE S
nimero do modelo model number T

Numero do pacote Packet No. Ny MBS

namero do valor de contagem retentiva

latch count value number

Ty FhY L MEE S
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Numero fixo de dados Fixed number of data T — Z R EE
ndmero maximo de configuragdes ~ maximum number of settings e KRR E
nimero maximo de configuragdes de parametros ' maximum number of parameter settings fx K /3T X — X 3R EH 5
ndmero maximo de estagBes configuradas maximum number of set stations | F KR E R
namero real real number FEK
Numero variavel de dados Variable number of data T Z A
objetivo/objeto da monitoracdo monitor target = RIS
objeto object FIRZAVE /8
obliquo (inclinag&o) oblique (tilt) fe A}
obtido pelo usuério obtained by user — YRR
obturador de laser laser shutter L=y F—
ocorréncia de aviso warning occurrence U —= TR
ocorréncia de erro error occurring =7 —3A4
oferta offer 77—
offline offline X774
offline switch offline switch FI7TA AL T
offset offset F 7y b
ohm ohm Z— L
ohmimetro ohmmeter A — LG
6leo/massa lubrificante lubrication oil/grease 7 U A
ondas de radio radio wave LR

ondulacédo de torque

torque ripple

M2 U w7

online

online

FooA v

opcéao

option

Fa v

opcéo de boot

boot option

T—= AT ar

Opcéo de regeneragdo Regenerative option MAAT T a v
operag&o operation EUl=

operagao chave key operation F— 1k
operagéo com falha faulty operation S EE
operagdo comercial commercial operation 7 FH B
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operagao de boot boot operation 7 — ER
° operagao de boot boot operation 7 — NEpE
operagdo de dados data operation T — S AE

operacgédo de estado

status operation

AT — X AE

operacgdo de limpeza de retentivos

latch clear operation

ZvF 70 TEE

operacdo de rede

network operation

ESRNEY/S i

operagao de repeti¢cdo do programa armazenado

stored program repeat operation

A RT =R 7T LR U

Sei

b

operac¢do de seguranca

security operation

X =2 UT g BiE

operagéo de step step run AT TSI
operag&o de teste test operation 7 A B EEA
operac&o de teste test operation T A MRE
operacg&o de velocidade equivalente | equal speed operation EEIBEBEILIR
operagdo do arquivo file operation 7 7 A VARAE
operagdo do mouse mouse operation ~ U A AR
operagdo em 4 quadrantes 4-quadrant operation ZEQUiStiliA

operagcdo em Flash ROM

flash ROM operation

75 v 3 2 ROM#ELE

operagdo em passos

operation in step

AT JiElL

operagado externa

external operation

CARHIBEL I

operacgéo lenta

inching operation

A v F T EL

operac;éo mestre-escravo

Master-slave operation

< AR R L— T EE

operacgéo on-delay

on-delay operation

AT 4 L—EE

operacgédo online

online operation

F o T A R

operacgao por orientacdo

orientation operation

Y = bR

operag&o remota remote operation UE— MMEE
operac&o reversivel reversible operation GIBUISTE i
operagdo sem motor motor-less operation E—F 7 LR
operador operator N
operante operating BC TR

oponente competitivo competitive opponent A A— T —
orgéo organ FNTT
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orientacao concluida

orientation completed

ESAN e

orientacao para troubleshooting

troubleshoot guidance

NFGTNY a—NTAF A

orificio orifice FV 7 4R

orificio de pressurizacdo pressure port JEJ)R—k

orificio de saque release hole U U ==K

orificio de ventilagéo ventilating hole AL

orificio em forma de sino bell-shaped hole 2N

orificio para fixagdo do médulo module fixing hole o= MEENR
orificio para fixagdo do médulo module fixing hole 2=y MEEFR T
orificio para montagem mounting hole liF/RREDIIN

orificio para montagem da base/rack base installation hole AN— 2B
orificio para montagem do médulo ' module mounting hole =y MRFHFR TR
origem mecéanica mechanical origin BRI A

oscilagéo oscillation FIR

otimizag&o optimization AL

outra estacdo/outras estagoes another station/other stations it )=

oval oval FEH

overflow overflow F——Ta—

overflow do valor de contagem das amostras

Sampling count value overflow

Yo7V MEA— AT —

pacote

packet

AN

padrao

pattern

INH —

padrdo de bits

bit pattern

By kg —y

padrdo de blindagem

shielding pattern

X SNANZE—

padrdo de funcionamento

operation standard

TERARE

padrdo de méascara de sub-rede/padréo de mascara de sub-rede

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

YT Ry N RATINE—

padrdo de referéncia

de facto standard

FT7 s MRS UH—R

padréo de trabalho em relevo embossment pattern TN AR
padrdes correspondentes corresponding standards KIS HURE
padrdes de conformidade compliance standards EHLHL RS
painel panel XTIV
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painel de controle control panel TR

painel de medig&o meter panel A— L

painel de pinos pinboard =V el N

palavra word U—F

palavra de dados data word F—HTJ—FK

palavra-chave keyword F—U— N

paquimetro vernier caliper J FA

par trancado twisted pair YA ARXRT

parada stop A~y

parada a partir do stopper de origem

stop by the origin stopper

A by fEIE

parada de emergéncia emergency stop RAEILR
parada de emergéncia emergency stop FEH A 1L
parada de monitoracéo stop monitor E=F1{EIR
parada de produgdo production stop AEpE IR
parada forcada Forced stop g il 45 L
parada forgada do servo servo forced stop H— AR g5 1k
parafuso screw AT Y a—
parafuso screw Y

parafuso de ajuste de alimentagdo  feed adjustment bolt pES I

parafuso de aperto

lock-tight screw

By A A RRY

parafuso de cabeca Allen

Allen-head bolt

ANA AT E AL B

parafuso de elevagédo automéatica

self-up screw

L T7T v FRL

parafuso de fixacao

connector fixing screw

ARy ZEERY

parafuso de fixacdo do modulo

module fixing screw

L=y MEERY

parafuso de montagem mounting screw [ 7 R
parafuso de montagem mounting screw B s
parafuso de montagem da capa cover mounting screw T 3—HfHF L

parafuso de montagem da cobertura frontal do moédulo

module front cover mounting screw

=y MEM T Z BT RY

parafuso de montagem da cobertura superior do médulo

module top cover mounting screw

2=y kBT FEAHT R

parafuso de montagem do adaptador

adapter mounting screw

TET TR Y
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parafuso de montagem do médulo

module mounting screw

2=y MY AR

parafuso de montagem do médulo adaptador

adapter module mounting screw

THTE A=y MR Y

parafuso do conector

connector screw

ax s ZRSHT Ry

parafuso, cavilha

bolt

NI

parafusos de fixacdo da cobertura do ventilador/ventoinha

fan cover fixing screws

77 AN —ETEHARL

paralelo parallel INT b

paralisar, congelar freeze 7=
parameter-valid drive parameter-valid drive WIA=BHENRTA T
parametro parameter INT A—=H

parametro da ferramenta de programacgéao

programming tool parameter

Ta I I =)V HRT A —H

parametro de atualizacdo da rede

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—~

parametro de multiplas CPUs

multiple CPU parameter

~<)LFCPU/NRT A —H

parametro de rede

network parameter

Py hT =T RT A—H

parametro de rede

link parameter

VoI NTA =X

parametro de roteamento

routing parameter

N—F 2 T INT A —H

parametro de roteamento

routing parameter

=T 4 T INT A —H

paréametro de transferéncia entre links de dados

transfer parameter between data links

T—=2 Y U BERENT A=

parametro do médulo

module parameter

L=y fRNTA=H

parametro do médulo de funcéo inteligente

intelligent function module parameter

AT I V= ML=y FRT A—X

parametro do servo

servo-parameter

YRR TA=H

paridade

parity

ST g

parte do médulo de fonte de alimentagdo

module power supply part

= bR

parte do texto text part T XA M

parte superior virada para baixo top down Ny FHET
particéo partition IN—=T v a v
partida a frio cold start a—)L RAHZ— |
partida a quente hot-start Ry hASZ— |
pascal pascal INA T3V
passagem de bastao baton pass INRRA
passo pitch vy F
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passo do fuso de esferas ball screw pitch A= R YT

pasta folder T ANH

pausa pause — RFfE 1k

PAUSE remoto remote PAUSE Y &— FPAUSE

PC CPU PC CPU N a2 CPU

peca do conector connector part ax 2

peca do conversor converter part L N—H

peca do inversor inverter part A N—ZE

pecas adquiridas purchased parts PARET

pecas de manutengao maintenance parts PRATER A

pecas de substituicao replacement parts B i

pedido de abertura de freio brake opening request 7 L — X B K

pedido de ajuste de ganho gain setting request TA UEREER

Pedido de alteragdo de canal Channel change request F ¥ RV THR

pedido de definicdo de offset offset setting request F 7ty FEREER

pedido de envio de dados data send request T — ZEEER

pedido de escrita de dados data write request T —Z EIAH R

Pedido de escrita do intervalo de usuério

User range write request

=YL DEIALBR

pedido de escrita em Flash ROM

flash ROM write request

75 v 3 2 ROMEA B K

Pedido de execucéo de protocolo

Protocol execution request

7m kAL ETER

pedido de recepcéo de dados data receive request T — 2 ZAGER
pedido de transferéncia de arquivo  file transfer request 7 7 A NVHRIRER
pedido transiente transient request TV FER
percurso travel B

perda de corrente parasita eddy current loss i FE R

perda de transmiss&o transmission loss LTSS iEPS

perda de transmiss&o transmission loss PN

perda em watts watt loss Uy bhra A

perda por histerese

hysteresis loss

b RT ) U AE

perfil fino

thin profile

W
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perfuracéo inclinada

slope pierce

A —7ET A

perfuragdo por batimento beat piercing E— BT X
perigoso dangerous A

periodo de amostragem sampling period BTN T E
periodo de operagio operation period T8 L5 34

periodo de resposta de simulacdo

simulation answer period

VIal—3 g7 Y

permeabilidade permeability e IR S

Permitir Allow Gl

perno de montagem mounting stud BofHirAs >’
perto close 7 a—x

peso weight HE

pesquisa de arquivo file search 77 ANt —F

pesquisa de informagGes de arquivo/diretério

directory/file information search

T4V 7 R - Ty A NER—F

pessoal de assisténcia

service personnel

AT F o AE¥EL

pico spike AINA T
pinca pliers R T
pino pin v

pino conector

connector pin

ax 7 HEE

pino de definigdo de tensdo de entrada de pulsos

pulse input voltage setting pin

NIV AANTTEIEREE

pino do conector de bateria

battery connector pin

Ny TFaxysdes

pinpoint

pinpoint

EURA b

pintura com spray

spray painting

Ak
£

pixeis efetivos

effective pixels

o
w
i)
M

pixels pixels [LTES

placa plate JEAR

placa com abertura slit plate AU b
placa de blindagem shielding plate AR
placa de circuito impresso printed circuit board 7Y v N AR

placa de computador pessoal

personal computer board

N arHR—F

placa de funcao opcional

option function board

F 7y a VHEEEAR— R
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placa de interface

interface board

A BT 2—AR— R

placa do numero de série

serial number plate

U T IVEIRIR

placa gréfica

graphics display

TT77 47 ARR

placa localizadora locator plate n/r—%71—h
placa para microcomputador microcomputer board ~AarAR—FK
plano de producédo production plan AL PE T

plastico reforcado reinforced plastics W77 AF s
plataforma de operac&o operation platform (3=

PLC, CLP PLC =
plug-in plug-in TITA
plugue plug Ty vs
pneumatico pneumatic =7

polaridade polarity i

polaridade reversa reversed polarity e SR

poliamida polyamide RYT IR
poliarilato polyarylate RYT VU L—Fh
polimento lapping A

polling polling R—=Y 7

poluicéo pollution S

ponte bridge A

ponte de diodos diode bridge FAF—RK 7Y ¥
ponteiro pointer A B

Ponteiro de escrita de registro para execugdo do protocolo

Protocol execution log write pointer

70 b VETRERA R A A 4

ponteiro local

local pointer

o — O )ViRA K

ponto de aba

flap stitch

7T T REW

ponto de capacitor

capacitor stitch

=AY A

ponto de derivagao

branch point

TIUFHRA b

ponto de referéncia reference point FEUE R
ponto de trace trace point L —RAKA b
ponto do ciclo/costura cycle stitch P A 7 RN
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ponto fixo fixed point TE A

ponto morto inferior bottom-dead-center AR

ponto morto superior/ponto morto superior |top dead center/top dead point A

Pontos de estagdo remota Remote station points UE— Mamsk

pontos do dispositivo device points T AR

Pontualidade Punctuality E REME

por demanda on-demand FrTF<r K

porca nut PADZN

porca sextavada hexagonal nut NAT b

porta gate 7=k

porta port — K

porta de comunicacéo communication port HEAR— b

porta de seguranca safety door LR

porta para ligagédo de purga de ar air purge connection port TT NV HGE N

porta paralela parallel port /NZ LR — R

porta serial serial port U TR — B

portadora carrier vy U7

posicdo absoluta absolute position L{ERSF VAT

posicéo atual current position BUENLE

posicao central para digitalizagio scanning center position A%y HULLE

posicao de bits bit position vy MzE

posicdo de uma rotagéo (1 unidade de pulso) within one-revolution position (1 pulse unit) | 1[5]#z W@:% (lpulseﬁ{ﬁ)

Posicao inicial, posi¢édo de home Home position T,

posicionamento positioning (AT RIN)

posicionamento absoluto

absolute positioning

77 VY a— MLERD

posicionamento incremental

incremental positioning

A7) R HNALERD

positivos comuns positive common TIAAE
poténcia power I
poténcia da bateria battery power Ny T U R
Poténcia Nominal Rated Output ERS
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potencial potential EERA

pré-alarme pre-alarm TVT T — L

pré-amplificador preamplifier TVT TR

precisdo precision KR

precisao artificial synthetic precision A HEE

precisdo da medigdo measuring accuracy HE A

precis&o de fundo de escala accuracy to full-scale TIVA VTR B R

preco unitario unit price HiA

pré-definido preset AN

pré-definido pelo programa

preset by program

VA=A N (B A AR el

preparacdo (Procedimentos) preparation (Procedures) Bl Y

Preparacdo de inicio de backup concluida Backup start preparation completed /N~ 7 7~ 7 Bt M 5 T
preparacgio de trace trace preparation b b — R Y
Preparacéo do data logging Data logging preparation T —X u X7
preparacdo/manutencao preparation/maintenance A
pré-processamento preprocessing AR

presséo absoluta absolute pressure LEPSYEEWA)

pressdo atmosférica atmospheric pressure K&

pressdo combinada compound pressure ELRYE

pressdo de membrana membrane pressure i

pressdo de soldadura pressure welding JE12

pressdo manométrica gauge pressure T—VHE

pressdo manomeétrica gauge pressure =T
pressionar com a mao hand press N RT LR

prestador de servico de Internet

internet service provider

A F =Xy hF—EXTm (K

prevenc&o contra nova ocorréncia  prevention of re-occurring R AR
prevencdo de interferéncias mituas | mutual interference prevention FH A IR
prevencéo de stall stall prevention A =Lk
pré-visualizagéo preview T Ea—
primeira tela preferida first preferred screen RS
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primeiro ruido transiente first transient noise Ty7—ANNT Yz M)A
prioridade de rede link priority U
procedimento procedure FIIE

procedimento de inicializagédo

initialization procedure

A1 =% 74 XFH

Procedimento de inicializagéo da estacéo do dispositivo de registro remoto

Register remote device station initialization procedure

UVE— TS RGA = T A ZFINRE

procedimento de inicializacéo de estacéo de dispositivo remoto

remote device station initialization procedure

UE— TS ARA =% T4 AFIE

procedimento de instalacdo

installation procedure

A A =L FJE

procedimento de manufatura manufacture procedure g T
procedimento de produgdo production procedure AEPE TR
processamento aberto open processing =7 LB
processamento da amostragem sampling processing AN I/ i
Processamento da escala de cinza  Grayscale processing 7 L— AL
processamento de chapa de aquecimento 'hob processing A7
processamento de cores color processing 71 7 —RLEE
processamento de dados data processing T — X ALER
processamento de desbloqueio unlock processing Ton sy 7 AL
processamento de erro error processing HE LB
processamento de escala de sombras de cores color shade-scale processing BT — R

processamento de etiquetagem, label

labeling processing

VAN %

processamento de exibi¢cdo de contagem de slots

slot count display processing

Anv oy MRFRIRLER

processamento de marcagéo marking processing ~—% 7
processamento de operacao operation processing =R
processamento de pedido order processing SRR
processamento de servico service processing H— A LEE
processamento de sub-pixéis sub-pixel processing WA /e B
processamento de trava lock processing oy 7 LB
processamento direto direct processing XA L7 ML
processamento do programa program processing A= A N (B
processamento final end processing T NALEE
processamento inicial initial processing A = ¥ VL
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processamento inicial de dados concluido Initial data processing complete A =¥ IVT —HZABSET

processo de desenvolvimento e testes assembly and testing process % TF2

processo de implementagéo de placa de PC |PC board implementation process | JeAk 324

Producéo antecipada anticipated Production FIA A PE

produgéo experimental antes da produg&o em série trial production before mass production =% /E

producéo local local production Bt A pE

produc&o para o pedido production to the order Z{EAEE

produto atual current product BT Ah

produto com defeito defective product N

produto customizado customized product T AL I

Produto final final Product FERLAh

produto semi-manufaturado semi-manufactured-product FEE

produto standard standard product Hik& oh

programa program =70 N

programa com label

label program

g vTa s T A

programa de amostra

sample program

VAN N =N/

programa de aplicacao

application program

VAN Rt I A = /A AN

programa de inicio de tabela

table start program

T—TINVAREN v T T A

programa de processamento de dados

data processing program

T—HET 0 7T N

programa de rotina principal

main routine program

AA U N—F Tl T h

programa de sequéncia principal

main sequence program

A= AT T N

programa de sequéncias

sequence program

Sl A TU TS N

programa de sub-rotina

subroutine program

YT IN—FTa T h

programa de subsequéncia

subsequence program

At AN Sy = /A AN

programa de tipo de execucao de scan

scan execution type program

Ax ¥ VETHA T T T T A

programa de usuario

user program

a—=FTa s 7 A

programa do servo

servo program

Y—R7Tas7 A

programa em lista

list program

IS Nl = B/ AN

programa em sistema mecéanico

mechanical system program

A NERET 0 T T I

programa ladder

ladder program

THE—=T s T A
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programa SFC para gerenciamento de execugdo de programas

SFC program for program execution management

a7 AFATERHSFCT v /T A

programacao

programming

Tars T

programador grafico portétil

hand-held graphic programmer

INST AT T T4y Ta s T

programador gréfico portatil de plasma

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNST 4T T 7 Tus T

projeto project A=RVE S/
projetor projector PA=RE S/
PRONTO ATIVADO READY ON L7 4 ON
propriedade property a7 4
protecdo contra escrita write protect TA N TwT sk

protecao contra o sobreaquecimento do resistor de frenagem

braking resistor overheat protection

7 L —F i hidmm A R

protecdo da memoria

memory protection

A TFarr k

protec@o de cabeamento em forma de pente

comb-shaped wiring cover

< LIGEL#R A /3 —

protecéo do sistema

system protection

VAT LTuT b

protecéo ocular

eye protection

H Off#

proteger

protect

rar sk

protetor de circuito

circuit protector

Y—=Fy b FuT s s

protetor de tela

screen save

A Y—rt—7

protetor térmico

thermal protector

Y—<TaTrH

protocolo

protocol

a3

protocolo de comunicacao

communication protocol

WE7e han

Protocolo ndo executado

Protocol unexecuted

7a k3 )VRELT

proximidade proximity T

proximidade de alta-frequéncia high frequency proximity mEE IR AA >~ T
proximo do comprimento de approach length ER

pulsar manual manual pulsar FH) L

pulso pulse VAV 27

pulso de alimentacéo feed pulse 74— KUV A

Pulso de posicéo

position pulse

ARV

pulso de realimentacéo

feedback pulse

TA— Ry TV A

pulso multifsico

multi-phase pulse

A VAV
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pulsos acumulados

accumulated pulse

NN A7

puncionamento

piercing

B 2L

push-button switch

push-button switch

WRE L 2L v F

QCPU Modelo basico

Basic model QCPU

_R— v 7 ET /NVQCPU

QCPU modelo de Alto Desempenho

High Performance model QCPU

INART F—~< 2 AET LQCPU

QCPU modelo universal Universal model QCPU 2= N—HLET LQCPU
quadro, frame frame 7 L—2A

quantidade de consumo de bateria  amount of battery consumption Ny T UAERE

Quantidade de dados da 4rea de armazenamento Data quantity storage area T— A B T

quantidade de execugBes de processos de assisténcia (especificada) | (specified) service process execution amount H— A @filﬁ]@#ﬁ E

guebra de impacto

impact drop

AR FRay”

queda de tensio voltage drop Na oy 7 EE
queda de tenséo da bateria battery voltage drop Ny T UBEEKT
quilograma, kg kg E= RN
quilémetro, km km E=

quota quota J L=

rack de expansao

extension base module

JLEN—A2 =y b

rack de expanséo de fonte de alimentacéo redundante

redundant power extension base module

IR BN A=y |

rack de expanséo para o sistema de fonte de alimentagdo redundante

extension base module for redundant power supply system

BIR_HEEY AT LR —A2=y b

rack de fonte de alimentacéo redundante

redundant power supply base module

rack principal de alta velocidade de multiplas CPUs

multiple CPU high speed main base module

</ FCPURIEHEEARAN—ZR 2= b

rack principal de fonte de alimenta¢éo redundante

redundant power main base module

B EAEAN—R 2= b

rack principal para sistemas de fonte de alimentagdo redundante

main base module for redundant power supply system

BIR_EL AT LAEAN—22 = b

rack principal slim

slim type main base module

AY DL A THARR—=R2 = |

radiano radian TIT v

raio de curvatura bend radius TP e

raio do eixo beam axis itk

raiz radix FH

range da entrada analogica analog input range TIweIsAhvoY

range da saida analdgica

practical analog output range

7w 7 ) ST (S )
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range da saida analdgica

analog output range

7w 7 I

range de definicdo de parametros

parameter setting range

INT A —HBERIDH

range de deslocamento Movable range G U aE
range de dispositivos device range T NA A i
ranhura de lubrificacio oil groove MHRE:

rastreamento concluido

trace completed

YTV T R —R5ET

rastreamento de dados

data trace

T=H FL—X

rastreio de amostragem

sampling trace

Yo F) T R L—R

rastreio de constantes

constant scan

ALAL L N AT Y

rastreio do programa

program trace

a7 AN —2A

razdo de rejeicdo em modo comum

common mode rejection ratio

% — RBER

reacdo da engrenagem gear backlash XT NI Tyva
reator CA AC reactor ACY T 7 hv
reator de fase nula zero-phase reactor FEFHVT 7 ML
reatores reactors V7o kv
re-atribuigdo reassignment Bic &

rebarbas burrs N

receber receive %15

receita recipe [P =
recomendagées recommendations BEE

rede network Ty NU—7
rede link V7

rede de I/O remota

remote I/0 network

UE— F/OX > b

rede de I/O remota

remote I/0 network

JyE—F/OFy FU—7

rede do controlador programavel

programmable controller network

V=Y xy U7

rede industrial

field network

TA—=N KRy bT—7

rede multidrop

multidrop link

< )LF Rawy Y7

redugdo da necessidade de mdo-de-obra labor saving Ssplle
reducéo de cablagem wire saving B B
redutor reducer BB
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refazer redo R0 ET

Referéncia de velocidade do eixo Reference axis speed ok e w3

reforcar, boost boost A

reforgo de torque torque boost N7 S

regeneracéo regeneration EIEES

regeneracéo do capacitor capacitor regeneration a7 Y EAE

regeneracdo excessiva excessive regeneration 1t ] A2

registo automatico auto logging F—trua¥o s

registo de indice

index register

VT I AV AL

registo de palavra-chave

keyword registration

X — U — NG

registrador de rede

link register

oI VLIPAHA

registrando logging =S4

registrar um label register a label T LAk

registro register Bk

registro record Lra—F

registro register LY RH

registro de dados de monitoracéo monitor data registration EoH T — e
registro de dados n&o concluido data logging not completed T—ARX U TRET

registro de estado

status logging

AT —HARF T

registro de funcao

function register

VA A .Y

registro de monitoracéo monitor registration = F Gk
registro de senha password registration IRAT — KRBk
registro de usuarios user registration — PR R

registro especial (para rede)

special register (for link)

V7 fFskLV A H

registro especial de rede

link special register

UINGA L N

registro remoto

remote register

JE— KL VRHZ

registro/cancelamento de bloqueio de arquivo

file lock registration/cancel

T ANy 7 RERER

regras de funcionamento

operation regulations

TEREH

regulacéo da bateria

battery regulation

U

regulador de comutacéo

switching regulator

Ay F T Falb—4
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regulador de disperséo

droop control

R JL— 7 i 4

regulador de reducao de impurezas

dross reduction control

Fa 2 &7 g il

regulador série

series regulator

reiniciar

restart

Pk E)

rejeicdo por sobrecarga do conversor (térmica eletrénica)

converter overload rejection (electronic thermal)

rejeicdo por sobrecarga do inversor (térmico electrénico)

inverter overload rejection (electronic thermal)

rejei¢éo por sobrecarga do motor (térmico eletrdnico)

motor overload rejection (electronic thermal)

Relacéo de transmissédo Gear ratio *7
relatério report LAR— b
relatério relativo & seguranca safety review LA
relé relay Jb—

relé com barreira de arco voltaico

relay with arc barrier

7= NRN)YFERY L—

relé de buffer

buffer relay

Ny 771 L—

relé de estado sélido

solid state relay

VY RAF— R L—

relé de extremidade edge relay Ty VY L—
relé de fio lead relay U—FUL—
relé de medicéo meter relay A =L =1 L—

relé de minipoténcia

minipower relay

S=NNU—1 L—

relé de pulso

impulse relay

A N)VA Y L—

relé de rede

link relay

Vo7 JL—

relé de rede local

local link relay

=7y sy L—

relé de step

step relay

2Ty 7Y L—

relé especial (para rede)

special relay (for link)

U7 fFERY L—

relé especial de rede

link special relay

U7 KRy L—

relé interno

internal relay

WNESY L—

relé miniatura

miniature relay

=F=2T7 U L—

relé retentivo

latching relay

ZvF JL—

relé retentivo

latch relay

ZvFUL—

relé térmico

thermal relay

H—= Y L—

relé eletromagnético

electromagnetic relay

WREY L—
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relégio

clock

Va4

relégio de temporizacéo de usuario N° O

user timing clock No.0O

a—YH A7 717 No0

remogao removal BoixdL
rendimento throughput AN—"T" b~
renomear rename Ty ANVHER
reparar repair E3:i

replicagéo automatica auto-replication HEE S
reposi¢do manual manual reset FEES
representacéo normal normal representation J =~ VFRBL
reset reset Ve b

reset de erro error reset ~ 7 — iRk

reset de erro error reset =7—U%kvh
reset do inversor inverter reset An"=4U%ky b
RESET remoto remote RESET J &— FRESET
reset remoto remote reset VE—FJEYH
resetar bobina reset coil ey haaw
resetar circuito reset circuit Uty b
resetar estado reset status Uty MR
resetar interruptor reset switch ey FAAL vF
resetar operagao reset operation Uty MEIE
resetar sinal reset signal Uty MERES
resetar tempo reset time Vty FZA A
resfriamento cooling AN

resina ABS ABS resin ABSHI 5

resina acrilica

acrylic resin

7 7 U VEtiGE

resina de silicio

silicon resin

U = st

resina moldada

molded resin

T —/L Mt

resisténcia resistance KHt
resisténcia a detecgio de temperatura temperature-sensing resistance RS
resisténcia a intempérie weather resistance i iz A
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resisténcia a pressao withstanding pressure M 77
resisténcia a tensio voltage-resistance [gE=ARS
resisténcia a umidade moisture resistance i A4
resisténcia a vibragbes vibration resistance i Fi A 14
resisténcia ao ambiente resistance to environment 1 B B4
resisténcia ao choque shock resistance i 7 B
resisténcia ao fluxo flux-resistance [peay:iltca
resisténcia ao fogo fire-resistance i 9 4
resisténcia ao isolamento insulation resistance EEZ SR
resisténcia ao ruido noise resistance e 1
resisténcia de entrada input resistance ATIEHT
resisténcia sangradora bleeder resistance 7 — L
resistente a abras&o abrasion-resistant i B FE
(tipo) resistente ao calor heat-resistive (type) MY
resistor de chip chip resistor I v TP
resistor de frenagem braking resistor 7 L— X
resistor de pull-up pull-up resistor TNT TG
resistor de terminag&o terminating resistor Hm Rt
resistor regeneracgéo regenerative resistor EIEES A
resistor sangrador bleeder resistor 7 U —Zbias
resistor sensivel a tensao stain sensitive resistor EHHL
resolucéo resolution fiRAG
resolucéo resolution 53 fRRE
resolugéo de alta velocidade high speed revolution [N ELR
Resoluc&o do encoder Encoder resolution T a— X5 fERe
Resolugdo do Encoder Encoder Resolution B AR iR
resolucdo para ajuste de frequéncia frequency setting resolution JE) B % E 53 iR e
resolver resolver LY L
responsabilidade responsibility I
resposta response IS
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resposta response VAR A
resposta ACK ACK response ACKISE
resposta anormal abnormal response FHINE

resposta de auto tuning

auto tuning response

resposta do servo servo response =R
restaurar restore o

restaurar restore UA LT
restauro concluido restore complete YA KNTET
restauro em execugio restore executing U A NTEITH
restricdo restriction 3R

resultado de combinago match output —H )
resumo de alarme summary alarm Y= UT7T T —A
retangulo rectangle VY 7%
retencéo latch A

retencéo de estado

status latch

AT —=H AT vTF

retencéo, retentivo

latch

7 vF

retifica

grinding

WA

retificador bidirecional de silicio controlado

bidirectional silicon controlled rectifier

U = T AR R T

retorno

return

U a—y

retorno a posicao inicial da contagem

count type home position return

A v b AR W

data setting type home position return

7T—2ty FAFEAER

retorno & posigéo inicial/posi¢do de home home position return S AR

retorno online automatico automatic online return F 7 A HENMES
retro-refletivo retro-reflective [ e S SR

reunido de produgéo e vendas production & sales meeting ESiTEa
revestimento coating T
revestimento de converséo quimica chemical conversion coating s zas:
revestimento exterior cladding 77y K

RGB analdgico analog RGB 7 7 u Z7RGB

RGB digital digital RGB 7 4 % LVRGB
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ripple ripple w7
robd robot S
rolante rolling n—1 7
ROM mascarado masked ROM ~ A7 ROM

rota de rede de co-existéncia

co-existence network route

By bU— 7 @BERE

rota suportada

supported route

PAR— h—k

rotagéo rotation ELTR

rotagdo reversa reverse rotation UL TR

rotating switch rotating switch EHEA A > F
roteador router =%

roteador de banda larga

broadband router

Ta— RN R—X

rotor rotor Els

ruido noise AR

ruido de acoplamento coupling noise faa /A X
ruido de linha line noise FA I AR

ruido de modo comum

common mode noise

IFLE—FR /AR

ruido de simulador

simulator noise

321 —% ) A X

ruido de sobrecarga brusca

surge noise

e A X

ruido estatico induzido

static induced noise

RS E ) A X

ruido normal

normal mode noise

J—<)LE— K/ AR

RUN remoto remote RUN Y £— FRUN
RUN/STOP remota remote RUN/STOP Y &— FRUN/STOP
saida output o

saida a relé (3 terminais) relay output (3 terminals) U L—H76A)
saida a transistor transistor output A XAV
saida AC a triodo triode AC output ATy Hh
saida analdgica analog output Tu s

saida analdgica de corrente analog output current 7 u s HER
saida analdgica de tenséo analog voltage output T a JEERT
saida da falha do ventilador/ventoinha fan fault output 77 E )
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saida de acesso direto

direct access output

ALV T 7R AHT

safda de alarme alarm output 7T —AMN

saida de alarme de desconexdo de cabo cable disconnection alarm output  WrfpEes H /)

saida de alarme de nivel de ions ion level alarm output A T L rYLVERER )
saida de coletor aberto open-collector output F—Trav s
saida de contato de relé relay contact output U L—#mt )

saida de erro error output A

saida de erro de correspondéncia mismatch output A=

saida de fungéo function output Ty varii
saida de pulsos pulse output VA

saida de sinal de manutenc&o maintenance signal output AT F U AMEF T
saida de strobe strobe output A hua—7Hh

saida de temporizador monoestavel one-shot timer output Trvay MEA~HT)
saida de tenséo voltage output wEHT)

saida de trem de pulsos pulse train output 2V AN T

saida digital digital output T4 VAT
saida direta direct output A N

saida do monitor de seguranca safety monitor output =TT 4E®=4HT)
saida estavel stability output A2 VT
saida externa external output FAEH )

saida forcada forced output s H

saida incorreta incorrect output A )

saida monoestavel one-shot output Urvay M
saida NPN sink output 7 N

Saida PNP source output V=AM

saida remota remote output VE— FMHT
saida/concluséo, saida/fim exit/end ®T

sala limpa

clean room

7 )= )b— A

sala limpa industrial

industrial clean room

AVHEARNYT AT Y= — A

saliéncia para fixacdo do modulo

module fixing projection

=y MEE 2R
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salto jump Ty

salvar save RAT

save as save as A B A AT T TRAF

scan scan Ax ¥

schmetz schmetz VaAwW

script script 22797k

script do objeto

object script

F7V=7 A2 VTR

script do projeto

project script

Tuny=7 A2 YTk

secao global

global section

Ja—)k s g

seccao de exibigcdo do niumero de série

serial number display section

2 7 L No. FHREl

seccdo do terminador

terminator section

H—=IR—HE g

seda silk VT

segmento segment B A

seguidor follower a0

seguranca security tx2UT 4
selagem de juntas wiper seal U A /N——)b
selecdo selection EE/N

selecdo 1 de desvio de torque torque bias selection 1 cv 7 34 7 ATER1

selecéo de buffer memory de modulo inteligente (word)

Intelligent buffer select (word)

ATV V= MRy 7 7HREW —F)

selecéo de canal channel selection F ¥ o RIVIER
selecdo de definigdes de comunicagdo communication setting selection Pt — TR
selecdo de entrada analdgica analog input selection 7 a7 NJTEIR

selecdo de entrada de programa

program selection input

7'n 77 LY

Selecdo de Fonte de Contagem

Count Source Selection

Bk — AR

Sele¢do de Funcao do Contador

Counter Function Selection

A0 FHERERIR

selecéo de limite de torque torque limit selection kv 27 il BRIER

Selegdo de registro de protocolo Protocol registration selection A= = %5 Zo Rl
selecdo de reset de erro error reset selection T 7 —fiRBRIEEIR

selecéo de visualizagdo do comentario do dispositivo |device comment display selection FONA AT AL NFRRIER
Selec&o do dispositivo Device select T A ZTEIR
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selegao do formato de input do enderego do buffer memory  buffer memory address input format selection /N 7 7 A E U 7 K L A A JJTERIRIN
selegdo do maédulo module selection L=y hER
Selecionar modulo pretendido para depuragéo Select target module for debugging 7 /N v Z'xtGir = F IR
selecionar todos select all AR
selecionavel por switch switch-selectable AA v FHIH#H
(interruptor) seletor selector(switch) AL v F

sem fusivel no fuse breaker J—k 2 — XJEWrER
sem fusivel no fuse breaker J—ta—RXTL—7
sem irregularidades, bumpless bumpless N T VA

sem ligacdo connectionless aRxRyTarb R

Sem registro de execugao de protocolo

No protocol execution log

7'm b 3 VIATIRIE L L

sem solda/soldagem

no soldering

N AR T & R VA O AR

semicondutor semiconductor AR
semi-espelho half mirror N—T I T—

(controle) semi-grafico

semi-graphic (Control)

vITT T 4w

senha

password

W

senha

password

INAT— R

senha de arquivo

file password

T2 A NIRRT — R

senha de arquivo 32

file password 32

T 7 A NIRRT — K32

senha remota

remote password

JEe— XA T— R

sensibilidade sensitivity R

sensor sensor NEAVA S

sensor a laser laser sensor L—Y i
sensor de deslocamento do laser laser displacement sensor L— =N Y
sensor de imagens image sensor A A=Y

sensor de limite de tempo

sensor out time

o7 T MR

sensor de pressao

pressure sensor

Ty — Y

sensor de proximidade proximity switch AL v F
sensor de temperatura temperature sensor BEE P —
sensor térmico thermal sensor -t Y
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sentido da montagem

mounting direction

B0 5 J51m)

sequéncia de scan

sequence scan

U ARF X

serial

serial

U T

servico de conexao a Internet

internet connection service

Ay B =y MR —

servidor server P—
servidor de I/O 1/0 server /0% —
servo servo =R

servo amplificador servo amplifier =TT
servo CA AC servo ACH—R
servo off servo off H—ARA 7
servomecanismo, controlador de servo-mecanismo  servo-mechanism, servo-controller | — RitE
servomotor servo-motor P—RE—F
servomotor linear linear servo motor V=7 H—FKRE—%
servo-on servo-on H—RA
shift shift AL T

shift shift N

shift code shift code V7 ha—FR
showroom showroom va—/L—A

silicon-controlled rectifier (SCR)

silicon-controlled rectifier (SCR)

U = R T

Simple project

Simple project

o Ta Y7 R

simulagéo

simulation

Vialb—vg v

simulador

simulator

Izl —4

simulador de ruidos

noise simulator

JARYI a2l —H

sinais de saida de controle

control output signals

oy he— LV HOERE

sinal analégico

analog signal

7 iR

sinal de ajuste de frequéncia

frequency setting signal

FRRE

sinal de anulacdo de travamento

locking release signal

By 7 BRI

sinal de ativagao de funcionamento do inversor

inverter operation enable signal

(N A

sinal de comutacéo do controle de fim de curso do sinal

limit signal control switching signal

U<y MEEHEE

Sinal de conclusao de abertura

Open completion signal

F—TVETIRE
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sinal de conclus&o de abertura de freio brake opening completion signal T U—XHMGE TR

Sinal de entrada

input signal

AINE#=

Sinal de entrada de funcéo

Function input signal

Ty a s ANNEE

sinal de entrada do contador retentivo

latch counter input signal

TyFAT L HANINET

sinal de estado de defini¢édo de offset/ganho

offset/gain setting status signal

7%y b A UREIRERES

sinal de estado de travamento

locking status signal

EEAIN SERe

sinal de fim de curso

limit signal

Vv MR

sinal de handshake

handshake signal

N Ry oA 7 HES

sinal de I/O

I/O signal

I/OfE &

sinal de in-position

in-position signal

AR g Mgem

sinal de intertravamento interlock signal ArEuy J{E5
sinal de ponto zero zero-point signal Erle

sinal de porta aberta/fechada door open/close signal N7 BAPAE 5

sinal de pulsos pulse signal PNV AL E

sinal de request aberto open request signal F—7 VEREE
sinal de reset de erro error reset signal 7=ty ME"
sinal de resposta answerback signal T oY=y I G
sinal de servo ON Servo ON signal PR B

sinal de strobe

strobe signal

2 b r—TfE

sinal de temporizador de manutencéo

maintenance timer signal

AT I AL <G

sinal de video

video signal

CF A

sinal de video composto

composite video signal

2 KDy b e AR

sinal do drove de unidade pronto

drive module ready signal

RIATa=y FLT 455

sinal para sincronizacgéo horizontal  signal for horizontal synchronization 7K>[FIH#{E &
sinalizador de carry carry flag Xy V—T777
sincronizagdo synchronization (] 1

sincronizag&o do reldgio de mdltiplas CPUs multiple CPU clock synchronization ~ /L CPUMFFz} A ]

single end

single end

DAV %=

sistema

system

AT A

sistema de coletor aberto

open-collector system

F—FraL v ZHR
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sistema de dois turnos two-shift system v aw il
sistema de gerenciamento management system B AT L

sistema de sequéncias

sequence system

=AY AT A

sistema de servo

servo system

P—R T AT I

sistema de supresséo de zero zero-suppress system a7 2G5
sistema de turnos shifting system AR
sistema de voto por maioria majority vote system ZH AT I

sistema diferencial line driver

differential line driver system

ZET A RT AT

sistema do controlador programavel

programmable controller system

VAT A

sistema do token bus

token bus system

f—2 2 HA

sistema incremental

incremental system

AT IVAEIVY AT A

sistema inteiro/completo

entire system

VAT AAR

sistema isento de falhas/a prova de falhas

fail-safe system

TzANVE—T VAT A

sistema LSI system LSI v A7 LLSI
sistema mecanico mechanical system B R
sistema mecanico mechanical system A 71 KA

sistema online

online system

FA A ETIT 47T

Sistema Operacional (OS)

Operating System (OS)

F_RL—F 4 72T L(08S)

sistema portatil

hand-held system

N RL RER

sistemas de multiplas CPUs multiple CPU systems ~/LFCPUY AT A
slot slot An oy b

slot opcional option slot FFarAay k
sobreaquecimento do dissipador de calor heatsink overheat 7 4 ImEL
sobrecarga overload F—"—ma—F
sobrecarga overload 1t B

sobrecarga brusca surge =
sobrecorrente over current BRI

sobrepor janela

superimpose window

A== VIR—=RT 4 RN

sobreposto, adicional

piggyback

X — Ry

sobretenséo

overvoltage

R
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socket socket V77w b

soft counter soft counter VTN K

soft timer soft timer VT hFA=

soft wired soft wired VY7 hUAFY—F

software software V7 hou=T

software de configuracdo do inversor

inverter setup software

A=Yy NT I T T T

software de simulacdo

simulation software

Vial—yarY 7 =T

solda solder FHON )
solda welding etz

solda com costura seam welding T— LY
solda excessiva excessive solder BV ES
solda insuficiente insufficient solder I LATEAR R
solda por pontos spot weld ARy MR
soldagem soldering T
solenoide solenoid JL AR
solicitagdo de MODO DE TESTE TEST MODE request T A ME— FER
som do buzzer buzzer sound TH—F
sonda de elétrodo electrode probe FEARE

soquete do relé relay socket Vor—Y7%o vk
sprite sprite A7 T4k
stacker stacker AL T —

stall stall A b=
stand-alone stand-alone AZ L RTa

stand-alone use

stand-alone use

AR RTarya—2R

start

start

PH 4k

start do capacitor

capacitor start

o5 YA

start do data link

data link start

F—X% U 7Btk

start do temporizador de monitorizagéo da transigéo de fases |startup of monitoring timer for step transition A7 v 70*2??‘%*/% A '?E@J
start inicial initial start A =T )VAZ— |k
start up start up EL )
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BAE

start-up do sistema

system start-up

AT ASE T

statement statement AT — kKA b
status de problema de fonte de alimentagéo do lado do PC | power supply problem status on the PC side | /X Y = ARl &R & R BE
status do erro error status FERE

step step ATy

stop stop 51k

STOP remoto remote STOP Y &— FSTOP
stopper stopper A b

stopper tipo 1 stopper type 1 NP |
stress stress IV

string em ASCII ASCII string ASCITC 74
sub-comando subcommand H7av R
subcontratante (Contratante) sub-contractor (Contractor) TR ER
subcontrolador sub controller H7arkr—7
sub-diretdrio subdirectory BT TF 7 R
subfluxo underflow T =T a—
subimpulso undershoot T K= a— ]
sub-rotina subroutine FTN—F
substancias altamente &cidas strong acidic substances SRR E
substituigdo override F =T A4 K
substituicio da bateria battery replacement N7 A
Substitui¢do de Dispositivo por batelada Device Batch Replacement TNA A FEE

substituicdo de tipo de letra

font replacement

T4 hEEHZ

substituir override F—="—=F A K
Substituir dispositivo Replace device T NA AGE R
substituto substitute (A=
substrato substrate ol

succdo suction &S

sufixo (ordenagéo dos bites) endian TUT ATV
sujo dirty H—=T 4 —
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sum check sum check Y LF =y
superagéo overshoot F—/N— 22— Fh
superacéo overshoot F—T2—Fh

super-capacitor

super capacitor

A== T

superficie de montagem

mounting surface

iy QIR Db ATT]

suporte

support

F— b

suporte anti-deslizamento

anti-creep bearing

7 V) —7 b5 1k dh

suporte de bateria

battery holder

Ny T YRV

suporte de fixacdo do médulo

module fixing bracket

o= MEEH) 4 A

suporte de montagem mounting bracket Huftir &R

suporte de montagem do médulo adaptador adapter module mounting bracket 7 % 7% .= M4 H
suporte fixo do controlador programavel fixed stand of programmable controller *—/4 L Y [EHEH
suporte/colchete de fixagao fixing bracket [ 4 B

supressor de sobrecargas bruscas  surge killer P— %7 —

supressores de ruidos

noise suppressor

JARXYT LY

switch de acesso

access switch

TIEAARAL T

switch de ativagéo

enable switch

AR—=TINVAY 4 v F

switch de comutacéo de bus

bus switching switch

WA ZAA v F

switch de configuracédo da saida anal6gica

analog output setting switch

7 a7 HAREAL v F

switch de configuracéo de entrada analdgica

analog input setting switch

T u T ANNEEAA T

switch de configuracéo do resistor de terminacéo

terminating resistor setting switch

FIHRPTRE A A >~ F

switch de definicdo de condi¢éo

condition setting switch

RIBIEAA

switch de definicédo de ID de rede

link ID setting switch

U ZIDREAA v F

switch de definicdo de modo

mode setting switch

E— FREAAS v F

switch de definicdo de nimero de canal

channel number setting switch

F ¥ o FNNoGREAA v F

switch de definicdo do N° da estagéo

station No. setting switch

RBEREAA v T

switch de diodo

diode switch

YA F—F AL v F

switch de entrada digital em BCD

BCD digital input switch

BCDF 4 P HZ VAT AL »F

switch de entrada em BCD

BCD input switch

BCDAJAA »F

switch de fim de curso com lampada de neon

limit switch with neon lamp

XA T TN Iy AL v F
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switch de func¢éo inteligente

intelligent function switch

AT IV MERAAL v TF

switch de limite superior

upper limit switch

ERY Iy AL T

switch de protecdo contra escrita

write protect switch

FANTRT I RAL VT

switch de sele¢éo de canal

channel selection switch

F v U RIVERAA v F

switch de sele¢éo de exibicdo de I/Os

I/0 display selector switch

A DFTRGZ AL~ F

switch de sele¢do de modo

mode selection switch

E— RUHRA A v F

switch de selecdo de NPN/PNP

sink/source selection switch

vy e =AY AL T

switch de sele¢do de resistor de terminagao

terminating resistor selection switch

HEIHEPURIR A A~ F

switch de simulacéo

simulation switch

VIialb—yal AL vF

switch de software

software switch

VT RT2T AA v F

switch de start-up start-up switch EENA A F
switch de status switch status AA v FIRRE
switch operado por cames cam - operated switch HIEAA T
switch temporal time switch HA DAL T

tabela de indices

index table

AT v I AT —T )

tabela de modificacéo de indice

index modification table

ATy 7 AMEMT —T L

tabela de pontos

point table

RA L N T—T

tacogerador tacho generator Zay xR L—H
tag alarme alarm tag VAN 874
tag de estado status tag AT =B AR

tag de estado da faceplate

status tag faceplate

AT —R AR T T 2 — AT L — |

tag de mensagem message tag A= HT
takt time takt time 2T NEA DN
tamanho size A X

tamanho da area de buffering

buffering area size

Ry 77 Vo 7)) TH AR

tamanho do arquivo file size 77 A VR
tamanho real practical size FEE
tampa articulada hinged cover WERAS & Ty N —

tampa de extremidade

end cap

T RExy v/

tap hole

tap hole

A TR
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tap plate tap plate 2 TR

tap screw tap screw 2y 7t

tapping tapping 2 7L

tarefa de depuracgéo debug work Ty TR

tarefa Gnica single task TR R

target target Z—7 k

taxa de amostragem de alta velocidade

high-speed sampling rate

ERY Y TR

taxa de bits bit rate vy hb—h
taxa de operacido operating ratio B R

taxa de transmissédo em baud baud rate A=l —k
TC, controlador de temperatura TC, temperature controller T G £ 2
teaching teaching TA—F T
tecla "enter" return key VA —rF%—

tecla de funcéo

function key

Ty vasFk—

teclado keyboard F—h—FK

teclado numérico numeric keypad TUFx—

tecnologia de produgéo production technology A PEEL A

tela screen [} ]

tela apresentada generated screen A2 ST

tela base base screen A— A [

tela criada pelo usuério user-created screen — Y [

tela de configuragdo de pardmetro  parameter setting screen INT A — B E M
tela de configuracéo de tag tag setting screen 2 U ERE [ [H

tela de definigdo do parametro de rede network parameter setting screen 1> kU — 27 /3T A — X R E W
tela de digitalizagéo scanning screen 7 A A

tela de entrada de dados de bits

bit data entry screen

vy b7 —% AJJE

tela de especificacdo do N° do dispositivo

device No. specification screen

T 734 A No. F5 1 i i

Tela de janela Window screen T4 2 R EE
tela de mensagens do usuario user message screen =P Ay — U
tela de monitoragdo do dispositivo  device monitor screen TNA AE =K EiH
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tela de monitoragdo do tempo de scan |scan time monitor screen AX Y XA NE=FET
tela de pausa pause screen AN — XA
tela de teste de buffer memory buffer memory test screen Ny 77 A€V T A NER
tela de visualizag&o do dispositivo device display screen TN AR E
tela do monitor monitor screen B A T
tela do programa program screen A= N ii]i]
telefone celular, telefone mével cellular phone, mobile phone b A
telémetro telemeter TLA=H
telnet telnet TR b
témpera em 6leo oil quenching TBEA I
temperatura ambiente ambient temperature e DA L B2
temperatura ambiente ambient temperature i3 DH L
temperatura da cor color temperature iR T
template template T L—h
tempo de acimulo de sequéncias sequence accumulation time measurement | 3— /4 1 R Z g R ] E
tempo de alteracdo de arquivo file switching timing TrANERZ A A I T
tempo de amostragem sampling time 7Y TR
tempo de atualizagéo de rede link refresh time Vo7 U7 byvadfh
tempo de atualizagdo do médulo module refresh time 2=y N 7Lyl
tempo de backup de bateria battery backup time Ny T Uy 7T TR
tempo de ciclo cycle time AT NHEA L
tempo de configuragéo settling time HETE IRFH]
tempo de definicdo de posigéo position setting time {7 B R T IRF ]
Tempo de delay delay Time T 4 LA RgfH]
tempo de descida fall time NEF Y RE#
tempo de erro ocorrido error occurered time T 7 —JE AR
tempo de espera standby time FREREIRF ]

tempo de espera para a execucéo de novas tentativas

retry execution waiting time

U 7 A FATF HIFIH]

tempo de execucao de tracking tracking execution time T w3 v 7 FEATIRER
tempo de monitorac&o monitor time B B AR ]
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tempo de parada down time By B A D

tempo de preparagdo lead time V—=FZA A

tempo de processamento da atualizagéo do calendario calendar update processing time B L B — W LR R

tempo de processamento de reset de erro error reset processing time T 7 — R PRIRE

tempo de processamento de transmiss&o ciclica cyclic transmission processing time VA 7 U v 7 (&L EERE ]

tempo de recuperagéo recovery time 14 1H R R

tempo de resposta response time SR B R

tempo de resposta de 1/0 I/0 response time T/OJ 2 g ]

tempo de resposta de in-position

in-position response time

A UIRY Y g R

tempo de scan

scan time

AX Y HA D

tempo de scan de sequéncia

sequence scan time

V= VAAF Y EA A

tempo de subida rise time N B0 IREH]
tempo de varredura de rede link scan time VoI AFxx o FA L
tempo de varredura estendido extended scan time Ay B A DIEDFIH]

tempo de verificacdo temporal

time check time

A LT = 7 R

tempo dentro dos steps

time in the step

AT w7 NEERH

tempo do filtro de remog&o de ruidos time of noise removal filter J A XBRET 4 v F il
tempo do intervalo de servico service interval time B — " A [H R
tempo do processo de servico service process time H— B R AL BRI

tempo dos processos de assisténcia (especificado) | (specified) service process time H— B R LR TR E
tempo excessivo overhead time Fr—r3~ R
tempo gel gel time TG AN

tempo off-delay off-delay time F 7T 4 LA K
tempo real real time VT NEA N

tempo total de operacgéo total operating time B RRE) ]
temporizagdo timing ZAIT

temporizacdo de interrupcao de laser

laser stop timing

L—WEIEZ A I T

temporizacao de laser ligada/desligada

laser on/off timing

L —HON/OFF % A X 7

temporizador timer A A ~—
temporizador acumulado accumulated timer HEZA~
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temporizador do watchdog, WDT

watchdog timer, WDT

TF T RITHA=

temporizador off-delay

off-delay timer

FT7TFT 4 v—H A~

temporizador on-delay

on-delay timer

FroTF 4L —F A=

temporizador para monitorizagdo de entradas do comando

command input monitoring timer

o<y FANERY A~

tempos times [EIEo

tempos de amostragem sampling times 7Y T EHK
tenséo voltage It

tensdo aplicada applied voltage FINE+

tensdo da bateria battery voltage Ny T U EE
tensdo da fonte de alimentagéo power supply voltage AL

tenséo de bus/barramento bus voltage RERR AR

tensdo de corte cut-off voltage 71 hEEE

tensao de cruzamento em zero

zero cross voltage

YuoruRETE

tensdo de pico

spike voltage

ASA 7 B

tenséo de pico

peak voltage

v — 7 &t

tensédo de ripple

ripple voltage

U w 7FVEE

tensdo de saida do conversor converter output voltage = )EE
tenséo de sobrecarga brusca surge voltage H— T
tensdo de zener zener voltage Y xF—HEE
tens&o do ruido noise voltage J A REE
tensdo inativa off voltage I 7wt
tensdo linear linear voltage V=7 &EE
Tens&o nominal de entrada Rated input voltage TERE N EE
tentar novamente retry UrZ4

teor de litio lithium content VFULEhHE
terminador Terminator —IR—X
terminal teminal —3F
terminal AG AG terminal AGHE T

terminal blindado (SLD)

shield terminal (SLD)

2 —/L R (SLD)

terminal comum

common terminal

=E NG
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terminal de aterramento earth terminal T — AT
terminal de dados data terminal T — AR
Terminal de dados pronto (ER (DTR)) Data terminal ready (ER (DTR)) T —2imAK LT « (ER (DTR))
terminal de detec&o de fase phase detection terminal (AR KR H g 1
terminal de entrada de controle do laser laser control input terminal L— A ) S 7

terminal de entrada de funcéo

function input terminal

Ty a v NvEA

terminal de estado de entrada opcional

option input terminal status

A7 a v ATTE IR RE

terminal de estado de saida opcional

option output terminal status

7 a o iE IR RE

Terminal de Operacédo Gréfico, GOT

Graphic Operation Terminal, GOT

TI7T7 40 FR— g 2= )

terminal de solda

solder terminal

A SITHRT

terminal garfo sem solda

spade solderless terminal

JePRTE A i

terminal médulo/maédulo

module/module terminal

L= b

terminal para o médulo de fonte de alimentagéo

module power supply terminal

2=y MW

terminal remoto

remote terminal

VEeE—hrZ—=3J

terminal sem solda solderless terminal JE & i

terminal sem solda com manga, terminal sem solda com manga | sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve | A 1) ~— 7 {5} = 35 i -
terminar sessdo logout a2 77y R
termistor thermistor P—IRH
termometro thermometer TN

termopar thermo couple B Xt

terra earth T A

TEST switch TEST switch TARAAL T
teste test 7 A b

teste ao funcionamento test of running TR FRER

teste de aceitacéo acceptance test TR

(modo) teste de confirmag&o de parametro parameter confirmation test (mode) /37 A —Z 8T A (£ — K)
teste de desempenho performance test PEREFRER

teste de fugas leak test V=277 A b

teste de hardware

hardware test

N R =TT AR

teste de impacto/teste de choque

impact test/shock test

TE AR
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teste de imunidade immunity test A =2=7 4R

teste de isolamento insulation test o akliR

teste de loop loop test =TT A K

teste de queda dropping test TR

teste de resisténcia a abrasio abrasion resistance test T P A R

teste do dispositivo device test TN AT AR

teste do periodo de vida il test of operation life Fr AR

teste offline offline test F7I7A4 T A

teste online online test FrIA4 T A

texto text T XA b

texto do bot&o button text KA T

timeout timeout FA LF—

timeout do programa program timeout T T NEA LT

Tipo Type 1|

tipo type FHA

tipo type 2AT

tipo compartilhado de positivo/negativo comum (tipo NPN/PNP compartilhado) | positive/negative common shared type (sink/source shared type) |77 A,~A F AT AL A T (v 7 V) — 2 4 A F)

tipo de arquivo file type 7 7 A JVFER]

tipo de barra bar type "=

tipo de bloco modular building-block type AT 4T T a7

tipo de capacitancia capacitance type FREA A

tipo de caractere character type ST |

Tipo de cédigo Code type o — R

tipo de coletor aberto open-collector type F—=Trav s ErA7

tipo de contador counter type VAN 8 75"

Tipo de contagem Count type VIRV -

tipo de controle de erros error control type e D) A 5 R

tipo de dados data type T — &

tipo de dispositivo device type T A AR

tipo de execucao de scan

scan execution type

AX Y VEITHATS
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tipo de formato

format type

74—~ v hMEX

tipo de letra font N

tipo de linha line type A

tipo de linha line type TA W

tipo de medidor meter type A — 2 FEHH

tipo de médulo module type = MK

tipo de NPN/PNP sink/source type =
Tipo de pacote Packet type Ny MR

tipo de pressdo negativa negative pressure type AR

tipo de rede network type * v hU— 7 FEH
tipo de registo logging type V2 vl

tipo de servo amplificador servo amplifier type H—RT TR
tipo de solda/soldagem soldering type NS EA T
tipo de triangulagéo triangulation type =R

tipo NPN sink type o EAT
Tipo PNP source type J—ABEAT
tipos de fluido fluid types SIS ERVILEN

tiristor thyristor H AU RH

tiristor com porta turnoff

gate turnoff thyristor

F—hE—rFTH ALY RE

titulo title A A v

token token r—2 v
tolerancia tolerance AR
tolerancia tolerance NG

tolerancia de instalagédo fitting tolerance FANLINFE
tomada sem solda solderless plug B s A ST 7T
topologia topology A=A

togue para tras touch back Ay FINy T
torque torque rvo

torque - curva de velocidade torque - velocity curve kv 27 -8 R
Torque de aceleragdo Acceleration torque I kv
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torque de aperto tightening torque FETT b v

torque de aperto de parafusos

screw tightening torque

X UAED h vy

torque de carga no eixo do motor

load torque to motor shaft

E—Z R AN vy

torque de partida

starting torque

hfkEh h v

torque desequilibrado

unbalanced torque

TUNNT R NIV T

torque do motor

motor torque

ET—X LY

torque gerado instantaneamente

instantaneously occurring torque

BRI A b L

total de dispositivos

device total

7 AR

total de pixéis total pixels NETES

trabalho work U—7

trace concluido trace completed FL—RFET
trace start trace start kL — A Bk
trace trigger trace trigger =X KU A
tracking tracking [N e

tracking cable

tracking cable

N A A

tracking error

tracking error

FT oy TR

tracking transfer

tracking transfer

NS V78 T3-S

tranceiver tranceiver rZ o ov—n
transdutor transducer N7 AT a—H
transfer transfer LTSS
transferéncia de arquivo file transfer 7 7 A )VERDE
transferéncia de dados data transfer T — ARk

transferéncia de dados negativos de 16 bits

16-bit data negative transfer

16ty 7 — 2 HEHRE

transferéncia de lote do programa

program batch transfer

7u 77 h—fhink

transferéncia entre data links

transfer between data links

T2 U [ER%

transformador

transformer

7 A

transformador isolado

insulated transformer

LS S AN

transformador para supresséao de ruidos

noise suppression transformer

ARy N TR

transicao transition AT
transicao switchover AA s FF—N—
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RILNHIVEE e B AR
transigao changeover B Bz
transicdo de menus menu transition A =a—ER
transiente transient 1
transistor transistor A

transistor Darlington

Darlington transistor

Al IV NV N AN

transistor de silicio

silicon transistor

vyay pFrYRs

transmissao ciclica

cyclic transmission

YA 7V JHRE

transmissao ciclica

cyclic transmission

A7V v 75k

transmisséo paralela

parallel transmission

8T L VERE

transmisséo paralela

parallel transmission

NT LV EE

transmissao serial

serial transmission

) T IVGRIE

transmissao transiente

transient transmission

AN 355

transmissao transiente

transient transmission

FooTxy Medk

transmissor transmitter BotdR

transporte transportation i 105

tratamento em batelada batch treatment Xy FALER
tratamento térmico heat treatment ELpR

trava lock =4

trava de bateria baixa battery low latch NyTUIKRFZ vF
travamento locking a7
travar/anular travamento lock/release lock 0y ria sy 7 kR
triac triac AT v

trigger trigger N

trigger de entradas inibido

trigger inhibited input

~ U T AT

trigger do data logging Data logging trigger VAt = S/ NN
trigger externo external trigger SEEC U T

trigger logging trigger logging Ny Haxr
triggered triggered N 3

trilho de montagem mounting rail B —v

Trilho DIN DIN rail DINL—/L
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troca de blocos block switching Tuy 7Yz
Troca de bytes Byte swap AR EIVN =
troca de usuério user switching a—FEREx
trocador de calor heat exchanger BN g

troubleshooting

troubleshooting

NIV a—T T

tubo fluorescente de catodo frio

cold cathode fluorescent tube

Vi R e

tubo para marca mark tube ~—JFa—7
tungsténio tungsten BT AT
tuning tuning Fa—=27
turbina turbine H—Er

Ultimo cédigo de erro

Latest error code

RHTT7—a—F

Ultimo endereco de registo de erro

Latest error log address

=T —JEREEHT KL A

um toque one touch U H T
unidade unit HAfL

unidade de arquivo file unit 7 7 A VEAL
unidade de controle de valores value control unit B AR HRIAEN 4 B
Unidade de dados armazenados Unit of stored data T — S EAL
unidade de marcacéo marking unit ~—7%

unidade de tamanho do arquivo

file size unit

7 7 ANY A ZHfL

unidade principal do controlador programavel |programmable controller main unit < —/4 > ARK
upload upload VA A=EuN
usabilidade usability a—HFr YT g
usuario user a—F
utilidade, utilitario utility a—F 4 UTF 4

Utilizacao da area de dados de pacote

Packet data area usage

Sy NP Y T

utilizacdo da funcao de depuracéo

debug function usage

T8y TR RERE TR L

utilizacdo de arquivo

file usability

7 7 A MEMTTIE

utilizacéo de freio

brake usage

T L—fE R

utilizac&o permissivel do freio

brake permissible usage

7L AR

valor adicionado

added value

AT fiE
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valor alvo target value H AR

valor analdgico analog value 7 JfE

Valor atual do motor Motor current value E— Z EE

valor calorifico calorific value FEEN

valor caracteristico da curva de came cam curve characteristic value 73 I dR R A

valor da escala

scaling value

A=V U TIE

valor da saida digital

digital output value

T4 YNV TIE

valor de ajuste de frequéncia

frequency setting value

JREI 30 B e i Al

valor de alimentacao atual

current value of feed

%0 B

valor de amostragem

sampling value

VANV

valor de contador baixo

counter value small

H 7 BN

valor de contador elevado

counter value large

7 BAER

valor de contagem

count value

v Ml

valor de contagem das amostras

sampling count value

YT ME

valor de contagem retentivo

latch count value

ZyFHhUr ME

valor de desvio com configuragdo de fabrica

factory default setting offset value

THHmREA 7y MA

valor de entrada analégica

analog input value

7 a7 ANSE

valor de ganho

gain value

A ME

valor de ganho com configuracéo de fabrica

factory default setting gain value

THEEE S A fE

Valor de ganho definido pelo usuério

User range setting gain value

=P LU URESA VE

valor de hash

hash value

Ny vl

valor de offset

offset value

+ 7% ME

valor de offset/ganho

offset/gain value

F7%w b FAUME

valor de pulso medido measured pulse value 730 2 EAE
valor de referéncia reference value SEUE(E

valor de saida analdgica analog output value 7 a7 HIE
valor de servigo efetivo actual service value EYAL-!

valor default default value 77 4V MH
valor digital digital value T4 X IE

valor digital maximo

maximum digital value

T4 U IVERKRE
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RILRHILEE

HEE
=]=]

BAE

valor digital minimo

minimum digital value

T4 VBNV ME

valor do dispositivo

device value

TN AE

Valor do limite inferior da escala

Scaling lower limit value

A=V TR

valor do limite inferior do contador em anel

ring counter lower limit value

VN Ry SN Y]

Valor do limite inferior inferior do alarme de processo

Process alarm lower lower limit value

T AT 7 — 5T FIR{E

Valor do limite inferior superior do alarme de processo

Process alarm upper lower limit value

Tk A7 7 —5hEFRE

Valor do limite superior da escala

Scaling upper limit value

A= 7 LR

valor do limite superior do contador em anel

ring counter upper limit value

Vo7 h B EIRE

Valor do limite superior inferior de alarme de processo  Process alarm lower upper limit value | 7't A7 7 — A F_E[RAE
valor efetivo effective value F4hiE

valor fixo fixed value TEAE

valor inicial initial value K fiE

valor inicial do dispositivo initial device value TN AYIHE

valor maximo maximum value I KB

valor méaximo da tens&o de saida do conversor converter output voltage peak value = /3—# T EEE— 7
valor médio quadratico root mean square 2F LV TTAR

Valor minimo Minimum value I/ ME

valor pré-definido preset value 7V &y ME

valor presente (VP) present value (PV) B/

valor quase maximo

quasi-peak value

SN

valvula de controle

control valve

oy ha—LoNL7

vélvula de fluxo valve flow VAV ks
vélvula de gaveta gate valve Vil WAV 2
valvula de parada stop valve ANy I T

valvula solenoide

solenoid valve

YV A RNV T

vantagem advantage AU v b
variacédo variation N)xz— g
variaveis aleatorias random variables R
variavel do processo process variable T E fiE

variavel do/de processo process variable 7ot Al
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variavel global global variable 7 a— N VEH
variavel local local variable 0 — VK
variavel de tag tag variable 2 TR
varistor varister Ny AHZ
varredura de rede link scan Vo7 AFxkx
vazio/vago/reservado empty/vacant/reserved 7 %
vedagéo gasket AT > b
velocidade da linha line speed TA HE
velocidade de comunicagio communication speed 5
velocidade de comutacédo switching speed AA T T
velocidade de contagem counting speed Ao B
velocidade de deslocamento moving speed T i
velocidade de entrada de pulsos pulse input speed 2NV A NS
velocidade de resposta de 1/0 I/0 response speed 1/OJSEH
velocidade de scan scan speed AFxy VA — R
velocidade de start-up startup speed EC Bl o i
velocidade de transmissé&o transmission speed RS i
velocidade de transmiss&o transmission speed R 5
velocidade de transmiss&o de dados data transmission speed T — HARIE
velocidade do motor motor speed E— X Al
velocidade do motor motor speed E— XM
velocidade do servomotor servo motor speed — R T — F AR T
velocidade instantanea permitida permissible instantaneous speed  BRRFFTA [
velocidade JOG JOG speed JOGH
velocidade méaxima maximum speed e K [E] iR
velocidade nominal rated speed TE s [ o i
Velocidade permissivel Allowable speed EiEAIEL
venda por atacado wholesale iE]
vendas sales oe

ventilador sequencial

sequential fan

DAnIZAVEVE &0 aVd
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verificagdo da area area check V7T v
verificagdo de bateria battery check NyT VF=zvs
verificacdo de dados data verify T =2 WG

verificacdo de diagndstico de arquivo

file diagnostic check

TrANZHT =T

verificacdo de erro

error check

T —F T

verificagdo de inventério

inventory check

ED L

verificagdo de paridade

parity check

RYFAFxs

verificagdo de senha remota

remote password check

VE— XA —RKFxv 7

verificagdo do anunciador

annunciator check

T e—E TV

verificagdo do modulo

module verify

o= FRE

verificar

check

Frv 7

verificar digito

check digit

Fxy I TV b

verificar entrada de nome do usuario check user name entry o — YL RATIHER
verificar introducdo de senha check password entry INAT — RR AR
verificar nome de usuario check user name o — L R

verificar nimero de caracteres da senha

check number of password characters

INA T — FICFE R

verificar projeto

verify project

Iny=7 MRE

verificar valvula

check valve

Wik 5

verniz de silicio

silicon varnish

viay =X

versdo de hardware

hardware version

N—=RT 2T NR—=T g

versado técnica do médulo

module technical version

2=y NT ANV g

vertical vertical TE[E

vetor vector N7 kv

via via &

vibracdo vibration IR

vida util life FFfi

vida til useful life [ERARREEE

video composto composite video ARV NET A
vinculo bond PeAs Al

visor/display mascarado masked display ~ AT IR
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vista afastada zoom out view LN
vista ampliada enlarged view TN
vista em corte sectional view Wr if [
vista frontal do modulo module front view o= NRETHERR
vista inferior bottom view X
vista superior do médulo module top view 2=y B
visualizagdo ampliada enlarged display JLRFR
visualizag&o de registro de erros error log display T 7 —JBER R
visualizag&o do historico history display JBIREE R
visualizagdo dos dados de registo logging status display 1% o REER R
voltimetro voltmeter ESEE
volume volume RNY 2—Lh
volume de dados data size T A X
w A AN
wafer wafer TN

wafer de silicio

silicon wafer

v arg o —on

Watchdog Watchdog VA FRT
wattimetro wattmeter Uy FA—=H—
wettability inspection wettability inspection DAV A
white mat paper white mat paper Ff~ >y MK
workspace workspace U—7 ANR—2RA
zona de detec&o detection zone T HH AR
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