MITSUBISHI for a greener tomorrow Qges'
ELECTRIC

Changes for the Better

F A 55 &%

Stownik terminologii dotyczacej automatyki przemystowej

=52V E—-H*:E

Polski — japoriski

FA [CEEET HAEER 4000 ELLEICDNWT
IR—3 > REE - THEE - HASEEWERZINER UL T
HBbFEI,

Zawiera ponad 4000 terminéw dotyczacych automatyki przemystowej
Dostepny w jezykach: polskim, japoriskim i angielskim.

== EI]

Uwagi i zastrzezenia

NERBWPIORICKD., BEFEOBIERNELTDAREMD DD FIT,
AFFH(CINEFR U TCWVDEREFSE L L. OERDERICIFSEFRLIEEL,
W zalezno$ci od struktury i formy zdania, w przypadku niektérych stéw moze byé
wymagana zmiana ttumaczenia.

Zamieszczone w tym stowniku terminy maja wytacznie charakter pogladowy i nalezy
ich uzywaé z ostroznos$cia.
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16 (skala szarosci)

16 (grayscale)

£/ 7 1 16[EH

16-bitowa liczba dwéjkowa ze znakiem

16-bit signed binary

16 Ey MESF A T Y

16-bitowe wejscie cyfrowe

16-bit digital input

168y hT Y XL AT

16-bitowy cykliczny kod nadmiarowy (dla MODBUS)

16-bit CRC (for MODBUS)

16t~ FCRC(MODBUSH #£)

2-zytowe ztgcze optyczne

2-core optical connector

=tax s

37-stykowe ztgcze D-sub

37-pin D-sub connector

3T DY T aRrsH

9-stykowy D-Sub D-sub 9-pin D¥79r
adaptacyjna listwa zaciskowa z potaczeniem typu IDC IDC terminal block adapter E#mFaT ¥ 7%
adapter adapter THTE

adapter podstawy base adapter R—=AT XS H

Aderes sieciowy

network address

Xy hU—27 TR

administrator systemu system manager VAT NEE
adres address 7 RLA
adres hosta host address RART FLA

Adres pamieci buforowej

buffer memory address

Ny TZ77AEIVT KLA

adres pozycji wyjsciowej HP address/home position address Jim7 K1 &
Adres wezia node address J—FRK7 KL A

Adres zamocowania modutu

Module mounting address

2=y MEET FL %

Adresy we/wy I/0 address /107 LA
akryl acryl 77 U
aktualna pozycja current position BITENLE

akumulator accumulator THRa—LL—H
alarm alarm 77—

alarm alarm £ 3

alarm czujnika sensor alarm YT T—A
alarm podsumowania summary alarm Y~V 7T7—A
alarm procesowy process alarm Tatv AT T — A

alarm przekroczenia zakresu

range-over alarm

Fr—R— L

alarm serwonapedu

Servo alarm

P77 4
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alarm uaktywniony alarm activated 7T — L
Alarm wstepny pre-alarm TVT T — A

Alarm wstepny przegrzania radiatora

heatsink overheat pre-alarm

T4 BT T T —

alarm zatrzymania

stop alarm

ARy T T— A

alternatywa wykluczajgca NOR dla bloku

block exclusive NOR

7wy 7 A TE YL R B

alternatywa wykluczajgca OR dla bloku

block exclusive OR

7wy 7 Pefh R ELAN

Aluminium aluminum T =T L
amper ampere T RT
amperomierz ammeter EER G

amplituda amplitude PR

analiza danych data analysis T — Z AT

analizator parametrow maszyny/Analizator parametrow maszyny | machine analyzer/Machine analyzer |~ > 7+ 7 A %
analogowa linia sygnatowa analog signal line T a JE S
analogowe napiecie wyjsciowe analog voltage output T u JEERT

analogowe ograniczenie momentu

analog torque limit

7w 7 v iR

analogowe zadawanie predkosci

analog speed command

7w R

analogowy miernik czestotliwosci analog frequency meter T e 7RG
analogowy prad wyjsciowy analog output current 7 a7 HER
analogowy sygnat napieciowy zadawania momentu obrotowego | analog torque command voltage Ta s s s RS EE
analogowy sygnat napieciowy zadawania predkosci analog speed command voltage 7 S EERSEE
analogowy sygnat RGB analog RGB 7 7 u Z7RGB
analogowy uktad scalony analog IC 7 m 7SR
anoda anode 7T A H

anulowanie cancel e %

argon argon gas T T A

argument argument GIE

arkusz wiasciwosci

property sheet

a7 43—k

artykut opcjonalny

optional item

F7a i

ASCII

ASCII

ASCII

ASCII

ASCII

T AX—
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atrapa, pusty dummy I

Atrybuty pliku file attribute 7 7 AIVENE

automatyczna korekta auto correction H B 1E

automatyczne powielenie (replikacja) auto-replication H#h1E 5

automatyczne strojenie w czasie rzeczywistym real time auto tuning VTP NEA LS — " NTFa—= T

automatyczne wykonywanie kopii zapasowej auto-backup H#h{R{F

automatyczne wytwarzanie (generacja) auto-generation EEIENDY

automatycznie od$wiezany obszar pamieci systemu wieloprocesorowego

multiple CPU auto refresh area

~/WVFCPURIEENY 7Ly v a2 YT

automatyczny automatic F—hb~F o7
automatyczny powr6t do trybu online automatic online return F 7 A HENMES
automatyzacja automation F—hrA—=Tar
automatyzacja automation H @1k

autonomiczne samo-strojenie

offline auto tuning

FTIA A= Fa—=r

autonomiczny, nieaktywny

offline

F77A4

autonomiczny, samodzielny

stand-alone

A RTa

autouruchamianie

auto-run

H &

Awaria sprzetu

hardware failure

N— R = T

Awaria sprzetu

hardware failure

N— R = 7R

awaria, uszkodzenie failure i e

azotowanie nitriding z=1k

badanie (test) odpornosci na $cieranie abrasion resistance test TR P e AR

badanie izolacji insulation test o akliR

badanie odbiorcze acceptance test RN

badanie odpornosci na szybkie stany przejsciowe | fast transient burst test Ty ARNRITU Tz hN— 2 R
bajt byte XA R

balans bieli white balance RITA INNT A

bank danych data bank F—B Ny

Bardzo doktadny Scieg

pinpoint stitch

EUIRA MR

bardzo mata bezwtadnosé

ultra-low inertia

AR

bardzo maty model

ultra-small type

/N




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
R—5UFRE E BAGE

bariera przeciwlukowa arc barrier 7= ¥

bariera swietlna light curtain FA4 NI—TFT

BASIC interpretacyjny interpretive BASIC A 27V ZJEBASIC

bateria battery R

bateria battery N7

bateria litowa lithium battery VF U LEEH

baza danych data base T —HR—R

beczka barrel NLgL

bez lutowania

no soldering

N BRI T & R VA O AR

bezpieczne w razie awarii

fail-safe

TxA)VE—T

bezpiecznik

fuse

E=2—X

bezpiecznik o sredniej predkosci dziatania

medium time-lag fuse

RTATLEA LT T 2—RK

bezpiecznik polimerowy powtarzalny, przetacznik wielotorowy polyswitch RY AL v F

bezpotaczeniowy connectionless aRxya LA

bezwtadnosé inertia AF—%

bezwzgledny koder synchroniczny ~ Absolute synchronous encoder 77V Y a— R Na#lzra—F
Biaty matowy papier white mat paper HE~ > MK

bicie powierzchniowe surface runout R

biezaca lokalizacja (potozenie) current location BALEHh

biezacy (aktualny, obecny) produkt  current product BT

biezacy katalog current directory AV T4V 7 R
bimetal bimetal INA ALV

binarny binary NAT Y

bit bit [N

bit okreslajacy kompletnos¢ danych

data setting complete bit

T—HEy FETEY b

Bit parzystosci

parity bit

XU T 4 B b parity bit

bit stopu

stop bit

Ahy7EY b

bit uzywany do rejestrowania danych

bit used for data logging

F— 4 BRI Y |

Bit znaku

sign bit

iz e b

BIULETYN TECHNICZNY

TECHNICAL BULLETIN

T =N =ma— A
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btad error L
btad error 7 —
Btad hasta password error INAT — R RE

btad kierunku

orientation fault

AV I A

btad modutu funkciji inteligentnych

intelligent function module error

AT IV MEREL =y PRE

btad modutu podstawowego

base module error

N—Ra=y bR

btad nieprawidtowej staciji

error invalid station

T 7 — B R

btad obwodu bezpieczenstwa

safety circuit error

btad opciji

option error

Bfad parametru

parameter error

btad potozenia position error AEGES:E

btad programu program error AR AN o
btad przesytania danych data communication error T — 2 RIE R
Btad $ledzenia tracking error g

btad termiczny

thermal error

Bfad tranzystora hamowania

brake transistor error

btad urzadzenia przechowujacego parametr

parameter storage device error

btad wejécia analogowego analog input error VPR =PV NIE Y1
btad zaokraglenia rounding error £ DO

btedne dane incorrect input AT

btedne dziatanie faulty operation HEEE

btedny obszar faulty area L &

blisko, zamkna¢ close Ja—R

blisko$¢ (sasiedztwo) wysokiej czestotliwosci high frequency proximity BRI IEnEEA A v F
blok block AR

blok funkcji bezpieczenstwa

safety function block

BRIy varyyay

Blok funkcyjny

function block

Ty varyravy

Blok parametrow

parameter block

NI A=K T oyl

blok zdalnego ustawiania

remote setting box

Tk R e A A

blokada

interlock

a7
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blokada

lock

=

Blokada hamowania dynamicznego

Dynamic brake interlock

AT IvITrv—FAfAFuay’

Blokada pliku

file lock

Ty A)a

blokada przecigzeniowa przeksztattnika (elektroniczny przekaznik termiczny)

converter overload rejection (electronic thermal)

2 N — Z AR (R - —~ L)

blokada przeciazeniowa przetwornicy (elektroniczny przekaznik termiczny)

inverter overload rejection (electronic thermal)

A 28— BT (BT —~ )

blokada serwo

servo lock

Y—Frna v

blokada silnika

motor lock

E—HFuav7

blokada wpisywania parametréw

Parameter writing inhibit

INT A= HEIABIEL

blokada/zwolnienie blokady

lock/release lock

=ERR A=/ S

blokowanie

lock processing

=R U

blokowanie

locking

E A

bolec uziemiajacy

ground stud

7TV ALy R

bolec, nézka ztacza

connector pin

ax 7 HEE

Brak logéw wykonywania protokotu

No protocol execution log

7a h a)VETERS L

brak/parzysty/nieparzysty none/even/odd IR AR A A
brakujacy, zaginiony missing R
brakujacy, zaginiony missing R V%

brama gate 7=k
brudny dirty H—=T 4 —
brzeczyk buzzer T —
brzeg, krawedz edge Ty

bufor buffer Ny Ty

bufor o dostepie swobodnym

random access buffer

FUELNT IRBAN Y T 7

bufor wejsciowy monitorowania

monitor input buffer

EFE=H ANy Ty

buforowanie

buffering

Ny Ty )T

Bureau Veritas

Bureau Veritas

7 7 v Ainikdh e

CAD 3D

3-D cad

—&7uCAD

Catkowicie zamknieta petla regulaciji

Fully closed loop control

77 a— X R

Catkowicie zamknieta petla sprzezenia

Fully closed loop control

TN a— X R— 7

catkowita dtugos¢ petli

loop overall distance

Jb— T RIE K B
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catkowita liczba pikseli total pixels N ITES
catkowity czas pracy total operating time S EH R EN R R
caly system entire system VAT AR

cecha skondensowanego szycia z malym skokiem zapobiegajaca strzgpieniu materiatu

capacitor stitch

=AY A

cel, docelowy

target

=2y

cena jednostkowa

unit price

HLffh

centrum obrébcze

machining center

=T H

cewka coil oAb
cewka solenoid JVL AR
cewka indukcyjna inductor AUHETH
cewka ttumika damper coil At
cewka wzbudzenia excitation coil Jilhss = A v
Charakterystyka dynamiczna dynamic characteristics EESs
charakterystyka moment — predko$¢ obrotowa | torque - velocity curve ~v 7 -3 Hh R
charakterystyka temperaturowa temperature characteristics i B2 R E
charakterystyka temperaturowa temperature characteristics NS
chtodzenie cooling GEAl

Ciag ASCII ASCII string ASCITC 74
ciag znakow character string pel

ciagty continuous L

ciecie cutting GIHI

Ciecie na goraco heat cutting t—hUv b
ciecie zgrubne rough cutting FLHI D

ciekly krysztat liquid crystal b

cienki profil thin profile b xit)
ci$nienie atmosferyczne atmospheric pressure K&
cisnienie bezwzgledne absolute pressure LEPS VAW
ci$nienie membrany membrane pressure B
Cisnienie ztozone compound pressure HLRE

cofnij

redo

LY ET
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CPU sterowania procesem Process CPU 7'mt 2CPU
cudzystow quotation AFEE
cyfra digit #r

cyfra kontrolna

check digit

Frv Ty b

cyfrowa warto$¢ wyjsciowa

digital output value

F 4 U F VN

cyfrowe sterowanie catoscig

all digital control

F—IvTF 4 Z LI

cyfrowe urzadzenie wyswietlajace

digital display device

T UL INVRK T

cyfrowy digital F 4T HI
cyfrowy RGB digital RGB 7 4 % LVRGB
cyfrowy uktad scalony digital IC 7 4 X IIC
cykl cycle J 351

cykl dostepu

access cycle

TR A T

cykl komunikaciji sieciowej

link scan

Vo7 AFxy v

cykl otrzymywania od$wiezonych danych

refresh data reception cycle

U7 vy aliET — 2 A5

cykl otrzymywania zapytan o dane

polling request reception cycle

R— U > 7R A

cykl procesu process cycle YA 7 v

cykl skanowania scan cycle A3 ¢ v JE
cykliczne dane cyclic data YAV TF—4
cylinder, walec cylinder UK

cyna lutownicza lead wire U — R

czas cyklu cycle time AT NEA L
czas cyklu komunikacji sieciowej link scan time VoI AFx o FA L
czas gotowosci (czuwania) standby time FREREIRF ]

czas monitorowania monitor time B A IR P

czas narastania rise time Svall R S35

Czas odpowiedzi we/wy I/0 response time T/OJ 2 R ]

czas odswiezania modutu

module refresh time

= U 7Ly o b

czas odswiezania sieci

link refresh time

Voo 07 0byvaXAh

Czas odzyskania

recovery time

15 I IRF#]

czas opadania

fall time

SER Y BE[R]




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
R—SUFEE EEE BAEE

czas opodznienia

delay Time

T 4 LA R

czas opdznienia reakciji

overhead time

A =3 RIRERH]

czas opdznienia wytgczenia

off-delay time

F 7T 4 LA HEE

Czas podtrzymania bateryjnego

battery backup time

Ry T U Ny 7T TR

czas powstania btedu error occurered time T 7 —JE AR

czas probkowania sampling time VAN A
czas procedury serwisowej service process time B R ALEERF
czas procedury serwisowej (specified) service process time H— B R LRI R FE
Czas przerwy Dwell time [NVZEIZ 0 GV

czas przerwy serwisowej service interval time B — A [ R
czas przestoju down time AT A

czas przetwarzania aktualizacji kalendarza

calendar update processing time

b B — FTALER IR ]

czas przetwarzania transmisji cyklicznej

cyclic transmission processing time

YA 7V v 7 ARIEILPRIE ]

czas reakcji response time SRR

czas reakcji sygnatu “na pozycji” In-position response time A UIRT T a VRE R
czas resetowania reset time Vtey F&A A

czas rzeczywisty real time VT NEA A

czas skanowania scan time AFx HA DN

czas skanowania

scan time monitor

AFxx B LE=H

czas skanowania

scan time monitor screen

Ax B A L= X EE

czas skanowania sekwencji

sequence scan time

V=V AAF Y E A A

czas ustalania

settling time

FEIERFH]

czas ustawienia pozycji

position setting time

{37 B3R 7 R ]

czas ustawienia przyspieszenia/ hamowania poza zakresem

acceleration/deceleration time setting out of range

TRk ey ] A D S+

czas w kroku

time in the step

AT w7 NEERH

czas wykonania procedury kasowania btedéw

error reset processing time

T 7 — R BRI

Czas wykonania sledzenia

tracking execution time

k7 v 7 RATRE ]

czas zakonczenia dziatania czujnika; czas wyprowadzenia sygnatu z czujnika

sensor out time

o7 T MR

czas zatgczania/wytgczania lasera

laser on/off timing

L —HON/OFF % A X v 7

czas zatrzymania lasera

laser stop timing

L=l Z A I T
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czas zelowania gel time FNHA I
czasowe wyltgczenie zasilania temporary power shutdown Wt IRF {5 7R
czasy times [EIE~o

czasy prébkowania

sampling times

VAN AL

czcionka

font

TH b

czesc ogolna

global section

Ja—)k s g

czesc¢ przeksztattnika (przetwornika)

converter part

3N SR

czesc¢ przetwornicy

inverter part

A U N—

czesc tekstowa

text part

F X A NES

czes¢ wyswietlacza z numerem seryjnym

serial number display section

21 7 )V No. FREh

czes¢ zasilania modutu

module power supply part

L=y bR

cze$é ztacza connector part axy HE
Czesci podajnika parts feeder N T =
czesci zamienne replacement parts A

czesci zamienne maintenance parts PRATEB A
czestotliwosé frequency JEI H
Czestotliwo$¢ impulséw pulse frequency 7SV A JE
czestotliwosé katowa angular frequency £ JE I E
czestotliwos$é nosna carrier frequency X U TR
czestotliwo$é rezonansowa resonance frequency IR ) I $
czestotliwo$é skanowania scanning frequency A JE A
Czestotliwo$¢ szumu noise frequency J A R
Czestotliwo$¢ wejsciowa input frequency AT K
czestotliwos$é zegara clock frequency 7a sy 7 JEE
czujnik sensor oY

Czujnik cisnienia

pressure sensor

A G

czujnik laserowy laser sensor L—HF—E Y
czujnik maty bezpieczenstwa mat switch ~y FAAL vF
Czujnik naprezenia strain gauge TBr—

czujnik obrazu image sensor A A=W
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czujnik ochrony kondensatora filtrujgcego filter capacitor protection detector |7 4 /L% 2 7 o VM H 25

czujnik potozenia

position detector

L E R s

czujnik poziomu

level switch

L~ R A F

czujnik temperatury temperature sensor BEE P —
czujnik termiczny thermal sensor -t Y
czutosc sensitivity R

czynnik zewnetrzny external factor SR ELIA]
czyszczenie chemiczne chemical cleaning (b)Y
Czyszczenie pamieci urzadzen device clear TN AT VT

Czyszczenie parametrow

clear parameter

NI A= T7YT

Czyszczenie rejestru plikowego

file register clear

T ANV ARAE T YT

Czyszczenie wszystkich parametrow

All parameter clear

INTRA=LF =7 VT

czytnik kart

card reader

A=K V=%

czytnik laserowy

laser scanner

L= —2F ¢

Dana 16-bitowa 16-bit data 16ty b7 —%

dana 8-bitowa 8 bit data T—HRE8E v I
Dana bitowa bit data vy hF—4

dane data T—X

dane analogowe analog data Thurr—4

Dane binarne binary data NAFVF—%

dane dot. podtaczenia serwowzmacniacza servo amplifier connection data Y —RT TR
dane dotyczace warunkow procesu  process condition data Tat RAEMET —4
dane FILL data FILL 7 —# FILL

dane hasta zdalnego dostepu do wybranego modutu

remote password target module information

JE— bR D — FEf R =y MER

dane karty zdalnego tacza

remote terminal card information

UE— k¥ —IF N — RIEH

Dane kopii zapasowej

backup data

Ny I T o TTF—H

Dane pakietu

Packet data

PNy b=k

dane profilu krzywki

cam data

LT —5

dane projektu

project data

FuVxy hF—H

dane przetacznika DIP

DIP switch information

T Ay T ALy TR

11
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dane routingu routing information N—T 4 IR
dane sieciowe link data Voo 75—4
dane statusu procesu process status data Tat RRET — 4

dane sterujace

control data

ay hr—LTr—4

dane systemowe system data VAT KT —H
Dane techniczne specifications HEERE

Dane techniczne specifications ARy T

Dane techniczne batrii battery specifications N7 U AR
dane techniczne kabla cable specifications r—T7 AL ER

Dane techniczne poziomu przesuniecia

Offset specification

7%y MEE

Dane urzadzenia

device data

T AF =4

Dane w kodzie BCD

BCD data

BCD7—#

dane zarzadzania buforem pierscieniowym

ring buffer management information

U7y 7 7 EEEH

dane zasobu resource data VY —AF—4%
Dane znamionowe bezpiecznika fuse rating b 2 — XER
Data dostawy delivery date A
defektoskopia, wykrywanie usterek  flaw detection & X
definicja btedu error definition NS

defragmentacja pamieci

memory defragmentation

A ) SR

dekoder decorder Ta—x
dekodowac decode Fa—RK

detekcja btednego sygnatu lasera improper laser emission detection L — R H
detektor fazy phase detector RLABRR &
diagnostyka diagnostics W

Diagnostyka PLC PLC diagnostics PCZ Ik

diagram chart Frv—F
Dignostyka sieci network diagnostics Xy MU — 22
dioda diode XA A=K

dioda laserowa laser diode L—PHA A=

dioda ograniczajaca

clamp diode

7T TEA T =R
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R—5UREE

£
A

ES

B

dioda ttumigca przepiecia

surge absorbing diode

P—=VRINAZ A A — K

dioda Zenera

zener diode

i A F—

Dlawik AC AC reactor ACY T 7 hv
dtawiki reactors V7o kv
dtugosc length R

Dtugos¢ Length VT A
dtugos¢ arkusza Sheet length — MR
Dtugosc fali wavelength K&

dtugos¢ kodu code length a— R
dtugos¢ odcinka segment length v AR
dtugos¢ podejscia (zblizania) approach length BiER
dtugos$¢ przejazdu na obrot (AL) travel distance per revolution (AL) 1[al#5dH 7= © OB E)E(AL)
dhugos$é stowa danych data length T2

dm dm TV A— L

docelowe dane do utworzenia kopii zapasowej

backup target data

NI T THGT 4

dodaj

add

BN

dodaj komende

insert command

FIAZFE

dodaj program

insert program

FART 1 7T I

Dodaj protokot Add protocol A==V =i

Dodana funkcja added function LTS

dodatek add-on 7 RF

dodatkowe informacje o rodzaju piyty bazowej additional information for base type ~<— A % A 7 BNE H
dog dog K7 (79 L)
doktadno$¢ pomiaru measuring accuracy T R B

Doktadnosé w stosunku do catej skali accuracy to full-scale TV A AR DA
Dokrecanie $ruby tightening the screw F UKD

dokument document R A b

dolna granica dolnego alarmu procesowego | Process alarm lower lower limit Tav AT 7 —AT TR
dolna granica gérnego alarmu procesowego |Process alarm upper lower limit Iut AT 7 —u5ETR

dolna granica posuwu

lower stroke limit

FIRAE—=2Y vk

13
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dolna granica ruchu (posuwu)

upper stroke limit

ERAPE=27YU Iy b

DOLNA GRANICA SKALOWANIA

SCALING LOWER LIMIT

27— TR

dolne martwe potozenie (tloka)

bottom-dead-center

T

dolny wytagcznik krancowy

lower limit switch

TRY Iy FAAL v T

dolny zakres sterownika

controller range lower

2 b —/L#PH T RRAE

domysiny

default

F 74 )L |k

Domysiny adres IP routera

default router IP address

FI7 4N MNA—XIPT KL &

dopasowac Match —%

dopuszczalna chwilowa predko$é permissible instantaneous speed  BRREFFZ [0 dim5H
dopuszczalna odchytka rozmiaru allowable deviation of size SHETER A
Dopuszczalne zuzycie hamulca brake permissible usage 7 L— R FPAAE IR
dopuszczalny zakres permitted range Gy ol
dostarczac, zaopatrywac supply fitka

Dostarczy¢ do deliver to FIEL

dostawa delivery A
dostawa/zatadowanie delivery/load HJHE

dostawca potgczenia sieciowego

network connection vendor

Xy MU= BEEE

dostawca ustug internetowych

internet service provider

A B—=Fy hYP—ERX T u A F

dostep access T ' A

dostep do danych data access T—RT I A

dostep do danych data access module F—=ET IV AL=y
Dostep do pliku file access TrANT I B A
dostep do stow danych word access U—FK77k&A

dostep podwojnym stowem

double-word access

EINT— K7 78R

dostep stacji podrzednej access slave station T I AT
dozwolona predko$é Allowable speed EiRAEIL T~
drabinka ladder 74—

drgania vibration PR

drgania, wibracje chattering FxHV T
drukarka 3D 3-D printer =N ST A IV
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drukowanie instrukcji w kodzie ASCII

print ASCII code instruction

TAX—a— TV Mg

drukowanie programu

list program

IS Nl = B/ AN

Drukowanie tytutu

print title entry

T B AA RV

drukuj print F{1 ]

drukuj ASCII ASCII print TAX—71Y |k
drzewo tree Y —

drzwi bezpieczenstwa safety door AR

duza predko$¢ obrotowa high speed revolution i R [ iR

duza szybkos$¢ prébkowania

high-speed sampling rate

=T AV ) B/ <1

duza warto$é licznika counter value large v ZEKR
duze natezenie high intensity i
dwojkowa binary 215K

dwuczesciowa listwa zaciskowa

two-piece terminal block

Y B R T

dwukanatowy

double channel

BT NTF ¥ F)v

dwukierunkowy krzemowy prostownik sterowany

bidirectional silicon controlled rectifier

U = T R R R T

Dwutlenek wegla

carbon dioxide gas

TIRABER SR AT A

dynamicznie wyskakujace menu menu transition A =2 —ER
dynanometr dynamometer LUk
dyrektor, kierownik manager HHE
Dyrektywa maszynowa Machinery Directive BEMRAE T

dysk z danymi

data disk

T8 T4 AT

dyskietka uzytkownika

user floppy disk

a—YH7r =T 4 A

dyskietki do czyszczenia

floppy disk for cleaning

7)== I TRy =T 4 R

dyskusja, debata discussion S
dyspersja dispersion o0&
Dystrybucja $wiatta light quantity distribution B AR
dziat pracowniczy staff department AL 7Y
dziatajgcy, eksploatacyjny operating LR
dziatalno$é handlowa commercial operation P R
dziatanie action T ar
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dziatanie czasowe time action AALT 7 gy
dziatanie odwracalne reversible operation ] R
dziatanie odwrotne reverse action SUIEUL(E
Dziatanie procesu wsadowego batch treatment Ny T

dziatanie w kroku

operation in step

AT TR

dziatanie zabezpieczajace

security operation

X UT g BE

dziesietny decimal 10184
Dzwiek brzeczyka buzzer sound T —F
dzwig Crane J L=

dzwignia mocowania modutu

module mounting lever

o=y MEFEH L —

echo echo T

edycja edit e

edycja skryptu edit script A7 VT
edytor editor A

edytor bibliotek

library editor

FAT TV 2T 4 4

edytor skryptu script editor AP VT hZT 4 4
Edytowanie urzadzenia edit device T A A

efekt wycierania wiping effect A TR
efektywne piksele effective pixels CRILES

ekran screen [Eha]

ekran shield =)L R

ekran gtowny base screen A— A [ [

ekran komunikatu uzytkownika

user message screen

A=A v — VHiH

ekran monitora monitor screen B A T
ekran okienkowy Window screen v v RO
ekran programu program screen 7'v 77 LE#
ekran skanowania scanning screen 7 AT 1

ekran specyfikacji urzadzenia nr

device No. specification screen

7 734 A No.H5 & i i

ekran testu pamieci buforowej

buffer memory test screen

Ny 77 AT YT AN

ekran ustawien parametréw

parameter setting screen

INT A — HEBOE B

16
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ekran ustawienia znacznika tag setting screen X 73R E | 1
ekran uzytkownika user-created screen — Y [
ekran wstrzymania pause screen AN — XA

ekranowana para skreconych przewodow

shielded twisted pair cable

VA AT )L R

ekranowany shielded type =)V REAT
elastyczny kabel flexible cable e S r—=7n
elektroda electrode TR

elektromagnetyczny hamulec silnika

motor electromagnetic brake

TS EHT L%

elektromagnetyczny przekaznik stycznikowy

contactor type electromagnetic relay

225 4 R

elektroniczny

electronic type

CAEREae

element konfiguracji systemu

system configuration device

T AT DB AR

element montazowy modutu

module fixing projection

o= MEEHHZEE

element multipleksujacy

multiplex element

< IVF VT AFEF

element odniesienia w postaci tarczy

datum target

F— s DH =y b

Element pakietu

Packet element

Ny MERCER

element $wiattoczuty light-receiving element ZFET
element uszkodzony faulty component K

element, sktadnik element LA h
elementy wykonawcze actuators T Faz—H
emiter emitter TIvH
emulator emulator Izl —4%
entalpia enthalpy T HE
Ethernet Ethernet A S
etykieta label 7 v

etykietowanie

labeling processing

VAN %

ewidencja zapasow inventory check ME L
Export export T AR—h
faktyczna wielko$¢ (rozmiar) practical size FE
faktyczne koszty practical cost FERR U
faktyczne zapasy practical inventory FE AT

17
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Faktyczny standard de facto standard TI77 I NAZE—FR

fala radiowa radio wave I

Falownik tranzystorowy transistor inverter NI REA L N—H

fastrygowanie basting Lo

faza normalna normal phase 1EAH

faza otwarcia; odtgczona faza zasilania open phase YNE!

FeRAM, ferroelektryczna pamigé o dostepie swobodnym | FeRAM, ferroelectric random access memory §RF7E R A £ 1

Ferryt ferrite 7

filtr filter T A IVH

filtr olejowy oil filter FAN T 4 HF

Filtr pasmowo zaporowy notch filter S FT4NE

filtr polaryzujacy polarizing filter R~ 4 4

filtr powietrza air filter =TT 4 VH

Filtr szumowy noise filter AR T4 IH

filtr ttumiacy przepiecia surge voltage suppression filter = CEEH T 4V H

filtr wejsciowy szumow radiowych

zero-phase reactor

FEHY T 7 hv

filtr zaklécen radiowych

radio noise filter

FGIOFIART 4 IVE

filtr zaktocen zasilania

line noise filter

FGA L I)ARXT 4 VH

filtrowanie filtration A1

Firewall, zapora firewall Tr7AT T F—Ib
firma produkujaca igly do szycia schmetz VaAwW
Firmware (oprogramowanie wbudowane w urzadzenie) |firmware Ty —LJxTT
flaga flag 777

Flash ROM flash ROM 77 v 2ROM
flip flop flip flop 7V FoayS
fluorescencyjny, odblaskowy fluorescent AT

forma metalowa metallic mold el

Forma metalowa ttoczona mold-pressed metal TV AR AR

Formant pakietu

Packet format

Nry 87 F—<v b

format

format

74—~ h
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Format ciagu impulséw pulse train form 7V A FIFEHE
format obrazu image format [LIEE SN
Format pliku file format 7 7 A NER

format zapisu

recording format

gk 7 A —~ > b

fototriak

phototriac

TA P RTAT

Fragment obszaru pamieci danych

Data length storage area

T RN T

freon freon JVvEr
frezarka milling machine 7T A A
frezowanie milling =V 7T
frezowanie obwiedniowe hob processing A7
funkcja function BA%K

funkcja function P HE

funkcja cztonkostwa

membership function

AU N— oy TR

funkcja gniazda

socket function

V4 MRS

funkcja trygonometryczna

trigonometric function

=B

Galvano

Galvano

TN )

galwanometryczny system skanowania wigzki laserowej; wykorzystuje lustra

Galvano scanner

TN ) AFx )

Gaz obojetny inert gas ANVEMETT A
gaz pomocniczy assist gas TR RN A
Gazy nie wywotujace korozji noncorrosive gases GG EMETT A

Generator impulséw

pulse generator

INNVAY 2 L—H

Generator impulséw

pulse generator

IRV AFEAELR

generator znakow

character generator

XY T/ VR L—H

generator znakow

character generator

¥y I/ 4ERL—X

gestos¢ integracii integration density R
gtadki/réwny smooth/even ViR
gtosnosc volume RNY 2—24

gtéwna ptyta bazowa

main base module

HAR—22 ="y I

Gtléwna ptyta bazowa do redundantnego systemu zasilania

main base module for redundant power supply system

BIR_EL T AT LAEAN—22= b

gtéwna ptyta bazowa typ waski

slim type main base module

AV BH A THEA R A=y R
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gtéwna procedura programu

main routine program

AL N—F T s n

gtéwne okno ustawienia predkos$ci principal velocity setting box FHERER
gtowny (wzorcowy) sktadnik (element) component master MR~ A & —
gtéwny element sterowania main control element F =T
gtéwny modut main module EARz =y

gtéwny program sterowania

main sequence program

A= ATar T A

gtéwny sterownik

main controller

Afrayiu—3

gtowny wat master shaft ~ A A
gniazdko typu ,jack” jack socket X w7 Iy b
gniazdo socket Yy b

gniazdo opcji

option slot

T arAay

gniazdo przekaznika relay socket Vvr—Y7rvy b

godziny pracy operation hours TR IR ]

godziny pracy working hours T

goracy start hot-start Ny hASZ— |

gérna granica dolnego alarmu procesowego Process alarm lower upper limit TuatRA7T 7 —LF LR

GORNA GRANICA SKALOWANIA

SCALING UPPER LIMIT

2r—V 7 ER

gorne ograniczenie licznika pierscieniowego

ring counter upper limit value

Vo7 hy B EIRE

gorny granica gornego alarmu procesowego |Process alarm upper upper limit Tav A7 7 —AEER
gorny martwy punkt top dead center/top dead point EEA
gorny wytacznik krancowy upper limit switch ERRY v P AL v F

gorny zakres sterownika

controller range upper

oy ha—/L#EiH R E

Gotowosc modutu napedu

drive module ready

RIA4Ta=y bLT 4

gotowos¢ sterownika programowalnego

programmable controller ready

DA e

Gotowos¢ terminala danych (DTR - sygnat kontrolny interfejsu RS232)

Data terminal ready (ER (DTR))

F—2uRk LT 4 (ER (DTR))

Gotowos$¢ transmisji danych

Data ready set (DR (DSR))

F—% L7 ¢+ v | (DR (DSR)

GOTOWOSC ZAL.

READY ON

L7 1 ON

gotyk, gotycki

gothic

=N

Graficzny Terminal Operatorski

Graphic Operation Terminal, GOT

P57 407 FR—g X —IF

Granica momentu obrotowego

torque limit

kb7 il R
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granica prawdopodobienstwa

limit of probability

file R RS

granica skoku

stroke limit

Abr—2) Ik

granica skoku (posuwu) programowego

software stroke limit

V7 =T A —27 Uy b

granica skoku programowego (ograniczenie dolne)

software stroke limit (lower limit)

VIZ7 N7 Ar—27Y

771

> T ERAE

granica skoku programowego (ograniczenie gorne)

software stroke limit (upper limit)

J

V7 T Abr—21) 3y b ERE

Gruba kreska thick line PN

grubosé thickness JE P

gruby thick P

grupa komentarzy comment group aAA NI
grzatka heater b—Z

grzanie heating IE:]

guma silikonowa

silicon rubber

v ay T o3—

guma uretanowa urethane rubber VA V= A

guma zabezpieczajaca przed drganiami (amortyzator gumowy)  vibration-protective rubber MR8 = 2
gwintowanie tapping 2 7L
gwintowany threaded |

ha (hektar) ha ~T H—)u

hak, zaczep hook RS

Hak, zatrzask, projekcja hook, latch, projection 77

hatas srzegta coupling noise faa /AR
hamowanie dynamiczne dynamic brake AT Iy 77 L—%
hamowanie z odzyskiem regenerative brake FIAET L —F
hamulec breaker TL—%

hamulec bezpieczenstwa safety brake BT L—%
Hamulec elektromagnetyczny electromagnetic brake W7 L —%
Hamulec proszkowy powder brake NG —T L—F
harmoniczne harmonics = A
harmonogram schedule AT a—)b
hartowanie hardening BEALL
hartowanie olejowe oil quenching THEEAN
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hasto password Mg RIEE 5
hasto password INAYT—F

Hasto 32 pliku

file password 32

77 A I)LINA T — K32

Hasto pliku

file password

T2 ANINAT— R

hasto zdalnego dostepu

remote password

JUEe— XA T— R

hel helium gas YT LTA
histereza hysteresis i 72 L
histereza hysterisis EAT YA
historia alarméw alarm history 77— LENE
historia btedéw error history T 7 — g

Historia uaktualnienia wersji

version upgrade history

N— g 7T v TR

Historyczny wykres trendu

historical trend graph

EARNIBNLV RV RT T

host host machine RA M

hub hub INT

i and TR

idealna linia ideal line B GTIER

ikona (dwuwymiarowy obrazek) sprite 27T A bk
iloczyn logiczny blokéw ANB 7y K7 w7 (ANB)
ilo$¢ bitéw danych number of data bits T—4 By MK
ilo$¢ bitow stopu stop bit length A hy7Ey M
llo$¢ danych Number of data T =2

il0$¢ linii number of lines MR

llo$¢ linii po wyzwoleniu number of lines after trigger U HRITE
llosc linii przed wyzwoleniem number of lines before trigger U HRIATE
llo$¢ parametréow number of parameters INT A — B {EHK

ilos¢ probek

sampling count value

YT ME

llos¢ rejestrow plikowych

number of file register points

T AN AF S

llo$¢ welwy

I/0 number

/0% =

imitacja styku

dummy contact

. "
X
~ SN

imitacja urzadzenia

dummy device

B I =T A R
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impedancja

impedance

A E—H A

Impedancja obcigzenia

load impedance

BTiA v E— X R

import import A VR—1
import import BLIA T
impuls pulse YAV 7S

impuls napiecia

spike voltage

AL Y RIE

impuls potozenia

position pulse

(758 L 2

impuls rozruchowy

impulse starter

AV IN)VAR AR —ZR

Impuls sprzezenia zwrotnego

feedback pulse

P Gl WA/ AV 7

impulsator reczny

manual pulsar

F# LY

impulsowy stabilizator napiecia

switching regulator

2 v Fr T FalL—F

impulsy skumulowane

accumulated pulse

NIV S

Impulsy sprzezenia feed pulse 74— R A
impulsy wielofazowe multi-phase pulse EZ RV
Indukcja elektromagnetyczna electromagnetic induction TR E
indukcyjno$é inductance AUHETH R
indywidualizacja individuation AL
informacja information 15

informacja o btedzie error information 7 —fF R

informacja o konwersji odwracalnej programowania etykietowego

label programming reversible conversion information

TNTr 7T X 7 A G R

informacja o konwersji odwracalnej programu etykietowego

label program reversible conversion information

Z VT a7 T LA AR A

informacja o pakiecie oprogramowania

software package information

VT N =T Ny —UEH

Informacja o sprzecie

hardware information

N= T =T 1EH

Informacja o wersji uaktualnienia

version upgrade information

N—=Ta 7 v 7 TERER

Informacja o zasobach

device information

TN AW

informacja odnosnie przerwania wykonywania programu

program abort information

a5 AT R— MNMEH

Informacja podstawowa

base information

N— AR

Informacja znakujaca

marking information

~—% 2 7

informacje diagnostyczne o pliku

file diagnostic information

7 7 A VWi

informacje o indeksach

index information

ATy 7 AfE#R
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informacje o module

module information

2=y MEH

informacje o potaczeniu

connection information

a %7 g EHR

informacje o poszczegdélnych btedach

individual error information

= 7 —fEIE

Informacje o wers;ji

version information

W= 3 U

informacje o zalogowanym uzytkowniku

login user information

7 A — PR

informacje systemowe urzadzenia wykonawczego

work device system information

U— 7 F RS AV RT NEH

inicjalizacja initialization e

Inicjowanie Initializing A= % T4 X
inspektor inspector Iy =

instalacja installation EAT

instalacja installation Bgia

instalacja installation Hufh i

instalowac install A A R—)b

instrukcja reference manual Vo757l Aw=aT )L
Instrukcja ASCII ASCII instruction T A X —

instrukcja bezposredniego przetwarzania

direct processing instruction

A A LT NMLERG S

instrukcja do ustawiania rejestracji danych

data logging set instruction

Instrukcja dostepu do pamieci buforowej

buffer memory access instruction

—ZuXr sy Mg
AN

Ny 77 AEVT I &AM

instrukcja funkcji komunikacji przez gniazdo

socket communication function instruction

Yy MEfERERE A S

instrukcja komentarza

comment statement

A MAT—=hHRA B

instrukcja komunikacji przez gniazdo

socket communication instruction

Vs MBEAma

Instrukcja modulacji szerokosci impulsu

Pulse width modulation instruction

2V AR A

instrukcja modutu tacza danych

data link module instruction

T—=H Y=y M

instrukcja obstugi

operating manual

FRL—F g =2 T

Instrukcja obstugi

instruction manual

Mk ot B =5

instrukcja odczytu matrycy

Matrix input instruction

~ MU 7 A A4

Instrukcja odczytu wartosci zmierzonego impulsu

Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P))

LA

2L 2R E L (ICPLSRD1(P))

instrukcja odczytu zapamigtanej wartosci licznika (ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

7 v FHh v Mig Ui ICLTHRD1(P))

instrukcja odswiezania

refresh instruction

V7 Ly ami

Instrukcja od$wiezania grupy pamieci buforowych

buffer memory batch refresh instruction

Ny 77 A=Y 7Ly v ama
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instrukcja odswiezania sieci

link refresh instruction

Vo7 U7y Ao

instrukcja operacji na danych

data operation instruction

T ?1‘;&1 nn'rJ

instrukcja operacji na tablicy

table operation instruction

o — 7 )L EEAY

instrukcja przetaczenia bloku

block switching instruction

AN
BEE
AN

a7 2 M

instrukcja przesuwajaca

shift instruction

instrukcja przesuwu danych

rotation instruction

instrukcja przesytania danych

data transfer instruction

Instrukcja przetwarzania bitu

bit processing instruction

instrukcja rejestracji programu niskiej predkosci

program low-speed execution registration instruction

Instrukcja rozpoczecia tablicy

Table start instruction IPPSTRT1(P))

instrukcja sekwencyjna

sequence instruction

instrukcja skoku

program branch instruction

instrukcja sprawdzenia statusu wykonywania programu

program execution status check instruction

7 — 7 VhkE a4 (IPPSTRT1(P))
= AT

PR AN 3y

T 7T NERITIRET = v 7 A4y

instrukcja sterowania nadrzednego

master control instruction

=T
i3]

T AR AL NE— R

Instrukcja sterowania procesem

Process control instruction

7 v A HIE A

instrukcja sterujaca danymi

data control instruction

T — A il

instrukcja sterujaca programem

program control instruction

7'a 77 Al S

Instrukcja ustawiania w czasie rejestrowania danych

At the time of data logging set instruction

T—AuXr Tty MiSETR

instrukcja uzytkownika

user's manual

Z—HP - =27

Instrukcja wyjscia impulsowego

Pulse output instruction

7OV A Iy

Instrukcja wyszukiwania i usuwania oraz diagnostyki btedéw

debug and failure diagnostic instruction

TRy 7 B

instrukcja wywotania podprogramu

subroutine program call instruction

Y I —F a5 AT — s

instrukcja zadedykowana modutu funkcji inteligentnych

intelligent function module dedicated instruction

ATV Ve MEE = NEHGS

Instrukcja zapisu wartosci licznika

(ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction (CRNGWR1(P))

V7w ETREZEIALG5ICRNGWRL(P))

Instrukcja zapisu wartosci poczatkowej

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

7' v MEEIAZ 5 (ICPREWR1(P)

instrukcje dotyczace komunikatu uzytkownika

User message instruction

A = D

instrukcje tacza danych (sieciowe)

data link instruction

F—H 7 s

Instrukcje operacji arytmetycznych w kodzie BCD

BCD arithmetic operation instruction

BCDZHE I F i 4

instrukcje przetwarzania danych

data processing instruction

instrukcji rozgatezienia wskaznikiem

pointer branch instruction

25




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

£
A

ES

B

Inteligentny

Intelligent

©£FY

inteligentny modut komunikacyjny

intelligent communication module

A7V Vv bhala=r—vara=yh

intensywnos¢é

intensity

WA

Interfejs

interface

A H =Tz —RA

interfejs Centronics

Centronics interface

o hR = AL U HF T 2— R

Interfejs optyczny

optical interface

YA BT 2— A

Interfejs rownolegty

parallel interface

INT VUV H T 2— R

Interfejs strony PC

PC side I/'F

X a AATEF

interfejs szeregowy

serial interface

SYTAA VST 2

interfejs w PLC

PLC side I/F

= Y ILF

interfejs we/wy typu sink

sink I/0 interface

VNN A BT 2 — R

interfejs we/wy typu source

source I/0 interface

J—AANHNA L E T =— R

interferometr laserowy laser interferometer L— W —F UG
interlinia line space SCEFATIR
Internet internet A B —=F b
interpolacja kotowa circular interpolation 0
interpolacja spiralna Helical interpolation ~ U T VAR
interpolator interpolator A ERL—4
inwentaryzacja diugoterminowa, wieloletnia rezerwa (zapasy) long-term inventory TR RO AT [
inwestycja w sprzet equipment investment B ERd
izolacja isolation TAL—va v
izolacja insulation fafx

izolacja przekaznika relay insulation U L —iffifgk
Izolacja transformatorowa transformer isolation k7 v A fbkx
izolator isolator TAY L= —

Izolcja za pomoca ztgcza optycznego

photocoupler isolation

7+ N7 T He%

Ja dziatam

I action

IEDN(E

Ja stwierdzam

I statement

IA7— R Ak

jeden z systeméw sterowania magistrala wykorzystywany w interfejsach SCSI

single end

DAV 7%=

jednostka

entity

TT AT A
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jednostka unit BAfT
Jednostka centralna procesora ruchu Motion CPU *t—3 3 »CPU
jednostka centralna sterownika programowalnego programmable controller CPU v—/ % CPU
Jednostka pliku file unit 7 7 A JVHAL

Jednostka rozmiaru pliku

file size unit

7 7 A WA KB

jednostka sterujaca wielkoscig (wartoscia) value control unit FEME ) ) 2 1
Jednostka zapisanych danych Unit of stored data T — Z KA HAL
jednostka, poszczegdlny individual 151

jedwab silk IV

jezyk drabinkowy relay symbol language UbL—v VR ViE
Jezyk mnemoniczny mnemonic language ——F=v 7 ik
jezyk obstugi systeméw mechanicznych mechanical support language A AV HR— N EiE
jezyk programowania programming language A=A N

jezyk programowania do sterowania procesem

(programming language for) process control

7u -t A EEE

jezyk programowania do sterowania sekwencyjnego

(programming language for) sequence control

v—r v AT SR

jezyk sterownika programowalnego

programmable controller language

V=T Y S

jezyk strukturalny

structured text language

=Zh
=]

ANTIFX— KT FA L

jezyk symboli logicznych

logic symbolic language

nYy 7R IR

Jezyki programowania

programming language

Tu oIS

Kabel AUI

AUI cable

AU —7 v

kabel do kamery (aparatu fotograficznego)

camera cable

NAZTr—T v

kabel do podtaczenia modutu wyj$¢ przekaznikowych

cable for connecting the relay terminal module

Vi —Z—3F o=y NEERZr—7 1

kabel do ztgcza/blok zaciskéw modutu przetwornika

cable for connector/terminal block converter module

AXy Z i aERa =y =T

kabel ekranowany

shield cable

=)V Ror—T )

kabel kodera przyrostowego

incremental encoder cable

AU A B IFRHSR A r—T L

kabel monitora

monitor cable

=X —T )

kabel prosty

straight cable

A hL—Fr—7n

kabel skrzyzowany

crossing cable

7 RAr—T7 )

Kabel synchronizujacy

tracking cable

N x T —T

Kabel wspotosiowy

co-axial cable

[l 2 — 7 L
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R—5UREE

iR
>]=]

B

kabel zespolonego obrazu wizyjnego

composite video cable

AVRY Yy NET AT =T

kabel, przewdd cable r—7)V

kabel, przewdd cable =7 AR

kamera, aparat fotograficzny camera AT

kanat duct 27k

kanat channel F v I

Karta ATA ATA card ATAH —F

Karta CF CF card AR NI Ty vall—F
Karta flash Flash card 77 v a#— K (Flash#7— )

karta pamieci

memory card

AEIVA—F

kasowanie alarméw alarm clear T7—=bL7 T
kasowanie btedu error reset T 7 —fiRkxR
kasowanie btedu error reset =7—=Ukvh
kasowanie pamieci podtrzymywanej |latch clear ZvF U7

kasowanie pamieci programu

clear program memory

T T LAV EIVTTD

Kasowanie pamieci urzadzenia

device memory clear

TNRAAAEY VT

kat angle 14 i

Kat otwarcia opening angle A & A4

kat przesuniecia fazowego phase angle VRN
katalog directory T4 L7 R
katalog folder T ANH

katalog gtéwny root

root directory

Jb—F 7 FILE

kategoria przepieciowa

overvoltage category

AR T =R T Y

kategoria przestrzeni roboczej

category workspace

AT Y U= A=A

katoda

cathode

~ A AR

kierunek kotnierza silnika

motor flange direction

T—H T T VN

Kierunek montowania mounting direction B £+ 5 m
kierunek otwarcia open direction F—7 R
kierunek ujemny negative direction W5 1w

kierunek zmniejszania adresow

address decreasing direction

7 R LR FHR
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K—SUFRE #5 BAR
kierunek zwigkszania adreséw address increasing direction 7 KL A5
kilogram kg E= N
kilometr km B
klasa obudowy enclosure rating R s
klasyfikacja btedéw error classification 7 —n¥H
klawiatura keyboard F—AR—FK
Klawiatura numeryczna numeric keypad T F—

Klawisz funkcyjny

function key

Ty vasFk—

Klej naturalny adhesive nature R M

klient client 7747k
Kliknij click 707

kliknij dwukrotne double-click BTN >
klon close AL %

Klucz dynanometryczny torque wrench Vo v
klucz $lusarski spanner ANF
kluczowe okno key window F—U 4T

kod alarmu alarm code 77 —=bha—F
Kod ASCII ASCII code ASCII==— |
Kod ASCII ASCII code T AF—a— R
Kod ASCII dziesietny ASCII decimal ASCIT10#%5%
Kod ASCII szesnastkowy ASCII hexadecimal ASCIT161E%L
Kod BCD BCD code BCD=—F
Kod binarny binary code NAFVa—F
kod danych data code T —Ha—FK
Kod dwdjkowy Binary code NAFY a— FRME
Kod dwuwymiarowy two-dimensional code “W&ota— K
kod Gray'a Gray code A a—R
Kod impulsu pulse code NIV AR
Kod JAN (Japanese Article Number) |JAN code JAN=— F

Kod JIS (Japanese Industrial Standard) JIS code JIS=— R
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kod kontrolny check code Frxya—F

Kod kreskowy barcode N—a— |

kod odpowiedzi response code VAR ZAa—FK

kod ostrzezenia warning code UV—=v7a—FR

kod przesuniecia shift code 7 ha—F

Kod sterujgcy ASCII ASCII control code ASCIIfil i == — F

kod sumy kontrolnej

sumcheck code

PLhFry7a—F

kod zakonczenia end code =K a—F

kod, szyfr code a— R

koder encoder Tra—F

koder encoder T

koder bezwzgledny absolute encoder 77V a— Matids
koder bezwzgledny absolute encoder 77V a—hxzra—4F

koder impulsowy

pulse encoder

SNV AxT  a—F

koder liniowy linear encoder V=7 zra—4

koder obrotowy rotary encoder n—FY—xra—xF

koder obrotowy rotary encoder n—Z Yz a—x

koder przyrostowy incremental encoder ATV AEZNVTa—F

koder synchroniczny

synchronous encoder

Az a—x

kodowanie encode T a— K
kodowanie typu Manchester Manchester code ~ T = REFFE
Kody M M code M=a—F

kolejna stacja/inna stacja another station/other stations it )=

kolejnosé bajtow endian TUT ATV
kolejno$é danych Data order Vahmt |

Kotek montazowy mounting stud BOfFAE Y K
kolektor collector ALz

koto zapadkowe ratchet wheel 7 F x>y M
kolumna indeksow index column AT 7 AH|
kolumna odstepéw czasowych zbieranie danych wyjsciowych Qutput data collection interval column 7 — % UWAE @51 & H 9%
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Komantarz do urzadzenia device comment TNA AT ALK
kombinacja combination JLiE; 7
komenda ruchu silnika motor drive command E—Z BRE R

Komenda ustawienia wartosci poczatkowej

preset command

7V ¥y MES

komentarz

comment

a A b

komentarz do urzadzen wspdéinych

common device comment

Ta T A TN Za R NE

komentarz do znacznika

tag comment

B aRX bk

komentarz w ramach programu

comment by program

AR AN =PI

Kominikacja $ledzaca

tracking communication

rT v & 7EE

komparator szybkiego licznika

high-speed counter comparator

BEI T HEa N —H

kompatybilnos¢

compatibility

HAf

kompatybilnos¢

compatibility

A

Kompensacja luzu

backlash compensation

NV Ty v affilE

Kompensacja luzu/ wielko$¢ korekciji luzu

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny 7Ty affiER

kompensacja poslizgu

slip compensation

ERaUE i

Kompensacja przesuniecia fazowego

Phase compensation

NEARAH IE

Kompensacja wielkosci przeregulowania

Overshoot amount compensation

=y 2 — FEHIE

kompilacja compilation TN A )V
Komponenet/ czg$¢ component/part B b
kompresor compressor arsFryt—

komputer analogowy

analogue computer

Vavat=4

komputer biurowy

office computer

FT 4R AL a—F

Komputer osobisty personal computer Ny ay
Komputer osobisty zgodny z IBM-PC/AT IBM-PC/AT-compatible personal computer DOS/V/3Y =1
komunikacja communication ==

komunikacja communication iz

komunikacja link V7
komunikacja cykliczna cyclic communication PA 7w RIE
Komunikacja optyczna Optical Communication JtIEfE

komunikacja poczatkowa

initial communication

A =y VAR
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Komunikacja przej$ciowa transient communication [NV ZE S Sl
komunikacja przez gniazdo socket communication Yy Mg
komunikacja szeregowa serial communication U T ViEE

komunikacja z karta pamieci

communicate with memory card

AU B — R~H5i%k

komunikacja z uzyciem bufora o dostepie swobodnym

communication using the random access buffer

FURLRT IR AHNNY 7 7IZ LB

E]

komunikat

message

Ayl—v

komunikat btedu

error messages

T —Ayk—¥

KOMUNIKAT UZYTKOWNIKA USER MESSAGE =P R =
koncowka teminal H =T
Koncowka pomiarowa electrode probe FEARET

koncowka z tulejkg zaciskowg sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve | A U ~— =7 5f [T 25 Ui~
koncowka zaciskana solderless terminal JF 75 S 1

kondensator do korekcji wspétczynnika mocy

phase-advanced condenser

A= 7

kondensator elektrolityczny aluminiowy

aluminum electrolytic capacitor

TR R T Y

Kondensator filtrujgacy

filter capacitor

Ty arT o

kondensator z krzemowym dielektrykiem

silicon capacitor

Yoy aryFuH

kondensor, skraplacz condenser SN

konfiguracja danych data configuration T — 2 WAL

konfiguracja danych projektu project data configuration ZACRVE S/ A L 159
konfiguracja menu menu configuration A = 2 — R
Konfiguracja pamieci buforowych buffer memory configuration N 7 7 A YRR
konfiguracja powtérnego przywracania specification of restoration repeated execution U A | 77 ik U 1T E
konfiguracja systemu system configuration VAT LHERK
konfiguracja znacznika tab configuration 2 THERK

konfigurator configurator a7 4 X2 b—4
Koniec End 33

koniec skoku stroke end Abp—7xT R

konkurencyjny przeciwnik

competitive opponent

WA A—T—

konserwacja

maintenance

AT A

konsola

console

o —)v
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Konstrukcja mechaniczna hardware design N— Ry = TG
konstrukcja wodoodporna water-resistant construction TN 7K A 1
kontaktron lead relay U—FUL—
kontrast contrast =V
kontrola check Fxzv7
kontrola bezpieczenstwa safety inspection LA
kontrola biezacych towaréw (do natychmiastowej dyspozycii) actual goods inspection A
kontrola btedéw error check =T —F v/
kontrola drgan oscillation control v v— Ml
Kontrola jakosci quality control i B
kontrola lutowania solder inspection XA TR
kontrola materiatéw przychodzacych |inspection of in-coming materials & AM#:
Kontrola niszczaca destructive inspection B A
Kontrola parzystosci parity check NI T4 F =7
Kontrola probek sampling inspection A&
kontrola przy odbiorze receiving inspection Hig A A
kontrola wzrokowa visual inspection B tim A
Kontrola zwilzalnosci wettability inspection e A
Kontrolka ActiveX ActiveX control ActiveX= > fr—)L
Konwersja do postaci dwojkowej Conversion to binary INA Y ZE R
Konwersja impulsowa, konwersja do postaci impulséw |pulse conversion, convert into pulse form /~/L A1k,

konwersja kata z lub na radiany

radian conversion

FIOT B

Konwersja na posta¢ ASCII

Conversion to ASCII

ASCITZ #a

konwerter impedancji

impedance converter

{ v AT

konwerter sygnatéw z izolacjg analogowa analog isolation conversion adapter |7 v Z ik T X 7 X
konwertowanie convert I i

Kopia zapasowa backup Ny T 7

kopia, kopiowa¢ copy o B—

Kopiowanie parametrow

parameter copy

PRTG R 3

kopiuj liste danych zrédtowych

copy source data list

) AT A
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iR
>]=]

B

kopiuj projekt zrodiowy

copy source project

av—xrry=s b

korekta cieniowania

shading adjustment

v=—T 4 U IHIE

koszt cost I A b

koszt produkcji manufacture cost B AT

kotwica anchor 7T —

krok step AT 7

krok nr step No. A7 > 7' No.
krotki impuls elektryczny (pik, szpilka) spike AINA T

kruszarka z kamiennym lub stalowym tluczkiem 'muller R A

krzywa curve )

krzywa cykloidalna cycloid curve A7 aA Rl

krzywa obnizania parametréw

derating curve

TAV—=T AT =T

Krzywa trapezowa

Trapecloid curve

NI m A Rl

Krzywa wanny bathtub curve IR T R
krzywa zywotnos$ci przekaznika relay life curve U L —F i
krzywka cam 77 I

krzywka przesuwna reciprocating cam FE D 2

ksztaft shape TEAR

kursor cursor =)

kwadratowy kod kreskowy

micro QR codes

~AZ7uQRa—F

kwas chromowy chromic acid ZA=FN "3
tacze akustyczne sound coupler BT T
tacze danych data link T2V
tacze dostepowe access circuit 7 7 & AR
taczy¢ (scalac) merge e
tadowanie, obcigzanie optatg charging JeE
tadunek elektryczny electric charge LR o)

lakier silikonowy

silicon varnish

oy =R

lampa fluoroscencyjna

cold cathode fluorescent tube

Vi R I

Lampa halogenowa

halogen lamp

nalprrg
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lampka

lamp

77

lampka alarmowa

alarm lamp

TI—=bT T

Lampka zasilania

power lamp

N —Z o F

laser laser L—HF—

Laser potprzewodnikowy semiconductor laser N
laserowy guide laser A RL—H
laserowy czujnik pozycji laser displacement sensor L— A
tatwo widoczny easy-to-see A3 0n

licencja license TAESR

Liczba analogowych punktéw wejsciowych number of analog input points 7 a7 AR
liczba biegunéw pole number A

liczba biegunéw silnika motor pole number E— X K

liczba cyfr digit count Hi%K

liczba dziesigtna kodowana dwéjkowo (BCD) binary-coded decimal 2 1035

liczba gniazd w ptycie bazowej

number of base slots

N—AARy MM

liczba grup

number of groups

T N—T%

liczba impulséw na obrét (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1al#EEH 7= 0 DL 255 (AP)

Liczba klatek na sekunde frame rate L —Ahl—L
liczba komentarzy number of comment points =SSRV =C
liczba krokow number of steps AT v T

liczba taczna total count c—=&nF7 K
Liczba linii No. of lines 178

liczba losowa random number ELEL

liczba modutéw, ktére mozna zainstalowac

number of mountable modules

2=y N ATREROK

liczba od$wiezanych punktow

number of refresh points

V7 by vamifl

liczba operand6w sieciowych number of link points U7 1K
Liczba ptytek w module No. of boards in module L=y MK
liczba potaczen number of connections axsva ik
liczba préb wznowienia number of retries U k7 A B

liczba punktéw dostepnych podwojnym stowem

number of double-word access points

BTN T— KT 7% A5
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Liczba punktéw we/wy number of I/0 points /053

Liczba rejestrowanych linii Number of logging lines SENEA

liczba rzeczywista real number F

Liczba sieci number of networks Fv hT—7 %%

Liczba stacji Station count R

liczba stanowisk number of slots A2\ bR

liczba uaktualnien wersji number of version upgrades N— g o7 v 7

liczba wykrytych znacznikéw sygnalizacyjnych| number of annunciator detection Ty = — R EK

Liczba zajetych punktow we/wy number of occupied I/O points /05 A B3

liczba zapamietanych wartosci licznika

latch count value number

Ty FhY L MEE S

Liczba zapisanych logéw wykonania protokotu

Number of stored protocol execution logs

7'u b 2V AT RS

Liczba zarejestrowanych protokotow

Number of registered protocols

ACEN=GI Y-S5

liczba zliczen number of count VIRV
liczbowy numeric BT

liczenie count VRV

licznik counter YRy

licznik pierscieniowy ring counter Vo r7hhws s
Licznik ABS ABS counter ABSH v Z

licznik czasu Watchdog’a watchdog timer, WDT Uk vF RTEA~
licznik impulséw odchytki deviation counter WAl T &

licznik liniowy linear counter V=T hor&

licznik préb wprowadzenia zdalnego hasta

Remote password count

U E— hX2 T — REEEE

licznik préb wznowienia

retry execution count

U b7 A K%k

licznik programowy soft counter VT MO K
licznik przedmiotow obrabianych workpiece count U—7¥
Liczniki elektroniczne electronic counters BV A
linearyzacja linearize V=774 X
linia line [

linia montazowa assembly line FHNET A
linia produkcyjna production line EFETA v
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Linia przerywana dashed line B
linia skanowania scan line e
linia $rodkowa center line v F—TA
linia $rodkowa center line DR
linia wtopienia weld line 7=V 7 N GV
linie proste straight lines =R
liniowo$é linearity [ER 7S
Liniowo$é momentu torque linearity kv 7 R

liniowy silnik impulsowy

linear pulse motor

V=T )L AE—H

liniowy silnik indukcyjny

linear inductive motor

V=T HEE—H

liniowy silnik pradu statego

linear DC motor

V=T HEE—H

liniowy silnik serwo

linear servo motor

V=7 Y —RE—%

liniowy silnik synchroniczny linear synchronous motor V=7 R#E—~
liniowy silnik wibracyjny linear vibration motor U =7 IRE)E—
lista list —H

lista list it ] —5&

lista btedéw error list =7 — g
lista blokow block list Tuy 7Y AR

Lista blokéw funkcyjnych (FB)

function block (FB) list

Ty rvary7uay 7 (FB)—&

lista danych projektu

project data list

PASRZE A Al

lista funkcji function list Pne—
lista instrukcji instruction list e —5

lista kodéw alarmu

alarm code list

77 —bha— K-

lista kodow btedu

error code list

o —a— R N—%&

lista monitorowania programéw przerwan

interrupt program monitor list

WAHRT v 7T h—FE=4

Lista pamieci buforowych

buffer memory list

Ny 7y AE) %

Lista parametréw inteligentnego modutu funkcyjnego

Intelligent Function Module Parameter List

ATV V= MR =y FRTA—X

5

lista plikéw skryptowych

script file list

A7 V7~

lista proceséw

list of processes

TNEF

Lista rozwijalna

pull-down list

TNF ) A b

37




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
R—3UFE e BAGE
lista samodiagnostyki self-diagnostic list HCO 2k —&
lista $ciezek potaczenia connection path list Pt g —

Lista sygnatow we/wy

list of I/O signals

AHE S5

Lista typow ramki

frame type list

TL—hHAT—E

lista urzadzen

device list

TNA A

Lista uzywanych zasobow pamieci

list of used devices

FNA A Y % |

lista wyrywkowych kontroli

list of spot checks

Fzy 7 —h

listwa z zaciskami sprezynowymi

spring clamp terminal block

AN T T TR E

listwa zaciskowa

terminal block

Ui -5

listwa zaciskowa tacza danych

data link terminal block

Vahmt QUINEZS e

listwa zasilania modutu

module power supply terminal

2=y MR

lit lithium VF oL
loco fabryka ex-factory HiTHT
logarytm naturalny natural logarithm H SR
logika logic nYy
logika dodatnia positive logic 1EGm B

Logika ujemna

negative logic

AT 4Ty

logika ujemna negative logic Asm B

logotyp logotype 0nav—7
logowane dane logging data nX T T—4
logowane dane log data nJT—4
logowanie logging =S4
logowanie logging action 7 JEE
logowanie login 0 A
logowanie automatyczne auto logging F—traXo s
lokalizacja (umiejscowienie) localization Hi b

lokalne urzgdzenie komunikacyjne

local link device

R—NV ) 7T A

lokalny

local

o — 7L

lokalny kurs zakupu

local purchase rate

Bl

lokalny znacznik komunikacyjny

local link relay

a—hny)r7 Y Lr—
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Losowa wartos¢ liczbowa hash value Nyl

losowy, przypadkowy random VA A

tozysko bearing Y

tozysko zapobiegajace petzaniu anti-creep bearing 7 ) —7 Bk

tuk arc T—=7

tuk arc Fam

tuk arc il

luka, odstep gap PR

lustrzane odbicie mirror image T —KiE

lutowaé solder S (N )

lutowanie soldering HHEAHT

luz backlash N7 Tyva

luz przektadni gear backlash XT NI Tyva

magazynowanie warehousing PN

magistrala bus INA

magnes magnet Wt

magnes staty permanent magnet ARINMEA

magnetyczny magnetic e

maksymalna liczba kart pamieci number of mountable memory cards A & U 71— REEE KL

maksymalna liczba skonfigurowanych stacji maximum number of set stations | K% E K

maksymalna liczba ustawien maximum number of settings e KRR E

maksymalna liczba ustawien parametréw maximum number of parameter settings|fx K/ 3T X — X 3 E 5

Maksymalna odlegt6$¢ pomiedzy hubem a weztem

maximum distance between hub and node

NT L — R R

maksymalna wartos¢ cyfrowa

maximum digital value

F 0 UK VKA

mata wartosé licznika counter value small H 7 AN
Malowanie farbg w sprayu spray painting Rk
mantysa mantissa R HBGE

Manu monitora pamieci buforowej

buffer memory monitor menu

Ny T7AEFYF=HF A =0 —

mapowanie pamieci wejsé/wyjsé

memory-mapped I/O

AE VU= v7 RO

mapowanie we/wyj interfejsu

port-mapped I/O

N— b~ v 7 FI/O
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margines

margin

~ =

margines btedu

margin of error

=0
H'/:{‘J:

Margines szumow

noise margin

) Rw—

masa

mass

=N
HE

maska podsieci

subnet mask

VT Xy hwRA7

maskowana pamie¢ ROM

masked ROM

~ A7 ROM

master, urzadzenie nadrzedne

master

B

Master-slave

Master-slave

T AF— AL —T

maszyna do szycia seam machine — Lk
maszyna do szycia sewing machine RV
maszyny, mechanizm machinery N A%
maszyny, mechanizm machinery PR A 1
materiat material M
materiat material ZEE
Materiat lepki viscous material AR

matryca aktywna

active matrix

TIT 47~ M)y A

matryca bramek gate array F—R T L—
matryca, gwintownik die A
mechanizm bezpieczenstwa safety mechanism e 1

Mechanizm ochrony palcow

finger protection mechanism

T4 =TT U MR

mediana

median

AT 4T

menu

menu

A= a—

MENU czyszczenia pamieci urzedzen

device clear menu

TNRAAT VT A=a—

Menu funkcji

function menu

Ty varsA=a—

menu informaciji o btedach

error information menu

T7—FHRA =2 —

menu informacji o poszczegdlnych btedach

individual error information menu

=7 —fEBFHRA =2 —

menu kasowania btedéw

error reset menu

T T —fRRA =2 —

menu kontrastu

Contrast menu

2 bR NHEA = —

menu listy btedow

error list menu

TR EA =2 —

menu ogdlnych informacji o btedach

common error information menu

=7 —@EFHRA =2 —
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menu opcji

option menu

FFar Ao a—

Menu potwierdzenia testowania urzadzenia

device test confirmation menu

TN, AT A NHERA = 22—

Menu potwierdzenia testu pamieci buforowej

buffer memory test confirmation menu

Ny 77 AEVT A MERA=2—

Menu potwierdzenia ustawienia zegara

clock setting confirmation menu

HEEHRE TR A = = —

menu rejestru bteddw

error log menu

TT—JEEA =2 —

Menu rozwijalne

pull-down menu

TN T A= o —

Menu specyfikacji adressu pamieci buforowej

buffer memory address specification menu

Ny TZ7 AEVT FLUAREA =2 —

menu startowe

start menu

AL — A =2 —

Menu testowania urzadzenia

device test menu

TNAATARNA =2 —

menu ustawien

setup menu

By Ty T A=a—

menu ustawien modutu

module setting menu

2=y MREA =2 —

Menu ustawienia zegara

clock setting menu

WP E A =2 —

Menu wyboru formatu wejsciowego adresu pamigci buforowej

buffer memory address input format selection menu

Ny 77 AEVT RLZAAAGRER A =2 —

menu wyboru kasowania btedéw

error reset selection menu

T T —fRERIBINA = = —

Menu wyboru urzgdzenia

Device select menu

TNA ZRRA = 2 —

Menu wys$wietlenie wyboru komentarza ,do urzadzenia”

device comment display selection menu

TNA AT A FERBIRA =2 —

metada sterowania poza zakresem  control method out of range 1A 75 AR E PR A+
metal, metalowy przedmiot metal, metal object &8

metale zelazne ferrous-metal W& )R

metoda bezwzgledna absolute method 77V a— R
metoda generowania jonéw ion generation method A A3 H A
metoda interpolacji liniowej linear interpolation method [EL AR A [

Metoda kontroli impulsu pulse control method 7V AT v
metoda Manchester Manchester method ~ o FxAE K
metoda obrobki cutting method A A FH

metoda odpowiedzi skokowej

step response method

AT TIREE

metoda ograniczenia cyklu

limit cycle method

Uy b¥A 7Lk

metoda ogranicznika

stopper method

A by Mgk

metoda otwarta

open method

F =7 K

Metoda pierscienoiwego tokena

token ring method

=220 7755
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metoda programowania

programming method

A= A AN R S

metoda przebijania impulsowego, ktéra kontroluje optymalng moc szczytowa,

beat piercing

E—hET X

metoda przyrostowa

incremental method

A7) A HNVFR

metoda przyrostu

increment method

A7) A RER

metoda przyspieszenia/lhamowania  acceleration/deceleration method — JNjeiE 5 =X
metoda skanowania scanning method A%y o FH
metoda sterowania fazowego phase control (method) ALAR T EI=
metoda triangulacji triangulation type — AR
Metoda warystora varistor method NY 2 & FH
et miryimachrypomeey snaiw OO e awe i sk i 1/0) delivery /O L

metr m A— kv

mgta olejowa oil mist FA LI A b
miejsce geometryczne, umiejscowienie Locus HLR

miejsce na dysku disk space T4 RY KR
miejsce przeznaczenia destination TAT A FR—va v
Miejsce zapisu pliku file save destination 7 7 A MRFSE
miernik mocy wattmeter Uy FA=H—
miernik mocy sygnatu laserowego laser power meter L—PRT— =%
miernik obcigzenia load meter o— RNA—%
Miernik panelowy panelmeter PNV A —H
miernik panelowy meter relay A—=F—1] L—
miernik przeptywu flow meter Vit Rt

miernik rezystancji izolacji megger AT —
mikrokomputer microcomputer ~A v
miligram mg N VN
milimetr mm U A=V
milisekunda millisecond K
miniaturka thumbnail T LRA I

minimalna wartos¢ cyfrowa

minimum digital value

T4 Y HIVEME

mtotek

hammer

INS T —
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mtotek gumowy rubber hammer ThNT—
mnozenie przez 4 multiplication by 4 4R

Moc baterii battery power Ny T U R
moc lampki lamp load VAS=Ni]

Moc transformatora

transformer capacity

FT U ARE

mocowanie chucking Fyvxo T
Model Model eV
model model iz
model model i ZE

model QCPU o wysokiej wydajnosci

High Performance model QCPU

INART F—=< 2 AET LQCPU

modem modem ET A
modut module o=y b
modut (wartosé bezwzgledna) modulus T2 T A

modut analogowy

analog module

Trusa=y b

Modut czujnika wizyjnego

vision sensor module

EYarkrra=yv k

modut do podtaczenia modemu

modem interface module

EFLALH T 2—A2=y |

Modut dysku twardego

hard disk drive module

N=RF 4 AT FIA T 2= ]

modut funkgciji inteligentnych

intelligent function module

1T Y Uy M= b

modut funkgciji inteligentnych

intelligent function module device

ATV Yy ML=y T, R

modut funkcyjny

function module

e~ = b

modut gtéwny (jednostka centralna) sterownika programowalnego

programmable controller main unit

A AR

Modut GOTOWY

Module READY

2= FREADY

Modut hamowania

brake module

Tl—Fa=y |

modut inteligentny

intelligent module

LT Y Y=y b=y R

modut interfejsowy karty pamieci

memory card interface module

AEYH— KAV E T z—RA2= |

modut interfejsu

interface module

AV H T z— A=k

Modut interfejsu AS-I

AS-I interface module

ASIA v FZ—T = A=y |

Modut interfejsu B/INET

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—Az2= b

modut interfejsu stronicowania

paging interface module

R T BT z— A= |

modut interfejsu terminala

terminal interface module

H—=IFNA BT xz—A2=v |k
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modut jednostki centralnej sterownika programowalnego

programmable controller CPU module

=4 Y CPU= v b

modut komunikacji przy potaczeniu wielopunktowym

multidrop link module

~NVF Ry Y=y hk

modut komunikacji szeregowej

serial communication module

YU NaAsa=—vgra=y k

modut komunikacji szeregowej

serial communication module

U T NEEFEL= v b

modut komunikacji szeregowej z wyspa zaworowg

manifold serial transfer equipment

v =iR— /L RV ) T VR G E

modut komunikacyjny

communication module

fHRL = k

Modut komunikacyjny magistrali

bus communication module

NABEEL=v b

modut komunikacyjny stacji lokalnej

local station data link module

R—ANVRMAT =% 2=y b

modut fgcza danych

data link module

F—sYrya=yk

modut tgcza komputerowego

computer link module

HEEY 2=y b

modut tgczacy urzadzenie peryferyjne

Peripheral connection module

JELARE i = » b

modut licznika

counter module

A=y b

modut lokalny

local module

a—f)a=yh

modut master

master module

T AH = K

Modut master AS-i

AS-1 master module

AS-ivAZ = |

modut master standardowej sieci CC-Link

standard CC-Link master module

—ECC-Linkv A ¥ —=2 =~ k

modut master/lokalny

master/local module

v AHAa—H )=~ k

Modut mieszany we/wy

I/0 combined module

AHRA== b

modut multipleksera

multiplexer module

< )VFTIL T

Modut napedowy silnika AC

AC motor drive module

ACE—X KA 7=y |

Modut napedu

drive module

K4 F2=y k

modut napedu super dysku

super disk drive module

A= F 4 RS RTGA T a=y |

modut niesterowany non-controlled module EHS = b
modut obstugi przerwan interrupt module FAZ L= K
modut odzyskiwania energii regeneration module FAT=> |

modut optycznej transmmisji danych

optical data link module

7r—42Ur 2=y

Modut paramatru

parameter module

RTGA—H =y k

Modut parametrow z akumulatorem

parameter module with battery pack

Ny T YRy JfENRTA—=Fa=y |

modut podstawowy

base module

N—R2=- K

modut pomiarowy okreséw miedzy przegladami

service interval measurement module

Y= RRMERE~L= > b
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Modut przechwytywania impulséw

pulse catch module

INVAF Y v Fa=y k

modut przekaznika bezpieczenstwa

safety relay module

ZEY b—a=y h

modut przekaznikowy

relay module

Pk = k

Modut przetgczania magistrali

bus switching module

N2z 2= b

Modut przepalenia bezpiecznika

fuse blown module

ta2—AWrz=v k

modut przetwornicy

inverter module

A UN—=HFEY 2— )b

modut przetwornika (przeksztaitnika)

converter module

QU N—=HET 2 —)b

modut przetwornika analogowo - cyfrowego

analog-digital converter module

TrurT 4 O NE =y b

modut przetwornika cyfrowo-analogowego

digital-analog converter module

FTATHENLTIa S E i =

modut pusty (zaslepka)

dummy module

FI—a=vh

modut regulatora temperatury

temperature control module

BEREG = b

modut rozszerzenia kamery

camera extension module

B AT = b

modut serwera zbierajgcego dane

data collection server module

F— S — 2= |

modut serwonapedu

servo drive module

PR RFATa=y h

modut serwonapedu

servo module

P—Rz=v h

Modut sieciowy

network module

Xy hU—ra=v |

modut sieciowy

link module

Vo 7a=vh

Modut sterowania ruchem

Motion module

T—vgra=v b

modut sterowany

controlled module

BHa=y b

modut sterownika systemu

system control module

VAT LERA=

modut szybkiej sieci

high-speed link module

mHY 7 a=y b

modut terminala

teminal module

F—3F =y k

modut timera analogowego

analog timer module

TIunrs A<=y b

Modut tranzystorowy

transistor module

oo PoREZEY 2—)b

modut uczacy

teaching module

TA—F 2=y b

modut uniwersalny

universal model

2= X—HY LT )L

modut urzadzenia inteligentnego

intelligent device module

A PE A P S

Modut we/wy

I/0 module

N R

modut we/wy skanowanych dynamiczne

dynamic scan I/0O module

AT Iy AFx A=y b

Modut wejsé 24 V DC zawierajacy funkcje diagnostyczne

24VDC input module with diagnostic functions

BTk X DC2AVA )= v b
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modut wejs¢ skanowanych dynamiczne

dynamic scan input module

FAFI v AR YU AN b

Modut wejscia impulsowego

pulse input module

VAN = |

Modut wejscia wideo

video input module

EFAAN = |

Modut wejscia Wideo/RGB video/RGB input module v 7 A/RGBAJj=> |
Modut wejsciowy input module Ajz2=v k

modut wyj$¢ przekaznikowych relay output module Vr—Hha=v k

modut wyj$¢ przekaznikowych relay terminal module Jr—4—IJ )=y |

Modut wyjs¢ tranzystorowych

transistor output module

TR ZH A=y b

modut wyj$¢ tranzystorowych zawierajacy funkcje diagnostyczne

transistor output module with diagnostics function

TR & F T R N =y b

Modut wyjs¢ triakowych

triac output module

FNoA Ty I =y k

modut z szybkimi wejsciami

high-speed input module

ERA )= b

Modut z wejsciem AC

AC input module

ACASjm=v k

modut z wejsciem analogowym

analog input module

Tru A ANa=y b

modut z wejsciem do czujnika temperatury

temperature input module

HEA2=>y

modut z wejsciem dynamicznym

dynamic input module

AT Iv I ANN2=> |

modut z wyjsciem akustycznym

sound output module

HEHIil2=> b

modut z wyjsciem analogowym

analog output module

TrusH =y k

modut z wyjsciem dynamicznym

dynamic output module

FAFTI v I H 2=y K

modut z wyjsciem stykowym

contact output module

BLiHii==v b

modut z wyjsciem typu sink

sink type output module

VI EATH I =y b

modut zasilacza typ waski

slim type power supply module

2 LH A TERL= b

modut zasilacza z detekcjg okresu uzytkowania

Life detection power supply module

FRHERL =Y b

Modut zdalnych we/wy do sieci CC-Link zawierajacy funkcje diagnostyczne

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

BWHERER % CC-Link ) £— ROz = |

modut zdalnych wejs¢/wyjsc

remote I/0 module

JE— h/O2L=> b

modut zewnetrznej diagnostyki uszkodzen

external failure diagnostics module

SERHE B = b

modut/ listwa potgczeniowa modutu

module/module terminal

L= b

modut/zmiana modutu

module/module replacement

L= b A

Modulacja szerokosci impulsu

pulse width modulation

7L AMEZETH

modutowos$é

modularization

£ a2 —lb

Moduty we/wy analogowych

analog I/0O module

7TruaZ Atz =v K

46



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

iR
>]=]

B

modyfikacja indeksowa

index modification

A T v 7 AMES

Modyfikacje informacji o pliku

file information modification

77 A NAFHREE

moment bezwtadnosci

moment of inertia

MEPHEE— A 2

moment bezwtadnosci obcigzenia na wale silnika

load inertia moment to motor shaft

E— X EAMEEE— A b

moment dokrecania

tightening torque

KT vy

moment dokrecania sruby

screw tightening torque

FURED NV

moment napedowy silnika

motor torque

E—X LY

moment niezrbwnowazony

unbalanced torque

TN T AR RNVT

moment obcigzenia

moment load

F— AL MiHE

moment obcigzenia na wale silnika  load torque to motor shaft T— R AR ~ Lo
Moment obrotowy torque ~vo

Moment obrotowy potrzebny do uzyskania odpowiedniego przyspieszenia | Acceleration torque JnEE hov o

moment rozruchowy starting torque bR kv

moment synchronizacji czasu

time check time

YA LT = 7 R

moment wystepujacy chwilowo, pojawiajacy sie natychmiast moment

instantaneously occurring torque

WA b L

monitor

monitor

=X

monitor ciektokrystaliczny

LCD monitor

BT =4

Monitor grupy pamieci buforowych

buffer memory batch monitor

Ny 77 AE) —HFE=X

monitor historii btedow

error history monitor

7 —jEREE =%

monitor linii

line monitor

FAUE=H

monitor modutu funkgciji inteligentnych

intelligent function module monitor

ALTY V= M=y PESH

Monitor pamieci buforowej

buffer memory monitor

Ny 77 AEVE=H

monitor rodzaju licznika

counter type monitor

Ao AT =HS

monitor stanéw alarmowych

alarm monitor

T T —hET=H

monitor systemu

system monitor

VAT AE=H

Monitor wyboru funkcji licznika

counter function selection monitor

A0 ZHEREEIRE = ¥

monitoring ochronny

guard monitoring

H— RE=HY I

monitorowane dane monitor target E=F KIS
monitorowanie monitoring )
monitorowanie aktywne during monitor execution E=HFATH
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monitorowanie on-line

online monitor

FooArE=H

monitorowanie stacji lokalnej

Local device monitor

O— BTN, AF=H

Monitorowanie urzadzenia

device monitor

FNA AE=H

Monitorowanie urzgdzenia/ testowanie urzgdzenia

device monitor/device test

TNAREZLT A AT A B

Monitorowanie wprowadzonych danych

entry data monitor

FA ABGRE =S

Monitorowanie wykonywanych programoéw

program monitor list

rus I A EE=X

Monitorowanie/testowanie urzgdzenia

device monitor/test

FNRA RAFE=H [T A |

monitorowany parametr monitored item ETE=FTAT A
monochromatyczny monochrome '/ 71
monolityczny ukfad scalony monolithic IC (MIC) T/ Uy 7IC
montaz assembly HHIRNL T
montaz na zamoéwienie assembly to the order ZIEAANL T
Montaz panela panel mounting NFIVERY
montaz pionowy vertical mounting e E =

montaz uktadéw scalonych chip mounting I Tk

mostek diodowy diode bridge FAF—RK 7Y o
Mostek, zwora bridge 7Yy
motoreduktor geared motor Fr—RFE—%
mozliwos¢ dostosowania do wasnych potrzeb | customizability AL <A R
mozliwo$¢ odzysku Regenerative option EAEF T g
mozliwos¢ programowego taczenia blokéw (funkeyjnych, programowyeh) | soft wired V7 NIAF¥Y— K

MPU, mikroprocesor

MPU, microprocessor

~Afr7uraty

multi-drop (slave)

multi-drop (slave)

<NV F Ray 7 (RAL—7)

myszka mouse ~ A

Na barana piggyback B —~y 7
na pozycji in-position AR gy
na zadanie on-demand FrTr~ K
nachylenie pitch vy F

nachylenie przebijania

slope pierce

2a—7T A

naciecie

incision

YJH

48



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
R—5UFRE E BAGE
Nacisk dtoni hand press NS RT LA
nadajnik transmitter P o
nadajnik tranceiver FZo—N
nadmiar overflow F——Ta—

nadmiar i niedobor

overplus and shortage

A2

nadmierna ilosci probek

Sampling count value overflow

YTV T MEA— N T a—

nadmierna regeneracja

excessive regeneration

(AR

Nadmierne lutowanie excessive solder BV ES
nadmierny btad Error excessive PN
nadmierny zapas excessive inventory 7 Je
Nagtowek Header ~y B

nagtowek header ~ HES
Nagtéwek napedu drive heading N7 A7 L
Nagtowek pliku file header T 7 ANy H

najlepsza mozliwa (np. przepustowos$c), jednak bez gwarancji poziomu ustugi

best-effort type

NA 2T 4 — A

Najnowszy adres rejestru btedow

Latest error log address

T 7 —JREERATT N LA

najwieksza dokfadnosc

pinpoint

EURA b

naktadanie okna

overlap window

FeN— Ty Ty 4R

naktucie pinhole v AR—L

nakretka nut PADZN

(naktada¢) natozy¢ okno superimpose window A== VR—AT 4 R
namiastka, zastgpi¢ substitute (AVE= LT

Nano kontrola nano control 7= il

nanometr nanometer F A=k

Nanotechnologia nanotechnology FTIOTr I mY—

naped drive NI4T

Naped uaktywniany parametrem

parameter-valid drive

IWNTA=TZHHRTAT

napiecie

voltage

BT

Napiecie baterii

battery voltage

Sy T Y BIE

napiecie odciecia

cut-off voltage

71w MR
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napiecie przytozone applied voltage FNEE

napiecie pulsowania ripple voltage U FIVERE

napiecie state linear voltage J=7&EE

Napiecie szczytowe peak voltage v— 7 Bt

Napigcie szumoéw noise voltage J A REE

napiecie szyny bus voltage [S2EARS

napiecie wyjéciowe przeksztattnika  converter output voltage I N—H ) EE

napiecie wyfaczenia off voltage I 7 EHE

Napiecie zasilania power supply voltage IR

Napiecie zasilania obwodu sterowania Control circuit power supply i ] 6 FE

napiecie Zenera zener voltage Y =) —HEE

napiecie-opornosc voltage-resistance [REEES

naprawa, naprawiac repair e

naprezenie stress IV

narzad organ FH

narzedzie tool TH

narzedzie tool V=)

narzedzie do demontazu

release tool

U J—2Y—)L

narzedzie do montazu ztgcz IDC

IDC tool

JERET A

narzedzie inzynierskie

engineering tool

T =T VT =)

narzedzie monitorowania

monitor tool

ET=H Y —)

Narzedzie programowania

programming tool

Ia g oI Ty —)u

narzedzie uaktualniania

upgrade tool

JU=ma—T )Y —)b

nastawa analogowa analog command 7 ua JRS
nastawi¢ odlegto$é adjust distance L A R
nastawnik czestotliwosci frequency setter JE R S8R TE

nastawnik czestotliwosci polecenia sterowania predkoscig

speed control command frequency setter

R ) SR 75 o R e o

natezenie pradu silnika

Motor current value

®— 2 EifE

Nazwa bloku funkcyjnego

function block name

Tyl array s

nazwa hosta

host name

KA N
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nazwa katalogu directory name T4V N4

nazwa katalogu Folder name T A INE L

nazwa modutu module name 2=y MEA

Nazwa napedu drive name N7 A 74

nazwa narzedzia tool name Y — )4

Nazwa parametru Parameter name INT A —Z LR

Nazwa pliku file name 77 AN

Nazwa pola z kropkami

dot field name

Ky b7 40—V F4

nazwa projektu/projekt project name/project PACRZE S/ ¥
Nazwa protokotu Protocol name 7'a ka4
nazwa rejestrowanych danych data logging name T—AuX 4
Nazwa urzadzenia device name TN A%
nazwa uzytkownika user name a—H4

nazwa uzytkownika log-in name v 7o 4
negocjacja cen price negotiation Al 7 17

neon neon A

neon neon gas FA T A

nie ukonczona rejestracja danych data logging not completed T—ARX U TRET
Nie wazny, warto$¢ zerowa null X )u
niebezpieczny dangerous AN

niedomiar underflow T —Tu—
Niedopasowanie wyjscie mismatch output A=
niedostepne dla uzytkownikoéw closed to users —HIEABH
niedostosowanie maladjustment it 7
nielutowana koncéwka widetkowa spade solderless terminal SeBAIE A b 1
nepravidi okabowanie (odaczena). nipravidows nsaaca enezna | N COTTECt WTING 20
nierdzewny corrosion-proof (type) [ME=¥
nieruchomy, stacjonarny stationary e 1k
niestandardowy znak custom character AL

Nieudane przestanie 16-bitowej danej

16-bit data negative transfer

16 b7 — & &
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niewtasciwa (moc wyjsciowa, wydajnosc, sygnat wyjsciowy, .) incorrect output A )
niewtasciwa odpowiedz abnormal response HEISE
niewtasciwy montaz improper assembly AU AT 1T
niewtasciwy wybor silnika Motor combination error E-AMEAERY
Niewykonany protokot Protocol unexecuted 7' b aVRIEAT
Niewystarczajgce lutowanie insufficient solder AT
niezawodno$é reliability fE M
niezgodno$¢ inconsistency NLE Rl
niski low fEH
Niski poziom baterii battery low Ny T VKT
nizszy poziom ograniczenia/ dolna granica lower limit/bottom limit TR
norma tymczasowa temporary standard B E B
normy bezpieczenstwa safety standards LRI
nosnik carrier Fyr U7
nowy produkt new product i i
nozyce rotacyjne rotary cutter =AU =0y F—
Nr pakietu Packet No. Ty MRS
Nr parametru parameter No. /N7 A —4 No.
nr seryjny serial No. > U 7V No
nr stacji station No. &
numer number iz
numer kanatu channel number F ¥ o RNFE T
numer korpusu silnika motor frame number TS DL ES

numer kroku

step number

ATy TEE

numer kroku wykonania zatrzasniecia statusu

status latch execution step number

AT —H AT FFITAT v 7 No.

numer modelu model number AU
Numer napedu drive number ~Z A 7 No.
Numer napedu drive number NIAT7HS

numer podrecznika, kod podrecznika

manual number, manual code

=T INVE A

numer potgczenia

connection number

EVTRZ &
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numer portu port number N— h&T
ol Numer protokotu Protocol No. 7va haLEs
Numer sieci network No. > hU—7No
Numer sieci network number Fv hT—7 &
Numer styku pin number [
Numer styku (koncéwki) pin number t° > No.
Numer urzadzenia device number TN AE S
numer wykrytego znacznika sygnalizacyjnego annunciator detection number Ty — X RHES
numer zapisu record number La— N
numer zapisu record number La— Ra#k
numer zdalnej stacji remote station number VE— MaEs
0 szybkim dziataniu (za jednym dotknieciem) one touch AV S a
Obchodzenie sie, postugiwanie sie¢  handling B
obcigzenie obrotowe radial load VAIZ 2
obcigzenie osiowe axial load Ve e I =Y
obcigzenie rezystancyjne resistance load AN
obcigzenie wzdtuzne Thrust load AT A M
obcigzenie zrodta, uktad zrédto - odbiornik |source load V—Au— R
obcinak do przewodéw cable cutter T—=T NI B
Obejsciowy przetgcznik optyczny optic bypass switch WA IR ZA T
obieg loop count J— 7K
obiektyw objective lens xLr X
Obiektyw nadjnika transmitter lens gL X
obliczanie danych data calculation BB A
obliczenie calculation T AL
obliczenie popytu (zapotrzebowania) calculation of demand BIES G

obnizenie parametrow derating TAL—=T 4T
obracajacy sie rolling n—1 7
Obrdbka cieplna heat treatment ELpR

obrécony, do géry dnem bottom up NELT v
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obrét rotation ELR

obrotu do tytu reverse rotation BUIETR

obstuga myszki mouse operation ~ U AME

obstuga za pomocg przyciskow key operation *—HE

obstuga zewnetrzna external operation PANS IS TR

obstugiwane trasy

supported route

PAR— b=k

obszar

area

U7

Obszar buforowania

buffering area

Ny 77 )77

Obszar danych pakietowych

Packet data area

Ny T s T

Obszar gromadzenia danych

Data storage area

7S Y 7

Obszar gromadzenia znacznej ilosci danych

Data quantity storage area

T2 BN ) T

obszar informacji o systemie

system information area

VAT AEHRTEY T

obszar odbierania danych przy komunikacji przez gniazdo

Socket communication receive data area

Yoy MERZET 42T

obszar odbierania danych sterownika programowalnego

Programmable controller receive data area

V=l YR ET X )T

obszar odswiezania zdalnych wejs¢

remote input refresh area

VJe—brANW) 7y vaxlT

Obszar pamieci buforowych

buffer memory area

Ny 77 AEY YT

obszar pamigci do przechowywania rejestrowanych danych

data logging buffer

T=AAX TNy Ty

Obszar parametru

parameter area

NI A= YT

Obszar podgladu

preview area

L Ea—x 7

obszar pracy (roboczy) work area RS A
obszar programu mikrokomputera  microcomputer program area ~Aaryra s a7
Obszar pusty Empty Area 78 X FEI

obszar systemu ustawieh uzytkownika

user setting system area

A—PREVAT LY T

obszar szybkich rejestrow sieciowych

link register high-speed area

Uo7 LY R Y E ek

obszar szybkiej wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

multiple CPU high speed transmission area

~ NV FCPUMEEBFE=Y 7

Obszar tymczasowy

temporary area

TURZY YT

obszar ustawien uzytkownika user setting area a—HFHHT YT
obszar ustawienia aplikacji application setting area ERHGREZY 7
obszar w podstawie maszyny do szycia z prawej stronie igty bosom }\}x k = 5

obszar wejs¢ narzedzia programistycznego

input area for the programming tool

T s I Y —=nVHANZ T
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Obszar wolnego miejsca

free buffer space

obszar zakiécen

interference area

TR

obudowa sprzetu, ptyta montazowa

chassis

D

obwod bezpieczenstwa

safety circuit

gree ALl

Obwadd bezpieczny w razie awarii

fail-safe circuit

7 AV EB—7 [\

obwdéd blokady

interlock circuit

A F Ty A

obwad czujnika poziomu level detector circuit LU A [E]E
obwdd dziatania operation circuit A E b

obwad elektryczny electrical circuit EFS

Obwad flip-flop flip-flop circuit 7V 77 a7
obwod gtéwny, obwod mocy main circuit F [

Obwod hamulca brake circuit 7 L—F[EK

obwdd logiki przekaznikowej relay logic circuit U L —m B A
obwdéd podstawowy basic circuit FEAREIRE

obwdd podtrzymujacy latch circuit 7 v FIEEE

obwad rejestracji makro macro register circuit ~ 7 v R gk
obwdd resetowania reset circuit Uty MEEK

obwod sekwencyjny sequential circuit = A A
obwdd skanowania scanning circuit A ]

obwdd sterowania przekaznikami relay driver circuit U L—BRE) A3
obwdd ttumika snubber circuit A SN [E]

obwdd typu otwarty kolektor open-collector circuit F—7rav s ZEK
obwod zabezpieczajacy protection circuit PRAER B

ocena assessment FE A

ocena btedow Error judgment ~ 7 —HE

ochtadzacz igty

needle cooler

== Ry —F—

ochrona security tX=2VU7+4
ochrona oczu eye protection H Of%GE
ochrona przed utykiem stall prevention A h =PIk

ochrona systemu

system protection

VAT LT T b
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ochrona termiczna

thermal protector

Y—<Fusr s H

ochronnik obwodu

circuit protector

P—Fy hFur s s

oczekiwana produkcja anticipated Production FLIA T RE
odbicie rozproszone diffuse-reflective PEB Y
odbieraé, otrzymywaé receive %15

odbijajacy wstecz (w kierunku zrédta $wiatta) retro-reflective ElGrE g

odbidr sygnatu i danych

data and signal reception

7y (E

odblokowac unlock V=
odchytka deviation {72
odchytka potozenia position deviation (ACRITP:E
odcinek, czesé segment v AR
odczyt read out e L

Odczyt danych $ledzenia z PLC

Read trace data from PLC

kL —AFT— 4% PCHith

odczyt informacji o katalogu/pliku

directory/file information read

TA4LVZ MY - T ARG L

odczyt statusu uzycia pamieci

memory usage status read

A8 U IRERREH L

odczyt tabeli informacji o plikach

file information table read

77 A NAFHR TR L

odczyt typu random

random read

VAN i D

Odczytaj z PLC

Read from PLC

PC#t

odczytana nazwa modelu modutu

module model name read

=y MEARH L

odczytany modut

module read

2=y Mt

odczytuje czestotliwosé przegladéw modutu

reads module service interval

2= M —E A EREH

odgatezienie branch 77 UF
odinstalowanie uninstallation 7oA A NIV
odtaczenie przewodu wire disconnection W

odtaczenie, roztaczenie disconnection fiR 4]

odlegtos¢ distance P

odlegtos¢ (zasieg) dziatania operating distance (UL

odlegto$¢ pomigdzy sasiednimi krawedziami gwintu $ruby kulowej

ball screw pitch

A=y F

odlegtos¢ przemieszczania matymi krokami

inching moving distance

A UF v T BEE

odlegtos¢ przesuniecia pozycji wyjsciowej

home position shift distance

FEY 7 N
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odlew

mold

ET—/L R

odlew ze stopu cynkowego

zinc die-cast

G4 A % A b

odpady przemystowe

industrial waste

PESEBEED)

odpornos¢ na drgania

vibration resistance

MR B

odpornos$¢ na skoki napiecia zgodna z EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

H— 4 I 2=7 ¢+ EN61000-4-5

odpornosé na srodowisko

resistance to environment

MR Btk

odpornos¢ na warunki atmosferyczne weather resistance Mgt
odpornos¢ na wilgoc moisture resistance TR 4
odpornos¢ na wstrzgsy shock resistance TN 7
odpornos¢ na zaktocenia noise resistance e
Odpornos¢ na zaktdcenia noise immunity J A A&
odporny na $cieranie abrasion-resistant i B FE
odporny na temperature heat-resistive (type) [E%IZ
odpowiedni zapas appropriate inventory 1 1EAE i
odpowiednie normy corresponding standards KRS HLAS
odpowiednik analog Tra s
odpowiedz response YA
odpowiedz response VAR A
Odpowiedz ACK ACK response ACKISZE
odpowiedzialno$é responsibility I
odprawa celna customs clearance 18
odpytywanie polling W=V 7
odsiwiacz grayout JL—T 17k
odstep od obrabianego przedmiotu  workpiece interval U — 7 [Ell&
odswiez refresh R
odswiez refresh V7byva

odswiezanie danych nie wykonane

refresh not executed

U7 vy afET

odswiezanie sieci

link refresh

Vo7 l7bvyva

odswiezanie sygnatu zdalnego wejscia

remote input refresh device

VE— AN T Lo aTF AR

Odswiezanie we/wy

I/O refresh

0V 7Ly va
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odswiezanie wejscia

refresh input

U7y vaAh)

odswiezanie wyjscia

refresh output

Vo7 by ol

odwracac invert PR
Odwracanie bitow change bit inversion By MR H
odwrécenie kierunku szycia gdy korczy sie szycie sciegiem prostym | touch back By F N
odwrécona faza reversed phase UL E!

odwrocona polaryzacja reversed polarity RS
odzyskiwanie regeneration =14

oferta, propozycja offer 77—

ogien, pozar fire KK
ognioodpornosé fire-resistance [EpEs

Ogniwo paliwowe fuel cell SRR} e
ogniwo stoneczne solar cell KI5 B
ogolne informacije o btedach common error information = 7 — @ E R
ograniczenie restriction 3R
ograniczenie czasowe, termin time limit A5 Yy b

ograniczenie programowe

Software limit -

V7 =T Uy k-

ogranicznik stopper A kN

ogranicznik przepie¢ surge killer WASVE S

ograniczony obszar systemu/ obszar systemu restricted system area/system area | A7 AT U T
okablowanie wiring B A7

okablowanie zewnetrzne external wiring HMEBEC AR

okfadzina cladding 77y K

okno window v+ RFU

okno dialogowe dialog box A TalRy 7 A
Okno dialogowe: Znajdz find device dialog box TN ARBHAT 07

Okno monitorowania urzadzenia

device monitor screen

TN AE = S [H

okno projektu

project window

A =SV Ny P AV v

Okno ustwieh parametrow sieciowych

network parameter setting screen

JL

Xy NT =T NT A —HG%

[l
E
=

gy

Okno wideo

video window

EFAY ALY
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Okno wyswitlajagce zasoby device display screen T NA AR H
okres dziatania operation period T8 BB 4

okres odpowiedzi symulaciji

simulation answer period

VIal—3 g T Y

okres prébkowania

sampling period

Yo7 TR

okres realizacji lead time V—=FZA A

okres skanowania scan interval A% v U HR

okres taktowania takt time 2T NEA DN

okres transmisji cyklicznej cyclic transmission cycle A7 U 7 sEE M
okres uzytkowania (eksploatacji) useful life T AF %

okreslona grupa specified group T N—TFRIE
okreslony zakres, przedziat specified range HiE

okresowa kontrola periodic inspection E AR

okruchy chip crack Fo T T

olej smarowy/smar lubrication oil/grease ZADIS

om ohm F— I

omomierz ohmmeter A — LGt

Onko wprowadzania danych bitowych bit data entry screen vy b7 — & A
online, podiaczony do sieci online VN g

opcja option FFa v

Opcje rozruchu

boot option

T—+FTa v

opcjonalna karta funkcyjna

option function board

I a UHEREAR— R

opcjonalna kaseta pamieci EEPROM

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

operacja operation i
operacja (dziatanie) na danych data operation T — 2 HAE
Operacja 4-¢wiartkowa 4-quadrant operation ZEQUiStilia

operacja kasowania pamieci podtrzymywanej

latch clear operation

ZvF 70U TEE

Operacja odblokowania przetwornicy

Enable inverter operation

A N — B EERF AT

Operacja plikowa file operation 7 7 A NVEAE
Operacja rozruchu boot operation 7 — bR
Operacja rozruchu boot operation 7 — MEE
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Operacja sieciowa

network operation

Fv N U — 7 jEiR

operacja ustawienia pozycji

orientation operation

Y = bR

Operacje flash ROMu

flash ROM operation

75 v 3 2 ROM#ELE

Operand bitowy

bit device

By RS A

operand instrukcji makro

macro instruction argument device

~ 7 amesl T A A

operand podtrzymywany

latch device

79 FFA A

operand sieciowy

link device

VTR A

operator operator N
opis monitorowanych danych monitor data information T2 T2 IE#
opis przycisku button text RE T
Opor obcigzenia linii Terminator —IxRx—
op6r strumienia flux-resistance [[peay:ikEa
opornik hamowania dynamicznego  regenerative resistor [l A PRH A
opornosé resistance Kt
opornos¢ izolacji insulation resistance Mzt
oporowy czujnik temperatury temperature-sensing resistance I RiTRIEEINEN
oporowy czujnik tensometryczny stain sensitive resistor EEHT
op6znienie delay FESE
opdznienie delay TA LA
Op6znienie dostawy delivery delay AR

opoéznienie préby wznowienia

retry execution waiting time

U 7 A FATF HIFIH]

Op0znienie transmisji transmission delay HAE I
Op0znienie transmisji transmission delay IrikE
opracowanie, rozwoj development A %&
oprogramowanie software V7 hoU=T

oprogramowanie do symulacji

simulation software

Vial—varyV 7 NuxT

oprogramowanie konfiguracyjne przetwornicy

inverter setup software

A=Yy NT I TN T

oprzyrzadowanie instrumentation GBS
optymalizacja optimization AL
oryginalny schemat original diagram B
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0$ axis iih

0$ podrzedna slave axis A L— 7 Hif

0$ pomocnicza auxiliary axis Al By

0$ wigzki beam axis il

0$, w ktorej powstat btad Axis in which the error occurred T T — R

oscylacja oscillation FE R

osie wspoétrzednych coordinate axes A A Wi

ostona instalacji w ksztalcie grzebienie comb-shaped wiring cover < LIBERHR A /R —

ostona podstawy base cover b At

ostona soczewki lens cover LA FN—

Ostatni (najnowszy) kod btedu

Latest error code

Rt T7—a—F

ostatni wchodzi, pierwszy wychodzi [metoda LIFO] |last in, first out method [LIFO method] % A% H =
ostrzezenie warning g®iE5
ostrzezenie warning J—=7
oszacowanie estimate R AR
oszczedno$é okablowania wire saving B B
oszczednosé pracy labor saving S=plle
otaczajgce srodowisko surrounding environment JE PHER B

Otwarcie sparowanego potaczenia

pairing open

RT Yo T F—T

otwarta petla open loop =T =7
otwarte przetwarzanie open processing =7 LB
otwarty open F—7

otwarty kolektor

open collector

F—=Trav s H

otwieranie opening A —7 Ak
otwor orifice FV 74X
otwor do demontazu release hole VU—=xR
Otwor montazowy mounting hole i QIEDEBIIN

otwér montazowy modutu

module fixing hole

= FEEIKX

otwér montazowy modutu

module fixing hole

2=y MEER VIR

otwér montazowy modutu

module mounting hole

=y PRAHT R VR
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otwdr montazowy plyty bazowej base installation hole A= Z TR

otwér pod okreslony gwint tap hole AN

otwor w ksztatcie dzwonu bell-shaped hole HIL= R

otwor wentylacyjny ventilating hole AL

Otworz podrecznik uzytkownika Open User's Manual ~=a2 T V&<

owal oval F&H

oznaka (wskazanie) zblizenia (zamkniecia)

close indication

7 v — X¥E7R

Oznakowanie palety

palette marking

by MR

pakiet

packet

YAV

pakiet

package

Nyl —

pakiet oprogramowania

software package

EANE A e

pakowanie packing Ny Fx
pakowanie, uszczelnienie packing AT
pamie¢ memory AE]

Pamie¢ buforowa

buffer memory

Ny Ty AEY

pamie¢ cache

cache memory

FyrviaAt])

Pamie¢ czcionki

font memory

74 b AEY

pamiec¢ danych

data memory

F—HAE

pamie¢ do szybkiej wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

multiple CPU high speed transmission memory

~ VT CPUM & HEE A€V

pamie¢ dynamiczna

dynamic memory, DRAM

HAFTI v T AEY

Pamiec¢ flash

flash memory

7T aAEY

pamie¢ komunikacji bezposredniej

link direct device

Vo7 ZAL VLT BT A

Pamie¢ kopii zapasowej

backup memory

Ny 7T T AEY

Pamie¢ napedu

drive memory

R4 7 AEY

pamie¢ podreczna programu

program cache memory

A AN S S )

pamie¢ podzielona na stowa danych

word device

J— RT A R

pamiec programu

program memory

A=A NN S|

pamiec przeptywu sygnatu

signal flow memory

T TE—AFEY

pamiec statyczna

static memory

AT A7 FAEY

pamiec systemowa

system memory

VAT LAEY
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Pamie¢ urzadzenia

device memory

TNRAAAEY

pamiec¢ wspodlna systemu wieloprocesorowego

multiple CPU shared memory

< /VFCPUMELA A E Y

panel

panel

IXFIL

panel operatorski

man-machine interface

vrw A UE T 2 — R

panel sterowniczy control panel P
panel ustawienia blokady interlock setting operation box HEER E BER
panel z miernikami meter panel A— 2

para skreconych przewoddow

2-core twisted cable

QYA A N —T LR

para skreconych przewodow

twisted pair

VAR RNT

para skreconych przewodow

twisted pair cable

VA ARNRT I —T )L

para skreconych przewoddow

twisted pair wire

YA A RRT R

para skreconych przewodéw w ekranie

2-core twisted shielded wire

2 A A R — L RHR

Paramerty sieciowe

network parameter

Xy RU—=INFA—=H

parametr

parameter

INT A—H

parametr inteligentnego modutu funkcyjnego

intelligent function module parameter

AT I V= ML=y FRT A—X

parametr modutu

module parameter

L=y fRNTA—H

parametr narzedzia programistycznego

programming tool parameter

T T I )V {RT AL

parametr routingu

routing parameter

N—F 2 T INT A —H

parametr routingu

routing parameter

=T 4 ST ING R —H

parametr serwo

servo-parameter

P=RNRTA=H

parametr sieciowy

link parameter

VoI NNT A=K

parametr systemu wieloprocesorowego

multiple CPU parameter

~/VFCPUNRT A—H

parametry odswiezania

refresh parameters

V7w anNIgA—F

Parametry odswiezania sieci

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—~

partia lot 2wk
parzystos¢ parity R T4
Pascal pascal INA TV
pasek bar type N—F

pasek menu menu bar A= 2 —N—
pasek narzedziowy tool bar W LN
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pasek rozrzadu timing belt H AT b

pasek stanu status bar AT —HF AN—

paski przewijania scroll bars AT\ —)bsN—

pasmo podstawowe base band N—ANF

pasmo przenoszenia carrier band Xy UTNUR

Pasmo transmisji transmission band R 5 A 4

Pasmo transmisji transmission band R AR

PC CPU PC CPU N a2 CPU

personel serwisu service personnel AT I AMEEH

petla loop ="

petla dodatniego (sprzezenia) positive loop EL—7

petla pradowa current loop vy h—

petla sprzezenia od pozycji position loop AL —7

petla uziemienia ground loop 77 K—"7

piec do suszenia/ piec do wypalania drying oven/Kiln HE IR

pierwsze uruchomienie initial start A =Ty VAL — |

pierwszy preferowany ekran first preferred screen o — e

piksele pixels [ETES

pion, pionowo vertical TE[E

Pionowy wspotosiowy coaxial vertical [F) sy % 24

Pirwsze przemijajace zaktocenie first transient noise Ty7—ANNT V2 N ARX

plan produkcji production plan AL PE T

Ptaski przewadd flat cable 77y Nr—T7V

platforma dziatania operation platform (=)

Plazmowy reczny graficzny programator

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNT AT T 4w Tars o<

PLC

PLC

S

plik

file

77 A

plik definicji menu

menu definition file

Ama—ERT7AIN

Plik komentarzy

device comment file

FTRAATARA L N T 7 AL

Plik kopii zapasowe]

backup data file

NPT TTF—2T 57 A)L
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plik obrazu

image file

A A= T 7 AL

Plik parametréw

parameter file

INTRA—=F T 7 A )L

plik programu

program file

T g I LT AN

Plik rejestréw plikowych

file register file

T ANV LI AKX T 7 A )L

Plik rozruchowy boot file T—=hrT77 AN

plik tekstowy text file TEXARNT 7 AL

Plik warto$ci poczatkowych initial device value file T ZME T 7 A v

plik wynikowy rejestracji danych data logging result file TAaX TR T AL

plik z danymi

data file

F—" Ty ()L

Plik z danymi urzadzenia

device data storage file

TNA AT =S 7 7 A v

plik z rejestrowanymi danymi

data logging file

T=EuX T T A

plik z ustawieniem parametréw odlegtej stacji bezpieczenstwa

safety CSP file

#2CSP7 7 A v

plik z zarejestrowanymi probkami

sampling trace file

VTV T L= AT 7 A

pliki skryptowe

script files

AT VTS RNT 7 A

Ptyn bateryjny battery fluid Ny T VIR
Ptynnie, bez wstrzgséw bumpless N T VA
Ptyta czotowa faceplate 72— A7 L— |k

ptyta czotowa znacznika statusu

status tag faceplate

AT —R AR T T 2 — AT L— |

ptyta ekranujaca

shielding plate

HEA~R

Plyta komputera osobistego

personal computer board

RYarvyHR—F

Ptyta rozszerzajaca do redundatnego systemu zasilania

extension base module for redundant power supply system

B HILY AT L FA— A== |

ptyta z nacieciem slit plate AU > b
plyta z otworami do $rub samogwintujacych tap plate 5 TR
plytka wafer TN

Plytka drukowana printed circuit board AUV Y

ptytka interfejsu

interface board

L VBT = —AR—

ptytka krzemowa

silicon wafer

v aryg o —on

ptytka mikrokomputera

microcomputer board

~AarAR—F

ptytka pozycjonujgca

locator plate

nlr—4%71L—k

pneumatyczny

pneumatic

=7
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po stronie klienta client side T4 7T v Ml

Po wyzwoleniu $ledzenia after trace trigger Mo —2 KU H%

pobieranie, $cigganie download AFyrma—R

pobor mocy power consumption HEES

pobor pradu current consumption THE BT

pochodzenie mechaniczne mechanical origin B R

pochyty, nachylony oblique (tilt) fE A}

poczatek tgcza danych data link start T—2 U TG

Poczatek rejestracji danych Data logging start T—Zu XA

poczatek, rozpoczaé start ko)

poczatek, rozpoczecie start el

poczatkowy adres wej/wy modutu module start I/0 No. = FEFEAI/O No.

podawanie feed )

podczas kasowania at reset Uty hiF

podglad preview T Ea—

podkatalog subdirectory YTTF4L T R

podktadka washer JiE 4

podiaczenie modutu procesora komunikacji szeregowej | serial communication CPU module connection | 3/ U 7 /Li@ECPU = v kS

podtoze substrate Fatl

podnosnik lifter Vo

podnos$nik, wtyk telefoniczny typu ,jack”|jack Uy X

podpolecenie subcommand H7av R

podpowiedz prompt A=A

podprogram subroutine program YIN—F T s T A

podrecznik manual ~=a 7

podrecznik do obstugi manual for operation TEXFIAE

podrecznik procedury zakupu

purchase manual

EE~=a7

podrecznik projektowania

design manual

Fit~v==T )

podstacja sterownicza

sub-control station

TR

podstawa

base

N— A
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podstawa base N— 2
podstawa (systemu liczbowego) radix FH
Podstawowy model QCPU Basic model QCPU _R— v 7 ET /NVQCPU
pods$wietlenie backlight Ny 7 T4k

podtrzymanie (danych) kondensatorem

capacitor backup

AT YNy I T T

Podtrzymanie bateryjne

battery back-up

Ny T YRy 7T o7

Podtrzymanie warto$ci szczytowej peak hold v'— 27 Rx—/L R
Podwdjna amplituda double amplitude IR R
podwdjne stowo double word AT NT— R
podwykonawca (wykonawca) sub-contractor (Contractor) S DE S
podziat partition IN—=T 4 av
pogorszyé deteriorate 1k

Pogram SFC do zarzadzania wykonywaniem programu

SFC program for program execution management

77T AEITERHSFCT 1 7T A

pojedyncze zadanie

single task

TN E A

Pojedynczy impuls

one shot

U yva sy k

Pojemnik na baterie

battery holder

Ny T URNE

pojemnos¢ komentarza

comment capacity

TR MR

pojemnos$é pamieci zapisu recording capacity Sk 2
pojemnosc¢, powierzchnia, przestrzen |capacity, area, space N

pojemnosciowe sprzezenie zwrotne

capacitor feedback

2T

pokrywa na zawiasach

hinged cover

MER ) & B N—

pokrywa ochronna opcji

option protective cover

T a AT N —

pokrywa, zaslepka end cap T RFy v
pofaczenie connection ot

potaczenie connection axRryvayv
potaczenie bezposrednie wyjscia z wejsciem loop back =T Ry

potaczenie kaskadowe

cascade connection

A — KRBk

potaczenie konsoli

console connection

N R % -3

Potaczenie magistrali

bus connection

PN A

potaczenie magistrali cyfrowej

digital bus connection

T O H LN AR
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potaczenie mikrokomputera microcomputer connection ~ A 3 B

potaczenie modutu module connection L=y bR

Potaczenie pinowe pin contact [V 9N

potaczenie réwnolegte (obwod logiczny LUB) parallel connection(OR logic circuit) M 518 (OR[=] #)

Potgczenie rozgatezieniem typu T T-branch connection T3 Iz e

potaczenie sieci wspdétistniejacych

coexistence network connection

BfExy MU — 7 i

Potaczenie sieciowe

network connection

oy B U — 7 iR

potaczenie szeregowe (obwod logiczny AND) serial connection (AND logic circuit) | [EL5#%#: (ANDI=] )
potaczenie szeregowe/USB serial/USB connection > U 7 VIUSBEESE
potaczenie w gwiazde star connection A B — R
Potaczenie w trojkat delta connection T VA SRR

potaczenie wielokanatowe

multi-channel connection

0% v Ak GV VI

potaczenie wielopunktowe

multidrop link

< )LF Ray Y7

potaczenie z zygzak zigzag connection 7Y TR
polaryzacja polarity s

pole edycji edit box TT 4y hRy 7 A
pole projektu project field Tuv s Ml
pole tekstowe text box THXARNRY T A
pole wprowadzania nazwy uzytkownika user name entry field o —HH ATTHES
pole wyboru checkbox Frxv IRy 7 A
pole znakowe character area Xx 774

polecenia skasowania btedu

error reset command

T7—VUt vy MES

polecenie command a<w R
polecenie anulowania btedu error cancel command T 7 — BRI
polecenie ciggu impulséw pulse train command 7V AR
polecenie impulsowania pulse command PV AFES

polecenie skasowania pliku

file delete command

77 ANHIEEa < R

polecenie sterownika programowalnego

programmable controller command

—hr YRS

polecenie uruchomiania pomiaru impulsowego

pulse measurement start command (SM1898)

7OV A IE B AR FE 5 (SM1898)

polecenie ustawienia na pozycji

position command

(VATRi=RE)
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polecenie ustawienia pozyciji

orientation command

AV MES

polecenie zapisu danych uzytkownika

User range write request

Z—H L vE

IASREER

polecenie zezwolenia zliczania

count inable command

N b A

7 IVERAY

polecenie zmiany nazwy pliku

file name change command

TrANVHER

o< K

poliamid polyamide RYT IR
poliarylan polyarylate AU 7Y L—h
polowanie hunting NSF T

potozenie srodka skanowania

scanning center position

AF v o HULML

i

potozenie w granicach jednego obrotu (jednostka jeden impuls)

within one-revolution position (1 pulse unit)

1E#ERNAZE (1pulse BEAT)

potprodukty semi-manufactured goods 2 TERK A
poétprzepuszczalne lustro half mirror N—T I T—
potprzewodnik semiconductor R

pomiar measurement &

pomiar czasu akumulowania sekwencji sequence accumulation time measurement > — /4 L A ZfE I ]I &

pomiar czasu skanowania

scan time measurement

e GV A

e

pomiar mimosrodowosci

eccentricity measurement

i D E

Pomiar nachylenia

pitch measurement

vy FHIE

pomiar pozycji wzglednej relative position detection iEPSEVAT=Rpas
pomiar pradu jonowego ion current measurement A A ERE
Pomiar wibragiji vibration measurement RARE
pomiar wymiaréw dimension measurement SHERNE

pomieszczenie czyste

clean room

7 )= )—A

O £

pomin wykonanie skip execution AFy TFEAT
pomoc help ~IVT

pompa zasilajgca, pompa tadowania charge pump Fr—T R
ponowne uruchomienie restart P E)

poplecenie zmiany kanatu

channel change command

F v UARNVERE

=)

porazenie pradem elektrycznym

electric shock

JCN

poréwnanie danych w bloku danych

Block comparison

7n oy 7 g

port

port

A
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ES

B

port komunikacyjny

communication port

A — b

Port rownolegty

parallel port

%F LR — K

port szeregowy

serial port

U TR — b

poslizg slip ERa;
poslizg slip IREE
posredni wspornik intermediate support bracket i Sk R
poswiadczenie pierwotnego miejsca produkciji |certificate for original production place |5 & #tFiFAA
potencjat potential EEAA
Potwerdzenie przyjazdu confirmation of arrival B & et

potwierdzanie logowania

login authentication

ARG

Potwierdzenia testowania urzadzenia

device test confirmation

TONA AT A RS

Potwierdzenia testu pamieci buforowej

buffer memory test confirmation

Ny 77 €D T A MR

potwierdzenie handshake N Ry z—7
potwierdzenie osadzenia confirmation of seating TS
potwierdzenie przejscia confirmation of passage 16 )65 fife 78
potwierdzenie przyssania confirmation of suction W 5 e
potwierdzenie zamkniecia confirmation of closure A R
potwierdzi¢ confirm fife e
powiadomienie o alarmie alarm notification T T — LA
powiadomienie o zdarzeniu event notification A~ N EA
powigkszony wyswietlacz enlarged display PLRFR
powigkszy¢ zoom in Sl
Powierzchnia montazowa mounting surface B A4 i
powtoka coating a—F 47
powtoki chemiczne chemical conversion coating bR ALER
Powolna zmiana (czegos) draft FZ 7k
powrét return Vy—r
powr6t do pozycji wyjsciowe; home position return SRR )

powr6t do pozycji wyj$ciowej metoda ustawiania danych

data setting type home position return

T—X v b AE T

powr6t sposobu zliczania do stanu wyjsciowego

count type home position return

A AR W
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powszechna linia publiczna general public line — WA E] R
powtarzane (cykliczne) dziatanie zapisanego programu  stored program repeat operation | A b7 — K71 7 T kiR L
poza kontrolg out of control HEAN
poziom level JKHE
poziom level L~
poziom (stopien) powiernictwa fiduciary level ZfE v
poziom cisnienia akustycznego sound pressure level BELL
poziom dziatania ochrony przed utykiem stall prevention operation level A =/ VB IEENE L ~L
poziom komputera computer level I a—F L
Poziom pracy operating level EiE L)L
poziom ustawienia przesunigcia/wzmocnienia |offset/gain setting count FT7%w b FAUREE
Poziom ustawienia przesuniecia/wzmocnienia Offset/gain setting count F 7%y A VERERIE
poziom wody water level IRAE
poziom zarzadzania management level EHLK TE
poziomy horizontal K
pdzniejsze skalowanie after scaling =1 T
Pozwoli¢, umozliwi¢ Allow FEA]
pozycja bezwzgledna absolute position L{ERSF VAT
Pozycja bitu bit position vy M
pozycja btedu error item T~ 7 —IHH
pozycja danej znacznika tag data item 27T —HIHH
pozycja wyjsciowa Home position JA,
pozycjonowanie positioning AL E R D
pozycjonowanie bezwzgledne absolute positioning T 7Y a— MI@ERD
pozycjonowanie przyrostowe incremental positioning A7) A HALEID
praca krokowa jog vas
praca matymi krokami inching operation A v F v TR
Praca master-slave Master-slave operation VAL AL — 7 L
praca réwnolegta parallel run INT T
praca testowa test operation T A bR
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praca testowa test operation T A AR
Praca w trybie JOG JOG operation JOGIEHx

praca w trybie online

online operation

F T A R

praca w trybie programu

program mode operation

7'n 7T L — NiEls

praca z jednakowsg predkoscig equal speed operation E{[BESELIR

Praca zwiazana z wyszukiwaniem i usuwaniem usterek debug work F N TV
prad current EER/D

prad indukowany induced current IR

Prad minimalny starting current hEE)EE

prad przemienny AC it

prad pulsacii ripple current U 7 )V
Prad rozruchowy rush current ESYNCERTD

prad staty DC [ER7D

prad uptywu leakage current IRAVEE

prad uptywu leakage current I EREICERYD

prad wzbudzenia silnika motor exciting current E— X I E
prad zataczania cewki przekaznika  relay coil driving power U L— 2 A VRN H B IR
prad znamionowy rated current QECSEERT

prady wirowe eddy current DIEERID

praktyczny zakres wyjscia analogowego

practical analog output range

7w 7 ) ST U )

prawa kontroli fgcza danych

data link control right

T—% U Uil

prawo przemystowe industrial right TR

precyzja, doktadnosé precision KR

precyzyjny przyrzad precision apparatus P

predkos$¢ komunikacji communication speed R

predkosé komunikaciji baud rate AR—L—F

predkosc linii line speed TA

predko$é maksymalna maximum speed S ONEIL T
predkos¢ obrotowa silnika serwo servo motor speed P — R E — X [l
predkos¢ osi odniesienia Reference axis speed L HER
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predko$é petzania creep speed 7Y — T
predko$¢ poruszania moving speed SEIU TRV
predko$c¢ przetaczania switching speed AA T T HE
predkos¢ przeptywu danych data transmission speed T ARIEHE
predkos¢ przesytania danych data transfer rate T — S HR R
predkos$é silnika motor speed E— & R
predkos$é silnika motor speed TS HE
predkos$¢ skanowania scan speed AFxy S AE—F
Predkos¢ transmisji transmission speed s 18 A JEE
Predkos$¢ transmisji transmission speed (eSS
predkos$¢ uruchomienia startup speed EC B
Predkos¢ w trybie JOG JOG speed JOGIH i
Predko$¢ wejscia impulsowego pulse input speed 2NV A NT R EE
predkos$¢ znamionowa rated speed TR [ ik o
priorytet sieci link priority S
proba udarowa/test wstrzgsowy impact test/shock test T AR
préba wznowienia aktywna during retry U ErZAH
préba wznowienia nie przeprowadzona retry not performed U N7 A RFENH
probka specimen AR
probkowanie sampling VIS4
probkowanie sampling YT o THRERDY

Problem z zasilaniem po stronie PC

power supply problem status on the PC side

/XY 3 PR R AR

prébnik tester TAZ
procedura subroutine HT =T
procedura procedure FIIE

procedura inicjalizaciji

initialization procedure

A =% 74 AFIH

procedura inicjalizacji zdalnej stacji

remote device station initialization procedure

VE—hTNAA RFA =2 v T A XFIH

procedura instalacji

installation procedure

A A F—/VFIH

procedura obstugi

service processing

H— B R LR

procedura odblokowania

unlock processing

Ty 7 AL
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procedura produkcji production procedure AEPE TR
procedury wytwarzania manufacture procedure g TR
proces montazu i testowania assembly and testing process % TR

proces odswiezania

refresh processing

U7y 2 AL

proces wdrazania ptyty PC PC board implementation process | Fkfx 324

proces zatgczenia z opdznieniem on-delay operation F T 4 L—EE
Proces znakowania marking processing ~—% JLE
procesor centralny robota Robot CPU m 7Ry hCPU

procesor CPU sterownika ruchu

motion controller CPU

t—rgraryhbue—7CPU

producent manufacturer A—7
produkcja manufacture i
produkcja lokalna local production B AR pE
produkcja na zaméwienie production to the order ZIEAEE
produkcja prébna przed startem produkcji trial production before mass production | & 7 R fE
produkt czesciowo przetworzony, pétprodukt  semi-manufactured-product fH o
produkt dostosowany do wtasnych potrzeb customized product T AL I
produkt koncowy final Product FERKAh
produkt spetniajgcy wymagania conforming article B
produkt standardowy standard product FRLAS
Produkt wadliwy defective product N
profil krzywki cam curve 71 2 il
program program A= R/
program lineup TAT T

program drabinkowy

ladder program

FHx—=Ta s T A

program narzedziowy

utility

R

program przetwarzania danych

data processing program

VAl U5 iV = B/ N

program rozpoczecia tablicy

table start program

T NVIRE T 0 T A

program sekwencyjny

sequence program

Sl VAT ST N

program serwo

Servo program

P—=AR7Tr 7 A

program uzytkownika

user program

A=/ N
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program uzytkowy

application program

TV = arru s TN

Program zawierajacy filtry do odkodowania, wktad filtru

Filterpack

TANGINy T

programator

programming module

Inr I a=y b

Programowalny sterownik logiczny

programmable logic contoller

a7 aYysartan—7

programowanie

programming

TarsIvr

programowanie etykietowe

label program

S vTa s T A

programowanie systemu mechanicznego

mechanical system program

A NERET 0 T T I

programowanie wariantu wykonania skanu

scan execution type program

AX XY VEITHATTIaT T A

projekt project A=RVE S/

projekt systemu system design AT LR

projektor projector PA=RE S/

promien ugiecia bend radius TP e

prostokat rectangle VUl 4 T2

prostownik diodowy diode common converter XA F— Nkda"—%

prosty modut motion

Simple Motion Module

o E—Vgra=y

prosty projekt

Simple project

o Ta Y7 K

protokét

protocol

A NV

protokét komunikacyjny

communication protocol

WE7 e hajn

protokét komunikacyjny uzywany w sieciach |telnet Va2 A
prysznic powietrzny air shower 7Y U—

Prywatny adres IP

private IP address

7T A X—KPT FL &

Przebieg dziatan, czynnosci

work flow

UV—77u—

przebieg funkgcji function chart Ty varyFy—h
Przebieg procesu flow chart T —F v — k

(wykres) przebiegi czasowe timing chart ZAIVTFx— b
przebijanie piercing v7 AL

Przechowywanie danych w karcie pemieci SD

Data storage in SD memory card

F—2uX SDAEY H— Nkt

Przechowywanie plikow file storage 7 7 A VRGN
przechwytywanie impulséw pulse catch INIVAF X T
przecigzenie overload F—"—r—F
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przecigzenie overload 1 A A
Przeciwny do wskazowek zegara counterclockwise VA CIRY)
Przed wyzwoleniem before trigger kU AT
przedmiot object F7T = b
przedsiebiorstwo typu joint-venture  joint-ventured enterprise BIPAEZE
przedwzmacniacz preamplifier TIVT TR
przeglad overhaul A== R —)b
przeglad overview WL
przeglad bezpieczenstwa safety review TR
przeglad catosci whole inspection 2HRE
przegladarka browser 77U
przejscie transition BAT
przejscie napiecia przez zero zero cross voltage tr s o xEE
przejsciowy transient 1
przekaz pomiedzy taczami danych  transfer between data links VAt IV h] Z5ES
Przekazanie pateczki baton pass SN NA

przekazanie parametréw pomigdzy taczami danych |transfer parameter between data links 7 — % U o 7 gk /X T A — %

Przekazanie $ledzenia tracking transfer hT7 v THRE
przekaznik relay JL—

Przekaznik bufora buffer relay Ny 77 Lb—
Przekaznik elektromagnetyczny electromagnetic relay LY L—
przekaznik impulsowy impulse relay ALV Y L—
przekaznik kroku step relay AT w7 L—
przekaznik miniaturowy miniature relay R=FaT7 JLb—
przekaznik niskiej mocy minipower relay R=NTU—=T b—
przekaznik podtrzymujacy latching relay ZyF U L—
przekaznik pétprzewodnikowy solid state relay YUy RAT—FD b—
przekaznik termiczny thermal relay P—<1l L—
Przekaznik wewnetrzny internal relay WY L—
przekaznik wyzwalany zboczem edge relay TyVU L—
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przekaznik z barierg przeciwtukowa

relay with arc barrier

TN YfERY L—

przekfadnia

gear

x7

przekfadnia elektroniczna

Electronic gear

wAXT

przekfadnia r6znicowa

differential gears

FA4T LV ILET

przekroczenie czasu

time out

A LT TR

przekroczenie czasu wykonywanie programu

program timeout

TRY T RE A DA

przekroczenie dolnej wartosci ustalonej

undershoot

T K= a— b

przekroczono licznik prob wznowienia

retry count excess

U b5 A B — N —

przekroczony dozwolony czas timeout FA LF—
Przeksztatcanie kodu BCD na BIN BCD-BIN conversion BCD-BINZ #i
przeksztaitnik (przetwornik) pracuje (dziata) converter is operating o R— X EER
przeksztattnik rewersyjny reversible converter wia N —H
przetgczanie switching Dl

przetaczanie logiki logic switching 0y 7Y
przetaczanie systemu system switching VAT LY Z
przetaczanie trybu mode switching E— MO

przetgczanie w zerze

zero-cross switching

YorsozrzxAfvF T

przetaczanie wzmocnienia gain switching TA Yz
przetaczenie changeover 23 k=34
przetaczenie bloku block switching A=At Y d
przetaczenie na sterowanie reczne  override F—="—=Z A K
przetaczenie na sterowanie reczne  override F—="T7 A4 K
przetaczenie nadrzedne master switching ~ A%
przetaczenie uzytkownika user switching a—
przetacznik selector(switch) AL v F

przetacznik (zadajnik) cyfrowy

digital switch

F 4R IVAAL T

przetacznik autonomiczny

offline switch

AT TA AL 0T

przetacznik bezpieczenstwa

deadman switch

Ty Fvr AL v F

Przetgcznik cisnieniowy

pressure switch

Ty — A vF

przetacznik czasowy

time switch

AL AL T
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przetacznik diodowy diode switch TAF—R AL v F

przetagcznik do montazu na kablu

lead switch

V= FAA vF

Przetgcznik do przetaczania magistrali

bus switching switch

NAZEMAZAA > F

przetacznik do ustawiania numeru stacji

station No. setting switch

REBREAA v T

przetacznik do ustawienia adresu ID w sieci komunikacyjnej

link ID setting switch

UV 7IDREAA v F

przetgcznik do ustawienia rezystora obciazenia linii

terminating resistor setting switch

IR E A A >~ F

przetacznik do zmiany numeru stacji

change station No. switch

TGV Z AL v F

przetacznik dotykowy

touch switch

2o FAA vF

Przetacznik elastyczny

flex switch

TV I AAXAL T

Przetacznik elektromagnetyczny

electromagnetic switch

R e

przetacznik funkcji inteligentnych

intelligent function switch

ATV MEREAA v F

przetacznik kalibracji termistora

thermistor calibration switch

Y= I A IIERREYIHR A A~ F

przetacznik kodu klucza

key code switch

F—a— 2L v F

przetacznik krzywkowy

cam - operated switch

TLAA T

przetacznik modutu funkcji inteligentnych

intelligent function module switch

ATV Yy MR =y P AL v F

przetacznik na lampie fotoelektronowej

photoelectric tube switch

FEE AL v T

przetacznik obrotowy rotating switch [BI#Z A A > F
przetgcznik ochrony systemu system protect switch VAT AT T I NAA T
przetacznik optoelektroniczny optoelectronic switch HEAA T

przetacznik programowy

software switch

VTN =T AL v F

przetacznik przygotowania do pracy

operation preparation switch

R A A~ F

przetacznik reczny

manual switch

FRAA v F

przetacznik rozruchowy

start-up switch

EENR A v T

Przetacznik sprzetowy

hardware switch

N=RU =T AL vTF

przetacznik symulaciji

simulation switch

V3al—yvar AL vF

przetagcznik TEST

TEST switch

TANAAL T

przetacznik trybu resetowania

reset mode switch

VY bE—FAA vF

przetacznik typu DIP

DIP switch

FA T AL v F

przetacznik ustawienia metody uruchomienia

start-up setting switch

B EAA v F

przetacznik ustawienia warunku (stanu)

condition setting switch

FUBEAA v T
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przetacznik ustawienia wejscia analogowego

analog input setting switch

7w I ANIREAL v F

przetgcznik ustawienia wyjscia analogowego

analog output setting switch

T u T HOREAA v T

przetacznik wyboru kanatu

channel selection switch

F v U RIVERAA v F

przetacznik wyboru rezystora obcigzenia linii

terminating resistor selection switch

FIHRPTRIR A 1~ F

przetacznik wyboru sink/source

sink/source selection switch

vy e =AY AA v T

przetacznik wyboru trybu

mode selection switch

E— RYHRA A v F

przetacznik wyboru trybu

mode setting switch

FT— FREAS vF

Przetgcznik wyswietlacza stanéw we/wy

I/0O display selector switch

AHDFRGZ AL~ F

Przetacznik z wejsciem BCD

BCD input switch

BCDAJAA »F

przetacznik zabezpieczenia

protect switch

rar g AL vF

przetacznik zabezpieczenia przed zapisem

write protect switch

FANTUT I RAL YT

przetaczniki do ustawiania numeru kanatu

channel number setting switch

F ¥ L FNVNOREAA v F

przetaczyc switchover ALy FH—3—
(czujnik) przelotowy thru beam i
przetozenie przektadni Gear ratio *7 I
przemieszczenie, przejazd travel B

przemystowe pomieszczenia czyste

industrial clean room

A UHEARNYTAT Y = )— A

przenikalno$é permeability e IR S
przenosnik tasmowy conveyor a7y
przepalenie bezpiecznika fuse blown b 2 — Xy
przepiecie overvoltage 18 7T
przepiecie surge voltage H—EL
przepisy dot. baterii battery regulation N 7 U K
przepisy dotyczace uzytkowania (eksploatacji) operation regulations TEERLFR
przeptyw flow 7u—
Przeptyw przez zawor valve flow PNV
przeptyw sygnatu signal flow VITFTa—

przeptywomierz owalnokotowy

oval gear type flow meter

A — Ll L R R

przeprowadzanie auto-strojenia na biezaco

online auto tuning

FoIA v F—NFa—=T

przepustowos¢

throughput

Z)—"F > k
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przeregulowanie overshoot A== 22— |

przeregulowanie overshoot F—T2—F

przerwa pause — R Ik

przerwa dwell NI

przerwanie interrupt o e

przerwanie interrupt A -

przerwanie inteligentne

intelligent interrupt

ATV Tz FEIYIAR

przestanie wsadu programu

program batch transfer

70T bRk

przestona lasera

laser shutter

L—HF Ty v —

przestrzen robocza workspace U—J ANR—RA
przestrzen, miejsce, spacja space ]
przestrzenh, miejsce, spacja space AN— A
przesuniecie shift ALE S
przesuniecie shift 7k

przesuniecie osiowe na jeden petny obrot $ruby kulowej

ball screw lead

R—=NFP Y —F

przesuwanie matymi krokami Inching AFT
przesytane dane communication data RIET—4
przesytanie upload Ty Fa—R
przesytanie danych data communication VAl £

przesytanie danych

data communication

T2 R%

przesytanie danych data communication T —H R
przesytanie danych data transfer T — Z Rk
przetezenie over current i FEI
Przetwarzanie ASCII ASCII conversion T AF
przetwarzanie bezposrednie direct processing XA L7 NMLEE
przetwarzanie btedow error processing FLH L
przetwarzanie danych data processing T — X ALER
przetwarzanie danych data conversion T — 5 I
przetwarzanie koloréw color processing 717 — LB

przetwarzanie monitorowania liczby stanowisk

slot count display processing

2wy MRERLEE
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przetwarzanie obrazu na skalg odcieni z wyodrgbnionym kolorem COlOI’ shade-sca]e processing j:] ? —{;}%{%@@
przetwarzanie operaciji operation processing =R
przetwarzanie poczatkowe initial processing A = v VL

przetwarzanie prébek

sampling processing

AV I/ 1|

przetwarzanie sub-piksel

sub-pixel processing

WA i e ) 0 (1B

przetwarzanie w skali szarosci Grayscale processing 7 L— L
przetwarzanie wstepne preprocessing ITALER
przetwarzanie, obrébka zakonczenia end processing T NALE
przetwornica inverter A N —=4
przetwornica 3-fazowa three-phase inverter 3FEA X=X

przetwornica dziata

inverter running

A N — FEL T

przetwornica gotowa do pracy

inverter operation ready

A 2N — F R E( E T

przetwornica tyrystorowa

thyristor inverter

YA VRIA L N—=H

przetwornik transducer b7 VAT a—H
przetwornik obrazu image pickup element Rt 51
przetwornik, przeksztattnik converter aN—H
przewin dalej scroll on A7 \a—)v
przewdéd wire UAY—

przewdd ekranowany shielded wire =)L KR

przewadd fazowy silnika

motor lead wire

T—HHU— i

Przewdéd nadajnika

tranceiver cable

N7 =N —=T )

przewad pleciony

stranded wire

SR

Przewdd potaczeniowy modutu parametrow

parameter module connection cable

INT A —=F A=y MER T —T b

przewdd uziemiajgcy grounding cable T — AR
przewdd zasilajacy lead connector Jy—FRaxzsxz
przewodnik conductor asHE A

Przewody topikowe bezpieczne w razie awarii

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TN YT

przez, poprzez via &
przezroczysty, wyrazny, jasny clear e
przycisk narzedzia tool button YV — LR H
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przycisk opcji radio button TIUFRE
przycisk powrotu return key &g —rF%—
przycisk resetowania reset switch Uty hAAL vF

przycisk sterowania dwurecznego

two-hand operation switch

W FEEA A v F

przycisk szybkiej regulacji

one-touch adjustment button

DBy THEER S

Przydziat we/wy I/0 assignment /OFIf+
przygotowanie preparation (Procedures) 234
Przygotowanie rejestrowania danych Data logging preparation T —H u X7
Przygotowanie $ledzenia trace preparation k b— X e
przygotowanie/utrzymanie preparation/maintenance A

Przyktad btedu fault example k7 7V
przyktad projektu obwodu systemu  system design circuit example AT KRR

przyktadowy program sample program WANV % =T/ A AN
przyktadowy program program example A=A N
przylaczanie przewodow do zigcza bez usuwania izolacji |insulation displacement connector JEHEX A S ax T X
przytacze cisnieniowe pressure port £ AR — b
przytacze oczyszczania powietrza air purge connection port TT N UGN
przypisanie assignment =X T

przypisz assign FHT
Przyporzadkowanie bitow bit assignment vy M

przyrost increment A7 A b

przyrostowy koder synchroniczny

incremental synchronous encoder

ATV AZNEHT L a—F

przyrzad pomiarowy metering instrument Gl

przyrzad pomiarowy, miernik gauge Tr—
Przyspieszanie/hamowanie wg krzywej S S-pattern acceleration/deceleration |S=FANEIH
przyspieszanie/hamowanie wg zaawansowanej krzywej S |advanced S-pattern acceleration/deceleration 77 K/N A k S?ﬂﬂ{)ﬁj&@
przyspieszenie acceleration IBEYES

przyspieszenie acceleration AT
przyspieszenie/hamowanie acceleration/deceleration NGRS

przytwierdzony stelaz sterownika programowalnego | fixed stand of programmable controller *—/ L Y[l E &
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przywracanie restore 1Bt
przywracanie restore UA T

przywracanie aktywne

restore executing

Y & k7T

przywracanie przed startem

restore start before

U 2 b7 BRG]

przywracanie zakonczone

restore complete

URARNTET

pulsowanie

ripple

A%

Punkt odgatezienia

branch point

TIUFRA b

punkt odniesienia (referencyjny)

reference point

FLYEAN

Punkt sledzenia

trace point

L —RAKRA 2k

punkt staty (ustalony)

fixed point

EN

I

Punkty urzadzenia

device points

TNA A EK

punkty zdalnej staciji

Remote station points

U £— bR

Pusty modut

blank cover module

T IN—a=y b

pusty/wolny/zarezerwowany

empty/vacant/reserved

7

Pytoszczelna pokrywa do wymiany bezpiecznika

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR C AT 78—

radian

radian

FIOT

radiator

heatsink overheat

FERS

rama aluminiowa

aluminum frame

TV T L—LA

ramie

arm

T =2

ramka

frame

7 L—A

ramka przesytanych danych

data communication frame

F— S RAF T L — 2

ranga, stopien rank T

raport report LAR— b

rdzen core a7y

Rdzen ferrytowy ferrite core TxTA4 Far
rdzen stojana stator core [ 7 F- R0

reagujacy silnik krokowy

responding stepping motor

VARV AT v TE—XH

reakcja autostrojenia

auto tuning response

F— b Fa—= FIREE

reakcja serwonapedu servo response RIS
realizacja zaméwienia order processing S EALER
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receptura

recipe

Lo

Reczny graficzny programator

hand-held graphic programmer

NST AT T T4y Tar T

reczny reset

manual reset

FEES

reduktor

reducer

EBET5

Redundantny modut bazowy zasilacza

redundant power supply base module

W\ EHER—A 2=y b

redundantny zasilacz ptyty gtéwnej

redundant power main base module

B CELEAR—R 2= b

Redundantny zasilacz ptyty rozszerzajacej

redundant power extension base module

IR BB~ A2 =y |

regeneracja kondensatora, odzysk energii do kondensatora

capacitor regeneration

a5 YA

regulacja adaptacyjna ttumienia drgan adaptive vibration suppression control 7 % 77 ¢ 7'l 45 il 1
regulacja cisnienia pressure control JE 7 )

regulacja nadazna potozenia Position follow-up control (VARIER7i K]
regulacja naprezenia tension control 5% 77 i)

regulacja potozenia styku contact positioning control & T 1k il 4
regulacja poziomu level control LU Hill4E)

regulacja proporcjonalna Proportional control Ll il 4

regulacja przeptywu flow control 7 v — il il

regulacja statego podawania fixed feeding control TESTIE D il

regulacja zakresu/przesuniecia

span/shift adjustment

AN

Regulacja ze sprzezeniem zwrotnym feedback Control 74— KXy 7 il
regulacja zera zero adjustment o g
regulacja, dostosowanie adjustment A

regulator potozenia

position controller

= br—7

regulator szeregowy

series regulator

regulator temperatury

TC, temperature controller

L R

rejestr

register

LIRAE

rejestr danych

data register

T—H LU RAH

rejestr danych, obszar o duzej szybkosci

data register, high-speed area

T =X LU A K ER K

rejestr indeksowy

index register

AT T ALIRAHR

Rejestr plikowy

file register

T AN LI AL

rejestr pliku w metodzie przetaczania bloku

file register in the block switching method

Ta v I PREFRT 7 A ALV RAS
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rejestr sieciowy

link register

VoI VLIPAHA

rejestr specjalny (do sieci)

special register (for link)

Voo AR A%

rejestracja danych

data logging

Vet =i

rejestracja etykiety

register a label

Z VARG

Rejestracja funkgciji

function register

Ty ary b UARL

Rejestracja hasta

password registration

ISAT — RBEE

rejestracja monitorowania

monitor registration

= AR

rejestracja monitorowania danych

monitor data registration

=T — H R

rejestracja probkujaca

sampling trace

Yo F) T N L—R

Rejestracja procedury inicjalizacji zdalnej stacji

Register remote device station initialization procedure

UVE— b TS RGA =2 T A AFINRE

rejestracja stowa kluczowego keyword registration *— U — Bk
rejestracja uzytkownika user registration — PR R
rejestracja wyzwolenia trigger logging PR A=V
rejestrator danych data logger T—Hni—
Rejestrowanie / rejestr register Bk

rejestrowanie statusu status logging AT —=FAax T
remanent poczatkowy (wstepny) initial inventory BT

reset reset Uty b
resetowanie reset operation Uty NERE
Resolwer (transformator potozenia katowego) |resolver LY Lo

rezerwowy modut master

standby master module

fof Ay 2=y |

Rezystancja uptywowa bleeder resistance 7 U — K
Rezystancja wejsciowa input resistance ATt
Rezystor hamujacy braking resistor 7 L — XK
rezystor obcigzenia linii terminating resistor Heum Rt
Rezystor podciagajacy pull-up resistor TNT TG
rezystor SMD chip resistor I v TP
Rezystor uptywowy bleeder resistor 7 U —F ki
robot robot S

rodzaj kodu Code type o — R
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Rodzaj kolumny impulsow

pulse column type

INIVAFNE AT

Rodzaj konstrukcji blokowej building-block type AT T Tay 7
rodzaj kontroli btedow error control type e ) hil4E 5 =G

rodzaj licznika counter type VAT S 75N

rodzaj membrany ze stali nierdzewnej stainless steel diaphragm type ATV VAEA YT T AR
rodzaj podcisnienia negative pressure type AR

rodzaj silikonowej membrany silicon diaphragm type YVargA4x 77 LK
rodzaje ptynéw fluid types STDRERANZN

rolka roller 07—

router router =4

rowek olejowy oil groove T

rownolegty parallel INT LV

réwnowaga balance INT A

réwnowaga jonow ion balance AFNT R

rozdziat (fragment, czes¢) poczatkowy

start section

AF—KrEBT g

rozdzielacz distributor TAAN) Ea—X
rozdzielacz demultiplexer TNTF T LT
Rozdzielacz zasilania power distributor fic FE A

rozdzielanie danych data distribution 7 — X Bidsy
rozdzielczosé resolution fiRAG L
rozdzielczo$é resolution 5y fiReE
rozdzielczo$é kodera Encoder resolution T a— X5 fiREe
rozdzielczo$é kodera Encoder Resolution B AR iR
rozdzielczo$¢ ustawienia czestotliwosci frequency setting resolution JE e B 5% TE 53 A RE
Rozdzielenie we/wy 1/0 distribution /045K

roztgcznik

no fuse breaker

J =t 2 — XKW

Roztacznik niewyposazony w bezpiecznik

no fuse breaker

J—ta—XTL—7

rozmagnesowanie demagnetization 52523
rozmiar size A X
rozmiar danych data size T A X
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rozmiar komorki, baterii

cell size

ALY A X

Rozmiar obszaru bufora

buffering area size

Ny TZ7 Vo 72 TH AR

Rozmiar pliku

file size

T A NVEE

Rozmiar rejestrow plikowych

file register capacity

Ty AN LU AZRERMAL O AHX

rozmiar symbolu

symbol size

RN A R

rozmieszczenie layout VAT Tk
rozmieszczenie stykow pin arrangement B

réznica difference i)

réznica barw color difference B

réznice differences Pt

réznicowy differential ZEH)

rozpakowanie unpacking Bk

rozpoczecie rejestracji trace start TN T b— A
rozproszenie ciepta heat dissipation JER

rozroznienie orientacji differentiation of orientation J5 a1l

rozruch boot 77—k

rozruch kondensatorowy capacitor start SN AR L

rozruch, uruchomienie start up ELH)

Rozstaw otworéw montazowych mounting pitch Huft ey F
rozszerzajaca ptyta bazowa extension base module PN —A 2= |k
rozszerzenie extension IS

rozszerzenie expand ik

Rozszerzenie magistrali bus extension INASE R

Rozwigzywanie problemow troubleshooting NIV =T 4T
rozwigzywanie problemoéw z zewnatrz external troubleshooting SN 2 W

Rozwijalne menu

drop-down menu

ey XX T A =ma—

ruch motion T—a v
ruchomy cel moving target U — 7 BE)F
ruchomy zakres (przedziaf) Movable range R Uk R

rurka znakujaca mark tube ~—JFa—7
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Ruter szerokopasmowy broadband router Ta— RN RL—H

rysunek drawing TR IS

rysunek montazowy assembly drawing FHANT X

rysunek produkgji production drawing RUE

Rysunek rozmieszczenia layout drawing B (]

rzeczywista wartos¢ ustugi actual service value FEE

rzeczywiste bezczujnikowe sterowanie wektorowe

Real sensorless vector control

U7t AT Rl

rzeczywisty pomiar

actual measurement

eS|

salon wystawowy showroom v —b—LA
samo-diagnoza self-diagnosis B2k
samo-podtrzymujacy self-holding H PR Fr
samo-strojenie auto tuning F—hrFa—=7
scalanie danych merge data T — ARG

Schemat blokowy rozwigzywania problemoéw

troubleshooting flowchart

oINS a—T 4T a—

schemat drabinkowy

ladder diagram

[ % (]

schemat drabinkowy ladder diagram 72—
Schemat okablowania wiring diagram Bic AR X
schemat potaczen connection diagram AR
schemat potaczen elektrycznych wiring diagram e X
schemat procesu process diagram THEX
Schemat przebiegu procesu flow chart WA
Schemat rurociggéw piping diagram B &
schemat sekwencji sequence diagram =T A
Schemat systemu system diagram Fi
schemat zarzadzania management diagram B

Scieg klapy flap stitch 77y THEN
$ciezka nieplanowanego potaczenia sneak path [B0] V) 3A P
Sciezka pliku file path 77 AN A

sekcja obcigzenia linii

terminator section

H—=Ix—HEvI g

semigrafika (sterowanie)

semi-graphic (Control)

vITTT 4w

88




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
R—5UFEE REE BA&EE

serwer server P

Serwer we/wy 1/0 server I/OH—3

serwo servo AN

Serwo AC AC servo ACH—R

serwomechanizm, sterownik serwo | servo-mechanism, servo-controller |+ — Rt

serwowzmacniacz servo amplifier Y—RT

siatka grid N

Sieé network Ty hT—7

sie¢ dziatan sequential function chart =Ry NI 7 varFr—Fh

sie¢ dziatan procesu sterowania

process flow chart for control

TR

Sie¢ obiektowa

field network

T4 =V Rxy NT—7

sie¢ sterownikow programowalnych

programmable controller network

=Yy hU—7

sie¢ zdalnych wejsé/wyjsc

remote I/0 network

UE— F/O* > b

sie¢ zdalnych wejsé/wyjsc

remote I/0 network

UE—Rr/OFy FU—7

sita dostarczona przez uderzenie

impact load

FINAVANCY

sita przeciwelektromotoryczna counter-electromotive force Wik EE )

silne substancje kwasowe strong acidic substances SRR E

silne zasady strong alkali ST VY

silnik motor T—F

silnik 3-fazowy three-phase motor 3tHE— %

silnik do napedu bezposredniego direct drive motor A VI NRIATE—H
Silnik impulsowy pulse motor IV AE—H
silnik jednofazowy single - phase motor HAHE—#

silnik klatkowy squirrel-cage motor NI E—4
silnik klatkowy indukcyjny squirrel-cage induction motor N IR E R Eh
silnik klatkowy indukcyjny squirrel-cage induction motor MWIEHEE—H

silnik krokowy stepping motor ATy TE—H
silnik liniowy linear motor V=7%—%

Silnik ptaski flat motor 77y MEE—X
silnik serwo servo-motor P—RE—F
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silnik tréjfazowy three-phase motor —FHE—H
Silnik z hamulcem motor with brake T L= ffE—F

silnik z rozruchem kondensatorowym

capacitor operation type motor

AT YRR E— S

sitownik pneumatyczny air cylinder =7 YUK
skala scale A —)b

Skala liniowa linear scale V=7 X7r—)u
skale scales HEY
skalowanie, kalibracja calibration BIE

skan scan AFk ¥

skaner scanner Ay ) —

skanowanie dynamiczne

dynamic scan

FAF I s AF

skanowanie sekwencji

sequence scan

= AARF Y

skanowanie z przeplotem interlaced scanning A B —L—ZAEHE
sktad elementéw wadliwych stock of the defectives A B AR

sktadnik szumowy noise component J A RSy

skok, skoczyé jump Ty

skok, suw stroke A bwa—7

skrecone przewody w ekranie

twisted shielded wire

VAR —L R

skretka twisted cable VARNT—=T )L

skrét, zwarcie obwodu short, short circuit va—h

skrypt script 27 Y7k

skrypt obiektowy object script FT 2 VAU T B
skrypt projektu project script A=RVE S/ O SR
skrzynka potaczeniowa joint box VaA bRy IR
skrzynka sterownicza control box A A

skrzynka, przypadek case = A

skumulowany licznik czasu accumulated timer FEHER XA~

Skupia¢ focus TH—NA

skurcz, kurczyé sie shrink Vi

Sledzenie tracking [N e
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sledzenie danych

data trace

T—4 hL—2X

sledzenie monitorowanych danych

monitoring trace

EF=HXY T FL—R

sledzenie programu

program trace

A =2/ VNN PR

Sledzenie zakonczone trace completed ML—R5ET
stowo word U—F

stowo danych data word T—XT—FK
stowo danych word data J— RF—X
stowo kluczowe keyword F—TU— N

smar silikonowy

silicon grease

DA R=/

smarowanie olejem oil lubrication (RS
soczewka (obiektyw) odbiornika receiver lens ZHL X

soczewka kolimatora

collimator lens

oY A—FL X

spadek drop wF

Spadek napiecia voltage drop Na oy FEE
Spadek napiecia baterii battery voltage drop Ny T UBEEKT
spadek napigecia w stanie zatgczonym on voltage e

Spali¢, wypali¢ burnout IN—=T 7k
Spalony bezpiecznik blown fuse b 2 — AW
spawanie welding i
specjalistyczny uktad scalony chip set Fv 7y b
Specjalne zaméwienie special order FrE

specjalny rejestr sieciowy

link special register

UINGA L N

specjalny znacznik sieciowy

link special relay

U7 Kk L—

Specyfikacja adresu pamieci buforowej

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT RLAFRE

specyfikacja czynnosciowa (funkcjonalna)

functional specification

SEERATRRE

specyfikacja danych rejestracji uzytkownika

user registration frame specification

o= PR T L — LR E

Specyfikacja danych urzadzenia

device data specification

T AT — S IRE

Specyfikacja dostawy

delivery note

=

T

Specyfikacja jezykdw programowania

programming language specifications

A= A AN A= Ei

specyfikacja numeru ramki

frame number specification

7 L= DETHRIE
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specyfikacja odpowiedzi response specification JERE
specyfikacja podstawki base specification N— 2 {E

Specyfikacja programowania

programming specifications

TR

Specyfikacja rozmiaru pliku

file size specification

77 AN A XHRE

specyfikacja systemu

system specification

HAARRE

specyfikacja typu danej

data type specification

T8 Z A THRIE

Specyfikacja urzadzenia

device specification

7 AR

specyfikacja urzadzenia nr

device No. specification

534 ZANo.f57E

specyfikacja zakupu purchase specification i H AR
specyfikacja/ustawienie kroku nr step No. specification/setting AT 7'No. FiE
specyfikacje pamieci memory specifications A€ U ATAR
spietrzenie, skok surge =

spis towaréw wychodzacych outgoing stock list HE 2R

spis zawartosci projektu project contents list Tuvxr NNE—E
spoina seam W E

spos6b wspodlnego podtaczenia wiring method for common a5
sposob zaciskania crimping type EEZAT
Sposoéb zliczania Count type B b
sposoby manners B

sprawdzanie hasta logowania

login password authentication

o g A N AT— REREE

sprawdzanie hasta zdalnego dostepu

remote password check

VE— XA —RKFx v/

Sprawdzenie baterii

battery check

NyTVF=v7

sprawdzenie diagnostycznych plikow

file diagnostic check

T ANBZET Y

Sprawdzenie ilosci znakow hasta

check number of password characters

IRAY — RCTFH R

sprawdzenie nazwy uzytkownika check user name — AR
sprawdzenie obszaru area check VT F v
sprawdzenie przesytki shipping inspection Hifr A
Sprawdzenie wprowadzenia hasta | check password entry INAT — RRANT) R
sprawdzenie wprowadzonej nazwy uzytkownika check user name entry o— W4 R AN SR

sprawdzenie znacznika sygnalizacyjnego

annunciator check

Ty x2—EF T
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sprawno$é efficiency IR

sprezyna gazowa gas spring HARTY T

sprzedaz sales Hoe

sprzedaz hurtowa wholesale iE)

sprzegto clutch 77T

sprzegto bezposrednie

direct clutch

ZAVI NI T vF

sprzegto wyrdwnujace

smoothing clutch

ADN—=D T T T T

Sprzetowe ograniczenie skoku (posuwu)

hardware stroke limit

N—FRyzT7AXAbta—27Y vk

sprzezenie od pozyciji

positioning feedback

fEZ7 4 — Ko7

Sprzezenie zwrotne feedback A Bl s
$rednia bezwtadnosé medium inertia FEME
$rednia wazona weighting average HAOfT & L
Srednica wewnetrzna inside diameter M
$rednica zewnetrzna outer diameter PANE

Srodek ciezkosci center-of-gravity Hi

$rodek w osi poziomej horizontal center AR
$rodki bezpieczenstwa safety measures LEARX R
$rodki dorazne emergent measures i E
Srodki zwalczania zaktocen measures against noise J A RA%ER
$rodowisko komputera osobistego  personal computer environment NV 3 B
Srodowisko montazowe mounting environment B0 fHBRBE
$rodowisko pracy operating environment AR
$rodowisko systemu system environment VAT WBREE
$rodowisko, otoczenie environment BRER

$ruba screw A7 Y 2—
Sruba screw Y

$ruba bolt ZNVIZEN

Sruba blokujaca

lock-tight screw

By A A RRY

Sruba cofajgca sie

self-up screw

v T7T v FRL

$ruba imbusowa

Allen-head bolt

ANA AT E AL B
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$ruba kulowa ball screw NI SV

$ruba mocujgca adapter adapter mounting screw T T ERT R

$ruba mocujgca modut adaptera adapter module mounting screw THETE =y NEfFRY

$ruba mocujgca pokrywe cover mounting screw JI3—HfHF

$ruba mocujgca ztacze connector fixing screw AR ZEERY

$ruba montazowa mounting screw [ 7 R

Sruba montazowa mounting screw B0 =y

$ruba montazowa modutu module mounting screw 2=y MY T RY

$ruba regulacji zasilania feed adjustment bolt pES I %

$ruba samogwintujaca tap screw Z 7Rl

$ruba szesciokatna hexagonal nut NAT > B

Srubka mocujgca gérng pokrywe modutu

module top cover mounting screw

2=y h E7ZEfTT R

Srubka montazowa modutu

module fixing screw

o=y MEERY

srubka montazowa przedniej pokrywy modutu

module front cover mounting screw

o=y MEE 7 2 BT R Y

Srubokret

screwdriver

KA /38—

Srubokret krzyzakowy

cross-point driver

TZARLEL(TTART A 3—)

Srubokret Philips

Phillips screwdriver

TTART AN

Srubokret ptaski flathead screwdriver ~AFTARTAN
Sruby mocujgce pokrywe wentylatora fan cover fixing screws 77N —EERRL
ssanie suction W&

stabilizator napiecia

voltage stabilizer

B
B
b
]

stabilizowane zrédto zasilania

stabilized power source

% | A
A
o
&
>

stacja station R

stacja hosta host station H

Stacja inteligentnych urzadzen intelligent device station ATV b TA RF
stacja lokalna local station 02— 7 VIR

stacja master master station ~ AL

stacja odlegtych urzadzen bezpieczenstwa

safety remote device station

LRV E— T A

stacja przekaznikowa

relay station

HhE e

stacja slave (podrzedna)

slave station

TJR)
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stacja slave (podrzedna) slave station 2L —7f5

stacja sterownicza, kontrolna control station EHLR

stacja zdalna remote station VE— MR

stacja zdalnych wejsc/wyjsé remote input/output station UE— RMAHH

stata constant 3T

Stata czasowa filtra przeciwzakiéceniowego time of noise removal filter J A RRET 4L H R

Stata czasowa filtru filter time constant 7 4V H REERK

Stata czasowa hamowania Deceleration time constant TR0 IRF E L

Stata czasowa przyspieszenia Acceleration time constant TR E %

stata czasowa wyréwnania smoothing time constant A L—T v TREER

stata dziesietna decimal constant 101 E £

Stata ilo$¢ danych Fixed number of data T — 2 HEE

stata odlegto$é fixed-distance PR e R Y

stata silnika motor constant E—FEH

stata szesnastkowa hexadecimal constant 161 E £

state podawanie fixed-feed EED

staty cykl skanowania

constant scan

AAE L N AF

staty stosunek

fixed ratio

[i] 12 b =R

Stan blokowania wyskakujacego menu

Pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7T TEERIRRERPR A = = —

stan dziatania

status operation

AT — X AEE

Stan napiecia baterii

battery power condition

Ny 7 U —iKhE

stan odblokowany

unlocked status

7wy 7 RHE

stan opcjonalnego zacisku wejsciowego

option input terminal status

A7 a v AT TR RE

stan opcjonalnego zacisku wyjsciowego

option output terminal status

7 a o im R RE

Stan poczatkowy danych urzadzenia

device data condition entry

TN AT —Z FHHRE

stan przetgcznika

switch status

AA v FAKKE

stan ukierunkowania

orient status

FYV 2 bPAT—=H A

stan ustawienia przesuniecia

offset setting status

F 7% v FREIRRE

stan ustawienia przesuniecia/wzmochienia

offset/gain setting status

\ L
R&

FT7ky b TA URIE

stan ustawienia wzmocnienia, aktualne ustawienie wzmocnienia

gain setting status

TA CBEIRRE
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stan zablokowany

locked state

7y 7 OIRAE

Stan zasobow

device condition

7 ALl

stan zatrzymania

stop status

A K TIRRE

standard dziatania

operation standard

TEEARE

standardowy modut odlegtych we/wy

standard remote I/0 module

—% Y E— F/O=v k

standardy zgodnosci

compliance standards

HELIAK

standaryzacja standardization FEHEAE
stanowisko, szczelina slot A=A
start monitorowania start monitor =X Btk

start/stop stacji lokalnej

Local dev. start/end

0 — VT A AR

starzenie sie aging =7

status status AT —H A

status btedu error status HERRE

status btedu error status = 7 =R

status dostawy podrecznika manual supply status ~=a TV R
status dziatania operating status TERRR AR

status kazdego potaczenia

Status of each connection

ax 7 g URILIREE

status tgcza danych

data link status

Vahmt UINEZB N 1=

status maski

mask status

< 2 7 iRHE

status resetowania

reset status

Ut MMEERIREE

status wykonania transferu bloku pamieci programu

program memory batch transfer execution status

PA=E AN R il ISR N

=)
i3

[an

status wykonywania protokotu

Protocol execution status

7'k a VTR AR

sterowanie 2-osiowa interpolacjg kotowa 2-axis circular interpolation control 2 [ JIAH ] fill i
Sterowanie ACT ACT control ACT=> hue—/b
sterowanie analogowe analog control 7 e JilE
Sterowanie ciggnieciem draw control R e — i
sterowanie cyfrowe digital control T4 AV
sterowanie czestotliwoscig poslizgu  slip frequency control JX ) JE) R ) 4
sterowanie interpolacja interpolation control At [ 1

sterowanie kierunkiem

orientation control

F U x> b

96




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
R—5UFRE E BAGE

sterowanie maski mask control ~ A7 Hil4E

sterowanie momentem obrotowym  torque control Ak

sterowanie nadrzedne master control ~vAFar ha—)u

sterowanie numeryczne numerical control, NC HS Ao

sterowanie pozycja position control Y TEL o

sterowanie predkoscig zerowg zero speed control B m

sterowanie procesem process control TAEE B

sterowanie procesem process control 7'k A

Sterowanie procesem wsadowym

batch process control

Ny F 7 A

Sterowanie przez ptyte czotowg

faceplate control

Jx—AFLb—hrarhe—

sterowanie réwnoczesne (wspolne)  tandem control & T Ml
sterowanie rozpedzaniem/zwalnianiem (podjazdemiziazdem) ramp-up/down control BT il AE
sterowanie ruchem motion control =g Uil
sterowanie sekwencyjne sequence control = v Al
sterowanie serwo servo control 7R il
Sterowanie synchroniczne synchronous control (i) 440 )
sterowanie thumikiem damper control 2 A
sterowanie tyrystorowe thyristor control AU R 2
sterowanie w otwartej petli open loop control F—7 v — Tl

(regulacja) sterowanie w zamknietej petli

closed loop control

71— R L— il

sterowanie wektorowe

vector control

7RV

sterowanie wentylacjg ventilation control A5 AE)

Sterowanie z wyprzedzeniem feed forward control 74— K74 U — Nl
sterowanie za pomocg modelu adaptacyjnego model adaptive control B L s A
Sterowanie zmniejszeniem odpadéw zuzlowych |dross reduction control Fazx U7 g AlE
sterowanie, kontrola control il

sterownik controller arvhr—7

sterownik driver software RZ7 A7 kK

sterownik dodatkowy (pomocniczy)

sub controller

Y7arbn—7

sterownik linii produkcyjnej

production line controller

SAvarhn—3
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sterownik maszyny

machine controller

~vyrarhn—7

Sterownik programowalny

programmable controller

A=/ v V= D N =

sterownik robota

robot controller

By harhe—37

Sterownik ruchu

Motion controller

T—vgraryiho—7

sterownik sekwencyjny

sequence controller

—HFLRARay fu—

sterownik silnika krokowego

stepping motor driver

ATy TE—H RTAN

Stopa dochodu yield rate HEED
stopien degree R
stosunek srednicy do skoku cylindra |Stroke ratio A br—7th
Stosunek, wspotczynnik ratio bR

stozek (narzedzie) taper TN
strata mocy watt loss Uy bhra A
straty od pragdéw wirowych eddy current loss AR
strefa czasu time zone BA LY —
strefa oczekiwania wait band v A MiE
strefa wykrywania detection zone Fik HH fiE
strojenie tuning Fa—=27
strona mikrofonu listening side Uy A
Strona obcigzenia load side B i
strona podtaczenia connecting side a7 M
strona serwera server side B Al
struktura obwodu circuit structure ] A e
Struktura pliku file structure 7 7 A AR
Struktura ramki frame structure 7 L — LR
struktura, konstrukcja structure i3y

strzyc shear )k
strzyzenie shearing TV T
styk contact R

styk pin =gV

styk gtéwny main contact FHA
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Styk normalnie otwarty normally open contact afi il

Styk normalnie zamkniety normally closed contact b#% A

styk przekaznika relay contact UL —HA

styk STOP STOP contact Z by FIRREHE

Styk tylny, styk uruchamiajacy operacje wycofania ' back contact Ny T A

Styk uruchomienia kopii zapasowej

backup start contact

Ny I Ty T BAEES

styk ustawiania napiecia wejscia impulsowego

pulse input voltage setting pin

P ANNBERIEE v

Styk ustawienia uruchomienia kopii zapasowej

backup start setup contact

Ny 7Ty TR RN

Styk ztgcza baterii

battery connector pin

NyTFJaxrs ey

stykowy sygnat akceptaciji wykonania kopii zapasowej danych w pamigci podtrzymywanej

Latch data backup operation valid contact

ToFT—=E N I T v TEMERE R

styl kreatora

wizard style

P PR

Substancja szkodliwa injurant AEDE
substancje zanieczyszczajace contaminants 1HYE
sufiks post head A R~y R
suma kontrolna sum check Y LF =y
suma kontrolna checksum F =y 7L

Suma urzadzen

device total

T A G

super kondensator

super capacitor

A==y F oY

surowiec raw material JEAL Bk

suw, takt stroke 1TH2

suwmiarka vernier caliper J xR

$wiatto otoczenia ambient light i3 1 [ R
Swiattowdd optical fiber cable W7 7 A N—=lr—T )
swobodne dziatanie free run TV=

sygnat ,ha pozycji”

in-position signal

AR a Mg

sygnat 1 impulsu na obrét zero-point signal FErRfE T
sygnat alarmowy o poziomie jonéw  ion level alarm output A T2 LAYV
sygnat analogowy analog signal TIrueJES

sygnat blokady

interlock signal

A Eay g5

Sygnat gotowosci modutu napedu

drive module ready signal

KIA7a=y FLFAIES
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Sygnat impulsowy pulse signal VIS R

sygnat laserowy laser emission L —R

sygnat odblokowania pracy przetwornicy inverter operation enable signal A = ZEEEFF A E B

sygnat ograniczenia limit signal Vv MEs

Sygnat otwarcia/zamkniecia drzwi door open/close signal 7 BAPA(E &

Sygnat potwierdzenia

handshake signal

N Ryv=A 7 BES

sygnat potwierdzenia odbioru

answerback signal

T =Ny IEE

sygnat przetaczania ograniczenia sygnatu sterowania

limit signal control switching signal

Uy MEZHlER 255

sygnat reset

reset signal

Uty MEERE S

sygnat Servo ON

Servo ON signal

P —RAMEE

sygnat skasowania btedu

error reset signal

7=ty ME"E

sygnat stanu ustawienia przesunieciaiwzmocnienia offset/gain setting status signal 7y b FAUBRERIEES
sygnat stanu zablokowania locking status signal m oy 7 ARE(E 5

sygnat strobujacy strobe signal A hr—71F5

sygnat synchronizacji poziomej signal for horizontal synchronization 7K FE[AH#i{5 5

sygnat timera konserwacii maintenance timer signal AT RIA~EE

sygnat ustawienia czestotliwosci frequency setting signal JER R AR =

sygnat ustawienia czestotliwosci frequency setting value i e A

Sygnat we/wy I/0 signal I/0fE 5

Sygnat wejscia funkcji

Function input signal

Trrrva s ANMES

Sygnat wejsciowy

input signal

AN

sygnat wejéciowy polecenia zapamigtania stanu licznika

latch counter input signal

T TN HANEE

sygnat wejsciowy w postaci przebiegéw czasowych

timing chart format input

A7 F v — MEAAT

Sygnat wideo video signal T A EE
sygnat wyjsciowy dopasowania match output —

Sygnat wyjsciowy uszkodzenia wentylatora fan fault output 77 U T
sygnat zadania otwarcia open request signal F—7 VEREE
Sygnat zakonczenia otwarcia Open completion signal F—=T VR TES

Sygnat zakonczenia otwarcia hamulca

brake opening completion signal

T L—XBAE TIES

sygnat zwolnienia blokady

locking release signal

By 7 BRI
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sygnalizacja ikong

sprite indicate

AT T A PR

sygnalizacja ograniczeni sci (sygnat wyjscit w czasie

) |speed limit indication (output during speed limit)

AE—RY S N R GREERIR /)

sygnalizator ostrzezenia sygnatu lasera laser emission warning indicator L— R A T
sygnaty wyj$¢ sterujacych control output signals ay ha—HIEE
Symbol token r—2 v

symulacja simulation Vialb—vayr
symulator simulator vIialb—#H

Symulator szumu

noise simulator

JARYI 2l —H

(szum, zaktécenia, hatas) symulatora

simulator noise

321 —% ) A4 X

synchroniczne przerwanie systemu wieloprocesorowego

multiple CPU synchronous interrupt

~ /L F CPUM R ELA 7

synchroniczne przerwanie transmisji cyklicznej

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v ZAREFEBIELA 2

synchronizacja

synchronization

ik

synchronizacja zegara systemu wieloprocesorowego

multiple CPU clock synchronization

~ /b F CPUM I 1 A1

synchronizowany start systemu wieloprocesorowego

multiple CPU synchronized boot-up

~ /L F CPURMISL B iF

system bez tlumienia

zero-suppress system

Yot 7L 2hHK

System bezpieczny w razie awarii

fail-safe system

Tz E—T VAT A

system dodatkowy add-on system 7 KA A
System dwuzmianowy two-shift system AR

system glosowania oparty na wigkszosci gloséw majority vote system LR AT
System magistralowy ze znacznikiem token bus system =2 N2 FHK
system mechaniczny mechanical system B R

system mechaniczny mechanical system A 71 KA

System mocowania do montazu $rubowego holding fixture for screw installation | ¥ Hufs i I [#E & B

system nieczynny

system down

VAT H T

system nieczynny

system down

VAT AE T

system o wielkiej skali integraciji

system LSI

v AT LLSI

system online

online system

FA A ET T 47T

System operacyjny

Operating System (OS)

IR —F 4 T 27 A(08S)

system przyrostowy

incremental system

AT IVAENVV AT A

System reczny

hand-held system

N RL RER
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system sekwencyjny

sequence system

A AT A

system serwo

servo system

P —R AT A

system sterownika programowalnego

programmable controller system

VAT L

system typu otwarty kolektor

open-collector system

F—FraL g ZHR

system zarzadzania

management system

RS AT A

system zarzadzania

system management

VAT A XY AL B

system zmiany biegow shifting system AR

system, ukfad system VAT b

systemy wieloprocesorowe multiple CPU systems ~/LFCPUY AT A
szablon template T 7 L— R
Szablon do pomiaru sworzni, $rub bolt gauge X =Y

szczegobtowa konfiguracja bloku

block detailed configuration

7 vy 7 FEMIAE L

Szczegdtowe Informacje o Module/Szczegétowe Informacje o Module

Module's Detailed Information/Module's Detailed Information

= hEEHIE

szczego6towy kod btedu

detail error code

BT —a—

szczego6towy opis btedu

error details

T 7 —

szczegoty danych cyfrowych

digital data details

F DB T B

Szczegbty pamigci buforowych buffer memory details Ny 77 AE Y FEM
szczelina powstata po termicznym przecieciu materiatu (rzaz) g 1f B—

szczypce pliers T

szczypce wydtuzone pétokragte needle-nose pliers FIOFRTF
szeregowy serial T

szeroki pasek wide bar U A RF/N—
Szerokie pasmo broad band A=l AV
szeroko$¢ width e

Szerokos¢ histerezy

hysteresis width

bt AT U v AR

Szeroko$¢ impulsu pulse width NV A
szeroko$¢ linii line width HR b

szerokos¢ ptyty board width U

szerokosé skalowania scaling width 2=V TiE
Szerokos¢ styku pin width g
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Szerokos¢ szumu noise width J A R

szeroko$é znaku character width SCEFR

szesnastkowy hexadecimal 16154

szkic outline drawing PANIARY

Szlif brylantowy brilliant cut AUV N

szlifierka grinding machine AF HIl

szlifowanie grinding A

szpula z nicig watku bobbin thread T

sztuczna precyzja synthetic precision MGG

Szum normalny (réznicowy)

normal mode noise

J—<)LE— K/ AR

Szum, zaki6cenia

noise

JAR

szybka gtéwna ptyta bazowa systemu wieloprocesorowego

multiple CPU high speed main base module

</ FCPURIEHEEARAN—Z2 2= b

Szybka magistrala systemu wieloprocesorowego

multiple CPU high speed bus

~ /L FCPURI &/ A

szybki modut liczacy

high speed counting module

SN EEE

szybki montaz

one-touch mounting

T By FEUS T

szybki, wysokoobrotowy high-speed IR

szybko dziatajacy bezpiecznik quick acting fuse HTE 2 — X
Szybkos$¢ odpowiedzi we/wy 1/0 response speed T/OI B R
szybkos$¢ transmisji bitowej bit rate vy hlb—h
szybkos¢ zliczania counting speed Ao B
szycie kieszeni pocket seaming RN N EgkEn
szycie ustalonych form cycle stitch WA T RN
szydetko crochet needle NEEF
szyfrowanie enciphering =1t

Szyna DIN DIN rail DINLV—/L
Szyna montazowa mounting rail By fHrr—n

tabela modyfikacji indeksu

index modification table

AT v 7 AMEMT —T v

tablica indeksow

index table

AT I AT —T )

Tablica informacyjna pinboard L R— R
tablica punktow point table WA N T =T
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B

tabliczka

plate

JEAR

tabliczka z numerem seryjnym

serial number plate

U T IVETRIR

tachopradnica

tacho generator

HayzRrL—H

taktowanie przetgcznia pliku

file switching timing

Ty AN A A I T

tarcie statyczne static friction B R
technika krzywkowa cam method VNI
technologia produkcii production technology AEPERAN
tekst text 7T ¥ A b
telefon komorkowy, telefon przenosny cellular phone, mobile phone b A e
temperatura barwowa color temperature R
temperatura otoczenia ambient temperature e DA L B
temperatura otoczenia ambient temperature el J DA L
tempo poprawy improvement rate R
terminal danych data terminal T — A AR
terminowos¢, punktualnosé Punctuality R
termistor thermistor P—I2H
termoelement thermo couple N xf
termometr thermometer T E

test dziatania test of running TE AR

test odpornosci immunity test A2 2=7 4R R

Test pamieci buforowej

BUFF MEM TEST

Ny 77 AEIVT AR

test petli

loop test

J—TFTFT A K

Test sprzetu

hardware test

N R =TT AR

test szczelnosci

leak test

U—277 Ak

test upuszczenia

dropping test

TR

test w trybie offline (autonomiczny)

offline test

FT7I7A4 T AR

test w trybie online

online test

FTA T AR

test wydajnosci

performance test

PERERER

test wytrzymatosciowy (zmeczeniowy)

endurance test

(TN

test zatwierdzenia parametrow (tryb)

parameter confirmation test (mode)

NG A= 2R T A F(FE—F)
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test, badanie test 7 A

testowanie czasu uzytkowania test of operation life AR

Testowanie urzadzenia device test TNA AT A B

Tetnienie momentu torque ripple V7 U T

ticznik czasu, timer timer A A ~—

timer monitorujacy wejscie sygnatu polecenia command input monitoring timer 2~ KA Y A <

timer programowy soft timer VT NFA=

timer z op6znionym wytgczeniem

off-delay timer

FTI7T4L—E A~

timer z op6znionym zatgczeniem

on-delay timer

FoTF 4L —F A~

tlen

oxygen gas

56 1 A

ttumik

damper

B rR—

ttumik przepiecia

surge absorber

=TT =

ttumik przepiecia

surge absorber

=TT T ==

ttumik przepiecia surge-absorber AL/ EST
Thumik zaktocen noise suppressor AR YTyt
tolerancja tolerance AR

tolerancja tolerance INFE

tolerancja dopasowania fitting tolerance FERYA/N 2=

Topik lutowniczy solder flux I T Ty 7 R
topologia topology A=

towary biezace (do natychmiastowej dyspozycji) actual goods H5h

towary niebezpieczne dangerous goods falR

Transfer pliku file transfer 7 7 A VHRIE
transformator transformer [ZAS

transformator izolacyjny

insulated transformer

fufx k7 A

Transfotmator do ttumienia zakiécen

noise suppression transformer

JA XTIy BT A

transmisja chwilowa

transient transmission

Foo Pz Mek

transmisja cykliczna

cyclic transmission

VAN S

transmisja cykliczna

cyclic transmission

A7V v 75k

transmisja przejsciowa

transient transmission

AN et 5
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Transmisja rownolegta

parallel transmission

INT L JVERE

Transmisja rownolegta

parallel transmission

IRT L VEE

transmisja szeregowa serial transmission VU T VAR
transmisji transfer HRAE
transport transportation IIBES
tranzystor transistor AV

tranzystor Darlingtona

Darlington transistor

Al IV NV N AN

tranzystor krzemowy

silicon transistor

YVay FI VAL

trasa komunikacji we wspdtistniejacej sieci

co-existence network route

By bV — 7 @BERE

Trasa sieci network route X v b U — 7 EE R
trasa skoku jump circuit Ty 7 EE

triak triac cNoAT T

trwate potagczenia elektryczne hard-wired N—FRUAF—F
tryb mode EF—F

tryb automatyczny auto mode F—hrE—F

TRYB BEZPIECZENSTWA SAFETY MODE =77 4F—F

tryb bezposredni

direct mode

ZA L7 MK

tryb dodatkowej zdalnej sieci

remote network additional mode

VE—Fxy MEME—FK

tryb doktadny

fine mode

EAEAIE— B

tryb dostepu

access mode

T EAE— R

tryb goracego startu

hot-start mode

Ay hAY— b= R

tryb kaskadowy

cascade mode

WA —RFE—FK

tryb kasowania

clear mode

7V 7E—F

tryb komunikacji zdalnych wejs¢/wyjsc

remote I/0 network mode

VE®— K /OXy hE—F

Tryb kopii zapasowej

backup mode

Ny 7T v TE—NR

Tryb mierzenia inpulsu

pulse measurement mode

SNIVAREE—F

tryb mikrokomputera

microcomputer mode

<~ a E— R

tryb monitorowania

monitoring mode

T HEF— R

Tryb o ustalonej wartosci pradu ze sterowaniem bipolarnym

fixed current mode with bipolar driving

S e T R

tryb oddzielny (odrebny)

separate mode

XL —khE—FK
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tryb odswiezania

refresh mode

U7 L yvalki

tryb online

online mode

FrS54E—F

tryb otwarty

open mode

==K

tryb pierwszego uruchomienia

initial start mode

A=V ¥ NVAS—FE—F

tryb podstawowy base mode N—RAE—F
tryb powrotu do pozycji wyjsciowej  home position return mode FRERE— R
tryb pracy work U—7

tryb pracy testowej

test operation mode

7 A NEERE— F

tryb priorytetu programu

program priority mode

7a s AMEEE—FR

tryb przemieszczania

displacement mode

ENE— R

tryb reczny

manual mode

=Ry N

Tryb r6znicowy

differentiation mode

Hple— K

tryb rzeczywisty

real mode

U7 LE—R

tryb samo-strojenia

auto tuning mode

F— b Fa—=r sk

Tryb $ledzenia synchronicznego

synchronized tracking mode

FT7 R TEBE—F

Tryb sterowania momentem obrotowym

torque control mode

hv 7 il — R

tryb strojenia adaptacyjnego (filtr adaptacyjny I1)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

THETTF 4 T Fa—= TE— T ETTF 4T 7405 11)

tryb symulaciji

simulation mode

vIial—ygrE—FR

tryb symulaciji

simulation module

vVial—vagra=v b

Tryb synchroniczny synchronization mode [ H1 5 =

tryb synchronizagji synchronization mode AR [ H 5 2

TRYB TESTOWY TEST MODE TARNE—F

tryb testu bez podtaczania silnika motor-less operation E— &7 LiElR

tryb ustawienia przesuniecia offset setting mode 7%y FEEE—R

tryb ustawienia wzmocnienia

gain setting mode

TA UBEEE— R

Tryb wejscia impulsowego

pulse input mode

WNIVAANTTE— R

tryb wstrzymania

hold mode

A—)L RE—FK

Tryb wyjscia impulsowego

pulse output mode

NIV AHTIE— R

Tryb wyszukiwania i usuwania btedéw

debug mode

TNy TE—F

tryb z dostepem bezposrednim

direct access mode

FAVI WT 78 RAFTH
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Tryb z petla regulacji momentu obrotowego

torque loop mode

MV —7F— R

tryb zapisu w formie listy

list mode

YA pE— R

tryb zdalnej sieci

remote network mode

JE—kRy hE—F

tryb zdalny

remote mode

YE—hE—F

turbina

turbine

Z—Eer

two-piece nesting terminal block

two-piece nesting terminal block

Y — B = RAEALYG TR

tworzenie danych rejestracji uzytkownika user registration frame creation Z—PRERT L— AERR
Tworzenie nowego pliku new file creation 7 7 A IVHTHERL
Tworzenie pliku danych/modyfikacja file creation data modification 7 7 A WAERCH R
tworzenie sie rosy, kondensacja pary wodnej|dew formation iz

tymczasowe dane techniczne tentative specifications RS

tymczasowe normy, standardy tentative standards IR

Typ Type Fe ]

typ type ]

typ type ZAT

typ danej data type T — &

Typ formatowania

format type

74—~ M

Typ koputkowy dome type F—25=

typ linii line type R A

typ linii line type A

typ logowania logging type SEVEE: Vil
Typ lutowania soldering type INSEFE AT
typ miernika meter type A — 2 FEHH

typ modutu module type = MM
typ ogranicznika 1 stopper type 1 Z b w3l
Typ pakietowy Packet type Ny MR
Typ pliku file type 7 7 A VTR

Typ potaczenia lutowanego

soldering type connector

NG TFEA T axs &

typ prosty

straight out type

A bL—FHLHZA T

typ serwowzmacniacza

servo amplifier type

P—RT T FER
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Typ sieci network type Fy N U — 7 FER

typ sink sink type I EAT

typ source source type =R

Typ zasobéw device type T A AR

typ znaku character type SRR

typowa konfiguracja common configuration o E AR

typu otwarty kolektor

open-collector type

F—=TFrav sz a7

typu pojemnosciowego

capacitance type

ol A T

typu sink/source sink/source type Y=
tyrystor thyristor AU 2L
tyrystor silicon-controlled rectifier (SCR) U 3 IR R T

tyrystor wytgczany pradem bramki

gate turnoff thyristor

F—hE—rFTH A Y RE

tytut title A A v
uaktywnienie alarméw procesowych  Enable process alarm TR RT T — L]
uchwyt (wspornik) mocujacy fixing bracket E4 i

uchwyt, zacisk jig CI7(RE)

ucinak, frez cutter A A=

uczenie teaching TA—F T

uderzenie poprzez upuszczenie

impact drop

AT FRay”

udziat quota JIv=

uktad diodowy diode method A A — KK
uktad informujgcy o aktywnosci keep alive circuit X—7 7 7 A TEE
Uktad pinéw pin layout =g v gl

uktad poétprzewodnikowy solid state circuit YUy RAT—h
uktad samo-podtrzymujgcy self-holding circuit H O AR FFEIE

uktad scalony IC, integrated circuit =i (Bl

Uktad tlumienia zaktécen noise killer A RH¥T—

uktad wyboru pamieci

memory selection chip

AEVRIRF v 7

uktad z r6znicowym wzmacniaczem linii

differential line driver system

ZET A RT AT

uktadarka

stacker

A B T —
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ukoniczone wstepne przetwarzanie danych Initial data processing complete A =X /VT — FUBRSET

utozy¢

compose

Bk

umocowanie zacisku

clamp fitting

7o 74e R

umowa licencyjna na oprogramowanie

software license agreement

Y7 U= T AE RS

Uniwersalny procesor serii Q Universal model QCPU 2= N—HLET LQCPU
uptyw leak U

upowazniony, upowaznienie authorized, authorization BEAE

uraz injury vl

uruchomienie kroku step run AT TSI

Uruchomienie przed utworzeniem kopii zapasowej

before backup start

N 7Ty TR

Uruchomienie przygotowania kopii zapasowe;j

Backup start prepared

Ny 7Ty THhRYEN

Uruchomienie s$ledzenia

trace start

L — R B4k

uruchomienie systemu

system start-up

VAT AL R

uruchomienie zegara monitorujgcego przejscie kroku

startup of monitoring timer for step transition

ATy TRATER S A < EH)

urzadzenia (operandy) odswiezania

refresh device

V7 Ly vaT /3 A

urzadzenie

device

FNA R

urzadzenie (operand) z podwdéjnym stowem

double-word device

BT NT— RT3 A

urzadzenie bezposrednie

direct device

HA VY RFRA R

urzadzenie blokujace

interlock device

A Fuy 7 (T A

Urzadzenie do wyswietlania cyfr w kodzie BCD

BCD digital display device

BCDF ¢ ¥ & L Fres

urzadzenie dostepu do modutu

module access device

D=y NTIERAF AL R

Urzadzenie funkcyjne

function device

Ty var T A

urzadzenie indeksujace

indexing device

AT w7 AMERT A A

urzadzenie lokalne

local device

a— BTN X

urzadzenie nr

device No.

7 /34 ANo

urzadzenie ogolnoswiatowe

global device

7a— )T NS R

urzadzenie telemetryczne

telemeter

T UL A—H

urzadzenie wskazujace

pointing device

AT 4 2 TT A

urzadzenie wyswietlajgce

display device

FT AR VAT INA A

Urzadzenie z obszaru cyklicznej wymiany danych

cyclic transmission area device

~ /v F CPURMIA 7 /3 A 2
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Urzadzenie z wbudowang baterig device with built-in battery A AR RGN
urzadzenie zewnetrzne external device SN A
urzadzenie zewnetrzne external device ZAZ A F R
urzadzenie znakujace marking unit ~—7%

ustugi dostepu do Internetu

internet connection service

S =y MERY— %

usrednianie averaging NS0

ustalenie potozenia position adjustment A E A IE

ustalona dtugosé¢ Fixed length I E R

ustanowienie establishment fife ST

ustaw bokiem set side T M

ustawiany programowo preset by program A=A NI SR A
ustawi¢ na pozyciji align to position (A=REY P

ustawienia ograniczajgce urzadzenie restrictive setting for device 7t v K

ustawienie czasu opdznienia

delay time setting

74 LA R E

ustawienie kontrastu

contrast setting

v b7 A M

Ustawienie rejestracji wyzwolenia

Trigger logging set

Ry Haxr 7y k

ustawienie trybu skanowania

scan mode setting

2F ¥ E— NEE

Ustawienie wartosci poczatkowej preset AR
Ustawienie wartoéci poczatkowej licznika preset counter Ty MDA
ustawienie, nastawa setting &

Usterka wyrzutu ejection failure PEH T X

usun delete HIBR

usuwanie removal Boixse
uszczelka gasket HAT > bk
uszczelka wycieraczki wiper seal U A R——)b
uszczelnianie caulking PO D
uszkodzenie damage 4R
Uszkodzenie wentylatora fan fault 77 v
uszkodzenie zewnetrzne external failure AN

uszkodzona stacja tacza danych

data link faulty station

F—H 7 BEE

111




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
R—5UFRE E BAGE
Utrata histerezy hysteresis loss 27U A
Utrata transmisiji transmission loss LIPRi=PN
Utrata transmisji transmission loss [SeREPS
utrzymanie maintenance SR
utyk stall A k=
Uwierzytelnienie hasta password authentication INA T — R
uziemienie grounding B
uziemienie earth T—A
Uziemienie grupy zewnetrznych zaciskow AC | AC external terminal batch ground ACHMEBUEF—457 — &
Uziemienie klasy D D-type grounding D
uzupetniajacy, komplementarny complementary ALY AR
uzwojenie dtawika choke coil Fa—raAf)
Uzycie funkcji analizy debug function usage T 3w 7 BERESE ALIR DL
Uzycie hamulca brake usage 7 L=l AR
uzyskany przez uzytkownika obtained by user 2— W R
uzytecznosé usability a—HFr U7 ¢
Uzytecznosé pliku file usability 77 A NVER
uzytkowanie autonomiczne stand-alone use AZ RTarsa—2A
uzytkownik user o —HF
W jednostkach bitowych in units of bits vy hHAfL
w jednostkach: stow danych in units of words U — RNHfL
w linii in line A 741k
w poblizu przejscia/przelot close passage/fly-by T A5 18 1
W prawo clockwise AHElD
wadliwe dziatanie, awaria malfunction RN
waga weight HE
wat shaft DA
watek krzywki cam shaft 77 L Hif
watek naciggu dancer roll 2 om—)L

wariant wykonania skanu

scan execution type

RAX Y VEITHAT
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warstwa layer LAy

warstwa, klasa, kategoria class 77 A

wartos¢ analogowa analog value 7 Ul

warto$¢ analogowego sygnatu wyjsciowego analog output value 7 a7 HHE

Wartos$¢ biezaca (PV) present value (PV) BALEAE

warto$é biezaca zasilania current value of feed %0 BUEAE

wartos¢ cyfrowa digital value T4 P HIE

Warto$¢ dodana added value A0 e

Wartos¢ dolnego ograniczenia

Scaling lower limit value

A=V 7 FIRE

Wartos¢ dolnego ograniczenia licznika pierscieniowego

ring counter lower limit value

Vo7 h s BRI

Wartos$¢ dolnej granicy dolnego alarmu procesowego

Process alarm lower lower limit value

T AT T — LT FIRE

warto$¢ dolnej granicy gérnego alarmu procesowego

Process alarm upper lower limit value

Tut AT T —4h b FRE

Wartos¢ domysina

default value

F 7 )L Mi

wartos$¢ fabrycznej nastawy przesunigcia

factory default setting offset value

THHmREA 7y MA

wartos¢ fabrycznej nastawy wzmocnienia

factory default setting gain value

TH AT E T A fE

Warto$¢ gornej granicy dolnego alarmu procesowego | Process alarm lower upper limit value 7' a2t X7 7 — AT _LR{E
Warto$¢ gornej granicy skalowania  Scaling upper limit value 2=V 7 ERRfE
wartos¢ liczona count value 10 MA

warto$¢ maksymalna maximum value e KA

Warto$¢ minimalna Minimum value /M

warto$¢ odniesienia reference value SRV

Warto$¢ opatowa calorific value BN

Warto$é poczatkowa preset value 7ty ME
Warto$¢ poczatkowa zasobow initial device value T A ZRIHE
wartosé poczatkowa, ustawienie domysine initial value WIHME

Warto$¢ poczatkowa, wstepna bias INAT A

wartos¢ probek sampling value TV TE
wartos¢ przesuniecia offset value F 7>y MH

warto$¢ przesuniecia/wzmocnienia

offset/gain value

F 7w b FAUE

wartos¢ quasi-szczytowa

quasi-peak value

A
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warto$¢ skalowana scaling value A= v JfE
warto$é skuteczna effective value F5hiE
wartos¢ skuteczna ($rednia kwadratowa) root mean square 23 YT AR
warto$¢ szczytowa napiecia wyjsciowego przeksztattnika  converter output voltage peak value = > /X—& H JEEE— 7 fH
warto$¢ ustalona fixed value fi] 7 i
Warto$¢ ustawienia czasu usredniania average time setting value SR IR T E% il
warto$¢é ustawienia/warto$é zadana  setting value/set value & EE
warto$¢ wejscia analogowego analog input value 7 a7 AJifE
Warto$¢ wejsciowa Input device value T A AEAT)
warto$é wzmocnienia gain value TA E
warto$¢ wzmocnienia nastawy zakresu uzytkownika User range setting gain value 2—YP LU IURET A ME
warto$¢ zadana target value B E
Warto$é zasobu device value T A A
Warto$¢ zmierzonego impulsu measured pulse value 7V 2 EAE
wartosci charakterystyczne profilu krzywki cam curve characteristic value 77 2 R RE A
Warunek Condition L= MR
warunek (stan) podzbioru subset condition U S
warunek blokady interlock condition A E S
warunek emisji zdarzenia event issuance condition AR N FATRIE
warunek uruchomienia, warunki poczatkowe Start condition L Eh S
warunki monitorowania monitor conditions E=H G
warunki uzywania karty pamieci memory card use conditions AE Y T — REAREL
Waski pasek narrow bar Ja——

Wat W AV
Watchdog Watchdog VA vFRT
wbudowane built-in P ik

we/wy obwodu sterowania control I/O o hue—I/0
wejscie analogowe analog input VPR =S N
wejscie bezstykowe non-contact input RN

Wejscie blokowane wyzwalaczem

trigger inhibited input

N U AEIE AT
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Wejscie ciggu impulsow pulse train input 7NV ZFINT ]
wejscie cyfrowe digital input T4 U HIVAT
Wejscie funkgji function input Ty var AN
Wejscie impulsowe pulse input IV ANT)

Wejscie przechwytywania impulséw

pulse catch input

IIIVAF Y v F AT

wejscie przetgcznika do ustawienia metody uruchomienia

start-up input setting switch

EEATREAA v F

wejscie stykowe contact input RN

wejscie termistora silnika motor thermistor interface EFE—AYP—IAFA P =T =2 —R
wejscie typu DC direct input A L7 MAT)

wejscie typu sink sink input I ND

wejscie typu source source input Y —ANT]

Wejscie ustawiajace preset input 7ty N

wejscie wyboru programu

program selection input

PA=E A NIl YN

wejscie z dostepem bezposrednim

direct access input

AV T 7 RBAANT

Wejscie zadajnika cyfrowego

BCD digital input switch

BCDT 4 VX NWVATIAAL T

wejscie zapamietania stanu licznika

latch counter input

Ty FANTHNT)

wejscie zewnetrzne external input BN
Wejscie/wyjscie input/output AT
wektor vector N7 kv

wentylator sekwencyjny

sequential fan

V=TT IINVT

wersja modutu

module technical version

A=y NT = INN—=T g

wersja standardowa

standard model

ALY U — RET IV

Wersja urzgdzenia

hardware version

N—=R T N_R—T g

weryfikacja modutu

module verify

= FNRE

weryfikacja projektu

verify project

Tnv=7 FMRE

Wezet node J—F
wigzanie bond o epal
wigzka przewodow bundle wire HHR

widok gorny modutu module top view 2=y bk E#E
widok od spodu bottom view T
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widok pomniejszony zoom out view /N

widok powiekszony, powigkszenie  enlarged view TN

widok przedni modutu module front view o= NRETHERR

widok w przekroju sectional view Wr if [

wielko$¢ pamieci memory capacity AEYHE

wielko$¢ programu program capacity PA=S AN

wielofunkcyjny multi-function EZ) 1=

wielopunktowy nastawnik programowy Multi-Point Program Setter LT 0 7T N E R

wiertto drill bit [N

Wieszak (zaczep) montazowy mounting tab U A

wilgotno$¢ wzgledna otoczenia ambient humidity JE A .

Wilko$¢ zuzycia batrii amount of battery consumption N7 U BE

wior chip Fo7

wirnik rotor Ells

wirtualna jednostka centralna virtual CPU module RAEACPU=~ =y k

WKklej paste R A

Wkretak z koncowka ptaska

flat-blade driver

YA FARQLEIL(ZA F AR A 3—)

Wigczanie/wytaczanie blokady pliku

file lock registration/cancel

77 ANy 7RG R

wiaczenie zasilania energization/power ON HE
whasciwy dysk applicable disk T 4 27
Wiasnos¢, wrasciwosé property PA=Pavart
wiasny uktad LSI custom LSI H A Z LLSI

Witdkna z tworzywa sztucznego

plastic fiber

TIAF I T AN

wodor hydrogen gas IKFEHT A

wolfram tungsten BT AT

woltomierz voltmeter AR

wozek, wagonik trolley B

Wprowadz stacje dla rejestracji procedury inicjalizacji zdalnej stacji | Specify station for registering remote device station initialization procedure | ) F— R F 34 R JFjA =3 ¥ T A4 A FNER G HIEE
wprowadzanie danych data input T—HA TR

wprowadzanie z klawiatury

keyboard entry

F—R— FAS
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wprowadzenie komentarza

comment input

a X MAT]

Wprowadzenie nowej wersji, modernizacja

upgrading

NR=Tg Ty

wrzeciono

spindle

ESLii]

Wsadowa wymiana urzadzen

Device Batch Replacement

TN 2 —FE B

Wsadowy monitor urzadzen

device batch monitor

T A=

Wskazanie przepalenia bezpiecznika

fuse blown indication

b2 — X EoR

wskaznik index ATy A
wskaznik pointer A B
wskaznik (tempo) pracy urzadzenia equipment operation rate BR R
wskaznik analogowy analog indicator T u 7 RARET
wskaznik ci$nienia, manometr pressure gauge =5

wskaznik ci$nienia, manometr gauge pressure =T
wskaznik ci$nienia, manometr gauge pressure =T
wskaznik lokalny local pointer a— A VRA K
wskaznik operacyjny operating ratio P3RS

wskaznik poziomu level gauge LUV EE

wskaznik przerwania systemu

system interrupt pointer

VAT DENAZRA o F

wskaznik syntetyczny

synthetic rate

B PR

Wskaznik zapisu logéw wykonywania protokotu

Protocol execution log write pointer

70 kO VETRERA R A A 4

Wskaznik zasilania power rate N —L— |
wskazniki, oceny ratings TERE
wskazdéwka, wytyczna guide line A RTA

Wskazowki dotyczace rozwigzywanie problemoéw

troubleshoot guidance

FoGT N a— A KA

wsparcie support PAR— b
wspotczynnik coefficient 3

wspotczynnik (stopien) redukcji predkosci speed-reduction rate TR b
wspotczynnik cieplny silnika motor hot coefficient ET—HARy MR
wspotczynnik dzielenia dividing ratio o7t
Wspotczynnik krzywej S S-pattern ratio ST bR

Wspotczynnik momentu bezwtadnosci obcigzenia

load inertia moment ratio

EEMET— AV M
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Wspotczynnik obcigzenia load ratio B faf 2

wspotczynnik obciazenia regeneracyjnego regenerative load ratio El =i

wspotczynnik obcigzenia silnika motor load ratio E—Z AfFE

wspotczynnik obcigzenia skutecznego Effective load ratio FEN AT

wspotczynnik pulsacii ripple ratio U 7R

wspotczynnik ttumienia sygnatu wspétbieznego

common mode rejection ratio

% — RBER

Wspotczynnik wypetnienia

duty ratio

’7“\1“—7‘4’ =

wspétczynnik wzmocnienia modelu

Model loop gain

TTIVHIE T A

wspdiczynnika obcigzenia szczytowego do sredniego | peak load ratio v— 7 AR
wspdlna (typowa) konfiguracja common setup i@ ER E
wspdlna kontrola joint inspection SRR
wspélna linia (przewod) common line o R
wspdlne (typowe) ustawienie danych common setting data LR ET — 4
wspdlne uziemienie common grounding mb
wspdlne uziemienie/ potaczone uziemienie shared grounding/joint grounding 3t fH#2H
wspdlny common eS|

wspélny common aE

wspdlny obszar pamieci

common memory area

aF 2 A F Y fENK

wspdlny potencjat ujemny

negative common

<A F AT

Wspdlny zacisk dodatni positive common TITAAE

Wspotosiowy z ostona odbijajaca (np. $wiattowod) coaxial reflective EL5E

wspotrzedna coordinate JHEE

wspornik mounting bracket BUfH U 4 H

wspornik montazowy modutu module fixing bracket o=y MEE)EEA
wspornik montazowy modutu adaptera adapter module mounting bracket 7 & 7% = FEUf}4H
Wspornik typu L L-bracket L& R

wstaw insert A

wstrzas bump N

wstrzas, porazenie shock fi

wstrzymanie stanu wyjscia hold output R (R —v R D)
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wszystko zwolnié (uwolni¢, opublikowa¢) release all BRI

wtyczka plug Ty v

wtyczka plug-in TITA

wtyczka bez potaczen lutowanych solderless plug [EEH A TS5 T

wtyczka szybko przytaczana; szybkoztaczka one-touch connector oA yFaxsH

wybierane przetgcznikiem switch-selectable AZA y F Y

wybierz wszystko select all AR

wybor selection /N

Wybor docelowego modutu do analizy

Select target module for debugging

TRy TRRa = RN

Wyb6r formatu wejsciowego adresu pamieci buforowej

buffer memory address input format selection

Ny 77 AE VT FLAAFERER

Wybor funkcji licznika

Counter Function Selection

A0 FHERERIR

Wybdr granicy momentu obrotowego torque limit selection kv 7 i FRIEHR
wybor kanatu channel selection F ¥ o RIVIER
wybor kasowania btedow error reset selection T T —fiRERIEIR
wyb6r modutu module selection L=y MER

Wybor momentu wstepnego 1 torque bias selection 1 AT G S: =Ny |
Wybor rejestracji protokotu Protocol registration selection A= =P %5 ZoE
Wybor urzadzenia Device select T A ZTEIR

wybor ustawienia komunikacji communication setting selection Hefor — TR

wybor wejscia analogowego analog input selection 7 a7 AJEIR

Wybor zrodia zliczen

Count Source Selection

B R — AER

Wybrany bufor inteligentny (stowo)

Intelligent buffer select (word)

ATV V= MRy 7 7HREW —F)

wybrany monitor monitor destination E=H0
wybuch explosion JEFE
wyciagnaé draw out Ke—7w k
wyciecie notch BRI
wycieczka trip [NV
wycieraczka wiper U A =
wydajnosé efficiency RER

wydajnos¢ uderzenia poprzez upuszczenie

impact drop performance

A X7 b Fu v 7 PHEE
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Wydajnosé zasilacza power supply capacity B EA &

wydajnoss, produkcia, moc wyjéciowa, dane wyjsciowe, syanal wyisciowy | QUtPULL H

wydatki na produkcje production expenditure S

wydtuzony czas skanowania extended scan time A A DIEOWFH

wydruk hardcopy N—Rab—

wydrukowaé print out TV RT TR

wygaszanie ekranu screen save A7V —rt—7

wygenerowany ekran generated screen e ST A

wyglad zewnetrzny external appearance Ax )

wyjasnienie statement AT— kA b

wyjscie logout 277wk

wyjscie analogowe analog output Trhe s

wyjscie bezposrednie direct output A4 L7 M)

Wyjscie ciagu impulséw pulse train output 2NV ABNH T

wyjécie cyfrowe digital output T4 AT

Wyijscie funkcji function output Ty variti]

Wyjscie impulsowe pulse output IV AT

wyjscie monitora bezpieczenstwa

safety monitor output

t—TT o EF=FHN

wyjscie monoimpulsatora

one-shot timer output

Urvay A~ HET

Wyjscie napieciowe

voltage output

BEHS

wyjscie otwarty kolektor

open-collector output

F—7ravrrz ZHh

wyjscie pojedynczego impulsu

one-shot output

Uoiay MA

wyjscie przekaznikowe (3 zaciski)

relay output (3 terminals)

U L—H71(35)

wyjscie stabilnosci stability output ALEVT 4 T
wyjscie strobujace strobe output A hr—7H7)
wyjscie stykowe contact output BaR

wyjscie stykowe przekaznikowe relay contact output U L—8AHh
wyjscie sygnatu alarmowego alarm output 7T —ALHT)
wyjscie sygnatu alarmowego odtaczenia kabla cable disconnection alarm output Wi H /)
wyjscie sygnatu btedu error output HEH )
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wyjscie sygnatu konserwacji maintenance signal output AT F U AEEH

Wyijscie tranzystorowe transistor output T UV AHE T

wyjscie typu sink sink output DAV

wyjscie typu source source output V=AM

wyjscie z dostepem bezposrednim, bezposredni dostep do wyjscia direct access output AV T NT AN

wyjscie zewnetrzne external output SR T

wyjscie/koniec exit/end T

wykanczanie i formowanie finishing and forming B

wykaz informacji o produkcie (produktach)

product information list

Lt

wykaz nastawionych wartosci przesunigcia/wzmocnienia

offset/gain adjusted value specification

F7% v b A HBERE

wykonanie kroku

step execution

O/

AT TFEAT

wykonanie odswiezania

refresh execution

V7 by v a7

wykonanie prébki

sample making

Y T NAERR

Wykonanie rejestracji danych

Data logging execution

AR DY E

Wykonanie $ledzenia w toku

trace execution in progress

b L= R AT H

wykonywaé

execute

= s

FAT

wykonywanie kopii zapasowej

Backup in execution

Ry 0T T ERT

wykonywanie programu

program processing

VATE/A NI ]

wykorzystac

harness

IN— A

wykorzystania obszaru danych pakietowych

Packet data area usage

Sy NF— s Y T R

wykres

graph

777

wykres monitorowania danych

monitor trace graph

F=HX N L—RT T T

wykres obnizania parametréow

derating chart

TAL—T 4T

Wykres trendu

trend graph

ML RTTT

Wykrycie btedu tranzystora hamowania

brake transistor error detection

TL—F F T VR & B

wykrycie braku pradu zero current detection B o iR
wykrycie dopasowania Match detection — B
Wykrycie momentu obrotowego torque detection V2 R

Wykrycie nosnej w kanale odbioru danych

Data channel reception carrier detection (CD (DCD))

T =4 F ¥ xxfEX v Y 7 HiH (CD (DCD)

wykrycie pozyciji

position detection

L E R
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wykrycie znacznika sygnalizacyjnego annunciator detection Ty — 2R

wykryty detected i

Wykrywanie bezstykowe non-contact detection bR H

wykrywanie btedéw error detection = 7 —

wykrywanie btedéw error detection FH R

wykrywanie btedéw potozenia position error detection ALERR D MR

wykrywanie krawedzi (zbocza) edge detection T v UK

wytaczenie turn-off A

Wylgczenie bezpieczne w razie awarii

fail-safe shutdown

Tz A ) —7 EEEE

Wylgczenie obwodu podstawowego  base circuit shut off ~— 2 HE T

wytgczenie serwo servo off H—RA 7

aczeni sinia 2 powody preciazenia (lekioriczne zavezpeczenie emicne) | motor overload rejection (electronic thermal) & — 4 @& MEHEWT (B 1 ——~ /L)
wytgczenie wykrywania alarmow disable alarm detection VAN Jisk-Is
wytgczenie znacznika reset coil ey haaw

wytacznik breaker TR

wytacznik awaryjny (bezpieczenstwa) emergency switch BEAA v F

wytgcznik cignieniowy pressure switch JESAA v F

wytgcznik drzwiowy z blokadg guard switch with an interlock 0oy VRS RT AL v F
wytacznik gtéwny main switch FAA v F

wytacznik krancowy limit switch VYIy FAAL F

wytacznik krancowy dla najblizszego punktu limit switch for near point TR R

Whytacznik krancowy z lampka neonowg

limit switch with neon lamp

FALTU TN Iy NAAL T

wytgcznik przycisku

push-button switch

RE o AL v F

wytgcznik zblizeniowy

proximity switch

FTEERA v T

wytgcznik zezwalajacy

enable switch

AR—=TNAYT 4 T

Wytaczona gotowos$¢ modutu napedu

drive module ready OFF

KF7A47a2=v F LT 1 OFF

wytadowanie koronowe corona discharge avJIRE
wytadowanie tukowe arc discharge 7 — 7
(okreslenie) wymagania dotyczace wzmochienia | Gain specification FA IRIE
wymagania ogolne general specifications — i fAR
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Wymiana baterii

battery replacement

Ny T Bt

wymiana czcionki

font replacement

TH v hEEHZ

wymiary dimensions SN HE
Wymiary wyciecia pod panel panel cutting dimension INIVTT sy B
Wymiennik ciepta heat exchanger B AT A
wymogi, dane techniczne specification A
wymuszone zakoAczenie forced termination SRR T
Wymuszone zatrzymanie Forced stop SR ) 45 L
wymuszone zatrzymanie serwonapedu servo forced stop H— N R 1
wymuszony sygnat wyjsciowy forced output s H
wypalenie burnout BEHR

wyraznie odbijajacy definite-reflective R B S R
wyréwnywanie equalizing )%
wyrdznienie symbolu symbol mark VRN —T

wyskakiwanie

popup

RNy 7T o7

wyskakujaca panel czotowy

pop-up faceplate

Ny T TS T x2—AFL— |

wyskakujace menu

popup menu

R TT o T A= a—

wyskakujgcy alarm popup alarm Wy TT v TTT7— 5
wysoka (duza) czestotliwosé high frequency i JiE

wysoka (duza) czutosé high sensitivity R

wysoka (duza) rozdzielczo$é high-resolution i R B

Wysokie dtugie ramie high long arm AT T — A
wysokie napiecie high voltage i

Wysokiej jakosci sprawny silnik bezszczotkowy

premium high-efficiency IPM motor

TV T AENERIPME—#

wysokosé height S

wysokos$¢ znaku character height S
wystgpienie btedu error occurring T 7 —FEH
wystgpienie ostrzezenia warning occurrence U—= TR
wyswietla¢ display FOR
wyswietlacz display TAAT VA
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Wyswietlacz BCD

BCD display

BCD# 7=

wyswietlacz graficzny

graphics display

TT77 47 ARR

wyswietlacz typu znacznika tag type display BT B A TRR
wyswietlacz znacznika tag display 2T FRIR
wys$wietlanie alarmu alarm display T T — AFER
wyswietlanie btedéw error display T 7 —FKR
wyswietlanie drzewa tree display V) —FIR
wys$wietlanie historii history display JE IR R
Wyswietlanie maskowane masked display ~ AT R
wys$wietlanie monitorowanych danych monitor display = H KR

wyswietlanie narzedzia porady

tool hint display

V—)Lt v FERR

wyswietlanie numeru seryjnego

serial number display

U 7 U No. KRR

wys$wietlanie rejestru btedow error log display T 7 —JgERR
wyswietlanie statusu logowania logging status display 1% o REEROR

Wyswietlanie wykresu wzorca

pattern graph display

INH =TT T FRoR

Wys$wietlenie wyboru komentarza ,do urzadzenia”

device comment display selection

TN AT R B FRIRER

Wyswietli¢/ukry¢ display/hide R

Wysytanie send XME

wysytanie/odbieranie send/receive Ex2AE

wyszczegéinione ilosci przeprowadzonych procedur sewisowyeh | (specified) service process execution amount H— B A AL [EI S &

wyszukiwaé i usuwac usterki debug TRy T

wyszukiwanie informacji o katalogu/pliku directory/file information search TALT N - Ty ANERY—F
Wyszukiwanie pliku file search 77 ANt —F

wyszukiwanie wzmocnienia Gain search TA Y—F

wyttaczanie embossing TURT
wyttoczyé emboss TR A
wytloczyna extrudate LML
wytrawianie etching Ty FT
wytrzymywane ci$nienie withstanding pressure M)
wywotanie call FEOVH L
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wywotanie procedury

subroutine call

YT I—F a—)u

wywotanie procedury

subroutine call

YT —F L

wywotanie programu mikrokomputera

microcomputer program call

~Afarru s ha—)n

Wywotanie wykresu

development chart

J B X

wyznaczanie trasy modutu funkcji inteligentnej

routing an intelligent function module

ATV Y=y MEREL= > MEH

wyznaczenie sterownika programowalnego

programmable controller assignment

S— i T B I

wyzwalacz

trigger

U A

wyzwalacz

trigger device

MU BT A R

Wyzwalanie rejestracji danych

Data logging trigger

FepuXL T RUA

Wyzwalanie rejestracji danych po wystgpieniu zdarzenia

After data logging trigger

FoguEL s R A

Wyzwolenie po wystapieniu warunku after trigger/post-trigger U 1%
Wyzwolenie $ledzenia trace trigger Me—ZA KU H
wyzwolony triggered NV T34
wzmacniacz amplifier 7T
wzmacniane tworzywa sztuczne reinforced plastics WL 7T AF > 7
wzmocnienie gain TA
wzmocnienie krawedzi edge enhancement T v VEEF
wzmocnienie petli pozycjonowania  position gain NETA
wzmocnienie w petli regulacji potozenia position loop gain AEN—T A
wznowienie retry UhrZ4

wzér maski podsieci sub-net mask pattern/subnet mask pattern Y7 Ry < AT RZ—
wz6r obliczeniowy calculation formula AR

wzor ostony, wzor (ksztaft) warstwy ekranujacej shielding pattern XN INH—
wzOr wyttoczenia embossment pattern T U R AR
wzorzec pattern ING—

Wzorzec bitowy

bit pattern

By XA —

wzrost produkciji

increase production

HEPE

Z goéry na dot

top down

fhyFHET

zaawansowane sterowanie ttumieniem drgan

advanced vibration suppression control

T RN AN iR

zaawansowane sterowanie wektorem strumienia

advanced flux vector control

T RN A MRS LI
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zabezpieczenie

protect

rusr sk

zabezpieczenie pamieci

memory protection

A Farr k

Zabezpieczenie przed przegrzaniem rezystora hamujacego

braking resistor overheat protection

7 L —F i hidmm A R

zabezpieczenie przed zapisem write protect TA N TwT s R
zablokowaé Disable =3[

zablokowaé disable TAE—=T N
zablokowanie alarméw procesowych Disable process alarm Takv AT 7 — LE R
zacigcie, zazgbienie, moment zaczepowy |cogging ax

zacisk clamp 770

zacisk terminal Uit F-

Zacisk AG AG terminal AGHs+

zacisk ekranu

shield terminal (SLD)

2 —)L R (SLD)

Zacisk lutowany

solder terminal

AR SITHRT

zacisk sygnatu sterowania lasera

laser control input terminal

L — WA ) b -

zacisk uziemienia

earth terminal

T — A

Zacisk wejsciowy funkcji

function input terminal

Ty a v NvEA

zacisk wspélny

common terminal

R

zacisk wsp6lny dodatni / ujemnny dzielony (wspdélny dla sink/source)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIANAF AR AL T (s =R A T)

zacisk wykrywania fazy phase detection terminal (AR KR H i
zaciskanie crimping JE

zaciskarka crimping tool JE& T H

zaczep montazowy modutu module fixing hook =y MNEEMRZ v 7
zadania systemu wielozadaniowego multi-tasks ~IVFE R
Zadanie krétkotrwate transient request oY MER
zadanie odbierania danych data receive request T — X ZE R
Zadanie otwarcia hamulca brake opening request 7 — B ACE R
Zadanie transferu pliku file transfer request 7 7 A WAL ER
zadanie TRYBU TESTOWEGO TEST MODE request T A NE— RERR
zadanie ustawienia przesuniecia offset setting request F 7y FEREER
zadanie ustawienia wzmocnienia gain setting request TA R EERR
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zadanie wykonywania protokotu Protocol execution request 7' b3 VFEATELR

zadanie wystania danych data send request T — X EE R

zadanie zapisu danych data write request T — 2 EIARBER

Zadanie zapisu do flash ROM flash ROM write request 77 v ¥ 2 ROMEA BB R

zadanie zmiany kanatu Channel change request T v RV ER

Zadedykowana instrukcja sieciowa  link dedicated instruction U s BRGS

Zadedykowana instrukcja systemu wieloprocesorowego multiple CPU system dedicated instruction |~ /L' FCPUY A T AB M5

zadedykowana instrukcja szybkiej magistrali systemu wieloprocesorowego

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

~ /L F CPUH s /S A RS R 4y

zadedykowana instrukcja szybkiej wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

~ /L F CPUR] s i 5 B

zadedykowana instrukcja wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

multiple CPU transmission dedicated instruction

~ /L F CPUM@E(E & M

zadne none 7L

zadziory burrs N
zagtebienie nesting AXAT 4T
zaktocenia interference FH B ¥
zakiocenia noise interference I A XTFp
zaktocenia linii line noise T AR
zaktécenia przepieciowe surge noise WA (578

zaktocenia wspotbiezne

common mode noise

IFLE—FR /AR

zaktocenie wywotane statycznie

static induced noise

RS E ) A X

zakonhczenie inwentaryzaciji

ending inventory

WIRAE

Zakonczenie przygotowania uruchomienia kopii zapasowej

Backup start preparation completed

Ny 7Ty TRRYEER S T

zakonhczenie rejestracji

trace completed

TV T R L—RET

zakonczenie rozruchu (uruchomienia)

starting completion

MRENSE T

Zakonczenie stanu blokowania wyskakujacego menu

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7Ty TEEIREIRIRAE T A = 2 —

Zakonczenie wykonywania protokotu

Protocol execution completion

ok a)VETET

zakonczona rejestracja danych data logging completed T—HARX U TET
Zakonczone tworzenie kopii zapasowej backup completed Ny 7T v 75T
zakonczone ustawienie pozyciji orientation completed FV T hET
zakonczony Completed 6T

zakres range i P
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iR
>]=]

B

zakres ,na pozycji”

in-position range

AR g

zakres analogowego sygnatu wejsciowego

analog input range

Trae g ANhrrv

Zakres analogowego sygnaiu wyjsciowego

analog output range

7 u i

zakres danych uzytkownika

user range

—HFrL Y

zakres dostepu

access range

7 U A

zakres dynamiczny

dynamic range

zakres podtrzymywanych operandéw

latch range

zakres pracy ciggtej

continuous running range

Zakres urzadzenia

device range

Zakres ustawienia parametréw

parameter setting range

Zakres wartosci panela

panel value range

v i

Zakres wartosci sterownika

controller value range

oy b — L

zakup purchase fEAR
zakupione czesci purchased parts P4
zalgczenie turn-on B—
zataczenie serwo servo-on F—ARA
zatacznik attachment THEyFAL
zalecenia recommendations BEE
zalecenia eksploatacyjne operation instructions ((=ispe e
zalecenia odnosnie transportu cautions regarding transportation  #REREOEE
zaleta advantage AUk
zaleznos$ci czasowe pomiedzy sygnatami timing 2AIT
Zamiana bajtow Byte swap AEEVN-
Zamiana zasobu Replace device TN AR
zamknag (zakoficzyd) przetwarzanie; proces zakoficzenia close processing 7 a— AL
zamowienie order FEE
zamrazaé freeze 7)==
zanieczyszczenie pollution 15 Y%

zapamietana wartos¢ licznika

latch count value

Ty FHU L ME

Zzapamietanie

latch

7 vF
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Zapamietany niski poziom baterii battery low latch Ny T VERTZ vF

zapas, magazyn inventory 1L

zapasy bezpieczenstwa safety inventory LA

Zapewnienie jako$ci quality assurance i B PRAIE

zapis write FHiA T

zapis save RAT

zapis record La—F

zapis adresu address notation 7 R L AFKGL

Zapis danych Sledzenia do PLC

Write trace data to PLC

kL —RAF—4PCEIA

zapis typu random

random write

7 FLEAT

Zapisanie/ odczytanie danych z pliku

file data read/write

77 A NVAETBH LIEAZ

Zapisz do PLC Write to PLC PCHFIA

Zapisz jako save as & Bl A TR
zapobieganie przed ponownym wystgpieniem prevention of re-occurring 3B 1
zapobieganie przed wzajemnym zakiécaniem mutual interference prevention FEA B 1R
zapytanie inquiry 5l&

zaréwka incandescent lamp HEVT

zarzadzanie bezpieczenstwem

security management

X7 B

zarzadzanie danymi logowania

login management

07 A EE

zarzadzanie harmonogramem schedule management HEPEE P
zarzadzanie produkcjg production management AEPEE B
zarzadzanie projektem project management Tuvx s NEH
zasady postgpowania z materiatami niebezpiecznymi |rules for handling dangerous materials &[Gy Bl B %
Zasieg detecting distance T HH PR

zasilacz power device NI —%F
zasilacz do kamery camera power supply 7 A T EIR

zasilacz impulsowy

switching power supply

AL T 7B

Zasilacz, zasilanie Power supply e
zasilanie power supply boy
Zasilanie AC AC power supply ACEJR
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zasilanie czujnikow power supply for sensors T HER

zasilanie komercyjne commercial power supply P FH BB R

zasilanie obwodu gléwnego, (napigcie zasilania obwodu giéwnego) | main circuit power supply F A E R

zasilanie sterownika programowalnego programmable controller power supply |+ — /4 Y IR

zasilanie trojfazowe three-phase AC power supply 3HH AL it FE IR

Zasilanie, moc power IR

zastepczy program sekwencyjny

subsequence program

At AN Sy = /A AN

zastosowanie

application

TV r—a v

zastosowanie kontenera

container application

ATTT TV r—=va v

zastrzezony znak towarowy

register mark

Low—7

Zatrzask

latch

VA

zatrzask statusu

status latch

AF—H AT T

zatrzymac stop A~y
zatrzymaé stop {5 1k

zatrzymanie alarmu alarm stop 77— LfE IR
zatrzymanie awaryjne emergency stop RAEILR
Zatrzymanie awaryjne emergency stop FEH A I
Zatrzymanie D-Link/zatrzymanie tacza danych| D-Llink stop/Stop data link T—2 U &R
zatrzymanie monitorowania stop monitor E=Z1F IR

zatrzymanie na ograniczniku poczatkowym

stop by the origin stopper

A by MELR

zatrzymanie produkcji production stop AEpEF IR

zatwierdzenie bezpieczenstwa safety approval LRI

zauwazy¢ note J—F

zawalcowanie, zakucie lapping A=

zawartos¢ danych rejestracji uzytkownika user registration frame contents Z—PHGET L — AR
zawartos¢ litu lithium content UF o LrEhAE
zawartos¢ znacznika tag contents 77— ANE

zawias mocujacy modutu

module connecting hook

2=y MR T 2

zawiera zintegrowany sterownik

controller-integrated type

av b a—7 N

Zawieszenia sterowania

droop control

R JL— 7 i 1)
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zawor elektromagnetyczny (elektrozawor) solenoid valve YV /A RN

zawor odcinajacy stop valve ANy I T

zawor sterujacy control valve ay ha— L7

zawor zasuwowy gate valve VAl WPV

zawor zwrotny check valve W kS

zbieranie danych data collection T —Z IR

zblizenie proximity T

zby¢ dispose R

zdalna komenda kasowania pamieci remote latch clear VeE—rT7vF27 U7

zdalna komenda PAUSE remote PAUSE ) &— FPAUSE

zdalna komenda RESET remote RESET Y &— FRESET

zdalna komenda RUN remote RUN Y £— FRUN

zdalna komenda RUN/STOP remote RUN/STOP Y &— FRUN/STOP

zdalna komenda STOP remote STOP Y £— ~STOP

zdalna lokalizacja remote location 12 [ 1

Zdalna obstuga remote operation UE— MMEE

zdalna stacja

remote device station

UE—FTFA ZF

Zdalna stacja gotowa

Remote station ready

Y & — FmReady

zdalna stacja master remote master station VE—FvALJF
zdalna stacja wejsc/wyjsc remote I/O station U E— /OS5

zdalne tacze remote terminal VEeE—FFZ—I7L
zdalne sterowanie remote control R AR

zdalne sterowanie remote control 1 7 1 A

zdalne wejscia/wyjscia (RX, RY) remote I/0 (RX, RY) U &— b AHI(RX,RY)
zdalne wejscie remote input VE—KMAJ

zdalne wyjscie remote output VE—MHA

zdalny modut

remote module

VE—ha=vF

zdalny rejestr

remote register

JE— KL TVRH

zdalny reset

remote reset

yE—hUty b

zdalny sygnat stykowy RUN/PAUSE

remote RUN/PAUSE contact

U & — FRUN/PAUSE#: i
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zdefiniowany przez uzytkownika user-specified 2 —PHRE

Zdolnos$¢ hamowania braking ability 7 L —%HE

zebranie dotyczace produkcji i sprzedazy production & sales meeting R

zegar clock A=

zegar taktujgcy uzytkownika nr 0 user timing clock No.0 a—HL A I 7271y No.O

zenska (wtyczka) female (connector) AA(Z R H)

zerowanie przetwornicy

inverter reset

AT AR

zespolony obraz wizyjny

composite video

aVARYy bET A

zespolony sygnat wizyjny

composite video signal

22Ky FEFTIER

zestaw (komplet) set v b
zewnetrzny modut wyswietlacza external display module SMRFR R = b
zewnetrzny sygnat wyzwalania external trigger SN N U T
zezwolenie na dostep, prawa dostepu access authority, access right T U AHE

zgodnos¢ wartosci licznika

counter value match

B oA

zgrzeina punktowa spot weld ARy MR
zgrzewanie pressure welding JE+E

zgrzewanie liniowe seam welding T— LU HE
zimny rozruch cold start a—) RAHZ— |
zjawisko gwattownego wzrostu (napiecia) surging phenomenon Y= TR
ztacze connector ARy H

Ztacze 40-stykowe

40-pin connector type

WO axy 2847

Ztacze baterii

battery connector

Ny T axy s

ztacze modutu

module connector

o=y haxRxs %

ztgcze modutu opciji

option module connector

FFvarva=y MNEia R X

Ztacze optyczne

photocoupler

TH NS T

Ztgcze stykowe

pin connector

Eraxs Xy

zlacze ustawienia numeru ptyty bazowej

base number setting connector

BOHEBRIES X2 4

ztacze zaciskane crimping type connector JEEZA Taxs K
Ziacze zasilania power connector R
ztacze, sprzegto coupling TN T
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ES

B

zlacze/blok zaciskdw modutu przetwornika

connector/terminal block converter module

ax 7 Zhm A=y K

ztacze/blok zaciskéw modutu przetwornika

terminal block converter module

U A AL =

ztgczka srubowa

connector screw

ax s ST Ry

Zliczanie impulséw pulse count AVIZS 4
zmeczenie metalu metal fatigue & B 7

zmiana (przeliczanie) skali scale conversion A — VA
Zmiana atrybutéw pliku file attribute change 77 A NVBMEEE

zmiana dostepu

access switch

TR AAAL vF

Zmiana ilosci punktéw urzadzenia

change number of device points

TN, AR

zmiana jasnosci change brightness A T R

Zmiana logiki wymaga przetaczenia przewodow elekirycznyeh, stykow b zwsr| h a rd-wired logic N— ROV —Fayvr
zmiana modelu model changeover B e BT %

Zmiana nazwy rename Ty ANKHER

zmiana on-line modutu online module change FoIA4 =y M
zmiana projektu design change &l

Zmiana przeznaczenia reassignment [N

Zmiana specyfikacji urzadzenia

device change specification

TN AR E

Zmiana urzadzenia

device change

TS AL

zmienna dtugo$é Variable length AR
zmienna globalna global variable 7a— VK
Zmienna ilog¢ danych Variable number of data Vahml &~ CIE
zmienna lokalna local variable B — A VIR
zmienna procesowa process variable T E fiE
Zmienna procesowa process variable 7ot Al
zmienna znacznika tag variable 2 7B
zmienne losowe random variables R A

zmiennos$¢ variation N)x—vg v
zmienny varister NP AL
Zmienny sygnat wyjéciowy z triody  triode AC output cNoAT v 7T
zmniejszy¢ wartos$é decrement T2 U A b
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znacznik mark -
znacznik alarmu alarm tag VAN &4

znacznik btednego zakonczenia instrukcji

error completion device

TG ST A A

znacznik btedu error flag 7=
znacznik komunikatu message tag A= HT
Znacznik konca delimiter TUIH

znacznik podtrzymywany latch relay ZvF U L—
znacznik przeniesienia carry flag Xx UV —777
znacznik sieciowy link relay Vo7 )r—
znacznik specjalny (do sieci) special relay (for link) Vo7 HFEY L—
znacznik statusu status tag AT —BABRT
znacznik sygnalizacyjny annunciator T —H
znacznik zdefiniowany przez uzytkownika user-defined tag I—WERX T
znak character Xy 7T X

znak character X

znak alfanumeryczny alphanumeric character JE T

Znak ASCII ASCII character T A X —F

znak rozpoczecia start character AF—=hrFx T 74
znak wieloznacznosci wild card ANV RI—F

znak zatrzymania

stop character

A by TFxRNYTIH

znakowanie prébki sample marking F o FIVEIF
znamionowa moc wyjsciowa Rated Output ERS )
Znamionowe napiecie wejsciowe Rated input voltage ERE AT EE
znamionowy prad silnika rated motor current E—F ERER
Znamionowy prad wejsciowy Rated input current TERE N TR
znieksztatcenie distortion [ORc 7S

z6dto znacznika tag source 27—
zrodto source V= A

zrodto alarmu

alarm provider

TI—hTanA L

zrodio kopiowania

COpYy source

o B —r
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zrodto swiatta light source IR
zrodto wody water source e KR

Zréwnowazenie (przesuniecie) mocy

power offset

NI—F 7w b

zrOwnowazenie, przesuniecie offset F7Ey k
zréznicowanie differentiation HIE
zszywanie naroznika corner stitching FAHEU

zuzel dross [Nl=92s
zuzycie wear JEEHE
zwalnianie, hamowanie deceleration EBES

Zwarcie doziemne Ground fault Hit
zweryfikowaé dane data verify T =2 WG
Zwiekszenie momentu torque boost N7 S
zwigkszy¢ boost A
zwieranie short-circuiting R
zwolennik, wtérnik follower TEH

Zwykte przedstawicielstwo normal representation J =< VKB
Zywica ABS ABS resin ABSHI 5

zywica akrylowa

acrylic resin

7 7 U vVktiE

zywica formowana

molded resin

—)L NEHE

zywica silikonowa

silicon resin

U = st

Zywotno$é baterii

battery life

N7 U FHfy

zywotnos¢, okres uzytkowania

life

FEA
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