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Ubersetzungen fiir mehr als 4000 Begriffe der Fertigungsautomation
in den Sprachen Deutsch, Englisch und Japanisch.
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Ubersetzungen einzelner Worter miissen

u. U. je nach Satzstruktur und —form gedndert werden.

Die in diesem Worterbuch aufgefiihrten Begriffe dienen hauptsachlich fir
Nachschlagezwecke. Die Verwendung der Begriffe sollte sorgfiltig gepruft werden.
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1:n-Verbindung

multidrop link

< I)LF Ray Y7

1:n-Verbindung (Slave)

multi-drop (slave)

< NVF Ra vy (RAL—7)

16 (Graustufen)

16 (grayscale)

E /7 116

16-Bit-Binarzahl mit Vorzeichen

16-bit signed binary

16 Ey MESH A T Y

16-Bit-CRC (fur MODBUS)

16-bit CRC (for MODBUS)

16t~ FCRC(MODBUSH #£)

16-Bit-Daten

16-bit data

16ty 7 —4

16-Bit-Daten Negativiibertragung

16-bit data negative transfer

16ty 7 — X2 HEHRE

16-Bit-Digitaleingang

16-bit digital input

168y hT XL AT

24-\/-DC-Eingangsmodul mit Diagnosefunktion

24VDC input module with diagnostic functions

ZWrikReft DC24VA )= |

2-Achsen-Kreisinterpolation 2-axis circular interpolation control | 2%l F 5IV4# fif] il 18
2-Kanal double channel BT INTF ¥ RV

37-Pin-D-Sub-Anschluss

37-pin D-sub connector

3T DY T aRsH

3-D-CAD 3-D cad =% tCAD
3-D-Drucker 3-D printer —WTY)
4-Quadranten-Betrieb 4-quadrant operation A5 [ R

8-Bit-Daten 8 bit data T—H R8I

ab Werk ex-factory HiHT

abbrechen cancel T vl
Abdeckmodul blank cover module T I N—a =y b

Abdeckung der Statusanzeige

status tag faceplate

AT —RART T 2 — AT L— |

abdichtend caulking ML D

Abfrage prompt A=A
Abfrage polling N—=V 7
abgedeckte Anzeige masked display ~ AT IR
abgelegene Lage remote location 12 F
abgeschirmte Leitung shielded wire T—L R
abgeschirmter Typ shielded type V=V RE AT
abgeschlossen Completed e T
ABGESICHERTER BETRIEB SAFETY MODE t—774F—F
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Abgleich, Abstimmung tuning Fa—=7

Ablaufanweisung sequence instruction = A

Ablaufdiagram sequence diagram =T A

Ablaufdiagramm flow chart WAL

Ablaufdiagramm flow chart Ju—Fy—h

Ablaufprogramm

sequence program

Sl RATU TS A

Ablaufsprache

sequential function chart

=l NT Y aryFy— b

(Programmiersprache fur) Ablaufsteuerung

(programming language for) sequence control

= v A E R

Ablaufsteuerung, Programmsteuerung

sequence controller

—FRay fu—F

Ablaufsteuerung, Programmsteuerung

sequence system

=l A AT A

Ablaufsteuerung, Programmsteuerung 'sequence control = o A
Ableiterwiderstand bleeder resistance 7 — Z R
Ableiterwiderstand bleeder resistor 7 —F KA

Abmeldung logout 277y R

Abmessungen dimensions SN HE

abriebbestandig abrasion-resistant i B FE
Abriebbestandigkeitstest abrasion resistance test T B R AR

Absaugung suction &S

Abschaltthyristor gate turnoff thyristor T b= F T A A

Abschaltung des Basisschaltkreises

base circuit shut off

A= 2

Abscherung shear Wk
Abschirmplatte shielding plate HEA~VER
Abschirmung shield =L R
Abschirmung shielding pattern X NANZE—

Abschlussbereich

terminator section

H—=IR—HE g

Abschlusskappe end cap T RFy v
Abschlusswiderstand terminating resistor Hem Rt
Abschlusswiderstand Terminator —IxRx—
ABS-Counter ABS counter ABSH v 4

ABS-Kunstharz

ABS resin

ABSHHE
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absolute Position absolute position ERSE AR
absoluter Druck absolute pressure LRI YEE]

Absolutmethode

absolute method

77V a— R

Absolutpositionierung

absolute positioning

77 VY a— MLERD

Absolutwertgeber

absolute encoder

FIY ) a—bmra—F

Absolutwertgeber

absolute encoder

77V 2— Mg

Abstand distance PR
Abstand einstellen adjust distance P A R
Abstand zwischen Arm und Bett einer Ndhmaschine  hosom /Sx <E = 5

Abstreifer

wiper seal

U A /N—— )

Abstreifwirkung, Reinigungseffekt

wiping effect

A THR

Abtastbildschirm scanning screen 7 AT ] T

abtasten sampling VPN
Abtastfrequenz scanning frequency A JE A
Abtastgeschwindigkeit scan speed Ax ¥ AE—F
Abtastkreis scanning circuit A=A [
Abtastmethode scanning method A%k v R
Abtastsequenz sequence scan VU AARF Y

Abtastsequenzzeit

sequence scan time

V=V AAXT Y E A A

Abtastung

sampling

Y7 7 RERY

Abtastzahlwert

sampling count value

YTV T ME

Abtastzahlwertiberlauf

Sampling count value overflow

Yo7V MEA— AT —

Abtastzeiten sampling times AN A I [E1bx'e
Abtastzyklus scan cycle A3 L JE

abweichende Antwort abnormal response HE IR

Abweichung, Regeldifferenz deviation 1 7=

Abweichung, Schwankung, Variation variation Ny xz— g
Abweichungszahler deviation counter Rl T &
AC-Antriebsmodul AC motor drive module ACE—4 NI4T 2=y |
AC-Eingangsmodul AC input module ACANTjm2=v I
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Achse axis iih

Achse, bei der ein Fehler aufgetreten ist Axis in which the error occurred T 7 —FE A i

Achsenspiegelung mirror image N AT TR

ACK-Riickmeldung ACK response ACKISZE

Acryl acryl 77 U

Acrylharz acrylic resin 7 7 U VEtiE

ActiveX-Steuerung

ActiveX control

ActiveX=2 > b —/)L

ACT-Steuerung ACT control ACT=> hme—/b
Adapter adapter THTH
Adaptermontageschraube adapter mounting screw THETERT AR
addierender Timer accumulated timer HEZA~
addierter Wert, hinzugefugter Wert  added value Atk e

Ader, Kern core a7y
Aderendflachstecker spade solderless terminal SeBAIEA b T
Adresse address 7R

Adresse der letzten Fehleraufzeichnung

Latest error log address

=T —JEREHT KL A

Adressentabelle point table WA T =T
Adressnotation address notation 7 R L AKE
AG-Terminal AG terminal AG¥i £

Akku, Akkumulator accumulator THFa—bL—H
Aktion action T ay
Aktionszeit time action ZALT IV a v

aktive Matrix

active matrix

TIT4T7~ M)y A

Aktoren

actuators

T Faxz—H

aktualisieren

refresh

R

aktualisierter Operand

refresh device

V7 Ly vaT /3 A

Aktualisierung ausfuhren

refresh processing

U7y a2 AL

Aktualisierung nicht ausgefuhrt

refresh not executed

V7 by v a2k T

Aktualisierungsanweisung

refresh instruction

U7 Ly afmi

Aktualisierungsausfiihrung

refresh execution

V7 by v a7
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Aktualisierungsausgang

refresh output

Vo7 vy vaih

Aktualisierungsbereich des dezentralen Eingangs

remote input refresh area

VJe—brANW) 7V vaxlT

Aktualisierungseingang

refresh input

Vo7l vyvaAh)

Aktualisierungsmodus

refresh mode

Vo7l yiaFR

Aktualisierungsoperand des dezentralen Eingangs

remote input refresh device

YE—PASY T Ly aF g X

Aktualisierungsparameter

refresh parameters

U7y vanIdA—F

aktuelle Position current position BUEALE
aktueller Standort current location BALEHh
aktueller Vorschubwert current value of feed %0 B
aktuelles Produkt current product BT

aktuelles Verzeichnis

current directory

B b T4 L7 R

Akzeptanztest acceptance test TR

Alarm alarm 77— A

Alarm alarm R

Alarm ausgelost alarm activated 77—
Alarm l6schen alarm clear VAN /e
Alarmanzeige alarm display 7T — LR
Alarmaufzeichnung alarm history 77— LENE
Alarmausgabe bei Leitungsunterbrechung cable disconnection alarm output Wi H /)
Alarmausgabe der lonenkonzentration ion level alarm output A F 2 L VEER )
Alarmausgang alarm output 77— AL
Alarmbestatigung alarm notification T T — L

Alarmcode

alarm code

TI—ha— K

Alarmcodeliste

alarm code list

7I—sa— Rk

Alarmerkennung unterdriicken

disable alarm detection

77— LA IR

Alarmgeber

alarm provider

At W A=Pav 4

Alarmleuchte

alarm lamp

TI—LT T

Alarmstopp alarm stop VAP N AW
Alarm-Tag alarm tag VAN 874
Alarmiiberwachung alarm monitor TI—hT=H
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alle Parameter loschen All parameter clear WRTA=FF—N 7 T

alles auswéahlen select all EXISE N

allgemeine Fehlerinformation common error information = 7 — @ E R

allgemeine, offentliche Telefonleitung general public line — RN [BIHR

allgemeiner Operandenkommentar  common device comment TG A T A3 A M

alphanumerisches Zeichen alphanumeric character T

Alterung aging =7

Aluminium aluminum T =T L

Aluminium-Elektrolyt-Kondensator

aluminum electrolytic capacitor

TNIEMRa TN

Aluminiumrahmen

aluminum frame

TILI 7L —LA

Ampere ampere T RT
Amperemeter, Strommessgerat ammeter EER0ED

Amplitude amplitude PR

an Modell anpassungsfahige Regelung model adaptive control BTV i 4
an Position ausrichten align to position (AREY P
Analog analog Trars
Analoganzeige analog indicator T a7 RREE
Analogausgang analog output Tra s h
Analogausgangsbereich analog output range 7w 7 )i
Analogausgangsmodul analog output module True s =y k
Analogausgangswert analog output value 7w 7 E
Analogbefehl analog command 7 TR
Analogdaten analog data Thurr—4

Analog-Digital-Wandlermodul

analog-digital converter module

TIRIT VSNV =y b

Analogdrehmomentbegrenzer

analog torque limit

T 7 v s iR

Analogdrehmomentregler-Spannung

analog torque command voltage

TFua s M EAET

Analogdrehzahlregler

analog speed command

7 u JEERES

Analogdrehzahlregler-Spannung

analog speed command voltage

> >

7 n IR EIE

Analog-E/A-Modul

analog I/O module

7TruZ Atii2=v K

Analogeingang

analog input

TFua 7 AN
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Analogeingangsauswahl analog input selection 7 F a7 ANJ)ER
Analogeingangsbereich analog input range TIweIs AV
Analogeingangsmodul analog input module TIrur s A=k
Analogeingangswert analog input value 7 a 7 NJiE
analoger Ausgangsstrom analog output current 7 a7 HER
analoger Computer analogue computer 7 ar
analoger Eingangsfehler analog input error VA=V VAE ¥ 1
analoger Frequenzmesser analog frequency meter 7 a 7RG
analoger IC analog IC 7 m 7SR
analoger RGB analog RGB 7 7 u Z7RGB
analoger Spannungsausgang analog voltage output 7 a7 EEH )
analoger Trennungs- und Wandlungsadapter analog isolation conversion adapter 7 7 v Zuix 27 % 7 4
analoges Timer-Modul analog timer module TIurrs 4 ~va=y k
Analogmodul analog module Trrsa=yk
Analogsignal analog signal TruJES
Analogsignallinie analog signal line T a JE S
Analogsteuerung analog control 7w ilAE
Analogwert analog value 7 u Sl
ANB ANB 7 R7m v 7 (ANB)
Anderungsbit-Inversion change bit inversion By b ICHRZE
Anfangsbestand initial inventory e e
Anforderung zum Datenempfang data receive request T — X ZE R
Anforderung zum Offnen der Bremse brake opening request 7 U— R B ACE R
Anforderung zum Schreiben von Daten data write request T — X EIARBER
Anfrage, Untersuchung inquiry GIREy
ngabe iner Saton o e gos der o Specify station for registering remote device station initialization procedure | 1 T TS R A = L v T A R TIECIR IS &
Angebot offer 77—
Angebot quotation AFEE
angegebene Gruppe specified group T N—TFRIE
angegebener Bereich specified range HiE
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angelegte Spannung applied voltage FNE+

angepasstes Produkt customized product T AL I

angesteuertes Modul controlled module HFila=v |

Anhang attachment TEyFAL

Anhebung, Boost, Verstarkung boost 7T —Z k

Anker anchor 7T

Anlageninvestition equipment investment &

Anlagenkapazitat equipment operation rate BaliTEIRS

Anlagetisch, Nahmaschine sewing machine RV

Anlaufbereich

start section

AF—rEBT g

Anmeldung

login

n A

Anmeldungsauthentifizierung

login authentication

77 A RGE

Anmeldungsauthentifizierung ber Passwort

login password authentication

oA AT — N3

Anmeldungsbenutzerinformationen

login user information

7 A =R

Anmeldungsmanagement

login management

a7 A EE

Anmeldungsname

log-in name

g

Anmerkung statement AT—FA b
Anode anode 7T Afi
Anpassbarkeit customizability T AE <~ A AN

Anschlagmethode

stopper method

A by IR

Anschluss eines koexistierenden Netzwerks

coexistence network connection

BAExRy MU — 7

Anschlusskabel fiir Relaismodul

cable for connecting the relay terminal module

Vi —Z—3F o=y NEERZr—7 1

Anschlussleiste pinboard =V el N

Anschlussplan connection diagram AR

Anschlussplan, Schaltplan wiring diagram i X

Ansicht der Unterseite bottom view Nl

Ansprechbereich, Messbereich operating distance TEEh R R

ansprechender Schrittmotor responding stepping motor VARV VY AT v TE—H
Ansprechverhalten responsibility B

Ansprechverhalten Auto-Tuning

auto tuning response

A N F o= VSN
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Ansprechzeit

response time

S R

Anti-Creeping-Lager

anti-creep bearing

7 U — 7k sz

Antriebsmodul

drive module

KSA4F2=y k

Antriebsmodul bereit

drive module ready

RSATa=y FLT g

Antriebsmodul bereit AUS

drive module ready OFF

KZ7A47a2=v F LT 1 OFF

Antwortperiode der Simulation

simulation answer period

I alb—a T oY

Anweisung der Socket-Kommunikationsfunktion

socket communication function instruction

Yy MEfERERE M S

Anweisung zum Daten-Logging

data logging set instruction

FosuRL Iy Mk

Anweisung zum Unterprogrammaufruf

subroutine program call instruction

YT N—F Tl T A a— ey

Anweisung zur Fehlersuche und Ausfalldiagnostik

debug and failure diagnostic instruction

78y 7 SR

Anweisung zur Programmausfiihrung mit niedriger Geschwindigkeit

program low-speed execution registration instruction

7'u 7T MR E TR SRS

ANy N,

Anweisungsliste instruction list i —E
Anwender, Bediener, Benutzer user o —HF
Anwenderbereich user range a—HFr Y

Anwender-Diskette

user floppy disk

a—HFHT7r Yy =T 4 R

Anwenderhandbuch 6ffnen

Open User's Manual

~=aT7I)VEBAL

ANWENDERMITTEILUNG

USER MESSAGE

Z=PRA -V

Anwendermitteilungsanweisung

User message instruction

=YX y—Tma

Anwendermitteilungsbildschirm

user message screen

A=A vt — VHH

Anwenderprogramm user program S A=V
Anwendung application TV r—a v
Anwendungsprogramm application program TTV r—varyrars g A
Anzahl Adressen des Analogeingangs number of analog input points 7 a7 AR

Anzahl belegter E/A-Adressen number of occupied I/0 points /05 A B

Anzahl Daten, Datenumfang Number of data — 24

Anzahl Datenbits number of data bits T—4 By MK

Anzahl der Doppelwortadressen number of double-word access points % 7 /LT — K7 7 & R {5k
Anzahl der Motorpole motor pole number E— X K

Anzahl der Netzwerke number of networks Fv MU= %K

Anzahl der Parameter number of parameters INT A — 2 EHK
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Anzahl der Signalgeberabfragen number of annunciator detection 72 ¥ = — & fRHEEL

Anzahl der Signalgeberabfragen annunciator detection number Ty — A RNES

Anzahl der Versions-Upgrades number of version upgrades N— g 7 v 7 E

Anzahl E/A-Adressen number of I/0 points /055

Anzahl erfasster Zeilen Number of logging lines ST

Anzahl erneuter Versuche number of retries U k7 A\

Anzahl File-Register-Adressen

number of file register points

T AL AT S

Anzahl gespeicherter Protokollierungs-Logs

Number of stored protocol execution logs

7'u b 2V EATIRERS

Anzahl Gruppen

number of groups

T N—T%

Anzahl Impulse pro Umdrehung (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1ElEEH 7=V DL 25 (AP)

Anzahl installierbaren Speicherkarten

number of mountable memory cards

AE Y B — FEAERE

Anzahl Kommentaradressen number of comment points X bR
Anzahl Linien number of lines AL
Anzahl Link-Adressen number of link points YRSt

Anzahl montierter Module

number of mountable modules

2=y M TR

Anzahl registrierter Protokolle

Number of registered protocols

AR NG Y ¢

Anzahl Schritte number of steps ATy T
Anzahl Stationen Station count ISk

Anzahl Steckkarten im Modul No. of boards in module =y MK
Anzahl Steckplatze number of slots 2\ bRk
Anzahl Steckplatze des Baugruppentragers number of base slots NR—2 281y MK
Anzahl Stellen digit count LiiE o

Anzahl Verbindungen

number of connections

axF7va v

Anzahl Worte des Pufferspeichers fiir intelligente Station

Intelligent buffer select (word)

ATV MY 7 7 4RE —F)

Anzahl Z&ahlimpulse

number of count

H v

Anzahl Zeilen nach Triggerung

number of lines after trigger

N U A RATH

Anzahl Zeilen vor Triggerung

number of lines before trigger

~ U A RiATE

Anzahl zu Aktualisierungsadressen

number of refresh points

V7 by va il

Anzeige der Fehleraufzeichnung

error log display

T 7 —JEIEFR R

Anzeige der Geschwindigkeitsiiberschreitung (Ausgabe wahrend einer Geschwindigkeitsbegrenzung)

speed limit indication (output during speed limit)

AE— R Y S N R GREERIR /)

10
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Anzeige der Sicherungsauslésung

fuse blown indication

b = — AWrFRoR

Anzeige eines Werkzeughinweises

tool hint display

V—Lb v FER

Anzeigebereich der Operandenkommentare

device comment display selection

FNA AR b FRER

Anzeigebereich der Seriennummer

serial number display section

2 7 L No. FR il

Anzeigefeld display FAARAT LA
Anzeigefeld display FR
Anzeigegerat meter panel A — L
anzeigen/ausblenden display/hide HFR
Anziehen der Schraube tightening the screw e % i)
Anzugmoment tightening torque FEfT T Moo
Aperturblende pinhole v AR—r

Applikationsanweisung fuir Datentibertragung im Multi-CPU-Betrieb

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

~ /L F CPUFR] s i 5 B

Applikationsanweisung fur Datentibertragung im Multi-CPU-Betrieb

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

< VT CPUR &8 /N A b i B 45

Applikationsanweisung fur Datentibertragung im Multi-CPU-Betrieb

multiple CPU transmission dedicated instruction

~ /L F CPU@(E & M a

Applikationsanweisung im Multi-CPU-Betrieb multiple CPU system dedicated instruction |~ /L' FCPUY A T ABHm5
Arbeit work U—7

Arbeitsablauf work flow U—77n—

Arbeitsbereich work area RS A

Arbeitsbereich workspace V=7 AN—2RA

Arbeitszeit working hours T3

Argongas argon gas T T A

Argument argument GIE

Arm arm T2

Arretieren locking a7

Artikelnummer eines Handbuchs

manual number, manual code

v =2 TIVEE

ASCII ASCII ASCII

ASCII ASCII T A X —
ASCII dezimal ASCII decimal ASCIT10:#%%
ASCII hexadezimal ASCII hexadecimal ASCII1614%
ASCII-Anweisung ASCII instruction T A X —

11
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ASCII-Code ASCII code ASCII==— |
ASCII-Code ASCII code TAF—a—F

ASCII-Codeanweisungen drucken

print ASCII code instruction

TAX—a— K7 e

ASCII-Druck ASCII print TAX—71Y ok
ASCIlI-Konvertierung ASCII conversion T A F— A
ASCII-Steuercode ASCII control code ASCIIHilffl = — R
ASCIl-Zeichen ASCII character T A X —F
ASCIlI-Zeichenkette ASCII string ASCITC 75

AS-i-Interface-Modul

AS-I interface module

AS- I/ A —TT o f A=y K

AS-i-Master-Modul

AS-1 master module

ASivAZ 2=y |

AS-Programm fur Programmausfiihrungsmanagement

SFC program for program execution management

77T AETERHSFCT 1 7T A

Assistent-Stil

wizard style

P 4 P FIER

ATA-Karte ATA card ATAH —F
atmosphaérischer Druck atmospheric pressure REE
Atzen etching TyFT

auf Anforderung

on-demand

FrFes R

auf einem Chip integrierter Kondensator

silicon capacitor

Yoy aryFoH

auf Erweiterungsbaugruppentrager montiertes Modul

extension base module

JLiER—RA 2= b

auf Hauptbaugruppentrager montiertes Modul

main base module

HEAN—Rz2=> |

Aufforderung der Verstérkungseinstellung gain setting request TA CEREER
auffrischen, aktualisieren refresh VZ7lbvyia
Auflésung resolution fiR A5 i
Aufldsung resolution 53 fiRaE
Aufnahme fur Schraubbefestigung  holding fixture for screw installation ¢ 3 Huff 1) H [E & 2.
Aufnahmekapazitat recording capacity Sk IH 2
Aufruf, Anruf call FEOVH L
Aufstellung lineup FALT v
Aufstiegszeit rise time AVl SR 5353
Auftragsbearbeitung order processing SRR
auftragsbezogene Fertigung production to the order ZEAE

12
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auftragsbezogene Zusammenstellung assembly to the order SEAMNL T
Auftreten einer Warnung warning occurrence U —= TR
Auftreten von Uberspannung surging phenomenon Y= T HIG
Aufzeichnung record Lra—FR
Aufzeichnung, Erfassung logging o

Aufzeichnungsformat

recording format

gk 7 A —~ > b

Aufzeichnungsnummer record number La— N
Aufzeichnungsnummer record number La— Ra#k
Augenschutz eye protection ENLE
AUI-Kabel AUI cable AU —7 v
aus SPS lesen Read from PLC PCHi
Ausbeutesatz yield rate HEED
Ausdruck print out AV VAV
ausfiihren execute FEAT
Ausfiihrung der END-Anweisung end processing T NALEE

Ausflihrungsschrittnummer des Zustandsmerkers

status latch execution step number

AT —H AT v FFITAT v 7 No.

Ausfiihrungsstatus der Batch-Ubertragung des Programmspeichers

program memory batch transfer execution status

Tu 7T LA ) R E TR

Ausgabe/Ausgang output H

Ausgang halten hold output REFH SR —L RHD)
Ausgang in negativer Logik sink output W

Ausgang in positiver Logik source output V=7
Ausgangsleistung Rated Output TEREH T
Ausgangsmodul in negativer Logik  sink type output module AT =y b
ausgegraut grayout =717k

Ausgleich balance INT A

ausgleichend equalizing )

Auslesen read out e L

auslosen trip U

Ausregelzeit recovery time 5 1 REH

Ausrichtung abgeschlossen orientation completed FV = FET

13
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Ausrichtung, Orientierung

orientation operation

7 = MElfR

Ausrichtungsbefehl

orientation command

FV o hNES

Ausrichtungsfehler

orientation fault

AV I A

Ausrichtungsstatus

orient status

FYV 2 bPAT—=H A

Ausrichtungssteuerung

orientation control

F U > bl

Ausschalter turn-off B—F7
Ausschaltspannung off voltage I 7wt
Ausschaltverzdgerung off-delay time I 7T 4 LA K

Ausschaltverzdgerungs-Timer

off-delay timer

ATT A =S A~

AuRendurchmesser outer diameter A
auRer Kontrolle out of control BEES
auRerliche Erscheinung external appearance g

Ausstellungsraum showroom va—/b—A
Aussteuerung level control LU il
Auswahl selection R

Auswahl der Drehmomentgrenze torque limit selection kv 7 il BRIER

Auswahl des Eingabeformats der Pufferspeicheradresse

buffer memory address input format selection

Ny 77 AE VT FLAAFERER

Auswahl des Zielmoduls fiir das Debugging

Select target module for debugging

TRy TR =y IR

Auswahl Zahler-Funktion

Counter Function Selection

A0 FHERERIR

Auswahl Zahlquelle

Count Source Selection

B kY — AER

Auswabhlfenster Zahler-Funktion

counter function selection monitor

N0 ZHEREEIRE = ¥

Auswahlmenii

drop-down menu

Fay 77X A= a—

Auswahlmenii des Eingabeformats der Pufferspeicheradresse

buffer memory address input format selection menu

Ny 77 AEVT RLZAAAGRER A =2 —

Auswahlmen( zur Anzeige der Operandenkommentare

device comment display selection menu

TNA AT A PERBIRA =2 —

Auswabhlschalter der E/A-Anzeige

I/0 display selector switch

AHDFETRGZ AL~ F

Auswurffehler

ejection failure

HEH I X

Automatik-Modus

auto mode

F—hrE—F

automatisch aktualisierter Bereich im Multi-CPU-Betrieb

multiple CPU auto refresh area

~/VFCPURIEEIY 7Ly v a2 YT

automatisch, Automatik

automatic

F—hr~F v

automatische Anpassung der Verstarkungsfaktoren (automatisches Filter I1)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

TETTF 4 T Fa—=r TEe— T ETTF 4T 740 511)
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automatische Generierung auto-generation EEIESR

automatische Korrektur auto correction H Bl 1E

automatische Online-Riickfilhrung automatic online return F 7 A HENMES

automatische Replikation auto-replication HEE 51

automatische Sicherungskopie auto-backup H#®h R A7

automatische Vibrationsunterdriickung adaptive vibration suppression control 7 & 77 ¢ 7 il 4= | 1§

automatischer Start auto-run H ®hiEis

automatischer Wiederanlauf restart P E)

automatisches Einloggen auto logging F—tra¥o s

Automatisierung automation F—hr A= a3
Automatisierung automation H @t
autorisiert, Autorisierung authorized, authorization BEfFE

Auto-Tuning, Selbsteinstellung

auto tuning

A= hFa—=r

Auto-Tuning-Modus

auto tuning mode

F— b Fa—=r sk

axiale Last

axial load

Ve I i

B/NET-Interface-Modul

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—A2=y k

Badewannenkurve bathtub curve N T R
Barcode barcode SN—a— |
Barcode-Typ bar type =3

Barrel barrel NLL

Basis radix FH

Basis, Sockel, Grundplatte base N— 2

Basis, Sockel, Grundplatte base AN— 2
Basisband base band N—AN R

Basisinformationen

base information

s

Basismodul QCPU

Basic model QCPU

R— v 7 E5 /LQCPU

Basismodul, Modul auf Baugruppentrager

base module

N—ZA2=w b

Basisspezifikation

base specification

N— ZAHEIE

Basisspitzenspannung

peak voltage

v — 7 &

Batch-Operandenanzeige

device batch monitor

7L A=Y
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Batch-Operandenaustausch

Device Batch Replacement

TN X LB

Batch-Prozesssteuerung

batch process control

Ny F T A

Batch-Verfahren batch treatment Ny FALH
Baton-Pass baton pass SN NA
Batterie battery R

Batterie battery Ny T
Batterie schwach battery low Ny T VKT

Batterieanschluss

battery connector

Ny T axy s

Batterieanschlusskontakt

battery connector pin

Ny T Jaxrszeys

Batterieaustausch

battery replacement

Ny T ) B

Batteriedaten battery specifications A AR W
Batteriefliissigkeit battery fluid Ny T VIR
Batteriehalterung battery holder Ny T YRV
Batterielebensdauer battery life N7 U Ffn

Batterieleistung

battery power

Ny T U IR

Batterieleistungsbedingungen

battery power condition

Ny 7 U —iKf&

Batterieprifung

battery check

NoTVF=vT

Batteriepufferdauer

battery backup time

NoT VR 7T v THHE

Batterieregulierung battery regulation Ny 7 U L]

Batteriespannung battery voltage Ny T UL
Batteriespannungsabfall battery voltage drop N7 UBEEKT

Batterieverbrauch amount of battery consumption N7 U

Baudrate baud rate AR—L—F

Baugruppentrager fir Multi-CPU-Betrieb multiple CPU high speed main base module | < /L' F CPUR] E# AN — 2 2= » |
Baugruppentrager-Montagebohrung  base installation hole AN—=ZHUAF TR

Baum tree Y —

Baumdarstellung tree display v —FR

Bausteintyp

building-block type

AT Tay Ik

BCD Arithmetische Rechenanweisung

BCD arithmetic operation instruction

BCDZHE I F 4

BCD Digitale Anzeigeeinheit

BCD digital display device

BCD7 « ¥ ¥ VERa
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BCD Digitaler Eingangsschalter

BCD digital input switch

BCD7 4 Y HNVATAA v F

BCD-Anzeige

BCD display

BCD#ow

BCD-BIN-Konvertierung

BCD-BIN conversion

BCD-BINZ: #

BCD-Code

BCD code

BCD=—F

BCD-Daten

BCD data

BCD7—#%

BCD-Eingangsschalter

BCD input switch

BCDAJAA »F

Bearbeitung sperren

lock processing

= U

Bearbeitungsart

cutting method

AZFTHK

Bearbeitungszentrum

machining center

v =T H

Beat-Pierce-Verfahren beat piercing E— BT
Bedarfsberechnung calculation of demand AT B R
Bediener operator DN P
Bedienfeld control panel HEE
Bedienung Uber Tasten key operation x—#E
Bedienungsanleitung instruction manual e B 35

Bedingung, Zustand

Condition

=y B

Bedingungen zur Nutzung der Speicherkarten

memory card use conditions

AU 7 — AR

Bedingungsvorwahl

condition setting switch

RMREAA v F

Befehl einfligen

insert command

FHAZFE A

Befehl zum Aufheben einer Fehlermeldung

error cancel command

T 7 —fRERE S

Befehl zum Zuriicksetzen einer Fehlermeldung

error reset command

=7 =Yty MER

Befehl zur Unterdriickung des Zahlens

count inable command

AT b A R—=T VAR

Befehl, Anweisung command av R
Befestigungsklemme fir Adaptermodul adapter module mounting bracket 7 % 7' % == hEuft4: E
Befestigungsschraube mounting screw ET Y

Befestigungsschraube fiir Adaptermodul

adapter module mounting screw

CEC EEPAN T E S

Befestigungsschraube fiir Modulabdeckung

module top cover mounting screw

2=y h E7ZEfTT R

Befestigungsschraube fir Modulfrontabdeckung

module front cover mounting screw

=y MEM T Z BT RY

Befestigungsschrauben der Lufterabdeckung

fan cover fixing screws

77 AN—EEMRL

Beginn Abschluss

starting completion

17
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bei Ausgabe der Anweisung zum Daten-Logging |At the time of data logging set instruction 5 — % 2 X . 7 ¥ v b5 EITHF

bei Reset at reset Uty M

beiderseitige Interferenzunterdriickung mutual interference prevention FRA ARG 1R

Belastung, Aufladung charging e

belegt durch Anwender obtained by user — W FE

beliebige Variablen random variables R A

BemessungsgroRen ratings TERE

Benetzungspriifung wettability inspection iR

benutzerdefiniert user-specified 2 —PHRE

benutzerdefinierter Tag

user-defined tag

-

Benutzereinstellbereich fir Verstarkungswert

User range setting gain value

TP L VRET A VE

benutzererstellte Bildschirmseite user-created screen — Y [
Benutzerhandbuch user's manual a—P—-Xv=a 7
Benutzername user name a—H4
Benutzernamen priifen check user name — AR
Benutzerregistrierung user registration o — R
Benuzerwechsel user switching a—FER
Berechnung calculation T L
Berechnungsformel calculation formula AR

Bereich area =7

Bereich range i

Bereich der Benutzereinstellungen user setting area a—HFHHBTY T
Bereichspriifung area check VT F v
Bereichsiiberschreitung der Steuerung control method out of range il 7 2k i s [ A
Bereichsuiberschreitungsalarm range-over alarm A S
bertihrungssensitiver Schalter touch switch By FAAL vF
Beschadigung damage 48

Beschaffung purchase fEAR

Beschattungseinstellung

shading adjustment

v x—T 4 VT HIE

Beschichtung

coating

A=T 4T
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Beschleunigung acceleration IBEIES
Beschleunigung acceleration VAL
Beschleunigung/Verzégerung acceleration/deceleration NGRS
Beschleunigungs-/Verzégerungsmethode acceleration/deceleration method — JNEGHE 17 2
Beschleunigungsmoment Acceleration torque I kv
Beschneunigungszeitkonstante Acceleration time constant TR E %
Beschrankung restriction I
Beschriftungsprozess, Etikettierungsprozess labeling processing AV Uk
Bestand fehlerhafter Teile stock of the defectives N BRAE
Bestandigkeit gegen Umgebungseinflisse resistance to environment M ER LM
Bestandsaufnahme inventory check ME L
bestatigen confirm iR
Bestétigung der Absaugung confirmation of suction W A e
Bestéatigung des Sitzes confirmation of seating TR

Bestleistungstyp best-effort type N2 T — Y
Bestromung/Spannungsversorgung EIN energization/power ON HE

Bestiickungs- und Priifprozess assembly and testing process % TF2

Betrag des Drehzahlaballs an Blechwalzen beim Einziehen des walzmaterials | ijmpact drop performance 2 AVANN N =R L i - =
Betrieb operation B E

Betrieb mit gleicher Geschwindigkeit/Drehzahl equal speed operation Fi 5 e i

Betrieb mit Programmprioritéat

program priority mode

7u s g AMERE—FR

Betriebsanleitung

operating manual

AR —F 4 T =a T

Betriebsanleitung

manual for operation

TERTFIEE

Betriebsanweisungen

operation instructions

(=it e

Betriebsart bei Inbetriebnahme

initial start mode

A=V % )VAZ—FE—F

Betriebsartwahlschalter

mode selection switch

E— NUHRA A > T

Betriebsartwahlschalter

mode setting switch

T— FREAAS v F

Betriebsbedingungen

general specifications

— AR

Betriebsbereitschaft (DR (DSR))

Data ready set (DR (DSR))

F—X% L5 ¢+ k (DR (DSR))

Betriebseben

operating level

BEL L
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Betriebskennziffer operating ratio B3R

Betriebsperiode operation period T L) 1

Betriebsplattform operation platform (3=

Betriebsstatus operating status TERRR AR

Betriebsstatus status operation AT — 2 AHAE

Betriebsstunden operation hours FRERF

Betriebsstundenzéhler, Wartungsintervallmodul

service interval measurement module

Y= RMERE~L= > b

Betriebssystem

Operating System (OS)

FRL—F ¢ T 2T A(0S)

Betriebstandard operation standard (=it
Betriebsumgebung operating environment RS
Betriebsverarbeitung operation processing =R
Betriebsvorschriften operation regulations TEEHIRE
Betriebszyklus operation circuit Je8 L[]
Betriebvorbereitungsschalter operation preparation switch HEIRYE(H A A > F
bewegtes Ziel moving target U — 7 B E)F
Bewertung, Beurteilung assessment R

Bibliothek-Editor

library editor

FAT TV 2T 4 4

bidirektionaler Silizium-Gleichrichter

bidirectional silicon controlled rectifier

U = T AR R T

Biegungsradius

bend radius

2

Bilddatei image file A A= T 7 A )
Bildformat image format [IEESE2=v
Bildlaufleisten scroll bars AT\ =)L/ =
Bildpunktelement image pickup element i e
Bildschirm screen [E]ié}

Bildschirmeinheit

display device

FT AR VAT INA A

Bildschirminhalt speichern

screen save

A Y —rt—7

Bildsensor image sensor A A=Y
Bimetall bimetal INA ALV
binar binary 218K

binar binary NATY
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Binarcode binary code NAFYa—F

Binarcode Binary code NAF Y a—FEfE

Binardaten binary data NAFVF—%

Binarkonvertierung Conversion to binary A Y ZEHR

Bit bit [N

Bit-Daten bit data vy hF—%

Bit-Dateneingabementi

bit data entry screen

vy b7 =& A

Bit-Muster bit pattern By hoXF—
Bit-Operand bit device By b T NA R
Bit-Position bit position vy ME
Bit-Rate bit rate vy hb—F
Bit-Verarbeitungsanweisung bit processing instruction vy MBS
Bit-Zuweisung bit assignment vy MEISF
Blende orifice FV 74 A

Blockierung des Parameterschreibens

Parameter writing inhibit

INT A= HEIABEEL

Bohreinsatz drill bit [N

Bootdatei boot file T—=hrT77 AN
booten, hochfahren boot 7—h

Bootoption boot option T FTFa v
Bootvorgang boot operation 7 — bR
Bootvorgang boot operation 7 — NEWE
Breitband broad band ARl AN

Breitbandrouter

broadband router

JTua— KXy R)L—X

breite Linie thick line PN

Breite, Weite width g

breiter Strich wide bar UA F—
Bremskraft braking ability 7 L —%HE
Bremskreis brake circuit 7 L —F[EK
Bremsmodul brake module Jl—F%a2=vy h

Bremstransistorfehler

brake transistor error

TL—x% T U UREEY
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Bremstransistor-Fehlererkennung

brake transistor error detection

TL—X% T U x B

Bremswiderstand

braking resistor

7 L— bR

Brennstoffzelle fuel cell VS S REERE
Brennwert, Heizwert calorific value RN

Brilliant Cut brilliant cut ARV /B
Browser browser 77U

Briicke bridge A

Brumm ripple Vw7
Brummspannung ripple voltage U w FNVEITE
Brummstrom ripple current U 7 IVER

Brummverhéltnis

ripple ratio

Vw7

Buchse, Klinke

jack

Ty v

Bureau Veritas

Bureau Veritas

7 T v AR

Burnout burnout BEtE

Burnout burnout IN—=2T 7k
Bus bus INA
Buserweiterung bus extension INASE R
Buskommunikationsmodul bus communication module NAWEL=> b
Bus-Spannung bus voltage RERR AR
Busverbindung bus connection RS 77

Buswechselmodul

bus switching module

NAGM A= b

Buswechselschalter

bus switching switch

NAGZAA v F

Buzzer, Summer buzzer T —
Buzzer-Ton buzzer sound TH—F

Byte byte INA B
Byte-Tausch Byte swap A N AR
Cache-Speicher cache memory FyrvaAEl
CAM-Verfahren cam method VNI

Centronics-Schnittstelle

Centronics interface

o ke =R HF T 2—RA

CF-Karte

CF card

aVRI N T T ah— R
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CF-Speicherkarte Flash card 77 v v af— K (Flash— K)

charakteristischer Wert der Exzenterkurve cam curve characteristic value 71 2 i AR M

Chassis chassis VY —v

chemische Reinigung chemical cleaning b)Y

chemische Umwandlungsschicht chemical conversion coating U9 us:

Chip chip Fv7

Chip-Montage chip mounting F v 7IHE

Chip-Satz chip set Fv 7y b

Chip-Widerstand chip resistor I v TP

Chromséaure chromic acid ZA=FN./;

Code code a—F

Code-Lange code length a— N

Code-Typ Code type o — R

codieren encode T a— K

Compliance-Standards

compliance standards

HERLILA

Composite-Video

composite video

aVARYy hET A

Composite-Video-Kabel

composite video cable

ARy NETA =T

Composite-Video-Signal

composite video signal

2 KTy b e AR

Computer-Ebene

computer level

a B a—Z L)L

Computer-Link-Modul

computer link module

HEEY 2=y b

Containeranwendung

container application

aryrFFr IV r—vay

Controller-Wertebereich

controller value range

o b —/ L

Counter, Zahler counter v

CPU-Modulschnittstelle fiir serielle Kommunikation |serial communication CPU module connection |3 1) 7 /LiR{ECPU = v 545
Crimpen crimping JEA&

Crimptyp crimping type EEZAT

Crimptypverbindung crimping type connector JEESZA T axy H
Crimpwerkzeug crimping tool JE& T H

CSP-Sicherheitsdatei safety CSP file 2Z4CSP~7 7 A v

Cursor cursor =)
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Dampfer damper B rR—
Dampfersteuerung damper control & 2 HiAE
Dampfungsfeder damper coil BB

Darlington-Transistor

Darlington transistor

) IV NV N AN

Datei data file T—H T7A)

Datei file 77 AN

Datei der initialen Operandenwerte  initial device value file T A AYIMEZ 7 A v
Dateiattribut file attribute 7 7 ANV EtE
Dateiattributanderung file attribute change Ty ANVEEER

Dateidaten lesen/schreiben

file data read/write

7 7 A NVNEBEH LIEIA R

Dateidiagnoseinformation

file diagnostic information

7 7 A V2T’

Dateidiagnoseprifung

file diagnostic check

TrANZHT =T

Dateieinheit file unit 7 7 A JVHANL
Dateierstellungs-Datenanderung file creation data modification 7 7 A WAERH R
Dateiformat file format 7 7 ANV

DateigrofRe

file size

T A NVEE

DateigroRenspezifikation

file size specification

77 A NP A XFRE

Datei-Header

file header

Tr AN~y H

Dateiinformationséanderung

file information modification

77 A NAFHREE

Dateiinformationstabelle lesen

file information table read

Ty ANMER—EHIH L

Dateildschanweisung

file delete command

T ANVHIBRa R

Dateiname

file name

77 ANV

Dateinamenanderungsanweisung

file name change command

77 A NEE A~ R

Dateioperation

file operation

7 7 A VERE

Dateipasswort

file password

T ANINAT — R

Dateipasswort 32

file password 32

T A NINA T — K39

Dateipfad

file path

T 7 A ILINA

Dateiregister bei der Satzumschaltung

file register in the block switching method

Tuy 7GR TR T AN LTS

Dateispeicher

file storage

7 7 A VKR

Dateispeicherungsziel

file save destination

7 7 A MREAESE
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Dateistruktur file structure 7 7 A AR
Dateisuche file search Ty ANY—F
Dateityp file type 7 7 A JVFER]
Dateitibertragung file transfer 7 7 A VL E
Dateiuibertragungsanforderung file transfer request 7 7 A NRIEER

Dateiverriegelung

file lock

TrAa sy

Dateiverriegelung registrieren/aufheben

file lock registration/cancel

T 7 ANy 7 R RER

Dateiverwendbarkeit file usability 77 A NVER G
Dateiwechsel-Timing file switching timing TrANGRZ A A I T
Dateizugriff file access TrANT A

Daten data T—X

Daten FILL data FILL 7 — % FILL

Daten- und Signalempfang

data and signal reception

Fe s (E T

Daten zusammenfiihren merge data T — A REE
Datenanalyse data analysis T — & T
Datenbank data bank bt A
Datenbank data base TR R—R
Datenberechnung data calculation BB A
Datenblatt property sheet PA=PAVAF GVE
Datencode data code T —Ha—FK
Datendistribution data distribution T — 2 Bsy

Dateneingabe

data input

T—=4A 7y b

Dateneingabetyp der Referenzpositionsfahrt

data setting type home position return

7=zt v MR AER

Datenempfangsbereich der Socket-Kommunikation

Socket communication receive data area

vy NBERET -S4 T

Datenfolge Data order Vahmt |
DatengroRe data size T—HH A X
Datenkommunikation data communication T — ARG
Datenkommunikation data communication T — 2%
Datenkommunikation data communication T — 2 EZAE
Datenkommunikationsfehler data communication error T — X RIE R
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Datenkommunikationsrahmen data communication frame T—ARER 7 L —2L4

Datenkonfiguration data configuration T — 2R
Datenkonvertierung data conversion Vb & i
Datenlange data length T—H R
Datenlénge-Speicherbereich Data length storage area T AR Y T
Datenlink data link T2V

Datenlinkanweisung

data link instruction

F—2 1 T R

Datenlink-Klemmenblock

data link terminal block

F—4Y v BT A

Datenlinkmodul

data link module

F—sYrya=yk

Daten-Link-Modul als lokale Station

local station data link module

n—A/VEgHT =% /2=y |k

Datenlinkmodulanweisung

data link module instruction

T2V U=y My

Datenlink-Start

data link start

F—X% U 7Btk

Datenlink-Status

data link status

Vahmt SUINEZB N 1=

Datenlink-Steuerungsrecht

data link control right

T =51 Uil

Datenlink-Stopp

D-Llink stop/Stop data link

F—4 U I EIE

Datenliste der Kopierquelle

copy source data list

S e

Daten-Logger data logger T—Hni—
Daten-Logging data logging VA A=t /4
Daten-Logging abgeschlossen data logging completed T—=AaX U TET
Daten-Logging nicht abgeschlossen data logging not completed TAaX U TRET

Daten-Logging-Ausfuhrung

Data logging execution

AL DY e

Daten-Logging-Datei data logging file T=EaXr 777 A
Daten-Logging-Ergebnisdatei data logging result file TAaX TR T AL
Daten-Logging-Name data logging name T—EuX I8

Daten-Logging-Puffer data logging buffer T=EaX TNy Ty
Daten-Logging-Start Data logging start T =X 7k
Daten-Logging-Trigger Data logging trigger VAt = S/ NI
Daten-Logging-Vorbereitung Data logging preparation T — & X 7 e
Datenmengenspeicherbereich Data quantity storage area T — 2R T
Datenoperation data operation T — X BAE
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Datenoperationsanweisung data operation instruction Vet &: Y= Ry
Datenprifung data verify T =2 WG
Datenregister data register F—RLVRAH

Datenregister, Hochgeschwindigkeitsbereich

data register, high-speed area

T —H LU AKX E

Datensammlung data collection T — 2k
Datensendeanforderung data send request T — X EE R
Datenspeicher data disk T—L T 4R
Datenspeicher data memory TR AT

Datenspeicherbereich

Data storage area

TSN T

Datenspeicherung auf SD-Speicherkarte Data storage in SD memory card 7 —# 2X 2 7 SDAE U I — Rk
Datensteueranweisung data control instruction T — & il
Datenterminal data terminal T —H R
Daten-Trace data trace T—% FL—2A
Datentyp data type T
Datentypdefinition data type specification T—H B A TIRE
Dateniibertragung data transfer T — Z Rk
Dateniibertragungsanweisung data transfer instruction T — ZERIEM A
Dateniibertragungsgeschwindigkeit  data transmission speed T — AL HE
Dateniibertragungsrate data transfer rate T — Z AR
Datenverarbeitung data processing T — X LR
Datenverarbeitungsanweiung data processing instruction T — X AL

Datenverarbeitungsprogramm

data processing program

T—HET 0 T N

Datenwort data word FT—HTJ—FK
Datenzugriff data access T—=HT A
Datenzugriffsmodul data access module T—RT VA= |

Datum-Target

datum target

F— s NH = b

DC DC [=R7p
deaktivieren disable TAE—T N
Debuggen, Fehler suchen debug TRy T
Debug-Modus debug mode TNy JE— R
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Debug-Waork debug work TNy TR
’ Decoder decorder Ta—x
decodieren decode Ta—R

dedizierte Sondermodulanweisung

intelligent function module dedicated instruction

ST YDy MEfEa = FEAGS

De-facto-Standard

de facto standard

TI77 I NARE—FR

defekter Chip chip crack Fo T Ty
defektes Produkt defective product N
definit-reflektierend definite-reflective RRTE 5 R
Dehnungsmessstreifen strain gauge EBT—T
dehnungssensitiver Widerstand stain sensitive resistor EEHT

Deinstallation uninstallation 7oA A =L
Dekrement decrement T U AR
Demontage removal Boixse
Demultiplexer demultiplexer TNFT LT
Derating-Diagramm derating chart TALV—=T 4T

Derating-Kurve

derating curve

TAV—=T AT =T

detaillierte Modulinformationen

Module's Detailed Information/Module's Detailed Information

=y bR

detaillierte Satzkonfiguration

block detailed configuration

7 vy 7 FEHIAE L

detaillierter Fehlercode

detail error code

B 7 —a—

dezentrale E/A-Station remote I/O station Jx®— FN/OJF
dezentrale E/A-Station remote input/output station VE—FAHTIFE
dezentrale Master-Station remote master station VE—FvXHH

dezentrale Operandenstation

remote device station

B AL RS

dezentrale Sicherheitsstation

safety remote device station

%4V T hF A AR

dezentrale Station

remote station

UE—h

dezentrale Station bereit

Remote station ready

Y & — FJmReady

dezentrale Stationsadressen

Remote station points

U £— bR

dezentrale Stationsnummer remote station number VE—MaEs
dezentrale Steuerung remote control 12 7 1l 40
dezentraler Ausgang remote output VE— FMHT
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dezentraler Betrieb

remote operation

U E— MEfE

dezentraler E/A (RX, RY)

remote I/O (RX, RY)

U E®— F AHI(RX,RY)

dezentraler E/A-Netzwerkmodus

remote I/O network mode

UE— r/OFy FE—F

dezentraler Eingang

remote input

UE—hAJ

dezentraler Modus

remote mode

YE—hE—F

dezentraler RUN/PAUSE-Kontakt

remote RUN/PAUSE contact

U & — FRUN/PAUSE#: i

dezentrales CC-Link-E/A-Modul mit Diagnosefunktion

CC-Link remote I/0O module with diagnostic functions

BWHERER % CC-Link Y £— ROz = |

dezentrales E/A-Modul

remote I/0 module

JE— F/O2L=> b

dezentrales E/A-Netzwerk

remote I/0 network

UE— F/O* > b

dezentrales E/A-Netzwerk

remote I/0 network

JE— F/OFKy FT—2

dezentrales Modul

remote module

VE—haz=v |

dezentrales Register

remote register

JE— KL VRHZ

dezentrales Standard-E/A-Modul

standard remote I/0 module

Y E— RO = |

dezentrales Terminal

remote terminal

VEeE—hZ—=3IJ

dezimal decimal 10154

dezimal, binar codiert binary-coded decimal HEAL 1015
Dezimalkonstante decimal constant 101 E £

Diagnose diagnostics ZWr

Diagramm graph 777

Diagramm, Schaubild chart Fr—F
Dialogfenster dialog box A TalRy 7 A
Dialogfenster fiir Interlock-Einstellung interlock setting operation box HEER E BER
Dialogfenster Operandensuche find device dialog box TN ARBHAT 07
Dichtigkeitspriifung leak test V=277 A b
Dichtung gasket AT b

dick, dicht, dickflissig thick W=

Dicke, Starke thickness JE P

Differential differential 7=

Differentialgetriebe

differential gears

F AT LUV ILET

Differenz

difference

s
&
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Differenzierung differentiation HIE

Differenzierung der Orientierung differentiation of orientation ARV

Differenzierungsmodus differentiation mode Hple—F

Differenzleitungstreibersystem differential line driver system EENT A RT A FHK

diffuse reflektierend diffuse-reflective PEFB SR

digital digital T4 VA

digital RGB digital RGB 5 ¢ V% LRGB

Digital-Analog-Wandlermodul

digital-analog converter module

FUAPEANT Fa S =y b

Digitalausgang

digital output

F 4 H VS

Digitaldatendetails

digital data details

F BT H R

digitale Anzeigeeinheit

digital display device

T UL INVRK T

digitale Steuerung

all digital control

d =T 4 X VI

digitale Steuerung

digital control

T4V H VI

Digitaleingang

digital input

F4HE VAT

digitaler Ausgabewert

digital output value

F 4 AV E

digitaler Busanschluss

digital bus connection

F g D H S 2

digitaler, integrierter Schaltkreis

digital IC

F 4 & NIC

Digitalschalter

digital switch

FUDRNAA v F

Digitalwert digital value T4 DX IE
DIN-Schiene DIN rail DINL—/L

Diode diode XA A=K
Diodenbriicke diode bridge A F—K TV

Diodenschalter

diode switch

YA F—F AL v F

Diodenwandler

diode common converter

ZA A — Nz n—4

DIP-Schalter

DIP switch

TA YT AL vF

DIP-Schalterinformation

DIP switch information

T4 9T AL v F A

direkt ansprechbarer Ausgang

direct access output

FAVI vT 7 ®AHT

direkt ansprechbarer Ausgang direct output XA v M
direkt ansprechbarer Eingang direct access input XA VT NTI7BANT
direkt ansprechbarer Eingang direct input XA v AT

30




‘ MITSUBISHI

FAFISEE¥ 0

AN ELECTRIC
Changes for the Better
FAYE e BAGE
direkt ansprechbarer Modus direct access mode XAV T AT

direkt ansprechbarer Modus

direct mode

ZA L7 FK

direkt ansprechbarer Operand

direct device

EA VI RTRA R

direkt Lesen

random read

VAN i AP

direkt Schreiben

random write

7 FLEAT

Direktantrieb

direct drive motor

A VI N RIATE—H

Direktausgabetyp

straight out type

A bL—FHLHZAT

direktes Kabel

straight cable

A hb—hFr—7n

Direktkupplung

direct clutch

A VI NI T vF

Direktverarbeitung

direct processing

XA VT ML

Direktverarbeitungsanweisung

direct processing instruction

2 A L ML

Direktzugriffspuffer

random access buffer

FUBELNT IRBAN Y T 7

Diskussion

discussion

)

Distanz zur Referenzposition

home position shift distance

FHEY 7 N

dm dm TV A= RV
Dog, Anschlag dog A&
Dokument document FF = Ak
Doppelamplitude double amplitude IR
Doppelklick, doppelklicken double-click BTNV >
Doppelwort double word AT NT— R

Doppelwortoperand

double-word device

BT NY— FF /34 2

Doppelwortzugriff

double-word access

HTNT— KT 7+ A

Dot Field Name

dot field name

Ky 74—V R4

Draht wire UA Y —
Drahtspulenspannung bobbin thread Tk

drehbare Schneidvorrichtung

rotary cutter

=Y =y S —

Drehgeber, Drehimpulsgeber

rotary encoder

By Yz

Drehgeber, Drehimpulsgeber

rotary encoder

n—FJrra—4

Drehmelder

resolver

L/ N

Drehmoment

torque

N
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Drehmomentanhebung torque boost NVvo 7 —A K
Drehmoment-Geschwindigkeit-Verlauf  torque - velocity curve kv 27 -3 B A
Drehmomentgrenze torque limit kv 7 iR
Drehmomentlinearitét torque linearity kL R
Drehmomentmessung torque detection kv R
Drehmoment-Offset-Auswahl 1 torque bias selection 1 rv 7 34 7 AJER

Drehmomentregelung

torque loop mode

v v—7F—FK

Drehmomentschliissel

torque wrench

Az LT

Drehmomentsteuerung

torque control

kv i

Drehmomentsteuerungsmodus

torque control mode

v 7 filile— R

Drehmomentwelligkeit

torque ripple

A N%

Drehschalter rotating switch [BI#Z A A > F
Drehstrommotor three-phase motor 3tHE—X
Drehstrommotor three-phase motor —fHE—%
Drehzahlabfall an Blechwalzen beim Einziehen des Walzmaterials| impact drop A7 Ry
Drehzahlreduzierung speed-reduction rate TR H
Dreiecksschaltung delta connection VAU T
Dreiphasen-Kurzschlusslaufermotor  squirrel-cage induction motor I aha BRI
Dreiphasen-Kurzschlusslaufermotor | squirrel-cage induction motor NI HEE—4
dreiphasige Spannungsversorgung  three-phase AC power supply B Ry NEER]
dreiphasiger Wechselrichter three-phase inverter 3FEA R —%
Drive Heading drive heading N7 A4 7R
Droop-Steuerung droop control R L— 7 il
Drosselspule choke coil Fa—raAf)
Druck compound pressure HL A

Druck standhalten withstanding pressure [[EyE=wal
Druckanschluss pressure port JES AR — b
drucken, Druck print FI1 kil
Druckmesser pressure gauge JE 75
Druckmessgerat gauge pressure T—TE
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Druckmessgerat gauge pressure J—VES

Druckregler pressure control JE 7 il 4

Druckschalter pressure switch FENAA > F

Druckschalter pressure switch Ty — AL vF

Drucksensor pressure sensor Ty vy — kY

D-Sub 9-Pin D-sub 9-pin DY 79r

D-Typ-Erdung D-type grounding D

Dummy dummy I —

Dummy-Kontakt dummy contact X —HER

Dummy-Operand dummy device X I =T A A

diinnes Profil thin profile b it

durch Indizierung angesprochener Operand

indexing device

Durchflussmesser flow meter it At
Durchgangsbestatigung confirmation of passage JE I R

Durchlicht thru beam i

Durchsatz throughput AN—T" k
durchstechend piercing v AL
dynamische Abtastung dynamic scan FAFTIv I AFx ¥
dynamische Eigenschaften dynamic characteristics EESs

dynamischer Bereich

dynamic range

AT IvILvery

dynamischer Speicher, DRAM

dynamic memory, DRAM

HATFTI v I AEY

dynamisches Ausgangsmodul

dynamic output module

FATFTI v I7H 2=y K

dynamisches Eingangsmodul

dynamic input module

HATFTI v I ANN=2=v |k

Dynamometer, Drehmomentmesser  dynamometer B /5
E/A-Adresse 1/0 address /07 FL A
E/A-Adresse I/0 number /0%
E/A-Auffrischung 1/0 refresh oV 7ryva
E/A-Modul 1/0 module A2 =v k

E/A-Modul mit dynamischer Abtastung

dynamic scan I/O module

AT Iy AFx A=y b

E/A-Reaktionsgeschwindigkeit

I/0O response speed

VOS2 s
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E/A-Reaktionszeit

I/0 response time

I/OJE A RE [

E/A-Schnittstelle in negativer Logik

sink I/0 interface

VNN A BT 2 — R

E/A-Schnittstelle in positiver Logik

source I/0 interface

J—AANHNA L E T =— R

E/A-Server 1/0 server /0% —3
E/A-Signal I/0 signal 10z %
E/A-Verteilung I/0 distribution 1/045Hk
E/A-Zuweisung 1/0 assignment I/O%EIfF
Ebene, Pegel level L~L

Echo echo Ta—
Echtzeit real time VT NEA A

Echtzeit-Auto-Tuning

real time auto tuning

UTNEZADF— s Fa—=T

Edelstahlmembran

stainless steel diaphragm type

AT UVLAEA YT T A

editieren edit i

Editierfeld edit box 74y bRy
Editor editor A

effektive Pixel, sichtbare Pixel effective pixels CEILTES

effektives Lastverhaltnis Effective load ratio ESHESLHRS
Effektivwert root mean square 23 HPE AR
Effektivwert effective value FELNE

Effizienz, Wirkungsgrad efficiency HESR

eigendliche Waren actual goods B hh

Eigenschaft, Besitz property TasNT 4

eigenstandig

stand-alone

ein Label registrieren

register a label

einfaches Projekt

Simple project

vornrTaY e/ K

einflgen

insert

ffiA

einflgen

paste

IRy

Eingabe des Zeitdiagrammformats

timing chart format input

AT F v — MEAATD

Eingabebereich des Programmierwerkzeugs

input area for the programming tool

T s I Y —=nVHANZ YT

Eingabefeld fir Benutzername

user name entry field

=W AT
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Eingang in positiver Logik source input V—A AN

Eingang/Ausgang, Eingabe/Ausgabe input/output AT

Eingangsaktion I action TE 1

Eingangsdateniiberwachung entry data monitor TN ARG =

Eingangsfrequenz input frequency AR H

Eingangsimpedanz input resistance ATt

Eingangskontrolle receiving inspection Hig A\ A

Eingangsmodul input module Ajz =k

Eingangsmodul mit dynamischer Abtastung dynamic scan input module A FI v I A%y AJj2=v b

Eingangsoperandenwert Input device value T A AEAT)

Eingangssignal input signal ANIMEH

Eingangsstatement I statement IAT—FA b

eingebaut, integriert built-in Pk

eingefadelt, mit Gewinde threaded U

eingegebenen Benutzernamen priifen check user name entry — AR AT IR

eingeschrankte Einstellung fiir den Operanden restrictive setting for device Y7y b

eingeschrankter Systembereich/Systembereich |restricted system area/system area A7 LT U7

eingestellte Seite set side T M

Einheit entity T AT A

Einheit unit <RV

Einheit der DateigroRe file size unit 7 7 ANY A ZHAL

Einheit gespeicherter Daten Unit of stored data T — Z KA EAL

Einkaufanleitung purchase manual EH~==27

Einkopplung von Rauschen coupling noise fa /A X

einmalig

one shot

Jvva v b

einmalige Ausgabe

one-shot output

Uoiay MA

einmaliger Timer-Ausgabe

one-shot timer output

Uovay A~ HET

einphasige Spannungsversorgung  AC power supply ACEJKR
Einsatzbereich application setting area ERHGHRE=Y 7
Einsatzdauer des Storschutzfilters  time of noise removal filter J A RBrET 4 H R

35




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
FAYE E BAGE
Einschalter turn-on =
Einschaltspannung on voltage 4
Einschaltstrom rush current ESYNCERn

einschaltverzdgerter Betrieb

on-delay operation

AT 4 L—EE

Einschaltverzégerungs-Timer

on-delay timer

FoTF 4L —F A~

Einschwingzeit, Ausregelzeit settling time HE T IRF ]
einspannen chucking Fyvxo T
Einstellmenii setup menu Yy Ny T A= a—

Einstellschalter des Analogausgangs

analog output setting switch

TIu T HOREAA v T

Einstellschalter des Analogeingangs

analog input setting switch

TFa 7 ATNEEAA v T

Einstellung setting AR E
Einstellung adjustment ki
Einstellung der Abtastart scan mode setting AX ¥ E— NEE
Einstellung der Ansprechzeit response specification ISEFRE

1y der tiegt des aulsssigen sereichs | acceleration/deceleration time setting out of range | JJM1JE{ 138 Hf [ 3% 7 &6 JH 4+
Einstellung der Grundgeschwindigkeit principal velocity setting box F R ER
Einstellungspin der Impulseingangsspannung pulse input voltage setting pin SNIVAANNEERTEL
Einstellwert/eingestellter Wert setting value/set value A E A

einzelne Aufgabe

single task

TN E A

Eisenmetall ferrous-metal 4R
elektrische Ladung electric charge CER Y
elektrischer Schaltkreis electrical circuit EF:S
elektrischer Schlag electric shock 7
Elektrode electrode TR
Elektrodensonde electrode probe EARE
elektromagnetische Haltebremse electromagnetic brake BT L —F
elektromagnetische Induktion electromagnetic induction EEATTT
elektromagnetische Motorbremse motor electromagnetic brake E—XEWT L

elektromagnetische Vertraglichkeit nach DIN EN 61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

=1 I 2 =7 4 EN61000-4-5

elektromagnetischer Schalter

electromagnetic switch

PR REBA P g
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elektromagnetisches Relais electromagnetic relay WwEY L —
elektronische Zahler electronic counters o UV
elektronischer Typ electronic type BT

elektronischer Uberlastschutz

motor overload rejection (electronic thermal)

T — 2 BATHEN (75—~ 1)

elektronisches Getriebe

Electronic gear

wFXT

Element element T LA b
Emitter emitter TIvH
empfangen receive =g
Empfanger listening side U A A
Empfangsbestatigung confirmation of arrival B R

Empfangssignalpegel (CD (DCD))

Data channel reception carrier detection (CD (DCD))

T2 F ¥ xxfEX v Y 7 Hi (CD (DCD)

Empfangszyklus der Abfrageanforderung

polling request reception cycle

RN— U > 7R AT A

Empfehlungen recommendations BEE
Empfindlichkeit sensitivity RY5S

Emulator emulator TIzlb—4
Encoder position detector (VAR sk
Encoder encoder Tra—x
Encoder encoder AR
Encoderauflésung Encoder Resolution T 25 0 i HE
Encoder-Auflésung Encoder resolution T a— X5 kR
Endanschlag stopper A b wox
Endanschlag Typ 1 stopper type 1 A kw3l
Endbearbeitung und Umformung finishing and forming B
Endbestand ending inventory HARAE
Ende End 23S
Ende-Code end code =K a—F

Endgerat betriebsbereit (ER (DTR))

Data terminal ready (ER (DTR))

F— 2k L5 ¢ (ER (DTR))

Endian endian T 4TV
Endprodukt final Product FERKAh
entdeckt detected % HH
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Enthalpie enthalpy TUANE

Entlastungsbohrung release hole VU—==K

Entmagnetisierung demagnetization 52573

entpackend unpacking Bk

entriegeln, entsperren unlock Tray 7

Entriegelungsschalter

access switch

TIE AL v F

Entriegelungswerkzeug

release tool

U J)—2Y—)L

entsorgen dispose JREZE
entsprechende Normen, damit verbundene Standards corresponding standards Kt HLAE
entsprechender Bestand appropriate inventory 1 1EAE i
Entstérschaltung snubber circuit A F R[]
Entwicklung development A %€
Entwicklungs-Chart development chart 2B

Entwicklungswerkzeug

engineering tool

T =T VT —

Entwurf

draft

K77 b

Entwurfsanleitung, Planungshandbuch

design manual

Hitv=2T

Erde earth T A

Erdschluss Ground fault Hit

Erdung grounding e
Erdungskabel grounding cable T — AR
Erdungsklemme earth terminal 7 — A Vi f-
Ereignisausgabebedingung event issuance condition AR N FATRIE
Ereignismeldung event notification A~ N EA
Erfassungsdaten logging data nX T T—4
Erfassungsstatusanzeige logging status display B ¥ o REER R
Erfassungstyp logging type SV Vil
Erfassungsvorgang logging action 7 JEE
Erganzungssystem add-on system 7 KA A
Erkennung ungeeigneter Laseremission improper laser emission detection | L — WA H
Ermittlung der Abmessungen dimension measurement SPERNE
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erneuter Versuch retry Uh7A4

erneuter Versuch nicht ausgefilhrt retry not performed U k7 A KRFE

Erregerspule excitation coil Jilhss = A v

Ersatz substitute (AT

Ersatzteile replacement parts M

erstarren, stoppen, blockieren freeze 7Y =X

Erstellung einer neuen Datei new file creation 7 7 A IVHTHAERL

Erstellung eines Benutzerregistrierungsrahmens |user registration frame creation g —WEEET L — AMERK

erstes transientes Rauschen

first transient noise

TJy—ARNIUT 2 N IAR

Erstmusterkennzeichnung sample marking o TIVHIT
erwartete Produktion anticipated Production FOA A E
erweitern, ausweiten expand [
erweiterte Ansicht enlarged view IO NE
erweiterte Anzeige enlarged display JLRFER

erweiterte Link-Anweisung

link dedicated instruction

V> EHmAS

erweiterte Stromvektorregelung

advanced flux vector control

T RN A MG VIE

erweiterte Vibrationsunterdriickung

advanced vibration suppression control

T RN A B iR

erweiterte Zykluszeit

extended scan time

AX v o Z A LIEOWERR

erweiterte, S-formige Beschleunigung/Verzégerung

advanced S-pattern acceleration/deceleration

7 RN R STEAEGER

erweiterter Modus des dezentralen Netzwerks

remote network additional mode

VE—Fxy MEBME—F

Erweiterung

extension

YERF

Erweiterung

upgrading

N—=T a7 v/

Erweiterungsbaugruppentréger fir redundantes Netzteilsystem

extension base module for redundant power supply system

B HILY AT L FA— A== |

Erweiterungsbaugruppentrager mit redundanter Spannungsversorgung

redundant power extension base module

W FLHRR— A2 =y |

erzeugte Bildschirmseite

generated screen

A B T

erzwungene Ausgabe forced output s H
erzwungener Abbruch forced termination SRR T
erzwungener Servostopp servo forced stop B — AR GR N 1R
Ethernet Ethernet A S
Explosion explosion 1B
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Export export T APR— k

externe Fehlersuche external troubleshooting SIS R 2 W

externe Verkabelung external wiring HMEBEC AR

externer Ausfall external failure AN i

externer Ausgang external output FMEH )

externer Betrieb external operation PARTISE LR

externer Eingang external input ST

externer Faktor external factor SRR K]

externer Trigger external trigger SNER N YU T

externes Anzeigemodul

external display module

I FE R = v K

externes Fehlerdiagnosemodul

external failure diagnostics module

SERMREBI  =

externes Gerat external device SN A
Externes Geréat external device ZAE A F s
Extrudat extrudate LHL
Exzenter cam 7
Exzenterdaten cam data LT —H

Exzentrizitatsmessung

eccentricity measurement

i DR E

fail-safe, ausfallsicher, abgesichert

fail-safe

TJxA)VE—7

Fail-Safe-Abschaltung

fail-safe shutdown

T oA —T EEEE

Fail-Safe-Ausldseeinrichtung

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TN Y S

Fail-Safe-Schaltung

fail-safe circuit

7 AV EB—7 [\

Fail-Safe-System

fail-safe system

Tz E—T VAT A

fallen, abfallen, sinken drop %

Falltest dropping test TR
Fallzeit fall time SR D REf#
falsche Eingabe incorrect input AT
Farbpalettenkennzeichnung palette marking Ny MHIF
Farbschattierungsverarbeitung color shade-scale processing 717 — AL
Farbtemperatur color temperature (SRR
Farbunterschiede color difference B
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Farbverarbeitung color processing H T — AL
Faserverbundwerkstoff plastic fiber TIAF I T 7 AN

Federklemmenleiste

spring clamp terminal block

ALV T T T E

Feedback, Rickmeldung feedback T4 — KKy 7
Feedback-Impuls feedback pulse I Gl WA S/ AV
Feedback-Steuerung feedback Control 74— KNy 7l

Feed-Forward-Steuerung

feed forward control

74— R7 4 U— il

Fehlanpassung, Missverhaltnis maladjustment it 5
fehlend missing R
fehlend missing R
Fehler error B
Fehler error =7 —

Fehler der Sicherheitsschaltung

safety circuit error

Fehler des Moduls auf Baugruppentrager

base module error

Fehler des Parameterspeichermediums

parameter storage device error

Fehler zuriicksetzen error reset ~ 7 — iR

Fehler: unzuléssige Station error invalid station T 7 — R
Fehleranzeige error display T T —FKIR
Fehlerauftreten error occurring = 7 —3A
Fehlerauftrittszeit error occurered time T 7 —JE LA
Fehleraufzeichnungsment error log menu T —EEA =2 —
Fehlerausgabe error output HEH )
Fehlerbeurteilung Error judgment — 7 —HE

Fehlercodeliste error code list I —a— &
Fehlerdefinition error definition RENE
Fehlerdetails error details = Z — 3

Fehlerdiagnose

troubleshooting

A A AP SV

Fehlerdiagnose-Ablaufdiagramm

troubleshooting flowchart

NoGTNa—=T T 70—

Fehlerdiagnoseanleitung

troubleshoot guidance

NFGTNY a— A F A

Fehlererkennung

error detection

BRI
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Fehlererkennung error detection T 7 —fE

Fehlererkennung flaw detection x AN

Fehler-Flag error flag 77—

Fehlergegenstand error item T~ 7 —IHH

Fehlergrenze, Fehlerspanne margin of error PR

fehlerhafte Ausgabe incorrect output A )

fehlerhafte Komponente faulty component K

fehlerhafte Station im Datenlink data link faulty station T—5 U7 RER

fehlerhafte Verkabelung incorrect wiring AR

fehlerhafter Bereich faulty area HE &

fehlerhafter Betrieb faulty operation HEEE

Fehlerhistorie, Fehleraufzeichnung  error history T 7 — g

Fehlerinformation error information T 7 —IFH

Fehlerklassifizierung error classification T 77—

Fehlerliste

error list

7 —JEE -5

Fehlerlistenmenii

error list menu

T —ERE—EA =2 —

Fehlermeldung

error messages

TI—Ayt—v

Fehlerprifung error check =T —F v/
Fehler-Reset error reset =7—=Uktvh
Fehler-Reset-Auswahl error reset selection T 7 —fiRERIEEIR
Fehler-Reset-Menti error reset menu T T —fRERA = 2 —
Fehlerstatus error status FEHIRAE
Fehlerstatus error status = 7 =K%
Fehleriiberwachungstyp error control type A0 G R
Fehlerverarbeitung error processing HLE AL
Fehlfunktion malfunction AR E R
Feldnetzwerk field network T4 =V KXy NU—7
Fenster window Va4 RY

Fenster im Vordergrund

superimpose window

A== VR—=AT 4 R

FeRAM, ferroelektrischer Arbeitsspeicher

FeRAM, ferroelectric random access memory

SRk AR AT
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Ferd. Schmetz GmbH, Nadelfabrik  |schmetz VaAyW

Ferneinstellungsfenster remote setting box R E R

Fernsteuerung, Ferneingabe remote control R

Ferrit ferrite 7

Ferrit-Kern ferrite core TxT4 Fary

Fertigungslinie production line EFETA

Fertigungslinien-Controller

production line controller

A rarbtu—7

Fertigungsmanagement production management AL pEE B
Fertigungsplan production plan AL PERT I
Fertigungsstopp production stop AEpE IR
Fertigungstechnologie production technology A PEEL A
Fertigungsverfahren production procedure AEPE TR
Fertigungszeichnung production drawing fEX

feste Anzahl Daten Fixed number of data T — 2 HEE
feste Lange Fixed length fiE] i =

fester Abstand fixed-distance L 3 E Y

fester SPS-Standard fixed stand of programmable controller > —7/4 > Y [HEH
fester Wert fixed value TEAE

festes Verhéltnis fixed ratio [ 7 bh =R
Festkomma fixed point TE MR
Festplattenlaufwerk hard disk drive module N=RTFT AT KT, Ta2=y |k

Festplattenspeicherplatz

disk space

T AR KR

Feststrommodus mit Bipolar-Driving

fixed current mode with bipolar driving

S R T R

festverdrahtet hard-wired N—FRUAY—F
festverdrahtete Logik hard-wired logic N—=RUAL Y —Favvr
Festvorschub fixed-feed ETIED
Festvorschubsteuerung fixed feeding control TE L A
Feuchtigkeitsbestandigkeit moisture resistance i A4

Feuer fire KK

Feuerbestandigkeit fire-resistance i 2 M
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File-Register

file register

T AL AL

File-Register l16schen

file register clear

Tr7ANVIRAZT T

File-Register-Datei

file register file

T ANV AKX T 7 A )L

File-Register-Kapazitat

file register capacity

Ty ANV LU AZRERMAL O AHX

Filter

filter

I

Filterkondensator

filter capacitor

T4NE AT Y

Filterpack Filterpack TANEINY T
Filterzeitkonstante filter time constant T 4 VB REER
Filtrierung filtration Al
Fine-Modus fine mode EFEAE— R

Fingerschutzmechanismus

finger protection mechanism

T4 A =T a7

Firewall firewall T AT T F—Ib
Firmenzeichen logotype nav—7
Firmware firmware Ty —AhUxT
Flachbandkabel flat cable 77y Nr—T7V
Flachmotor flat motor 77y MEE—X

Flachschlitzschraubendreher

flathead screwdriver

A FART AN

Flachschlitzschraubendreher

flat-blade driver

VA FARLE LA FAET A 75)

Flag flag 777
Flankenerkennung edge detection = v U
Flankenmerker edge relay Tyl L—
Flap-Stich flap stitch 7T THEN
Flash-ROM flash ROM 77 v 2ROM

Flash-ROM-Betrieb

flash ROM operation

75 v 3 2 ROM#ELE

Flash-ROM-Schreibanforderung

flash ROM write request

77w v 2 ROMEIAZZE K

Flash-Speicher

flash memory

7T vvaRAEY

Flattern chattering Frr YT
flexibles Kabel flexible cable "L S =7
Flip-Flop flip flop AN A=

Flip-Flop-Schaltung

flip-flop circuit

PN A= AL
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floureszierend fluorescent HOGAT

Fluss flow 7a—

Fliissigkeitsarten fluid types BN ERTIEEN

Fliissigkristall liquid crystal it

Flusssteuerung flow control 7 v — il i

Fokus focus T X = A

Folgeschaltung sequential circuit = v A A

Font, Schriftart font TE b

Fontersetzung font replacement 74 MEZHZ

Fontspeicher font memory T+ M AEY

Foérderband conveyor a7

Form der Impulsfolge pulse train form 7V 2 F T RE

Form, Gussform mold EF—/L K

Format format TE =~ b

Formattyp format type 7+ —~ v MER

fortlaufende Abfrage des Verbindungsstatus

keep alive circuit

X—7 T 74 7h¥

Fortschaltrelais step relay ATy 7Y L—
frasen milling =V rUmL
Fraser, Cutter cutter 7 A=
Frasmaschine milling machine 7T A A

freier Pufferbereich

free buffer space

PNy Ty R

Freigabe Umrichterbetrieb

Enable inverter operation

A N — FERRFE A]

Freigabekontakt fur Latch-Datenspeicherung

Latch data backup operation valid contact

ToFT—=E N I T v TEMERE R

Freigabeschalter

enable switch

AX—TIWVAT 4 v F

Freigabesignal Umrichterbetrieb

inverter operation enable signal

(oS B R RTIE

Freilauf

free run

7=

Freilaufdiode

clamp diode

7T TEA A=

Freon freon JVA
Frequenz frequency JEI H
Frequenzauflésung frequency setting resolution JE I BER ' Ay R RE
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Frequenzeinstellsignal

frequency setting signal

JEI B AR

Frequenzumrichterbaugruppe

inverter part

A U N—

Frequenzumrichtermodul

inverter module

A UN—HFY 2—)b

Frequenzumrichter-Setup-Software

inverter setup software

A=Yy NT I T T 2T

Frequenzvorgabe frequency setter JE e B T
Frequenzwert frequency setting value JE e B E A
Fifterfehlerausgabe fan fault output 77 bER )
Fuhrung der Kugelumlaufspindel ball screw lead RN—=NxTY—FR
Fiihrungslaser guide laser A RL—HF
Fillstandmesser level gauge LUV EE

Fillstandschalter

level switch

L~ R A T

Fullstandsiiberwachung

level detector circuit

LU FR ] B

Funkentstorfilter

radio noise filter

TUFIARXT 4 NS

Funkentstorfilter, Stérschutzfilter noise filter AR T 4IH
Funktion function BE%k
Funktion function HHE

Funktion fur Mitglieder

membership function

AU N—y TR

Funktionsausgabe

function output

Ty a vt

Funktionsbaustein

function block

Ty varyyawy

Funktionsbausteinliste (FB)

function block (FB) list

Ty rvary7uay 7 (FB)—&

Funktionsbausteinname

function block name

Ty varyay g

Funktionsbeschreibung

functional specification

SRR

Funktions-Chart

function chart

Ty varyFy—h

Funktionseingang

function input

A A WDl

Funktionseingangssignal

Function input signal

Ty a s ANNES

Funktionseingangsterminal

function input terminal

Ty a v NvEA

Funktionsliste function list PERE—
Funktionsmenti function menu Ty 7varsA=a—
Funktionsmodul function module e =y b
Funktionsoperand function device Ty varyToN A
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Funktionsregister

function register

Tyl varv L VAH

Funktionsschlissel

function key

TyrJvard—

Funkwellen radio wave EER)2

fur Benutzer gesperrt closed to users —HIEABH

fur Daten-Logging verwendetes Bit  bit used for data logging TAuX U ERE Y b
Galvano Galvano VIR )

Galvanometer-Scanner

Galvano scanner

VI ZaVA v

ganze Auswahl aufheben release all e/
Gasdruckfeder gas spring HARTY T
Gate-Array gate array JF—RrT7 L—
Gatter gate 7=k
Gatterwert gate valve Vil AV 2
Gefahrengliter dangerous goods falR
gefahrlich dangerous fa kR
gegenlaufige Nockenwelle reciprocating cam TEAE 1 I
Gegenspannung counter-electromotive force UL S
Gegenuhrzeigersinn counterclockwise AR
Gehéause case = A
Gelierzeit gel time TIEA I
gemeinsam common eSS i}
gemeinsam common AN

gemeinsam negativ

negative common

<A F AT

Gemeinsame Erdungsklemme des externen AC-Terminals

AC external terminal batch ground

ACHMER Y+ —HE T — A

gemeinsame Inspection joint inspection SRR
gemeinsame Konfiguration common configuration o AL
gemeinsame Linie common line T R
gemeinsame Verkabelung wiring method for common aE K
gemeinsamer Anschluss common terminal =
gemeinsamer Erdungspunkt common grounding Ll
gemeinsamer Erdungspunkt shared grounding/joint grounding A #EH

47




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

KA

HEE
~]=]

B

gemeinsamer Speicher Multi-CPU

multiple CPU shared memory

~/VFCPUMEA A EY

gemeinsamer Speicherbereich

common memory area

aEAEYMH

13

gemessener Impulswert

measured pulse value

7V AR EAE

geneigtes Stanzen

slope pierce

2a—7 T A

generatorische Bremse regenerative brake FIAET L—%
generatorische Option Regenerative option AL a v
generatorischer Widerstand regenerative resistor [l A4 IR A
generatorisches Lastverhaltnis regenerative load ratio EIESPEES
generatorisches Modul regeneration module B4z =
Geraden straight lines [ER

Gerét fiir gesammelte serielle Ubertragung

manifold serial transfer equipment

= Ny N

U7 VRS E

Gerat mit integrierter Batterie device with built-in battery Ny T U ALA R
Gerateausstattung instrumentation G

Geratetyp module type = MM
Gesamtbetriebszeit total operating time B E BRI
gesamtes System entire system AT KRR
Gesamtinspektion whole inspection EERA
Gesamtzahl total count h—=%nF7 2 K
Gesamtzahl Operanden device total TN ZEGE
Gesamtzahl Pixel total pixels NETES

geschlitzte Platte slit plate AU b
geschlossene Verarbeitung close processing 71— XA
Geschwindigkeit im Tipp-Betrieb JOG speed JOGIH i
gestrichelte Linie dashed line TR

getrennt offline F7I7A
Getriebe gear *7

Getriebemotor geared motor Fr—RFE—%
Getriebespiel gear backlash XT NI Tyva
getriggert triggered U TR AE
Gewerbebetrieb commercial operation P TR
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gewerbliches Recht industrial right TEEFTAHE

Gewicht weight HiE

gewichteter Mittelwert weighting average HAOfT & L)

Gewindebohren tapping 2 7L

Gewindebohrer tap screw &7l

Gewindebohrplatte tap plate 5 TR

Gewindebohrung tap hole YA

Giesharz molded resin £ — /L Nt

Gitter grid N

glatt/eben smooth/even g

Glattungszeitkonstante

smoothing time constant

A N— v THEER

Gleichtaktstdrspannung

common mode noise

IFLE—FR /AR

Gleichtaktunterdrickungsverhaltnis

common mode rejection ratio

% EF— NRER

globale Sektion

global section

Ja—)k s g

globale Variable

global variable

7a— N VSR

globaler operand

global device

7a— )T NS R

glockenférmiges Loch bell-shaped hole N
Gliihlampe lamp T
Gothic gothic Iy
Grad degree /€

grafische Darstellung

graphics display

77T 47 AR

grafische Darstellung der Steckplatzbelegung

slot count display processing

Anvy MRFRIRLER

grafische Musteranzeige

pattern graph display

NG =TT T HRIR

grafisches Bediengerat, GOT

Graphic Operation Terminal, GOT

TI7T7 4 FR— g 2= )L

grafisches Handprogrammiergeréat

hand-held graphic programmer

INST AT T T4y Ta s T

grafisches Plasma-Handprogrammiergerat

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNT AT T 4w Tars o<

Grate burrs XY
Graustufensteuerung Grayscale processing 7 L—hLE
Gravitationszentrum center-of-gravity HD
Gray-Code Gray code LA a—R
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Grenze der Wahrscheinlichkeit limit of probability =R RS
Grenzschalter limit switch VIy FAAL vF
Grenzschalter fur Naherungspunkt  limit switch for near point TR KT

Grenzschalter mit Neonrdhre

limit switch with neon lamp

XA T TMIIy RAL v T

Grenzsignal limit signal Vv MEF
Grenzspannung cut-off voltage 71y MERE
GroRe, Abmessung size A X
GroRhandel wholesale iE)
Grundbetriebsart base mode N—=ZF—F
Grundschaltung basic circuit FEAREIRE
Gummihammer rubber hammer TN~ —
Gummischwingungsdampfer vibration-protective rubber [[E/E U= A
Gussform, Matrize die 2 A

ha ha ~T H—)u
Hafteigenschaften adhesive nature R
Haftreibung static friction (IS
Hakelnadel crochet needle NEE

Haken hook ARES

Haken, Riegel, Vorsprung hook, latch, projection 77
halbdurchlassiger Spiegel half mirror IN—T T —
halbfertiges Erzeugnis semi-manufactured-product Lz TS
Halbfertigware semi-manufactured goods 2 TERK A
Halbleiter semiconductor HAg R
Halbleiterlaser semiconductor laser PiE R L —F

Halbleiterrelais

solid state relay

VY RAF =R L—

Halbleiterschaltung

solid state circuit

YUy RAT—h

Halogenlampe

halogen lamp

~Nartro S

Haltemodus hold mode A—)L RE— K
Hammer hammer INS
Handhabung handling BUY
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Handpresse hand press NS RT LA
Handshake handshake N Ry z—7

Handshake-Signal

handshake signal

N Rv=A 7 AES

Hand-System

hand-held system

N RL RER

Hardcopy

hardcopy

N— RN g’ —

Hardware-Ausfall

hardware failure

SN EVE X

Hardware-Ausfall

hardware failure

N= R T =T il

Hardware-Endanschlag

hardware stroke limit

N—FRyxz7AXAbta—27Y vk

Hardware-Entwicklung

hardware design

N—RFT =T &G

Hardware-Information

hardware information

N= T =TI

Hardware-Schalter

hardware switch

N=RU =T AL vTF

Hardware-Test

hardware test

N—=KDU =TT A b

Hardware-Version

hardware version

N—=RT T NR—=T g

harten

hardening

BEAT

Hash-Wert

hash value

Ny v adl

Hauptablaufprogramm

main sequence program

A=l AT a g T A

Hauptbaugruppentrager fir redundantes Netzteilsystem

main base module for redundant power supply system

BIR_EL v AT AHEAN—R 2= |

Hauptbaugruppentréager mit redundanter Spannungsversorgung

redundant power supply base module

Hauptbildschirm base screen A— A [
Hauptkontakt main contact FHA
Hauptmodul main module AR =
Hauptprogramm main routine program AL N—F T s T A
Hauptschalter main switch FAA v F
Hauptschaltkreis main circuit ESE)ES
Hauptsteuerelement main control element FE A R 1
Header Header ~y B
Header header ~ HES
Hebevorrichtung lifter oz
Heften mit einem Heftfaden basting LDlF
Heizung heating I
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Heizung heater b—X
Helium helium gas YT LT A
Helligkeit einstellen change brightness i R R
herstellen, Herstellung manufacture il
Hersteller manufacturer A=
Herstellungskosten manufacture cost LSS LN i
Herstellungsverfahren manufacture procedure s T
herunterladen, Download download Ayra—R
hexadezimal hexadecimal 16154
Hexadezimalkonstante hexadecimal constant 161 E £
Hilfe help ~)V
Hilfsachse, Nebenachse auxiliary axis it By il
hinauszdgern stall A b=
Hinweis note J—h
hinzuftigen add BN
hinzugefuigte Funktion added function ks
hitzebestandig heat-resistive (type) MY
hochauflésend high-resolution e fiRAG

hocheffizienter Premium-IPM-Motor

premium high-efficiency IPM motor

hochempfindlich high sensitivity 1R

hochfrequent high frequency = a1

hochfrequenter Nahbereich high frequency proximity mEE IR #EAA >~ T
hochgiftige Substanzen strong acidic substances TREA IR E
hochintegrierte Schaltung (LSI) custom LSI 71 A4S LLSI
hochintensiv high intensity RS

Hochleistungsmodul QCPU

High Performance model QCPU

INART F—~< 2 AET LQCPU

Hochspannung high voltage i FEE

Hohe height S

hoher Langarm high long arm AT — A
horizontal horizontal KA
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horizontale Mitte horizontal center e dq
Host-Adresse host address BRART RLA
Host-Maschine host machine A
Host-Name host name WA N4
Host-Station host station H &
Hub stroke 1TH2
Hub hub INT
Huckepack piggyback EX—y 7
Hysterese hysteresis i 7 PR
Hysterese hysterisis EAXAT YA
Hysteresebreite hysteresis width S AV
Hystereseverlust hysteresis loss = A RS = |
IBM-PC/AT-kompatibler Computer IBM-PC/AT-compatible personal computer DQS/V/X/ =2 >/
IC, integrierter Schaltkreis IC, integrated circuit LYl
IDC-Klemmenblockadapter IDC terminal block adapter E#mFaT ¥ 7%
IDC-Werkzeug IDC tool FEH#TE
Ideallinie ideal line HAH R
im Lieferumfang enthaltene Teile purchased parts ARG
im Speicher hinterlegte E/A memory-mapped 1I/0 A€V ~v 7 RFI/O
Im Uhrzeigersinn clockwise yEIEIN;
Impedanz impedance A E—F R

Impedanzwandler

impedance converter

A= R

Import import A R —h
Import, importieren import FEIA T

Impuls pulse YAV
Impulsausgabe pulse output 7V AT
Impulsausgabeanweisung Pulse output instruction 7V A )

Impulsausgabemodus

pulse output mode

SV A E— R

Impulsbefehl

pulse command

2L A4

Impulscode

pulse code

7NV AR R
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Impulseingang pulse input 7V A NS
Impulseingangsgeschwindigkeit pulse input speed 7NV AN

Impulseingangsmodul

pulse input module

IVAANT = b

Impulseingangsmodus

pulse input mode

IV AANSTE— R

Impulserfassung

pulse catch

INNVAX Y v T

Impulserfassungseingang

pulse catch input

INVAE Y v FANT)

Impulsfolgenausgabe pulse train output 7V AFINH T
Impulsfolgenbefehl pulse train command PV ZFNFR
Impulsfolgeneingang pulse train input 2NV ABI AT
Impulsfrequenz pulse frequency 7NV A JE
Impulsgeber pulse encoder INVAT A=K

Impulsgenerator

pulse generator

INPVAY 2 L—H

Impulsgenerator

pulse generator

IRV AFEAELR

Impulskonvertierung, Umformung in Impulsform

pulse conversion, convert into pulse form

2V &AL

Impulsmessungsmethode

pulse measurement mode

SV AREE—F

Impulsmessung-Startbefehl (SM 1898)

pulse measurement start command (SM1898)

L A E B AGFE 4 (SM1898)

Impulssignal

pulse signal

SV AE

Impulsstarter

impulse starter

AV IN)VAR AR —ZR

Impulssteuerungsmethode pulse control method 7V AT v
Impulstypspalte pulse column type PNV G AT
Impulsweite pulse width VN
Impulsweitenmodulation pulse width modulation 7NV AR

Impulsweitenmodulationsanweisung

Pulse width modulation instruction

P AL A

Impulszahlwert pulse count AVIZS 4

in Betrieb sein operating LR

in Bit-Einheiten in units of bits vy hHAfT

in einem Arbeitsgang one touch U H T

in einer Reihe in line A 741

in Position, Position erreicht

in-position

A VIR a v

in Richtung absteigender Adressen

address decreasing direction

7 R LR FHR
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in Richtung aufsteigender Adressen | address increasing direction T R L AT A
in SPS schreiben Write to PLC PCEiA
in Wort-Einheiten in units of words U — RHAL

Inbetriebnahme

initial start

A =% I)VAX— |

Inbetriebnahme start up e Eh)
Inbetriebnahmeschalter start-up switch EEh A A > F
Inbetriebnahmewahlschalter start-up setting switch ELEIER E A A v T
Index index AT T A

Indexregister

index register

AT T ALIRAHR

Individuation individuation a1k
individuell individual 1 51)
individuelle Fehlerinformation individual error information = 7 —{E B
individuelles Zeichen custom character S

Indizierung

index modification

ATy 7 AMESH

Indizierungstabelle

index modification table

AT v 7 AMEMT —T v

Induktion inductance AUHETH R

Induktor, Spule inductor AUHETH

Industrieabfélle industrial waste PE S BEEEY)

industrieller Reinraum industrial clean room AVHEARNIT NI Y = b— A
induzierter Strom induced current Bt RiD

Information information 15

Information zur umkehrbaren Konvertierung von Labelprogrammen

label programming reversible conversion information

TNTa T 7 A G

Information zur umkehrbaren Konvertierung von Labelprogrammen

label program reversible conversion information

T VT a7 T bR AR A

Informationen Uber Zielmodul des Remote-Passworts

remote password target module information

JE— bR D — FEf R =y MER

Inhalt eines Benutzerregistrierungsrahmens

user registration frame contents

Z— WG T L — AR

initiale Datenverarbeitung abgeschlossen

Initial data processing complete

A=Y VT — ZHET

initiale Kommunikation

initial communication

A =V XY VG

initiale Verarbeitung initial processing A = ¥ VL
initialer Operandenwert initial device value T A AHHHE
initialisierend Initializing A =% T4 X
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Initialisierung

initialization

L«

Initialisierungsprozess

initialization procedure

A =% 74 AFIE

Initialisierungsprozess der dezentralen Operandenstation

remote device station initialization procedure

UE— TS ARA =% T4 AFIE

Initialwert, Anfangswert, Werkseinstellung initial value A
Inkonsistenz inconsistency NLE RIH
Inkrement increment AT VA

inkrementale Methode

incremental method

A7) A HIVFER

inkrementales System

incremental system

AT VA EIVY AT A

Inkrementalgeber incremental encoder ATV AENVTa—F
Inkrementalgeberkabel incremental encoder cable A7) AE VR —T L

Inkrementalpositionierung

incremental positioning

A7) R HNALERD

Inkrementmethode

increment method

A7) A RHR

Innendurchmesser

inside diameter

B

Innensechskantschraube

Allen-head bolt

ST E RV R

In-Position-Bereich

in-position range

AR T T g

In-Position-Signal

in-position signal

AR a Mg

Installation installation AT

Installation installation Bgia

Installation installation Hefshir
Installationsablauf installation procedure A4 A M—)VFIA
Installationsablauf fir PC-Steckkarte PC board implementation process  Fetii 3%
installieren install A A =)L
Integrationsdichte integration density R
Intelligent Intelligent A7

intelligente Station

intelligent device station

ATV hTFARAL AT

intelligentes Kommunikationsmodul

intelligent communication module

A7V Vv bhala=r—vara=yh

intelligentes Modul

intelligent device module

LTV Vxy hFAL Rz |

intelligentes Modul

intelligent module

foF YV b=y |

Intensitéat

intensity

)i

Interface, Schnittstelle

interface

A HF—Tz—R
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Interferenz interference EIEIS T
Interferenzbereich interference area R
internes Relais internal relay WY L—

Internet

internet

Ak S

Internetanbieter

internet service provider

AUE—Fy M —ERXAT m ALK

Internetverbindung

internet connection service

S =y MERY— %

Interpolationssteuerung

interpolation control

7 e )

Interpolator

interpolator

A BRL—H

interpretatives BASIC

interpretive BASIC

A 27 ZJEBASIC

Interrupt durch Sondermodul

intelligent interrupt

AT YTy NEY AL

Interrupt, Unterbrechung

interrupt

FIA I

Interrupt-Modul

interrupt module

FliAHa = bk

Interrupt-Programm-Uberwachungsliste

interrupt program monitor list

AR T v 7T h—RE=4

invertieren invert Beiis
lonenbilanz, lonengleichgewicht ion balance AFLNT A
lonenerzeugungsmethode ion generation method A FREFH A

lonenstrommessung

ion current measurement

A B E

IP-Adresse des Standardrouters

default router IP address

FI7 4 MN—XIPT KL &

Isolation isolation TAL—T gy
Isolation insulation LS
Isolationsmessgeréat megger AT —
Isolationspriifung insulation test o alR
Isolationswiderstand insulation resistance EEZ SR

Isolator isolator TAL—F—

isolierte Aderendhilse

sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve

AN — T A i

isolierter Umrichter

insulated transformer

fufx b7 oA

Istwert present value (PV) BUEfE
JAN-Code JAN code JAN=— F
JIS-Code JIS code JIS—F
Jog jog vas
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Joint-Venture-Unternehmen joint-ventured enterprise B
Kabel cable =7V
Kabel cable =7 LR

Kabel fur Stecker/Klemmenblock-Konvertermodul

cable for connector/terminal block converter module

axy FhmteEfaa =y NRr—7 1

Kabelbaum harness INT A
Kabeldaten cable specifications =T ALEE
Kabelmarkierung mark tube ~—JFa—7
Kabelschneider cable cutter VA%
kabelsparend wire saving B B
Kabelstrang bundle wire AR
Kafiglaufermotor squirrel-cage motor MNIIBE—H
Kalibrierung calibration BIE

Kaltkathodenfluoreszenzlampe

cold cathode fluorescent tube

i PO

Kaltstart cold start a—)b RAHZ— |
Kamera camera AT
Kameraerweiterungsmodul camera extension module A ZHR L= |k
Kamerakabel camera cable AT r—"T )
Kameranetzteil camera power supply 7 A T EIR
kammformige Drahtabdeckung comb-shaped wiring cover < LIBERHR A R —
Kanal duct VAN

Kanal channel F v I
Kanalauswahl channel selection F ¥ o RIVIER

Kanalnummer

channel number

F v RN EE

Kanalwahlschalter

channel number setting switch

F ¥ RNV NOREAA v F

Kanalwahlschalter

channel selection switch

T ¥ RINRIRAA T

Kanalwechselaufforderung

Channel change request

T VRNV T ER

Kanalwechselbefehl

channel change command

F v U RIVEERRS

Kante, Flanke edge TyY
Kantenanhebung, Kantenscharfung  edge enhancement T v ViR
Kanteneinstechen corner stitching FAREN
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Kapazitat, Bereich, Platz

capacity, area, space

o}
i

Karteninformationen zum dezentralen Terminal

remote terminal card information

UEe—FF—IF 00— FiEH#

Kartenlesegerat

card reader

N—FK V=%

Kaskadenregelkreis

cascade mode

AT —RFE—FK

Kaskadenschaltung

cascade connection

A — KRBk

Kategorie Arbeitsplatz

category workspace

NT Y U= A=A

Kathode

cathode

<~ A F AR

Kegel

taper

?‘*\__‘/\0\__‘

Kein Protokollierungs-Log

No protocol execution log

7a h a)VETERS L

kein, keine none 7L
keine/gerade/ungerade none/even/odd /R AR A

kg kg =B
klappbare Abdeckung hinged cover WERAS & Ay N —

klappbare Frontabdeckung

pop-up faceplate

RN TPT 7 2—ATL—h

Klasse class 77 A
Klemme clamp 770
Klemme terminal Ui

Klemmenanschluss

clamp fitting

7o 74e R

Klemmenblock-Konverter

terminal block converter module

Ui B AL = b

Klemmenleiste terminal block Ui -5

klicken click 707
Klinkenbuchse jack socket XY vy b
km km E=:

Knoten node J—=F
Knotenadresse node address J—=F7 KL XA
koaxial reflektierend coaxial reflective EEE Sy

koaxial vertikal coaxial vertical [ iy % S
Koaxialkabel co-axial cable [AlH o — 7 1
Koeffizient coefficient 3

koexistierende Netzwerkroute

co-existence network route

Ry bU— 7 @BERE
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Kohlendioxid carbon dioxide gas TR bR R T A
Kollektor collector a4

Kollimatorlinse

collimator lens

aAYA—=pL X

Kombination combination Uik 7

kombiniertes E/A-Modul I/0 combined module ARG =y b
Kommentar comment a A b
Kommentareingabe comment input axXMAT)

Kommentargruppe

comment group

aRxX NI NN—T

Kommentarkapazitat

comment capacity

A MR

Kommentarstatement comment statement A RNAT— KA
Kommunikation communication =
Kommunikation communication W5

Kommunikation mit Speicherkarte

communicate with memory card

AFE Y T — R~HEIk

Kommunikation unter Verwendung des Direktzugriffspuffers

communication using the random access buffer

FURLRT IR ARANNYy 7 7IZ L BRME

Kommunikationsdaten communication data RIgT —%
Kommunikationseinstellung communication setting selection Pt — TR
Kommunikationsgeschwindigkeit communication speed 5
Kommunikationsmodul communication module fFHR—L=> k

Kommunikationsprotokoll

communication protocol

WE7e han

Kommunikationsschnittstelle

communication port

AR —

Kompatibilitat

compatibility

HAf

Kompensation des Uberschwingungsbetrags

Overshoot amount compensation

F— T a— FNEBRIE

Kompilierung

compilation

L NA )

komplementar

complementary

=N )

komplett geschlossene Regelschleife

Fully closed loop control

Ty a— R Rl

komplett geschlossene Regelschleife

Fully closed loop control

T a— X R )L— S

Komponente/Bauteil

component/part

Hl ih

Komponenten-Master

component master

FERR~ A X —

Kompressor, Verdichter

compressor

ar7lyt—

Kondensator

condenser

=N AN
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Kondensator zur Blindleistungskompensation

phase-advanced condenser

EH= T oY

Kondensatorriickkopplung

capacitor feedback

2T A

Kondensator-Speicher

capacitor backup

AT YNy I T T

Kondensatortyp capacitance type A A
Konfigurator configurator a7 4 FalL—H
Konformitatsbestimmung conforming article Efh

Konigswelle master shaft ~ A A
Konkurrent competitive opponent i A — T —
Konsole console a Y —)v

Konsolenanschluss

console connection

N % -3

konstant

constant

SN

konstante Zykluszeit

constant scan

AAE L N AF

Konstruktionsénderung design change Baar
Kontakt contact B

Kontakt Positioniersteuerung contact positioning control & C 1L D I
Kontaktausgabe contact output PR
Kontaktausgabemodul contact output module BRa=y
Kontakteingang contact input AT
kontaktfreie Messung non-contact detection Fepefbir
kontaktloser Eingang non-contact input AT
Kontaktplan ladder diagram ] B [
Kontaktplan ladder 74—
Kontaktplan ladder diagram 72—

Kontaktplanprogramm

ladder program

FHE =T s T A

Kontaminanten contaminants 1HYE
kontinuierlich, fortlaufend continuous HE
kontinuierlicher Arbeitsbereich continuous running range L0 T R B
Kontrast contrast a2 k7 A b

Kontrasteinstellung

contrast setting

v b7 A M

Kontrastment

Contrast menu

AR TANHEA=a—
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Kontrolleur inspector R B
Kontrollkastchen checkbox Frxv IRy 7 A
Kontrollkastchen, Optionsschaltflache radio button TIUFRE
Kontur shape 2N
Konturzeichnung outline drawing PASIAR
konvertieren convert 2
Konvertierung zu ASCII Conversion to ASCII ASCITZ: i
Koordinate coordinate JEE A
Koordinatenachse coordinate axes A A i
kopieren copy aE—
Kopierquelle copy source o —Jt
Koppelung coupling TN T
Korona-Entladung corona discharge awu iR
korrosionsbesténdig corrosion-proof (type) [EEesiZ
Kosten cost =S
Kran Crane J L=
Kreisbogen arc il
Kreisbogen, Lichtbogen arc T—=7
Kreisbogen, Lichtbogen arc A5
Kreisfrequenz, Winkelfrequenz angular frequency £ JE I E
Kreisinterpolation circular interpolation 0t
Kreuzschlitzschraubendreher cross-point driver 7T ARLBEIL(TT A RT A /3—)

Kriechgeschwindigkeit creep speed 7 ) —7HE
Kriechgeschwindigkeitspfad sneak path [5] 0 JA 2
Kugelumlaufspindel ball screw AN V%
Kuhlkorperiiberhitzung heatsink overheat 7 4 BB
Kiihlung cooling A

kumulierter Impuls

accumulated pulse

NIV S

Kunde

client

7 74Tk

Kundenseite

client side

7747 M
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kuppelartig dome type R— 2055
Kupplung clutch 77T
Kurve curve 0
Kurvenscheibe cam curve 71 2 il
kurz, Kurzschluss short, short circuit a—h
Kurzschluss short-circuiting 5%
kurzzeitig auftretendes Drehmoment instantaneously occurring torque — B#IFFEAE KL
Label, Etikett label 7 )b
Labelprogramm label program VA U= T/ AN
Ladungspumpe charge pump Fr—T R
Lage proximity T
Lageimpuls position pulse DL NIV A
Lagenachfiihrungsregelung Position follow-up control (VAERIEERSHIE
Lagenjustierung position adjustment AL E AR IE
Lager, Lagerung bearing Y
Lagerbestand inventory 15 Je
Lageregelkreis position loop NN —T
Lageregelung position control (A
Lageregler position controller fifE=> ho—7
Lageriickmeldung positioning feedback L7 4 — NNy
Lagerung, Lagerhaltung warehousing PN
Lampenlast lamp load 7 v A
Lange length rEa
Lange Length VT A
langfristige Investition long-term inventory A AL
Langzeittest endurance test it A G BR
Lappen lapping A=
Laser laser L—HF—
Laserdiode laser diode L—E A= R
Laser-Ein-/Ausschalt-Timing laser on/off timing L —H#ON/OFF4% A X v 7
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Laseremission laser emission L—EL
Laseremission-Warnanzeige laser emission warning indicator L— R A T
Laserinterferometer laser interferometer L— =Ty
Laserleistungsmesser laser power meter L—RT = =%
Laserscanner laser scanner L—H—2 %y
Lasersensor laser sensor L—H =
Laser-Shutter laser shutter L=y F—
Lasersteuerung-Eingangsklemme laser control input terminal L — I T S
Laserstopp-Timing laser stop timing L—PEIEZ A I
Laser-Wegmesssensor laser displacement sensor L— P —Efr
Last an der Motorwelle load torque to motor shaft T — R AR LY
Last in positiver Logik source load V—AZAm— R
Lastimpedanz load impedance AffA L E—F R
Last-in-first-out-Prinzip [LIFO-Prinzip] last in, first out method [LIFO method] # AJGHii%
Lastmesser load meter a— R A—%
Lastminderung, Unterlastung derating TAL—=T 4T

Lastmoment moment load E— AL MiE
Lastseite load side B i
Lasttragheitsmomentenverhaltnis load inertia moment ratio AMEEE—A 2 M
Lastverhaltnis load ratio A far =R
Lastwiderstand resistance load A m

Latch latch VR

Latch latch 7T

Latch Batteriespannung niedrig battery low latch NyTUIKRFZ vF
Latch-Bereich I6schen latch clear TZyFI U7
Latch-Bereich I6schen latch clear operation 7T 7 VT EAE
Latch-Merker latch relay ZvF U L—

Latch-Operand

latch device

7 FFIA A

Latch-Operandenbereich

latch range

7 v FH#ipH

Latch-Relais

latching relay

ZvF JL—
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Latch-Schaltkreis

latch circuit

Z v FalE

Latch-zahlereingang

latch counter input

7y FANTHNT)

Latch-Zahlereingangssignal

latch counter input signal

TyFho 2 ANIEF

Latch-Zahlwert

latch count value

Ty FhU L ME

Latch-Zahlwertnummer

latch count value number

TyFAU Ly MEES

Laufwerk, Antrieb drive NI4T
Laufwerksbezeichnung drive name NI A 74
Laufwerksnummer drive number K7 A 7 No.
Laufwerksnummer drive number NIAT7HS
Laufwerksspeicher drive memory NI4T AEY
Layout layout VAT Tk
LCD-Monitor LCD monitor T =%
Lebensdauer useful life [ERARREE
lecken, undicht sein leak IR
Leckstrom leakage current RALED
Leckstrom leakage current RN
leer/frei/reserviert empty/vacant/reserved 7%

leerer Bereich Empty Area 78 X FEI

Leermodul dummy module HI—a=vyh
Leerschritt space AR A
Leerstelle, Leerschritt space EilE

leicht erkannbar easy-to-see AT
Leistung power EER

Leistung power rate N —L— |
Leistungsanschluss power connector e R
Leistungsaufnahme power consumption HEHE )

Leistungskontrollleuchte

power lamp

N —Z o F

Leistungs-Offset, Netzschwankung

power offset

NI—F 7w b

Leistungsschalter

no fuse breaker

/J—kt 1‘*7\]@[&5‘%}%

Leistungsschalter

no fuse breaker

J—ta—XTL—%

65




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
FAYE e BAGE
Leistungstest performance test P REFABR
Leiter conductor aE L
Leiterplatte printed circuit board AV Y

leitungsgebundene Transiente (Burst) nach IEC 61000-4-4 fir Strom und Spannungskreise

fast transient burst test

77 AbRTrYar b= B

Leitungsrauschen

line noise

T AR

Leitungsrauschfilter

line noise filter

FGA LV IART 4 IVE

Leitungstiberwachung line monitor TA =S
Leitungsunterbrechung wire disconnection W

Leseanweisung fiir gemessenen Impulswert (ICPLSRD1(P)) |Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P) | »</L 2 |l H L4 (ICPLSRD1(P))
Leseanweisung fiir Latch-Zahlwert (ICLTHRD1(P)) latch count value read instruction ICLTHRD1(P)) |Z v F % 7 > MEFEH L4 (ICLTHRD1(P)
letzter Fehlercode Latest error code BT 7—a—R
Leuchtstofflampe incandescent lamp HEVZ T
Lichtbogenbarriere arc barrier 7= ¥
Lichtbogenbildung arc discharge 7 — 7 &
lichtempfindliches Element light-receiving element ZFET
Lichtleiterkabel optical fiber cable W7 7 AN=—T )
Lichtmengenverteilung light quantity distribution DI if]

Lichtquelle light source TR

Lichtschranke optoelectronic switch HEAA v TF
Lichtvorhang light curtain TA N Ih—T
Lieferant distributor TAAN) Ea—X
Lieferbedingung purchase specification i B AR
Lieferdatum delivery date ]

Lieferhinweis delivery note M REE

liefern supply fik#a

liefern an deliver to FIEL

Lieferung delivery LAUN
Lieferung/Belastung delivery/load HH e
Lieferverzdgerung delivery delay A

liest Modulserviceintervall

reads module service interval

o= M —E A EREHH
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lineare Skala linear scale V=7 Rr—)u
lineare Spannung linear voltage V=7 T

linearer Induktionsmotor

linear inductive motor

V=T HEE—H

Lineargleichstrommotor

linear DC motor

V=7 HEE—H

Linearinterpolation linear interpolation method B AR A [
linearisieren linearize V=774 X
Linearitat linearity [ER 73
Linearmotor linear motor V=7%—%

Linearschrittmotor

linear pulse motor

V=T )L RAE—H

Linearservomotor

linear servo motor

V=7 Y —RE—X%

Linearsynchronmotor linear synchronous motor V=7 R#E—~
Linearvibrationsmotor linear vibration motor U =7 IRE)E—
Linearzahler linear counter V=T o4
Linie line [

Linienart line type FA
Linienbreite line width TR
Liniengeschwindigkeit line speed TA
Linientyp line type A

Link link vz

Link-Aktualisierung

link refresh

Voo l7bvyva

Link-Aktualisierungsanweisung

link refresh instruction

Vo7 )7Ly ya s

Link-Aktualisierungszeit

link refresh time

Voo 070y vaXAh

Link-Daten

link data

Vo r5—X4

Link-Direktoperand

link direct device

Vo7 B VLT BT A

Link-ID-Einstellschalter

link ID setting switch

U ZIDREAA v F

Link-Merker

link relay

Vo7 JLr—

Link-Modul

link module

Vor7a=vyh

Link-Operand

link device

VT R

Link-Parameter

link parameter

VoI NNTA =X

Link-Prioritat

link priority

VB
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Link-Register

link register

oI VLIPAHR

Link-Register-Hochgeschwindigkeitsbereich

link register high-speed area

Uo7 LA

Linkslauf

reverse rotation

SULL R

Link-Sondermerker

link special relay

U7 gkl L—

Link-Sonderregister

link special register

UINGA L N

Link-Zyklus

link scan

Vo7 AFxy v

Link-Zykluszeit

link scan time

Vo AXxy A A

Linsenabdeckung lens cover Ly AR N—
Liste list —

Liste list fili J—%2

Liste der E/A-Signale list of I/O signals AHAEZ—E
Liste der Prozesse list of processes TNEZE

Liste der Skriptdateien

script file list

27 )75

Liste verwendeter Operanden

list of used devices

TN AER Y A B

Lithium lithium UF oL
Lithiumbatterie lithium battery U0 LE
Lithiumgehalt lithium content UFvULEHE
Litze stranded wire QU

Lizens license TAESR
L-Klammer L-bracket L& R

lockerungssichere Schraube

lock-tight screw

By oA A RRY

Logik logic nYy
Logikrelaisschaltung relay logic circuit U L —imBR[E]
Logikschaltung logic switching 7Yy 7 gl

lokal local o—J v

lokale Beschaffungsrate local purchase rate Bl Hi g =R

lokale Operanden Start/Ende Local dev. start/end 2= VT A RS
lokale Produktion local production i B

lokale Station local station 02— 7 VIR

lokale Variable local variable 0 — b VER
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lokaler Link-Operand local link device n—H N T TINA A
lokaler Operand local device 0—H )T A A
lokaler Pointer local pointer a— VIR A K
lokales Link-Relais local link relay a—AgnNy 7 r—
lokales Modul local module a—fa=y h
Lokalisierung localization Bl
Los lot =
l6schen clear 77
loschen delete HIlBR
Loschmodus clear mode 7V T7E—F
Lotanschluss solder terminal XA TED T T
Loten soldering HH AT
Lotflussmittel solder flux IATET Ty 7 A
l6tfrei no soldering NV R T & R U D AR
lotfreier Klemmenblock solderless terminal JF 75 S 1
l6tfreier Stecker solderless plug [EEH A ST T T
Lotmetall solder (N &)
Lotstellenprifung solder inspection LA TR A
Lottyp soldering type N ENFHEAT
Luftdusche air shower Ty U—
Lufterfehler fan fault 77 R
Luftersteuerung ventilation control A4
Luftfilter air filter =TT 4 VH
Luftungsoffnung ventilating hole AL
Luftwalze air cylinder =7 YUK
m m A— kv
Magnet magnet Wt
magnetisch magnetic e
Magnetischer Widerstand flux-resistance [peay:illca
Magnetpulverbremse powder brake NG HE—T L—F
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Magnetspule

solenoid

JVL /AR

Magnetventil solenoid valve Jyv /A RS
Mal times [EIE~o
Managementdiagramm management diagram ey
Managementebene management level B K UE
Managementsystem management system BELL AT L
Manager manager B
Manchester-Code Manchester code ~ U F = A B
Manchester-Methode Manchester method ~ o F A KK
Mantisse mantissa BRHER

manuell, von Hand, Handbuch manual ~=a 7

manueller Betrieb, Handbetrieb

manual mode

=27 )E—FK

manueller Impulsgeber manual pulsar FH L
manueller Reset manual reset FEES
manueller Schalter manual switch FEAA v F
markieren, Marke, Grenze mark Fl5-
Markiergerat, Kennzeichnungseinheit ' marking unit ~—
Markierungsinformationen marking information ~—F T
Markierungsprozess marking processing ~—% 7B
Maschinen machinery N Tk
Maschinenanlage machinery PeARAE
Maschinendiagnosegeréat machine analyzer/Machine analyzer ~3 > 7 7} A %

Maschinenrichtlinie

Machinery Directive

PR

Maschinensteuerung

machine controller

~vrayika—IJ

Masken-ROM masked ROM ~ A7 ROM
Masken-Status mask status VAN -
Maskensteuerung mask control ~ A7 Hil4E

Masse mass HE

Massebolzen ground stud 7oy RAK Y R
Massentragheitsmoment inertia A F—Tx
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Massentragheitsmoment

moment of inertia

BHETE— X b

Masseschleife

ground loop

77 Fv—"7

Mafinahmen gegen Rauschen

measures against noise

J A RRR

Master

master

B

Master-/lokales Modul

master/local module

v A la—H = K

Master-Austausch

master switching

~ AZ YL 2

Master-Modul

master module

T AH = K

Master-Slave

Master-slave

T AF—AL—T

Master-Slave-Betrieb

Master-slave operation

< AR AL — T jEE

Master-Station

master station

~ AKX JF

Master-Steueranweisung

master control instruction

Vv AK a ko —)Lg

Master-Steuerung

master control

VAHF A ha—)

Material material ME

Material material o
Materialeingangskontrolle inspection of in-coming materials % A4
Materialermiidung metal fatigue &R T
Matrix-Eingabeanweisung Matrix input instruction ~ b U7 A AT
Maus mouse ~ A
Mausbedienung mouse operation ~ U AME

maximale Anzahl Einstellungen maximum number of settings B KR E K

maximale Anzahl gesetzter Stationen maximum number of set stations i K% & 4k
maximale Anzahl Parametereinstellungen | maximum number of parameter settings & K/XT A — Z &% EAEL
maximale Distanz zwischen Hub und Knoten maximum distance between hub and node /~7" &  — R E i
maximale Geschwindigkeit, maximale Drehzahl ' maximum speed SN EIL Ui
maximaler Digitalwert maximum digital value T4 D H IV KR
Maximalwert maximum value e KA

M-Code M code M=t— |
mechanischer Ursprung mechanical origin e T
mechanisches System mechanical system Bt R

mechanisches System mechanical system A T KA
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Median median AT 4T
Mehrfachfunktion multi-function EZ) 1=
Mehrfachphasenimpuls multi-phase pulse 2L A
Mehrheitswahlrecht majority vote system ZHR T AT I

Mehrkanalanschluss

multi-channel connection

0% v Ak GV VI

mehrstufiges Geblase

sequential fan

DA/AVAVE S e

Membrandruck

membrane pressure

s

Mensch-Maschine-Schnittstelle

man-machine interface

vrwAUE T 2 — R

Menu

menu

A= a—

Menu der allgemeinen Fehlerinformation

common error information menu

=7 —@EFHRA = 2 —

Menu der Fehlerinformation

error information menu

T 7 —FHRA =2 —

Menu der Fehler-Reset-Auswahl

error reset selection menu

T T —fRERIBINA = = —

Ment der individuellen Fehlerinformation

individual error information menu

=7 —EBIEHRA == —

Meni zum Beenden der fortgesetzten Pop-up-Unterdriickung

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7Ty TEEIREIRIRAE T A = 2 —

Men zur fortgesetzten Pop-up-Unterdriickung

Pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7T TERREfRIR A = 2 —

Menudefinitionsdatei

menu definition file

Ama—ERT7AIN

Meniikonfiguration menu configuration A = 2 — R
Mentileiste menu bar A= —/3N—
MenU-Transition menu transition A = a2 —ER
Merker zurticksetzen reset coil Vtey hagw
Messabstand detecting distance Fi HH BE A
Messbereich detection zone o HH BB
Messbolzen bolt gauge X =Y
Messgenauigkeit measuring accuracy T RS
MeRgenauigkeit in Bezug auf den Skalenendwert ' accuracy to full-scale TIVAT - VKT A E
Messgerat gauge g
Messgeréatetyp meter type A — X FESH
Messinstrument metering instrument EET
Messinstrument panelmeter NIV A —H
Messrelais meter relay A—=F—=1 L—
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Messschieber

vernier caliper

J XA

Messung sampling processing VAN R 5
Messung measurement M E

Messwert sampling value AN ING/ )
Messzeit sampling time VNI
Messzyklus sampling period o7 T EM
Metall, metallenes Objekt metal, metal object &R

Metallform metallic mold &7

Methode der Verstarkungseinstellung

gain setting mode

TA EREE— R

mg

mg

VT T A

Micro QR Codes

micro QR codes

~A 7 uQR=a—F

Micro-Computer

microcomputer

<A

Micro-Computer-Anschluss

microcomputer connection

~A 3B

Micro-Computer-Modus

microcomputer mode

A arE— R

Micro-Computer-Platine

microcomputer board

~A AR — R

Micro-Computer-Programmaufruf

microcomputer program call

~Afarrurssha—n

Micro-Computer-Programmbereich

microcomputer program area

YA arru s LT

Millisekunde (ms)

millisecond

TUB

Miniaturrelais

miniature relay

=FaT7 VL—

minimaler Digitalwert

minimum digital value

F 4 U HVEIME

Minimalwert Minimum value w/ME
minus-/plusschaltend, negative/positive Logik |sink/source type T — A
minusschaltend sink type I EAT
minusschaltend positive common TITAAE
minusschaltender Eingang, Eingang mit negativer Logk | sink input NS

mit begrenztem Zyklus limit cycle method Vv hA70E
mit Diode diode method A A — KFHK

mit integrierter Steuerung controller-integrated type 2y ha—7 N
Mitlaufer follower TEE

Mitteilung message Ay—v
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Mitteilungs-Tag message tag A= T
Mittellinie center line NV e
Mittellinie center line LR

mitteltrage Sicherung

medium time-lag fuse

STATLEA LT T a—R

Mittelwertbildung

averaging

Ty

Mittenposition erfassen

scanning center position

ATy VUL E

mittlere Zeiteinstellung average time setting value EEEIRE AT R EfiE
mittleres Tragheitsmoment medium inertia M
mm mm U A—=FV

mnemonische Sprache

mnemonic language

===y S

Mobiltelefon cellular phone, mobile phone RS
Modell Model I
Modell model T4
Modell model PeAE
Modellnummer model number T
Modellwechsel model changeover ARG RR
Modem modem T A

Modemschnittstellenmodul

modem interface module

EFLAH T 2— A=y |k

Modul modulus EFV2T R
Modul module L=k
Modul bereit Module READY 2 =v FREADY

Modul fiir 1:n-Verbindung

multidrop link module

~NVF Ry Y=y hk

Modul fir Kompaktbaugruppentrager

slim type main base module

AU DA FHAN— 2=y |

Modul lesen

module read

2=y Mt

Modul, dessen Sicherung ausgeldst hat

fuse blown module

ta— XMW=y k

Modul/Modulaustausch

module/module replacement

L= b A

Modul/Modulterminal

module/module terminal

L= b

Modulanschluss

module connector

o=y haxs X

Modulanschluss

module connection

= bEfE

Modulanschlusshaken

module connecting hook

2=y MR T 7
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Modularisierung

modularization

£ 2—1k

Modulauffrischungszeit

module refresh time

=y hU 7L v

Modulauswahl

module selection

== hER

Modulbefestigung

module fixing bracket

2=y MEEREE

Modulbefestigungsbohrung

module fixing hole

2= MEEKR

Modulbefestigungsbohrung

module fixing hole

2=y MEEAR VRN

Modulbefestigungshaken

module fixing hook

o=y NEEHZ v 7

Modulbefestigungsschraube

module fixing screw

o=y MEERY

Modulbefestigungssicherung

module fixing projection

o= MEEHHZEE

Moduldraufsicht

module top view

=y bR

Moduleinstellment

module setting menu

B4

=y FREA = 2—

Modulfrontansicht

module front view

= MATHERR

Modulinformationen

module information

o= MEH

Modulmodellnamen lesen

module model name read

o=y MELTH L

Modulmontagebohrung

module mounting hole

2=y MR RO

Modulmontageschraube

module mounting screw

L=y PRV AT RY

Modulmontageverriegelung

module mounting lever

Z=v MGEH L

Modulname

module name

L=y ME4

Modulnetzklemme

module power supply terminal

2=y NERGT

Modulnetzteil

module power supply part

=y bR

Modulparameter

module parameter

L=y fRNTA=H

Modulprifung

module verify

= FRE

Modulstart-E/A-Nr.

module start I/O No.

=y MEEAIO No.

Modulsteckplatzadresse

Module mounting address

oz NEEET KL R

Modulwechsel wahrend des Betriebs

online module change

Ay IA vy Ml

Modulzugriff

module access device

2=y T I EBATINA R

Modus der Referenzpositionsrickfahrt

home position return mode

AR E— R

Modus des dezentralen Netzwerks

remote network mode

E—bFy hE— R

Modus erfassen

list mode

YA pE— R

Modus, Betriebsart

mode

F—F
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Monitorkabel

monitor cable

=X =T

monochrome monochrome T/ 7R
monolithischer IC (MIC) monolithic IC (MIC) £/ Vv 7IC
Montage assembly HHIRNT T
Montageabstand mounting pitch Hft ey F
Montagebohrung mounting hole i QIEDEBIIN
Montagebuigel fixing bracket 4 i
Montagebuigel mounting bracket Buftir 4 A
Montageflache mounting surface B A4 i
Montagelasche mounting tab HUfh i) #
Montagelinie assembly line FASLT A v
Montagerichtung mounting direction B £4F 5 m)
Montageschiene mounting rail By fHrr—n
Montageschraube mounting screw o=y
Montageschraube der Abdeckung cover mounting screw A AN—=fHF T
Montageumgebung mounting environment B0 ) BR5E
Montagezapfen mounting stud B FFAH > R
Montagezeichnung assembly drawing HHAT X

Motion, Bewegung motion T—var

Motion-Control

motion control

T = Al

Motion-Controller

Motion controller

T—vgryarybhbo—7

Motion-Controller-CPU

Motion CPU

t— 3 CPU

Motion-Controller-CPU

motion controller CPU

T—vzgryary hba—7CPU

Motion-Modul

Motion module

EF—Ygra=y bk

Motor

motor

T—X

Motor mit Anlaufkondensator

capacitor operation type motor

3T YRR E— X

Motor mit Bremse

motor with brake

T L—FffE—#%

Motordrehmoment motor torque ET—X ML
Motordrehzahl motor speed E— X [HHREL
Motordrehzahl motor speed T K
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Motorerregerstrom motor exciting current E— X b AR i

Motorflansch-Drehrichtung

motor flange direction

Motorkombination fehlerhaft Motor combination error E— A AT RE
Motorkonstante motor constant E—XEHK
Motorlastverhéltnis motor load ratio E—FAMRE
motorloser Betrieb motor-less operation E—H g LR
Motornennstrom rated motor current E— X ERE
Motorrahmennummer motor frame number E—F DO EE
Motorstartsignal motor drive command T— X BEE R4
Motorstrom Motor current value E— X BE

Motorthermistorschnittstelle

motor thermistor interface

TP —=IRFA L F =T =R

Motorverriegelung

motor lock

E—HFuav7

Motorwarmekoeffizient

motor hot coefficient

E—H KRy MEE

Motorzuleitung

motor lead wire

T—H U — i

MPU, Mikroprozessor

MPU, microprocessor

~Afr7uruatvH

Muffe

joint box

TaAf bRy A

Multi-CPU-Bereich fiir Datenlibertragung

multiple CPU high speed transmission area

~/LF CPURHEEE=Y 7

Multi-CPU-Hochgeschwindigkeitsbus

multiple CPU high speed bus

~ L FCPUM & /X %

Multi-CPU-Parameter

multiple CPU parameter

~/VFCPU/RT A —H

Multi-CPU-Speicher fir Datenilibertragung

multiple CPU high speed transmission memory

~ VT CPUM & HEE A€V

Multi-CPU-Systeme

multiple CPU systems

~)LFCPUT AT A

Multiplexer-Element

multiplex element

<~ IVF VT AEF

Multiplexer-Modul

multiplexer module

< )VFTL Y

Multiplex-Modul (Impulsverarbeitungsmodul)

pulse catch module

INNVAF Y v TF = b

Multiplikation mit 4 multiplication by 4 4
Multi-Tasks multi-tasks ~IVFE R
Muster pattern INF—
Musterbau sample making o T NAERL
Musterpriifung, Stichprobenpriifung  sampling inspection A
Musterstiick specimen 2N
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nach Auslésung/vor Auslosung

after trigger/post-trigger

~U %

nach dem Daten-Logging-Trigger

After data logging trigger

FesuEL s WY H

nach der Skalierung

after scaling

Rlr—1 > Ttk

nach Trace-Trigger

after trace trigger

FL—2 MU FH

Nadelkuhler, Nadelkiihlung

needle cooler

=— R NI —7—

Naherungsschalter proximity switch WAL v F
Naherungsverfahrweglange approach length WER

Naht seam W H
NahtschweiBautomat seam machine — Lk
Nahtschweien seam welding T NE R
Nanometer nanometer F A=k
Nano-Steuerung nano control 7= il
Nano-Technologie nanotechnology FIoTI R Y—
natiirlicher Logarithmus natural logarithm H SR

NC numerical control, NC eI
Negativbeispiel fault example k7 7V

negative Logik

negative logic

AT 4Ty

negative Logik negative logic Asm
negative Richtung negative direction W5 1A
negativer Drucktyp negative pressure type AR
Nenn-Eingangsspannung Rated input voltage ERE AT EE
Nenn-Eingangsstrom Rated input current TERE AT ) B
Nenngeschwindigkeit, Nenndrehzahl rated speed T [ i o
Nennstrom rated current TE F& TR
Neon neon X
Neongas neon gas F A H A
Netwerk network Ty hT—7
Netzdrossel AC reactor ACUT 7 bv
Netzkabelschalter flex switch Ty I AAAL T
Netzrelais lead relay U—FUL—
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Netzschalter main controller Afraryia—7
Netzstromversorgung commercial power supply 7 FH EIR
Netzteil power device NT—FA

Netzteil fir Kompaktbaugruppentrager

slim type power supply module

2 LH A TERL= b

Netzteil mit Betriebsstundenzahler

Life detection power supply module

FRHERL =Y b

Netzverteiler

power distributor

Wil AR AR

Netzwerkadresse

network address

Xy hU—27 TR

Netzwerkauffrischungsparameter

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—x

Netzwerkbetrieb

network operation

F v b U — 7 iEili

Netzwerkdiagnose

network diagnostics

Fv MU — 272

Netzwerkgesamtausdehnung

loop overall distance

Jb— TR K R

Netzwerkmodul network module Fv hU—7 2=y k
Netzwerknr. network No. *» U —27No
Netzwerknummer network number Fv NU—I FE
Netzwerkparameter network parameter Fv NU =85 A —X

Netzwerkparameter-Einstellmeni

network parameter setting screen

Ay b U= 8T Ak — Z G E

Netzwerkroute network route Fv MU — 7 @iE R
Netzwerktyp network type F v b U— 27 FER

Netzwerkverbindung

network connection

Xy b U— 7 B

Netzwerkverbindungsanbieter

network connection vendor

Xy MU= BiEE

neu entstehende MaRRe emergent measures S

neues Produkt new product B
Neustart bevor restore start before U A N7 BALART
Neuzuordnung reassignment B &

nicht gesperrter Status

unlocked status

7wy 7 RHE

Nicht-Abgeschlossen-Signal Open completion signal F—T TR
nichtkorrosives Gas noncorrosive gases FENE BT A
Nichtiibereinstimmungsausgabe mismatch output A=
niedrig low fEH

Nitrierung nitriding =1k
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Nockenschalter cam - operated switch HLAA v F
oM Nockenwelle cam shaft VRN

Normalbetriebsrauschen normal mode noise =< IVE—R /A X

Normaldarstellung normal representation S == VR

Normalphase normal phase 1EAA

NOT-AUS Forced stop SR il 45 1

NOT-AUS emergency stop RAEILR

NOT-AUS-Schalter emergency switch BBAAL vF

NOT-AUS-Schalter emergency stop s Ik

Nullabgleich zero adjustment o s

Nulldurchgangsschaltung

zero-cross switching

YorsozrzxAfvF T

Nulldurchgangsspannung

zero cross voltage

YuruoREE

Nullphasenreaktor

zero-phase reactor

FEHY T 7 hv

Nullpunktsignal zero-point signal ErleH

Nullstelle, Leer- null X )V
Nullstromerkennung zero current detection B o Bk

numerisch numeric e

numerisches Tastenfeld numeric keypad TUFx—

Nummer, Anzahl number &5

Nummern der Operandenadressen dndern change number of device points TNA R FEEE

Nut notch BIR T

obere Grenze des oberen Bereichs fiir Prozessalarm | Process alarm upper upper limit Tutv A7 I7—5 LR
obere Grenze des unteren Bereichs fiir Prozessalarm | Process alarm upper lower limit Tuv AT I7—ALETFR

obere Skalierungsgrenze

SCALING UPPER LIMIT

2r—V 7 ER

obere Verfahrwegsgrenze

upper stroke limit

ERA Fr—27U > b

oberer Controller-Bereich

controller range upper

oy ha—/L#EiH FRE

oberer Grenzschalter

upper limit switch

ERY Iy FAA T

oberer Grenzwert des Ringzahlers

ring counter upper limit value

Vo7 h B BIRE

oberer Grenzwert des unteren Bereichs fir Prozessalarm

Process alarm upper lower limit value

Tut AT T — BT RE

oberer Skalierungsgrenzwert

Scaling upper limit value

A=Y 7 FRRE
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oberer Totpunkt/unterer Totpunkt top dead center/top dead point S N

oberflachliche Unrundheit surface runout R

Oberwellen harmonics & A

Objekt object FIRZAVE /8

Objektivlinse objective lens *tpv o X

objektorientierte Scriptsprache

object script

F7Y=7 A2 YT |

offen, 6ffnen open F—7
offene Methode open method I =7
offene Phase open phase KA

offene Regelschleife open loop F—=T =
offene Richtung open direction =7 R
offene Verarbeitung open processing =7 LB

offener Modus

open mode

F—=TEF— R

offenes Anforderungssignal

open request signal

F—7 U ERIE S

Office-PC

office computer

FT 4R AL a—F

Offline-Autotuning

offline auto tuning

G774 F = NFa—=T

Offline-Test offline test F7I7A4 T A

Offnerkontakt normally closed contact b#% R

Offnung opening A —7"4k

Offnungswinkel opening angle A & A

Offset bias INAT A

Offset, Versatz offset F7&v b
Offset/Verstarkung-Einstellstatus offset/gain setting status F7ky b A URRERRE
Offset/Verstarkung-Einstellstatussignal offset/gain setting status signal F7%y b A URTERERG S

Offset/Verstarkungs-Wert

offset/gain value

F7%vy b A UE

Offset/Verstarkung-Zahlwert

offset/gain setting count

F 7% b FAURERE

Offset/Verstarkung-Zahlwert

Offset/gain setting count

* 7% v A UERERIK

Offset-Eingabeaufforderung

offset setting request

* 7% v FREER

Offset-Eingabemodus

offset setting mode

F7%y PREE—F

Offset-Eingabestatus

offset setting status

F 7% v MRERRE
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Offset-Wert offset value F 7ty ME

Ohm ohm Z— A

Ohmmeter ohmmeter F— LGt

Olabschreckbehandlung oil quenching THEEAN

Olfilter oil filter FAN T 4 IVHF

Olnebel oil mist A AW A b

Olschmierung oil lubrication (RS

online online FrTA

Online-Autotuning

online auto tuning

FoIA o F— " NFa—=T

Online-Betrieb

online operation

F o T A AR

Online-Modus

online mode

T4 F—FR

Online-System

online system

FTA A ET T 47T

Online-Test

online test

T4 T AR

Online-Uberwachung

online monitor

AT 'S

Open Collector

open collector

F—Trav s H

Open-Collector-Ausgang

open-collector output

F—7ravr 2

Open-Collector-Schaltung

open-collector circuit

F—Trav s 2EEK

Open-Collector-System

open-collector system

F—Fral g ZHR

Open-Collector-Typ

open-collector type

F—=TFrav sz a7

Operand device TR A

Operand des Makroanweisungsargument macro instruction argument device =~ 7 25 g15T /34 A
Operand des zyklischen Ubertragungsbereichs cyclic transmission area device < )LFCPUM LA T A A
Operand editieren edit device T A A

Operand ersetzen Replace device TNA AGE R

Operand zur Anzeige ,Beendet mit Fehler*

error completion device

TF TS A

Operanden léschen device clear TN AT VT
Operandenadr. device No. 7 731 ANo
Operandenadressen device points T AR

Operandenénderungsspezifikation

device change specification

TN AZALIRE

Operandenénderungsspezifikation

device change

TN AEH
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Operandenanzeigebildschirm device display screen T NA AR T
Operandenauswahl Device select T A AR

Operandenauswahlimeni

Device select menu

TN, ZRIRA = 2 —

Operandenbedingung

device condition

T A

Operandenbereich

device range

T NA A

Operandendaten

device data

T AT =4

Operandendatenbedingung

device data condition entry

TN, AT —H FRMHRE

Operandendatendatei

device data storage file

TN AT =S 7 7 A v

Operandendatenspezifikation

device data specification

T AT — S RE

Operandeninformation

device information

TNA ANE

Operandenkommentar

device comment

TNA 2R

Operandenkommentardatei

device comment file

FRAZARA L N T 7 A )L

Operandenliste

device list

TNA A

Operandenléschmeni

device clear menu

TNHRAAT VT A=a—

Operandenmonitor

device monitor

FNRNA RAFE=H

Operandenmonitor/Operandentest

device monitor/device test

THNA REZLT A AT A B

Operandenmonitor/Test

device monitor/test

FNNA RAE=H [T A |

Operandenmonitor-Bildschirmseite

device monitor screen

FRA AE =K EiH

Operandenname

device name

T AL

Operandennummer

device number

7S A

Operandenspeicher

device memory

T AAEY

Operandenspeicher loschen

device memory clear

TNRAAAEY 2 VT

Operandenspezifikation

device specification

7 A ARIE

Operandentest

device test

TS AT AN

Operandentestbestétigung

device test confirmation

T AT AR

Operandentest-Bestatigungsmeni

device test confirmation menu

FORA AT A MERA =2 —

Operandentestmenii device test menu TNAATARNA=a—
Operandentyp device type TN A AT
Operandenwert device value T A A

Optimierung optimization AL
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Option option FFa v
Option optional item F7 v a b

optionale EEPROM-Speicherkassette

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

optionale Schutzabdeckung

option protective cover

FT g AR N—

optionaler Modulanschluss

option module connector

FFara=y MNEGa R T F

optionaler Steckplatz

option slot

FFar Ay b

Optionsfehler

option error

T a R

Optionsmenu

option menu

F g Ao a—

optische Kommunikation

Optical Communication

SR

optische Schnittstelle

optical interface

YA BT 2— A

optischer Bypass-Schalter

optic bypass switch

Yoo A SRARA 5 F

optisches Datenlinkmodul

optical data link module

RF =5y 7a=y L

Optokoppler photocoupler T4 NITT
Optokopplerisolation photocoupler isolation 7 N T T Hak%
Organ organ FH
Originaldiagramm original diagram B

Ortskurve Locus HLBR

Oszillation oscillation FE R

oval oval F&H
Ovalrad-Durchflussmesser oval gear type flow meter A =)Lt B B Rt

Overhead-Zeit

overhead time

F—r3~ R

paarig verdrillte Leitung

twisted cable

VA RNTr—T L

paarige Verbindung

pairing open

RT Yo T F—T

Packet

packet

YAV

Paging-Interface-Modul

paging interface module

R=T T BT x— A=y |

Paket

package

Ny lr—v

Paketdaten

Packet data

PNy b=k

Paketdatenbereich

Packet data area

Ny b F—s YT

Paketelement

Packet element

Ny MR R

Paketformat

Packet format

Ny b7 A=< b

84




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
FAYE E BAGE

Paketnr. Packet No. Ny RS

Pakettyp Packet type Ny MR

Parallel parallel INT LV

Parallelanschluss (ODER-Logikschaltung) parallel connection(OR logic circuit) i 51#2f5 (ORI #5)

Parallellauf parallel run NT T

Parallelport parallel port INT LR — k

Parallel-Schnittstelle

parallel interface

INT VUV U H T 2— R

Parallelibertragung

parallel transmission

8T L LVERDE

Parallelibertragung

parallel transmission

NT UV EE

Parameter

parameter

INT A—H

Parameter I6schen

clear parameter

NI A= T7YT

Parameterbereich

parameter area

NI A= YT

Parameterbestatigungstest (Modus)

parameter confirmation test (mode)

INT A — &ﬁﬁn@T} }\(:‘E“’_‘ F)

Parameterblock

parameter block

NI A=K T oyl

Parameterdatei

parameter file

INTGRA—F T 7 A )L

Parametereinstellungsbereich

parameter setting range

INT A — HBEHP

Parametereinstellungsmeni

parameter setting screen

INT A — KR EE H

Parameterfehler

parameter error

IRT A — K BLH

Parameterkopie

parameter copy

SRR

Parametermodul

parameter module

RTGA—H 2=y |

Parametermodul mit Batteriepack

parameter module with battery pack

Ny T YRy JENRTA=Fa=y b

Parametermodul-Verbindungskabel

parameter module connection cable

TG A=K o=y NET—T IV

Parametername Parameter name INT A= Z LT
Parameternr. parameter No. /37 A —2% No.

Paritat parity NUT 4

Paritats-Bit parity bit /XU 7 4 B> b parity bit
Paritatsprifung parity check NI T4 F =T
Partition partition IN—=T 4 arv

Pascal pascal A v
Passungstoleranz fitting tolerance AN
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Passwort password Mg REE 5
Passwort keyword F—U—F
Passwort password INAT— R

Passwortauthentifizierung

password authentication

INAT — i

Passwortfehler

password error

IRAT — NEH

Passwortregistrierung keyword registration *— U — NGk
Passwortregistrierung password registration INA T — NG
Pause pause —IRF{E I
Pausenbildschirm pause screen N — X |H]

PC-Board personal computer board Ry arHAR—FK
PC-CPU PC CPU XY 2 CPU
PC-Schnittstelle PC side I/F XY a AUF

PC-Umgebung

personal computer environment

VA= IE:"+:;

Pegel

level

K U

Pegelspitze

peak hold

vE— 27 &R"R—/L K

periferes Anschlussmodul

Peripheral connection module

JEARE i = » b

periodische Uberpriifung periodic inspection E ) R
Permanentmagnet permanent magnet ARG
Permeabilitat permeability e IR S
Personalabteilung staff department A S 7 ERH
Personal-Computer personal computer N3
personaleinsparend labor saving S=plle
Phasendetektor phase detector NCARRE s
Phasendetektormodul phase detection terminal (AR H -
Phasenkompensation Phase compensation REE =
Phasensteuerung (Methode) phase control (method) A AR A =G
Phasenwinkel phase angle VRN

Phillips-Schraubendreher

Phillips screwdriver

TTART AN

Phototriac

phototriac

TA P RTAT

Pixel

pixels

[EES
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Planscheibe, Frontplatte

faceplate

Tz — AT L — |

Planscheibensteuerung

faceplate control

TJTxz— AL —Fray ha—)L

Platine optionaler Funktionen

option function board

I 7 a REREAR— K

Platinenbreite board width b

Platzhalter wild card ANV RI—F
plusschaltend, positive Logik source type = AL AT
pneumatisch pneumatic =7

Pointer, Zeiger pointer A B

Pointer-Verzweigungsanweisung

pointer branch instruction

RA v By 4y

Pol, Stift pin =V

Polarisationsfilter polarizing filter WY~ 4 %

Polaritat polarity Fii

Polyamide polyamide RYTINR
Polyarylate polyarylate AU 7Y L—Fh
PolySwitch polyswitch RY AL v F

Polzahl pole number FREs

Pop-up popup Ry TT v
Pop-up-Alarm popup alarm Ny TT v TTT— 5
Pop-up-Menii popup menu Ny TT o TA=a—
Port, Schnittstelle port R— b

Portnummer port number RN— &5

Position innerhalb einer Umdrehung (Einheit: 1 Impuls) within one-revolution position (1 pulse unit) | 1[5]#5 PN & (1pulse$ﬁ)
Positionierung positioning AR D
Positionierungsbefehl position command (DAERi=Ey
Positionierungszeit position setting time V718 T IRF ]
Positionsabweichung position deviation VACRITP:E
Positionserkennung, Positionsabfrage position detection A&
Positionsfehler position error (AEGES=
Positionsfehlerbestimmung position error detection ALIEFR Y f
Positionsgeberscheibe locator plate n/r—%7 11—k
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positiv oder negativ schaltend

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIANAF AR IPALA T (s =R A T)

positive Logik positive logic iE G ER
positive Schleife positive loop EL—7
Potential potential L
Préagemuster embossment pattern T AR AR
pragen emboss TR R
Pragung embossing TR T
praktikable GroRe practical size FHE
praktikable Kosten practical cost eV SN
praktikabler Bestand practical inventory Evaa

praxisrelevanter, analoger Ausgangsbereich

practical analog output range

7 F o 7 U ST OSE D HE

prazise

pinpoint

EURA b

préaziser Stich

pinpoint stitch

B RA L M ED

Prézision precision K B
Prézisionsgerét precision apparatus K e
Pre-Alarm, Voralarm pre-alarm VT T — L
Preisverhandlung price negotiation Al 7 17
Pressformmetall mold-pressed metal TV ANEER
PressschweiRen pressure welding 4%

private IP-Adresse private IP address 77 A4 X— K PT FL A
Probeproduktion vor der Massenproduktion |trial production before mass production & pEZRNE
Produktinformationsliste product information list Linfl i —H
Produktionskosten production expenditure LIS ¢
Produktionssteigerung increase production e

Programm program FA=E/ A

Programm einfligen

insert program

AR T 1 7T I

Programm erfassen

list program

IS Nl = B/ AN

Programm zur Simulation des mechanischen Systems

mechanical system program

A NERET 0 T T I

Programmabbruchinformation

program abort information

urS5 AT R— MNMER

Programmbatchfehler

program batch transfer

70T bRk
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Programmbeispiel sample program YT Ta T N
Programmbeispiel program example A=A N
Programmbetrieb program mode operation 7'u 7T AT — NS
Programmbildschirm Window screen v 4 v R U
Programmbildschirm program screen A= N]i]
Programm-Cache-Speicher program cache memory A=A S S )
Programmdatei program file T T N7 AN
Programmfehler program error AN 3t
programmierbare Steuerung programmable controller TurI~7Nar hn
programmierbares Multipoint-Steuergerat  Multi-Point Program Setter LT a 7T NFRESR
Programmiermethode programming method Tur oI rhE
Programmiermodul programming module a7 I sa=y b
Programmierspezifikationen, Programmierdaten programming specifications A=A AR
Programmiersprache programming language Tur oI
Programmiersprache programming language A=A VN
Programmiersprache strukturierter Text structured text language AN IF¥—RTXANSiEE
Programmiersprache zur Simulation des mechanischen Systems | mechanical support language AP R— EEE
Programmiersprachenspezifikationen programming language specifications 7’10 7' 7 2 > 7 SiB{LkE
Programmierung programming Tu sz I
Programmierwerkzeug programming tool Tu I Y —)u
Programmierwerkzeugparameter programming tool parameter Ta I IS VHNRTG A—F
Programmkapazitét program capacity AT AN Sy
Programmkommentar comment by program A= AN | R= T SV
Programmspeicher program memory Tu 7 hAEY
Programmspeicher I6schen clear program memory T I ALAEV R VTS
Programmsteueranweisung program control instruction a7 Il
Programm-Timeout program timeout T T T NEA LT
Programm-Trace program trace A=A VN e
Programmuiberwachungsliste program monitor list AT AN, R
Programmverarbeitung program processing
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Programmverzweigungsanweisung

program branch instruction

VA=A N AN 2 ey

Programmwahleingabe

program selection input

7a 7T MHRAT)

Projekt

project

VA=RVES/AN

Projekt der Koperquelle

copy source project

av—gx7ueys k

Projektdaten

project data

ruvxl hTF—4

Projektdatenkonfiguration

project data configuration

avxy b7 — 2R

Projektdatenliste

project data list

ruvxl -4 %

Projektfeld

project field

A=SVES/AN |

Projektfenster

project window

A= SVES/A Ny P AV Ny

Projektinhaltsliste

project contents list

vl FPNEE

Projektmanagement project management ZACRVES/A N -
Projektname/Projekt project name/project PA=RZE S/
Projektor projector PA=RE S/
Projektskript project script A=RVE S/ > S/ R

Projektvergleich

verify project

Inv=7 FMRE

Proportionalsteuerung Proportional control e A5 il 1)
Protokoll protocol 7a han
Protokoll report LAR— b
Protokoll hinzuftigen Add protocol A==V Ei

Protokoll nicht ausgefiuihrt

Protocol unexecuted

7'k 3VRFET

Protokolldaten

log data

nyT—=4

Protokollierung abgeschlossen

Protocol execution completion

ok a)VETET

Protokollierunganforderung

Protocol execution request

7'm b 3L HTEK

Protokollierungstatus

Protocol execution status

7'm b =L IHTIREE

Protokollname

Protocol name

A =1 =

Protokollnr.

Protocol No.

A= ==

Protokollregistrierungsauswabhl

Protocol registration selection

A= =Y o3 TS

Prozessablaufdiagramm zur Steuerung process flow chart for control B TREX
Prozessalarm process alarm Ik AT T —h
Prozessalarm blockiert Disable process alarm Tt AT T —LEE
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Prozessalarm freigeschaltet

Enable process alarm

Tat AT T — LFFA]

Prozess-CPU Process CPU 71+ ACPU
Prozessdiagram process diagram THEX

Prozessgas assist gas TV A N A
prozessrelevante Daten process condition data Tat RAEMET —4
Prozessstatusdaten process status data Tt RRET — 4
(Programmiersprache der) Prozesssteuerung  (programming language for) process control | 7° 12 & A il {Hl = &
Prozesssteuerung process control TAEE B
Prozesssteuerung process control 7'k A
Prozesssteuerungsanweisung Process control instruction 7' r 2 A
Prozessvariable process variable T E fiE
Prozessvariable process variable 7ot Al
Prozesszyklus process cycle WY A 7 v

Prifanweisung fur Programmausfuhrungsstatus

program execution status check instruction

T T T LEITIRET = v 7y

Priifcose check code Fxzya—F
prufen check Fxzv7
Priifgerat tester TAZ

Priifstelle check digit Frxv 7Ty b
Prufsumme checksum Fx=v 7L

Prufung der Anzahl Zeichen des Passworts

check number of password characters

IRA Y — R

Prifung der Passworteingabe

check password entry

INAT — RRATIHER

Prifung des Remote-Passworts

remote password check

VE— XA —FRKFxzv 7

Puffer

buffer

Ny T 7

Pufferbatterie

battery back-up

Ny T YRy 7T o7

Pufferbereich

buffering area

Ny 77 Vo727

Pufferbereichsgrofie

buffering area size

Ny 77 Vo 72 ) TH AR

Pufferrelais

buffer relay

Ny Ty Y b—

Pufferspeicher

buffer memory

Ny Ty AEY

Pufferspeicheradresse

buffer memory address

Ny TZ77AEYT KLA

Pufferspeicher-Batchauffrischungsanweisung

buffer memory batch refresh instruction

Ny 77 A=Y 7Ly v ama
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Pufferspeicher-Batchmonitor

buffer memory batch monitor

Ny Ty A€ —fFiE=X

Pufferspeicherbereich

buffer memory area

Ny Ty A= )T

Pufferspeicherdetails

buffer memory details

Ny 77 AE YRR

Pufferspeicherkonfiguration

buffer memory configuration

Ny 77 AE YRR

Pufferspeicherliste

buffer memory list

Ny Ty rixl) &

Pufferspeichermonitor

buffer memory monitor

Ny 77 AEE=H

Pufferspeicher-Monitormenti

buffer memory monitor menu

Ny T7AEFYF=HF A =0 —

PUFFERSPEICHERTEST

BUFF MEM TEST

Ny 77 AEYT AL

Pufferspeichertest-Bildschirm

buffer memory test screen

Ry 77 AE YT X M

Pufferspeichertest-Konfiguration

buffer memory test confirmation

Ny 77 A€V T A MR

Pufferspeichertest-Konfigurationsmeni

buffer memory test confirmation menu

Ny T 7 AEYT A MERA=2—

Pufferspeicher-Zugriffsanweisung

buffer memory access instruction

Ny 77 AEYT 7 ®AMS

Pufferung

buffering

Ny Ty Vs

Pull-down-Liste

pull-down list

TNH ) A b

Pull-down-Meni, herunterklappendes Menii

pull-down menu

TN T A= o —

Pull-up-Widerstand

pull-up resistor

TIVT  THEBT

Piinktlichkeit Punctuality i REME

PunktschweiRen spot weld AR N

QCPU Universalmodul Universal model QCPU 2= N—HLET LQCPU
Qualitatskontrolle quality control o B
Qualitatssicherung quality assurance b B PR

Quasi-Spitzenwert quasi-peak value e BRI

Quelle source V— A

Quote quota JIv=

Radialkraft radial load VA IZ RN

Radiant radian T

Radiantenkonvertierung

radian conversion

FIT I

Rahmen

frame

7 b—A

Rahmennummerspezifikation

frame number specification

7 L= AEGIRIE

Rahmenrate

frame rate

L —ALL—}
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Rahmenstruktur frame structure 7 L — LHERK
Rahmentypliste frame type list TL—LHATE
Rampensteuerung ramp-up/down control B IE I
Rang rank Z7
Rauschabstand noise margin A Rw—=T
Rauschen noise AR
Rauschunterdriickung noise suppressor JARXRYBT L

Rauschunterdriickungstransformator

noise suppression transformer

ARy N TR

READY ON READY ON L7 1 ON
Reaktoren reactors Vr o kv
Realmodus real mode V7 nvE—FR
Receiver-Linse receiver lens X
Rechteck rectangle VU4 1
recken draw out Fae—77 k
Recksteuerung draw control R e — i

redundantes Netzteil fur den Hauptbaugruppentréager

redundant power main base module

B CELEAR—R 2= b

Reduzierstiick reducer TR

reele Zahl real number FEHK
Referenzachsendrehzahl Reference axis speed JH e R
Referenzhandbuch reference manual V77V AR=aT )b
Referenzposition Home position JA,
Referenzpositionsadresse HP address/home position address Jim7 K1 &
Referenzpunkt reference point FEYE R

Referenzwert reference value SEUE(E

Regelschwingung

oscillation control

FL— MM

Regelung closed loop control 7 m—2X R)L— 7
Regelung auf Stillstanddrehzahl zero speed control B v il 4
Regeneration regeneration =14
regeneratorischer Kondensator capacitor regeneration a7 oA
Register register Bk
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Register register LA
Registerkartenkonfiguration tab configuration 2 T HERL
Registermarke register mark LYv—7

Registrierung des Initialisierungsprozess der dezentralen Operandenstation

Register remote device station initialization procedure

UVE— TS RGA =2 T A ZFINR G

Registrierung von Makros macro register circuit ~ 7 v R gkEl
Reiber muller AF

Reibkupplung smoothing clutch AL—= T T T T
Reihenfolge order e

Reinigungsdiskette

floppy disk for cleaning

IV —=r T H7ayE—F 4 A

Reinraum

clean room

7 U= b— A

Relais

relay

) L—

Relais mit Lichtbogenbarriere

relay with arc barrier

T= ") YERY L—

Relais mit nierigem Leistungsbedarf

minipower relay

S=NNU—1 L —

Relaisansprechleistung

relay coil driving power

U L— oA VERE)HER

Relaisausgang (3 Klemmen)

relay output (3 terminals)

U L—H7(345)

Relaisausgangsmodul

relay output module

Jr—HWh=z=>F

Relaisisolierung relay insulation U L —iffifgk

Relaiskontakt relay contact U L—#i
Relaiskontaktausgang relay contact output UL —#mt )
Relaislebensdauer relay life curve U L —F i B AR
Relaismodul relay module Wik = k

Relaismodul relay terminal module Vor—F—IJ) o=y k
Relaissockel relay socket Vv—Y74ov b
Relaisstation relay station rh ik

Relaissymbolsprache

relay symbol language

D L— R

Relaistreiber

relay driver circuit

U b — BRh[E]

Relativpositionserkennung relative position detection iEPSEVATER dan
Remote PAUSE remote PAUSE U &— FPAUSE
Remote Reset remote RESET U &— FRESET
Remote RUN remote RUN J £&— FRUN
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Remote RUN/STOP remote RUN/STOP Y &— FRUN/STOP

Remote STOP

remote STOP

Y &— FSTOP

Remote-Latch 16schen

remote latch clear

VEe—bT7vF 70T

Remote-Passwort

remote password

JUEe— XA T— R

Remote-Reset

remote reset

UE—hUtE> b

reparieren repair E3:
Reset-Modusschalter reset mode switch Vty hE—RFNAA vF
Reset-Schalter reset switch Uty hAA vF

Reset-Signal

reset signal

Uy MBS

Reset-Status

reset status

Ut MMEERIREE

Reset-Vorgang reset operation Uty MMEIE
Reset-Zeit reset time Uty hFA A
Resonanzfrequenz resonance frequency IR A B 5
Ressourcen-Daten, Betriebsmitteldaten resource data VY —AT—H
retroreflexiv, zuriickstrahlend retro-reflective (=] i S S R
Return-Taste return key U &E—rF%—

reversibler Konverter

reversible converter

EEEPS

Rezeptur recipe Lror

Richtlinie guide line A RTA
Ringpuffer-Managementinformationen ring buffer management information VU > 7 /N 7 7 & H{EH
Ringzéhler ring counter Vo Ty s

Roboter robot 2Ry b

Roboter-CPU Robot CPU =z CPU

Robotersteuerung

robot controller

nRy haryhte—7

rohrférmige Lichtschranke

photoelectric tube switch

WEBEAAL v T

Rohrleitungsdiagramm piping diagram [k

Rohstoff raw material AL Bk

Rotation, Drehung rotation EETR
Rotationsanweisung rotation instruction 0—7— =3 U
Rotor rotor [F#iA -
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Router router JL—H
Routing-Information routing information =T 4 o TIEH
Routing-Parameter routing parameter N—F L TIRT A=K

Routing-Parameter

routing parameter

=T 4 T INT A —H

Riickantwortsignal answerback signal T oY=y 75
Ruickfahrt in die Referenzposition home position return SRR )
Riickmeldung, Reaktion response YA

Ruckmeldung, Reaktion response VAR A

Ruckmeldungscode

response code

LAR S Aa— R

Ruckschlagventil

check valve

Wik 7

Riickschleifung loop back =TI
Ruckseitenbeleuchtung backlight Ny T4 b
Ruickseitenkontakt back contact S 7 HRIR
Ruckwartsnahen am Nahtende zum Vernahen des Fadens | touch back Sy F N
Rundungsfehler rounding error F DO
Rusten/Wartung preparation/maintenance A

Sampling Trace

sampling trace

Yo F) T N L—R

Sampling Trace-Datei

sampling trace file

VTV T L= AT 7 A

Satz

block

Jav

Satz EXKLUSIV NICHT ODER

block exclusive NOR

7 vy 7 A TE YL R B

Satz EXKLUSIV ODER

block exclusive OR

7u oy 7 Pefh AR LN

Satzeliste

block list

Tuy 7 YA R

Satzumschaltung

block switching

A= R/AvIE 5

Satzumschaltungsanweisung

block switching instruction

7wy 7 YRRz

Satzvergleich

Block comparison

a7 g

Sauerstoff oxygen gas 56 77 A
Scan-Linie scan line e
Scanner scanner Ax ¥ ) —
Schadstoff, Verunreinigung injurant HEWE
Schaft shaft D
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Schalldruckpegel

sound pressure level

FELL

Schalter zum Einstellen der Stationsnr.

station No. setting switch

FBEBREAA v T

Schalter zum Wechseln der Stationsnr.

change station No. switch

JRFGVZ AL v F

Schalter zur Einstellung des Abschlusswiderstands

terminating resistor setting switch

IR E A A >~ F

Schalterstatus switch status ZA - FIREE
Schaltgeschwindigkeit switching speed AL F v T HE
Schaltkreis zuriicksetzen reset circuit Uty MEEK
Schaltkreisstruktur circuit structure [] A e
Schaltmatte mat switch ~y N AL vF
Schaltnetzteil switching power supply AA T v T ER

Schaltregler

switching regulator

2y Fr T Fal—F

Schaltschrank panel s V%

Schaltschrank, Steuerschrank control box A A
Schaltschrankausschnittabmessungen panel cutting dimension INIVTT sy B
Schaltschrankmontage panel mounting INFIVERD T
Schaltschranktoleranzen panel value range XV

Schaltschiitz contactor type electromagnetic relay | = o ¥ 7 & &Rk LS
Schaltsystem shifting system AR

Schaltungsbeispiel fur die Systemauslegung |system design circuit example > AT NEREFEES A
schatzen, Schatzung estimate R AR

scherend shearing TV

Schicht layer LAy

schief (geneigt) oblique (tilt) fE A}

Schirmkabel shield cable =)V R r—T
Schirmklemme shield terminal (SLD) ¥ —)b R4i1-(SLD)
Schlacke dross [NR=I2S
Schlackereduzierungssteuerung dross reduction control KFa 2 Y X7 g il
Schlagzéhigkeitspriifung/Schockpriifung impact test/shock test TR AR

Schleife loop ="

Schleife loop count JL— 78K
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schleifen grinding WA

Schleifentest loop test =TT A K

Schleifkontakt wiper T A IR—

Schleifmaschine grinding machine A1

schlieRen close sa—x

schlieRen close AL %

SchlieRerkontakt normally open contact afi

SchlieBungsbestatigung confirmation of closure AR

Schlingenstich cycle stitch A /% 1T

Schlupf slip ERa;

Schlupf slip IREE

Schlupffrequenzregler slip frequency control J D) ] A

Schlupfkompensation slip compensation TR HIE

Schliisselcodeschalter

key code switch

F—a— 2L v F

schmaler Strich

narrow bar

Ja—/ —

Schmelzsicherung blown fuse b o — AW
Schmiernut oil groove T
Schmierol/-fett lubrication oil/grease 7 U A
schneidend, spanabhebend cutting il

schnell auslésende Sicherung quick acting fuse Hre 2 —X

schnelle Abtastrate

high-speed sampling rate

H

Ry T TR

schneller Vergleichszahler

high-speed counter comparator

nH

WA Ha /N L—H

schnelles Eingangsmodul high-speed input module FHA S 2= b
schnelles Link-Modul high-speed link module Y 7=y K
schnelles Zahlermodul high speed counting module EEI T H = R
schnelllaufend high-speed iR

Schnellmontage

one-touch mounting

Ty FEUHT

Schnellverbindung

one-touch connector

U yTFaxrsH

Schnellverstellung

one-touch adjustment button

T Z oy FHHER S

Schnitt

incision

YJH
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Schnittdarstellung sectional view Wr
Schnittfuge calf =7

Schnittstellenkarte

interface board

L VBT == AR—

Schnittstellenmodul

interface module

A HFTz— A=y |

Schock/StoR shock o
Schraube screw AT Y a—
Schraube, Bolzen bolt VI
Schraube, schrauben screw kS

Schraubenanzugsmoment

screw tightening torque

UKD NV

Schraubendreher screwdriver R A=
Schraubenlinieninterpolation Helical interpolation ~ U VAR R
Schraubenmutter nut AN
Schraubenschliissel spanner A NF
Schreibanforderung fiir Anwenderbereich User range write request =P UEARTER

Schreibanweisung fiir den voreingestellten Wert (ICPREWR1(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

7' v MEEIAZ 5 (ICPREWR1(P)

Schreibanweisung fiir oberen/unteren Grenzwert des Ringzahlers ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction ICRNGWR1(P))

V7w ETREZEIALG5ICRNGWRL(P))

schreiben

write

AT

schreibgeschitzt

write protect

SA RFaFs R

Schreib-Pointer des Protokollierungs-Log

Protocol execution log write pointer

7'a b 2 VEATIREE AR A X

Schreibschutzschalter

write protect switch

GANTRT T RAL YT

Schritt step AT 7

Schrittadresse step number AT TR

Schrittbetrieb step run AT T

Schrittmotor stepping motor ATy TE—H
Schrittmotor pulse motor IV AE—H
Schrittmotorantrieb stepping motor driver ATy TE—H KT AN
Schrittnr. step No. 27 v 7 No.

Schrittnr. festlegen

step No. specification/setting

AT v 7 No. fa/E

Schrittverarbeitung

step execution

O

AT TFEAT

Schrittverarbeitungsdauer

time in the step

AT w7 NEERH
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schrittweise Ausflihrung

operation in step

AT 7Bl

schrittweise Riickmeldung

step response method

AT TR

schrumpfen shrink IS
Schruppen rough cutting HLHIY
Schubkraft Thrust load AT A M E
schitzen protect A=A/

Schutzerkennung fir Filterkondensator

filter capacitor protection detector

T4 NVH 3T YRR R

Schutzgas

inert gas

ATEETT A

Schutzklasse, Schutzart

enclosure rating

(O 236

Schutzschalter

protect switch

rar g NAA vF

Schutzschalter mit Verriegelung

guard switch with an interlock

1y 7R R AL v F

Schutzschaltung protection circuit PRAER B
Schutzturiiberwachung guard monitoring H—RE=FY T
schweiRen welding Tats

SchweilRnaht weld line VIV RTA
Sechskantmutter hexagonal nut NAT >k
Segment segment PV
Segmentlange segment length BT ANR

Seide silk VT

Seitenlange Sheet length =R
Seitenrand, Handelsspanne, Grenze 'margin =
selbstabisolierender Steckverbinder insulation displacement connector JE#2% A a7 X
Selbstdiagnose self-diagnosis H .2 M
Selbstdiagnoseliste self-diagnostic list HCO2k—&
Selbsthaltekreis self-holding circuit H CARFFEI
selbsthaltende Schraube self-up screw w77 v TRl
Selbsthaltung self-holding ERRESSH

selbststandiger Gebrauch

stand-alone use

AR RTR S — R

semi-grafisch (Steuerung)

semi-graphic (Control)

vITIT T 4w

senden

send

S

100




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
FAYE E BAGE
senden/empfangen send/receive E2fE
Sendungsverfolgung shipping inspection HH T A AT
Sensor sensor NV aUs
Sensoralarm sensor alarm YT T —A

sensorlose Vektorregelung

Real sensorless vector control

UT )t L AT RLEE

Sensornetzteil

power supply for sensors

o HER

Separat-Modus

separate mode

'L —FE—F

Sequenzkumulationszeitmessung

sequence accumulation time measurement

T v A G RIE

seriell

serial

YT

serielle Kommunikation

serial communication

T IVEE

serielle Schnittstelle

serial interface

VITNANA BT 2 — R

serielle Schnittstelle

serial port

U TR —k

serielle Ubertragung serial transmission U T VAR
serielle Verkniipfung (UND-Schaltungslogik) |serial connection (AND logic circuit) H¥|E(ANDIEE)

serielle/USB-Schnittstelle

serial/USB connection

U 7 V/USB#E: 5t

serieller Regler

series regulator

serielles Kommunikationsmodul

serial communication module

YU Nasa=—vgra=y k

serielles Kommunikationsmodul

serial communication module

U T NEFEL=v b

Seriennr.

serial No.

U 7/ No

Seriennummeranzeige

serial number display

U 7 )L No. R

Seriennummer-Schild

serial number plate

U T IVEIRIR

Server server P—

Servermodul zur Datenerfassung data collection server module T—HNEF— N2 = |
Serverseite server side H— 3l

Servicepersonal service personnel AT I AMEEHE

Servo servo =R

Servo aus servo off F—ARA7

Servo ein servo-on F—ARA

Servoalarm Servo alarm F—ART 7 — A
Servoantriebsmodul servo drive module P—R I T 2=y}
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Servo-EIN-Signal Servo ON signal P—RA MEE
Servomechanismus, Servoregler servo-mechanism, servo-controller | — Rt
Servomodul servo module P—Rz=v h
Servomotor servo-motor P—RE—F
Servomotordrehzahl servo motor speed —R T — F AR T
Servoparameter servo-parameter P—RRT X=X
Servoprogramm servo program AN =07 VN
Servoriickmeldung Servo response RN A
Servosteuerung servo control B — 7N il 1)
Servosystem servo system F—AR AT A
Servo-System AC servo ACH—R
Servoverriegelung servo lock A N =
Servoverstarker servo amplifier F—RT 7
Servoverstérkeranschlussdaten servo amplifier connection data B —RT TS )
Servoverstarkertyp servo amplifier type H—RT TR
Set, gesetzt, eingestellt set Ty b
S-formige Beschleunigung/Verzégerung S-pattern acceleration/deceleration ST INJEHHR
Sicherheit security tX=2VU7 4
Sicherheitsanzeige safety monitor output =TT 4=
Sicherheitsbestand safety inventory LA
Sicherheitsbetrieb security operation X2 VT o BRE
Sicherheitsbremse safety brake BET L —F

Sicherheitsfunktionsblock

safety function block

TRTyosIaryyayy

Sicherheitshinweise fiir den Transport

cautions regarding transportation

TR LR D VEE

Sicherheitsinspektion

safety inspection

Sicherheitsmanagement

security management

xRV T4 BEH

SicherheitsmaRnahmen safety measures EZQEth S
Sicherheitsmechanismus safety mechanism rgesty 1
Sicherheitsrelaisbaustein safety relay module Ze) b—a=y h
Sicherheitsschaltung safety circuit e
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Sicherheitsstandards safety standards LRI

Sicherheitstiir safety door AP

Sicherheitsiiberpriifung safety review TR

Sicherheitszulassung safety approval BAFRIE

sichern, speichern save RAT

Sicherung fuse Ea—X

Sicherung abgeschlossen

backup completed

NPT v T5ET

Sicherung wird ausgefihrt

Backup in execution

Ry s Ty FET

Sicherungsauslosung

fuse blown

b = — X

Sicherungsdatei

backup data file

NPT v TTF—2T 7 AL

Sicherungsdaten

backup data

Ny I T T T—=4

Sicherungskopie

backup

N2 T 7

Sicherungsmodus

backup mode

Ny 7T v TE—NR

Sicherungsspeicher

backup memory

Ny 2T v T AEY

Sicherungsstart vorbereitet

Backup start prepared

Ny 7Ty TG

Sicherungsstart-Einstellungskontakt

backup start setup contact

Ny 7Ty TR bR RN

Sicherungsstartkontakt

backup start contact

Ny I Ty T BMEES

Sicherungsstartvorbereitung abgeschlossen

Backup start preparation completed

Ny 7Ty TR T T

Sicherungswert fuse rating b 2 — XER
Sicherungszieldaten backup target data Ny I T v TRHBT —H
Sichtpriifung visual inspection ERiTY s

Signal Antriebsmodul bereit

drive module ready signal

RIATa=y FLT 455

Signal Bremse komplett gedffnet

brake opening completion signal

TS PNSE T (R

Signal der horizontalen Synchronisation

signal for horizontal synchronization

AP RIE

Signal des Verriegelungszustand

locking status signal

By 7 RIEG

Signal zum Zuriicksetzen einer Fehlermeldung

error reset signal

=7—Utky M5B

Signalausgang fur Wartung

maintenance signal output

AT AF R

Signalfluss

signal flow

S F T —

Signalflussspeicher

signal flow memory

I TE—AFEY

Signalgeber

annunciator

T e—H
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Signalgeber transmitter Bt
Signalgeberabfrage annunciator detection Th v — A
Signalgeberlinse transmitter lens gL X

Signalgeberprifung annunciator check T x—FF v
Silikonfett silicon grease YVary 7Y R
Silikonharz silicon resin U 3 R

Silikonkautschuk

silicon rubber

vay FN—

Silikonmembran

silicon diaphragm type

D= A e G JV-F= ¥

Silizium-Gleichrichter

silicon-controlled rectifier (SCR)

U = R T

Siliziumschicht

silicon varnish

vi)ay =X

Siliziumtransistor

silicon transistor

YVay FI VAL

Silizium-Wafer

silicon wafer

v ary g z—o

Simple Motion Modul

Simple Motion Module

o E—Ygra=y

Simulation

simulation

Vialb—vg v

Simulationsmodul

simulation module

Vial—¥Yara=vyhk

Simulationsmodus

simulation mode

vIal—y g E—NR

Simulationsschalter

simulation switch

Vial—val AL vF

Simulations-Software

simulation software

vIal—yary V7 T

Simulator

simulator

vzl —H

Simulatorrauschen

simulator noise

321 —% ) AKX

single-ended

single end

DAV %=

Sink/Source-Wahlschalter

sink/source selection switch

oy e =2 AL v F

Skala

scale

A Ir— )L

Skalenkonvertierung

scale conversion

A — LA

Skalierungsbreite

scaling width

A=V TR

Skalierungsfaktor

scaling value

A=Y U TIE

Skript script 22797k

Skript editieren edit script A7 )T
Skriptdateien script files AT YVT NI 7 ANL
Skripteditor script editor AP VT hT 44
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Slave-Achse slave axis A L—7 i
Slave-Station slave station +J5
Slave-Station slave station A L—"7F
Sockeladapter base adapter R—=AT XS H
Sockelblende base cover N— AT /N—
Socket socket Yy b
Socket-Funktion socket function Yy B
Socket-Kommunikation socket communication Yoy NEfE
Socket-Kommunikationsanweisung  socket communication instruction | Y /% v hiE{EHMS
Software software V7 hU=T
Software-Counter soft counter VT N K
Software-Endschalter software stroke limit V7 =T Abr—27 Uy b
Software-Endschalter (obere Grenze) software stroke limit (upper limit) Y7 b7 =7 A2 bu—2U 3 v b EIRE
Software-Endschalter (untere Grenze) software stroke limit (lower limit) Y7 b =72 he—2 U 2 v b FIR{E

Software-Lizenzvertrag

software license agreement

Y7 b U= TR

Software-Packet

software package

VTR =T lr—

Software-Packetinformation

software package information

YT hT =Ty =D

Software-Schalter

software switch

VTN T 2T AA T

Software-seitige Begrenzung

Software limit -

TR =T Ly b

Software-Timer soft timer VT NEA =
Solarzelle solar cell PN
Sonderauftrag special order KrE

Sondermerker (fir Link)

special relay (for link)

U7 fFERY L—

Sondermodul

intelligent function module

ST Y Vxy M= b

Sondermodulfehler

intelligent function module error

ATV Yy MEREL =y R

Sondermoduloperand

intelligent function module device

ATV Vxy ML=y T A

Sondermodulparameter

intelligent function module parameter

ATV M=y FRT A=Y

Sondermodul-Parameterliste

Intelligent Function Module Parameter List

ATV V= MR =y PRT A=

Sondermodulschalter

intelligent function switch

ATV MEFEAAL v F

Sondermodulschalter

intelligent function module switch

ATV Yy MR =y P AL v T
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Sondermoduliiberwachung

intelligent function module monitor

ATV V=r MEEL=y bE=X

Sonderregister (fur Link)

special register (for link)

Vo kL A%

Sonsorfehlzeit

sensor out time

o7 T NEFE

Sound-Ausgabemodul

sound output module

HEEH 2=y b

Spalte gap B

Spalte der Zuordnungstabelle index column AT 7 AH|
Spalte des Ausgangsdatenerfassungsintervalls |Qutput data collection interval column 7 — % IR R4 2 H 45
Spannfutter jig AR EN)
Spannung voltage CHES
Spannungsabfall voltage drop Na oy FEE
Spannungsausgang voltage output wIEHT)
Spannungsfestigkeit voltage-resistance [l
Spannungsmesser voltmeter A
Spannungsspitze spike voltage ANA 7 B
Spannungsstabilisator voltage stabilizer E AL
Spannungsversorgung Power supply e
Spannungsversorgung des Hauptschaltkreises \main circuit power supply E (Al E IR
Spannungsversorgung, Netzteil power supply X
Spannungsversorgungskapazitat power supply capacity PRI ER I 7% 12
Spannweiten-/Verschiebungseinstellung span/shift adjustment AN e T N
Speicher memory A€
Speicherauswahl-Chip memory selection chip AEYERNT v 7
Speicher-Defragmentierung memory defragmentation A E ) BT
Speicherkapazitat memory capacity AEVHE
Speicherkarte memory card AEYH—F

Speicherkarten-Adaptermodul

memory card interface module

AEYH— KAV E T z—RA2= |

speichern unter

save as

A Bl 2 A5 THRAE

speicherprogrammierbare Steuerung

programmable logic contoller

a7 oaYysartan—7

Speicherschutz

memory protection

A Tarr k

Speicherspezifikationen

memory specifications

A AR
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Speicherverwendungsstaus lesen memory usage status read A UAERRREFEH L

Sperre Widerstandsbricke

Dynamic brake interlock

AT IvI T —FAfAFuayy

Sperrfilter notch filter S FT4NE

Sperrrad ratchet wheel 7 F =y M

Spezifikation zur Wiederaufnahme wiederholter Ausfithrung | specification of restoration repeated execution | J A ~ 7 ik U EITIEE
Spezifikation, Technische Daten specification Ak

Spezifikationen eines Benutzerregistrierungsrahmens

user registration frame specification

o —WBEE T L— LMRE

Spiel, Totgang

backlash

Ny JTyva

Spielkompensation/Spielkorrekturbetrag

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny 7Ty affiER

Spindel spindle B

Spitze spike AINA T
Spitzendrehzanhl high speed revolution R [E] R
Spitzenlastverhaltnis peak load ratio v — 7 A faf
Spitzzange needle-nose pliers FUF T
Sprite (Computergrafik) sprite 27T A b

Sprite-Anzeige

sprite indicate

AT TA MR

Spritzlackierung spray painting Rk

Sprung jump Ty

SPS PLC =

SPS bereit programmable controller ready V=Y LT 4
SPS-Befehl programmable controller command —/4 > Y4
SPS-Belegung programmable controller assignment *—77 > Vx4 5 FHIfF

SPS-CPU

programmable controller CPU

—7r % CPU

SPS-CPU-Modul

programmable controller CPU module

=4 Y CPUL=v b

SPS-Datenempfangsbereich

Programmable controller receive data area

V=l YR ET X )T

SPS-Diagnose PLC diagnostics PCiZWr
SPS-Hauptmodul programmable controller main unit ¥ —7% > AR

SPS-Netzteil

programmable controller power supply

—r W ER

SPS-Netzwerk

programmable controller network

=Yy hU—

SPS-seitige Schnittstelle

PLC side I/F

= Y RIF
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SPS-Sprache

programmable controller language

Sl B

SPS-System

programmable controller system

= AT A

Spule

coil

e O G 72

Spilluftanschluss

air purge connection port

=7 = Vi

stabilisiertes Netzteil stabilized power source ZEAL IR
Stabilitatsausgang stability output AL VT 1

Stammverzeichnis

root directory

Jb—F T F L E

Standard

default

F7 4 )Lk

Standard-CC-Link-Master-Modul

standard CC-Link master module

— % CC-Link~ A& —=.= K

Standardisierung standardization FEHEAL
Standardmodell standard model AP U H— RET IV
Standardprodukt standard product Hik o
Standardwert default value 77 v ME
Standby-Master-Modul standby master module i~ A2 2=
Standby-Master-Station sub-control station W7 E R
Standby-Steuerung sub controller Hr7ariirn—7
Standby-Zeit standby time FREREIRF ]

Standzeit, Lebensdauer life FFfi

Standzeittest test of operation life FF ek

Stapler stacker ALy ) —

stark alkalisch strong alkali STV

Start start D)

Start der Uberwachungszeit fiir die Schritttransition

startup of monitoring timer for step transition

AT v TRATER S A ~EH)

Startbedingung

Start condition

() ESUE

Startbildschirm first preferred screen o5 — S
Startdrehmoment starting torque LhE) v
starten, Start start B 4f
Startgeschwindigkeit startup speed T
Startkondensator capacitor start a7 Y hRE)
Startmen( start menu AL = A =a—
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Startzahlwert starting current LEEN R

Startzeichen start character AF—hrFx T4

Station station J

station&r stationary £l

Stationsnr. station No. &

statischer Speicher

static memory

AT AT FAEY

statisches Rauschen

static induced noise

WA A X

Statorkern stator core TE -8R0
Status status AT —H A

Status der manuellen Zuflihrung

manual supply status

Status der Verstarkungseinstellung

gain setting status

Status des optionalen Ausgangsterminals

option output terminal status

Status des optionalen Eingangsterminals

option input terminal status

A7 a v AT IR RE

Status des PC-seitigen Netzteilproblems

power supply problem status on the PC side

/XY 3 R PR R AR

Status jeder Verbindung

Status of each connection

ax 7 g URHNREE

Status-Latch

status latch

AT —=H AT vF

Statusleiste

status bar

AT — B A/N—

Status-Tag

status tag

AT —=HRRZT

staubdichte Abdeckung der Sicherungswechseldffnung

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR C AT 78—

Steckbrticken zur Einstellung der Erweiterungsstufe

base number setting connector

BHGRE= R 7 X

Stecker connector IRy H
Stecker plug Ty v

Stecker/Klemmenblock-Konvertermodul

connector/terminal block converter module

S Nl =2y s EEA

Steckerbefestigungsschraube

connector fixing screw

ARy ZEELRY

Steckerkontakt connector pin axyHE s
Steckerschraube connector screw ax g ZWAHF Ry
Steckerteil connector part IRy 2
Steckkontakt-Schaltkreis jump circuit Ty 7
Steckplatz slot =
Stecktechnik plug-in TITA
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Steigung

pitch

v

Steigung der Kugelumlaufspindel

ball screw pitch

A= R F

Steigungsmessung

pitch measurement

By FHE

Stelle digit in

Sternschaltung star connection A B —fEHR
Steuerdaten control data aryhr—F—H
steuern control il 4

Steuerriemen timing belt AT YL R

Steuersignal zur Grenzsignalumschaltung

limit signal control switching signal

Y2y MEBREERA G

Steuerspannungsversorgung Control circuit power supply i ] 6 FE
Steuerstation control station B

Steuerung open loop control F—7 L — T
Steuerung controller arvhr—7

Steuerung eines Sondermoduls

routing an intelligent function module

AT IV MEEL= Y MR

Steuerungsausgangssignal

control output signals

oy he—VHOEE

Steuerungs-E/A

control I/0

2y har—11/0

Steuerventil control valve ay ha— L7
Stichprobenliste list of spot checks Fxzv 7 —h
Stiftanordnung pin arrangement BB E
Stiftanordnung pin layout =g 5o 1]
Stiftbreite pin width =g )
Stiftkontakt pin contact [V I
Stiftnummer pin number £’ No.
Stiftnummer pin number [
Stiftverbindung pin connector vraxsz
Stillstandzeit down time Y A A
STOP-Kontakt STOP contact Ay IRREHE A
Stopp, stoppen stop &1k

Stoppalarm stop alarm ANy TTT— A
Stoppbit stop bit Zhy7EY R
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Stoppbitlange stop bit length A hy7Ey MR
stoppen stop ARy

stoppen durch den Nullpunktanschlag

stop by the origin stopper

A by MfEIE

Stoppstatus stop status A~ TIREE
Stoppventil stop valve ANy I T
Stoppzeichen stop character Ay TFXNYTIH
Storbreite noise width J A R
Storempfindlichkeit noise resistance A
Storfestigkeitspriifung immunity test A2 2=7 4R B
Storfrequenz noise frequency J A XJEPEL
Stérinterferenz noise interference J A ATk
Stérkomponente noise component J A RSy
Stérschutzfilter noise killer A RH¥T—

Storsignalsimulator

noise simulator

JARYI a2l —H

Stérspannung noise voltage /A REE
Stérunempfindlichkeit noise immunity J A A &
Stérung durch Uberspannung surge noise =) A4 X
StoR bump N
StoRbelastung impact load A R N
StoRfestigkeit shock resistance T 17
stoRfrei bumpless N T VR
Strahlachse beam axis it

Stress stress W7
Strobe-Ausgang strobe output A bu—7Hh

Strobe-Signal

strobe signal

A br—71E%5

Strom current R0
Strombegrenzung stall prevention A R — LBk
Stromgrenze stall prevention operation level A R —LBh IR EE L~ r

Stromschleife

current loop

HLy h—7

Stromstof3schalter

impulse relay

A N)VA Y L—
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Stromverbrauch current consumption T2 BT

Struktur structure i3S

Stiickpreis unit price B

Stutzenkopf post head WA R~y R

Subnetzmaske subnet mask VT xy bR

Subnetzmaske sub-net mask pattern/subnet mask pattern Y7 Ry h< AT RZ— 1

Subpixelverarbeitung

sub-pixel processing

T B VALER

Substrat substrate FEAR

Summenalarm summary alarm H< T T — A
Summenpriifung sum check Y LF ==y
Summenprifungscode sumcheck code Y LoFzyra—F
Superkondensator super capacitor A—=N—a T o

Superplattenlaufwerksmodul

super disk drive module

A= F AT RTA T a=y |

Symbol

symbol mark

URI— Y

Symbolgrolle

symbol size

RN A X

symbolische Programmiersprache

logic symbolic language

Yy URY v JEE

synchroner Absolut-Encoder

Absolute synchronous encoder

77V Y a— Mafxzra—4

synchroner Encoder

synchronous encoder

Az a—x

synchroner Inkrementalgeber

incremental synchronous encoder

AT VA G NVEMT a4

synchroner Interrupt der zyklischen Ubertragung

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v ZAREFEBIELA 2

synchroner Interrupt im Multi-CPU-Betrieb multiple CPU synchronous interrupt | < /L F CPUFH [A] 11 EI5A A
Synchronisation synchronization [F] 457
Synchronisationsbetrieb synchronization mode A3 77 20
Synchronisationsmodus synchronization mode A AR R 107 5
synchronisierter Boot-Vorgang im Multi-CPU-Betrieb  multiple CPU synchronized boot-up |~ /v CPURI¥S7_EIF
synchronisierter Tracking-Modus synchronized tracking mode cZ v URBE—F
Synchron-Steuerung synchronous control EEtEHIEE]

synthetische Prazision synthetic precision BEHEE

synthetische Rate synthetic rate A BOR

System system VAT A
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System LSI system LSI v A7 LLSI
System mit Nullunterdriickung zero-suppress system a7 2

Systemausfall

system down

AT A H

Systemausfall

system down

AT AE T

Systemauslegung

system design

VAT hiRE

Systembereich der Benutzereinstellungen

user setting system area

A—PRETAT LY T

Systemdaten

system data

VAT KT —H

Systemdiagramm

system diagram

FHEX

Systeminbetriebnahme

system start-up

VAT AL R

Systeminformation fUr Arbeitsstation

work device system information

T =2 TN ZAY AT LEH

Systeminformationsbereich

system information area

VAT AERTZ VT

System-Interrupt Pointer

system interrupt pointer

VAT DEBAZRA o F

Systemkonfiguration

system configuration

AT LRERK

Systemkonfigurationsoperand

system configuration device

VAT DS

Systemmanagement system management VAT IRT AR
Systemmanager system manager VAT LE R
Systemmonitor system monitor VAT LAE=H

Systemschutz system protection VAT ATAT T b
Systemschutzschalter system protect switch VAT AT T I NAA T
Systemspeicher system memory VAT LAAEY
Systemspezifikation system specification B ¥ Naws

Systemsteuerungsmodul system control module VAT LEHR= b
Systemumgebung system environment AT NBREE
Systemumschaltung system switching AT LY Z
Tachogenerator tacho generator ZaAay xR L—H
Tafel, Anode, Platte plate JEHR

Tag-Anzeige tag display 2 TR

Tag-Daten tag data item X 7T —HIHH
Tag-Einstellmenti tag setting screen 7R E M
Tag-Inhalt tag contents 7T — LN
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Tag-Kommentar tag comment A= A
Tag-Quelle tag source BT =R
Tag-Typanzeige tag type display BT H A TRR
Tag-Variable tag variable 2T
Taktfrequenz clock frequency 7wy 7 JERE
Taktung, Taktzeit takt time 2T NEA DN
Taktzeit cycle time AT NEA L
Tandem-Steuerung tandem control & T L
T-Anschluss T-branch connection Ty Ik e
Tanzerrolle dancer roll g m—)
Taschens&umen pocket seaming R b EfkEn
Tastatur keyboard F—AR—FK
Tastatureingabe keyboard entry F—AR—KNAJ
Tastaturfenster key window F—U 4T
Tastenbeschriftung button text RE T
Taster push-button switch WRY L 2L v F
Tastverhaltnis duty ratio Ta—7 1k
tatsachliche Messung actual measurement FEH
tatséchlicher Servicewert actual service value F1E
Taubildung dew formation i
Teaching teaching TA—=F T

Teaching-Modul

teaching module

T4 —FrTa=yh

Technische Daten

specifications

kR

Technische Daten

specifications

ARy 7

technische Version des Moduls

module technical version

2=y NT =NV g

TECHNISCHER BERICHT TECHNICAL BULLETIN T = =a—R
Teileférderer parts feeder IN= T =
Teilungsverhéltnis dividing ratio Salsilze

Telemeter, Entfernungsmesser telemeter TLA—=H

Telnet telnet TITR Y b
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temperaturabhéangiger Widerstand

temperature-sensing resistance

AIRITREEE AINEN

Temperatureingangsmodul

temperature input module

HEA2=>y b

Temperaturregelmodul

temperature control module

Temperaturregler

TC, temperature controller

Temperatursensor temperature sensor BEE Y —
Temperaturverlauf, Temperaturfiihrung |temperature characteristics T R
Temperaturverlauf, Temperaturfiihrung |temperature characteristics I LR

temporarer Bereich

temporary area

TURZ VYT

Terminal

teminal

H—I )

Terminal-Interface-Modul

terminal interface module

—XF N R T2 — A= K

Terminalmodul

teminal module

N TN

Test test T Ak
Testbetrieb test operation 7 A hiERR
Testbetrieb test operation mode T A MEEEE— R
Testbetrieb test operation T A R
TESTBETRIEB TEST MODE TARMNE—F
TESTBETRIEB-Anforderung TEST MODE request 7 A ME— FER
Testlauf test of running TEHAFARR
TEST-Schalter TEST switch TAMAAL T
Text text 7T ¥ A b
Textdatei text file THRANT AV
Textfeld text box THXARRY T A
Textteil text part T XA NS
thermischer Fehler thermal error P~ VEE
thermischer Sensor thermal sensor Y=<t
Thermistor thermistor P—I2H

Thermistorkalibrierungsschalter

thermistor calibration switch

Y= I A X IERBBUIRA A~ F

Thermoelement

thermo couple

Thermometer

thermometer

R

Thermorelais

thermal relay

P—<L U L—
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Thermowéchter thermal protector Y——nrarr s

Thyristor thyristor AU RH

Thyristorsteuerung AU R 2

thyristor control

Thyristorwechselrichter YAV AL =4

thyristor inverter

Timer timer A A ~—
Tippbetrieb Inching AFT
Tippbetrieb inching operation A F TR

Tipp-Betrieb JOG operation JOGIH#A

Tischbetriebsanweisung table operation instruction T =T VR ER S

Tischstartanweisung (IPPSTRT1(P)) Table start instruction IPPSTRT1(P)) 7 — 7 /L k&4 IPPSTRT1(P))

Tischstartprogramm

table start program

T—TINVAREN 1 T T A

Titel drucken

print title entry

TV MEA BB

Titel, Uberschrift

title

ZA bv

Token

token

k=2

Token-Bus-System

token bus system

h—27 "2 HA

Token-Ring-Methode

token ring method

=20 70

Toleranz tolerance FFAE

Toleranz tolerance N
Toleranzausgleich backlash compensation Ny 7T yvaffiiE
Tonkoppler sound coupler BB 7T
Topologie topology A=A
Totmannschalter deadman switch Ty RvU AL vF

Trace abgeschlossen

trace completed

H TV T R L—RET

Trace abgeschlossen

trace completed

FL—R5ET

Trace-Adresse

trace point

FL—ZRKRA > b

Trace-Ausfuhrung in Betrieb

trace execution in progress

b L= R AT

Trace-Daten aus SPS lesen

Read trace data from PLC

k=27 — 2 PCiith

Trace-Daten in SPS schreiben

Write trace data to PLC

kL —RAF—4%PCEIA

Trace-Start

trace start

YT Tk L R

Trace-Start

trace start

L — R B4k
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Trace-Trigger trace trigger Ne—ZX KU A
Trace-Vorbereitung trace preparation k b— X e
Tracking, Nachverfolgung tracking N e

Tracking-Ausfuhrungszeit

tracking execution time

k7 w3 7 RATR ]

Tracking-Fehler

tracking error

T v TR

Tracking-Kabel

tracking cable

N yx T =T

Tracking-Kommunikation

tracking communication

rT v R 7EE

Tracking-Ubertragung

tracking transfer

[N V78 T3-S

Trager carrier vy U7

Tragerband carrier band Xy UTNUR

Tragerfrequenz carrier frequency X U7 A
Tragheitsmoment an der Motorwelle load inertia moment to motor shaft &— % @il AREME— A > b
Transceiver, Sendeempfanger tranceiver FNZ7 o v—

Transceiver-Kabel

tranceiver cable

=N —T

Transformator, Umformer

transformer

hZ7 A

Transformatorisolation

transformer isolation

kZ o A M

Transformatorkapazitat

transformer capacity

b AR

transiente Anforderung

transient request

Foo Py FER

transiente Kommunikation

transient communication

[NV T

transiente Ubertragung

transient transmission

AN retS

transiente Ubertragung

transient transmission

FooPxy Mek

Transistor

transistor

N oRAk

Transistorausgang

transistor output

rNS o oREHS

Transistorausgangsmodul

transistor output module

TR ZH A=y b

Transistor-Ausgangsmodul mit Diagnosefunktion

transistor output module with diagnostics function

TR & F T R N =y b

Transistormodul

transistor module

NIV PRZEY 2—)b

Transistor-Umrichter

transistor inverter

NI UDALA NS

Transition

transition

BT

Transport

transportation

%

trapezférmiger Kurvenverlauf

Trapecloid curve

N TR m A Rl
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Treffen von Fertigung & Vertrieb production & sales meeting S E
Trefferausgabe match output —
Treffererkennung Match detection — Bk
Treibersoftware driver software RZ A7 kK
Trenddiagramm trend graph [ N
Trennschalter breaker TR
Trennschalter, Ausschalter breaker TL—7
Trennung disconnection fiR 51
Trennungsschalter offline switch FT7TA AL T
Trennzeichen delimiter TUIH
treuhanderische Ebene fiduciary level ZfE LL
Triac triac cNoAT T
Triac-Ausgangsmodul triac output module cNoAT vy )=y b
Triangulationstyp triangulation type = AR
Trigger, Ausloser trigger N
Trigger-gesteuerter Eingang trigger inhibited input U AERIEAT)
Trigger-Operand trigger device N TT AR
Trigger-Protokollierung trigger logging A= Ve

Trigger-Protokollierung gesetzt

Trigger logging set

U HrFL 2y k

trigonometrische Funktion

trigonometric function

=B

Trioden-AC-Ausgang triode AC output cNoAT v 7T
Trockenofen/Brennofen drying oven/Kiln HzJRR
Tur-auf/zu-Signal door open/close signal 7 BAPAE 5
Turbine turbine F—Er

Typ Type Fe ]

Typ type A

Typ type BAT

Typ 40-Pin-Anschluss

40-pin connector type

Qv axy 2FA4T

Uber einen Port eingelesene E/As

port-mapped I/O

N— bk~ v 7 FI/O

Uber Programm voreingestellt

preset by program

Tu I LML T VY b
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iiber Schalter wahlbar switch-selectable AA v T

Ubereinstimmung Match —%

Ubereinstimmung des Zahlwerts counter value match 02 E—E

Ubergang transient 1

Uberhitzungsschutz des Bremswiderstands braking resistor overheat protection 7 L — K1 2mim 254

Uberhohter Lagerbestand excessive inventory £ Je

Uberholung overhaul ==K =L

Uberkreuzendes Kabel

crossing cable

7 uaRr—T7 )L

Uberlappendes Fenster

overlap window

F—=N=T T4y

Uberlast

overload

Uberlastschutz

circuit protector

Y—Fy N T X

(elektronische Thermosicherung) inverter overload rejection (electronic thermal) A >/ N — & iAKW (B —~ /L)
Uberlastung overload Fr—"—m— K

Uberlauf overflow Fr—N—T -

UberméaRige generatorische Energie excessive regeneration 1t 5] A2

ubermaRiges Lotmetall excessive solder XA

Uberschuss und Fehlmenge overplus and shortage AN

Uberschwingung overshoot A== 2 — |
Uberschwingung overshoot A= a— |k
Ubersetzungsverhaltnis Gear ratio *7

Ubersicht overview Wi
Ubersichtszeichnung layout drawing [RAE=A
Uberspannung overvoltage EERES
Uberspannung surge -
Uberspannung surge voltage -

Uberspannungskategorie

overvoltage category

AR T =R T Y

Uberspannungsschutz surge absorber =TT =R
Uberspannungsschutz surge absorber =TT =R
Uberspannungsschutz surge-absorber = VI A
Uberspannungsschutz surge killer P—T %7 —
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Uberspannungsschutzdiode surge absorbing diode =N Z A A — K
Uberspannungunterdriickungsfilter ~ surge voltage suppression filter = EEH T 4 v H
Uberspringen skip execution AF  TFEAT
Ubersteuerung override F—="—=F A K
Ubersteuerung override F =T A K
Uberstrom over current RECER
Ubertemperatur- und Uberlastschutz des Zwischenkreises | converter overload rejection (electronic thermal) | =1 1 2N — X & B [ W (BB 17—~ /L)
Ubertragung transfer A%
Ubertragung zwischen Datenlinks transfer between data links T =2 7 [ER%
Ubertragungsband transmission band R 6 Ik
Ubertragungsband transmission band Rk ik
Ubertragungsflag carry flag *x UV —777
Ubertragungsgeschwindigkeit transmission speed U 08 I
Ubertragungsgeschwindigkeit transmission speed (e YE
Ubertragungsparameter zwischen Datenlinks | transfer parameter between data links 5 —# U o 7 izt /R T X — &
Ubertragungsverlust transmission loss LTRSS
Ubertragungsverlust transmission loss [RPREPS
Ubertragungsverzdgerung transmission delay HRE IR
Ubertragungsverzdgerung transmission delay fRiEEN
tberwachen, Monitor monitor T4
Uberwachte Grof3e monitored item F=XTAT A
Uberwachung monitoring T
Uberwachung der Fehleraufzeichnung error history monitor 7 —gEE=%
Uberwachung lokaler Operanden Local device monitor H—A VTN, RAE=H
Uberwachung starten start monitor =X Bl
Uberwachung stoppen stop monitor E=HZ1EIE
Uberwachungsanzeige monitor display = H KR
Uberwachungsbedingungen monitor conditions E=H G
Uberwachungsbildschirm monitor screen B A 1 T
Uberwachungsdateninformation monitor data information T=L T2 IE#
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Uberwachungsdatenregistrierung monitor data registration FB=H T —HORE
Uberwachungsdauer monitor time B AL IR P
Uberwachungseingangspuffer monitor input buffer E=F NNy T 7
Uberwachungsmodus monitoring mode E=FE—F
Uberwachungsregistrierung monitor registration = Bk

Uberwachungstimer der Befehlseingabe

command input monitoring timer

a< FANERZ A~

Uberwachungs-Trace

monitoring trace

T=HX VT FL—2R

Uberwachungs-Trace-Diagramm

monitor trace graph

F=H N L—RT T T

Uberwachungswerkzeug monitor tool F=H V=)L
Uberwachungsziel monitor destination E=H0
Uberwachungsziel monitor target E=Z XG5
ubliche Einstellung common setup AR E
Ubliche Einstellungsdaten common setting data B ET — 4
Uhr, Takt clock A=

Uhreinstellmeni

clock setting menu

Uhreinstellung-Bestatigungsmenu

clock setting confirmation menu

PRt EMER A = = —

Uhrsynchronisation im Multi-CPU-Betrieb multiple CPU clock synchronization =~ /L5 CPUR] I [
ultra-geringes Tragheitsmoment ultra-low inertia AR
ultra-klein ultra-small type it/
umbenennen rename Ty ANKHER
Umgebung surrounding environment JEPHER B
Umgebungsbeleuchtung ambient light i3 D R
Umgebungsluftfeuchtigkeit ambient humidity i DA . B
Umgebungstemperatur ambient temperature e DA L RS
Umgebungstemperatur ambient temperature 63 J DA L
umgekehrte Polaritét reversed polarity RS
umgekehrte Wirkung reverse action SUIEUR(E
umkehrbarer Vorgang reversible operation EIBLISG TR
Umkehrphase reversed phase BUELE

Umrichter inverter A N —=H
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Umrichter betriebsbereit

inverter operation ready

A S B SR 52 T

Umrichterbetrieb

inverter running

A VR— FEHE

Umschalt-Code shift code 7 ha—F
Umstellung changeover BEHLY R 2

Umwelt, Umgebung environment BRER

und and 7R

ungeregeltes Modul non-controlled module BFHS = b
Universalmodul universal model L= R—HLET L
unsachgemaRe Montage improper assembly AU AT 1T

unsymetrisches Drehmoment

unbalanced torque

TUNRNT R NIVT

Unterbefehl subcommand YT a<w R
Unterbrechung interrupt o e
untere Grenze des unteren Bereichs fiir Prozessalarm Process alarm lower lower limit Fuav AT T — AT TR

untere Skalierungsgrenze

SCALING LOWER LIMIT

A= TR

unterer Controller-Bereich

controller range lower

a2 ha— UEEBH T BRAE

unterer Grenzanschlag

lower stroke limit

FIRALE—2Y vk

unterer Grenze des oberen Bereichs fir Prozessalarm Process alarm lower upper limit Tuv AT T —4F LR
unterer Grenzschalter lower limit switch TRY Iy hAA vF
unterer Grenzwert des oberen Bereichs fir Prozessalarm | Process alarm lower upper limit value 7't -t A7 7 — A F _E[RAE
unterer Grenzwert des Ringzahlers  ring counter lower limit value U7 hy 2 FIRE
unterer Grenzwert des unteren Bereichs fiir Prozessalarm | Process alarm lower lower limit value 7 2 27 5 — AT FIRAE
unterer Grenzwert/untere Grenze lower limit/bottom limit TRR

unterer Skalierungsgrenzwert Scaling lower limit value 2=V 7 T IRIE
unterer Totpunkt bottom-dead-center THER

untergeordnete Bedingung subset condition LAV S

Unterlauf underflow T =T a—
Unterlegscheibe washer JE 4

Unterlieferant (Lieferant) sub-contractor (Contractor) B DES

Unternehmen, Niederlassung establishment fHESL

Unterprogramm

subsequence program

YVTo—r o RATa ST A
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Unterprogramm subroutine T N—F
Unterprogramm subroutine program YITN—F T a s T A
Unterprogrammaufruf subroutine call PITN—Fa—
Unterprogrammaufruf subroutine call YT N—F P L
Unterschiede, Abweichungen differences i
Unterschwingung undershoot T K= a— ]

unterstiitzte Route

supported route

PAR—= =k

Unterstiitzung support HAR— K
Unterverzeichnis subdirectory BT TFe 7 R
unzureichendes Lotmetall insufficient solder TATEARZ

Upgrade-Werkzeug

upgrade tool

JUma—T )Y —)L

Upload

upload

VA A=EN

Urethankautschuk, Urethangummi

urethane rubber

A s IV

Utility utility 2—F 4 YT g
variable Anzahl Daten Variable number of data Vahml &~ G
variable Lange Variable length AR

Varistor, spannungsabhéngiger Widerstand varister N 2K
Varistormethode varistor method NY 2 & FE
Vektor vector ~7 kv

Vektorregelung

vector control

A7 VI

Ventildurchfluss

valve flow

2L TR

Verarbeitung freigeben

unlock processing

T a7 AL

Verarbeitungsdauer des Kalenderupdates calendar update processing time A b B — BT ALEE R
Verarbeitungszeit der zyklischen Ubertragung cyclic transmission processing time 4 7 U » 7 {R5 QLERIRE[H]
Verarbeitungszeit fir Fehler-Reset  error reset processing time T T — R BRI FH]
Verbesserungsrate improvement rate PR

Verbindung connection axRxyva v

Verbindung connection e

Verbindungsinformationen

connection information

axs va UER

verbindungslos

connectionless

aRxyar bR
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Verbindungsnummer connection number axyvarEFEE
Verbindungspfadliste connection path list Pefoite s — %
Verbindungsseitig connecting side a7 M|
Verbund, Klebeverbindung bond o epal
Verbundwerkstoffe reinforced plastics WL T AF w7

verdichtete Versteppung

capacitor stitch

T AR

verdrahtet soft wired Y7 UA¥Y—F
Verdrahtung wiring [
Verdrahtungsplan, Schaltplan, Stromlaufplan wiring diagram A X

verdrille, abgeschirmte Leitung

twisted shielded wire

VAR —L R

verdrillte Zweidrahtleitung

twisted pair

YA A T

verdrillte Zweidrahtleitung

twisted pair wire

VA A RRT R

verdrillte, 2-adrige Leitung

2-core twisted cable

QY A A N r—T LR

verdrillte, abgeschirmte Zweidrahtleitung

shielded twisted pair cable

VA AT —)L N

verdrillte, abgeschirmte, 2-adrige Leitung

2-core twisted shielded wire

2 A A R — L R

verfahrbarer Bereich Movable range ] 8y s

Verfahrbetrag im Tippbetrieb inching moving distance A F I BEE
Verfahren procedure FIE

verfahren, Verfahrweg travel BE) &
Verfahrgeschwindigkeit moving speed TR

Verfahrweg stroke Abmr—7

Verfahrweg pro Umdrehung (AL) travel distance per revolution (AL) 1[Fl#EdH 7= W OB F(AL)

Verfahrwegende stroke end Abrp—7 xR
Verfahrweggrenze stroke limit Abap—7UIv b
Verfahrwegverhaltnis Stroke ratio A br—7th
Verfolgung hunting NCF T
vergrof3ern, einzoomen zoom in K= A
Verhdltnis ratio JEee S

Verhdltnis einer S-formigen Kennlinie |S-pattern ratio ST =R

verhindern Disable Rk
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Verkaufe sales W5e

Verkleidung cladding 77w R

verkleinerte Ansicht zoom out view e/ N R

verlassen/beenden exit/end T

Verlaufsanzeige history display JE IR R

Verlaufs-Trend-Diagramm

historical trend graph

EARNIBILVRLYRT T

Verletzung

injury

7

verloteter Anschluss

soldering type connector

NG TFEA T axs &

Verlustleistung in Watt watt loss Uy bha A
Vermeidung des Wiederauftretens prevention of re-occurring A& RA IR
Verpackung packing LGED)
Verpackung packing Ny F
verriegeln lock =
verriegelter Zustand locked state o 7 REE
Verriegelung interlock A=

Verriegelung verriegeln/freigeben

lock/release lock

=R A=/ 45

Verriegelungsbedingung

interlock condition

A= S

Verriegelungseinrichtung

interlock device

A Fvy 7 (T AA

Verriegelungsfreigabesignal

locking release signal

Ry 2 R 5

Verriegelungsschaltung

interlock circuit

A Fny 7 E

Verriegelungssignal

interlock signal

A a2y 7IEs

Versagen failure H e
Versandstiickliste outgoing stock list H AR 2R
Versatzarbeit cogging ax
Verschachtelung nesting AT 4T
Verschiebeanweisung, Umschaltanweisung | shift instruction 7 Mg

Verschiebemodus

displacement mode

EAE— R

verschieben, umschalten shift 7 b
verschieben, Verschiebung shift (A
verschlechtern deteriorate %1k
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VerschleiR wear JEEHE

Verschliisselung enciphering 51k

verschmelzen merge (e

verschmutzt dirty H—T 4 —

Verschmutzung pollution S

Versionsinformation

version information

N—=2 3 UFH

Versions-Upgrade-Information

version upgrade information

R a Ty TP

Versions-Upgrade-Verlauf

version upgrade history

N—= a3 7 v TR

Versorgungsspannung power supply voltage IR
Verstarker amplifier 7T
Verstarkung gain TA
Verstarkung des Lageregelkreises position gain NETA
Verstarkung suchen Gain search TA oY —F
Verstarkungsbetrag gain value TA E
Verstarkungsfaktor Lageregelkreis  position loop gain NEN—T A
Verstéarkungsfaktor virtueller Regelkreis Model loop gain TR A
Verstarkungsspezifikationen Gain specification TA URE
Verstarkungswechsel gain switching TA Yz
Verteilung eines E/A-Signals auf mehrere Empfanger | I/O delivery I/OFE L
Verteilung, Dispersion dispersion EHo%

vertikal vertical TE[E

vertikale Montage vertical mounting Mt &
Vertraglichkeit compatibility A

verweilen dwell =
Verweilzeit Dwell time N VI o VA
verwendbares Medium applicable disk T 4 27
Verwendbarkeit, Benutzerfreundlichkeit |usability =P
Verwenden der Bremse brake usage 7 L=l IR
Verwendung der Fehlersuchfunktion debug function usage T3y T HEREAE FIR I

Verwendung des Paketdatenbereichs

Packet data area usage

Sy BF— s Y T

126




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
FAYE E BAGE
Verzeichnis directory FA4L7 R
Verzeichnis folder T ANH

Verzeichnis-/Datei-Information lesen

directory/file information read

TA4LVZ M) - T ARG L

Verzeichnis-/Datei-Informationssuche

directory/file information search

FA4L7 R - Ty A ERY—F

Verzeichnisname directory name VAR ANWE
Verzeichnisname Folder name T AN
Verzerrung distortion [ORc 7S
Verzégerung deceleration EBES
Verzogerung delay FEFE
Verzégerung delay T4 A
Verzégerungszeit delay Time T 4 LA IREfH]
Verzdgerungszeiteinstellung delay time setting T 4 LA R E
Verzégerungszeitkonstante Deceleration time constant PROR I E £
Verzweigungspunkt branch point T UFRA R
via via T8

Vibration vibration =)
Vibrationsfestigkeit vibration resistance M PR &P
Vibrationsmessung vibration measurement PRAVHE

Video/RGB-Eingangsmodul

video/RGB input module

E7 A/RGBATI 2= |k

Videoeingangssignal

video input module

EF AN L=

Videofenster

video window

| =72l S AV N

Videosignal

video signal

v T AR

virtueller CPU-Modus

virtual CPU module

RAECPU~ = h

Vision-Sensormodul

vision sensor module

EYartrta=y b

viskoses Material viscous material R
Vollstandigkeits-Bit der Dateneingabe data setting complete bit T—HXEy RETEY b
Volumen, Umsatz, Menge volume R 2— A

von oben nach unten top down kT H T

von unten nach oben bottom up RNELT v

vor Auslésung before trigger kU AT

127




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

KA

HEE
~]=]

B

vor dem Sicherungsstart

before backup start

Ny 7Ty BT

Voralarm zur Kuhlkdrperiberhitzung

heatsink overheat pre-alarm

T4 BT T T — 4

Vorbehandlung, Vorverarbeitung preprocessing [FOpas
Vorbeiflug close passage/fly-by T 155 18 1
Vorbereitung (Ablaufe) preparation (Procedures) BeHL Y
voreingestellt preset 7ty k
voreingestellter Befehl preset command 7ty MES
voreingestellter Eingang preset input 7ty NS
voreingestellter Wert preset value 7ty ME

voreingestellter Zahler

preset counter

Iy b UH

Vorgabe der Frequenz fur die Geschwindigkeitssteuerung

speed control command frequency setter

3 ) R 5 75 o e s o A

Vorhaltezeit lead time V—=FZA L
Vorlage template T L—h
vorlaufige Spezifikationen tentative specifications Rtk
vorlaufige Standards tentative standards R HAS
Vorschau preview T a—

Vorschaubereich

preview area

L Ea—x 7

Vorschaubild thumbnail P LRA I
Vorschriften fiir den Umgang mit gefahrlichen Stoffen |rules for handling dangerous materials fi [ Budf £t v
Vorschub feed )
Vorschubeinstellung feed adjustment bolt pES S

Vorschubimpuls feed pulse 74— RV A
Vorteil advantage AUk
voriibergehende Unterbrechung der Spannungsversorgung temporary power shutdown Hﬁﬂ#{%%

Vorverstarker preamplifier FVT TR
Vorzeichen-Bit sign bit ey b
w W U v b
Waage scales HRD
Waffel, Scheibe wafer NS
Wagen trolley BH
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Wabhlschalter selector(switch) AL v F
Wahlschalter der Inbetriebnahmeeingabe start-up input setting switch EE AT EAA v F
Wahlschalter zur Einstellung des Abschlusswiderstands | terminating resistor selection switch |#&URHRPIIRIN A A » F
wéhrend der Uberwachung during monitor execution E=FFETH
wahrend erneutem Versuch during retry UrZAH
Walze roller n—=
Walzen rolling n— 7
Walzfrasen hob processing A7
Wandler transducer b7 VAT a—

Wandlermodul

converter module

QN —=HFET 2 —)b

Wareneingangskontrolle actual goods inspection Bln A
Wérmeableitung heat dissipation TR
Warmebehandlung heat treatment BB
Warmeschneiden heat cutting b—hrAy b
Warmetauscher heat exchanger A s
Warmstart hot-start Ry hASZ— |
Warmstartmodus hot-start mode Ry hAF—FE—F
Warncode warning code U—=v7a—F
Warnung warning g®i5

Warnung warning U—=r7
Warteband wait band ZES N ]

Wartezeit fiir erneuten Versuch

retry execution waiting time

U b7 A FAT B IFIH]

Wartung maintenance SR

Wartung maintenance AT T A
Wartungsdurchfihrung service processing H— B R
Wartungsintervall service interval time B — A [H R
Wartungsintervallsignal maintenance timer signal AT AR ~ES
Wartungsteile, Ersatzteile maintenance parts PRATEB AL

(vorgegebener) Wartungsumfang (specified) service process execution amount | H— B Z AL [ 5 /€
(vorgegebene) Wartungszeit (specified) service process time H— B R AL R FE
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Wartungszeit service process time Al = U U
wasserbestandige Konstruktion water-resistant construction M A A 1
Wasserpegel water level KA
Wasserstoff hydrogen gas IKFETT A
Wasserversorgung water source FE7KTR
Watchdog Watchdog VA vFRT
Watchdog-Timer, WDT watchdog timer, WDT Ty FRITEA~=
Wattmeter wattmeter Uy FA—=H—
Wechsel switching kS
Wechseln der Betriebsart mode switching E— NEEE
wechseln, umschalten switchover AL F A —3—
Wechselstrom AC A2t
Wechselstrommotor single - phase motor HAHE—#
Weggeber linear encoder V=7 zra—4
weiblich (Stecker) female (connector) AAR(aRT H)
Weise, Art manners EEX
WeilRabgleich white balance RIA INNT A
weilRes Papier white mat paper B~ > MK
weiter scrollen scroll on A7 \a—)v
weitere Station/andere Station another station/other stations fthJ
Wellenlange wavelength K&
Werkseinstellung Offset-Wert factory default setting offset value T EA 7~ ME
Werkseinstellung Verstarkungswert  factory default setting gain value — TIBHRRE 7 A ME
Werkstiickintervall workpiece interval U — 7 [HkE
Werkstiickzahlwert workpiece count U — 7K
Werkzeug tool TH
Werkzeug tool =)
Werkzeugleiste tool bar Y=L N—
Werkzeugname tool name Y —)L4
Wertvorgabe value control unit B I A e 1
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Werzeugschaltflache tool button Y — LR HZ
Wetterbestandigkeit weather resistance [BEZ3Es
Widerstandsbriicke dynamic brake AT Iy 77T L—F
wiederherstellen restore ot
wiederherstellen restore UA LT
Wiederherstellung abgeschlossen restore complete UARNTSET

Wiederherstellung erfolgt

restore executing

v & k7T

i

Wiederholbetrieb fiir Speicherprogramm stored program repeat operation A RNT— 7077 LK LER
wiederholen, noch einmal ausfiihren redo R0 ET

Winkel angle £ i

Wirbelstrom eddy current HIEERD
Wirbelstromverlust eddy current loss A E R
Wirkungsgrad efficiency RS
Wirkwiderstand resistance T

Wolfram tungsten BT AT

Wort word U—FK

Wort-Daten word data e N A
Wort-Operand word device T — KT A R
Wort-Zugriff word access U—FK77k&A
zéhlen count AU

Zahler counter type VRN & 75N
Zahlermodul counter module Y H L=y b
zahleruberwacht counter type monitor B ERE=H
Zahlerwert groR counter value large v A AR
Zahlerwert klein counter value small T 2 BN
Zahlgeschwindigkeit counting speed FHBORE

Zahltyp Count type VRV W

Zahltyp fur Ruckkehr in Grundposition count type home position return 710 AR R
Zahlwert count value J1 v ME

Zahlwert des Remote-Passworts

Remote password count

U E— hX2 U — REREEEEK
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KA

HEE
~]=]

B

Zahlwert fur erneute Versuche

retry execution count

U b7 A FEhalE %

Zange pliers ~UF
Zeichen character Y774
Zeichen character 3
Zeichenbereich character area X¥ 7728
Zeichenbreite character width ST

Zeichengenerator

character generator

XY T/ VR L—H

Zeichengenerator

character generator

¥y I/ 4ERL—X

Zeichenhohe character height LT

Zeichenkette character string el

Zeichentyp character type SCFFERR

Zeichnung drawing i3 %
Zeigevorrichtung, Cursor pointing device AT 4 T TS, A
Zeilenabstand line space SCEFATIR
Zeilensprungverfahren interlaced scanning A= —AER
Zeilenzahl No. of lines 173

Zeit der Kontrollzeit

time check time

A LT = 7 R

Zeit fur die Ausgabe des In-Position-Signals

in-position response time

A UIRY Y g R

Zeitablauf timing ZAIT
Zeitabschaltung time out ZA LT T b
Zeitdiagramm timing chart BAIVTFx— b
Zeitlimit time limit ALYy b
Zeitplan schedule ARy a— )b
Zeitplanmanagement schedule management HEPE B
Zeitschalter time switch HA DAL T

Zeittakt Nr. O

user timing clock No.0O

a—YH A7 71w 7 No.0

Zeitliberschreitung timeout FA LG —
zeitweiliger Standard temporary standard e A
Zeitzone time zone HA L=
ZellengroRe cell size YA X
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Zener-Diode zener diode YV —H A A — R

Zener-Spannung zener voltage Y =) —EE

zerstdrendes Priifverfahren destructive inspection R A

Zertifikat Uiber ursprinlichen Produktionsstandort certificate for original production place |J5 & it FiF A

Ziel target Z—7y k

Ziel destination FTAT 4 F— g

Zielwert target value H AR E

Zigzag-Verbindung zigzag connection ¥ T TR

Zink-Druckguss zinc die-cast g A ¥ x A b

Zollabfertigung customs clearance 18 B

zu grolRe Abweichung Error excessive FRZEIE K

Zu-Anzeige close indication 7 v — XFER
zufallig random T UH N

Zufallszahl random number ELIK

Zugang, Zugriff access T EA
Zugangsleitung access circuit 77 & AR
Zugkraftregelung tension control 5% 77 i)
Zugriffsberechtigung access authority, access right T U AR
Zugriffsbereich access range T 7 & A
Zugriffsmodus access mode TIEAE—NR
zugriffssteuernde Slave-Station access slave station 7 I AT
Zugriffszyklus access cycle T RAYA TV
zulassen Allow G

zulassige Anzahl emeuter Versuche tberschritten retry count excess U k7 AEEA——
zulassige Geschwindigkeit/Drehzahl | Allowable speed EiEAIEL
zulassige GréRenabweichung allowable deviation of size SHETEA A

zulassige Kurzzeit-Geschwindigkeit/-Drehzahl permissible instantaneous speed o P 7 25 [ s 5 o
zulassige Verwendung der Bremse  brake permissible usage A S RS
zuléssiger Bereich permitted range EiRay |

zulassiges Parameterlaufwerk

parameter-valid drive

T A=TZHHRTAT
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Zuleitungsanschluss lead connector y—FRaxsx
Zuleitungskabel lead wire U — R
Zuleitungsschalter lead switch V—=FAAL vF
Zuordnung assignment e

Zuordnungsinformation

index information

ATy 7 NG

Zuordnungstabelle

index table

AT I AT —T )

zuriickkehren return V72—
Zuriicksetzen des Frequenzumrichters |inverter reset ANRN=Z Uy I
zurilicksetzen, Reset reset Ve k
zusammensetzen compose ARk

Zusatz, Erweiterung add-on 7 R

Zusatzinformationen zum Baugruppentragertyp

additional information for base type

R— R X A T IBNNEH

Zustandserfassung status logging AT —=HAax T
Zuverlassigkeit reliability fE MM
zuweisen, zuordnen assign HI T

Zuweisung der Operandenadr.

device No. specification

5 /34 ANo.J87E

Zuweisung der Operandenadr.

device No. specification screen

7 734 A No. 5 & i i

Zuweisung der Pufferspeicheradresse

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT RLAFEE

Zuweisung des angepassten Offset/Verstarkungs-Wert

offset/gain adjusted value specification

F7% v b A CHBERE

Zuweisung des Offsets

Offset specification

7%y MEE

Zuweisungsmenu der Pufferspeicheradresse

buffer memory address specification menu

Ny TZ7AEYT RLRAEEA =2 —

zweidimensionaler Code

two-dimensional code

“Woe=a— K

Zweidrahtleitung

twisted pair cable

VA ARNRT r—T )

Zweig branch 77T
Zwei-Hand-Schalter two-hand operation switch W FHRIEA A v T
zweipoliger Optokoppler 2-core optical connector =t axr s
Zweischichtsystem two-shift system 3 aviil

zweiteiliger Doppelstock-Klemmenblock

two-piece nesting terminal block

YV — = A A R R

zweiteiliger Klemmenblock

two-piece terminal block

YV — bt — A B

Zwischenkreis

converter

o N—H
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FALYEE g BAEE
Zwischenkreis arbeitet converter is operating o = ZEfER
Zwischenkreisausgangsspannung converter output voltage a o N—F ) EE
Zwischenkreisbauteil converter part o N—Z
Zwischenkreisspitzenspannung converter output voltage peak value = /X—% H)ETEE— 7 i

zwischenliegende Auflagekonsole

intermediate support bracket

iR SCRr A

zyklisch ausgefihrt

scan execution type

AX Y VEITHATS

zyklisch ausgefiihrtes Programm

scan execution type program

AX Y VEITHA T T T T A

zyklische Daten

cyclic data

YA 7Y ) F—4

zyklische Kommunikation

cyclic communication

YA 70 v I RE

zyklische Ubertragung

cyclic transmission

YA 7V JHRE

zyklische Ubertragung

cyclic transmission

A7 v 75k

zyklischer Ubertragungszyklus

cyclic transmission cycle

YA 7V v 7 IrEAH

Zykloidenkurve cycloid curve A7 aA Rl
Zyklus cycle JE 351
Zyklus scan AFk ¥

Zyklus fur Aktualisierung des Datenempfangs

refresh data reception cycle

U7y alt& T — 2 %G

Zykluszeit

scan interval

A% ¥ R

Zykluszeit

scan time

AFXx B A A

Zykluszeitmessung

scan time measurement

A A A DRE

Zykluszeitiiberwachung

scan time monitor

AFx Y P A LTS

Zykluszeit-Uberwachungsfenster

scan time monitor screen

Ax ¥ A LNE=ZHE

Zylinder

cylinder

AN
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