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Elenco di oltre 4000 termini di automazione industriale
Contenuti in italiano, inglese e giapponese.
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Le traduzioni delle parole possono necessitare di occasionali modifiche a seconda
della struttura e della forma della frase.

[ termini elencati in questo dizionario devono essere utilizzati a puro scopo
orientativo e con cautela.
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°F °F HEL
16 (scala di grigi) 16 (grayscale) E /7 216/
a riflessione definita definite-reflective RRTE S5 R
abilita allarme di processo Enable process alarm TR RT T — L]

abilita funzionamento inverter

Enable inverter operation

A 2R — B EHREF A]

abilita interruttore

enable switch

A F—T VAT 4 v F

accelerazione acceleration s
accelerazione acceleration VAER)
accelerazione/decelerazione acceleration/deceleration IR RES
accelerazione/decelerazione modello S ' S-pattern acceleration/deceleration STFIELH
accelerazione/decelerazione modello S avanzata |advanced S-pattern acceleration/deceleration ' 7 R/ N1 2 | STEANJRGE
accendi turn-on B—=F
accentuazione dei contorni edge enhancement T v VIEF
acceso access TI'A

accesso ai dati data access T—=HT I A
accesso file file access TrANT I A
accesso parola word access U—FK77k&A

accesso parola doppia

double-word access

EITNT— KT 78R

accoppiamento

coupling

BT

accoppiamento aperto

pairing open

TV T AT

accoppiatore acustico

sound coupler

BEH T T

accordo di licenza software

software license agreement

Y7 b U= TR

accumulatore accumulator THka—bL—HF

acido cromico chromic acid ZA=FN "3

acquisto purchase fEAR

acrilico acryl 77 v

adattatore adapter THTH

adattatore base base adapter R—=RAT HTH

adattatore blocco terminali IDC IDC terminal block adapter R T XA
adattatore conversione isolamento analogico analog isolation conversion adapter 7 7 v iR T ¥ 7 X
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affidabilita reliability 1EHEME
agente nocivo injurant AEDE
aggiornamento upgrading N=T a7 v/
aggiungi add Bn
aggiungi protocollo Add protocol A= =S Ei
aggiuntivo add-on 7 KA
aggraffatrice seam machine — I
aggraffatura tasche pocket seaming R b EgkE
ago ad uncino crochet needle NEE
al reset at reset Ut M
albero shaft D
albero tree > —
albero a camme cam shaft YN i
albero master master shaft ~ A A
alcali forti strong alkali TV
alimentazione batteria battery power N7 U R
alimentazione CA AC power supply ACHE
alimentazione CA trifase three-phase AC power supply 3HH AL it FE IR
Alimentazione elettrica Power supply e
alimentazione elettrica commercial power supply Fisi IR
alimentazione elettrica power supply X
alimentazione elettrica circuito di controllo Control circuit power supply i ] 6 FE
alimentazione elettrica circuito principale main circuit power supply F[EI R EIR
alimentazione elettrica commutazione switching power supply Ay F v T EIR
alimentazione elettrica controllore programmabile |programmable controller power supply | — 4 > V&R
alimentazione elettrica fotocamera ~ camera power supply 7 A T EIR
alimentazione elettrica per sensori  power supply for sensors Y HER
allarme alarm 77— A
allarme alarm i
allarme attivato alarm activated VA i
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allarme complessivo

summary alarm

Y= 7T —A

allarme di arresto

stop alarm

ARy TTT— A

allarme di processo

process alarm

Tav AT T —A

allarme pop-up

popup alarm

Ny TT v TT 77—

allarme sensore

sensor alarm

LB T T— A

allarme servo

Servo alarm

FRT T4

allarme superamento campo

range-over alarm

AL L

allegato attachment THATFA]B
allestimento establishment fife ST
allineamento lineup TAT v
allineamento in posizione align to position (ACREwSXcy
alluminio aluminum TN =T A
alta frequenza high frequency e a1

alta intensita high intensity RS

alta risoluzione

high-resolution

nﬂf
2
X
ey

alta sensibilita high sensitivity 1R

alta tensione high voltage A

alta velocita high-speed =B

altezza height =Ry

altezza carattere character height SCFE
ambiente environment R
ambiente circostante surrounding environment JE PHER B
ambiente di funzionamento operating environment RS
ambiente di montaggio mounting environment RO EDE: )
ambiente di sistema system environment AT MR
ambiente personal computer personal computer environment NV 3 CBRER
ammortizzatore damper B R—
ampere ampere T RT
amperometro ammeter EER G
ampiezza amplitude PR
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ampiezza impulso

pulse width

2L ANE

ampiezza isteresi

hysteresis width

2T v ANE

ampiezza rumore noise width J A A
amplificatore amplifier 7T
amplificatore servo servo amplifier F—RT
analisi dei dati data analysis T — B FENT
analizzatore macchina/Analizzatore macchina machine analyzer/Machine analyzer ~ 3 > 7+ J A %
analogico analog Tra s

ANB ANB 7 R7m v 7 (ANB)
ancoraggio anchor T H—

anello loop ="

anello loop count JL— 7 [al4K

anello aperto open loop =T =

anello attuale

current loop

L k=7

anello di posizionamento

position loop

g —

anello di terra

ground loop

7T R—7

anello positivo positive loop EL—7
angolo angle 14
angolo di apertura opening angle PR & M
angolo fase phase angle VR R
anima core a7y

anodo anode 7T A i
anteprima preview T Ea—
(tipo) anticorrosione corrosion-proof (type) it £ 7%
antiorario counterclockwise VAN
aperto open F—T7
apertura opening A —7 1k
apertura orifice FV 74 A
apparecchio di precisione precision apparatus K e

applicativo

application program

TV =gy a s T A
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applicazione

application

TV = a v

applicazione contenitore

container application

AT TV =g

apprendimento teaching TA—F T
approvazione sicurezza safety approval L RRIE

apri manuale utente Open User's Manual ~=a2 T V&<
arco arc T—=7

arco arc A5

arco arc il

area area =7

area ad alta velocita registro dati

link register high-speed area

Uy LR K SR

area anteprima

preview area

PV Ea—x 7

area caratteri

character area

Xy 77 2

area dati pacchetto

Packet data area

Ny T T

area dati ricezione comunicazione presa

Socket communication receive data area

vy NBERET 4= ) T

area dati ricezione controllore programmabile

Programmable controller receive data area

V=l YR ET X )T

area di buffering

buffering area

Ny 77 )77

area di lavoro

work area

(=S8

area di memorizzazione dati

Data storage area

TSN T

area di memorizzazione della quantita di dati

Data quantity storage area

T2 RN ) T

area di sistema riservata/area di sistema

restricted system area/system area

VAT LT

area d'impostazione applicazione

application setting area

R @R E=Y 7

area d'impostazione utente user setting area a—HFHHET YT

area d'inserimento per strumento di programmazione |input area for the programming tool 2@ 7' 5 I 7Y — VA I= ) 7
area errata faulty area L & A

area informativa sistema system information area VAT LEHRT T

area interferenza interference area Ty E Ik

area memoria comune

common memory area

O A E ) fEE

area memoria tam pone

buffer memory area

Ny 77 AT

area memorizzazione lunghezza dati

Data length storage area

T RN T

area parametri

parameter area

NI A= YT
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area programma microcomputer

microcomputer program area

~Aaryryu s L)y

area refresh automatico CPU multipla

multiple CPU auto refresh area

~/VFCPURIEEIY 7Ly a2 YT

area refresh ingresso remoto

remote input refresh area

Ve—hMAAY 7Ly a7

area sistema d'impostazione utente

user setting system area

D= PRES AT A=Y T

area temporanea

temporary area

TURZVTYT

area trasmissione alta velocita CPU multipla

multiple CPU high speed transmission area

~/NVFCPUMEHEBE=Y 7

area vuota Empty Area 78 X FHI
argomento argument GIE"

armoniche harmonics & A

arresta monitor stop monitor T EIE
arresto circuito base base circuit shut off A — 2T
arresto d'emergenza emergency stop RAEILE
arresto d'emergenza emergency stop FEH AR 1L
arresto fail-safe fail-safe shutdown 7 AV b—7 HEfRE L
arresto forzato Forced stop SR ) 45 L
arresto forzato servo servo forced stop B — AN R ] 5 1k
arresto produzione production stop AEpET IR

arresto tramite fermo d'origine

stop by the origin stopper

A bk

articolo conforme

conforming article

R

articolo opzionale

optional item

F7a i

ASCII ASCII ASCII

ASCII ASCII T AR —
aspetto esterno external appearance ax )
aspirazione suction W&

asse axis iih

asse ausiliario auxiliary axis it By il

asse dove si & verificato I'errore Axis in which the error occurred T 7 —3E L i
asse fascio beam axis it

Asse slave slave axis A L— 7 i
assegna assign BT
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assegnazione assignment L E NG

assegnazione bit bit assignment ey MEIRF

assegnazione controllore programmabile programmable controller assignment 3 — % > Y (2% 5 Eff

assegnazione 1/0 I/0 assignment I/OFIf+

assemblaggio assembly FHIRNT T

assemblaggio e processo di prova | assembly and testing process % TFR

assemblaggio improprio improper assembly AU AT 1T

assemblaggio per ordine assembly to the order ZVERNL T

assi coordinate coordinate axes A R Wi

assicurazione qualita quality assurance mn B IRAIE

assistito da gas assist gas TV ANTA

assorbitore di sovratensione

surge absorber

Y= T T Y=

assorbitore di sovratensione

surge absorber

=TT T ==

assorbitore di sovratensione surge-absorber AL E s
assortimento difetti stock of the defectives N BAE
attacco acido etching Ty FT
attendi banda wait band 7= A M
attivazione tasto key operation *—HE
attributo file file attribute 7 7 A Vgt
attrito statico static friction e 1k R
attuatori actuators T Farz—HF
aumento produzione increase production HPE

autenticazione login

login authentication

77 A RGE

autenticazione password

password authentication

INAT — NG

autenticazione password login

login password authentication

0 g A L RA T — REEE

auto replica auto-replication HEE 51
auto-backup auto-backup H B8R AT
autocorrezione auto correction H B 1E
autodiagnosi self-diagnosis H .2

autoesecuzione

auto-run

EEUFELA
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autogenerazione auto-generation EE VLN

automatico automatic F—hr~F 7

automazione automation F—h A=z

automazione automation H @t

autorizzato, autorizzazione authorized, authorization BEfF&

autorizzazione di accesso, diritto di accesso |access authority, access right T U AHE

autotenuta self-holding H R Fr

avanzamento feed )

avanzamento fisso fixed-feed EIED

avvertenza warning i

avvertenza warning U—=7

avvia monitor start monitor £ =% [k

avviamento a caldo hot-start Ay FAZ— L

avviamento a freddo cold start a—)L RAHZ— |

avviamento sincronizzato CPU multipla

multiple CPU synchronized boot-up

~ /L FCPURHIN. T

awio start el
awvio start up FELH)
awio start ko)
avvio boot 7 — kK

awvio backup preparato

Backup start prepared

Ny 7Ty THARYENR

avvio condensatore

capacitor start

22 F L)

avvio data link

data link start

F—X% U 7Btk

avvio del sistema

system start-up

AT AL R

awvio iniziale initial start A =T )V AL — |
awvio registrazione dati Data logging start T—Zu X7k
avvio timer monitoraggio per transizione passo startup of monitoring timer for step transition A 7 v FRATEEM X A ~ K2 HE)

avvio tracciato

trace start

YT TN — A

avvio tracciato

trace start

L — R B4k

avvisatore acustico

buzzer

79—

avvolgimento di reset

reset coil

Uty bafn
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azione

action

T ar

azione a tempo

time action

BADLT 7 a

azione di registrazione logging action 0 JEE
azione | I action TEh 1

azione inversa reverse action SUIEUR(E
backup backup Ny T 7

backup batteria

battery back-up

Ny T YRy 7T o7

backup completato

backup completed

Ny 7T v TET

backup condensatore

capacitor backup

arvF YR T

backup in corso

Backup in execution

Ny 7Ty TELTH

ballerino dancer roll Zom—)L
banca dati data bank F—H Ny
banda di base base band N—=AN R
banda di trasmissione transmission band R 1A A I
banda di trasmissione transmission band fRIEHI

banda larga

broad band

AT NARN

banda portante

carrier band

Xy VTR

barra dei menu menu bar R = m N
barra di stato status bar AT A )N
barra DIN DIN rail DINL—/L
barra larga wide bar T4 RA—
barra stretta narrow bar F g — N
barra strumenti tool bar W LN

barre di scorrimento

scroll bars

AT T—)L/N—

barriera arco arc barrier Yt/ al e
barriera fotoelettrica light curtain TA NI—=T
base base NRo— A

base base AN— 2

base dati data base T A= R

base fissa del controllore programmabile

fixed stand of programmable controller

= oY EESR
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BASIC interpretativo interpretive BASIC A 27 ZTEBASIC

basso low fEH

batteria battery i

batteria battery Ny Tl

batteria al litio lithium battery Vo L

batteria quasi scarica battery low Ny T UMRTF

baud rate baud rate AR—L—F

bilance scales HEY

bilanciamento del bianco white balance RUA "IRT A

bilancio balance INT A

bilancio ionico ion balance AFNT R

bimetallico bimetal INA ALV

binario binary 218K

binario binary NAT Y

binario con segno 16 bit 16-bit signed binary 16 £y MFEfIAAF Y

binario di montaggio mounting rail B fiFr—n

bit bit [N

bit completo d'impostazione dati

data setting complete bit

TSy FETEY b

bit di arresto stop bit Ay 7Ey R

bit di parita parity bit /N7 4 ¥ v b parity bit
bit di segno sign bit fFerey b

bit rate bit rate vy hb—F

bit usato per la registrazione dati bit used for data logging T—HZuaX U EHAE Y R
bloccaggio locking 2y 7

bloccaggio nel mandrino chucking Fyvxo T

blocco block Ty

blocco lock =

blocco file file lock TZrAra sy

blocco funzione

function block

Ty varyravy

blocco funzione di sicurezza

safety function block

BRIy ary7ayy

10
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blocco motore

motor lock

Rl =

blocco parametri

parameter block

NI A=K Tavy

blocco servo

servo lock

P—rnm s

blocco terminale

terminal block

Ui -5

blocco terminale bipezzo

two-piece terminal block

V— AT

blocco terminale data link

data link terminal block

F—4 Y v KT S

blocco terminale morsetto sprite

spring clamp terminal block

RPN T T TR

blocco terminale nidificato bipezzo

two-piece nesting terminal block

Y — B — RLEIA BTG TR

blocco/sblocco

lock/release lock

ERR A=/ S

bobina coil oAb

bobina ammortizzatore damper coil CAVZAECS
bobina di arresto choke coil Fa—raAf)
bobina di eccitazione excitation coil Jihss = A v
bolla di consegna delivery note AL
bombatura bump N

bordo edge Ty
bottom-up (dal basso verso l'alto) bottom up NELT v
bozza draft FZ 7k
braccio arm T2

braccio lungo alto high long arm nAay T — A
brasatura solder B (N )
brasatura soldering FHEfT
brasatura eccessiva excessive solder IXATCIHZS
brasatura insufficiente insufficient solder I LATEAR R
brida dog A1)
browser browser 77 uH

buffer buffer Ny Ty

buffer di accesso casuale

random access buffer

FUELNT IRBAN Y T 7

buffer ingresso monitor

monitor input buffer

EFE=HX ANy Ty

buffer registrazione dati

data logging buffer

T—AuXL SNy Ty

11
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buffering buffering Ny Tz VT

bullone bolt VI

bullone a testa cilindrica cava Allen-head bolt NSRS E R b

bullone senza dado tap screw &y 7t

Bureau Veritas Bureau Veritas 7 7 v ARk

burnout burnout BEHR

burnout burnout IN—=2T 7k

bus bus IN A

bus alta velocita CPU multipla multiple CPU high speed bus ~ /L F CPUM & &N A

byte byte INA B

CA AC 3

cablaggio wiring Bl

cablaggio esterno external wiring SN BB

cablaggio scorretto incorrect wiring AR

cablato hard-wired N—=FRUAY—F

cablato soft soft wired Y7 UA Y —F

cacciavite a punta piatta flat-blade driver A FARLCEIL(ZAFART A 3—)

cacciavite a testa piana flathead screwdriver ~AFTARTAN

cad 3D 3-D cad =% ItCAD

caduta drop % T

caduta di tensione voltage drop Ka -y FEE

caduta impatto

impact drop

VAN

caduta tensione batteria battery voltage drop Ny T U EEET
calcolo calculation A

calcolo dei dati data calculation B fiE A

calcolo della domanda calculation of demand AT B R
calibratura calibration BEIE

calibro Vernier vernier caliper J XA

cambia luminosita change brightness A R R

cambio dispositivo

device change

TN A
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cambio modello model changeover FEFE )

camma cam oA

camma alternativa reciprocating cam TEE 1

campionamento sampling Va4

campionamento sampling YT THRERDY

campo range AP

campo controllore inferiore

controller range lower

2 b —/L#EPH T RRAE

campo controllore superiore

controller range upper

o he— LR EIRAE

campo di accesso

access range

7 U A

campo d'impostazione parametri

parameter setting range

INT A —ZBRERID

campo dinamico

dynamic range

AT Iv Iy

campo dispositivo

device range

campo funzionamento continuo

continuous running range

campo in posizione

in-position range

AR T T a

campo ingresso analogico analog input range TIrueI s ANhveY
campo inserimento nome utente user name entry field 2— 4 AT
campo latch latch range 7 T

Campo mobile Movable range A Eh

campo permesso permitted range Gy i

campo progetto project field Tuv s Ml
campo specificato specified range HiE i

campo uscita analogica analog output range 7 a 7 i

campo utente

user range

a—HFrrY

campo valore controllore

controller value range

oy b — L&

campo valori pannello panel value range A Vi% it
canale channel F v I
canale doppio double channel 2T NT ¥ RV
cancella cancel Fy L

cancella parametro

clear parameter

INTA=2 7T

cancella registro file

file register clear

T ANV ARAE T YT




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
15T %8 B A
cancellazione clear 707
cancellazione delete HIlBR
cancellazione allarme alarm clear TT7—=L7 T

cancellazione di tutti i parametri

All parameter clear

INTRA=LF =7 VT

cancellazione dispositivo

device clear

TNRAZT YT

cancellazione latch

latch clear

FZvFI7UT

cancellazione latch remoto

remote latch clear

VEe—=bT7vF 70T

cancellazione memoria dispositivo

device memory clear

TNHRAAAEY 27 VT

cancellazione memoria programma

clear program memory

Tl T LAV EIVTTD

capacitd commento

comment capacity

aAANER
7

capacita di alimentazione elettrica power supply capacity BRI &
capacita di memoria memory capacity AEURE
capacita di registrazione recording capacity ol 1] 7

capacita di registro file

file register capacity

T ANV LU AZRERMAL VA X

capacita frenante

braking ability

capacitad programma

program capacity

capacita trasformatore

transformer capacity

capacita, area, spazio

capacity, area, space

cappuccio finale end cap = F¥xy v/
carattere character Y774
carattere character X

carattere alfanumerico alphanumeric character T
carattere ASCII ASCII character T A X —F

carattere di arresto

stop character

AbMyTxRYTIH

carattere d'inizio

start character

A= XTI H

carattere jolly wild card UANKI—F
carattere personalizzato custom character AL
caratteristiche dinamiche dynamic characteristics EUEST s
caratteristiche temperatura temperature characteristics T B2 R E
caratteristiche temperatura temperature characteristics ENEL ST

14
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carica charging FE

carica elettrica electric charge EER

caricatore pezzi parts feeder IN= T =

carico assiale axial load T X v U

carico di spinta Thrust load AT A M E

carico impatto

impact load

A R NATET

carico lampada

lamp load

VAt

carico momento

moment load

F— AL MMiHE

carico radiale

radial load

A IZ

carico sorgente source load V—Am— R
carrello trolley BHH

carry flag carry flag Xx UV —777
carta bianca opaca white mat paper B~ > MK
cartella folder T AINH

casella di spunta checkbox Frxv IRy 7 A
caso case 7=

cassetta di giunzione joint box VaA bRy IR
casuale random T UKL

categoria sovratensione

overvoltage category

AR T =R T Y

catodo

cathode

<~ A F AR

cattura impulsi

pulse catch

INIVAF X T

cavo

cable

r—7

cavo

cable

r—7 LR

cavo a doppino intrecciato

2-core twisted cable

QY A A N r—T LR

cavo a doppino intrecciato

twisted pair cable

VA ARNRT r—T )L

cavo a doppino intrecciato schermato

shielded twisted pair cable

VA ARRT —)L R

cavo a fibra ottica optical fiber cable W7 7 A N—=lr—T )
cavo AUI AUI cable AUI/r—7 v
cavo coassiale co-axial cable [l 2 — 7 v

cavo connessione modulo parametri

parameter module connection cable

TG A—=Ha=y NEGT—T v

15
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cavo di attraversamento

crossing cable

7 aAr—7 )L

cavo di massa

grounding cable

T — AR

cavo di tracciamento

tracking cable

o yx T =T

cavo encoder incrementale

incremental encoder cable

AT VAN —T v

cavo flessibile

flexible cable

IR R %

cavo fotocamera

camera cable

HATlr—T )

cavo intrecciato

twisted cable

VA RNTF—T )V

cavo monitor

monitor cable

F=HKr—T)

cavo per la connessione al modulo terminale rele

cable for connecting the relay terminal module

Vi —F—3F o=y NEERZr—7 L

cavo per modulo convertitore blocco connettori/terminali

cable for connector/terminal block converter module

axy BhmteEfe =y NAr—7 v

cavo piatto

flat cable

75w Nr—7 )

cavo rettilineo

straight cable

A hb—Fr—7n

cavo ricetrasmettitore

tranceiver cable

N7 ==

cavo schermato

shield cable

=)V Ror—7 )

cavo video composto

composite video cable

AVRY Yy PET AT

cC DC [ER7D

cella a combustibile fuel cell PR} e

cella solare solar cell N

centro di gravita center-of-gravity Hib

centro di lavorazione machining center VA= e
centro orizzontale horizontal center Vv Sl
certificato del luogo di produzione originale |certificate for original production place |Ji & i FiF A
checksum checksum F v 7Y L
chiamata call FEOVH L

chiamata programma microcomputer

microcomputer program call

A arrurssaa—n

chiamata subroutine subroutine call PITN—Fa—
chiamata subroutine subroutine call PTN—F R L
chiave spanner AINT

chiave dinamometrica torque wrench v vF

chip chip Fo7
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chip selezione memoria memory selection chip AEVERF v 7

chiudi close 7 a—x

chiudi close AL %

chiuso agli utenti closed to users 2 —HIEABH

cianfrinatura caulking HLOD

ciclo cycle JE

ciclo di accesso access cycle TIRAYA TV

ciclo di processo process cycle YA 7 v

ciclo di ricezione dati di refresh

refresh data reception cycle

U7 vy aliET — 2 A5

ciclo di ripetizione richiesta interrogazione ciclica

polling request reception cycle

R— U > 7R A

ciclo di trasmissione ciclica

cyclic transmission cycle

YA 27V v 7Rk

ciclo scansione

scan cycle

A%y U JE

cifra

digit

i

cifra di controllo

check digit

Fxy I TV b

cilindro cylinder PR
cilindro barrel N
cilindro pneumatico air cylinder =7 v

cinghia di distribuzione

timing belt

B AT R

CIRCOLARE TECNICA

TECHNICAL BULLETIN

T =)= — A

circuito a stato solido

solid state circuit

YUy FAT—h

circuito ammortizzatore snubber circuit A S/ [E]

circuito base basic circuit FEAR[E] B

circuito collettore aperto open-collector circuit F—7rav s ZEK
circuito di accesso access circuit 7 7 A A

circuito di autotenuta self-holding circuit H CARFFEIE

circuito di funzionamento operation circuit A

circuito di protezione protection circuit Pt [A] s

circuito di reset reset circuit Uty el

circuito di scansione scanning circuit A A

circuito di sicurezza safety circuit e
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circuito d'interblocco

interlock circuit

N A=A}

circuito driver rele

relay driver circuit

U b — BRh ]

circuito elettrico

electrical circuit

[ 3%

circuito fail-safe

fail-safe circuit

7 AV EB—7 [\

circuito flip-flop

flip-flop circuit

VA=A

circuito freni brake circuit 7 L —F[EK
circuito latch latch circuit 7 v FIEEE
circuito logico relé relay logic circuit U L —imBR[E]
circuito principale main circuit ESE):S

circuito registro macro macro register circuit ~ 7 v R gkl
circuito rilevatore livello level detector circuit LU [E]E
circuito salto jump circuit ¥y 7l
circuito sequenziale sequential circuit = v A A
citazione quotation HAEE

classe class 77 A

classificazione errore

error classification

T 7 =0

clean room (ambiente sterile)

clean room

7 U= b— A

clean room (ambiente sterile) industriale

industrial clean room

A UHEARNYTAT Y —2 )— A

clic click 707

cliente client 7747 b
clock clock A=
codice code a— K

codice a barre barcode N—a— |
codice a impulsi pulse code PNV AR
codice allarme alarm code 77 —=bha—F
codice ASCII ASCII code ASCIT=—F
Codice ASCII ASCII code TAF—a—F

codice avvertenza

warning code

U—=v7a—F

codice BCD

BCD code

BCD=—F

codice bidimensionale

two-dimensional code

S

18
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codice binario binary code NAFVa—F

codice binario Binary code NAF Y a— FEfE

codice dati data code FT—Ha—FK

codice di controllo check code Fxzya—F

codice di controllo ASCII ASCII control code ASCIIHilffl == — R

codice errore dettagliato

detail error code

BT —a—

codice finale end code =K a—F
codice grigio Gray code A a—R
codice JAN JAN code JAN=— F
codice JIS JIS code JIS=—F

codice M M code M=a—F

codice Manchester Manchester code ~ T = A B

codice risposta

response code

LAR S Aa— R

codice somma di controllo

sumcheck code

Y hFzy s a—R

codice spostamento

shift code

o7 ha—F

codice ultimo errore

Latest error code

BRI —a—F

codifica encode T a—R
coefficiente coefficient 3

coefficiente termico motore motor hot coefficient E—HZ Ry MR
collegamento link V7

collegamento fusibile fail-safe

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TN YT

collegamento multidrop

multidrop link

< NVF RKuv Yo

collegamento non saldato

solderless plug

EBE2ATTTT

collettore

collector

= 7 4

collettore aperto

open collector

F—Trav s H

colonna divisore index column AT 7 AH|

colonna intervallo di raccolta dati in uscita Output data collection interval column 7 — # IN£E W& % H 14 2
comando command av R

comando a impulsi Inching AFT

comando a impulsi pulse command VIS =k
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comando analogica analog command 7 e JfES
comando controllore programmabile | programmable controller command | > —7% > Y54
comando d'azionamento motore motor drive command T— 2 BREE S

comando di cambio canale

channel change command

F v v RVETS

comando di cancellazione file

file delete command

77 ANHIEEa < R

comando di inizio misurazione impulsi (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

2L A E B AGFE 4 (SM1898)

comando di modifica nome file

file name change command

TrANKER AR

comando disabilitazione conteggio

count inable command

BT b F—T NS

comando inserto

insert command

FLADSES

comando orientamento

orientation command

FV T NES

comando posizione

position command

(VACRiR Y

comando preset

preset command

7ty MY

comando reset errore

error reset command

=7 =Yty MES

comando treno d'impulsi pulse train command AUV =R
comando velocita analogico analog speed command T T ERRS
combinazione combination ULk

commento comment a A b

commento da programma

comment by program

PA=E AN =PI

commento dispositivo

device comment

TNA Za Rk

commento dispositivo comune

common device comment

TRT TN TN Aa ks M@

commento tag tag comment 27 aRx R

commutatore a tappeto mat switch ~y hAA vF

commutatore optoelettronico optoelectronic switch HEAA v TF

commutatore sink/source sink/source selection switch U e V=AU AL T
commutazione switching Dl

commutazione switchover AL FF—3—
commutazione changeover EEEL Y Bz

commutazione blocco block switching PA=RR/ACIE:

commutazione guadagno gain switching TA Yz

commutazione logica logic switching 7Yy 7 Y

20
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commutazione master master switching ~ ALY %
commutazione modo mode switching E— MO
commutazione sistema system switching VAT LY Z
commutazione utente user switching a—

commutazione zero cross

zero-cross switching

ErruxAAf vF T

comparatore contatore alta velocita

high-speed counter comparator

BEI T HEa N —H

compatibilita compatibility A
compatibilita compatibility Ak
compensazione fase Phase compensation AL AR IE

compensazione gioco

backlash compensation

Ny VT y v affiilE

compensazione gioco/quota di correzione gioco

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny 7Ty affiER

compensazione quota overshoot

Overshoot amount compensation

F— R a— FNBAIE

compensazione scorrimento slip compensation TR A IE
compilazione compilation a8 L
COMPILAZIONE dati data FILL 7 — % FILL
complementare complementary ALY AEY

completamento del menu ripristinato dello stato di inibizione pop-up

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7Ty TR T A = 2 —

completamento di avvio starting completion EENTE T
completamento esecuzione protocollo Protocol execution completion 7a haVETET
Completato Completed 56 7

componente difettoso faulty component R

componente rumore noise component J A RSy
componente/pezzo component/part B b

componenti acquistati purchased parts S AR
comportamenti manners B

composto compose Ak

compressore compressor Ay Iy th—

computer analogico

analogue computer

V=4

computer da ufficio

office computer

AT 4 A ALV 2—H

comune

common

I

21
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comune

common

=N

comune negativo

negative common

A FRaE

comune positivo

positive common

T AaxEy

comunica con scheda di memoria

communicate with memory card

AFE Y J— R~HEk

comunicazione communication =
comunicazione communication L
comunicazione ciclica cyclic communication YA 270755
comunicazione dati data communication T — 25

comunicazione dati

data communication

comunicazione dati

data communication

T

comunicazione iniziale

initial communication

A = v VR

comunicazione ottica Optical Communication s
comunicazione presa socket communication Yy Mg
comunicazione seriale serial communication U TIViEE

comunicazione tracciamento

tracking communication

SEETS

comunicazione tramite buffer di accesso casuale

communication using the random access buffer

FUHERT I BEARNYy T 72 LB

il

comunicazione transitoria

transient communication

rSooxy MBE

conclusione forzata

forced termination

SRS T

concorrente

competitive opponent

WA A—T—

condensatore

condenser

=N AN

condensatore con dielettrico di silicio

silicon capacitor

Yoy aryFoH

condensatore elettrolitico ad alluminio

aluminum electrolytic capacitor

TR R T Y

condensatore fase avanzata

phase-advanced condenser

= T

condensatore filtro

filter capacitor

TUNE AT Y

condensatore su per

super capacitor

A = A a

condizione

Condition

2= MG

condizione alimentazione batteria

battery power condition

Ny 7 U —iKf&

condizione di avvio

Start condition

() ESUE

condizione d'interblocco

interlock condition

T A=Y E Yt

condizione dispositivo

device condition

TN AGAE
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condizione emissione evento event issuance condition A R N REITSRME

condizione sottoinsieme subset condition UAPA N S

condizioni d'uso scheda di memoria | 'memory card use conditions AE U A — R R

condizioni monitor monitor conditions = S

condotto duct 2T

conduttore conductor aEIH

conduttore schermato doppino intrecciato

2-core twisted shielded wire

2R A A R — L R

conferma confirm fiead

conferma aspirazione confirmation of suction W A T
conferma d'arrivo confirmation of arrival B & et
conferma di chiusura confirmation of closure AR
conferma di passaggio\ confirmation of passage SLERUBY A
conferma seduta confirmation of seating 7 PEERR

conferma test dispositivo

device test confirmation

TSN, AT A N HERR

conferma test memoria tampone

buffer memory test confirmation

Ny 77 AE YT A MR

configuratore configurator a7 4 FalL—H
configuratore frequenza frequency setter JE I B T

configuratore frequenza comando di controllo velocita | speed control command frequency setter 3 & | [R5 5 B I 35 T o5
configuratore programma multipunto  Multi-Point Program Setter LT v 7T AR E A
configurazione comune common configuration o E AERK
configurazione dati progetto project data configuration ZACRVE S/ A L 159
configurazione dei dati data configuration T — 2 WAL
configurazione dettagliata blocco block detailed configuration 70y 7 GERIAE R
configurazione memoria tampone buffer memory configuration Ny T 7 AE Y HERK
configurazione menu menu configuration A = 2 — R
configurazione sistema system configuration AT LHERK

confronto blocco

Block comparison

a7 g

congelamento freeze 7)==
conico taper e
connessione connection e

23
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connessione connection axry gy

connessione a stella star connection R B — R

connessione a triangolo delta connection TV A R

connessione a zigzag zigzag connection ¥ T TR

connessione bus bus connection 7N At

connessione bus digitale

digital bus connection

F g D H N A

connessione con derivazione a T

T-branch connection

T3z ¢

connessione console

console connection

o) — VR

connessione di rete

network connection

Xy b U— 7 B

connessione in cascata

cascade connection

B A — NEEfE

connessione microcomputer

microcomputer connection

~ A 2B

connessione modulo

module connection

= bEfE

connessione modulo CPU di comunicazione seriale

serial communication CPU module connection

U 7 NVIEECPUL =

connessione multicanale

multi-channel connection

0% v Ak G VI

connessione rete coesistenza

coexistence network connection

BAExy MU — 7

connessione seriale (circuito logico AND)

serial connection (AND logic circuit)

B3 5e (ANDIE] )

connessione seriale (circuito logico OR)

parallel connection(OR logic circuit)

A Bt (ORI[ET#5)

connessione seriale/lUSB

serial/USB connection

U 7 VUSB# 5t

connettore connector axyz

connettore lead connector J—Raxrsx
connettore a crimpare crimping type connector [JEAEXA TS axs X
connettore a pin pin connector vraxsz
connettore a spostamento d'isolante insulation displacement connector J[EfEHX A a7 ¥

connettore batteria

battery connector

Ny T axy s

connettore del tipo a saldare

soldering type connector

BT EA T ax s H

connettore di alimentazione

power connector

(EEVY

connettore d'impostazione numero base

base number setting connector

BMRE = X 0 4

connettore modulo

module connector

L=y haxRrs A

connettore modulo opzionale

option module connector

FFvara=y MERax T A

connettore one-touch

one-touch connector

U yTFaxrsH
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connettore ottico a 2 core

2-core optical connector

=iaxrs s

connettore sub D a 37 pin

37-pin D-sub connector

3T DY T aRrsH

consegna delivery LAUN

consegna a deliver to FlEL
consegna’/carico delivery/load HJEE

consenso Allow Gl

console console a Y =)

consumo di corrente current consumption MEE-EER

consumo di potenza power consumption HE )

contaminanti contaminants 159

contatore counter VUV

contatore ABS ABS counter ABSTH v &
contatore ad anello ring counter Vo orhhwss
contatore forza elettromotrice counter-electromotive force Wik EE )

contatore lineare linear counter V=T hvor&
contatore preset preset counter Ty NI H
contatore scostamenti deviation counter Rl T &
contatore soft soft counter VTN F
contatori elettronici electronic counters BV S

contatto contact BaR

contatto avvio backup backup start contact Ny 7T T ERbAEE A
contatto backup back contact N TR

contatto fittizio dummy contact P —HEA

contatto impostazione avvio backup  backup start setup contact N 7T 7 BRMETE(
contatto normalmente aperto normally open contact afi i

contatto normalmente chiuso normally closed contact b

contatto PAUSA/ESEGUI remoto remote RUN/PAUSE contact U & — FRUN/PAUSE#: &
contatto pin pin contact [V

contatto principale main contact FHA

contatto relé relay contact U L—8R
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contatto STOP

STOP contact

A by TIRREH A

contatto valido operazione di backup dati latch

Latch data backup operation valid contact

ToFT—=E N I T v TEMERE R

conteggio count 717 b
conteggio cifre digit count Hi%k
conteggio esecuzione nuovo tentativo retry execution count U b7 A FEha %

conteggio impostazione guadagno/offset

offset/gain setting count

FTE b SRR

conteggio impostazione guadagno/offset

Offset/gain setting count

* 7%y A URRERIK

conteggio impulsi

pulse count

AV 'y

conteggio password remota

Remote password count

UE— MAU— FEMEE

conteggio pezzi

workpiece count

U — 7%

conteggio stazione

Station count

ISE:

conteggio totale

total count

N AVAVN

contenuti tag tag contents 7T — LA
contenuto di litio lithium content VF U LER&E

contenuto frame di registrazione utente

user registration frame contents

a—PEEE T L— ANE

Continua continuous HE
contrasto contrast a2 hT7 A b
controllo control il 4
controllo a distanza remote control R
controllo a distanza remote control 1 7 1 A

controllo ACT

ACT control

ACT=> bue—

controllo ActiveX

ActiveX control

ActiveXz2 > b —/)L

controllo adattivo modello model adaptive control BTV i il 4E)
controllo ammortizzatore damper control 2 A
controllo analogico analog control 7w Tl
controllo anello aperto open loop control Fd—7 L — T

controllo anello chiuso

closed loop control

7 m—2X R)L— 7

controllo anello completamente chiuso

Fully closed loop control

T a— R R

controllo anello completamente chiuso

Fully closed loop control

Ty a— R RL— 7

controllo area

area check

T TF v
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controllo avanzamento feed forward control 74— K7 3 U— Kl

controllo avanzamento fisso

fixed feeding control

TESTIE Y il

controllo batteria

battery check

NyTVF=vs

controllo completamente digitale

all digital control

F—IvT ¢ Z LI

controllo coppia torque control L 27 il
controllo data link destro data link control right T—H U 7 it
controllo di flusso flow control 7 v — il i

(linguaggio di programmazione per) controllo di processo |(programming language for) process control | 7° 2 & A | {Hl = &
controllo di processo process control TFEE

controllo di processo process control 7't A

controllo diagnostico file

file diagnostic check

T ANBZET =y

controllo digitale

digital control

T AV H VI

controllo errore

error check

I —F 7

controllo fase (metodo) phase control (method) AEAR T EI =

controllo feedback feedback Control 74— KX 7 i
controllo follow-up posizione Position follow-up control (B B TEHIE

controllo frequenza di scorrimento slip frequency control JX ) JE) R ) 4
controllo in tandem tandem control & T Ll

controllo indicatore annunciator check Trhov =R F ey
controllo inserimento nome utente check user name entry Z— WL KA TR
controllo inserimento password check password entry INAT — RRAN TR
controllo interpolazione interpolation control ¢t [ 1

controllo interpolazione circolare 2 assi 2-axis circular interpolation control | 2%l P 5TV [ i 181
controllo inventario inventory check ME L

controllo livello level control L UL il i

controllo maschera mask control ~ A7 Hil4E

controllo mascherina

faceplate control

TJx—AS L —har ra—)L

controllo master

master control

VAH A ba—)

controllo movimento

motion control

T— g UHIE

controllo nome utente

check user name

L — WA TR
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controllo numerico, NC

numerical control, NC

peg il

controllo numero di caratteri password

check number of password characters

INAT — R F

Kol

controllo orientamento

orientation control

F U x> b

controllo oscillazione

oscillation control

Z v b— bl

controllo parita parity check NI T4 F =T
controllo password remota remote password check VE— MR T—=RFzvZ
controllo posizionamento contatto contact positioning control & T 1k D HIlE

controllo posizione position control (VAR

controllo pressione pressure control JE 7 il 4

controllo processo lotto batch process control Ny F 7 a - A
Controllo proporzionale Proportional control A5 il 1)

controllo qualita quality control i B P

controllo rampa salita/discesa ramp-up/down control =AU

controllo riduzione scorie dross reduction control Ruezx U&7 a il
controllo scarto droop control R JL— 7l

(linguaggio di programmazione per) controllo sequenza (programming language for) sequence control | </ — /4 > A | {Hl & 35
controllo sequenza sequence control = v Al
controllo servo servo control B — ARl

controllo sincrono synchronous control (i) E1 il 4

controllo soppressione vibrazioni adattativo adaptive vibration suppression control 7 & 77 ¢ 7 4R 4
controllo soppressione vibrazioni avanzato advanced vibration suppression control 7 R332 Z b il #E i 1#)
controllo tensione tension control 5% 7 i)

controllo tiristore thyristor control P AU X &I
controllo trazione draw control R e — i

controllo velocita zero zero speed control £ m

controllo ventilazione ventilation control A4

controllo vettore flusso avanzato

advanced flux vector control

T RN A N

WA LI

controllo vettoriale

vector control

N7 bV

controllo vettoriale senza sensore reale

Real sensorless vector control

U7t

A7 R LA

controllore

controller

arvhr—7
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controllore a logica programmabile

programmable logic contoller

yulIvwIonYyrsartae—

controllore di movimento

Motion controller

T—ygraryhibo—7

controllore linea di produzione

production line controller

Sqvarie—3

controllore macchina

machine controller

~vvrayihka—I

controllore posizione

position controller

NME=a hr—7F

controllore principale

main controller

Afrarhn—3

controllore programmabile

programmable controller

VA= /A A=y =00l N = B

controllore programmabile pronto

programmable controller ready

=Y LT 4

controllore robot

robot controller

aRy harta—7

controllore sequenza

sequence controller

—FRay fu—

conversione convert B
conversione BCD-BIN BCD-BIN conversion BCD-BINZ #i
conversione dati data conversion T — A
conversione impulso, converti in forma d'impulsi |pulse conversion, convert into pulse form /~/L A1k,
Conversione in ASCII Conversion to ASCII ASCITZ #
conversione in ASCII ASCII conversion T A F— A
conversione in binario Conversion to binary INAF Y AR
conversione radianti radian conversion TUT B
conversione scala scale conversion A — VA
convertitore converter I N—H

convertitore comune a diodi

diode common converter

ZA A — Nz n—4

convertitore impedenza

impedance converter

A Vb AT

convertitore in funzionamento converter is operating a A= ZEEF
convertitore reversibile reversible converter A R—H
coordinata coordinate JEEAEE

coperchio antipolvere per finestra di sostituzione fusibili

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR U A dr 8 —

coperchio base

base cover

NRe— A fp /)N —

coperchio di protezione opzionale

option protective cover

FT v a AT N —

coperchio incernierato

hinged cover

WER ;& B N—

coperchio lente

lens cover

L Xy 3—
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copertura cablaggio a pettine

comb-shaped wiring cover

< LR A /X —

copia

copy

o —

copia cartacea

hardcopy

N— RN g’ —

copia elenco dati sorgente

copy source data list

S

copia parametro

parameter copy

WNITA=H A’ —

copia progetto sorgente

copy source project

ot —gx7avz/ b

copia sorgente copy source o —Jt
coppia torque ~v2
coppia di accelerazione Acceleration torque I kv
coppia di avvio starting torque LhE) L

coppia di carico sull'albero motore

load torque to motor shaft

T — X ERE AR b

coppia di serraggio

tightening torque

A vy

coppia di serraggio viti

screw tightening torque

UKD NV

coppia istantanea

instantaneously occurring torque

B A h Ly

Coppia motore

motor torque

E—X LY

coppia non bilanciata

unbalanced torque

TUNRNT R NIVT

corrente current EER/D

corrente di avvio starting current LR IR
corrente di dispersione leakage current IRAVEE
corrente di dispersione leakage current UERLCERTD
corrente di eccitazione motore motor exciting current E— X bl EE T
corrente di ondulazione ripple current U 7 VE
corrente di spunto rush current N
corrente indotta induced current AT
corrente nominale rated current TE #& It
Corrente nominale d'ingresso Rated input current TERE AT ) B
corrente nominale motore rated motor current E— X ERE
corrente parassita eddy current EEERID

corrente uscita analogica analog output current 7 a7 HER
correttore di coppia torque boost Vo T —Z K
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corrispondenza Match —%

corrispondenza valore contatore counter value match T2 E—

corsa travel B

corsa stroke THE

corsa stroke Abrmr—7

corsa libera free run JV=T

corto, cortocircuito short, short circuit va—Fh

costante constant E 30

costante decimale decimal constant 10 E £

costante di tempo filtro filter time constant 7 4V H REERK

costante di tempo livellamento smoothing time constant A L—T v TREER

costante esadecimale hexadecimal constant 161 E £

costante motore motor constant E—HEHK

costante tempo di decelerazione Deceleration time constant TR IR E

costate tempo di accelerazione Acceleration time constant TR E

costi di produzione manufacture cost S 5 A

costo cost I Xk

costo funzionale practical cost FEBR AT

CPU controllore di movimento

motion controller CPU

t—rzgraryhbua—7CPU

CPU controllore programmabile

programmable controller CPU

—7r % CPU

CPU movimento Motion CPU £—3 3 »CPU
CPU PC PC CPU /XY a3 CPU
CPU processo Process CPU 7+ ACPU
CPU robot Robot CPU =7k hCPU

CRC 16 bit (per MODBUS)

16-bit CRC (for MODBUS)

16t~ FCRC(MODBUS/#£)

creazione frame di registrazione utente user registration frame creation Z— g7 L— AERR
creazione nuovo file new file creation 7 7 A IVHHNERL
crimpatura crimping £

criptaggio enciphering iHEsE1e

cristallo liquido liquid crystal i
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crocino di registro register mark LYw—7
ol CT, controllore temperatura TC, temperature controller i £ 2
cucitrice sewing machine I
cucitura aletta flap stitch 7T v TREN
cucitura angolo corner stitching FHRE

cucitura puntiforme

pinpoint stitch

R A L M ED

Cursore cursor 11— )
cursore wiper A=
curva curve 3]

curva camma cam curve 77 2 gl
curva caratteristica a "vasca da bagno" |bathtub curve INA KT R

curva cicloide

cycloid curve

YA 7 uA Rl

curva di riduzione

derating curve

TAV—=T 4T H—

-

curva trapezoidale

Trapecloid curve

NI m A Rl

curva velocita/coppia

torque - velocity curve

kv 7 -3 R

curva vita rele

relay life curve

U L — i il

cuscinetto bearing X7V
cuscinetto antiscorrimento anti-creep bearing 7 U — 7B ks
dado nut PADAN

dado esagonale hexagonal nut Y- oAb
danneggiamento damage 48

data di consegna delivery date A

data link data link T2V
data logger (registratore dati) data logger T—Hni—

dati data T—H

dati a 16 bit 16-bit data 16ty h7—4
dati a 8 bit 8 bit data T—ZR8E v |k
dati analogici analog data Trhurr—4
dati backup backup data Ny T o TTF—H
dati BCD BCD data BCD7 —#
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dati binari binary data NAFYF—H

dati bit bit data vy hF—%

dati camme cam data AT —H

dati ciclici cyclic data YAV TF—4

dati collegamento link data Voo 75—4

dati condizione processo process condition data Tatw RARMET —4

dati controllo

control data

oy ho—LF—H

dati di comunicazione communication data RIET—4

dati di connessione amplificatore servo |servo amplifier connection data P—RT v TSR
dati di registrazione logging data nX T T—4

dati di sistema system data VAT KT —H

dati d'impostazione comuni common setting data LR ET — 4

dati dispositivo

device data

T AT

dati file di registro log data nJT—4

dati nominali ratings TERS

dati pacchetto Packet data Ny hTF—4
dati parola word data U— RF—X

dati progetto

project data

PA=RE S A S

dati risorse

resource data

VY —=AT—4

dati stato processo

process status data

Tut ZRET — X

dati target backup

backup target data

RNy 7Ty TRGT — 4

debug debug TRy T

debug ed istruzione diagnostica di guasto  debug and failure diagnostic instruction |7 /3 v 7 « i[EZ2 Wy o
decelerazione deceleration TR

decimale decimal 10154

decimale ASCII ASCII decimal ASCIT10#%5

decimale con codifica binaria (BCD)  binary-coded decimal 21 L 101E%L

decoder decorder Ta—x

decodifica decode T a—R

decremento decrement T2 U AR
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default default VAV I

definizione errore error definition N

deframmentazione memoria memory defragmentation AE Y HEEUEE

delimitatore delimiter TUIH

demultiplexer demultiplexer TNFT LT

densita d'integrazione integration density EFEE

derivazione branch 77 UF

destinazione destination TAT A R—va v

destinazione monitor monitor destination E=H0

destinazione salvataggio file file save destination 7 7 A NARAES

deterioramento deteriorate %1k

dettagli dati digitali

digital data details

F DB T

dettagli errore

error details

=5 — 3

dettagli memoria tampone

buffer memory details

Ny 77 AE YRR

diagnostica

diagnostics

A
2k

diagnostica di rete

network diagnostics

Xy bT—7 W

diagnostica PLC PLC diagnostics PC2
diagramma di flusso flow chart ALK
diagramma di flusso flow chart 7ua—Fy—F
diagramma di flusso del processo per controllo| process flow chart for control EH T RN

diagramma di flusso ricerca guasti

troubleshooting flowchart

oINS a—T 4T a—

diagramma di sistema system diagram EN
diagramma di sviluppo development chart 2B

diagramma funzione sequenziale

sequential function chart

= NT Y aryFy— b

diagramma ladder ladder diagram [m] [

diagramma ladder ladder diagram 74—
diagramma originale original diagram B

diagramma sequenza sequence diagram =T A
diagramma temporale timing chart BAIVTFx— b
diametro esterno outer diameter ANE
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diametro interno inside diameter W

differenza difference 757

differenza colore color difference e

differenze differences 725

differenziale differential 7=

differenziazione differentiation HIE

differenziazione di orientamento differentiation of orientation GV

digitale digital T4 VI

dima per bulloni bolt gauge XU —=

dimensione size A X

dimensione cella cell size YA X

dimensione dati data size T—=ZYA X

dimensione funzionale practical size FE ik

dimensione simbolo symbol size VURNPA X

dimensioni dimensions SMESTE

dimensioni area di buffering

buffering area size

Ny TZ7 Vo 72 TH AR

dimensioni di taglio pannello

panel cutting dimension

SREAI bk

dimensioni file

file size

T A NVEE

dinamo tachimetrica

tacho generator

Hayz Rl —H

dinamometro dynamometer & )

diodo diode XA A=K

diodo assorbitore di sovratensione  surge absorbing diode =PRI Z A A — R
diodo laser laser diode L—WE A= R

diodo Zener zener diode Y Ff—HAF—F
Directory directory T4LVZ R

directory attuale

current directory

AN AP R/

directory principale

root directory

Jb—F 7 F L E

direttiva macchine

Machinery Directive

PR

direzione apertura

open direction

I —7 R

direzione crescente indirizzo

address increasing direction

TR L AT
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direzione decrescente indirizzo address decreasing direction VNS i
direzione di montaggio mounting direction B £ 5 m)
direzione flangia motore motor flange direction E—F T T VNN
Direzione negativa negative direction W5 1A
diritto industriale industrial right TEEPT A
Disabilita Disable =3[
disabilita disable Ta4E—=7
disabilita allarme di processo Disable process alarm Tt AT 7 — LI
disattivazione rilevamento allarme  disable alarm detection 77— LA IR
disco applicabile applicable disk T 4 27
disco dati data disk T8 T4 AT
disconnessione disconnection fiR 51
disconnessione filo wire disconnection LR
discussione discussion R
disegno drawing i35
disegno di assemblaggio assembly drawing HHAT X
disegno di layout layout drawing [LRYEARY
disegno d'ingombro outline drawing PASIARY
disegno produzione production drawing TEX
disimballo unpacking Eiakitil
disinstallazione uninstallation 7oA VA =L
dispersione dispersion EHo%
display display F 4 AT VA
display BCD BCD display BCDZ 7
dispositivo device TR A
dispositivo area trasmissione ciclica cyclic transmission area device ~/VFCPUM LA T /31 2

dispositivo argomento istruzione macro

macro instruction argument device

~ 7 B fRBIT A 2

dispositivo bit

bit device

By R A

dispositivo completamento errore

error completion device

TG ST A A

dispositivo con batteria integrata

device with built-in battery

AR CRYNAY; 2
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HEE
=]=]

B

dispositivo di accesso al modulo

module access device

2=y NT 7 BATF A R

dispositivo di alimentazione

power device

R —FEHA

dispositivo di avviamento a impulsi

impulse starter

AV IN)VAR AR —ZR

dispositivo di collegamento

link device

VT A

dispositivo di collegamento locale

local link device

R—N ) TR A

dispositivo di configurazione del sistema

system configuration device

VAT DS

dispositivo di puntamento

pointing device

AT 4 2 TT A

dispositivo di refresh

refresh device

V7 Ly vaT /3 A

dispositivo di refresh ingresso remoto

remote input refresh device

VE—FMANY 7L o aTF AR

dispositivo di segnalazione

annunciator

T e—H

dispositivo di trigger

trigger device

Y AT A 2

dispositivo di visualizzazione

display device

FT AR VAT NA A

dispositivo di visualizzazione digitale

digital display device

TV NKR

dispositivo d'interblocco

interlock device

S sy I T AL A

dispositivo diretto

direct device

EA VI RTRA R

dispositivo direzione collegamento

link direct device

Vo7 B VLT BT A

dispositivo divisore

indexing device

AT w7 AMERT A A

dispositivo esterno external device AN
dispositivo esterno external device ZAZ A F R

dispositivo fittizio

dummy device

I =T R

dispositivo funzionale

function device

Ty Iy arToN, R

dispositivo globale

global device

7a— )T NS R

dispositivo latch

latch device

5 FF A R

dispositivo locale

local device

a—H TN R

dispositivo modulo funzione intelligente

intelligent function module device

ATV Vxy ML=y T A

dispositivo parola

word device

J— RT/NA A

dispositivo parola doppia

double-word device

TN — RT3 A

dispositivo visualizzazione digitale BCD

BCD digital display device

BCD7 « ¥ ¥ VERa

disposizione pin

pin arrangement

=TT

dissipazione termica

heat dissipation

TR
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distanza distance EL

distanza corsa per giro (AL) travel distance per revolution (AL) 1[Elfizd 7=V OB E)E(AL)

distanza di funzionamento operating distance {EE) PR

distanza di rilevamento detecting distance F HH P

distanza di spostamento posizione home home position shift distance SRy 7 M

distanza fissa fixed-distance LR E TR

distanza massima tra hub e nodo

maximum distance between hub and node

NT L) — R R Bk

distanza movimento intermittente

inching moving distance

A FrIBEE

distanza totale anello loop overall distance Jb— TR AL R
distorsione distortion [ORc 2
distributore distributor TA4AM) Ea—X
distributore di potenza power distributor Ao A
distribuzione dei dati data distribution T — 2 Bsy
distribuzione I/0 I/0 distribution /045K
distribuzione quantita di luce light quantity distribution SR

divisore index ATy A

dm dm TV A— R
doccia d'aria air shower Ty U—
documento document FFa Ak

dopo la scalatura

after scaling

Rlr—1 Ttk

dopo trigger tracciato

after trace trigger

FL—2 MU HH

dopo/post trigger after trigger/post-trigger U ATt
doppia ampiezza double amplitude R
doppino intrecciato twisted pair YA AT
doppio clic double-click BTN >
download download Zyrn—R

driver di raccordo

cross-point driver

T TARLEI(T T A RT A 3—)

driver motore passo passo

stepping motor driver

ATy TE—H RTAN

durante I'esecuzione monitor during monitor execution F =K FE{TH
durante nuovo tentativo during retry UrZAH
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b

3

B

e

and

7R

eccesso conteggio nuovi tentativi

retry count excess

U kT A — S —

eccesso e carenza overplus and shortage SR
eco echo T a—
editor editor A

editor libreria

library editor

FAT TV T 4 4

editor script

script editor

AV T hT 4 X

effetto strisciante

wiping effect

VA TR

efficienza efficiency RS

efficienza efficiency HESR

elaborazione apertura open processing =7 AR
elaborazione blocco lock processing oy 7 ALER
elaborazione campionamento sampling processing AN I/ i
elaborazione chiusura close processing 71— XL
elaborazione colore color processing 717 — LB
elaborazione dati data processing T — X LR
elaborazione dati iniziale Initial data processing complete A =¥V T —ZABESET
elaborazione di servizio service processing H— B R ALE
elaborazione diretta direct processing XA L7 ML
elaborazione errore error processing HLE AL
elaborazione etichettatura labeling processing FRY 7
elaborazione funzionamento\ operation processing =R
elaborazione iniziale initial processing A =T ¥ VL
elaborazione marcatura marking processing ~—% JLE
elaborazione ordine order processing S EALER

elaborazione programma

program processing

A=/ N ]

elaborazione refresh

refresh processing

U7y ol

elaborazione scala colori

color shade-scale processing

BT — PR ALER

elaborazione scala di grigi

Grayscale processing

7 L — LB

elaborazione subpixel

sub-pixel processing

Y7 L ALER
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elaborazione visualizzazione conteggio slot |slot count display processing A0y MR RALER

elemento element =LA h

elemento dati tag tag data item 277 —HIHHE

elemento di controllo principale main control element FE A R T

elemento di ricezione della luce light-receiving element ZFET

elemento di ripresa immagine image pickup element e

elemento monitorato monitored item ETE=FTAT A

elemento multiplex

multiplex element

<~ IVF TSV AFEF

elemento pacchetto

Packet element

Ny DERCEER

elenco a discesa

pull-down list

TNF ) A b

elenco autodiagnostico

self-diagnostic list

EET

elenco blocchi

block list

Tuy 7Y AR

elenco blocchi funzione (BF)

function block (FB) list

Ty rvary7uay 7 (FB)—&

elenco codici allarme

alarm code list

7I—bha— K-

elenco codici errore

error code list

o —a— R N—%&

elenco contenuti progetto

project contents list

unyxl FPNE—E

elenco dati progetto

project data list

ruvxl hNr—4—H

elenco dei dispositivi usati

list of used devices

TN AER Y A B

elenco dei processi list of processes TIEZ
elenco dei punti di controllo list of spot checks Fxzv 7 —h
elenco dei segnali I/O list of I/O signals AHAEZ—E

elenco dispositivi

device list

TNA A

elenco errori

error list

=7 — @I

elenco file di script

script file list

2707 —&

elenco funzioni function list e —&
elenco informazioni prodotto product information list L —
elenco istruzioni instruction list me—E

elenco memorie tampone

buffer memory list

Ny Ty rixl) &

elenco monitor programma

program monitor list

A=A N R

elenco monitor programma interrupt

interrupt program monitor list

HEABT 0 T T h—BEET=H
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£
[=]

3

B

Elenco Parametri Modulo Funzione Intelligente

Intelligent Function Module Parameter List

ATV V= M=y T A =4 =T

elenco percorso di connessione

connection path list

e TR

elenco tipi di telaio

frame type list

TL—hH AT —E

elettrodo

electrode

AR

elica vite a sfere

ball screw lead

A=AV —F

emettitore emitter I vH
emissione laser laser emission L—H3E
emulatore emulator TIalb—#
encoder encoder T a—x
encoder encoder T H 2R

encoder a impulsi pulse encoder SNV AT Y a—K

encoder assoluto

absolute encoder

77V Y a— M

encoder assoluto

absolute encoder

77V YVa—hzra—4

encoder incrementale

incremental encoder

ATV RAE LT a—R

encoder lineare

linear encoder

V=7 =y a—4

encoder rotativo

rotary encoder

R—g ) -z a—

encoder rotativo

rotary encoder

n—FJrra—4

encoder sincrono

synchronous encoder

Az =—5

encoder sincrono assoluto

Absolute synchronous encoder

77V Y a— Mz a—4

encoder sincrono incrementale

incremental synchronous encoder

AT VA G NVEMT a3 =4

Endian endian TUT 4TV
energizzazione/accensione energization/power ON HE

entalpia enthalpy ALY
entita entity TUT AT A

entro posizione di un giro (unita 1 impulso))

within one-revolution position (1 pulse unit)

1EHENALE (1pulse HAT)

equalizzazione equalizing bu3fas

equipaggiamento di trasferimento seriale collettore  manifold serial transfer equipment |~ =74—/L NV T VR R AR
errore error L

errore error 7=

errore circuito di sicurezza

safety circuit error

fn
Y — 77 ¢ AR
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Errore comando error cancel command T 7 — e

errore combinazione motore Motor combination error E— AT R

errore di arrotondamento rounding error ERSXSL-V:=

errore di comunicazione dati data communication error T — 2 RIE R

errore di espulsione ejection failure PEH I X

errore di programma

program error

errore di tracciamento

tracking error

errore dispositivo di memorizzazione parametri

parameter storage device error

INT A — S RIER TR

errore eccessivo

Error excessive

errore ingresso analogico

analog input error

errore modulo base

base module error

errore modulo funzione intelligente

intelligent function module error

errore opzione

option error

AV NG Y

errore orientamento

orientation fault

AV I A

errore parametro

parameter error

INT A =B

errore password

password error

IRAT — NEH

errore posizione position error (A GESS
errore termico thermal error P~ VEE

errore transistor freno

brake transistor error

TLr—x% T U UREEY

esadecimale hexadecimal 161 %
esadecimale ASCII ASCII hexadecimal ASCII161E4
esecuzione execute FAT

esecuzione passo

step execution

AT T HEAT

esecuzione passo

step run

AT T T

esecuzione refresh

refresh execution

esecuzione registrazione dati

Data logging execution

U7y a7
7 AT

T—Aux

esecuzione ripristino

restore executing

A kT FELTH

esecuzione salto

skip execution

AF T FAT

esecuzione tracciato in corso

trace execution in progress

b L= A AT

ESEGUI remoto

remote RUN

Y £— FRUN
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ESEGUI/STOP remoto remote RUN/STOP Y &— FRUN/STOP

esempio di circuito di progettazione del sistema | system design circuit example AT NERE R A

esempio di guasto fault example ~Z 7V

esempio programma program example A=A N

espansione piggyback EX—y 7

espansione expand iz ok

espansione bus bus extension INASE R

espansione modulo principale per sistema i alimentazione elettrica ridondante | extension base module for redundant power supply system | FE{ B> AT AFMEHF R— 2 2= |

esplosione explosion i

esportazione export T AR— |

estensimetro strain gauge ES—T

estensione extension LR

estrazione draw out Fae—717 k

estruso extrudate FLH L

Ethernet Ethernet A =%k

etichetta label T )b

evento errore error occurring T 7 —3AH

fabbricazione manufacture i

fail-safe fail-safe TJxANVE—T

fascio luminoso passante thru beam i

fase aperta open phase RAH

fase invertita reversed phase WA

fase normale normal phase 1EAH

fatica del metallo metal fatigue &R T

fattore esterno external factor SR ELA]

feedback feedback A el A

feedback condensatore

capacitor feedback

2T

feedback posizionamento

positioning feedback

fiE7 4 — KX

femmina (connettore) female (connector) AA(TH T Z)
fenomeno di fluttuazione surging phenomenon Y= THE
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FeRAM, memoria ad accesso casuale ferroelettrica | FeRAM, ferroelectric random access memory 3@?}%%’{2[3 AT
fermo stopper A b wox
fermo tipo 1 stopper type 1 A kw3l
ferrite ferrite 7

fibra plastica

plastic fiber

TIAF I T AN

file file 77 AN

file commento dispositivo device comment file TNRARAARAL N T 7 A )b
file CSP di sicurezza safety CSP file Z2CSP7 7 A )V

file di avvio boot file T—=hrT7 7 AN

file di dati data file T—H Tr A

file di dati backup

backup data file

NPT v TTF—2T 7 AL

file di definizione menu

menu definition

file

f::_"—ﬁiﬂ£77/l)/l/

file di memorizzazione dati dispositivo

device data storage file

TNA AT =27 7 A v

file di programma

program file

T g I AT AN

file di registrazione dati

data logging file

F—2uX 077 A

file di registro

file register file

T ANV VLI AKX T 7 A )L

file di script script files A7 VT RNT AN
file di testo text file THRANT A
file d'immagine image file AA—=TT 7 A )

file parametri

parameter file

INTA—=F T 7 A )b

file risultati registrazione dati data logging result file T—ARX TR T AL
file tracciato campionamento sampling trace file YTV TN AT 7 A
file valore dispositivo iniziale initial device value file T A AYIMEZ 7 A v
filettato threaded g

filetto bobina bobbin thread Tk

filo wire UA Y —

filo a doppino intrecciato twisted pair wire VA A RRT R

filo di piombo lead wire U — R

filo di piombo motore motor lead wire T—FHY — N

filo fascio bundle wire AR
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filo schermato shielded wire —b R

filo schermato intrecciato twisted shielded wire YA AR —/L K

filtrazione filtration A1

filtro filter 7 A VH

filtro antirumore noise filter JARX T 4

filtro dell'aria air filter =TT 4V H

filtro dell'olio oil filter FAN T 4 HF

filtro di polarizzazione polarizing filter W7 4 &

filtro di soppressione della sovratensione surge voltage suppression filter H—TBEMEH T 4V F

filtro rumore linea

line noise filter

FGA ) ARXT 4 VH

filtro rumore radio

radio noise filter

FTIOFIART 4 IVE

fine End 0/S

fine corsa stroke end Abp—7xT R
fine singola single end YN R
finecorsa stroke limit Abap—71UIv b
finecorsa limit switch VIy FAAL v F

finecorsa con luce al neon

limit switch with neon lamp

FAT TN Iy NAAL T

finecorsa hardware hardware stroke limit N—FRy=z7Z2bra—27UIyhk
finecorsa inferiore lower stroke limit TRA =270 Iy |k
finecorsa inferiore lower limit switch TRY Iy hAA v F

finecorsa per punto di avvicinamento limit switch for near point RN

finecorsa software software stroke limit V7 =T Abr—27 Iy h

finecorsa software -

Software limit -

V7 bho=T Yy b

finecorsa software (inferiore)

software stroke limit (lower limit)

J

V7 =T AMa—27 Y Iy FRRE

finecorsa software (superiore)

software stroke limit (upper limit)

VI7 N7 Ar—27Y

771

v b _RRRAE

finecorsa superiore

upper stroke limit

ERA Fr—27U v b

finecorsa superiore

upper limit switch

ERY Iy FAAL T

finestra

window

4 RY

finestra di comunicazione dati

data communication frame

TS RAE T L — 2

finestra di dialogo

dialog box

FATa TRy 7 A
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finestra di dialogo trova dispositivo  find device dialog box THNA ZGRIAT 0

finestra di modifica

edit box

TT Ay MRy R

finestra di testo

text box

THXARR Y 7 A

finestra d'impostazione remota

remote setting box

N E )
12 R ER TE A

finestra progetto

project window

A =SV E/ Ny P AV Ny

finestra sovrapposizione

overlap window

FeN— Ty Ty 4R

finestra tastiera key window F—U 4T
finestra video video window [=iab AV N
finitura e formatura finishing and forming B

firewall firewall T AT T F—Ib
firmware firmware Tr—hyxy
fissaggio chip chip mounting F v TR
fissaggio di tenuta per installazione viti holding fixture for screw installation > 3 Huff 1) H [E & 2.
fisso stationary i1k

fittizio dummy I

flag flag 777

flag errore error flag 77—
flip-flop flip flop 7V oayr
floppy disk utente user floppy disk a—HFH7ryE—F 4 R
fluorescente fluorescent HOGAT

flusso flow 7na—

flusso di lavoro work flow U—77u—

flusso segnale signal flow VITFTa—
flusso valvola valve flow PV T R
flussometro flow meter ViR

flussometro tipo ingranaggio ovale  oval gear type flow meter F =)Vt BEGR EE
focalizzazione focus TH—HA

fondente per brasatura solder flux IATET7 Ty 7 R
font font IV

fonte di alimentazione stabilizzata stabilized power source ZEAL IR
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fonte luminosa light source IR

foratura piercing v AT

forma shape 2N

forma treno di impulsi pulse train form 7V ZH TR

formato format TE =~ b

formato di registrazione recording format gk 7 A —~ > b

formato file file format 7 7 A NVIER

formato immagine image format G

formato pacchetto Packet format Ny h 7 —~< v b

formazione di rugiada dew formation i

formula di calcolo calculation formula AR

fornitura supply fitfs

forno/cella d'essiccazione drying oven/Kiln Hz R

foro a campana bell-shaped hole VN

foro di connessione pinhole v AR—

foro di fissaggio modulo

module fixing hole

2= MEEX

foro di fissaggio modulo

module fixing hole

2=y MEER VRN

foro di montaggio mounting hole i QRPN

foro di montaggio modulo module mounting hole =y MRfHFRIR
foro di sgancio release hole U U ==K

foro di ventilazione ventilating hole AL

foro d'installazione base base installation hole A= 2P

foro inclinato slope pierce Au—FET A
fotoaccoppiatore photocoupler T4 NITT
fotocamera camera AT

fototriac phototriac THx N TAT VT
franco fabbrica ex-factory H

freno di sicurezza safety brake BT L—%

freno dinamico dynamic brake AT Iy 7T L—F
freno elettromagnetico electromagnetic brake w7 L —%
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freno elettromagnetico motore

motor electromagnetic brake

E—HEWT L—F

freno rigenerativo regenerative brake BIAT L —F
freon freon PA V4
frequenza frequency JE e
frequenza angolare angular frequency 14 JER K
frequenza di clock clock frequency 7wy 7 JERE
frequenza di risonanza resonance frequency IR A B 5
frequenza di scansione scanning frequency A JE A
frequenza fusibile fuse rating b 2 — XER
frequenza impulsi pulse frequency 2NV A JE L
frequenza in ingresso input frequency AJ7JE 5K
frequenza portante carrier frequency X U7 AR
frequenza rumore noise frequency J A AT
frequenzimetro analogico analog frequency meter 7 a 7RG
fresa cutter A A=

fresa rotativa

rotary cutter

0—2U—7yHX—

fresatrice milling machine 7T A A
fresatura milling =V UL
frizione clutch 77T

frizione di livellamento

smoothing clutch

A= T T o F

frizione diretta

direct clutch

A VI NI T vF

funzionamento operating BELR
funzionamento operation B
funzionamento 4 quadranti 4-quadrant operation A5 [ R
funzionamento commerciale commercial operation P FH s
funzionamento di prova test operation T A bR
funzionamento di prova test operation 7 A MEME
funzionamento di sicurezza security operation a7 o BRIE
funzionamento esterno external operation PASTPCIL I
funzionamento in parallelo parallel run INT T
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funzionamento in remoto

remote operation

U E— FEE

funzionamento intermittente

inching operation

A v F T EL

funzionamento inverter pronto

inverter operation ready

A 28— 7 T

funzionamento JOG

JOG operation

JOGIE#HA

funzionamento master/slave

Master-slave operation

< AR AL — T EE

funzionamento modo programma

program mode operation

70T L — NiEls

funzionamento mouse

mouse operation

~ 7 AR

funzionamento online

online operation

F T A R

funzionamento orientamento

orientation operation

Y = bR

funzionamento rete

network operation

ESRNEY/S i

funzionamento ritardo on

on-delay operation

F o7 4 L—EE

funzionamento senza motore motor-less operation E—H g LS
funzionamento velocita uguale equal speed operation E{[BESELIR
funzione function BA%K

funzione function FéRE

funzione aggiunta added function RS

funzione di appartenenza

membership function

AU N—y TR

funzione presa

socket function

V4 MRS

funzione trigonometrica trigonometric function =A%
fuoco fire KK

fuori controllo out of control EEAN
fuori tempo time out ZA LT T B
fusibile fuse ta—X

fusibile a ritardo medio

medium time-lag fuse

RTAT LA LT T a—X

fusibile ad azione rapida quick acting fuse HTE 2 — X
fusibile bruciato fuse blown b = — AW
fusibile bruciato blown fuse b o — AW
fuso orario time zone HA L=
galvanometrico Galvano VI ZaV

galvanoscanner

Galvano scanner

TN ) A% xS
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gancio

hook

ARES

gancio di collegamento modulo

module connecting hook

o=y MEFEHT v

gancio di fissaggio modulo

module fixing hook

o=y NEEHZ v 7

gancio, chiusura, sporgenza hook, latch, projection 77

gap gap Bt ]

gas al neon neon gas AT A
gas argon argon gas TINI LT A
gas di anidride carbonica carbon dioxide gas ZPRAIRSE AT A
gas elio helium gas Y TANTA
gas idrogeno hydrogen gas KT A

gas inerte inert gas ANVENE AT A
gas non corrosivi noncorrosive gases GV 2
gas ossigeno oxygen gas W56 77 A
gate gate 7=k

gate array gate array F—RrT7 L—

generatore di caratteri

character generator

XY T/ TR L—H

generatore di caratteri

character generator

¥y I/ 4ERL—X

generatore d'impulsi

pulse generator

INWVAY 2R L —H

generatore d'impulsi pulse generator PNV AFE LR

gestione handling i QUK

gestione del sistema system management VAT I IR AR
gestione della produzione production management A PERE PR

gestione della sicurezza

security management

XV T 4 EH

gestione login

login management

0 A U EE

gestione progetto

project management

sayxy NEHR

gestione programma

schedule management

HEPE H

gioco backlash Ny Ty
gioco ingranaggio gear backlash XT NI Tyva
giravite screwdriver KT A=

giravite Philips

Phillips screwdriver

TTARTAN
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giro ad alta velocita high speed revolution R [E] R
giunzione seam #EVVH
goffrare emboss TR A
goffratura embossing TR T

gomma al silicio

silicon rubber

vUay TN—

gomma antivibrante vibration-protective rubber MRS = 2
gomma uretanica urethane rubber AR V=N
gotico gothic Iy
grado degree R

grado di recinzione enclosure rating RIS
graffa clamp A
grafico graph 777

grafico tendenza

trend graph

ML RTTT

grafico tendenza storica

historical trend graph

EARNIBIL RV RT T

grafico traccia monitor

monitor trace graph

F=H N L—RT T T

grasso al silicio

silicon grease

D R=/

griglia

grid

VAN

gru

Crane

J L=

gruppo commenti

comment group

QA RNTNN—T

gruppo specificato specified group T N—TFRIE
guadagno gain TA

guadagno d'anello modello Model loop gain TS A
guadagno d'anello posizione position loop gain NEN—T A
guadagno posizione position gain NETA
guarnizione gasket AT > b
guarnizione cursore wiper seal A N——)b
guasto failure H e

guasto a massa Ground fault Hit

guasto esterno external failure AN i

guasto hardware

hardware failure

N R = TR
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guasto hardware

hardware failure

IN— R = 7l

guasto ventola

fan fault

77 g

guida

help

~)V7

guida ricerca guasti

troubleshoot guidance

NFGTNY a— A Z A

ha ha ~T B —)v
handshake handshake N R e—7
hub hub INT

I/O con porta mappata

port-mapped I/O

N— b~ v 7 FI/O

I/0O di controllo

control I/0

2> hur—11/0

I/O mappato in memoria

memory-mapped I/O

AE U=y 7 RO

I/O remoto (RX, RY)

remote I/0 (RX, RY)

U E— M AHHIRX,RY)

IC analogico analog IC 7 m RSB
IC digitale digital IC T4 X IVIC
IC monolitico (MIC) monolithic IC (MIC) T/ V¥v7IC
IC, circuito integrato IC, integrated circuit LYl
imballaggio packing LGED)

imballaggio packing Ny
imbastitura basting Lo
imbracatura harness INT A
immagine speculare mirror image 27— )R
immunita dal rumore noise immunity A Rt &

Immunita sovracorrente EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

Y — A 2 2=7 ¢ EN61000-4-5

impedenza

impedance

A E—HF R

impedenza carico

load impedance

BffAf U E—H R

impilatore stacker AL T —
importazione import A R —h
importazione import FEIA T
impostazione setting X E
impostazione set v b
impostazione comune common setup i@ ER E

52




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

15T

£
[=]

3

B

impostazione contrasto

contrast setting

b7 A R

impostazione limitativa per dispositivo

restrictive setting for device

H7ky b

impostazione modo di scansione

scan mode setting

AFx v = NEE

impostazione tempo di accelerazione/decelerazione fuori range

acceleration/deceleration time setting out of range

TNk ey ] A D S+

impostazione tempo di ritardo

delay time setting

74 LA R E

impostazione/specifica n. passo

step No. specification/setting

A7 v 7No. & &

impresa joint-venture

joint-ventured enterprise

BRRE

impulso

pulse

VAVIZS

impulso accumulato

accumulated pulse

NN AV

impulso avanzamento feed pulse 74— LA
impulso feedback feedback pulse A Bl AP S VI N
impulso multifase multi-phase pulse 2L A
impulso posizione position pulse (VA VIS

In corso di inizializzazione Initializing A=% 74X
in linea in line A 741k

in posizione in-position ARV ayv
in unita di bit in units of bits ey b HAL

in unita di parole in units of words U — NHL
incisione incision L

incolla paste REAF
incongruenza inconsistency NLE Rl

incontro produzione e vendite production & sales meeting AR
incremento increment A7 U A b
indicatore mark Fl5-

indicatore gauge T—

indicatore analogico analog indicator T u U RRET
indicatore avvertimento emissione laser laser emission warning indicator L— W A T
indicatore di carico load meter a— R A—X
indicatore di livello level gauge L~ULER
indicatore pannello panelmeter NIV A —H
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indicatore simbolo

symbol mark

U —Y

indicazione di chiusura

close indication

71— RFER

indicazione fusibile bruciato

fuse blown indication

b o — AWrER

indicazione sprite

sprite indicate

AT TA MNEIR

indicazione velocita limite (uscita durante velocita limite)

speed limit indication (output during speed limit)

AE— R Y Sy N R GREERIR /)

indipendente

stand-alone

AR RTwe

indirizzo

address

7 R A

indirizzo di montaggio modulo

Module mounting address

2=y MEET R

indirizzo di rete

network address

Py hT—27 T RLA

indirizzo host host address BRART RLA
indirizzo HP/indirizzo posizione Home HP address/home position address JFA7 K1 A
indirizzo 1/0 I/0 address /107 FL &

indirizzo IP privato

private IP address

7T A4 X— KPT FL X

indirizzo IP router di default

default router IP address

F 7%V hL—HIPT FL A

indirizzo logo errori recenti

Latest error log address

T 7 —JREERATT N LA

indirizzo memoria tampone

buffer memory address

Ny TZ77AEYT KLA

indirizzo nodo node address J—FR7 KL A
individuazione individuation AL
indurimento hardening BEALL
induttanza inductance AT H A
induttore inductor AT H
induzione elettromagnetica electromagnetic induction TR E
inerzia inertia A F—Tx
inerzia media medium inertia cpE

inerzia ultrabassa ultra-low inertia AR
informazione information 15

informazione di connessione

connection information

a %7 g R

informazione di conversione reversibile programma etichette

label program reversible conversion information

T VT a7 T bR AR A

informazione di conversione reversibile programmazione etichetta

label programming reversible conversion information

s
TNTa ST X 7 A G R

informazione errore

error information

=7 —1{§
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informazione errore comune common error information = 7 — i TE
informazione errore singolo individual error information — 7 — {511 &

informazione interruzione programma

program abort information

a5 AT R— MNMER

informazione modulo target password remota

remote password target module information

JE— R SR — xR =y MER

informazione routing

routing information

N—T 4 > 7 EH

informazione scheda terminale remoto

remote terminal card information

UE— & —IF 10— FiE#R

informazioni aggiuntive per tipo base

additional information for base type

R— 2 X A TIBINE R

informazioni base base information ~N— 2 HH
informazioni dati monitor monitor data information E=HT—HIEH
informazioni dettagliate modulo/informazioni dettagliate modulo | Module's Detailed Information/Module's Detailed Information | =L = v }\ gi %EH ‘I‘%E %E
informazioni diagnostiche file file diagnostic information 7 7 A VB
informazioni dispositivo device information T A AN

informazioni divisore

index information

ATy 7 AER

informazioni gestione buffer anello

ring buffer management information

U7y 7 7 EEER

informazioni hardware

hardware information

N= T =T 5

informazioni interruttore DIP

DIP switch information

T Ay TRy TR

informazioni marcatura

marking information

~—% L 7l

informazioni modulo

module information

o= MEH

informazioni pacchetto software

software package information

V7 N =T Ny —UEH

informazioni sistema dispositivo di lavoro

work device system information

U— 7 F RN AV RT NEH

informazioni su aggiornamento versione

version upgrade information

N—=Ta Ty T TEN

informazioni sulla versione

version information

R— 3 A

informazioni utente login

login user information

7 A a— PR

ingranaggi differenziali

differential gears

F AT LUV ILET

ingranaggio gear *7

ingranaggio elettronico Electronic gear wXT

ingresso accesso diretto direct access input YAV NT7EAANT
ingresso analogico analog input Tru s AN

ingresso cattura impulsi

pulse catch input

INVAE Y v FANT)

ingresso contatore latch

latch counter input

Ty FATHNT)
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ingresso contatto contact input BRAT

ingresso digitale digital input T4 U HIVAT

ingresso digitale a 16 bit 16-bit digital input 168y hTF U HILAT)

ingresso diretto direct input XA L7 MAT)

ingresso esterno external input SMEBA T

ingresso formato diagramma temporale

timing chart format input

A I T F v — MEAAT

ingresso funzione

function input

A A WDl

ingresso impulso pulse input IV ANT)

ingresso inibito trigger trigger inhibited input U GTERIEAT)
ingresso pozzo sink input I ND

ingresso preset preset input 7ty NS
ingresso refresh refresh input V7 Ly va )
ingresso remoto remote input VE— AT
ingresso scorretto incorrect input A ANT)

ingresso selezione programma program selection input A=A NCIE YN
ingresso senza contatto non-contact input R AT

ingresso sorgente source input Y —ANT]

ingresso treno d'impulsi pulse train input 2NV ABINT]
ingresso/uscita input/output AT

inibizione scrittura parametri Parameter writing inhibit INTG A= ZEABERE
inizializzazione initialization g

inizio/fine disp. locale Local dev. start/end 0 — W)V A R YA
innescato triggered N 34
inquinamento pollution 15 Y%

inseguitore follower TEHf

inserimento commento comment input aAMAT)

inserimento condizione dati dispositivo

device data condition entry

TS AT 5 G AHEE

inserimento dati

data input

T—=HA Ty R

inserimento tastiera

keyboard entry

F—AR—FAJ

inserimento titolo stampa

print title entry

TV MEA BB
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inserto insert ECUN

installazione install A A =)L

installazione installation AT

installazione installation Bais

installazione installation s ir

intaglio calf =7

integrato built-in Pk

intelligente Intelligent A7

intensita intensity A

interblocco interlock ArFnay

interblocco freno dinamico

Dynamic brake interlock

HAFI v I T —FA 1 Zuy

interfaccia

interface

A H =T —A

interfaccia Centronics

Centronics interface

o hR = AL U HF T 2 — A

interfaccia 1/0 pozzo

sink I/0 interface

VNN A BT 2 — R

interfaccia 1/0 sorgente

source I/0 interface

VAN A L E T =— R

interfaccia lato PC

PC side I/F

oY a AUF

interfaccia lato PLC

PLC side I/F

= Y RIF

interfaccia ottica

optical interface

A H T 2 — A

interfaccia parallela

parallel interface

INT VUV H T 2— R

interfaccia seriale

serial interface

VITNA BT 2 — R

interfaccia termistore motore

motor thermistor interface

TP —=IRFA I =Tz —A

interfaccia uomo macchina

man-machine interface

vrwAUE T 2 — A

interferenza interference AT
interferenza rumore noise interference J A AT
interferometro laser laser interferometer L —H— 5t

Internet internet AU H—=F v b
interpolatore interpolator A ERL—4
interpolazione circolare circular interpolation 0
interpolazione elicoidale Helical interpolation ~ U VAR R
interrogazione inquiry GIRey
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interrogazione ciclica polling RN—=V 7
interrupt interrupt o e
interrupt interrupt A -

interrupt intelligente

intelligent interrupt

AT Y Ty NEID AT

interrupt sincrono CPU multipla

multiple CPU synchronous interrupt

~ L FCPUIH] [F HAE]A Z

interrupt sincrono trasmissione ciclica

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v ZAREFEBIELA 2

interruttore a camme

cam - operated switch

TLAA T

interruttore a diodi

diode switch

A F—F AA vF

interruttore a pulsante

push-button switch

RE o 2L v F

interruttore a sfioramento

touch switch

2y FAA vF

interruttore a tempo

time switch

AL AL T

interruttore a uomo morto

deadman switch

Ty R AL v F

interruttore automatico

no fuse breaker

/—kt :_"—‘Xﬁ[iiﬁ‘%%

interruttore automatico

no fuse breaker

J—ta—RXTL—%

interruttore cavo

lead switch

J—=FAA vF

interruttore codice tasti

key code switch

F—I— RAL v F

interruttore d'emergenza

emergency switch

BREBAAL v F

interruttore di accesso

access switch

T AARAL T

interruttore di avvio

start-up switch

BB A A~ F

interruttore di bypass ottico

optic bypass switch

Yoo A SRARA T

interruttore di calibrazione termistore

thermistor calibration switch

Y= I A IIERREYIH A A~ F

interruttore di cambio n. stazione

change station No. switch

D A AL v TF

interruttore di commutazione bus

bus switching switch

NZEMAZAA v F

interruttore di funzionamento a due mani

two-hand operation switch

W FEEA A v F

interruttore di impostazione avvio

start-up setting switch

BB EAA v F

interruttore di livello

level switch

L~ R A T

interruttore di preparazione al funzionamento

operation preparation switch

R A A~ F

interruttore di prossimita

proximity switch

AL v T

interruttore di protezione

protect switch

Tur s AL vF

interruttore di protezione con un interblocco

guard switch with an interlock

1y 7R R AL v F
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interruttore di protezione del sistema

system protect switch

VATLATaT I RAAL T

interruttore di reset

reset switch

Uty hAAL T

interruttore di selezione del canale

channel selection switch

T ¥ U FRIVIBIRA A > F

interruttore di selezione resistore terminale

terminating resistor selection switch

FIHRPTRIR A 1~ F

interruttore digitale

digital switch

F ARV AA v F

interruttore d'impostazione condizione

condition setting switch

RMEREAA v TF

interruttore d'impostazione 1D collegamento

link ID setting switch

U ZIDREAA v F

interruttore d'impostazione ingresso avvio

start-up input setting switch

EEATREAA v F

interruttore d'impostazione n. stazione

station No. setting switch

REREAA v T

interruttore d'impostazione numero canale

channel number setting switch

F ¥ L FNVNOREAA v F

interruttore d'impostazione resistore terminale

terminating resistor setting switch

FIHRPTRE A A >~ F

interruttore DIP

DIP switch

TA YT AL vF

interruttore elettromagnetico

electromagnetic switch

FEREBA P g

interruttore flex

flex switch

TV I AARAL vF

interruttore funzione intelligente

intelligent function switch

ATV MEFEAAL v F

interruttore girevole

rotating switch

B[R A A > T

interruttore hardware

hardware switch

N—=FRy =T AA vF

interruttore impostazione modo

mode setting switch

T FRIEAL v F

interruttore impostazioni ingresso analogico

analog input setting switch

T u T ANNEREAA T

interruttore impostazioni uscita analogica

analog output setting switch

T u T HOREAA v T

interruttore ingresso BCD

BCD input switch

BCDAJJAA »F

interruttore ingresso digitale BDC

BCD digital input switch

BCD7 4 X NVATNAA v F

interruttore manuale

manual switch

FRAA v F

interruttore modo reset

reset mode switch

VY b= AL vF

interruttore modulo funzione intelligente

intelligent function module switch

ATV Yy MR =y P AL v T

interruttore multipolare

polyswitch

RV AL vF

interruttore offline

offline switch

FT7TA AL T

interruttore principale

main switch

EAA v F

interruttore protezione scrittura

write protect switch

GANTRT I RAL VT

interruttore simulazione

simulation switch

vIialb—val AL vF

59




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

15T

£
[=]

3

B

interruttore software

software switch

VT =T AL v F

interruttore TEST

TEST switch

TANAAL T

interruttore tubo fotoelettrico

photoelectric tube switch

HEE AL v T

intervallo

frame

7 L—A

intervallo di scansione

scan interval

A% v R

intervallo pezzo workpiece interval U — 7 k&
intestazione Header ~y B
intestazione header ~v HES
intestazione file file header T ANy H
intestazione unita drive heading N7 A7 R L3
intuitivo easy-to-see A3 0n
invecchiamento aging =7
inventario inventory 15 Je

inventario a lungo termine long-term inventory TR E
inventario appropriato appropriate inventory 1 (E A JH
inventario finale ending inventory HARAE
inventario funzionale practical inventory FE AT
inventario in eccesso excessive inventory 0 A Je
inventario iniziale initial inventory e
inventario sicurezza safety inventory LA
inverter inverter A N—=H

inverter in funzione

inverter running

A 2R— FElE

inverter tiristore

thyristor inverter

YA VARZA L N=H

inverter transistor

transistor inverter

NI UDALA NS

inverter trifase three-phase inverter 3tHA R —&
invertire invert PR

investimento equipaggiamento equipment investment R A
invia/ricevi send/receive EZAE

invio send %ME

isolamento isolation TAL—T gy
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isolamento insulation Hafx
isolamento fotoaccoppiatore photocoupler isolation 7+ N h 7T etk
isolamento relé relay insulation U L —iix
isolamento trasformatore transformer isolation k7 v Az
isolatore isolator TAVL—F—
ispettore inspector R B
ispezione brasatura solder inspection IEATE A
ispezione campionatura sampling inspection PR A
ispezione comune joint inspection SRR
ispezione dei materiali in arrivo inspection of in-coming materials % AR
ispezione di sicurezza safety inspection 2|
ispezione di spedizione shipping inspection Hifr A
ispezione distruttiva destructive inspection iR A
ispezione in ricezione receiving inspection YN
ispezione merci reali actual goods inspection Bl A
ispezione periodica periodic inspection TE M R
ispezione totale whole inspection EHRA
ispezione umettatura wettability inspection e A
ispezione visiva visual inspection ERiTR s
isteresi hysteresis hin 72 L
isteresi hysterisis EAXT YA
istruzione statement AT —FA b
istruzione ASCII ASCII instruction T AX—

istruzione avvio tavola (IPPSTRT1(P))

Table start instruction IPPSTRT1(P))

7 — 7 VikEha 4 IPPSTRT1(P))

istruzione chiamata programma subroutine

subroutine program call instruction

YT N—F T a s T s a—) g

istruzione commento

comment statement

A NAT— KAV

istruzione commutazione blocco

block switching instruction

7wy 7 G 2

istruzione comunicazione presa

socket communication instruction

istruzione controllo di processo

Process control instruction

VA hasfE e
e

7' v A flfE

istruzione controllo master

master control instruction

T AHK a L kO — )L ng
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istruzione controllo programma

program control instruction

7u 7T LIE R

istruzione data link

data link instruction

F—x1) 7 Ame

istruzione dedicata collegamento

link dedicated instruction

V> BRmS

istruzione dedicata modulo funzione intelligente

intelligent function module dedicated instruction

ST YDy MEfEa = FEAGS

istruzione dedicata per bus alta velocita CPU multipla

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

< VT CPUN /& 38 /N A sk i B 4

istruzione dedicata sistema CPU multipla /multiple CPU system dedicated instruction |~ /L' FCPUY A7 LB HM S
istruzione dedicata trasmissione alta velocita CPU multipla ' multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction |~ /L~ CPUM] 5 #1813 B iy
istruzione dedicata trasmissione CPU multipla multiple CPU transmission dedicated instruction | < /L FCPU N 812 B S
istruzione di controllo dati data control instruction 7 — & il

istruzione di controllo stato esecuzione programma |program execution status check instruction WA 7 =7 I 5% lﬁ( ,_1?3“ E /4 éﬁ%
istruzione di elaborazione bit bit processing instruction vy ML A

istruzione di elaborazione dati data processing instruction T — X AL

istruzione di elaborazione diretta

direct processing instruction

istruzione di impostazione al momento della registrazione dati | At the time of data logging set instruction '3:‘—— Aoy 7 + }\ fin %ﬁﬁ#
istruzione di lettura valore impulso misurato (CPLSRD1(P)) |Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P)) <)L Z I EEFEH LS ICPLSRD1(P))

istruzione di refresh

refresh instruction

U7 L vy afnd

istruzione di refresh batch memorie tampone

buffer memory batch refresh instruction

Ny 77 A=Y 7y v ama

istruzione di rotazione

rotation instruction

a—s—33 /nn-n

istruzione di scrittura valore limite inferiore/superiore contatore ad anello (ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction (CRNGWR1(P))

V7w BT REZEIALGSICRNGWRL(P))

istruzione di scrittura valore preset ICPREWR1(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P)) | ~/

Uty MEEIAZm S ICPREWR1(P))

istruzione di trasferimento dati

data transfer instruction

istruzione diramazione programma

program branch instruction

istruzione diramazione puntatore pointer branch instruction A BT
istruzione funzionamento tavola table operation instruction T — 7 VEREMS
istruzione funzione comunicazione presa socket communication function instruction Y /4 v M E{EHEEEH D
istruzione | I statement IA7—FA B

istruzione impostazione registrazione dati

data logging set instruction

F—gaXL Iy Mk

istruzione inserimento matrice

Matrix input instruction

~ U7 A A4

istruzione lettura contatore valore latch (ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

7 v FHh v Mig Ui ICLTHRD1(P))

istruzione messaggio utente

User message instruction

=Ry =M
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istruzione modulazione d'ampiezza impulso

Pulse width modulation instruction

P ANGAEB

istruzione modulo data link

data link module instruction

T2 Y U=y M

istruzione operazione aritmetica BCD BCD arithmetic operation instruction BCDH i H 4
istruzione operazione dati data operation instruction T — X EEm S

istruzione refresh collegamento

link refresh instruction

Vo7 )7y ya e

istruzione registrazione esecuzione programma bassa velocita

program low-speed execution registration instruction

7'u 7T MR FEA TR kA

istruzione sequenza sequence instruction T lr v AT
istruzione spostamento shift instruction 7 M
istruzione uscita impulsi Pulse output instruction 7V AT
istruzioni di accesso alla memoria tampone buffer memory access instruction /X 7 7 AE Y T 7 & A4
istruzioni per l'uso operation instructions ((E=2Ep e
jack jack Ty vk

(kg) kg E =P
km km o

ladder ladder T —

lampada lamp A
lampada a incandescenza incandescent lamp HEVS T

lampada alogena

halogen lamp

~atlros S

lampada potenza

power lamp

N —Z o F

lappatura lapping A=
larghezza width e

larghezza carattere character width SCF R
larghezza linea line width e

larghezza pin pin width g 7}
larghezza scalatura scaling width 2= T g
larghezza scheda board width H e

laser laser L—HF—

laser guida guide laser A KL—H
laser semiconduttore semiconductor laser AR L —

lastra di silicio

silicon wafer

v)arge—o
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latch latch >R
latch latch 7T

latch batteria quasi scarica

battery low latch

Ny FVIETT v F

latch stato status latch AT —=F AT vF
lato carico load side B i

lato cliente client side 7747 Ml
lato connessione connecting side a7 M|

lato di ascolto listening side Uy A

lato impostazione set side T M

lato server server side H— Al
lavorazione a creatore hob processing A7
lavorazione finale end processing T N
lavoro work U—7

lavoro di debug debug work Ty TR
layout layout VAT Tk
layout pin pin layout =g 5|

lead time lead time V—=FZA A
legame bond PAE Al

leggi da PLC Read from PLC PCith

leggi dati tracciato da PLC

Read trace data from PLC

kL —RAFT— 4% PCiHith

leggi intervallo di servizio modulo

reads module service interval

A=y MY — e R[EEGE

lente collimatore

collimator lens

Y A—=pL X

lente ricevitore receiver lens v X
lente trasmettitore transmitter lens gL X
lenti obiettivo objective lens xtpv o X
lesione injury vl

lettore di schede card reader =K U=
lettura read out FeAH L

lettura casuale

random read

72 hget L

lettura informazioni file/directory

directory/file information read

TA4LVZ M) - T ARG L
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lettura modulo

module read

2= bEe

lettura nome modello modulo

module model name read

o=y MELBH L

lettura stato utilizzo memoria

memory usage status read

A8 U IRERREH L

lettura tabella informazioni file

file information table read

77 ANER—RTE L

lettura/scrittura dati file

file data read/write

7 7 A NVNEGH LEEAZ

leva di montaggio modulo

module mounting lever

=y MEEH V-

licenza license TAESR

limite coppia analogica analog torque limit T a s v s R
limite di coppia torque limit kv il R

limite di probabilita limit of probability fileRPR AR

limite di tempo time limit A5 Uy b

limite inferiore allarme di processo | Process alarm lower lower limit TrERAT 7 —LF TR
LIMITE INFERIORE SCALATURA SCALING LOWER LIMIT A —1 TR

limite inferiore superiore allarme di processo |Process alarm upper lower limit Tt AT 7 —AETR
limite inferiore/basso lower limit/bottom limit TRR

limite superiore allarme di processo  Process alarm upper upper limit Tt AT 7 — A5 EER
limite superiore inferiore allarme di processo |Process alarm lower upper limit Tt AT T — AL F LR
LIMITE SUPERIORE SCALATURA |SCALING UPPER LIMIT Ar—Y 7 LR

linea line [l

linea centrale center line L Al (VG

linea centrale center line HL R

linea comune common line aE

linea di assemblaggio

assembly line

ML T A v

linea di produzione production line HERETA
linea di saldatura weld line VIV RTA
linea di scansione scan line e

linea guida guide line A RTA
linea ideale ideal line B TIER

linea pubblica generale general public line — RSB
linea segnale analogico analog signal line T a TR S
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linea spessa thick line N

linea tratteggiata dashed line TR

linearita linearity R 7S

linearita coppia torque linearity kL2 R

linearizzare linearize V=774 X

linee rette straight lines [ER

linguaggio controllore programmabile

programmable controller language

st

linguaggio di programmazione

programming language

s T IS5k

linguaggio di programmazione

programming language

ZA=F AN F

linguaggio mnemonico

mnemonic language

=—F=v 7 55k

linguaggio simboli rele

relay symbol language

R Y

linguaggio simbolico logica

logic symbolic language

nYy 7R IR

linguaggio supporto meccanico

mechanical support language

ANYR— N Eik

linguaggio testo strutturato

structured text language

ANT I Fv— KT FA LS

linguetta di montaggio

mounting tab

At iF > 2

liquido batteria battery fluid Ny T VIR
liscio/uniforme smooth/even i

lista list —5

lista list it —%2
lista stock in uscita outgoing stock list HEAs 2R
litio lithium VF oL
livello level 7K

livello level LyL
livello acqua water level IKAE

livello computer

computer level

L a—F L)L

livello di funzionamento prevenzione stallo

stall prevention operation level

A = L5 B E L ~L

livello di gestione management level B K UE

livello fiduciario fiduciary level ZfELur
livello funzionamento operating level #E L~ L
livello pressione sonora sound pressure level BE L)L
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locale local o —f v

localizzazione localization Bk

log jog vars

Logaritmo naturale natural logarithm H SR

logica logic 0y

logica cablata

hard-wired logic

N=RTL Y= RaYy s

logica negativa

negative logic

AT 4Ty

logica negativa negative logic A i B

logica positiva positive logic 1Efm

login login 0 JA
logotipo logotype na~v—7
logout logout 277wk
loopback loop back N—T Ry
lotto lot =

LSI personalizzato custom LSI 71 A4S LLSI
lubrificazione a olio oil lubrication (RS

luce ambiente ambient light 6 1 J) [ PR
lunghezza length B
lunghezza Length VT A
lunghezza bit di arresto stop bit length ARy 7Ey M
lunghezza codice code length a— N
lunghezza dati data length T AR
lunghezza di avvicinamento approach length ER
lunghezza d'onda wavelength K&
lunghezza fissa Fixed length fiE] i =
lunghezza lamiera Sheet length =R
lunghezza segmento segment length v AV MR
lunghezza variabile Variable length AR

luogo Locus HLR

m m A— kv
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macchina host host machine RA e
macchinario machinery N Tk
macchinario machinery PeARCAE
magazzino warehousing PN
magnete magnet Wt
magnete permanente permanent magnet VN2
magnetico magnetic e
malfunzionamento malfunction RAENE
manager manager (EgiiEoy
manager del sistema system manager VAT LB
mancante missing R
mancante missing R
mancata corrispondenza uscita mismatch output A—E )
mandrino spindle B
manometro pressure gauge =15
mantieni circuito in tensione keep alive circuit X—7 7T A T
mantieni output hold output REFH S GR—L RHD)
mantissa mantissa B HGE
manuale manual ~==27 )
manuale d'acquisto purchase manual EE~=a27
manuale di riferimento reference manual V77 bV AR=aT )V
manuale istruzioni instruction manual b B 35
manuale operativo operating manual IR =T g T~ =aT )
manuale per l'uso manual for operation EEFIEFE
manuale progetto design manual Bat~v==27 L
manuale utente user's manual a—P—-Xv=a 7
manutenzione maintenance SR
manutenzione maintenance AUTF A
marcatura campione sample marking BT IVEIF
marcatura pallet palette marking Ny MHIF
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margine

margin

~ =

margine d'errore

margin of error

=0
H'/:{‘J:

margine rumore

noise margin

A R=w—T

martello

hammer

INS T —

martello di gomma

rubber hammer

TN —

maschera

jig

DAY

maschera subnet

subnet mask

VT Ry h~vRA7

mascherina

faceplate

7 x—A7L— |

mascherina pop-up

pop-up faceplate

RN TPT T T72—ATL—h

mascherina tag stato

status tag faceplate

AT —R AR T T 2 — AT L — |

maschiatura tapping 2y 7L
maschiatura asincrona tap hole A AN
maschiatura piastra tap plate 2 TR
massa mass H&

master master Bl

master componente component master R~ A 5 —
master/slave Master-slave VAL —AL—T
materia prima raw material AR
materiale material ME
materiale material B
materiale viscoso viscous material REMEAR

matrice attiva

active matrix

TIT 47~ M)y

meccanismo di protezione delle dita

finger protection mechanism

T4 =TT U N

meccanismo di sicurezza safety mechanism rgestyi i
meccanismo servo, controllore servo servo-mechanism, servo-controller | ¥ — RNk
media averaging NS5

media ponderata weighting average HAfT & L
mediano median AT 4TV
megger megger AT —
memoria memory AEY
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memoria backup

backup memory

Ny T v IFAE]Y

memoria cache

cache memory

FyrviaAt)

memoria cache programma

program cache memory

Tl AX v AT

memoria condivisa CPU multipla

multiple CPU shared memory

< /VFCPUMELA A E Y

memoria dati

data memory

F—H AT

memoria di programma

program memory

A=A NN )|

memoria di sistema

system memory

VAT LAEY

memoria dinamica, DRAM

dynamic memory, DRAM

HAFTI v I AEY

memoria dispositivo

device memory

TNAZAEY

memoria flash

flash memory

7wy aAEY

memoria flusso segnale

signal flow memory

IO FTa—AFEY

memoria font

font memory

74 b AEY

memoria statica

static memory

AT AT FAEY

memoria tampone

buffer memory

Ny Ty AEY

memoria trasmissione alta velocita CPU multipla

multiple CPU high speed transmission memory

~ /L F CPUM & EE A€V

memoria unita

drive memory

NIATAEY

memorizzazione dati nella scheda di memoria SD

Data storage in SD memory card

F—2uX SDAEY H— Nkt

memorizzazione file

file storage

7 7 A IVEEHN

memorizzazione livello di picco

peak hold

=7 R—=L K

menu

menu

A= a—

menu a tendina

drop-down menu

Kay 7FH T A= a—

menu a tendina

pull-down menu

TN T A= o —

menu contrasto

Contrast menu

2 TR A=

menu d'avvio

start menu

AP —hA=a2—

menu di cancellazione dispositivi

device clear menu

TNRAAZ VT A=a—

menu di conferma impostazione clock

clock setting confirmation menu

WERH B ERERR A = 2 —

menu di conferma test dispositivo

device test confirmation menu

TN, AT A NERA = 22—

menu di conferma test memoria tampone

buffer memory test confirmation menu

Ny 77 AEYT A MEBA==2—

menu di monitoraggio memoria tampone

buffer memory monitor menu

Ny T7AEYE=ZF A= 2—

menu di selezione dispositivo

Device select menu

TS ABRA = 2 —
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menu di selezione formato inserimento indirizzo memoria tampone

buffer memory address input format selection menu

Ny TZ7AEFYT FLAANBRIBIRA =2 —

menu di selezione visualizzazione commento dispositivo

device comment display selection menu

TNA AT A FPERBIRA =2 —

menu di specifica indirizzo memoria tampone

buffer memory address specification menu

Ny TZ7 AEVT FLUAREA =2 —

menu d'impostazione

setup menu

Yy NT v A= a—

menu d'impostazione clock

clock setting menu

FEEHEAEA =2 —

menu d'impostazione modulo

module setting menu

B

L=y FPBREA =2 —

menu elenco errori

error list menu

T —JEREEA =2 —

menu funzione

function menu

Ty varsA=a—

menu informazioni errore

error information menu

TT—ERA =2 —

menu informazioni errore comune

common error information menu

=7 —HEEFRA == —

menu informazioni errore singolo

individual error information menu

T 7 —fERIE A =2 —

menu logo errori

error log menu

T —JERA = —

menu opzionale

option menu

A ar A a—

menu pop-up

popup menu

R TT T A= a—

menu reset errore

error reset menu

T T —fRRA =2 —

menu ripristinato dello stato di inibizione pop-up

Pop-up inhibit status resumed menu

Ny 7T TEEIIRRERPR A = 2 —

menu selezione reset errore

error reset selection menu

T T —fRERIBIRA = = —

menu test dispositivo

device test menu

FNRAATARNA=Z 22—

merci pericolose dangerous goods R
merci reali actual goods Hiin
merge merge e
messa a terra grounding B
messa a terra comune common grounding mpE
messa a terra condivisa/comune shared grounding/joint grounding 3t
messa a terra di tipo D-type grounding DA Fz
messa in corto circuito short-circuiting Bt

messaggi d'errore

error messages

TT—AvyE—V

messaggio

message

Avg—v

MESSAGGIO UTENTE

USER MESSAGE

A—FA =V

metallo ferroso

ferrous-metal

Tt & )8

A



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
ARYTEE E BAGE

metallo stampato mold-pressed metal TV AKRTEA R

metallo, oggetto metallico metal, metal object & &

metodo a diodi diode method KA F— R

metodo accelerazione/decelerazione acceleration/deceleration method — JijekiE 5 =X

metodo apertura open method F—7 A

metodo assoluto absolute method 77V Y a— kK

metodo cablaggio comune wiring method for common =NV

metodo camme cam method VNN

metodo ciclo limite

limit cycle method

Uy b¥A 7Lk

metodo con incremento

increment method

A7) A REFR

metodo di controllo a impulsi

pulse control method

7L AT i

metodo di controllo fuori portata

control method out of range

il 0 Rk A A

metodo di fermo

stopper method

A Ky ofgE R

metodo di programmazione

programming method

Inrg Ik

metodo di scansione scanning method A%k v R

metodo di taglio cutting method A A FE

metodo generazione ioni ion generation method A FUFREFHA
metodo incrementale incremental method A7V AEZNTFK
metodo interpolazione lineare linear interpolation method [EL AR A [

metodo Manchester Manchester method ~ o F A K

metodo risposta passo

step response method

AT TIREE

metodo token ring

token ring method

=270 77

metodo ultimo a entrare primo a uscire [metodo LIFO] last in, first out method [LIFO method] % A4t Hi%

metodo varistore varistor method NP 2B FR

mg mg VT L

micro QR micro QR codes ~vA47BuQR=Z—F
microcomputer microcomputer ~A a3
millisecondi millisecond UM

misuratore di potenza laser laser power meter AV A S
misurazione measurement &
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misurazione corrente di ioni

ion current measurement

A > EIRIE

misurazione del passo

pitch measurement

vy FHIE

misurazione dimensione

dimension measurement

SPHERIE

misurazione eccentricita

eccentricity measurement

i D E

misurazione reale

actual measurement

eS|

misurazione tempo accumulazione sequenza

sequence accumulation time measurement

T v AL RERE R E

misurazione tempo di scansione

scan time measurement

A A A DRE

misurazione vibrazioni vibration measurement PRAVHE
misure antirumore measures against noise I A R
misure d'emergenza emergent measures S
misure di sicurezza safety measures EZQEth S

mm mm IV A—=FV
modello Model I

modello model Uz

modello model iz

modello template T 7 L—h
modello pattern ING—

modello alta performance QCPU

High Performance model QCPU

INART F—=< 2 AET LQCPU

modello base QCPU

Basic model QCPU

R— v 7 E5LQCPU

modello bit

bit pattern

By XA —

modello goffratura

embossment pattern

TR A RERE

modello maschera sub-net/modello maschera subnet

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

VTR bwRT NI =

modello standard

standard model

AL HE— RET IV

modello universale

universal model

2= X—HY)LEF L

modello universale QCPU Universal model QCPU 2= N—HLET LQCPU
modem modem ET A

modifica edit e

modifica attributo file file attribute change Ty ANVEEER

modifica data di creazione file file creation data modification 7 7 A NAERCH A
modifica dispositivo edit device T A Ak
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modifica divisore

index modification

ATy 7 AMERH

modifica il numero dei punti dispositivo

change number of device points

T A SRET

modifica informazioni file

file information modification

77 A NAFTHREE

modifica inversione bit

change bit inversion

vy b ERZE

modifica modulo online

online module change

Ay A=y Ml

modifica progetto design change &l
modifica script edit script A7 )T
modo mode T—F

modo accesso diretto

direct access mode

FAVI NT 78 RAFTH

modo aggiuntivo rete remota

remote network additional mode

VE—Fxy MEME—F

modo apertura

open mode

F—=TEF— R

modo auto

auto mode

F—hE—F

modo avviamento a caldo

hot-start mode

Ry PAA—=FE—F

modo avvio iniziale

initial start mode

A=V NVAA—FE—F

modo backup

backup mode

Ny 7T v 7TE—NR

modo base

base mode

N—ZXF— R

modo circuito chiuso coppia

torque loop mode

MV V—TE— K

modo controllo coppia

torque control mode

v 7 filile— R

modo corrente fissa con pilotaggio bipolare

fixed current mode with bipolar driving

S R T R

modo di accesso access mode TR AE—F
modo differenziazione differentiation mode HHlE— R
modo diretto direct mode HA VL7 hFH

modo fine

fine mode

EAEAIE— B

Modo Floppy Disk

floppy disk for cleaning

gV —= T H7ay—5 4 R

modo funzionamento di prova

test operation mode

7 A NEERE— F

modo impostazione guadagno

gain setting mode

TA UEREET—R

modo impostazione offset

offset setting mode

F7% vy PREE—F

modo in cascata

cascade mode

BA— KT R

modo ingresso impulso

pulse input mode

WNIVAANTTE— R

modo liste

list mode

YA pE— R
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modo mantenimento

hold mode

A=V RE—F

modo manuale

manual mode

V=2 T I)E— R

modo microcomputer

microcomputer mode

A a2 E— R

modo misurazione impulsi

pulse measurement mode

SNIVABEE—F

modo monitoraggio

monitoring mode

T HE— R

modo online

online mode

FrF 4 E—F

modo priorita programma

program priority mode

71T MERTE— R

modo pulizia

clear mode

7 V7 E—F

modo reale

real mode

U7 LE— R

modo refresh

refresh mode

VoL yiaFR

modo remoto

remote mode

YE—hE—F

modo rete 1/O remota

remote I/0 network mode

UE— r/OFy FE—F

modo rete remota

remote network mode

VE—hxy bE—F

modo ritorno posizione home

home position return mode

SRR — R

modo separato

separate mode

XL —krE—FK

MODO SICUREZZA

SAFETY MODE

-7 4F—F

modo simulazione

simulation mode

vIal—y g E—NR

modo sincronizzazione synchronization mode AR A 5 2
modo sincronizzazione synchronization mode [ 4177 X

modo sintonizzazione adattativo (filtro adattativo II)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

TETTF 4 T Fa—=r TE— T ETTF 4T 7405 11)

modo sintonizzazione automatica

auto tuning mode

F— b Fa—=r sk

modo spostamento

displacement mode

ENLE— R

MODO TEST

TEST MODE

FAbE—F

modo tracciamento sincronizzato

synchronized tracking mode

N7k TEME—F

modo uscita impulsi

pulse output mode

NIV AHTIE— R

modularizzazione modularization EY a—uk
modulazione d'ampiezza impulso pulse width modulation VAVIN I
modulo modulus EV2T R
modulo module o=y b

modulo analogico

analog module

Trursa=y h
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modulo arresto impulsi

pulse catch module

INVAF Yy Fa=y h

modulo azionamento motore CA

AC motor drive module

ACE—X KA 7=y |

modulo base

base module

N—R2=- K

modulo base alimentazione elettrica ridondante

redundant power supply base module

B RN — A==y |

modulo base d'espansione alimentazione ridondante

redundant power extension base module

W FLHRS— A2 =y |

modulo base estensione

extension base module

JLiEN—A2 =y b

modulo base principale

main base module

HAR—22 =y I

modulo base principale alimentazione ridondante

redundant power main base module

BIR _HALEAR—22 = b

modulo base principale alta velocita CPU multipla

multiple CPU high speed main base module

</ FCPURIEHEEARAN—ZR 2= b

modulo base principale di tipo slim

slim type main base module

AU BH A THEAR— A=y R

modulo base principale per sistema di alimentazione elettrica ridondante

main base module for redundant power supply system

BIR_EL T AT LAEAN—22 = b

modulo collegamento

link module

V> 7a=vyh

modulo collegamento alta velocita

high-speed link module

M) 7=y b

modulo collegamento computer

computer link module

AR 2=y b

modulo collegamento multidrop

multidrop link module

~AFERuy T ra=y b

modulo comunicazione intelligente

intelligent communication module

A7V Vv bhala=r—vara=yh

modulo contatore counter module Ny = |
modulo conteggio alta velocita high speed counting module AT a=y b
modulo controllato controlled module EHoa= v k

modulo convertitore

converter module

I N—HED 2 — )L

modulo convertitore blocco morsetti/connettori

connector/terminal block converter module

AFR 7 Z A E L=y b

modulo convertitore blocco terminale

terminal block converter module

v B A = v b

modulo convertitore digitale/analogico

analog-digital converter module

TrurT 0 VENE R =y b

modulo convertitore digitale/analogico

digital-analog converter module

TAVINT S u s =y b

modulo copertura cieco

blank cover module

T IN—a=y b

modulo CPU controllore programmabile

programmable controller CPU module

= % CPUx= v k

modulo CPU virtuale

virtual CPU module

RECPUL= v I

modulo data link

data link module

F—sYrya=yk

modulo data link ottico

optical data link module

7=V r7a=yh

modulo data link stazione locale

local station data link module

n—h/VEgHT—% ) /2=y |k
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modulo di accesso ai dati

data access module

F— s TR R=y h

modulo di alimentazione elettrica di tipo slim

slim type power supply module

2 WH A TER L= b

modulo di alimentazione rilevamento vita

Life detection power supply module

FrenfR R = >~ b

modulo di apprendimento

teaching module

TA—F 2=y b

modulo di commutazione bus

bus switching module

N2z 2= b

modulo di comunicazione

communication module

fHwL =y

modulo di comunicazione bus

bus communication module

NABEL=v b

modulo di comunicazione seriale

serial communication module

YU Nasa=—vgra=y k

modulo di comunicazione seriale

serial communication module

VU T NVEFE= b

modulo di connessione periferica

Peripheral connection module

JEAR& i = » b

modulo di controllo del sistema

system control module

SESAPN 5 EE

modulo di controllo temperatura

temperature control module

BEREG = b

modulo di debug

debug mode

TNy TE—F

modulo di programmazione

programming module

InrI7 I a=y b

modulo di rete

network module

Xy hU—=rz2=y |

modulo di uscita contatto

contact output module

BLilji==v b

modulo di visualizzazione esterno

external display module

I FE R = K

modulo diagnostica guasti esterni

external failure diagnostics module

SERME B =

modulo d'ingresso

input module

ANj2=v k

modulo d'ingresso 24V CC con funzioni diagnostiche

24VDC input module with diagnostic functions

ZWrigRefT *DC24VA )= |

modulo d'ingresso alta velocita

high-speed input module

ER A= bk

modulo d'ingresso CA

AC input module

ACAJj==> b

modulo d'ingresso dinamico

dynamic input module

AT Iv I ANN2=> |

modulo d'ingresso impulso

pulse input module

RAAANZ= |

modulo d'ingresso scansione dinamica

dynamic scan input module

AT Iv I AF Y A=y b

modulo d'ingresso video

video input module

EFAAN = |

modulo dispositivo intelligente

intelligent device module

LTV Py hFAL A=y b

modulo d'uscita relé

relay output module

Jb—Hh==v b

modulo d'uscita transistor

transistor output module

N YA =y b

modulo espansione fotocamera

camera extension module

B ATHERE=
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modulo fittizio

dummy module

XI—z2=v |

modulo freni

brake module

TlL—F%a=y b

modulo funzione

function module

e~ = b

modulo funzione intelligente

intelligent function module

ST Y Uy M=

modulo fusibile bruciato

fuse blown module

ta2—AWrz=v k

modulo I/O

I/0 module

At => b

modulo I/O analogico

analog I/0O module

Tru 7 ANHa=y b

modulo 1/O combinato

I/0 combined module

AHRA=L= b

modulo 1/O remoto

remote I/0 module

JE£— r[/Oz==v |

modulo 1/0 remoto CC-Link con funzioni diagnostiche

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

BWHERER % CC-Link Y £— ROz = |

modulo 1/O remoto standard

standard remote I/0 module

—f% Y T— Fl/Oz=v b

modulo 1/O scansione dinamica

dynamic scan I/0O module

AT Iy AFx A=y b

modulo ingresso analogico

analog input module

TruZANa=y b

modulo ingresso temperatura

temperature input module

HEA2=>y b

modulo ingresso video/RGB

video/RGB input module

E7 A/RGBATI 2= I

modulo intelligente

intelligent module

£oFYVey b=y k

modulo interfaccia

interface module

AV HE T z— A= k

modulo interfaccia AS-I

AS-I interface module

ASIA v F—T A A=y |

modulo interfaccia B/INET

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—A=2=y K

modulo interfaccia modem

modem interface module

EFLALH T 2—A2=y |k

modulo interfaccia paginazione

paging interface module

R=V T BT r— A=y |

modulo interfaccia scheda di memoria

memory card interface module

AEYH— KAV BT z—RAL= |

modulo interfaccia terminale

terminal interface module

— XA T z—A2=y b

modulo interrupt

interrupt module

BAG =y

modulo inverter

inverter module

AU NR—HE 2—)L

modulo locale

local module

a—h/Na=v K

modulo master

master module

~AHm=y k

modulo master AS-i

AS-1 master module

AS-iv AF 2=y b

modulo master CC-link standard

standard CC-Link master module

—CC-Linkv A X —=2=v |k

modulo master stand-by

standby master module

g~ A X 2= h
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modulo master/locale

master/local module

v A [a—J )=y K

modulo misurazione intervallo di servizio

service interval measurement module

Y= RMMERE~L= > b

modulo movimento

Motion module

T—vara=vh

modulo movimento semplice

Simple Motion Module

VU E—varya=y b

modulo multiplexer

multiplexer module

< )VFTL Y

modulo non controllato

non-controlled module

B = b

modulo parametri

parameter module

R A —Ha=y

modulo parametri con pacco batterie

parameter module with battery pack

Ny T YRy JfENRTA=Fa=y |

modulo principale main module AR =
modulo READY (pronto) Module READY == FREADY
modulo relé relay module ik = k

modulo relé di sicurezza

safety relay module

Ze) b—a=y b

modulo remoto

remote module

VE—haz=v |

modulo rigenerazione

regeneration module

A=y k

modulo sensore visione

vision sensor module

tYartrta=y kb

modulo server di raccolta dati

data collection server module

F— S — 2= |

modulo servo

servo module

P—Rax=v k

modulo servoazionamento

servo drive module

F—REFA T2z R

modulo simulazione

simulation module

vial—vagra=v b

modulo terminale

teminal module

SNz k

modulo terminale relé

relay terminal module

Jo—4%—3IFra=vyk

modulo timer analogico

analog timer module

TFas s vy b

modulo transistor

transistor module

NTUVAEEY 22—

modulo unita

drive module

KA F2=y k

modulo unita disco rigido

hard disk drive module

N RF 4 AT FIA T 2= |

modulo unita disco super

super disk drive module

A= T AT RTA T a=y |

modulo unita pronto

drive module ready

FI4T2=y hLF o

modulo unita pronto OFF

drive module ready OFF

KRS A4T7Ta2=y LT 1 OFF

modulo uscita acustica

sound output module

HEH 2=y b

modulo uscita analogica

analog output module

TrusHha=y b
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modulo uscita dinamico

dynamic output module

AT Iy 7 ha=yk

modulo uscita tipo pozzo

sink type output module

VI EATH I =y b

modulo uscita transistor con funziona diagnostica

transistor output module with diagnostics function

TR & F T R N =y b

modulo uscita triodo

triac output module

FIAT A=y b

modulo/sostituzione modulo

module/module replacement

L=y b A

modulo/terminale modulo

module/module terminal

L= b

molazza muller AF A
molla a gas gas spring HARTY T
moltiplicazione per 4 multiplication by 4 4EF

momento d'inerzia

moment of inertia

E

momento d'inerzia carico sull'albero motore

load inertia moment to motor shaft

>k
E— IR AMEEE— A b

monitor

monitor

=X

monitor allarme

alarm monitor

T T —AhET=H

monitor batch memorie tampone

buffer memory batch monitor

Ny 77 AE) —FE=X

monitor dati d'inserimento

entry data monitor

TN, AT = F

monitor del sistema

system monitor

VAT AE=H

monitor dispositivo

device monitor

FRA AE=H

monitor dispositivo

device monitor screen

TN AE = S [

monitor dispositivo locale

Local device monitor

O—H TN, A= X

monitor LCD

LCD monitor

T =4

monitor linea

line monitor

FAUE=H

monitor lotto dispositivi

device batch monitor

7L A=Y

monitor memoria tampone

buffer memory monitor

Ny Ty AEVE=H

monitor modulo funzione intelligente

intelligent function module monitor

ATV V= Mg =y bE=H

monitor online

online monitor

AT TS

monitor protezioni

guard monitoring

H—FE=FV T

monitor selezione funzione contatore

counter function selection monitor

A0 ZREREEIRE = ¥

monitor storico errori

error history monitor

7 —JgEE =4

monitor tempo di scansione

scan time monitor

D e GV A =

monitor tipo contatore

counter type monitor

Ao AT =S
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monitoraggio

monitoring

B

monitoraggio dispositivo/test dispositivo

device monitor/device test

TNAREZLTNA AT A B

monocromo monochrome T/ 7R
montaggio one-touch one-touch mounting Ty FEATT
montaggio pannello panel mounting INRIVERD AT
montaggio verticale vertical mounting HE B &

morsetto clamp fitting 777 eR
morsetto AG AG terminal AGH& 1

morsetto brasato

solder terminal

AR STHRT

morsetto di terra earth terminal T — A
morsetto non saldato solderless terminal £ 25 i
morsetto non saldato a forcella spade solderless terminal SeBAIEA b T

morsetto non saldato con manicotto, morsetto non saldato con manicotto

sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve

AN — T A i

morsetto portadiodo

clamp diode

T A — R

morsetto rilevamento fase

phase detection terminal

(LAR R H g1

morsetto schermato (SLD)

shield terminal (SLD)

2 —/L R (SLD)

motore

motor

T—X

motore a corrente continua lineare

linear DC motor

V=T HEE—H

motore a gabbia di scoiattolo squirrel-cage motor NI E—X
motore a induzione a gabbia di scoiattolo squirrel-cage induction motor AN 77 REE R )
motore a induzione a gabbia di scoiattolo squirrel-cage induction motor NI HEE—4
motore ad impulsi pulse motor IV AE—H

motore ad impulsi lineare

linear pulse motor

V=T )L AE—H

motore ad induzione lineare

linear inductive motor

V=T HEE—H

motore con freno

motor with brake

T L—FffE—%

motore d'azionamento diretto

direct drive motor

A VI b RIATE—H

motore IPM ad alta efficienza premium

premium high-efficiency IPM motor

TV T AENERIPME—#

motore lineare

linear motor

V=7 ®—X%

motore monofase

single - phase motor

HfHE—X

motore passo passo

stepping motor

AT o TE—H
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motore passo passo in risposta

responding stepping motor

VAR AT v TE—H

motore piatto flat motor 77y MEE—H
motore servo servo-motor P—RE—F
motore servo lineare linear servo motor V=7 H%—RE—%
motore sincrono lineare linear synchronous motor V=7 R#E—~

motore tipo a condensazione

capacitor operation type motor

AT oY R E— S

motore trifase three-phase motor 3tHE—X

motore trifase three-phase motor —fHE—%
motore vibrazione lineare linear vibration motor V=T iRE)ET—#
motoriduttore geared motor Fr—RFE—%
mouse mouse ~ A
movimento motion ET—Tz

MPU, microprocessore

MPU, microprocessor

~Afr7uruakvyH

multidrop (slave)

multi-drop (slave)

< NVF Ray (AL —7)

multifunzione multi-function EZ) 1=
multitask multi-tasks VIVFHE R

n. di linee No. of lines 173

n. di protocollo Protocol No. 7va haLEs
n. di schede nel modulo No. of boards in module L=y MK
n. dispositivo device No. 7 731 ANo

n. I/O avvio modulo

module start I/O No.

=y FEEAI/O No.

n. pacchetto Packet No. Ny MRS

n. parametro parameter No. /X7 A —4 No.

n. passo step No. 27 v 7 No.

n. rete network No. F > b7 —727No
n. seriale serial No. U 7 )V No

n. stazione station No. &
nanocontrollo nano control 7= il
nanometro nanometer FJ A=k
nanotecnologia nanotechnology FTIOTr I mY—
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nebbia d'olio oil mist FA I A b
negoziazione del prezzo price negotiation Al 7 17
neon neon A

nessun log di esecuzione protocollo

No protocol execution log

v b a)VEITIER L

nessuno none 7L
nessuno/pari/dispari none/even/odd B AR BT
nidificazione nesting AT 4T
nitrurazione nitriding z=1k

nodo node J—=F

nome blocco funzione

function block name

Tyl varyay i

nome campo punto

dot field name

Ky b7 40—V F4

nome cartella Folder name T F IV

nome del file file name 77 AN

nome directory directory name T4L7 MNIA&
nome dispositivo device name TN 24

nome host host name RA N4

nome login log-in name v 7o 4

nome modulo module name 2=y MEA
nome parametro Parameter name INT A —Z LR
nome progetto/ project name/project PA=RZES/ A ¥
nome protocollo Protocol name 7'a ka4
nome registrazione dati data logging name T—ARX T4
nome unita drive name N7 A 74

nome utensile tool name Y — )4

nome utente user name a—H4

NOR esclusivo blocco block exclusive NOR 7y 7 5 E A R B
norme di funzionamento operation regulations TEEHIRE

nota note J—k

notazione indirizzo address notation 7 R L AKGRL
notch filter notch filter S FT4INE
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notifica allarme alarm notification 7T — N EE

notifica evento event notification A A A

nucleo dello statore stator core [ 7 F-#k0

nucleo in ferrite ferrite core I =

nullo null X)L

numerico numeric e

numero number &5

numero bit di dati number of data bits T—4 vy M

numero casuale random number ELEK

numero connessione connection number axyvarEE

numero dei dati Number of data T =2

numero dei punti di accesso a parola doppia

number of double-word access points

BTN T— KT 7+ A5

numero del canale

channel number

F v RN EE

numero di aggiornamenti versione

number of version upgrades

RN g T v A%k

numero di connessioni

number of connections

axF7va

numero di conteggio

number of count

B N

numero di gruppi

number of groups

T N—T%

numero di impulsi per giro (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1al#EH 72 0 DL 255 (AP)

numero di linea dopo il trigger

number of lines after trigger

N U BRATH

numero di linee

number of lines

MR

numero di linee prima del trigger

number of lines before trigger

~ U A RiATH

numero di log di esecuzione protocollo memorizzati

Number of stored protocol execution logs

7'u b 2V AT RS

numero di moduli installabili

number of mountable modules

2=y M ATREROR

numero di nuovi tentativi number of retries U k7 A B
numero di parametri number of parameters INT A — B {EEK
numero di passi number of steps AT v T
numero di protocolli registrati Number of registered protocols 7'u b a3 LREREL
numero di punti commento number of comment points SEIVBNE

numero di punti di refresh

number of refresh points

V7 by vaif

numero di punti di registro file

number of file register points

T AL AF S
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numero di punti d'ingresso analogici number of analog input points 7w T AT R
numero di punti I/O number of I/O points /O x%K
numero di punti I/O occupati number of occupied I/O points /O 5 A BE
numero di record record number La— N
numero di record record number La— Ra#k
numero di reti number of networks ERNEE
numero di rilevamento dell'indicatore number of annunciator detection 7 7> ¥ = — & K H{E%K
numero di schede di memoria installabili number of mountable memory cards A & U % — FIEFEKEK
numero di slot number of slots = T N
numero di slot base number of base slots N—2 2wy Mg
numero dispositivo device number TN AFKE
numero fisso di dati Fixed number of data T — 2 EE
numero 1/O I/0 number /0% 5
numero linee di registrazione Number of logging lines SEVEA R
numero manuale, codice manuale manual number, manual code v a7V
numero massimo di impostazioni maximum number of settings e KR E
numero massimo di impostazioni parametri maximum number of parameter settings fx K/3T A — & 3% e
numero massimo di stazioni impostate maximum number of set stations | B KX E K
numero modello model number e

numero passo

step number

numero passo esecuzione latch stato

status latch execution step number

AT —H AT FFITAT v 7 No.

numero pin pin number "> No.

numero pin pin number [

numero poli motore motor pole number E— X K

numero polo pole number FR3

numero porta port number N— h &5

numero punti di collegamento number of link points U o midk

numero reale real number FE

numero rete network number Fv NU—7 FE
numero rilevamento indicatore annunciator detection number Ty — RS
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numero stazioni remote remote station number VE— LMa&s
numero telaio motore motor frame number E—HPLEF
numero unita drive number K< A 7 No.
numero unita drive number NI A TS
numero valore contatore latch latch count value number T vF AT MEE S
numero variabile di dati Variable number of data T — B ER
nuovo prodotto new product i i
nuovo tentativo retry UhrZ4
nuovo tentativo non eseguito retry not performed U N7 A RFENH
obliquo (inclinazione) oblique (tilt) fE A}
occorrenza avvertenza warning occurrence U —= R
offerta offer 77—
offline offline X774
offset offset A7y b

offset potenza

power offset

NI—F 7%y k

oggetto object FIRZAVE /8
ohm ohm F— I
ohmmetro ohmmeter F— LG
olio/grasso lubrificante lubrication oil/grease ZADIS
ombreggiatura grayout =77k
onda radio radio wave EER)2
ondulazione ripple U7
one-shot one shot Urva vy b
one-touch one touch U H T
online online VN g
operatore operator RN
operazione dati data operation T — 2 HAE
operazione di avvio boot operation 7 — bR
operazione di avvio boot operation 7 — MEE

operazione di cancellazione latch

latch clear operation

ZvF 70U TEE
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operazione di reset reset operation Ut hEfE
operazione di ripetizione programma memorizzato stored program repeat operation A K7 — K71 7 T AR LR
operazione errata faulty operation HEEE
operazione file file operation 7 7 A NVEE

operazione nel passo

operation in step

AT TR

operazione reversibile

reversible operation

A E R

operazione ROM flash

flash ROM operation

75 v 3 2 ROM#ELE

operazione singola

single task

T NE A

operazione stato

status operation

AT — X AE

opzione

option

AV NS

opzione cassetta memoria EEPROM

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

opzione di avvio

boot option

T—+rFTa v

opzione rigenerativa

Regenerative option

EAEA T g v

OR esclusivo blocco

block exclusive OR

7wy 7 Pefh AR EL AN

ora controllo a tempo

time check time

A LT =7 R

ora in cui si & verificato I'errore error occurered time T 7 —JE LR
orario clockwise AElD

ordine order FEE

ordine dati Data order Vahmt 8 |
ordine speciale special order Rk

ore d'esercizio operation hours FREDIRE

ore di lavoro working hours T3

organo organ % e
orientamento completato orientation completed FV = FET
origine meccanica mechanical origin PR R
orizzontale horizontal K-
oscillazione oscillation IR
oscillazione coppia torque ripple cvz Uy 7w
oscillazione superficiale surface runout RN

ottenuto dall'utente obtained by user = — - FH 5
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ottimizzazione optimization Ak
otturatore laser laser shutter L—HF Ty oy H—
ovale oval 5 H)
oveflow overflow F—N—=Ta—

overflow valore conteggio campionamento

Sampling count value overflow

Yo7V MEA— AT —

override override F—R—=F 4 K
override override F—=F 4 R
overshoot overshoot F—r— 2 — |
overshoot overshoot F—R_R 2 — k
pacchetto packet AV
pacchetto package IRy Hr—

pacchetto software

software package

VTR =T lr—

pacco filtro Filterpack TANEINY T
Pagina monitoraggio monitor screen B A 1 T
pannello panel s V%
pannello contatore meter panel A — G
pannello di controllo control panel R
panoramica overview Wi

parallelo parallel INT b

parametri refresh

refresh parameters

U7y vanNTdA—F

parametro

parameter

INT A—H

parametro collegamento

link parameter

VoI NTA =X

parametro CPU multipla

multiple CPU parameter

~/VFCPU/RT A —H

parametro modulo

module parameter

L=y fRNTA=H

parametro modulo funzione intelligente

intelligent function module parameter

AT V= ML=y FRTA—X

parametro refresh rete

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—~

parametro rete

network parameter

Py hT =T RT A —H

parametro router

routing parameter

N—F T INT A —H

parametro router

routing parameter

=T 4 T INT A —H

parametro servo

servo-parameter

PR T A —H
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parametro strumento di programmazione

programming tool parameter

Ta g I = )VHNRT A —H

parita parity VR
parola word U—F
parola chiave keyword F—TU—F
parola dati data word FT—HTJ—FK
parola doppia double word HTNT— R

parte alimentazione elettrica modulo

module power supply part

2= AR

parte di testo text part T XA M
parti di manutenzione maintenance parts PRATEB A
parti di ricambio replacement parts AEHAE

partizione partition N=T 4 a
pascal pascal INA TV
passaggio del testimone baton pass N RA
passaggio ravvicinato/fly-by close passage/fly-by T 55 3t

passo step AT S

passo pitch vy F

passo di montaggio mounting pitch ey F

passo vite a sfere ball screw pitch RV S
password password AR 5
password password INAT— R

password file

file password

T A NIRRT — R

password file 32

file password 32

T 7 ANNAT — 32

password remota

remote password

JUEe— XA T— R

pausa pause — RFfE 1k
PAUSA remota remote PAUSE U &— FPAUSE
percentuale di acquisti locali local purchase rate Bl Hi g =R
percentuale di riduzione della velocita speed-reduction rate JBOR HE
percentuale di trasferimento dati data transfer rate T — B RIE

percentuale frame

frame rate

L —ALL— |

percentuale potenza

power rate

NT— 1L — |k
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percorso file

file path

T 7 A ILINA

percorso rete

network route

F v b U — 7 @ERK

percorso rete coesistenza

co-existence network route

BAExR y b U— 2 @ERE

percorso supportato

supported route

PAR—= =k

perdita leak e
perdita corrente parassita eddy current loss i FE R
perdita di watt watt loss Uy baR

perdita per isteresi

hysteresis loss

bt 27 AR

perdita trasmissione transmission loss LTRSS iEPS

perdita trasmissione transmission loss 3:SieUN
perforazione tramite battuta beat piercing E—hET A
pericoloso dangerous fa kR

periodo di campionamento sampling period 7Y v TEM
periodo funzionamento operation period T8 T 4

periodo risposta simulazione

simulation answer period

VIal—3 g7 Y

permeabilita permeability e IR S

personal computer personal computer N3

Personal computer AT/IBM compatibile IBM-PC/AT-compatible personal computer DOS/V/3Y =1
personale di assistenza service personnel AT T AMEEE
personalizzazione customizability T AE <A XN
peso weight HE

pezzo connettore connector part IRy 2

pezzo convertitore

converter part

a L N—F

pezzo inverter

inverter part

A U N—

piano di produzione production plan AL PE T

piastra plate JEAR

piastra di schermatura shielding plate HEASUER

piastra localizzatore locator plate n/r—%27 11—k
piastra spaccata slit plate AU b
piattaforma operativa operation platform (=S
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picco spike AL T
pin pin [
pin connettore connector pin ARy BB
pin connettore batteria battery connector pin NyTFJaxysdes
pin d'impostazione tensione d'ingresso impulso  pulse input voltage setting pin INIVAANTTEIEREY
pinze pliers ~rF
pinze ad ago needle-nose pliers FOF T
pixel pixels [[TES
pixel effettivi effective pixels CRILES
pixel totali total pixels NETES
plastica rinforzata reinforced plastics i | A S A
PLC PLC =Y
plug-in plug-in TITA
pneumatico pneumatic 7R
polarita polarity s
polarita invertita reversed polarity b i i
poliammide polyamide RYT IR
poliarilato polyarylate AU T Y L—Fh
pompa di carica charge pump Fr—T R
ponte bridge AN YA
ponte diodo diode bridge A F—RK TV
pop-up popup Ry TT w7
porta port A—k
porta connessione sfiato aria air purge connection port T R— VA
porta di comunicazione communication port HWER— b
porta di sicurezza safety door LA
porta parallela parallel port /NZ LR — R
porta pressione pressure port JEJ)R— k
porta seriale serial port U TR — B
portabatteria battery holder Ny T YRV
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portante carrier Fy U7
portata throughput AN—""y
posizionamento positioning (A RIN)

posizionamento assoluto

absolute positioning

77 VY a— MLERD

posizionamento incrementale

incremental positioning

A7) R HNALERD

posizione assoluta absolute position L{ERSF VAT

posizione attuale current position BUENLE

posizione bit bit position vy MzE

posizione Home Home position R

potenza power I

potenza di azionamento avvolgimento relé relay coil driving power U L— = A VRN H #E IR
potenziale potential L

preallarme pre-alarm TVT T — A

preallarme surriscaldamento dissipatore di calore

heatsink overheat pre-alarm

T4 BT ) T T — A

preamplificatore preamplifier TUT T

precauzioni riguardanti il trasporto cautions regarding transportation RSO E

precisione precision KR

precisione di misurazione measuring accuracy T E A BE

precisione scala 1:1 accuracy to full-scale TIVAT AT D RS
precisione sintetica synthetic precision e i

preelaborazione preprocessing ATALEE

preparazione (procedure) preparation (Procedures) BeHL Y

preparazione avvio backup completata Backup start preparation completed /3> 7 7 v 7 Bldh (S T
preparazione registrazione dati Data logging preparation T —H u X7
preparazione tracciato trace preparation k b— X e
preparazione/manutenzione preparation/maintenance A

presa socket V7w b

presa jack jack socket X w7y b

presa relé relay socket Vv—=Y7%ov b

preset preset AR
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preset da programma preset by program A=A N B @A I

pressione assoluta absolute pressure LEPSYEEW)

pressione atmosferica atmospheric pressure K&

pressione composta compound pressure HLRE

pressione manometro gauge pressure T

pressione manometro gauge pressure =T

pressione manuale hand press N RT LR

pressione membrana membrane pressure B

pressione resistente withstanding pressure [[EyE=wal

pressostato pressure switch JEDAA »F

pressostato pressure switch Ty vy — AL vF

prestazioni caduta impatto

impact drop performance

A7 b Roa sy 7PEE

prevenzione antiripetizione prevention of re-occurring L AR
prevenzione interferenza reciproca  mutual interference prevention FEA B 1R
prevenzione stallo stall prevention A h =Bk
prezzo unitario unit price HA

prigioniero di montaggio mounting stud B TR R
prigioniero di terra ground stud I RAZ Y R
prima del trigger before trigger ~ U AT

prima dell'avvio backup before backup start N 7T 7 BRI
prima schermata preferita first preferred screen ST

primo rumore transiente first transient noise T77—ANNFUV 2 N IAR
priorita collegamento link priority NS L 3
procedura procedure FIE

procedura di inizializzazione

initialization procedure

A =% 74 AFIH

procedura di inizializzazione stazione dispositivo remoto

remote device station initialization procedure

UE— TS ARA =% T4 AFIE

procedura di produzione

production procedure

AEPE TR

procedura di produzione

manufacture procedure

s TR

procedura d'installazione

installation procedure

A A =L FJE

processo di sblocco

unlock processing

Ty 7 AL
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processo d'implementazione scheda PC PC board implementation process | Ak 3234k

prodotto attuale current product BT Ah

prodotto difettoso defective product N

prodotto finale final Product FERKAh

prodotto personalizzato customized product T AL I

prodotto standard standard product Hik oh

produttore manufacturer A=

produzione anticipata anticipated Production AT PE

produzione locale local production Bt A pE

produzione per ordine production to the order ZEAE

produzione sperimentale prima della produzione di massa | trial production before mass production | £ R /E

profilo sottile thin profile bRt

progettazione sistema system design AT LG

progetto project A=RVE S/

progetto hardware

hardware design

N—FT =T &G

progetto semplice

Simple project

o Ta Y7 K

programma

schedule

A a—)b

programma

program

A=/ N

programma avvio tavola

table start program

T—TI)VAREN v T T A

programma campione

sample program

Yo Ta s T A

programma di elaborazione dati

data processing program

T—HET 0 T N

programma etichette

label program

VA= /A N

programma inserto

insert program

FART 1 7T I

programma ladder

ladder program

FHE =T s T A

programma liste

list program

IS Nl = B/ AN

programma routine principale

main routine program

AA N —Fora T h

programma sequenza

sequence program

Sl VAT ST N

programma sequenza principale

main sequence program

AA =l AT T T A

programma servo

servo program

P—AR7Tr T A

programma SFC per gestione esecuzione programma

SFC program for program execution management

7 s T AEITERHSFCT 1 7T A
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programma sistema meccanico mechanical system program ATIERET 0 7T A

programma sottosequenza

subsequence program

YVTo—r o RATa ST A

programma subroutine

subroutine program

YT NN—F T T A

programma tipo esecuzione scansione

scan execution type program

AX Y VEITHA T T T T A

programma utente

user program

A= B A

programmatore grafico palmare

hand-held graphic programmer

INST AT T Ty Ta s g

programmatore grafico palmare al plasma

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNT 4T T 7 TuT T

programmazione

programming

TarsIvr

proiettore

projector

A=RVEN/

proiezione fissaggio modulo

module fixing projection

o= MEEHHZEE

prompt prompt A=A
proprieta property VA=Pavars
prossimita proximity T

prossimita alta frequenza

high frequency proximity

R E R A A > F

protettore circuito

circuit protector

=%y b FuT s L

protettore termico

thermal protector

Y—<TaTrH

protezione protect A=A/
protezione da scrittura write protect T4 N TaT s R
protezione del filo wire saving B B

protezione del sistema

system protection

VAT LT T b

protezione memoria

memory protection

A Farr k

protezione occhi eye protection H OfRiE
protezione surriscaldamento resistore frenante braking resistor overheat protection 7 L — S HLPi 58 R i
protocollo protocol AR N=Vi%

protocollo di comunicazione

communication protocol

WE7ae hajn

protocollo non eseguito

Protocol unexecuted

7' kA VRFET

prova di scoppio transiente veloce

fast transient burst test

77 AMRTrYar b= B

prova di tenuta

leak test

U—277 Ak

provider allarme

alarm provider

7T =T ungF

provider connessione di rete

network connection vendor

Xy MU= e E
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provider di servizi Internet

internet service provider

AUH—Fy M —ERTm AL

ol provider di servizi Internet

internet connection service

S =y MER— %

pulizia chimica chemical cleaning (bR YE G
pulsante avanti button text RE T
pulsante di opzione radio button TIUFRE

pulsante di regolazione one-touch

one-touch adjustment button

U By FIRER S

pulsante utensile tool button V)V E
pulsar manuale manual pulsar FHy Lt
punta da trapano drill bit [N
puntatore pointer A B

puntatore interrupt di sistema

system interrupt pointer

VAT DEAZRA o F

puntatore locale

local pointer

o —h)ViRA K

puntatore scrittura log esecuzione protocollo

Protocol execution log write pointer

7'a kA )VETEEEIALRA U H

punti dispositivo device points T AR
punti stazione remota Remote station points UE— MR
puntiforme pinpoint EURA B
punto ciclo cycle stitch A 7 LAREN

punto condensatore

capacitor stitch

=AY A

punto di derivazione

branch point

T UFHRA b

punto di inizio rough cutting FLHI D

punto di riferimento reference point FEYE R

punto fisso fixed point TE A

punto morto inferiore bottom-dead-center AR

punto morto superiore top dead center/top dead point FEA

punto tracciato trace point L —ZRA b
puntualita Punctuality E R

quadro di connessione pinboard =V el N
quantita di consumo batteria amount of battery consumption N7 U BE
guota quota JI=

quota esecuzione processo di servizio (specificato) (specified) service process execution amount | §-— " 2 4LER A1 555 &
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raccolta dati data collection T — N
raccomandazioni recommendations B E

raddrizzatore controllato al silicio (SCR)

silicon-controlled rectifier (SCR)

U = SR T

raddrizzatore controllato al silicio bidirezionale

bidirectional silicon controlled rectifier

U = T e R R T

radiante radian T
radice radix FH

radice quadrata media root mean square IRV TTHR
raffreddamento cooling AN

raffreddatore per aghi

needle cooler

=—— R NI —TF—

raggio di curvatura

bend radius

e

range effettivo uscita analogica

practical analog output range

7 I 7 U ST OSE D HE

rango rank Tz
rapporto ratio bR

rapporto carico di picco peak load ratio B — 7 AR
rapporto carico effettivo Effective load ratio ESSE=PnR s
rapporto carico motore motor load ratio E—FAMRE

rapporto carico rigenerativo

regenerative load ratio

JEl
HE
%
L
#

rapporto corsa Stroke ratio A bhu—7
rapporto di carico load ratio AR
rapporto di divisione dividing ratio aasilEe
rapporto di funzionamento operating ratio ERS

rapporto di ondulazione

ripple ratio

rapporto di utilizzo duty ratio T a—7 1k
rapporto fisso fixed ratio [ 7 bR
rapporto ingranaggi Gear ratio *7
rapporto modello S S-pattern ratio ST =R

rapporto momento d'inerzia carico

load inertia moment ratio

EREETE— A2 P

rapporto scarto modo comune common mode rejection ratio aEE— FRERL
rappresentazione normale normal representation J =~ IVFRBL
READY ON READY ON L7 1 ON
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realizzazione campione sample making o T IAERL

reattanza CA AC reactor ACUT 7 bov

reattore a fase zero zero-phase reactor FEMRY T 7 v

reattori reactors Vr o kv

record record La— R

redo redo R0 ET

refresh refresh HFER

refresh refresh VZ7lbviva

refresh collegamento

link refresh

Voo )7bvyva

refresh 1/0O

I/O refresh

0V 7Ly va

refresh non eseguito

refresh not executed

V7 by v adfFqT

registra procedura di inizializzazione stazione dispositivo remoto

Register remote device station initialization procedure

UVE— TS RGA =2 T A ZFINR G

registra un‘etichetta register a label T LAk
registrazione logging =S4

registrazione automatica auto logging il =
registrazione dati data logging T—HuaXr
registrazione dati completata data logging completed T—HuXT5ET
registrazione dati monitor monitor data registration EB=H T —H R
registrazione dati non completata data logging not completed T—ARX U TRET
registrazione monitor monitor registration =X Bk
registrazione parola chiave keyword registration F— U — Rk

registrazione password

password registration

ISAT — NBEE

registrazione stato

status logging

AT —HATF T

registrazione trigger trigger logging PR A
registrazione utente user registration — PR R
registrazione/cancellazione blocco file file lock registration/cancel T 7 ANy T RERIRER
registro register Bk

registro register LY RH

registro dati

data register

TR LVRY

registro dati, area ad alta velocita

data register, high-speed area

T A LU A K ER K
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registro di collegamento

link register

oIV AHA

registro divisore

index register

AT T AL RAA

registro file

file register

Ty AN LT RAE

registro file nel metodo di commutazione blocco

file register in the block switching method

Tuy 7GR TR T AN LT AS

registro funzione

function register

Ty ary b UARL

registro remoto

remote register

JE— KL TVRHZ

registro speciale (per collegamento)

special register (for link)

V7 FFkLV A H

registro speciale collegamento

link special register

UINGA L N

regola distanza

adjust distance

LEL kS

regolatore commutazione

switching regulator

2y Fr T Fal—F

regolatore seriale

series regulator

regolazione

adjustment

Gk

regolazione apertura/spostamento

span/shift adjustment

ARy e T N

regolazione auto offline

offline auto tuning

G774 F = NFa—=T

regolazione batteria battery regulation Ny 7 U KL
regolazione errata maladjustment |

regolazione ombreggiatura shading adjustment Vr—T 4 UV IHHIE
regolazione posizione position adjustment AL E AR IE
regolazione zero zero adjustment o g

regole di manipolazione dei materiali pericolosi rules for handling dangerous materials 5[4 Bl 3 v

relé relay Vb—

relé a impulsi impulse relay AV A Y L—

Relé a impulsi

edge relay

oYU L—

relé a stato solido

solid state relay

VY RAF— R L—

relé collegamento locale

local link relay

a—nhn) 7y L—

relé con barriera arco

relay with arc barrier

7= NRN)YERY L—

relé contatore meter relay A—H—1) L —
releé di collegamento link relay Vo7 ) r—
relé di comando lead relay J— Ry L—
relé di tipo latch latching relay FvF U L—
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relé elettromagnetico

electromagnetic relay

wELY L—

relé elettromagnetico tipo ruttore

contactor type electromagnetic relay

228 S R

relé interno

internal relay

WESY L—

relé latch

latch relay

relé miniatura

miniature relay

relé minipower

minipower relay

relé passo passo

step relay

relé speciale (per collegamento)

special relay (for link)

U7 HFERY L—

relé speciale di collegamento

link special relay

U7 gkl L—

relé tampone

buffer relay

Ny 771 L—

relé termico thermal relay P—< L—
report report LAR— b

reset reset Ve k

reset errore error reset ~ 7 — iR

reset errore error reset =7—U%kvh
reset inverter inverter reset An"=4U%ky b
reset manuale manual reset FEES

RESET remoto remote RESET Y &— FRESET
reset remoto remote reset VE—FJEYH
resina ABS ABS resin ABSHI/E

resina acrilica

acrylic resin

7 7V VRHE

resina al silicio

silicon resin

U 3 UREE

resina stampata

molded resin

T —/L Mt

(tipo) resistente al calore heat-resistive (type) [REZSIZ
resistente all'abrasione abrasion-resistant Tt P A
resistenza resistance Rt
resistenza agli agenti atmosferici weather resistance Tt e
resistenza al fuoco fire-resistance Mt 9% 14
resistenza al rumore noise resistance [N RER
resistenza alla tensione voltage-resistance AR
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resistenza all'ambiente resistance to environment it B8 BE 1

resistenza alle vibrazioni vibration resistance i P Bl

resistenza all'umidita moisture resistance IR 4

resistenza all'urto shock resistance T {7

resistenza di carico resistance load AR ]

resistenza di rilevamento della temperatura | temperature-sensing resistance BERHTA

resistenza flusso flux-resistance M A4

resistenza in ingresso input resistance ATt

resistenza isolamento insulation resistance EEZ SR

resistenza sfiato bleeder resistance 7Y — R

resistore chip chip resistor I v TP

resistore frenante braking resistor 7 L —FXbias

resistore pull-up

pull-up resistor

TINT T

resistore rigenerativo regenerative resistor EIEES 7

resistore sensibile alla deformazione stain sensitive resistor EHHL

resistore sfiato bleeder resistor 7 — ZiRPidR
resistore terminale terminating resistor Hm Rt

resolver resolver LY LN

responsabilita responsibility I

rete network Ty hT—7

rete campo field network 74—V KXy RU—2

rete controllore programmabile

programmable controller network

=y hU—7

rete I/O remota

remote I/0 network

UE— F/O% v b

rete I/O remota

remote I/0 network

UE—F/OFy FU—7

retroilluminazione backlight Ny 7 T4 b
retroriflettente retro-reflective [l i SR
rettangolo rectangle IY 7%

rettifica grinding AR
rettificatrice grinding machine AF I
revisione overhaul A==k —)b
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revisione sicurezza safety review gkt

RGB analogico analog RGB 7 7 u Z7RGB

RGB digitale digital RGB 7 4 V% LVRGB

riassegnazione reassignment e 1

riavvio restart P L)

ricerca hunting NSF T

ricerca file file search Ty ANY—F

ricerca guadagno Gain search FA Y —F

ricerca guasti troubleshooting NN a—T 4T

ricerca guasti esterna

external troubleshooting

SR R R

ricerca informazioni file/directory

directory/file information search

FA4LZ R - Ty A NER—F

ricetrasmettitore tranceiver FF o —n
ricetta recipe [P =
ricezione receive =g

ricezione di segnale e dati

data and signal reception

T (G

richiesta di apertura freno

brake opening request

7 L— B R

richiesta di cambio canale Channel change request F v RV ER
richiesta di ricezione dei dati data receive request T — X ZE R

richiesta di scrittura campo utente User range write request =YL VEIALIR
richiesta di scrittura dati data write request T — X EIARBER

richiesta di scrittura ROM flash flash ROM write request 77 v ¥ 2 ROMEIA A H R
richiesta di trasferimento file file transfer request 7 7 A NVHRIRER

richiesta d'invio dati data send request T — ZEE R

richiesta esecuzione protocollo

Protocol execution request

7'm b 3 VFATER

richiesta impostazione guadagno

gain setting request

po L REER

richiesta impostazione offset

offset setting request

* 7% v FREER

richiesta MODO TEST TEST MODE request 7 A ME— FEKR
richiesta transitoria transient request KoY x s NER
riduttore reducer B

riduzione zoom in R—=IbA
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riduzione derating FAL—=T 4T
rifiuto industriale industrial waste PE S BETEY)

rifiuto sovraccarico convertitore (termico elettronico)

converter overload rejection (electronic thermal)

a N — A RTER (T —~ L)

rifiuto sovraccarico motore (elettronico termico) | motor overload rejection (electronic thermal) | & — Z @A il (B —~ /1)
riflettente coassiale coaxial reflective EEEs)

riflettente per diffusione diffuse-reflective PEH ST
rigenerazione regeneration EIEES

rigenerazione condensatore capacitor regeneration a7 oY EAE
rigenerazione eccessiva excessive regeneration 1t 5] A2

rilascia tutto release all E/N A5
rilevamento bordo edge detection T v U
rilevamento coppia torque detection V7 kg
rilevamento corrente zero zero current detection B r i
rilevamento corrispondenza Match detection — Bk
rilevamento difetti flaw detection X AN
rilevamento dispositivo di segnalazione annunciator detection Ty e — 2k
rilevamento emissione laser impropria improper laser emission detection | L — W23t H
rilevamento errore error detection — 7 —
rilevamento errore error detection R
rilevamento errore posizione position error detection ArERR D f

rilevamento errore transistor freno

brake transistor error detection

TL—% NTF U URK BB

rilevamento portante ricezione canale dati (CD (DCD))

Data channel reception carrier detection (CD (DCD))

T =4 F ¥ xxfE¥ ¥ U 7 HiH (CD (DCD)

rilevamento posizione position detection friE A
rilevamento posizione relativa relative position detection FE e B A% H
rilevamento senza contatto non-contact detection et s H
rilevato detected i
rilevatore fase phase detector NLARRE s
rilevatore posizione position detector AE R S

rilevatore protezione condensatore filtro

filter capacitor protection detector

T 4 VE T YR R

rimozione

removal

HBvixdL
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rinomina rename T ANHER
riparazione repair E3:
ripristino restore ot
ripristino restore VAT

ripristino avvio prima

restore start before

U A k7 BHbAHT

ripristino completo restore complete UARNTSET
riscaldamento heating JINER

riscaldatore heater b—Z

risoluzione resolution fiRAG L

risoluzione resolution 5 fiReE

risoluzione d'impostazione frequenza frequency setting resolution JE e B 5% T 53 A RE
risoluzione encoder Encoder resolution T a—X 5 fiEne
risoluzione encoder Encoder Resolution B AR o0 iR
risparmio manodopera labor saving C<wlle

risposta response YA

risposta response VAR A
Risposta ACK ACK response ACKISZE

risposta anormale abnormal response HEINE

risposta servo Servo response = RSB
risposta sintonizzazione automatica  auto tuning response A= b Fa—=r TIRENE
ritardo delay FEIE

ritardo delay T4 LA

ritardo di consegna delivery delay AEE

ritardo di trasferimento transmission delay HAE I

ritardo di trasferimento transmission delay fRiEEN

ritiro shrink St

ritorno return Vo=

ritorno alla posizione home per tipo d'impostazione dati

data setting type home position return

F— sty b RIE R

ritorno online automatico automatic online return T A v HENES
ritorno posizione home home position return SRR
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ritorno posizione home tipo di conteggio count type home position return J1 > b AR IR )R

rivestimento cladding 77y K

rivestimento coating a—F 47

rivestimento di conversione chimica chemical conversion coating sz as:

robot robot 7Ry k

ROM flash flash ROM 77 v 2ROM

ROM mascherata masked ROM ~ A7 ROM

rondella washer JEE 4

rotazione rotation [E#iA

rotazione inversa reverse rotation BUIL TR

rotolamento rolling n—1 7

rotore rotor [F#iA 1

rottura chip chip crack Fo T T

router router =

router banda larga

broadband router

Ta— RN RL—H

routing su modulo funzione intelligente

routing an intelligent function module

AT VY= MEREL= Y MiEH

rullo roller n—=

rumore noise AR

rumore di accoppiamento coupling noise fa /AR
rumore indotto statico static induced noise HEB L ) A X
rumore linea line noise T AR

rumore modo comune

common mode noise

IFLE—R /AR

rumore modo normale

normal mode noise

J)—<)LE—FRK /AR

rumore simulatore

simulator noise

321 —% ) A X

rumore sovracorrente surge noise WA (97
ruota a cricco ratchet wheel TF x v NlH
saldatura welding Tt

saldatura a pressione pressure welding JEHE

saldatura a punti spot weld ARy MR
saldatura continua seam welding T N
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salto jump Ty

salva save AT

salva con nome save as AR AT TIRAF

salvaschermo screen save AT Y —rt—7

sbavature burrs N

sblocco unlock Truay g

sbozzatura cogging ax

scala scale A —)b

scala lineare linear scale V=7 X7r—)u

scambiatore di calore heat exchanger B figs

scambio byte Byte swap A N AR

scanalatura olio oil groove T

scanner scanner Ay ) —

scanner laser laser scanner L—H— 2%y

scansione scan Ay v

scansione collegamento link scan Vo AFxkx

scansione costante

constant scan

AAE L N AF

scansione dinamica

dynamic scan

HATIv I AX ¥

scansione interlacciata

interlaced scanning

A F—b =2k

scansione posizione centrale

scanning center position

P O sl VAT

scansione sequenza

sequence scan

VU ARF Y

scarica arco arc discharge 7 — 7 L&

scarico corona corona discharge awuFE

scarto sovraccarico inverter (termico elettronico) |inverter overload rejection (electronic thermal) | A > N — & @A W (B —~ /L)
scatola di comando impostazione interblocco interlock setting operation box HENR EERIEE

scatola di controllo control box A A

scatola d'impostazione velocita principale

principal velocity setting box

ll

TR R

scatto trip N
scheda a circuito stampato printed circuit board 7V MR
scheda ATA ATA card ATAH — F
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scheda CF CF card AN NI Ty all— R
scheda configurazione tab configuration 2 THERK
scheda di memoria memory card AEVHI—F

scheda flash

Flash card

77 v ai— K (Flash — K)

scheda funzione opzionale

option function board

I 7 a CREREAR— K

scheda interfaccia

interface board

VBT 2—AR— R

scheda microcomputer

microcomputer board

~A AR — R

scheda personal computer

personal computer board

RYarvyHR—FK

scheda proprieta

property sheet

PA=PAVAF GVE

schema chart F¥—Fh
schema di collegamento connection diagram FERRIX
schema di gestione management diagram BER
schema di processo process diagram THEX

schema di riduzione derating chart T4 L—T 4 T
schema di schermatura shielding pattern VNN —
schema elettrico wiring diagram i X

schema elettrico wiring diagram Fic AR X

schema funzionale function chart Ty varyFx—Fh
schema tubazione piping diagram AR

schermata Window screen U 4 v R U
schermata screen [E]ié}

schermata base base screen A— A [ ]
schermata creata dall'utente user-created screen = —
schermata di scansione scanning screen 7 AT H

schermata di visualizzazione dispositivo

device display screen

T/ AFIRIF

schermata d'impostazione dei parametri di rete

network parameter setting screen

Ay b U= 8T Ak — Z G E

schermata d'impostazione parametri parameter setting screen INT A — Z R E
schermata d'impostazione tag\ tag setting screen 7R E M
schermata generata generated screen A2 ST i

schermata inserimento dati bit

bit data entry screen

vy b7 — & AT
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schermata messaggio utente

user message screen

a—WF Xy —HEH

schermata pausa

pause screen

K R

schermata programma

program screen

7'n 77 LEE

schermata specifica n. dispositivo

device No. specification screen

7 734 A No. 5 & i i

schermata tempo di scansione

scan time monitor screen

Ax ¥ B A L= X EE

schermata testa memoria tampone

buffer memory test screen

Ny 77 AEY T A NHEE

schermo shield =L K
schmetz schmetz VaRyW
scorie dross [Nl=2s
scorrimento scroll on A7 wa—)v
scorrimento slip ERaN
scorrimento slip {REE
scostamento bias INAT A
scostamento deviation {7
scostamento consentito della dimensione allowable deviation of size SHERFR ZE
scostamento posizione position deviation (VACRITP:E
script script 22797k
script oggetto object script FT 2 VA YT B

script progetto

project script

Tny=7 A7 VT

scrittura

write

FIA A

scrittura casuale

random write

7 B NEIAS

scrivi dati tracciato su PLC

Write trace data to PLC

kL —RAFT—4PCEIA

scrivi su PLC Write to PLC PCHFiA
sdoganamento customs clearance 18 R

segmento segment v AR
segnale analogico analog signal TIruJEE
segnale completamento aperto Open completion signal I =T TR

segnale completamento apertura freno

brake opening completion signal

T L—XBlE TES

segnale di abilitazione funzionamento inverter

inverter operation enable signal

A 2N = ZHEERFF AR

segnale di autorisposta

answerback signal

TRy I EE
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segnale di commutazione controllo segnale limite

limit signal control switching signal

Uy MESHEYR R 5

segnale di handshake

handshake signal

Ny Ry =A 7 fES

segnale di reset

reset signal

Uty MEERE S

segnale di sblocco

locking release signal

7y 7 BRI 5

segnale d'impostazione frequenza

frequency setting signal

JEIR R E AR

segnale d'ingresso contatore latch

latch counter input signal

7 FHT L E NG

segnale d'interblocco

interlock signal

A a2y 7G5

segnale I/0 I/0 signal I/0fE 5
segnale impulso pulse signal PNV AL
segnale in ingresso input signal AIMEH

segnale in posizione

in-position signal

AR a Mg

segnale ingresso funzione

Function input signal

Ty a s ANNES

segnale limite

limit signal

Vv MR

segnale modulo unita pronto

drive module ready signal

RIATa=y FLT 455

segnale per sincronizzazione orizzontale

signal for horizontal synchronization

AP RIE 7

segnale porta aperta/chiusa

door open/close signal

N7 BAPAE =

segnale punto zero

zero-point signal

FAIE

ZS

segnale reset errore

error reset signal

T=I7—Utky M5B

segnale richiesta apertura

open request signal

-7 ERIER

segnale servo ON

Servo ON signal

H—RAMEE

segnale stato di blocco

locking status signal

By 7 RIE(E 5

segnale stato impostazione guadagno/offset

offset/gain setting status signal

F7k b I URERERES

segnale stroboscopico

strobe signal

Z hmr—T715%

segnale timer di manutenzione

maintenance timer signal

AUTF AL A <G

segnale video

video signal

LT AHER

segnale video composto

composite video signal

2 KTy b e A

segnali uscita controllo

control output signals

oy hue—VHOERE

selettore (interruttore)

selector(switch)

AL v F

selettore modo

mode selection switch

FT— N A v F

selettore visualizzazione /O

1/0 display selector switch

A DFETRGZAA >~ F
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seleziona tutto select all RN
selezionabile con interruttore switch-selectable AA - FHIH
selezione selection R

selezione buffer intelligente (parola)

Intelligent buffer select (word)

ATV MY 7 7 4RE — F)

selezione del canale channel selection T ¥ RIVIRIR
selezione del modulo target per il debug Select target module for debugging 7 /3 v 7 xfHRa = FE{R
selezione dispositivo Device select T A ZTEIR

selezione fonte conteggio

Count Source Selection

B kY — AER

selezione formato inserimento indirizzo memoria tampone

buffer memory address input format selection

Ny 77 AE VT KL AAFERER

Selezione Funzione Contatore

Counter Function Selection

A0 FHERERIR

selezione globale

global section

Ja—)t s g

selezione impostazione comunicazione

communication setting selection

i — FER

selezione ingresso analogico analog input selection 7 a7 NI
selezione limite di coppia torque limit selection kv 27 | BRIER
selezione modulo module selection o=y bEIR
selezione registrazione protocollo Protocol registration selection A= = %5 ZoE
selezione reset errore error reset selection T 7 —fRERIER
selezione scostamento coppia 1 torque bias selection 1 RV 7 34 7 A EIR1

selezione visualizzazione commento dispositivo

device comment display selection

FNA AR b ERER

semiconduttore semiconductor HAER

(controllo) semi-grafico semi-graphic (Control) I T7 40
semi-manufatti semi-manufactured goods HE5ER
semi-manufatto semi-manufactured-product f-H o
semispecularita half mirror N—T I T—
sensibilita sensitivity &L

sensore sensor oY

sensore di pressione

pressure sensor

PR A G s

sensore fuori tempo

sensor out time

v T T MR

sensore immagini image sensor A A=Y
sensore laser laser sensor L —Y—NEr Y

110



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

15T

HEE
=]=]

B

sensore spostamento laser

laser displacement sensor

L=

sensore temperatura temperature sensor BEE Y —
sensore termico thermal sensor Y=<t
senza battuta bumpless N T VR

senza brasatura

no soldering

N AL ERB T & R VA O AREE

senza connessione connectionless aRxgar bR
seriale serial YT
serraggio della vite tightening the screw F UKD

server server H—

server /O 1/0 server /0% —

servo servo =R

servo CA AC servo ACH—R

servo OFF servo off H—ARA7

servo ON servo-on H—RA
servofreno powder brake NG R —T L—F

set dati pronto (DR (DSR))

Data ready set (DR (DSR))

F—4# L7 4% k (DR (DSR))

set di chip

chip set

Fy7TEyh

set registrazioni trigger

Trigger logging set

hUHRFL 7y k

seta silk 4
sezionatore breaker JE
sezionatore breaker T L—0

sezione d'inizio

start section

AF—rET g

sezione terminatore

terminator section

H—=I =K av

sezione visualizzazione numero seriale

serial number display section

21 7 )V No. FREh

shock shock T
shock elettrico electric shock RS,

showroom showroom va—JL—A
sicurezza security tX=2VU7 4
simulatore simulator VIal—H

simulatore di rumore

noise simulator

AR I 2L —H
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simulazione simulation Vial—vayv

sincronizzazione synchronization (] 1

sincronizzazione clock CPU multipla multiple CPU clock synchronization ~ /L F CPUM FF &t [F ]

singolo individual 151

sintonizzazione tuning Fa—=27

sintonizzazione automatica

auto tuning

A= Fa—=F

sintonizzazione automatica online

online auto tuning

FrIL v F— b Fa—=r s

sintonizzazione automatica tempo reale

real time auto tuning

UTNEZALF— s Fa—=T

sistema system VAT A
sistema a due spostamenti two-shift system 3 aviil
sistema aggiuntivo add-on system 7 KA A

sistema bus token

token bus system

f—27 "2 HA

sistema collettore aperto

open-collector system

F—Frar s ZHR

sistema con votazione per maggioranza majority vote system ZEP T AT A
sistema controllore programmabile  programmable controller system =Y AT A
sistema di commutazione shifting system AR

sistema di gestione management system BHEY AT A

sistema driver linea differenziale

differential line driver system

ZET A R AT

sistema fail-safe

fail-safe system

Tz E—T AT A

sistema incrementale

incremental system

AT IVAEIVV AT A

sistema intero entire system VAT AR
sistema LSI system LSI v A7 LLSI
sistema meccanico mechanical system B R
sistema meccanico mechanical system A 71 KA

sistema non funzionante

system down

VAT A BT

sistema non funzionante

system down

VAT AE T

sistema online

online system

FA A ETIT 47T

Sistema operativo (SO)

Operating System (OS)

IR —F ¢ 7 25 L(08S)

sistema palmare

hand-held system

N RL RER

sistema sequenza

sequence system

=l A AT A
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sistema servo servo system PR AT A
sistema soppressione degli zeri zero-suppress system a7 25
sistemi CPU multipla multiple CPU systems ~/LFCPUY AT A
slot slot =

slot opzionale

option slot

T arAay k

smagnetizzazione

demagnetization

YA

smaltimento

dispose

BEZE

soffiaggio sequenziale

sequential fan

V=TT IINT

software

software

VAN

software di impostazione inverter

inverter setup software

AN=Fy N7y TIT U =T

software di simulazione

simulation software

Vial—yarY 7 =T

software driver driver software R A7 K
solenoide solenoid YL /AR
sollecitazione stress IV
sollevatore lifter DR

somma di controllo sum check Y LF ==y
sonda elettrodo electrode probe FEARE
soppressione sovracorrente surge killer F—T % T —

soppressore di rumore

noise suppressor

JARXYT oY

soppressore di rumore noise killer A R¥T—
sorgente source V= A
sorgente acqua water source FE KR
sorgente tag tag source 27—
sosta dwell [N
sostanze acide forti strong acidic substances SRR MY E
sostituisci dispositivo Replace device T NA RGE R
sostituto substitute (A=

sostituzione della batteria

battery replacement

Ny T B

sostituzione font

font replacement

74 MEXHZ

sostituzione lotto dispositivi

Device Batch Replacement

TN 2 —FE B
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sottodirecotry subdirectory V7T MY

sovraccarico overload A —/N—a— K

sovraccarico overload AT

sovracorrente over current BEEERN

sovracorrente surge H—

sovralimentazione boost 7T —Z k

sovrapponi finestra

superimpose window

A= N— A VR—=AT 4 R Y

sovratensione overvoltage EEERES
sovratensione surge voltage H— L
spalla bosom 5ETA
spazio space GillE!
spazio space AR— A

spazio buffer libero

free buffer space

Ny Ty BEKE

spazio di lavoro

workspace

U—7 ANR—2A

spazio di lavoro catgoria

category workspace

T AT =7 AN—R

spazio linea line space SCFATH

spazio su disco disk space T ARG
specifica specification kR

specifica base base specification N— 2 {E
specifica d'acquisto purchase specification W B AR E
specifica dati dispositivo device data specification TN, AT —HIRE
specifica di sistema system specification B ¥ N s

specifica dimensione file

file size specification

77 ANY A XIRE

specifica dispositivo

device specification

7 A ARIE

specifica frame di registrazione utente

user registration frame specification

a— PR T L—LIEE

specifica funzionale

functional specification

S ER AR E

specifica guadagno

Gain specification

A URE

specifica indirizzo memoria tampone

buffer memory address specification

Ny 77 AEYT RURAEE

specifica n. dispositivo

device No. specification

5 34 ANo.J87E

specifica numero di frame

frame number specification

7 L= D THRIE
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specifica offset

Offset specification

specifica per I'esecuzione ripetuta del ripristino

specification of restoration repeated execution

+ 7%y MEE
L

U A b7 R

FATHRE

specifica risposta

response specification

SR E

specifica stazione per la della procedura di stazione dispositivo remoto

Specify station for registering remote device station initialization procedure

UE— TS REA

= T A AFNRREREE

specifica tipo di dati data type specification T—H B A TIRE
specifica valore regolato guadagno/offset offset/gain adjusted value specification 4 7t v b « 7 A VR EFEE
specificato dall'utente user-specified 2 —WHE
specifiche specifications HERE

specifiche specifications AR T
specifiche batteria battery specifications N7 U AR
specifiche cavo cable specifications =7 ALk
specifiche di massima tentative specifications etk

specifiche di programmazione programming specifications A=A AR K -
specifiche generali general specifications — kR

specifiche linguaggio di programmazione programming language specifications 7' 1 7' 3 o 7/ S 2514k
specifiche memoria memory specifications A VAR
specifiche modifica dispositivo device change specification T A ZABAFRE
specimen specimen AR

spegni turn-off F—=F7
spegnimento alimentazione temporaneo temporary power shutdown WA 7R

spese di produzione production expenditure R

spessore thickness JE -

spessore thick I

spia allarme alarm lamp TI—=LT T
spina plug X v

sporco dirty H—=T f—

sposta shift AEE T
spostamento shift 7k

sprite sprite A7 T4k
stabilizzatore di tensione voltage stabilizer e E
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staffaa L L-bracket L¥& R
staffa di fissaggio fixing bracket Ea R

staffa di fissaggio modulo

module fixing bracket

2=y MEEDEE

staffa di fissaggio modulo adattatore

adapter module mounting bracket

THTH =y MU e R

staffa di montaggio mounting bracket EUf U 4 H

staffa di supporto intermedia intermediate support bracket i Sk R

stallo stall A b—Jv

stampa print BNl

stampa print out TV RT U
stampa ASCII ASCII print TAF—=7Y R

stampa istruzione codice asci

print ASCII code instruction

TA¥—a— 7Y Maf

stampante 3D 3-D printer —Wk7 )
stampo die 2 A

stampo mold EF—/L K
stampo metallico metallic mold et

standard corrispondenti corresponding standards KRS HLAS
standard di conformita compliance standards HERLIR A
standard di fatto de facto standard T77 0 NAZUHE—F
standard di massima tentative standards R
standard di sicurezza safety standards BAERE
standard d'uso operation standard ((E=ik
standard temporaneo temporary standard R
standardizzazione standardization FEHEAE

stato status AT —F A

stato alimentazione manuale

manual supply status

~ =2 7 )V RE

stato bloccato

locked state

By 2 ke

stato data link

data link status

Fe g LRt

stato di arresto

stop status

A K TIRRE

stato di ogni connessione

Status of each connection

a7 g URINREE

stato errore

error status

LR S
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stato errore

error status

=7 =R

stato esecuzione protocollo

Protocol execution status

EA=R N V2SS RN =

stato esecuzione trasferimento batch memoria di programma

program memory batch transfer execution status

PASE A A SRS [ USSR N =

stato funzionamento

operating status

R AR

stato impostazione guadagno

gain setting status

YA RGERTE

stato impostazione guadagno/offset

offset/gain setting status

FTE b A R

stato impostazione offset

offset setting status

F 7% v MERERRE

stato interruttore

switch status

AA v FAKKE

stato maschera

mask status

~ A7 IRHE

stato orient.

orient status

FYV = bPAT—=H A

stato problematico alimentazione elettrica lato PC

power supply problem status on the PC side

XY 3 A E PR R E R RE

stato reset

reset status

Ut MMEERIREE

stato sbloccato

unlocked status

T rn ey 7 REE

stato terminale d'ingresso opzionale

option input terminal status

A7 a v AT TR RE

stato terminale d'uscita opzionale

option output terminal status

7 a o iE R RE

stazione

station

J)

stazione di controllo

control station

B

stazione difettosa data link

data link faulty station

F—H 7 BEE

Stazione dispositivo intelligente

intelligent device station

ATV hTAARF

stazione dispositivo remoto

remote device station

) AL RS

stazione dispositivo remoto sicurezza

safety remote device station

%4l T R TS AR

stazione host host station H

stazione I/0 remota remote I/O station U E— r/OJH
stazione inattiva errata error invalid station * 7 — )R
stazione ingresso/uscita remota remote input/output station VE— FMAHNRFE
stazione locale local station 2 — 77 V)&
stazione master master station ~ AL

stazione master remota remote master station VE—F~RAHZH
stazione relé relay station etk JRy

stazione remota remote station VE— MR
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stazione remota pronta Remote station ready U &— k JmReady

stazione slave slave station +J®

stazione slave slave station AL—"TF

stazione slave di accesso access slave station 77 AAf)R

stazione subcontrollo sub-control station 7R

stile procedura guidata wizard style U 4 = N

stima estimate R R

stop stop A~y

stop stop =1k

stop allarme alarm stop 77— Lk

stop D-link/data link di arresto D-Llink stop/Stop data link T—% 1) 7EIE

STOP remoto remote STOP Y £— ~STOP

storia aggiornamenti versione

version upgrade history

N—=T 3 7y TIERE

storico allarmi alarm history 77— LERE
storico errori error history * 7 — g

strato layer LAy

stringa ASCII ASCII string ASCITC 74
stringa di caratteri character string pel
strumentazione instrumentation R

strumento di aggiornamento upgrade tool V=a—=7 1Y —)b
strumento di crimpatura crimping tool FE#ELE

strumento di progettazione

engineering tool

T =T VT =)

strumento di programmazione

programming tool

Ia g oI T —)u

strumento dosatore metering instrument Gk
strumento IDC IDC tool E#TE
strumento monitor monitor tool E=FYV—)L
struttura structure &

struttura del circuito circuit structure [ % A
struttura file file structure 7 7 A JVHERK
struttura resistente all'acqua water-resistant construction i 7K A 1
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struttura telaio frame structure 7 L— LR
su richiesta on-demand FrrF~o K
sub D a 9 pin D-sub 9-pin D#79r
subappaltatore (appaltatore) sub-contractor (Contractor) TRITEE

subarmonica

undershoot

T oH = a— b

subcomando

subcommand

H7a<w R

subcontrollore

sub controller

Y7arbn—7

subroutine subroutine T N—F
substrato substrate Fotl

suono avvisatore acustico buzzer sound THFE—F
superamento limite inferiore underflow T =T a—
superficie di montaggio mounting surface v 417 i
supporto support PAR— b
surriscaldamento dissipatore di calore heatsink overheat 7 4 imEL
sviluppo development A %€

tabella punti point table KAV N T—T
tacca notch IVND)

tag allarme alarm tag VAN 874
tag definito dall'utente user-defined tag a—WERX T
tag messaggio message tag Ayk—HT
tag stato status tag AT =B AR
tagliacavi cable cutter VA
taglio cutting Il

taglio shear I

taglio brillante

brilliant cut

VANV PR

taglio termico heat cutting t—hUv b

target target Z—7 >k

target data datum target TR LE—F |k
target in movimento moving target U — 7 B EhikE

target monitor monitor target E= KIS
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targhetta numero seriale

serial number plate

U TIVERRIR

tasso di campionamento alta velocita

high-speed sampling rate

ERY Y TR

tasso di funzionamento equipaggiamento equipment operation rate BB
tasso di miglioramento improvement rate &=

tasso di rendimento yield rate HEED
tasso sintetico synthetic rate BRI
tastiera keyboard F—AR—F
tastierino numerico numeric keypad T Fx—
tasto di invio return key UE—rF%—

tasto funzione

function key

Ty vasFk—

tavola a dividere

index table

AT v I AT —T )

tavola modifica divisore

index modification table

ATy 7 AMEMT —T L

tecnologia di produzione production technology A PERAT
telaio chassis Ty —v

telaio in alluminio

aluminum frame

TV T L—LA

telefono cellulare, telefono portatile  cellular phone, mobile phone b A e
telemetro telemeter T L A=K
telnet telnet TR b
temperatura ambiente ambient temperature JE P
temperatura ambiente ambient temperature fiE Y J55) DRI
temperatura colore color temperature RINE

tempi di campionamento

sampling times

VAN AL

tempio ritardo off

off-delay time

F 7T 4 LA W

tempo attesa esecuzione nuovo tentativo

retry execution waiting time

U 7 A FAT B IFIH]

tempo ciclo cycle time YA I NEA L

tempo del filtro antirumore time of noise removal filter J A ABRET 1 v HZ ]
tempo di backup batteria battery backup time Ny T VY 77y T
tempo di caduta fall time SER D IREHE]

tempo di campionamento sampling time WY v TR

tempo di ciclo takt time 2T NEA DN
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tempo di elaborazione per aggiornamento calendario |calendar update processing time T L A — T AL R R
tempo di elaborazione reset errore  error reset processing time T T — R R AL PR ]

tempo di elaborazione trasmissione ciclica

cyclic transmission processing time

YA 7 U v 7 AREILERRE ]

tempo di esecuzione tracciamento

tracking execution time

&7 w3 7 RATRE ]

tempo di gelificazione gel time TIEA I

tempo di inattivita down time A B A

tempo di recupero recovery time 14 1F RE

tempo di refresh collegamento link refresh time Vo7 )7 bvyvadAfh
tempo di reset reset time Vtey F&A A

tempo di risposta response time NS S|

tempo di ritardo delay Time T 4 LA IREfH]

tempo di salita rise time N B0 IREE]

tempo di scansione scan time AFx HA DN

tempo di scansione esteso extended scan time A A DIETOREH]
tempo di scansione sequenza sequence scan time V= U ARF Y H A D
Tempo di sosta Dwell time NS 0 GV

tempo di stand-by standby time FREREIRF ]

tempo d'impostazione settling time HETE IREfH]

tempo impostazione posizione position setting time V78R T IRF ]

tempo intervallo di servizio service interval time B— B X [ bR RE
tempo monitor monitor time B B AR [

tempo nel passo time in the step AT w77 NEEH
tempo operativo totale total operating time BAGT R Eh R ]

tempo overhead overhead time Fr—r3~ REEH
tempo processo di servizio service process time B— R ALEERF

tempo processo di servizio (specificato) (specified) service process time H— B R AL R E
tempo reale real time VT NEA A

tempo refresh modulo

module refresh time

2=y hU 7L v

tempo risposta 1/0

I/0O response time

IO Z RF ]

tempo risposta in posizione

In-position response time

A UIRY Y g R
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tempo scansione collegamento

link scan time

VoI AFxx A A L

temporizzatore utente n. 0

user timing clock No.0O

a—YH A7 717 No0

temporizzazione

timing

AT

temporizzazione arresto laser

laser stop timing

L=l Z A IS

temporizzazione commutazione file

file switching timing

TrANGHZ A I T

temporizzazione laser on/off

laser on/off timing

L —HON/OFF# A X v 7

tempra in olio oil quenching HEEAL
tensione voltage It
tensione applicata applied voltage FNEE+
tensione batteria battery voltage Ny T U EE
tensione bus bus voltage RERR AR

tensione comando coppia analogica

analog torque command voltage

Thu s Mvs R

T
AR

tensione comando velocita analogico

analog speed command voltage

4
7w A

tensione di alimentazione elettrica

power supply voltage

EIE T

tensione di blocco

cut-off voltage

71w MR

tensione di ondulazione

ripple voltage

Vv 7FNVEE

tensione di picco

spike voltage

AA 7 B

tensione di picco peak voltage v — 7 &
tensione di rumore noise voltage J A REE
tensione in uscita convertitore converter output voltage N —HH)EE
tensione lineare linear voltage J=7&x

Tensione nominale d'ingresso Rated input voltage TERE N EE
tensione off off voltage I 7w

tensione on on voltage T

tensione Zener zener voltage Y xF—HEE

tensione zero cross

zero cross voltage

YuruRETE

terminale

teminal

— I

terminale

terminal

Ui -

Terminale a funzionamento grafico, GOT

Graphic Operation Terminal, GOT

TI7T7 4 FR— g 2= )L

terminale comune

common terminal

=E NG E
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terminale dati

data terminal

5 g YR

terminale dati pronto (ER (DTR))

Data terminal ready (ER (DTR))

F—auR L7 4+ (ER (DTR)

terminale di alimentazione elettrica modulo

module power supply terminal

2= FERN T

terminale ingresso controllo laser laser control input terminal L — I A TS
terminale ingresso funzione function input terminal Ty va AT
terminale remoto remote terminal VEeE—FF—I7L
terminatore Terminator —Ix—#

termistore thermistor P—IRH

termocoppia thermo couple N xf

termometro thermometer ENEA

terra earth T A

terra batch terminale esterno CA

AC external terminal batch ground

ACHMER S —F5 7 — A

test

test

7 A

test anello

loop test

J—"TFT Ak

(modo) test conferma parametri

parameter confirmation test (mode)

NG A= HRBT A F(FE—TF)

test della vita di funzionamento

test of operation life

test di accettazione acceptance test RN

test di caduta dropping test TR
test di funzionamento test of running TEHA R
test di rendimento performance test PEREF R
test di resistenza endurance test [N
test di resistenza all'abrasione abrasion resistance test T S R Ak R
test d'impatto/prova d'urto impact test/shock test E R AR
test d'isolamento insulation test Hefx B

test dispositivo

device test

TINA AT A K

test hardware

hardware test

N—=KDU =TT A b

test immunita

immunity test

A2 2=7 4R R

TEST MEM TAMP

BUFF MEM TEST

Ny 77 AEIVT AR

test offline

offline test

FT7I7A4 T AR

test online

online test

FoIA T AR

123




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

15T

HEE
=]=]

B

test/monitoraggio dispositivo

device monitor/test

TNA RAE=HIT A B

testa montante post head RA R~y R

tester tester T AR

testo text 7 F A R

thumbnail (miniatura) thumbnail P LKA

timeout timeout B A DA —

timeout programma program timeout Tl T hEA DT —N—
timer timer HA<—

timer accumulato accumulated timer R A~

timer monitoraggio inserimento comando

command input monitoring timer

g~y FANERY A~

timer ritardo off

off-delay timer

ATT A V=S A~

timer ritardo on

on-delay timer

FoTF 4L —E A~

timer soft soft timer VT NFA=

timer watchdog, WDT watchdog timer, WDT TF T RITEA~=

tipi di fluidi fluid types B ERTREN

Tipo Type 1|

tipo type AR

tipo type ZAT

tipo a calotta dome type F—2A5=

tipo blocco di costruzione building-block type AT T T a7
tipo carattere character type SCFFERR

tipo collettore aperto

open-collector type

F—TFrav sz a7

tipo condiviso comune negativo/positivo (tipo condiviso sink/source)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIANAF AR IPALA T (s =R A T)

tipo connettore 40 pin

40-pin connector type

O axyg BFA4T

tipo contatore counter type VAN 8 75"
tipo contatore meter type A — 2 FEHA

tipo controllore integrato

controller-integrated type

o hu—7 NEM

tipo di adesivo adhesive nature R M
tipo di amplificatore servo servo amplifier type H—RT TR
tipo di barra bar type "=
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tipo di brasatura soldering type INCEF A AT

tipo di capacita capacitance type FrEA M

tipo di codice Code type o — RFERI

tipo di colonna a flusso pulsato pulse column type PNV AT

tipo di conteggio Count type VAV 2V

tipo di controllo errore error control type A 0 i 5 =G

tipo di crimpatura crimping type JEESZAT

tipo di dati data type T — xR

tipo di diaframma al silicio

silicon diaphragm type

D= B e G JVF= ¥

tipo di diaframma in acciaio inossidabile

stainless steel diaphragm type

AT U VLVAREA YT T A

tipo di dispositivo device type T A AR

tipo di esecuzione scansione scan execution type AFXx SFETHAT
tipo di file file type 7 7 A VFEN

tipo di formato format type 74—~ MER
tipo di linea line type A

tipo di linea line type A

tipo di modulo module type o= MR

tipo di pacchetto Packet type Ny MR

tipo di pressione negativa negative pressure type AR

tipo di registrazione logging type VS E vl

tipo di rete network type Ty b U — 7 fER]
tipo di triangolazione triangulation type — AR

tipo elettronico electronic type BT

tipo massimo sforzo

best-effort type

NA 2T 4 —

tipo pozzo

sink type

I EAT

tipo rettilineo esterno

straight out type

A bL—FHLHZAT

tipo schermato shielded type =)V REAT
tipo sink/source sink/source type T —=A
tipo sorgente source type = ARAT
tipo ultrapiccolo ultra-small type /R

125



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

15T

£
[=]

3

B

tiristore

thyristor

Y

tiristore disattivazione gate

gate turnoff thyristor

e B = FTH A Y RE

titolo title ZA v
tocco indietro touch back Ay FINy T
token token r—2 v
tolleranza tolerance AR
tolleranza tolerance N
tolleranza di montaggio fitting tolerance HANLINFE
top-down top down My T HET
topologia topology A=

totale dispositivi

device total

TN A GFEE

traccia dati

data trace

T—4 FL—2

traccia monitoraggio

monitoring trace

T=HX VT FL—2R

traccia programma

program trace

A =270 VNN PR

tracciamento

tracking

FTwFrs

tracciato campionamento

sampling trace

Yo F) T N L—R

tracciato completato

trace completed

VT L= RET

tracciato completato trace completed FL—R5ET
tranciatura shearing TV
transistor transistor A Y

transistor al silicio

silicon transistor

YVay FI VAL

transistor Darlington

Darlington transistor

) IV NV N AN &

transitorio transient 10
transizione transition BAT
transizione menu menu transition A = o —iBEf

trasduttore transducer FT AT 2—H
trasferimento transfer Rk

trasferimento batch programma program batch transfer 7a 7T h—fEiRk
trasferimento dati data transfer T — ARk
trasferimento file file transfer 7 7 A JVERE
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trasferimento negativo dati a 16 bit

16-bit data negative transfer

16y b7 — 4 i EliEk

trasferimento tra data link

transfer between data links

T2 7 [ER%

trasferimento tracciamento

tracking transfer

N V78 T3-S

trasferisci parametri tra data link

transfer parameter between data links

T—=2 Y U RERE T A — X

trasformatore

transformer

hZ7 A

trasformatore isolato

insulated transformer

fufx k7 A

trasformatore per soppressione rumore

noise suppression transformer

JA XTIy BT A

trasmettitore

transmitter

Foltds

trasmissione ciclica

cyclic transmission

YA TV JHRE

trasmissione ciclica

cyclic transmission

A7V v 75k

trasmissione /O

I/O delivery

/O L

trasmissione parallela

parallel transmission

8T L LVERE

trasmissione parallela

parallel transmission

NT LV EE

trasmissione seriale

serial transmission

) T IVGRIE

trasmissione transitoria

transient transmission

AN 355

trasmissione transitoria

transient transmission

FooPxy Mek

trasportatore conveyor a7y

trasporto transportation 1IBES

trattamento lotto batch treatment Ny FAL
trattamento termico heat treatment L

treccia stranded wire QU

triac triac cNoAT T

trigger trigger N

trigger dopo la registrazione dati After data logging trigger Vit A= S/ UV 3
trigger esterno external trigger SNER N YU T

trigger registrazione dati Data logging trigger VAt = Va7 NI
trigger tracciato trace trigger fL—Z2 KU H

tubo capillare mark tube = Fa—7

tubo fluorescente catodo freddo

cold cathode fluorescent tube

i s e S

tungsteno

tungsten

BT AT
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turbina turbine A —E

ubicazione a distanza remote location 12 H

ubicazione attuale current location BiLEHh

ufficio personale staff department A S 7 ERH

umidita ambiente ambient humidity JE PR

un‘altra stazione/altre stazioni another station/other stations ftt )=

unisci dati merge data T2 fEE

unita unit BT

unita drive NI4T

unita dei dati memorizzati Unit of stored data T — X RSN EAL

unita di comando valore value control unit FS A 0 e 1

unita di marcatura marking unit ~—0

unita dimensione file

file size unit

77 A NY A XHAL

unita file file unit 7 7 A JVEANL

unita principale controllore programmabile programmable controller main unit > —7% > Ak

unita valida parametro parameter-valid drive WIA=BHENRTA T
upload upload Ty Fa—R

usabilita usability a—HFr YT g

usabilita file file usability 7 7 A NVER

uscita output H

uscita accesso diretto direct access output XA VT NT 7 RvAHT
uscita allarme alarm output 77— AL

uscita allarme disconnessione cavo  cable disconnection alarm output KR H /)

uscita allarme livello ioni ion level alarm output A F LY LEE
uscita analogica analog output Tra 7 h

uscita CA triodo triode AC output cNoAT v 7T

uscita collettore aperto open-collector output F—=7rav s
uscita contatto contact output B

uscita contatto relé relay contact output U L—#at )

uscita corrispondenza match output —EH
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uscita digitale digital output T AT HNHT
uscita diretta direct output A N
uscita errore error output HEHT
uscita esterna external output FAEH )
uscita forzata forced output sl )
uscita funzione function output Ty varith
uscita guasto ventola fan fault output 77 UbER )
uscita impulsi pulse output 2NV AT
uscita monitor sicurezza safety monitor output =TT =X HT
uscita nominale Rated Output ERS )
uscita one-shot one-shot output Uriay MH
uscita pozzo sink output W
uscita refresh refresh output Vo7 Ly vathh
uscita relé (3 morsetti) relay output (3 terminals) U L—H71(850)
uscita remota remote output Ut— MH
uscita scorretta incorrect output R )
uscita segnale di manutenzione maintenance signal output AT F A ST
uscita sorgente source output V=7
uscita stabilita stability output 22V T 1)
uscita stroboscopica strobe output A ha—7
uscita tensione voltage output wEHT)
uscita tensione analogica analog voltage output 7 a JEEH )
uscita timer one-shot one-shot timer output Urvay hEA~HT)
uscita transistor transistor output A XA
uscita treno d'impulsi pulse train output 2V ABNH T
uscita/fine exit/end T
uso area dati pacchetto Packet data area usage Ny hF—=a2x ) TR
uso della funzione di debug debug function usage T 3\ 7 BERESE ALIR I
uso indipendente stand-alone use AZ s RTarsa—2A
usura wear JEEHE
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utensile tool TH
utensile tool Y —)L

utensile di sgancio

release tool

U J—2Y—)L

utente user :L\——‘]j:
utilita utility a—F 4 UTF 4
utilizzo freni brake usage 7 L—XffHE

utilizzo freni ammesso

brake permissible usage

7L R %

Valore Minimum value e/ M

valore aggiunto added value A fiE

valore analogico analog value 7 a Il

valore attuale (VA) present value (PV) BALEAE

valore attuale di avanzamento current value of feed %0 BEE
valore calorifico calorific value RN

valore campionamento sampling value VANV )
valore caratteristico della curva camma cam curve characteristic value 71 2 iR
valore contatore grande counter value large v ZEKR
valore contatore latch latch count value Ty FAU L MA
valore contatore piccolo counter value small H 7 BN
valore conteggio count value J v ME
valore conteggio campionamento sampling count value TV T ME
valore corrente motore Motor current value E—F EifE
valore di default default value T 7 %V ME

valore di guadagno predefinito di fabbrica

factory default setting gain value

valore di hash

hash value

valore di offset predefinito di fabbrica

factory default setting offset value

THHmREA 7y MA

valore di picco tensione in uscita convertitore converter output voltage peak value = > /3—# 8B EE— 7 &
valore di riferimento reference value SEHE(E

valore di servizio reale actual service value ESpal:}

valore digitale digital value T4 X IE

valore digitale massimo

maximum digital value

T4 U IVERKRE
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valore digitale minimo minimum digital value T4 U H VIR /ME

valore d'impostazione frequenza frequency setting value JE e BB E A

valore d'impostazione tempo medio  average time setting value SR IRE T % il

valore d'impostazione/valore impostato setting value/set value AR E il

valore dispositivo device value T A A

valore dispositivo in ingresso Input device value T A AEAT)

valore dispositivo iniziale initial device value T A ZRHE

valore effettivo effective value F5hiE

valore fisso fixed value fi5] 7 A

valore guadagno gain value TA E

valore guadagno impostazione campo utente

User range setting gain value

=P LU URESA VE

valore guadagno/offset

offset/gain value

F7%w b A UE

valore impulso misurato measured pulse value 7L A EAE

valore ingresso analogico analog input value 7 a7 NJE

valore iniziale initial value K1 fiE

valore limite inferiore allarme di processo |Process alarm lower lower limit value 7’ 2t 27 7 — A F FIRIE

valore limite inferiore contatore ad anello

ring counter lower limit value

Vo7 h s B FIRE

valore limite inferiore scalatura

Scaling lower limit value

A=Y 7 FIRE

valore limite inferiore superiore allarme di processo | Process alarm upper lower limit value 7’1t X7 7 — A ETER{E
valore limite superiore contatore ad anello ring counter upper limit value Vo 7wz BIRE
valore limite superiore inferiore allarme di processo | Process alarm lower upper limit value 7' m & X7 7 — A _LR{E
valore limite superiore scalatura Scaling upper limit value R —V 7 ERRfE
valore massimo maximum value e KAE

valore offset offset value F 7y ME

valore preset preset value 7ty ME

valore quasi-picco

quasi-peak value

HESQ R E

valore scalatura

scaling value

A AN )

valore target

target value

HARME

valore uscita analogica

analog output value

7 a7 HIME

valore uscita digitale

digital output value

T4 Y E NV TIE
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valutazione assessment ERE(il]
valutazione errore Error judgment ~ 7 —HE
valvola a saracinesca gate valve Vil WV s
valvola di arresto stop valve AN TN T

valvola di comando

control valve

oy ha—LoN)L7

valvola di ritegno

check valve

Wik 5

valvola solenoide

solenoid valve

v ) A R

vantaggio advantage AU v b
variabile di processo process variable T E fiE
variabile di processo process variable 7ot Al

variabile globale

global variable

7a— N VL

variabile locale local variable o — 7 VIR
variabile tag tag variable 2 TR
variabili casuali random variables file =255

variazione variation N)xz—Tg v
varistore varister NY AL

velocita asse di riferimento Reference axis speed FE VAT
velocita consentita Allowable speed REAIGIL
velocita di avvio startup speed EC B

velocita di commutazione switching speed A F v THE
velocita di comunicazione communication speed 5

velocita di conteggio counting speed AT HOH L

velocita di movimento moving speed TR

velocita di scansione scan speed AFxy A =R
velocita di trasmissione transmission speed RS i

velocita di trasmissione transmission speed R s

velocita di trasmissione dati data transmission speed T — H ARSI
velocita ingresso impulsi pulse input speed 7NV A NI
velocita istantanea ammessa permissible instantaneous speed ok R 7 2 [P i oo
velocita JOG JOG speed JOGH &
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velocita lenta creep speed 7 ) — T HE

velocita linea line speed TA R

velocita massima maximum speed e K [E R E

velocita motore motor speed E— X [l

velocita motore motor speed E—F WA

velocita motore servo servo motor speed P —R T — H A5 T

velocita nominale rated speed T s [T iR 3 BT

velocita risposta 1/0 I/0 response speed L/OJS& R

vendita all'ingrosso wholesale iE]

vendite sales Heoe

verifica check Fxzv7

verifica dati data verify T — 2 WG

verifica modulo

module verify

o= FRE

verifica progetto

verify project

Inv=7 FMRE

vernice al silicio

silicon varnish

oy =&

verniciatura a spray

spray painting

versione hardware

hardware version

N—=RT T NR—=T g

versione tecnica modulo

module technical version

2=y NT T ANV g

verticale vertical TEE

verticale coassiale coaxial vertical [ iy 5

vettore vector ~7 kv

via via 1%

via di conduzione anomala sneak path [5] V) A F
vibrazione vibration PRH)

vibrazione chattering Frr YT
video composto composite video ARV NET A
vincolo restriction R

vista fondo bottom view X

vista frontale modulo module front view o= MATHEER
vista in sezione sectional view Wr ifi [
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vista ingrandita enlarged view 1N
vista ingrandita zoom out view e/ N R
vista superiore modulo module top view 2=y b E#E
visualizza/nascondi display/hide FEFIR
visualizzazione display KR
visualizzazione albero tree display V) —FoR
visualizzazione allarme alarm display T T — AFEIR
visualizzazione errore error display T —FKR

visualizzazione grafica

graphics display

TT77 497 ARKR

visualizzazione grafica modello

pattern graph display

INH =TT T FRoR

visualizzazione ingrandita enlarged display JLRFR
visualizzazione log errori error log display T 7 —JBER R
visualizzazione mascherata masked display ~ AT KR
visualizzazione monitor monitor display = H KR
visualizzazione numero seriale serial number display U 7 )V No. KRR
visualizzazione stato registrazione  logging status display EEIEAN - TN
visualizzazione storico history display JE IR R
visualizzazione suggerimento utensile tool hint display YV—)Lt v h R
visualizzazione tag tag display 2 7R
visualizzazione tipo di tag tag type display 82T B A TRR
vita life FFfn

vita batteria battery life N7 U Ffp

vita utile useful life i FH 44K

vite screw A7 Y 2—

vite screw %

vite a sfere ball screw AN S

vite connettore

connector screw

ax 7 ZESHF R

vite di fissaggio adattatore adapter mounting screw THETERFRY
vite di fissaggio connettore connector fixing screw AR ZEERY
vite di fissaggio coperchio cover mounting screw T 3—BfHF L
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15T

HEE
=]=]

B

vite di fissaggio modulo

module fixing screw

2=y NEERY

vite di fissaggio modulo adattatore

adapter module mounting screw

THF A=y MR Y

vite di montaggio mounting screw [ 7 R
vite di montaggio mounting screw QIR %

vite di montaggio coperchio frontale modulo

module front cover mounting screw

o=y MEMR T Z BT RY

vite di montaggio coperchio superiore modulo

module top cover mounting screw

2=y h L7 ZEfTT R

vite di montaggio modulo

module mounting screw

B US>

vite di serraggio

lock-tight screw

By A A RRY

vite integrata

self-up screw

v T7T v FRT

vite regolazione avanzamento

feed adjustment bolt

viti di fissaggio coperchio ventola

fan cover fixing screws

77 AN —EEMRL

voce errore error item — 7 —IHH
volte times [EIEo

voltmetro voltmeter CAESy

volume volume AY a— A
vuoto/libero/riservato empty/vacant/reserved 7%

w W AV

wafer wafer TN
Watchdog Watchdog V4w F RS
wattometro wattmeter Uy hA—=F—
zinco pressofuso zinc die-cast HER 2 A F ¢ A b
zona di rilevamento detection zone T HH ARk
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