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Dictionnaire terminologique d’automatisation industrielle

IS5V AB—HAE

Francais — Japonais

FA [CEEET HAEER 4000 ELLEICDNWT
TS VAGE - WEE - HAFEEXWRZINERULTEHED
x99,

Listes de plus de 4000 termes d’automatisation industrielle
en francais, anglais et japonais.

et

Précautions

NEBRPIRICKD ., BEOERDELDAIRMENSHOET,
REFH(CINER U CWVBDEREFSE LU, SEHDBRICFSERLSIES L,

La traduction de certains termes peut changer en fonction de la structure de la
phrase et de la nature.

Les termes répertoriés dans ce dictionnaire sont indiqués pour référence
uniguement et doivent &tre utilisés avec précaution.
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°F

°F

L

16 (échelle de gris)

16 (grayscale)

£/ 7 1 16[EH

a contréleur intégré

controller-integrated type

oy hue—7 NEM

a membrane en acier inoxydable

stainless steel diaphragm type

AT U VLVAREA YT T A

absence de journal d’exécution des protocoles

No protocol execution log

7'v h a)VEITRERE A L

absent missing R

absent missing R

accélération acceleration IR YES
accélération acceleration JAT
accélération/décélération acceleration/deceleration IR RES
accélération/décélération avancée en S advanced S-pattern acceleration/deceleration | 7 K /N2 & s STANYFHE
accélération/décélération en S S-pattern acceleration/deceleration SR

acces access T EA

acces a un fichier file access TrANT A
acces au poste esclave access slave station T AA)R
acces aux données data access T—HT A

acces double mot

double-word access

ATNT—RT 7R

acces par mot

word access

U—=RF77k&A

accumulateur accumulator THRa—bLL—H
achat purchase fEAR

acide chromique chromic acid ZA=N /3

a-coups cogging ax s
acryliqgue acryl 77 v

action action T ayv

action chronologique

time action

BALT 7 ay

action de mémorisation logging action 0 T EE
action inverse reverse action SUIEUR(E

action | I action I fE
actionneurs actuators T Farz—HF

activer le fonctionnement du variateur

Enable inverter operation

A N — FERRFE A]
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activer une alarme de processus

Enable process alarm

Tat AT T — LFFA]

actualisation d’une liaison

link refresh

Voo l7bvyva

actualisation des entrées/sorties

1/O refresh

0V 7Ly

actualisation non exécutée

refresh not executed

U7y afELT

actualiser

refresh

R

actualiser

refresh

V7L vya

actualiser une entrée

refresh input

Vo7l vyvaAh)

adaptateur adapter TR TH

adaptateur de base base adapter R—=AT XTI H

adaptateur de bloc de jonction IDC  IDC terminal block adapter FEm R T ¥ 7%
adaptateur de conversion analogique analog isolation conversion adapter 7 71 ZfufgZE T ¥ 7 X
adresse address 7R

adresse d'entrée/sortie (E/S) I/0 address /107 FL A

adresse d'un nceud node address J—=F7 KL XA

adresse de I'hote host address BRART RLA

adresse de l'origine HP address/home position address JR/R7 K1 A

adresse de la derniére erreur

Latest error log address

=T —JEREHT KA

adresse de la mémoire tampon

buffer memory address

Ny T77AEIVT KLA

adresse de montage d’'un module

Module mounting address

L=y MEET R

adresse de pas

step number

AT TEE

adresse IP du routeur par défaut

default router IP address

F 7%V hL—HIPT KL &

adresse IP privée

private IP address

7T A _X—KPT FL X

adresse réseau

network address

Xy hU—27 TR

aération ventilating hole AL

affectation assignment FEENE

affectation d’un automate programmable programmable controller assignment 3 — % > Y2 %3 5 Elff
affectation des bits bit assignment vy M

affectation des entrées/sorties 1/0 assignment I/O%EIfF

affecter assign FHT

affichage BCD BCD display BCDZ 7
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affichage de I'arborescence tree display V) —FKIR
affichage de I'état de I'historique logging status display 1% o REER R
affichage de I'historique history display JBIFEF R
affichage de I'historique des erreurs  error log display T 7 —JBER R
affichage des alarmes alarm display 7T — LARKR
affichage des balises tag display B TR
affichage des erreurs error display T 7 —FKR
affichage du numéro de série serial number display > U 7 )V No. R
affichage du type de balise tag type display 2T BATRR
affichage masqué masked display ~ AT IR
afficher/masquer display/hide HFIR
agents contaminants contaminants 1HY9E
agrafage de volet flap stitch 77w THEN
agrafage en coin corner stitching FARE
aide help ~I
aiguille a pointe recourbée crochet needle NEE
aiguille Schmetz schmetz VaAwW
aimant magnet et
aimant permanent permanent magnet VN2
ajouter add BN
ajouter un protocole Add protocol A=R ==Y |
alarme alarm 77—
alarme alarm £ 32
alarme activée alarm activated 77— L

alarme arrét

stop alarm

ARy TTT— A

alarme asservie

Servo alarm

KT T4

alarme contextuelle

popup alarm

Ny TT v TT 77—

alarme de capteur

sensor alarm

YT T —4

alarme de dépassement de plage

range-over alarm

Fr—R— L

alarme de processus

process alarm

Tav AT T —A
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alarme résumée summary alarm YT T — A

alcalin puissant strong alkali ST VA

aléatoire random T UH N

aligner sur la position align to position frEa by

alimentation Power supply e E

alimentation power device NI —%F

alimentation CA AC power supply ACEJK

alimentation CA triphasée three-phase AC power supply 3FAZZ it I

alimentation d’'un automate programmable |programmable controller power supply *— /4 > V&R

alimentation de caméra camera power supply 7 A T EIR

alimentation de commande de la bobine d’'un relais

relay coil driving power

U L—aA VERENH EIR

alimentation de commutation

switching power supply

AL T 7B

alimentation des capteurs power supply for sensors Y HER
alimentation du circuit de commande | Control circuit power supply i 48 [ % EE
alimentation du circuit principal main circuit power supply EREIFES=E47
alimentation électrique power supply X
alimentation en eau water source FRIKTR
alimentation professionnelle commercial power supply P AR
alimentation stabilisée stabilized power source ZEAL IR
alimenter supply ks

allumer turn-on H—F
aluminium aluminum T =L
amélioration des bords edge enhancement T v ViR
amortisseur damper B r—
ampere ampere T RT
ampéremétre ammeter CERV N
amperemeétre load meter a— R A =X
amplificateur amplifier 7T
amplification, gain gain TA
amplifier boost A
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amplitude amplitude PR
analogique analog Tra s
analyse des données data analysis T — Z AT

analyse dynamique

dynamic scan

AT Iy I AFxxy

analyser

scan

AxX ¥

analyseur de machine

machine analyzer/Machine analyzer

YT FIAY

analyseur galvanique

Galvano scanner

VI ZaVA v

ANB (AND sur bloc) ANB 7y R7nm w7 (ANB)
ancrage anchor T H—

angle angle 14

angle d’ouverture opening angle bR & 4

angle de phase phase angle R ERE

annuler cancel R G %

anode anode 7T A h

apercu preview AT

appareil avec batterie intégrée

device with built-in battery

ST U AT

appareil de marquage

marking unit

~—7

appareil de précision

precision apparatus

appel d’'un programme d’un micro-ordinateur

microcomputer program call

~Afaryral T Lra—)

appel de sous-programme subroutine call FTN—Fa—
appel de sous-programme subroutine call PTN—F R L
appeler call FEOVH L

application application TV r—a

application conteneur

container application

AT TV =g

apprentissage teaching TA—F T
approche descendante top down My FHET
aprés déclenchement after trigger/post-trigger ~U Ftk
aprés déclenchement before trigger kU AT

apres le déclencheur d’enregistrement des données

After data logging trigger

FesuEL s WY H

apres le suivi des déclencheurs

after trace trigger

FL—2 MY HH
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aprés mise a I'échelle

after scaling

A=) T

arbre shaft Yy 7 b
arbre tree > —

arbre a came cam shaft VRN i

arbre de renvoi master shaft ~ A A i

arc arc T—=7

arc arc A5

arc arc il

argon argon gas T T A
argument argument GIE

arrét stop ANy
arrét stop =1k

arrét a distance remote STOP Y £— ~STOP
arrét de production production stop AEpE IR

arrét D-Llink / arrét liaison de données

D-Llink stop/Stop data link

F—% U T EIE

arrét d'urgence

emergency switch

BRAAAL v F

arrét forcé

Forced stop

sl {5 1k

arrét forcé d’'un asservissement

servo forced stop

H— AR5 1k

arrét par la butée d’origine

stop by the origin stopper

A by fEIE

arrét sécurisé

fail-safe shutdown

T oA —T7 EEEE

arrét sur alarme alarm stop 77— LIk
arréter la supervision stop monitor E=FEIE
arroseur d'air air shower 7Y U—
article conforme conforming article =S¥
ascendant bottom up RNELT v
ASCII ASCII ASCII

ASCII ASCII T AF—
aspect externe external appearance i)
aspiration suction W&

asservi servo AN




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AV N ELECTRIC
Changes for the Better
ISV REE e BAEE

asservissement servo control H— R il

asservissement activé servo-on H—RA

asservissement désactivé servo off H—ARA7

asservissement CA AC servo ACH—R

assist gas assist gas TV A N A

assurance qualité quality assurance i B RAIE

attribut d’un fichier file attribute 7 7 A VEME

au moment de l'instruction d’enregistrement des données

At the time of data logging set instruction

Fes R Iy M ET

aucun none 7L
augmentation du couple torque boost Vo 7 —Z K
augmenter la production increase production HEpE

authentification d’ouverture de session

login authentication

=R VS

authentification du mot de passe

password authentication

INA T — NERGIE

authentification du mot de passe d’ouverture de session

login password authentication

o g A N AY — REREE

auto-diagnostic self-diagnosis B2k
automate programmable PLC =Y

automate programmable

programmable logic contoller

a7 naYysartan—7

automate programmable prét

programmable controller ready

D/ P

automatique automatic F—hb~F w7
automatisation automation F—h A=z
automatisation automation H @t

autonome stand-alone AZ L RTa
autorisé, autorisation authorized, authorization BEE
autoriser Allow G

autorité d'acces, droit d’acces access authority, access right T U AME
avance feed %D

avance constante fixed-feed EIED

avant le démarrage d’'une sauvegarde before backup start Ny 7T 7 BRI
avantage advantage AUk
avant-projet draft FZ 7k
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avertissement warning L3
avertissement warning U—=7
axe axis i
axe auxiliaire auxiliary axis it By il
axe central center line NV el v
axe central center line LR
axe d’'un faisceau beam axis it Hil
axe esclave slave axis A L — 7 Hi
axe ou I'erreur s'est produite Axis in which the error occurred T 7 — R
axes des coordonnées coordinate axes JEE A Wi
balance balance INT A

balance des blancs

white balance

WIA FRT A

balayage entrelacé interlaced scanning A= —RER
balise d’état status tag AT — B AR
balise de message message tag A= HT
balise définie par I'utilisateur user-defined tag a—WERX T
bande d’attente wait band v A MiE

bande de base base band N—AN R

bande porteuse

carrier band

% )T AR

banque de données data bank F—B Ny
barrage thru beam i

barre de menus menu bar R = a— N
barre d'état status bar AT —H A /N—
barre d'outils tool bar W LN
barre étroite narrow bar Fa— 33—
barre large wide bar A RR—

barres de défilement

scroll bars

A a— )L /N—

barriere diélectrique arc barrier 7= ¥
basculement de fichier file switching timing T AN ZA I T
basculement du maitre master switching ~ ALz
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basculement, commutation switchover AA > F A — IR —
base base N2
base base N— 2
base de données data base F e R R

BASIC interprété

interpretive BASIC

A 27 ZJEBASIC

bétir I'ouvrage (couture) basting Lo
batterie battery i

batterie battery N7
batterie au lithium lithium battery Vo L

batterie de secours

battery back-up

Ny T UNy T T v

batterie faible, déchargée battery low Ny T VKT
bavures burrs 2y

bias bias INAT A
bimétal bimetal INA A Z IV
BINAIRE binary 218K

binaire binary XA T

binaire signé sur 16 bits

16-bit signed binary

16 Ey MESH AT Y

bistable flip flop 7V oayr
bit bit By k
bit arrét stop bit ARy 7EY R

bit de diagnostic (de liaison)

special relay (for link)

U7 HFERY L—

bit de diagnostic de liaison

link special relay

U7 kY L—

bit de fin de configuration des données

data setting complete bit

T—HEy FETEY b

bit de parité parity bit /XU 7 4 B b parity bit
bit de retenue carry flag Xx UV —777

bit de signe sign bit Fery b

bit réseau link relay Vo7 U L—

bit réseau local

local link relay

a—hyrr U L—

bit utilise pour I'enregistrement des données

bit used for data logging

F— 4 BRI b

blessant

injurant

AEWE
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blessure injury 77
blindage shield =L R
bloc block AR

bloc de jonction & ressorts

spring clamp terminal block

ATV T T TR

bloc de jonction de liaison de données

data link terminal block

Vahnt U/ e

Bloc de jonction en 2 parties

two-piece terminal block

V— AT

Bloc de jonction imbriqué en 2 parties

two-piece nesting terminal block

Y B AGABI T

hul

bloc de parameétres

parameter block

NI A—=HET oyl

bobine coil oAb

bobine d’excitation excitation coil Jihss = A v
bobine d'arrét choke coil Fa—raAf)
bobine de réinitialisation reset coil ey haaw

bobine homopolaire

zero-phase reactor

FEHY T 7 hL

bobine CA AC reactor ACY T 7 hv

boite de dialogue dialog box A TalRy I A
boite de dialogue de recherche de module find device dialog box TNA ARRIEAT 0T
boite de vitesses électronique Electronic gear wXT

boitier case 7=

boitier de commande control box A A

boitier de dérivation joint box VaA bRy TR
boitier de sécurité interlock setting operation box HEER E BER
boitier principal de réglage de la vitesse principal velocity setting box FlERER

bon de livraison delivery note M RZE

bord edge Ty

borne a souder, cosse a souder

solder terminal

borne AG AG terminal AGHG T
borne commune common terminal aF R

borne d’alimentation d’'un module

module power supply terminal

2=y N

borne d’entrée de commande laser

laser control input terminal

L — WA ) b -

borne de connexion de batterie

battery connector pin

Ny T Vaxrsger

10
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borne de détection des phases phase detection terminal NEARFR H -
borne de terre earth terminal 7 — A f-

borne de terre CA externe

AC external terminal batch ground

ACHMER S+ —H5 7 — A

borne module/module

module/module terminal

L= b

borne sans soudure avec manchon

sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve

AN — T A i

bornes plates sans soudure spade solderless terminal SeBAIE A b T
bornes sans soudure solderless terminal 55 S -

bouchon d’extrémité end cap T RFy v
boucle loop ="
boucle loop count JL— 7 [al4K

boucle de courant

current loop

HLy h—7

boucle de position position loop AL N— T
boucle ouverte open loop F—=T =
boucle positive positive loop E—7
bouteille d’air comprimé air cylinder =7 YUK

bouton d’outil

tool button

W LR K

bouton de réglage par simple pression

one-touch adjustment button

U By FIRER S

bouton poussoir

push-button switch

RE o AL v F

branchement en triangle delta connection TV A R
bras arm T2
brochage pin layout =g v 7]
brochage, disposition des broches  pin arrangement BB E
broche pin [

broche d’'un connecteur

connector pin

ax 7 HEE

broche de configuration de la tension d’entrée des impulsions

pulse input voltage setting pin

ISVANTEEREE

broderie

cycle stitch

W% A

bruit

noise

JAR

bruit d’un simulateur

simulator noise

321V —% ) A4 X

bruit de couplage

coupling noise

wE/ARX

bruit de surtension

surge noise

P A X
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bruit en mode commun

common mode noise

aFLE—R)A R

bruit en mode normal

normal mode noise

J—<)LE—FRK /AR

bruit statique induit

static induced noise

BB A X

bruit sur une ligne

line noise

FA AR

BUFF MEM TEST

BUFF MEM TEST

Ny 77 AEYT AL

Bureau Veritas

Bureau Veritas

PSS & RS

bus bus INA

bus a jeton token bus system =27 AR
bus haut débit multi-UC multiple CPU high speed bus ~ L F CPUJH & iE /N A
butée type 1 stopper type 1 A kw1
buzzer buzzer T —

CA AC A2

cablage wiring Bl

cablage externe external wiring SRR BLAR

cablage incorrect incorrect wiring AR

cablage logiciel soft wired Y7 hUAFY—F
cable cable r—7 )V

cable cable =T ViR

cablé hard-wired N—FRUAF—F

cable a 2 paires torsadées

2-core twisted cable

20 A A N —T LR

cable a paires torsadées

twisted cable

VA RNTF—T )V

cable a paires torsadées

twisted pair cable

VA ARNRT I —T )

cable AUI

AUI cable

AUl —7 v

cable blindé

shield cable

=)V Rir—7 )

cable blindé a 2 paires torsadées

2-core twisted shielded wire

2 A A N —)L R

cable coaxial

co-axial cable

Rl — 7 v

cable croisé

crossing cable

7 Rr—T7 )

cable d'écran

monitor cable

F=HKr—T )

cable d’encodeur incrémental

incremental encoder cable

AT YA B SRr—T L

cable de caméra

camera cable

HATlr—T )
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cable de connexion d’'un module de paramétrage

parameter module connection cable

NI A= a=y MEGT—T L

cable de connexion du module de borne d’un relais

cable for connecting the relay terminal module

Vi —F—3F o=y NEERZr—7 L

cable de liaison

tracking cable

N ox T —T

cable de raccordement a la terre

grounding cable

T — AR

cable droit

straight cable

A hL—Fr—7n

cable émetteur-récepteur

tranceiver cable

N7 ==

cable moteur

motor lead wire

E—H AU — K

cable plat

flat cable

75w Nr—T )

cable pour module de conversion connecteur/bloc de jonction

cable for connector/terminal block converter module

axy FhmteEfe =y NRr—7 v

céable souple

flexible cable

e r—=7n

céable vidéo composite

composite video cable

AVRY Yy ET AT

cache d'objectif lens cover L A FN—
cache de base base cover N AT 73—
cadre, chassis frame 7 L—2A
calcul calculation A

calcul de la demande calculation of demand AT Bt A
calcul de la moyenne averaging ey

calcul des données data calculation BE R
calculateur analogique analogue computer Tray
caler stall A b—v
calfatage caulking NLDD
calibre de filetages bolt gauge R
came cam 7 I

came cam curve 77 2 gl R
came lifter Vo

came alternative reciprocating cam EE A A
caméra camera HAZ

canal channel F v I
canal de transmission transmission band R I
canal de transmission transmission band e

13
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CAO 3D

3-D cad

—=&kItCAD

caoutchouc siliconé

silicon rubber

v ay T o3—

capacité d’enregistrement

recording capacity

R

capacité d’'un programme

program capacity

A=A 5y

capacité d'un registre fichiers

file register capacity

T7AN LTV AFFERRNL AKX

capacité de personnalisation

customizability

B AL <A AP

capacité des commentaires

comment capacity

A MEE

capacité mémoire memory capacity AEVEE
capacité, zone, espace capacity, area, space N
capot articulé hinged cover WERAS & T N —

capot de protection facultatif

option protective cover

T a AR N—

capot étanche aux poussiéres pour cache de fusible de remplacement

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR C AT /N —

capteur

sensor

T

capteur

transducer

NI VAT a—H

capteur d'image

image sensor

A A=W

capteur de pression

pressure sensor

Ty — Y

capteur de température temperature sensor BEY Y —
capteur hors délai sensor out time BT U MR
capteur laser laser sensor L— =Y
capteur laser de déplacement laser displacement sensor L— A
capteur thermique thermal sensor -t Y

capture d’impulsions

pulse catch

IV AF X T

caractere character YT I
caractére character L
caractére alphanumérique alphanumeric character JEE T

caractere d'interruption

stop character

A by TFxRNYTIH

caractere de début

start character

AL —b XTI X

caractere générigue wild card ANV KRI—F
caractere personnalisé custom character AN
caractére ASCII ASCII character T A X —F
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caractéristique de température temperature characteristics I P E

caractéristique de température temperature characteristics I B R

caractéristiques specifications R

caractéristiqgues specifications AR T

caractéristiques d’un céble cable specifications =7 NALER

caractéristiques d’une batterie battery specifications N T AR

caractéristiques du gain Gain specification TA URE

caractéristiques dynamiques dynamic characteristics [ESs

caractéristiques générales general specifications — itk

caractéristiques nominales ratings TERE

caractéristiques systéme system specification FEARMRRE

carte ATA ATA card ATAH —F

carte CF CF card AN NI Ty al— R

carte d’interface

interface board

A H T 2—AR— R

carte d’ordinateur individuel

personal computer board

RYarvyHR—F

carte de fonctions en option

option function board

I 7 a REREAR— K

carte de micro-ordinateur

microcomputer board

i = e

carte Flash

Flash card

77 w32l — K (Flash — K)

carte mémoire

memory card

AEVA—F

case a cocher

checkbox

Ty IRy T A

case d’option

radio button

FUFRH

cassette mémoire EEPROM en option

option EEPROM memory cassette

47 a EEPROMAEY B1& > k

catégorie de surtension

overvoltage category

F—=NRWNT =T Y

cathode cathode ~ A FAfR

cc DC [=R7D

cellule solaire solar cell KI5 B

centre d’usinage machining center ~v=r Tk
centre de gravité center-of-gravity HD

centre horizontal horizontal center VsV SRS
certificat d’origine de la production certificate for original production place Jii 3 HiFiEBH

15
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chaine de caractéres character string pras]

chaine de caractéres ASCII ASCII string ASCITC 75

chaine de recherche pattern ING—

champ d’un projet project field a7 Ml

champ de saisie edit box TT 4y hARy 7 A

champ de saisie du nom d’utilisateur user name entry field — 4 AT

changement changeover 23 QK =-374

changement d'utilisateur user switching a—HEE

changement de modéle model changeover IS

changement de module a chaud

online module change

Ay A=y Ml

charge axiale axial load T X v VA
charge axiale Thrust load AT A M E
charge d'origine source load V—AZAm— R

charge de choc

impact load

A X7 NATE

charge électrique electric charge B
charge en cours charging e

charge en rotation

moment load

F— AL MiHE

charge radiale

radial load

T VT VTR

charge résistive resistance load AR 71N =Ry
charge résistive lamp load A=Y
chariot trolley BHH
chasse hunting INSTF T
chassis chassis vy —v

chéssis d’extension de base

extension base module

JER_R—RA 2= v K

chassis d’extension de base a alimentation redondante

redundant power extension base module

B CEAERAN A=y b

chassis d'extension de base pour systeme a alimentation redondante

extension base module for redundant power supply system

B HILY AT L FA— A== |

chéassis de base

base module

N—R2=- K

chassis de base a alimentation redondante

redundant power supply base module

chéssis de base d'un automate programmable

programmable controller main unit

=i AR

chéssis de base épuré

slim type main base module

AU BH A THEAR— A=y R
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chéassis de base multi-UC haut débit

multiple CPU high speed main base module

<~V FCPUMEHEAR—A 2= |

chassis de base principal a alimentation redondante

redundant power main base module

B _HALEAR -2 = b

chassis de base principal pour systéme a alimentation redondante

main base module for redundant power supply system

BIR_EL T AT LAEAN—22 = b

chéassis en aluminium

aluminum frame

TIILI T L—LA

chauffage heating IS

chauffage heater b—Z

chemin coexistant du réseau co-existence network route AR > MU — 7 BRI
chemin d’acces a un fichier file path 77 AILINA

chien de garde Watchdog V4w FRT

chien de garde dog K7 (79 L)

chiffre digit in

chiffre de contréle

check digit

Frv 7TV v b

chiffrement

enciphering

(e

choc a I'entrée

impact drop

AN,

choc a I'entrée

impact drop performance

I ZaVa NN =4 i

choc, coup bump N

choc, impact shock o
chronogramme timing chart AAITF v —Fh
chute de tension voltage drop Na oy 7 EE

chute de tension d’une batterie battery voltage drop Ny T U EEET
cible mobile moving target U — 7 BE)E

cible, destination target Z—7y k

circuit & mémoire latch circuit 7 v F Al

circuit a semi-conducteurs solid state circuit YUy RAT—h
circuit amortisseur snubber circuit A F /N [E]

circuit amplificateur différentiel en ligne

differential line driver system

ZET A RT AT

circuit bistable

flip-flop circuit

PR A= AL

circuit d’accés access circuit 7 7 A A
circuit d’exécution scanning circuit A=A A
circuit d'utilisation operation circuit AR S
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circuit de base basic circuit B NEl
circuit de commande de relais relay driver circuit U L—BRE) A3
circuit de décalage shifting system AR
circuit de freinage brake circuit 7 L —F [A]
circuit de macro registre macro register circuit ~ 7 v R gkl
circuit de maintien automatique self-holding circuit H CARFFEIE
circuit de positionnement jump circuit Ty U7
circuit de protection protection circuit GBS
circuit de réinitialisation reset circuit Uty e
circuit de sécurité safety circuit e E i
circuit de terre ground loop 77 R—"7
circuit de verrouillage de sécurité interlock circuit A Zua sy 7EK
circuit détecteur de niveau level detector circuit LU ]
circuit électrique electrical circuit EF:S
circuit en collecteur ouvert open-collector circuit F—Trav s ZEK
circuit imprimé printed circuit board AUV Y
circuit intégré IC, integrated circuit LYl
circuit intégré analogique analog IC 7 v JERERIE
circuit intégré d'un systéme system LSI v AT LLSI
circuit intégré monolithique (MIC) monolithic IC (MIC) £/ Vv 7IC
circuit intégré numérique digital IC 7 4 P HIIC
circuit intégré personnalisé custom LSI H A Z LLSI
circuit logique de relais relay logic circuit U L —am B AR
circuit principal main circuit F [

circuit sécurisé

fail-safe circuit

7 A )L —7 [H]K

circuit séquentiel

sequential circuit

L—h v A A

circuit sous tension

keep alive circuit

X—7 T 7 A 7 hl¥

circulation des signaux signal flow YT a—
cisaillage shearing TV
cisaille shear DI
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clapet anti-retour check valve W1k R
classe class 77 A
classe d’une armoire électrique enclosure rating (G i3
classer rank 7
classification des erreurs error classification T 7 —5 ¥
clavier keyboard F—AR—FK
clavier numérique numeric keypad T UE—
clé dynamométrique torque wrench rvs v
clé plate spanner AT
client client 7747k
cliquer click 707
coaxial réfléchissant coaxial reflective EEE Sy
coaxial vertical coaxial vertical [ S % Sf
code code a— R
code ASCII ASCII code ASCII==— |
code ASCII ASCII code TAF—a—F
code BCD BCD code BCD=—F
code bidimensionnel two-dimensional code “Wkga—FK
code binaire binary code NAF Y a—F
code binaire Binary code NAF Y a— FEfE

code d’alarme

alarm code

77 —=ha—F

code d’avertissement

warning code

V—=v7a—F

code d'impulsion pulse code NIV ARy
code de commande ASCII ASCII control code ASCITH|#l = — F
code de contrdle check code Frzyr7a—F

code de contrble de la somme

sumcheck code

Y hFzy s a—R

code de décalage

shift code

v7 ha—F

code de la derniére erreur

Latest error code

KT —a—F

code de réponse

response code

LAR Aa— R

code des données

data code

F—sa— R
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code final end code =R a—F

code Manchester Manchester code ~ U F = A B

code Gray Gray code LA a—R

code JAN JAN code JAN=— F

code JIS JIS code JIS=— R

code M M code M=— |

code-barres barcode SN—a— |

codes micro QR micro QR codes ~vA47BuQR=Z—F

codeur linéaire linear encoder V=7 =ra—x

coefficient coefficient FRE

coefficient de chaleur d’'un moteur ~ motor hot coefficient T2 Ry MR

cognement chattering Fx sz T

col de cygne bosom 5ETA

collecte des données data collection T — 2k

collecteur collector a4

collecteur ouvert open collector A —=Fav s

coller paste REAF

collier clamp fitting VAT AV

collier, bride clamp e ars

colonne d’index index column AT 7 AF|

colonne dintervalle de collecte des données de sortie Qutput data collection interval column 7 — % VA& k@41 % H /145

combinaison combination JLiE; 7

commande command avw K

commande order FETE

commande analogique analog command 7 a TR

commande analogique analog control 7 e JilE

commande complétement numérique

all digital control

=T o D H

commande d’activation du comptage

count inable command

AT b A R—=T VAR

commande d’annulation d’erreur

error cancel command

= 7 —RERTE S

commande d’automate programmable

programmable controller command

= oY ES
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commande d’avance constante fixed feeding control TE T D) il A

commande d’entrainement d’'un moteur motor drive command T — X BREN RS

commande d’extraction draw control R e — i

commande d'interpolation interpolation control ¢t [ 1

commande d'interpolation circulaire 2 axes ' 2-axis circular interpolation control |28k P 5/ ] il 48

commande d’orientation

orientation command

FV T NES

commande d’oscillation

oscillation control

L — NI

commande d'avance en avant

feed forward control

74— R7 4 U— il

commande de changement de canal

channel change command

F v U RNVERES

commande de début mesure des impulsions (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

7L A E B AG FE 4 (SM1898)

commande de masque

mask control

~ A7 il i

commande de modification du nom d’un fichier

file name change command

TrANKETav R

commande de mouvement

motion control

T—3 g UHIE

commande de position position control (VAR
commande de position position command frEFE S
commande de positionnement du contact contact positioning control & CTIE O
commande de rampe montante/descendante ramp-up/down control =RiAilkE

commande de réduction des déchets

dross reduction control

Ru 2 &7 a il

commande de réinitialisation des erreurs

error reset command

=7 —Vty MER

commande de sécurité a deux mains

two-hand operation switch

W FEEA A v F

commande de suivi de la position

Position follow-up control

7 E B REH]

commande de suppression de fichier

file delete command

77 ANHIEEa < R

commande de train d’'impulsions pulse train command PV ZENFRS
commande de ventilation ventilation control S

commande de vitesse analogique

analog speed command

7w R EE A

commande en boucle fermée

closed loop control

71— R b— il

commande en boucle ouverte

open loop control

F—7 v — 7

commande en boucle totalement fermée

Fully closed loop control

T 1— R R

commande en boucle totalement fermée

Fully closed loop control

T a— R R)L—FHIE

commande nanométrique

nano control

7 4
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commande numeérique digital control T 4 U H VI
commande numérique (NC) numerical control, NC H5fiE 4

commande par impulsions

pulse command

2L A4

commande par thyristor

thyristor control

B AU R H IE

commande préréglée

preset command

7ty MY

commande principale

master control

VAH L ba—)

commande proportionnelle, régulation proportionnelle Proportiona] control Jiljfﬁﬂfﬁﬂfﬂ

(langage de programmation de) commande séquentielle | (programming language for) sequence control 3 — /4 L A | =8
commande séquentielle sequence control = v Al

commande spéciale special order FrE

commande sur facade faceplate control Tz —A7 L —har hr—)
commande synchrone synchronous control [F) 440 )

commande tandem tandem control & T Ml

commentaire de balise tag comment A=

commentaire sur un module

device comment

TNA 2Rk

commentaire sur un module commun

common device comment

TaT TN TN AA ks M@

commentaires

comment

a A b

commenter par programme

comment by program

FA=E AN =PI

commun common BT
commun common VY
communication communication =
communication communication \|1E
communication de données data communication T — X RME

communication de données

data communication

F %

communication de données

data communication

==

P
M
il

5 3

communication de suivi

tracking communication

b i

communication initiale

initial communication

A =X VG

communication occasionnelle

transient communication

rooyzy FEE

communication optique Optical Communication JtiEfE
communication par socket socket communication Yy Mg
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communication utilisant la mémoire tampon a acces aléatoire

communication using the random access buffer

o

FURLT IR ARy T 72X B

communications cycliques

cyclic communication

YA 70 v IR

communications série

serial communication

U T IVIEE

communiquer avec une carte mémoire

communicate with memory card

AU I— R~H5i%k

commutateur a diode

diode switch

HAF— R AL v F

commutateur d’acces

access switch

TR AZAL vF

commutateur d'activation

enable switch

AR—=TNVAYT 4 T

commutateur d’entrée BCD

BCD input switch

BCDAJAA »F

commutateur d’entrée numérique BCD

BCD digital input switch

BCD7T 4 VX NVATNAA v F

commutateur de configuration d’'une condition

condition setting switch

FMBREAA T

commutateur de configuration de I'lD d’une liaison

link ID setting switch

V7 IDREAA v T

commutateur de configuration du mode

mode setting switch

F— FREAS vF

commutateur de dérivation optique

optic bypass switch

HSAINAAA > F

commutateur de fonction intelligente

intelligent function switch

ATV MEFEAAL v F

commutateur de mode réinitialisation

reset mode switch

Uty hE—FASL v T

commutateur de module spécialisé

intelligent function module switch

ATV Yy MR =y P AL v F

commutateur de préparation du fonctionnement

operation preparation switch

R R A~ F

commutateur de réinitialisation

reset switch

Uty hAA T

commutateur hors connexion

offline switch

FT7TA AL T

commutateur logiciel

software switch

VTN T 2T AA T

commutateur matériel

hardware switch

N=KRU =T AL vF

commutateur numérique

digital switch

FURNAA v F

commutateur souple

flex switch

TV I A XL T

commutation

switching

Gt

commutation au passage au z€éro

zero-cross switching

ErruxAAf vF T

commutation d’'un systéme system switching VAT LY Z
commutation de mode mode switching £— NEEE
commutation des blocs block switching Ty 7Yz
commutation du gain gain switching TA EHZ
commutation logique logic switching 7Yy 7 gl
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commutation négative

sink type

U EAT

comparaison de blocs

Block comparison

PA=IEEE A

comparateur de compteurs rapides  high-speed counter comparator mEI T BTN —H
compatibilité compatibility A

compatibilité compatibility A

compensation de glissement slip compensation FRD A IE
compensation de phase Phase compensation (L FRAH IE

compensation du dépassement de la limite supérieure  Overshoot amount compensation F— T a— FEBAIE
compensation du jeu backlash compensation Ny 7Ty affiiE
compensation du jeu / valeur de correction du jeu |backlash compensation/backslash Amount of correction /Xy 77 7 v 3/ o %@E%
compilation compilation TN A )V
complémentaire complementary arFYRAEY
composant / piéce component/part i

composant défectueux faulty component R

composant maitre component master R~ A & —
composante de bruit noise component J A ARGy

composer compose Bk

compresseur compressor a7y t—
compteur counter YA

compteur d’écart deviation counter WAl T &
compteur en anneau ring counter Vo T s
compteur laser laser power meter L—RT =2 =%
compteur linéaire linear counter V=T hvor&
compteur logiciel soft counter V7 MO K
compteur préréglé preset counter Ty N H
compteur ABS ABS counter ABSH v 4
compteurs électroniques electronic counters wWAT L
concentrateur hub INT

conception d'un systeme system design AT LR
conception matérielle hardware design N— R =T kG
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concurrent

competitive opponent

BaA—T—

condensateur au silicium

silicon capacitor

Yoy aryFuH

condensateur de correction du facteur de puissance

phase-advanced condenser

= T

condensateur de démarrage

capacitor start

a7 Y hRE)

condensateur de filtrage

filter capacitor

TUNE AT Y

condensateur électrolytique en aluminium

aluminum electrolytic capacitor

TR T Y

condenseur

condenser

=N AN

condition

Condition

s=y B

condition d’apparition d’'un événement

event issuance condition

A N N IEATRAE

condition d’un opérande

device condition

7 AL

condition de démarrage

Start condition

(S0 ESUE

condition de sous-ensemble

subset condition

7y b

condition de verrouillage de sécurité

interlock condition

A= S

conditions d’utilisation d’'une carte mémoire

memory card use conditions

AE Y 71— FERTIR

conditions de supervision monitor conditions = H KM
conducteur conductor aHE A

cone taper T—/R—
configurateur configurator a7 4 Xalb—4
configuration commune common setup i@ ER E
configuration commune common configuration o E AR
configuration d’onglet tab configuration 2 THERK
configuration d’un systeme system configuration VAT LR
configuration d’une mémoire tampon buffer memory configuration N 77 A YR
configuration de menu menu configuration A = 2 —HERY
configuration des données data configuration T — 2R

configuration des données d’un projet

project data configuration

TIavxl b7 — AR

configuration détaillée d'un bloc

block detailed configuration

7u oy 7 FERIAE L

confirmation d’arrivée confirmation of arrival Bl 75 W78
confirmation de fermeture confirmation of closure A RS
confirmation de I'appui confirmation of seating TS
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confirmation de I'aspiration confirmation of suction W 7 e
confirmation de passage confirmation of passage R

confirmation de test de mémoire tampon

buffer memory test confirmation

Ny 77 AE DT A MR

confirmation de test de module

device test confirmation

FNA AT A R

confirmer confirm T2
connecter, ouvrir une session login nJA
connecteur connector axy A

connecteur 40 broches

40-pin connector type

WO axys 2847

connecteur a broches

pin connector

vraxs Xy

connecteur a fils lead connector V—FRaxs %
connecteur a sertir crimping type connector [EAEXA T axs X

connecteur a souder

soldering type connector

BT S A T ax s Z

connecteur d’alimentation

power connector

(U EE O

connecteur d’isolement

insulation displacement connector

[EBZ A T axy 4

connecteur d’'un module

module connector

o=y haxs %

connecteur de batterie

battery connector

Ny T axs s

connecteur de configuration du numéro de base

base number setting connector

BHGREa R 7 X

connecteur de module en option

option module connector

ATy arazy MERa R 4

connecteur D-Sub 37 broches

37-pin D-sub connector

3T LDV T aRsH

connecteur optique & 2 ames 2-core optical connector =otaxs #
connecteur par simple pression one-touch connector DB yFarsH
connexion connection e

connexion connection aRxy g v

connexion a un micro-ordinateur

microcomputer connection

~ A 3B

connexion a un réseau coexistant

coexistence network connection

Ry N YU — 7 e

connexion d’un module

module connection

o=y NERE

connexion d’une console

console connection

oY — VG

connexion du bus

bus connection

PN A

connexion du module UC de communication série

serial communication CPU module connection

U 7 ILEECPUL = v b

connexion en cascade

cascade connection

A A — R
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connexion en étoile star connection s
connexion en paralléle (circuit logique OR) parallel connection(OR logic circuit) i #!/#%#5 (OR[E]#5)
connexion en zigzag zigzag connection ¥ T TRERR

connexion multi-canal

multi-channel connection

0% v Ak G VI

connexion numeérique au bus

digital bus connection

F g D H N 2

connexion réseau

network connection

Xy b U— 7 Bk

connexion série (circuit logiqgue AND)

serial connection (AND logic circuit)

[ELA ##5e (ANDIE] )

connexion série/USB

serial/USB connection

U 7 VUSB#E 5t

conseil affiché

tool hint display

YV—)L b FERR

conseils de dépannage

troubleshoot guidance

NS TNy a— R A H A

console console a Y —)v
consommation d’une batterie amount of battery consumption N7 A
consommation électrique current consumption MEE-CER
consommation électrique power consumption HEEE )
constant constant 3T

constante d’un moteur motor constant E—XEHK
constante de temps d'accélération  Acceleration time constant TR & %%
constante de temps de décélération  Deceleration time constant TR IR E L
constante de temps de filtrage filter time constant 7 4V H REERK
constante de temps de patinage smoothing time constant A L= TREE
constante décimale decimal constant 10 E
constante hexadécimale hexadecimal constant 168 E %
construction résistante a I'eau water-resistant construction i 7K A 1
contact contact P

contact d’un relais relay contact U L—#im
contact d’une broche pin contact SV I

contact de configuration de démarrage d’'une sauvegarde

backup start setup contact

Ny 7Ty T BRI

contact de démarrage d’'une sauvegarde

backup start contact

Ny I Ty B S

contact de sauvegarde de données mémorisées

Latch data backup operation valid contact

T FT—=H N 7T v TEAERE S

contact fictif

dummy contact

. "
X
~ SN
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contact normalement fermé (NF) normally closed contact b#z R
contact normalement ouvert (NO) normally open contact afi
contact principal main contact FHA

contact RUN/PAUSE a distance

remote RUN/PAUSE contact

U & — FRUN/PAUSE#: i

contact STOP STOP contact A~y IR A

contact sur la face arriére back contact N TR

contacteur actionné par came cam - operated switch HIAA T

contacteur d’étalonnage d’une thermistance |thermistor calibration switch P— I A A IRIERBEGI AR A~ T
contacteur de fin de course limit switch Vv AL F

contacteur de fin de course avec voyant néon

limit switch with neon lamp

XA T TN Iy AL v F

contacteur de fin de course de point proche

limit switch for near point

TR R

contacteur de fin de course inférieur

lower limit switch

TIRY Iy AL vF

77

contacteur de fin de course supérieur

upper limit switch

ERY 2y AL T

)]/

contacteur de niveau

level switch

LU 2L v F

contacteur électromagnétique electromagnetic switch % B PR 2
contacteur rotatif rotating switch [BI#Z A A > F
contenu de I'étiquette tag contents 7T — AR

contenu du cadre d'inscription d’un utilisateur

user registration frame contents

a—YPEEET L— ANE

contextuel popup Ry TT v

continu continuous HE

contrainte stress IV

contraste contrast SNENV AN

contrat de licence du logiciel software license agreement Y7 NU = T HERE A
contréle check Fxzv7

contrble ActiveX

ActiveX control

ActiveXz2 o b —/L

contrdle adaptatif de modeéle model adaptive control BTV e I AE
controle correct d’une liaison de données data link control right T =& 7 HIEE
contrdle d’atténuation droop control R L — 71

contréle d’'une batterie

battery check

NoTVF=wT

contréle de diagnostic d’un fichier

file diagnostic check

TrANZET =y s

28



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

ISV R5E

£
=]

®

B

contréle de I'heure

time check time

B A NTF =y 7 IR

contréle de I'orientation

orientation control

F U x> b

controle de la fréquence de glissement slip frequency control J ) JE) 1)
contrdle de la somme sum check Y hFzv
contréle de la tension tension control Ak 77 il A

contréle de mot de passe distant

remote password check

V=AY —=FF =7

contréle de niveau

level control

LL il

contrble de parité

parity check

RYFAF v

contrdle de redondance cyclique sur 16 bits (CRC — pour MODBUS)

16-bit CRC (for MODBUS)

16t~ FCRC(MODBUS#E)

contréle de retour d’informations

feedback Control

74— Ry 7l

contrdle de suppression adaptative des vibrations

adaptive vibration suppression control

T T T 4 7 ARG

contrdle de suppression avancée des vibrations

advanced vibration suppression control

T RN AN iR

contrble de voyant

annunciator check

T e—F TV

contréle de zone

area check

T TF T

contrble des erreurs

error check

TI7—F =7

contrdle des phases (méthode) phase control (method) A7 AR A =

contréle des stocks, contréle d'inventaire inventory check MEn L

contrdle destructif destructive inspection R A

contrdle la saisie du mot de passe check password entry INAT — RR AR
contréle qualité quality control i B B

contréle ACT ACT control ACT= hr—/u
contréler la saisie d’un nom d'utilisateur check user name entry o — L RA TR
controler le nombre de caractéres du mot de passe |check number of password characters | /XA U — R SCF e R
contréler un nom d'utilisateur check user name a— P TR

contréleur

controller

avbhar—7

contréleur de ligne de production

production line controller

SAvarka—3

contréleur de machine

machine controller

~vraryia—IJ

contréleur de mouvement

Motion controller

E—Tararia—7

contrdleur de position

position controller

NME=a hr—7

contréleur de robot

robot controller

rRy harke—7
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contrdleur principal

main controller

AAfvayba—7

contréleur programmable

programmable controller

A=/ A=y V= D N =

contrbleur séquentiel

sequence controller

= ARar ka—7

conversion BCD-BIN

BCD-BIN conversion

BCD-BINZ #i

conversion de I'échelle scale conversion A — VR
conversion des données data conversion T — X I
conversion d'impulsion, convertir en forme d'impulsion | pulse conversion, convert into pulse form VAV »ﬂ:
Conversion en ASCII Conversion to ASCII ASCITZ #a
conversion en binaire Conversion to binary INA T AR
conversion en radians radian conversion TIT B
conversion ASCII ASCII conversion T A F— A
convertir convert 5
convertisseur converter I N—H

convertisseur cc-ca

transistor inverter

NI UDALA NS

convertisseur d'impédance

impedance converter

AV AT

convertisseur de diodes commun

diode common converter

A F— Nl a " —4

convertisseur en fonctionnement

converter is operating

e 4 s

convertisseur réversible

reversible converter

LB I S

convoyeur conveyor a7y
coordonnée coordinate JEE A
copeau, puce chip Fv 7

copie de paramétre

parameter copy

INT A —H ap’—

copie papier

hardcopy

N— RN g’ —

copier

copy

B —

copier la liste des données d’origine

copy source data list

av—rxr—4—H

copier la source

COpYy source

o B —r

copier le projet d’origine

copy source project

= P A= B/

cordon de soudure weld line IR A
correction automatique auto correction H B 1E
correspondance Match —
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correspondance de la valeur du compteur counter value match A E—E
coté charge load side B i
coté client client side 7747 Ml
coté configuré set side T M
coté connecteur connecting side a7 M|
coté écoute listening side YRS |
coté serveur server side B Al
cotes de découpe d’un panneau panel cutting dimension INIVTT s P
cotes extérieures outline drawing PASIAR
couche layer LAY
coup d’'arc arc discharge V) G2
coupe cutting I
coupe a chaud heat cutting t—hUv b
coupe-cable cable cutter VA% T
couplage coupling TN T
couple torque rvo
couple asymétrique unbalanced torque TUINT AT
couple d’accélération Acceleration torque IR kv
couple d’un moteur motor torque ET—4F Lo
couple de charge sur I'arbre moteur load torque to motor shaft T— R AR R Lo
couple de démarrage starting torque heE) kv

couple de serrage

tightening torque

fifHT fov o

couple de serrage d’'une vis

screw tightening torque

X UAED kv

couple instantané

instantaneously occurring torque

BRI A b Ly

couple limite torque limit kv 7 iR
coupleur acoustique sound coupler TS 7T
coupure d’alimentation provisoire temporary power shutdown Wk P 5 e

coupure de circuit de base base circuit shut off N — 2T

coupure de courant

power offset

NI—F 7w b

courant

current

CRYD
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courant d’excitation d’un moteur motor exciting current £ — X b RLEE
courant d’ondulation ripple current U 7 VEEDR
courant de démarrage starting current hEE) T
courant de démarrage, d’appel rush current ESYNCERn
courant de Foucault eddy current A E
courant de fuite leakage current IRAVE
courant de fuite leakage current RN
courant de sortie analogique analog output current 7 F v 7 ) E
courant d'entrée nominal Rated input current TERE AT ) B
courant induit induced current T
courant nominal d’un moteur rated motor current E— X ERE
courbe curve )
courbe "en baignoire" bathtub curve N AT R
courbe couple/vitesse torque - velocity curve hv 27 -3 A

courbe cycloide

cycloid curve

YA 7 uA Rl

courbe de déclassement

derating curve

TAL—T 4T H—

-

courbe de longévité d'un relais

relay life curve

U L — i il

courbe trapézoidale

Trapecloid curve

NI m A Rl

courroie de distribution timing belt XA TYL R

course travel B

course stroke 1THE

course stroke Abrm—7

course maximale upper stroke limit FRAFE—=27Y Iy
course par tour (AL) travel distance per revolution (AL) 1[al#5dH 7= © OB E)E(AL)
court-circuit short, short circuit a—h

codt cost = X K

co(t de fabrication manufacture cost & U

co(t pratique practical cost FERR LA

couteau rotatif

rotary cutter

R— Y = S —

couture d’'une poche

pocket seaming

R b EfED
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couture serrée capacitor stitch AT AR

création d'un fichier new file creation 7 7 A IVHHNERL

création de cadre d'inscription d’un utilisateur ‘user registration frame creation T—YPEEET L— A ERK

cristal liquide liquid crystal o

crochet hook RS

crochet de connexion d’un module

module connecting hook

o=y MEEHT v

crochet de fixation d’'un module

module fixing hook

o=y NEEHZ v 7

crochet, verrou hook, latch, projection 77

curseur cursor =)

cycle cycle JE 351

cycle d’acces access cycle T RAYA TV
cycle d’'un processus process cycle R A 7 v

cycle de réception de demande d'’interrogation

polling request reception cycle

R U o 7GR

cycle de réception des données d’actualisation

refresh data reception cycle

U7 vy a7 — 2 A5

cycle de scrutation scan cycle A3 ¢ v JE

cycle de transmission cyclic transmission cycle YA 7V v 7 {REE
dangereux dangerous A

date de livraison delivery date N

déballage unpacking Eiakitil

débit flow 7na—

débit throughput AN—T" |k

débit binaire, vitesse de transmission bit rate vy hb—F

débit d’'une vanne valve flow POV TR

débit de trames frame rate ZlL—Ahl—L
débitmétre flow meter R

débitmetre & engrenage ovale oval gear type flow meter =)Lt BEG RE
débogage debug work Ty THEE
déboguer debug TRy T

début d’enregistrement des données  Data logging start T =X /b

début/fin d'opérande local

Local dev. start/end

B = VT S AR R

33




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better

ISV REE E BAE
décalage shift AEES
décalage offset F7&v b
décalage shift 7k
décapage etching Ty FT
décélération deceleration EBES
déchet dross [N=92s
déchets industriels industrial waste PE S BETEY)
décimal decimal 10445
décimal ASCII ASCII decimal ASCIT10:E%x
décimal codé binaire binary-coded decimal 2341 105
déclassement derating TAL—=T 4T
déclenché triggered ~Y A4
déclenchement d’enregistrement configuré | Trigger logging set M) FHaxr 7ty R
déclencher trigger N
déclencher trip NV
déclencher I'enregistrement trigger logging PR A=V
déclencheur d’enregistrement des données Data logging trigger F—AuX T N)H
déclencheur externe external trigger SREC U T
décoder decode T a—R
décodeur decorder Ta—x
déconnecter, fermer une session logout 277y R
déconnexion disconnection fiR 51
déconnexion d’un fil wire disconnection LR
dédouanement customs clearance 18
défaut default T 7 4V b
défaut d’éjection ejection failure PEH T X
défaut d’orientation orientation fault AV FIR
défaut de terre Ground fault Hit
définition de I'erreur error definition AR
déformation distortion [0 7S
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défragmentation de la mémoire memory defragmentation A E Y B PIE
’ degré degree I

délai delay FEIE

délai delay T4 LA

délai d’exécution d’un programme program timeout T T NEA LT

délai d’expiration time out ZA LT T B

délai d'attente timeout FA LF—

délai de livraison delivery delay AL

délai d'exécution lead time V—=FZA L

délimiteur delimiter TUIH

démagnétisation demagnetization TR

demande inquiry glE

demande d'écriture de plage utilisateur User range write request a—P L DEIALER

demande d’écriture des données data write request T — X EIAHRTR

demande décriture en mémoire ROM flash flash ROM write request 77 v ¥ 2 ROMEIAAER

demande d’envoi de données data send request T — X EE R

demande d’exécution d’un protocole

Protocol execution request

7'm b =L HTEGK

demande d’ouverture de frein

brake opening request

7 L— B AER

demande de changement de canal | Channel change request F v RV R
demande de mode TEST TEST MODE request 7 A ME— FER
demande de réception de données  data receive request T — 2 ZAGER
demande de réglage de l'origine offset setting request F 7y FEREER
demande de réglage du gain gain setting request TA UEREER
demande de transfert de fichier file transfer request 7 7 A VAR ER
demande occasionnelle transient request oY FEIR
démarrage start up e

démarrage boot operation 7 — b EER
démarrage boot operation 7 — NEWE
démarrage a chaud hot-start Ry hASZ— ]
démarrage a froid cold start a—)L RAHZ— b
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démarrage d’un systéeme system start-up VAT AN RS
démarrage de la temporisation de surveillance de transition de pas | startup of monitoring timer for step transition | A 7 v/ 7‘?%??%%% A= E%ﬁ

démarrage de liaison de données

data link start

F—X% U 7Btk

démarrage de restauration avant

restore start before

U 2 7 BHAEHI

démarrage de sauvegarde préparé

Backup start prepared

Ny 7Ty B

démarrage du suivi

trace start

YT T b— A

démarrage du suivi

trace start

L — R B4k

démarrage initial

initial start

A= ¥V AZ— |

démarrage synchronisé multi-UC multiple CPU synchronized boot-up ~ /v F CPUIRHI. _EIF
démarrer start el

démarrer start Uik

démarrer boot 77—k

démarrer la supervision start monitor =X Bl

démarreur d'impulsions

impulse starter

AV IN)VAR AR —ZR

démultiplexeur demultiplexer TNFT LT
densité d’intégration. integration density EREE

dépannage troubleshooting NIV a—T 4 T
dépannage extérieur external troubleshooting S s P72 Wi

dépassement de capacité overflow F—N—Ta—
dépassement de la limite inférieure  |undershoot T K= a— ]
dépassement de la limite supérieure |overshoot F—"— 22— Fh
dépassement de la limite supérieure |overshoot F—T2—F

dépassement du nombre d’échantillonnages

Sampling count value overflow

Yo7V MEA— AT —

dépassement du nombre de tentatives

retry count excess

U b5 A B — A —

dépassement négatif underflow T =T a—
dépose removal B s
dérivation branch 77 F
dérivationen T T-branch connection Ty s e
déroulement d’un travail work flow U—77u—
désactiver Disable Rk
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désactiver disable T4 =TI
désactiver la détection des alarmes  disable alarm detection VAN Jisk-Is
désactiver une alarme de processus |Disable process alarm Tt AT 7 — LI

désinstallation uninstallation T A A =L
dessin de production production drawing AR

dessin, plan drawing T Y

destination destination TAT 4 F—a
destination d’enregistrement d’'un fichier |file save destination 7 7 A WARAESE
destination de la surveillance monitor destination E=H0
destination des données datum target TR BE =y bk
détail enlarged view TN

détail du code d’erreur

detail error code

B 7 —a—

détails de 'erreur

error details

=5 — A

détails sur les données numériques

digital data details

F DB T b B

détecté detected i
détecteur de phase phase detector RLARRR &
détecteur de position position detector (LE R S
détecteur de proximité proximity switch WAL v F

détection d’émission laser incorrecte

improper laser emission detection

LRI

détection d’erreur de transistor de freinage

brake transistor error detection

TL—F FT VAKX BB

détection de défaut flaw detection X AN

détection de la porteuse de réception du canal de données (CD) Data channel reception carrier detection (CD (DCD)) |5 — % F ¥ R AZ(Ex ¥ U 7 (CD (DCD))
détection de la position position detection friE A

détection de la position relative relative position detection FE e B A% H

détection de protection d'un condensateur de fitrage filter capacitor protection detector 7 ¢ /L& 21T L YRR H 2
détection de voyant annunciator detection Ty e — AR

détection des bords edge detection Ty U

détection des correspondances Match detection — Bk

détection des courants nuls zero current detection = iR H

détection des erreurs error detection — 7 —
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détection des erreurs error detection S

détection des erreurs de position position error detection ALERR D

détection du couple torque detection V7 kg

détection sans contact non-contact detection FERE AR

détérioration, dommage damage 4R

détériorer deteriorate 1k

développement development A %€

développer expand iz ok

déverrouillage

unlock processing

T a7 AL

déverrouiller unlock Trayg
devis quotation RAEE
diagnostics diagnostics izl
diagnostics de l'automate programmable PLC diagnostics PC#Z

diagnostics réseau

network diagnostics

v U=k

diamétre extérieur outer diameter PAE
diamétre intérieur inside diameter R
différence difference Ve
différence de couleur color difference B
différence de résultat mismatch output A=
différences differences e
différentiation differentiation HE
différentiation de I'orientation differentiation of orientation J5 a1l
différentiel differential Z=8)
dimensions dimensions SMESTE
diminuer d’un incrément decrement T2 U A b
Diode diode XA F—NK

diode de limitation

clamp diode

T A — R

diode de parafoudre

surge absorbing diode

P ORI A A— R

diode laser

laser diode

V=LA F—F

diode Zener

zener diode

V= F— S F— R
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dioxyde de carbone carbon dioxide gas TR BT A

Directive sur les machines Machinery Directive 2SRy

discussion discussion RS

disjoncteur breaker TS

disjoncteur breaker Tr—h

disjoncteur en boitier moulé

no fuse breaker

J =& 2 — XKW

disjoncteur en boitier moulé

no fuse breaker

J—ta—XTL—7

dispersion

dispersion

Xeox

dispositif a mémoire

latch device

7 FFA A

dispositif d’acces a un module

module access device

D=y KT IERAF AL R

dispositif d’actualisation

refresh device

U7 L v aTF/8 A&

disposition lineup FALT v
disposition, implantation, brochage  layout VAT Uk
disque applicable applicable disk T 4 27

disque de données

data disk

T8 T4 AT

disquette de nettoyage

floppy disk for cleaning

IV —=v T H7ayE—F 4 AT

disquette utilisateur

user floppy disk

a—YH7r =T 4 A

dissipation de chaleur

heat dissipation

distance distance PR

distance a I'origine home position shift distance 7 b

distance constante fixed-distance P e R Y

distance de déplacement par a-coups inching moving distance A F U7 BEE
distance de détection detecting distance F HH PR

distance de fonctionnement operating distance {EE) PR

distance maximale entre un concentrateur et un nceud maximum distance between hub and node | /N7 & / — N & IR#f
distance totale d’une boucle loop overall distance Jb— TR AE R R
distribution des données data distribution 7 — X Bidsy
distribution des entrées/sorties /0 distribution /045K

dm

dm

T A— L

document

document

= A2 b
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données data T—4
données analogiques analog data Thurr—4
données BCD BCD data BCD7 —#
données binaires binary data NAF VT —%
données cycliques cyclic data YAV TF—4
données d’état d’un processus process status data Tat RRET — 4
données d’un module device data TN AT —H
données d’'un projet project data Tuvzl hr—H
données d’'un systéme system data VAT KT —H
données d’'une came cam data LT —H
données d’'une sauvegarde backup data Ny I T o TTF—H
données de commande control data v ha— )T —H
données de communication communication data RIET—4
données de condition d’'un processus process condition data Tat RAEMET —4
données de configuration communes common setting data LR ET — 4
données de connexion d’un servo-amplificateur | servo amplifier connection data Y —RT TSR
données de liaison link data Voo 75r—4
données de ressources resource data VY —RAF—%
données de type bit bit data By hF—%
données des paquets Packet data Ny hTF—4
données en mots word data J— RF—X
données historiques logging data nX T T—4

données prétes (DSR)

Data ready set (DR (DSR))

F—%# L7 4%k (DR (DSR))

données sur 16 bits 16-bit data 16ty b7 —%
données sur 8 bits 8 bit data T—HRE8E v I
dossier folder T AINH

double amplitude double amplitude RIS

double canal double channel ET VT ¥ I
double clic double-click ETNT Y >
double mot double word AT NT— R
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oM doux / régulier smooth/even e
droit industriel industrial right TEPT A
D-Sub 9 broches D-sub 9-pin D¥79r
durcissement hardening AL

durée d’échantillonnage

sampling time

Yo TR

durée dans le pas

time in the step

AT w7 NEEH

durée de batterie de secours

battery backup time

Ny T U Ny 7T TR

durée de réinitialisation reset time Vtey F&A A

durée de surcharge overhead time T =3~ R

durée de surveillance, supervision  monitor time B A IR P

durée de traitement annexe service process time H— B R AL BRI

durée de traitement annexe (spécifié) (specified) service process time H— B R AR AR E
durée de traitement de mise & jour du calendrier calendar update processing time Wb B — BT AL BRI
durée de vie life i

durée de vie utile useful life [ERAEREE

durée du filtre de suppression du bruit time of noise removal filter J A RpET 4 V2 EEH

durée du retard

off-delay time

F7T 4 LA K

durées d’échantillonnage

sampling times

VAN A IPACE

dynamométre dynamometer [UpsES
dysfonctionnement malfunction ESulE
E/S de commande control I/0 2 hr—/L1/0

E/S mappées sur des ports

port-mapped I/O

Nl Nl N V0]

E/S mappées sur la mémoire

memory-mapped I/O

AE VU= v7 RO

ébauche rough cutting HLHI D
écaillage chip crack Fo T T
écart deviation {7

écart admissible sur la taille allowable deviation of size SHETEA
écart de position position deviation (VACRITP:E
échange d’octet Byte swap ATV
échangeur de chaleur heat exchanger BT s
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échantillonnage sampling VAN
échantillonnage sampling P TU T HRERDY

échantillonnage rapide

high-speed sampling rate

ERY Y TR

échelle scale A —)b
échelle ladder T K —

échelle linéaire linear scale V=7 X7r—)u
échelles scales HEY

écho echo Ta—

éclairage ambiant ambient light i3 D R
économie de cablage wire saving B AR
économies de main d’ceuvre labor saving E<walle
économiseur d'écran screen save A7) —=r—7
écran screen [} ]

écran display TAAT LA
écran display FR

écran agrandi enlarged display JLRFER

écran créé generated screen A K8 T

écran d’'affichage de chaine de recherche

pattern graph display

INH =TT T FRKoR

écran d'affichage des modules

device display screen

TN AR E

écran d’exécution

scanning screen

AE AT ] T

écran d’'un programme

program screen

7'n 7T LEH

écran de base

base screen

A A [ ]

écran de configuration des parameétres

parameter setting screen

INT A= BOE I

écran de configuration des parameétres réseau

network parameter setting screen

Xy N U= 8T Ak — Z G E

écran de définition des balises

tag setting screen

K U R E

écran de message utilisateur

user message screen

A=Ay — VHiH

écran de pause

pause screen

K R

écran de saisie de bits

bit data entry screen

vy b7 =& A

écran de spécification du numéro de module

device No. specification screen

7 734 A No.H5 1 H i

écran de supervision

monitor display

T= SR
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£
=]

®

B

écran de supervision

monitor screen

B AL It i

écran de surveillance d’opérande

device monitor screen

T AT = S

écran de test de mémoire tampon

buffer memory test screen

Ny 77 AT YT A NHEE

écran du moniteur de temps d'exécution

scan time monitor screen

Ax v B A L= X EE

écran graphique

graphics display

TT77 47 ARR

écran LCD LCD monitor e =4
écran personnalisé par l'utilisateur ~ user-created screen — P
écrire write FIA I

écrire les données de suivi dans l'automate programmable

Write trace data to PLC

kL —RAF—4PCEIA

écriture aléatoire

random write

7 FLEIAT

écriture dans I'automate programmable Write to PLC PCEiA
écrou nut AN
écrou hexagonal hexagonal nut Ay oAb
éditeur editor A

éditeur de bibliotheque

library editor

FAT TV 2T 4 4

éditeur de script

script editor

27V T T 4 &

effacement d’opérande

device clear

L AT YT

effacement d’un registre fichiers

file register clear

T7ANVIRAZT T

effacement de la mémoire

latch clear

FvFI7UT

effacement de la mémoire

latch clear operation

ZvF U TEE

effacement de la mémoire d’'un module

device memory clear

THRAAAEY 2 VT

effacement de la mémoire décentralisée

remote latch clear

YE—bTFI YT

effacement de parametre

clear parameter

INT A= T7YT

effacement de tous les parameétres

All parameter clear

INTGA=LF =7 T

effacement des alarmes

alarm clear

TT7=h7 VT

effacer

clear

7907

effacer la mémoire d’'un programme

clear program memory

Ia I LAV EVTT S

effacer le mode

clear mode

7V 7E—F

effet de couronne

corona discharge

=20k

effet de raclage

wiping effect

A TR
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égalisation, compensation equalizing )
électrocution electric shock SR,
électrode electrode EER T3
électrolyte de batterie battery fluid Ny T VIR

électrovanne

solenoid valve

Jv ) A RV

élément element L AR
élément d’erreur error item — 7 —IHH
élément de balisage tag data item X 77— 2IHHE
élément de paquet Packet element NIy DR R
élément de prélévement d’'image image pickup element 51

élément de réception de la lumiére  light-receiving element ZFET

élément facultatif

optional item

F T a b

élément multiplex

multiplex element

< IVF TV T AFEA

élément principal de commande main control element FE A R T
élément surveillé monitored item ETE=FTAT A
éliminer dispose JEZE
embrayage clutch 77T

embrayage a patinage

smoothing clutch

AL—DL T I T T

embrayage a prise directe

direct clutch

A VI NI T vF

émetteur emitter TIvH
émetteur transmitter £y o
émetteur-récepteur tranceiver T =
émission laser laser emission L — RN
emplacement slot Any b
emplacement actuel current location BAALEHE
emplacement décentralisé remote location 12 b

emplacement facultatif

option slot

F g Ay b

émulateur emulator Izl —%
en douceur, sans choc bumpless N TR
en fonctionnement operating BEELR
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en ligne in line A 7414k
en ligne, connecté online FrIA v
en nombre de bits in units of bits =SV =<V
en nombre de mots in units of words U — NHAL

en position in-position ARV ay
encoder encode Tz a— R
encodeur encoder Tra—x
encodeur encoder R

encodeur absolu

absolute encoder

77 VY 2— Mg

encodeur absolu

absolute encoder

7TV a— b a—%

encodeur absolu synchrone

Absolute synchronous encoder

77V Y a— Malzra—4

encodeur d'impulsions

pulse encoder

NIV AT Y a—K

encodeur incrémental

incremental encoder

ATV AE T a—R

encodeur incrémental synchrone

incremental synchronous encoder

ATV AZNVEH T a—F

encodeur rotatif

rotary encoder

m—g )y

encodeur rotatif

rotary encoder

H—X YT a—4

encodeur synchrone

synchronous encoder

Az a—x

endian endian TUT 4TV
enfichable plug-in TITA
enregistrement automatique auto logging F—huxor

enregistrement de I'état

status logging

AT —HFAaX T

enregistrement de mot-clé keyword registration F— U — RBGR
enregistrement des données non terminé data logging not completed T—EaX U RET
enregistrement des données terminé | data logging completed T—AaX U TET
enregistrement du mot de passe password registration INA T — R
enregistrer save RAT

enregistrer des données log data nJT—4

enregistrer la procédure d'initialisation de périphérique décentralisé

Register remote device station initialization procedure

UVE— TS RGA =2 T A AFINR G

enregistrer sous save as A T THRAF
enregistrer une étiquette register a label VAU X
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enregistrer, enregistrement record La— R

enregistreur de données data logger T —Hni—

enroulement amortisseur damper coil BB

ensemble assembly HHAANLT

ensemble de filtres Filterpack TANEINY T

en-téte Header ~y

en-téte header ~ - K

en-téte d'un fichier file header T A NSy H

en-téte de commande drive heading K7 A 7R L3

enthalpie enthalpy T HNE

entité entity TUTF AT 4

entrée a acces direct

direct access input

AV T 7 RBAANT

entrée analogique

analog input

VAR =S

entrée d'impulsions

pulse input

INIVA NS

entrée d’'une fonction

function input

Ty va s NS

entrée de capture d'impulsions

pulse catch input

U V|

entrée de compteur a mémoire

latch counter input

Ty FATHNT)

entrée de contact

contact input

BZRAT)

entrée de déclenchement inhibée

trigger inhibited input

N U T AT

entrée de format de chronogramme

timing chart format input

AT F v — MEAAT

entrée de sélection d’un programme

program selection input

7'n 77 LAYHMEAT

entrée de train d'impulsions pulse train input 2NV ABI AT
entrée décentralisée remote input VE—FAT
entrée des données data input TR AT b
entrée directe direct input XA VvT MAS
entrée en logique négative sink input I NS
entrée en logique positive source input Y —2ANT]
entrée externe external input AEBA T

entrée incorrecte incorrect input AT

entrée numérique digital input T4 P HIVAT
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entrée numérique 16 bits 16-bit digital input 168y NTF Y HILAT)
entrée préréglée preset input 7ty N
entrée sans contact non-contact input 4z SN
entrée/sortie input/output At
entrées/sorties décentralisées (RX, RY) remote I/O (RX, RY) JE— h A I(RX,RY)
entreprise commune joint-ventured enterprise B IR ZE
environnement environment BRER
environnement d’ordinateur individuel personal computer environment XY a BRI
environnement de fonctionnement, d'utilisation operating environment RS
environnement de montage mounting environment RO EDE )
Environnement immédiat surrounding environment JE PHER B
environnement systeme system environment AT LR
envoyer send %13
envoyer/recevoir send/receive P
épais thick I
épaisseur thickness ER2s
équilibre ionique ion balance AFLNT A
erreur error HH
erreur error =7 —
erreur d'arrondi rounding error F LR
erreur d’entrée analogique analog input error T a7 NS RE
erreur d’option option error 7 a URE
erreur d’un programme program error AR AN . 4
erreur dans un circuit de sécurité safety circuit error t—77 ¢ BRI E
erreur de chassis de base base module error N—2Aa=y MR
erreur de combinaison de moteur Motor combination error E-AMEAERY
erreur de communication des données data communication error T — 2 RIE R
erreur de module spécialisé intelligent function module error A > 7 U Y= MEfEZ = NRE
erreur de mot de passe password error INA T — RELE
erreur de parametre parameter error INT A — 2 B
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erreur de parameétre de périphérique de stockage |parameter storage device error INT A —HTREF TR

erreur de position

position error

erreur de suivi

tracking error

FT oy T R

erreur de transistor de freinage

brake transistor error

TL—% T U UREEY

erreur excessive Error excessive AR K

erreur se produisant error occurring 7 —RAER
erreur thermique thermal error =< VEE
espace space [l o

espace space ANR— A
espace de travalil workspace U—7 ANR—2RA

espace de travail de la catégorie

category workspace

T AT =7 AN—R

espace disque disk space T4 RT KR
espace interligne line space SCFATH
espace libre en mémoire tampon free buffer space Ny Ty EERE
essai de production avant la production en série 'trial production before mass production =% /E

essai de réception acceptance test TR
estampage embossing TR T
estimer estimate R AR

et and TR
établissement establishment fife ST
établissement d'une liaison handshake N Ry z—7
étalonnage calibration BEIE

état status AT —H A

état arrét stop status A~ 7IREE

état d’alimentation manuelle

manual supply status

~ == 7 I)VHfEEE

état d’exécution d’un protocole

Protocol execution status

iy

“u b a)LVEITIRRE

E

état d’'un commutateur

switch status

AA v FIREE

état d'un masque

mask status

~ A7 IRHE

état d’'une batterie

battery power condition

Ny 7 U —iKfE

état d’'une liaison de données

data link status

Vot SUIVE/SN =
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état de chaque connexion

Status of each connection

ax g g URINRER

état de I'erreur error status HRRE
état de I'erreur error status =7 —IRH

état de I'exécution de transfert en lot de la mémoire d’'un programme

program memory batch transfer execution status

a7 T LA ) Rk EI TR

état de la réinitialisation

reset status

Ut MMEERIREE

état des bornes d’entrée en option

option input terminal status

A7 a v AT IR RE

état des bornes de sortie en option

option output terminal status

7 a v iE R RE

état des réglages origine/gain

offset/gain setting status

F7vy b SA URERRE

état déverrouillé

unlocked status

7wy 7 REE

état du fonctionnement

operating status

R AR

état du réglage de l'origine

offset setting status

F 7%y FREIRE

état du réglage du gain

gain setting status

TA RERTE

état orient orient status TV NAT—H A
état verrouillé locked state o 7 REE
éteindre turn-off B—F7
Ethernet Ethernet A —H%xy
étiquette label 7 )b
étiquette d’alarme alarm tag VAN &4
évaluation assessment Bl
évaluation des erreurs Error judgment ~ 7 —HE
examen de sécurité safety review LR
excentricité de surface surface runout AR AL

exces de soudure excessive solder IFATE IS
exécuter execute FEAT
exécution a distance remote RUN Y %£— FRUN
exécution automatique auto-run H B A

exécution constante

constant scan

ALAE L N AT Y

exécution d’actualisation

refresh execution

V7 by v a7

exécution d’un pas

step run

AT T T

exécution d’une liaison

link scan

Vo7 AFxy v
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exécution de I'échantillonnage sample making B T AANERL
exécution de I'enregistrement des données Data logging execution T—Hu X FETH
exécution de traitement annexe (spécifi€) |(specified) service process execution amount - — B R JLER A4 F5 E
exécution du démarrage starting completion LEENSE T

exécution du suivi en cours

trace execution in progress

b L= R AT H

exécution en parametre

parallel run

INT T

exécution pas a pas

step execution

O £

AT TFEAT

exécution séquentielle

sequence scan

VU ARF Y

exécution/arrét a distance remote RUN/STOP Y & — FRUN/STOP
exemple de circuit de conception d’un systéme | system design circuit example VAT AR EHEEE G
exemple de défaut fault example k7 7V

exemple de programme

sample program

Yo Ta s T A

exemple de programme program example A=A N |
explosion explosion BRI

exporter export T AR— |
extension extension I
extension de bus bus extension INASE R
extraire draw out Fe—77 k
extruder extrudate FLH L
fabricant manufacturer A—T
fabriquer manufacture i

facade de balise d'état

status tag faceplate

AT —R AR T T 2 — AT L— |k

facade, face avant

faceplate

7 xz—A7L— |

face avant contextuelle

pop-up faceplate

RNy T T ST 2—AFL— |

facilement visible easy-to-see AT
facteur de marche duty ratio Ta—T 4k
facteur externe external factor SR ELA]
faible low fEH

faire défiler scroll on A7 va—)b
faisceau harness INTRA
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faisceau de communication data link T=r2U

faisceau de fils bundle wire AR

fatigue du métal metal fatigue & BT

femelle (connecteur) female (connector) AA(AFRT Z)

fenétre window a4y

fenétre chevauchante overlap window F—=N—=TF Ty 4Ry

fenétre d’écran Window screen T4 ¥ R U E A

fenétre de projet

project window

A= SVE/ Ny P AV v

fenétre superposée

superimpose window

A== VIR—=RT 4 N

fenétre vidéo video window AU 4Ry
FeRAM, mémoire vive ferroélectrique |FeRAM, ferroelectric random access memory |75 FE A& A € 1)
fermé aux utilisateurs closed to users 2 —HIEABH
fermer close 7 a—x

fermer close AL %

fermer le traitement close processing 71— XL
fermer passage/survol close passage/fly-by T 155 18 1

ferrite ferrite 7
ferroutage piggyback B —y 7

feuille de propriétés

property sheet

PA=PAVAP GVE

fiabilité reliability 1M
fibre optique optical fiber cable W7 7 A N—=r—T )

fibre plastique

plastic fiber

TIAF I T AN

fichier

file

A i%

fichier d’enregistrement des données

data logging file

F=E2uX 7Ty A )L

fichier de commentaire sur un module

device comment file

TNRARARA NT 7 AV

fichier de définition de menu

menu definition file

Ama—EFRI7 A

fichier de démarrage

boot file

Al A I

fichier de données

data file

F—H Ty ()L

fichier de données d’'un module

device data storage file

TNA AT =27 7 A v

fichier de parameétres

parameter file

INTA—F T 7 A )b

51



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
ISV REE e BAEE

fichier de programme

program file

T g T AhT A

fichier de registre fichiers

file register file

T ANV AKX T 7 A )L

fichier de sauvegarde

backup data file

NPT v TTF—2T 57 AL

fichier de sécurité CSP

safety CSP file

LZ42C0SP7 7 A )V

fichier de suivi d’échantillonnage

sampling trace file

VTV T =R T 7 A

fichier des valeurs initiales des opérandes

initial device value file

TN ZHHEZ 7 A v

fichier image

image file

A RAXA=TT 7 AL

fichier joint

attachment

THyF AR

fichier résultat de I'enregistrement des données

data logging result file

T=AuaX o TRERT 7 AL

fichier texte

text file

TXARNT AV

fichiers de script

script files

AT VT NT 7 A

fictif dummy I—
fil wire UA¥—
fil blindé shielded wire L R

fil blindé a paires torsadées

twisted shielded wire

VAR —L R

fil conducteur lead wire U — R

fil de bobinage bobbin thread Tk

fil toronné stranded wire QU

fileté threaded il

filtrage filtration At

filtre filter 7 A IVH

filtre a air air filter T T 4V H
filtre & huile oil filter FAN T 4 HF

filtre antiparasite

noise filter

AR T A4NE

filtre antiparasite

radio noise filter

FTIOFIART 4 IVE

filtre antiparasite sur une ligne

line noise filter

A A N

filtre crénelé notch filter Sy FT 4 IH

filtre de suppression des salves de tension surge voltage suppression filter Y —UBEME T 4
filtre polarisant polarizing filter w7 4« %

fin End s
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fin d’exécution d'un protocole

Protocol execution completion

7'm N aVEITET

fin de course

stroke end

Abho—2r7xT R

fin du menu contextuel résumé de I'état d’inhibition

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7Ty THERIREEIRIRAE T A = 2 —

finition et mise en forme finishing and forming B

fixation par vis holding fixture for screw installation > 3 Euf+ i F & & &
fluorescent fluorescent AT

flux de soudure solder flux TATET7 Ty 7 R
focus focus T x—HA

fois times EIE~'

fonction function BA%L

fonction function P HE

fonction ajoutée added function i se

fonction d'appartenance

membership function

AU N—y TR

fonction socket

socket function

v MRS

fonction trigonométrique trigonometric function =A%
fonction title A A v
fonctionnement 4 quadrants 4-quadrant operation A5 [ R
fonctionnement a vitesse constante  equal speed operation E[BESELIR
fonctionnement défectueux faulty operation HEEE

fonctionnement en ligne

online operation

F o T A R

fonctionnement en mode test

test operation mode

7 A MEIRE— N

fonctionnement en réseau

network operation

ESRNEY/S i

fonctionnement externe external operation PARTISE LR
fonctionnement maitre/esclave Master-slave operation ~VAB AL — T iER
fonctionnement par a-coups Inching AFT

fonctionnement par a-coups

inching operation

A v F T EL

fonctionnement pas a pas JOG operation JOGiH#A
fonctionnement temporisé a I'enclenchement on-delay operation * T 4 L—EhfE
force contre-électromotrice counter-electromotive force W

foret drill bit [N
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p=1111]
i |

®

B

format

format

A==k

format d’enregistrement

recording format

R T A —< v b

format d’image

image format

42X

format d’un fichier

file format

7 7 ANV

format des paquets

Packet format

Ny N7 4=~ b

formation de rosée dew formation iE R
forme shape 2N

forme binaire, configuration binaire, modeéle binaire

bit pattern

By hoXE—

forme de train d'impulsions pulse train form 7V 2 H T RE
formule de calcul calculation formula AR
forte intensité high intensity iy i
four/étuve de séchage drying oven/Kiln HzJRR

fournisseur d’alarme

alarm provider

At A=Pav i

fournisseur de connexions réseau

network connection vendor

Xy MU= RS

fournisseur de services internet

internet service provider

A B—=Fy hP—ERX T m A F

frais de production production expenditure PSR

fraisage hob processing A7
fraisage milling =V UL
fraiseuse milling machine 7T A A

frein & poudre

powder brake

NS =T L%

frein de sécurité safety brake BT L—%

frein dynamique dynamic brake AT Iy 7T L—F
frein électromagnétique electromagnetic brake W7 L —%

frein électromagnétique d’un moteur motor electromagnetic brake E—XEWT L—F
freinage régénératif regenerative brake BIAET L —F

fréon freon JVvA

fréquence frequency JEI I H

fréquence angulaire angular frequency 14 JER K

fréquence d’exécution scanning frequency A JE R

fréquence de résonance resonance frequency IR A B 5
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fréquence d'entrée input frequency AT JE Sk
fréquence d'entretien service interval time B— B X [ b RE
fréquence des impulsions pulse frequency 7V A JE K

fréquence d'exécution

scan interval

A X TR

fréquence d'horloge

clock frequency

7 vy 7 A

fréquence du bruit noise frequency J A R
fréquence porteuse carrier frequency X v U7 AR
fréquencemetre analogique analog frequency meter 7 a 7RG
frottement statique static friction I3

fuite leak EEES

fuseau horaire time zone A NS —
fusible fuse Ea—X

fusible a retard moyen

medium time-lag fuse

RTATEEAA LT T 2a—X

fusible grillé fuse blown b 2 — Xy
fusible grillé blown fuse b o — AW
fusible rapide quick acting fuse Hre 2 —X
fusionner merge ey
fusionner des données merge data T — RS
fat barrel NLr
gabarit jig CI7(RE)

gain de boucle d’'un modéle

Model loop gain

ET AT A

gain de boucle de position

position loop gain

NEN—T A

gain en position position gain P& A
gaine duct X7
galet, suiveur follower TEHf
galvano Galvano VeV
gamme de fabrication recipe Lroe
garniture packing LGED)
garniture packing Ny F
gaz inerte inert gas AIENEAT A
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gaz néon neon gas XA TTA
gaz non corrosifs noncorrosive gases GG EEETT A
geler freeze 7)==

générateur d'impulsions

pulse generator

INIVAY 2R L —H

générateur d'impulsions

pulse generator

IRV AFEAELR

générateur de caracteres

character generator

E R B S P

générateur de caracteres

character generator

¥y I 24E8RL—H

génération automatique

auto-generation

RIS

génératrice tachymétrique

tacho generator

Hayz R —H

gestion d’'un systeme

management system

B AT A

gestion d'un systeme

system management

VAT A TRXT AL

gestion de la sécurité

security management

xRV T4 HH

gestion de planning

schedule management

PR

gestion de production

production management

AR B

gestion de projets

project management

Tuvxs MNEH

gestion des sessions

login management

oA EH

gestionnaire de systéme system manager VAT NEHE

gestionnaire, responsable manager EHE

gothique gothic Ty

goujon de fixation mounting stud BoftiF2s > R

goujon de masse ground stud I RAZ Y R

goutte drop T

Grafcet sequential function chart = xNNT v aryFx—F

graisse au silicone

silicon grease

YVary 7Y R

grande valeur du compteur counter value large B A ER
graphique graph 777

graphique chart F¥—Fh

graphique animé sprite 27T A b
graphique de déclassement derating chart TA4L—T 4T

graphique de développement

development chart

JE B X
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graphique de suivi de supervision

monitor trace graph

T RNL—RARTTT

graphique de tendance

trend graph

ML RTTT

graphique fonctionnel

function chart

Tyl varFy—h

graphique historique de tendance

historical trend graph

EARNIBIL RV RT T

graver emboss TR A
grille grid ZWAN
griser grayout JL—T 7k

groupe de commentaires

comment group

aRxA L RNTN—T

groupe spécifié specified group T N—TFRIE
grue Crane J L=
guide laser guide laser A KL —H
ha ha ~TH—)u
habillage cladding 77wk
harmoniques harmonics i A

haut débit high-speed L

haute fréquence high frequency v JE

haute résolution high-resolution A R
haute tension high voltage AR
hauteur height =R

hauteur de caractére character height SR
hélium liquide helium gas ANV LTTA
heure d’apparition de I'erreur error occurered time T 7 — 3R
heures de fonctionnement operation hours TR R ]
heures ouvrables working hours TH
hexadécimal hexadecimal 16154
hexadécimal ASCII ASCII hexadecimal ASCIT16#%L
historique des alarmes alarm history 77— LEE
historique des erreurs error history — 7 — B

historique des mises a niveau

version upgrade history

N—= a3 7 v TR

historique, journal

logging

=N
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homologation de sécurité safety approval AT
horizontal horizontal K
horloge clock VA=
horloge cumulée accumulated timer FHEZA~

horloge de chien de garde, WDT

watchdog timer, WDT

VA FRTEA~

horloge utilisateur n° 0

user timing clock No.0O

a—YH A7 71w 7 No.0

hors connexion, hors ligne offline X774
hors controle out of control BEA
huile/graisse de lubrification lubrication oil/grease ZADIS
humidité ambiante ambient humidity Ji PR
hydrogéne gazeux hydrogen gas IKFETT A
hystérésis hysteresis i 7 PR
hystérésis hysterisis EAXAT YA

ignorer I'exécution

skip execution

Ry SELT

image miroir mirror image 27— XL
imbrication nesting AXAT 4T
immunité au bruit électrique noise immunity A Rt &

immunité aux surtensions EN61000-4-5

Surge immunity EN61000-4-5

H— 4 I 2 =7 ¢+ EN61000-4-5

impédance

impedance

A E—F R

impédance d’'une charge

load impedance

ETiA v E— X R

importer import A4 AR — kK
importer import FEIA TR
impression print F{1 il

impression print out TV T TR
impression ASCII ASCII print TAF—=T7Y R
imprimante 3D 3-D printer —W7 Y

imprimer un titre

print title entry

U N A RV

impulsion

pulse

VAVIZS

impulsion

pulse signal

sV AE

impulsion cumulée

accumulated pulse

NIV S
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impulsion d’alimentation

feed pulse

74— KL%

impulsion de position

position pulse

(758 L 2

impulsion de retour d’'informations feedback pulse TA— RNy 7R
impulsion multi-phases multi-phase pulse E2 EPavIis
incendie fire K5

incision incision L

incohérence inconsistency NLE RIH
incrément increment A7 A b
index index AT T A
indicateur flag 777

indicateur analogique analog indicator T u 7 RREE
indicateur d’avertissement d’émission laser \laser emission warning indicator L — T A AT
indicateur d’erreur error flag TT7—777
indicateur de niveau level gauge LUV R

indication de démon

sprite indicate

AT TA NEIR

indication de fermeture

close indication

7 v — X¥E7R

indication de fusible grillé

fuse blown indication

b 2 — X EoR

indication de vitesse limite (sortie pendant la vitesse limite)

speed limit indication (output during speed limit)

AE— R Y S N R GREERIR /)

individuation individuation fEPEAL

individuel individual 1)

inductance inductance AUHETH R
inducteur inductor AUHETH

induction électromagnétique electromagnetic induction TR E

inertie inertia AF—%

inertie moyenne medium inertia FE e

inertie ultra-faible ultra-low inertia AR

information d’abandon d’un programme program abort information a7 LT R— ME#H
informations information 15 ¥

informations d’une carte de terminal distant

remote terminal card information

UE— M —3IF 0 — FE#R

informations de base

base information

N— AR
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informations de conversion réversible de programmation des étiquettes

label programming reversible conversion information

TV 7T X R A

informations de conversion réversible de programme par étiquettes

label program reversible conversion information

T IvT a7 T LA A

informations de diagnostic d’un fichier

file diagnostic information

7 7 A VWS R

informations de données de supervision

monitor data information

=T — 2GR

informations de gestion de mémoire tampon circulaire

ring buffer management information

V787 7 EHEH

informations de marquage

marking information

~—F T ER

informations de routage

routing information

=T o T

Informations détaillées sur un module

Module's Detailed Information/Module's Detailed Information

L=y NEEAG

informations supplémentaires sur un type de base

additional information for base type

NR— R & A T IBNNEH

informations sur I'utilisateur en cours de session

login user information

77 A v a—HhE

informations sur la connexion

connection information

ax7 va NER

informations sur la version

version information

R A

informations sur le matériel

hardware information

N= T =T

informations sur le module de destination de mot de passe distant

remote password target module information

JE— R SR — xR =y MER

informations sur le systéme de travail

work device system information

T — 7 F N AL AT LG

informations sur les erreurs error information =7 —{E#H
informations sur les erreurs communes common error information = J —H@EiEw
informations sur les erreurs individuelles individual error information = 7 —{E B

informations sur les index

index information

ATy 7 NG

informations sur les mises a niveau

version upgrade information

N—=Da Ty T TEN

informations sur un mini-interrupteur DIP

DIP switch information

T Ay T ALy TR

informations sur un module

device information

TNA ANE

informations sur un module module information o=y MEH

informations sur un package logiciel software package information VTN =T Ny — U
informations sur une mémoire tampon buffer memory details Ny 77 AE Y R
inhibition de I'écriture des parameétres Parameter writing inhibit INT A= B EABEEL
initialisation Initializing A= T4 X
initialisation initialization g

inscription d’un utilisateur user registration — PR R

inscription de la surveillance monitor registration T =BGk
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inscription des données de supervision

monitor data registration

=T — H R

inscription/annulation du verrouillage d'un fichier

file lock registration/cancel

T ANy 7 Rk RER

insérer insert ECUN

insérer un programme insert program BAHRT v 7T A
insérer une commande insert command FHHABFR S
inspecteur inspector =
inspection compléte whole inspection EHRA
inspection conjointe joint inspection N WVRAE
inspection d’échantillonnage sampling inspection A&
inspection de livraison shipping inspection HH T A AT
inspection de mouillabilité wettability inspection SRR AT
inspection de réception receiving inspection B At
inspection de sécurité safety inspection LR
inspection des marchandises réelles actual goods inspection Bl A
inspection des matiéres entrantes inspection of in-coming materials % A%
inspection des soudures solder inspection LA TR A
inspection périodique periodic inspection TE M AR
inspection visuelle visual inspection ERiTR s
installation installation AT
installation installation Bais
installation installation Heft i
installer install A A =)L
instruction statement AT —hFA b

instruction d’actualisation

refresh instruction

V7 Ly ama

instruction d’actualisation d’une liaison

link refresh instruction

Vs YTy i

instruction d’actualisation groupée de al mémoire tampon

buffer memory batch refresh instruction

Ny Z7AEY —FEY) 7Ly ¥ afmsh

Bl

instruction d’appel d’un sous-programme

subroutine program call instruction

BT N—F T a5 Aa— a5

instruction d'écriture de la valeur limite supérieure/inférieure d'un compteur en anneau (ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction ICRNGWR1(P))

V7w ETREZEALG5ICRNGWRL(P))

instruction d'écriture de valeur préréglée (ICPREWR1(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

7Vt v MEEAZGHHICPREWRL(P))

instruction d’enregistrement des données

data logging set instruction

T—AuXr sty Mad
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instruction d’entrée de tableau

Matrix input instruction

~ MU 7 AASs

instruction d'impression de code ASCII

print ASCII code instruction

TAF—a— 7Y

instruction d’inscription de I'exécution lente d'un programme

program low-speed execution registration instruction

Ve T
7'a 7T MEEREIT R GRS

instruction d’opération arithmétique BCD

BCD arithmetic operation instruction

BCDH M E R M4

instruction d'accés a la mémoire tampon

buffer memory access instruction

instruction de branchement d’un pointeur

pointer branch instruction

WA > 2 Gy 4y

instruction de branchement d’un programme

program branch instruction

A=A N ey

instruction de commande principale

master control instruction

v AH 3 ha—)Lasy

instruction de commentaire

comment statement

AAMAT—=hHRA DB

instruction de communication par socket

socket communication function instruction

Yy MEfERERE S

instruction de communication par socket

socket communication instruction

Yy MigfE e

instruction de commutation des blocs

block switching instruction

a7z M

instruction de contr6le d’'un programme

program control instruction

7'v 77 N

instruction de contrdle de I'état d’exécution d'un programme | program execution status check instruction '7° = 7 ? N ?@?”%,u‘é\% T 7 éﬁ%
instruction de contréle des données  data control instruction 7 — & il
instruction de décalage shift instruction U7 M

instruction de démarrage de tableau (IPPSTRT1(P))

Table start instruction IPPSTRT1(P))

T — 7 VGBS IPPSTRT1(P))

instruction de diagnostic de défaut et de débogage

debug and failure diagnostic instruction

TN 7 SR

instruction de lecture de compteur a mémoire (ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

7 v FHh v Mag Ui ICLTHRD1(P))

instruction de lecture de valeur d'impulsion mesurée (ICPLSRD1(P)) | Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P)) | X)L Z I EfEFe H LD 4 (ICPLSRD1(P))
instruction de liaison des données data link instruction T2V 7 A
instruction de message utilisateur User message instruction =Ry =M

instruction de modulation de largeur d'impulsion

Pulse width modulation instruction

instruction de module de liaison de données

data link module instruction

instruction de régulation des processus

Process control instruction

7 v AflE S

instruction de rotation

rotation instruction

O—J7—3 g VA

instruction de sortie des impulsions

Pulse output instruction

2OV A Ay

instruction de traitement de données data operation instruction T — X B Em A
instruction de traitement de tableau  table operation instruction T — 7 VR EMAS
instruction de traitement des données data processing instruction T — X AL A
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instruction de traitement direct

direct processing instruction

A A LT ML S

instruction de traitement par bit

bit processing instruction

vy hALELS S

instruction de transfert de données

data transfer instruction

T ?%ﬁﬁ nn'rJ

instruction dédiée d’'un bus haut débit multi-UC

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

~ /LT CPURI & 2 A % it B FH iy

instruction dédiée d’'un module spécialisé

intelligent function module dedicated instruction

:1> d>

ATV Y=y MR = RS

instruction dédiée d’'un systeme multi-UC

multiple CPU system dedicated instruction

~/LFCPUY 2T LAEE M4

instruction dédiée d’'une liaison

link dedicated instruction

U BRmS

instruction dédiée de transmission haut débit multi-UC

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

~ /L F CPUM md@ (5 5o

instruction dédiée de transmission multi-uC

multiple CPU transmission dedicated instruction

~ LV FCPUMEAEHH o

instruction séquentielle

sequence instruction

/“‘/7/Xnn-|:w

instruction ASCII ASCII instruction T A X —
instruction | I statement IAT—FA b
instructions d’utilisation operation instructions ((=ise e
instrument de mesure metering instrument EET
instrumentation instrumentation GBS

intégré built-in P ik

intelligent Intelligent A7
intensité intensity B

intensité admissible d’'un fusible fuse rating b o — XER
intensité nominale rated current TE & TR
interaction inattendue sneak path =] V) A F
interface interface A H—=Txz—A

interface Centronics

Centronics interface

kR = AL U HF T 2— R

interface coté automate programmable

PLC side I/F

= Y RIF

interface coté PC

PC side I/'F

XY a AMUF

interface d’E/S en logique négative

sink I/0 interface

VNN A BT 2— R

interface d’E/S en logique positive

source I/0 interface

I—=AANHIIA VHF T = — A

interface de thermistance de moteur

motor thermistor interface

T Y —=IRFA I =T =R

interface homme/machine, pupitre opérateur

man-machine interface

vrwAUE T 2 — A

interface optique

optical interface

YA BT 2 — A
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interface paralléle

parallel interface

WRITVUINAHE T 2—A

interface série

serial interface

SIYTNNA AT 2 — A

interférence, parasite

interference

AT

interférométre laser

laser interferometer

L— P —F it

internet internet A B —=F b
interpolateur interpolator AUERL—F
interpolation circulaire circular interpolation 0
interpolation hélicoidale Helical interpolation ~ U T VAT
interrogation polling W=V
interrupteur a fils lead switch V=FAAL vF
interrupteur a touche tactile touch switch By FAA v F
interrupteur d'arrét d'urgence emergency stop BRadE Ik
interrupteur d'arrét d'urgence emergency stop s Ik

interrupteur de cellule photoélectrique

photoelectric tube switch

HEEAAL v T

interrupteur de changement de numéro de poste

change station No. switch

R A AA v TF

interrupteur de codage a clé

key code switch

F—I— RAL v F

interrupteur de commutation de bus

bus switching switch

IN2ZGHEZ AA > F

interrupteur de configuration d’entrée analogique

analog input setting switch

T u T ANNEREAA T

interrupteur de configuration d’entrée marche/arrét

start-up input setting switch

EBANREAL v F

interrupteur de configuration de la résistance de terminaison

terminating resistor setting switch

IR E A A >~ F

interrupteur de configuration de sortie analogique

analog output setting switch

T u T HOREAA v T

interrupteur de configuration du numéro de canal

channel number setting switch

F ¥ RNV NOREAA v F

interrupteur de configuration du numéro de poste

station No. setting switch

RBEBREAA v T

interrupteur de configuration marche/arrét

start-up setting switch

B EAA v F

interrupteur de protection

protect switch

Tur s AL vF

interrupteur de protection avec sécurité

guard switch with an interlock

1y 7R R AL v F

interrupteur de protection contre I'écriture

write protect switch

FANTUT I RAL T

interrupteur de protection d’'un systéme

system protect switch

VAT LT TV hAL T

interrupteur de sélection de la résistance de terminaison

terminating resistor selection switch

FIHRPTRIRA 1~ F

interrupteur de sélection de logique négative/positive

sink/source selection switch

vy e =AY AA v T
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interrupteur de sélection de mode

mode selection switch

E— NOIA A > F

interrupteur de sélection des canaux

channel selection switch

F v U RIVEIRAA v F

interrupteur de simulation

simulation switch

vIial—yal AL vF

interrupteur de type chien de garde

deadman switch

Ty R AL v F

interrupteur manuel manual switch FEAA v F
interrupteur marche/arrét start-up switch EEN)A A v F
interrupteur optoélectronique optoelectronic switch HEAA v TF
interrupteur principal main switch FAA v F

interrupteur TEST TEST switch TARAAL T
interruption interrupt o
interruption interrupt A -

interruption intelligente

intelligent interrupt

AT Y Ty NEIY AT

interruption synchrone des transmissions cycliques

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v ZAREFEBIELA 2

interruption synchrone multi-UcC

multiple CPU synchronous interrupt

~ L FCPUIH] [5) HAE]IA F

intervalle de piéce workpiece interval U — 7 k&
inversion de bit change bit inversion By MR E
investissement matériel equipment investment A E

invite prompt A=A
isolement isolation TAL—T gy
isolement insulation Hoix

isolement d’un relais relay insulation U L —iix

isolement par optocoupleur

photocoupler isolation

T * N h 7T MR

isolement par transformateur

transformer isolation

kS o A M

itinéraire réseau

network route

* v U — 7 BE R

jack jack Ty v¥

jauge de contrainte, extensométre  strain gauge TBT—Y

jeton token r—2o v

jeu gap ENE|

jeu backlash Ny Tyva
jeu de circuits microprogrammeés chip set Fv 7y b
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jeu entre dents des engrenages gear backlash XT NI Tya
joint gasket AT b
joint de racleur wiper seal A N—=T—)b

jumelage ouvert

pairing open

TV T AT

kg kg E =B AN
km km F* o
lampe a incandescence incandescent lamp HEVT T

lampe halogéne

halogen lamp

~Nalro S

lampe, voyant

lamp

S

langage d’automate programmable

programmable controller language

Y=l Y E

langage de programmation

programming language

PAEE A AN A=t

langage de programmation

programming language

A= AN F

langage de support mécanique

mechanical support language

ANYR— N Eik

langage en texte structuré

structured text language

ANT I Fv— KT FA LS

langage logique symbolique

logic symbolic language

Yy 7R v JEE

langage mnémonique

mnemonic language

=——k=v 75k

langage symbolique des relais

relay symbol language

R Y

languette de fixation mounting tab U A
languette, butée stopper A ko

large bande broad band A=l AV
largeur width e

largeur d’hystérésis

hysteresis width

EAT U AN

largeur d’impulsion pulse width VN
largeur d’une broche pin width =g 5]

largeur de caractere character width SCF R

largeur de carte board width H b

largeur de I'échelle scaling width A=V T g
largeur de ligne line width R

largeur du bruit noise width J A X

laser laser L—HF—
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laser & semi-conducteur semiconductor laser FEAR L —
lecteur de carte card reader =K U=
lecture read out e L
lecture aléatoire random read A N A

lecture d'informations sur un répertoire/fichier

directory/file information read

TALT R - T AU EHRBH L

lecture d’un module

module read

== bt

lecture dans I'automate programmable

Read from PLC

PC#t

lecture de la table d’'informations d’un fichier

file information table read

T A NMER—EHIH L

lecture du nom de modeéle d'un module

module model name read

=y MA@

lecture/écriture des données d’un fichier

file data read/write

77 A VREBH L

lentille d’objectif objective lens xtpr o X

lentille réceptrice receiver lens ZH LR

levier de montage d’'un module module mounting lever =y MEFH L AN—
liaison bond A

liaison multipoint

multidrop link

< )LF Rawy Y7

liaison sécurisée par fusible

fail-safe fusible link

TNV —T Ta2a—TN YT

libérer tout release all BE/N S

libérer un trou release hole U ==K
licence license TAESR

lien, liaison link V7

lier un module direct link direct device Vo2 XA VT RTNAR
lieu Locus HLR

ligne line Ep

ligne commune common line aE R

ligne d’analyse scan line e

ligne de guidage guide line HA RTA
ligne de montage assembly line FHNET A
ligne de production production line HEETA
ligne de signaux analogiques analog signal line T a TR S
ligne épaisse thick line PN
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ligne idéale ideal line PRARELRR
ligne pointillée dashed line TR
ligne téléphonique du réseau public | general public line — RSB
lignes droites straight lines =R

limite analogique du couple

analog torque limit

7w 7 v iR

limite de course

stroke limit

Abr—s) Ik

limite de course logicielle

software stroke limit

V7 =T A —27 Uy b

limite de course logicielle (limite inférieure)

software stroke limit (lower limit)

V7 =27 A hue—2Y Iy MNFRE

)

limite de course logicielle (limite supérieure)

software stroke limit (upper limit)

J

V7 T Ar—21) 3y b ERE

limite de probabilité limit of probability Tl =R RS

limite de temps time limit A5 Uy b

limite inférieure lower limit/bottom limit TR

limite inférieure d’alarme de processus Process alarm lower lower limit Iuv AT 7 —LF TR
limite inférieure d’alarme de processus Process alarm lower upper limit Iukv AT 7 —LF LR

limite inférieure d’échelle

SCALING LOWER LIMIT

A=Y TR

limite inférieure de course

lower stroke limit

TFIRARE—2 Y3y k

limite inférieure/supérieure d'alarme de processus

Process alarm upper lower limit

Tav A7 7 —AETFR

limite logicielle -

Software limit -

AN ES SN

limite matérielle de course

hardware stroke limit

N—FRyz7AXAbta—27Y3Ivhk

limite supérieure d’alarme de processus Process alarm upper upper limit Iakv A7 7 —5kER
limite supérieure d'échelle SCALING UPPER LIMIT 2=V 7 LR
linéariser linearize V=774 X

linéarité linearity [ER 7S

linéarité du couple torque linearity kv 7 R

lire I'état d'utilisation de la mémoire  memory usage status read AE U AEARBFOH L
lire les données de suivi dans I'automate programmable | Read trace data from PLC rL—2AF—ZPC3iH
liste list —i

liste list it ] —5

liste d’auto-diagnostics self-diagnostic list HCO2k—&

liste d’informations sur les produits  product information list fIE#R—
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liste d’instructions instruction list e —H
liste de blocs block list Tuy 7Y AR
liste de contrdles ponctuels list of spot checks Fxzv 7 —h

liste de modules fonctionnels (FB)

function block (FB) list

Ty riar7nay 7 (FB)—&

liste de programmes

list program

IS Nl = B/ AN

liste de stock sortant

outgoing stock list

Hi AR 2

liste de supervision d’'un programme

program monitor list

Inr T A HE=S

liste de supervision d’'un programme d’interruption

interrupt program monitor list

AR T v 7T h—fE=4

liste déroulante

pull-down list

TNE Y AR

liste des codes d’alarme

alarm code list

77 —bha— K-

liste des codes d’'erreur

error code list

I —a— K N—%&

liste des données d’un projet

project data list

PASRZE A A e

liste des erreurs

error list

T 7 —JEE -5

liste des fichiers script

script file list

2707 h—&

liste des fonctions function list FEHE— &
liste des modes list mode JARE—FR

liste des modules

device list

TNA A

liste des opérandes utilisés

list of used devices

TN AER Y A B

Liste des paramétres des modules spécialisés Intelligent Function Module Parameter List 1 7V ¥ =¥ Mgz =y 3T A —¥ —&
liste des processus list of processes TIEZ
liste des signaux d'entrées/sorties list of I/O signals AHNEZ—E

liste des types de chassis

frame type list

TL—AbH AT —E

liste du contenu d’un projet

project contents list

Iunv=7 MR HE

liste en mémoire tampon

buffer memory list

Ny 77 AE) —E

listez des voies de connexion

connection path list

BRI —

lit la fréquence d'entretien d’'un module

reads module service interval

2= M —E A EREHH

lithium lithium VF oL
livraison delivery A
livraison / charge delivery/load HJHE
livrer &, remettre & deliver to FlE L
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local local o —f v

localisation localization Bith{t

localiser, repérer pinpoint EURA B

logarithme naturel natural logarithm H 2R

logiciel software V7 =T

logiciel de configuration du variateur

inverter setup software

A=Yy NT I T T T

logiciel de simulation

simulation software

Vial—yarY 7 =T

logique

logic

oYy

logique céablée

hard-wired logic

N=RTL Y= RaYy s

logique négative

negative logic

T4 Ty

logique négative negative logic A i B
logique négative/positive sink/source type I —=A
logique positive source V= A
logique positive source type J—=REA T
logique positive positive logic 1Efm

logo logotype 0av—7
long bras élevé high long arm AT T — A
longévité, durée de vie d’'une batterie battery life N7 Y Ffn
longueur length R

longueur Length VT A
longueur constante Fixed length fiE] i =
longueur d’approche approach length BiER
longueur d’onde wavelength K&

longueur d’un code code length a— N
longueur d'un segment segment length v AR
longueur d’'une feuille Sheet length =R
longueur des données data length T—H R
longueur variable Variable length AR

lors de la réinitialisation at reset Uty b
lot lot =
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lubrification a I'huile oil lubrication bHR(ER S

m m A— kv

machine a coudre sewing machine RV

machine a souder seam machine —

machine hote host machine ™A N

machines machinery N Tk

machines machinery PeAAE

magasinage warehousing PN

magnétique magnetic e

maintenance maintenance SR

maintenance maintenance AUTF A

maintenir la sortie hold output RS R—v K D)

maintien automatique self-holding ERRRESSE

maintien de créte peak hold v— 7K=L K

maitre master BlR

maitre/esclave Master-slave VAL —AL—T

mandrin, broche spindle EEUi

maniéres manners LA

manipulation handling o

manocontact pressure switch JESAA »F

manocontact pressure switch Ty — AL vF

manométre pressure gauge 15

manometre gauge pressure =Tt

manometre gauge pressure =S

manque de soudure insufficient solder IZATEAR R

mantisse mantissa B HGE

manuel manual ~=a 7l

manuel d’achat

purchase manual

EE~=a2 7/

manuel d’utilisation

manual for operation

TEETFIEE

manuel d’utilisation

user's manual

a—HY—Xv=a2T )
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manuel de conception

design manual

Ket~==27 v

manuel de référence

reference manual

V757 L2 A~v==2T )L

manuel d'utilisation

instruction manual

EI R

manuel d'utilisation

operating manual

AR —F 4 T =a T

Manuel d'utilisation ouvert Open User's Manual ~=a2 7 V&R
marchandises dangereuses dangerous goods R
marchandises réelles actual goods Hihh
marchandises semi-finies semi-manufactured goods HE5ER

marge margin ~—T

marge d’erreur margin of error AR

marge de bruit

noise margin

A R=w—y

marquage, repérage de palette

palette marking

by MR

marque de registre register mark LYw—7
marque de symbole symbol mark VRN —T
marquer un tube mark tube ~—JFa—7
marteau hammer INS T

masque de sous-réseau

subnet mask

VAT S N

masse

mass

s
H

massette en caoutchouc

rubber hammer

=N
j=:A
TN —

matériel collecteur de transfert en série

manifold serial transfer equipment

v =iR—/V RV T VR E

matériel de sécurité

safety inventory

E7ae e

matiére material ME

matiére material B

matiére plastique renforcée reinforced plastics i (A S A
matiére visqueuse viscous material REMEAR

matiéres brutes raw material vy

matrice die 2 A

matrice active active matrix TITA4T2 M) v TR
mécanisme asservi, contréleur asservi servo-mechanism, servo-controller | — Rk

mécanisme de protection des doigts

finger protection mechanism

T4 H—TaT 7 MR
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mécanisme de sécurité safety mechanism N
médian median AT 4TV
megohmmeétre megger AT —
membrane en silicone silicon diaphragm type YVargA4x 77 ALK
mémoire memory AEY
mémoire a condensateur capacitor backup AT Ry I T S
mémoire cache cache memory FyrvaAEY
mémoire cache d’un programme program cache memory Tur I hF¥FxyaAE]
mémoire d’'un module device memory TNAAAEY
mémoire de secours backup memory Ny 7T v T AEY

mémoire de transmission haut débit multi-UC

multiple CPU high speed transmission memory

~ VT CPUM & HEE A€V

mémoire de variateur drive memory RIATAEY
mémoire des données data memory T—HAEY
mémoire des polices font memory T+ M AEY
mémoire d'exécution signal flow memory VITFATa—AEY
mémoire du programme program memory Tu 7 hAEY
mémoire dynamique, DRAM dynamic memory, DRAM AT Iy 7 AEY
mémoire flash flash memory 7T a AT

mémoire partagée multi-UC

multiple CPU shared memory

<~ /VFCPUMHLA A E Y

mémoire ROM flash

flash ROM

77 v 2ROM

mémoire statique

static memory

ART AT A

€Y

mémoire systeme

system memory

VAT LAEY

mémoire tampon

buffer memory

Ny Ty AEY

mémoire tampon a acces aléatoire  random access buffer TUBLT IRANY T 7
mémoire tampon d’enregistrement des données |data logging buffer T—=EaX TRy Ty
mémoire tampon d’entrée de la supervision monitor input buffer E=H ANy T 7
mémoire tampon, buffer buffer Ny Ty

mémorisation des données data logging VAt A=t S

menu menu A= a—

menu contextuel

popup menu

Ry TT TR

e
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menu contextuel résumé de I'état d’inhibition

Pop-up inhibit status resumed menu

Ry T TERIRREfRIR A = 2 —

menu Contraste

Contrast menu

DU R TR A =

menu d’effacement d’opérande

device clear menu

TSRS YT A=

menu d’options

option menu

A ar Ao a—

menu de configuration

setup menu

Yy NT v A= a—

menu de configuration d’'un modules

module setting menu

=

=y FREA = 2—

menu de confirmation de réglage de I'horloge

clock setting confirmation menu

PRt EMER A = =2 —

menu de confirmation de test de mémoire tampon

buffer memory test confirmation menu

Ny 77 AEYT A MERBA=2—

menu de confirmation de test de module

device test confirmation menu

TN, AT A NERA = 22—

menu de démarrage

start menu

A — A= 2—

menu de I'historique des erreurs

error log menu

TT—JEEA =2 —

menu de la liste des erreurs

error list menu

TR EA =2 —

menu de réglage de I'horloge

clock setting menu

H?—f§+§§hi)< —

menu de réinitialisation des erreurs

error reset menu

T T —fRRA =2 —

menu de sélection d’'opérande

Device select menu

FA RFRIRA = 2 —

menu de sélection de I'affichage de commentaire sur un module

device comment display selection menu

TNA AT AL PERBIRA =2 —

menu de sélection de la réinitialisation des erreurs

error reset selection menu

T T —fRERIBIR A = = —

menu de sélection du format d’entrée de I'adresse de la mémoire tampon

buffer memory address input format selection menu

Ny 77 AEVT RLZAAAERER A =2 —

menu de spécification d’adresse de la mémoire tampon

buffer memory address specification menu

Ry TZ7AEYT RLRAEEA =2 —

menu de surveillance de la mémoire tampon

buffer memory monitor menu

Ny T7AEYE=ZF A= 2—

menu de test de module

device test menu

FNRAAFA DA =2 —

menu déroulant

drop-down menu

Faey 77Xy A =a—

menu déroulant

pull-down menu

TNE T A= o —

menu des informations sur les erreurs

error information menu

TT—ERA =2 —

menu des informations sur les erreurs communes

common error information menu

=7 —@EFHRA = 2 —

menu des informations sur les erreurs individuelles

individual error information menu

=7 —EBEFHRA =2 —

menu fonctionnel

function menu

Ty varsA=ma—

message

message

Ay—v

message utilisateur

USER MESSAGE

A—FA =V

messages d’erreur

error messages

T —Ayk—¥
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mesure gauge F—=

mesure measurement M E

mesure de dimension dimension measurement SHERE

mesure de I'excentricité eccentricity measurement fi L E

mesure des vibrations vibration measurement PRAVHE

mesure du courant ionique

ion current measurement

A A FEIRRE

mesure du pas

pitch measurement

vy FHIE

mesure du temps d’accumulation séquentiel

sequence accumulation time measurement

T v A G RIE

mesure du temps d'exécution

scan time measurement

Ax v o2 A LHE

mesure réelle actual measurement FH

mesures contre le bruit measures against noise J A XKER
mesures de sécurité safety measures EZQEth S

mesures émergentes emergent measures S

métal ferreux ferrous-metal et &8

métal moulé a la presse mold-pressed metal TV ANEE R
métal, objet métallique metal, metal object &8

méthode absolue absolute method 77V a— R
méthode d’accélération/décélération acceleration/deceleration method — JHEHE J7 2
méthode d’exécution scanning method A%k v R
méthode d'interpolation linéaire linear interpolation method [EL R A [

méthode d’ouverture open method I =7
méthode de butée stopper method A~y E IR
méthode de cablage du commun wiring method for common x5
méthode de contrdle des impulsions  pulse control method 7V AT v
méthode de contrdle hors plage control method out of range i) 7 2R T s [ A
méthode de coupe cutting method AAFE

méthode de cycle limite limit cycle method Vv bYA I 0E
méthode de génération des ions ion generation method A F AT

méthode de préparation de démarrage d'une sauvegarde

Backup start preparation completed

Ny 7Ty TRREER S T

méthode de programmation

programming method

s T Ik
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méthode de réponse au pas

step response method

ATy TN E

méthode de test en boucle, renvoyer en boucle

loop back

JL— 7 v J

méthode dernier entré - premier sorti [LIFO]

last in, first out method [LIFO method]

TASEHIE

méthode incrémentale

incremental method

A7) A HNVFR

méthode incrémentale

increment method

A7) A RHFR

méthode Manchester Manchester method v TF A HR
méthode par anneau a jeton token ring method r—2 0 7R
méthode par came cam method VNI
méthode par diode diode method A A — FFHK
méthode par résistance variable varistor method N2 & FH
mettre en court-circuit short-circuiting Rt

meule muller AF A

mg mg VT L
micrologiciel firmware Jy—LvuxT
micro-ordinateur microcomputer S =V
milliseconde millisecond UM

miniature thumbnail P LRA I
mini-interrupteur DIP DIP switch TA YT AL v F
minuterie time switch FA DAL T
minuterie logicielle soft timer VT NFA=
miroir semi-réfléchissants half mirror N—T I T—

mise a niveau upgrading N—=T a7 v/
mise en mémoire tampon buffering Ny Tz Yo r
mise sous tension (ON) energization/power ON HE

mm mm IV A—=FL
mode mode £— K

mode refresh mode V7L wirafik
mode auto auto mode A—FrE—F
mode conservation hold mode A=/ FE—F

mode courant constant avec commande bipolaire

fixed current mode with bipolar driving

A R T
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mode d’accés

access mode

T AE—FR

mode d’accés direct

direct access mode

FAVI vT 78 RATGTH

mode d’ouverture

open mode

A== K

mode de base

base mode

N—ZXF— R

mode de boucle du couple

torque loop mode

Vv V—TEF— K

mode de compensation adaptative (filtre adaptatif 11)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

TETTF 4 T Fa—=r TE8— T ETTF 4T 7405 11)

mode de démarrage a chaud

hot-start mode

Ay b A= b= R

mode de démarrage initial

initial start mode

A=V ¥ NVAS—FE—F

mode de déplacement

displacement mode

BALE— R

mode de réglage de l'origine

offset setting mode

F 7%y FEEE—NK

mode de réglage du gain

gain setting mode

TA UEREET— R

mode de régulation du couple

torque control mode

kv 7 il — R

mode débogage debug mode TNy JE— R
mode différentiation differentiation mode HHE— R
mode direct direct mode XA V7 MR

mode distant

remote mode

YE—hE—F

mode en cascade

cascade mode

AT —FRE—FK

mode en ligne

online mode

FoT A =R

mode entrée d'impulsions

pulse input mode

NIV AANTTE— R

mode fin

fine mode

EREAE—

mode indépendant

separate mode

'L —FE—F

mode manuel

manual mode

V=2 T I)VFE— R

mode mesure d’'impulsions

pulse measurement mode

SNIVABEE—F

mode micro-ordinateur

microcomputer mode

~AfarsE—FK

mode prioritaire d’un programme

program priority mode

7urg AMERE—F

mode réel

real mode

U7 LE—R

mode réglage automatique

auto tuning mode

F— b Fa—=r sk

mode réseau d'entrées/sorties décentralisées.

remote I/O network mode

VE®— K /OXy hE—F

mode réseau distant

remote network mode

JE—hRy hE—F

mode retour a I'origine

home position return mode

SRR — R
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mode sauvegarde backup mode Ny I T v 7TE—NR
mode sécurité SAFETY MODE =77 4F—F

mode simulation

simulation mode

vIal—yg E—NR

mode sortie d'impulsions

pulse output mode

SV A E— R

mode suivi synchronisé

synchronized tracking mode

FT7 R TEBE-F

mode supervision

monitoring mode

T HE— R

mode supplémentaire de réseau distant

remote network additional mode

VE—Fxy MEME—F

mode synchronisation synchronization mode AR [R5 =G
mode synchronisation synchronization mode [ 4177 X

mode TEST TEST MODE TARE—FR
modele Model eV

modele model B4

modele model PR

modeéle template T L—h
modéle de blindage shielding pattern VA NG =

modéle de masque de sous-réseau

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

VTR bwRTNE =

modele standard

standard model

AH = RET )L

modele universel

universal model

2= X—HY)LEF L

modéle universel QCPU Universal model QCPU 2 == LET LQCPU
modem modem T A

modification d’opérande device change TN AEH

modification de conception design change B&ard

modification des attributs d’'un fichier file attribute change Ty ANVEEER
modification des données de création d'un fichier  file creation data modification 7 7 A NAERCH R R

modification des index

index modification

A Ty 7 AES

modification des informations d’un fichier

file information modification

77 A NAFTHREE

modifier edit i

modifier la luminosité change brightness A R R

modifier le nombre de points des modules change number of device points TNA ARSI
modifier opérande edit device T A A
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modifier un script

edit script

22V 7 MRk

modularisation modularization EVa2—b
modulation de largeur d’impulsion pulse width modulation VN Y
module unit ERvA

module module 2=y b
module device TN A

module a transistors

transistor module

NV RAEEY 2L

module analogique

analog module

Trusa=y h

module asservi servo module P—Rz=v h
module chassis de base main base module FEAN—Za=y |
module complémentaire add-on 7 KA

module controlé controlled module o=y

module convertisseur

converter module

QU N—= A ET 2—)b

module d’accés aux données

data access module

T—=AT A=y b

module d’affichage

display device

FT AR VAT NA A

module d’affichage numérique

digital display device

TV NKIR

module d'affichage numérique BCD

BCD digital display device

BCDF ¢ ¥ & L3R es

module d'alimentation de détection de la durée de vie

Life detection power supply module

FenER~L = b

module d’'apprentissage

teaching module

TA—F 2=y b

module d’entrée 24 Vcc avec fonctions de diagnostic

24VDC input module with diagnostic functions

ZWrigseft EDC24VA )= v |

module d’entrée d’analyse dynamique

dynamic scan input module

HAFI v I AFy  AS]2=v b

module d’entrée d’'impulsions

pulse input module

ISV AANT] = b

module d’entrée de température

temperature input module

HEA2=>y

module d’entrée dynamique

dynamic input module

HATI v I AN2=v K

module d’entrée vidéo

video input module

EF AT L=

module d’entrée vidéo/RVB

video/RGB input module

E7 A/RGBATI 2= I

module d’entrées rapides

high-speed input module

ERAI L= |k

module d’erreur

error completion device

TG ST A A

module d’extension de caméra

camera extension module

B AT L= b

module d’indexation

indexing device

AT v 7 AMERT NA A
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module d’interface

interface module

AP Tz—Ra=y bk

module d’interface AS-I

AS-I interface module

AS- I/ A —TT 2 f A= K

module d’interface B/NET

B/NET interface module

BINETA >4 7 =—A=2=y K

module d’interface de carte mémoire

memory card interface module

AEYH— KAV BT z—RAL= |

module d'interface de pagination

paging interface module

R BT 2— A= k

module d’interface modem

modem interface module

EFLALH T 2— A=y |k

module d'affichage externe

external display module

I FE R = K

module d'alimentation type épuré

slim type power supply module

2 WH A TERL= b

module de borne d’un relais

relay terminal module

Jb—4—=3J ==y }h

module de cache

blank cover module

TGy Ay k

module de capture d’'impulsions

pulse catch module

IVVAX Yy F L=k

module de commande asservi

servo drive module

P—R RIS T2z k

module de commande d’un systéme

system control module

VAT AEHa = B

module de commande de moteur CA

AC motor drive module

ACE—X I 7=y |

module de communication

communication module

fHwL = k

module de communication avec le bus

bus communication module

NAWFEL= b

module de communication série

serial communication module

YU Nasa=—vgra=y k

module de communication série

serial communication module

U T NEFEL=v b

module de commutation de bus

bus switching module

N2z 2= b

module de comptage counter module A=y bk
module de comptage rapide high speed counting module MU F =y |k
module de configuration d’un systéme system configuration device AT MR R

module de connexion de périphérique

Peripheral connection module

JELORE i = » b

module de contrdle de disque dur

hard disk drive module

N=RTFT 4RI RFAT 2=y |

module de conversion analogique/numérique

analog-digital converter module

TruarlF 4 O NVERa = k

module de conversion connecteur/bloc de jonction

connector/terminal block converter module

SRy T AL R =y N

module de conversion de bloc de jonction

terminal block converter module

vt B A = v b

module de conversion numérique/analogique

digital-analog converter module

FTATHENLTIa S E i =

module de diagnostic des pannes externes

external failure diagnostics module

S HEL I = |

module de freinage

brake module

Tl—Fa=y |
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module de fusible grillé

fuse blown module

ta—AWr=> k

module de liaison

link module

Vv 7a=yh

module de liaison a 'ordinateur

computer link module

RHEBEY /2=y b

module de liaison de données

data link module

F—sYrya=yk

module de liaison de données de poste local

local station data link module

a—h/VFgHT =% /2=y |k

module de liaison haut débit

high-speed link module

) 7=y k

module de liaison multipoint

multidrop link module

~NF Ry Y=y hk

module de mesure de la fréquence d’entretien

service interval measurement module

Y= RMMERE~L= > b

module de paramétrage

parameter module

NG A—H 2=y |

module de paramétrage avec batterie

parameter module with battery pack

Ny T YRy JfENRTA=Fa=y b

module de pointage

pointing device

RA T A TTINA R

module de poste spécialisé

intelligent device module

LTV Vxy hFAL A=y |

module de programmation

programming module

InrI7Ivssa=y b

module de régénération

regeneration module

mA2 = b

Module de régulation de la température

temperature control module

RERTG = b

module de simulation

simulation module

VIal—¥vara=vh

module de sortie acoustique

sound output module

HEH 2=y b

module de sortie des contacts

contact output module

BLiHiiz==v b

module de sortie relais

relay output module

L=tz b

module de sortie transistor

transistor output module

TR ZH A=y b

module de sortie transistor avec fonctions de diagnostic

transistor output module with diagnostics function

TR E F T R =y b

module de sortie triac

triac output module

FIAT 7 a=y b

module de sorties analogiques

analog output module

TrusHha=y b

module de sorties dynamiques

dynamic output module

HATFTI v I H 2=y k

module de sorties en logique négative

sink type output module

o EAA T a=y b

module de temporisation analogique

analog timer module

TFas s vy b

module de traitement des interruptions

interrupt module

FAHT= b

module de verrouillage de sécurité

interlock device

S sy s F AL A

module de vision

vision sensor module

EYarkrda=y k

module d'E/S

I/0 module

At => b
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module d'E/S analogiques

analog I/0O module

TruZ Ath)a= b

module d'E/S d'analyse dynamique

dynamic scan I/0O module

AT Iy AFx A=y b

module d'E/S décentralisées

remote I/0 module

JE— h/O2L=> b

module décentralisé

remote module

VE—haz=v |

module déclencheur trigger device NUTTINA A
module d'entrée input module ANJj=> k
module d'entrée CA AC input module ACAJj=v |

module d'entrées analogiques

analog input module

TruJANa=y b

module d'entrées/sorties CC-Link décentralisées avec fonctions de diagnostic

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

BWHERER % CC-Link ) £— ROz = |

module d'entrées/sorties combinées

I/0 combined module

AHARA =

module d'interface terminal

terminal interface module

— XA T z—A2=y b

module direct

direct device

HA VY TR R

module double mot

double-word device

ETNT— RT3, A

module externe external device ANy
module externe external device AAGHE T2

module fictif

dummy device

¥ I—F 5 A

module fictif

dummy module

HI—a=vyh

module fonctionnel

function device

Ty varT N, A

module fonctionnel

function block

Ty varyyIayy

module fonctionnel de sécurité

safety function block

TRTyosIaryyayy

module global

global device

7a— )L F NS R

module local

local module

a—f)a=yh

module maitre

master module

T AH = K

module maitre AS-i

AS-1 master module

AS-iv AZ 2= |

module maitre de sécurité

standby master module

ik~ A2 2=y k

module maitre standard CC-Link

standard CC-Link master module

—¥CC-Linkv A X —=2 = |k

module maitre/local

master/local module

v A a—H = K

module Motion

Motion module

F—Tgra=vh

module multiplexeur

multiplexer module

~IWVFTIL T Y

module non commandé

non-controlled module

B = b
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module optique de liaison de données

optical data link module

$F—H VA= b

module prét Module READY == FREADY
module principal main module AR = |k
module relais relay module ik =k

module relais de sécurité

safety relay module

LaY b—a=y h

module réseau

network module

Fv hU—7a2=yk

module serveur de collecte des données

data collection server module

F— S — 2= |

module Simple Motion

Simple Motion Module

Vo E—Vgra=y

module spécialisé

intelligent function module device

LT Y Vry ML=y R TS X

module spécialisé

intelligent function module

ATV MERBL=y b

module spécialisé

intelligent module

foF YV b=y |

module spécialisé

function module

RE~=v b

module spécialisé de communication

intelligent communication module

A7V Vv bhala=r—vara=y

module standard d'E/S décentralisées

standard remote I/0 module

—% Y T— Fl/Oz=v b

module terminal

teminal module

H—IF )=y k

module UC d’automate programmable

programmable controller CPU module

=¥ CPUz= v |k

module UC virtuel

virtual CPU module

RECPUL= v I

module variateur

inverter module

AU NR—HE 2—)L

module variateur

drive module

KA F2=y k

module variateur prét

drive module ready

RSATa=y FLT g

module variateur prét OFF

drive module ready OFF

KA 72=y hLF {OFF

modulo

modulus

EF 2T A

moment d’inertie

moment of inertia

MEPEE— A 2k

moment d'inertie de la charge sur I'arbre moteur

load inertia moment to motor shaft

E— IR AAEEE— A b

moniteur de temps d'exécution

scan time monitor

AFxx B LET=H

moniteur systeme

system monitor

VAT AE=H

monochrome monochrome '/ 71
montage dans l'ordre assembly to the order SRS T
montage de puce chip mounting I Tk
montage et test assembly and testing process % TF2
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montage incorrect improper assembly AR A AT L

montage par simple pression one-touch mounting Ty FEATT

montage sur tableau panel mounting ANOVERD AT

montage vertical vertical mounting HE L &

mot word U—FK

mot de données data word FT—HTJ—FK

mot de passe d'un fichier

file password

T2 ANINAT— R

mot de passe d'un fichier 32

file password 32

77 A I)LINA T — K32

mot de passe distant

remote password

JUEe— AT — R

mot de passe password I RIEE

mot de passe password INAT— R

mot-clé keyword F—TU—F

moteur motor T—4

moteur a cage d’écureuil squirrel-cage motor MNITIE—H

moteur a commande directe direct drive motor A VI NRIATE—H
moteur a impulsions pulse motor IV AT—H

moteur & induction & cage d’écureuil  squirrel-cage induction motor N IR E R Eh
moteur a induction a cage d'écureuil | squirrel-cage induction motor NI EE— 4
moteur avec condensateur de démarrage capacitor operation type motor a7 oY EEREE— X
moteur avec frein motor with brake 7 L—FftE—%

moteur IPM haut rendement

premium high-efficiency IPM motor

TV T AEERIPME —#

moteur linéaire

linear motor

V=7 ®—X4

moteur linéaire a impulsions

linear pulse motor

V=T )L RAE—H

moteur linéaire a induction

linear inductive motor

V=T HEe—H

moteur linéaire a vibrations

linear vibration motor

V=T iREE—#

moteur linéaire CC

linear DC motor

V=7 HE—H

moteur monophasé

single - phase motor

HAHE—X

moteur pas a pas

stepping motor

AT o TEe—H

moteur pas a pas répondant

responding stepping motor

VAR AT v TE—X

moteur plat

flat motor

77 v MEE—H
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moteur synchrone linéaire linear synchronous motor V=7 FR#E—#

moteur triphasé three-phase motor 3FHE—%

moteur triphasé three-phase motor —HHE—Z

motif de gravure embossment pattern T IR AR

moto-réducteur geared motor Fr—RFE—%

moule mold EF—/L K

moule métallique metallic mold &

mouvement, déplacement motion tT—va v

moyenne pondérée weighting average HAOfT & L

MPU, microprocesseur MPU, microprocessor ~ A 7uratyt

multifonctions multi-function EZ) 1=

multiplication par 4 multiplication by 4 4R

multipoint (esclave)

multi-drop (slave)

<NV F Ra vy (RAL—7)

multitaches

multi-tasks

~IVFE R

n°® d'E/S de démarrage d’un module

module start I/O No.

.= MSEEAI/O No.

nanometre nanometer FJ A=k
nanotechnologie nanotechnology FIoTI IR Y—
nature adhésive adhesive nature R M
navigateur browser 77U
négatif commun negative common ~A S ARAaT
négociation du prix price negotiation Al 7 17

néon neon RA
nettoyage chimique chemical cleaning ==k mEs
nitruration nitriding z=1k

niveau level K

niveau level L~

niveau d’administration management level EELKHE
niveau d’eau water level IKAE

niveau de fonctionnement operating level i L~r

niveau de fonctionnement pour limitation d'intensité

stall prevention operation level

A k= LBh B E L ~L
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niveau de pour limitation d'intensité | stall prevention A b= Bk
niveau de pression acoustique sound pressure level BHELL

niveau fiduciaire

fiduciary level

ZE L~

niveau ordinateur

computer level

a b a—F L)L

nceud node J—=F

nom d’ouverture de session log-in name 0 J7A %
nom d’un dossier Folder name T FIVE L
nom d’un fichier file name 77 A IV
nom d’un module module name L=y MEA

nom d’un module fonctionnel

function block name

Ty varrIay 4

nom d’un outil tool name Y — V4

nom d’un paramétre Parameter name INT A —Z LR
nom d’un projet / projet project name/project PA=RZE S/
nom d’un protocole Protocol name 7'a ka4

nom d’un répertoire directory name T4V N4
nom d'utilisateur user name a—H4

nom de champ pointé dot field name Ry b7 44—V’
nom de I'enregistrement des données data logging name T—ARX T4
nom de I'néte host name RA N4

nom de variateur drive name N7 A 74

nom d'opérande device name TN 24

nombre count RV

nombre aléatoire random number BLEK

nombre constant de données Fixed number of data T — 2 HEE
nombre d’échantillonnages sampling count value TV Ty ME
nombre d’emplacements number of slots 2\ bRk
nombre d’emplacements de base number of base slots N—2 21y MK
nombre d’entrées/sorties I/0 number /0% =

nombre d'impulsions pulse count VIS 4

nombre d’'impulsions par tour (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1E#ESH 72 © DL 25 (AP)
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nombre de bits arrét stop bit length Ay TEY bR

nombre de bits de données number of data bits T—4 vy M

nombre de cartes dans un module  No. of boards in module =y MK

nombre de cartes mémoire montables number of mountable memory cards A€V 51— RIEEKEL

nombre de chiffres digit count Mk

nombre de comptages number of count VRN - §

nombre de connexions number of connections axsva

nombre de détections de voyant annunciator detection number Tl =— 2 mHE s

nombre de données Number of data T =2

nombre de groupes number of groups T N—TH

nombre de journaux enregistrés d’exécution de protocoles | Number of stored protocol execution logs 71 bk = /L 24T B FER& 145

nombre de lignes No. of lines 1T

nombre de lignes number of lines A

nombre de lignes aprés déclenchement

number of lines after trigger

N U BRATH

nombre de lignes avant déclenchement

number of lines before trigger

~ U A RiATH

nombre de lignes d’historique

Number of logging lines

o X 1T

nombre de mises a niveau

number of version upgrades

NR—g o7 v e

nombre de modules montables

number of mountable modules

2=y MEATREROR

nombre de mots de passe distants

Remote password count

U E— hX2 U — FEEEE

nombre de paramétres number of parameters INT A — B {EHK
nombre de pas number of steps ATy T
nombre de piéces a usiner workpiece count U — 78
nombre de pixels total pixels NETES

nombre de points d’accés double mot

number of double-word access points

BTN T— KT 7% A5

nombre de points d’actualisation

number of refresh points

V7 by vaif

nombre de points d’E/S occupés number of occupied I/0 points /O A R

nombre de points d’un registre fichiers number of file register points TrANLTRAE S
nombre de points de commentaires  number of comment points SEIVBNE

nombre de points de liaison number of link points U o ik

nombre de points d'entrée analogique number of analog input points T a7 AN R

87




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI

AN ELECTRIC
Changes for the Better
ISV REE e BAEE
nombre de points d'entrées/sorties ~ number of I/O points /053K
nombre de postes Station count R

nombre de protocoles inscrits

Number of registered protocols

ARG YT

nombre de réglages origine/gain

offset/gain setting count

F 7% b FAURERE

nombre de réglages origine/gain

Offset/gain setting count

F 7% ML UERERIK

nombre de réseaux

number of networks

ERNVESY/E

nombre de tentatives number of retries U N7 A%

nombre de tentatives retry execution count U 71 FEhial
nombre maximal de paramétres maximum number of settings e KR E

nombre maximal de parameétres maximum number of parameter settings | fx K/ T A — ¥ G EE 5k
nombre maximal de postes configurés maximum number of set stations & K% & /B

nombre réel real number FEH

nombre total total count h—=&nF7 2 K
nombre variable de données Variable number of data Vahmb &~ CIF

nombre, numéro number &5

non symétrique, asymétrique single end TN R

NOR logique exclusive sur un bloc  block exclusive NOR 7y 7 A E YA R B

norme de fait

de facto standard

FTr s hAFUH—R

norme de fonctionnement operation standard (b
norme provisoire temporary standard R
normes correspondantes corresponding standards KIS HRAS
normes de conformité compliance standards HERLHAS
normes de sécurité safety standards rqenhs X ied
normes provisoires tentative standards R HAS
notation des adresses address notation 7 N L AFKGRL

note technique TECHNICAL BULLETIN T =N =a— A
notification d’alarme alarm notification T T — LA
notification d'événement event notification A M EA
nouveau produit new product i i

noyau d’un stator stator core fi] 7 - kL
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noyau en ferrite ferrite core A =

noyau, ame core a7y

null null X )V

numérique numeric BT

numérique digital T4 THI

numéro d’enregistrement record number La— N

numéro d’enregistrement record number La— Ra#K

numéro d’opérande

device number

7L AT

numéro d’opération d’exécution de verrou d'état

status latch execution step number

AT —H AT FFITAT v 7 No.

numéro d’'un protocole

Protocol No.

A =0 ==

numéro d’'un réseau

network number

Xy hT—I &G

numéro d’'une connexion

connection number

ax g Ke

numéro de broche

pin number

£ No.

numéro de broche

pin number

CUER

numéro de canal

channel number

F v RN EE

numéro de chassis d'un moteur motor frame number E—FDOLES
numéro de détection de voyant number of annunciator detection Ty = — A A
numéro de modéle model number U

numéro de module device No. 7 731 ANo
numéro de paquet Packet No. Ty MRS
numéro de paramétre parameter No. /X7 A —4 No.
numéro de pas step No. A7 7 No.
numéro de pdle d’un moteur motor pole number F— & fREK
numéro de port port number N— h 5
numéro de poste station No. &

numéro de poste décentralisé remote station number VE— MaEs

numéro de réseau

network No.

v U —27No

numéro de série serial No. U 7V No
numéro de variateur drive number K< 4 7 No.
numéro de variateur drive number KIA TE&K=
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numéro du pdle pole number LiTe 40
ol numéro manuel, code manuel manual number, manual code v =2 TIVEE

objectif collimateur

collimator lens

Y A—=pL X

objectif émetteur transmitter lens gL X
objet object FIRZAVE /8
oblique (basculement) oblique (tilt) fE A}

obtenu par I'utilisateur obtained by user — W FE
obturateur de laser laser shutter L=y F—
occurrence d’avertissement warning occurrence U —= TR
octet byte XA B

offre offer F7 57—

ohm ohm F— I
ohmmeétre ohmmeter A — LGt

onde radio radio wave EER2

ondulation ripple Uy 7

ondulation de tension

ripple voltage

Vv 7IVEE

ondulation du couple

torque ripple

M2 U w7

opérande binaire

bit device

By b T R

opérande d'argument de macro

macro instruction argument device

~ 7 Bmes T A A

opérande d'opération grafcet

step relay

2Ty 7Y L—

opérande local

local device

o LTF A R

opérande sur un mot word device J— RTFNA R
opérateur operator RN
opération operation i

opération a distance remote operation U E— MEE
opération commerciale commercial operation 7 FH B

opération d’'orientation

orientation operation

Y = bR

opération dans le pas

operation in step

AT iEEL

opération de fonctionnement

status operation

AT — X AE

opération de sécurité

security operation

XU T o B
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opération réversible reversible operation IBBELR
opération sur les données data operation T — 2 HAE
optimisation optimization AL
option option FFva v

option de démarrage

boot option

T ETFa v

option de freinage régénératif Regenerative option AL a v~
optocoupleur photocoupler T4 NITT
opto-triac phototriac THx N TAT VD

ordinateur de bureau

office computer

F T4 A A a—H

ordinateur individuel personal computer Ny ar
ordinateur individuel compatible IBM-PC/AT IBM-PC/AT-compatible personal computer DOS/V/X Y =1/
ordre des données Data order Vamt |
organe organ FH
organigramme flow chart WAL
organigramme flow chart Ju—Fy—h
organigramme d'un processus pour la régulation | process flow chart for control EHETRK

organigramme de dépannage

troubleshooting flowchart

oINS a—T 4T T a—

orientation terminée

orientation completed

FIV)xTr hET

orifice

orifice

FV 74 A

orifice de connexion de la purge d’air

air purge connection port

TTN—= DU

orifice de pression pressure port JEF)R—k

origine de la balise tag source BT — A

origine mécanique mechanical origin B A

oscillation oscillation FER

OU exclusif sur un bloc block exclusive OR 7 vy 7 PR A B
outil tool TH

outil tool Y —)L

outil de coupe cutter 7 A=

outil de déclenchement

release tool

UJJ)—2Y—)L

outil de mise a niveau

upgrade tool

JU=ma—T LY —)L
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outil de programmation

programming tool

A=A N AV

outil de surveillance, outil de supervision

monitor tool

T=H Y —)

outil technique

engineering tool

T =T )T —)L

outil IDC IDC tool TR
ouvert open =T
ouverture opening F—7 Ak
ovale oval FEH
oxygéne gazeux oxygen gas P 3 71 A
package package N =

package logiciel

software package

VT NG =T Ny lr—

paire torsadée

twisted pair

YA AR BNRT

paire torsadée

twisted pair wire

YA AR AT R

paire torsadée blindée

shielded twisted pair cable

VA AT —)L R

palier bearing X7V T

palier anti-accostage anti-creep bearing 7 U —7 b5 1k dhsz
panne failure PR

panne de ventilateur fan fault 77 SR
panne externe external failure eANIT e

panne matérielle

hardware failure

SN EVE X

panne matérielle

hardware failure

N= R T =Tl

panneau panel A vi%

papier blanc feutré white mat paper Ft~ y MR
paquet packet Ny b

parafoudre surge absorber P—=TT T =
parafoudre surge absorber =TT =R
parafoudre surge-absorber = VI A
parafoudre surge killer P— %7 —
parallele parallel INT LV

parameétre parameter INT A—H

parameétre d’'actualisation d’'un réseau

network reflesh parameter

Fy NT—=2 U Ty anTA—x
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parameétre d’outil de programmation

programming tool parameter

TR IV T =)V NG A—H

parameétre d’'un module

module parameter

L=y fRNTA=H

parameétre de liaison

link parameter

VoI NTA =X

parameétre de module spécialisé

intelligent function module parameter

AT I V= ML=y FRTA—X

parameétre de routage

routing parameter

N—F 2 T INT A—H

parameétre de routage

routing parameter

=T 4 T ING R —H

parametre de servomoteur servo-parameter =R RA—=%
paramétre de transfert entre faisceaux de communication transfer parameter between data links |7 — % U > 7 gk /X T A — %
paramétre limitatif du module restrictive setting for device 7y R

parametre multi-UC

multiple CPU parameter

~/VFCPUNRT A—H

parametre réseau

network parameter

Py hT =T RT A—H

parametres d’actualisation

refresh parameters

V7w vanNTdA—F

parasite noise interference J A XFW
pare-feu firewall T AT T4 —IV
parité parity ST

partie convertisseur

converter part

= N—= R

partie d’un texte text part T XA M
partition partition IN—T 4 a s
pas step ATy

pas pitch vy F

pas a pas jog vas

pas d’'une vis a billes

ball screw pitch

A=y F

pas d’'une vis a billes

ball screw lead

A= RxIY— R

pas de montage mounting pitch uft ey F
pascal pascal INA T3 )V
passe baton baton pass N RA
patiner slip ERa;
patiner slip IREE

pause pause — R Ik
pause dwell [N
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pause a distance

remote PAUSE

U &— FPAUSE

peigne de cablage

comb-shaped wiring cover

< LIGEL#R A 23—

peinture au pistolet spray painting Rk

pendant I'exécution de la supervision during monitor execution E=FFETH
pendant la saisie during retry UhrZAH
pénétrant piercing v7 AL

percage oblique

slope pierce

20— BT A

percage par frappe

beat piercing

E—hET X

période de réponse en simulation

simulation answer period

VIal—3 g7 Y

période d'échantillonnage

sampling period

YTV A

périphérique d'actualisation d’entrée décentralisée

remote input refresh device

UE—FMANY 7Ly vaT g2

perméabilité permeability e IR S
personnel d’entretien service personnel AT I AMEEHR
perte de puissance watt loss Uy ha A
perte de transmission transmission loss LTRSS iEPS

perte de transmission transmission loss :SiePN

perte par hystérésis hysteresis loss = AR S = |
pertes par courants de Foucault eddy current loss =RV

petite valeur du compteur counter value small 10 BN
peuplement des données data FILL 7 — 4% FILL
phase coupée open phase R AH

phase inversée reversed phase LRSS

phase normale normal phase iEAH
phénomeéne de surtension surging phenomenon =T TBIG

piece d’'alimentation d’'un module

module power supply part

A=y MEJE

piece d'un connecteur

connector part

ARy ZER

piece du variateur inverter part A N =HH
piéces achetées purchased parts M E AR
piéces de rechange replacement parts AR i
piéces de rechange maintenance parts PRATEB &
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pied a coulisse vernier caliper J XA
pied, support post head RA R~y R
pignon, engrenage gear *7

pignons planétaires

differential gears

FA4T LV ILET

pile a combustible

fuel cell

pilote de moteur pas a pas

stepping motor driver

AT TE—H KT AN

pilote de point de connexion

cross-point driver

TZARLEL(TTART A 3—)

pilote logiciel driver software KAV 7 |
pince pliers ~_rTF

pince & sertir crimping tool JE& T H

pince demi-ronde needle-nose pliers FIOFR T
pixels pixels [[TES

pixels effectifs effective pixels CRILES

plage range [

plage autorisée permitted range Gy ol

plage d’accés

access range

plage d’exécution continue

continuous running range

-
e s

plage de configuration d’'un parametre

parameter setting range

INT A —HBERD

plage de sortie analogique analog output range 7 a s
plage de sortie analogique pratique  practical analog output range 7 a7 ST R
plage d'entrée analogique analog input range TIra Z ANhveY

plage des valeurs du contréleur

controller value range

2y ko — L#H

plage des valeurs du panneau panel value range % g i
plage d'opérandes device range T A A i

plage dynamique

dynamic range

AT Iv Iy

plage en position

in-position range

AR T Y a

plage inférieure du contréleur

controller range lower

oy e —)VEPH TR

plage mémoire

latch range

plage mobile

Movable range

plage spécifiée

specified range
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plage supérieure du contrbleur

controller range upper

oy hu— VEPE R

plage utilisateur user range =LY
plan d’ensemble layout drawing [RA=A

plan de montage assembly drawing FHANTIX]

plan de production production plan AR PE T
planifier schedule AV a—)b
plaque plate JEAR

plague de blindage shielding plate HEAUVER
plaque de repérage, d’'indexation locator plate nh—47 L —h
plague du numéro de série, plaque signalétique 'serial number plate ) T IVRIRIK
plaque fendue slit plate AU > b
plaque taraudée tap plate 2 TR

plaguette de silicium

silicon wafer

varygo—on

plateforme d'utilisation operation platform (=S
pneumatique pneumatic =7

poids weight HE

point de couture touch back Ay F N
point de dérivation branch point T UFRA R
point de référence reference point FEUE R

point de suivi trace point L —RARA b
point fixe fixed point TE

point mort bas bottom-dead-center AR

point mort haut top dead center/top dead point FEA

pointe spike AINA T

pointe de tension spike voltage ANA 7 B
pointeur pointer A B

pointeur d'écriture de journal d'exécution des protocoles

Protocol execution log write pointer

7'a h a)VETEREEIALRA X

pointeur d'interruption d’'un systéme

system interrupt pointer

VAT DEAZRA o F

pointeur local

local pointer

o —h)ViRA K

points de poste décentralisé

Remote station points

UE— Mamk
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points des modules device points TNA AL

polarité polarity s

polarité inversée reversed polarity A SR

police font N

pollution pollution S

polyacrylate polyarylate RYT VU L—Fh

polyamide polyamide RYT IR

pompe de charge charge pump Fr—T R

ponctualité Punctuality E R

pont de diodes diode bridge FAF—RK 7Y ¥

pont, passerelle bridge 7Yy

port port R—k

port de communication

communication port

IR R — b

port paralléle

parallel port

RF L LR — b

port série serial port U TR — B
porte de sécurité safety door LA
porteuse carrier ¥ U7
positif commun positive common TTAAE Y

position & moins d’un tour (1 unité d'impulsion)

within one-revolution position (1 pulse unit)

1EERNAZLE (1pulse BEAT)

position absolue absolute position L{ERSF VAT

position actuelle current position BUTENLE

position centrale d’exécution scanning center position A%y CHUDLE
position d’un bit bit position vy MziE
position de I'origine Home position JA,
positionnement positioning ALIE TR

positionnement absolu

absolute positioning

7TV a— MIERD

positionnement incrémental

incremental positioning

A7 U A HNANEDRD

possibilité d'utilisation usability a—HFrY Ty
possibilité d'utilisation d’un fichier file usability 7 7 A NWETTA
poste station J
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poste d’entrées/sorties décentralisées remote input/output station VE—MAHNRE
poste d’erreur incorrecte error invalid station T 7 — ML R
poste de commande control station B

poste de liaison des données défectueux

data link faulty station

F—H 7 B

poste de sécurité de modules décentralisés

safety remote device station

LRV E— T A

poste de sous-commande sub-control station 7 R

poste décentralisé remote station VE—hmH

poste décentralisé prét Remote station ready U & — I JRReady
poste d'entrées/sorties décentralisées. remote I/O station VE— F/OJR
poste esclave slave station + &

poste esclave slave station AL —7 5

poste héte host station H

poste local local station 17— VG

poste maitre master station ~ AL

poste maitre décentralisé remote master station VE— v RAAJE
poste périphérique décentralisé remote device station UE— T NA A5
poste relais relay station KR

poste spécialisé intelligent device station ATV b T A RF
potentiel potential L

pouvoir calorifique calorific value RN

pré-alarme pre-alarm TVT T — A

pré-alarme de surchauffe d'un dissipateur de chaleur

heatsink overheat pre-alarm

T4 BT ) T T — A

pré-amplificateur preamplifier TUT T

précautions pour le transport cautions regarding transportation  #RERF O E

précision precision K

précision de mesure measuring accuracy HIE R

précision en pleine échelle accuracy to full-scale T IV A VKT B R
précision synthétique synthetic precision MGG

premier bruit transitoire first transient noise T77—ANNFUTV 2 N IAR

premier écran préféré

first preferred screen

o — {8 o i
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préparation (procédures) preparation (Procedures) 12314

préparation / maintenance preparation/maintenance i

préparation de I'enregistrement des données Data logging preparation F—X% 1 X J Ut

préparation du suivi trace preparation b L— A Y

préréglé preset AR

préréglé par programme

preset by program

Tu I LNIELT VY b

présentation overview W

presse a main hand press NS RT LA
pression absolue absolute pressure Ha k£ )
pression atmosphérique atmospheric pressure K&

pression composée compound pressure ELRYE

pression d’'une membrane membrane pressure fEE

pression de résistance withstanding pressure M)

prét (READY ON) READY ON L7 1 ON
pré-traitement preprocessing AiALER
prévention de nouvelle occurrence prevention of re-occurring IR IE
prévention manuelle des parasites ~ mutual interference prevention FEA B 1R
priorité de liaison link priority NS L 3

prise plug Ty v

prise socket Yy b

prise d’un relais relay socket Vv—Y7rvy b
prise jack jack socket X w7y b
prise sans soudure solderless plug [EH A ST T
prix unitaire unit price HAh

probléme d’alimentation coté PC power supply problem status on the PC side /X =t Ll EEJF & ZE R HE
procédure procedure FIIE

procédure d'implémentation d’'une carte PC PC board implementation process | JEAk 3%

procédure d'initialisation

initialization procedure

A =% 74 AFIE

procédure d'installation

installation procedure

A A M—LFA

procédure de fabrication

manufacture procedure

s TR
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procédure de production production procedure AEPE TR

procédure dinitialisation de poste périphérique décentralisé | remote device station initialization procedure UV E&— F T A A (A =% 74 A FJE

production anticipée anticipated Production FIA A PE

production dans l'ordre production to the order ZIEAETE

production locale local production Bt A pE

produit actuel current product BT Ah

produit de substitution substitute (A=

produit défectueux defective product N

produit final final Product FERKAh

produit personnalisé customized product T AL I

produit semi-fini semi-manufactured-product - Hh o

produit standard standard product Hik oh

profil mince thin profile b xit)

profilé de montage mounting rail B fHrr—n

profilé DIN DIN rail DINL—/v

programmateur graphique de poche

hand-held graphic programmer

INST AT T T4y Ta s T

programmateur graphique de poche a écran plasma

plasma hand-held graphic programmer

TIRRNST 4T T 7 Tus I

programmation

programming

Tars T

programme

program

A=/ N

programme d’application

application program

TN =gy a s T b

programme d’'asservissement

servo program

At N = /A AN

programme de démarrage de tableau

table start program

TN E T 0 T A

programme de schéma a contacts

ladder program

TH=T 0T A

programme de sous-séquence

subsequence program

YTo—r o ATa ST A

programme de systéme meécanique

mechanical system program

A NERET 00 T T I

programme de traitement des données

data processing program

Va0 U5 7@ = B/ N

programme de type d’exécution

scan execution type program

AX XY VEITHA T T T T A

programme Grafcet de gestion de I'exécution des programmes

SFC program for program execution management

77T AETERHSFCT 1 7T A

programme par étiquettes

label program

S vra s T A

programme principal

main routine program

AA N —F o Fa T h
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programme séquentiel

sequence program

Sl VAT T N

programme séquentiel principal

main sequence program

A= ATal T A

programme utilisateur

user program

A= B A

projecteur

projector

A=RVEN/

projection de fixation d’'un module

module fixing projection

o= MEEHZEE

projet simple

Simple project

DAV 0w = BVE /8

projets project A=V S/
propriété property PA=Pavary
protection contre I'écriture write protect TA N TwT T R

protection contre les surcharges

circuit protector

=%y N FuT s s

protection d’'un systeme

system protection

VAT LT T b

protection de la mémoire

memory protection

A Farr k

protection de surchauffe d’une résistance de freinage

braking resistor overheat protection

7 L —F i hidmm R

protection électrique a réinitialisation automatique (polyswitch)

polyswitch

R AA v F

protection oculaire

eye protection

H Off#

protection thermique

thermal protector

Y—<TaTrH

protéger

protect

rar sk

protocole

protocol

a3

protocole de communication

communication protocol

WE7e han

protocole non exécuté

Protocol unexecuted

7'a b a)VRFET

proximité proximity T

proximité haute fréquence high frequency proximity mEE IR AA >~ F
puce de sélection de la mémoire memory selection chip AEVERTF v 7
puissance power EER

puissance d'alimentation électrique  power supply capacity IR I 75 2
puissance d’un transformateur transformer capacity N7 AR

puissance d’'une batterie

battery power

Ny 7 U PR

puissance de freinage braking ability 7 L—%He)
puissance nominale Rated Output TEREH T
puissances power rate N —L— |
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pulsar manuel

manual pulsar

FH# LY

QCPU hautes performances

High Performance model QCPU

INART F—=< v AET LQCPU

quitter / fin exit/end T
guota quota JI=
raccordement a la terre grounding B
raccordement a la terre partagé/commun shared grounding/joint grounding 3 HEEH
raccordement a la terre type D D-type grounding DA Fz
racleur wiper U A IR—
radian radian FT

radiateur a ailettes

needle cooler

=— R NI —TF—

radical radix FH

rainure notch IVND)

rainure de graissage oil groove T

rappel de blindage (SLD) shield terminal (SLD) v — /b R+ (SLD)
rapport report LAR— b

rapport caractéristique de courbe en S S-pattern ratio STk

rapport constant fixed ratio [ 7 bR

rapport d’ondulation

ripple ratio

rapport de charge load ratio AR
rapport de charge d’un moteur motor load ratio E—Z AfHE
rapport de charge efficace Effective load ratio TSN AT

rapport de charge en créte

peak load ratio

)
=
#

rapport de charge régénérative

regenerative load ratio

|
e
N
=
5

rapport de course Stroke ratio A br—7Lh

rapport de division dividing ratio Salsilze

rapport de transmission Gear ratio *7

rapport du moment d'inertie d’une charge load inertia moment ratio ARTEMEE— AV M
ratio, rapport ratio S

rayon de courbure bend radius NI e

réaction d’'un condensateur

capacitor feedback

=T
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réaffectation reassignment B &
réarmement manuel manual reset FEES
réception de signaux et de données  data and signal reception —Z - fE X
recevoir receive =15

recherche d’informations sur un répertoire/fichier

directory/file information search

T4V R« T A NFRY—F

recherche de fichier

file search

77 A NP —F

recommandations recommendations BEE

rectangle rectangle IY 4 7%

rectification grinding FHI

rectifieuse grinding machine AFHI

redémarrer restart A HE)

réducteur reducer RO

réessayer retry V74

réfléchissant défini definite-reflective PRAE S

réfléchissant diffus diffuse-reflective N e i

refroidissement cooling GEAl

refus de surcharge du convertisseur (électronique thermique) converter overload rejection (electronic thermal) | = L/ /\— & ]@;%'fp ﬁ [i;ﬁ‘(é';ﬁ¥‘7j‘*—’\7 }1/)
refus de surcharge du moteur (électronique thermique) | motor overload rejection (electronic thermal) & — 4 IE'J/% 7 i [iiﬁ‘ ("?E%‘H‘““’\?/I/)
refus de surcharge du variateur (électronique thermique) |inverter overload rejection (electronic thermal) | A > N — & @A W (B 19—~ /L)
regard de contrdle key window F—U4 Y

régénération regeneration ] 4=

régénération de condensateur capacitor regeneration a7 U algE

régénération excessive excessive regeneration 1t ] A2

registre register Bk

registre register LY RH

registre d'index

index register

AT T ALV RAHR

registre de données

data register

TR LV RY

registre de données, zone haut débit

data register, high-speed area

T =X LU A K SR K

registre de fonction

function register

Tyl vary b VAH

registre de liaison

link device

I AP (S
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registre de liaison

link register

VoI VLI AHA

registre de liaison local

local link device

R— W) TR A

registre décentralisé

remote register

JE— KL VRAHZ

registre fichiers

file register

T AN LT AL

registre fichiers dans la méthode de commutation des blocs

file register in the block switching method

Ty 7GR TR T AN LT AR

registre systeme (de liaison)

special register (for link)

Vo kL A%

registre systeme réseau

link special register

Vo 7Rk A K

réglage setting B IE

réglage tuning Fa—=27
réglage adjustment ks

réglage automatique auto tuning F—hrFa—=7

réglage automatique en ligne

online auto tuning

FoIA o F—NFa—=T

réglage automatique en temps réel

real time auto tuning

UTNEZALF— s Fa—=T

réglage automatique hors ligne

offline auto tuning

G774 F— NFa—=T

réglage de 'ombrage

shading adjustment

vVx—T 4 Y HIE

réglage de la durée d'accélération/décélération hors tolérances

acceleration/deceleration time setting out of range

JOB 32 P ] R A A PR 4

réglage de la fréquence

frequency setter

JREI 9 B

réglage de la fréquence de régulation de la vitesse

speed control command frequency setter

3R ) R 5 75 o R s o A

réglage de la position

position adjustment

A 1

réglage de portée/commutation

span/shift adjustment

ARy e T N

réglage de programme multi-point

Multi-Point Program Setter

L 5T 0 7T AR ES

réglage du contraste

contrast setting

v b7 A M

réglage du gain

Gain search

A Y —F

réglage du mode d’exécution

scan mode setting

2F ¥ E— NEE

réglage du retard

delay time setting

T 4 LA RERE

réglage du zéro zero adjustment o g
réglage incorrect maladjustment it
réglé, configuré set v b
réglementations d'utilisation operation regulations TEFEHR
régler la distance adjust distance L A R
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régles de manipulation des matiéres dangereuses |rules for handling dangerous materials 7[R 4 B4 JE 4E
régulateur d’air damper control & 2 HAE

régulateur de commutation

switching regulator

2y Fr T FalL—F

régulateur en série

series regulator

régulation control Hll4E

régulation de batterie battery regulation Ny 7 U L
régulation de débit flow control 7 v —il{E
régulation de la pression pressure control JE 7 il
régulation de vitesse nulle zero speed control B o ] 1
régulation des processus process control TAEE B
régulation des processus process control 7w Al
(langage de programmation de) régulation des processus |(programming language for) process control | 7° 2 & A | {Hl = &
régulation du couple torque control kv Hil4E

régulation en lot des processus

batch process control

Ny F 7 A

régulation vectorielle

vector control

A7 R IVHIE

régulation vectorielle avancée du flux

advanced flux vector control

T RN R MR B OVHIE

régulation vectorielle sans capteur

Real sensorless vector control

R Vs R SN A N - [

réinitialisation reset operation Uty NERE
réinitialisation a distance remote RESET Y &— FRESET
réinitialisation a distance remote reset VE—FJEYH
réinitialisation des erreurs error reset T 7 — iR
réinitialisation des erreurs error reset =7—U%kvh
réinitialisation du variateur inverter reset A n"=4U%ky b
réinitialiser reset Ve k

relais relay Jb—

relais & déclenchement sur front montant ou descendant | edge relay Ty L—
relais a mémoire latch relay ZvF U L—
relais a mémoire latching relay ZyF U L—

relais a semi-conducteurs

solid state relay

VY RAF— R L—

relais avec barriére diélectrique

relay with arc barrier

7= NRN)YFERY L—
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relais compteur meter relay A—=L—1] L—

relais conducteur lead relay U—FUL—

relais d’'impulsions impulse relay AV A Y L—

relais de mémoire tampon buffer relay Ny T77 ) Lb—

relais électromagnétique electromagnetic relay LY L—

relais électromagnétique de type contacteur contactor type electromagnetic relay = ¥ 7 ¥ BBk T4

relais interne internal relay WY L—

relais miniature

miniature relay

relais minipower

minipower relay

relais temporisé a I'enclenchement

on-delay timer

FoTF 4L —F A~

relais thermique

thermal relay

=<y L—

remarque

note

J =t

remettre en état

overhaul

F—/—R—

remplacement d’'une batterie

battery replacement

Ny T ) B

remplacement d’'une police

font replacement

TH v hEEHZ

remplacement en lot de modules

Device Batch Replacement

TN 2 —FE B

remplacement module/module

module/module replacement

L= b A

remplacer override F—="=F A K
remplacer override F =T A4 K
remplacer un module Replace device T NA RGE R
rendement efficiency LIRS
rendement efficiency [ERSS

renommer rename Ty ANKHER
réparer repair E3:i

répartiteur distributor TAAN) Ea—X
répartiteur d’alimentation power distributor [TRAEER
répartiteur, bloc de jonction terminal block Ui -5
répartition de petites quantités light quantity distribution bl awiil
repérage de I'échantillonnage sample marking T IVEIT
repére mark 7
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repérer agrafage

pinpoint stitch

AR A v MWD

répertoire

directory

FoLr7 Y

répertoire actuel

current directory

B b T4 L7 R

répertoire racine

root directory

Jb—~ T F L E

i

répétition des programmes enregistrés stored program repeat operation A N7 —= R0 7T MR UER
réplication automatique auto-replication HEE S

réponse response IS

réponse response VAR A

réponse anormale abnormal response HEINE

réponse d’un asservissement servo response RSB

réponse de réglage automatique

auto tuning response

F— b Fa—= FIREE

réponse ACK ACK response ACKIG%
représentation normale normal representation VA 37)
réseau network Xy hU—7

réseau d’automates programmables

programmable controller network

=Yy FU—7

réseau de portes, réseau prédiffusé

gate array

F—= b7 L—

réseau d'entrées/sorties décentralisées.

remote I/0 network

UE— F/O% > b

réseau d'entrées/sorties décentralisées.

remote I/0 network

UEe—F/OFy FU—7

réseau industriel

field network

74— ERy NU—7

résine acrylique

acrylic resin

7 7V VKNG

résine moulée

molded resin

F—)L FHHE

résine siliconée

silicon resin

U 3 UREE

résine ABS ABS resin ABSHI/E
résistance resistance Rt
résistance a I"environnement resistance to environment M B B4
résistance a I'humidité moisture resistance IR 4
résistance a la chaleur (type) heat-resistive (type) M ZATE
résistance a la corrosion (type) corrosion-proof (type) it £ 7%
résistance au bruit noise resistance [N RER
résistance au feu fire-resistance Mt 9 14
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résistance aux chocs shock resistance T 7
résistance aux flux flux-resistance [peaysilla
résistance aux intempéries weather resistance i iz
résistance de détection de la température temperature-sensing resistance BERIPTA
résistance de freinage braking resistor 7 L — Xk
résistance de fuite a la terre bleeder resistance 7Y — R
résistance de fuite a la terre bleeder resistor 7 — ZiRPidR
résistance de puce chip resistor I v TP
résistance de pull-up pull-up resistor TNT TG
résistance de régénération regenerative resistor [l A JRH A
résistance de terminaison terminating resistor H Rt
résistance d'isolement insulation resistance Mz Pt
résistance électrique voltage-resistance [RERES
résistance sensible aux taches stain sensitive resistor EHHL
résistance variable, varistance varister NY AL
résistance, impédance d'entrée input resistance ATt
résistant a I'abrasion abrasion-resistant i B FE
résolution resolution RGP
résolution resolution 53 fiRaE
résolution d’encodeur Encoder resolution T a— X5 fREe
résolution d’un encodeur Encoder Resolution W AR il RE
résolution du réglage de la fréquence frequency setting resolution JE I B 5% T 53 A RE
résolution haut débit high speed revolution RN ELR
résolveur, transformateur de coordonnées |resolver |EZIA
responsabilité responsibility I
ressort a gaz gas spring HARTY T
restauration en cours restore executing U A NTEITH
restauration terminée restore complete UAKNTET
restaurer restore o
restaurer restore UA T
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restriction restriction R

résultat d’'une fonction function output Ty va v

résultat de panne de ventilateur fan fault output 77 bER )

résultat incorrect incorrect output E=1sp)

rétablir redo RV ET

retard delay Time T 4 LA IR

retard de transmission transmission delay RIS

retard de transmission transmission delay fRiEEN

retour return Vy—r

retour a l'origine home position return SRR )

retour a l'origine du type de comptage

count type home position return

A b AR W

retour a l'origine du type de réglage des données

data setting type home position return

7=zt v FAFEAER

retour automatique en ligne

automatic online return

T 74 v BEES

retour d’'informations

feedback

Gl A4

retour de positionnement

positioning feedback

fETZ 4 — K v o

rétrécir shrink IS
rétro-éclairage backlight Ny T4 b
retro-réfléchissant retro-reflective (=] e S SR
réunion de production et de ventes  production & sales meeting A
revétement coating T
revétement de conversion chimique chemical conversion coating s zus:
rideau lumineux light curtain FA4 NI—T
robinet vanne gate valve Vil AV Vs
robot robot 7Ry k
rodage lapping A
ROM masquée masked ROM ~ A7 ROM
rondelle washer JiE 4

rotation rotation ELTR

rotation arriére reverse rotation UL TR

rotor rotor Els
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roue a cliquet ratchet wheel 7 F =y Mg

roue libre free run 7=

roulage rolling n—U 7

rouleau fou dancer roll g a—)L

rouleau, galet roller n—=

routage d’'un module spécialisé

routing an intelligent function module

AT IV MEEL= Y iR

route prise en charge

supported route

PAR—= b=k

routeur

router

JL—H

routeur large bande

broadband router

Ta— RN RL—H

RVB analogique analog RGB 7 7 u Z7RGB

RVB numérique digital RGB 7 4 Y4 LVRGB

saisie au clavier keyboard entry F—AR—KNAJ

saisie de commentaire comment input aAMAT)

saisie de condition des données d’'un module ' device data condition entry TR AT —H IR TE
saisie de la valeur d’'un opérande Input device value T A ZMEANT

sale dirty H—T f—

salle blanche

clean room

7 U= b— A

salle blanche industrielle

industrial clean room

A UHEARNYT AT Y —2 )b— A

salle d'exposition showroom va—b—LA
salve de tension surge =
sans connexion connectionless aRxyarlbRA

sans soudure

no soldering

N AL ER B T & R VA O AR EE

sans/paire/impaire none/even/odd /R AR A A
sauter jump Ty
sauvegarde backup Ny T 7
sauvegarde automatique auto-backup H B {17

sauvegarde en cours

Backup in execution

Ry s Ty FET

sauvegarde terminée

backup completed

Ny T v 58T

sauvegarder les données de destination

backup target data

Ny 7Ty TRGT — 4

scanner

scanner

AFx xS —
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scanner laser laser scanner L —H—2F )

schéma a contacts ladder diagram B3 ]

schéma a contacts ladder diagram 74—

schéma d’administration management diagram B

schéma d’origine original diagram JHX|

schéma d’un processus process diagram TEX

schéma de cablage wiring diagram e X

schéma de cablage wiring diagram BR[|

schéma de connexion connection diagram AERR

schéma de tuyauterie piping diagram B s (X

schéma fonctionnel system diagram A

schéma séquentiel sequence diagram =T A

script script 27 Y7k

script de projet

project script

Tny=7 A2 VT

script objet

object script

F7Vx hAZ YT b

section

sectional view

T [

section de démarrage

start section

AF—rEBT g

section de terminaison

terminator section

H—=I =K g

section globale

global section

Ja—)t s g

sectionneur isolator TAVL—F—
sécurisé fail-safe Tz A )E—7
sécurité interlock A=
sécurité security XU T 4

sécurité de freinage dynamique

Dynamic brake interlock

HAFI v I T —FA 1 R2uay

segment segment v AR

sélecteur (interrupteur) selector(switch) AL v F

sélecteur d'affichage des entrées/sorties 1/0 display selector switch AN FRGEZ A A F
sélection selection IR

sélection d’entrée analogique analog input selection VAR =S/ Nb: /N

sélection d'inscription d’'un protocole

Protocol registration selection

A=EN=G Y T
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sélection d’opérande Device select TN AR
sélection d’'un module module selection =y hER

sélection de l'affichage de commentaire sur un module

device comment display selection

FNA AR b FRER

sélection de la fonction compteur

Counter Function Selection

VR Ti=

sélection de la réinitialisation des erreurs error reset selection T 7 —fiRFRIEIR
sélection de la retenue du couple 1 torque bias selection 1 MV 7 S84 T 23R

sélection de la source du comptage

Count Source Selection

B kY — AR

sélection de mémoire tampon intelligente (mot)

Intelligent buffer select (word)

ATV V= MRy 7 7HREW —F)

sélection de réglage des communications

communication setting selection

23 T RESIN

sélection des canaux

channel selection

T ¥ RV

sélection du couple limite torque limit selection kv 7 il BRIZEAR

sélection du format d'entrée de I'adresse de la mémoire tampon  buffer memory address input format selection /N 7 7 X FE U 7 K L 2 A TG IR
sélection par interrupteur switch-selectable AA - FHIH#H

sélectionner le module de destination & déboguer | Select target module for debugging 7 /Nv 7 %fH2 = FEIR
sélectionner tout select all EEXZSE TN

self reactors V7o kv

semi-conducteur semiconductor LR

semi-graphique (commande)

semi-graphic (Control)

vITT T 4w

sens croissant des adresses

address increasing direction

TR L AT

sens d’ouverture

open direction

F—7 R

sens de la bride d’'un moteur

motor flange direction

T—H T T VN

sens de montage mounting direction B0 T F71m)
sens décroissant des adresses address decreasing direction 7 KL AR W
sens inverse des aiguilles d'une montre clockwise HEDY

sens inverse des aiguilles d’'une montre, sens anti-horaire counterclockwise ZE IE] D

sens négatif negative direction W5 1A

sensibilité sensitivity R

sensibilité élevée high sensitivity R

série serial U Tv

serrage de la vis tightening the screw FIHED
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sertissage crimping JES¥
serveur server e ]
serveur d’entrées/sorties (E/S) 1/0 server /0¥ —3

service de connexion a internet

internet connection service

S =y MEGY— %

service du personnel staff department A S 7 ER
servo-amplificateur servo amplifier F—RT 7
servomoteur servo-motor P—RE—F
servomoteur linéaire linear servo motor V=7 H—KRE—%
signal analogique analog signal TIruJES
signal au point zéro zero-point signal FRfE T

signal d’activation d’un asservissement Servo ON signal =R EE

signal d’'activation du fonctionnement du variateur

inverter operation enable signal

A oS S R ATIR B

signal d’entrée de compteur & mémoire

latch counter input signal

TyFho 2 ANIES

signal d’établissement d'une liaison

handshake signal

N Rv=Ag 7 AES

signal d’état du réglage origine/gain

offset/gain setting status signal

signal d’état verrouillé

locking status signal

By 7 RIEE 5

signal d’exécution d’ouverture Open completion signal I =T TR

signal d’ouverture/fermeture de porte door open/close signal N7 BAPAME 5

signal de commutation de controle de signal limite limit signal control switching signal VU X v Mg Sl 2 (5 &
signal de demande d’ouverture open request signal F =7V ERE S

signal de déverrouillage

locking release signal

By 7 BRI

signal de fin d’ouverture de frein

brake opening completion signal

T —XBMETEE

signal de module variateur prét

drive module ready signal

RIA4Ta=y FLT 4G5

signal de position

in-position signal

AR g Mg=

signal de réglage de la fréquence

frequency setting signal

JER R E AR

signal de réinitialisation

reset signal

Uty MEERE S

signal de réinitialisation des erreurs

error reset signal

TVt y MEE

signal de réponse

answerback signal

TSy G

signal de synchronisation horizontale

signal for horizontal synchronization

ARG

signal de verrouillage de sécurité

interlock signal

A By 7IEE
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signal d'entrée

input signal

ANE =

signal d'entrée d’'une fonction

Function input signal

Ty va s ANIEE

signal d'horloge de maintenance

maintenance timer signal

AVTFUASA <R

signal E/S

I/O signal

I/01E &

signal limite

limit signal

Vv Ma&m

signal stroboscopique

strobe signal

A b —71E%5

signal vidéo

video signal

v A A

signal vidéo composite

composite video signal

22Ky FEFTIER

signaux de sortie de commande

control output signals

oy he—VHHERE

silentbloc de protection contre les vibrations | vibration-protective rubber MHRED = A
simple pression one touch U H T
simulateur simulator YIiab—4

simulateur de bruit

noise simulator

JARI a2l —H

simulation simulation vialb—va v
soie silk VY

solénoide solenoid YL /AR

somme de contréle checksum F v 7Y L

son d’un buzzer buzzer sound T —F

sonde d’électrode electrode probe FEARE

sortie output o

sortie a acces direct direct access output XAV T 7EANT
sortie alarme de déconnexion d'un cable cable disconnection alarm output Wi H /)

sortie analogique analog output Tu s

sortie d’actualisation refresh output V7 by vatid
sortie d’alarme alarm output 7T —AMN

sortie d’alarme du niveau ionique ion level alarm output A F 2 LV )
sortie d’erreur error output )

sortie d’impulsions pulse output IV AT

sortie d’une impulsion one-shot output Uriay M
sortie d’usine ex-factory HiAT
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sortie de contact contact output B
sortie de contact d’un relais relay contact output UL —HaHh
sortie de correspondance match output —

sortie de signal de maintenance

maintenance signal output

AT AR B

sortie de temporisation d’'une impulsion

one-shot timer output

Urvay A~ HT

sortie de tension voltage output wEHT)

sortie de tension analogique analog voltage output 7 u EERT
sortie de train d'impulsions pulse train output 2V ABNH T
sortie de triode CA triode AC output ATy
sortie décentralisée remote output Ue— MH
sortie directe direct output XA v7 N
sortie en collecteur ouvert open-collector output F—Trvav s 2th
sortie en logique négative sink output DR/ A Vi)

sortie en logique positive source output V=7

sortie externe external output FREH )

sortie forcée forced output sl )

sortie moniteur de sécurité safety monitor output =TT = HHT
sortie numérique digital output T4 VAT
sortie relais (3 bornes) relay output (3 terminals) U L—H71(850)
sortie stabilisée stability output A2 VT
sortie stroboscopique strobe output A bu—7Hh
sortie transistor transistor output rToUREHT
soudage seam UV E

soudage welding i

soudage a la molette seam welding — NEtE
soudage par pression pressure welding JEHE

soudure soldering HHEAHT

soudure par points spot weld ARy MR
soudure, souder solder (N )
source lumineuse light source SR
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souris mouse ~ A
sous-commande subcommand H7av R

sous-contréleur

sub controller

A= e B

SOous-programme

subroutine program

YT IN—FTa T A

sous-programme subroutine YT N—F
sous-répertoire subdirectory BT TF 7 R
sous-traitant sub-contractor (Contractor) S E S
spécification specification kR

spécification d’adresse de la mémoire tampon

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT FLAFRE

spécification de base

base specification

N A

spécification de cadre d'inscription d’un utilisateur

user registration frame specification

a— PR T L— LR

spécification de I'exécution répétitive

specification of restoration repeated execution

U A b7k UELTHE

spécification de I'origine

Offset specification

7%y MEE

spécification de la réponse

response specification

SR E

spécification de la taille d’un fichier

file size specification

77 ANY A XFRE

spécification de module

device specification

7 AR

spécification de valeur réglée origine/gain

offset/gain adjusted value specification

F7% v b TA HBERE

spécification du numéro de chassis

frame number specification

7L —LAEBEERE

spécification du numéro de module

device No. specification

5 34 ANo.J87E

spécification du type de données data type specification TR HATRE
spécification fonctionnelle functional specification MEBAEARE
spécification/définition du numéro de pas step No. specification/setting A7 v 7' No. {&E
spécifications de la mémoire memory specifications A VAR

spécifications de modification d’un opérande

device change specification

TN AZALIRE

spécifications de programmation

programming specifications

A= A AN A R

spécifications des achats

purchase specification

B R E

spécifications des données d’'un module

device data specification

T AT — 5 i

spécifications du langage de programmation

programming language specifications

EA=R A/ AT Ak

spécifications provisoires

tentative specifications

(RS

spécifié par I'utilisateur

user-specified

P
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e o i ek o o bt ¢ Specify staion for regstering remote devic staton intialization procedure | U £ — |58 A = 3 v T A X NG IEE
spécimen specimen AR
stabilisateur de tension voltage stabilizer e E
standardisation, normalisation standardization FEHEAL
stationnaire, fixe stationary £l
stock inventory 1
stock & long terme long-term inventory R R
stock adapté appropriate inventory T 1 AF Ji
stock de produits défectueux stock of the defectives X
stock excessif excessive inventory ) el 7 S
stock final ending inventory HIARAE
stock initial initial inventory o T
stock pratique practical inventory Evaa
stockage d’un fichier file storage 7 7 A VAN
stockage des données dans une carte mémoire SO Data storage in SD memory card 7 —# m ¥ 7 SDAE U I — Fifgk
structure structure (L3
structure d'un chassis frame structure 7 L — LR
structure d’un fichier file structure 7 7 A NAERK
structure du circuit circuit structure (] A
style d’assistant wizard style U 4 = N
substances fortement acides strong acidic substances SRR MY E
substrat substrate Fati
suivi tracking N vxT

suivi d’échantillonnage

sampling trace

Yo F) T N L— R

suivi d’un programme

program trace

A =2/ VNN PR

suivi de la supervision

monitoring trace

T=HX VT PL—2R

suivi des déclencheurs

trace trigger

FL—AKNUT

suivi des données

data trace

T—4 FL—2

suivi terminé

trace completed

YT T N L—AFET

suivi terminé

trace completed

FL—RA5%ET
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super module de contrdle de disque

super disk drive module

A—=IR—=FT 4 AJ RTA T 2=

Su per—condensateur

super capacitor

A— X —a T

superviser la destination monitor target E=Z G

superviseur de module spécialisé intelligent function module monitor 1 > 7 U Y= MfEL=> N E=%
supervision monitoring )

supervision d’'une ligne line monitor FALE=H

supervision de la saisie des données entry data monitor TN ZABERE =
supervision de la sélection de la fonction compteur counter function selection monitor U 7 > ¥ ¥EREEEINE = ¥
supervision de I'historique des erreurs |error history monitor 7 —gEE=%
supervision de protection guard monitoring H—RE=FV 7
supervision du type de compteur counter type monitor A2 RE=H
support support PAR— b

support de batterie battery holder Ny T YRV

support de fixation fixing bracket fi] 7 4

support de fixation mounting bracket i 4 B

support de fixation d’un module module fixing bracket o= MEEM)EE
support de fixation de module adaptateur adapter module mounting bracket 7 ¥ 7% = NEUfI4
support en équerre L-bracket LFa A

support fixe d’automate programmable fixed stand of programmable controller > —7/4 > Y [EHEH

support intermédiaire intermediate support bracket i Sckr R

suppresseur de bruit

noise suppressor

AR BTy

suppresseur de bruit noise killer A RXH¥T—
supprimer delete HIlBR

sur demande

on-demand

FrTF=r K

surcharge overload F—s"—ua—F
surcharge overload g =Fio)
surchauffe d’un dissipateur de chaleur heatsink overheat 7 4 B
surface de montage mounting surface iR b AT
surintensité over current BRI

surplus et manque de matiére overplus and shortage A
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surtension overvoltage I
surtension surge voltage H— T

surveillance d’opérande

device monitor

FNRNA RAFE=H

surveillance d’opérande local

Local device monitor

O—H TN, A= X

surveillance de la mémoire tampon

buffer memory monitor

Ny Ty AEVE=H

surveillance des alarmes

alarm monitor

T T —hFT=H

surveillance en ligne

online monitor

FoTA TS

surveillance groupée de la mémoire tampon

buffer memory batch monitor

Ny 77 AE) —FE=X

surveillance groupée de modules

device batch monitor

T A=

surveiller monitor T=H
synchronisation timing ZAIT
synchronisation synchronization [F] 467

synchronisation d’horloge multi-UC ~ multiple CPU clock synchronization ~ /L5 CPUT]FE &t (7)1
systeme system VAT A

systéme a deux étages two-shift system AR

systeme arrété

system down

VAT L HT

systeme arrété

system down

AT AE T

systéme complémentaire add-on system 7 KA A
systéme complet entire system AT AR
systéeme d'alimentation des piéces  parts feeder IN= T =

systeme d’automate programmable

programmable controller system

= AT A

systeme de poche

hand-held system

N RV R

systeme de suppression du zéro

zero-suppress system

PovrL iR

systeme de vote majoritaire

majority vote system

LR AT I

systeme d'exploitation (OS)

Operating System (OS)

FRL—F ¢ T 2T A(0S)

systeme en collecteur ouvert

open-collector system

F—Frar g ZHR

systeme hors connexion

online system

TAAETIT 4TI

systeme incrémental

incremental system

AT VRAEIVY AT A

systeme mécanique

mechanical system

systeme mécanique

mechanical system

A T3 KA
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systeme sécurisé

fail-safe system

Tz EB—T VAT A

systeme séquentiel

sequence system

=AY AT A

systeme servo

servo system

P—R AT L

systemes multi-UC

multiple CPU systems

~/VFCPUT AT A

table d’indexation

index table

AT I AT —T )

table de modification des index

index modification table

ATy AMEMT —T L

table de points point table KAV N T—T
tableau de commande control panel AR

tableau de connexion pinboard =V el N
tableau de mesure panelmeter NIV A —H
tableau de mesure meter panel A—=H

tache unique

single task

TN E A

taille

size

AR

taille brillant

brilliant cut

TVVT Y Rk

taille d'un fichier

file size

T A NVEKE

taille d’'un symbole

symbol size

RNV AR

taille de cellule

cell size

‘A X

taille de mémoire tampon

buffering area size

Ny 77 Vo 72 ) TH AR

taille des données data size T A X
taille pratique practical size FEE

tapis d'alarme mat switch ~y FAAL vF
taraudage tapping 2 7L
taux d’achats locaux local purchase rate B R
taux d’amélioration improvement rate R

taux de disponibilité operating ratio B =

taux de fonctionnement de I'équipement equipment operation rate B ES
taux de réduction de la vitesse speed-reduction rate TR

taux de rejet en mode commun common mode rejection ratio aEE— FRERL
taux de rendement yield rate HEED

taux synthétique synthetic rate BRI
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TC, régulateur de température TC, temperature controller L R i

technologie de production production technology A PEEL AT

télécharger download Ayrma—R

télécharger en amont upload Ty a— R

télécommande remote control T [ AR

télécommande remote control i 7 A

télémetre telemeter TLA=H

téléphone cellulaire, téléphone mobile cellular phone, mobile phone PR

telnet telnet P N

température ambiante ambient temperature JE Pl

température ambiante ambient temperature ikt F ] DL

température de couleur color temperature LRIz

temporisateur de retard

off-delay timer

FI7T 4 L—FA~

temporisation d’arrét de laser

laser stop timing

L=l Z A I T

temporisation de surveillance d’entrée des commandes

command input monitoring timer

g~y FANER Y A~

temporisation marche/arrét laser

laser on/off timing

L —HON/OFF % A X 7

temporisation, horloge

timer

HA~—

temps d’actualisation d’'un module

module refresh time

a=v MU 7Ly o B

temps d’actualisation d’'une liaison

link refresh time

Voo 070y vaXAh

temps d’attente standby time FRERE IRF ]

temps d'attente de la tentative de ré-exécution retry execution waiting time U b T A FITFF B RE
temps d’exécution cycle time YA I NEA L

temps d’exécution takt time 2T NEA DN

temps d’exécution

sequence scan time

V= VAAFT Y B A A

temps d’exécution du suivi

tracking execution time

k7 w3 7 RATRE ]

temps de descente fall time SER D IREE]
temps de fonctionnement operation period T L) 1
temps de gélification gel time TNEA N
temps de montée rise time AVl SR 535
temps de pause Dwell time NZE VI 2 VN
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temps de récupération recovery time 15 1H IRF [

temps de réinitialisation des erreurs  error reset processing time T T — R BRI FH]

temps de réponse response time NS

temps de réponse des E/S I/0 response time T/OJ 2 R ]

temps de réponse en position in-position response time A VARV 3 VIREREH

temps de stabilisation settling time HE T IRFfH]

temps de stabilisation de la position  position setting time V78 T IRF ]

temps de traitement des transmissions cycliques

cyclic transmission processing time

YA 7 U v 7 AREILERRF ]

temps d'exécution

scan time

AX ¥ B A D

temps d'exécution d’'une liaison

link scan time

Vo AXxy A A

temps d'exécution prolongé extended scan time ATy o H A DIEOWFH
temps d'immobilisation, temps arrét  down time A A

temps réel real time VT NEA A

temps total d'utilisation, de fonctionnement total operating time A BRI R

teneur en lithium lithium content UFvULrEHE

tension voltage It

tension active on voltage 7 BT

tension analogique de régulation de vitesse

analog speed command voltage

7 m 7 HER S EE

tension analogique de régulation du couple

analog torque command voltage

=20
TFrua s s ESERE

tension appliquée applied voltage EIICEAES
tension coupée off voltage I 7wt
tension d'alimentation power supply voltage IR

tension de batterie battery voltage Ny T U EE
tension de coupure cut-off voltage 71 hEEE
tension de créte peak voltage v — 7 &

tension de passage au zéro

zero cross voltage

YuruRETE

tension de sortie du convertisseur converter output voltage = )EE
tension d'entrée nominale Rated input voltage TERE NI EE
tension du bruit noise voltage J A REE

tension du bus bus voltage RERR AR
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tension linéaire linear voltage U =7

tension Zener zener voltage Y xF—HEE

tentative non exécutée retry not performed U N7 A KRFENH

tenue aux vibrations vibration resistance MR & M4

terminaison Terminator —Ix—%

terminaison forcée forced termination SRR T

terminal teminal —3I

terminal data terminal T — AR

terminal d’entrée d’'une fonction

function input terminal

Ty a s NS

terminal distant

remote terminal

VE—FF—IFL

terminal graphique, GOT

Graphic Operation Terminal, GOT

TI7T7 47 FR— g 2= )L

terminal prét (DTR)

Data terminal ready (ER (DTR))

F—2uRk LT 4 (ER (DTR))

terminal, borne terminal Uit -

terminé Completed SET

terre earth T A

terre commune common grounding mpE

test test 7 A b

test d’étanchéité leak test V=07 A

test de boucle loop test =TT A K

test de choc, test d’'impact impact test/shock test E R R

test de chute dropping test TR

test de confirmation des parametres (mode) parameter confirmation test (mode) /X7 A — X il 7 A h(£— K)
test de fatigue endurance test i A GRR

test de fonctionnement test of running TR FRER

test de fonctionnement performance test PEREFER

test de la durée d'utilisation test of operation life FF o ek

test de module device test TNA AT A b

test de résistance a I'abrasion abrasion resistance test T P R AR

test de salve d’un phénoméne transitoire rapide fast transient burst test Ty AMMT V2 b= NERBR
test d'immunité immunity test A a2=7 1 ABx
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test d'isolement

insulation test

Al R

test en ligne online test Fr AT A
test fonctionnel test operation 7 A hiERR
test fonctionnel test operation T A R

test hors connexion

offline test

FT7I7A4 T AR

test matériel

hardware test

N R =TT AR

test/surveillance d’opérande

device monitor/test

FNA RAE=H [T A |

test/surveillance d’opérande

device monitor/device test

THNA RE=ZLTNA AT A B

testeur tester T AR
texte text T XA b
texte d’un bouton button text RAE T
thermistance thermistor P—IRH
thermocouple thermo couple BB Xt
thermometre thermometer TN
thyristor thyristor AU RH

thyristor interrupteur

gate turnoff thyristor

PR = FTHA Y RH

thyristor, redresseur au silicium contrdlé (SCR)

silicon-controlled rectifier (SCR)

U o SR T

thyristor, redresseur au silicium contrdlé bidirectionnel

bidirectional silicon controlled rectifier

U = T AR AR R T

tolérance tolerance PR
tolérance tolerance N
tolérance de montage fitting tolerance HNTINFE
topologie topology [ =

total de module

device total

T A

touche de fonction

function key

Ty var¥x—

touche de retour return key U E—rF%—
tournage en l'air chucking Fxvxo T
tournevis screwdriver RZ A /N—

tournevis Phillips

Phillips screwdriver

TTART AN

tournevis plat

flathead screwdriver

A FARTA N

tournevis plat

flat-blade driver

VA FARLE LA FAET A 75)
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trait de coupe calf H—=7
traitement annexe service processing H— R

traitement d’actualisation

refresh processing

U7y a2 AL

traitement d’échantillonnage

sampling processing

AV I/ 1|

traitement d’ouverture

open processing

F— 7 AL

traitement d’un programme

program processing

VATE/ANN|K:: ]

traitement de 'affichage du nombre d’emplacements

slot count display processing

Anvy MRFRIRLER

traitement de marquage

marking processing

~—F v J AL

traitement de sous-pixel

sub-pixel processing

WA = e 0 (LB

traitement des commandes order processing S EALER
traitement des couleurs color processing 717 — LB
traitement des couleurs/niveaux de gris color shade-scale processing 71 T — R LB
traitement des données data processing T — X ALER
traitement des erreurs error processing HLE AL

traitement des étiquettes

labeling processing

VAN %

traitement des niveaux de gris Grayscale processing 7 L —hLE
traitement des opérations operation processing =R
traitement direct direct processing XA L7 ML
traitement en lot batch treatment 23y FALER
traitement final end processing T NALEE

traitement initial

initial processing

A = v )LALE

traitement initial des données terminé

Initial data processing complete

A =X /LT —FB5ET

traitement thermique

heat treatment

B

trame de communication de données

data communication frame

T—H2ZEH T L— L4

tranche de silicium wafer 7 TN
transfert transfer LTSES

transfert de données data transfer T — K HRk
transfert de fichier file transfer 7 7 A VHRIE

transfert de suivi

tracking transfer

[N V78 T3-S

transfert en lot d’'un programme

program batch transfer

70T bRk
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transfert entre faisceaux de communication

transfer between data links

T—5 U U Rk

transfert négatif de données 16 bits

16-bit data negative transfer

168 b7 — 2 E R

transformateur

transformer

7 A

transformateur de suppression de bruit

noise suppression transformer

JA XTIy BT A

transformateur isolé

insulated transformer

fufx k7 A

transistor

transistor

N oRAH

transistor au silicium

silicon transistor

YVay FI VAL

transistor Darlington

Darlington transistor

) IV NV N AN

transition transition BAT
transition de menu menu transition A =2 —ER
transitoire transient 1t
transmission binaire 1/0 delivery /0L

transmission en paralléle

parallel transmission

8T L LVEEDE

transmission en paralléle

parallel transmission

INT UV EE

transmission occasionnelle

transient transmission

AN 355

transmission occasionnelle

transient transmission

Foo Tz Medk

transmission série

serial transmission

) T IVGRIE

transmissions cycliques

cyclic transmission

VAN 55

transmissions cycliques

cyclic transmission

A7V v 75k

transport transportation 1IBES
transstockeur stacker AL T —
travail work U—7

trempe a I'huile oil quenching ThBEA I

triac triac cNoAT T
trou d’installation de base base installation hole A= 2P R
trou de broche pinhole v AR—

trou de fixation mounting hole i QRO DN

trou de fixation d’'un module

module fixing hole

2= MEEX

trou de fixation d’'un module

module fixing hole

2=y MEER VR

trou de fixation d’'un module

module mounting hole

=y MR R DR
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trou en cloche bell-shaped hole L=< R

trou taraudé tap hole A AN

tube fluorescent a cathode froide cold cathode fluorescent tube 7 R A

tungsténe tungsten BUTAT

turbine turbine A —E

type Type Fe ]

type type FEAA

type type 247

type a collecteur ouvert open-collector type F—Trvav sz z4A47

type blindé shielded type =)V REAT

type bloc élémentaire building-block type AT 4T T a7

type d’exécution

scan execution type

AXxy VEITHEA T

type d’historique logging type VS E vl
type de barre bar type =3

type de capacitance capacitance type FREA BT
type de caractére character type ST
type de code Code type o — R
type de colonne d’impulsions pulse column type PNV AT
type de comptage Count type VAV -V
type de compteur counter type VRV S 5
type de compteur meter type A — 2 FiHH
type de contréle des erreurs error control type e D) hil4E 5 =G
type de données data type T — 5
type de fichier file type 7 7 A VR

type de format

format type

74—~ MEX

type de meilleur effort

best-effort type

NARZT 4= R

type de module module type = MM
type de paquet Packet type AN Vil
type de pression négative negative pressure type AR

type de réseau

network type

Xy bU— 7 fljl
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type de sertissage crimping type EESAT

type de servo-amplificateur servo amplifier type H—RT TR

type de soudure soldering type NS EA T

type de triangulation triangulation type =1

type déme dome type =25z

type d'opérande device type T A AR

type droit en sortie straight out type AR —FHLAZAT

type électronique electronic type BT

type linéaire line type R FE

type linéaire line type A M

type partagé commun positif/négatif (logique positive/négative partagée)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIANAF AR IPALA T (s =R A T)

type ultra-compact ultra-small type Jespapvirt
types de fluides fluid types STDAERANZN
UC basique QCPU Basic model QCPU R— v 7 E5/LQCPU

UC d’automate programmable

programmable controller CPU

—7r % CPU

UC de contrbéleur de mouvement

motion controller CPU

t—rzgraryhbue—7CPU

UC Motion

Motion CPU

t—3 a3 CPU

un autre poste / d’autres postes

another station/other stations

L))

une impulsion one shot Uria vy b
unité centrale de processus Process CPU 71+ ACPU
unité centrale de robot Robot CPU =7y CPU
unité centrale PC PC CPU /N 2 CPU
unité de contrdle de valeur value control unit KA HIE A B
unité de données enregistrées Unit of stored data T — KA AL

unité de taille d'un fichier

file size unit

7 7 A WA KB

unité d'un fichier file unit 7 7 A JVHANL
uréthane urethane rubber A =N
usure wear JEEHE
utilisateur user a—HF

utilisation autonome

stand-alone use

AR R — R
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utilisation autorisée du frein brake permissible usage 7 U— X AR

utilisation d’un fichier file operation 7 7 A VERAE

utilisation d’une fonction de débogage debug function usage T 3\ 7 BERESE ALIR L

utilisation de la souris mouse operation ~ 7 AAE

utilisation de la zone des données des paquets | Packet data area usage Ny W= TlERR

utilisation de mémoire ROM flash

flash ROM operation

75 v 3 2 ROM#ELE

utilisation du frein

brake usage

7 L—F MR

utilisation du mode programme program mode operation 7'u 7T AT — NS
utilisation par clé key operation x—E

utilisation sans moteur motor-less operation E—H g LR
utilitaire utility 2—=74 U7 4

valeur actuelle (PV) present value (PV) BALEAE

valeur actuelle de 'avance current value of feed %0 BUEE

valeur ajoutée added value A0 e

valeur analogique analog value 7 JfE

valeur caractéristique d’'une came cam curve characteristic value 71 2 i R
valeur cible target value B E

valeur constante fixed value fi5] 7 A

valeur d’échantillonnage sampling value TV U TE

valeur d’entrée analogique analog input value 7 a7 NiE
valeur d'impulsion mesurée measured pulse value 7L A B EAE

valeur d’'un opérande device value T A A

valeur d’une sortie numérique digital output value F 4 AV IE
valeur de comptage count value B Ml

valeur de compteur & mémoire latch count value Ty F T ME
valeur de compteur & mémoire latch count value number Ty FhY L MEE S
valeur de configuration du temps moyen average time setting value SRR R E E

valeur de créte de la tension de sortie dun convertisseur | converter output voltage peak value = /38— % H fJEBE v — 7 H
valeur de hachage hash value Ny il

valeur de I'échelle

scaling value

b /) IV}
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valeur de la limite inférieure d’échelle

Scaling lower limit value

A= 7 N RE

valeur de la limite supérieure d’échelle

Scaling upper limit value

A= 7 LR

valeur de référence reference value SRV

valeur de service réelle actual service value FEE

valeur de sortie analogique analog output value 7 a7 A

valeur définie / valeur configurée setting value/set value AR E il

valeur du courant moteur Motor current value E—F EifE

valeur du décalage offset value F 7ty MH

valeur du décalage réglé en usine  factory default setting offset value TR EA 7 & v MH
valeur du gain gain value TA E

valeur du gain de configuration de plage utilisateur

User range setting gain value

a—P LU URESA ME

valeur du gain réglé en usine

factory default setting gain value

THEREE S A fE

valeur du réglage de la fréquence frequency setting value JE I e A

valeur efficace effective value FNE

valeur en quasi-créte quasi-peak value HESS HAfE

valeur initiale initial value HIHHE

valeur initiale d’'un opérande initial device value TN AYIHE

valeur limite inférieure d’alarme de processus | Process alarm lower lower limit value 7 2% 27 J— A F FIRMHE
valeur limite inférieure d'un compteur en anneau |ring counter lower limit value Uo7 hw 2 TR E
valeur limite inférieure/supérieure d'alarme de processus | Process alarm upper lower limit value | 7’1o & A7 J — A _F N RAHE
valeur limite inférieure/supérieure d'alarme de processus | Process alarm lower upper limit value | 7 2 ¥ 27 5 — A F L[RfHE
valeur limite supérieure d’'un compteur en anneau |ring counter upper limit value V7w rs ERE
valeur maximale maximum value I KAE

valeur minimale Minimum value 2N

valeur numérique digital value T4 X IE

valeur numérique maximale

maximum digital value

F 4 D IVERAE

valeur numeérique minimale

minimum digital value

T4 Y EIVEME

valeur origine/gain

offset/gain value

FT7ky b TA A

valeur par défaut

default value

7 ) Mi

valeur préréglée

preset value

7Vt y ME
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valeur quadratigue moyenne

root mean square

23R

vanne de coupure

stop valve

ARy T )T

vanne de régulation

control valve

ay ha—LoN L7

vapeur d’huile oil mist FA LI A b
variable de balise tag variable 2 TR
variable de processus process variable T E fiE
variable de processus process variable 7ot Al

variable globale

global variable

7a— NV EEL

variable locale local variable 0 —h VIR
variables aléatoires random variables Ry
variateur inverter A N—H
variateur drive NI4T
variateur invert iR

variateur a thyristor

thyristor inverter

A VARG N=H

variateur correctement paramétré

parameter-valid drive

INTA=TZHHRTAT

variateur de fréquence triphasé

three-phase inverter

A =X

variateur en fonctionnement

inverter running

A N — F LT

variateur prét

inverter operation ready

A S R T

variation variation N)xz—T g
vecteur vector ~7 v

vente en gros wholesale iE)

ventes sales Hk5e

ventilateur séquentiel

sequential fan

DAnI7AVEVE &0 aVd

vérification d’un module

module verify

= FNRE

vérification des données

data verify

T2 RE

vérifier un projet

verify project

Tnv=7 FRE

Verin

cylinder

AINZ

vernis silicone

silicon varnish

oy =&

verrou

latch

VA

verrou

latch

7 vF
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verrou d’'état

status latch

AT =B AT vF

verrou de batterie déchargée

battery low latch

Ny T VIKTZ vF

verrouillage locking 2y 7
verrouillage d’'un asservissement servo lock AN = I
verrouillage d’un fichier file lock TrANa YT
verrouillage d’'un moteur motor lock R =
verrouiller / déverrouiller lock/release lock 2y 7la sy 7 gk
verrouiller le traitement lock processing 7y 7 AL
verrouiller, bloquer lock =

version du matériel

hardware version

N—=RT T NR—=T g

version technique d'un module

module technical version

=y NI NN—T g

vertical vertical TE[E
via via &
vibrations vibration PR
vide/libre/réservé empty/vacant/reserved 7%

vidéo composite

composite video

aVARYy hET A

vieillissement aging =7
vieillissement burnout BEHR
vieillissement burnout IN—=2T 7k

vis screw AT Y a—

vis screw b %

vis a billes ball screw PV %

vis Allen Allen-head bolt NS &RV R
vis bloquée lock-tight screw 0y XA XY

vis d’'un connecteur

connector screw

ax 7 ZRSHT Ry

vis de fixation mounting screw [EE R
vis de fixation mounting screw B iy
vis de fixation d’adaptateur adapter mounting screw TET RS

vis de fixation d’un capot de ventilateur

fan cover fixing screws

77 AN —EEHARL

vis de fixation d’'un connecteur

connector fixing screw

ARy ZEELRY
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vis de fixation d’'un module

module fixing screw

=y MEEXY

vis de fixation d’'un module

module mounting screw

o=y PRV AT RY

vis de fixation de capot

cover mounting screw

A NR=fFF AL

vis de fixation de module adaptateur

adapter module mounting screw

IS ECEEAN VTS

vis de fixation du cache frontal d'un module

module front cover mounting screw

o=y MEM T Z BT RY

vis de fixation du cache supérieur d'un module

module top cover mounting screw

2=y b L7 ZEfTT R

vis de réglage de I'avance

feed adjustment bolt

vis imperdable

self-up screw

‘LT T v TRT

vis taraudée tap screw &7l

vis, boulon bolt VI

vitesse admissible Allowable speed Bl =
vitesse d’accostage creep speed 7 ) — T HRE
vitesse d’un servomoteur servo motor speed B — R T — F A5 T
vitesse d’'une ligne line speed TA
vitesse de commutation switching speed AA o F T HE
vitesse de comptage counting speed Ao AL

vitesse de démarrage startup speed FEC Bl o i

vitesse de déplacement moving speed T R

vitesse de I'axe de référence Reference axis speed JE VR
vitesse de réponse des E/S 1/0 response speed T/OI B R
vitesse de transmission communication speed HAE

vitesse de transmission transmission speed RS i

vitesse de transmission transmission speed Rk

vitesse de transmission baud rate A—L—F
vitesse de transmission des données data transfer rate T — Z AR
vitesse de transmission des données data transmission speed T — FARE R E

vitesse d'exécution scan speed AFxY A=
vitesse du moteur motor speed E— X [AlHR L
vitesse du moteur motor speed E— KW
vitesse entrée des impulsions pulse input speed 7NV AN ST
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vitesse instantanée autorisée

permissible instantaneous speed

Wk 5 7 [ i T S

vitesse maximale

maximum speed

SC@NEILIREYES

vitesse nominale

rated speed

vitesse pas a pas JOG speed JOGIH i

volet gate 7=k
voltmétre voltmeter ARG

volume volume AY a— A
voyant annunciator Tl e—H

voyant d'alarme

alarm lamp

TI—=bT T

voyant d'alimentation

power lamp

NI —F

vue agrandie zoom out view /N

vue de dessous bottom view X

vue de dessus d’'un module module top view 2=y k&

vue de face d’'un module module front view = MRS
w Y AV

wattmeétre wattmeter Uy hA—=F—
zinc coulé sous pression zinc die-cast HER 2 A F ¢ A b
zone area =7

zone d’actualisation automatique d multi-UC

multiple CPU auto refresh area

~/VFCPURIEEI) 7Ly a7

zone d’actualisation d’entrée décentralisée

remote input refresh area

Ve—hMAAY 7Ly a7

zone d'affichage du numéro de série

serial number display section

2 7 L No. FREl

zone d’'apercu

preview area

LV Ea—x 7

zone d'informations systéme

system information area

VAT AERTZ VT

zone de caractéres character area X¥ 77 25

zone de communications cycliques  cyclic transmission area device ~/VFCPUMILA T /31 A
zone de configuration d'une application application setting area ERHGRE=Y 7

zone de configuration utilisateur user setting area a—HFHHT YT

zone de détection detection zone 1 HH A

zone de mémoire tampon buffer memory area Ny 77 AT
zone de paramétrage décentralisé  remote setting box R E R
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zone de parasites

interference area

zone de réception des données avec communication par socket

Socket communication receive data area

Yoy MNERRET 42T

zone de réception des données d'un automate programmable

Programmable controller receive data area

V=l YR ET X2 )T

zone de saisie de l'outil de programmation

input area for the programming tool

Ta g 7Y — VAN YT

zone de stockage de la longueur des données

Data length storage area

T RN T

zone de stockage des données

Data storage area

TSN T

zone de stockage du volume de données

Data quantity storage area

T2 HREH ) T

zone de texte

text box

THRARRY T A

zone de transmission haut débit multi-UC

multiple CPU high speed transmission area

~/LF CPURE#E@EE=Y 7

zone de travail work area TEZE R
zone défectueuse faulty area H &P

zone des données des paquets

Packet data area

Ny T s T

zone des parametres

parameter area

NI A= YT

zone des programmes d’un micro-ordinateur

microcomputer program area

S = rar T/ N iy

zone haut débit de registre de liaison

link register high-speed area

Uo7 LY R K E ek

zone mémoire commune

common memory area

o AE U fE

zone mémoire tampon

buffering area

Ny 77 )77

zone systéme a acces restreint / zone systéeme

restricted system area/system area

AT LATZYT

zone systeme de configuration utilisateur

user setting system area

D FREVAT LY T

zone temporaire

temporary area

FUHTVEY T

zone vide Empty Area 78 X FEI
zoom avant zoom 1in A=A
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