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HAE -1/ 758

Bahasa Jepang — Bahasa Indonesia

FA [CESET HHEE 740 ZELL EICDULT
HAZE - 41V RRVPVEBERRZIER L THEDF T,

Kami telah memasukkan lebih dari 740 istilah yang terkait dengan FA dalam bahasa
Jepang dan Bahasa Indonesia.

FAEEIE
Perhatian

NEBEPIRRICKD, XEPEFBEOMRNELDOREMEN DD ET,
AAFEEICINER U CWVWBDXEPEFEFSERLE L. SERDERE
CAEELIEELY,

Terjemahan kalimat serta kosa kata mungkin saja berbeda-beda, tergantung
dari kondisi dan struktur kalimatnya. Untuk itu, gunakan kalimat serta kata
yang ada di glosarium ini sebagai referensi, dan berhati-hati saat
menggunakannya.
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2431 & ON/OF F
Kontrol ON/OFF dua posisi

REICHL 2B DIREEMVIESZE AL THIHYT 55ETT
Adalah metode kontrol dengan cara mengeluarkan sinyal MV dengan kapasitas operasi dua area
terhadap penyimpangan.

2B HEEPIDHIl{H
Kontrol PID tipe bebas 2 derajat

FEEDOPIDHEIH LT, SHELIIH & BREERFEDOEA IS URBEIE A TESLSICLI=HIEAET
¥, RFIHDGEE. 2BHENTA—F o, EEALES (o, B=0D5E X EDPIDHIEHEDH),
KUEEDPIDFIETIL, SVIERLIZH T % BIREEME IS FBAPIDERE . S ELHNGI &R BLPIDE $T
BR5E0 2L EEODICRBELGEZNESE—ANRBETITEAIEVS_EERORKENEL, &
BEASIECTELLY,

Adalah metode kontrol yang jika dibandingkan dengan kontrol PID yang sebelumnya, kontrol ini
dapat mengoptimalkan baik pengendalian gangguan maupun kinerja pelacakan angka target.
Kontrol PID tipe bebas 2 derajat ini menggunakan parameter tipe bebas 2 derajat a, B (Apabila a,
=0, maka akan sama dengan kontrol PID sebelumnya).

»Pada kontrol PID konvensional, antara konstanta PID optimum pada pelacakan angka target
terhadap perubahan nilai SV, dengan konstanta PID optimum pada pengendalian gangguan
seringkali berlainan, sehingga menimbulkan kondisi ketidakcocokan yang mana jika salah satunya
diambil sebagai nilai optimum maka satunya lagi dianggap tidak optimum, dan keoptimalan tidak
didapat.

2E HER S H#EEPID HIfH425FB
FB tag kontrol PID tipe bebas 2 derajat
berkinerja tinggi

28 E R S MEEPIDHIE 2 FB(M_2PIDH)(. 28 B EZ!PIDHI{HI 2 FB(M_2PID)(Z, MVA#{E ., PVA#{E.
BERARE. 2V ELE PVRSYELT TRV, MVEILRYS Y, ART—RE AL MEE DHERE
ZEMLTEMEEELI-LDTY . BEAKIENASTES (U PIDHIH, SEHE - HERE. 7—F7+
T—rHIEGEDEELHHETCHETEET,

FB tag kontrol PID tipe bebas 2 derajat berkinerja tinggi (M_2PIDH_) adalah FB tag kontrol PID tipe
bebas 2 derajat (M_2PID) yang disempurnakan dengan menambahkan fungsi seperti kompensasi
MV, kompensasi PV, pengoreksi suhu dan tekanan, penghenti tag, pelacakan PV, nilai awal MV,
pembatas laju perubahan MV, dan langsung ditampilkan. FB tag kontrol PID ini dapat menangani
mulai dari kontrol yang sederhana hingga kontrol yang canggih seperti kontrol PID gain variabel,
berbagai macam operasi kompensasi dan koreksi, maupun kontrol umpan maju.

3{iLEON/OFF i
Kontrol ON/OFF tiga posisi

REICKHLTIEHEDIREEMVIESEH AL THITT 25%ETT .
Adalah metode kontrol dengan cara mengeluarkan sinyal MV dengan kapasitas operasi tiga tahap
terhadap penyimpangan.

A/DZEH#a =y
Modul konverter A/D

@7 AU ERETAVRIEICERTIEE,

QOEE.EH.RE. ERE. EROISHT IOV EFZDEETIEL—T U HICANTELRLDT, T4P
ANEGBIEZTIOTSLERESES,

@A/DIOVN—REL NS,

@Piranti yang mengubah data analog menjadi data digital.

@Karena data analog seperti suhu, tekanan, kecepatan, tegangan, dan arus tidak dapat diinput ke
PLC apa adanya seperti itu, maka program dioperasikan dengan mengubahnya menjadi data digital
(angka).

@Disebut juga konverter A/D.

ABC%#'#T (ABC analysis)
Analisis ABC

ABCHMIETER DT ILEEFN, EERDFEEITIHED—DTHD, HERBETLEDSZE
IC.AEESE (EEEELE) . BEESE (—KRAEB). CEEG B (BMi#& S E) D3DIZHFELEERMIC
EREHETICENBEMTHS. COABCHMALLEOLNIEHELTIE, BIREAICITHFTESS
ELHEICTHREICTEDCE BEVWDHITERATEDIL BRETSTLETRLOLTVENH D,
Analisis ABC disebut juga "analisis prioritas" dan merupakan salah satu metode untuk melakukan
klasifikasi stok barang. Tujuannya adalah melakukan kontrol prioritas yang efektif dengan
mengklasifikasikan item stok barang berdasarkan urutan tingginya penjualan menjadi 3 kelompok,
yaitu item kontrol A (item yang prioritas dikontrol), item kontrol B (item umum), dan item kontrol C
(item berharga rendah). Alasan sering dipakainya analisis ABC ini antara lain adalah efeknya dapat
segera kelihatan, dapat dilakukan oleh siapa pun dengan mudah, dapat digunakan dalam berbagai
bidang, dan hasilnya dapat dituangkan dalam bentuk grafik, dan sebagainya.

ADSL (Asymmetric Digital sub Scriber Line)
ADSL (Asymmetric Digital sub Scriber Line) /
Jalur Pelanggan Digital Asimetri

ERMTOAIMAER FREFMAZTR COEET —FBIE B
Jalur digital asimetri merupakan teknologi komunikasi. Merupakan teknologi komunikasi
berkecepatan tinggi yang menggunakan saluran telepon kabel tembaga.

AFTER E—F (after mode)

MI—FOHAEMBROETHRFLLTHS) IZTSE—F, :2EXFIT0TLEY, RULTEERIRL

Mode AFTER =Y TES, 7IF—E—K,
Adalah mode untuk melakukan keluaran kode M setelah pemosisian selesai (setelah berhenti).
Dengan mode AFTER ini antara lain bisa memasang penjepit serta memilih ukuran bor.
ANSIFHE OXEHTHREDOH—LZE L EZBNICLI-RADRIETR.

Standar ANSI

@ American National Standerds InstituteH\#l & L=#84& .

@ BADJSIZHT=5,

@Asosiasi standar swasta yang bertujuan menyatukan dan standardisasi standar di Amerika Serikat.
@ Standar yang ditetapkan oleh American National Standards Institute.

@Setara dengan JIS di Jepang.
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ASCIIa—F
Kode ASCII

@ American Standard Code for Information Interchange (7 A¥—3—K)

OB, FILIT7AYM HFLEEIAVE1—FI~NANDT=-D16EF24T(TE YN TR D LIza—F,
QAIF4T1, BIF42, 1(E31. 2[E3272&,

O EHATIE. ChiThFZEMLIZJISTI—F1H5.

@American Standard Code for Information Interchange (kode ASCII)

@Kode yang merepresentasikan simbol, alfabet, angka, dan sebagainya dengan heksadesimal 2
digit (7 bit) untuk diinput ke dalam komputer.

@A adalah 41, B adalah 42, 1 adalah 31, 2 adalah 32, dan sebagainya.

@Di Jepang juga terdapat kode JIS dengan menambahkan "kana" pada kode ini.

ASP (Application Service Provider)

ASP (Application Service Provider) / Penyedia

Layanan Aplikasi

AVE—RINENRNLT, ISATUNDERT BT T r—av e iRIT5%%F,
Vendor yang menyediakan aplikasi yang digunakan oleh klien melalui internet.

at&Em

Kontak normal—terbuka

Q@ EEILFANTNT, BELIEERLIER,

ObERETHEDEELLS,

@Adalah sebuah kontak yang normalnya terbuka, dan saat beroperasi akan menutup.
@ Gerakannya berlawanan dengan kontak normal-tertutup (kontak-b).

BASIC @Beginner's All-purpose Symbolic Instruction Code (N—3v%7)

BASIC @7 A)hTHLNzaVE1—4REE,
@/ XAV TELFEOLNTNEESIThMYPT EEFRICHATEIRELH S,
O TNIEFICIFRIHIRESN T, BENLBLNO-BASICIEAE),
@Beginner's All-purpose Symbolic Instruction Code (BASIC)/ Kode Instruksi Simbolik Serba Guna
untuk Pemula.
@Bahasa pemrograman yang tercipta di Amerika.
@Menmiliki fitur yang mudah dimengerti dan dapat diintervensi saat sedang beroperasi, sehingga
banyak dipakai pada komputer pribadi.
@Hanya karena alasan tersebut, BASIC berkembang pesat dan jenisnya pun banyak (O-BASIC
merupakan dialek).

BCDO—F @Binary Coded Decimal (23 1k 103%%)

Kode BCD Q@1 E1—4 —HUHEEIFONNEOFFO)D2EKTHY . A ARBITHMYIZKLD T, 2EHTI10

EHERRLEH,

@AM T A DRI A VT TAORILRRBFEBCDIA—FH B,

@165 vk TIF054 59,999, 32E Wk TIE0A599,999,999H 4k % %

@Binary Coded Decimal (Desimal Berkode Biner)

@®Angka yang mempresentasikan angka biner ke dalam angka desimal, karena pada komputer,
PLC, dll menggunakan angka biner ON(1) dan OFF(0), dan ini sulit dipahami oleh manusia.
@®Kode BCD banyak digunakan pada sakelar digital dan perangkat tampilan digital yang ditangani
oleh manusia.

@Pada 16 bit dapat ditangani dari 0 hingga 9.999 dan pada 32 bit dari 0 hingga 99.999.999.

BOM (Bill Of Materials)
BOM (Bill Of Materials) / Daftar Material

ek / BREBRE / MEERROE, BOMIE, CENTHERT A ERLEDANINHYDOT
WFTRTEEEEEVATLOBRATIELL, —DDT—ER—RTEELLSETHHD,

Diartikan sebagai daftar komponen/ daftar komposisi komponen/ daftar pengembangan komponen.
BOM digunakan untuk pengontrolan keseluruhan komponen (lebih mudah dipahami jika di dalamnya
mencakup produk jadi) yang digunakan di dalam perusahaan sebagai satu basis data dan bukan
sebagai sistem manajemen produksi.

BPR (Business Process Reengineering)
BPR (Business Process Reengineering) /
Pembenahan Proses Bisnis

CETHICETIHHEERCELE MBELGEEREL. TNEERT D-OICEBFRNBTOEBORN.
HEgEET o, Bt T 5L,

Menetapkan target (jumlah penjualan, keuntungan, dll) yang terkait dengan kegiatan usaha, analisis
dan mengoptimalkan isi kerja, alur kerja, dan struktur organisasi, untuk mencapai target tersebut.

bps (Bits Per Second)
bps (Bits Per Second) / Bit per detik

BERKRGEDT—HREREDEL, EVNMER, 1bpsl I WREITIEVMD T —25EETELLER
Adalah satuan kecepatan transfer data, misalnya pada jalur komunikasi. 1 bps menunjukkan bahwa
1 bit data bisa ditransfer dalam waktu 1 detik.
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BSCFIE
Protokol BSC

@Binary Synchronous Communications

OEART—zEFIE,

@JIS X 5002(ZHREHN BB,

O LE1—ARTEHANEIAVE1—REL U TT—RBETHTARILO—D,
@H/WIZ[ZRS-232CEFESZEMTES,

OFIHBELL TV T avARER—IVTARELH D,

@Binary Synchronous Communications (komunikasi sinkron biner).

@Merupakan dasar protokol transfer data.

@Ada ketentuannya dalam JIS X 5002.

@Merupakan salah satu protokol untuk melakukan komunikasi data di antara dua komputer atau
antara komputer dengan PLC.

@RS-232C dapat dipakai pada perangkat keras.

@Ada dua bentuk kontrol, yaitu sistem kontensi dan sistem polling (status komunikasi selalu
diperiksa).

BTO (Built To Order)
BTO (Built To Order) / Dibuat Sesuai Order

ZEMTEEAROE. BEANLDEXICECTHIL-IRFETHFE /N—YFLavEa—208E-RE
HHX D12, MBuilt To Order|IZ, [EX (Order) £ 1+ THMDEE (Built) T3 1ELVSERK,

Adalah sistem pengorderan, perakitan, dan produksi. Merakit dan menjual sesuai dengan pesanan
pelanggan. Merupakan salah satu sistem fabrikasi dan penjualan komputer pribadi. "Built To Order"
berarti membuat (Built) setelah menerima pesanan (Order).

biE =
Kontak normal-tertutup

Q@ EFEIIFALTLNT, BAELI-EEITHEER,

QR EITHEDEMELED,

ONCHER. N\VIERBELLL,

@Adalah sebuah kontak yang normalnya tertutup dan akan membuka pada saat operasi.
@ Operasinya berlawanan dengan kontak normal-terbuka (kontak-a).

@Disebut juga kontak NC dan kontak balik.

C++ES & (C++ language)
Bahasa C++

ELERLTWSTNSS3V ERBTHHCEEIC. ATV MERMEILREELI-T0I 53 B8,
CHDEFEMRIICEED LUBRICAEOTEY, CHEEROUERZAVTHREDCEFE TS
ThOT7 DRERETESCELAMRETH D, ATV MERTOT I3V T (2&Y, OIS LOBF AL
BEERY | K- EHGY Iz 7 OREN BB IToT=,

Adalah bahasa pemrograman yang telah mengalami ekspansi berorientasi obyek ke dalam bahasa
C yang merupakan bahasa pemrograman yang banyak digunakan. Spesifikasi bahasa C++
kompatibel dengan bahasa C ke atas dan juga memungkinkan untuk dilakukan pengembangan
perangkat lunak yang tertera pada bahasa C konvensional dengan menggunakan sistem
pengolahan bahasa C++. Karena merupakan pemrograman berorientasi obyek, maka program ini
dapat digunakan kembali dan pengembangan perangkat lunak berskala besar dan kompleks
menjadi mudah dilakukan.

CAD/CAM
CAD/CAM

@ vF/Fv L,

OCAD(EaVE 1 —2% AL RET KB X T L,

@ Computer Aided Design, AvE 1—AXEHHELTEIENS,

@ Computer Aided Manufacturing, CAMIZaVE 1 —4% AL - THEDEERIEL R T L TCADDREE
HBENTESD, CADTHERIN KT —2EANT—2EL T . MIADONCTAT S LERGE D&
EEBRMEILE1—F LTSV AT LEED,
OFEAEINDIVE1—AT/NAVDNOIV =T YT T—HYRT—2aVETH 5,
gg%D‘rﬁiﬁ:%#F\ HaO—ER, REME. RBRGEDN, o= RTOTSLOERNTESLD
zCAM'rﬁiﬁ:GAD'I‘Eiﬁ(D(ib\%ﬂ:ﬁ:ﬁ%)&i—i EETIRERG. FECE MRS RATFEE. REEL
@CAD/CAM

@CAD adalah sistem pendukung desain dengan menggunakan komputer.

@ Computer Aided Design. Disebut juga Desain Berbantuan Komputer.

@ Computer Aided Manufacturing. CAM adalah sistem pendukung produksi pabrik berbasis
komputer dan dipandang sebagai perpanjangan dari CAD. Merupakan sistem dengan data berbasis
bentuk yang dibuat dengan CAD digunakan sebagai data input dan keseluruhan persiapan produksi
seperti membuat program NC untuk permesinan dilakukan di komputer.

@ Cakupan komputer yang dipakai adalah mulai dari komputer pribadi hingga engineering
workstation.

@Informasi CAD : Selain dapat membuat gambar fabrikasi, daftar komponen, estimasi harga,
gambar persetujuan, dan sebagainya, juga dapat membuat program sekuens.

@Informasi CAM : selain informasi CAD, juga dapat berupa lembar pembelian suku cadang, desain
proses produksi, lembar kerja, spesifikasi uji, lembar pengadaan pengepakan, lembar pengiriman,
dan sebagainya.

CAE (Computer Aided Engineering)
CAE (Computer Aided Engineering) / Teknik
Dengan Bantuan Komputer

TEHGOFRG-FARIBERIETLIIVEL P RT L, EAMICK. HROBHTIESRT LS, &
EILEEHROETLNEE>THREOMAMELE OFEEHET HHRITS AT L, BEOMAECHREE R
FT5EHDIIaAL—L 3V RATLRENEENS,

Adalah sistem komputer untuk mendukung proses perancangan dan pengembangan produk
industrial. Pada kenyataannya, hal ini mencakup sistem pendukung desain produk, sistem analisis
untuk menghitung karakteristik seperti kekuatan dan ketahanan panas dengan menggunakan model
produk yang sudah didesain, serta sistem simulasi untuk memastikan fungsi dan kinerja produk.
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CCW (Counter Clock Wise)

CCW (Counter Clock Wise) / Berlawanan Arah
(o4 Jarum Jam

REFFHARODEE, E—2TRERANSHTEDS, “CW DIELSHE,

Rotasi berlawanan arah jarum jam. Pada motor ditentukan dengan melihat dari sisi tepi poros. Lihat
juga penjelasan "CW".

CHANGE {E%& (change signal)
Sinyal CHANGE

CHANGEfE S (3 & - i EH I CREHHERITHICHEREIAS=-ODHNEBIES.
Sinyal CHANGE adalah sinyal eksternal untuk mengaktifkan kontrol kecepatan menjadi kontrol posisi
saat sedang beroperasi dengan menggunakan kontrol kecepatan dan posisi.

Cheapernet
Cheapernet

@F—/—Fvk,

O —H Ryt DEEY—T )L LY#L<(thin), Rifi%i(cheap) RIET —T ILEFRATHLIAMSA [ ITEN.
Thinwire Ethernet&PE(ENDZEHH D,

O EEEEITA—H R YbERL10Mbps,

O AEAMEENBELGL PSP —NORDOYISTRE IR TR EER T 51— R vt OBl
THY T AV EORREL185m, B AT REAIHR(LI0EET,

@Cheapernet.

@Dinamakan seperti ini karena menggunakan kabel koaksial yang lebih tipis (thin) dan lebih murah
dibandingkan dengan kabel koaksial Eternet. Disebut juga Thinwire Ethernet.

@Kecepatan transmisi sama dengan Eternet, yaitu 10 Mbps.

@Merupakan versi murah dari Eternet yang tidak memerlukan perangkat tambahan khusus serta
menggunakan konektor bentuk T untuk menghubungkan terminal menggantikan perangkat
pengiriman/penerima. Segmen terpanjang adalah 185 m dan terminal yang dapat disambungkan
hingga mencapai 30 terminal.

CIM (Computer Integrated Manufacturing)
CIM (Computer Integrated Manufacturing) /
Produksi Terintegrasi Komputer

EEICETEETOREBEIVELI—FIRINT—IB LU T —IR—E AL THIENICHIH - BB 5
LICES T EEEHORBILER DL RT L,

Adalah sistem yang bertujuan mengoptimalkan aktivitas produksi dengan cara mengontrol dan
mengelola semua informasi yang terkait dengan produksi secara terpadu menggunakan jaringan
komputer dan basis data.

CMIA=R @Coded Mark Inversion,

CMI mode OZLERAXDIDTIEYVR DT —2%EELI2EYMISREIL, 2EDIL—ILTIRET S,
@1DLE2E YNNI, 15HDLMI0, 0T D, FHELTIL 180, 0EREIKYIRT &,
Q@ODLE 2E YT, 0&F B, (0. 1IEELY,)
@ DA KIEMELSECNETIZE L TIRAL TS,
@Coded Mark Inversion.
@Dengan salah satu sistem modulasi, data 1 bit selanjutnya akan dibagi menjadi 2 bit, kemudian
akan ditransfer dengan aturan berikut ini.
@ Jika bit adalah 1 : maka 2 bit dianggap 1, dan 1 atau 0 dianggap O.
Persyaratannnya, 1, 1 dan 0, serta 0 harus diulang secara bergantian.
@ Jika bit adalah 0 : 2 bit dianggap 1, 0. (kombinasi 0,1 tidak ada.)
@Mode ini dipakai di MELSECNET.

CMOS @ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (CEX)

CMOS OT(UAILHERTF,

@ —TUYTIHTTLELLICHE SN D,

ORI/ KHEEEN. FRHERHEENLEL., FREESEEALNGETHD,
OFENFDEFEFHEETLLESLL,

@ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (CMOS)

@Elemen logika digital.

@Pada PLC disambungkan bersama-sama dengan TTL.

@Keistimewaannya adalah ukurannya kecil, konsumsi daya listriknya rendah, rentang pemakaian
voltase luas, dan rentang pemakaian suhu luas.

@Perhatian mengenai cara pemakaiannya sama dengan TTL.

CMV (COMPUTER MV)
CMV (COMPUTER MV)

COMPUTER MV R, HITHIE—RF D1 DT, LIS E#INSBEEMVIERZEETEET,

Singkatan dari COMPUTER MV. Merupakan salah satu mode kontrol dan dapat mengubah nilai MV
dari kapasitas operasi dari komputer yang lebih tinggi levelnya.

CP #lf# (Continuous pass)
CP CONTROL (Continuous Path Control) /
Kontrol Lintasan Bersinambungan

ERHHGE, FUNGOTREEEI-E>TULLHIE,
Adalah kontrol di sepanjang jalur tak terputus, antara lain kontrol kecepatan konstan.

CPC (Collaborative Product Commerce)
CPC (Collaborative Product Commerce) /
Perdagangan Produk Kolaboratif

EOHRFHEEFIDLIC ERP, SCM, CRM 2 E DV R T LEEESE [V A—RyrEFIALI-E D2
HMLBEFHEMSIALISEEKT HL0 . DEMBREHE. EORR DRTLBDOEEZRYKRE, HE5(
THAIILDLEREBEL T, TENS— M — H TS5V BE. ANORERLMENLBEOE SRR
TOERATHETEIREFERT S,

CPC diartikan dengan kerja sama sistem seperti ERP, SCM, dan CRM dengan fokus
pengembangan produk perusahaan serta membenahi infrastruktur e-bisnis seluruh perusahaan yang
menggunakan internet. CPC menghilangkan hambatan antar sistem bisnis, dan mewujudkan suatu
lingkungan kerja di mana mitra utama, pemasok, klien, dan departemen penanggung jawab produksi
di internal perusahaan dapat bekerja dalam proses bisnis umum melewati semua tahapan siklus
produk yang hidup.




FARGEMREER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

A& (Istilah)

g5k (Penjelasan)

CP-M/86 @ Control Program for Microprocessers & f=IdControl Program and Monitor (3 —E—I /.86)
CP-M/86 @ 16E VDT /o0 T Ot Y8086 REENN T FHDOS,

@7 ANDT ALY —F1IChHRIENH D,

O T IVARYDOST, BEET AL IR EHR—FLTUVELY,

@ Control Program for Microprocessors atau Control Program and Monitor (CPM86)

@Adalah sistem operasi untuk mengoperasikan mikro prosesor seri 8086 16-bit.

@Hak cipta dimiliki oleh Digital Research, Inc. Amerika.

@Merupakan sistim operasi tugas tunggal dan tidak mendukung direktori hirarkis.
CPUHFAEY CPU #EAEYIE, TILFCPU Y RTLNDEZCPU A=yMATT—4NEAH /HHLETIEOIZ, &

Memori bersama CPU

CPU A=y REIZH>TLBAEY T,

CPU #FAEVICIF, TiED4 BELSHYET,

- BEHEBFEIRRTYT

CVRTLIVYT

-BHENWILYLaTI T

-A—HHAHIYT

- TJLFCPU H&ERBETVT

Memori CPU bersama adalah memori yang dimiliki oleh setiap unit CPU di internal untuk
menulis/membaca data antara setiap unit CPU pada sistem CPU ganda.
Pada memori bersama CPU terdapat 4 jenis area berikut ini.

* Area informasi operasi CPU itu sendiri

* Area sistem

* Area refresh otomatis

+ Area pengaturan pengguna

* Area transmisi kecepatan tinggi di antara CPU ganda

CRC
CRC

@Cyclic Redundancy Check (Y17 HSHAXFLEIRERTREKEE)

O T —REEETHLEDRYZRETIARD—D, T—RINFRNLLNELMZ TRYZRET 50D
BFEREEYHLT, COBERET—2DRITDITTEIET S,

O ZEAITIHEERERBONEZTO>T, ALIFHRNFoNINEINTEHEEIS—ERETHLD,
OZNARIFIS—RED=HDIEHE—XFILITMHMIT 2D TIEGL, T—RELTITIHT—EE
ALELT, IS—REREDBEL.

@ Cyclic Redundancy Check (sistem pengkodean siklis atau pengecekan redundansi siklis)
@®Merupakan salah satu sistem untuk mendeteksi kesalahan pada saat mentransmisi data. Akan
dibuat informasi untuk mendeteksi kesalahan dengan menambahkan pemrosesan khusus pada data
dan informasi ini dikirim dengan menambahkannya di belakang data.

@Mendeteksi kesalahan transmisi apakah dari sisi penerima dapat memperoleh data yang sama
atau tidak dengan cara sisi penerima melakukan proses yang sama dengan sisi pengirim.

@Sistem ini tidak menambahkan informasi untuk mendeteksi kesalahan pada setiap karakter
tunggal. Karena deteksi kesalahan dilakukan dengan satuan data, maka jumlah datanya sedikit dan
kemampuan deteksi kesalahannya tinggi.

CRM (Customer Relationship Management)
CRM (Customer Relationship Management) /
Manajemen Hubungan Pelanggan

BEEICET 22 TCOERE—TEEL. BEE/ A LORBLUI—T T4V BREEBERT HIL
IC&Y. BEMEEZED. M ODBEBFENCHERERTIHODY—ILTHS.

Adalah alat untuk meningkatkan efisiensi sales dan merangkul pelanggan dengan cara
menyentralisasi semua informasi terkait dengan pelanggan serta menghasilkan secara otomatis
strategi pemasaran yang optimal untuk setiap segmen pelanggan.

CRP (Capacity Requirements Planning)
CRP (Capacity Requirements Planning) /
Perencanaan Kebutuhan Kapasitas

EEICALERDEHNGREEASET, HBEIN-EREDT S/ T1ERTT5-DITBHBEREERE
NOMEEFILE-FLATT D, EMAEEHEOE N THIREREA—FITHL, BT—V U 2H A
r:g%ﬁﬁb‘ HWETEOONENEHE, CnIcE DS HEREA—FZILBELL. RRNERHES -5 &R
795,

Merupakan perencanaan kapasitas jangka pendek tepat sebelum masuk ke produksi, dengan
memahami dan mengatur kapasitas produksi yang dibutuhkan untuk memproduksi setiap prioritas
item yang telah direncanakan. Order yang perlu diproduksi yang merupakan output dari rencana
kebutuhan material ditumpuk berdasarkan satuan pusat kerja, dipertimbangkan apakah produksi
bisa dilakukan atau tidak, dan berdasarkan hal ini order yang perlu diproduksi diurai, kemudian
diterbitkan order produksi final.

CR7IY—i\
Penyerap CR

O T UYCLERREE LI — D% 5—,
O TUHITIoTEVEARMOY — SRS B EMTEA. M7y H 5N EHEAFITIFIL

TEELTERYT %,
O EHEWFITHER T HEEIFONLI=EZDAVTUHORENHAD T, M7V IH N FSUDREH
NTIRIEEOHZIENHS,

QL. ERELLTHLLD, RRFF/UERIOPKRELSD,

@Pembasmi lonjakan/surge killer yang menghubungkan kapasitor C dan resistor R dalam rangkaian
seri.

@Penyerap CR digunakan dengan cara menghubungkannya dengan kontak, triac, ataupun beban
induktif secara pararel dengan tujuan menyerap lonjakan frekuensi tinggi dari kapasitor.

@Pada saat tersambung dengan beban secara pararel, kapasitor akan terisi begitu sudah ON,
sehingga ada kalanya muncul gangguan pada output triac dan output transistor.

@Dapat digunakan baik pada arus AC maupun DC, tetapi kebocoran arus akan sedikit lebih besar
jika menggunakan AC.
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CSMA/CDA @Carrier Sense Multiple Access/Collision detection
(o3| Mode CSMA/CD O Vb T—HEAXD—FE,
| OBIHREBEINEEEITIEE RIED-HDBIEBNENTVINEINEHERELTHLEDFH,
OENTIVENEEZDEFRETHE, T—RET— AN KON TLESID T, EHLNEHI<E>T

D KD NI-BRE (o R B E £ R B,
O DFRIEFIFT— S DHEDF-H DI HEBABELN=0, SR LM EBHORECTES, 1
UFULav B RELNS,
@FEthernet CI RSN TS,

@Carrier Sense Multiple Access/Collision Detection

@Merupakan salah satu jenis mode kontrol jaringan.

@®Merupakan mode transmisi yang mana saat setiap perangkat terminal akan melakukan transmisi,
terlebih dulu akan dipastikan apakah jalur komunikasi untuk transmisi sedang kosong atau tidak.

@ Jika transmisi tetap dilakukan dalam kondisi jalur komunikasi sibuk, maka data akan saling
bertabrakan, sehingga transmisi akan dicoba dilakukan kembali setelah menunggu waktu yang
diminta berdasarkan nomor acak yang telah ditentukan.

@Mode ini dapat dibuat dengan harga relatif murah karena tidak memerlukan perangkat khusus
untuk mengontrol jaringan. Disebut juga mode kontensi.

@Diterapkan di Eternet.

CSV(Comma Separated Values) Comma Separated Values DIEFFTT,
CSV (Comma Separated Values) / Nilai Yang  F—%%Hho<(“, ") TRYIS>THERFE=HRADTHEFANI7AILTT,
Dipisahkan Koma Singkatan dari Comma Separated Values.

Adalah file teks dengan format menderetkan data dengan pemisah menggunakan (",").

CSV (Computer Set Value) COMPUTER SVDRE, FlIHIE—FD 12T, LiustE#I L BEBESVIEZEETEET,
CSV (Computer Set Value) / Nilai Yang

Singkatan dari COMPUTER SV. Merupakan salah satu mode kontrol dan dapat mengubah nilai
Terpasang Pada Komputer

setting SV dari komputer level atasnya.

CTO (Configure to Order) FAEROE, EENLOZANHELTAHLRREMAHITITLE,
CTO (Configure to Order) /Konfigurasi

Diartikan dengan konfigurasi berdasarkan order. Yaitu merakit produk setelah order dari pelanggan
Berdasarkan Order

sudah pasti.

CW (Clock Wise) BSOS AB<KOERCELEAH, E—28iH AN SH TEHAA~EZ:0,

CW (Clock Wise) / Searah Jarum Jam Merupakan arah putaran yang sama dengan gerakan jarum jam. Perputaran searah jarum jam

dilihat dari sisi samping poros motor.

D/A Z#:%5 (Digital-to-Analog converter) TADHIWEEZT AT ETHIEE (FIEER) ITEBRTIHEEEL O TLIEE,

Konverter D/A (Digital-to-Analog converter) Perangkat yang memiliki fungsi mengubah nilai digital menjadi voltase (arus) yang merupakan nilai

analog.

D/AZE#a=vk @Digital/Analogue

Modul konverter D/A OTA HAIINEET TRV EICERT BV,
O —~ DT OTSLTHRSITAOAINEE. EREFLIFEROT ORI EIZEZ THEA~ALE HT S,
@Digital/ Analogue

@®Modul untuk mengubah data digital menjadi data analog.
@Modul ini mengubah data digital yang ditangani pada program PLC menjadi data analog berupa
voltase atau arus ke eksternal.

dB OTINL,

dB OIARIILF—DEEEFROLTELL, BmlIABHOEEZRDHTEI,
QO “‘EEBEL"NDEFSHE, dBm/kmlEXT—TNIkmBYDBEEFTT
@Desibel.

@Satuan yang mengekspresikan redaman energi. dBm adalah satuan yang mengekspresikan
jumlah daya optik.
@Lihat "Rugi Transmisi". dBm/km menunjukkan redaman per 1 km kabel optik.

DB /\yI7YL YT BIEREBALIC, ZETEAVSAL XEAV/IRISyL ah—RI—BMIIREL, BIERICELETS
Penyangga DB HERETY,

Berfungsi menyimpan sementara di dalam kartu CF teks SQL yang gagal dikirim antara lain pada
saat terjadi komunikasi yang tidak normal kemudian mengirim ulang teks tersebut ketika komunikasi

telah pulih.
DB (database) BREOTT)r—2a VY IbEEaA—HICk > THEEINET—ADEEDI L, T, TOEEIRXT A
DB (database)/ Basis Data 2O 5ELH5.

Sekumpulan data yang dimiliki bersama oleh beberapa aplikasi perangkat lunak atau pengguna. Ada
kalanya pengertian ini mencakup juga sistem manajemennya.
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DBMS (DataBase Management System)
DBMS (DataBase Management System) /
Sistem Manajemen Basis Data

T—AR—REBURTLDE, HET—HELTDT—EAR—REEHEL, T—RHT 7V ERERIZ
EABYIRITT . T—HADOHKXOFAFIEEZELL. BFEDTIVr—2a YIRS EEHIE
NTED, Efz, T—EADEBEEMDYILIITITIERDIEIZEY, TTVr—2av Y IO EEE M
. BROMAMEOR LITOEA D, EBETEHT—FORBEHBRX(T—F2ETILICEYLL DA DIELEIC
HETE BERVLERLTODOEXIL—2aF )LE(RDBMS) T, KIRES X T L TIEOraclett @
OracleAS, /MRS R T L TlEMicrosofttit MAccesshS. TNENTHIHDBFEE LHHTLVS,

Diartikan dengan sistem manajemen basis data. Merupakan perangkat lunak untuk mengelola basis
data sebagai data milik bersama serta memenuhi permintaan akses terhadap data tersebut. Format
data serta prosedur penggunaannya dapat dibakukan dan bebas membuatnya dari aplikasi
perangkat lunak tertentu. Selain itu, dengan menyerahkan manajemen data pada perangkat lunak
khusus, akan meningkatkan produktivitas dan kinerja aplikasi perangkat lunak serta meningkatkan
efisiensi penggunaan sumber daya. DBMS dapat diklasifikasikan menjadi beberapa jenis
berdasarkan sistem perwakilan data yang dikelola (model data). Tipe yang paling populer saat ini
adalah tipe relasional sistem perwakilan data yang dikelola (model data). Tipe yang paling populer
saat ini adalah tipe relasional [model yang menggunakan sejumlah tabel untuk menggambarkan
data serta hubungan antara data-data tersebut. Setiap tabel mempunyai sejumlah kolom di mana
setiap kolom memiliki nama yang unik] (RDBMS) dengan Oracle yang dikembangkan oleh Oracle
Corporation di sistem skala besarnya dan Access yang dikembangkan oleh Microsoft Corporation
pada sistem skala kecil, dan masing-masing menempati lebih dari separuh pasar.

DBR (Drum Buffer Rope)
DBR (Drum Buffer Rope) / Tali-Penyangga—
Drum

EEHBEEERTH LT, TOCERETIHZBORT 21—V ICERTHEEEOLNILDTYT  £ERE
DRFLRVIERBHEL, RMLRVIDEEREAICREZEOTEMBAZITV EERISTRETHEE
BRMEWHIE- FaaE L0 RINTE ST RAGRMEERMISRES HEVIEEERFE, Itk
i%_?’flﬁa)jcﬂigmﬁ&\ WEERE. RENERORL, EEOBITIEER T 1—ILOERM AT EELEY
DBR dipakai dalam pembuatan rencana produksi pada saat mengaplikasikan TOC ke dalam
penjadwalan produksi manufaktur. Merupakan teknik manajemen produksi untuk mengenali
hambatan (bottleneck) pada peralatan produksi, memasukkan material dengan mensinkronkannya
dengan kapasitas produksi yang menjadi hambatan, serta menempatkan secara strategis barang
sedang proses (dengan ruangan lebih) yang dapat menyerap variabel yang muncul di tempat
produksi (seperti gangguan mesin, stop sesaat, dan sebagainya). Dengan melakukan hal ini, stok
dapat sangat berkurang, tenggat waktu pengiriman dapat diperpendek, persentase keuntungan
investasi dapat ditingkatkan, dan jadwal produksi yang tepercaya dapat dibuat.

DC1/DC3i{
Kontrol DC1/DC3

OEEHRHAXD—D,

OZERIERIE/NVITFDEEN DAL TRIETELGLD L BIEDHFHBDCIHESEHEIELT,
T—EDEEDHHEERT B, F=. RIELEOETICE T/ AYI7OEEAEIML TRIEA AIREIZA
BE HFHBADCHESZREELTT—RDEEDBEREZERT S,

O ERIIFHEFHENOZIETIDCIET L LUDCIHETZHIHI—FEALL. DCI1ERIETHET—H
DEIEERIEL. DC3ERIET HET—HDEELEHHET 5.

@Merupakan salah satu sistem kontrol komunikasi.

@ Jika ruang kosong pada penyangga penerima (receive buffer) berkurang sehingga di pihak
penerima tidak bisa menerima transmisi, sinyal DC3 akan dikirim ke perangkat komunikasi lawan
dan akan diminta menghentikan transmisi data. Jika penerimaan transmisi bisa dilakukan dengan
penambahan ruang pada penyangga melalui proses penanganan penerimaan transmisi, sinyal DC1
akan dikirim ke perangkat lawan dan akan meminta pembukaan kembali transmisi data.

@Sisi pengirim transmisi akan menganggap sinyal DC1 dan DC3 yang diterima dari perangkat lawan
sebagai kode kontrol dan jika DC1 diterima, maka transmisi data akan dimulai, dan jika DC3
diterima, maka transmisi data akan dihentikan.

DC2/DCA{H
Kontrol DC2/DC4

QEEFHMAXD—2,

OEFHBNOZIEST HDC2ELUDCANI—FEHIEHIa—F &AL, DC2EDCADMITHENF=a—FE
T—RET B,

@Merupakan salah satu mode kontrol komunikasi.

@Pada mode kontrol ini, kode DC2 dan DC4 yang diterima dari perangkat lawan akan dianggap
sebagai kode kontrol dan kode yang disisipkan di antara DC2 dan DC4 dianggap sebagai data.

DCS(Distributed Control System)
DCS (Distributed Control System) /Sistem
Kontrol Terdistribusi

RAHY0AVE1—RE RSB T ORILKIES R T L
Sistem kontrol digital terdistribusi yang menggunakan mikrokomputer.

DDC (digital display controller)
DDC (digital display controller) / Pengendali
Tampilan Digital

RETRROBEEE T DAL EBTEHRL T DHIH,
Sebuah kontrol dengan pengendali tampilan digital.

DINFR#&
Standar DIN

@Deutsch Industie Norm

OF VTR,

@Deutsch Industie Norm
@Merupakan standar industri Jerman.
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DMU (Digital Mock-Up)
DMU (Digital Mock—Up) / Maket Digital

TOENEVITYIDE, CADZFANTHGDNR . NEMEBRLEELLE . REFT2-HODPIaL—3
VYITRILT BBV FD &IV TR T ERANTERSNIZBRTETILDIE,

Diartikan dengan rancangan tampilan digital. Merupakan perangkat lunak simulasi untuk
membandingkan dan meninjau ulang tampilan eksternal, konfigurasi internal, dan sebagainya dari
suatu produk dengan menggunakan CAD. Atau, model 3 dimensi yang dibuat menggunakan
perangkat lunak sejenis itu.

DNS (Domain Name System)

DNS (Domain Name System) /Sistem Nama

Domain Name SystemDEEFA T,
IP7RLRAZEA—HNEZIOTVEIF(RAIUR) ICBRLEET 5V RTLTY,

Ranah DNS adalah singkatan dari Domain Name System.
Sistem ini menerjemahkan alamat IP menjadi nama domain yang mudah diingat dan dikelola oleh
pengguna.
DOG E& BHEREROERRTMSOANEENIL,
SINYAL DOG Adalah sinyal input dari limit switch pada titik dekat posisi awal mesin [posisi mesin kembali].
DRAM @Dynamic Random Access Memory (D5 1s)
DRAM ORAMAEY D—FET, Zffi. NMETHAHH, REFBAAKEL, SRAMERLEEN B,

@Dynamic Random Access Memory (DRAM)
@®Merupakan salah satu jenis dari memori RAM yang harganya murah dan bentuknya kecil namun
daya yang disimpan besar, berbeda dengan SRAM.

DTR/DSRé&
Kontrol DTR/DSR

ORS-232CR— & E AL THEMERR(AVE1—4, TULAF)ERIET HLE DSRITF—2EUbL T 1),
DTR(T—ARA—XFILTOEST. TARZDOAIEZHIET 5L,

@ED/DRAIFHIZRL,

@Mengontrol dengan sinyal DSR (Data Set Ready) dan DTR (Data Terminal Ready) apakah transfer
data bisa dilakukan atau tidak pada saat berkomunikasi dengan perangkat eksternal (komputer,
printer, dan sebagainya) menggunakan port RS-232C.

@Sama dengan kontrol ED/DR.

DV (Deviation)
DV (Deviation) / Penyimpangan

R=, BEBEVEHEBPVIOZE,
Penyimpangan. Adalah selisih antara nilai setting (SV) dengan variabel proses (PV).

DWH (Data WareHouse)
DWH (Data WareHouse) /Gudang Data

BRICBBESNERXEOEBT 0N L, FEEMOMERENNTHL AT L, HROBEMGE
I TIRBALMMIGLEN B ERBDBEEE RV EHL TABIDNT—E I T NIRRT LTHS,
Adalah sistem untuk menganalisa relevansi di antara setiap item dari sejumlah besar data kerja yang
terakumulasi secara kronologis. Sistem gudang data ini menguji relevansi antara setiap elemen yang
tidak dapat diuji secara jelas dengan kalkulasi sederhana konvensional.

DXF (Data eXchange Format)
DXF (Data eXchange Format) / Format
Pertukaran Data

Autodesktt M CADY 7 AutoCAD ITE RSN TS T7 A LI . 2RITPIRITTD AT LT — 2%
TEI7ANHRADEELDERIFE,

Adalah format file yang digunakan pada perangkat lunak CAD "AutoCAD" yang dikembangkan oleh

Autodesk. Pada dasarnya merupakan standar dunia industri untuk format file untuk menyimpan data
vektor 2 dan 3 dimensi.

DER{E
Operasi D

WA EE, REDVCAIEBEREMBOE)DELE(SEDENSHIEIDEZES |- {E)ICLLBILI-EIFEE
Iz SEE,

RENELTHL, MABEICKDIRIEENLLAIBEICKDREELELLDETORMEM D FERFTIE
LWET,

Merupakan operasi derivatif/turunan. Yaitu operasi yang menambahkan jumlah operasi yang
sebanding dengan laju perubahan (nilai pengurangan angka yang sekarang dengan angka yang
dulu) dari penyimpangan DV (selisih variabel proses dengan nilai setting).

Waktu dari mulai muncul penyimpangan hingga jumlah operasi karena operasi turunan/derivatif
menjadi setara dengan jumlah operasi karena operasi proporsional disebut waktu turunan/diferensial
Td.

EBCDIC
EBCDIC

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code (TE X T4v%)

O LR EL10ET—F,

OHF. FILT7RUL FRXFREEZE VI ELL VN TR LT IVEA—2ADI—FERD—D,

@ 10ERDEHTEIE Y TRHOLIZBCDI—FIZ, EHIT4EYEEML TE Y ELT256:BY DR AIAT
EH&SICLIED,

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code

@Adalah kode desimal berkode biner yang diperluas.

@Merupakan salah satu skema pengodean untuk komputer yang mengekspresikan angka, alfabet,
karakter khusus, dan sebagainya dalam 8 bit.

@Kode yang dapat memisahkan 256 variasi sebagai 8 bit dengan menambahkan setiap digit dari
angka desimal ke kode BCD yang dikespresikan dengan 4 bit, kemudian ditambahkan lagi 4 bit.
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EC (Electronic Commerce)
EC (Electronic Commerce) /Perdagangan
Elektronik

BFHIME| OB (VP —FIMEEDF YT —VEFIAL T, ZYPORFLGEETHESWMEIFE,
Diartikan dengan perdagangan elektronik. Yaitu bentuk transaksi yang memanfaatkan jaringan
berupa internet dan sebagainya untuk melakukan kontrak, penyelesaian pembayaran, dan
sebagainya.

EDI (Electric Data Interchange)
EDI (Electric Data Interchange) / Pertukaran
Data Elektronik

BF T HXMOE, BUDEEMT. RETBWALEEFHICPOYEYTHIL,
Diartikan dengan pertukaran data elektronik. Yaitu melakukan tukar informasi terima order atau
melakukan order dan sebagainya secara elektronik antar perusahaan yang berbeda.

EEP-ROM @Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (EEPOL  EXZTF7HAL)
EEP-ROM O HELERATID—E,
OZAAIFEEEMASEITE>TTES,
OEFELTEAEYIEEZALY,
@/ IXIC-RAMEE L,
@Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (EEPROM, E2ROM)
@Salah satu jenis memori hanya baca.
@Penulisan dapat dilakukan dengan menggunakan tegangan.
@Memori tidak akan terhapus meskipun listrik padam.
@Bentuk luarnya sama dengan IC-RAM.
EL O@ILYMALIRYEVR,
EL O T RTILARTRRZFD—2,
O BB TAATLA(LCD)EFHRICIEEAMEL, BAENIZL,
@Electroluminescence.
@Salah satu elemen tampilan.
@Tingkat kecerahannya rendah sama seperti tampilan kristal cair (LCD) sehingga tidak membuat
mata lelah.
EMC @Electro magnetic Compatibility
EMC @ BRERICH 1T AL,
O EFHHBN /AR T DREZ ML HT/NRICEEZ HBI.
@Electromagnetic Compatibility
@Kompatibilitas pada elektromagnetik.
@Teknologi untuk meminimalisir sensitivitas peralatan elektronik terhadap noise.
EMI @Electromagnetic Interference
EMI OEHHE,
:Fﬁ;#ﬁ%%%b%%iumd)%%%’&w?%?‘é/»fz“o D—lr oY IEEINSTENZ LA, SHIEL TS
O BATIZ/AXBTRHERDFRULEBLEEZFEREE BTRFIHER (VCC) H'H b,
OVCCIR—V %D =t DT HERHL=E &,
OFE T EMIBL (FHAFE 1R, FEMFL TN FE2ELETHLNTLVD,
@Electromagnetic Interference
@ Gangguan elektromagnetik
@Adalah noise yang berasal dari peralatan elekronik yang mengganggu peralatan lainnya. PLC
seringkali mendapat gangguan, namun kadangkala juga menimbulkan gangguan.
@Di Jepang terdapat Dewan Kontrol Sukarela Untuk gangguan oleh Peralatan Teknologi Informasi
(Voluntary Control Council for Interference by Information Technology Equipment/ VCCI).
@Produk yang diberi tanda VCCI adalah produk yang mematuhi peraturan kontrol sukarela ini.
@Telah ditetapkan bahwa kategori ke-1 adalah produk untuk area perdagangan dan industri dan
kategori ke-2 adalah produk untuk area perumahan.
EP-ROM @Erasable Programmable Read Only Memory (EPA L)
EP-ROM O LERAT)D—FE,

OZRAHIF—EIZITS,

@ ENMREBEILTAEVEZEELI-DOLERAANTES, (BRAR

O LAEICITBFABLHY, BRILHEH LT —TEED,

Q@EFELTEAEYIEEZ ALY,

@Erasable Programmable Read Only Memory (EPROM)

@Salah satu jenis memori hanya baca.

@Penulisan dilakukan satu kali saja.

@Penulisan dapat dilakukan lagi setelah semua memori dihapus dengan cara disinari dengan sinar
ultraviolet. (Dapat didaur ulang)

@Ada sebuah jendela untuk pemaparan sinar UV di permukaan atas dan selalu ditempel tape
anti-hapus.

@Memori tidak akan terhapus meskipun listrik padam.
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ER/DR#I|{H
Kontrol ER/DR

QEEHHARXD—2,

OERIIZEDHIHEITLESES T, DRIFZEFEDHIEEITIES.

OZEAITRIE NNV IT7DEEN VUS> TRIETELRLDHLERIESEOFFL, ChITH IS T 22 ERID
DRIEEMOFFL TEIEZE DT 5,

OZET—ADMEBIZL>T/AYI7DEEH A XHEML TRIEMNAIEEIHHERIERITERIESZONIC
L. SIS iE T R ERIDDRIESHONIZAEY T —2DEIEZRIET S,

@DTR/DSRHIEIZREIL.

@Merupakan salah satu mode kontrol komunikasi.

@ER adalah sinyal untuk mengontrol penerimaan dan DR adalah sinyal untuk mengontrol transmisi.
@ Jika ruang kosong pada penyangga penerima (receive buffer) berkurang sehingga di pihak
penerima tidak bisa menerima transmisi, sinyal ER akan diset OFF dan sinyal DR pada sisi pengirim
yang akan merespon hal ini akan OFF dan transmisi akan dihentikan.

@®Dengan penanganan data penerimaan, ruang kosong pada penyangga bertambah dan
penerimaan transmisi bisa dilakukan, sehingga dengan meng-ON-kan sinyal ER di sisi penerima,
sinyal DR pada sisi pengirim yang merespon sinyal ER ini akan ON dan transmisi data akan dimulai.
@Sama dengan kontrol DTR/DSR.

ERP (Enterprise Resource Planning)
ERP (Enterprise Resource Planning) /
Perencanaan Sumber Daya Perusahaan

TEERFE /  BEERABEDE, CEXLAZREEROAVNIAOCHEANIREMIZEERL, BED
MEREHL-ODOFE-BFIDIL,

Diartikan dengan perencanaan sumber daya perusahaan/ perencanaan sumber daya manajemen.
Yaitu teknik dan konsep untuk mengelola keseluruhan perusahaan secara terpadu dari sudut
pandang pemanfaatan sumber daya manajemen yang efisien serta mengefektifkan manajemen.

Ethernet @1 —HHhvk,

Eternet @/ T—YRT—aV CRENGERYNI—IDRIEAZE.
@IEEEB02 3EL THIBHIESL TS,
@7 —42) U UHIEIZCSMA/CDA R T, T—ni% & E (% 10Mbps~1Gbps,
O/ 7—TJLIRIEIZEKY . KVWRB/r —T L/ A WICER 4R T H10BASES, HiIL \E#S —TILEESI T4 —
Fr—URDI10BASE2, VA RMRT r—T JLEES R I—RSELHR D 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T
b,
@Eternet
@®Metode komunikasi jaringan standar yang digunakan pada komputer pribadi dan stasiun kerja.
@Ditetapkan sebagai standar IEEE802.3.
@Kontrol link data menggunakan protokol CSMA/CD dan kecepatan transfer data adalah 10 Mbps ~
1 Gbps.
@Berdasarkan standar kabel, terdapat Eternet 10BASES5 dengan topologi bus yang menggunakan
kabel koaksial tebal untuk rangkaiannya, 10BASE2 dengan topologi daisy-chain yang menggunakan
kabel koaksial tipis, serta 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T dengan rangkaian topologi bintang
yang menggunakan kabel pasangan berpilin.

F.H. F-HALF @First Half

F.H, F-HALF @64 A A=Y FDON/OFFRRLED®D E113254,
@First Half
@Peringkat atas 32 titik pada tampilan LED ON/OFF pada modul I/O 64 titik.

F.ROOP @Forward Loop

F.ROOP @ T—HYLIIZBWTEL—TDIE,

@Forward Loop
@Forward loop pada link data.

FA (Factory Automation)
FA (Factory Automation) / Otomasi Pabrik

aVEaA—AHIEE#MiEFRVWCIBEEEIE T 528, Tz, BEMLIZEDhN BN L, B T
IA(Industrial Automation)&RIRT 5,

Adalah mengotomasi pabrik menggunakan teknologi kontrol komputer. Juga mencakup peralatan
yang dipakai untuk otomasi. Di luar negeri disebut dengan Otomasi Industri (IA /Industrial
Automation).

FB Z it

Konversi FB

ATV IV MEREL = NG A= (AR TE /BEYIL v AR E) ALFB BB ERLET .
Parameter modul fungsi intelligent (pengaturan tahap awal/pengaturan refresh otomatis) akan diubah
secara otomatis menjadi FB.

FG
FG

@Frame Ground

@ — Y DiEM AT,

OCPU, AHNI=whEEDSEV, 24VD /A XTIV A HEHITF

QT URERDI—ILERE—L bERShTW S,

@®Frame Ground

@Terminal arde pada PLC.

@Terminal arde dengan filter noise 5V atau 24V pada CPU, modul I/O, dan lainnya.
@Juga tersambung pada pelindung pada PCB.
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FIFO (First In First Out)
FIFO (First In First Out) / Masuk Awal Keluar
Awal

TRERML, FECALT —AEMYHTAKD 1D, EMSHIRICRY HEN 585129 55k, —
BHLEMSNIT -0 —BRECIMYE SN D, F21— LR ENDST —SBERCOBRTT —4%H#
Do

Sebuah sistem dengan data disimpan dan kemudian diambil dari tempat tersebut. Merupakan
metode supaya data dapat diambil sesuai urutan penyimpanannya. Data yang paling baru disimpan
akan diambil paling terakhir. Struktur data yang ditangani dengan sistem ini disebut antrean (queue).

FLS {8 (forward limit signal)
Sinyal FLS (forward limit signal) / Sinyal Batas
Maju

EROFIHATREEHFE O ERICHREL-VIVERMVTF b HRABRELEE TBERE) AEMELIZCE
EHLEDHANES, FLS ESHOFFGEEE) TREROEEAFILEL S,

Adalah sinyal input yang memberitahukan bahwa limit switch yang telah terpasang di batas
maksimum/atas kontrol pemosisian (konfigurasi kontak normal-tertutup dan normalnya dalam kondisi
ON) telah aktif. Kerja pemosisian akan berhenti saat sinyal FLS OFF (tidak ada arus).

FMS
FMS

@Flexible Manufacturing System

QL RELEEEICHELIZV AT L,

O RTLEFEIVEL—FTEEL, EERAORYNMIEZBALIZYLT, BROEEEOELICHL
T EESIVORBHEEREEZETICRMHBLELSETHH0,

@Flexible Manufacturing System

@Adalah sistem yang sesuai dengan produksi jumlah kecil dengan banyak jenis item.
@Keseluruhan sistem dikelola dengan komputer dan perubahan produk ataupun jumlah produksi
ditangani secara fleksibel tanpa melakukan perubahan besar pada line produksi antara lain dengan
memanfaatkan robot untuk industri.

FTP (File Transfer Protocol)
FTP (File Transfer Protocol) / Protokol
Transfer File

AV A=A URSRYMNEEDTCP/IPR YNNI —HTI7 AV EEZE T HEEIFEHhhbdTOlall,

Adalah protokol yang dipakai saat mentransfer file di jaringan TCP / IP antara lain internet ataupun
intranet.

Ga—F NC £ E DD FIEEAEEIRE T 5K (I—F) IESh TV 52 #0000 59)DHIED & TG #EELHL
KODE G P
1
GO1 E#R
G02 MaN4EmREICW (B &t EIY)
G04 Koz
G28 RRER
G50 &= EEERTE
Nilai angka 2 digit (00 ~ 99) yang distandardisasi (kode) yang menunjukkan fungsi kontrol sumbu
pada perangkat NC, disebut juga fungsi G.
Contoh :
GO01 Interpolasi linear
GO02 Interpolasi sirkular CW (searah jarum jam)
G04 Jeda
G28 Kembali ke posisi awal
G50 Pengaturan jumlah rotasi maksimum sumbu utama
GD’ BEE—AVOIE, MREBRETIEMNMBSDERdn LTOHH D, HE—EERIN SO ER D=
GD? REDTEDEH, 1= [ 'dm GD? LDOBREEAMEEZg EL4el TEZDND,
Adalah momen inersia. Yaitu jumlah total massa (dm) dari masing-masing bagian kecil yang
mengkonfigurasi obyek dikalikan dengan kuadrat jarak (r) dari suatu garis lurus tertentu. Hubungan
dengan | = [ r’dm GD? diberikan oleh 4gl, dengan percepatan gravitasi sebagai g.
GI @K TFAN—D—RBTIL—TIRALT VI AR,
Gl QOIT7DRENENMEAN TS OMNIELLTEY., KOAFHAEIZLLBEDEINSLY,
@Graded index, merupakan salah satu jenis serat optik.
@Penyebaran gelombang inti akan berubah pelan-pelan di dalam penampang, dan hal yang
menghambat komunikasi yang dikarenakan sudut masuknya cahaya kecil.
GP-IB @ General Purpose Interface Bus
GP-IB O E1—RLEHAIMBELLEDMT, T—2DPY LY bSR3 TT—R, IEEE-488/ SR EEF (TN

%o

OSKI5AEDEEBEEDUCILMNTES,

O T —RUREIFMAR, FERIE. 8E YT ILIGETHRR20m,

@General Purpose Interface Bus.

@Adalah interface yang digunakan untuk transaksi data antara lain antara komputer dengan alat
ukur. Disebut juga bus IEEE-488.

@Perangkat yang dapat terhubung hingga 15 unit.

@Transfer data dua arah, half-duplex, transfer pararel 8 bit, dan paling panjang 20 m.
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H. HEX @Hexadecimal
H, HEX OLELITI6ERETRT,

@Hexadecimal

@Keduanya menunjukkan angka heksadesimal.
HDLCF I @High-level Data Link Control procedure

Prosedur HDLC

@UIS X 5104~6(ZEZHSNIAZET, NALARILT—2) U IHIBFIBEL DS,

@Prosedur High-level Data Link Control

@Adalah standar yang ditetapkan dalam JIS X 5104 ~ 6 dan disebut prosedur kontrol data tingkat
tinggi.

HOT STAND-BYA =
Mode HOT STAND-BY

BERET, WVOTHEEKITANSLIFEZITTNEA K,
Merupakan mode dengan kondisi peralatan menyala dan siap untuk dioperasikan kapan saja.

HTML (HyperText Markup Language)
HTML (HyperText Markup Language) / Bahasa
Penanda Hiperteks

WebR—S %R T 21D T—I 7V T B HTMLIEX ZEDHBEE CR R ALEETR T S1=0HIZE
AEnd, - XEOPICEHBZVOER. BE. MOXEADNA/IR—YUIGEFBHALELTES,
HTMLTRB SN - X EZEE T DT BEEWeb T 5V HFEERTH, LML, HIMLXERFTFRANXED
—HBTHAOH. TFRAPITAITHIMLXEZRE . 3V CETXFRAMXBELTHAZEET HIELTHE
Adalah bahasa penanda untuk menguraikan halaman web. HTML digunakan untuk menguraikan
struktur logikal dokumen, tampilannya, dan sebagainya. HTML juga dapat digunakan untuk
melekatkan gambar maupun suara dan video ke dalam dokumen serta melekatkan tautan ke
dokumen yang lain. Untuk melihat dokumen yang diuraikan dengan HTML, biasanya dipakai browser
web. Akan tetapi, karena dokumen HTML merupakan salah satu jenis dokumen teks, dokumen
HTML dapat dibuka dengan pengedit teks dan dibaca sebagai dokumen teks dengan tag-tagnya.

HTTP (HyperText Transfer Protocol)
HTTP (HyperText Transfer Protocol) / Protokol
Transfer Hiperteks

Web—/N\EDFAT UM WebT SV HRENT—2EERIETHDIEHONSTOMIIL, HTMLIXE,
%c%l:ﬁﬁi;ﬁﬁ%htué@f% ER.BEGEDTI7AVE, REBAGEDFERZESOHTOYRYTE
Adalah protokol yang digunakan oleh server web dan klien (browser web dan sebagainya) untuk
mengirim dan menerima data. Dokumen HTML berikut file seperti gambar, suara, serta video yang
termasuk di dalam dokumen dapat dikirim dan diterima, termasuk pula informasi seperti model
perwakilannya serta informasi lainnya.

HLAJL
Tingkat H

@HighLNJL,

O A NDEEAFLVIKE,

O EEEF24VITHL, BOAXVETRHEMERILL T NIT, 95 524VAHL AL,

@Tingkat tinggi.

@Kondisi dengan tegangan 1/O tinggi.

@ Jika pada tegangan rendah operasi dijamin sampai dengan 9 V terhadap voltase standar 24 V,
maka 9 V ~ 24 V adalah tingkat H.

I/01)7Lwia
Refresh 1/0

D=4 RTNT S LOEERBRICETTAUTORETT,

CAALIZYR A TYD IO MEREA =Y NSCPU A=A DON/OFF T—4 A A
*CPU A=ykhBH A=Y 1T DT MEREL =Y DON/OFF T—2D H 5
Proses berikut ini dilakukan sebelum memulai pengoperasian program sekuens.

* Input data ON/OFF dari modul input atau modul fungsi intelligent ke modul CPU

* Output data ON/OFF dari modul CPU ke modul output atau modul fungsi intelligent

I/0iEL
Pengiriman 1/0

@28 LU EDI—7 Y TEBIIBD-H—FDOH S EMthB DA HZEERKL TON/OFFEIRR S,
OIEETHIAHNRBALULDERKUSBE,

@ Untuk pertukaran informasi dengan 2 unit PLC atau lebih, output pada satu perangkat akan
dihubungkan dengan input pada perangkat yang lain untuk menyampaikan status ON/OFF.
@Perlu kabel listrik dengan jumlah titik input dan output yang dikirim.

IC
IC

O£,

OFSUTDRE AAF—R R AT U HBEDRFEED TEEDOHEEEL- B0,

@ Integrated circuit.

@ Sirkuit yang memiliki berbagai macam fungsi dengan berkumpulnya elemen seperti transistor,
dioda, resistor, dan kapasitor.
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ICHh—F
Kartu IC

OICAEYERELI=HA—F,
Oh—F)—FITLYEFERTHEEATINBTZERAHFHDVEHEELTHENTES,

QR N—RLYAEBENKEL AEYELTIZEP-ROM, EEP-ROMAZ LY,

OIC-RAMZ AL ENVITYTREMENBSE S LIS,

@SR H—FITHEAREAfI<%5,

QAEYDIEM. vA4/ATOLYERNEBLI-EDETES,

@Kartu yang di dalamnya terpasang memori IC.

@Menulis atau membaca isi memori berupa instruksi produksi dan sebagainya dapat dilakuan
dengan pembaca kartu.

@Kapasitas memorinya lebih besar daripada kartu magnetik dan yang seringkali dipakai sebagai
memori adalah EP-ROM dan EEP-ROM.

@ Jika menggunakan IC-RAM, baterai untuk cadangan harus terpasang di dalam kartu.
@Lebih mahal dibandingkan dengan kartu magnetik.

@ Selain memori, mikroprosesor juga dapat dipasang di dalam.

ICA2%'/RFIDA% (IC tag / RF-ID tag)
Tag IC/tag RF-ID

WEREE DEAKHAI (Identification) ICFIFASNBICF VI T, EH T BB EHELHERA TS, HOGTT
IERIAT BIZIE ., BIRAXEZ DR IRE (Radio Frequency =RF) X>{E{A:8 3l (Identification=ID) F X D
HRMHERADLET, BEL-RRIENEDHSNTEY, RFZT ORFIDAS ELFFEEN S, /A —a—FICLE
RREGHPAXDT 2% FEMTHRAEE(BMEEAA) TELL. BRALAAET, £EERSEOMNT
RAEEICIYM T, MIEHORERRGEZRHESAATHRERGEITERENDDH 5,

Adalah chip IC yang digunakan untuk identifikasi barang dan sebagainya dan biasanya dilengkapi
dengan fungsi komunikasi nirkabel. Agar dapat dipakai secara luas di dunia, perlu kepastian
kompatibilitas antara sistem nirkabel dengan frekuensinya (frekuensi radio = RF) serta sistem
identifikasi (identifikasi = ID). Standardisasi chip ini sedang berusaha dilakukan, dan tag ini disebut
juga tag RF atau tag RFID. Dibandingkan dengan barcode, tag ini dapat membaca (menulis
tambahan) data dengan ukuran yang lebih besar dengan non-kontak, juga dapat diguna ulang, dapat
dipasang di barang yang sedang diproses di lokasi produksi, serta dapat dipakai untuk kontrol
produk dengan membaca setiap saat persyaratan proses serta hasil inspeksi.

IDFL—k O T — AP ANLEEEHNT H-ODHEEH OHRN—L,

Pelat ID ORXLGTETHRDBERORLERBEDO. H—FITHBEBBREVNTHE FHMALLTHERALT, A
EEEOFERFAOGRELI-YSTHED,
@Adalah kartu magnetik yang memiliki kode untuk mengidentifikasi data, orang, dan sebagainya.
@Kartu diisi dengan informasi karyawan, digunakan sebagai kartu identitas diri untuk masuk
ruangan maupun membatasi penggunaan informasi demi menjaga keamanan informasi internal,
antara lain di perusahaan.

IEC @International Electrotechnical Commission

IEC OERERRERE,
OEX. EFHFIDERRBEEE T HERM REKE.,
OISONER. EF =N HELI-HIZH-TIVS,

BREUVETFORMAFICE ITHRELDOT A TOMERVRIEES MO LS5HBEESIEICET

HERHHEREL, ChICE - TERERERET S BREL-RE,
OECIZIXEAH N THENA EELLIDOREICEDLELIENELTLVS,
@International Electrotechnical Commission
@Komisi Elektroteknik Internasional
@Adalah lembaga swasta internasional yang membuat standar internasional di bidang listrik dan
elektronik.
@ |EC ini berbagi tanggung jawab dengan ISO mengenai listrik dan elektronik.
@Standar |IEC ditujukan untuk mendorong kerjasama internasional yang berhubungan dengan hal-
hal terkait seperti semua permasalahan standardisasi serta evaluasi kelayakan standar di bidang
teknologi listrik dan elektronik serta mendorong kesepahaman internasional mengenai hal ini.
@Meskipun tidak memiliki kekuatan memaksa, namun IEC berusaha agar setiap negara dapat
menyesuaikan dengan standar ini.

IRTB @Industrial Real Time BASIC

IRTB @ E X FABASIC,

O E1—4ATNS 530 EEBASICEIRL TRIBAISET 54510 MERMEZERIEL0,
O=ZFTHWS (Y REAM-IRTBLH 5,

@Industrial Real Time BASIC

@BASIC untuk industri.

@®Merupakan pengembangan dari BASIC, bahasa pemrograman untuk komputer, agar sesuai untuk
keperluan tempat kerja dan berfungsi memperpendek waktu proses.

@ Terdapat juga M-IRTB untuk master line Mitsubishi Electric.
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ISO
ISO

@International Organization for Standardization,

OEF R A,

OEEN—HET, HADDORIEOH—ETVEZDIK. RERL., HROETEEEE TV,
@ISOIZ[FEEH AN, BADISEZNIZELEDLSIITLTIVS,

OECHFER. EFFHTAIILTHS

@ International Organization for Standardization.

@Organisasi internasional untuk standardisasi.

@®Merupakan salah satu lembaga PBB yang menyatukan standar di seluruh dunia dengan tujuan
antara lain memperluas perdagangan, meningkatkan kualitas, dan menurunkan harga.
@Meskipun ISO tidak memiliki kekuatan memaksa, namun JIS Jepang pun harus menyesuaikan
dengan standar I1SO.

@ |EC bekerjasama secara pararel dalam bidang listrik dan elektronik.

1B E

Operasi |

OB, REDVGAIEBELREBDE)EHT LSIEGMNICIREEE L LS ELEETT . LLBIEIET
HLBF TR ELRKT IENTEET RENELTH S, BAMEICK I IREE M LLHIBIEIC L BB
BEFLLGHETORMEBIRETIEVLET,

Operasi intergral. Merupakan operasi yang mengubah variabel dimanipulasi secara kontinu untuk
meniadakan penyimpangan DV (selisih antara variabel proses dengan nilai setting). Operasi ini
dapat meniadakan ofset yang timbul karena operasi proporsional. Waktu mulai dari timbul
penyimpangan hingga variabel operasi dari operasi integral sama dengan variabel operasi dari
operasi proporsional disebut dengan waktu integral "Ti".

JANO—F
Kode JAN

Japanese Article Number (Z+>a—FK)
Japanese Article Number (kode JAN)

JIS
JIS

@ Japanese Industrial Standards (P R) ,

@B AT XK,

O T K. EFDH/WILJIS CIZH#E. 1EHRES/WIKJIS XIZH 58,

@ Japanese Industrial Standards (JIS).

@ Standar industrial Jepang.

@Perangkat keras listrik dan elektronik diklasifikasikan sebagai JIS C, informasi dan perangkat lunak
diklasifikasikan sebagai JIS X.

JOG
JOG

ONFOLDERICKYEEDMEIZT—IZEMTEEDIL,
OEERHIZYMIBNTIOGEL(L, /NFA—2EEAA, JOGREEZEALETED, 1-12L. REFMHE
ONTIFR+O—#iE( LIR{E/ FRIE)ZHZ . F1ET 5,

@ Operasi untuk menggerakkan benda kerja ke posisi yang diinginkan menggunakan sinyal dari
eksternal.

@Pada modul pemosisian, pengoperasian JOG dapat dilakukan dengan memasukkan parameter
dan kecepatan JOG. Akan tetapi, pada kondisi ON dalam jangka waktu lama, JOG akan melampaui
batas langkah (nilai batas atas atau nilai batas bawah), dan akan berhenti.

KPPS
KPPS

@Kilo—pulse per second (FA/\JLR/N—EaUK)
Q@1 HYD/NJLREL,

@B80KPPSIE1FhHY8H /LR,

@Kilo-pulse per second

@Jumlah pulsa per 1 detik.

@30 KPPS berarti 80.000 pulsa per 1 detik.

LH, L-HALF
LH, L-HALF

@Later Half(L/\—2),

@ —/ Y64 A 1= DON/OFFRRLEDD FHI325,

@Later Half (L-Half).

@32 titik terbawah pada tampilan LED ON/OFF pada modul /0O PLC 64 titik.

LAN
LAN

@Local Area Network

O —DOEMPEMNLEFENRIE TIVE 21— 2 0RBELERIEE R THSBRART 21y T7—2,
OGEIEIRE I TFAN——D )L BT —T IV YA RRT =T LIGEMREDND,
OERDOMEIXIADN\RICEBBIERININRE | EREBLPOICLTHET HR2—F  ZEE
FEHRICERT DIV TELH D,

@Local Area Network

@Adalah sebuah jaringan data di dalam suatu tempat yang menghubungkan komputer dan
perangkat di area-area sempit seperti di satu gedung atau lokasi pabrik menggunakan jalur transmisi
berkecepatan tinggi.

@®Media transmisi yang dipakai antara lain kabel serat optik, kabel koaksial, dan kabel pasangan
terpilin.

@Kondisi sambungannya terdiri dari topologi bus dengan masing-masing perangkat tersambung
dalam 1 buah bus, topologi star di mana cabang-cabang dipusatkan pada konsentrator, serta
topologi ring di mana jalur transmisi tersambung berbentuk lingkaran.
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LED
LED

@Light Emitting Diode

OFENFTAA—F, BAWZFEBHRASVT,

QL HIBRTXFRTHICLTES,

@Light Emitting Diode

@Diode pancar cahaya. Secara singkat disebut lampu model semikonduktor.
@Banyak LED dapat diatur untuk perangkat tampilan teks.

LIFO (Last In First Out)
LIFO (Last In First Out) / Masuk Akhir Keluar
Awal

T—RERML. F-ZIhOT—REMYHTARD 12, BiShi-T—49% RLFLAEMSNI-IEIC
RYHINBELSZTEHE, —BEEMIN-T AN —FBREICRYVEIN D, REVVEFENDT—
ABEECOAXTT—2ERS,

Sebuah sistem yang mana data disimpan dan kemudian diambil dari tempat tersebut. Merupakan
metode supaya yang disimpan dapat diambil sesuai urutan penyimpanan yang terbaru. Data yang
disimpan paling lama akan dikeluarkan paling akhir. Struktur data yang menangani data dengan
sistem ini disebut tumpukan (stack).

LSB
LSB

@ Least Significant

@BitE VDR L,

@& L{IIEMSB,

@Least Significant Bit

@Bit yang paling bawah.

@Bit yang paling atas adalah MSB.

LLARJL
Tingkat L

®LowlNJL,

O A S DEEHIELVIKEE,

@A LS IXOVTH DI, 0N H5VEOVER LB (EOMB5EVIELL AL,

@Level bawah.

@Kondisi dengan tegangan 1/O rendah.

@Sebenarnya yang dimaksud adalah 0 V, namun jika 0 ~ 5 V dipandang sebagai 0 V, maka 0 ~ 5V
adalah level L.

m sec
m det

@3tAhUk,

@100073 D 1%},

@ uslFTAoOtEHUR, (100553017, )

@ Millisecond.

@1/1.000 detik.

@®us menunjukkan mikrodetik. (1/1 juta detik).

M 3—FK (Machine Code)
M CODE (Machine Code) / Kode Mesin

REROEEFIE TEZERYILKE, 75T, B20, BEEEOLT, FBRERTUREESED
FHENHEEE, ON § 54434 TAFTER EWITH D2 E—FA% 5, ON TIZRDLLEROIZHE LAY, OFF
SEZDIFTOTSLIZED, —F TIH1H 565535 DA—KRBFELENYMF(1: 9507, 2:05H1E)T
FAT DM I—FD53550 BICaAVREDFEHIENTEGX Works2 TEZALEY, SERRTTHEM

TE5,
“AFTER E—R"DIEFS R
“WITH E—K”

Merupakan fungsi pembantu yang tersambung dengan pemosisian, berfungsi untuk melakukan
pergantian bor, mengencangkan dan mengendurkan penjepit, menaikkan/menurunkan elektroda las,
melakukan berbagai jenis tampilan, dan sebagainya. Terdapat dua mode yaitu AFTER dan WITH
pada saat kode mesin ON. Pada saat ON tidak akan berpindah ke pemosisian berikutnya. Untuk
meng-OFF-kan menggunakan program. Pengguna dapat menggunakan kode ini dengan membagi
nomor kode dari 1 sampai 65535 (1 : penjepit, 2 : mengendurkan, dan sebagainya). Komentar dapat
ditulis setelah kode M berjumlah 50 buah, dapat dimonitor dengan GX Works2, dan bagian luar
dapat ditampilkan.

Lihat item "mode AFTER" dan mode "WITH".
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MAP @Manufacturing Automation Protocol (Rw7),

MAP O K EGMLHVZIBLI-FARILANDREHH,
O L DBWDHEIEESAL T, A=A MBEENERDIILVEL1—FE— UYL EDBRO AN
BICTEDISEMAEOCEREOAEELYEDI-RIED—2,
OZA—NNBFICH B ERELYED-DOTIE, MEICKETELL DT, IBELLTARL. FA—AM
H—L TMAPADH/WES/WERMEF BL5ICLTLVS, 5L TSN I=MAPIA R Z it L T— TIH DR
I HEDONEMTHS.
OLAND TIHMD—DTHIM . EKIZEET/ A XLV RT L
@®Manufacturing Automation Protocol (MAP).
@Adalah protokol yang dipakai pada LAN untuk FA yang diusulkan oleh General Motors Amerika.
@®Merupakan salah satu standar yang menetapkan metode penyambungan serta metode
pengiriman dan penerimaan transmisi agar pertukaran informasi pada komputer, PLC, dan
sebagainya dari manufaktur yang berbeda dengan bahasa instruksi yang berbeda pula di line
produksi yang memiliki banyak mesin dapat dilakukan dengan lancar.
@ Jika masing-masing manufaktur menetapkan bahasa instruksinya sendiri-sendiri, komunikasi satu
sama lain menjadi tidak bisa dilakukan. Untuk itulah protokol ini distandardisasi, dipubilikasikan,
diseragamkan untuk semua manufaktur, serta dibuat perangkat keras dan perangkat lunak untuk
MAP. Tujuannya adalah menghubungkan mesin-mesin di suatu pabrik dengan sistem MAP yang
telah dibuat.
@Meskipun merupakan salah satu LAN versi pabrik, namun sistem ini sangat cepat dan tahan
terhadap noise.

Mbps @Mega-Bit per second(AHE Yk/Ii—EaK)

Mbps @1 LYDEYMITINFBEEERHT .
@ 10Mbps& (172 Y1005 E vk,
@®Mega-Bit per second
@®Menunjukkan 1 juta unit dengan jumlah bit per 1 detik.
@10 Mbps berarti 10 juta bit per 1 detik.

McZRkaL MELSEC 33a=4—33>FOraLERLET , Ethernet BIEWOIUTIILAZa=/—23va1=vbOXRIE

Protokol MC FIET, MFHFENDCPU A=YMAT IR T H-ODREAXDARITY

Singkatan untuk protokol komunikasi MELSEC, protokol untuk mengakses modul CPU dari
perangkat target dalam Ethernet atau komunikasi serial.

MES (Manufacturing Execution System)
MES (Manufacturing Execution System) /
Sistem Eksekusi Manufaktur

BERTVRATLOE EEIREZEET ML ERRATLTH D, MESIE—RICEERFRIFRE
2 (POP: Point of Production) #ELEHET. TETE . HYEE. RnEEHE. H&E R, EHEE. T
HENMREE, £ERFEHH. RIEEGLEORBOLEEIIR - EELTOMEZHA TS,

Sebuah sistem yang terintegrasi dengan informasi manufaktur sistem untuk mengelola proses
produksi. MES pada umumnya dikombinasikan dengan fungsi Poin Produksi (POP : Point of
Production function), melengkapi fungsi untuk melakukan berbagai macam dukungan dan kontrol
produksi seperti kontrol proses, kontrol barang, kontrol kualitas, instruksi produksi, kontrol progres,
kontrol distribusi barang di dalam pabrik, kontrol perlangkapan produksi, dan kontrol pemeliharaan.

MRP (Material Requirements Planning)
MRP (Material Requirements Planning) /
Perencanaan Kebutuhan Material

BEMERNEOE £EFEDHHHERICEALTHARRAEZITOoTEEICVELLLIHMAORELEH
L. ZChoANEESELFKIREELSKILT. REVDELHMRELEHTIHE. F(F A~
SRATLDIE,

Diartikan dengan perencanaan kebutuhan material. Merupakan metode atau mekanisme/ sistem
untuk menghitung jumlah komponen yang diperlukan untuk diorder, yaitu dengan melakukan
pengembangan komponen dan menghitung jumlah total komponen yang diperlukan terkait dengan
produk yang rencananya akan diproduksi, kemudian dikurangi jumlah stok efektif dan sisa order.

MRP I (Manufacturing Resource Planning)
MRP Il (Manufacturing Resource Planning) /
Perencanaan Sumber Daya Manufaktur

EMMERGEDE, MRPOEMAEEEIC, ER. &in. EEGENBICHETITATOEREHMH
AL TCEE-BEI HIE, MRPDEESFEMIEmaterial (B#) 1253, 25 b [Emanufacturing (Elis) THY . Bl
FHERBT B0, MRP IEFEEN S, 128 ZOMRP IDBESWNEAR LG H>TERPAEB LTS,
Diartikan dengan perencanaan kebutuhan material. Merupakan perencanaan dan pengontrolan
dengan mengintegrasikan semua elemen yang berhubungan dengan produksi, seperti manpower,
perlengkapan, modal, dan sebagainya ke dalam rencana kebutuhan material (MRP). Huruf M
pertama pada MRP adalah Material, namun pada istilah ini M adalah Manufaktur, dan untuk
membedakan dengan MRP, istilah ini disebut dengan MRP Il. Kemudian muncul ERP dengan
konsep MRP Il ini sebagai dasarnya.

MSB
MSB

@ Most Significant Bit

OE VDR ESL,

@& FHIIELSB,

@Most Significant Bit

@Bit yang paling tinggi.

@Bit yang paling rendah adalah LSB.
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MSP (Management Services Provider)
MSP (Management Services Provider) /
Penyedia Layanan Manajemen

TENMRETEY— ORI —VDER-BER-RFLGEEBTAIFEEDL, VATLMAY—ER
EEVRBTEDREITHE O TSN EINEEHHIICHERL . FEENRREND LB IREEETED,
Fo VAT LOEFREHRBLTHEEICHNLE ., BMEREDSELT LG —ERZHHOE TIRELT
L\BMSPHH 5,

Adalah vendor yang dikontrak untuk melakukan pengoperasian, pemantauan, dan pemeliharaan
server serta jaringan yang dimiliki oleh perusahaan. MSP akan melakukan cek berkala apakah
sistem berada dalam kondisi dapat menyediakan layanan dengan optimal atau tidak serta
melakukan pemulihan jika menemukan ketidaksesuaian. Selain itu juga ada MSP yang memberikan
layanan pengukuran beban sistem, memberitahukannya kepada klien, serta memberikan referensi
investasi tambahan.

MTBF
MTBF

@Mean Time Between Failures (53K i RS FR A RE)

O RTLDEHEEERDTRED—D,

O —EHENBETHLRICHIET DETOTHRMTRNHT  DFY ., VAT LLEEARELLICEH
ET B EHRET, COBEARZVFEEBELABL,

OFIZ(E. MTBFASENEBEF15EBEALI-TH T, 1EMISSERIET 2aREMENH S,

@Mean Time Between Failures (waktu rata-rata di antara kerusakan)

@®Merupakan salah satu skala yang menunjukkan keandalan sistem.

@Ditunjukkan dengan waktu rata-rata dari terjadi kerusakan pertama kali hingga terjadi kerusakan
berikutnya. Singkatnya, MTBF adalah waktu rata-rata yang sistem atau perangkat bekerja tanpa
kerusakan. Jadi, semakin besar angkanya, maka semakin tinggi keandalannya.

@Sebagai contoh, di pabrik yang menggunakan 15 unit mesin dengan MTBF 3 tahun, terdapat
kemungkinan kerusakan 5 unit dalam 1 tahun.

MTO (Make to Order)
MTO (Make to Order) / Membuat Berdasarkan
Pesanan

MTOIE, BmIEE. BREEEF-TIC. LIV H>THOHRERAELC AAITH, HEABEER
B, SEIRICE REEL AL TACENRETE ELRE - EERHINBLETHS.

MTO adalah melakukan pengadaan komponen dan perakitan setelah terima order tanpa menumpuk
stok produk maupun stok komponen. Pada dasarnya tidak ada beban stok. Pengadaan komponen
dan perakitan harus dilakukan di dalam batas waktu yang ditentukan sehingga mutlak diperlukan
sistem pengadaan serta manajemen tingkat tinggi.

MTS (Make to Stock)
MTS (Make to Stock) / Membuat Berdasarkan
Stok

MTSITEEDFEZFALTEET AR SEEEOHZENTHIN, EEREHSKEL, FFEh
HYDRERNHD,.

Adalah metode produksi dengan memprediksi permintaan pelanggan. Meskipun tingkat kesulitan
manajemen produksinya turun, namun beban stoknya besar, dan juga terdapat risiko barang tidak
terjual.

MV
MV

BEE
Variabel yang dimanipulasi

NC E&& (Numerical Control)
Bahasa NC (Numerical Control) / Kontrol
Numerik

NC EEICMIFERT AMT—TIT/UFENTNBEENIL,

NC SEEICIZ, EIA O—K (EIA §38), ISO O—K (ISO ##&), JIS a—F (IS i) i 5,

Adalah bahasa yang dilubangkan ke pita kertas yang menginstruksikan pemrosesan ke perangkat
NC.

Bahasa NC terdiri dari kode EIA (bahasa EIA), kode ISO (standar ISO), dan kode JIS (standar JIS).

NRZA =
Metode NRZ

@Non-Return to Zero

OTACHIEBEEETHEEDERAKD—2,

O 1H D LODESHELEEFOLNILIZESHLY,
@TOVE—TARIANDRFHEIFEDND,

@Non-Return to Zero

@Adalah salah satu sistem modulasi pada saat mengirimkan sinyal digital.
@ Jika sinyal 1 atau 0 berlanjut, maka tidak akan kembali ke level 0.
@Sistem ini antara lain dipakai untuk pencatatan ke disket.

OCR
OCR

1. Optical Character Reader (J£ X F iR E)

“XF, REHEERAMOTI—RIERT HEE,

EEESOFERY. NA—a—F)—475E,

2. Over Current Relay GBERH*ES)

RERNFNSEBELTEREL T

1. Optical Character Reader (pembaca karakter optik)

-Perangkat untuk membaca teks, simbol, dan sebagainya dan mengonversinya menjadi kode.
-Pemindai kodepos, pembaca barcode, dan sebagainya.

2. Over Current Relay (relai arus berlebih)

-Manakala mengalir arus dengan jumlah besar, relai ini akan bekerja dan akan mengeluarkan alarm
peringatan.

ODBC (Open Database Connectivity)
ODBC (Open Database Connectivity) /
Konektivitas Basis Data Terbuka

Open Database Connectivity DEEFRTY,
T—ER—R[ZTVERTB=HDVYITI T DFELHTT,

Adalah singkatan untuk Open DataBase Connectivity.

Yaitu spesifikasi standar perangkat lunak untuk mengakses basis data.
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OPC (OLE for Process Control)
OPC (OLE for Process Control) / OLE untuk
Kontrol Proses

OPClZ. X EOPC Foundationm®EEL-ERZLED 7 T)r—La v BBEA V3 — T —ADH—BEE,
OPCEMES &, SFEIFRITATUNT TV r—av s —r U ENFARBEHBICERT HENT
= EBEICHERT IV Y A—NANESEA T, OPCIZEWRLI-A U A—T1—RTYSAT TS
Vr—2avEBELTETIE, FEAEBELLICBRATAIENARETHD,

OPC adalah standar penyatuan antarmuka komunikasi antar aplikasi berstandar internasional yang
didirikan oleh Yayasan OPC di Amerika Serikat. Dengan menggunakan OPC, perangkat FA seperti
berbagai macam aplikasi klien serta PLC dapat terhubung dengan mudah, dan dalam hal PLC yang
dipakai di setiap mesin berbeda-beda penggunaannya, dapat digunakan kembali hampir tanpa
koreksi jika aplikasi klien dibangun dengan antarmuka yang mengacu pada OPC.

Oracle
Oracle

HAZRRKDT —IR—RY TP A—h—, Ff- AHOEBRHERKTHDIL—2a3FILT—EXR—XEEIX
TLDEH, EFEUNIXAEWiIndows AL HY . HRMITFRITHEN I T7EHHTINS,

Adalah pembuat perangkat lunak basis data terbesar di dunia. Oracle merupakan nama dari sistem
manajemen basis data relasional yang merupakan produk andalan dari perusahaan ini. Terdapat
berbagai macam versi untuk UNIX dan Windows, dan Orcale menduduki pangsa pasar tertinggi di
dunia.

0S8l
0S8l

@Open System Interconnection (BAM AL X T LG E ##t)

@I E1—A O— oY ORYMIEEDLHCHBBIEMHREROT. TNTIBFLGREEEHRE
tIdEZ,

OMAPIZZD—FEKRTHD,

@Open System Interconnection (interkoneksi antar sistem terbuka)

@®Merupakan konsep untuk menetapkan spesifikasi komunikasi umum yang menghubungkan
komputer, PLC, robot, dan sebagainya serta mengeneralisasi masing-masing bahasa perintah
independen.

@MAP adalah salah satu sarana untuk itu.

P&IZO—[]
Diagram Alur P&I

BLE. M. BER. ASHEER S TRIALHHROLAERL-REFTIRKR.

Adalah diagram sistem pengukuran perpipaan yang menunjukkan keseluruhan sistem kontrol yang
menampilkan perpipaan, detektor, elemen kontrol akhir, alat pengatur, dan sebagainya dalam
simbol-simbol.

PC MIX{&
Nilai PC MIX

OL—TUHIZBENT,. V=TV AR R PLERICAGRE. HOLETHAADOELEEDI 4sTEITT
ELEHHIH,

OHENKENVFENENSETHD.

@Adalah jumlah perintah rata-rata yang dapat dieksekusi dengan 1pus ketika perintah sekuens serta
perintah aplikasi dasar pada PLC dikombinasikan dengan rasio tertentu.

@Semakin besar nilai PC MIX, maka proses akan semakin cepat.

PDM (Product Data Management)
PDM (Product Data Management) / Manajemen
Data Produk

BREROERDE, HFOTHE, FAF- Rt oHE, RS, RTFICEIERN DB RLERE—TIL
EHL, ITRONELEIVHAFDERERSCEEBELEBER AT LA,

Diartikan dengan manajemen informasi produk. Yaitu sebuah sistem data informasi yang bertujuan
mengontrol secara terpusat informasi dengan volume besar dan kompleks mulai dari perencanaan,
pengembangan, dan desain produk hingga produksi, penjualan, dan pemeliharaan serta
meningkatkan efisiensi proses, dan mempersingkat waktu proses.

PID il i @ FHEHIEIZFEH N B LLBIEIYE(Proportional), &4 B fE(Integral). %> EiE(Derivative) DIBIED TED
Kontrol PID il
ORE. RE. FE. BEELGEDHIHIZELNDS,
O — T Y THERI=YHY . TOY S LERIZITS,
@Adalah kontrol yang dapat melakukan 3 fungsi yang dipakai untuk kontrol instrumentasi, yaitu
operasi proporsional, integral, dan derivatif.
@Kontrol PID digunakan untuk mengontrol suhu, jumlah aliran, kecepatan, dan kombinasi.
@Untuk PLC terdapat modul khusus dan programnya pun dilakukan secara berlainan.
PID E# HEBIEE(P), S EEMEID, M BERAD) DT,

Konstanta PID

Adalah istilah generik pita proporsional (P), waktu integral (I), dan waktu derivatif (D).

PIDEN{E
Operasi PID

PENME, IENE. DENMEDME (LY. BIEEPVE RS- EREICREESVERCIEITL D LSICEREEMVE

FEHELH AT BHIE,

58 . PDO3SBEEZ S ELRVFIHEOISE . EENIBEOHE S EICIYPHIE PIFIEEFFENET,
PIBIMEIL I, SRERIE., EHHIE, BEHEICANET, PDEIMEXEC RERIEICAVET,
Adalah kontrol yang mengkalkulasikan dan mengeluarkan variabel yang dimanipulasi (MV) untuk
menjadikan variabel proses (PV) sama dengan nilai setting SV secara cepat dan akurat melalui
kombinasi operasi P, operasi |, dan operasi D.

Kemudian, untuk kontrol yang tidak mengandung 3 operasi PID, maka disebut kontrol P atau kontrol
Pl tergantung dari kombinasi operasi yang terkandung di dalamnya.

Operasi PI terutama digunakan untuk kontrol jumlah aliran, kontrol tekanan, dan kontrol suhu.
Operasi PID terutama digunakan untuk kontrol suhu.
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PLM (Product Lifecycle Management)
PLM (Product Lifecycle Management) /
Manajemen Daur Hidup Produk

HEFAROEBERENSERE. FE, £, 5T BEY—EX REICESETOIHKS(TH (LI
BEDT A TOBIEIZAIENICEERT H=DDF X, PODMIZHL T, PLMOERT HE2H1E, HEDF17
HFAIIIZhHTI=oT, B -BREOT—2ERFLEITNIEESENENITETH D, PDMEPLMIT, (FIXFE
HTHY. BICHRADEROHEEZH TG,

Adalah teknik untuk mengelola secara komprehensif "semua proses yang dilewati daur hidup
produk" dari tahap perencanaan pengembangan produk hingga desain, pengadaan, produksi,
penjualan, layanan pelanggan, dan pembuangan. Sebuah pernyataan PLM tentang PDM adalah
bahwa data produk dan komponen sepanjang daur hidup produk tersebut harus disimpan. PDM dan
PLM hampir identik, hanya saja PDM tidak menyebutkan lingkup promosi produk.

POP
POP

@Point of Production, (4R MIEREE, )

ONEBFRDFNEMESIED=HIZ, IDTL—rO/N—a—KR) =45 L2 FALT, SLUEBIRIZEIT 50
REER TR/ L) —ICEEFREIEET A,

OFONT-IERIG. AEEEO IRESOEEEEGLEGESESFULIATERIND,

@Point of Production. (manajemen informasi poin produksi).

@Adalah sistem yang menggunakan pelat ID, pembaca kode batang, dan perangkat lainnya untuk
mendata informasi produksi secara tepat waktu di setiap titik di proses produksi untuk
menyelaraskan aliran barang dan informasi.

@Informasi yang diperoleh digunakan untuk berbagai macam keperluan, seperti kontrol progres
serta kontrol stok dalam rangka kontrol produksi.

POP before SMTP
POP sebelum SMTP

BFA—NEREETHEEIHEET HRABXDIDTY,
REIERTITIEELIZPOPSY—NIZHEMLO T I LRI EEIEIZEST, SMTPY—/\DOERHFAIZE525
FRTT,

Adalah salah satu tipe otorisasi yang ditentukan pada saat mengirim surat elektronik.

Merupakan sistem yang mana izin penggunaan server SMTP akan diberikan dengan terlebih dahulu
mengakses server POP3 yang ditentukan sebelum mengirim surat elektronik.

PPS @Pulse Per Second, 1#M&YD /XL REL,
PPS @kpps(£1,000/ $JL R /FH(FOpps)
@Mpps(F10075 78 IL R/ FH(AH pps)
@Pulse Per Second. Jumlah pulsa per 1 detik.
@kpps adalah 1.000 pulsa/detik (kilo pps)
@®Mpps adalah 1 juta pulsa/detik (mega pps).
PTP @Point To Point Control,
PTP OMERDET HEBRLEDEBRNRURGICIEESNTLDHIH,
@Point To Point Control.
@Adalah kontrol yang ditentukan secara bertahap oleh titik yang melewati rute untuk pemosisian.
PV BAIEE
PV Variabel Proses
PEIE _ teBIE . RZEDVCAIEMEL R EEDE)ICLLBILI-RIEEE T DENE,
Operasi P Operasi Proporsional.
Adalah operasi untuk memperoleh jumlah operasi yang sebanding dengan penyimpangan DV
(selisih variabel proses dengan nilai setting).
PL—k @Pulse rate
Laju P OBRDICEVNTE—SBIEERLY DT4—F/ 7/ UL RE2E, 3ELFY1/2,1/312L1=Y T BFRE.

@TA—F/INIVARETA—F Ny LAD L,

OFIZ (F1EERL Y2400/ L RADEEPL—RE2ET HE1200/ X)L R (THE B, 2400/ L RADEE /XL R
L YEHEERIL0.15° THHHY, 1200/ LR TIF0.3° 1245,

O EROEBEIIPL— I ERECTEHLETT 5,

@Pulse rate (laju pulsa)

@Koefisien yang melipatgandakan pulsa umpan balik per 1 kali rotasi sumbu motor pada
pemosisian sebanyak 2 atau 3 kali lipat atau membagi menjadi 1/2 atau 1/3.

@Merupakan rasio pulsa umpan dengan pulsa umpan balik.

@Sebagai contoh, jika laju P untuk 2400 pulsa per 1 kali rotasi ditetapkan 2, maka akan setara
dengan 1200 pulsa. Meskipun rotasi sumbu per 1 pulsa untuk 2400 pulsa adalah 0,15°, pada 1200
pulsa akan menjadi 0,3°.

@ Jika laju P diperbesar, maka presisi pemosisian akan turun.
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P L—F (pulse rate)
P RATE (Laju Pulsa)

T8 BEEHYDT1—R/\wILRE2 {8, 3 fEL1=Y1/2, 1/3 1LY T BR .
T4—RIIVRETA—R IRV LAD L, T2 Z (31 BlER$HT=12400 /ILADEEP L—hE2 LT HE
1200 /X)L RHEH (752, 2400 /YLRADEET 7L R BHT-YBAEIELIZ0.15"TH DAY, 1200 /¥JLR T3 (7
%, MIBRDFBEIFPL—FERECTHLETT S,

Adalah koefisien yang melipatgandakan pulsa umpan balik per 1 kali rotasi sumbu motor sebanyak 2
atau 3 kali lipat atau membagi menjadi 1/2 atau 1/3.

Merupakan rasio pulsa umpan dengan pulsa umpan balik.

Sebagai contoh, jika laju P untuk 2400 pulsa per 1 kali rotasi ditetapkan 2, maka akan setara dengan
1200 pulsa. Meskipun rotasi sumbu per 1 pulsa untuk 2400 pulsa adalah 0,15°, pada 1200 pulsa
akan menjadi 0,3°. Jika laju P diperbesar, maka presisi pemosisian akan turun.

R/3 RAYSAP#DERP/ AT —2  tHRODEELEIFHLULICBASATEY., HREXKDIITEEDZD

R/3 DEONAAZTRHLEER, RBDEBEL, T—IRN—R 7TV r—av  FLEVTF—1av (U547
FDBDITAT UM — N RTLITHESTEY . TRENDN—F D7 POSITRFLEWNA—T Y
IRALRRIZAESTULVD, Ff-. BAPI(Business APDERFIENZTAT ST (U A—T1—REHATHEY. &
BIHBRIEREZ BT 5 LA TES,
Adalah paket ERP buatan SAP German. Telah dipasang di lebih dari 10.000 perusahaan besar di
dunia, merupakan produk perintis di sektor ini, dan menawarkan saham terbesar di dunia. Struktur
R/3 adalah sistem server klien 3 tingkat yang terdiri dari basis data, aplikasi, dan presentasi (klien),
dan masing-masing memiliki spesifikasi terbuka yang tidak bergantung pada perangkat keras
ataupun OS. R/3 juga dilengkapi antarmuka pemrograman yang disebut BAPI (Business API) yang
dapat menambahkan fungsi ekspansi secara fleksibel.

RAM @Random Access Memory (T.1s)

RAM OFtHL . ZAAMPERFICTEDAEY,
@DRAM, SRAMAEE A H S,
@®Random Access Memory
@Adalah memori yang dapat membaca dan menulis kapan saja.
@ Terdapat DRAM dan SRAM.

RAS Reliability (fS#B14) Availability (BR B 1) Serviceability (R £ 1) DB TY .

RAS BEMEERFEDOREHLGENDSTIZEVNET,

Singkatan dari Reliability (reliabilitas), Availability (ketersediaan), dan Serviceability (keterlayanan).
Adalah kemudahan penggunaan perlengkapan otomatis secara keseluruhan.

RFB )2y#%
Pembatas RFB

RFB(JEyk-T4—F-/\v)JSvRIT&Y, ST EAYRAS, BEAEEPY) & EIFIGELEEITHKELY
FTUOA =N a—rEIFILET,

Pembatas RFB (reset umpan balik) mengontrol kelebihan muatan busur yang mudah muncul saat
start-up maupun saat variabel proses (PV) suhu naik.

RFID%4' /154" (RF-ID tag / IC tag)
Label RF-ID / Label IC

W& E DA (Identification) ITRIASN BICF YT T, BREITBIZEEHEELHFER TS, tHOFT
IESFIAT BIZIE, EIEA R EZ DB RE (Radio Frequency =RF) X8 {453l (Identification=ID) FX D
ERERENSBET, ZE - RGN EDSNTEY. ICRT LLF TN D, N—a—FICHER KRS A
AT EMTHRAEE (BMEESAA)TED L. B ALAET. £ERSOMIALEICRY
. MIEHCRERRGEEHNESAATHREELEISERAESNDDH 5,

Adalah sebuah cip IC yang digunakan untuk identifikasi (Identification) barang dan sebagainya,
biasanya dilengkapi dengan fungsi komunikasi nirkabel. Agar digunakan secara luas di dunia,
kompatibilitas antara sistem nirkabel dan frekuensinya (Radio Frequency = RF) serta sistem
identifikasi (Identification = ID) perlu dijaga. Standardisasi cip ini sedang dalam proses, dan cip ini
disebut juga tag IC. Dibandingkan dengan kode batang, cip ini dapat membaca/menulis (menulis
tambahan) data bervolume besar tanpa kontak. Selain itu juga dapat digunakan ulang, dipasang
antara lain pada barang yang sedang diproses di area produksi, dan dapat diterapkan antara lain
untuk manajemen produk dengan menuliskan persyaratan proses maupun hasil inspeksi kapan saja.

RFP (Request For Proposal)
RFP (Request For Proposal) / Permintaan
Proposal

REREZDE, BHROATLEEATSICEHS>T, I—FHPMAEHLTINUAITRIET S EAY
AT LOBECTESEHERBLI-XE,

Diartikan dengan surat permintaan proposal. Merupakan dokumen yang menguraikan garis besar
sistem instalasi, persyaratan pengadaan, dan lain-lain yang akan diserahkan kepada vendor oleh
pengguna yang menginginkan pengiriman sistem informasi.

RGB
RGB

@H>—CRTRH®DIHF,

ORIELFR(Red). GIZ#k(Green), BIXFBlue)DED=RBIES, N TEEBEEKT 5,

@Terminal untuk CRT berwarna.

@RGB adalah sinyal dengan tiga warna primer, yaitu R untuk merah (Red), G untuk hijau (Green),
dan B untuk biru (Blue). Setiap warna disintetis dengan percampuran sinyal-sinyal ini.

RLS {E%5 (reverse limit signal)
Sinyal RLS
(Reverse Limit Signal) / Sinyal Batas Pembalik

EROFIHATEEHED TRICHELVIVERMVF b HABRELER XRBRERE) A EELICE
EHLEDHANES,

RLS {E5AOFF (GFEE) TREROBMENELLLGD,

Adalah sinyal input yang memberitahu bahwa sakelar batas yang ditempatkan pada batas bawah
rentang kontrol pemosisian (sebagai kontak normal-tertutup/kontak-b dan biasanya dalam kondisi
ON) telah aktif. Operasi pemosisian akan berhenti saat sinyal RLS OFF (tidak ada arus).
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ROM
ROM

@®Read Only Memory (A1)

O LERAAEYEE S, EP-ROM, EEP-ROMEEN H B,

@Read Only Memory

@Adalah memori khusus baca. Terdapat jenis EP-ROM dan EEP-ROM.

RS-232CA A 7x—RA
Antarmuka RS-232C

ORS-232CIF KX EEF T ESEIANROI-FRE,

@IRVANBEDELDTE, B, EEDI(IVITHEEZTHTIVD,
OEFHRBMEDLVT2ET —4ZBERT HEEDRIELLTIS X 51018 %5,

ORS-232C1E., f2E A (FAVE21—2ES— U DI TEIETES,

O/ AXIZFB LV, #HBEBD7r—TILIF15mLNTH S,

@B EREEE20KBPSTHYELY,

@1 A—TA RIEKR—FELIEIFN DT80 DT ILR—bE—RRISEIFN DI ELH D,

@RS-232C adalah standar yang ditetapkan oleh Asosiasi Industri Elektronik Amerika Serikat (EIA).
@ Standar ini menetapkan antara lain ukuran, nama, dan pewaktuan sinyal dari 25 buah pin
konektor.

@ Standar untuk mengomunikasikan data biner antara dua perangkat elektronik yang terhubung
adalah JIS X 5101.

@RS-232C dapat melakukan komunikasi dengan konfigurasi 1:1, seperti antara komputer dengan
PLC.

@Kabel antar perangkat dibatasi hingga 15 m karena rentan terhadap derau.

@Kecepatan komunikasi maksimum rendah, yaitu 20 KBPS.

@Antarmuka disebut juga "port", karena itu umumnya kadang disebut juga port serial.

RS-4224 23 7x—R
Antarmuka RS—-422

OKEEFIEREANRELELIZLD,

ORS-232CLRLLSHEDTH SN, 1:in(n=1~32)THEIETE. 7—T LD ERS00mLLAN,

@ =EEELNT/ A XIZ58<. RS232CKYIRIEEEAMEL (£2~5V),

@& EEEITRE29KBPS,

OZDFRLEBEIETELDT, TILFROVTELLS,

OEEMENROLONDITEHR L, BERELEFEEIROONSHRTIIRS422MERAEN TV,
@Adalah standardisasi oleh Asosiasi Industri Elektronik Amerika Serikat (EIA).

@®Meskipun seperti RS-232C, dapat melakukan komunikasi dengan konfigurasi 1:n (n =1 ~ 32), dan
panjang kabel hingga 500 m.

@®Merupakan sinyal diferensial sehingga tahan terhadap derau dan voltase amplitudonya lebih
rendah daripada RS-232C (+2 ~ 5V) .

@Kecepatan komunikasi maksimum 29 KBPS.

@Dapat berkomunikasi dengan banyak stasiun sehingga disebut "multidrop.”

@®RS-422 digunakan pada produk industrial yang menuntut reliabilitas, serta aplikasi yang
membutuhkan kecepatan komunikasi tinggi dan jarak komunikasi yang luas.

RS-485
RS-485

@ TIUREDAFITT—RFED—2D,

OZRR2EDRSA/NELS—IDERTED,

O =% IR IZRA1200mTH BN ARIEEEIZL>TE4 S, (10Mbps:12m, 1Mbps:120m,
100Kbps:1200m),

ORS-232CIZ AR/ A X (2584, B ImE AV ATBE

@Adalah salah satu standar antarmuka untuk transmisi serial.

@Dapat menyambungkan penggerak (driver) dan penerima (receiver) hingga maksimal 32 buah.

@ Jarak transmisi maksimal 1200 m, namun akan berubah-ubah tergantung kecepatan transmisi. (10
Mbps: 12 m, 1 Mbps: 120 m, 100 Kbps: 1200 m).

@Lebih tahan derau dibandingkan dengan RS-232C dan dapat melakukan transmisi kecepatan

tinggi.

RUNFEAH
Online editing (Penyuntingan online)

DRTLEELESELLKETROTOT S LO—BEEET HHEE,
Adalah fungsi untuk mengubah sebagian program saat sedang berjalan tanpa menghentikan sistem.

RzZAX
Sistem RZ

@Return Zero,

OTAUAIEBSERETHEZDERARD—D,

@1 DONDEFIE—EBIZRS,

@Return Zero.

@Adalah salah satu sistem modulasi yang digunakan pada saat mengirimkan sinyal digital.
@Salah satu sinyal akan kembali ke 0 sekali waktu.

S FINBIR (S-pattern
acceleration/deceleration)

S-pattern acceleration/deceleration
(Percepatan/ Perlambatan Berbentuk Kurva S)

IIREBRASIn BIR T, HHOIEEEITHD,

S FLEERE1~100% TRETED,

Percepatan dan perlambatan berbentuk kurva Sin dan gerakannya pelan. Rasio kurva S dapat
disetting 1 ~ 100%.

SAP
SAP

ERPTHIBRAFDVIL LT A—H—, BHOVIL Dz 7EHRLIEBEY—ERFRETEY)2—ay
RUE—TH#H b, R DERP/ AV —UTR/IFHBADEERLEIFHLULICEASA TS,

Adalah produsen perangkat lunak terbesar di pasar ERP. Juga merupakan vendor solusi yang
menyediakan berbagai jenis layanan berpusat pada perangkat lunak perusahaan sendiri. Paket ERP
"R/3" dari SAP telah dipasang di lebih dari 10.000 perusahaan besar di dunia.
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SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)

SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)/ Kendali Supervisi dan Akuisisi
Data

AT —A0HEE LVERIATLTHY . HHERFIEIFRT, ThE/VIv ETRET 00
W—JLHSSCADAY IbTH B, K. BERFIEL AT LAIXE MR N—FITT7E—RELTEY ., AVTFY
ALJEHEFZ 0Tz, TRITH L, SCADAY D EFI AT NITHIEHIE R CER T —2EBEEZERICRIRATE, B
ELBEHICHATED, LMBHNDOEMRICEST Eb. TVRA—F—BHLNBRTEL RN BATH
Perangkat lunak SCADA adalah sistem kontrol dan pemantauan data pengukuran, memiliki fitur
kontrol dan pemantauan terdistribusi yang dapat dibangun di komputer. Sampai saat ini, sistem
kontrol dan pemantauan disatukan dengan perangkat keras yang harganya mahal dan
pemeliharaannya pun sulit. Dengan menggunakan perangkat lunak SCADA, item kontrol maupun
item data yang akan dipantau dapat dipilih dengan bebas. Layarnya pun dapat dirancang dengan
bebas. Selain itu, hal yang menarik dari perangkat lunak ini adalah dapat dibangun sendiri oleh
pengguna akhir tanpa harus bergantung pada spesialis dari luar perusahaan.

SCM (Supply Chain Management)
SCM (Supply Chain Management) / Manajemen
Rantai Pasokan

&R - R A—D R A—HDMSE NEFETOEFEH(Supply Chain)ZEHEHIICEEL T, LT OHRK
EORMDEIFEEEMELEZBEEBa T, SCMZ/N5EHIH S R TDCM(Demmand Chain Management) &Ly
SCEbHBH. HEMIZIERELCHLDTH D,

Adalah konsep manajemen yang bertujuan menghilangkan pemborosan dan menurunkan biaya
dengan mengelola rantai pasokan (Supply Chain) secara terpadu mulai dari produsen komponen
dan material, produsen barang jadi, hingga ke grosir dan pengecer. Kadangkala disebut juga DCM
(Demand Chain Management/Manajemen Rantai Permintaan) jika melihat SCM dari sisi pengecer.
Dalam hal isi keduanya sama.

SCP (Supply Chain Planning)
SCP (Supply Chain Planning) / Perencanaan
Rantai Pasokan

FAUALEROFEICEOSVT, BELRBOB AN ERTHEEILITHIL,
Adalah membuat perencanaan bisnis dari sudut pandang produksi dan distribusi berdasarkan pada
prediksi dan aktual permintaan.

SFA (Sales Force Automation)
SFA (Sales Force Automation) / Otomasi
Tenaga Penjualan

IRY)AVOLUEA—R YN E DIERBERMTEBELTEEOELRMZHELT HIL, . ZOH
DIER/ AT L,

Adalah mengefektifkan departemen pemasaran di perusahaan dengan memanfaatkan secara penuh
teknologi komunikasi informasi antara lain komputer pribadi dan internet. Juga merupakan sistem
informasi untuk tujuan tersebut.

SFC (sequential function chart)
SFC (Sequential Function Chart) / Grafik
Fungsi Sekuensial

BROBEBHEES—T Y ICEYIBFESYERSE LIt EbBEL-BEIETOI I3V AR,
Adalah sistem pemrograman terstruktur yang paling sesuai untuk mengoperasikan kontrol otomatis
mesin secara berurutan menggunakan PLC.

SGML (Standard Generalized Markup Language)
SGML (Standard Generalized Markup Language)
/ Bahasa Penanda Umum Standar

RADAIERETHYT—ITVTERBTHD, EAMIZ, SGMLOSFI ASEE DIEVBEEERYRE . LY
BNOILFELLEZLDNXMLTHHEE ZHED MY PT LY, £z, HTMLIE, SGMLIZK > THER &N 1=
SEDIDTHD, HEEE TIESGMLIZFELZVDLDOAXMLTHRESNTLDHDE S, DT85 XML
[ISGMLEE= A ZHHADEFLR DDA ELL SGMLIFIERXMLIZE>TEEMA SAHBKLTLK
CENFREND,

Adalah bahasa penanda yang merupakan metabahasa untuk tujuan umum. Pada dasarnya, lebih
mudah untuk memahami XML sebagai hasil dari perbaikan SGML dengan menghilangkan fungsi
yang jarang digunakan untuk memudahkan penggunaan. Selain itu, HTML adalah salah satu bahasa
yang dibuat dengan SGML. Dari segi fungsi, fungsi-fungsi yang tidak ada pada SGML seringkali ada
pada XML. Oleh karena itulah, adalah benar jika melihat XML sebagai generasi baru yang akan
menggantikan SGML. Diprediksi SGML lambat laun akan menghilang, digantikan oleh XML.

SI
SI

@Step Index Fiver

ONTFAN—D—FETRATYIIUTII R,

OI7 DEIMEN—HRT. KDAFHAEIZLHESDEAKEL,

@MELSECNETIZf# M,

@Step Index Fiver

@Adalah indeks langkah, salah satu jenis fiber optik.

@Laju bias pada inti seragam dan distorsi sinyal akibat sudut masuknya cahaya besar.
@Digunakan untuk MELSECNET.

SI (System Integrator)
SI (System Integrator) / Pengintegrasi Sistem

BEEOEBNBEZLTL. MEICELELBERCATLORE, BE ERLEDERZ—ELTEITES
EEDIL, VATLOTE-IENSTOTSLDEFE, BELGN—RITT7 VI TOERE-BA,. 5
LY R T LORF - EEETERENIITRS,

Adalah vendor yang dikontrak untuk menganalisa konten bisnis pelanggan dan melakukan semua
tugas seperti perencanaan, pembangunan, dan pengoperasian sistem informasi yang disesuaikan
dengan masalah yang ada. S| melakukan pekerjaan secara menyeluruh dari mulai perencanaan
dan perancangan sistem hingga pengembangan program, pemilihan dan penggunaan perangkat
keras dan perangkat lunak yang diperlukan, serta pemeliharaan dan pengelolaan sistem setelah
selesai.
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SMTP-Auth
SMTP-Auth / Otentikasi SMTP

BFA—NEREETHLEEIHETHRABXDIDOTY,
SMTPH—/NEA—HFEDMTLI—HFTHIURESRT—FDOREIZTLY, RSN IIBEDHA—ILDE
BZEHTHAAXTY,

Adalah salah satu tipe otentikasi yang ditentukan pada saat akan mengirim surat elektronik, yaitu
sistem yang memberikan izin mengirimkan surat elektroik hanya jika diotentikasi dengan melakukan
otentikasi akun pengguna dan kata sandi antara server SMTP dengan pengguna.

SNTP (Simple Network Time Protocol)
SNTP (Simple Network Time Protocol) /
Protokol Waktu Jaringan Sederhana

TCP/IPRYrI—H%&BLTAVEL— DK ZZRHSEHTOMILDO—D T NTPOE SR, NTPIZE
ZIERY —/\EREBRIITERL . BRETBRLTHIZRYT 5T O/, SNTPEINTPOLHRDSH1EM
BEPEEBL, V747 UMY —NICERGRZIZRVEHESRAZEITEHELTLS,

Merupakan edisi sederhana dari NTP dan salah satu protokol yang menyelaraskan waktu pada
komputer melalui jaringan TCP/IP. NTP adalah protokol yang mengonfigurasi server informasi
waktu secara bertingkat dan melakukan pertukaran informasi untuk menyelaraskan waktu . Pada
SNTP, bagian yang rumit dari spesifikasi NTP dihilangkan dan dikhususkan untuk penggunaan klien
untuk meminta waktu yang akurat kepada server.

SOA (Service Oriented Architecture) NEW!
SOA (Service Oriented Architecture) BARU! /
Arsitektur Berorientasi Layanan

Y—ERERT—FTIFv LRI EEALEDEERATLIZBVT, —2—20F7FYr—3ay
FLTZ#EHESETARBRELGL AT LICHELTUKFETH S,

Diterjemahkan sebagai arsitektur berorientasi layanan, merupakan teknik dalam berbagai jenis
sistem seperti untuk pekerjaan dan sebagainya yang mengolaborasikan aplikasi-aplikasi tunggal dan
mengintegrasikannya ke dalam sistem berskala besar.

SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control)

SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control) / Kontrol Proses (Kualitas) Statistik

HEMIREETE/MIANSEETERLTSh, RRUETREOER (FoyvIRAUh) TIET 28 E - REIC
B2 RET -9 EERGEOHFNFEERAVTLELFHL. ERECHSERELTEET IR
ETROEERETHD,

Kontrol proses statistik/kontrol kualitas statistik adalah teknik manajemen proses manufaktur untuk
memproduksi produk berkualitas tinggi secara stabil dengan cara melakukan analisa proses
menggunakan metode statistik antara lain memetakan dalam bentuk grafik kontrol terhadap
sejumlah besar data yang terkait dengan manufaktur dan kualitas yang dikumpulkan di tempat-
tempat strategis di proses manufaktur (check point).

SQL (Structured Query Language)
SQL (Structured Query Language) / Bahasa
Permohonan Terstruktur

IBM#ABAFELI= T —AN—RIBEREE, UL—2aF LT —EN—XDREITERT 5, 7 AU NRET
R(ANSDPJISTIEE L SN TLHH FRIZERIE,

Adalah bahasa untuk pengoperasian basis data yang dikembangkan oleh IBM. Digunakan untuk
pengoperasian basis data relasional. SQL merupakan bahasa standar dunia yang dibakukan oleh
Asosiasi Standar Amerika (ANSI) maupun JIS.

SRAM
SRAM

@ Static Random Access Memory (ZRS L)

ORAMAE D—FET, RFEAMNNDEVCIYTYNRVITINDTO—r oy fEDbAS,
OMELSECH 1—H AE!)EHSRAM,

@ Static Random Access Memory (SRAM)

@Adalah salah satu tipe memori RAM dan digunakan secara luas pada PLC karena daya simpannya
kecil (baterai cadangan).

@ SRAM juga dipakai untuk memori pengguna MELSEC.

SSR
SSR

@Solid State Relay (V') yFRXT—RL—)

OEERA(YF, EITASAT7VIEHERALTEREZON/OFFY %,

Q@ HEFETHIEALBLDTHERARLY,

OACERDEEZERALE A,

@Solid State Relay

@Adalah sakelar non-kontak untuk ON/OFF arus yang utamanya menggunakan triak.
@Umur pakainya panjang karena tidak akan pernah aus.

@ Output non-kontak khusus AC.

STL (Standard Template Library)
STL (Standard Template Library) /
Perpustakaan Templat Standar

CHERBDEETUIL—54T3Y), CrHTTAI FIU T E TSI LB ARG T —2EE 07 L
TR L%, FIALPT VOB TEEDL0, STLRFEICBRENS FLETANRLLVESHONTLY
é%ﬁiﬁ&b‘cﬁﬁﬁéht:&b\% ZLDUNBRNEELTEY, STLEFESCETHIEMREZR LI HIEN
TZDo

Adalah perpustakaan templat standar untuk bahasa C++. STL merangkum struktur data umum
maupun algoritma yang sering dipakai saat melakukan pemrograman dengan C++ ke dalam format
yang mudah digunakan. STL dapat dikatakan memiliki tingkat kebebasan yang sangat tinggi dan
kinerjanya pun bagus. Dengan dijadikan sebagai standar, banyak sistem pemrosesan yang
mengimplementasikan, dan penggunaan STL dapat meningkatkan portabilitas.
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STNR&ER R
Layar kristal cair STN

@ STN:Super Twisted Nematic

OHHEICEHE RSN -BHEBOMEICRRBEHAL. TOEBITESEEEZMASIEITLY, TORA
O 0RBEFIKEEHEL TRRETOIRMIMN I VIZFXDRBRTD—2,
OBRRDFERLHIELLEBIISHDHILITEY, EIFREON/OFFF 5,

@STN: Super Twisted Nematic

@Adalah salah satu tipe layar kristal cair (LCD) yang menggunakan sistem matriks sederhana yang
mana kristal cair diapit antara beberapa elektroda transparan yang berderet secara horisontal dan
vertikal, dan dengan menambahkan voltase sinyal pada elektroda tersebut, kondisi susunan kristal
pada bagian persimpangan tersebut dapat dikontrol dan ditampilkan.

@Piksel akan ON/OFF dengan cara memilin dan menyusun molekul kristal cair.

STOP {E5 (stop signal)
Sinyal STOP

EROFETEMERINHEASERFLSEDIANES.

SMEBSTOP {£5 (a $%5) AON(EIE) TELET B,

Adalah sinyal input yang menghentikan secara langsung dari bagian luar saat perangkat sedang
beroperasi dengan kontrol pemosisian.

Jika sinyal STOP pada bagian luar (kontak normal-terbuka/kontak-a) ON (mengalir arus), maka
perangkat akan berhenti.

STZ0%4'5 L (structure text program)
ST Program (structured text program) /
Program Teks Terstruktur

STERETRBIN:TOYSLTT,
Adalah program yang dijabarkan dengan bahasa ST.

Y BiEfE
SV Nilai setting
T/DE BEETAORIVEICERT DL,

Konversi T/D

Konversi suhu menjadi nilai digital.

TCO (Total Cost of Ownership)
TCO (Total Cost of Ownership) / Biaya Total
Kepemilikan

AVEA—FVRTLOEA, #FF-EELL (AN DERADRE.
Adalah keseluruhan biaya yang dikeluarkan untuk instal, pemeliharaan, dan pengelolaan sistem
komputer.

TCP/IPZORI)L
Protokol TCP/IP

@yt J—47FataiLn—2,

OTCPIFOSIBRETIILDAB(FSVRAKR—IE), IPIESB(RybT—IBEZ (D,

O EWMERLB(T 2 IBIEHELET . AIZIE, BREEBBOLIICERG IRV T—IFFLD
T—20FYET—)EFT HTENTEE,

?UNIX%BSD4.3'G?§£E3§#’LT:T:&), T—JRT—2avER AR VNI —ITRERELOFETOrILE
E2 TV,

@ 1UA—FR YR PLAN L CEDLNHIZEMLZTOIIL,

@Salah satu protokol jaringan.

@ TCP teriri dari 4 lapisan dengan model referensi OS| (lapisan transport) dan IP terdiri dari 3 lapisan
(lapisan jaringan).

@Lapisan 1 (lapisan fisik) dan lapisan 2 (lapisan tautan data) tidak ditentukan, sebagai contoh
jaringan yang berbeda seperti jaringan berkabel dan nirkabel dapat disatukan dalam satu jaringan.
@Karena TCP/IP diadopsi dalam UNIX BSD4.3, maka ini akan menjadi protokol standar yang
sebenarnya pada jaringan yang menghubungkan stasiun kerja.

@Merupakan protokol standar yang dipakai di internet serta LAN.

TFTRBRT
Layar kristal cair TFT

@ Thin—Film transistor

OHEICEHIBRONEBABBORRICE LMV RAEREL. COFBBENSUORATFNIZEY, &
BERZEEHLON/OFFS 37 VT4T XMV IR AKX DBRRT IHEHEL,

0735;%%%?6[:(1 TERICDEMFEDTFTIAHY . TNZNR. G.BOHT—I(LAEETIEIZLY
AIREET B

QEMYN) VI RREBITLEAR AV RDETERLCELGL EBRBELTHIENTE., T4/
FDRBEIBEZTH2-H. BREDRRNTES,

@ Thin-Film transistor

@Adalah layar kristal cair (LCD) dengan sistem matriks aktif dengan transistor individu terletak di
persimpangan beberapa elektroda transparan yang berderet secara horisontal dan vertikal dan
ON/OFF dilakukan dengan mendorong masing-masing piksel melalui transistor film tipis (TFT) ini.
TFT ini memiliki respons yang cepat.

@Untuk tampilan berwarna, terdapat 3 buah TFT pada setiap 1 piksel, dan tampilan berwarna ini
dapat dilakukan dengan melewati filter berwarna R, G, dan B.

@Dibandingkan dengan kristal matriks sederhana, TFT tidak akan menyebabkan penurunan
kontras, jumlah garis pemindaian dapat diperbanyak, dan juga dapat melakukan tampilan kualitas
tinggi karena representasi nada tengah yang mudah.

TOC (Theory Of Constraints)
TOC (Theory Of Constraints) / Teori Kendala

FIREHERDE, AATTILAT—ILRSYMDI B A EEEDOHNER, RMLRvI IREEEN
[CRT 22— TF 5,

Diartikan dengan teori kendala. Adalah teori kendala pada manajemen produksi yang digagas oleh
Israeli E. Goldratt. Teori ini memprioritaskan penjadwalan proses yang menjadi hambatan
(bottleneck).
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URL T>a—F
Enkode URL

XF5%, URL THATEDXFICERTHILETT

RFC3986 [CE&ESNTWND/A—EU I -T2 %ERLET,

Mengkonversi string karakter menjadi karakter yang dapat digunakan di URL.
Ini menunjukkan persentase pengkodean yang didefinisikan dalam RFC3986.

URL(Uniform Resource Locator)
URL (Uniform Resource Locator) / Penunjuk
Lokasi Sumber—Seragam

Uniform Resource Locator DREFATT,

AV A—F Vb EICHFRET DERERDIGHZERTRREARTT,

Adalah singkatan dari Uniform Resource Locator.

Merupakan sistem uraian yang menunjukkan tempat sumber informasi yang ada di internet.

VRAM OVS L, ETAT L,

VRAM OCRT. BRAHEITKRTT DXF. ARG EDERRAMAEY,
@®VRAM. Video RAM.
@Memori RAM khusus untuk karakter, grafik, dan sebagainya yang ditampilkan dengan CRT, LCD,
dan sebagainya.

Web TS5 WebR—CEBET 510DV IR 7 OB TY

Browser Web

Adalah nama singkat dari perangkat lunak untuk melihat halaman web.

WITH E—F (With mode)
MODE WITH

M O—FDHAEMEBEROIBBIFIZITSE—R,

RAR—bELELIZON L7220 T, BEBBICEELAMLEZY, MERODEEERRLIZYTES, V14X
K

FiE“AFTER E—R"DIEZSE,

Adalah mode untuk melakukan output kode M pada saat mulai mengaktifkan pemosisian.

Karena start dan ON bersamaan waktunya, maka dapat ditambahkan voltase pada elektroda las dan
ditampilkan kecepatan pemosisian. Mode WITH.

Lihat item "mode AFTER".

XML (eXtensible Markup Language)
XML (eXtensible Markup Language) / Bahasa
Penanda Diperluas

AB—2yb ET, CEABZTOTSLNT—2ERMT DEDRBEHR, 27 L& IENSHFI—FET—
ADBFHIEATHET, MFICT—2ORNBTEMEATREICL T D R,

Adalah format uraian pada saat menukar data pada program-program yang berlainan di internet.
Fitur XML adalah menyisipkan kode identifikasi yang disebut tag ke setiap lokasi pada data sehingga
isi data dapat dimengerti oleh pihak lawan.

XML ZE (XML Document)
Dokumen XML

XMLIZ&>THELN - FEE AV TEREN - XE LT —2% . XMLXE LS, HF ORI D 5% T—
AOBWT, ETINBIFRAGVEIGLDTH>TH XMLXEEFEEN S,

Dokumen dan data yang dibuat menggunakan bahasa yang dbuat dengan XML disebut dokumen
XML. Bahkan jika dokumen tersebut adalah potongan data yang terlihat seperti pencacahan numerik
dan sama sekali tidak menyerupai dokumen, dokumen tersebut disebut dokumen XML.

XY T—T )L (XY table)
TABEL XY

MEROEBRIITICENTEDLIT—TILEXHEAR) LY (#HEAE) D2 AAICENTEE,

Adalah perangkat yang menggerakkan tabel ke dua arah yaitu X (arah horisontal) dan Y (arah
vertikal) agar dapat melakukan pemosisian dengan mudah.

Z #8 (Z phase)

PG FA&LELNS,

FASE Z ‘“BERIEFDIEZSHE,
Disebut juga "PG zero".
Lihat item "Sinyal ZERQO".
FhOUE MES 42471 —RAZyh oY —/NH/AYIAVZFIATEDEF, TEFFATHRICLELD ZRLE
Akun o
Menunjukkan hak untuk dapat menggunakan modul antarmuka MES serta komputer untuk server,
atau menunjukkan ID yang diperlukan untuk menggunakannya.
T7¥a—LL—% O 7 —HLTRAN—IE, —BHIZIE. — 7 HCPUNBEMITHESD T, EREBT IR EFH,
Akumulator BEDHRTEHLLEITNIEESAL,

OA0, AID2ENHY16E VD EZIFAOINAY, 2E VR TIXTFRLT—FAAC, EEIT—RFAAINAD,
@7 F1—LL—3EFESHAETOIT I LTRAEDETEIEDLEEE, TOT 42T —ILIRINER
ERELTHEESITLENE, FHFaLL—2IF, O—7UHCPUICEYEBEMICESHZONDD T, RO
[ERTTHEEICE ESRAONTLESLISTEELLRITAIFAES AL,

@Adalah salah satu jenis register data. Pada umumnya, meskipun pemrogram tidak perlu sadar
karena CPU PLC menggunakan akumulator berdasarkan preferensi, namun ia harus sadar dengan
perintah tertentu.

@ Jika terdapat 2 buah akumulator, AO dan A1, dan data yang terprogram 16 bit, maka data akan
masuk ke A0, dan jika data yang terprogram adalah 32 bit, kata paling bawah akan masuk ke A0
dan kata paling atas akan masuk ke A1.

@Ketika perintah yang menggunakan akumulator dijalankan beberapa kali dalam program, jika data
tersebut berturut-turut tidak terkirim ke register data, maka akumulator akan menulis ulang secara
preferensial menggunakan CPU PLC. Untuk itu pada saat akan melaksanakan perintah selanjutnya
harus berhati-hati supaya tidak terlanjur tertulis ulang.
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Toav MESAUA—J1—RAAZYrDTPITHATERT HMEDEMT, T—IN—REBEET2HODEETY
Aksi AV LR T BERDELEETA-ODONEET I av INBYET,
BIET YAV 1E, 1 DOSAL X (Glit, B, A, B, IR 22 ETINEBEOREMTY,
FEE7 VAV, &K20 B0 _EEREEZT>NEOEMTY,
Adalah unit pemrosesan yang didefinisikan dalam pekerjaan pada modul antarmuka MES. Aksi
terdiri dari "Aksi Komunikasi" untuk berkomunikasi dengan basis data dan "Aksi Operasi" untuk
mengoperasikan nilai pada komponen tag.
"Aksi Komunikasi" adalah unit pemrosesan untuk mengirimkan satu teks SQL (pilih, perbaharui,
sisip, pilih multi, hapus).
"Aksi Operasi" adalah unit pemrosesan hingga 20 operasi biner.
TIORRFRE OV ILFRAYTYU A= DTILFRAY T FHBEICE W TERTELF R,

Stasiun slave akses

OEKBEFETTE. GET DIEMLRETED,

@Adalah stasiun slave yang dapat terhubung pada fungsi tautan multidrop pada modul tautan
multidrop.

@Dapat mencakup hingga 8 stasiun dan urutan transmisi pun dapat disetting.

FTORRYAIIL

Siklus akses

O —7UHZELTRE T, BDHRORARBEEL v — 7Y CPUIZHL, T2 DR HLEA
HETHRAF YU OEBETRT

@7V ERYAVILIFIRF Y31 LLEIED,

@Merupakan makna sempit terkait dengan PLC, menunjukkan frekuensi pemindaian perangkat
tambahan serta modul fungsi khusus untuk membaca dan menulis data pada CPU PLC.

@Siklus akses adalah 1 waktu pindai.

7v7a—F —BAICIE, Y—N—HEDRRANIVEA—RITT 2% R ETHIEEEIN. O~ HICELTIE. B
Unggah DR, AVE1—3EFoTTRISLES—TUYDLHRETIEEES,
FoA—RDOFEDE,
Umumnya, hal ini mengacu pada pengiriman data ke komputer host antara lain server dan
sebagainya, namun terkait dengan PLC, hal ini mengacu pada pembacaan program dari PLC
menggunakan perangkat tambahan maupun komputer.
Berlawanan arti dengan unduh.
[E A5t ENERAETHEBOLT, RRULEBEHICETREADYET . ENAEETOERIZHE T RERE

Manometer (Pengukur tekanan)

PREATLGELLLIZEHERAINTOET,
BRI ERBEX, EEX
B TILRVE, F4T7T75 4, A0—XHK
BEX-UFE, BERX
Adalah perangkat untuk mengukur tekanan. Berikut ini adalah jenis yang mewakili. Dalam proses,
pengukuran tekanan seringkali dilakukan bersamaan dengan pengukuran suhu serta pengukuran
aliran.
Tipe elektrik : tipe resistansi, tipe piezoelectrik
Tipe elastis : pipa Bourdon, diafragma, tipe Bellows
Tipe kolom cair : pipa huruf U, tipe pipa tunggal

EANATR

Bias tekanan

BEENBERE TS EMEETREBSENTITVET . EANATRIE, REEN-BEEHEH
HEACEHRTE-OOWEETT,

Operasi koreksi suhu dan tekanan dijalankan dengan satuan absolut (suhu absolut, tekanan
absolut). Bias tekanan adalah nilai koreksi untuk mengkonversi tekanan setting dan tekanan terukur
menjadi tekanan absolut.

TRAY
Pengaya

=YL TRET, FIIMBECPUL VMR T BB . 7—TILENTHELK IRVET
Eff L THERT SRR EERT .

Merupakan makna sempit terkait dengan PLC, menunjukkan kondisi sambungan yang terhubung
langsung ke modul dengan konektor tanpa bantuan kabel saat menghubungkan perangkat periferi
ke modul CPU.

TELRA
Alamat

OAEYDEM, AEVIETRFLREES>THEY. TOFRFLRZRELT—2DERHA, HHELEITS,
OUERODBEDBIEDNMELERT =HODEIE, BALEmm, 1F BEFIF/ILARTERES 5.
@Adalah alamat di memori. Memori memiliki alamat, dan menulis serta membaca data dilakukan
dengan menunjuk alamat tersebut.

@Adalah nilai numerik untuk menunjukkan posisi target pada saat pemosisian. Satuan diatur dalam
mm, inci, sudut, atau jumlah pulsa.

T2 A HRE

Fungsi pemberitahuan

O TT49IFRL—3B—ZF)L(GOT)DHRED — D,

OIEELIZEYVRT /A RDONLIzEE HOMLHI—FITTHER L= AV E—D OIS EH Ay E—D%
BBt ETEEICR ALY, TV RITH AT HiEEEEKRT 5,

@Adalah salah satu fungsi terminal operasi grafis (GOT).

@Diartikan dengan fungsi untuk menampilkan ke layar dan mengoutput ke printer pesan yang dibuat
oleh pengguna ataupun pesan peringatan kesalahan dengan dilengkapi tanggal dan jam, pada saat

perangkat bit yang ditunjuk dalam kondsi sudah ON.
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o=V
Analog

OEFELTELLTHE, A LKL RE. EN. BE. BR. REGEHF(T OB TIFRLMZKLY
BZLS,

O7FOJERS— 7Y CPUTERRA GO T, T4 AEICERLTERT 5. ChEA/DEHEL
Do

@Adalah jumlah yang terus menerus berubah. Yaitu nilai yang sulit ditangani dengan angka (nilai
digital), misalnya waktu, suhu, tekanan, voltase, arus, jumlah aliran, dan sebagainya.

@Karena nilai analog tidak ditangani secara langsung di CPU PLC, maka pengoperasian dilakukan
dengan mengkonversi ke nilai digital. Hal ini disebut dengan konversi A/D.

7+ B85 RGB
RGB Analog

;gzzﬁ%ﬁiﬁw—v‘& H7—EFEFR). #&%G). EBND=ZREDESNDON/OFFLIBEFRTE

b D,

O7FTOJHIZREBLEICLTEDHRBERFETEL O 16BULOSHDBERTRTED,
@Adalah salah satu sistem sinyal video yang mengekspresikan sinyal berwarna dengan ON/OFF
pada sinyal 3 warna primer yaitu R (merah), G(hijau), dan B (biru) serta dengan informasi kecerahan.
@Karena tipe analog dapat mengekspresikan kekontrasan warna berdasarkan 3 warna primer,
maka dapat menampilkan 16 warna atau lebih.

77+ 0% tH 7IHOLD/CLEAR #48E
Fungsi HOLD/CLEAR output analog

CPU 1= yhAHSTOP RAEITHof=bE, FRFIS—MRELIZLE, HASN TV =7 FAJELZREFT
EFEY,

Berfungsi menjaga output nilai analog pada saat modul CPU dalam kondisi STOP atau terjadi
kesalahan.

THRURERS

Perintah kecepatan analog

NEBOSDTFOJERETY—RE—FDOREGEE. ARZEREETHESNHIEHT IETDIL,
Adalah perintah untuk mengontrol kecepatan dan arah rotasi motor servo dengan lancar dan akurasi
tinggi melalui voltase analog dari bagian luar.

TFOT LA BEIEERE

Setting konversi analog diizinkan/tidak diizinkan

FrorILCEIS, A/D BREFIID/A BREHFA T HN, BIETEINDRENTEEY . FRALLGLFY
URINEEBRBILICRETHILIKY, YT T RMEERETEET,

Fungsi ini dapat mengatur apakah konversi A/D atau D/A diizinkan atau tidak diizinkan untuk setiap
saluran. Dengan menyetting saluran yang tidak dipakai ke setting konversi tidak diizinkan akan dapat
mempersingkat siklus sampling.

Froiz—4

Anunsiator

OEE -HEREADTOYILIZERTHEERLEREIL—,

@ [EE S, MELSECTIZL—FTERDT,

@' JL—FHMONT D&, ZDESHRHKL D RZEMENDZNENDIL—EES, FU vk EUty
FRRRSTIZLYTS,

@Adalah relai internal yang praktis, digunakan untuk program pendeteksian keabnormalan dan
kerusakan.

@®Merupakan nomor kerusakan. Pada MELSEC ditunjukkan dengan relai F.

@Berbeda dengan relai yang lain, jika relai F ON, maka nomor tersebut akan disimpan di register
khusus. Reset dilakukan dengan perintah reset RST.

77V )1—bTra—4

Enkoder absolut

OE—FIEAELNDAET NI H A TEDLIICLI-RILZR T, 360E£8192~262144E Y A TELY
HE 5L 0H— R,

@AY AVAN I O—RFBEELEEMOUBEBLNTRIZEIRANHIMN, 7TV )a—+Toa—4
FEELTHHOMEN KDALY,

@Adalah detektor yang memungkinkan output data sudut dalam 1 rotasi motor ke perangkat
eksternal. Biasanya enkoder mampu mengekstraksi 360 derajat dengan 8192 ~ 262144 bit.
@Enkoder inkremental memiliki kelemahan di mana posisi sumbu menjadi tidak jelas apabila
enkoder berhenti. Sedangkan pada enkoder absolut, posisi sumbu tidak akan hilang meskipun
enkoder berhenti.

FTIV)a—btARK

Sistem absolut

OLERDDTRLADRLAD—D,

Q0EEEICLT, ZChLDEHERO TN FA R,
OUERODARIFIEELGCTHEEIITRES,

Q@NITHLTAVIIAVIARDH B,

@Adalah salah satu cara menampilkan alamat pemosisian.

@Merupakan sistem alamat absolut yang menampilkan jarak dari suatu posisi berpatokan pada 0.
@Arah pemosisian ditetapkan secara otomatis meskipun tidak ditentukan.

@Kebalikan dengan sistem ini terdapat sistem inkremental.
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77')/r—3Y (application) XEQHER. HBHELRE . HABEDQBHOOISRH SNV TIYTT, TTUr—ar- YTy
F. ) Alikasi TEWSOEBRLI=E WA, Tz SHICHBREINTI 7T IEBSNTREIENDZELEL EDYITRITIZE
| BT EERNGHEEEZTLOLOSEARYINIC, A—FHRELTHELDEMRAHRAATHRAT 5,
Ly REWGT T ) r—2avVyIMIlE, 7—FTaY IR PRAF VI BREEREY I, T—IN—2YT. T
LELUT—23avYTb WebT 509, BFA—IYINEEN DD, DETHEDNIHBERHVIFOAE
ERYIN EEEEYINMIELT TV —2av IO —ETH D,
Perangkat lunak yang dirancang untuk tujuan tertentu, seperti pembuatan dokumen dan
penghitungan nilai-nilai numerik. Aplikasi adalah sebutan singkat untuk perangkat lunak aplikasi.
Juga seringkali disingkat dengan "App.". Pengguna akan menggunakan dengan mengkombinasikan
item-item yang diperlukan ke dalam sistem operasi (perangkat lunak dasar) yang berisi kumpulan
fungsi-fungsi dasar yang ada dalam perangkat lunak manapun.
Aplikasi yang umum termasuk perangkat lunak pengolah kata dan perangkat lunak tabel
penghitungan, perangkat lunak pengedit gambar, perangkat lunak basis data, perangkat lunak
presentasi, browser web, dan perangkat lunak surat elektronik. Perangkat lunak yang dipakai di
perusahaan seperti perangkat lunak finansial dan akuntansi, perangkat lunak manajemen
personalia, dan perangkat lunak manajemen stok adalah juga salah satu jenis perangkat lunak

aplikasi.
SRUHIEA R Q@IEEFIT/ARBEICL>TRYNFRELIZLEDHEEEELTREL. REATFIVITEAHK,
Sistem kontrol kesalahan OVEICIELTIEBEEEERIE D,

OEMARNTAPALBETIREERIN TS,

@Adalah sistem pengiriman data dan pengecekan di sisi penerima dengan mempertimbangkan
tindakan penanggulangan pada saat terjadi kesalahan antara lain karena derau pada saat transmisi
sedang berjalan.

@Pengiriman ulang dapat diminta jika perlu.

@Banyak dipakai dalam komunikasi digital yang jaraknya panjang.

To— L ’—‘T’-‘JJ'- BT TS5—LDTZ—LEBICHL, BEBREETHETT I LRHERZIETHIEAEEFET,
Penonaktifan alarm Deteksi alarm dapat dinonaktifkan dengan mensetting penonaktifan terhadap item alarm pada alarm

tag.

T7—L RAT—5R 89 F75—L0 L EREHHH), LREHH) FTRERDL), FTTRERLDEFOERAELEREETRLES,

Status alarm Menunjukkan status munculnya alarm pada tag alarm, antara lain alarm batas maksimum atas (HH),

alarm batas maksimum (H), alarm batas minimum (L), alarm batas minimum bawah (LL).

TI3—L4L LA B F5—LDTI—LEBEEOEEEICHTALALT, BEERBER/IHYET,

Tingkat alarm Adalah tingkatan terhadap kepentingan item alarm pada alarm tag. Terdiri dari alarm berat dan alarm

ringan.
7 L3 X L (algorithm) AVEA—REFE-THIEENDBEMEEZERTH-HONEBFIE, 7ILIIVXLETOT SV EEERAN
Algoritme TEAMIZERLEZ3DETOTSLENS,

Merupakan prosedur pemrosesan untuk mencapai tujuan tertentu dari pemakaian komputer.
Sesuatu yang menguraikan algoritma secara nyata menggunakan bahasa pemrograman disebut

Program.
RELER OERNDEEETEREE.,
Catu daya stabil OXNERERINTAE—EERNDEREHT ENTES,

OMELSECOERL=vrRELER.

@Adalah perangkat catu daya voltase tertentu dengan arus DC.

@Perangkat ini dapat mengeluarkan arus DC dengan voltase tertentu jika catu daya arus AC
disuplai.

@Modul catu daya pada MELSEC juga merupakan catu daya stabil.

7k (Andon) EESAVICERENRELLES. BEEEICEREZNLEOFRIEERE.

Andon Adalah perangkat pengirim informasi yang memberitahukan mengenai keabnormalan kepada

penanggung jawab proses pada saat terjadi keabnormalan di line produksi.

(I E EPIDHII1E RIEFRPIDFIEIE. PDOEEARKIZEVT, REMBSVIE BIEEPVIOZ(RENSBEEMVZRDD
Kontrol PID tipe posisi HEAKXTY, —A. REEPDHIEIX. RENSBREFEDELIN AMVZRHDEEAKXTT,

Kontrol PID tipe posisi adalah sistem pengoperasian untuk mencari variabel yang dimanipulasi (MV)
dari selisih (penyimpangan) antara nilai setting (SV) dengan variabel proses (PV) pada sistem
pengoperasian PID. Sebaliknya, konrol PID tipe kecepatan adalah sistem pengoperasian untuk
mencari bagian yang berubah pada variabel yang dimanipulasi (AMV) dari penyimpangan.

HIERD OHHENLROLNI-RDAEFTHHT HIL,

Pemosisian OLEBESEHTHNERDI=YMNEALLTH—RE—4, ATYEL T E—4%ES,

@Adalah gerakan dari suatu titik ke titik berikutnya yang telah ditentukan.

@Motor servo dan stepping motor dipakai sebagai modul pemosisian untuk mengeluarkan perintah
posisi dan juga sebagai daya.
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HBERDETIES

Sinyal pemosisian selesai

ORIERDEITILIA LR T LI-LERETHES.
QO_DHRTHoMNLHEELIZZMINREI—T 5B,
O_DIEESTHERDEDINGIELEDFILTTEHEDREI— T EOMNEM,

@Sinyal yang akan muncul jika waktu jeda pemosisian telah selesai.

@Pengatur waktu yang telah disetting sebelumnya akan mulai bekerja pada waktu tersebut.

@ Tujuan dari sinyal ini adalah untuk memulai pekerjaan lain setelah pemosisian (pemasangan
penjepit dan sebagainya).

fLEROIGEN

Mulai pemosisian

OB FRETHMBERDMBBSEHRELTHERDERI—FTHTE,
@®Memulai pemosisian dengan menentukan nomor mulai pemosisian yang ditargetkan.

ERDT—2

Data pemosisian

O L—FHIERDT HI=HDT—4,
ONSA—RZEERICLTHERD T DRBANTRLADEEET %,

@Adalah data untuk pemosisian oleh pengguna.

@Jumlah titik (jumlah alamat) yang akan diposisikan ditentukan berdasarkan parameter.

MERDH/ING—

Pola pemosisian

FEROMNET Lz, RIZAZSEINMEET HEYVRD,
Aturan untuk menentukan apa yang akan dilakukan selanjutnya setelah pemosisian selesai.

MERDANTA—4E

Parameter untuk pemosisian

O ERDFIEEITI-HODERELDT—AT, GIHEL, 1/ULALYDOBEE, REFIRE. X+O—
SO L TRIE, MEREH, MEROARGERBOT 0B 5,

O/ TA—RFMEHEZEL>TLED T, COEEFIEFHICEHLETEET S,

@Data dasar untuk melakukan kontrol posisi yang mencakup berbagai jenis data seperti unit kontrol,
jumlah perpindahan per 1 pulsa, nilai batas kecepatan, nilai batas maksimum/minimum pada batas
langkah, waktu percepatan/perlambatan, dan sistem pemosisian.

@Karena parameter memiliki nilai awal, maka pengubahan nilai ini disesuaikan dengan persyaratan
kontrol.

{3 AR H BT

Satuan deteksi posisi

QUBERHI=—VFTIKI/IILRALYDEYEDN L,
O@E—4ED1EEE/LABREL, ZO1/ULREBYDEYEEERT,
ORXTYEVTE—FTIE, T4—R/ULRD1/RLREY,

@ — RE—FTIETA—F/AVI/LAD1NLRABYIZHEET S,
@MELSEC-AD71TI&0.1M 5100t mDEFE TH S,

@Adalah jumlah pengiriman per 1 pulsa pada modul pemosisian.

@1 kali rotasi sumbu motor dikonversi menjadi pulsa, dan satuan ini menunjukkan jumlah
pengiriman per 1 pulsa tersebut.

@Pada motor stepping, nilainya adalah per 1 pulsa dari pulsa umpan.

@Pada motor servo, nilainya setara dengan per 1 pulsa dari pulsa umpan balik.
@Rentang pada MELSEC-AD71 adalah 0,1 ~ 10,0 pm.

frEmE 1=y
Modul deteksi posisi

OB RS DEBLAR,

@MELSECTIXAB1LS, A62LSH % 5.

O EROWEEESYMRMYTFHEBEEA HY 6T v RILEFEATES,

@Versi sederhana dari pemosisian.

@Pada MELSEC terdapat A61LS dan A62LS.

@ Terdapat fungsi pemosisian dan fungsi sakelar batas dan dapat menggunakan total 16 saluran.

—RENT1ILE
Filter keterlambatan tingkat pertama

EHAMEPVD /A XREFDIAILAELTAVEY , —RENEHETLET,
EAHENFHEDOTOERFBP LLAGA RS LET

Digunakan sebagai filter untuk menghilangkan derau pada variabel proses (PV) dan sebagainya.
Melakukan pengoperasian keterlambatan tingkat pertama.

Proses FB (P_LLAG) dari kompensasi maju-lambat telah diterapkan.

{01 ) 12

Kontrol posisi

O@ETiEY, MERSD . REFHGE B OTEEZEICLAEGET, BIZT4—F/ULXTHIEIL TLS,
@ Terutama mengontrol posisi serta ukuran antara lain umpan tetap, pemosisian, dan kontrol
numerik, dan kontrol selalu dilakukan dengan pulsa umpan.

BT A

Penambah kontrol posisi

ONMERDICEVWTRENYVADBY/NILRIZHT 2R/ ULREREDLL,
?fi*ﬁfi’&ﬂiéﬁé&%(i’f{‘zéiI‘Féb‘\ FHFFEDEF—NN— 21— FITETEVELRYFTREIC
Do

O TIFTELEFLUITFELMNTLEDN, FIEBRENKELD,

@Rasio frekuensi pulsa yang ditentukan terhadap pulsa terakumulasi pada penghitung
penyimpangan pada operasi pemosisian.

@®Meskipun gain dapat dinaikkan dengan meningkatkan presisi penghentian, namun jika terlalu
tinggi akan menjadi kelebihan muatan busur (melampaui) dan menjadi tidak stabil.

@Jika terlalu turun, penghentian akan lancar, namun kegagalan penghentian pun akan semakin
besar.
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LEHEE—F

Mode kontrol posisi

OLERDIZEIT Y —HRFIHDE—FD—2,

@ Z DY —REEDE—FIZIE, REFIEETIHEREE—F. FLOFIEERTEZITIMLIHIEH
E—F2H5,

@Adalah salah satu mode kontrol servo pada operasi pemosisian.

@®Mode kontrol servo yang lain yaitu mode kontrol kecepatan untuk melakukan kontrol kecepatan
dan mode kontrol torsi untuk melakukan kontrol torsi (kontrol arus).

—HES

Sinyal sepadan

OEERNIVAIZYPTFESNIHEEEANA—HLIZLEIZONT BES,
@Adalah sinyal yang akan ON pada saat nilai setting yang diperkirakan di modul penghitung
kecepatan tinggi telah sesuai dengan input.

BEIRT

Tampilan pergerakan

ERTCRRLEEBEEEL, FifTBELENEICRBERTTHEDRYELIZEY ., HE-MERBH
BELTHLESIZRTTHIE,

Menampilkan grafik yang bergerak dengan mengulang-ulang penghapusan grafik yang baru saja
ditampilkan kemudian menampilkan grafik baru pada posisi yang telah ditentukan.

BETEHILILE

Filter rata—rata pergerakan

T—ARERRTY LTI T LISNEDA DT A0 FELZHALET .

AT IILEDTOEAFBPFILMNZELET,

Mengeluarkan nilai rata-rata pada data input pada SN individual yang telah disampling dengan
interval pengumpulan data.

Diterapkan proses FB(P_FIL) pada filter standar.

1=S% LIS
Komunikasi awal

TRV DDIRAZFZH, BIROND EZH LUCPUESTOPMBSRUNICLT=EE —BIFR/AILY/8TA—
BOEHREEDE,

Stasiun master pada tautan data mengirimkan informasi parameter tautan sekali ke staisun slave
pada saat catu daya ON dan CPU berubah dari STOP ke RUN.

AVP)ARAR

Metode inkremen

OBREDFIMEDTRLANG, IHESN-BHES DUEBEROFEETSIH X,
OFETEYLREITEDNS,

ONITHLTTIVIa—tARXNHS,

@Sistem yang melakukan kontrol pemosisian jumlah pergerakan yang ditentukan dari alamat posisi
stop saat ini.

@Digunakan antara lain untuk umpan tetap.

@Kebalikannya adalah sistem absolut.

42571 AFBASIC
BASIC interpretif

O SE—iET DA L THMIEICHRLAA SEITT 5541 TDBASIC,

OV ASHICLBELETILEVD, TATSLDT NI HEFPYZ VLR AN HS,

@Tipe BASIC yang perintahnya dibaca satu per satu kata serta dijalankan sambil diterjemahkan ke
dalam dalam bahasa mesin.

@®Meskipun jalannya relatif lambat dibandingkan tipe kompilator, namun tipe ini memiliki keunggulan
yaitu debug program mudah dilakukan.

L=t QETHDIEART THET, DEDBEICHBNLENLIITTOVITH5MH,

Interlock QOEBDHIECREZH LT B-HIZDH 5,
@Adalah persyaratan untuk mengeblok operasi mesin yang sedang berjalan agar tidak berpindah ke
operasi berikutnya hingga operasi yang sedang berjalan selesai.
@ Interlock digunakan untuk mencegah mesin rusak maupun lari.

ATV RIE AV TIIREHE, AT YIRS RAEHERALIEETRLABETT .

Modifikasi indeks

AVTVIALSRIEFERT BE, TNARBS L (ERBELTVSTNARES) +H(AVTYIRALDRE
DAB) ITEYFET,

Modifikasi indeks adalah penentuan alamat tidak langsung yang menggunakan register indeks.
Dengan menggunakan register indeks, nomor perangkatnya akan menjadi (nomor alamat yang
ditentukan langsung) + (isi register indeks).

ATYIRT—T I
Meja indeks

EEEPEELT, —EAEDDEEIRSEHEIH LR,
Adalah pelat pembagi yang memutar obyek rotasi per sudut tertentu.

FDEVIS RIS
Modul fungsi cerdas

A/D, D/A B} yhEE, AHAUSN DOHEEZFFDMELSEC-Q/L 2 —XD1=YrTY,
Adalah modul seri MELSEC-Q/L yang memiliki fungsi selain input dan ouput, antara lain modul
konversi A/D dan D/A.

AT MEREL =T INA R

Perangkat modul fungsi cerdas

BEER—Z2A b BETERA—R A=y EFSh TV T ) DU MERRI = VDR T 7 AEY)
[CCPU A=y AL EET VR THT/INARTY,

{5l : UO¥G20480 (5£EEl/OF-F0000hD 1=y D/ v T 7 AE T RL X20480(5000h) IZ7 VR HIHH)
Adalah perangkat untuk mengakses langsung dari modul CPU ke memori penyangga pada modul
fungsi cerdas yang dipasang di modul dasar utama dan modul dasar ekstensi.

Contoh : U0\G20480 (ketika mengakses dengan alamat memori penyangga 20480 (5000h) pada
modul I/0O No. 0000h)
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ATIVDIVMT I RB
Ly Stasiun perangkat cerdas

Di—

YREBIZ, EVPBEEDAHNETET—FRED AR AT 25V AV Vv IETEIRTT . booP
UMEELAIRETY  UBAL DS DU MER (BR) IR L TR EZRLEY , £, thE~NS DT
UMBEE(BER)ERETLET .

Adalah stasiun untuk melakukan transmisi siklus sinyal I/O dengan satuan bit dan data I/O dengan
satuan kata ke stasiun master. Juga dapat melakukan transmisi transien. Staisun ini akan merespon
terhadap transmisi transien (permintan) dari stasiun lain. Juga akan mengeluarkan transmisi
transien (permintaan) ke staisun yang lain.

AUROTaAVES
Sinyal posisi masuk

BEYIIWREDNAURO LAV EEADREEUTICHofzeE H—RT7 U T (ILIBROBENTTL
f=EHIELEH 9 B1ESINP),
OUBROTETDFEHIVILEEANIZHIESLLTES,
@Sinyal INP akan dikeluarkan oleh penguat servo saat operasi pemosisian dinilai sudah selesai
pada saat jumlah pulsa yang terakumulasi telah sampai pada batas minimum nilai setting pada
rentang posisi masuk.
@Sinyal ini dipakai sebagai sinyal peringatan pemosisian telah selesai atau sinyal bahwa kondisi
berada dalam rentang toleransi.

AR 3 FEH

Rentang posisi masuk

OFERDTETIETINP)ZE NI HEHEDIL,
@Adalah rentang untuk mengeluarkan sinyal pemosisian selesai (INP).

Pengatur waktu Watchdog

A48T SRLBYTACTIMDSE—ITAZAT, AAILHEHFOMEIIST TOTSLERTT BI051Y
ST sejajar ST ARYIREERL, RE T2 HHEETT,
hiT&Y, S5 —TRTSLNTHRIEERE CXFINLENEHE (R TEET,
Adalah fungsi untuk menyunting/memonitor dengan menciptakan kotak ST sejajar yang
menampilkan program ST di posisi perintah yang setara dengan koil di dalam penyunting ladder
(ladder editor) dari proyek yang memiliki label.
Dengan fungsi ini, operasi numerik serta pemrosesan deretan karakter di dalam program ladder
dapat dibuat dengan mudah.
DAYFRT AT O — 7Y DEERBEOREEZRET 5-HD217,

OTNJSLDIRF YU DEFEERL. FTERBAICET LRV EEFEREL T,

@Adalah pengatur waktu untuk mendeteksi keabnormalan dalam waktu operasi PLC.

@Pengatur waktu ini mengawasi 1 waktu pemindaian pada program dan akan mengeluarkan alarm
pada saat pemindaian tidak selesai dalam waktu yang direncanakan.

MEZERY 51 B ERY

Persiapan di dalam dan persiapan di luar

FAVEEDIENTERVEEZITILIICT A ENH D, TM0EVVEZ DB XL HLETIEGES AN
M BERYEEZOEDDTAARELERIITANIE OR2A LIFETES, ChENBERYEES. Ch
[ZRLTIIUZR LD TITOBRMYERERIYEE S,

Adalah metode untuk melakukan proses persiapan tanpa menghentikan lini. Meskipun saat
penggantian line harus dihentikan, namun jika proses persiapan tersebut dilakukan terpisah dengan
proses lini, maka akan meniadakan waktu terbuang. Proses ini disebut dengan persiapan di luar.
Kebalikan dengan proses ini, jika persiapan dilakukan dengan menghentikan lini maka disebut
persiapan di dalam.

TvPL—
Relai tepi (V)

BT Hy) DEEMNSDIERDON/OFF ERERET ST /NARATY R TOHERATEEY, (A1
JLELTOFERIFTEEEAL)

‘TyDL—DR&

IyDYL—IE, 1O TYIREMEFBALLTOSSAT, 3L LY (OFF — ON) RHET>TRITSEZ5E
ISERALET,

Adalah perangkat untuk menyimpan informasi ON/OFF pada kontak dari awal blok sirkuit. Perangkat
hanya dapat digunakan pada kontak. (Tidak dapat digunakan sebagai koil).

- Penggunaan relai tepi

Relai tepi digunakan untuk mendeteksi kondisi mulai (OFF ke ON) dengan program yang
menggunakan modifikasi indeks.

IZalL—4&
Emulator

RO ETEEST BV IV TERIET 524K, HHEB L TREOHEEZSEHHD/N—FHT
THBNEY IO T7ENS,

Adalah perangkat keras atau perangkat lunak untuk melakukan operasi yang sama pada suatu
mesin tanpa mentransplantasi perangkat lunak yang akan dioperasikan ke mesin yang berbeda.

IS—EME
Stasiun kesalahan invalid

TR RIZAL—TBHIRIILTE, YREABITAL—TREEERELTRESELEVELSIILET,
TR IRIZAL—T RERRT HIGEHREICHLERTEET,

Mencegah agar stasiun slave tidak terdeteksi sebagai stasiun abnormal oleh stasiun master
meskipun stasiun slave terputus pada saat sedang melakukan tautan data. Stasiun ini dapat juga
digunakan antara lain untuk mengganti stasiun slave saat sedang melakukan tautan data.
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I a—4%

Z Enkoder

|
)

OANENT=T—B%EON, OFFIZ2EIL T BEE, /NILADIRL—FLE,

O —ARE—ZITIMYFIFONTINS, E—2HERAE CRIEELIRET 2 4, BRHBLLLNS. 7
TV a—bARK A DYAVFLERDHS.

@Sebuah perangkat yang membinerkan data input menjadi ON dan OFF. Generator pulsa adalah
contoh dari enkode.

@ Sebuah sensor yang dipasang di motor servo dan yang mendeteksi sudut rotasi serta kecepatan
rotasi dari sumbu motor. Disebut juga detektor. Terdiri dari sistem absolut dan sistem inkremental.

I>a—k
Enkode

16—4E YR Ioa—RENZIE, 16EYMNIBREN =T —2DONLTW SR ERIE VDL EBEE4E VD

ETRBETHL, O~ 7o HeavEa—2EDT—20PYEYLEIfEDNS,

Enkode 16—4 bit adalah posisi bit level paling atas yang ON pada data yang dikembangkan dengan
16 bit diekspresikan dengan nilai 4 bit. Ini dipakai antara lain untuk pengambilan data pada PLC dan
komputer.

M aL4ERE

Interpolasi sirkular

QEBERDICEVTHEARZEY LM AREY D28 DE—FERBFISEEGEL THERD T HEE. AllEH#<
KSIZCPUAEE L TEENERRT 5L,

O EW ZFHMET D,

ORHEEST-Y, BHRICEEYAHLLEETNERIT-YTHENTES,

@Adalah operasi aritmatika yang dioperasikan secara otomatis oleh CPU untuk menggambarkan
lingkaran pada saat pengoperasian dan pemosisian 2 unit motor yang melakukan pengiriman ke
arah horisontal dan ke arah vertikal pada pemosisian dilakukan dalam waktu yang sama.

@Biasanya satuannya adalah 90°.

@Dapat membuat lingkaran dan dapat menghindari gangguan pada saat pembuatan lingkaran
sedang berjalan.

=3
Waktu respon

O ANEBMONLTHS, TATFLDAFXMNONT 2ETOENEM,

O ANNOFFT BHEELRELLIITENRREAH D,

O RYITONTIET AT S LDIAILHON/OFFLTHS, M ABRERIXISAT VI bSO RN
ON/OFF§ 5 ETHENERE,

@ Waktu tunda mulai perangkat input ON hingga input X pada program ON.

@Begitu juga, waktu tunda dapat terjadi pada saat input OFF.

@ Waktu tunda untuk output Y adalah mulai dari koil pada program ON/OFF hingga kontak output
(atau triak,transistor) menjadi ON/OFF.

A—rFa1—=25 (H—K)

Penalaan otomatis (servo)

O —RTIE. BHOHEBAFIEEE—AVNEYTILIALICHTEL., ZOEICKEL-&RELS 1058
MR E S DHEEED &

@Pada servo, ini mengacu pada fungsi untuk memperkirakan karakteristik mesin (momen inersia
beban) secara seketika, dan secara otomatis mensetting gain yang paling optimal yang sesuai
dengan nilai tersebut.

A—rFa1—=25 (TAERHE)

Penalaan otomatis (kontrol proses)

TIUMEEMLTEFEEREL, PIDO AL 1 (Kp), AT, MARRT)ZEBBMITKRHSBC
LT, 2B HEREHAEPIDAY FBTIE, ATYTREELUIYMAVIVAICESF — Fa—=0 T %17
STENTEETS,

Metode yang dapat mendeteksi karakteristik dinamis dengan menggerakkan plant dan mencari
secara otomatis objek gain proporsional (Kp), waktu integral (Ti), dan waktu derivatif (Td) dari PID.
Perputaran otomatis juga dapat dijalankan dengan metode respons untuk QnPHCPU. QnPRHCPU

A—rE—F(FREXHE)
Mode AUTO (kontrol proses)

HMIETE A 58 E L= EESVIZLYFIHT HE—FTT.
Adalah mode yang melakukan kontrol dengan nilai pengaturan (SV) yang disetting dari layar HMI.

F—roxoy

Pencatatan otomatis

HoMLHA—FOFX T BRELTEEAAFEZIAV/IIITZV ah—FE, BEROBRRT—42075—1=y
MIEELT, BEMICOXU S EHRT 5H8ETT,

Adalah fungsi untuk memulai pencatatan otomatis dengan memasang kartu CompactFlash yang
sebelumnya telah diisi setting pencatatan otomatis ke modul pencatat data berkecepatan tinggi pada
saat mesin sedang berjalan.

A= IVEEXRES
Flowmeter tipe roda gigi oval

F—/NLEEMEEDEERICEY, REZAE T 2FBEARENTT,
Adalah flowmeter model pergeseran positif untuk mengukur jumlah aliran dengan cara memutar
roda gigi oval (elips).

F—Trarssa=R
Sistem kolektor terbuka

OLSUDRADAL YA AHFELES>TNDLD T, FIUP R ERDEEZL TV SERERAOE
EREAOnAKDIE,

O 7—TJJNATEBEEETELN. ZEBARICHAR T/ XI2HEL, RIBHERRICITESLL,
@Adalah sistem /0 tanpa kontak khusus untuk arus DC yang mana kolektor pada transistor
berperan sebagai terminal output dan transistor berperan sebagai kontak.

@®Meskipun dapat mengirimkan sinyal dengan 1 kabel, namun dibandingkan dengan sistem
diferensial, sistem ini rentan terhadap noise dan tidak cocok untuk perkabelan berjarak jauh.
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EYRAEB

Nilai umpan saat ini

MEROIZYIAH AT HHE RIS E LD/ LR

Adalah jumlah pulsa berdasarkan hitungan yang telah disesuaikan dengan jarak perpindahan output
oleh modul positioning.

EYFS

Baut penyetel umpan

OMUERDICEVTARODEETHEROET DHMT, ARELDIRD,

O\ YITVL A TRREEDT BEHOR—ILRDEFESTEN SN,

@ Ini adalah dasar proses memutar baut yang menggerakan mesin untuk
menjalankan/memengaruhi posisi.

@ Seringkali dipakai sekrup kepala bulat untuk meminimalisir kelonggaran serta kesalahan dimensi.

F7tvbk
Ofset

O7 AT TFADHANERT4OANT AT ER A= TAN—HNHERDO L TFTAOBEZNS,
OTATCHIBENODEEDTF O ELZEZ TRHESTHIENTES,

OA/DEWA=YITIE, TAP RV NENLLEDLEEDT AT A AEEEETER.
OD/AEMA=YITIE, TAPRILANENODEEH AT BT FOTEEEFTER.

@Adalah gerakan vertikal pada diagram karakteristik input-output pada modul konversi A/D
(konversi D/A).

@Dapat melakukan pengaturan dengan mengubah nilai analog pada saat nilai digital 0.

@Pada modul konversi A/D, adalah nilai input analog (voltase atau arus) pada saat nilai output
digital menjadi 0.

@Pada modul konversi D/A, adalah nilai analog yang dioutput pada saat nilai input digital 0.

AIT4L—324<

Pengatur waktu tunda nonaktif

@A LEOFFLTA LR KT 2FE TICHEENDRET 5517,
OONL=LZFELICERANBEL. OFFF HERBFEELE1TI,

@Adalah pengatur waktu yang menimbulkan penundaan waktu setelah koil OFF hingga kontak
terbuka.

@Ketika timer ON, maka kontak akan segera aktif, dan jika OFF maka akan terjadi penundaan
batas waktu.

FIERE JL—DAS I DBEEERRICTIFf2£E, ONLTWSIE RN EIROOFF) T HEE.

Voltase OFF Voltase di mana kontak yang sedang ON akan kembali (OFF) ketika tegangan pada koil relai turun
secara perlahan-lahan.

FISAVRAYF = Y B EIERIZON/OFFE B F=K7g aq L &SR FI R IZ UV BEL TLESHEEE,

Sakelar offline

Adalah fungsi untuk memutuskan koil secara paksa jika sulit diON/OFFkan pada saat/selama PLC
beroperasi.

FVT4X MEORESICE>TRYDARICELIERZRIEL., REZRDDHD ., EWITHKIFT-RKYBEGY

Orifis TA4ARTY,
Adalah elemen pengunci (pelat orifis) yang dipasang di jalur pipa untuk mengukur tekanan
diferensial yang muncul sebelum dan sesudah dikunci berdasarkan besar kecilnya jumlah aliran
serta untuk mencari jumlah aliran.

IR IE AERROYER L FHLOBEANE, ELAIOBRITHE>TOEIMEAISHEAL. BR OB

Koreksi garis putus—putus

ERNBTEBLMIELET.

JOEXFBOP FGAHELLET,

Fungsi ini biasanya digunakan ketika jumlah fisik (target proses) dari obyek yang diukur dengan I/O
terukur dari sensor tidak sebanding (proporsional), Nilai masukan kurang lebih dan dikoreksikan oleh
jalur yang tidak bagus. P_FG pada FB proses diterapkan untuk jalur yang tidak bagus.

EEhTS
Penggandeng suara

O T AUAERETICER I DEE, BREREFE o THEREEHEZIHERT S,

0N S LT —AEBHERREFETRIETES,

@ TATHILMD2EROOFF)E1(ON)E S % AT BEE] i 21,0004V 53,000H2 2 E# T B2 EIkY ., BEEDZEE
B|EMSENTED,

OZEAIFEZELLM0, 1EBICRTHEEEZL>TWL S,

OET LLYFREIGETED,

@Adalah perangkat yang mengonversi informasi digital menjadi suara. Biasanya Perangkat ini
dipakai pada saat mengirimkan informasi menggunakan pesawat telepon.

@Program dan data dapat dikomunikasi menggunakan jalur telepon.

@Pesawat penerima telepon dapat digunakan dengan mengkonversi sinyal biner digital 0 (OFF) dan
1 (ON) menjadi frekuensi yang bisa didengar yaitu antara 1.000 hingga 3.000 Hz.

@Sisi penerima memiliki fungsi mengembalikan suara menjadi sinyal 0 dan 1 seperti semula.
@Perangkat ini dapat melakukan transmisi lebih mudah dibandingkan modem.

FoTAL—E4<
Penghitung waktu tunda aktif

@I LEONLTAGE RN EMET HETICHMENDFELET 2517,
OOFFLI-LEFELICERANEIRT S,

@Adalah pengatur waktu yang menimbulkan penundaan waktu dari sejak koil ON hingga kontak
aktif.

@ Jika pengatur waktu ini OFF, kontak akan segera normal.
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ToT4L—EfE

>4l Operasi tunda aktif

A

ANESHONIZZHEF R BEERAIAL . EREIRARICH NES A H LB,

Merupakan operasi yang memulai operasi waktu begitu sinyal input ON, dan mengeluarkan sinyal
output setelah melewati waktu yang telah diatur.

FUERE Q@IAILICMABZERFRRIZLIFIEE, BRI SHETIER,

Voltase ON @ACI00VDIA LT, TOVIREAFVEE,
@Voltase kontak akan aktif pada saat voltase yang dijalankan pada koil dinaikkan pelan-pelan.
@Voltase ON adalah sekitar 70 V pada koil AC100 V.

REENHE FVTARGEDRYBBICIYERREEL-RAOEN CRE, EN)DRIFHLELDES, HEN

Koreksi Suhu/Tekanan

WEIZHYET,

BEBICCOREENBERRERT H_LTHELTVET,

TE, AVIT1RGEDRYBBDIEE, HECIYBONEITRED2RITESTNS:O, FATERES
HAEDLETHWEY,

Ketika kondisi cairan (suhu, tekanan) yang telah dilakukan pengukuran diferensial dengan elemen
pengunci seperti orifis dan sebagainya, berbeda dengan kondisi setting, maka perlu dilakukan
koreksi.

Koreksi seharusnya dijalankan oleh proses variabel untuk menaikkan temperaturnya/tekanan ini ke
dalam nilai terukur.

Selain itu, jika menggunakan elemen pengunci seperti orifis dan sebagainya, nilai yang diperoleh dari
koreksi akan menjadi pangkat dua dari jumlah aliran, sehingga penggunaannya harus
dikombinasikan dengan perhitungan akar kuadrat.

REER BEFATTIEBOILT, REMLBEICETRENOYET . BEAER., TOERICEVTHEE
Termometer AshTuhET,
EAER(B,S,RKEJ) -180°C~1550°C(S% % FiR EE #6 F)
BABIEHUA(pt, 38R 48R ) -180°C ~500°C
AT
H—3IX4 -50°C~200°C
a7 SR 700°C~3000°C
SR EET -50°C ~4000°C
Adalah perangkat untuk mengukur suhu, dan jenis yang mewakili adalah sebagai berikut.
Pengukuran suhu diterapkan di banyak proses.
Termokopel (B,S,R,K,E,J) -180°C ~ 1550°C (rentang suhu yang digunakan untuk referensi)
Ketahanan terhadap temperatur (pt, tipe 3 garis, tipe 4 garis) -180°C ~ 500°C
Tipe kontak
Termistor -50°C ~ 200°C
Pirometer optik tipe kontak 700°C ~ 3000°C
Termometer radiasi -50°C ~ 4000°C
BEEY BEX LA L ARIER KDL,

Sensor temperatur

Syarat umum untuk termokopel dan ketahanan terhadap temperatur platinum.

BENAT R SREE A IE B (A B (R AR E I TITVET RE (7RIS, HEHRE- A REEE

Bias suhu SRECERT D-ODHIEMETT .
Operasi koreksi suhu/tekanan dilakukan dengan satuan absolut (suhu absolut, tekanan absolut).
Bias suhu adalah nilai koreksi untuk mengkonversi suhu rancangan dan suhu terukur menjadi suhu
absolut.

FTUSAUEZS —4 Y CPUL R DML EHL T, B O — 7 VY CPUDEERIKR O T/ M ADNBE R EEFHH

Monitor online

HLTE=4T 5L,
Adalah membaca dan memonitor status pengoperasian serta konten perangkat pada CPU PLC yang
sedang beroperasi dengan menghubungkan CPU PLC dan perangkat periferi.

FooM4va1z bR
Pengubah modul online

DATLERILETHIEGLAZYINRBMNITRAETS,
Dapat mengubah modul tanpa menghentikan sistem.

B4R

Resistor regeneratif

OEETL—FITERAT HIEHR,
OEAEIRILFERELTHET S,

@Resistor yang digunakan pada rem regeneratif.
@Energi regeneratif dikonsumsi sebagai panas.

B4 & far 38

Rasio beban regeneratif

HEEEBNICHTHEEBNDEIE.
Adalah rasio daya listrik regeneratif terhadap daya listrik regeneratif yang diizinkan.
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EEITL—F
Rem regeneratif

H

OFEHE, E—ATHHMEZIN T LELTUINOE—LICBEANEHRBT Y, ChICHLE—FFER O TR
HEBHTHEEOIIIHBMOEELFESELHEEE, E—2EEBORF>TVSEEIRILE—5T
VRIS CHB S B)CLISE- T, HBNEFD, ChERETL—FEWS, FREEEH L, BE
TL—FBEICLO>THETESRARIRNF—DIEETRT,

.fa:giliMRgJS"j'—TRT.‘/j‘GI& AUTUYHERICITREIRLF—FHESETEETL—F+
WOERTLD,

OAELEETIRILF—EHBESEIVENHDILER, b—R7UTOSNIERE RO E £ EH
T TZCTHBESE S,

@Biasanya, untuk menggerakkan mesin dengan motor, daya listrik dipasok dari penguat ke motor.
Namun untuk mengurangi kecepatan mesin, misalnya pada saat perlambatan motor ataupun untuk
mendorong beban turun, daya pengereman akan diperoleh dengan mengonsumsi energi rotasi yang
dimiliki motor dan mesin ke sisi penguat. Hal inilah yang disebut dengan pengereman regeneratif.
Daya listrik regeneratif yang diizinkan menunjukkan energi maksimum yang dapat dikonsumsi oleh
operasi rem regeneratif.

@ Sebagai contoh pada penguat servo MR-J3, torsi rem regeneratif diperoleh dengan
mengkonsumsi energi regeneratif melalui kapasitor dan resistor.

@Saat memerlukan konsumsi energi regeneratif dalam jumlah besar, energi akan dikonsumsi
dengan memasang sirkuit resistor di luar penguat servo (resistor regeneratif eksternal).

SV RIS B

Diagnosa kegagalan eksternal

OHIEHEFDAL AESEEREBIL—GE  BRET NS ROEEICEY, HOALHHRELTH L =E
T —2ELB LT, SHEROHIEH R D BEDI AT L,

OMELSECTIISMBEREZ M ADY Ib 07 /vy —2Ea vk iHY | IBFEBFvy . BTV,
%"%"/W—‘f)‘-:v’z RENE—UFzvy, ETFTREFIVY . FEBEFIVIDREDFIVINTR
@Diagnosa kegagalan eksternal pada perangkat kontrol dilakukan dengan membandingkan data
persyaratan yang telah disetting sebelumnya berdasarkan operasi pulsa pada perangkat deteksi,
antara lain sinyal I/O atau relai internal pada perangkat kontrol.

@ Software MELSEC dapat mendiagnosa kerusakan pada modul dan dapat dilakukan 6 jenis
pengecekan, yaitu pengecekan waktu urutan, pengecekan hitungan, pengecekan pola normal,
pengecekan pola ilegal, pengecekan nilai batas atas/bawah, dan pengecekan operasi timbal balik.

BTEE
Perhitungan Akar Kuadrat

VOL—R)EEHEETY . AV ITLRORUFAEZEDERICLDRERER. LU YDOD_FIFHES
Z=TFHBRICRTHICAVET ., TOLAFBOIP_SQRIAHELLET .

Adalah fungsi penghitungan 4~ (akar). Digunakan untuk mengembalikan sinyal dengan karakteristik

persegi dari sensor ke hubungan linear, pada saat pengukuran jumlah aliran dari tekanan diferensial
pada orifis, pipa venturi, dan sebagainya. "P_SQR" pada proses FB disetarakan dengan fungsi ini.

25|

Pemutusan koneksi

OF—A)UHIZENT, O—HILAEHZNEYE—N/OBMNREITE-1=LET—2) LoDk TEER
Lo,

OEEZBELTHLLDELICRT L&, BREIICHELTHNIETEEBMICY L VICHBARAENSILIC
5%,

@Pada link data, jika stasiun lokal atau stasiun remote I/O jarak jauh abnormal, maka koneksi akan
hilang dari link data dan perangkat tidak bisa beroperasi.

@Saat keadaan telah normal kembali dan perangkat kembali beroperasi, jika disetting koneksi
otomatis maka perangkat akan secara otomatis terkoneksi.

AoV RRER

Kembali ke posisi awal tipe penghitungan

ONERDHEHNTIBYHIR[EIFAEDVED,

O A EREEPISEAFTONTHEERIEL. V) —TEETHESAFJONZ DR EBBE I NBEL
#%.ZVNOERESHEZRRATFLRETDHA,

@Adalah salah satu dari tiga metode kembali ke posisi awal pada kontrol pemosisian.

@Merupakan sistem yang mana perlambatan dimulai dengan menyalakan sakelar batas untuk titik
dekat pada saat operasi kembali ke posisi awal sedang berjalan, dan setelah memindahkan "jumlah
perpindahan setting setelah sakelar batas titik dekat ON" dengan kecepatan perlahan, posisi sinyal
titik nol akan dijadikan sebagai alamat awal.

H R —R il
Kontrol kaskade

AR —RHIEIE A RIL—TE2RI—TD2EN—T THERINET . 2RIL—TITADNEEZNERGR
HLT2RIIL—TTRIIL, TOERIZEZZEEERELTCLAOHIEMIEREE LIF2HIEHARXTT, — i
[ZIE2RIL—T DIEEFZTRIL—TDUEL LRV EAEFELNESNTVET,

Kontrol kaskade terdiri dari loop ganda, yaitu loop primer dan loop sekunder. Merupakan sistem
kontrol yang menghilangkan efek yang diberikan oleh proses dan meningkatkan kinerja kontrol
keseluruhan dengan mendeteksi secara cepat gangguan yang masuk ke loop sekunder dan
menyerap dengan loop sekunder. Pada umumnya, respon loop sekunder diharapkan lebih cepat 3
kali lipat dari loop primer.

HRAT—RE—R(FTOER&IE)
Mode KASKADE (kontrol proses)

1RIIL—T DEAEMVIE2RIIL—TDHEEBSVIELTHIET 5. hRT—FHI#EETSE—FTT, Fi=.
HEESVE LLDIERELT S5L5%. FIZIE DI —TLDEBEEZF LT OIS LEREREMAE
HETTIHELARE—FEAVET,

Mode ini juga digunakan saat dikombinasikan dengan perangkat setting program, serta pada saat
pengoperasian interlock dengan loop yang lain, misalnya pada saat nilai setting (SV) dijadikan nilai
instruksi level atas.
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HRETAX (customize)
Penyesuaian

VIR DT 7 DEEOHAZREL. I—FDRHITELETHEYER DL HIZIE. VIRV TIZEST
[, LKODODERBEEE DB TED LTS THEY,, AV R ILE NI —YAEDEEEEZEAT
BHMBIRTEDLSITHS TS CRIFA VA= ILBEDARIIA X THDEEZ D,

Penyesuaian konfigurasi perangkat lunak atau desain untuk pengerjaan ulang agar sesuai preferensi
pengguna. Misalnya, beberapa fungsi elemen dapat dipisahkan berdasarkan perangkat lunaknya,
dan pengguna dapat memilih fungsi yang akan dipasang pada saat instalasi. Ini bisa disebut juga
penyesuaian pada saat instalasi.

033 B el
Waktu percepatan

QL — 7Y MEBROIZYMIE T, FILKENSERITET 2F TOEM,

{;Jﬁﬁgizf%)ﬂuizﬁ%ﬁliiﬁrﬁ%ﬂﬁﬂﬁl:i&?éiﬁ@B#Fa‘i&l,\io)'& 5% TE SR AME (AL [N EREFRE 13 Ee
THELED,

OHMDEMELVE—FDMLY . AFORRMLIBEIZE>TROLND,

@Adalah waktu yang dibutuhkan dari keadaan berhenti hingga mencapai kecepatan penuh, pada

modul pemosisian PLC.

@Karena waktu percepatan di dalam parameter mengacu pada waktu yang dibutuhkan sampai

dengan nilai batas kecepatan tercapai, jika kecepatan diset rendah maka waktu percepatan secara

proporsional akan lebih pendek.

@Hal ini ditentukan sesuai dengan inersia mesin, torsi motor, torsi ketahanan terhadap beban, dan

faktor lainnya.

2B E4E (operation progress)
Perkembangan operasi

HERIG (I DREIRRICHLT, BIEDOR BRI REFR, IERSh - EEEToHER. TOH
HROBBRENEDLSLHLDLH =N ERT,

Informasi perkembangan dari sudut pandang perlengkapan yang berkaitan dengan petunjuk
produksi pada lokasi produksi. Informasi ini menunjukkan bagaimana status operasi perlengkapan
tersebut, dari hasil produksi yang diinstruksikan.

2B (Rate of Operation)
Rasio Operasi

BIBRIIWEGGENICHU DNV EEEEZNITADIC. TORIKENTIIVIRELFO., EFEED
IS HREDEEEL,

Rasio permintaan terhadap kapasitas periodik ketika fasilitas telah sepenuhnya beroperasi untuk
memproses volume produksi yang diperlukan oleh proses final (terkait dengan penjualan).

B 1R R

Waktu pemantauan

@MELSECNET, CC-Link IEIZEWT, YV IRFrU DIGEY ML ROV D RAF v DIRFEYETORIR

ZER T DEERL

;'_)“/’7/QE%—Q‘GCO)B#FE%EQE?%& EROREAREBLYVLRGDEFREDKIEEZHLLTL
o

@, BERFMERTETHLEEE. REDQ U IRFrUBHDENI V=T NV IERBELTHT. ZD

EEDY Y RF v URB LY KREWMELT B,

@Pada MELSECNET dan CC-Link IE, ini adalah waktu untuk memantau interval dari pemindaian

tautan awal sampai dengan pemindaian tautan berikutnya.

@ Jika waktu disetting pada link parameter, komunikasi dengan stasiun slave akan dibatalkan jika

waktu aktual lebih panjang daripada nilai pengaturannya.

@Saat pengaturan waktu pemantauan, selain memeriksa waktu pemindaian tautan aktual, lakukan

tes loop balik dan tetapkan nilai yang lebih besar daripada waktu pemindaian tautan pada saat itu.

BEEE—AVN /F—%

Momen inersia

OMIANZTDEDIREBEHBLLOIETIRESERTHESE,

OEMEE—AVIDBEARZFNFE, MBREICKELIRILF—HRBEICLD,

@2 B TIXJI[ X 10°(-4kg/m"2]FE 1= 1&GD2[kef-m 2] TREIN D,

O — RE—HEEETHLE BROEBEBHE—AUIMY—RE—2DOEBEHE—AFOHREUTIZHD
£312F %,

@ Suatu kuantitas fisik yang menunjukkan ukuran obyek yang akan mempertahankan kondisi pada
waktu tersebut.

@Semakin besar nilai momen inersia, semakin banyak energi yang diperlukan pada saat
percepatan/perlambatan (akselerasi/deselerasi).

@Hal ini dinyatakan dengan simbol J[x107(-4)kg/m"2] atau GD2[kgf-m"2].

@Ketika memilih motor servo, pastikan bahwa momen inersia dari beban nilainya sesuai dengan
beberapa kalinya nilai dari momen inersia motor servo yang direkomendasikan atau kurang.

MAIEA (Kanban)

YA UBA LEEEER T 2-ONEEDEETHD, [£E. EROIERFERIIETRLIEEDE

Kanban BIIIR-FEREOERIDOEENHD,
Suatu alat kontrol untuk mewujudkan produksi yang tepat waktu. Alat ini berfungsi sebagai "informasi
instruksi produksi, transportasi," "alat kontrol visual" dan "alat perbaikan proses/kerja."

ETEE @MELSECNET/10, H, CC-Link IE AV rA—3IZHF 2R vbT—H 2 K% EETHH T, 1Ry T—JIZ1

Stasiun kontrol

BOAFET Do

05—  EERINERIH->TL. BERO—OIEERORDOYHGITEERERY ., T—2) I ERIT
TEHIENTED,

@ Stasiun yang mengontrol seluruh jaringan pada kontroller MELSECNET/10, H, dan CC-Link IE.
Hanya terdapat 1 stasiun pada 1 jaringan.

@Ketika terdapat kejadian dimana sebuah stasiun kontrol menjadi abnormal, maka salah satu
stasiun yang normal akan mengambil alih posisi stasiun kontrol tersebut (menjadi stasiun sub-
kontrol), dan tautan data dapat dilanjutkan.
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EERBITHRE

Waktu transisi stasiun kontrol

BIROFF BEICKYEE/ALIULTHL, YT BB/ TT 2 IN RSN SETORMBTY .
Waktu yang intervalnya dimulai ketika stasiun kontrol mengalami down yang disebabkan karena
alasan seperti catu daya mati, sampai dengan dimulainya tautan data oleh stasiun sub-kontrol.

ERR—ZX BT TAVIROY =74 T BRA=Yh CPUAZY /0=y AV TY L=V EEET
Basis dasar HRN—X1=vhk,
Adalah PLC dengan tipe blok rancang bangun, menjadi unit dasar untuk pemasangan modul catu
daya, modul CPU, modul I/O, dan modul cerdas.
HEE PIDFIEIZE LT, BIEBPVORD IR L TIRIEEMVEIBMESE 2EMEDEEEVET . (Bl BER)

Aksi berlawanan

Pada kontrol PID, kegiatan yang dilakukan untuk meningkatkan variabel dimanipulasi (MV) terhadap
penurunan variabel proses (PV).
(Contoh: pemanas)

* 4y 270— (Cash flow)
Arus kas (Cash flow)

XFBYEEDRNIZEKRL, BDEFHICES>TEBRICHONFINANSHEADIZINEZELSINT
FRIEDEEDENDIETHD, BEEDREEF vy - 7oIO— BEDRAZF 1YY 212
JO—EBWN EmAHHLETHFryazn—ELNd,

Diartikan sesuai kata "arus kas", yaitu aliran kas yang tersisa dari pemasukan aktual yang dikurangi
dengan pembayaran ke luar, dari kegiatan-kegiatan perusahaan. Arus kas yang keluar disebut "arus
kas keluar" dan arus kas yang masuk disebut "arus kas masuk," dan gabungan keduanya disebut
"arus kas".

Xv38ERL—4

Generator karakter

OXF.  FELHLEEREYNDOEERELTAENIELIZED,
OROMAEYZZEHDF v VA% RIBEE . XFERTTHEZE, TOAEYDLHRELTERTRT %,
@ TAURAEYEBLNS,

@Karakter, simbol, dan sebagainya yang disimpan pada memori sebagai agregasi poin (bit).
@Banyak karakter yang disimpan pada memori ROM, dan untuk menampilkan karakter-karakter
tersebut adalah dengan membaca dari memori tersebut.

@Disebut juga "memori font".

F )T INUR

Gelombang pembawa (Carrier band)

GERICE—FrRILOT—HMESEFSELT, X RIEREDE TESEXKRE ARG/ LR
EBNDETELSAK,

Sebuah metode dengan sinyal data pada saluran tunggal dikodekan pada jalur transmisi dan dikirim
dengan menggunakan gelombang pembawa (gelombang sinus atau sinyal pulsa siklik yang dikirim
bersama dengan informasi yang terkandung di dalamnya).

*v =039
Bendera pembawa (Carry Flag)

BEDEHDLEONT ZIL—,
Sebuah relai akan ON pada kondisi tertentu.

Fa1—#F5B175) (queue)
Antrian (Queue)

FICAALET—ENEICHASNDENSHEEL D, T—2BED0—T&, aVEa—%fAELLTIE, TV
UhFa—HEDLSIZ, EICRFLEDOMDIEICREBEINELLAEET BH. Fa—LEHIC, K&
AALIET =N RICHAENBEVNSIT—EABER. RIvIERFI TS,

Suatu jenis struktur data yang sifatnya adalah data yang pertama masuk ialah data yang pertama
keluar. Pada istilah komputer, antrian mengacu pada mekanisme dengan data diolah secara urut
dimulai dari yang tiba lebih dulu, seperti pada antrian printer. Kebalikan dari antrian (queue) adalah
tumpukan (stack), yaitu struktur data di mana data yang terakhir dimasukkan adalah data yang
pertama keluar.

TR T—RAVR
Pernyataan di antara garis

= 270TSLOEBIT AV ERRT AV OB ORBAX(RT—AVN),
Teks berisi penjelasan (pernyataan) yang disisipkan di antara rangkaian blok dalam program
sekuens.

£EHTIL—TNo.

Nomor grup bersama

REEOREDHYAI)VIT—3EHEBTH-HDESTT,
BRERLEBIIL—TOREDH, YAV )v)T—3EHETEET,
Nomor untuk berbagi data siklik hanya dengan stasiun yang diinginkan.
Data siklik dapat dibagi hanya dengan stasiun dari grup yang sama.

SNGE:S

Stasiun, Nomor stasiun

@MELSECNET, CC-Link IEQ EEHFTESNDHL—T U HDIBT DEREMES,

O_DRFIZIE, ZNTIBEE DT TERTIN. COBEFERELLS,

@®Pada MELSECNET dan CC-Link IE, setiap PLC yang terhubung disebut stasiun.

@Pada masing-masing stasiun ditambahkan dengan nomor untuk pengaturannya, dan nomor
tersebut disebut nomor stasiun.

BETRE

Tes antar stasiun

OMELSECNETIZEWVWT2RBMAT. YUV 1=IbDRE . 7—TILOREETANT B,
OFREDEVAZER. LI-—AEMRBELTTFIVIT S,

@Pada MELSECNET, merupakan tes yang dilakukan untuk menguiji kualitas modul tautan dan
kualitas kabel antara 2 stasiun.

@ Station dengan nomor yang lebih kecil dijadikan sebagai master station sedangkan yang lainnya
dijadikan sebagai slave station.

37




FARGEMREER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

A& (Istilah)

g5k (Penjelasan)

REREEDR

Stasiun tak terdefinisi

CC-Link [EIZT, ¥>—4 Y RTOYSLTRBELHRETHHT, UN GREETLTESTRENEELT
WEWVETY,

Pada CC-Link IE, stasiun yang mana nomor stasiun ditetapkan pada program sekuens, namun
stasiun tersebut tidak memiliki nomor stasiun karena instruksi UINI belum dilakukan.

EERAYF

Sakelar proksimiti

@MANIEDINTLBETET BRI VF,

OEEMTHIELERERAXNZLDT, O~ OANELTEEDLND,

OER. MR AGEEF > TYRERE T BHEELELTS,

@ Suatu sakelar akan bekerja bila suatu obyek mendekat.

@Kebanyakan sensor proximity merupakan tipe non-kontak yang digerakkan tanpa kontak, sehingga
sering dipakai sebagai input PLC.

@®Menggunakan metode untuk mendeteksi obyek menggunakan gelombang radio dan magnet.

=137
Sakelar batas untuk titik dekat

ORRAERICBEVTRADHITECRMYTF,

O NAONT BLEYREFY)—TREICEZSND,

O ZTD-HONLTLBEE/E, EYEEN S/ —TREFTHET HHEULNBETHD,
@Sakelar yang ditempatkan di depan titik awal pada mode kembali ke titik awal.

@Pada saat sakelar batas untuk titik dekat ON, kecepatan umpan berganti menjadi kecepatan
mulur.

@ Waktu ON untuk keperluan tersebut memerlukan lebih dari waktu untuk perlambatan dari
kecepatan umpan hingga kecepatan mulur.

EELHRE

Konverter elektrik—-pneumatik

H—EB(EREES) EH—EE BREDICERTIEMRBTT . ZEM VAT,
Sebuah konverter yang mengubah sinyal standar (sinyal pneumatik) ke sinyal standar (sinyal listrik).
Merupakan transduser elektro-pneumatik.

ISUTFAA—F OEEE—EDLAL, HIVE—TEFRAIIFUTE BDIZHIT BT (A4 —F,

Dioda jepit OERAY—IF5—,
@Sebuah dioda yang digunakan untuk menjepit tegangan pada level yang tetap atau arah yang
tetap.
@Pembasmi lonjakan tegangan pada DC.

D) —TEE OFAERICHNT. RADDLFAITERITA>THGERE,

Kecepatan mulur

O ETESTUYEFELTHILIFELLOT, —BY)—TEEITYIYMZIBENHD,
@Kecepatan gerak yang menjadi turun sesaat sebelum sampai ke titik awal, pada modul kembali ke
titik awal.

@Karena berhenti seketika setelah berlari dengan kecepatan tinggi sulit dilakukan, maka perlu
diubah dulu menjadi kecepatan mulur.

4 JIL—F No.

Nomor Grup

FEBEDRBIZNS VI UMEET 5O NESTY .,

FIUDIVMREEDORERET IN—TEETSE, BLTIL—TNo. ODRBICT—2EEETEET,
Nomor untuk transmisi transien kepada stasiun-stasiun yang diinginkan.

Dengan menetapkan kelompok-kelompok stasiun sebagai target transmisi transien, data dapat
dikirim ke stasiun-stasiun yang memiliki nomor grup yang sama.

TIL—TEE
Penunjukan grup

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE A~ rA—5TlE, IRV IT—IADE BEEHINSNDY IL—T(Z5H
gg —DDIN—TFIZBTHEHRDOBITHL TSPV MEREIZEY ., RIS T —4E5 2 A0 HEEN
OZDTIN—T R BIHODI/EET L—THREEVL, RYMT—I A=Y DHEERAVFIZEYITS,
@Pada kontroller MELSECNET/10, H atau CC-Link IE, terdapat fungsi untuk membagi stasiun -
stasiun dalam satu jaringan menjadi beberapa (1 sampai 9) grup dan menulis data bersamaan
dengan transmisi transien ke beberapa stasiun yang ada di dalam satu grup.

@Penunjukan untuk pembagian kelompok ini disebut dengan Penunjukan Grup dan dilakukan
dengan sakelar setting pada modul jaringan.

FHETn—®
Diagram alur instrumentasi

BLE. R, BEm, AMFERS TRIRLEHHRO2AEZRLERTY,
Adalah diagram yang menunjukkan keseluruhan sistem kontrol yang menampilkan perpipaan,
detektor, elemen kontrol akhir, alat pengatur, dan sebagainya ke dalam bentuk simbol.
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gAY

Penambahan

O 2EDEMNLLBIBERICHDLEE, TDHEER DL,

OA/DEMA=YLTIE, TP 2L HEA1000127457 05 A HEEEFIEETR.

O ERA NI T4~ 20mARHELITA T Y RIUmA, AU H20mATH B,

OD/AZEHA=YRTIE, TA4PHILAADI0000EETHOT H AT HEEREEEER.
OH—ARTIE ERITHLTENLE T BRI B INERTRIE, T2 LIFHEHEMRITENEH, ik
LP9<is,

@Mengubah rasio ketika dua nilai berada dalam hubungan proporsional.

@Pada modul konversi A/D, nilai input analog (tegangan atau arus) saat nilai output digitalnya
menjadi 1000.

@Karakteristik arus input 4 ~ 20 mA mengacu pada offset 4 mA dan gain 20 mA.

@Pada modul konversi D/A, nilai output analog (tegangan atau arus) saat nilai input digital adalah
1000.

@Pada servo, adalah nilai numerik yang menunjukkan berapa banyak instruksi tersebut dilacak.
Peningkatan gain meningkatkan respon tetapi membuat osilasi lebih mudah terjadi.

TAURYTR

Pergeseran Penambahan (Gain Drift)

BEICKDBTIODEEHS.
Variabel gain disebabkan oleh suhu.

SN

Pengukur Tekanan (Pressure Gauge)

ARREFZEE (=0 ELTRLEENDREFSOILET, HRULEAVLNTVET , KRESYRZWEAK
EE. KARELYPNEVEAFEEEVWET  MERFENERICRAHNDBDELIZE . BEOHEIZGED
LET . $I3ke/cmG,

Merupakan volume tekanan yang digambarkan dengan berdasarkan pada tekanan atmosfer (= 0),
dan alat ini sangat banyak digunakan. Tekanan yang lebih tinggi dari tekanan atmosfer adalah
tekanan positif, bila lebih rendah dari tekanan atmosfer adalah tekanan negatif. Ketika diperlukan
pembedaan dengan tekanan absolut, tambahkan G setelah unit. Contoh: 3kg/cmG.

F—hro A HsE
Fungsi Gateway

;—ﬁ;!z} _'E%l,\(:ﬁfié?«y#'7—’JI?Ji’i—&-ﬁbcﬁ&Tétﬁ%jﬁtb%‘ﬁﬁﬁﬁif:&)s JabaLER
SLEZHED,

O_DELDZRYNI—VRDIEELETL. HEITRIEEFREICT 5= DHEE,

@®Umumnya, jika dilakukan usaha untuk menghubungkan sesama jaringan yang berbeda, konversi
protokol diperlukan karena metode sinyal dan fungsinya berbeda.

@Sebuah fungsi yang digunakan untuk menjembatani seluruh jaringan yang berbeda untuk
memungkinkan komunikasi timbal balik.

#HEE/MX
Derau sambungan

QI DNT—REZHDHBTHALIEEARLITRITE/ (X,

OHHWBMNET —ANERDRNDEHALI-BI DR~/ I XELTRAT S,

O TELLITRE/AXADEEEZTENES . BIBAKREI M O—5ER 2 DT —RITHEHKT S L&
8/LTWS, BEE IEVE—R/(X

@ Noise yang diterima ketika satu arde dibagi ke dalam banyak perangkat.

@Ketika arus mengalir dari sebuah perangkat ke arde, maka perangkat lain yang berbagi arde
masuk sebagai noise.

@Disarankan sedapat mungkin menghubungkan bodi mesin dengan pengontrol pada arde tersendiri
agar tidak mendapat pengaruh noise sambungan. Istilah terkait: noise mode umum

R L

Laju penurunan kecepatan

OMUEROEELGE THEEEF>TRELI-EED L,

@1 LY REVEFICTHD,

@Rasio pada saat perlambatan dengan menggunakan roda gigi antara lain pada perangkat
pemosisian.

@Rasio reduksi angkanya akan lebih besar dari 1.

REGL/TREAIEE (standard data / standard
data management)
Data standar/manajemen data standar

FEMEE, —BuH-YDYMEDLET, FIAIE, HHEERHFT0000EDHFEHBELI-H, TOE
HEOITHRILEF—HEH1,000TkealfZo1=15E  THRILF—RELLIE, 1,00075keal~50,0001E =200kcal. &
E13%,

CORBHDBIELFE>TEERELTERTHLERBMEBES,

"Data Standard" adalah jumlah fisik per unit. Sebagai contoh, dengan asumsi bahwa 50.000 produk
yang diproduksi di fasilitas produksi tertentu, dan konsumsi energi dari fasilitas tersebut adalah
10.000.000 kkal, maka data energi standar dihitung sebagai 10.000.000 kkal / 50.000 item = 200
kkal/item.

Mengelola produksi dan sebagainya menggunakan angka data standar ini disebut dengan
manajemen data standar.

"=

Posisi awal

OFIERODEEITGHME,
@Posisi awal yang menjadi standar pemosisian.

39



FARGEMREER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

A& (Istilah)

g5k (Penjelasan)

FERERT—4
Data kembali ke titik awal

O — L B HEBRDI=INIE>TRA~NRET BICBRELT—4,

OHBAIDBE TROONDEDT, B TEET DI THMOBEEIEHS,
ORAIIMEBRODEELLDHRTHAIND, MBEBROFICFEEL-LE, BREV>TFHTHEBHEES-
EERERF MBROAZVNOREENFE>TWDDTRABEREITIELL,

O R EIRENTAERAEMBICEREGERAR T ESALTHEL, V)—TEREITYIYEDY, FIELTR
RT7FLRIZEESEDD,

OLE. RREFRFE-FEZLTHREBRIELET . RRBERETIHLERATRLRIZES,

@Data yang diperlukan oleh modul pemosisian PLC untuk kembali ke posisi awal.

@Karena data ini ditentukan dengan desain sisi mesin, maka mengubah data ini nantinya akan
melibatkan perubahan desain pada mesin.

@Posisi awal menjadi titik acuan dalam pemosisian. Oleh karena itu, ketika ada gangguan listrik
saat sedang pemosisian atau daya dimatikan untuk memindahkan mesin secara manual, kembali
ke posisi awal harus dilakukan karena nilai saat ini pada modul pemosisian akan menyimpang.
@Ketika kembali ke posisi awal diterapkan, mesin bergerak untuk menemukan sakelar batas untuk
titik dekat, terlepas dari nilai saat ini, mengubah kecepatan menjadi kecepatan mulur, berhenti,
kemudian menulis ulang alamat awal.

@®Meskipun dilakukan pemantauan saat sedang kembali ke posisi awal, nilai saat ini tidak berubah,
dan begitu proses kembali ke posisi awal selesai maka akan berubah menjadi alamat posisi awal.

RRERAE

Metode kembali ke posisi awal

MBROIZBVTRABERIEMOBE, FLEBELLICL>TOEDIHENHSD,

LIV RD IR —EDERIETICLDHE

2RRYIZRYELEL, FOT LAY TE—2EF LT 2 H%

BRMYRIZEYFIEL, E—2MNLOZRELTELT 2HE

Terdapat 3 metode kembali ke posisi awal di dalam pemosisian berdasarkan pada struktur mesin
dan kepresisian saat berhenti:

1. Metode dengan sinyal titik-nol dari generator pulsa

2. Metode menghentikan dengan stopper, kemudian menghentikan motor dengan pengatur waktu
jeda

3. Metode menghentikan dengan stopper, kemudian dengan deteksi torsi motor

RRERER

Permintaan kembali ke posisi awal

=Y MBEROAZYMNIEOTRELREEONELDIES ., DENDEEZONT B,

1LEREAR

2 (B ROBIZ{ZIL(READYIEBOFF)EM =L

3= YL TAEBMNONLIEE

4D BRDLNTA—E  RRERT —FEETAAFEEE

5 FIIEBROTANE—RP TR AERIMIERSD ITIOGERR T F B/ LY 1EEIRLIEE

6. R R R IRBA IR

Sinyal yang berubah ON ketika keadaan abnormal pada modul pemosisian PLC. Kondisi ON dicapai
saat kondisi berikut:

1. Ketika daya dihidupkan

2. Ketika berhenti (Sinyal READY OFF) pada saat sedang pemosisian

3. Ketika sinyal PLC Ready ON

4. Ketika parameter dan data kembali ke posisi awal ditulis dari perangkat periferi

5. Ketika "kembali ke posisi awal", "pemosisian”, "operasi JOG" dan "pulser manual " dipilih dalam
mode uji perangkat periferi

6. Ketika kembali ke posisi awal dimulai

a7 959k

Inti, selubung

@ TFAN—H—T DI T7A/N&, AT EIFYEDLTETNS,

017 (TXMELEZHLEHTEITEAT N, ASFBOERE,

O U5 YRIFAT DIMAENN—F BRI TRERLCHHRBET HELD T, BHEHEL,
OI7EVSYRIFBIFEDE DN TSIRTYT AU TYIR)EGUT L—TYRAU T )N %Y | ##E
AR ERPHIR, TIRFVINH B,

@ Serat optik pada kabel serat optik terbuat dari inti dan selubung.

@ Inti memiliki indeks difraksi yang tinggi pada bagian pusat yang mana cahaya ditransmisikan.
Ketebalannya hampir sama dengan ketebalan rambut.

@Selubung adalah bagian yang menutupi bagian luar inti dan berfungsi untuk mengunci cahaya,
sehingga selubung ini memiliki indeks difraksi yang rendah.

@Karena perbedaan dalam indeks difraksi inti dan selubungnya, ada dua indeks, S| (Step Indeks)
dan Gl (Graded Indeks), untuk materialnya terdiri dari kuarsa, kaca multikomponen, dan bahan
plastik.

TEEET—4

Data satuan industrial

BET—2%0~100%5TRET DD TIHAL RO TEEMTRELLT—INIETT,
Data yang diukur dinyatakan dalam unit industrial aktual, bukan dinyatakan dalam 0 ~ 100%.

A2 (tolerance)
Toleransi

R LFBRINTOS. b NETEEDIL,

Suatu error/ kesalahan dimensi yang masih diperbolehkan di dalam spesifikasi.

¥iEt>%—/FBDEE
Ladder terstruktur / Bahasa FBD

BEILSY —/FBDEEL, YL —REIEORAEMIESIVTHESNITFT1vIEETT . ERMICERRE
LB L8, =7 RTRYSLT—RIICAVSATOET,

Ladder terstruktur/ bahasa FBD adalah bahasa grafis yang dibuat berdasarkan teknik desain sirkuit
relay. Karena mudah dipahami secara intuitif, ini biasanya digunakan untuk program sekuens.
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Y PZ =N
Modul penghitung berkecepatan tinggi

=Y CPUDN IV AERAF v DEZRT MBIV MEELNRETHS, Ch U EOEENDVY
ME. =7 HCPULIFMIIL CE T I-EEN I 2=V TIThE 5,

Penghitung pada CPU PLC merupakan hubungan pemindaian yang dibatasi untuk sekitar 10
hitungan per 1 detik. Penghitungan kecepatan lebih tinggi dari ini dilakukan dengan modul
penghitung berkecepatan tinggi yang dipasang terpisah dengan CPU PLC.

EREEI1Y

Akumulasi pengatur waktu berkecepatan tinggi

SHAIEAIAY0.01 ~ 100ms T, 3 LASON LT BERE BT 5447 TT . SAIDIAAILHON §5&
EHRIZRRIAL, SA LT YT T HEERDON LET , 24 YDA ILHOFF [TE->THLIREE, HERAD
ON/OFF SKREZRIFLET, BEIMLHON 775, REFELTV-REBEISHBZHERLET,
Pengatur waktu jenis ini mengukur waktu saat koil ON, dengan satuan hitung 0,01 ~ 100 ms. Jika
koil pengatur waktu ini ON maka pengukuran dimulai, dan jika pengatur waktu selesai maka kontak
yang akan ON. Bahkan jika koil pengatur waktu dimatikan, nilai saat ini dan status kontak ON/OFF
akan dipertahankan.

Jika koil ON kembali, pengukuran diulang lagi dari nilai saat ini yang dipertahankan.

ERA(T

Pengatur waktu kecepatan tinggi

FHRIBEAIA0.01 ~ 100ms DAAI T, ZAIDIAILHON F5LEHRZERBL, 24 LTVTTHLESR
AON LET . AT DIAAILAOFF T HEBEEM0 [THY, #EAHOFF LET,

EHRIBLIE, PC /8TA—ADPC Y RAT LERETITWET . TI4/LMEH100ms T, 0.01ms B TER
TEEY,

Pengatur waktu dengan satuan pengukuran 0,01 ~ 100 ms. Jika koil pengatur waktu ini ON maka
pengukuran dimulai, dan jika pengatur waktu selesai maka kontak yang akan ON. Jika koil
pengatur waktu dimatikan, nilai saat ini berubah menjadi nilai "0" dan kontak pun akan OFF.
Satuan pengukuran diatur dengan sistem PC pada parameter PC. Nilai default-nya adalah 10,0 ms,
dan dapat diubah dengan satuan 0,01 ms.

RERAYF
Sakelar fotolistrik

OLBRERFLTYROEREZRE T HEE,

ORI, FIMREE DS, WABMOESHEL TR, REMARICE>TRFT HHEZIAR
'Gi};t_ﬂg&éﬁé‘) LY LeEhd A ENELEZAETHRE EBE -BIRRHFE) LENES£255D
DEED,

OEEMIRETHY ., (REALEDMER(AFR B, TIRAFVY, K, BARGE) B EHATEETH D,
OEHEHARC(BEBE TIOM, RFETIm, BFERHFE TOMEE) | BEENEL (BRK20 1 sI2E)
=0 HRARGEDHTHRAIN TS,

OEDHBAARELELDILH D,

@Sebuah perangkat yang menyinarkan cahaya untuk mendeteksi keberadaan obyek.

@Sebuah sakelar fotolistrik yang beroperasi sebagai berikut. "Cahaya", seperti cahaya tampak dan
sinar infra merah, dibuang sebagai sinyal cahaya dari pemancar cahaya, dan cahaya yang
dipantulkan oleh obyek deteksi terdeteksi oleh sensor cahaya (tipe refleksi), atau perubahan jumlah
cahaya yang diblok terdeteksi oleh sensor cahaya (sinar tembus, tipe retro-refleksi) untuk
mendapatkan sinyal output.

@Sakelar ini beroperasi dengan deteksi non-kontak, dan dapat mendeteksi hampir semua benda
(kaca, logam, plastik, kayu, cairan, dll).

@Karena mereka memiliki jarak deteksi panjang (sinar tembus : kira-kira 10 m, tipe refleksi : kira-kira
1 m, tipe retro-refleksi : kira-kira 50 m) dan respon yang tinggi (maks. sekitar 20 ps), sakelar ini
digunakan di dalam berbagai bidang.

@Beberapa sakelar dapat membedakan warna.

J—)LRERE—}k
Penyalaan dingin (Cold start)

FIHEBDEEROEREEFFIC, HOZFIEETIEE) YLz BEASRE— S 5ARTT,

—7A . HIEENDRE—FF HAXFRYFRE—FEVVET,

Sebuah sistem yang ketika restart setelah listrik padam pada sistem kontrol, penyalaan output tidak
dengan nilai sebelumnya namun dari nilai setelah reset.

Di sisi lain, sistem yang penyalaannya dari nilai sebelumnya disebut Penyalaan Panas (Hot Start).

B

Stasiun slave

@MELSECNETT—42Y> YD eEDO—AILEH DL E—N/0F,

O RABITH LB FERIZH D

@Sebuah stasiun lokal atau stasiun remote I/O pada tautan data MELSECNET.
@ Stasiun slave terhadap stasiun master berada dalam hubungan orangtua-anak.

EE)—F42A L (fixed lead time)

Waktu tunggu pemesanan (lead time) tetap

HEOWMPANS, TORBIEATIBROLELRHZIVET, COLECEEER AT LAICRAD
EITBREESNTHNDI— RS LEMBNSEIEHT 5, CDU—FEALDIEZEE ) —FFMLEWS,
Waktu diperlukannya suku cadang untuk pembuatan produk tersebut, dari batas pengiriman produk.
Pada saat seperti ini, sistem manajemen produksi mengatur waktu tunggu pemesanan (lead time)
tiap produk dengan menguranginya dengan tanggal pengiriman. Waktu tunggu ini disebut "waktu
tunggu pemesanan tetap".

a3y MCOMMIT)
COMMIT

T—AR—ZADEREHEESEDNETY,
Pengolahan untuk memastikan perubahan ke dalam basis data.
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= S22
Umum

O HER,

@16 1TEVEVZIEIEDANH IV EH AN NARDOHKERIZDOHEL>THEY. A—ERICLETNIE
VA AN

@Jalur umum.

@16 poin dalam 1 common artinya 16 input atau output yang terhubung ke dalam 1 common, dan
catu daya yang digunakan harus sama.

JEVE—R/AX
Derau mode umum

ESRERME,EBEDBISRET B/(X, L2 I1E. OBEASFEINT/( X (EHHY, #E
FRERGENHY . T—RATEHENEHTH D,

Noise dihasilkan antara kabel sinyal dan ground atau antar panel. Misalnya, noise (induksi
elektromagnetik, induksi elektrostatik) gelombang radio yang diinduksi dari kabel lain, dan
pemasangan arde merupakan hal yang efektif dalam mencegah dan mengurangi noise.

VAL TP =T % (Concurrent
Engineering(CE))

Concurrent Engineering (CE)/Rekayasa
Bersama

FEFETRAREERL ., WRBARDOIL LT ERODEMN S, M, RBRTM. EEERF, BiE-H
HICETELETOLREZRBLITHICETT HILT, WBICBITETMTH ML ERERBIELTLK
IDTHD, TOHRFERRELTIT. ARLBMERE. ARXREROFNER. IR IULEENHS,
Diartikan sebagai pengembangan secara bersama, mengacu pada optimalisasi keseluruhan siklus
hidup produksi, dengan secara bersamaan meningkatkan semua proses dari tahap penentuan
konsep pengembangan produk, desain komoditas, evaluasi uji, persiapan produksi, hingga
produksi/pengiriman. Hasil yang diharapkan meliputi pengurangan masa pengembangan,
pemanfaatan yang efektif dari sumber daya pembangunan dan penghematan biaya.

AVABAVNRFvD
Pemindaian Konstan

REXYUBALLIE, = RTATSLTHERALTVSHEDEIT/ FRITICEYLEREMNRLEDT-0,
BRAEYUE—TRECEILET . AVRIVPRE YU, RX Y8/ LE—ERRICREAA LS —7
VRIS LERRLUEITSE DHEETT

AV RAVRR X D AR

Vo yzbwald, —7vRIOTSLDETRNATOCNET  AVRIVIRX v UBEBEEERT 5L
Z&Y, =7 RTOTSLOETHBAELLTE, /O UILyLa0MRE—EICTEET,
Perbedaan waktu scanning tergantung pada status pelaksanaan instruksi yang digunakan dalam
program sekuens. Pemindaian konstan merupakan fungsi yang sambil mempertahankan waktu
pemindaian dalam waktu tetap, juga melakukan pengulangan program sekuens.

+Aplikasi Refresh I/O dilakukan sebelum pelaksanaan program sekuens.

Fungsi ini biasanya digunakan untuk mempertahankan range 1/O agar tetap konstan meskipun
waktu pelaksanaan program sekuens berubah.

aAVTUHIRYITYT
Kapasitor cadangan

O EFOFFDEE, IC-RAMAE DR ZEBRSELANKSITIVTUH TRIFTH L,

O TUHIE, FERORFENZERBTHY . NvTYDORBEBFOATIRBFNEBENTHS,
@Kapasitor yang menjaga agar saat catu daya mati isi memori IC-RAM tidak hilang.
@Kemampuan retensi kapasitor saat gangguan listrik berjangka pendek, dan tujuan utamanya
adalah untuk mempertahankan isi memori pada saat penggantian baterai.

aVNYNITTYah—Fk
Kartu CompactFlash

Compact Flash Association M 4TLTL\AI CF+ and Compact Flash Specification| CHE SN TLVD A+
L—Yh—KTY,

Sebuah kartu penyimpanan yang diatur dalam 'Spesifikasi CF+ dan CompactFlash' yang diterbitkan
oleh Asosiasi CompactFlash. Memory card tersebut dibutuhkan untuk pengoperasian data logger
module.

SUROURETFAES
Sinyal video komposit

OFHER. BEES. BESE—DODESITFELHI-ETHES.
OHRDCRTANANLTHEDMERICHL-EEERTT %,

OEEIZAMr — T ILIRTEOH, BED EREFEABMERICI>THIBRESNATLESID T, AL
BGEE D LITTERLY,

@Sinyal video yang mengelompokan sinyal sinkronisasi, sinyal kecerahan dan sinyal warna ke
dalam satu sinyal.

@Menampilkan layar sesuai dengan gradasi warna meskipun diinput ke dalam CRT hitam-putih.
@Umumnya, koneksi dengan kabel co-aksial tunggal sudah cukup, namun tidak dapat mengirimkan
gambar yang jernih karena pita frekuensi video dibatasi oleh gelombang pembawa warna.

Y—FubTOTH4
Pelindung sirkuit

BRERZERLGEICIOIFENRET ERIVF,
Sakelar untuk melindungi rangkaian listrik dari pembakaran karena hubungan arus pendek, dll.

b=
Lonjakan (Surge)

OERE,

@I LEOFFLI=IBRMICREY LB EE.

O —JITk > THERFFHIBESNSY  FMHEED, T /A XDRAIZHHEDD T, H—2F
S—TiHY B,

@Tegangan abnormal.

@Tegangan yang mungkin terjadi pada saat koil dalam keadaan OFF.

@Lonjakan (surge) menyebabkan kerusakan elemen semikonduktor dan memperpendek masa
pakai. Lonjakan juga menyebabkan noise, sehingga perlu ditekan dengan pembasmi lonjakan (surge
killer).
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F—oF5—

Pembasmi lonjakan (Surge Killer)

O —CDilFIEZBEMELTHERESNDIERF,

O — 7 Y OHEAAIITAMNGEFBEARNHDEETHEKT D,

@Sebuah elemen yang digunakan dengan tujuan untuk menekan lonjakan.

@Pembasmi lonjakan dihubungkan ketika ada beban induktif seperti koil pada sisi output PLC.

=E

Tekanan diferensial

AREPELEZLUNDEAZEECLTRAELZEATYT MiERBITE5HE . BADOHEIiffFEDIT
FY, il tkg/cmidiff.

EEICFOREBAEFISSASATVET,

Tekanan diukur berdasarkan tekanan selain tekanan atmosfer ataupun vakum penuh. Untuk
membedakan dari yang lainnya, ditambahkan diff. setelah unit.

Contoh: 1kg/cmdiff.

Diterapkan juga pada tekanan diferensial pada pengukuran aliran.

H—/\FA/\Vay
Komputer untuk server

T—AR—RY— /AR ET TV r—av g — BV BYET,
T—AR—ZY—/NF/8YaVE, MES AU AT —RA=yhEEHREE T HL—2aF LT —ER—ZN
H%/83TY,

T r—avY—Nf/YavE, MES AU AT —RA=y bSO ERTEMET 57055 L0 H5/8
varTcy,

Terdapat komputer untuk server basis data dan komputer untuk server aplikasi.

Komputer untuk server basis data adalah komputer pribadi dengan basis data relasional yang
menghubungkan informasi dengan modul antarmuka MES.

Komputer untuk server aplikasi adalah komputer pribadi dengan sebuah program yang beroperasi
atas permintaan dari modul antarmuka MES.

Y—ERWLE

Pemrosesan layanan

TRTSIUTY— LB IUNERBRLORIELETT,
Proses layanan adalah pengolahan komunikasi dengan alat pemrograman dan perangkat eksternal.

H—R7oT
Penguat Servo (Servo Amplifier)

DU PHBRO IV E—2aravb0—SHED LAEBENSDEREBY IS —RE—4%
E¥ns 5= DHIHEE,

Sebuah perangkat kontrol untuk memutar motor servo seperti yang diperintahkan oleh instruksi dari
perangkat host seperti PLC, modul pemosisian dan pengontrol gerak.

Y—RAr
Servo ON

O —R7ULITDAAETD—2,

@ H— K7L T (L H— KA (SONIEEMNONIZL B EH—RE—FITEEL. HIHERKRT 5.
@Sebuah sinyal input pada penguat servo.

@Ketika sinyal servo ON (SON) menyala, penguat servo memberikan daya kepada motor servo
untuk memulai kontrol.

H—RINSA—4

Parameter Servo

OEHLTLSY—RE—SDLHEOEBOFHMAXICIYRELT—FT, FBMTLITHET .

O/ \SA—LFHMHELZF TSN T, BREDHEFHICEHLETEET S,

@Data ini ditentukan sesuai dengan spesifikasi dari motor servo yang terhubung dan metode kontrol
mesin, dan ditetapkan untuk setiap sumbu.

@Parameter memiliki nilai awal, sehingga diubah dengan menyesuaikan syarat kontrol tiap sumbu.

H—RE—4

Motor Servo

OERICHLTEERICEEST HE—,

OLEMNEL B, BRENDEEGIRE. FIEATED,
ODCEACHHYRBENLDLTES,

OMEFRET AT I—FHFRBENTEY ., T4— R\ IHIHZEITICENA S,

@Perputaran motor sama persis dengan instruksi.

@ Motor servo memiliki respon yang tinggi, dan dapat mulai dan berhenti pada kecepatan, presisi
dan frekuensi yang tinggi.

@ Terdapat motor servo DC dan AC, dan ada juga motor berkapasitas besar.

@Kebanyakan sering dilengkapi dengan enkoder untuk mendeteksi posisi dan dapat melakukan
kontrol umpan balik.

F—2 Lt

Sensor termal

Y—RE—2DBRELRICLIGELRETH-HODEE
Perangkat untuk melindungi motor servo dari pembakaran yang disebabkan oleh kenaikan suhu.

YAV IRE

Transmisi siklik

T—=H2)UIIZBWT, A—RybT—V RO BT, EHMICT—IRIEETT DL
Fungsi untuk mengomunikasikan data secara berkala antar stasiun di jaringan yang sama.

HA9ILEA L (cycle time)
Siklus Waktu

ZTOIRLADEEREDOFEHR, 5. —BRLYIVEOMINAEETHNIEL. 1EH=Y105 D18,
THEHLE6R N YA IILEA LGS,

Kebalikan dari kecepatan produksi secara keseluruhan untuk proses tertentu. Jika dalam 1 jam
dapat memproses 10 item, maka tiap 1 item menghabiskan waktu 1/10 jam, artinya siklus waktunya
yaitu 6 menit.
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T ERERERE

Periode perputaran stok

HEERGEQEREESE - HESBZEERGHRFEES, HESBEOSHYMEIE. £. A.&. 8
HETITS, BEREif T, £ HMZ A TIT> -G8k EEDOFBEAHERT O T, iR LYELERMY
[CEELOTLY,

Kebalikan dari rasio perputaran stok (jumlah nominal stok + jumlah nominal pengiriman) adalah
periode perputaran stok. Periode pentotalan jumlah nominal pengiriman adalah dalam tahun, bulan,
minggu, dan hari. Jika periode pentotalan menggunakan hari, maka periode perputaran akan
ditunjukkan sebagai jumlah hari penyimpanan stok, jadi secara intuitif lebih mudah dipahami
daripada rasio perputaran stok.

EEmERE

Rasio perputaran stok

(HEEE - AERDEEXZAMIIHELT. AROBLEZHETHDICALLGND, BERNKE
WEE AHENELN, THOLERNIEN TSI EERT,

Rasio perputaran (jumlah nominal pengiriman + jumlah nominal stok) dihitung untuk setiap
komoditas, dan digunakan untuk menilai pentingnya komoditas. Semakin besar rasio perputaran,
keluar-masuknya stok semakin cepat, artinya komoditas ini laris.

m/NERER
Arus beban minimum

OLSATYIITERET =D —FEULDEFRERSITITNIEESLEL, TOR/ME,

OF-ERTIE. EMARICEHELTYLRYR/NERERET 5L H 5,

@Nilai minimum di mana arus harus mengalir lebih dari nilai tersebut, agar triak diaktifkan ON.

@ Selain itu, dengan menggunakan kontak, arus minimum harus ditetapkan untuk mengetahui cacat
kontak.

RA(E - J/MER—IURHERE

Fungsi hold nilai maksimum dan minimum

TADRIHAE, BLVRT—) T EORKELR/MEEZRFT HERITEALES,

Fungsi ini digunakan untuk mempertahankan nilai maksimum dan minimum dari nilai output digital
dan nilai skala di dalam modul.

AR HEEE
Resolusi maksimum

A/D D/AEBIAZYMIEWNT, TAORIEITHE T HERF T ERIE.
Nilai tegangan atau nilai arus setara dengan nilai digital pada modul konversi A/D dan D/A.

RALHERE

Kecepatan konversi maksimum

TADRINEEZTFOTENA RSN THASERSN TH AT SETORKEH,

Waktu maksimum dari diinputnya nilai digital atau nilai analog sampai dengan dikonversi dan
mengeluarkan output.

BRRKUVIRHE

Jumlah tautan maksimum

MELSECNET, CC-Link [EIZEL\ TV I TELT NI ADRKEH,
Jumlah maksimum perangkat yang dapat dihubungkan dengan MELSECNET dan CC-Link IE.

EIT.EIATR

Penugasan, papan penugasan

EERBGTOELDEEEICILT AFERTEET L, BlE A—FIEEEREEVT. KELDO LS
BIDIZTELTHERETREL TV, BROEEENNDDOT, COMKELIDLSBLDIE. R—F LI
BoTW%, COR—FEIEILITRIEES.

Penerbitan instruksi kerja untuk masing-masing pekerja di lokasi produksi. Dahulu instruksi kerja
ditulis di kartu, kemudian dipajang dengan dimasukkan ke dalam benda seperti rak surat. Karena
ada banyak pekerja, "rak surat" ini berganti bentuk menjadi papan. Papan ini disebut "papan
penugasan.”

=7

Metode diferensial

O—DDETEHNTHIEE. EELBEDOREL-ESERKISITHATEIAN,
QEL\Egﬁ&(DE:%/J“EIﬁE\ JAXIZEEL, BEDHEFRITEY/ILRFIO A NG EESRGER DIREIC
RAuwbhsd,

O —RICEEQEFFM/1\, REQZELI—/N\ERUY, ERICHAEREND,

@Sebuah metode yang mana ketika satu sinyal mengeluarkan output, sinyal dengan polaritas yang
berlawanan dikeluarkan secara bersamaan.

@Metode ini memungkinkan transmisi frekuensi tinggi dan tahan terhadap noise. Oleh karenanya ini
digunakan untuk transmisi sinyal berkecepatan tinggi, seperti I/O rentetan pulsa.

@Secara umum, sisi pengirim disebut penggerak dan sisi penerima disebut penerima, dan sebuah
IC khusus digunakan.

Y7y
Pengolahan Subset

I ybMRBRERGS, CATSTERAT ST /A RIHIBERT, LEFEZRLEZLOTY,

Pengolahan Subset digunakan untuk menempatkan batasan pada perangkat bit yang digunakan
oleh instruksi dasar dan instruksi aplikasi untuk meningkatkan proses kecepatan.

BS54 (supplier)

Pemasok (supplier)

F—F OEKELETHY ., BB (FEE) LER(BF OfHETOL,

Sumber penyedia yang mana kita dapat menempatkan order/permintaan, berupa barang (stok) atau
sumber daya (beban).

YLFIVY

Checksum

T—EMNMEEEPTERIELIZEE. ThERH(TS— R HHEE,

Sebuah fungsi untuk mendeteksi (deteksi kesalahan) ketika data telah berubah di tengah jalan
selama transmisi.
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YL T) T o ke
Fungsi penghitung sampling

N AR IRFIBIE R DESHANINTHS, HOALDHRESN-H LTI T EBORBICA DS
NIz ULREE AU T, Sy T7 AR IS T DigEE,

Sebuah fungsi untuk menghitung jumlah pulsa yang diinput selama waktu sampling yang ditetapkan
setelah fungsi penghitung memilih sinyal instruksi start sebagai input, dan menyimpan nomor ini ke
dalam memori bufer.

YTy 0

Proses sampling

THOTANEEZERA/D BH]LT, TORETAORILHAEEZH AL, NV IT7AEYITHEMLET,

Mengkonversi A/D untuk nilai input analog secara berturut-turut, kemudian mengeluarkan nilai output
digital setiap konversi dan menyimpannya ke dalam memori bufer.

YT T —R
Jejak sampling

QL — 7o TOYSLDTEECEMOTEEEFHRE L 0T LIk,

OHEDT INAADON/OFFOT—FEIEEAF vV EIH AN RELTHE. BOBELZFERALTHETES
B BHIENTED,

ORAF U EHDIFH. HRFHZEET 5 TED,

@Sebuah fungsi yang digunakan untuk mempermudah penemuan ketidaksesuaian di dalam
program PLC atau ketidaksesuaian pada mesin.

@Kondisi ON/OFF atau data dari device memori dapat dimonitor atau dipantau menggunakan
perangkat periferal.

@ Selain jumlah pemindaian, waktu interval juga dapat ditentukan.

Y27 JLPIFIH
Kontrol Sampel PI

BEEHOREZNTOLRISERHMICPDHIHEERT 5L, BEEMVOIREREELANSBICIRLE
MVZEEFY 5% . FIHEES LICHIEET

BRI FPIRIHEERITL. HEFHDE—EITRBLTHEHETT .

Ketika kontrol PID diterapkan secara berkesinambungan pada proses yang waktu terbuangnya lama,
selama efektifitas hasil jumlah operasi MV tidak dicek, MV akan terus menerus berubah, sehingga
pengontrolan Pl hanya pada waktu pelaksanaan kontrol tiap siklus kontrol, setelah itu output dijaga
tetap konstan.

—lrow VI TF O TF—b
Bagan Fungsi Sekuensial

@ (Sequencial Function Chart) > —47 > X EEEND—FETIECTRE(ILSh TS,

O —EDFIHEMEEZTIO—Fr—MILU-TAVIRTRETHLICKYERERDIEE. TOJSLDOE
TIEFPCETEHZRARKEICT 5 LD TESFIHTEHRDOERETE.

@ Suatu jenis bahasa sekuens yang distandarisasi oleh IEC.

@Bahasa pemrograman pada spesifikasi kontrol dengan menampilkan serangkaian operasi kontrol
ke dalam diagram blok yang menyerupai diagram alur, sehingga keseluruhan konfigurasi bisa
dipahami, urutan dan syarat pelaksanaan program menjadi jelas.

o—LL X (seamless)
Seamless

A—HHEHOY—EREEMNBEMHELTHATESI L, seamless | IFREEBTMHBEER DIELMELS
BT, BLTHEROY—ERDMBIZHEHN—FILEEL, 1 —FEHI-hiRLY—ERZFIALTNS
POESIERDOY—EREFATHIENTES, ELVSEKREHFO>TLD,

Pengguna dapat memanfaatkan beberapa layanan secara terpadu tanpa rasa ketidaknyamanan.
'Seamless' dalam bahasa Inggris diartikan 'tanpa lapisan', artinya sebaliknya di antara beberapa
layanan rintangannya diturunkan, sehingga pengguna bisa memanfaatkan beberapa layanan seperti
memanfaatkan layanan yang sama.

—IE5—T)L
Kabel pelindung

BIEAOEREFELOHT, SMUIT/ A XTFLED =Y —ILRETELI-ER.

Kabel untuk komunikasi dikelompokkan kemudian dipasang pelindung di bagian luar untuk
mencegah derau.

<zl (shell)
Tempurung

A—HORIEEZIHIT T, ERALNIIEREOSDFEIBAUEZA DY I+ VT, F—HR—FhbANE
NIE=XFRO, IVADT )y IR EERERL T, WG LIEREEEITT 5L 5IZ0SITHEREIR R 5. Windows
TlXExploreroa<w > RF OV TRAY, Mac OSTI&Finderh. UNIXZROS Tldbash®ocshimE AL o )LIZH =
%o

Perangkat lunak yang menyampaikan instruksi yang diberikan ke bagian inti dari sebuah OS dalam
menanggapi operasi pengguna. Input teks dari keyboard atau klik mouse dan operasi lainnya
diinterpretasikan kemudian diberikan instruksi untuk OS sehingga fungsi tanggapan dijalankan. Pada
Windows adalah Explorer atau command prompt, pada Mac OS adalah Finder, dan pada UNIX
berbasis OS, adalah bash atau csh, masing-masing sesuai dengan shell.

{L£#h & (work in process)
Produk sedang dalam proses

IHEDFIDHT EERZFORREES.
Hal ini mengacu pada produk yang saat ini sedang diproduksi di dalam proses produksi.

B i L 451 11 40
Kontrol Proporsi Waktu

PIDEHMERICLHILTHADT /A THELRILSE, E—2 LR EDHBEITVES,

Kontrol proporsi waktu mengubah rasio ON/OFF output sebanding dengan hasil operasi PID,
contohnya seperti kontrol pada pemanas.
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EEET

Diagnostik mandiri

@ —/7HCPUACPUR B D EEE BRI T HHEE,

OFEYRE, VAVTFRIT 24T BHERERELETEREH T,

@Sebuah fungsi yang mana CPU PLC mendeteksi kelainan pada CPU itu sendiri.
@Diagnostik mandiri mengeluarkan peringatan untuk keabnormalan memori, pengatur waktu
watchdog, keabnormalan tegangan baterai.

REAEE

Nilai aktual saat ini

T4—RR L REEHLEREO—RBEED/ UL,
Jumlah pulsa servo aktual yang berjalan dihitung dari pulsa umpan balik.

ETAE
Siklus Eksekusi/Siklus Kontrol

IN. PHPL, OUT1E NS4 ET AT S LEIPOUIR, HEH—EAHTEBINET . COFHERTALLN
LVET, PX Developer TlEE1E(100ms). H138(200~500ms). {&:&E(500ms~5000ms)DEITEIEAMNEE TS
F=Y, 45, PID, BPIEOHEEEBALICEAL TIE, SIEEAHCTELTETALFRIEELITLE
T, FIHEARIEERTEYPOERELELET .

ETR LB EE OB F

B, EAPIDHIENZH UL TRITALAX0.27>. PDHFOHIEEALZ 1.0 DIEE,
Program jenis POU yang terdiri dari IN, PHPL, OUT1 dimulai dengan siklus regular. Siklus ini disebut
siklus eksekusi. Pada PX Developer, dapat diatur siklus eksekusi untuk kecepatan tinggi (100 ms),
kecepatan normal (200 ~ 500 ms), kecepatan rendah (500 ~ 5000 ms). Untuk siklus kontrol operasi
seperti PID, BPI, ditetapkan sebagai siklus kontrol (CT) disetting terpisah dari siklus eksekusi. Siklus
kontrol harus diatur menjadi beberapa jumlah integral siklus eksekusi.

Hubungan antara siklus eksekusi dan siklus kontrol
Contoh : siklus eksekusi kontrol PID adalah 0,2 detik, dan siklus kontrol instruksi PID adalah 1,0
detik

EsaRE
Rasio beban efektif

ERERICHT IEREMARERDOES,
Rasio arus beban kontinu yang efektif terhadap arus terukur.

BEREs

Pengukur aliran massa

REFOA, RADEEZHBTEIDZEVVET . RADEECENNKRECELLT DEE. RAEADE
EARILT S0, AEREICHUEEENBEZTILENHY, VAT LELTER LGS TRERZR
BBVEVSHBELHYET COLIBIHEICIT. BEREZRETHHARNLELL RETIIERAEE
MNELGSTECVET  BEREFICE RETIHUFEICELS RN QUAVD I INERTED
gféiﬁilzttwﬂ'é:téﬂﬁiLT::IU?J")iﬁb‘ REBERARICMA-BHORE LRERET2HRXEND
Salah satu pengukur aliran (flowmeter) yang mengukur massa fluida. Ketika temperatur fluida atau
tekanan berubah drastis, kepadatan cairan juga berubah, sehingga koreksi suhu/tekanan perlu
dijalankan terhadap aliran volume. Oleh karena itu, terdapat permasalahan berupa sistem yang
kompleks dan penyebab kesalahan juga banyak. Dalam kasus ini, metode pengukuran aliran massa
menijadi pilihan solusi, dan akhir-akhir ini frekuensi pemakaiannya meningkat. Jenis pengukur aliran
massa seperti tipe coriolis yang memanfaatkan "kekuatan memilin" (gaya Coriolis) terjadi pada
tabung-U sebanding dengan laju aliran massa yang melewati tabung, serta jenis termal yang
mengukur kenaikan suhu saat ditambahkan panas pada fluida.

IBEIET

Selesai penyalaan

BEENTONIMBEBRO L=V, ERBICHEBEROZRZI—ILIZRETHHLETCICERDES.
Sebuah sinyal yang menunjukkan bahwa modul pemosisian yang telah dimulai, dalam kondisi
normal untuk memulai pemosisian.

BB/ AT RRE

Kecepatan bias saat mulai

FBROIZENT, BHEOBZIZILHITREVMLINRETHEN, ATVEL T E—FTILEEOTO
WIDBTRRELRIENH DD T, ZRMDOHLRETRI— T HEMBIZTES, TORI—MEFIZERET
BEE,

Dalam pemosisian, torsi besar diperlukan ketika mesin mulai dipindahkan. Namun, dengan
menggunakan motor stepping, karena torsi pada kecepatan 0 kadang-kadang tidak stabil, startup
mesin dapat dibuat lebih halus jika gerakan dimulai pada kecepatan tertentu dari awal. Ini adalah
kecepatan yang ditetapkan pada awal start.

BEIES

Penyambungan kembali secara otomatis

T—R)IIZBENTA—DILEHBVIEE—N/OBICEENFRELBIKEOL—T v o)1
Db, REFEELERREICREIXEHNICERTHILELS,

Setelah suatu keabnormalan terjadi pada stasiun lokal atau stasiun 1/O jarak jauh pada tautan data
dan stasiun terputus (misalnya keadaan loop balik), jika kemudian keabnormalan diperbaiki dan
kembali ke posisi normal maka secara otomatis akan pulih.

BEJILYYAERE
Pengaturan refresh otomatis

BTy ad B\ WIFAEVERELFES,

BEYIL YL AR FEENI/ N TFAEY(E, CPU L= YrDEND SIS EITHICEBMICIEESN =T/ 1
RIZFEHL-BRAHAEINET,

Menyetting memori penyangga untuk melakukan refresh otomatis.

Memori penyangga yang disetting refresh otomatis membaca dan menulis

ke perangkat tertentu secara otomatis ketika instruksi END pada modul CPU dijalankan.
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SN
(P9 Fungsi shift
j—

A/D ERITEWTIE, A/D ERLI-TAO2LHNEICEEDEEMES HiEETT,

FD/A B]RIZBEVTIE, TAP2LANBICEBEDEEMELT, 7HOTH AT 2HEETT . VTN S
fg_;%ﬁﬂ'ét, Y7 IWEA LICH DEICRKBREN S0, SRATLILEIFHEOMBABEZRRITITICENT
Pada konversi A/D, fungsi ini menambahkan nilai yang diinginkan ke nilai output digital yang
dikonversi A/D.

Pada konversi D/A, fungsi ini menambahkan nilai yang diinginkan ke nilai input digital dan
mengeluarkan analog.

Pengubahan jumlah shift akan direfleksikan dalam nilai output secara seketika. Oleh karena itu,
pada saat sistem dinyalakan penyesuaian minor bisa mudah dilakukan.

DX AR 2B A L (Just-In-Time)
Tepat—-Waktu (Just-In—-Time)

FEISEEAXD2EADED1DTHY, RILISHIEL, BENDEEZBHH-OIZ, LELGLOEVLELR
IS BREGERTEELLYERLIZYT HEHEALZTOEZFELS, FELEFRHIREL. TR TIESIEE
YITTEORNEIDERTEIMERDHBIBDDERFRAELTLNS,

Ini adalah salah satu dari dua pilar sistem manufaktur Toyota. Merupakan mekanisme dan pola pikir
untuk merespon perubahan dan meningkatkan efisiensi manajemen dengan memproduksi dan
mengirimkan hanya barang yang dibutuhkan pada waktu yang dibutuhkan dan sejumlah yang
dibutuhkan. Dengan dasar pikiran penyamarataan (leveling), menjadi tiga prinsip dasar "penarikan
proses perakitan dan pengujian”, "pengaliran proses" dan "menentukan kebijaksanaan berdasarkan
angka yang dibutuhkan."

BEAhD AR
Fungsi penghitung siklus

AU AEERIRFRIE S DESHAANINTLSME. ANSN/ULREE HEHNLHEEE L= E R
I &2/ T7 AR TN T D HERE,

Sebuah fungsi untuk menyimpan jumlah pulsa yang diinput ke dalam memori penyangga pada
setiap preset waktu siklus, selama sinyal perintah mulai memilih fungsi penghitung diinput.

ERERTI—LA

Alarm kesalahan pengatur waktu watchdog

B/ FZ0HIEES L HE . KETU S — N\ I OBBN—EREBL AN TIEEDERTYT , R
DEFFROHIEHEIROFF, AV 3EDHENEZOSNET,

Alarm yang terjadi ketika waktu menjawab balik (answer back) statusnya memakan waktu lebih lama
dari waktu yang ditentukan setelah perintah kontrol seperti buka/tutup dikeluarkan. Kemungkinan
disebabkan oleh pemutusan koneksi kabel pada jalur kontrol, catu daya kontrol OFF, ataupun
kegagalan kontaktor.

ZELRIL
Tingkat penerimaan

TR IDZEADOLEENDRIELNIVERTE,
Nilai yang menunjukkan tingkat jaminan daya optik pada sisi penerimaan tautan data.

FE/NILY

Pulser manual

FTNAURLERT IELICE>T/ LR ERESE LB
Sebuah perangkat untuk menghasilkan pulsa dengan memutar pegangan secara manual.

FEIES

Reset manual

O T —AR BN TO—AILEHANIVE—F/OBICEEARELBIREIZL=-0b, BEEE
BLYVOKREBIZRT AEEL T AT aTIILBETT 55 %,

@OMELSECNETTIE. BN 71 = yhFE = [XCPUE“RESET"§ 2L EAHY . EELET—2UVIVR
TLE—BRAMT LGNS,

@Sebuah metode operasi manual sebagai cara untuk memperbaiki keabnormalan dan
mengembalikan ke kondisi tautan, setelah terjadi keabnormalan pada stasiun lokal ataupun stasiun
I/O jarak jauh pada tautan data dan stasiun terputus dari tautan data.

@Pada MELSECNET, modul tautan atau CPU di setiap stasiun harus di- "RESET", dan pada
dasarnya sistem tautan data harus dihentikan sementara.

D)
Pekerjaan

T—RAR—REDT I EREETTHEMTT,
Satuan untuk mengakses basis data.

Transmisi serial, antarmuka serial

DT IRE, D)TILABTT—R

O T —RE2HEHO0. DITLTESEE NEVRIDIEFEIDITI RO ERTIEETHHH,

@ Sebuah metode yang mana data ditransfer pada kabel tunggal secara berurutan (seri) per 1 bit,
pada saat data dikirim sebagai angka biner (0, 1).

AAYFoTLFaL—E

Regulator pengalihan

OXREERILTHRELEREE,

@50HzF - [F60HzD X FRE—BERRKICLI-DBRAMYFUNERLTERET 5.

OSE. I TRADEERETIEVEEDHEREAHY . EFEROEBRICIKERAINS,

@3 RADBAIDONBEDRAERMNKEL,

@Sebuah perangkat catu daya stabil yang mengubah AC ke DC.

@AC 50 Hz atau 60 Hz sementara diubah ke frekuensi tinggi, dan setelah itu diperbaiki (switched)
menjadi DC.

@Menmiliki karakteristik efisiensi tinggi, ukuran kecil dan kuat terhadap penurunan tegangan pada sisi
AC, dan sering digunakan sebagai catu daya untuk sirkuit elektronik.

@Arus cepat ketika sisi input AC dinyalakan "ON" besar.
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HAEHEEE

Perangkat kontrol numerik

ONCEE, (Numerical Control unit)

O T L ORY ML E DBMFE MIBERE S —RBBICLoTHIET 2 KB,

@Perangkat NC (Numerical Control Unit).

@Sebuah perangkat yang mengontrol pengoperasian alat mesin ataupun robot, dengan informasi
numerik atau mekanisme servo.

RAF¥—7 (schema)
Skema

—ARICDBMSA EFDER S EBEFAL TITUST —4R— ROk, XMLIZH 1FDRF—T (& XMLXED
BYBRLHBEZLRLI-EDTHD, 2FY, BERCEMEORIIICEALT, ELWEVALMHEE AR FE
AVEL—FEBELTHEICERLIZLD. ELWSEKRTHS.

Umumnya, ini adalah deskripsi dari basis data yang memanfaatkan bahasa definisi DBMS. Sebuah
skema dalam XML menggambarkan struktur dimana dokumen XML dapat diperoleh. Dengan kata
lain, berarti menguraikan dengan jelas dalam bahasa komputer apakah unsur-unsur dan susunan
atribut diatur dengan benar atau salah.

RA*—TEEE (schema language)
Bahasa skema

SGMLOXMLTX EZER T BIEIC. TOBEEERTDERB AFX—VERRT H-HODEEDIL,

Sebuah bahasa yang mendefinisikan struktur saat membuat dokumen di SGML atau XML. Sebuah
bahasa untuk menguraikan skema.

RAE¥v B Ls
Waktu Pindai

CPU 1=k, RUN REEDEEFICTROMEEBRRLITVET X Y21 AL, ChoDLEE LY
EITRBEOEHTY,

)Lyl

-TRTSLDEENE

"ENDALEE

Ketika modul CPU dalam kondisi RUN akan melakukan berulang-ulang proses berikut. Waktu pindai
adalah total waktu proses dan eksekusi yang akan dilakukan.

- Pengolahan refresh

» Pengolahan operasi program

» Pengolahan END

Rir—1J2 7 e

Fungsi penskalaan

A/D ZAMEZ R E LI L RBICETIRL, Ny T7AEVICIMYRADCENARETT .

FID/A ERTETAO2IANEOEEE, BEL-EEQHEEICERLTTFOTE AT HIEA A
TY,

Nilai konversi A/D dapat dikonversi ke nilai rasio (%) dan disimpan ke dalam memori penyangga.
Pada konversi D/A, rentang nilai input digital dapat diubah ke rentang yang diinginkan dan
melakukan output analog.

A% (stack)

RRICAALI=T—ENEITHASNDEVNSHBEL D, T—2BED—1E, UH. APV Y LRI, I

Tumpukan AALET—E0RIZEAShET—2EEIL. T2 —FETINEEEN TS,
Suatu jenis struktur data yang karakteristiknya adalah data yang diinput terakhir adalah yang
pertama dioutput. Berlawanan dengan tumpukan, sebuah struktur data dengan data yang diinput
pertama adalah yang pertama dikeluarkan, disebut "antrian" (queue).

RT—RREY EEHOEBEILOBH A OBMBSEOON/OFFHIHgE B LI —XIL— B LRI TY

Tag status Sebuah tag yang berisi pelat muka dengan fungsi kontrol ON/OFF seperti pada start/stop motor
listrik atau buka/tutup katup selenoid.

ART—RRAZYF OTOYSLDFEEH DV IEBOTEEGERRAL LT LT /M ROTEHEE,

Kunci Status

@ DB EFRALT ARXTYURDET /NI ADON/OFFE LU T —4ELELTHE, HETE=ZLRTE

%o

OETNARERBILNTESIN ARF YU DIEIRICRONS,

@Sebuah fungsi penyimpanan pada semua perangkat yang mempermudah penemuan
ketidaksesuaian program atau ketidaksesuaian pada mesin.

@®Menggunakan perangkat periferi untuk menyimpan kondisi ON/OFF dan data dari semua
perangkat dari 1 bagian pemindaian sehingga dapat dipantau setelahnya.

@Meskipun semua perangkat dapat dilihat, penyimpanan memori terbatas pada 1 bagian
pemindaian.

2TvF
Langkah

O — RTINS LEEDELL,

Q@1 RTYT=2\AE(E 431k, IkKRTYT=1024XTv7,
@70 S LDETIBIZRTYTEESEDIT5,
OERIMEXIRTYT A ILIBHLIZRTYITHS,
OHTFITEO>TEL NAHRTHRATYTDLDOAH S,
OCPUIZCDRTYIESTIBICEET 5.

@Satuan volume program sekuens.

@1 langkah = 2 byte atau 4 byte. Langkah 1k = 1024 langkah.
@®Nomor langkah ditambahkan ke urutan eksekusi program.
@1 kontak adalah 1 langkah, 1 koil juga 1 langkah.

@Untuk perintah, dalam 1 perintah bisa beberapa langkah.
@ CPU melakukan operasi sesuai urutan nomor langkah ini.
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2TV B
Operasi langkah

Y DERRBRIEERTITOALGN, TOTSLORITRELET NI AONEEREELAENSE
TTEDHEE,

Pegolahan operasi PLC dijalankan pada kecepatan tinggi. Fungsi ini, bisa dijalankan sambil
mengecek kondisi pelaksanaan program dan isi tiap perangkat.

2TvISY
Jalan per langkah

=Y DTNV OREBRE LT T BH DAL,
Fungsi untuk membuat debug PLC dan tes pengoperasian berjalan lebih mudah.

AbwElE

Hentian penahan

MERDICBEVWTRABRDOAEDIL, RAICAM/NAERITENICHTTRLEEDHE,
Ini adalah salah satu metode kembali ke posisi awal pada pemosisian. Penahan dipasang di posisi
awal dan penghentian dilakukan saat mengenai penahan tersebut.

AbA—Y1zvk
Batas langkah

HMERDELDTESEHEH DI, ChUENAEIAD T A RIBT 28 E,

Rentang yang mana operasi pemosisian mungkin untuk dilakukan atau rentang di mana pergerakan
sumbu di luar kisaran ini akan mengakibatkan kerusakan mesin.

AbO—TEE
Sinyal strobe

FAHMBEEDREHRTEILL /A XDEEERIZDD/INILRIES,
Sebuah sinyal pulsa yang dipancarkan untuk sinkronisasi dan untuk menghilangkan pengaruh derau
sebelum dan sesudah sinyal ditangkap.

ATSA KRR

Tampilan sprite

=Y DT INAADT—E0TOTSLOREIZE ST, ELTHEEOHKIE. XTI . RELEEE
ZABEELIZRTT S,

Hal ini mengacu pada tampilan setiap nilai numerik yang berubah, teks string, grafik, dan sebagainya
dalam layar monitor, sesuai dengan data perangkat PLC atau pengaturan program.

ZJ)L—TFwk (through put)
Hasil proses output (Throughput)

TOCORAFEELTIE, RFEMENSEERM (MHEDH)ESINVTROHHEFEDZE, TIHENENT
THELCFIBEEAHLTVEINERT  RFELCEDEATEEZEZEEBLEVDRANFHTHS.

Adalah istilah TOC yang mengacu pada keuntungan periodik, yang dihitung dengan mengurangi
biaya langsung (hanya biaya material) dari harga jual. Hal ini menunjukkan seberapa efisien sebuah
pabrik menghasilkan keuntungan. Karakteristik dari pendekatan ini adalah bahwa biaya tetap seperti
fasilitas tidak diperhitungkan.

AL—TF

Stasiun slave

YRAB[USNDB(@—HILE, JE—K/0 B, VE—IrTNARE, AVTIUPIUTINARBE) DEMT
Istilah umum untuk stasiun selain stasiun master (stasiun lokal, stasiun I/O jarak jauh, stasiun
perangkat jarak jauh, stasiun perangkat cerdas).

AL—T#

Sumbu slave

HMEROIZIMIB VN THEEERDOLE, IBRO T —4N—HERIN LM,
Sisi dimana data pemosisian sebagian diabaikan selama operasi interpolasi oleh modul pemosisian.

HER R

Sistem kontrol/Sistem standby

ZEIEVRTLTHIE, RybT—IDBEETO>TVEIVARATL/ ZEILVATLATAYITYTRADI R
T L

Pengontrolan dengan sistem redundant, sistem untuk cadangan dengan redundant/ sistem yang
melakukan komunikasi jaringan.

il B 2R
Siklus kontrol

HIEBE D EH, EGFHEEAET OVIICENT, ANLBLE QEEIXETRMEICREESNETT A,
PIDHIEEE (X HIEHE M E ICRBShFTTGFIHEARIERTRAYPOBKE T, HIEEMN R T Tield
%(ZI%. PID,BPLIPD, ONF2,0NF3,R2PIDAHYET

(&%) HHEHCT)DRESH

PIDFIEIZE N TIFELFHEAKREVERIVIGELLE . FIEEABHCTIZRE(ROT HIETHIEMEEE
BWENRNET .

Suatu siklus operasi kontrol. Dengan fungsi blok kontrol kontinyu, operasi seperti pengolahan input
dimulai setiap siklus eksekusi, namun, pengoperasian kontrol PID dimulai setiap siklus kontrol (siklus
kontrol sebagai integral beberapa siklus eksekusi). Perintah yang dapat diatur dengan siklus kontrol
adalah PID, BPI, IPD, ONF2, ONF3, R, 2PID.

(Referensi) Contoh pemilihan siklus kontrol (CT)
Dalam kontrol PID, ketika waktu Integral besar (panjang), jika siklus kontrol (CT) diperbesar
(diperpanjang) akan meningkatkan kinerja kontrol.

HlEE—F
Mode kontrol

¥ =27 JLIMANUAL MAN,M), Z—FAUTO,AUT,A), 71X —F(CASCADE,CAS C)EDHIHE—FEEEY
SUBERAVFTY . BEEFIZCASHSMAN, RUMANDSCASAD YN B FAUTORBELYET , Ry T
T o—LEFIECASHOMANICEBIMICHEITLET . BERE—FEVLGELHYET,

Sakelar pengganti yang mengubah mode kontrol seperti MANUAL (MANUAL, MAN, M), AUTO
(AUTO, AUT, A), CASCADE (CASCADE, CAS, C).

Biasanya, untuk penggantian dari CAS ke MAN, dari MAN ke CAS adalah melalui AUTO. Pada
alarm berhenti, CAS berganti menjadi MAN secara otomatis. Mode operasi juga ada.
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HEFE/(X

Derau induksi statis

Q2ANERDHBICITHERTE(EHETR)INHIDT, —AICEREEMASLMOERICEEEZRESE
%,

O 2KD R AYE L\#; FEEEN/ARADESICHVEARBIFERETIEEMNKRE,

O hERIZIE, ﬁété%ﬁ:l‘fﬁﬁ‘(kédMOF‘l;u:)b\, BRE—IFTHLELL,
OLEIFL—IRr—TILEFERAL, > —IFET—RT %,

@Karena kapasitas statis (kapasitansi stray) ada diantara dua kabel, tegangan akan dihasilkan pada
kabel lainnya jika tegangan dimunculkan pada satu kabel.

@Semakin dekatnya jarak 2 kabel atau semakin tingginya frekuensi tegangan seperti derau, maka
kemungkinan munculnya derau ini semakin besar.

@®Untuk mencegah hal ini, kabel harus dipisahkan sejauh mungkin antara satu sama lainnya
(setidaknya 40x ketebalan kabel), atau kabel harus dilindungi.

@Biasanya, pelindung kabel digunakan, dan pelindung di-arde-kan.

il Eh BEhOEHHOEEGEEILEEIEEIE,
Pengereman Merupakan penghentian putaran motor selama operasi.
E#E PIDFIEIZHE LT, RIEEPVOIEMICH L TIRIEEMVEEMS B 2EEDEEE VET . (Bl ARE)

Tindakan langsung

Dalam kontrol PID, merupakan suatu kegiatan untuk meningkatkan MV variabel dimanipulasi
terhadap peningkatan proses variabel PV.
(Contoh: pendingin)

EL—7
Loop positif

OMELSECNETDIL—T /I RELTQ2EL—TDSLDEERITEBIELTIVSIL—F, FLOOPEREHS,
OEIL—TIRRAHZEL5—FADEIL—TEHERT S,

OLE, Vo IAZIrOXTFAN—r—TIVELIZRET—T L ORI IO LT, OUTEHLDITIE
IW—TREFRELL, INEHBDITEIL—TZERTHS,
QEIL—TLEIILN—TIER—7—TILITHiZ 5,

@Pada loop ganda, loop yang komunikasinya dilakukan secara normal untuk loop balik
MELSECNET. Biasanya disingkat sebagai F.LOOP.

@ Jika ketidaksesuaian terjadi pada loop positif, sub loop lainnya digunakan.

@Juga merupakan nama konektor untuk kabel serat optik atau kabel ko-aksial pada modul tautan.
Sisi yang ditandai OUT adalah loop positif sisi pengirim, dan sisi yang ditandai IN adalah loop positif
sisi penerima.

@ Jenis kabel yang sama digunakan untuk loop positif dan loop sub.

IEREE
Logika positif

BEDBLLAJL(High)ZON(1), B LN JL(Low)ZOFF(0)&T 2ERYESD,

Aturan dimana tegangan tingkat tinggi (High) sebagai ON (1) dan tegangan tingkat rendah (low)
sebagai OFF (0).

hoFYIL—T

Loop sekunder

AR —RHIEO2R(FH)IL—T,
Kontrol kaskade loop sekunder.

BEIM<

Akumulasi pengatur waktu

IMILHONICHEST-BEEBE T2 AKX D217,
Pengatur waktu yang menggunakan sistem pengintegrasi waktu saat koilnya telah dinyalakan.

THAVRR

Panjang segmen

10BSES%EE DN AT BERDMIHETHO RS,
Panjang antara kedua ujung jalur komunikasi bus seperti 10BSES5.

BrSU R

Transformator berisolasi

OLSUVRD—RAS N EZRAM DB SN BBIZEMM B DED,

@ /4 XhMEHYIZLLY,

O — LRIV RIF, EBIT—REZRMZE D —ILFLIZN SV RT/A XD ELITIEHYITLY,

@ Transformator yang kumparan primer dan sekundernya terisolasi dan lilitannya independen.
@Derau hampir tidak dapat disampaikan pada jenis transformator ini.

@Derau bahkan lebih sulit untuk disampaikan pada transformator yang terselubung koil primer dan
sekunder.

BEEN

Tekanan desain

REOBEENHEICEVT, R EHREHEEGDIENTREREEZT oGS, REHEHRENTOR
21z #ﬁﬁ?’ét&)@#ﬁEb\%%:‘:&Uiﬂ'o BRETENLIF. COBZED, BREHERENDILTT .

Pada koreksi suhu/tekanan aliran, ketika mengukur aliran dengan menggunakan tekanan yang
berbeda dari tekanan spesifikasi desain, maka dibutuhkan koreksi untuk mengonversi aliran sesuai
tekanan spesifikasi desain. Tekanan desain, dalam hal ini adalah tekanan spesifikasi desain.

BRI

Suhu desain

REOBEENHEICEVT, Rt EHEELELGIREECREAEEToEE. R EETOR
BINBRETIODHENBDELLGYFET FHEELE. COBHED., REMAHKEEDNLETY,

Pada koreksi suhu/tekanan aliran, ketika mengukur aliran dengan menggunakan temperatur yang
berbeda dari suhu spesifikasi desain, maka dibutuhkan koreksi untuk mengkonversi aliran sesuai
suhu spesifikasi desain. Suhu desain, dalam hal ini adalah suhu spesifikasi desain.
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HxER

Tekanan absolut

ELHENEEZEELLTRAELEZENORESDLTT, #HAETHILETTIHES. TEELDH
&lZabsEDITRRLET S

{51l : 5kg/cmabs

Jumlah tekanan yang diukur dengan vakum penuh (absolut) sebagai standar. Ketika menunjukkan
sebagai tekanan absolut, tambahkan abs setelah unit.

Contoh: 5kg/cmiabs

BB RE AT A

Sistem deteksi posisi absolut

OUBERDICHENT, BBEDOILLEITFRIT—ERAEVrLTEITIE, ERZOFFLTLEMEIEZ M ER
HI=Yr P —RT7UTHERBLTOWTREMBERFT IV AT L,
OHMAL N FEELTLHEINDO. ERBRAZRDRABREVLDENEL,
OZDIATLDERICIFER I BEREBAEY—RE—4, R LBRE S RATLICHIET 5 —R7
VILEHBROIZVIDBE,

@Sebuah sistem pemposisian dimana posisi mesin disimpan ke memori pada modul pemosisian
atau penguat servo dan mempertahankan posisi saat ini bahkan jika catu daya OFF setelah posisi
awal telah diatur ketika mesin dihidupkan.

@Kembali ke posisi awal setelah catu daya dihidupkan kembali tidak diperlukan karena meskipun
muncul penyimpangan mekanik, akan disesuaikan.

@Untuk mengkonfigurasi sistem ini, motor servo dengan detektor posisi absolut dan penguat servo
dan modul pemposisian yang kompatibel dengan sistem deteksi posisi absolut diperlukan.

3=t
Output kontak

=YD NELTREIZS=FaT7IL—%4b, TOFSMERIEE M~ ERTES R,

Tipe koneksi yang mana relai miniatur ditahan secara internal sebagai output PLC dan salah satu
kontak keringnya dapat dihubungkan keluar.

t25T749Y

Semi—grafis

BEEICRGEEHEEE, HohLORAESN =/ \4—U 2 HERAL TR,
Menggunakan pola yang disiapkan untuk mengambar ketika menggambar di layar.

t JLA E (Cellular Manufacturing)
Pembuatan seluler

—EOBMBEEETIRETOERT, BHORBEE T XTHILICE>T, LEMBNRAR—ITHEE
E1T5. TNITKYEEEDRIEL, EEZHIBT 5.

Suatu proses produksi yang membuat serangkaian kelompok suku cadang. Pekerjaan dilakukan di
ruang yang relatif sempit dengan menata ulang tata letak mesin. Hal ini meningkatkan efisiensi dan
mengurangi stok.

A ORRAvFY

Pengalihan seberangan nol

OXREARAADYAYRRIEVWTEKKRERDOORMIATEE, FEBESEHI L,

O EHIIEABREHET S &I2H5,

OLB. FIATVIDFEEIERDOATITOOMNHELEESLLHETH D,

@Pada thyristor untuk switching AC, mengubah konduktivitas ON dan OFF di sekitar titik 0 pada
arus gelombang sinus.

@ Tujuannya adalah untuk mengontrol arus deras.

@ Selain itu, lebih mudah untuk mengontrol konduktivitas triak pada nilai arus 0 dikarenakan sifat-
sifatnya.

ERIES I a—4 OB EERICDEERET H/ULR,

Sinyal titik nol Satu pulsa dihasilkan per satu rotasi dari poros enkoder.

£oryok BEICKESZEORADEES.

Nilai ambang nol Variasi titik nol yang disebabkan oleh suhu.

BIRYILya COMBEPCCOMBREMLY, I—4 U RTATSLRTEFDEBDIAIVT PEHT, 1/0 YTy
Pilih refresh DalGEEERTHIEERLET,

Pemilihan refresh digunakan untuk melakukan refresh 1/0O pada syarat atau waktu tertentu selama
pelaksanaan program sekuens dengan menggunakan perintah COM atau CCOM.

A=Y RABTI—R

Antarmuka Centronik

@7 AN A=Y RUNIELOHmEF K,

07U ADLSIFIEDHD—ARUREITEDN, SR+ BADEREHBAT /5L )LIRE,

@ /A XIZIF5<, EIERICHET B,

@Sebuah sistem transmisi yang berasal dari Centronics Corp. dari Amerika Serikat.

@ Transmisi paralel digunakan untuk transfer satu arah hanya pada transmisi (misalnya printer),
menggunakan 8 + beberapa kabel.

@Antarmuka Centronics rentan terhadap derau, sehingga ideal untuk jarak pendek.
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RaRE

Presisi sintetik

OANITHT HEADIESOEFHEAERT,
OA/D,D/AZEMIAZ Y ELRKIEITH T HREEZLD,

OFHEEE. EEEHLEENHRHEENICHDI_LEEHET S,
OA/DZEH1=yABADTILA S 10VIZHL ., H $120001% =+ 1%LLH
@D/AZ#1 =y A62DATIL A 5120001Z5 L. HH A10VIE 1% N,

@Hal ini menunjukkan rentang variasi output terhadap input.

@Hal ini mengacu pada akurasi pada nilai maksimum kedua modul konversi A/D dan D/A.
@ Syarat akurasi sistem ini adalah suhu lingkungan, fluktuasi tegangan, dll berada dalam rentang
yang diizinkan.

@Pada modul konversi A/D A68AD, output 2000 berada dalam +1% input 10 V.

@Pada modul konversi D/A A62DA, output 10 V berada dalam + 1% input 2000.

HREEHAHE
Nilai output berat kotor

A/D B NBEEHAERECAKHEEEZTL, ESBRELE,
Nilai output konversi A/D dihitung ke dalam berat, dengan kalibrasi beban statis dan offset nilai nol.

HWE=E
Kebutuhan kotor

BROEEHENREITNEL. ThEHBRERFALT. RBEERITITATNOBROLEIN I NS,
COBBEMREEED,

Jika volume produksi suatu produk sudah ditentukan, maka dilakukan pengembangan suku cadang,
sehingga diketahui jumlah masing-masing suku cadang yang membentuk produk. Jumlah ini disebut
"kebutuhan kotor."

EELRIL
Tingkat transmisi

TR IIZBVWTEERDOREEADRIELARILERT E,
Nilai yang menunjukkan tingkat kepastian daya optik pada sisi pengiriman tautan data.

BETr—J0L

Perpanjangan kabel

=B EBHAZYMIERA—RMBH DN TEHR I FIERAN—R)EEERR—IDCPULDIFHRE A
YeY§5b07r—IIL,

Kabel untuk mengkomunikasikan informasi antar modul ekstensi PLC (basis ekstensi), atau antara
basis utama CPU dengan modul ekstensi (basis ekstensi).

BEA—X
Basis ekstensi

gfg-‘r’»r‘/’j‘ﬁzo):/—’r‘/ﬂ‘& EARR—-ZDHTIEEFETELGN/O0I=Yb AT A=Y EEET
-HD 1=k,

OCPUIFEFETELLDT, R —TILTEAR—REERLTHERELYEYT S,

@Pada PLC bentuk rancang bangun, merupakan unit untuk memasang modul I/O dan modul cerdas
yang tidak dapat terpasang hanya dengan basis utama saja.

@Karena CPU tidak dapat terpasang, kabel ekstensi digunakan untuk menyambung ke basis utama
untuk mengkomunikasikan informasi.

V=R TARTAFR—aY
Sumber/Tujuan

V—RITEETHEAT ST —ETY . TARTAR—2avI2E, BEEDT 20 EMShET,

Sumber adalah data yang digunakan untuk operasi.
Tujuan adalah tempat menyimpan data setelah operasi dilakukan.

Y—ARO—R,Y—REAT

Beban sumber, jenis sumber

O RIEFEST-DCAD AR AR,

@ /—ZXAAIE, AADONLIzEZ AN L=ZVIABRIRNRALD,
0751@7&\‘:%%%?&67‘:&)1mﬁ%ﬁ%&rv—xL,t{,om:t;l‘om\o BEABELLDR, 3—
w20,

OV—RAANE. V—REAHINEEEBEEDESAEFERT S,

@ Suatu jenis input/output untuk DC yang menggunakan transistor.

@Dengan input sumber, ketika input berubah ON, listrik akan dipasok ke modul input.

@Karena sisi positifnya adalah kabel umum, terminal input tidak akan menyala dalam hal ketika
terjadi kecelakaan bahkan jika telah dihubungkan ke arde. Hal ini juga disebut input tegangan, dan
sering digunakan di Eropa.

@ Input sumber menghubungkan output sumber atau kontak yang reliabilitasnya tinggi.

ALREHA

Ketahanan terhadap temperature

OESMREL Y,

OHEZEHEALTENIERENREICI>TEILTHILEMALT, BRBEEEITRET S,
@UISC1604[ZRELH B

OPt100&(F0°CITE (T2 EHA100Q DILD TEFR2mA, 5mA, 10mAD LT IATERT 5.
OREREICLIYEEENEHD,

@Sensor suhu elektrik.

@Platinum digunakan pada sensor ini, dan nilai ketahanan dikonversi menjadi suhu dengan
memanfaatkan perubahan ketahanan yang disebabkan oleh suhu.

@Hal ini diatur dalam JISC1604.

@Pt100 mengacu pada sensor yang memiliki ketahanan 100Q pada suhu 0°C, dan digunakan pada
salah satu AC 2 mA, 5 mA dan 10 mA.

@Ada banyak jenis sensor tergantung pada suhu yang akan diukur.

EEa1—X
Sekering aksi cepat

OISV RIBLUNIITYIDIREREL—X,

O+ ERRFEADEL—XT, BEAREEZEL-TNS,

@ Sekering untuk melindungi transistor dan triak.

@ Sekering ini khusus untuk elemen semikonduktor dan memiliki sifat memutuskan rangkaian
dengan cepat.
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Respons frekuensi cepat

OELRIERE R -LEICE—ADERICBRTEEIRKRE KK,
OIETDIRIBICRL T 1 -3db & D ERBD L,

@Frekuensi maksimum yang mana motor dapat mengikuti instruksi ketika instruksi gelombang sinus
dikeluarkan untuk motor.

@Frekuensi dengan gain sebesar -3dB terhadap amplitudo instruksi.

I Ly W
Penghitung pada perangkat lunak

=YD TaY S LTERShSEYUA,
Penghitung yang dikonfigurasi program PLC.

YINIALT

Pengatur waktu pada perangkat lunak

=Y 0INTSLTERINGEIT,
Pengatur waktu yang dikonfigurasi program PLC.

)RR T—k
Kondisi solid

FEATERINEEZLOLD. #lNCHER D DL,
Merupakan perangkat yang dikonfigurasi oleh semikonduktor, dan tidak memiliki bagian aus secara
mekanis.

YJ'1)a—<,32 (solution)

RR-BEOE, FRUELEERMZANT, EXRMIAORERBORRENL_ L BEEE EF

Solusi BEE|, YTSAFI—U-IRDAVMEE DV RT LEZ T HYINIITRFESLLENEICAS,
Diartikan sebagai penyelesaian, jawaban. Menggunakan pengolahan informasi atau teknologi
komunikasi untuk memecahkan masalah bisnis yang dihadapi oleh perusahaan. Terutama
digunakan oleh perusahaan pengembang perangkat lunak yang menerima pesanan sistem untuk
manajemen pelanggan, e-commerce dan manajemen rantai pasokan.

JL/AR OERHLIVERROBHAT, P—7roHOEAAIICERIND,

Solenoid @M ILTHBIZDOFFLIz,E Y —UNEETEDT, Y—CF5—% YL /AR LT ITEELTHFIE
L TP AN
OXRDEZFRAEBRIHLIDT, HABEITRBELED,

O TILIY., BILV=YDBIMEZITILEDMESR . ZEHFEON, OFFF 2B ELLITERAEIND,
O, ZEDY/NIILTE—RIZLILDEYL /AR NV T(EBHEIEND,

@Elektromagnet DC atau AC yang terhubung ke sisi output PLC.

@Karena bentuknya koil, timbul lonjakan ketika dimatikan, jadi harus mendekatkan dan
menghubungkan pembasmi lonjakan secara paralel pada katup solenoid.

@Pada kondisi AC terdapat arus, sehingga memberikan ekstra margin pada kapasitas output.

@ Solenoida digunakan sebagai alat untuk mengubah katup hidrolik dan pneumatik ON dan OFF
ketika melakukan operasi dorong dan tarik pada mesin.

@ Solenoid yang menyatu dengan katup pengganti tekanan minyak dan udara disebut katup
solenoid.

BAFIVIRFv OCPULIERIICI=y B TRF v T,

Pemindaian dinamis

OALENREMNZNEE EICRYBEERTEIALNESIZYMIBRALTLS A,
@Pelaksanaan pemindaian individual modul secara terpisah dari CPU.

@®Metode ini diadopsi untuk modul komposit I/O secara efisien dan mampu mengamankan sejumlah
titik ketika ada banyak poin 1/0.

F4F2voTL—F

Rem dinamis

O FERPLIEEFILEMGIERS)EE DRERBHNBIELIE, Y—RE—2DIHFEZERBENLTE

L, BEIRIILF—ZRHBESE TROMELESEETL—F AL
BHIL—FKYKRELIL—FFILINBELND,

OF-12L. FLBORBEMNIEHEVNDTAATL—FENTTRESEIIENDBE,

@Sebuah fungsi rem yang bekerja dengan hubungan arus pendek antara terminal pada motor servo

melalui resistor, mengkonsumsi panas energi rotasi, kemudian segera menghentikan operasi. Fungsi

rem bekerja ketika sirkuit proteksi beroperasi pada saat pemadaman daya atau ketika stop darurat

(sinyal EMG).

@Dapat diperoleh nilai torsi rem lebih besar daripada nilai rem elektromagnetik.

@Namun, tidak ada torsi penahan ketika stop, sehingga diperlukan rem mekanik untuk menahan

gerakan sumbu.

BALRBT (time stamp)

Pengecapan waktu (time stamp)

T7AVOERBR, J7MVOEHFERGE AT ORI BRZRH T 2-OIZRESNS
BFMDE BRI TARVICERESNDT7MILOREERT CENZ LA Ch S OBETY, BEHE
HGLEEHRITHSICERSNS,

Hal ini mengacu pada informasi (misalnya tanggal/waktu pembuatan file, tanggal/waktu
memperbarui file) yang disimpan untuk mencatat waktu saat obyek dioperasikan. Biasanya,
pengecapan tanggal sering merujuk pada atribut file yang direkam pada disket, tetapi informasi
waktu juga digunakan pada kasus lain.
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LT =Y RO HIEEREE TS,
Zona waktu HAELEE, AFIVRDT)ZYORXEIZHEITHEHZIGMT) hoDBEE (= 12 BRUM 2FEALTEE
1= DIFERFLELTEY, ALHREEFEAL TV EIM LY —VEEVET,
BARDZEER(E, GMT £UH9 FFEETLTLET,
Ez&koTIE, EEICEIREE BREED S, ERMEZIEALTVSECAEHYET .
Zona waktu standar untuk masing-masing wilayah di dunia.
Setiap negara menggunakan perbedaan waktu (+ dalam 12 jam) dari waktu di Greenwich
Observatorium di Britania Raya (GMT) sebagai standar waktu. Wilayah dengan menggunakan
perbedaan waktu yang sama disebut zona waktu.
Waktu standar untuk Jepang adalah 9 jam lebih cepat dari GMT.
Di beberapa negara, waktu siang harinya dimajukan satu jam selama musim panas berlangsung.
FALINH S FALIMEAR, TOYSLTHAEERTLEHRRATELICHAYEL—S oY NEICH AT 5L,

Output langsung

Output langsung merujuk pada output Y yang segera keluar dari PLC saat sebuah perintah
dieksekusi oleh program.

FALILAER
Metode langsung

O — 1 HDAALHADREAKXD—DT, VILviaAKExttbans,

OFALYMARIT. ANXEH HYDON/OFFEIEE T CRYAATRET AKX T, bYvT L,
OERAHAAKELL OIS,

@ Sebuah metode pengolahan input dan output pada PLC, berbeda dengan metode refresh.
@Metode langsung mudah dimengerti karena segera menangkap dan memproses operasi ON/OFF
input X dan output Y.

@|ni juga disebut metode input/output sekuensial.

2y
Tag

FHERBBICHLTOITSNDHAADRL(EY),
Label untuk identifikasi yang melekat pada instrumentasi tiap perangkat.

2% (tag)
Tag

HTMLXEN T, R—LR—COHFEEHOOTHEPLAAVIEEZTATT-HDER, TXRAMERT TIES
LIET AVE—RILIT SV TRRTDHEEDTHAULGENRED XMLIEICBW T, BEREZNE
ZHRL, BEZIRMT 51-DICRBEINDEXFINELT EWND 2T ICIE BRET BT | ZERSIYT
DEFENHD.

Sebuah format untuk menulis perintah dan komentar dalam dokumen HTML yang menampilkan
gerakan homepage. Melampirkan teks dalam tag untuk menentukan desain, dll ketika halaman
ditampilkan dalam browser web. Pada dokumen XML, string karakter yang diuraikan untuk
memperjelas posisi elemen dan menyimpan atribut, disebut "tag" Ada tiga jenis tag: tag start, tag
akhir dan tag elemen kosong.

BONEA L

Waktu operasi

OHESTIUADEMERALTHG, HENTHT HETORHEEES.

@SB MLED,
QH(ICHRETRRICBVNTHIREMERETOIDICET HRMESS5E6LH 5.

@V LITIRE R (S BB & £ E T E A TRLUE,

@ Waktu dari suplai material untuk jalur produksi hingga produk jadi.

@Hal ini juga disebut "line tact."

@Kadang-kadang juga mengacu pada waktu yang dibutuhkan untuk melaksanakan pekerjaan yang
telah ditentukan di dalam proses produksi.

@ Waktu operasi adalah nilai yang diperoleh dengan membagi waktu operasi produksi (jam kerja)
dengan jumlah unit rencana produksi.

27— HEEMBICHLTOTONSI-—VHEEES T, ERES OREERSEHSBREINES, JS

Nomor tag 7820412 KYHE
Nomor tag adalah nomor kontrol unik yang dipasang pada instrumentasi tiap perangkat. Terdiri dari
simbol variabel, simbol fungsi, dll. Diatur dalam JIS Z8204.

R BRYEIE, EROTOTSLBREELSD, TOTSLI7TALTERTIERTT .

Tugas BRI, 7“I:I{]"5A%B.§':®5‘50)7’D’]“5A7 OvY%1 DU EEBERTEENBRETT, (Troviary
ETFoyarTavilk, FRVICERTEERA,)
Tugas adalah elemen yang mengelompokkan beberapa komponen program, dan terdaftar ke file
program.
Satu atau lebih blok program dalam komponen program harus terdaftar dalam sebuah tugas. (Fungsi
dan blok fungsi tidak dapat didaftarkan di dalam tugas.)

ZH/ULR AL L ORIBDES/ LROBEDE,

Pulsa multi-fase Kombinasi 2 atau lebih pulsa dari fase yang berbeda.

3 YRR @SS HONITH>TREICRET SFETOBM,

Waktu naik @/NILREAIY T BEE/NIWRADNDKYILE EBEAIUMT B AN REICHES,

O REHARVEDEATRET S,

@ Waktu sampai dengan sinyal berubah ON dan benar-benar stabil.

@Ketika menghitung pulsa, pada saat penghitungan dimulai akan menjadi masalah jika pulsa
meningkat perlahan-lahan.

@Hal ini terjadi misalnya karena jarak kabel yang panjang.
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I YR

| Waktu turun

ONIEB N ELIZOFFF 5 FE TOIF/H.,
Waktu sampai sinyal ON sepenuhnya berubah menjadi OFF.

B ER
Salah penyetelan

ORTYELTE—RF/ UL ZB(BREOICLBIL TRIERT H08, E—2IThDBARHNASTEDLLTNIC
B TRENTIATLED, CAABRATHY . E—FEMNLIDKREVLDICT IHELH D,
ORNHDELMERDBRENKELD,

@ Stepping motor berputar secara proporsional dengan jumlah pulsa (frekuensi), namun, ketika
beban yang ditempatkan pada motor berlebihan, rotasi tidak bisa mengikuti beban dan melenceng.
Ini disebut salah penyetelan. Untuk mencegah hal ini terjadi, perlu motor dengan torsi yang lebih
besar.

@Bila ada salah penyetelan, kesalahan posisi meningkat.

BYRILR
Akumulasi pulsa

OHHIZITEM(GDON H BT MBEROI=—VFDREIESEZTOFEHT LM EN TEMR TSN
W ZCTH—RE—2DHEE 1, RERSO/NILREREAVVATBO TSV TELEDHEELD. T
DBHLNT/NILA,

OFLLTHEEICIKRENVENEHHZFHL TS,

O EFEICITTA—R/INLRETL—R NIV RDENBY/ISLR,

@Karena mesin memiliki inersia (GD2), jika perintah kecepatan modul pemosisian begitu saja
dikeluarkan, maka mesin akan terlambat dan tidak dapat melacak. Karena itu pada servo motor,
pulsa perintah kecepatan dikumpulkan di penghitung kesalahan untuk melakukan perlambatan.
Kumpulan pulsa ini yang disebut akumulasi pulsa.

@Ketika stop, penghitung kesalahan sepenuhnya dibersihkan menjadi 0.

@Untuk lebih tepatnya, perbedaan antara pulsa umpan dan pulsa umpan balik adalah akumulasi
pulsa.

REYE Z (retooling)
Perubahan Item

SREBLEIV—I(NIYERBELEFGETMITS=6 ., BHEHAELZY . MITH5IEZRYER Y
TBHIE,

Hal ini mengacu pada kegiatan penyesuaian mesin dan penggantian alat-alat pada mesin untuk
memastikan bahwa berbagai macam kerja diproses di bawah kondisi ideal.

hitE

Stasiun relai

OT—3) IDFRELTOMEEZL-E T BICHEREFHRTIOADE.
OBEDER L T7A/N—r—T LD EEkm, BET—TILDEE00mETHARERA, ChExRKELT:
WEELREIZFERT 5,

OCPU DHTAHAIZYMILELTHELY,

@Sebuah stasiun yang tidak memiliki fungsi sebagai stasiun slave pada tautan data dan fungsinya
hanya untuk relai informasi.

@ Jarak antar stasiun hingga 1 km bila menggunakan kabel serat optik dan dapat mencapai 500 m
bila menggunakan kabel ko-aksial. Stasiun ini digunakan untuk memperpanjang jarak ini.

@Hanya berupa CPU, dan tidak memiliki modul 1/O.

Fa—=25 LUK

Tren penalaan

W= DF 21—V T REZVTIVEALIZKRRT DLV RE@, PV,SVMVEER R,

Sebuah layar yang menampilkan tren status penalaan loop secara seketika. Layar ini menampilkan
PV, SV, dan MV.

e
Katup kontrol

BEFEHORHRNSDEFEESTES T, ERE, HE. ER. GEDHMB ALY R REEZREELAE
DEICHBELET . TOF1I—RERAREDOERINET,

Dengan sinyal operasi dari pengendali kontrol otomatis, mengoperasikan badan katup dengan daya
tambahan seperti tekanan udara, tekanan hidrolik, listrik, dan mengontrol variabel yang ditentukan.
Terdiri dari aktuator dan badan katup.

ALHEHAR

Metode sinkronisasi mulai/berhenti

OT —HERHEE REEALRERTIMIVIEEDLETPYEYTILENHY . ThERMZELDEN

Do

OFSEHASF KT AXFOORMELLARXTHD, COLEEFIXFDIRHICRI—E VP ERITTXF
OA—FEZEYZORICAMYTE YN ER}TTRTET S,

QS RIAAR L. EvbRIEA. IL—LREIEELDEEICHFEHNS,

@Ketika data dikirim, transaksi harus dilakukan dalam waktu yang tepat pada sisi pengirim dan sisi
penerima. Hal ini disebut "sinkronisasi."

@Sikronisasi start/stop merupakan metode dengan sinkronisasi dilakukan tiap satu karakter. Pada
saat ini, satu karakter diawali dengan bit start yang dikirim sebagai kode karakter, kemudian
ditambahkan dengan bit stop untuk mengindikasikan akhir dari data.

@Metode sinkronisasi start/stop juga digunakan pada bit sinkronisasi dan bit frame sinkronisasi.

E R

Interpolasi linier

FERDIZEVDTHEAREYX)EMAREYYID2E8 DE—2ZRKFISEELTHNERO T HEE ERLE
EHEL ESITCPUAERL THENER Y S L.

Operasi otomatis yang dilakukan oleh CPU untuk menjaga tetap di sepanjang garis lurus ketika dua
motor, masing-masing untuk memberikan arah horisontal (X) dan vertikal (Y), dioperasikan secara
bersamaan untuk mengeksekusi pemosisian.
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Fa3afE

Penghentian sesaat

EEBRSEORAE. —BHUrSTIL. HEYIFESZTYLAVLNSTILT, BIELEEN. FELZYZEERLIZYL
TWAHIE, BEIMICIFEVNLOEESH ., ERETLEEICIRELEZENHY ., FaaEEHo T EFE
BELGRETHS.

Sebuah istilah di lokasi produksi. Kondisi mesin ataupun produksi yang berhenti, tidak jalan karena
masalah yang tidak jelas, masalah sementara. Meskipun secara waktu adalah singkat, hal ini sangat
mempengaruhi produksi. Jadi, mengurangi penghentian sesaat merupakan tema masalah yang
penting.

YA R—T L
Kabel terpilin

O — LRENTWELADEBERE LY EHLETLO, HI<KTHIF S,
BERICERSNS,
@®Mengacu pada dua batang kabel terpilin tanpa pelindung dan terisolasi. Tipis, mudah ditekuk dan
murah.
@Biasa digunakan untuk saluran telepon.

VAR —ILRER

Kabel terpilin berpelindung

@ VA XMRTRDIMAIZS — LR EER T =B8R, O —ILFIFHET S,
BHFE/AXLHEFE/ (XD LEEBENLET S,

@Kabel pasangan terpilin dengan pelindung di bagian luarnya. Pelindung ini diardekan.

@ Tujuan dari kabel ini adalah untuk mencegah terinduksinya derau elektromagnetik dan derau

statis.

YL ART 8

Kabel pasangan terpilin berpelindung

2ADIEBRERELYEDOELER, EROEELECO2KRISRT CLITKY . EICBHFE/ A XHLENT
EHDOTHEAT S

Kabel listrik yang dibuat dengan memilin dua kabel yang terisolasi. Kabel ini terutama digunakan
karena dapat mencegah terinduksinya derau elektromagnetik oleh aliran arus timbal balik di
sepanjang kedua kabel.

BER

Stasiun normal

EEBTEYRTSNFEEIZHEL, Y12y IEEETIBTY .
Stasiun yang melakukan transmisi siklik sesuai dengan rentang penugasan dari stasiun kontrol.

BIERE

Kecepatan komunikasi

Zﬁ—gw%%ﬁéﬁ:@iﬁﬁ%o Bi{iI[LBPS(Bit Per Second:Ew/#)THRL., 1IRREIAE VDT —5% 1%
NETRT o

EvbEFIXFEERN T 525 (ON, OFF)D&/NEAI TB00BPSELVA X, 1#fHIZ800E Y TH B
Kecepatan dari data yang dikirim dan diterima. Unit ini dinyatakan sebagai BPS (Bit Per Second atau
bit/detik), dan menunjukkan berapa banyak bit data yang dikirim per 1 detik.

"Bit" adalah unit terkecil dari sebuah bilangan biner (ON,OFF) yang terdiri dari 1 karakter. Sebagai
contoh, dalam kasus 800 BPS, 800 bit dikirim dalam 1 detik.

TA—FT OFTEDFXICHELRERE . AVEMICEBIELEEES,

Pengajaran QE(C. ENBERZADT—F oI & BEL— U RELRZDTATIIUT ENH B,
OREL R
@Tindakan manusia memasukkan memori ke mesin untuk mengingat suatu informasi yang
diperlukan untuk pekerjaan tertentu.
@Pengajaran terutama mengajarkan posisi operasi, sementara pemrograman mengajarkan sekuens
operasi.
@ |stilah yang sama: pendidikan

EWHREE A—FeLIZMTRIENTELRARNE, HERKICRASKLIOPISEENET,

Beban terukur

Beban maksimum yang dapat diaplikasikan pada load cell (sel sensor pengukuran beban)
Berat kotor termasuk di dalam pembobotan.

ERAH

Beban resistansi

OHEHAEBHRLLENDADAR, KR TLAIENEI BEROLEFIHERDID, f-12L. BRAEBKIE
RATRIZRABRLH B,

O N1=VrDEE. ERERORTIFERBEEELEICLIZIONEL,

OFEHAR, AT U ARLL LONBORAERAHEDTTIL—TI1VTTELELNH D,
@Beban yang memiliki ketahanan saja, seperti bola lampu pijar. Pada istilah AC, beban yang
memiliki faktor daya 1, pada istilah DC, beban yang memiliki nilai konstan 0. Sebagai catatan,
bagaimanapun juga, bahwa lampu pijar memiliki aliran arus saat dinyalakan.

@ Tampilan pengukuran tegangan dan arus dari modul output sering diindikasikan berdasarkan pada
beban resistansi.

@Karena adanya aliran arus ketika beban induktif atau beban kapasitor dinyalakan, sehingga perlu
penurunan daya.

T4THILIC
IC Digital

@ON, OFFDREIZHEHN BIC,

OCMOSHEEN, =Y TlEDbND,

@Sebuah IC yang digunakan untuk logika ON dan OFF.
@CMOS dan IC lainnya yang digunakan pada PLC.
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T4%)L RGB

OETHESAXD—DT, AS—EFEFR). (G, FBRIDZREDESDON/OFFTRETHLMD,

RGB Digital O TAUFLE L, EBEH(ghELow)TRL. ZRBERICLTEZDERBDIBETRRT HoEMNTE
%,
ONULDBIFAAIITEWSFEERFES,
@ Suatu jenis sistem sinyal video yang mengekspresikan sinyal warna dengan sinyal keadaan
ON/OFF untuk tiga warna dasar merah(R), hijau(G) dan biru(B).
@Sinyal digital dapat mengekspresikan sinyal H (high) dan L (low), dan sampai dengan 8 warna
sintesis dapat ditampilkan berdasarkan tiga warna primer.
@®Untuk warna yang melebihi jumlah ini, digunakan teknik yang disebut dengan "tiling".
T4V HAE A/D T NE% SRR A & THIEICE S MR /=B 4} A28E(1/10000FS) (&£ TO ~ 10000 (<

Nilai output digital

BERR-HIE,
Nilai numerik dikonversi ke dalam nilai 0 ~ 10.000 untuk menyesuaikan nilai output konversi A/D
menjadi nilai resolusi (1/10.000FS)

TADRIRAYF
Sakelar digital

QUM H9Z ANIBRT DRAYF,

O —TUHIIBVNWTHEANT HEEHERT HH . BCOI—FHRE LD T, ZOONKEETFITRT,
Q2D LEIF2DiHFHON, 6D EEIL2L4DEHFHONT B,

@Sakelar yang menginstruksikan input dari nilai 0 sampai 9.

@Meskipun ini digunakan untuk input angka pada PLC, kode BCD sering digunakan. Jadi, kondisi
ON ditunjukkan di bawah ini.

@Saat bernilai 2, terminal 2 pada posisi ON, dan ketika bernilai 6, terminal 2 dan 4 pada posisi ON.

TATRILNRER
Koneksi bus digital

O — 7Y HBROI=ZIID S —RT7UTAE NN BIEFELTIL/ ILRFID—HERITH LA, i
. BEBRBATO2UEINBICHN MBROI=ZVMEY—RTUTOCPURILD/IRRSAUEHEET
B2HXLEBEL, JYBHBETEELV AT LEBETEDLSSITG o7,

OMELSECMADT0D, A7T3CPULE [, COTA PRI NRERETIIZVE,

@Umumnya, deretan pulsa digunakan sebagai output perintah dari modul pemosisian pada PLC
untuk penguat servo. Namun, akhir-akhir ini, karena meningkatnya perangkat yang terdigitalisasi,
sebuah sistem untuk mengikat jalur bus dari CPU penguat servo dengan modul pemposisiannya
telah dimunculkan, yang memungkinkan pembangunan sistem tingkat tinggi yang lebih berpresisi
tinggi.

@AD70D MELSEC dan modul A73CPU dihubungkan dengan koneksi bus digital.

TAVZINTLILRFEHT1ILA)
Filter digital (Filter indeks )

EHAMEPVD /A XIREF DT ILFELTAVEY,
SEFHAMELHTEI DAL HEEDEH (PVILILARE) OMELTEHELES,

AT AADOTORRFB(PIN) DT ORI IV IEEENZELET

Digunakan sebagai filter untuk menghilangkan derau dll pada variabel proses (PV).
Mengoperasikan sejumlah berat (koefisien filter PV) dari variabel proses saat ini dan nilai filter
sebelumnya.

Fungsi filter digital diterapkan pada proses input analog FB (P_IN).

FTAAME21—4

AHRXRERREBICBREMBL, 4~20mAFF1~VOH—ESEMETESHERHRTT .

Distributor Distributor sinyal yang mensuplai listrik ke pemancar 2-kawat (detektor), dan mengambil sinyal yang
telah distandarisasi (4 ~ 20 mA atau 1 ~5 V).

T4E=T I OFRHAES,

Disable (Nonaktif) 01— TUYBmBEAVUAIZYRTIE, TNEONIZT LDV LN, TOY S5 LFAKYENEA DD
2EEHS.

O T E—TILDRFIEAR—T L,

@ Sinyal nonaktif.

@Pada modul penghitung kecepatan tinggi PLC, menghitung tidak dilakukan saat perintah ini
dinyalakan. Ada 2 jenis sinyal, Y khusus untuk program dan input eksternal.

@Kebalikan dari menonaktifkan adalah mengaktifkan (enable).

EEEE
Tindakan nilai tetap

BiEB(SV) Z—EDBICRSFEEDEPREERLET,
Status operasi ketika nilai setting (SV) dijaga pada nilai tetap.

EBELE
Penyetabil voltase

OZRHLHVIERDEEE—EICTIEE,

O — Y DHEDRRIE. EBELLLITERBEMNNINEDHAEFELL,
OERIONTR, RELEREEZHEAL. VYT LEDPMEVLDARLY,

@Perangkat yang digunakan untuk membuat tegangan AC atau DC tetap konstan.
@Tegangan AC pada PLC disarankan memiliki tegangan yang konstan dan distorsi bentuk
gelombang yang kecil.

@Pada DC, digunakan penstabil catu daya, dan lebih baik bila rasio riak kecil.
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TAL—T42Y
Penurunan daya

OMEDERBEHOIVIERDRBELOTHERATH_ L,

@7-L 2 (FAC240V2ATERE H S1EZAC200VOSAD AT ITHEAT BT LICk > THERE TI(F, FadR<A
BT D,

O LZRABRDREVERAH. HAHVWFBRKETHERTHEELLE,

@®Penggunaan komponen dengan batas tambahan pada tegangan atau arus terukur.

@Sebagai contoh, dengan menggunakan output terukur AC240 V 2A untuk beban AC200 V 0,5A,
diharapkan tingkat kegagalan turun dan memiliki umur pakai yang lebih panjang.

@Secara khusus, penurunan daya digunakan misalnya pada kondisi suhu tinggi atau untuk beban
induktif yang memiliki aliran arus tinggi.

TR
Sumber data

ODBC #fHALI=T—3~D7 VL RICHEEGIEHRTT .

Windows® T, EERICT—2V—REEDHTEELTHY, FHREERETEIT 2V —RE%HE
FELTODBC #HTT—4R—RITTIEALET,

Informasi koneksi diperlukan untuk mengakses data yang menggunakan ODBC.

Pada Windows ®, sumber data diberi nama dan dikelola di informasi koneksi. Pada fungsi koordinasi
informasi, nama sumber data ditetapkan kemudian diakses ke sumber data melalui ODBC.

T—R~—X(DB)

EJ{FS

JL—LaF I T—42~_R—Z(RDB)

Basis data (DB) atau basis data relasional
(RDB)

D—2aF LT —2ETILOERIHT-T—2EEAXTT.
HOT—2EEROEER (F1—ILR) DEFYELTREL, T—2DEFYVET—TLEFEFNERTRL
FY

F—LEBT—HEFALT, T20ORECHEERBICTSIIENTEET,

Metode manajemen data yang mengikuti logika model data relasional.

Satu data dinyatakan sebagai kumpulan beberapa item (Field) dan pengumpulan data ditampilkan
sebagai tabel.

Data dapat dengan mudah digabungkan dan dipilih dengan menggunakan data kunci.

T—HEH—

Pencatat data

T—ADEREE.
Sebuah perangkat untuk merekam data.

7= Y—2a3F T —IR—RTCEBEINDGTREBHRAT, TLHIDHELE2 RTOEHRKTT,
Tabel Format manajemen data yang dikelola dengan basis data relasional,
berbenuk tabel dengan format dua dimensi terdiri dari baris dan kolom.
Ta—k @8—256E vk FO—REWRIE, BRDIERHRDT— 4% 256185 HRT B L.
Decode OHIETRTEYIMIEZONIZT 5,
@I I—FDHRE,
@®Decode 8—256 bit merupakan pembagian data dari 8 jalur sinyal menjadi 256 jenis.
@Menyalakan posisi bit yang ditampilkan dalam angka numerik.
@Operasi kebalikan dari encode.
A TRISLDRYELGSL. ELWTOTSALIZTRIE,
Debug

Koreksi kesalahan program, dijadikan program yang benar.

T I4)Lb (default)

FIRAENMEILEEOCRELTEOLENBICERASNS, HOMLOHBARAENTIERERE, [DHRE

Default BB ELIFIERR,
Pengaturan nilai yang sudah ada (built-in), digunakan ketika tidak ada operasi atau pengaturan oleh
pengguna. "Pengaturan awal" dan "nilai awal" memiliki arti yang sama.

TUH— M BIETOHFF—. BFANITHELI-F—EHEES,

Tombol angka

Tombol angka dari 0 sampai 9. Sebuah susunan tombol khusus untuk memasukan nomor.

BRA TR AIILEI0 LT HREEDARE,
Sudut listrik Sudut imajiner dimana satu siklus AC diambil sebagai 360°.
BEEHE H—ESEBRESER—ESEKEEDIERTIEME. EEMNURTa—Y,

Konverter elektro—-pneumatik

Sebuah konverter yang mengubah sinyal standar (sinyal listrik) ke sinyal standar (sinyal pneumatik).
Transduser elektro-pneumatik.

EREMEE
Kapasitas suplai daya

O —ROAUN—FEFEALBRIVELTRORE, RELAFIIN>THLEREEMNMETLE
WEITDBRENBEITED,

OEHHMDBMIC L ELERRFEENL, Efn/\3—UIZL-TELET S,

@Kapasitas suplai daya yang diperlukan untuk perangkat yang menggunakan servo dan inverter.
Kapasitas diperlukan untuk mencegah tegangan listrik turun bahkan jika bebannya besar.
@Kapasitas suplai daya yang diperlukan untuk mesin multi-sumbu berubah sesuai dengan pola
operasinya.
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BHFHRR

Sakelar elektromagnetik

OE—FRADRA YT, BHiiEMMIFLY —<IILIL—TERIA TS,

O EHEMB CERDOHERAZITL. Y—TILIL—TE—2DOBIERELTS,

@Sebuah sakelar untuk motor. Terdiri dari kontaktor elektromagnetik dan relai termal.
@Saat arus diaktifkan dengan kontaktor elektromagnetik, relai termal melindungi motor dari
kerusakan.

BF¥7
Roda gigi elektronik

OMERDICENT, ANER/VLAMEERITHBIBEN T 2EDEREMEITT DD DHEE,
OEIMMLTT LB MR EBERELTHE—2DMLIREDLLEL,

@Sebuah fungsi untuk menyederhanakan hubungan antara jumlah pulsa perintah input dan jumlah
aktual perpindahan mesin pada saat pemosisian.

@Berbeda dengan gear mekanik, torsi motor tidak berubah bahkan jika rasio pengurangan diatur
lebih tinggi.

BFH—7IL
Termal elektronik

AVN—ROY—RT7UTRE T, E—2DERELEGERBNSET—FDREFEEEEL. BENS
RETD-ODHEED L,

Sebuah fungsi untuk menghitung karakteristik suhu motor dari nilai arus motor dan frekuensi
pengoperasian pada inverter atau internal penguat servo, untuk melindungi komponen dari kelebihan
panas.

BHITL—F

Rem elektromagnetik

;E;E’(b?;—Aﬁ“%Ebf:t%lL AR TLIYLAEWESIC, —RE—SDOH hEE#mmICEE
L—=,

OLTHMTHEATIHET. BTERIL—FHEY—RE—2EERT 5,

ORFADTIL—F DI, Y—RE—Z2DFRGIB)AZICEERTELEL,

@ Sebuah rem mekanis untuk mengunci sumbu output dari motor servo untuk mencegah mesin
jatuh jika ada pemadaman listrik atau alarm.

@Ketika mesin dengan sumbu vertikal beroperasi, pastikan untuk menggunakan motor servo
dengan rem elektromagnetik.

@Rem ini digunakan untuk menahan sumbu dan tidak dapat digunakan untuk aplikasi perlambatan
motor servo (pengereman).

BHHE/ (X

Derau induksi elektromagnetik

t%ﬁ%g’fiﬁﬁiﬁhé&mﬁb“‘sa L DMDBRICERLZFETILICKYRETE/(XEES.E
ROEENK,

@2ADERMEWNZEE | FEFTTHEHARNEE . ERNREELZOEENBLNEE XE
WEBEZFETEIDT, /M XELTHEHY LT,

ONEHSCIZIE, FT—RAD /A XEERTHETHY, /A XDTEM DL,

g’Dfl:\ BIRETEDLTET D, BLITSELVD /M XEZ T BRIV ARIRTREERTHHETH
@Derau yang dihasilkan oleh medan magnet yang dibentuk ketika arus mengalir pada kabel listrik,
menyebabkan tegangan pada kabel listrik lain di dekatnya. Derau induksi elektromagnetiksangat
dipengaruhi oleh arus.

@Semakin dekat dua kabel listrik, semakin panjang jarak keduanya secara paralel, maka arus
makin besar, dan jika perubahan makin besar akan muncul tegangan yang besar, sehingga lebih
mudah disampaikan sebagai derau.

@Untuk mencegah hal ini pertama-tama dengan menurunkan derau pada sisi primer, dan
kemudian memotong sumber derau.

@Langkah selanjutnya sedapat mungkin pisahkan kabel listrik satu sama lain, tidak dibuat paralel,
atau menggunakan kabel pasangan terpilin pada sisi penerima derau.

B R

Flowmeter elektromagnetik

BEURADPHEAETBY>TRALE, RREICEFHLTEENNFREINET . CORBICKYFREE R
TERBFNEBEHRESFELWVET,

Ketika cairan konduktif mengalir melintasi medan magnet, menyebabkan gaya induksi elektromotif
sebanding dengan kecepatan aliran. Flowmeter yang mendeteksi kecepatan aliran oleh teori ini
disebut flowmeter elektromagnetik.

BHiUL—

Relai elektromagnetik

OESTEPHTIRAYF, AMIILEERELH>THY . AMILICEEE MR HEERMON/OFFT 5, R
25103 -> TS,

;27‘3 EHNAEBEN TS AL D/NERTRERION/OFFTED, RDBAELVEEDRFEN
OFFAICE>THERAINERTHILL BEMABROENSVILISIEZET A RE. ERANESNICHEG
ENTLBFELH D,

@ Sakelar yang digunakan untuk relai sinyal. Sakelar ini memiliki koil dan kontak, dan kontak
ON/OFF bila tegangan ditambahkan pada koil. Memiliki 2 sampai 10 kontak.

@Fitur-fiturnya antara lain input dan output terisolasi, kkmampuan arus besar ON/OFF dengan koil
kecil, dan banyak kontak.

@Perlu diperhatikan bahwa kontak bisa aus dengan operasi buka/tutup dan rasio cacat kontak
tinggi. Di sisi lain, keuntungan dari sakelar ini adalah bahwa kontak terisolasi secara elektrik.
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mEEN OMELSECNETDIFE LTI FROVT IV ODIFEETELREDN, TRABEFRLEDFRDLYELEYDE
y @ Delay transmisi nzivs,
| ;gE&ES_IECNETOi%'S(i, TRIB/OIRF YU IIDFIRFR/NMEEL ., FRIF—FICHERDEGAA, (EZF
1T,
& Ofﬁg)féhli, RRAA[EFRODRAF OB, YOV RX v VBB LV BB OEAH#EDEITES
THEYESD,
OTILFFAYTILIIE, RRIBNFROFEIBICEI T —4%E#EL, ChEadYiRT, COHEITY
DY RBIESTREBNBRNRS,
@Meskipun sedikit berbeda antara MELSECNET dan pada tautan multidrop, hal ini mengacu pada
keterlambatan informasi antara stasiun master dan stasiun slave.
@Pada MELSECNET, informasi dikirim per 1 pindaian stasiun master ke 1 stasiun slave, dan stasiun
slave sekaligus menyerap dan mengeluarkan informasi.
@®Delay yang sebenarnya sangat berbeda sesuai dengan kombinasi titik tautan, waktu pemindaian
stasiun master dan stasiun slave, serta waktu pemindaian tautan.
@Dalam tautan multidrop, stasiun master mentransmisikan data secara seri sesuai urutan
pengaturan stasiun slave, dan mengulang-ulang operasi ini. Dalam hal ini, waktu delay transmisi
berbeda sesuai dengan jumlah titik tautan.
(=3 LES EE£R%ALE AR TORITHZT ALY —,

Rugi transmisi

Energi yang hilang di tengah jalan ketika sinyal dikirim.

BT
Pita transmisi

KIT7AN—r =T JLIZE W TA B ARE R E DB,
Rentang kecepatan transmisi yang memungkinkan pada kabel serat optik.

fmEAR

Metode transmisi

;;gaw;afzo, 1D2ERERET HITIS, HE, ERES, ZLTRFUARAUMIGS, RAILT2AR
N

1LOYTIURE - o= oY DT =R TEHONAARXT, 7—T LOREA DL, BFH,
2IFUIRE - TR EANT — SRR T HEEIHEDNEIART. T—TILORENZ LD TRE
HTIXEMI<E,

@Dalam transmisi bilangan biner 0 dan 1 seperti data, yang menjadi titik kuncinya adalah
kecepatan, akurasi dan keekonomisan. Secara garis besar, ada 2 metode.

1. Transmisi serial: Sebuah metode yang digunakan pada tautan data PLC. Metode ini
membutuhkan jumlah kabel sedikit dan ekonomis.

2. Transmisi paralel: Sebuah metode yang digunakan untuk transmisi data ke printer dan perangkat
output lainnya. Pada jarak jauh transmisi ini mahal karena memerlukan banyak kabel.

fEEBER R

Jenis jalur transmisi

OMELSECNETIZHE 1T 2=FIL—THREIF, 7—TLE2EITRYDHSEL. BRITTE2ARDILES,
INIZE>TIL—T NN TES,

QI —BENRERLGENH D,

@Tipe loop ganda di MELSECNET mengacu pada metode dimana kabel ganda diarahkan dalam
bentuk lingkaran. Dan ini memungkinkan adanya loop balik.

@Selain ini ada juga tipe bus tunggal.

TRIL—TE—F
Mode loop arus

FERDIZE T2 —REEDE—FD—2, BIRICKDMLIFIEHETIE—FDIEL,
Mode kontrol servo untuk pemosisian. Dalam mode ini, torsi dikendalikan oleh arus.

M—1E5

Sinyal standar

BEBESOBREESEDHEALNESITEVT, LU BEELLSNI-ES,
AEETRICEVWTEAMADBRER T & T, mEdR. TRBOHECHRBREATREELOTVES,
Sebuah sinyal kontrol proses input/ output (seperti sinyal variabel proses atau sinyal operasi) yang
rentangnya distandarisasi.

Bahkan dalam batas minimal variabel proses, kerusakan atau terputusnya pemancar atau konverter
dapat dideteksi dengan menerapkan arus 4 mA.

EECPE=S

Metode sinkronisasi

O T — 3% EDHEE, RIEAINSEDAIZIVTEREAANHMOE R T 22 EDLERBELDHENS,
OLL. ZMZUTHEDLTICT—2DFEFMNSZEQIFD XL EKRTHAD T —2L45,
OFEHAKICIZOEN2EENH S,

LIEYRZEIZA(E0 T AL EDHEVNEHA R
21IEYREZLFEEHTIL—LALTAYDEVNSBBDISHLDICLTEIIV T EAEHLESIL—LREA
KMELSECHT—2I I TIEFIL—LREAKELSTVS,

@ Transmisi data setelah memberitahukan kepada penerima, waktu pengirim akan mengirimkan
data pada saat pengiriman data, hal ini disebut sebagai "sinkronisasi."

@ Jika waktu mengirim/menerima tidak cocok, kemudian penerima mulai membaca di tengah data,
akan membuat data benar-benar tidak berarti.

@Ada dua jenis metode sinkronisasi.

1. Metode sinkronisasi bit dimana pencocokan waktu dilakukan per 1 bit.

2. Metode sinkronisasi frame dimana pencocokan waktu dilakukan setelah sejumlah bit dikumpulkan
ke dalam suatu wadah yang disebut frame (blok). Metode sinkronisasi frame diterapkan pada tautan
data MELSEC.
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RE4r—J L
Kabel koaksial

OERRENEIUESE DO NKOERDEAELHEBRY TEHA, TDLEL—ILFLEEBR. TVTY
THIZHES,

O TTAN—r—TLITHR  EBEEDIERAEL,

[ Jiitribe AN

@JIS C 3501IZHRENH B,

@Kabel yang diselimuti dengan semacam isolasi dan pelindung di atasnya, agar dapat mengirimkan
frekuensi tinggi secara efisien. Digunakan juga untuk antena TV.

@Jarak pengiriman sinyal oleh kabel koaksial lebih pendek daripada kabel serat optik.

@Harga murah.

@Diatur dalam JIS C 3501.

RIERE
Kenaikan suhu simultan

BEIL—T OEERRZRIADCENTE, BHBRITORIWEREIROL, H—EERENTEE
EE
HIFHRLHY, ARMIRICOENYET,

Suhu loop ganda dapat ditetapkan untuk secara simultan mencapai nilai yang telah diatur, dan suhu
dapat dikontrol secara merata tanpa ada panas parsial yang berlebih. Fungsi ini menghemat energi
dan biaya.

EE
Identifikasi

ATV EREEICKYTAER/ISA—L2PDER)EROHDHILEVDVET,
Mencari parameter proses (PID konstan) dengan metode respon langkah.

[/ IRV 1%
Metode Bus—Token

O~—I )T AKITMEBRGERDOBENIVTIKRTHEID . ChE/ARBELIZED,

O~V UERWTEEEEZEBTSREN I T ARERLC,

@=L, NRBEDERICIHKEER T 570, TOFEETIEF—ILZKESEHIEBENEESHLLNDT,
MRV ERESEDIEEDESEE5Z. COBESIRIS—IUE2KESESHELIITT S,

@Metode token ring, topologi dari bentuk jalur transmisi secara fisik berbentuk ring, tetapi pada
metode ini diterapkan topologi bus.

@Sama dengan metode token-ring, memiliki hak transmisi karena memiliki token.

@Akan tetapi, karena terminal terhubung dengan jalur topologi bus, urutan token yang dibuat untuk
mengelilingi cincin tidak ditentukan seperti itu. Jadi, diberikan nomor yang menunjukkan urutan agar
token dapat melewati sepanjang cincin ke terminal sehingga token melewati sepanjang cincin
dengan urutan nomor tersebut.

b= T AR
Metode Token-ring

OBMUMNFHFELI-RIT—IDT I RAAR, [EEEBO25TRESN TV,
OEERE T RICERL, TOEERLICF IV ERIEN SR EEEZRTHRET—4% 1ARIZK
EEE TIHAEEITEY, EEEEHHREELTHEEETIAK,
QOEIETET—2DHIIHKRIE. b= NARDECHITEI>TLAEREHEEFBT. T—2%2EHT 5. %
HEN T —2EEERFICRESIR. BURELERIZRE>T S,

O X ELIIHRIT, ROTET—2ERINT HLRIBFICh—I U ERERICELT 5,

O~ IV FIEIZRITEEN, HREEZK TP,

QLR LEDT—ED—DTHLINSEHREINGL HEDLNEENTED,

@Sebuah metode akses jaringan yang dikembangkan oleh IBM Corporation. Hal ini diatur dalam
IEEE802.5.

@®Dengan metode ini, jalur transmisi terhubung dalam topologi cincin, data khusus yang
mengekspresikan hak transmisi yang disebut "token " dilewatkan di sepanjang jalur transmisi dalam
1 arah untuk dikirim ke perangkat terminal, dan hanya perangkat terminal yang memiliki hak
transmisi yang diperbolehkan untuk dikirim.

@Ketika token dengan angka yang sesuai tiba di terminal, terminal dengan data yang akan dikirim
memperoleh hak transmisi untuk mengirimkan data. Data yang dikirim akan diterima oleh terminal
tujuan, kemudian dikembalikan ke terminal yang mengirimkan data.

@ Terminal yang telah mengirimkan data menyerap data yang kembali dan pada saat yang sama
mengirimkan token ke jalur transmisi.

@ Token diterima dan diserahkan kembali secara urut, dan menuju ke perangkat terminal pada
cincin.

@Karena hanya ada satu item dari data yang ada di jalur, komunikasi dapat dilakukan secara efisien
tanpa tabrakan.

E2ZYe )

Perintah khusus

A=yhERGS, PDFIEEGS, VryhBEEERGS, NE/OBERSS, T 20X RS
BORMTY,

Istilah generik untuk perintah khusus modul, perintah kontrol PID, perintah fungsi komunikasi soket,
perintah fungsi built-in I/O, dan perintah fungsi pencatatan data.

RAER

Arus serbu

OE—FIZERZMMLIzEZITRN S, ERERICHLS~6EREDBREERDL,
Q@AUN—FOY—ROBEBRBARIC, FEAIVT UV EREBTHOICRNIRELERDIL,
@Arus yang nilainya berlebih sekitar 5 sampai 6 kali arus terukur yang mengalir ketika daya disuplai
ke motor.

@Sebuah arus besar yang dialirkan untuk mengisi daya kapasitor sebagai pelancar ketika inverter
atau servo dinyalakan.
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cSAT7 VoA
Output triak

OACHDEZERH N,

QL — 7 Y OHAELT BRDRYITMNSA7yvIEERLEE AR,
@FmMRL,

@ Output non-kontak khusus untuk AC.

@®Metode output ini menggunakan triak daripada kontak sebagai output PLC.
@Umur pakai yang lama.

rSyE oo (FTotREHE)

Pelacakan (kontrol proses)

HIEFEMDETICT—HEIEDILIITEHIEHIETT,
Pelacakan adalah fungsi untuk menindaklanjuti sinyal tertentu agar sesuai dengan sinyal lain.

FouF T e (Y —R)

Fungsi pelacakan (servo)

NEDIVA—F LYBEEZAAL, ZOBHELZ Y —RIEFEICMREIEICLY . BEIFOFRYIC
L THMHRETHERD T DHEE,

Sebuah fungsi untuk mengeksekusi pemosisian dengan kecepatan relatif pada objek bergerak,
dengan memasukan jumlah perpindahan dari enkoder eksternal dan menambahkan jumlah
perpindahan tersebut dengan nilai perintah servo.

r5249% (traffic)

FURT—Y LEBETEERONE, BREEDTIOINT—EDIE, FVNT—I LEBEHTHALD

Lalu lintas F—ADBEREDEEITELH D,
Data digital, seperti audio, dokumen dan gambar yang bergerak di dalam sebuah jaringan. Hal ini
juga dapat merujuk pada jumlah informasi dari data yang bergerak pada jaringan.

rSoP T MEiE FRGSPIVOZTULTY—IDLDEREIC, EEDRIEZITIWEETT .

Transmisi transient

Sebuah fungsi komunikasi dengan stasiun lainnya, yang digunakan ketika diminta oleh perintah
khusus atau peralatan engineering

FIUDRAH N

Output transistor

DCRAMEE mH 51, ON/OFFEFRAANIZ LY,
Output non-kontak khusus untuk DC. Output transistor memiliki waktu peralihan ON/OFF yang cepat.

rFSURT1—Y
Transduser

O7 O ENEHREE,

Q5. ENEEEDCO~10VIZLIZY., BFHSAZI0mAIZE T 2 L5(1C7F AT EBERVLLTLILAIL
(10V, 20mAZZ E)Z KT HTEMNTED,

@ —7 Y DOA/DEMBOANDRNHEHZELTEAT .

@Sebuah perangkat untuk mengonversi jumlah analog.

@Sebuah transduser dapat mengonversi nilai analog ke tingkat yang lebih mudah penanganannya
(10 V, 20 mA, dll) sehingga tekanan, temperatur, dll dikonversi menjadi DCO ~ 10 V dan arus 5 A
dikonversi ke 10 mA.

@ Transduser terhubung sebelum input dari konverter A/D pada PLC.

Vs P2

Penyangga pemicu

IR (TR EFE) OBRA—BRICEPLIEES, T—2ERHRIBZIEI=yFDREAE
'Jl;_/i\ﬂ?')‘/’?“b, HETNYIFIV T T—3EERLTT I a3V (T—ADEE £ E) e RTT Dk
T,

T—REENTOREABMGE TN AZRRAET, Oad&ETLET,

Ketika syarat pemicu (kondisi untuk transmisi data) dari beberapa pekerjaan terpenuhi dan
terkonsentrasi, data dan waktu pemenuhan syarat tersebut dibufer dalam modul memori internal,
kemudian aksi (operasi/ transmisi data) dieksekusi menggunakan data yang dibufer.

Bahkan jika frekuensi pemicu transmisi data tinggi, pekerjaan (job) dijalankan tanpa melewatkan
pemicu.

kLS TIL

Torsi riak

FLODEERDIE,
Lebar perubahan torsi.

cFL—HE T4 (traceability)
Kemampuan Telusur (traceability)

BROTFBRLH>-EEHEITREEBRTEDLSIC, BEFREELTHIE,
Hal ini mengacu pada penyimpanan informasi produksi sehingga bila terjadi cacat produk dapat
dilakukan penelusuran sebab.

mEIL—

Relai internal

Y—rURINGSLERDIL—,
Sebuah relai khusus untuk program sekuens.

B

Waktu saving siang hari (waktu musim panas)

BEE0—FHM, BHEEDDIHETYT,
Sebuah sistem dengan jam disetting maju untuk waktu tertentu selama musim panas.

——E=UhEE
Bahasa mnemonik

oY nITnTSLEET. BACTVELO—FELTHELS NS,
Sebuah bahasa program PLC, dibuat sebagai kode mnemonik yang mudah diingat.
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S =k ]
Konektor optik 2 inti

@K T7 AN\ E2R—ELEaR DA,

@2KDIBIREREM. MD—FERERETHIEN S,

@ Sebuah konektor terdiri dari sepasang kabel serat optik.

@Biasanya salah satu dari dua kabel serat optik digunakan untuk transmisi, dan yang lainnya
digunakan untuk penerimaan.

AENEERH
Jumlah titik I/0 yang digunakan

OMELSECIZEWVTIE, A= vrER—RICERETHEHEBMICAE HBEE 58T 5,
OAEAIZYMNIZTNZTNDESTVDAB N EAES . FHigiE -y NMIRESI R R HMEDN

%o

OLE ., FIHBICIE, FHRKEELZVNERE SERBEERL TRV HENTESI/0BIT 114
BEIDH D,

@®Dengan MELSEC, nomor 1/O secara otomatis digunakan ketika modul ditempatkan pada basis
modul.

@Untuk modul I/O, jumlah masing-masing poin 1/0O yang ada digunakan, dan untuk modul fungsi
khusus, jumlah poin tertentu yang digunakan.

@Juga, untuk perangkat periferal, tidak termasuk modul fungsi khusus, terdapat sebuah " fungsi
penugasan /0" yang dapat mengabaikan jumlah poin yang digunakan ketika menetapkan poin 1/0.

AEHES MELSECIZHE WL TIE, AAXEHAYICHH F 5N EESFEI=VDBIRFFICE>TROENS16EHTH
Nomor I/0 %o
Pada MELSEC, nomor yang ditambahkan ke input X dan output Y adalah angka heksadesimal
yang ditentukan berdasarkan penempatan modul.
ANF—NZ4F ANEENBELESI5E . BIEBPVEBENICANTESLSICLIHEETT,

Pengganti input

L—FETDiBE

Bt YT RETERGPVIEAAESAELNENES, BIENS A NEZERHE TEHHEEE.
L M ARAITVET . NNy Fo—T o ROBTETISEFICANEY)
FRAT—RRRT DEHEE

DIYFSWHMARETELVLAKENGONGEWNGS BEMNS A NIKEEERRETEOMHEE., -
LA AIRITVET, N F o= ROBITETISEEFICAVET)
Sebuah fungsi yang memungkinkan proses variabel (PV) diinput secara simulasi ketika sinyal input
menjadi abnormal.
* Label Loop
Sebuah fungsi yang bila sinyal input PV yang tepat tidak bisa diperoleh karena kegagalan sensor
deteksi, status input dapat dirubah melalui layar. Namun, output eksternal dijalankan. (Hal ini
digunakan ketika perpindahan sekuens batch dieksekusi.)
* Label status
Sebuah fungsi yang bila status input yang benar tidak bisa diperoleh karena cacat kontak limit SW,
status input dapat dirubah melalui layar. Namun, output eksternal dijalankan. (Hal ini digunakan
ketika perpindahan sekuens batch dieksekusi.)

ANESERREHEE

Fungsi deteksi kesalahan sinyal input

BREHETBRA-EE/ ERANERHELET  FHRECHRESATVSFroRiLE, YT 0
BHERECEICFIvILET,

Fungsi ini mendeteksi nilai masukan tegangan atau arus yang melebihi rentang pengaturan. Saluran
yang diatur dengan pengolahan rata-rata diperiksa tiap waktu pengolahan sampling.

ANER

Resistansi input

ADEBRAZVFESIVANLIZVED AN FITENT, A=y ABZHDIEHRAIELE,
Resistansi setara dengan nilai yang dimiliki oleh internal modul pada terminal input modul konversi
A/D dan modul input.

ANV OHRBRE—R#ERE

Fungsi mode ekstensi rentang input

M4 ~20mAJLD, T1 ~ VLD DT FHEYT ANEEE, ThEN0 ~22mA, 0 ~ 55V [ZHiERT D%
i&;fr TUHITEBBRENKREVNEELHE, 4mA, LTIV ZTE>THA/D Ef T HIENAHEITAY
Sebuah fungsi yang meningkatkan rentang input analog, 4 ~ 20 mA dan 1 ~ 5 V masing-masing
menjadi0 ~22mAdan0~5,5V.

Jika kesalahan sensor besar, konversi A/D dapat dilakukan bahkan jika input range jatuh di bawah 4
mA atau 1 V.

AL (nest)
Sarang

BETOTSIVTICHEITE,. TRV S LOBEFEDVED EHOMEHEVEELEY DEAIZK
Y, ABBICEHEAEHLETNKIETTOT FLEERT 5, COFLFYERRMELNS, RO RERIZH]
DRANEAEBICHER. ANFEEICLTUOKIEZBLTIRRMIARRTAUT 1 ERRTEL H D,
Salah satu metode untuk membangun sebuah program dalam pemrograman terstruktur.
Membangun program dengan menyatukan beberapa kelompok perintah ke dalam satu unit
kemudian mengkombinasikannya menjadi beberapa lapisan. Pengelompokan ini disebut sarang. Di
dalam sarang terdapat beberapa lapisan sarang lain yang saling bertumpuk, struktur lapisan ini
disebut "sarang" atau "bersarang."

Termokopel (thermocouple)

OESNRE LY,

O2BEEDEREEMEIE THEMALLBENRETHDOT, TNEELA-TREICRET S,

@ Sensor suhu elektrik.

@Bila dua jenis logam saling bersentuhan dan ditambahkan panas, maka akan muncul tegangan.
Tegangan tersebut diukur dan dikonversi ke temperatur.
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JARXY3al—4

()8 Simulator derau

|
I

BFRBNENETORZFEZD /A XN DNEREICBIET 2IVERBRT DD DR,
O /A ADERE. 1B, BRBLGELALETEL /I ARERTHS,
@Perangkat untuk menguji tingkat ketahanan perangkat elektronik terhadap derau (apakah

perangkat beroperasi normal).
@Sebuah generator derau yang mampu memvariasikan tegangan, amplitudo, dan frekuensi derau.
JALRXI4IA ONK/AXERFIELT-Y RET /A XEEFT HE .
Filter derau QT FHBDIVEREENZITOIZ/AXTANEERITT/AXERIRT 5,
OEZERXNH LN BRMICIEIL TUHE)TIMLEREDLETHYEREFAELTHY. ChE
T—RTBHILETHRMNET,
@Sebuah komponen untuk mencegah masuknya derau eksternal dan untuk mengurangi derau yang
dihasilkan.
@Instalasi filter derau di soket seperti catu daya 100 V dari perangkat elektronik akan menyerap
derau.
@Meskipun ada berbagai jenis filter derau, pada dasarnya merupakan kombinasi dari kapasitor dan
reaktor dengan terminal arde menonjol. Pengardean ini akan meningkatkan efektivitas filter derau.
JARI—SY O/ AXITHLENEFRIDHINERT,

Margin derau

OF— /A XKL TIE, 24VEIERE12VEIREETIF24VD AN/ A XI—DUDKRE,
OTTLTCAALARIERALANLTEREENHDD L/ A XAI—DLEEDHTHS,

@Menunjukan berapa banyak margin terhadap derau.

@Dengan dua sirkuit, sirkuit 24V dan 12V untuk derau yang sama, sirkuit 24V memiliki margin derau
yang lebih besar.

@Pada TTL, adanya perbedaan tegangan antara tingkat input dan output adalah untuk memberikan
margin derau.

J—K
Node

OT—RIIDEEDH &,
OMELSECNETTIERICHET 5,

@Sebuah titik node pada tautan data.
@Pada MELSECNET, setara dengan stasiun.

J—<ILE—FK/A4X
Derau mode normal

O2KDIESHOMIZHKETEH/(X,

Of-LZIE, FEAREOFFLIELZRETHH—OTHY., o~V HAIT/A X712, AFEITD /4
AF5—THLT %,

O_D/AANEBREGHIEMDERANFESN TIAITVE—R/ (XI5,

@Derau yang dihasilkan di antara dua garis sinyal.

@ Sebagai contoh, lonjakan yang dihasilkan ketika sebuah beban induktif OFF. Pada PLC, hal ini
dicegah dengan filter derau, dan pada sisi beban, hal ini dicegah dengan pembasmi derau.

@ Jika derau ini dibawa kabel dan terbawa ke kabel lain, maka akan menjadi derau mode umum.

N—KD (Y —F
Berkawat kaku

OFHR,

@ )L—ORATHREDIAMN, EREEBRTOHVTY— T U REEHT 5%,

QL —ToHEFRIEVINTAV—FBREN—F I —RIEDELTEIENTES,

@V INTAN—RElF, o= DTATSLDKSIZHEEBIZER LGV ES.

@Perkabelan

@Metode untuk membentuk sekuens dengan menyambungkan koil dan kontak dengan kabel pada
relai ataupun pada pengatur waktu.

@ Jika menggunakan PLC, kabel lunak bisa diperbanyak dan kabel kaku bisa dikurangi.

@Berkabel lunak berarti koneksi yang tidak benar-benar menggunakan kabel, seperti pada program
PLC.

IN—=2TF 9k

Pemadaman

tgﬂiﬁﬁ%l:éﬂ)E?ﬁ%ﬁ)\bﬁ“?ﬂt)\b%%ﬂ#l:tﬁof:ﬂ%\ EMBLNESE LRELEITRICEKRYES
5T,

Bl BRERDGE ., N—UT I RICRERN L BB/ HNERKEICT DS, BREHIELET .
Ketika input konverter dalam status non-input yang disebabkan oleh pemutusan sensor, maka sinyal
output konverter akan mengikuti melalui batas atas atau bawah.

Contoh: pada termokopel, saat pemadaman output konverter termokopel dimaksimalkan untuk
mencegah kelebihan panas.

INATS—L/ INAINATT5—Ls
Alarm tinggi/Alarm sangat tinggi

ER75—LPH/EERT7S—LHHDIETT,
Batas tinggi alarm (PH) / batas sangat tinggi (HH)
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BR#R

Pengabelan

=Y AOBRBORANIOEDESY,

LBV AREFIITSET BT D, WATLI=EE1F100mmEL EBET

z.é—é’r*/ﬂ@%&;’lﬁ.’ﬁ%oov‘ 200V, DC24V(IRIEEMICL TY A RMEE D, F-RMBDHIKNVEHREE
A o

SANEMEE NEIRIE DT D, 100mmEL £, ACKREDCIRE XN EET B0

A —TUNFEELPT VAR AERICIE RERICTH—2F5—%F 115,

Prinsip pengabelan PLC seperti berikut ini:

1. Pengabelan terpisah dan tidak paralel dengan saluran listrik. Jika kabel dipararelkan, harus
terpisah lebih dari 100 mm antara kabel dan saluran listrik.

2. Jalur catu daya PLC 100 V, 200 V dan DC24 V harus jarak yang terpendek dan memutar. Selain
itu, juga menggunakan kabel besar dengan kapasitas tambahan.

3. Pengabelan input harus dipisahkan dari pengabelan output. Harus lebih dari 100 mm. Jalur AC
dengan DC harus dipisah.

4. Untuk perangkat I/O yang mudah timbul lonjakan, harus dipasang pembasmi lonjakan pada
sumber lonjakan.

BEth R EREEA]
OR Eksklusif

ESOF—BOBRENTELHRE,
Logika yang dapat mendeteksi ketidakcocokan sinyal.

N1k (byte)

TERMEBOHENM, 173 MMIBEVHIAEHE T B,

Byte Satuan jumlah informasi. 1 byte setara dengan 8 bit.

INAFY @2HEHDIL,

Biner @Nomor yang terdiri dari angka biner.

NAFVIT7AIL AVELI—EDTRI LN ERE, BRTESHATRELEZIZAABATT (TR ORH),

File biner Sebuah format file yang disimpan dalam format yang mana program komputer secara langsung
dapat menafsirkannya (format selain teks).

AV @R,

Bus @ —~ Y TlE, CPULI= VDR DT—A(ON/OFFIER)E LY LY T ZRBYELTHEDNS,
@Induk kabel.
@Pada PLC, ini digunakan sebagai jalan utama untuk komunikasi data (informasi ON/OFF) antara
CPU dan modul.

NATS5— O — /7 Y CPULAZYIEID T — %% D R BIRBEFONERRITH K EE,

Error bus @Hal ini mengacu pada keadaan di mana jalur umum (bus) untuk mengirim data antara CPU dan
PLC menjadi abnormal.

NIy AHIE EEOHNHEDETIE, EELTVSEENLHEICT HE, AL vITvL)NBHRENH S, # DT

Kompensasi backlash

RLIENHY ., MERDTIMEZEYLT. TOMEIZRBICIFIMEEY LT TERRITED, HE2D 5
FHRPCESBNETOMEICLESL W, COAIDEHET HIL,

Dalam penyatuan gigi roda, backlash kadang-kadang terjadi ketika gigi berputar terbalik dari putaran
normal. Hal yang sama terjadi dengan sekrup. Dalam pemosisian, pemutaran sekrup CW 1 m ke
kanan, dan kemudian untuk mengembalikan ke posisi semula hanya dengan memutar CCW 1 m ke
kiri tidak akan cukup. Gigi tidak akan kembali ke posisi semula kecuali jika hanya bagian backlash
yang diberi tambahan putaran. Hal ini disebut "kompensasi backlash."

/\yF (Batch)
Batch

BHAOEELEDLSIC, —EMBPELAALS BRTLEHEIENTERNLSBL IR NV FIE)T—
HIZOEYTLE,

Jumlah yang diproses dalam sekali operasi dalam proses (yaitu proses batch) yang tidak dapat
dihentikan di tengah jalan setelah material dimasukan. Seperti proses penguatan (annealing) dan
polimerisasi.
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INyF 7O R &I F—SECEBZFEAL. 2RBOUGZAET IHERETT . BG4 BEFOTOEANBYET,
Proses kontrol batch RIECLOLUENEZ. TIEER. CIPEEHTHENLETT  EFE/\vyFTAER IO R EA

(&

MLTLET,

Flo A\YFEETOCRICBITDEEEBNVFRAEER- NvFFH-ETLARE- NvFEBEE,
NYF =GO RARTEE - TNAREZR-EERB)EITICEEN\VTFEBEVLWET, N\ FEEETS
L TOZHAILIRKIZISA SPSSET LA HYET

B, A—RFECEBEEEAL. A—REORRZEET SHIHMELER T O RHEEVOVET,
Sebuah jenis kontrol yang menghasilkan berbagai jenis produk dengan peralatan atau perangkat
yang sama. Terdapat proses polimerisasi, proses pencampuran.

Diperlukan kontrol yang rumit seperti penggantian resep setiap jenis produk, pemilihan proses, CIP,
dll. Baru-baru ini, tipe kontrol proses batch meningkat.

Tugas produksi dalam proses produksi batch (pendaftaran resep,
pemesanan/pelaksanaan/pengembangan resep batch, kontrol progres batch, pengelolaan eksekusi
sekuens batch, monitoring perangkat, dan pengumpulan hasil aktual) disebut manajemen batch.
Salah satu standar dalam manajemen batch adalah model ISA SP88.

Sebuabh jenis kontrol yang menghasilkan produk yang sama dengan peralatan atau perangkat yang
sama disebut kontrol proses kontinu.

INTYINVIT VT
Baterai cadangan

IC-RAMAEYF, FEREITHDEATIRNBINEADD T, TNEHCHOBUTRIBERFTH L.
Isi memori dari IC-RAM akan menghilang jika terjadi pemadaman listrik, jadi untuk mencegahnya
digunakan baterai cadangan menjaga isi memori ini.

INYIFAEY
Memori penyangga

CPU A=wh iR BT 5T —2ERMNT B0, 1V TIVDIUMERELI = YR ORYNT—I 1= IbDAE
T,

Memori pada modul fungsi cerdas atau modul jaringan yang digunakan untuk menyimpan data untuk
komunikasi dengan modul CPU.

NSLIURIE, INSLUIILARAT—R
Transmisi paralel, antarmuka paralel

O T —RE2HEHO0. DICLTEDEE, RAFICZLDEVMELTLTRERET S L,
@SEVREEDLEISARDERNED,
OGP-BELUT)ADEURAZI AL AT —RI[EIFL LTS,

@Transmisi banyak bit data secara bersamaan secara paralel saat mengirimkan data sebagai angka
biner (0, 1).

@Saat mengirimkan 8 bit dibutuhkan 8 kabel listrik.

@GP-IB dan antarmuka printer centronics beroperasi dengan transmisi paralel.

INJRA
Varistor

BRUEMAD—TE,
OFEIHICMADBENSEDLERENRHIT/NELELDHMEEL STV,
O_DHMEEZFALTERENE VN —UE RIS ELEMELTHERPIM U OR2EL SR T 5.
OCR7 Y/ —NIZERAHGRERBEDOEL) Y —TICIE P ONRNBOD TS ATy IR EICIEE A E
BN BB,
OFEAFELIICLTHEDNS,
Ok, BERELLTHHEATES,
@Sebuah jenis resistor listrik.
@ Varistor memiliki karakteristik yang mana nilai resistansi tiba-tiba menurun ketika tegangan pada
kedua ujungnya meningkat.
@Karakteristik ini dimanfaatkan untuk menghubungkan kontak dan transistor secara paralel dengan
tujuan untuk menyerap lonjakan tegangan tinggi.
@Dibandingkan dengan penyerap CR, varistor memiliki pengaruh lebih sedikit terhadap lonjakan
(frekuensi tinggi), sehingga baik peredam CR maupun varistor keduanya digunakan untuk triak dan
komponen lainnya.
@ Varistor digunakan juga secara paralel dengan beban induktif.
@Dapat digunakan baik untuk AC atau DC.

VAV SWAY W S|
Pulsa, rentetan pulsa

O —R7UTNRITIMB LD TEBMEBERRAXD—2, H/LLNILOERED L,

@ E&r/HER/ ULRFI, /LRE+EERA . AME/BHE/ULRFIDIBED A XL HY . ThENIZEHR
B aRENHD,

@Metode perintah posisi yang dapat diterima oleh penguat servo. Gelombang persegi tingkat H/L.
@Ada tiga jenis metode, yaitu rentetan pulsa rotasi normal/ terbalik, rentetan pulsa+arah rotasi, dan
rentetan pulsa fase A/ B, masing-masing dengan logika positif dan negatif.

INLR oy FHERE

Fungsi penangkap pulsa

BEDAALZYFCERASZEDTELLEL/ VULR(R/N05msDIE)ZERY AT HERE,
Sebuah fungsi untuk menangkap pulsa pendek (memiliki lebar minimal 0,5 ms) yang tidak dapat
ditangkap pada modul input biasa.
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INIADIRL—4

@l Generator pulsa

O/ NLREFESEIEE,

O LAITE—ZDEICEM ITHDEEERT/NILREED,

@1 (T/ULRFIH D 2K ITEEDH B/ ULRFIZE2DH T,

@ /%)L A %L E1EIERIZDE600/ LAMDB100H/ LRETH D,
OF-FRESMTIHMIBEICOTIEH LN II2ED/ ILRE L THENH D,

@Sebuah perangkat yang menghasilkan pulsa.

@ Sebagai contoh, memasangnya pada poros motor, membuat pulsa dengan rotasi poros.
@Pada tipe 1-fase, rentetan pulsa berjumlah 1; pada tipe 2-fase, mengeluarkan 2 rentetan pulsa
dengan perbedaan fase.

@Jumlah pulsa per 1 rotasi poros adalah 600 sampai 1.000.000 pulsa.

@Perangkat dengan sinyal titik-nol juga memiliki fungsi untuk mengeluarkan 1 atau 2 pulsa per 1
rotasi poros.

INLVAHAE—F
Mode output pulsa

MERODOY—ARLIZYMNIIEREEADEEEE, BIERESOARI2BENHYA—HIZE>TES,
Pada saat memberikan perintah ke modul pemosisian, ada 2 metode yaitu rotasi normal/ terbalik.
Masing-masing berbeda tergantung produsennya.

INILAA K =wh
Modul input pulsa

REHBENLDFHB/INILRESENIUNT HANLZVITT,
Modul input yang menghitung sinyal pulsa metrik dari flowmeter.

INTJ—L—Fk

Daya terukur

Y—HRE—INHLIDE N ERE, BENRLCE—FTHNIE, NT—L— A RZNVFEMRERRIC
Y HBAEEM LN

Tingkat kenaikan daya yang dapat dikeluarkan oleh motor servo. Suatu motor dengan kapasitas
yang sama, semakin tinggi tingkat dayanya maka semakin bagus kemampuan telusur terhadap
perintah percepatan / perlambatan.

NIRRT T—Y

TR UIICBNTT —4%2RETHEE ETHERTERERERELEDESERBLTT 45

Handshake EDABEREEL. RINIET—4%&Y . FaasET—42%EmELEN
Ketika data dikomunikasikan pada tautan data, pertama tama sinyal antara permintaan pengiriman
dan sinyal respon penerimaan saling dipertukarkan, kemudian dicek apakah transmisi data bisa
dilakukan atau tidak. Jika transmisi bisa dilakukan, data dikirim, jika tidak, data tidak dikirim.
NITLR BEIE—FoFHE—FERICREEMVOEADREICLDIRTYTELERIEL. MVA/UTLRIC

Tanpa kejutan mekanik

AL—=RITEYBEDLD LIS HHEETT .

Pada saat pergantian mode AUTO <=> MANUAL, fungsi ini mencegah perubahan langkah yang
disebabkan oleh perubahan drastis pada output variabel manipulasi (MV), dan memastikan MV akan
dikonversi dengan lancar dan tanpa kejutan mekanik.

KT—=H2IUY HIVH
Tautan data optik, tautan optik

TRV THRIFZFANT—=DNEFERALTIVILIZD AT L
Sebuah sistem tautan pada tautan data menggunakan kabel serat optik.

KIFANT—=T )L
Kabel serat optik

ONIEBEEADHDT—T L,

QL — T UHIEERESTELTLSADT, HIEATIEERDON/OFFERIZEBRL T I7A(/N\r—T L
#BELTES,

OZERTIINELLEDERICEMT S,

Q@ FEREEZEDRDIFAN—DRE,

O RIE — T JLIZLEREBDFBEN DL /A XV TRIEHICIESERSZIENTESD, VOF

fifi

OHFIZIFHSR . TSIRFVIHHY  AFHETSL GEENH B,

@Kabel untuk menyampaikan sinyal optik.

@Karena PLC bekerja pada sinyal listrik, pada sisi pengirim mengkonversi kondisi listrik ON / OFF
menjadi cahaya dan mengirimkan cahaya ini melalui kabel serat optik.

@Pada sisi penerima, cahaya diubah kembali ke listrik.

@Biasanya, diperlukan dua serat optik, masing-masing untuk mengirim dan menerima.
@Dibandingkan dengan kabel koaksial, kerusakan sinyal sedikit dan kabel tahan terhadap derau,
sehingga mampu mengirimkan sinyal jarak jauh, namun sedikit mahal.

@Bahan yang digunakan dalam kabel serat optik meliputi kaca dan plastik. Ada beberapa jenis
seperti S| dan Gl tergantung pada sifat-sifat mereka.

EXTULR AHEDHFHFIEIETEL TH D EARE D,
Histeresis Karakteristik yang nilai outputnya berbeda tergantung pada catatan arah nilai input sebelumnya.
ER OXRIFEZLRTHINETHY . WBETIEFRELTRESN TS,

Faktor distorsi

OB RLGFEATENNEL LEDEEERDT,
@Perangkat dirancang dengan asumsi bahwa AC harus gelombang sinus.
@Ini adalah rasio yang mana berbagai faktor menyebabkan gelombang sinus terdistorsi.
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Evk 1EYhE, 0(OFF)E1(ON)D2 D DIREE RO T IR DB/ AL FHROIMLIZIEVRTHYE YT /RS
Bit &S,
1bit adalah satuan minimum informasi untuk menampilkan dua kondisi, 0 (OFF) dan 1 (ON). Kontak
dan koil adalah 1 bit, sehingga disebut perangkat bit.
EvMEE T—RFIRARIFEYMNo. IEEETITEIKY, FBEEYMNo. D1/0 ZE VAT —2ELTHEATEET,

Angka bit yang ditunjuk

Perangkat kata melakukan penunjukan nomor bit, sehingga sejumlah nomor bit yang ditunjuk 1/0
dapat dipakai sebagai data bit.

Evka—2 EvhD1L0D IV S,
Pola bit Pengaturan dari kondisi bit 1 dan 0.
F4ERAM CPULZ WM IHBENTINDAEITT,

RAM Standar

ARYN—REEBETITT7AIUNL S RETFPAIV, B—HILTINARTF7AI, F2TIYT—RT7A
U, A=VRIS—BREI7TANERMT 120D AEYTT,

Memori dibangun dalam modul CPU.

Memori ini menyimpan file pendaftaran file, file perangkat lokal, file jejak sampling, dan file histori
kesalahan modul.

ZHEROM
ROM Standar

CPULZYMIAEEN TS AEYTY,

TINARIAAVROPC A —HF T -G EDRERADAEYTY,

Memori dibangun dalam modul CPU.

Memori ini menyimpan data seperti komentar perangkat dan data pengguna PLC.

<3 g

Kontrol Rasio

22U EDEIZ, HALHIBEFRERI-EHFIE T, SVAMIOEEL—FELETEDLLHIETT,

151l - ZE 18R L il 40

Kontrol ini menjaga hubungan proporsional antara lebih dari 2 variabel, dan SV berubah dalam rasio
konstan dan variabel lain.

Contoh: Kontrol rasio bahan bakar udara.

ELT425TAvoR
Jenis blok rancang bangun

OLELRBERIMANEZMEDLDET—DOOLRTLEERTHAK,

OMELSECTIE, EBR1=vhr, CPUL=Yr, A A=V, HBEEEL b A—R G EZBIRL THA
EiFBIENTES,

@Sebuah metode di mana bagian elemen yang dibutuhkan digabungkan untuk mengonfigurasi
sistem tunggal.

@Dengan MELSEC, modul suplai daya, modul CPU, modul I/0, modul fungsi khusus, base dan
modul lainnya dapat dipilih untuk membangun sistem.

He Bl

Pita proporsional

HBIEMEIZE T, B ADHEIHEILIR%~100%FETHEISHTIANOEREBRDE, —F BT
[ AT TIFARK LI 7 A U KpZRAL TLVET, 100/ L6147 1 U Kp = LBl D BERIZHYET .

Pada kegiatan proporsional, jarak input variasi (%) terhadap perubahan jarak variasi efektif output
dari 0% sampai 100%. Pada PLC, diterapkan Kp gain proporsional bukan pita proporsional.
100/Proportional gain Kp = Pita Proporsional

T7M4ILLI RS
Register File

T—ELOREOEAD T INARATY,
Perangkat untuk memperpanjang register data.

J7ooarJaovy
Blok Fungsi (FBS)

BYBRLERYTARBEIOVIEL—7 U RTOT S LTRAT S=HITHMRIELIZLDTT,
Sebuah FB dirancang untuk mengkonversi blok sirkuit, yang digunakan berulang kali dalam urutan
program, menjadi komponen yang akan digunakan dalam program sekuens.

Ta—Fw9RLR
Pulsa umpan balik

BBFIHTERSES A TTRHREFEBYBNNEERE T H=HICR T/ ULRS,
Rentetan pulsa yang dikembalikan untuk mengkonfirmasi bahwa operasi telah dijalankan seperti
yang diperintahkan oleh instruksi dari kontrol otomatis.

J4—ILF YL—2aF T —ER=RIZEITBI( ATL) [2HTY, T—20OEH(LI—FOBH ZRLET,
Lapangan Sesuai dengan kolom dalam basis data relasional, menunjukkan jenis data (atribut rekaman).
2z4I)LtE—7 BENFEL-LE, BUEREZL TR 2AICEESE DL,

Fail-safe

Pelaksanaan langkah yang tepat untuk memungkinkan operasi aman ketika terjadi kerusakan.

BRETE—AUME

Rasio momen inersia beban

O —RE—FBEDERHE—AULE, ARDEEE—AVIOEEDIL,

O —RE—FDWIEBCLICHRAFBEUE—AVMENELD,

@Rasio antara momen inersia dari motor servo dan momen inersia dari beban.

@Rasio momen inersia beban yang direckomendasikan berbeda sesuai dengan jenis motor servo.
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TREWA

Turunan tidak sempurna

REZZOFEEMHDTHE. BRR/AXABRDEERSE THERETRLEIST H52E40, BEE DB
PHEWNRTYTRIRENELIZBGE T —BRO/ULRERE LGOI, BIEREETSE BT
DEDEIRILF—NEZONENVEEDELZENHYET, ZC T DBETIIMSBEDOANII—REN
TANEEANEREEMADNANLNTNET,

QnPHCPU, QnPRHCPUD M BIE IR EE£MH TY

Jika penyimpangan diturunkan begitu saja, hal itu dapat dipengaruhi oleh peningkatan derau
frekuensi tinggi, dan karena rentang waktu MV sempit (misalnya jika bentuk langkah berubah, maka
akan dikeluarkan hanya pada saat bentuk pulsa terbentuk).

Mungkin terdapat pengaruh buruk bahwa energi yang mengeluarkan elemen kontrol akhir tidak
diberikan secara penuh.

Oleh karena itu, biasanya turunan input dengan diferensiasi tidak sempurna yang mana filter harus
diterapkan satu kali.

Tindakan turunan dari QnPHCPU, QnPRHCPU adalah turunan tidak sempurna.

&3l

Sambung ulang

BERAERICHSfEEIC, TRV IEBEHRTINETT,
Pengolahan restart tautan data ketika sebuah stasiun yang abnormal menjadi normal.

FEEVh OAEYDHEDEEETT HEEDIFHE VR,

Bit kode Q@IEVr DR LEADEYRFOLLIZEEILER . 1ELIZEETAHET DK,
OLIA>THIBEBLELTHESIDIXISEVRRET,
@Bit yang menambahkan kode untuk menunjukkan apakah isi memori positif atau negatif.
@Aturan dasarnya adalah, ketika bit yang paling tinggi dari 16 bit adalah 0, maka isi adalah positif,
dan ketika 1, isi memori adalah negatif.
@Oleh karena itu, 15 dari 16 bit dapat dipakai sebagai nilai numerik.

TIRFVITFAN QL —TILTHBNTSZAFVIDLD,

Fiber plastik O SRTTANEYKR(ER ImmIZE), EEEHNEVARIETHD,
@MELSECNET/MINIIZ{E .,
@Kabel serat optik dengan inti yang terbuat dari plastik.
@Lebih tebal dari fiber kaca (diameter sekitar 1 mm), memiliki jarak transmisi pendek dan murah.
@Digunakan untuk MELSECNET / MINI.

2V)—=3> O —RE—ZERMNEBRINT A1 F3vITL—F BHIL—FHLEMIRY . b—KRE—2H]

Free run fshELVKREED L,
@ DIRETIEMLIMNFEELLR N, H— RE—REIESN AIZL>THL,
@ Sebuah kondisi yang mana arus tidak disuplai ke motor servo, baik rem dinamis maupun rem
elektromagnetik tidak aktif, dan motor servo tidak terkontrol.
@Dalam keadaan seperti ini, poros motor servo beroperasi dengan kekuatan eksternal karena tidak
ada torsi yang dihasilkan.

Ttk B EEE L DEISBE BB L,

Preset Menulis ulang nilai saat ini ke nilai default yang telah ditentukan.

F)evbhovs OHLMLHRA— DAY MEEBIZO)EBENY MEE LY TERT 2H4,

Penghitung preset

OO YU EMEND U MEITET HEON, OFFIESZEH T . VEYMES TAY U MEKOIZEN B,
@7 tyMBEIZOLSHZHTES,

@ Sebuah penghitung yang menetapkan nilai hitung (biasanya 0) dan nilai hitung operasi untuk
memulai hitungan, kemudian menggunakannya.

@Ketika hitungan mencapai nilai hitung operasi, akan mengeluarkan sinyal ON dan OFF. Nilai
hitungan diatur ke 0 oleh sinyal reset.

@ Nilai Preset juga bisa selain 0.

Ty OTOILDRLEDRYNT—IRLEEHT HRE T, ¥ — I ERBDHEETH O, LLBRIIEL

Jembatan L=y —IRZEKRTHDITEL TN,
@Sebuah perangkat untuk menghubungkan jaringan dengan protokol yang berbeda. Meskipun
fungsi jembatan berlaku juga sebagai gateway, jembatan lebih cocok untuk menghubungkan antara
jaringan yang relatif sama.

2Uv7onyT OIERERET DR T,

Flip flop QDS RAEMEL, ONEFEANT HERFLELT HHEEEEFF>TL\S,

@Sebuah elemen untuk merekam informasi.
@Sebuah flip-flop menggunakan dua transistor, dan memiliki fungsi untuk terus menjaga informasi
ketika sinyal ON diinput.

FREE. FBEE. FBHEE

Stok barang jelek, inventori jangka panjang, stok

tidak bergerak

RFETESRAANGL BERYEEBLTVSEE, FEEE. THEEDRLLSLEKRTHS.

Stok yang diprediksi tidak akan terjual dan menghambat perputaran modal. Stok jangka panjang
dan stok tidak bergerak memiliki arti yang sama.
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L0 —X R
Kontrol tutup penuh

BRIEOMEZMETHI I FEEALENERDFIHEH, SV EEROBENSVELISSICERESN
Sebuah kontrol pemosisian yang menggunakan enkoder untuk mendeteksi posisi akhir mesin. Hal ini
digunakan ketika membutuhkan presisi pemosisian tinggi.

TILRT—IL AALUSDIEERLET,

Skala penuh Bl BIRLI=A AL P DA —200.0 °C~400.0 CHIFE, TILAS—ILIE600.0 [THYET,
Menunjukan lebar rentang input.
Sebagai contoh: Ketika rentang input yang dipilih adalah -200,0°C sampai 400,0°C, maka skala
penuh adalah 600,0.

IL—h BRER. SEEEORBEN LT 5-0REERE QBN T 5R1VF,

Pemutus sirkuit

Sebuah sakelar yang melakukan pemutusan arus abnormal secara otomatis untuk mencegah
kebakaran pada rangkaian kabel listrik dan pada berbagai perangkat.

JO—K/\UR
Broadband

EHOLNF-/NURETRRBFEDEIL. —DOGEEBRTHEILEFroRILICEN TN ELDEREDE
TR EGEETHEEAR,

Sebuah metode transmisi untuk multi-transmisi dimana pita frekuensi dibagi dengan pita yang telah
ditentukan, kemudian informasi yang berbeda ditempatkan pada masing-masing saluran yang dibagi
pada jalur transmisi tunggal.

JaygsSIusY—IL

Alat pemrograman

GX Works2, GX Developer DA%,
Sebuah istilah umum untuk GX Works2 dan GX Developer.

TRY S LG

Kontrol Program

BEBZEHOSNLOTEOHONIZTATSLIZKYELSE 25, BEFEGE CAVNLAES, TOTI A
BREREPDHIEHEMAAEHLETHNET,

Ini adalah kontrol untuk mengubah nilai pengaturan oleh program pre-set.

Hal ini digunakan pada kontrol suhu.

Digunakan dengan menggabungkan penyeting program dan kontrol PID.

TRYSLAEY

Memori program

CPU A =whhEBE T 51=OITRBERTOT S LB/INSA—LEENT AT T,
Memori yang menyimpan program dan parameter yang diperlukan dalam pengolahan modul CPU.

TJOJSLBE
Kapasitas program

0L — 4 LRI S LDEEEI(ILTATSLOBEDEHER.,

O —~URTATSLNREIX. RRARTYITDTOT S LETRRESEEIENTEINDRKESEKR
TYTBETERDT,

Q@ IKRTYTEWZIL1024R T T DL,

OV AV TOTILDBRIF. FRAKNACDIAALTAT S LEREBESEIIENTEINDKESEK
NARBERITRDT,

@ 1K/ AR E1024/N 1k,

O H. Y422 T 0TS LIZCPUIZE>THEATEL W ELH S,

@ Total kapasitas wilayah program sekuens dan wilayah program mikrokomputer.

@Kapasitas program sekuens menunjukkan jumlah maksimum langkah (ukuran program) yang
dapat disimpan dalam memori, ditampilkan dalam satuan langkah K.

@Langkah 1K berarti 1024 langkah.

@Kapasitas program mikrokomputer menunjukkan jumlah maksimum Kbyte (ukuran program
mikrokomputer) yang dapat disimpan dalam memori, ditampilkan dalam satuan Kbyte.

@1 Kbyte berarti 1024 byte.

@Program mikrokomputer tidak dapat digunakan pada beberapa model tergantung pada CPU.

Jaszyk —HUHCPU TRITT AT —2(TATS L, I85A—41E) DBRHTT,

Proyek Proyek adalah istilah umum untuk data (seperti program dan parameter) yang akan dieksekusi
dalam CPU PLC.

O+ R TETOCRDBEREICEETIHLTEL. BESN-BEBICERTHRIICARTEFETEL

Kontrol proses

EEVFET,
Menyesuaikan atau mengontrol variabel yang mempengaruhi status pengoperasian proses industrial
untuk memenuhi nilai target yang sudah ditentukan.

Jovogz AR
Metode pengalihan blok

TOyIPBAARIE, EALTWEI7MILL IR #iE, 32k R(1 TOvY) BETRYI->TRES 5H
xTY,

32k MULDT7AILLDRAIE, RSET SR THEAT2I7MILLIREAOTOYINo. EHIYHZ TIREL
FY,

£7J0v5EER0 ~ R32767 TIRELET .

Metode penggantian blok, yaitu dengan memisahkan dan menentukan jumlah register file yang
digunakan ke dalam satuan 32k (satu blok).

Untuk register file lebih dari 32k, nomor blok register file diganti dan ditentukan dengan perintah
RSET.

Masing-masing blok ditunjukan sebagai RO sampai R32767.
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Z’8k3a)L (protocol)

FYRT—PENLTCAVEL— SR NBEEZTLEI LT HEICROON-HREOE S BIEFIE. &

Protokol BROBELRIENEZLLH S,
Sekumpulan aturan yang telah ditetapkan antara dua pihak dalam komunikasi antara dua komputer
melalui jaringan. Hal ini juga disebut prosedur komunikasi.

B BEEDELLAILLow)EON(), BLLAJL(HighEOFF(0)ET BEYESD , ZDEMERE,

Logika negatif

OV RAGEDRIETIE, EAFTHRELTHDLENHSD,

@Aturan yang mana tegangan tingkat rendah dianggap ON (1) dan tegangan tingkat tinggi dianggap
OFF (0). Kebalikan dari ini adalah logika positif.

@ Positif/negatif harus ditetapkan pada transistor dan sirkuit lainnya.

RAE HHBEOTFOT & ENEHORIIDBT HIENTENETT O,
Resolusi Menunjukan berapa banyak jumlah analog dalam rentang tertentu dapat dibagi ke dalam angka.
FH TADRIHNEZTFHNEL, FHEEN\YT7AEYITEMLET,

Pengolahan rata—rata

IR D) -

(a) BEREI LY

(b) BT

(o) BT

Nilai output digital dirata-rata, kemudian nilai rata-rata tersebut disimpan dalam memori penyangga.
Contoh pengolahan rata-rata sebagai berikut:

(a) Waktu rata-rata

(b) Frekuensi rata-rata

(c) Perpindahan rata-rata

T #1k (balancing)

Penyeimbangan (balancing)

BROMUKODEEEFZTFHIETEIL, HIZIEZISCETHIHY. TORBRELTEESICETNH D5
B EOEEBEN-EAEERNDEETH>-ELTH EEEFTHLTENIL T HHETELTHIL
MEFELL, FEETEILICKY ., BROFE. FESIVDEANRL—XIZT,

Rata-rata volume produksi dari tiap produk. Misalnya, ketika ada perubahan volume pesanan
sehingga volume produksi juga harus berubah, bahkan jika rentang perubahan tersebut masih
dalam kapasitas produksi, lebih ideal jika volume produksi dirata-rata, dilakukan penyeimbangan.
Dengan penyeimbangan produksi akan menjamin kelancaran pengadaan suku cadang dan
pengoperasian lini produksi.

RELY (pegging)
Pengelompokkan (pegging)

MRPIZH T HHEED1 DT, MR PEMAE DR T (PREG) F—F—(I51 BN T DDA EEERT
T EHROEE-BEA—F D oWEA—F—ERETE L ZORROEEDRA —F —DHERT
DUUARFUTE RN PREEGESICEORDERAGA —F —FTERETH—F —MZE/RT T
Zﬁ%}lx\"#“/fﬁ%éo MEADMANENTIGE . EOHRBOEEICEENHLIONGEELMNBIRIZ(E
Salah satu fungsi dari MRP. Hal ini mengacu pada penghubungan komponen atau material
berdasarkan pemesanan produk (produk setengah jadi), dan penetapan pesanan produk dari
produksi komponen dan pemesanan pembelian. Ada dua jenis pengelompokkan, pengelompokkan
tunggal dan pengelompokkan penuh. Pengelompokkan tunggal menunjukkan hanya ada permintaan
langsung untuk komponen tersebut. Sementara pengelompokkan penuh menarik hubungan antara
tiap permintaan dalam beberapa tahapan, yaitu dari tahapan komponen ke barang setengah jadi,
kemudian sampai pada tahapan permintaan produk akhir. Jika pasokan komponen terlambat,
pengelompokan ini dipakai untuk mengetahui proses produksi mana yang akan terpengaruh oleh
keterlambatan tersebut.

RE

Penyimpangan/ deviasi

BiRfESVEAIEEPVDE,
Selisih antara nilai setting (SV) dan proses variabel (PV).

RENIUS
Penghitung kesalahan

QLERDICEVNTRSIAT L=V ZAB I TS A4,

@1 hA—SMEDIR/NILADNDT4—R /7L RERELZBY /LR (REE) DHoV4,
@ Sebuah penghitung yang dibangun di dalam modul drive yang digunakan dalam pemposisian.
@ Sebuah penghitung akumulasi pulsa (nilai deviasi) yang diperoleh dengan mengurangi pulsa
umpan balik dari pulsa perintah dari kontroler.

RA (vendor)
Vendor

HWEFERFTT IR, BROA—D—PHRERBEDIL, HOIBFEDREOHRIZTTORTLEEBET
BILEMVVTNALE | BROCRDRBEMABEDE TORTLEBET DI LEIVLTF ALY JE
Do

Sebuah perusahaan yang menjual produk. Hal ini mengacu pada produsen produk atau agen
penjualan. Pembangunan sistem dengan hanya menggunakan produk yang dibuat oleh perusahaan
tertentu disebut "vendor tunggal”, sementara pembangunan sistem dengan menggunakan kombinasi
dari produk yang dibuat oleh dua atau lebih perusahaan disebut "multi-vendor".
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R—1)2% (polling)
Polling

EHRIZTNAROTOTFLERIZITCE, BEBBOT NI RBETE, EROBBAEEEETS
BRICF1—ALNDNERRDLERLTHIBEELH S IRDFroRILEF > TEBDEREDFEE
BERICIEDONLEKIMTH S,

Hal ini mengacu pada pencarian program atau perangkat secara periodik. Pada peralatan
komunikasi atau perangkat, istilah ini kadang-kadang digunakan untuk menunjukkan pemeriksaan
apakah ada antrian atau tidak ketika beberapa perangkat beroperasi secara kerjasama. Teknik ini
sering digunakan untuk menjalankan beberapa perangkat menggunakan satu saluran.

R—L—h Q@ EERETIHHIEESNBIE YEZEBPS)R—ELW, TBINER—L—REMES,

Rasio baud O-FLEZFICIXEFEENDEFR—EVVE YL IEZHEET S,
O T Hhb ik K1 DIZIE YR LDIERERE S ER—HIZASHL
O LA ITHWERIDIT2EVRFE B ET NIER—L—NMIEVFD1/2(2755,
@Sebuah unit yang mengekspresikan kecepatan komunikasi. Jumlah bit yang ditransmisikan dalam
1 detik disebut baud (BPS) yang biasanya disebut sebagai baud rate.
@ Secara jelasnya, kecepatan modulasi disebut "baud" dan berbeda dari jumlah bit.
@Dengan kata lain, ketika informasi dari 1 bit atau lebih ditempatkan pada 1 gelombang pembawa,
nomor tersebut tidak akan sama.
@Sebagai contoh, dengan asumsi bahwa 2 bit ditempatkan pada 1 gelombang pembawa, baud rate
menjadi 1/2 dari bit.

#HfEEER HEROITBVNT2EHDNIZEDE— 25 RIFEGLLTEHLIESZIE DL,

Operasi interpolasi

Pelaksanaan gerak oleh operasi simultan gabungan dari dua atau tiga motor dalam pemosisian.

RAN IR —YICEfSN 2OV E 21 —2F ARDEAILOTVEKSIZDIFBLHITT .

Nama host Nama yang diberikan kepada komputer yang terhubung ke suatu jaringan, agar manusia mudah
dalam proses identifikasi.

RybR2—h RURRE— DB, HHEEOEESROBEYHICHNEERNENOEN>RI—FLET,

Hot start

Adalah sebuah sistem yang bekerja sesuai dengan kondisi output sebelum pemutusan daya, ketika
terjadinya restart setelah pemadaman daya pada perangkat kontrol.

ALY (bottle neck)
Kemacetan

TOCHRAE, EEVATLICBVWT— MO AT LEEDOHTEELEVTSDIEENS, —DDE
RDEESAVEBROHTHDE HEODRNWIEPRGVWIEAFET S, cMETOCTIFARMLRYIT
BEES. RMLRV I IRDEENELNLADEENELRTET 5, THOERMNLAVIIERUNDOT
BEAVNCEEDENRNoTELTH, ERDOEEHRIARML RV TREDOIEE LRIDHEFTER
L. TOCIK, COERITIL>TRMLAVIEFRILDELIZ R 2= U T ET15,

Adalah Sebuah istilah TOC. Pada sistem produksi, umumnya hal ini mengacu pada bagian paling
lambat dalam suatu keseluruhan sistem. Jika kita mengamati jalur produksi untuk satu produk,
terdapat proses yang efisien dan yang tidak. Pada TOC, proses yang tidak efisien disebut proses
kemacetan. Efisiensi produksi pada proses kemacetan mendefinisikan efisiensi produksi secara
keseluruhan. Artinya, kalaupun efisiensi produksi di luar proses kemacetan hasilnya sangat bagus,
efisiensi produksi secara keseluruhan tidak dapat melebihi efisiensi proses kemacetan. TOC
menggunakan sudut pandang ini, melakukan penjadwalan produksi yang difokuskan pada proses
kemacetan tersebut.

Y—97 YT EEE (markup language)
Bahasa penanda

XEDQ—EET2T 1EFEN D5 EXFHTESZEICLY, XEDBBERBLONA/—) LI E)
1, BHERXFOAESSOHEMDKELE)E, XEPISERRBRL VKRR EE. v— V7V SEBEER
LCEMMIXEETFRNIZAIVITESSO . THFRANI TR FE> T AN ERBICHRD S EMTHET,
2%6&%&%%‘6%& REWET—IT7 VT EELLTIE. SGML, SGMLMSFELIZHTML, TeXiZELH
Sebuah bahasa deskripsi yang menguraikan struktur kalimat (judul, hyperlink, dll) dan informasi
desain(ukuran font, kondisi komposisi halaman, dll) di dalam kalimat, dengan melampirkan bagian
dari dokumen dalam rentetan kode khusus yang disebut "tag". Karena dokumen yang ditulis
menggunakan bahasa penanda menjadi file teks, maka orang dapat membaca seperti biasa dan
dapat mengeditnya menggunakan editor teks. Bahasa penanda umum termasuk SGML, HTML dan
TeX yang merupakan pengembangan dari SGML.

&= wisE DL

Mikroprosesor

@ CPUD MR, MPUEBLYS,

Q@I E1— RV RTLDMZEDIRICHTY., OSIZEDEMD TR TOEBOEEEHMEFHIHL, T—2D
TRTOEMEFREBEEEZETTHLD,

@3t Uk, 16E Wk, 32E vk A3 Y8085, 8086, 80286, Z80%:E DI KA H B,

O AALELNSH, EREICIETA /AT Oty EATEY | AR DFIEEBLEE1F VT L2 DETA
(AR EA—R)ERFES,

@ Versi CPU yang dirampingkan. Hal ini disebut juga MPU.

@Hal ini setara dengan inti saraf dari sebuah sistem komputer. Digunakan untuk mengintegrasikan
dan mengontrol operasi dari semua perangkat lain sesuai dengan OS dan mengeksekusi operasi
aritmatika atau operasi logika pada semua data.

@Ada 8-bit, 16-bit dan 32-bit MPU, dengan seri seperti 8085, 8086, 80286, dan Z80.

@Meskipun MPU juga disebut mikrokomputer, lebih tepatnya merujuk pada sebuah chip tunggal
yang berisi mikroprosesor, memori, perangkat kontrol 1/O, dan perangkat lainnya.

72




FARGEMREER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

A& (Istilah)

g5k (Penjelasan)

RUVT I AT

* Penganalisis mesin

|
h

OHMDHIRALE DR RBIFEL B THARDY—RO LT YTV TR T7 DkE,

O —RE—2ZHALIIKEET. MR Configurator2 Y —R7 U FZSUF LIRIESES5 AT
BROGEMEEATET DHEE,

@Sebuah fungsi dari setup perangkat lunak untuk servo yang secara otomatis memeriksa
karakteristik frekuensi dari titik resonansi dari mesin.

@ Sebuah fungsi untuk menerapkan perintah eksitasi acak untuk penguat servo dari MR
Konfigurator2 untuk mengukur respon mesin, dengan kondisi motor servo bergabung ke mesin.

wirarka—3
Pengontrol mesin

OLEESAVEBTLEDOBBERIHT EI0, o —r o WNEFERSNS,

O D LITSArarvba—30%HY . ECALIERER T THET 52LI1285,

@Sebuah perangkat yang mengontrol setiap mesin pada lini produksi. PLC banyak digunakan
sebagai pengontrol mesin.

@Pengontrol jalur diposisikan di atas pengontrol mesin, dan pengontrol mesin melakukan kontrol
sesuai dengan perintah yang diterima dari lini kontroller.

TREB

Stasiun master

FIRT—OEREHHT BB/ TT . TRTDREFIVIIIEES LUV IV MEENTEET,
Stasiun yang mengontrol seluruh jaringan. Stasiun ini dapat melakukan transmisi siklik dan transmisi
transien dengan semua stasiun lainnya.

T=R—ILR D) T IVERIEEE
Perlengkapan transmisi seri manifold

O7ILFrAYT) o1y EAEHE THAT HES HESE.
OVLFROYTYL A=Y ADHBAETYTEONT HE, TNERITT, Y=R— IR T LRk s
BOZYTHEVRHONEL S,

@ ENICLYBHFEONSE S,

OEETHEFIEVNT DIEREDDTLTIVERE, VA R TR TELDBERIENDHELH D,
@Distributor sinyal yang menggunakan kombinasi dengan modul tautan multidrop.

@Ketika area memori dalam modul tautan multidrop pada posisi ON, hal ini diterima oleh perangkat
transfer serial manifold untuk mengubah bit yang sesuai dengan bit internal yang ON.

@®Mengubah katup solenoid menjadi ON.

@Ketika mentransfer bit, bit dikirim berurutan 1 bit pada satu waktu, sehingga transfer melalui
transmisi serial. Karakteristik dari unit ini adalah bahwa banyak informasi dapat dikirim melalui kabel
pasangan terpilin.

I=aF7ILE—FK
Mode MANUAL

PIDHIEGE DBEHFIEENT, ARL—2NFHTIRIEEMVIDORELEREITOICENARELE—RT
Pada kontrol otomatis seperti kontrol PID, mode yang dapat mengubah pengaturan variabel yang
dimanipulasi (MV) oleh operator secara manual.

Tautan multidrop

TILFRRY AVEA—RIBNT, RICEROLEEZIELIL, #ROTOYT T LZLFILTETIEHILET, B

Multi tugas AAEDERE. BIBFOHEER R IZRITIHELTES,
Membuat komputer melakukan beberapa pekerjaan atau tugas secara bersamaan. Dengan
menjalankan program secara paralel, tugas pada badan mesin dan kontrol perangkat di sekitarnya
dapat dijalankan secara terpisah.

RILFEAYTYLY RS-422A A7 —REERALI=T—2U VIV RT LD —F&,

Suatu jenis sistem tautan data yang menggunakan antarmuka RS-422.

RIVFILOREF

Elemen multipleks

—DDFYURIERFEIMICERDFrURILIZH T ERDFroRILA, TREN—DDI/0EEE
FIEF BES2EB<EF.

Sebuah elemen yang berfungsi untuk membagi satu saluran menjadi beberapa saluran menurut
pembagian waktu, kemudian masing-masing saluran mengontrol perangkat tunggal I/O.

TUFTRAAR
Metode Manchester

ORN—RNURARTELLLNAFFILARD—D,

QORESHANIDEZEIFEETRD(DEL, N0IDEZIEMIZFTHIEIZKY. 0L1ERFIT S,

@Suatu jenis sistem pengkodean yang digunakan dalam metode baseband.

@0 dan 1 dibedakan dengan mengambil kode menjadi (a) pada gambar di bawah ini ketika sinyal
awalnya adalah "1" dan menjadi (b) ketika sinyalnya adalah "0".

HmEXRFRE
Waktu sia—sia (Dead Time)

AREEZRICHTIHAEELTLORBRIRRE, 7OEAFBOP DEDAHLLET,

Interval waktu perubahan variabel output terhadap perubahan variabel input. P_DED dari proses FB
diterapkan.
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EFE QI E1—ARAEHINEIAVEL—ALEL— Y TTF—2RIET S0 LD —2,
| Non—prosedur OHOMUHRDLNT=FIEAIEL =6, BEIZES. KENTES, EAMIZE—XFI2EET S,
| @712l IS—F v IR EICHREN BNV O —HF TRYRE D TELHENTHLS,
£ OFIENEHLNI-TALILEL T, BSCFIE. HDLCFIEZE A $H B,

Q@NLIE—XFTIEEL, FEHTIL—LIZEE TREL. BRYFIHNTES,

@Sebuah protokol untuk komunikasi data antara dua komputer atau antara komputer dan PLC.
@Koneksi dan komunikasi dapat dilakukan dengan mudah karena tidak ada prosedur yang telah
ditentukan. Pada dasarnya, karakter ditransmisikan satu per satu.

@Akan tetapi, mekanisme yang memungkinkan pengguna untuk mendeteksi kesalahan diperlukan
karena protokol ini tidak memiliki ketentuan untuk pengecekan kesalahan, dll.

@BSC dan HDLC adalah contoh protokol dengan prosedur yang telah ditentukan.

@Dengan protokol ini, data yang ditransmisikan tidak terdiri dari satu karakter pada satu waktu,
tetapi dikelompokkan bersama pada frame, dan memungkinkan untuk melakukan kontrol kesalahan.

EFIEE—F

Mode non—prosedural

O T —ADPYLYETESIEE. HAGRYROEZLREELGVERA N,
OT—REZTDFFEERETHE—F,

@ Sebuah metode komunikasi yang tidak memerlukan aturan khusus ketika melakukan transaksi
data.

@®Mode dengan data dikirim dan diterima sama seperti kondisi asalnya.

AMUIN—FoTOTS 4

Program rutin utama

YIN—FoTATSLPERHTOTSLICKLT, BERDHMHOUEBERITTETOT I L,
Program yang mengeksekusi pengolahan bagian inti, dibandingkan dengan program sub-rutin dan
program penyisipan.

AEYTOTIR

Pelindung memori

ORAMAE DNBEEE TELLKSITT HHEE,

Q@LEILONT HEAERNBNERETERLY,

@Sebuah fungsi untuk mencegah perubahan isi dari memori RAM.
@Biasanya, bila fungsi ini ON, isi dari memori tidak dapat diubah.

EYH5 797 (mock-up)
Maket

NREEYZOYITBPUEBED L, EFHHBDOTANATIEINENER SO, PDALE DR RATIE
NELESLTNBRINDGGE . EVIT7 VT THR - EBSNSBELARICI - TEETETH S,
Sebuah model yang mirip penampilan eksternal dari obyek nyata. Pada pengujian peralatan
elektronik, housing (bagian penutupnya) dihilangkan, sedangkan pada pameran seperti PDA, ada
berbagai fungsi yang disimulasikan dan dihilangkan dalam maket tergantung pada tujuan
penggunaannya.

E-AYITRL—R

Jejak pemantauan

@ —~TURTATSLDT IV HEED—D,

OFIHBEFEALT, FL—REH. HET/NAR YU TY T BMGEERELTETT 5,
OIEEDTNARREEE=FT HI-VITT—2ZEIDHEIRFICIYAA, ML TRRERTT D,

O T T —RERBRDHAETH DA, CPUIZEERL AL TR TE=2ATR. CPUDAEY
ELEELIL,

O@F7T-, CPUDRF YA LICHELEWVGEER AL H DN, T2V T DRBEITELS,

@Sebuah fungsi debug program sekuens.

@Sebuah perangkat periferi yang digunakan untuk menentukan jumlah jejak, perangkat target,
waktu pengambilan sampel, dan parameter lainnya untuk menjalankan fungsi ini.

@Setiap kali keadaan perangkat tertentu dipantau, data diambil dan disimpan pada perangkat
periferi, dan hasilnya ditampilkan.

@Meskipun ini adalah fungsi seperti jejak sampling, pemantauan dapat dilakukan pada perangkat
periferi tanpa mendaftarkan urutan program ke CPU dan memori CPU tidak diperlukan.
@Meskipun memiliki keunggulan seperti tidak dipengaruhi oleh waktu pemindaian CPU, tetapi
presisi pemantauan turun.

RNER

Arus bocor

@S, YA RFLE TOFFRFIZHRNS/INERR,

ONSITIE, WHIH—DFITI—ROHELONHY . TNITHNEERNEFRNAL TS, ZT0=8H
OFFIREET/ME L—MOFFLIEM o TzY | RA LSV TR ELTLIZYT B,

@Arus kecil yang mengalir pada kontak dan thyristor, dll ketika daya OFF.

@Beberapa memiliki penyerap lonjakan yang dipasang secara paralel dan jejak arus yang mengalir
sepanjang waktu. Untuk alasan ini, dalam kondisi OFF terkadang relai kecil tidak dimatikan dan
lampu neon menyala.

LEAL (work leveling)
Pemerataan pekerjaan

EEERBICILBEASN-ARBEEERBOHIHREIET L (BRIREOARRENIEHLETLES
EEHEILTHIL

Memindahkan jumlah beban yang menumpuk di setiap fasilitas produksi untuk periode yang masih
memiliki kapasitas ekstra. (Pemerataan beban kerja disesuaikan dengan kapasitas beban dari setiap
proses.)

LFE A (loading)

Pemuatan

HEEFZEHMCLICEEERBITIMLTIK I L (FEIRICHBEEY L TTLKIY)
Melampirkan beban kerja untuk setiap fasilitas produksi tiap periode. (pembagian kerja untuk
masing-masing proses.)
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FHBE

Stasiun penyimpanan

ERRIZ(E, RYRT—IICEFSATOENETY,

TBRERIDIBELT, FVNT—VDRBRICEDTEEET,

Stasiun yang tidak benar-benar terhubung ke jaringan.

Harus dimasukkan ke dalam jumlah total stasiun dalam jaringan karena sebagai stasiun yang akan
dihubungkan di masa yang akan datang.

473

Perpustakaan

TRYSLEBEOTO—NILIRIL, BERLEEET DDIT7AILITEED, KRIODc I THRBLTERY
BIEEEMICLET—20EFEYTY,

Sebuah perpustakaan yang merupakan kumpulan data termasuk komponen program, label global,
dan struktur yang terorganisir dalam satu file yang akan digunakan dalam beberapa proyek.

S473") (library)

HAHEDEEEER>-TOY L& MOTOYTSLNLFATELLSICERILL, EHOTOT S LE

Perpustakaan GE—DDIFAIIZEEDE=ED, SATS)BKRIFE/RTETITHEEFITET OTOTSLDO—ER
ELTENMET B,
Hal ini mengacu pada program dengan fungsi tertentu yang disimpan sebagai komponen sehingga
dapat digunakan oleh program lain, dan pengelompokan bagian beberapa program ke dalam satu
file. Perpustakaan sendiri tidak bisa dijalankan secara individual, tetapi beroperasi sebagai bagian
dari program lain.

I121E SAAEREERBEEETOLRDIEORECRELLETLEED,

Konfigurasi sebaris

Hal ini mengacu pada relokasi fasilitas manufaktur sesuai urutan lini proses produksi.

J4rarka—3
Pengontrol lini produksi

EEFAVDERHDINT—EEHIET HEE.
Sebuah perangkat yang mengontrol keseluruhan atau sebagian dari lini produksi.

S5 —&
Diagram tangga

Y= URLTIOT S LERL-RE, —7VADIE,
Sebuah gambar yang mengungkapkan program dalam format simbol relai, yaitu sekuens.

VT
Penguncian (latch)

@ — 7Y CPUDNERMOFFIZAESTET /NA RDONPT—HEMNY) T EN B LMK, BIRHONIZH
DETINERFTIHETEERITLLLD,

OEEEAMDRELZLELT. BRERICBERIHLEAMNET D

@Fungsi untuk menjaga perangkat tetap pada posisi ON dan nilai data tidak terhapus meskipun catu
daya CPU PLC OFF, sampai catu daya kembali ON. Juga disebut sebagai penjaga daya.

@ Tujuan dari pengancingan adalah untuk mengingat kondisi sebelum gangguan daya dan
mereproduksi setelah daya normal kembali.

SUFNI MR

Fungsi penghitung penguncian

PR IRFIRIE R DEENANSNILEDAV U ADIRAEEEL/ Ny T7 AT ITHEINT DHEE,
Sebuah fungsi untuk menyimpan nilai penghitung saat ini ke memori penyangga, ketika sinyal
perintah untuk mulai pemilihan fungsi penghitung diberikan.

ZvFIL—

Relai penguncian

ONKEED LEFELTHOFFLALVL—,
Sebuah relai yang tidak OFF bila dalam keadaan ON, bahkan jika terjadi gangguan listrik sekalipun.

SUTEE

Tindakan ramp

HiZESV) ZRICELES B EETDEBEREBERLES,

Status operasi ketika nilai setting (SV) terus berubah.

DT LA LLR— M EE

Fungsi laporan waktu nyata

QST RL—23va—3F LOBEED—D,

O T — KM AT LITRELI=T—%%, TOMERE DMK THNFT HHEE,

@Sebuah fungsi dari terminal operasi grafis.

@Sebuah fungsi untuk mencetak data yang dikumpulkan pada setiap pemicu pengumpulan data
dalam format tertentu bila diperlukan.

U—RRAvF . J—KyL—

Sakelar kabel, relai kabel

OEEE. NERDHBARRAVF T, MK TEESE S,
QERBADTFEENRAD A ZHSRERNICHASNTEYNRE  vUbTIRL TS,
OIERIEHMERIZH TONTOWTHIREDN D OHREMNTHEENZREILTHEAT 5,
OIEAEREMENERITEL,

@Sebuah perangkat untuk pengalihan tegangan rendah dan arus kecil yang digerakkan oleh
magnet.

@Kontak-kontak perangkat ini disegel di dalam sebuah tabung gelas yang berisi gas inert untuk
menutup udara luar.

@Kontak melekat pada tubuh magnetik, dan saling tarik menarik untuk menghubungi satu sama lain
jika magnet diaplikasikan dari luar tabung gelas.

@Reliabilitas kontak sangat baik.

1)—K4AA L (lead time)

Waktu tunggu pemesanan

EREERBLTHLET I OFTOREZEES.

Hal ini mengacu pada waktu dari permintaan kerja hingga selesai.
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HEREITIML
Reaktor perbaikan faktor daya

AUN—BOY—RT7UTDONRERET H-ODOER, FATILERREOVYTLHMERSN, BR
BEENSKTHIENTES,

Sebuah perangkat untuk meningkatkan faktor daya inverter ataupun penguat servo. Penggunaan
perangkat ini dapat mengurangi riak gelombang listrik dan mengurangi kapasitas sumber daya.

ek DARTYT
Pengaturan Ulang Windup

RENBRTHDIF, BNERNBHRAZEATRELZELAATITMEEDIETT  BERTAUF
TyTELVWNET, BEEMVA L TIREZBZ -GS ETRIEICSIERL., REA REL-EICES
BETELLSTT B0 . HhARAEZBAOBAT-ARNDEREEEZELTE) IR TAURTYT 5t
RBENDELLYES,

QnPHCPU,QnPRHCPUIE, JEYh T AU R 7y Tt R EBLTLET,

Pengaturan ulang adalah masalah penyimpangan yang terakumulasi terus-menerus, unsur integral
melebihi batas saturasi dalam kasus penyimpangan yang berlebih. Disebut juga windup Integral.
Dalam rangka untuk pengaturan ulang nilai dengan batas nilai tinggi/rendah bila MV melebihi batas
tinggi/rendah, dan respon dapat segera dilakukan ketika penyimpangan terbalik, pengaturan ulang
windup perlu dilakukan untuk menghentikan aksi integral terhadap arah yang berlebih saat nilainya
melebihi batas tertentu.

Sebuah penanganan terhadap pengaturan ulang windup diimplementasikan pada QnPHCPU, dan
QnPRHCPU.

T OEATEICHLTHES DRI, BEMILO0,
Riak OXEN YT ILAHELEBHEORRIZES,
@Rasio gelombang yang terbentuk pada tegangan DC. Idealnya, ini harus menjadi 0.
@Riak besar menyebabkan operasi yang salah.
Y=F7H—HRE—% QD EERICK>TRIEEBZ B DY — RE—FHL. BEEHERDIENTELH—KRE—4,

Motor servo linier

Q) =FH—RIURTFLATIEFR—INRLIRATLAIZLARGRE, BNREEBLIIENTE R—ILRLD
EBRENMIW-OEFMILERSIENTED,

@ Sebuah motor servo yang menyediakan gerak linear sebagai lawan motor servo yang
menyediakan gerakan berputar dengan rotasi poros.

@Pada sistem servo linear, kecepatan tinggi dan akselerasi tinggi dapat diperoleh dibandingkan
dengan sistem sekrup bola. Sistem servo linear juga umur pakainya lebih lama karena tidak adanya
keausan.

J=F7354X OFERANTERMIZTHIE,

Linearisasi OHEN . AIREMADE) =7 ANGEERANZE) =7 HAERBEDIZTELE,
@Untuk membuat input non-linear menjadi linear.
@Sebagai contoh, input non-linear dari termokopel dan ketahanan terhadap temperatur diubah ke
output linear.

oLy ahA=R Q@ —YUYDANEEADREBAKXD—DOT, FALIMARER LN D,

Metode refresh

@Iy aARIE, ANXEHAYDON/OFFER X+ § BHIICIRYRAALEDLETOY S LDRF Y%
TL. ZDIRF v FIEX, YAON/OFFL TEMYRAFLZLWA K TH S,

@FALIRAXHIX, YDON/OFFERF v hICEYAL A RS, —FEAR AR ELLVDND,
Q@JILYLAARIEFAALINARXKIYX, YOBMENBLEDESICRELENED, VILy a2 AKIEHS
DNEBEEEANSNO  BEMTEBNIE, FAL VAR YIS,

@ Sebuah metode pengolahan input dan output PLC, berbeda dengan metode secara langsung.
@®Metode Refresh beroperasi sebagai berikut. Input X dan output Y kondisi ON / OFF ditangkap
sebelum pemindaian, program ini kemudian dipindai, dan selama satu pemindaian, tombol kondisi
ON / OFF tidak ditangkap, bahkan jika X dan Y menjadi ON/OFF.

@Perbedannya pada metode secara langsung, kondisi X dan Y saat ON/OFF ditangkap selama
pemindaian. Hal ini disebut juga batch input/metode output.

@Meskipun tindakan X dan Y mungkin terasa lebih lambat dengan metode refresh dibandingkan
dengan metode langsung, penundaan secara keseluruhan dengan metode refresh lebih kecil
dibandingkan dengan metode langsung karena waktu pemrosesan perintah lebih sedikit.

JE—M/0 B
Stasiun 1/0 jarak jauh

RREBEEVREGID AHNERE, Y40V IaETEEHTT,
Sebuah Stasiun yang melakukan pertukaran sinyal I/O (data bit) dengan stasiun Master melalui
transmisi siklik.

1JE—FRUN
JALANKAN Jarak Jauh

=Y ENT-ECHTRUN-STOPE 5 &,
Untuk pengontrolan RUN-STOP PLC dari lokasi yang jauh.

1JE—FE HRY)
Output jarak jauh (RY)

RREB/MLAL—TRICEVHEAITH AINSERTT .
Informasi yang dikeluarkan dalam satuan bit yang dikeluarkan dari stasiun master ke stasiun slave.
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JE—rEVZRAH

Metode sensor jarak jauh

FMEEEZO—FILOESTRELSEDHF R,

EMEEDEEE, BEEICE>TT—TILOERENEILTHETHRELET,
BEZMRSEI2ARD)E— LIV TEDITHILT HIMEREEZRELLIEET,

Sebuah metode untuk menstabilkan nilai tegangan dekat load cell

Variasi tegangan terjadi oleh perubahan nilai resistansi kabel akibat perubahan suhu.
Dengan menghubungkan dua sensor jarak jauh pada sisi yang ditambahkan tegangan, dapat
menstabilkan nilai tegangan yang diberikan.

JE—HEE
Operasi Jarak Jauh

TRYSEIUT Y= hBY— % CPU &')E—RTRUN/PAUSE/STOPLETY
RUN/PAUSE/STOP CPU PLC dari alat pemrograman dengan kontrol jarak jauh.

JE—FTNARB

Stasiun perangkat jarak jauh

RREBIC, EVFREDABAETET—FREDAR AT —2E2H 1V IEETEHHTY, thEh 5
DSV MEE (ER) ITHLTREERLEY

Sebuah stasiun yang melakukan pertukaran data sinyal I/O (data Bit) dan data I/O (data kata)
dengan stasiun Master melalui transmisi siklik. Stasiun ini menanggapi permintaan transmisi transien
dari stasiun lain.

JE—FAHRX)
Input jarak jauh (RX)

AL—TRMEIRZBICEVETANINSERTT
Informasi yang diinput dari stasiun slave ke stasiun master dalam satuan bit.

JE—F/RRT—FK
Kata Sandi Jarak Jauh

BRMOL—Y NS —4 Y CPUNDRERT IR ZEMHIET 5= D/SXRT—KTT,
Kata sandi untuk mencegah akses ilegal dari pengguna jarak jauh ke CPU PLC.

1JE—FL P XE(RWr)
Register jarak jauh (RWr)

AL—TRMLIRE[IZI6 EVREA (1 T—F) TANENSERTT
Informasi yang diinput dari stasiun slave ke stasiun master dalam satuan 16 bit (1 kata).

JE—FL TP XZ(RWwW)
Register jarak jauh (RWw)

RRIF/HBAL—TRIZ16 EVRERI (1 D—F) THAThSER TS, (A—HILETIE—HELYE
¥)

Informasi yang dikeluarkan dari stasiun master ke stasiun slave dalam satuan 16-bit (1 kata). (Untuk
stasiun lokal beberapa di antaranya berbeda, data dikeluarkan ke arah yang berlawanan.)

E=
REE
Flowmeter

REFORKRMUEEEZTRICRLET . REAERXTOERICEVTENAE. BEAEELEDICH 2L
ERSNET,

Berikut ini menunjukkan metode pengukuran dari aliran meter. Hidrometri sering digunakan dalam
proses bersama-sama dengan manometri, thermometri.

JL—LURILEE
Bahasa simbol relai

OIMLEBREERLLIV—TVREDLD,

05—,

@Sebuah bahasa sekuens itu sendiri yang didasarkan pada koil dan kontak.
@Diagram ladder.

oG hoos
Penghitung ring

POV EH R EEISET BEESEH T LELIC, BEIMICTU VN BHIU4E,
Penghitung yang secara otomatis mengeluarkan sinyal ketika penghitung menghitung maju dan
mencapai nilai setting yang telah ditetapkan.

DR 3e3

Transmisi antar tautan

FRBICBEVT, FRABDIVVITNAREMD RV T—I 1= MIERELET,
Pada stasiun relai, perangkat tautan stasiun master ditransfer ke modul jaringan lain.

Yo RFv
Pemindaian tautan

OMELSECNETIZEVWTYRABDIL YTy AR T T L. TDT—REFRNEDILELLIZFROD
EREIYRALEEELD,

OEREITIFIERLYIBIDIT>TS,

OO—HLBEIVIRF YU ERBELB/AI VYT YD 15T > TIREBOEREMYAL LEBIT
BROEREFEHT,
OUE—N/OBIFIBADI I RF v N EBEIB/MNLIERIFEID/0YIL YL 1% T>TIREFED
BEREMYALLELICEROERELT .

QLB L—TNRVIDRYDAHIF) I RF YU E2BRITT S, CNIERYDIETIL—TEEERAL.
2B BITL—T NI TIEEET 5= THS.

@Pada MELSECNET, hal ini mengacu pada pengoperasian pengiriman data refresh ke stasiun
slave dan menangkap informasi stasiun slave saat refresh tautan dari stasiun master selesai.
@Sebenarnya, pemindaian dijalankan tiap satu per satu stasiun dimulai dari stasiun No.1.

@Ketika pemindaian tautan pada stasiun lokal berakhir, semua stasiun akan melakukan refresh
tautan, kemudian menangkap informasi dari stasiun master serta mengeluarkan informasi dari
stasiun mereka sendiri.

@Ketika pemindaian tautan untuk 1 stasiun berakhir, refresh I/O dilakukan secara berurutan satu per
satu dari stasiun nomor 1, kemudian menangkap informasi dari stasiun master serta mengeluarkan
informasi dari stasiun mereka sendiri.

@Pemindaian tautan dilaksanakan dua kali pada awal loop balik saja. Pemindaian pertama untuk
mendeteksi kesalahan loop, pemindaian kedua untuk melakukan transmisi dari loopback tersebut.
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PP EEZEEN
Waktu pindai tautan

FURT—IDREBMIEFICT —2EZEEL, 1 BTEDICETHRETT UV IRT YU/ LIE, T—4
BOMNUUIVMEEBRRGEICIYERFLET,

Waktu yang dibutuhkan untuk semua stasiun pada suatu jaringan untuk mengirimkan data. Waktu
pemindaian tautan bervariasi tergantung pada volume data dan jumlah permintaan transmisi
sementara.

DoOBRGT

Perintah khusus tautan

thES—r eIV MEETERTAERAGR T,
R—RIbT—IE LV RIET =D — 7o FERETEET,

Perintah khusus yang digunakan untuk transmisi transien dengan PLC stasiun lain.
Komunikasi dapat dilakukan dengan PLC pada jaringan yang sama atau dengan jaringan yang
berbeda.

UL HF—4

Data tautan

T=RIUOIZENTIV )Ty a0 EERYEYTET—4,
Data yang melakukan komunikasi saat refresh tautan pada tautan data.

YT INAR
Perangkat tautan

T—HIVOBRDT AR DL —B UV ILTREW, YU IX, U IYENS,
Perangkat khusus untuk tautan data, relai tautan B, register tautan W, tautan X, dan tautan Y.

7% L—(SB)
Relai khusus tautan (SB)

FYRT = DAY BIEIREE, T2 OREBERTEVNEADERTYT .
Informasi satuan bit yang menunjukkan status tautan data dan status operasi pada modul jaringan.

DU O4ETRL O R A(SW)
Register khusus tautan (SW)

FYRT—I DA IABERE, T2 7REZERT16 EVE( T—F) BEOEHRTT .
Informasi satuan 16-bit (1 kata) yang menunjukkan status operasi dan status tautan data pada modul
jaringan.

YD INSA—4

Parameter tautan

TRV IDERBRERET 500D,

Parameter yang mengatur konfigurasi keseluruhan dari tautan data.

yoo)oLyia
Refresh tautan

FYRT =1 =IrDI) T INARECPU A=Y DTN A DT —REEFITINETT,

Yo oLyald, CPU AZybDY— VAR F v O“END B2 T ET,

Pengolahan transmisi data antara perangkat modul CPU dengan perangkat tautan pada modul
jaringan.

Refresh tautan dilakukan dalam "pengolahan END" dari pemindaian sekuens pada modul CPU.

IW—F T Rk

Fungsi perutean

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE, EthernetD ZFEEL AT LICEWNT, HEHRVNT—I LDBEMSEID
FIRT =T LDRANT—H%IEET HHEE,

O DHEEEETT H1=OICIEX. BERTB/EFBBICIL—F oI NIA—EDHEIDE,

@Pada sistem multi-layer seperti MELSECNET/10, H, CC-Link IE, dan Ethernet, adalah sebuah
fungsi untuk transmisi data ke stasiun di dalam jaringan yang berbeda dari stasiun pada jaringan
tertentu.

@Untuk melaksanakan fungsi ini, perutean parameter harus dilakukan pada stasiun peminta dan
stasiun relai.

== PIDHIHE T4 —R/\v L —TEHERT 2HIHIL—T,
Loop Loop kontrol yang merupakan loop umpan balik seperti kontrol PID.
=T 1 A=Y CHRATREA T4 — R /Nyl R (BAIL—T) O, ZEFETIEI AH1 BATI L—TEHER

Jumlah loop

LEY, mEUAHAHIETIZ AB2 HATI L—TZBHLET.

Jumlah sistem kontrol umpan balik (loop tertutup) yang dapat

dikonfigurasi menggunakan satu modul. Pada kontrol standar, 1 loop terdiri dari 1 input dan 1 output.
Pada kontrol pemanasan-pendinginan, 1 loop terdiri dari 1 input dan 2 output.

W—THIE R IERE

Jarak loop keseluruhan

OT—R)UYIZBTBr—TILDEHDORIZEWNS,

ORI/ BLHBE REHRFNOFREILLTRIEHRFETODIER,

@Panjang total kabel dalam tautan data.

@Dilihat dari stasiun master, ini adalah jarak antara terminal transmisi ke terminal penerima setelah
menyelesaikan satu putaran pada stasiun slave-nya.

=44
Label loop

PIDHIENZE DL —THlEHEEEE B L Iz—RTL— EET 248,

Sebuah label yang memiliki fungsi kontrol loop seperti kontrol PID, dan memiliki faceplate.
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IW—T1\wH
Loop balik

072 DIEREEEHITH—FHK.

.?Eﬂ)é“f%%fi&iﬁ#ﬁ%lzmof:w T—IILNEBDHBERTLERNT VT HIEERLET DL
nT o

O 7—TJ)E=ZBITTAHILICI>TEEBIEL—T1DDHTREIET 5. EEBFICERIL—TEER
LTIHYBRLBIEZFITIC LIS > TEELE S DAHEELTES,

@Sebuah sarana untuk meningkatkan reliabilitas tautan data.

@Hal ini untuk mencegah seluruh sistem jatuh jika stasiun slave memasuki kondisi abnormal karena
gangguan listrik, atau terjadi kerusakan kabel.

@Dengan menggunakan konfigurasi kabel ganda, komunikasi dilakukan hanya pada satu loop
positif ketika sistem normal. Namun, jika ada keabnormalan, hanya bagian normal dari sistem yang
dapat dioperasikan dengan menggunakan sub loop untuk melakukan komunikasi berulang.

AERHE

Kompensasi kontak dingin

RBEBRANCENWC, EEARFORBEREEICLDBEREEZDUCTHEDMHETT  AERICEX
HREAEDHE . BERHTFEOCICRFTILENHYFETH ., BEMNICEEE[KFECITRET
BIENHLNS. AERECHLTIREENEARTUTCMET SHIET, OCHEZTLREED
BLTLET,

Sebuah fungsi kompensasi pada modul input termokopel untuk mengurangi kesalahan pengukuran
yang disebabkan oleh perubahan temperatur ambien pada terminal dasar. Untuk pengukuran
temperatur menggunakan modul termokopel, suhu dari terminal dasar perlu dipertahankan pada 0°
C. Namun pada kenyataanya sulit untuk mempertahankan pada 0°C. Oleh karena itu, dengan
menambahkan daya termoelektrik yang sesuai dengan temperatur ambien pada penguat internal,
kompensasi 0°C dapat dilakukan sehingga mengurangi kesalahan pengukuran.

La—r =23 F T —EAR=RIZHITBTIZHTZY, 1 DDFT(La—R)IZIE, BHODFI (T4—ILE) DEHIHE
Rekam WwEnExEd,
Sesuai dengan baris dalam basis data relasional, satu baris (rekam) menyimpan nilai dari beberapa
kolom (Field).
LA AN)wo AR A/D AVN—LDEEBEFLO—FEILANEETOEEELLHISEEH K,

Metode rasio metrik

A/D AVN—EQEEEELO—FRILICMASEEZR—BRICTH2ET, REER/NRICHZET
Sebuah metode untuk membuat tegangan referensi pada konverter A/D dan variasi dalam sinyal
input dari load cell menjadi proporsional.

Kesalahan dapat ditekan seminimal mungkin dengan menggunakan suplai daya yang sama dengan
tegangan referensi konverter A/D dan tegangan yang akan ditambahkan ke load cell.

LY R4 —B I IERERIEL TL B AT REAND A TRESTENTES,

Register Memori untuk menyimpan informasi sementara. Informasi dapat terus diganti pada memori ini.

22 OAERHZETFOY D2EEICHBLTITIME,

Resolver @M rynLilvhbh, —HEERAAICKHL. MO EEGAEO—REZEADHEER(7FOJ ERX)
[CEBRLTHANT S,
@Sebuah perangkat untuk membagi derajat rotasi yang terdeteksi menjadi 2 tegangan analog.
@Hal ini juga disebut sikronisasi 2-fase. Digunakan untuk mengkonversi satu putaran sudut rotasi
poros terhadap input tegangan 1-fase menjadi tegangan 2-fase (tegangan analog) kemudian
dikeluarkan.

LARILET RERIGR)VEGDOBEBICITTRAHYET,

Meter level EMR ZE(ERDRX. 70—rEANX. DR EBK. HFESFEAX
FEEma BERR ., w170k
Berikut ini menunjukkan jenis-jenis tipe tingkat meteran.
Tipe kontak: tipe tekanan diferensial (hidrolik), tipe float (daya ambang), tipe purge (pembuangan),
tipe elektroda, tipe kapasitansi.
Jenis non-kontak: tipe ultrasonik, tipe gelombang mikro.

EETIERAARK BEET7ERAARIE, 32k AEMZIDTFMIL S RIEERLETNAABSTHEETSHKTT .

Metode akses nomor serial

BHEIOVIDITAIWL O RIEEGFELI-I7AIVL O RIELTHERTEEY,
FINARBIE“ZR"ZFERALET,

Pada metode akses nomor serial, menentukan file register yang melampaui 32k poin adalah dengan
menggunakan nomor perangkat yang berurutan.

Register file dari beberapa blok dapat digunakan sebagai file register berurutan.

Digunakan "ZR" sebagai nama perangkat.

A—75—L/B—A—75—L4

Alarm rendah/Alarm sangat rendah

TR7Z5—LPL/ FFR7Z—LLLDIETT .
Batas Alarm yang rendah (PL)/ Batas Alarm yang sangat rendah (LL).

O—AILE

Stasiun lokal

YRA[BLBMO—NILEE, MOV IREEI SV IV MERET SR/ TT , CPU A=y MEEELTO
TILIZE>THIELET

Transmisi Siklik dan transien dapat dilakukan oleh stasiun Master dan stasiun Local lainnya. Stasiun
ini dikontrol oleh program dalam modul CPU atau modul lain yang setara di dalam stasiun.
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Changes for the Better

A (stilah) figs5i (Penjelasan)
a—k+L HWE (N, BE MILE)ZERESICERT VY,
Va9 Sel beban (Load Cell) FMEEBRBLEEEIENET,
| AARICERNFETDRET, MESMOYEANELLLERMETEEILSETHEALETS,
b Sebuah sensor yang mengubah beban (gaya, massa, torsi, dll) menjadi sinyal listrik

Juga dikenal sebagai transduser beban.
Ketika kondisi beban berubah dengan adanya beban tambahan di saat kondisi arus berada di sisi
input, sinyal elektrik diubah menjadi output.

O—JL/\yy
Rollback

T—HR—ZA~DERERYHTRETY,

Adalah proses untuk membatalkan perubahan pada basis data.

O T LR—Mgag

Fungsi laporan pencatatan

@ ST4vIARL—2ava—3F LOMEED—D,

O T —ANERAZEITRELI-T—4% . TOWMEAE)H—R~NE—TL IEEDZAIVTBHIIEED
XTIV BHEE,

@Sebuah fungsi dari terminal operasi grafis.

@Sebuah fungsi untuk menyimpan data yang dikumpulkan oleh setiap pemicu pengumpulan data ke
dalam kartu memori dan mencetak data dalam format tertentu pada waktu yang ditentukan.

Ok (Lot)
Lot

Ovkeld, HERRE—EICEEL TV IRBDFELFYVEE S, EXFARGEI0ETEHTEELTL
5L 5L. COIEEAYREND, COBF, OYb S A XH0THHEND, EL T, HREHET I —EIC
f%fﬁ'é%ﬁb\ BRE—EICMATIEMGELOVN S, ChoZEEDYh, FEnvh, fADYE
FEENS,

"Lot" adalah sekumpulan produk yang diproduksi bersama-sama pada saat yang sama. Sebagai
contoh, dengan asumsi bahwa produk A diproduksi sekalian 10 buah bersama-sama, maka 10 buah
produk tersebut yang disebut sebagai "lot". Pada saat tersebut ukuran lot adalah 10. Selain itu,
satuan sekali pemesanan ketika menempatkan pesanan komponen, dan satuan dalam sekali
pengiriman produkjuga disebut "lot". Lot-lot ini disebut sebagai lot produksi, lot pemesanan dan lot
pengiriman.

OykEED (Lot Sizing)

Pengumpulan lot

AOyb- YA XERET H-ODFES LV TOER, FIZE, EEZFEOMELE CEEOVORIEHE
NRESTNDIZENHD, F-MRA—NIEREFHET DHE. RERIBRENRI>TLDHEENH
%, —AMRPTHEEZZHEL T, AR OPHAROEEREHEL. BRBFIREHET 5. SHERRE
ALENRELEEHECRERIHNESYNSNGE BROEEOVL, REOVMEFELHT—D0DOY
;)ttbugyh#»ff’&x%(bf%{&%&%’&’i')7‘:‘“&‘60 CO&SIHEREITYY LIFF2NEBEOVNEE
W3,
Ini adalah teknik dan proses untuk menentukan ukuran lot. Sebagai contoh, jumlah minimum dari lot
produksi terkadang ditentukan karena misalnya, disesuaikan dengan keadaan fasilitas produksi. Ada
juga kasus yang mana pemesanan komponen kepada produsen komponen sudah ditentukan jumlah
pesanan minimumnya oleh produsen. Di sisi lain, dengan MRP, jumlah yang dibutuhkan dihitung,
jumlah produksi produk jadi dan produk setengah jadi dihitung, baru kemudian jumlah pemesanan
komponen dihitung. Jika hasil perhitungan lebih kecil dari jumlah produksi minimum ataupun jumlah
pesanan minimum, maka beberapa lot produksi atau lot pemesanan dikelompokkan bersama-sama
menjadi satu lot untuk memperbesar ukuran lot sehingga memenuhi persyaratan jumlah minimum.
Pengolahan untuk pemenuhan jumlah minimum ini disebut "Pengelompokan Lot".

MR = ARBTROEIFEIIER.

Operasi AND Bila dinyatakan dalam sirkuit sekuens, adalah berupa kontak seri.

AR =y ARBTR O ELFIEE.

Operasi OR Bila dinyatakan dalam sirkuit sekuens, adalah berupa kontak paralel.

'7—’]_ (Work) EERREGOTVHIEHBOBRDILE BBROITHICEWTEDLND,

Bekerja Adalah komponen yang sedang bekerja atau barang yang sedang dalam proses. Istilah ini biasanya
digunakan pada mesin-mesin pabrik.

D—JAR—R BHEOTODz I E—ELTER T 5-0DEHTT,

Ruang kerja

Sebuah ruang kerja untuk mengelola beberapa proyek sekaligus.

7—F (word)
Kata

BREOE AL, JKAVLNIFERITIERELD T T 23/ MTOSOEH BIZES A X INNTRLRADT—
AE | OZFEENFET D, 2 \MPERTHEMELTHVSNIHEEICIE, 43 FETFTILT—R 1EHL
3o Windows DAPITE ZSN TLIHWORDZ! DWORDE DA FIIXZDEHRA LR TS,

Satuan jumlah informasi. Secara umum, ada tiga jenis penggunaan istilah yang sering digunakan, "2
byte", "ukuran standar yang ditentukan oleh OS" dan "volume data dari 1 alamat". Ketika digunakan
sebagai satuan untuk mengekspresikan 2 byte, 4 byte dinyatakan juga sebagai "double word".
Nama-nama WORD dan jenis DWORD yang didefinisikan dalam Windows API berasal dari makna
ini.
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Changes for the Better

A& (Istilah)

g5k (Penjelasan)

T—RT AR
Perangkat kata

O —TUHRHDTNAZADSE . T—2%5HDFF,

Q1A 1T —RTEESN TS T /AR,

@Elemen yang menyimpan data di dalam perangkat PLC.
@Sebuah perangkat, di mana 1 titik dikonfigurasikan sebagai 1 kata.

) —RT /N1 ASETHERE
Fungsi SET perangkat kata

@ ST ARL—23V 23— FILOMEED—D,

OFYFINRIEENSDF—AAIZEY ., HOMLHEELTE W -EAEEFIFBEDT—FTF /1R
DRAEEE FBEDT—FT/INARANESALHEE,

@Sebuah fungsi terminal operasi grafis.

@ Sebuah fungsi untuk menulis nilai tetap yang telah disetting sebelumnya atau nilai saat ini dari
perangkat kata tertentu, ke perangkat kata yang ditentukan, dengan tombol input angka dari sebuah
panel sentuh atau peralatan sejenisnya.

e

Boks kesimpulan

BEROO—F R EERTHBSICALDHM,

BHOO—FE)LE %, BIEGEICIUIDDESICHEEHOHALETS,

Sebuah peralatan yang dibutuhkan untuk penggunaan beberapa load cell.

Output dari beberapa load cell ini adalah sekumpulan output yang dikelompokan sebagai satu sinyal
dalam hubungan paralel.

B ARBHDUHE
Penghitung penyisipan

OEAHTOY S LIZELNENYLA,
Q@EEDHIVZEFRNNTA—ETRET D EICE>TESZENTES,

@Penghitung yang digunakan untuk program penyisipan.

@Dapat digunakan dengan cara menetapkan parameter selain pada penghitung biasa.

BlAA L

Pengolahan penyisipan

EAANDRELILE RITPFOI— U RTAT S LE—BHFIL T, ZOADITKHET SERAAT0
TILERTTHNE,

Prosesnya untuk sementara membatalkan program sekuens yang sedang dijalankan ketika muncul
permintaan input penyisipan dan melaksanakan program penyisipan sesuai dengan permintaan
tersebut.

EAAIES
Perintah penyisipan

QL —7oHDTOTSLDOERTHICBEMICERLES.
’7";3‘2L\’&5§§L’CL\‘C%MH?E‘%%J“A%J:éfi‘ca);‘ﬁﬁé‘—EP WL T, 125 ICEIAA T AT S LA
Yi&E o

OZAATOYSLIERDBE, TDTOTSLDRATYIIZR-TEREERT S,

@Sinyal khusus untuk memasukkan penyisipan selama program PLC berjalan.

@Ketika perintah penyisipan masuk, sementara program sedang mengeksekusi operasi aritmatika,
maka operasi program tersebut dibatalkan, dan eksekusi segera beralih ke program penyisipan.
@Ketika pelaksanaan program penyisipan berakhir, eksekusi kembali ke langkah di dalam program
awal dan dilanjutkan dari tahapan tersebut.

BAHTOT S L

Program penyisipan

EAAERDHoEESETOTOYSLDEREPHLTEELTEITTETAI S L,
Program yang diprioritaskan untuk dijalankan setelah program yang sedang dijalankan dibatalkan
ketika adanya permintaan penyisipan.

BNt

Alokasi/Pengalamatan

=Y ANAZYM, HALZYMB LIV RREEELZVNEAR—R A YD ROYVEANEITF 11T H1E
Adalah proses pengalamatan modul input, output, dan modul fungsi khusus PLC ke slot-slot pada
modul dasar.
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Contact below for information or inquiries.

PT.MITSUBISHI ELECTRIC INDONESIA

JAYA BUILDING FLOOR 11 ROOM L11-A2 JL. MH THAMRIN
NO.12, KEBON SIRIH, MENTENG, JAKARTA PUSAT 10340
Tel: 62-21-3192-6461

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

HEAD OFFICE: TOKYO BUILDING, 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAN

AR EEE - T100-8310 REAFREXANK2-7-3(RTEL) ... .. (03)3218-6760
B 731 5 T060-8693 fLIEM ALK —&F4-1 (ALiEELEN) ... ... (011)212-3794
RAEZAL s T980-0011 IBHBTER E421-17-7({A EFZEIL) i 022)216-4546
(2% U T330-6034 & EMRRRHHO1-2BAREERIVEEHBOEN (TR 77 Z-27-34K) (048)600-5835
FBEIE e T950-8504 FBEMHFRXEAE2-4-10(BAEREIL) oo 025)241-7227
Fi:E=I N1 S . .. T220-8118 HEMAR ALEADN2-2-1 (HERIRNY—T27T—) . (045)224-2624

.. T920-0031 &3RFMMS-1-1 (DRIS—TEIL) oo, . (076)233-5502

JebEX AL .. . .

FRERAL - ... T451-8522 ZHEMAXY EA6% 15 (BH B/ —1 b2 T—35F).......... (052)565-3314
EHFIE ... ... T471-0034 Z2MAMH/|RAB1-5-10 (REZHEEL) oo .... (0565)34-4112
B4 ... ... T530-8206 AFRMALXE 52-2-2(AskEEEL) ... .... (06)6347-2771
FREXA ... .. T730-8657 [RBMHRXHHE7-32(=yARBEL) ... .. (082)248-5348

PEXZ4E ... ... T760-8654 SATHAT1-1-8 (AREASIERATEI) ... ... (087)825-0055
M T810-8686 REMARRKRM2-12-1 (RMEIL) oo, 092)721-2247

www.MitsubishiElectric.co.jp/fa/

A2 8= MEBEHRY—ER (ZEBHFAY I

ZEBEFAY AT REPEOLREDFEMBERICMA. NL—=2F 2TV EHRP
FEBHVEDEBOZIRILTOEY, Fie. XIUN—BRVELLEYZATIRP
CADF—42%&NA7O—K. e 57—V JhEDBEBY —ERAZZFIBVEREITET.
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