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Terminologia sobre Automatizacion de Fabricas

BHAEEE > ANA B[RRI ]

Japonés — Espanol latino

FA [CESET HHEE 740 ZELL EICDULT
BHAREE - ANXA VEE [ RGN ] XfER7Z
U THEDET,

Hemos incluido las traducciones bilinglies de japonés y espaiol latino para mas de 740
términos relacionados con FA (Automatizacion de Fabricas).

EEEIR
Notas

NEBEPIRRICKD, XEPEFBEOMRNELDOREMEN DD ET,
AAFEEICINER U CWVWBDXEPEFEFSERLE L. SERDERE
CAEELIEELY,

Dependiendo de la estructura y las condiciones de la frase, existe la posibilidad
de que las traducciones de frases y palabras sean diferentes.

Tome las frases y palabras incluidas en esta terminologia como referencia y
tenga esto en consideracién cuando vaya a usarlas.
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fi#%t (Descripcion)

2431 & ON/OF F
Control de 2 posiciones ON/OFF

REICHL 2B DIREEMVIESZHE AL THIHYT 55ETT
Este es un método que da salida a 2 valores de la sefial MV (Variable Manipulada) para
desviaciones que controlen el sistema.

2B HEEPIDHI{H
Control de 2 grados de libertad tipo PID

HERDPIDHN LT, SHELINHI & BAREERFFEDE AT LRBEIE N TED KL SICLIFIHAET
T AHHDIEE . 2BHE/NFA—F o, fEFERALET (o, B=0DIHEITHEDPIDHIEHELD),
XKUEEDPIDFIETIL, SVIERLIZH T % B IR EEME IS FOBAPIDERE ., S ELHNGIZ&RBLPIDE $IT
B R5E0 2L EEODICRBELEZNEE—ANRBETITEALIEVS_EEROKENEL. &
BEASIECTELLY,

Método de control que de manera opuesta al control convencional PID (Proportional Integral
Derivative) permite realizar una optimizacion de la supresion de perturbaciones y del seguimiento de
valores objetivo. Para realizar este control, se utilizan los parametros de 2 grados de libertad ay 8
(En caso de que a y B sean iguales a 0, pasa a ser el control convencional PID).

*En el control convencional PID, hay muchos casos en los que las constantes optimizadas PID del
seguimiento de valores objetivo y de la supresion de perturbaciones que responden a la variacion
del valor SV son diferentes. Esto provoca que al tomar el valor optimizado de una de ellas, la otra
deje de ser un valor optimizado, causando una situacién antindmica en la que la optimizacion no se
efecttia con éxito.

2B HEE S H#EEPID HIfH425FB
Control de 2 grados de libertad avanzado PID
tag FB

28 A E R S HEEPIDHIE 2 FB(M_2PIDH)(. 28 B EZ!PIDHIEIZ ' FB(M_2PID)(IZ, MVA#{E . PVA#{E.
BEEAME. 2T PVESYEIS | TUEYIMY MVELRY Iy HRT—RE ALY MNLE D
ZEMLTEWEEELILOTY , BELFIENSAIES 1 UPIDHIH, ZIEHE-BEEE., J—FTJ+
J—FHlEGE DBELHEETHIETEES,

El control de 2 grados de libertad avanzado PID tag FB(M_2PIDH_) es un control de 2 grados de
libertad PID tag FB(M_2PID) hecho de alta precisiéon con funciones afiadidas de: compensacion MV,
compensacion PV, correccion de temperatura y presion, parada de tag, rastreo de PV, MV
predefinido, limite de variacion de indice MV, directa en cascada, etc. Puede dar soporte a controles
sencillos a controles de alto nivel como control de ganancia variable, operaciones de compensacion
y célculos de correccion, control de avance activo (feedforward), etc.

3{iLEON/OFF
Control de 3 posiciones ON/OFF

REICKHLTIEHEDREEMVIESEH AL THITT 25ETT .
Este es un método que da salida a 3 valores de la sefial MV (Variable Manipulada) para
desviaciones que controlen el sistema.

A/DZEH#a =k
Médulo convertidor A/D

@7 AU BETADAIEBICERTIEE,

QOEE.EH.RE. ERE. EROISHT IOV EFZDEETIEL—T U HICANTELRLDT, T4P
AEGIBIEZTIOTSLERESES,

@A/DIaVIN—REBL NS,

@Un dispositivo que convierte cantidades analdgicas en cantidades digitales.

@Dado que no se pueden introducir cantidades analdgicas tales como temperatura, presion,
velocidad, corriente eléctrica, etc. en los controladores programables, se cambian a cantidades
digitales (valores numéricos) para que el programa pueda ejecutar operaciones con los mismos.

@ También llamado Convertidor A/D.

ABC%'#T (ABC analysis)
Anélisis ABC

ABCHMTIETER DT ILEFEFN ., EEROFEETIHED—DTHD, HERBETLEDOZVE
IC.AEESE (EEEELAE).BEESE (—KR&EB). CEER B (EBM#& &K E) D3DIZ5HFELEERMIC
EREHETOICENBMTHS. COABCHMALLELNSEHELTIE, RS CITHFTESS
EHEICTHRHEICTEDCE BEWAHITERATESIL BRETSTLETRLOLTVENH S,

El andlisis ABC (también llamado analisis de prioridad) es un método de clasificacion de articulos de
inventario. Se clasifican los articulos de inventario por orden de ventas de mayor a menor en 3
grupos: articulos de control A (articulos de control de prioridad), articulos de control B (articulos
normales) y articulos de control C (articulos de bajo costo) con el objetivo de controlar
eficientemente su manejo. Las razones por las cuales se suele utilizar el analisis ABC son que se
puede esperar un efecto inmediato, cualquiera puede efectuarlo de manera sencilla, se puede
utilizar en gran variedad de campos, se pueden expresar los resultados con graficos, etc.

ADSL (Asymmetric Digital sub Scriber Line)
ADSL (Linea de Abonado Digital Asimétrica)

ERMTOAIMAER FREFMAZTR COEET —FBEHI
Linea de Subscriptor Digital Asimétrica. Tecnologia de comunicacién de alta velocidad usada en
lineas de subscriptores de teléfono de cable de cobre.

AFTER E—F (after mode)
Modo AFTER (Modo posterior)

MI—FOHAZMEBERDIET % (BLLTHD) ZTF3E—R, 2R EIF0TLEY, FUILTHEREEIRL
fUTEL, 7IE—F—F,

Este es el modo que libera el cédigo M después de finalizarse el posicionamiento (después de
parada). Se puede por ejemplo efectuar una sujecion o seleccionar las medidas de taladrado, etc.,
con este modo de operacion.
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ANSIHRHE
Estandares ANSI

OXKECHITEREOM—LIFELEZBMICLE-ERORRGR,

@ American National Standerds Institute hV & L=#8#& ,

Q@ BARDJISIZHT=5,

@Asociacion privada de estandares con el objetivo de estandarizar y unificar estandares en los
Estados Unidos.

@Estandar establecido por el American National Standards Institute (Instituto Nacional de
Estandares Americano).

@Este es el equivalente al JIS en Japdn.

ASCIIO—F
Cédigo ASCII

@ American Standard Code for Information Interchange (7 A% —a—K)

O S. TILT7RYM HFHEZAVE 1IN AND-H16ER24T(TE YN TR DHLIZO—F,
Q@A(E41, Bl&42, 11£31, 21F32%5E,

@ HATIL, ChichFZEEBMLIZISTI—F4H5,

@American Standard Code for Information Interchange (Codigo Estandar Americano para el
Intercambio de Informacion/Codigo ASCII)

@Codigo que para introducir signos, letras del alfabeto, niumeros, etc. en la computadora, los
expresa de manera hexadecimal con 2 cifras (7 bits).

@LaAes41,laBes42, el 1es31,el32es 2, etc.

@En Japon existe el cédigo JIS, que agrega los "kanas" (caracteres japoneses para escribir
palabras extranjeras) a este sistema.

ASP (Application Service Provider)
ASP (Proveedor de Servicios de Aplicacién)

AVE—RINENLT ISATUrDERTE7 IV —2av iRt 5% %,
Distribuidor que ofrece aplicaciones para uso de sus clientes a través de Internet.

atEm

Punto de contacto a

QEETRAVTNT, IRELI-EERALDE R,

ObiEREEHEDEMELLD,

@Punto de contacto que es normalmente abierto (N. O.) y que se cierra al ser operado.
@Es la operacion opuesta a la de un punto b-contact.

BASIC
BASIC

@Beginner's All-purpose Symbolic Instruction Code (R—,v%7)

@7 A)ATHELNI-OVEL—2AEE.

@/ AVTHELEDLNATNAESIThMY P ERERICTNATELRELH D,

@ TNFIFHTFEREITHREINT, FBENZLMO-BASICIEAEE),

@Beginners's All-purpose Symbolic Instruction Code (Cédigo Simbolico de Instrucciones Todo-
propésito para Principiantes/BASIC)

@Lenguaje de computadora creado en los Estados Unidos.

@Facil de entender, haciendo que este siendo ampliamente usado y con la ventaja de que permite
la interaccion en mitad de una operacion de computadora.

@ Solo por eso se ha extendido grandemente y existen multitud de subtipos (O-BASIC es un
dialecto).

BCDO—F
Cédigo BCD

@Binary Coded Decimal (251t 105%%)

@ Ea1—A, I YIEEFONEOFFO)D2ERTHY . Ch S ARIThHMYITKLD T, 2EHTI0
EHERRLEH,

O ANBDEITAVRIRAVF T4ORILRRERITBCDI—FH BN,

@165V TIX0M 59,999, 32E vk TIE0H1599,999,999h%% % 5,

@Binary Coded Decimal (Decimal Codificado en Binario)

@En computadoras, controladores programables, etc. ON (1) y OFF (0) se expresan de manera
binaria, pero al ser esto dificil de entender para una persona, este sistema expresa numeros
decimales en binario.

@Las personas suelen utilizar interruptores digitales y los indicadores digitales suelen utilizar el
cédigo BCD.

@Con 16 bits se puede expresar de 0 a 9,999 y con 32 bits se puede expresar de 0 a 99,999,999.

BOM (Bill Of Materials)
BOM (Requerimientos de Materiales)

Bk / HmERAE / BRERKROE.BOMIE. EENTHEATIHERKERLED AN HYLT
WTRTEEEEEVRATLOBRRNTIELL, —DDT—EIR—RTEELLSETHHD,

Se refiere a una lista de componentes, lista de estructura de componentes o lista de desarrollo de
componentes. Los BOM tratan de administrar la totalidad de los componentes (es mas sencillo de
explicar si se incluyen también los productos) utilizados dentro de una empresa, no dentro del marco
del sistema de administracion de produccién sino con una base de datos.

BPR (Business Process Reengineering)
BPR (Ingenieria de Procesos de Negocio)

EEREFCEHTIHOBBRGELE. MBRGEEREL. TNEERT DOICRBRBLEZORN.
HismEE o, RELTEIE,

Determinacién de los objetivos relacionados con las actividades empresariales (ventas, indice de
beneficios, etc.) y andlisis y optimizacion del contenido de negocios, curso empresarial y estructura
organizacional para alcanzar dichos objetivos.

bps (Bits Per Second)
bps (Bits Por Segundo)

BERREE DT —HREREDQEL, EVMER, 1bpsITITHEICIEVrDT—2%8E TEHILER
Unidad de velocidad de envio de datos en lineas de comunicacién, etc. Abreviacion de bits por
segundo. 1 bps expresa que en el lapso de 1 segundo se envia 1 bit de datos.
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BSCFIE
Protocolo BSC

@Binary Synchronous Communications

OEART—zEFIE,

@JIS X 5002|3 ELH D,

O E1—AREHANEIAVE1—REL T U TT—RBETHTARILO—D,
@H/WIZ[ZRS-232CEESZEMTES,

@l EELLTaTo av ARER—YL T ARELNH D,

@Binary Synchronous Communications (Comunicaciones Sincronas Binarias)
@Protocolo basico de envio de informacion.

@Estipulado en el JIS X 5002.

@Un tipo de protocolo usado para la comunicacion de datos entre dos computadoras o entre una
computadora y un controlador programable.

@E! interfaz RS-232C se puede utilizar en el hardware.

@ Como formas de control existen el modo de contencién y el modo de sondeo.

BTO (Built To Order)
BTO (Pedidos Hechos a Medida)

ZEENEEARXOR BENSOEXITSL TR -RFTTHFE /N—VFILarEa—20RiE-R5E
HRD1D, IBuilt To Orderlld, IE3X (Order) &+ TH B EE (Built) I 51ELVSERK,

Se refiere a un sistema de produccién "hecho a medida". Montaje y venta adecuado al pedido de un
cliente. Es un modo de manufactura y venta de computadoras personales. "Built To Order" significa
"manufacturar (built) después de recibir un pedido.

bi% =

Punto de contacto b

QEEIFAL TN T, BIELI-EEITHHER,

QalE R E[TFDEMEELD,

ONCHER . N\wIERBELEDLD,

@Punto de contacto que normalmente esta cerrado y que se abre al ser operado.
@Es la operacion opuesta a la de un punto de contacto a.

@También se denomina punto de contacto NC o punto de contacto trasero.

C++EEE (C++ language)
Lenguaje C++

BERLTWSTRT SV EETHHCEEIC. AT I MERMMEIRREEL =T 0T 53T §5E,
CHOEEBLHRILCEEZDO LMEMIZA>TEY, CHEEOUEREANTHEDCEE TRBENT-Y
Ih 7 DREARETEICELTRETH D, AT IMERTOTIIVT (&Y. TAYT S LOBEF AL E
BEERY | K-SRV Iz 7 ORREN B BRI,

Lenguaje de programacion que afade funciones de orientacién a objetos al lenguaje C, que es un
lenguaje de programacion ampliamente extendido. Dado que las especificaciones de C++ son retro
compatibles con lenguaje C, es posible emplear procesamientos de lenguaje C++ para el desarrollo
de software originalmente escrito en lenguaje C. Gracias a la programacion orientada a objetos, se
ha hecho posible la reutilizacion de programas y se ha hecho mas sencillo el desarrollo de software
de gran escala o complicado.

CAD/CAM
CAD/CAM

@ vk/FvLi

O@CAD(EIVE 1 —2%IE AL RETXIEL X T L,

@ Computer Aided Design, AV E 1—AXBHRHELTEIENS,

@ Computer Aided Manufacturing, CAMIZOVE 1 —42% ALz TIHEO & EXIES X T LA TCADDHLGEL
HBENTESD, CADTHERIN IR T—2EANT—2ELT . MIADONCTAT S LERGE D&
EEFEEREIVEL—FETITSVATLEES,

OfFEAEINDaLE 1-9(3:/\‘/:!/75\'91‘ STV I—=ORT—2avETH D,
gg)%o'rﬁﬁﬁ.%{’ﬁl HEmD—EXR. E#ﬂﬁﬁi*ﬁ EBEGEEDSN, o= RTOTSLDOERDTERLD
OCAMIER CADIEHR D (ENERBAR, £E TR FRXER. BRIEGE. B FRE. REEL
@EI CAD es un sistema de apoyo de disefio basado en computadora.

@ Computer Aided Design. También llamado Disefio Asistido por Computadora.

@ Computer Aided Manufacturing (Manufactura Asistida por Computadora). CAM es un sistema de
asistencia a la manufactura en fabrica basada en computadora y se puede considerar una expansién
del CAD. Se trata de un sistema donde los datos de disefios de formas creados con CAD son
usados como datos base y la preparacion de manufactura para un producto, como la creacién del
programa NC para maquinados, son ejecutados en la computadora.

@Las computadoras que se usan van desde computadoras personales a estaciones de trabajo de
ingenieria.

@Informacién del CAD: ademas de planos de fabricacion, listas de piezas, presupuestos de costes,
planos aprobados, etc. hay casos en los que programas de secuencia también pueden ser creados.
@Informacion del CAM: ademas de informacién del CAD, recibos de compra de piezas, disefios de
procesos de produccion, recibos de trabajo, tests de especificacion, érdenes de empaquetado,
certificados de envio, etc.

CAE (Computer Aided Engineering)
CAE (Ingenieria Asistida por Computadora)

THHROH - RARIBEXIETHIVE1—FVRT L, EARMIZE, EROFRATIEVRATLO. K
HUEMRDET LEF>TREDRMELE DEHEHET 28T 27 A, BEOME O béﬁﬁn.u
FTB5HDIIAL—Lav P AT LRENEENS,

Sistema de computadora que asiste en el disefio y el proceso de desarrollo de productos
industriales. Concretamente aqui se incluyen sistemas de asistencia de disefio de productos,
sistemas de analisis que utilizan el modelo del producto disefiado para calcular sus caracteristicas
como fuerza, resistencia térmica, etc., sistemas de simulacion para comprobar las funciones y la
calidad del producto, etc.
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CCW (Counter Clock Wise)
CCW (Sentido Antihorario)

Cc

REEFHARODEE, E—2TREHAN A TEDS, “CW DIELSHE,

Rotacion en direccién contraria a las manecillas el reloj. Se determina mirando desde el punto de
vista del extremo del eje del motor. Véase también el punto referido a "CW".

CHANGE {E%& (change signal)
Sefial CHANGE

CHANGEfE S & E - (L E HI I TREH EHEERTRITMHEREICAS=HDINEES,
La sefial CHANGE es una sefial externa usada para cambiar el control de velocidad-posicién del
control de velocidad en ejecucion al control de posicion.

Cheapernet
Cheapernet (Red barata)

@F—/\—Fvbk,

@ —HFyhDRIES —T )L LY ML (thin), ZifiZi(cheap)REY —T ILEFERTHLIANLA M ITON,
Thinwire EthernetEFE(EN B2 EHH 5,

@ EERE (T A —H RYMERL10Mbps,

O AEAMEENBELGL FSUP—NORDOYISTR IR TR EER T 51— R vt OBl
THY T AV EORREL185m, AT REAIHR(LI0EET,

@Proviene del uso de un cable coaxial mas fino (thin) y mas barato (cheap) que el cable coaxial de
Ethernet y es a veces también llamado Thinwire (cable fino) Ethernet.

@La velocidad de transmisién es la misma que la de un cable Ethernet, 10 Mbps.

@Esta version mas barata del cable Ethernet no requiere de ningun dispositivo adicional especial,
en lugar de "transceivers" usa un conector en forma de T. Su longitud maxima de segmento es de
185 m y permite conectar hasta 30 terminales.

CIM (Computer Integrated Manufacturing)
CIM (Fabricacién Integrada por Computadora)

EEICETILTOEREAVELI—FRINT—IELUT —EIR—RE AN THIENICHIE - EET L
EITEH T EEFHORBILER DL AT L,

Sistema que busca la optimizacion de las actividades de produccién mediante el control y la
administracion conjunta de toda la informacion relacionada con la produccién empleando redes de
computadoras y bases de datos.

CMIA=R @ Coded Mark Inversion,
Modo CMI OZRARDIDTIEYVR DT —A%EELI22EVHZIAEIL, DFDIL—ILTIEET S,
Q@ 1DEZ2E YT 1HBHME0, 0T B, FHELTIL 1£0, 0FKEIKYET T,
Q@ONLE 2E WK, 0£F B, (0, 1ILEELY,)
@ DA XIEMELSECNETIZE WL TERAL TS,
@Coded Mark Inversion (Inversiéon de Marcas Codificadas)
@®Un método de modulacion que divide cada bit de informacion de manera adicional en 2 bits y los
transmite bajo las siguientes reglas:
@Cuando el bit sea 1: se convierte en 2 bits con valor 1,1 0 0,0. Con la condicion de que se repita
alternativamente 1,1y 0,0.
@Cuando el bit sea 0: se convierte en 2 bits con valor 1,0. (No existe la variante 0,1).
@Este método se emplea en MELSECNET.
CMOS @ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (CEX)
CMOS O T HIIHRERTF,

@ — 7Y TIETTLEELICHE SN B,

ORRIT/N, BEEEN. FRAEEHENLEV. EREEHENLENGEETHS,
OFENADIERRIITLLERLL,

@ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (transistor Semiconductor Complementario
de Oxido de metal)

@Elementos logicos digitales.

@ Se conectan en controladores programables asi como también con los elementos TTL.

@ Sus caracteristicas principales son su tamafo pequefio, bajo uso de energia, amplio alcance de
voltaje de operacién, amplio alcance de temperatura de operacion, etc.

@Las precauciones a la hora de su uso son las mismas que las del TLL.

CMV (COMPUTER MV)
CMV (COMPUTADORA MV)

COMPUTER MV, HFITHIE—R D1 DT, LA EMISBREEMVIEEZEETEET,

Abreviacion de COMPUTER MV. Un modo de control que permite modificar el valor MV desde la
computadora superior.

CP #lf# (Continuous pass)
Control CP (Control de Ruta Continua)

FRGIHGE, BUNGOTREEE 2L > TV,
El control CP permite controlar a través de una ruta sin interrupciones como en control de velocidad
uniforme.

CPC (Collaborative Product Commerce)
CPC (Comercio Colaborativo de Productos)

EOHRFHAEEDIDLIZ ERP, SCM, CRM #E DV R T LEEERSE [V A—RyUrEFIALI-E XD S
HOLEFEIMEI MV IE2EHETHL0, CEMBRBME. EDORR D XTLBOEREZRYRE, "E5C
THAIILDLERBEELT, TENS— M —  H TS5V BE. ANOREBLBENKBEOEDS KRR
TOERTHEETEIREFERT S,

Esto se refiere al uso de sistemas tales como ERP, SCM y CRM, principalmente en colaboracién
para el desarrollo productos empresariales y el sostenimiento de la infraestructura empresarial de
negocios digitales para compafiias que usan internet. Esto elimina barreras entre organizaciones
corporativas y sistemas de negocios, y hace posible la creacién de un entorno en el que durante
todas las fases del ciclo de vida de producto, socios, proveedores, clientes y departamentos
encargados de produccion de la empresa puedan trabajar con los mismos procesos de negocio.

4
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CP-M/86 @ Control Program for Microprocessers Zf=IdControl Program and Monitor (3 —E—I /.86)
CP-M/86 @ 16E VDT AyOT Ot Y8086 REENN T FHDOS,

@7 A)NDT ALY —F1ICHRIENH D,

O T NARIDOST, BT AL IR IEHR—EL TV,

@ Control Program for Microprocessers (Programa de Control para Microprocesadores) o Control

Program & Monitor (Programa de Control y Monitor (CPM86))

@Sistema Operativo (OS) para operar microprocesadores de 16 bits de serie 8086.

@Los derechos de autor pertenecen a Digital Research, Inc. (Estados Unidos).

@Sistema operativo de monitorea que no tiene soporte a la jerarquia de directorios.
CPUHAEY CPU #HAEY(E, RILFCPU Y RTFLDRCPU A=y TT — 2D ERAH ./ HFHLETI=OIZ, &

Memoria compartida de la CPU

CPU A=whkhHEIH-TLVBAETT,

CPU £H/AEVIZIE, TELD4 BEIHYET,

- BEHEBFRRTYT

CVRTLIVT

-BENILYLaT T

- A—H¥HHTIUT

- TJLFCPU HiEERBETVT

La memoria compartida de la CPU es una memoria que tiene cada unidad de CPU en el interior para
realizar escritura y lectura de datos entre unidades de CPU en un sistema multiprocesador o multi
CPU.

Existen los siguientes 4 tipos de memoria compartida de CPU:

«Area de informacién de operacion del host

+Area de sistema

+Area de actualizacién automatica

+Area de configuracion de usuario

+Area de comunicaciones de alta velocidad entre Mltiples CPU.

CRC
CRC

@Cyclic Redundancy Check (A V) voBEARFLITKEITRRE)

O T —FEIEETHLEEDRYERETEIAKD—D, T—RHINGNEEMZ TRYZEHT 500
BEREEYHLT, COBRET —2DRITDITTEET S,

O ZEAITIHEERERABRORELZTO>T, ALIERVFONINEINTEHEEISF—ERETIHLD,
O_NARIFIS—RED-HODIFEHE—XFILIMMT EDTEAGL, T—HBEEATITS-HT—42=2
MOELT, IS—REEEDBEL.

@Cyclic Redundacy Check (Sistema de Cdédigo Ciclico o Comprobacién de Redundancia Ciclica)
@®Método de deteccion de errores a la hora de transmitir datos. Se agrega un proceso especial a los
datos de transmision para generar una informacién para detectar errores, se envia tras afiadir esta
informacién como apéndice a los mismos datos.

@E! lado receptor realiza el mismo proceso que el lado transmisor y detecta la existencia de errores
de transmision comprobando si se ha obtenido la misma informacion.

@En este método no se afiade la informacién para la deteccion de errores caracter por caracter,
sino que se realiza por unidad de datos, dando como resultado menor cantidad de datos y mayor
capacidad de deteccion de errores.

CRM (Customer Relationship Management)
CRM (Administracién de Relaciones con el
Cliente)

BEICEAT L TOERE—TEEL. BRI AV LORBEEI— T TV TR EBEERT 5L
&Y, BEEDEEZSO . M OBERVCHERERTH-HODY—ILTHS,

Herramienta usada para aumentar la eficiencia de ventas y la obtencion de clientes mediante la
administracion unificada de toda la informacién relacionada con los clientes y la creacion automatica
de estrategias de marketing optimizadas dirigidas a cada segmento de clientes.

CRP (Capacity Requirements Planning)
CRP (Planificacién de Requerimientos de
Capacidad)

EEICADEMOEHMIWGRENTET, SESA-EREBOTSAF)T1ERTT 5=DITBELEFERE
NOMBEEFILE -FLATT S, EMAESHBEOE N THAIRNERBEA—FITHL. BRIT—V LU 2HAL
E#%ﬁﬁlﬂ HETEINENEHIE, ChICEDE HEMEF 4% IUAELL, REMGREF -5 %5
1T o

Planificacion de capacidad a corto plazo que se realiza antes de empezar la produccion y que
permite comprender y asignar la capacidad de produccién necesaria para ejecutar la prioridades de
cada articulo planeado. Los pedidos requeridos de produccién, que son la salida de materiales
planeados por requerimiento, se acumulan en cada centro de trabajo individualmente, se evalla si
es posible la produccion o no, se van sacando los pedidos que requieren de produccion conforme a
la evaluacion y finalmente se emiten los pedidos de produccion.
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CR7IY—\
Absorbedor CR

@IV TUYCLEMREESIICEKLIY—DF5—,

O TUHIZI - TEVERBD Y —CF RIS ELEMTER. FSAT7YoHANIEFEARICATIL
THEHELTERY %,

OB LM IR T HEELONLI-EEDIAVTUH DRENHDHD T, FSAT VI A VDRI
NTRHEEOHLIENH D,

@R, BERELLTHLNA, KRIFBLERMSOOKELD,

@ Supresor de sobrecarga con un condensador C y una resistencia R conectados en serie.

@Se conecta en paralelo a puntos de contacto, triodos o cargas inductivas con el objetivo de que el
condensador absorba las sobrecargas de alta frecuencia.

@En caso de estar conectado en paralelo con cargas, al encender la carga ON el condensador se
carga eléctricamente, lo que puede ocasionar interferencias en las salidas de los triodos y las salidas
de los transistores.

@ Se puede usar con sistema de corriente alterna o de corriente directa, aunque las fugas eléctricas
son algo mayores en sistemas de corriente alterna.

CSMA/CDA=
Modo CSMA/CD

@ Carrier Sense Multiple Access/Collision detection

QYT —UHIEAXD—IE,

OBIHREBENEEEITIEE EEDODBEBRAENTNENEINEHERELTHLESAR,
OZNTWEWEEZDFEFERIETHE. T—RET NS DON>TLEID T, EHONFEHILST
ROSNF-BREEZ o= RICBEEETRAD,
O_DAKIERYNT—IDHIHDT-H DR GEBESBEGR N0 VAT LD LBRHRIMI<TES, 3
UToiavARELLND,

@Ethernet TIRAIN TS,

@Carrier Sense Multiple Access/Collision Detection (Acceso multiple con Deteccién de Portadora /
Deteccion de Colisiones)

@Un tipo de control de redes.

@®Modo que envia la informacién tras comprobar si la linea de comunicacion para la transmisién
esta abierta o no antes de que cada terminal ejecute la transmision.

@Dado que si se transmite cuando la linea no estéa abierta los datos pueden colisionar unos con
otros, solo se intenta retransmitir los datos una vez que se ha esperado cierto tiempo calculado,
basandose en un numero aleatorio predeterminado.

@En este modo no se requiere de ningun dispositivo especial para controlar la red, permitiendo que
el sistema pueda ser de un precio relativamente barato. También se le llama modo de contencién.
@Se emplea en Ethernet.

CSV(Comma Separated Values)
CSV (Valores Separados por Comas)

Comma Separated Values DBEFATY ,

T—AEH (", ) TR THEREBRDOTHFRNI7AILTT,

Abreviacién de Comma Separated Values (Valores Separados por Coma).

Archivo de texto en el cual los datos se van alineando y separando con comas (",").

CSV (Computer Set Value)
CSV (Valor Asignado por Computadora)

COMPUTER SVDBE, HIEHIE—KD 1D T, LAst &ML BIEEESVIEEZERE TEET,

Abreviacion de COMPUTER SV. Un modo de control que permite modificar el valor SV desde el
dispositivo computador superior.

CTO (Configure to Order)
CTO (Configuracién Bajo Pedido)

ZEBBOE. BENSOZENEELTISEREMAITIIL,
Se refiere a la configuracion de un pedido. Se refiere a manufacturar el producto una vez que se ha
confirmado el pedido por el cliente.

CW (Clock Wise)
CW (En Sentido Horario)

Bt O#HABKDERILEE A M, E—28IRAINOH TR ARANBSL0,
Direccion de rotacion en el mismo sentido que las manecillas del reloj. Direccion de rotacion en
sentido horario vista desde el punto de vista del extremo del eje del motor.

D/A Z#25% (Digital-to—Analog converter)
Convertidor D/A (Convertidor Digital Analégico)

TADRIEETFOTETHLIBEE (FELRFER) ICEBRT HHEEELOTLDEE,

Un dispositivo que posee la funcion de convertir valores digitales que expresan voltaje (o corriente
eléctrica) a valores analégicos.

D/AZE#A = vk
Médulo convertidor D/A

@Digital/Analogue

OT A AILBETFOTBICERT HI Yk,

O — 7Y NTOTSLTRITACANEE . BEEFFEROTFOTEICEZATHEAENT 2,
@Digital/Analdgico

@®Un mecanismo encargado de convertir cantidades digitales en cantidades analdgicas.

@Convierte la cantidad digital utilizada en los programas de controladores programables en cantidad
analdgica de voltaje o de corriente eléctrica para enviarlo a salidas externas.

dB
dB

OTINIL,

OIHFILF—DEEELRHOTHEL, BmlTAEADELRHOT HLAL,

O ZEIBR"DIEE S, dBm/kmlEHr—TILIkmBYDBEEERT .

@Decibelio.

@Unidad para expresar atenuacion de energia. dBm expresa la cantidad de potencia optica.

@ Véase el punto referido a "Perdida de transmision". dBm/km indica la cantidad de atenuacién de
energia por kildmetro de cable de fibra dptica.

6




FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FASE (Término)

fi#%t (Descripcion)

DB /\wI7 o5
Almacenamiento en Bufer de Base de Datos

BIERBHGLIC, BETELLSAL XEIV/RIFISYYah—RIT—BHICREL, BIRFICEZET 5
HRETY .

Funcion que en caso de anomalia en las comunicaciones, almacena temporalmente texto SQL que
no se puede enviar en una tarjeta flash compacta (Compact Flash Card) y lo reenvia tras
restablecerse el sistema.

DB (database)
DB (Base de Datos)

BEO7T)r—2av ) IbERIRA—FICE o TREINET—IDEED L, F-. TOEEI T L
ZEHDEELH D,

Se refiere a una agrupacion de datos compartida por varios software de aplicaciéon o varios usuarios.
Esta definicion a menudo incluye los sistemas de administracion de datos.

DBMS (DataBase Management System)
DBMS (Sistema de Administracién de Base de
Datos)

T—AR—REBURTLDE EET—HELTOT—EIN—REEHEL, T—RIHT 7V ERERIC
EZBYIRILT . T—ADHROFAFIBEAZELL FEDT IV r—2av YISl E5IE
NTED, 2. TADEBEEMDYINIITITERDIEICEY, TTIr—2av Y IO EEEOM
B EROMAMEDOE LIZOENS, BB T —AORBHER(T —FETILIZEYLL OO DIELEIC
HEETE BERBECERLTLSDEYL—3F LE(RDBMS) T, KiFES X T L TldOraclett ®
OracleH, /NRIES X T L TldMicrosofttt MAccessh, TNENTIHENBEE HH TS,

Se refiere a un sistema de administracién para bases de datos. Software que administra bases de
datos como datos compartidos y responde a las peticiones de acceso a datos. Puede estandarizar
formatos de datos y protocolos de uso e independizarlos a software de aplicacién especificos.
Ademas, encargando la administracion de datos a un software especializado, se puede lograr una
mayor productividad y eficiencia del software de aplicaciéon y una mejora del rendimiento en el uso
de recursos. Se pueden clasificar en varios grupos dependiendo del formato de expresién (modelo
de datos) de los datos a administrar, siendo actualmente las mas extendida la de tipo relacional
(RDBMS), la Oracle de la empresa Oracle para sistemas de gran escala, y Access de la empresa
Microsoft, que ocupan la mayor parte de sus respectivos mercados.

DBR (Drum Buffer Rope)
DBR (Tambor Amortiguador Cuerda)

EEHEZERT S LT, TOCERHETIEOR T 21—V ISERTREEEONIEDTT , £ELE
DRV RV IEREL. RRLRV I DEEREAICRE LS TEMBAZITV EERGTRETLHEH
BREWHIE - FaaF R EERINTES R ARMEERMIRET HEVIEEEEFE, NItk
;%Efﬁ@jcmémﬁ&\ WEERE. RENEROR L EEOBITPEER T 1—ILOERM A EEEEY
Sistema que se utiliza cuando se crea un plan de produccién y se aplica el TOC a los horarios de
fabricas de produccion. Método de administracion de produccién en el que se reconocen los cuellos
de botella en las instalaciones de produccion, los materiales se introducen en sincronizacion con la
capacidad de produccion de los cuellos de botella y se colocan mecanismos (de margen)
estratégicos para poder absorber elementos imprevistos (averias de maquinas, paradas
momentaneas, etc.) que ocurren en la planta de produccién. Mediante este sistema se puede
conseguir una gran reduccion de inventario, reduccion del tiempo de entrega, mejora del indice de
beneficios por inversién y la creacion de un horario de produccion de confianza.

DC1/DC3%l
Control DC1/DC3

@ EEFHAXD—2,

OZEAIXRE NNV ITFDEEN D> TRIETERLLGSH L BIEDHEFHIB/ADCIHEETEEELT,
T—ADEEDFMEERT S, -, RELEOERTICE ST\ I7OEEHNEML TRIEHL ATREICA
5L FHBADCIESERELTTHDEEOERAEZERT 5,

QX ERIIFEF /N SRIET HDCHEBT B LUDCIHERTEFIEMO—FEALL. DCI1ZRIETHLT—4
DEEZERIAL. DCIERIET HET—HDREELEHHT 5,

@®Un modo de control de comunicaciones.

@Cuando el bufer receptor se queda sin espacio y el lado receptor deja de poder recibir datos, se
emite una sefial DC3 a la unidad del lado emisor solicitando la interrupcion de envio de datos.
También en caso de que debido a la ejecucion de procesos en el lado receptor aumente el espacio
en el bufer y se haga posible la recepcién, se emite una sefial DC1 a la unidad del lado emisor
solicitando el restablecimiento de envio de datos.

@EIl lado emisor considera la sefial DC1 y la sefial DC3 recibidas del lado opuesto como cédigos de
control, comenzando la transmisién si recibe la sefial DC1 e interrumpiendo la transmision si recibe
la sefial DC3.

DC2/DCA#
Control DC2/DC4

QEEHHAKXD—2,

OEFHBNOZIET HDC2ELUDCANT—FEFIEHIa—R &AL, DC2EDCADMITHENF=a—FE
T—RET B,

@®Un modo de control de comunicaciones.

@®Modo de control donde se consideran cédigos de control los cédigos DC2 y DC4 recibidos del lado
opuesto y se consideran datos los codigos puestos entre los DC2 y DC4.

DCS(Distributed Control System)
DCS (Sistema de Control Distribuido)

RAH90AVE1—RERWNSRRE T ORILGIED R T L
Sistema de control digital de tipo distribuido que utiliza microprocesadores.

DDC (digital display controller)
DDC (Controlador de Pantalla Digital)

RE R DBAEE T4 ORIV EB TEHLTLSHIH,
Control con Controlador de Pantalla Digital
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DINFR#&
Estandares DIN

@Deutsch Industie Norm
ORI,

@Deutsch Industrie Norm.
@Estandares Industriales Alemanes.

DMU (Digital Mock—Up)
DMU (Magqueta Digital)

TORNEVITYIDE, CADZRANTHGDN R, NEMBRLEELLR. BRE3T2-HDYIaL—3
VIIRILT  HBWE EDEIEY IR TERVTERSNIBRTETILOIE,

Se refiere al Digital Mock Up o Maqueta Digital. Software de simulacion que utiliza el CAD para
comparar y estudiar el exterior, la estructura interior, etc. de un producto. O bien, se refiere a un
modelo 3D creado utilizando este tipo de software.

DNS (Domain Name System)
DNS (Sistema de Nombres de Dominio)

Domain Name System®DEEFATT,
P7RLRZA—HREZOTVEI(RACVZ) ITHRLEET SV ATLTY,

Abreviatura de Domain Name System (Sistema de Nombres de Dominio).

Sistema que traduce las direcciones IP a un nombre facil de recordar (hombre de dominio) para el
usuario y de administrarlas.

DOG f§& BRERERODERFTNODOANEENDIL,

Sefial DOG Sefial de entrada de una alarma de proximidad del OPR (retorno a punto de origen) de la maquina.
DRAM @Dynamic Random Access Memory (DJ.1s)

DRAM ORAMAEY D—IET, Rffi. M THLH ., RIFBENMNKEL, SRAMERLESN D,

@Dynamic Random Access Memory (Memoria Dinamica de Acceso Aleatorio/D-RAM)
@Un tipo de memoria RAM barata y de pequefio tamafio, pero que requiere un alto gasto de
energia. Contrasta con la S-RAM.

DTR/DSRé&
Control DTR/DSR

ORS-232CHK—EEAL TH MR EL—4, TULABERIET HEE, DSRF—FH YL T4),
DTR(T—A4—SFILLTNES T, THRZOABEHIET 5L,

@ED/DRAIHIZEL,

@ Cuando se intercambian comunicaciones con unidades externas (computadora, impresora, etc.)
usando el puerto RS-232C, se controla si se permite o no la entrada y salida de datos mediante
sefiales DSR (Data Set Ready) y sefiales DTR (Data Terminal Ready).

@Igual que el control ED/DR.

DV (Deviation)
DV (Desviacién)

RE. BIEEBESVIEAEEPVIOE,
Desviacion. Diferencia entre el valor objetivo (SV) y la variable de proceso (PV).

DWH (Data WareHouse)
DWH (Almacén de Datos)

BRIICEBSN-REOERT —I0HPIL, RIEBAMOEERESTT 52 AT L, MR EME
S TIRHAOMES AN >R ERBOBAEL RV HLTAIONT =2V 7 NIRRT LTH S,
Sistema de analisis de la relacion entre articulos en grandes cantidades de datos de trabajo
almacenados cronolégicamente. El almacén de datos analiza la relacion entre elementos que no
quedan claros con los métodos simples convencionales de totalizacion.

DXF (Data eXchange Format)
DXF (Formato de Intercambio de Datos)

Autodesktf D CADY TR AutoCADITEAIN TS I7AIILI R 2RTAIRTD AV ML T —R2EHEHH
TEI7ILERXDEELDERIZE,

Formato de archivo utilizado en el software CAD "AutoCAD" de la empresa Autodesk. Esto es, de
hecho, un tipo de archivo estandar industrial de formato de almacenaje de datos de vectores en 2D y
3D.

DENME

Operacién D

WA EE, REDV(AIEBEREMBOE)DELE(SEDENSHTIEIDIEZES | F-{B)ICLLBILI-EFEE
MABEE.

RENELTHL., MABEICKIRIEENLLAIBEICRDRERLE LD ETORMEM D FERETIE
LWET,

Operacion Derivativa. Operacion que afiade una variable manipulada en proporcion al indice de
variacion (Valor diferencial entre el valor actual y el valor anterior) de la desviaciéon DV (diferencia
entre el valor objetivo SV y la variable de proceso PV).

Se le llama tiempo de derivativa "Td" al lapso de tiempo desde que se genere una desviacion hasta
que la variable manipulada determinada por la operacién derivativa iguala a la variable manipulada
determinada por la operacion proporcional.
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EBCDIC
EBCDIC

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code (TE X T 1v%)

O@fhiR2#E L 10—k,

OHF . TILI7ANYM BHIFLELEVIEIEVNTROTIVE2—2ADI—FERD—D,

O 10EHDRHTEAE YR THRHOLIZBCDIA—RIZ, ESIT4E VI EBMLTIE whELT256:EY DR BN T
EHEIITLEZBD,

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code (Cédigo Extendido de Binario Codificado
Decimal)

@Codigo Extendido Binario Decimal.

@Un sistema de cddigo de computadora en el que los nimeros, las letras del alfabeto, caracteres
especiales, etc. se expresan utilizando 8 bits.

@ Se afaden otros 4 bits al codigo BDC que expresa cada cifra decimal con 4 bits y con 8 bits en
total hace posible la diferenciacién de 256 variaciones diferentes.

EC (Electronic Commerce)
EC (Comercio Electrénico)

BFEWE OF, 12— YMNEED RV T—IFF AL T, P ORFLELTESMEIHRE,
Se refiere al comercio electrénico. Forma de comercio en la cual se utilizan redes como Internet, etc.
para cerrar contratos, efectuar pagos, etc.

EDI (Electric Data Interchange)
EDI (Intercambio Electrénico de Datos)

BF T H4XBOE, RULBEMT. RRIBHRAELEETFHITPYEYTHIL,
Se refiere al intercambio electrénico de datos. Intercambio electrénico de informacion sobre
recepcion y solicitud de pedidos, etc. entre empresas diferentes.

EEP-ROM
EEP-ROM

@Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (EEPEA A EXZ 7 L)
QG LERAAED—FE,

OEZAAHITEEEMASEITE>TTES,

OFBELTEAEVILHEZLL,

@52 LIC-RAMEFH 7L,

@Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (Memoria de Sélo Lectura Programable
Borrable Eléctricamente/EEPROM, E2ROM)

@Un tipo de memoria de solo lectura.

@ Se puede escribir mediante la aplicacion de voltaje.

@La memoria no se borra aunque se interrumpa el paso de corriente.

@Su forma exterior es igual a la de la IC-RAM.

EL
EL

@IL/YrALIRYEVZR,

OTARTLARTFRREFN—,

@ EETARATLA(LCD)ERIFRIZIEE HAMELS, BAERNIZCLY,

@Electroluminiscencia.

@Un tipo de visualizacién en pantalla.

@De la misma forma que la pantalla liquida (Liquid Crystal Display o LCD), tiene un nivel de brillo
bajo que evita el dafo a los ojos.

EMC
EMC

@Electro magnetic Compatibility
O EHRICHITHMILE,
BEFHBEN /AR T HRZMER/NRICESZ DB,
@Electro Magnetic Compatibility (Compatibilidad Electro Magnética)
@ Compatibilidad con ondas electromagnéticas.
@Tecnologia utilizada para minimizar la sensibilidad de los aparatos electrénicos al ruido.

EMI
EMI

@Electromagnetic Interference

OEHME,

:Fﬁ?é#%%%#%%iumd)%%%%’&tﬁ%?é/»r?\“o D= UHEHEINDEIEN S BHIELTINSS
OB ATIZ/AXBTRHERDFRULBLEEZFEREES BFRFIHER (VCC) H'H B,
OVCCIR—V%DF=tDIFTEERHL-E &,

OFE T EMIBL (FHAFE 1R FEMFL TN FE2ELETHLNTIVD,

@Electromagnetic Interference

@ Interferencia Electromagnética

@Ruido procedente de un aparato electrénico que interfiere con el funcionamiento de los demas
aparatos. Los controladores programables suelen recibir interferencias, pero también hay veces que
son ellos los que emiten interferencias.

@En Japon existe un grupo de regulacion voluntaria del ruido, el Consejo Voluntario de Control de
Interfencias por Equipamiento de Tecnologia de la Informacién (VCCI en inglés).

@Los productos con la marca VCCI son productos que cumplen con regulacioén voluntaria.

@Hay 2 tipos establecidos: tipo 1 para zonas de comercio e industria y tipo 2 para zonas
residenciales.
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EP-ROM
EP-ROM

@Erasable Programmable Read Only Memory (EPO.L)

OGHLERAAED—FE,

OEAAIT—EIZITS,

Q@ENRERFLTAERVELEELI-DLERAANTES, (B AT

O LEICITBIARNHY . BRILHERLT—TEMS,

OFBELTEAEVILHEZLL,

@Erasable Programmable Read Only Memory (Memoria de Sélo Lectura Programable Borrable
Eléctricamente/EPROM)

@Un tipo de memoria de solo lectura.

@Esta memoria realiza la escritura en una vez.

@Puede reescribir una vez borrado todo el contenido de la memoria por exposicion a rayos ultra
violeta (UV). (Reciclable)

@En su superficie superior se encuentra una ventanilla para la exposicion de rayos UV con una cinta
de anti-borrado pegada en dicha superficie.

@La memoria no se borra aunque se interrumpa el paso de corriente.

ER/DR#I|{H
Control ER/DR

Q@ EEFHMAXD—D,

OERIEZEDHIEHEITHIES T, DRIFEEDHIHMEITIES.
OZERITRIENNVT7DEEN VUS> TRIETELRLDHELERIESEOFFL, ChITHIET 2XERID
DRIEEHMOFFL TEIEE DT 5,

OZET—ADNEBIZL>TN\YI7DEEY A XHEML TRZIEA AT REITAE S EZIER/ITERESZONIC
L. ShIZHiET 2EERDDRIESHMNONICHRY T —2DEELRIAT 5.

@DTR/DSRHIHIZEIL.

@®Un modo de control de comunicaciones.

@®La sefial ER controla la recepcion y la sefial DR controla la transmision.

@ Cuando el bufer receptor se queda sin espacio y el lado receptor deja de poder recibir datos se
pone la sefial ER en OFF y la sefial DR correspondiente del lado emisor en OFF interrumpiendo asi
la transmision.

@También en caso de que debido a la ejecucion de procesos en el lado receptor aumente el
espacio en el bufer y se haga posible la recepcion, el lado receptor pone la sefial ER en ON y la
sefal DR correspondiente del lado emisor se pone en ON, comenzando asi a la transmisién.
@Igual que el control DTR/DSR.

ERP (Enterprise Resource Planning)
ERP (Planificacién de Recursos Empresariales)

TEERFE / BEERAEOE, CELREREZEROAMETAOHRAISHEMICEEL, BED
MELERS-ODFE-BMEDILE,

Se refiere a la planificacion de recursos de empresa o planificacion de recursos de gestion. Método y
concepto de administrar los recursos de gestion de toda la empresa desde el punto de vista de su
uso eficiente de manera unificada para lograr un mayor rendimiento de la gestion.

Ethernet @ 1—HHRk,
Ethernet @/ RT—YRT—aV TIEEMNLG RN T =V DRIEFE,
@IEEE802.3& L THRIEHIESN TS,
O 7T —BLUHIHILCSMA/CDA X T, T—2{5i%EE (3 10Mbps ~ 1Gbps,
O/7—TJ LIRIEIZEY . KUV REhs —T L%/ SRR IZER T 510BASES, #IL &y — I ILEESTA¥—
Fr—URMI0BASE2, VA RRT 7y —J LEES R 23— RECHR D 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T
»"Hb.
@Ethernet
@Método de comunicacion de redes estandar para computadores y estaciones de trabajo.
@Esta establecido como estandar IEEE802.3.
@EI control de enlace de datos es CSMA/CD y su velocidad de transmisién de datos es de entre 10
Mbps y 1Gbps.
@Segun los estandares de cableado, existen los 10BASES5 formado por un cable grueso coaxial con
topologia en bus, los 10BASE2 formado por un cable fino coaxial de topologia de margarita y los
10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T formado por cable de par trenzado con topologia de estrella.
F.H. F-HALF @First Half

F.H, F-HALF (Primera Mitad)

@64 AH 11 =yFMDON/OFFF&RRLEDD £ {13255,
@First Half (Primera mitad)
@Los 32 puntos superiores de una pantalla ON/OFF tipo LED de un médulo de E/S de 64 puntos.

F.ROOP
F.ROOP (Bucle hacia delante)

@Forward Loop

O T—AUYIZEWTEIL—TDIE,
@Lazo hacia delante

@ Lazo positivo en un enlace de datos.

FA (Factory Automation)
FA (Automatizacién de Fabricas)

AVE1—BHIEETERAWTIISEEBEET 5L, -, BEILICEDhAHBD L, BT
IA(Industrial Automation)&eEIHT %,

Automatizacion Industrial empleando tecnologias de control de computadoras. También, dispositivos
y equipo utilizado en la automatizacion. En el extranjero FA se expresa como IA (Industrial
Automation o Automatizacion Industrial).
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FB £
Convertidor FB

ATV MEREA =Y SA— R (MHARE BEIILY AR E)MOFB #BEERLET,
Creacion automatica de FB a partir de los parametros (configuracién inicial / configuracion
automatica de actualizacion) de modulos de funcién inteligente.

FG
FG

@Frame Ground

@ — 7Y DEMAIRTF,

OCPU. AR HIA=whEE DSV, 24VD /A X D4 LA #IHF

OT U MERDY—ILE/RE—U LRI TIVS,

@Frame Ground (Bastidor de tierra)

@ Terminal de tierra de un controlador programable.

@ Terminal de tierra con filtro de ruido de 5 V 0 24 V de una CPU, unidad de entrada, u otro modulo.
@Esta también conectado al patrén blindado de la placa de circuito impreso.

FIFO (First In First Out)
FIFO (Primero Dentro Primero Fuera)

T—REERML, FZIHOT—FERYETARKD 1D, BSh-IBICIRYEShEESI1ZT5H%E. —
BHLAEMSNT A0 —BRRICHYHSN G, F1— LRI T—AEELID AR TT 5% H
Do

Modo de almacenaje y de extraccion de datos. Método que extrae los datos en el orden en el que
han sido almacenados. Dicho de otra manera, los datos que han sido almacenados mas tarde son
los ultimos en ser extraidos. Las estructuras de datos llamadas "queue" o "colas de espera" manejan
datos de este modo.

FLS {5 (forward limit signal)
Sefial FLS (Sefial Limite hacia Delante)

FIEROFIEATREEE O LRICHRELIZUSYRRM YT (b ERBRELEE (LBEERE) NBMELI-CL
EHLEDHANES, FLS ESHOFF(GERE) TRERDEEAFILELS,

Sefial de entrada que informa de la activacién del interruptor de limite (estructura de punto de
contacto b, normalmente con paso de corriente) colocado en el limite superior del rango de control
de posicionamiento. Al ponerse la sefial FLS en OFF (sin paso de corriente) la operacion de
posicionamiento se interrumpe.

FMS
FMS

@Flexible Manufacturing System

O RIELEEEICHELIEZV AT L,

O RTLEREIVEL—ATEEL, EERAORYMIEZBALIZYLT, BROEEEOELITHL
T EEFAVDRBLHERZETICERITHLLESETHED,

@Sistema de Manufactura Flexible

@ Sistema adecuado a producciones de lotes pequefios de multiples tipos.

@E! sistema entero es administrado por computadora y se introduce equipo como robots de uso
industrial, permitiendo que se pueda hacer frente de manera flexible a cambios en los productos o
en la cantidad de produccion sin necesidad de hacer grandes modificaciones.

FTP (File Transfer Protocol)
FTP (Protocolo de Transferencia de Archivos)

AUE—RIROAL VRS RYMEEDTCP/IPR YR I —ITI7ANEEET HEEIEbNESTAMIIL,
Protocolo que se utiliza al enviar archivos en redes TCP/IP como Internet, Intranet, etc.

Ga—F NC £ E DD FIEEAEEIRE T 5K (I—F) EESh TV 52 #0000 59D HIED & TG #EELH L
Cédigo G Do
1
GO1 E#R1HFE
G02 MalERICwW (BFEtEY)
G04 Ko/l
G28 [RRiE)w
G50 F#hm = EERHERTE
Valores de 2 cifras (de 00 a 99) estandarizados (codificado) que determinan la funcién de control del
eje de la unidad de control numérico. También llamados funcién G.
Ejemplos:
GO01 Interpolacion lineal
GO02 Interpolacion circular CW (en sentido horario)
G04 Permanencia
G28 Retorno al punto de origen
G50 Configuracién del numero méaximo de vueltas del eje principal
GD? EHEE—AUIDIE, MEEERTHEMNBDDEEdIn EZDRHD, HH—EERNMODIHERr D=
GD? REDHDHF, 1= [ r’dm GD? LOBIHRILE N INEEEe £ldel TERDN D,
Se refiere al momento de inercia. Es la suma total de la masa (dm) de cada una de las pequefias
parte que conforman un cuerpo multiplicado por el cuadrado de la distancia (r) desde una linea recta
determinada. Su relacion con la formula |= § *dm GD? viene dada por 49l siendo g la aceleracion
por gravedad.
GI ORIF7AN—D—FBTITL—TIRALTvI R,
Gl OI7 DEMENMEN TP ONELLTEY. ROASFAEICLDBEIEDEI/NEL,

@Un tipo de fibra éptica de indice gradual.
@E! indice de difraccion del nucleo en el interior del corte transversal cambia suavemente y la
distorsién de las comunicaciones ocasionada por el angulo entrante de la luz es pequefa.
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GP-IB
GP-IB

@ General Purpose Interface Bus

g:pfl—atéﬁﬂuff%%%t;ao)l’aﬁf, T—EDPYLEYIFEHONEA R TT—R, IEEE-488/ 3R EELFF (TN
ORKNIGEDEBELEDUCIENTED,

O T —HREIFMAE ., F_EBE. 8EVMTLILRETHRE20m,

@ General Purpose Interface Bus (Bus de Interfaz de Propdsito general)

@ Interfaz usada en el intercambio de datos entre computadoras, equipos de medicion y dispositivos.
También llamado bus IEEE.488.

@Puede conectar un maximo de hasta 15 terminales.

@La transferencia de datos es bidireccional, de conexién semiduplex, de transmision paralela de 8
bits y de longitud maxima de 20 metros.

H, HEX
H, HEX

@Hexadecimal

QLLITI6ERHETRT,

@Hexadecimal

@Ambos se refieren a nimeros hexadecimales.

HDLCFIIE
Procedimiento HDLC

@High-level Data Link Control procedure

@UIS X 5104~6IZZFHLNIAZET. NALANLT—RYLIHIEFIEE VDA S,

@High-level Data Link Control procedure (Procedimiento de Control de Enlace de Alto Nivel)
@Procedimiento determinado desde JIS X 5104 a 6 y también llamado Control de Enlace de Datos
de Alto Nivel.

HOT STAND-BY A=
Modo HOT STAND-.BY (Espera en Caliente)

BERET, WVOTLERICANDLSIFLZT TS AR,

Modo en el cual el dispositivo estd encendido y en espera pudiendo entrar en funcionamiento
siempre que se requiera.

HTML (HyperText Markup Language)
HTML (Lenguaje de Marcado de Hipertexto)

WebR—IFBB T B=DDY—I 7 VT EE HTMLIEIXEDH BB E PR R AREZ TR T 5=HI2f#
BEhd, - XEQORITEBZOER. BIE. thDOXEADNA/IR—) IR EFBHALTLELTED,
HTMLTER B SN - X EXEE T BICEBEEWebT 5V EHEAT S, LML, HIMLXEEZTFRANXED
—ETHA O, TFANITAITHIMLX EZRE. 2T CETHFRMNXBELTHRAEZTT HILELARE,
Lenguaje de marcado para la programacion de paginas Web. HTML se utiliza para programar la
estructura légica del documento y su apariencia a la vista, etc. Ademas, se puede incluir dentro del
documento imagenes, sonido, videos, hipervinculos o hiperenlaces a otras paginas, etc. Para ver
documentos programados en HTML normalmente se utiliza un buscador (browser) Web. Sin
embargo, dado que el texto HTML es un tipo de documento de texto, también se puede abrir un
documento HTML con un editor de textos y escribir o leer cada tag como texto.

HTTP (HyperText Transfer Protocol)
HTTP ( Protocolo de Transferencia de
Hipertexto)

WebH—/\EDSA4T UM WebT 0 Y HENT—4%2ERIETHOIELNSTORIL, HTMLIXES,
XEICEHEMTONTVSEE. BF. BELEDI7MILE REBALEDERESHTPYRYTE
%o

Protocolo utilizado para el envio y recepcion de datos entre servidores Web y clientes (buscadores
Web, etc.). Permite el intercambio de documentos HTML, imagenes, sonido y videos enlazados al
documento, etc. junto con la informacién de su formato de expresion.

HLANJL
Nivel H

@HighL N )L,

O AL NDEENZLVIKE,

O EETF24VITHL, BOVAXVETRHEMERILL T NIT, 95 524VAHL AL,

@High Level (Alto Nivel).

@Estado en el que el voltaje de entrada y salida es alto.

@Si consideramos que la operacién se garantiza con un voltaje bajo de 9 V con respecto al voltaje
de referencia de 24 V, un nivel de entre 9 V y 24 V es Alto Nivel.

I/01)7Lwia
Actualizacién 1/0

D=4 RTNT S LOEERBRICETTAUTORETT,

ANV AT I MEREA = YN SCPU =Y DON/OFF T—4A A

“CPU A= ykASHAAIZYR Ao T YT MEREL = YR~ DON/OFF T—A2DH 5

Los siguientes procesos se efecttian antes del comienzo de operaciones en programas de
secuencia:

* Entrada de datos ON/OFF desde la unidad de entrada o la unidad de funcion inteligente a la unidad
CPU.

+ Salida de datos ON/OFF desde la unidad CPU a la unidad de salida o la unidad de funcién
inteligente.

I/0iEL
Entrega 1/0

Q25 LU LD — Y THERIBDI-O—HDE LA DA HZEEFHELTON/OFFEEZ DL,
OEETIAENAB A ULDEREABIVE,

@ Transmision de ON/OFF mediante la conexion entre salida de una terminal y la entrada de otra
entre 2 o mas controladores programables.

@ Se requiere de un numero de tomas eléctricas igual o mayor a los puntos de entrada/salida en
transmision.
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IC O FEME R,

IC OLSUDRA FAAA—R B, VT UV REDRFEEHTEREDMEEE L EED,
@Circuito integrado.
@Circuito que agrupa transistores, diodos, resistencias, condensadores, etc. con las funciones de
cada elemento.

ICA—F O@ICAEYERNELI=A—F,

Tarjeta IC O H—FR—FIZKYEFEIRTEEATIRNBTEEAAHINEHHLT HTENTES,

QTR H—RKYAEYBREMNKEL AEELTIZEP-ROM, EEP-ROMAYZ LY,
OIC-RAMZAWLDENVITYTREMENBESE S LITHD,

QR H—FICHEAREAMIZ7: 5,

@ AEYDIEMN., ¥4/ TOEHERNFELIzELDETES,

@Tarjeta con una memoria IC incorporada.

@Se puede escribir o leer el contenido de la memoria como instrucciones de produccion, etc. con un
lector de tarjetas.

@ Su capacidad de memoria es mayor que la de una tarjeta magnética y suele utilizar EP-ROM o
EEP-ROM como memoria.

@Mediante el uso de una IC-RAM se puede incorporar una bateria de reserva.

@Son mas caras en comparacion con tarjetas magnéticas.

@Se pueden producir tarjetas con microprocesador integrado ademas de memoria.

IC%4%4 /RFIDA%" (IC tag / RF-ID tag)
Tag IC/ Tag RFID

W& E DA (Identification) ICRIASN BICF YT T, BREITBIZEEHEELHFER TS, tHOFT
IEKFIAT BIZIE, EIEA R EZ D ERE (Radio Frequency =RF) %18 {43l (Identification=1D) FX D
ERERENDBET, ZE - RN EDHSNTEY ., RFEJ ORFIDAS L3 IEN 5, /A\—a—FICt
RREGHARXDT R FEMTHRAEE CEMESTAH) TEL L. BFIALAEET. £ERBOMT
REEICIYM T, I EHORERRGEZHFESAATHRERGEITERENDDH S,

Chip IC utilizado en la identificacion de mercancias y articulos, etc. y que normalmente lleva
equipada una funcion de comunicaciones inalambricas. Para su uso extenso en el mercado se
necesita asegurar la compatibilidad entre el sistema inaldmbrico y su frecuencia (Radio Frecuencia =
RF) y la identificacién (Identificacion = ID). Es por ello que se esta promoviendo su estandarizacion.
También llamados tags RF o tags RFID. En comparacién con el cédigo de barras, ademas de poder
escribir (afiadir) y leer datos de mayor tamafio sin contacto, son reutilizables y estan en proceso de
aplicacion en administracion de productos mediante su instalacion en maquinaria de zonas de
produccién y escritura continua de condiciones de elaboracién, resultados de inspeccion, etc.

DIL—h O 7 —AVABEEHAT - DHEEHOMEHI—F,

Placa ID O ELETHRNDBEROREREDH. H—FIHBERBEVNTHE, FHMALLTHEALT, A
EEEOBERFAOFIRELIZYTHED,
@ Tarjeta magnética con un cddigo para identificar datos, personas, etc.
@Estas tarjetas se utilizan dentro de empresas para mantener la seguridad de la informacién del
interior de la organizacion mediante la introduccion de la informacion de cada empleado en su tarjeta
para que asi sea usada como documento de identidad y se pueda administrar el acceso y limitar el
uso de informacion.

IEC @International Electrotechnical Commission

IEC OERERRERE,
OEX. EFHFIDERRB LR T HERH REKE.
OISONER. EF =N HLIHIZH-TIVS,
OB R UVETFOHRMATICE THBRELLDT A TOMBERPRIEES MO LS5GEESIFICET
LERHNEREL. ChICE-TEBERERET S L BMELI-RE,
OECIZIFERH N THENA EELLIDOREITEDLELIENELTLVS,
@International Electrotechnical Commission
@ Comision Electrotécnica Internacional.
@®Una organizacion privada internacional de creacion de estandares internacionales relacionados
con el campo de la electricidad y la electrénica.
@Esta organizacion comparte el cargo de la ISO en electricidad y electronica.
@ Tiene como objetivo promover la cooperacion internacional en relacion con la resolucién de
problemas de estandarizacién de los campos técnicos de la electricidad y la electrénica y de
evaluacion de compatibilidad con estandares para asi promover la comprension internacional.
@La IEC carece de poder de imposicion, aunque todos los paises estan tratando de ajustarse a
estos estandares.

IRTB @Industrial Real Time BASIC

IRTB @ EXMHBASIC,

O E1—4AT0Y 537 EEBBASICERL CRIBAISET 5&£51CL., NEHEEEMRIE L0,
O=ZETEHS1 Y RA2AM-IRTBEH 5,

@ Industrial Real Time BASIC (BASIC Industrial en Tiempo Real.)

@BASIC de uso industrial.

@Version extendida del lenguaje de programacién de computadora BASIC que requiere de menor
tiempo de procesamiento para ajustarse a su utilizacién en industria.

@También existe el M-IRTB para el Mitsubishi Electric Line Master.
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ISO
ISO

@International Organization for Standardization,

O E T,

OEEN— T, HADDOREOH—ETVEZDIK. RER L., HHROETEEEE TV,
@ISOIZ[FEEH AN, BADISEZNIZELEDLSITLTIVS,

OECFER. EFHHFTHIILTHS,

@International Organization for Standardization,

@Organizacion Internacional para la Estandarizacion.

@Organismo que parte de la Organizacién de Naciones Unidas (ONU) para la unificacién de
estandares de manera global con la intencién de aumentar el comercio, mejorar la calidad, bajar los
precios, etc.

@La ISO carece de poder de imposicion, aunque la JIS japonesa esta tratando de ajustarse a estos
estandares.

@La IEC se encarga de los campos de electricidad y electronica de manera paralela.

1%

Operacién |

OB, REDVGAEBELRTEMEDE)EHT LSIEGMNICIREEE L LS EDBETT . LLHIEIET
HLBT TR ELKT IENTEET . RENELTH S, BAIIEICK IR H LLHISIEIC L BB
BEELLGAETORMEBIRRTIEVLET,

Operacion Integral. Operacién de variacion continuada de variables manipuladas para eliminar la
desviacion DV (diferencia entre el valor objetivo SV y la variable de proceso PV). Es capaz de
eliminar la compensacion que surge de operaciones proporcionales. Se le llama tiempo de integral
"Ti" al lapso de tiempo desde que se genera una desviacion hasta que la variable manipulada
determinada por la operacioén integral iguala a la variable manipulada determinada por la operacién
proporcional.

JANOI—F
Cédigo JAN

Japanese Article Number (P 4>a—K)
Japanese Article Number (Cédigo de Barras Japonés).

JIS
JIS

@ Japanese Industrial Standards (P X) .
[ J=PNuste 350
BER. BFDOH/WILJIS CIZ5 A, EERES/WIKJIS XIZH 4,
@ Japanese Industrial Standards (JIS)
@Estandares Industriales Japoneses.
@Electricidad y electrénica se clasifican en el JIS C y la informacién y software se clasifican en el JIS
X.

JOG
JOG

ONBOLDEBICKYEEDMEIZT—IZEFMTEMEDIL,
OMERDI=YNMIB WV TIOGEIRIL, /NFA—FEERA . JOGRELZEALLETED, =1L, KM
ONTIFR+O—Y#EE( LIRIE/ TRIEEZHZ . LT 5,

@Accion de mover una pieza de trabajo a la posiciéon deseada mediante una sefial externa de una
sefial de entrada.

@En una unidad de posicionamiento la operacion JOG se puede realizar mediante la introduccion
de parametros o introduccion de velocidad JOG. Sin embargo, si se deja en ON durante mucho
tiempo la carrera mecanica sobrepasa su limite maximo/limite minimo y se interrumpe.

KPPS
KPPS

@Kilo—pulse per second (F A/ LR/ A—taUR)

@1 HYD/ILRE,

@B80KPPSIX1FMHY8H/NILR,

@Kilo-pulse per second (Kilopulso por segundo)
@Numero de pulsos por segundo.

@380KPPS equivalen a 80,000 pulsos por cada 1 segundo.

L.H, L-HALF
L.H, L-HALF (Segunda Mitad)

@Later Half (L/\—7),

@ —/7U Y64 A 1=y DON/OFFRRLEDD T HI32 54,

@Later Half (Segunda mitad).

@Los 32 puntos inferiores de una pantalla ON/OFF LED de una unidad de entrada de 64 puntos.

LAN
LAN

@Local Area Network

O DOEYOBMALERVRETIVE 1 — 2 ORBEE R CERTHSERAT 2RV T—7,
OEEERIIHTTA/N—r—T IV REr—T IV YA RRT =T LigEDMEDL S,
QIERMDIEEFIARD/NRICEHBNIERIND/NARE  EREBEFDIILTHET HR42—8 (mEEK
EEIRICERT ST ELNHS,

@Local Area Network (Red de Area Local)

@Red de datos que mediante el uso de una red de alta velocidad une computadoras y mecanismos
de una zona limitada como por ejemplo un edificio, una unidad industrial, etc.

@Como medio de transmisién se puede utilizar cable de fibra éptica, cable coaxial, cable de par
trenzado, etc.

@ Como topologias de conexion existen: la de bus que conecta cada maquina con una sola red de
bus, la de estrella donde hay un concentrador (hub) central que ramifica cada linea de conexién a
cada maquina y la de anillo donde la red de transmision esta conectada en forma circular.
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LED
LED

@Light Emitting Diode

OHEKTAA—F, BLWZEFEHARKSUT,

O LI RTXFRRH#HFICDLTED,

@Light Emitting Diode

@Diodo emisor de luz. Dicho de manera sencilla, una fuente de luz de semiconductor.
@ Se pueden alinear multiples diodos para formar una pantalla de texto.

LIFO (Last In First Out)
LIFO (Ultimo Dentro Primero Fuera)

T—RERML. F-ZIHOT—REMYETARD 1D, EiShi-T—49%  RLFLAEMSNI-IEIC
BRYESINBLIITTDAE, —BHEMRSIN-T AN —BREICRYEIND, RIVIEFENET—
BEECOAXTT—2EHRS,

Modo de almacenaje y de extraccion de datos. Método que extrae los datos almacenados en orden
desde el mas reciente. Dicho de otra manera, los datos que han sido almacenados mas pronto son
los ultimos en ser extraidos. Las estructuras de datos llamadas "stacks" o "pilas" manejan datos de
este modo.

LSB
LSB

@Least Significant

@BitE VD& T,

@ X L{IIEMSB,

@Least Significant Bit(Bit Menos Significativo)

@EI bit extremo derecho.

@EI bit extremo izquierdo se denomina MSB (Most Significant Bit).

LLARJL
Nivel L

@Lowl N,

O A ADEEHELVIKEE,

O KR LLELILOVTHLH, 0 B5VEOVER G F0NSEVIELL )L,

@Low level (Bajo nivel).

@Estado en el que el voltaje de entrada y salida es bajo.

@Normalmente deberia ser 0 V, pero si consideramos 0V deOVa5V,de0Va5YVesnivel L.

m sec
m seg

@3 thUK,

@10007; D 1F5,

@ uslFTAratAUE, 100B7D1F,)

@ Milisegundo.

@Milésima parte (1/1,000) de un segundo.

@ s significa Microsegundo. (Millonésima parte de un segundo, 1/1,000,000).

M 3—F (Machine Code)
Codigo M (Cédigo de Maquina)

MBROEEEBSE TIERIERYILKE, 70T, 9280, BEBEBOLT, FERTEELIES
HHBNMEEE, ON 3 24134 TAFTER EWITH D2 E—FH'%H 5, ON TIXRDLIERDIZFE DALY, OFF
SEBDETOTSLIZED, I—FTIE1H 565535 DI—FBEESZEIVMHIT(1:550F, 2:058H%HE) T
ﬁggéo M I—F®D3550 EICOAVEDIFHIEMNTEGK Works2 TE=ALIZY, SHAERRTRT BT LD
“AFTER E—R"DIE% SR

“WITH E—K”

Funcién de apoyo que bloquea operaciones de posicionamiento al ser ejecutadas, al realiza cambio
de taladros, fijacion y soltura de abrazaderas, subida y bajada electrodos de soldadura,
visualizaciones de varios tipos, etc. En el momento en que se pone en ON se pueden seleccionar 2
modos: el AFTER y el WITH. Estando en ON no se pasa al siguiente posicionamiento. Se pone en
OFF a través del programa. El usuario asigna un nimero de codigo del 1 al 65535 ( 1: abrazadera,
2: soltura, etc.) para su uso. De entre los codigos M se pueden afiadir comentarios a 50 de ellos y se
puede monitorizar con GX Works2 o mostrar al exterior.

Véase el punto referido a "Modo AFTER" y "Modo WITH".

MAP
MAP

@Manufacturing Automation Protocol (%),

O :KEGMIt A RIBLI-FARLANDRERH,

O L DEWODHIEETAV T, A—H MEEENRDAVEL—REI—TUHREDHFROITEHAH
BICTEDISEMAECEREDHEELYETHI-HRIED—D,

OB A—NHBFICTH T EELELYEH-DTE, MEICRETEGLOT, FEELTARL, FA—DA
#H—LTMAPHDOH/WES/WEBIET 2 EL5ICLTIVD, TOLTELNI-MAPIRRE H# L T— TI50#M
I UTHEDNBERTHS,

OLAND TIHD—DTHEM, EKIZEET/ A RIZELLIZV RT L

@Manufacturing Automation Protocol (Protocolo de Automatizacién de Manufactura).

@Protocolo de implementacion de LAN para FA (Automatizacién de Fabrica) propuesta por la
empresa estadounidense General Motors.

@Un protocolo que redne diversos métodos de conexion y métodos de transmision y recepcion para
que en una linea de produccion donde hay multitud de maquinas, se pueda realizar un intercambio
de informacion fluido entre computadoras, controladores programables, etc. de diferente fabricante y
lenguaje de 6rdenes.

@AI no poder realizarse comunicaciones mutuamente si cada fabricante elige el lenguaje de
ordenes libremente, este protocolo esta estandarizado y publicado para que cada fabricante
produzca hardware y software unificado para el MAP. El objetivo es enlazar maquinaria de fabricas a
través de este sistema MAP.

@Aunque se trata de una version de LAN para fabricas, es un sistema de gran velocidad y
resistente al ruido.
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Mbps
Mbps

@Mega-Bit per second(AHE Y/ A—EaK)

QI HNLYDEYFITIREMERDT

@ 10Mbps& (17225110005 E vk,

@®Mega Bit por Segundo

@Cantidad de bits por cada segundo expresado en unidad de millén.
@10 Mbps son 10 millones de bits por cada segundo.

McZokajL
Protocolo MC

MELSEC 23a=4—33>FObra/LERLET , Ethernet BEPI)TILOZ2 =7 —2301=vrDXIE
FlET, HFHBNSCPU AZUMTIERTHHDREAXDELATY,

Es el Protocolo de Comunicacion del MELSEC. Es un protocolo de comunicaciones de unidades de
comunicacion en serie o de Ethernet para acceder a la unidad de CPU desde otro dispositivo.

MES (Manufacturing Execution System)
MES (Sistema de Ejecucién de Manufactura)

HERITVATLDE AETREEET IMELERFRIATLTHS, MESIT—RICEERQIFRE
2 (POP: Point of Production) #ELEHE T, TIETE. BYEE. REEE. 2&HE R, EHEE. I
BNYREE, EERFEHE, RTEELEOEBOEEXIR - EBETOMEZHA TS,

Es un sistema de informacion de produccién integrado para la administracion de procesos de
produccién. EI MES generalmente, ademas de contar con una funcién de administracion de
informacién de produccion (POP o Punto de Produccion), lleva también funciones de asistencia y
control de produccion como administracion de procesos, administracion de mercancias, control de
calidad, instrucciones de manufactura, control de progresion, control de distribucion dentro de
fabricas, control de equipamiento de produccion, control de mantenimiento, etc.

MRP (Material Requirements Planning)
MRP (Planificacién de Requerimiento de
Materiales)

BEMERNEOE £EFEDHHHERICEALTHARRAZITOoTEEICVELLLIHMADRELEH
L. ZCh o BANEESELFKIREELSKILT. REVDELGMSMELELTIHE. F(FEEHA
SATLDIE,

Método o mecanismo/sistema que en relaciéon a aquellos productos que se prevé producir, realiza un
despliegue de componentes y calcula el total de cantidad de componentes necesaria para la
produccién, para luego restar de ese numero la cantidad de inventario efectivo e inventario ya en
pedido y calcular la cantidad de componentes que requieren de nuevos pedidos.

MRP Il (Manufacturing Resource Planning)
MRP II (Planificacién de Recursos de
Manufactura)

AEMAERSTENE, MRPOEMATEREIC, E8. &k, EEGERNBICHETITATOEREMR
AL TEE-EEBT DL, MRPDEEXFMIEmaterial (B#) 1253, 2B 5 [Emanufacturing (B5&) THY | AT
FHERRT Bz, MRP IEF(Eh 5, HE. SOMRP IOBEANEAREL>TERPHEIZL TS,
Planificacién y control unificada de todos los elementos relacionados con la manufactura como
personal necesario, equipamiento, fondos, etc. unidos a la Planificacion de Requerimiento de
Materiales (MRP). La inicial M de MRP representa "material” pero en este caso representa
"manufactura" y se le llama MRP |l para diferenciarlo del primero. Ademas, el ERP es un sistema
que aparece tomando como base el concepto de este MRP II.

MSB
MSB

@ Most Significant Bit

O VDR I,

@ FHIIFLSB,

@Most Significant Bit (Bit Mas Significativo)

@EI bit extremo izquierdo.

@EI bit extremo derecho se denomina LSB (Least Significant Bit).

MSP (Management Services Provider)
MSP (Proveedor de Servicios Administrados)

TENRETEY— N\ ORI —VDER-BER-RFLGEEBITAIFEEDL, VATLAY—ER
ZEYIRBTEDREITLGS TV EINEINEEHHIICHERL. FESPRREINDEBIBERETLD,
Fo VAT LOEFEHRBLTHEEICHNLE ., BMEREDSELT LG —EREZHHOE TRELT
LVBMSPHH 5,

Proveedor que se encarga de operar, monitorizar y mantener los servidores y redes que son
propiedad de una corporacion. Comprueba periddicamente si el sistema se encuentra en
condiciones de ofrecer sus servicios apropiadamente y realiza labores de recuperacién en caso de
que se encuentren fallos. Ademas, también hay MSP que ofrecen a su vez servicios de célculo de
carga del sistema y notificacién a clientes que sirven de referencia para inversiones adicionales.

MTBF
MTBF

@Mean Time Between Failures (3 145 & [ 8 b B RS)

O AT LDEEEEROTREN—2,

O —EHENBEZTHLRICHIET DETOTHRMTRD T, DFY, VAT LLEENRELLICEH)
T HEHRET, COBEMNKRENFEFEEASL,

OBIAIL. MTBFASEDEEZ158FEALI-TIETIE I FEMICSEHET 25N H D,

@®Mean Time Between Failures (Tiempo Medio Entre Fallos)

@Una escala para expresar la confiabilidad de un sistema.

@Expresa el tiempo medio desde que ocurre un fallo hasta que ocurre el siguiente. En resumen, es
el tiempo medio que un sistema o mecanismo opera sin fallos y cuando mayor sea, mayor es la
confiabilidad.

@Por ejemplo, si una fabrica utiliza 15 unidades de mecanismos y su MTBF es de 3 afios, existe la
posibilidad de que en 1 afio 5 unidades tengan una averia.
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MTO (Make to Order)
MTO (Hecho a Medida)

MTOIE, RRERE. BMEEZHTIC. I Ho>THOIREFRZEL T AL TS, EEEBIEER
B SEINICE REEL THA L TACENRETEHELRE - EERFINBLETHS.

EI MTO es un sistema en el cual realiza el abastecimiento de componentes y montaje del producto
después de recibir un pedido sin poseer inventario de productos ni inventario de componentes.
Basicamente, no hay carga de inventario alguna. Se deben obtener los componentes y montar el
producto dentro del plazo de entrega y es imprescindible contar con un sistema de abastecimiento y
control de alto nivel.

MTS (Make to Stock)
MTS (Hecho para Almacenar)

MTSIEBEEDFREZELFALTEETIAR AECEOHZENTHALIN, EEEEAKREN, F-FTh
BRYDBIRLH D,

EI MTS es un modo de produccién en base a la prevision de la demanda del consumidor. Reduce la
dificultad de control de produccién, pero produce una gran carga en el inventario. También existe el
riego de que queden existencias sin vender.

MV
MV

BIEE
Variable manipulada

NC E&& (Numerical Control)
Lenguaje NC (Control Numérico)

NC EEICMIFERT AMT—TIT/UFENTNBEENIL,

NC EEE(CIZ, EIA O—F(EIA §38), ISO a—K (ISO #£#), JIS a—K (IS |\ 1H S,

Se refiere a un lenguaje basado en perforaciones en cinta de papel que da instrucciones de trabajo
a la unidad de control numérico.

Dentro de los lenguajes NC estan el codigo EIA (lenguaje EIA), el codigo ISO (estandar ISO) y el
cédigo JIS (estandar JIS).

NRZA =
Modo NRZ

@Non-Return to Zero

OTAURIMEBSEIRETHEZDERARD—D,

O 1HLNFODESAHKLEELNILIZRLELY,
OTOYE—TARIANDERHELE fEDND,

@Non-Return to Zero (No Retorno a Cero)

@®Modo de modulacién a la hora de transmitir sefiales digitales.

@Cuando las sefales de 1 o 0 contindan, el estado de la sefial no retorna a 0.
@ Se utiliza en grabaciones en discos flexibles (floppydiscs), etc.

OCR
OCR

1. Optical Character Reader (£ X F iR E)

P RREHEERARMOTI—RICERT HEE,

EEESOHERY. N—a—F)—5EE,

2. Over Current Relay GBE R E )

RERNRNSEBELTEREL T

1. Optical Character Reader (Lector de Caracteres Optico)

- Dispositivo que lee caracteres, signos, etc. y los convierte en cadigo.

- Lector de codigos postales, lector de codigos de barras, etc.

2. Over Current Relay (Relé de Sobreintensidad)

= Un relé que cuando pasa una gran corriente se acciona activando una alarma.

ODBC (Open Database Connectivity)

ODBC (Conectividad de de Base de Datos

Abierta)

Open Database Connectivity DESFFTY
T—AR—R[ZTYERT BT T DEELHTT,

Abreviacién de Open Database Connectivity (Conectividad de Base de Datos Abierta).
Especificaciones estandar para software de acceso a bases de datos.

OPC (OLE for Process Control)
OPC (OLE para Control de Procesos)

OPCIZ. 3KEIOPC Foundationh\ 3R ELI-EZE DT T 7 —> 3V MEE M 23— T 1 — XD — R,
OPCHEMES L, SESFRISATUNT T —2av b — U EOFABBRERBICERT LN T
EEBEBICERT LYY A—NDNESHETY, OPCIZEMLIA U A—T—RTIZAT T
Vr—avERBELTEITIR, FEAEBELLICBRNRATAIENTRETHS.

El OPC, establecido por la OPC Foundation de Estados Unidos, es un estandar unificado para
interfaces de comunicacion entre aplicaciones de estandar internacional. Usando OPC, se pueden
conectar de manera sencilla mecanismos de FA como diversos software de aplicacion,
controladores programables, etc. y aun en el caso de que el fabricante de cada dispositivo en uso
sea distinto, si se usa una aplicacion de cliente con interfaz basado en OPC, esta se puede reutilizar
sin apenas necesidad de modificarse.

Oracle
Oracle

HAZRRDT—IR—RY T A—h—, Ff- AHOEBRHERKTHDHIL—2aF LT —EXR—XEBEIRX
TLDAH FEEUNIXAEWiIndows AN HY . HRMITERITHEVN S I7EHHTS,

Oracle es el mayor desarrollador de software para bases de datos en el mundo. Ademas, es también
el nombre del producto clave de la misma empresa, "su sistema de administracién de bases de
datos relacionales". Los hay para UNIX y para Windows y posee una cuota del mercado
internacional extremadamente grande.
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0OSI @Open System Interconnection (B L AT LB A #ER)

oSl O E1—4 U—oY ORYMiEEDLHCHBBEMHRERO T TN TIBF LGS EEEZLE
Ld5EZ,
OMAPIEZD—FETHD,
@Open System Interconnection (Interconexién de Sistemas Abiertos)
@Un sistema en el cual se establecen especificaciones de conexiones comunes que conectan
computadores, controladores programables, robots, etc. estandarizando cada uno de sus lenguajes
de comando.
@EI MAP es una de las maneras de realizarlo.

F’&DD— BLE. R, B, AN SRS TR RL-HHRO2AERLU-RETARKR,

Diagrama P&l Diagrama de flujo de tuberias e instrumentos que expresa el total del sistema de control, mostrando
tuberias, detectores, terminales de control, controladores, etc. en forma de simbolos.

PC MIX{E& O —TUHIZENT, P URAGROERCHAGEE, HOALETHAGHEIGEDI 4 sTETT

Valor PC MIX ELTEHMSH.

OHENAKRENFENELZETHD,

@Valor medio de 6rdenes que se pueden ejecutar en 1us en un controlador programable en caso de
que se combinen 6rdenes de secuencia y 6rdenes basicas aplicadas en base a una cierta
proporcion.

@ Cuanto mas alto es su valor, mayor es la velocidad de procesamiento.

PDM (Product Data Management)
PDM (Administracién de Datos del Producto)

HREROEEDOE, GO HE. RAFK-HHAMSHE, BT, RFICEIEEN DBRLIERE—TE
FHEL, IROMELEIVHROEREERS_EEBIELIFEHR AT A,

Se refiere a la administracion de datos de productos. Sistema de informacion que administra de
manera unificada toda la informacion de producto desde la fase de planificacion, desarrollo y disefio
hasta la manufactura, venta y mantenimiento, con el objetivo de aumentar el rendimiento y reducir la
duracion de los procesos.

PID i {E
Control PID

;2]’%*‘]ﬁﬂ(:ﬁbhétbﬂ§M'F(Proportiona|)s B BE(ntegral). M5 BIE(Derivative) DIENMED TES
i1,

OEE. RE. FE. BEELGEDTHIHIZELNDS,

O —~ Y TIFERI=VNMBY. TOT S LHHIZ1TS,

@Un tipo de control utilizado para control de instrumentos que puede ejecutar 3 acciones:
proporcional, integral y derivativa.

@Se utiliza para el control de temperatura, cantidad de flujo eléctrico, velocidad, mezcla, etc.

@En un controlador programable existe una unidad exclusiva de PID y los programas de control
también se ejecutan a parte.

PID FE#
Constantes PID

EeBIFP), B BRI, M5 FRED) D#F,
Nombre genérico para banda proporcional (P), tiempo integral (I) y tiempo derivativo (D).

PIDEf{E
Operacién PID

PE)ME, IZN/E. DENMEDMAEEIZLY . BIEBEPVE RS- EREICEREESVERILIEIZA D K ITRIEEMVE
TEELE AT BHIH,

B, PDDIFELEEFRVOHIEDZE, FFENLEEDHEESECLYPHIE PIHIEEFENET,
PIENEIX I, REFIE. EAHIE. BREHFECHANES, PDBMEFEIC REHEICANES,
Operacion de control que calcula y da salida a la variable manipulada (MV) para que la variable de
proceso (PV) pase a ser el mismo valor del valor objetivo (SV) de manera rapida y precisa mediante
la combinacion de las operaciones P, operaciones | y operaciones D.

Ademas, en caso de que las 3 operaciones PID no estén incluidas en el control, se le llama control P
o control PI, dependiendo de la combinacién de operaciones incluidas.

La operacién Pl se emplea especialmente en control de cantidad de flujo, control de presién y control
de temperatura. La operacion PID se emplea especialmente en control de temperatura.

PLM (Product Lifecycle Management)
PLM (Administrador del Ciclo de vida de
Productos)

HRAROLBEREN SR, AE, £E, RFE. BEY—ER EEICELEFTOIRHGKSIIITHII)LIC
EDTRTOBREIFEAFMICEET S-HDFE, PDMIZHLT.PLMOERT HETH1E. HREDS(T
YAIIIThHIzoT, B - BROT—2ERFLETNIEESLENENSZETH S, PDMEPLMIE, (FIXF
HTHY. BICHRDEROHEL TGN,

Método para administrar globalmente "todos los procesos del ciclo de vida del producto” desde la
fase de planificacion de desarrollo de productos, pasando por el disefio, abastecimiento, produccion,
venta, servicio al cliente y hasta la disposicién. En comparacion con el PDM, el PLM tiene el
argumento de que a lo largo de todo el ciclo de vida del producto se deben mantener los datos de
productos y componentes. El PDM tiene practicamente la misma definicion que el PLM, solo que no
abarca la publicidad y marketing de producto.
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POP
POP

@Point of Production, ((EER mIEFREE, )

ONEBFRDFNEMESED=HIZ, IDTL—rO/N—a—KR) =455 LA FALT, SLUEBRIRICEIT 50
REER TR L) —ICEEFREIEET A,

OFONT-IERIS. AEEEO IEEBOEEEEGLELESESFHLIATERIND,

@Point of Production. (Punto de Ventas)

@Un método en el cual mediante la lectura de placas de identificacién, cédigos de barras, etc. se
puede tener una comprension inmediata de la informacion de produccién en cada punto del proceso
de produccion, uniendo asi el flujo de productos y de informacion.

@La informacion obtenida se puede utilizar en multiples procesos como en el progreso del proceso
de la administracién de la produccion, administracién de inventario, etc.

POP before SMTP
POP before SMTP (POP antes de SMTP)

BFA—INEREETHEEITHEET HRABXDIDTT,

EIERTITIEELIZPOPSY —NIZHEMLHT I LRI E B EITEST, SMTPY—/\DOERHFAIZ525
AHXTY,

Formato de autorizacion que se especifica al enviar un correo electronico.

Es un sistema en el que mediante previo acceso al servidor POP3 especificado antes del envio del
correo electronico, se otorga el permiso de acceso del servidor SMTP.

PPS @Pulse Per Second, 1#&HYD /XL REL,
PPS @kpps(1,000/ $JLR/F (3 Bpps)
@Mpps(F10075 7L R/ FH(AH pps)
@Pulse Per Second. Numero de pulsos por cada segundo.
@kpps se refiere a 1,000 pulsos/segundo (kilo pps)
@ Mpps se refiere a 1 milléon de pulsos/segundo (mega pps)
PTP @Point To Point Control,
PTP O EROET HEM L DBEBRANRURVICIEESNTLSHIH,
@Point To Point Control (Control Punto A Punto)
@Control en donde puntos de paso de una ruta donde se realiza el posicionamiento son designados
a intervalos.
PV AEMB
PV Variable de proceso
PENE teBIENE . IRZEDVCRIEE &SR EEDE)CLLBILI-1REEL /DB,

Operacién P

Operacion proporcional. Operaciéon que obtiene la variable manipulada en proporcién a la desviacion
DV (diferencia entre el valor objetivo SV y la variable de proceso PV).

PL—h
indice P

@Pulse rate

OMERDICEVWTE—SEMIEELY DT —R/ v D/ ULRE2E, 3fELTI=Y1/2, 1/3I2LT=YU T HHRE
@ 4—KR/NLRETA—R NI LAD L,

O AT 1[EERH 2400/ SILADEEPL—hE2LF 51200/ L RHEH (D, 2400/ LAD EET/RLR
HYEHEERIL0.15° THHHY, 1200/ LR TIF0.3° 1245,

QLB ROFEEIIPL—FERECT HEETIT 5,

@Pulse rate (indice de pulsos)

@ Coeficiente que en posicionamiento multiplica el pulso de retroalimentacién del eje del motor x 2 o
x 3 o la divide a 1/2 0 1/3.

@Proporcion entre el pulso de alimentacion (feed) y el pulso de retroalimentacion (feedback).

@Por ejemplo, si el indice P es definido con 2 cuando hay 2400 pulsos por rotacion, pasa a ser
equivalente a 1200 pulsos. Con 2400 pulsos la rotacion es de 0.15° por pulso y con 1200 pulsos
pasa a ser de 0.3°.

@La precision del posicionamiento desciende si se aumenta el indice P.

P L—F (pulse rate)
indice P (indice de Pulso)

E—4281 BEHYDT1—R/\vIXILRE2 1§, 3 &5L1=Y1/2, 1/3 LIV T HER .
T4—RIIVRETA—R IRV TIRVADLE, zEZE1 ElERdHT-Y2400 /LRADEEP L—hE2 £F5HE
1200 /)L RFAY(ZH B, 2400 /NILRAD EE1 /8L R BHT=YEREIERIL0.15 TH S HY, 1200 /8LRTO.312%4
%, MEBROIEEFIPL—FERECTHEETIT 5,

Coeficiente que multiplica los pulsos de retroalimentacion por rotacién del eje del motorx2ox 3o la
divide a 1/2 0 1/3.

Proporcién entre los pulsos de alimentacion (feed) y los pulsos de respuesta (feedback). Por
ejemplo, cuando hay 2400 pulsos por rotacién el indice P cambia a 2, pasa a equivaler 1200 pulsos.
Con 2400 pulsos la rotacion es de 0.15° por pulso y con 1200 pulsos pasa a ser de 0.3°. La precision
del posicionamiento desciende si se aumenta el indice P.
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R/3 FAYSAPH DERP/XV7—2  HARDFERFIFHULICEASNTEY  HAFKKDIIT7EESLZD

R/3 RHEONAA=ZTHEER RBOBEE., T—EIR—R 7TV r—av  FLEv7—23v (47>
RDEBDYIFAT UM — N RT LIS TEY . ThERMNN—F D7 POSITIREFELEWNA—TY
TEAEHRITIE>TULND, F1=, BAPI(Business APDERFIENETAT IV AU 3—T1—REHBATHY. &
BIHRRAEREZBINT 5 ENTED,
Paquete ERP de la empresa alemana SAP. Instalado en mas de 10,000 de las mayores
corporaciones del mundo, es el producto pionero de este campo y presume de tener la mayor cuota
del mercado mundial. La estructura del R/3 estd compuesta por un sistema de cliente-servidor de 3
niveles: de base de datos, de aplicacién y de presentacién (cliente). Es una especificacion de
sistema abierta en la que ninguno de sus niveles depende del hardware o del sistema operativo.
Ademas, cuenta con un interfaz de programacion llamado BAPI (Business API) y permite la adicion
de funciones de expansion de manera flexible.

RAM @Random Access Memory (T1s)

RAM O, ZRAHDPERFIZTEDAEY,
@DRAM, SRAMBZE N H D,
@Random Access Memory (Memoria de Acceso Aleatorio)
@Memoria que puede ser leida o escrita cuando se requiera.
@®La RAM incluye la DRAM y la SRAM.

RAS Reliability ({54814 ) Availability (F2 B 1%) Serviceability (R 2 1) DI TY,

RAS BELEREDOREHLEENDOTIZEVNET,
Abreviacién de Reliability (confiabilidad), Availability (disponibilidad) y Serviceability (mantenibilidad).
Se refiere a la facilidad de uso global de las instalaciones automatizadas.

RFB J2v4% RFB(Vtzyk-T4—F-/\v9)YSvR(Z&Y, L EANYEA, REREEPY) ZLFHEGEITRELY

Limitador RFB

FTNA—N\Ta—rEIMFILET,
El limitador RFB (Reset Feed Back o Reinicio Retroalimentacion), suprime sobreimpulsos que son
propensos a ocurrir al encender el sistema, o al aumentar la variable de proceso (PV), etc.

RFID%% /1IC%% (RF-ID tag / IC tag)
Tag RFID/ Tag IC

f7EE DEAKHRI (dentification) ICRIAINBICF VT T, ERITERBERELEHBA TV S, tHOPT
GRS BIC(E, BIRA R EZ D EKEE (Radio Frequency =RF) % {E {K3# 5!l (Identification=ID) A= D
EMERERABET, BEL-RELENEDLNTEY. ICET L END, /N—I—FICHEARKEGH A
ADQT—2EEMTRAEE BMESAA) TEL L. BRALAAET. £ERSOMI &L LEITRY
T MIEHOBRERRGELZERESAATRAEELGEITERASNDDH5,
Chip IC utilizado en la identificacion de mercancias y articulos, etc. y que normalmente lleva
equipada una funcién de comunicaciones inalambricas. Para su uso extenso en el mercado se
necesita asegurar la compatibilidad entre el sistema inaldmbrico y su frecuencia (Radio Frecuencia =
RF) y la identificacién (Identificacion = ID). Es por ello que se esta promoviendo su estandarizacion.
También llamados tags IC. En comparacion con el cédigo de barras, ademas de poder escribir
(afadir) y leer datos de mayor tamafio sin contacto, son reutilizables y estan en proceso de
aplicacion en administracion de productos mediante su instalacion en maquinaria de zonas de
produccién y escritura continua de condiciones de elaboracion, resultados de inspeccion, etc.

RFP (Request For Proposal)
RFP (Solicitud de Propuesta)

REKBEDE, BHRVATLEEATHICHIST A—FHMAZHET HIUAITIRITH. BAY
AT LOBECRESFHERBLEXE.

Se refiere a un documento de solicitud de propuesta. Documento que el usuario le entrega para
instalar un sistema de informacién a un proveedor solicitante y que describe las especificaciones y
condiciones de entrega del sistema que se desea instalar.

RGB
RGB

@H>—CRTH®DIHF,

ORIZFR(Red). GIE#k(Green), BIEHFBUe)DBD=ZREES, ChTRBEAHT %,

@Terminal para color CRT.

@RGB proviene de las 3 sefiales de colores primarios: R para Rojo (Red), G para Verde (Green) y B
para Azul (Blue). Cada color se sintetiza mezclando dichas sefales.

RLS {E%5 (reverse limit signal)
Sefial RLS (Sefial Limite Reversa)

BB ROFIEATREFE D FRICHRELVISVRRAVF b ERBRELEE ILEEIKE) NBIMELI-CE
EHLEDANES,

RLS {E5AOFF (JFEE) TREROBENEFILLELD,

Sefial de entrada que informa de la activacién del interruptor de limite (estructura de punto de
contacto b, normalmente con paso de corriente) colocado en el limite inferior del rango de control de
posicionamiento.

Al ponerse la sefial RLS en OFF (sin paso de corriente) la operaciéon de posicionamiento se
interrumpe.

ROM
ROM

@®Read Only Memory (A1)

O LERAAEYEE S, EP-ROM, EEP-ROMAE N H B,

@Read Only Memory (Memoria de Sélo Lectura)

@®Un tipo de memoria de solo lectura. La ROM incluye la EP-ROM y la EEP-ROM.
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RS-232CA>A7x—X
Interfaz RS-232C

ORS-232CIFKE BEF T EREIANROTIRIE,

@IRTANBEDEL D Tik, B, EEDIAIVTHEEEHTNS,

OEFHBEE DUV T2ET —FERIETHEZDHELELTIS X 51018%H 5,

ORS-232C1E., fz&Z OV Ea—2ES— A1 TEIETES,

Q@ /A XIZHLV= . WHREDT—TILIFXI5MURTH D,

Q@ EEREEE20KBPSTHYEL,

QAU A—TTARIFR—LELFEENDT= . V)T ILHR—bE—RISFITNEZEEH D,

@EI RS-232C es el estandar determinado por la Electronic Industries Association (Asociacion de
Industrias Electrénicas, EIA).

@Determina las medidas, el nombre, la sincronizacién de las sefiales, etc. de los 25 pines del
conector.

@Para la comunicacion de datos binarios entre dos mecanismos electrénicos existe el estandar JIS
X 5101.

@EI RS-232C permite la comunicacién 1:1 entre por ejemplo una computadora y un controlador
programable.

@Dado que es sensible al ruido, el cable entre los mecanismos esta limitado a 15 m o menos.
@Tiene una velocidad maxima de comunicacién baja de 20 KBPS.

@La interfaz es llamada también "puerto" (port), lo que le lleva a ser también llamado de manera
general "puerto en serie".

RS-4224 23 7x—X
Interfaz RS—422

O KEEFIELEIANHEIELIZIOD,

ORS-232CLRIL&5EHED THA M. 1in(n=1~32)TEIETE, #¥— T ILOHKRER500mLLA,
@EFHESLD T/ A XIZ3# <, RS232CKYIRIBEEAMEL (£2~5V),

Q@ FEREILRE29KBPS,

OZLDF/LBEETELDT, TILFROYTEL S,

OSHEMENARDONDTERRL, BERECEERMNROONDAETIERS4A22AMEREINTINS,
@Estandar determinado por la Electronic Industries Association (Asociacion de Industrias
Electronicas, EIA).

@Es similar al RS-232C, pero permite una comunicacién 1:n (n siendo un nimero entre 1y 32) y
tiene una longitud maxima de cable extendido de 500 m.

@Al usar un sistema de sefalizacion diferenciada, es resistente al ruido y tiene una amplitud de
voltaje menor que la del RS232C (de +2 a 5 V).

@®Su velocidad de comunicacion maxima es de 29 KBPS.

@Dado que puede comunicar multiples estaciones, se le llama también multipunto o "multidrop".
@EI RS422 se utiliza en productos industriales que requieren de confiabilidad o en usos que
requieren de alta velocidad de comunicacién o larga distancia de comunicacion.

RS-485 O )T IUREDA U RTT—RRED—2,

RS-485 Q@R ARNEDRSA/INEL L —N\DIEHRTED,
O IEREITRK1200mTH DA, IGiEREICL>TED S, (10Mbps:12m, 1Mbps:120m,
100Kbps:1200m),
ORS-232CITLER /A X (23K BRIEEN ATEE,
@Un tipo de estandar de interfaz de transmisién en serie.
@Puede conectar un maximo de 32 transmisores (drivers) y receptores.
@Tiene una distancia maxima de transmisién de 1200 m, aunque depende de la velocidad de
transmision. (10 Mbps: 12 m, 1 Mbps: 120 m, 100 Kbps: 1200 m)
@ Comparado con el RS-232C es mas resistente al ruido y permite una gran velocidad de
transmision.

RUNFEAH SRT LEBIESERIENKETHDTAT S LO—BELET Sk,

Modificacién en marcha

Funcién que modifica una parte del programa en proceso sin parar el sistema.

RzA=
Modo RZ

@Return Zero,
OTUAIESELETHLEEDERAAXD—2,

@1 DNEFF—BOIZRS,

@Return Zero (Retorno a Cero).

@®Modo de modulacién a la hora de transmitir sefiales digitales.
@Una sefial de 1 retorna una vez a 0.

S FNFIE (S-pattern
acceleration/deceleration)
Aceleracién y frenado en forma de S

PR EFRASIn IR T, HHLMEENIFIZHD,

S FHEE1~100% TRETED,

En este patron la aceleracién y frenado son de linea curva senoidal y es de movimiento suave.
El indice de aceleracion y frenado en forma de "S" se puede configurar entre 1y 100%.

SAP
SAP

ERPHIBRAFDVIL I T A—H—, BHOVIr 2z 7EDLCEBEY—ERERETEY )23y

RUA—THH b, A DERP/ AV —IIR/BJIFHADEERLFIFHULICEATA TS,

Es el mayor desarrollador de software del mercado de ERP. También es un proveedor de soluciones
que ofrece diversos servicios centrados en su propio software. Su paquete ERP "R/3" esta instalado

en mas de 10,000 de las mayores corporativas del mundo.
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SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)

SCADA (Control Supervisorio y Adquisicién de
Datos)

AT —A0HEE LVERIATLTHY  MHERFIEIHFRT, ChE/VIV ETEETH-H0
W—JLHSSCADAY I+ TH B, K. BERFNEL AT LAIXE MR N—FITT7E—RELTEY, ATFY
ALJEHEFZ 0Tz, TRITH L, SCADAY D REFI AT NITHIEHIE B CER T —2EBEEZERICRIR TR, B
E% BHHIZEHATES, LOABHADOEMRICEST LE, TVFA——BOPEBETELANBATH
El software SCADA es un sistema de control de medicién de datos y de monitoreo con la
caracteristica de ser un control de monitoreo distribuido y que se utiliza estructurado en una
computadora. Originalmente, los sistemas de control de monitoreo estaban incorporados a hardware
de alto costo y su mantenimiento era complicado. De manera opuesta, al utilizar el software SCADA
se pueden seleccionar los puntos de control y de datos deseados a monitorear. También se puede
disefar la pantalla libremente. Ademas, cuenta con el atractivo de que el usuario final mismo puede
construir el sistema sin tener que depender de especialistas ajenos a la empresa.

SCM (Supply Chain Management)
SCM (Administracién de la Cadena de
Suministro)

&R - R AT, BRA—HMSE, NEETOEFFEH(Supply Chain)ZEHAHIIZEEL T, LT DHR
EARMDHEIFEEBREL=-BEa T, SCMZE/NEREIMNS R TDCM(Demmand Chain Management)& LY
S5CLEHBH. ARMICIERALENDTH S,

Concepto de administracion que tiene como objetivo la administracion de la cadena de suministro
desde los fabricantes de componentes, materiales y productos hasta la venta al por mayor y por
menor para eliminar derroches y reducir costos. EI SCM visto desde el lado del vendedor al por
menor también es llamado DCM (Demmand Chain Management o Administracién de la Cadena de
Demanda). En términos de contenidos, ambos son lo mismo.

SCP (Supply Chain Planning)
SCP (Planificacién de la Cadena de Suministro)

FREEBOFEICEINT, HELRBEDBERANLEBFEEILTHE,
Efectuar una planificacion del trabajo desde el punto de vista de la manufactura y la distribucion
basandose en la demanda prevista y real.

SFA (Sales Force Automation)
SFA (Automatizacién de la Fuerza de Ventas)

VAV E—FYNEE DERBERMEEREL TREDEEIMZMRIL T EHIE, . TDT=H
DEWY AT Lo

Aumento del rendimiento del departamento de ventas de una corporacién mediante el uso pleno de
tecnologias de comunicacién de informacion como computadoras, Internet, etc. También es el
sistema de informacion para efectuarlo.

SFC (sequential function chart)
SFC ( Diagramas de Funciones en Secuencia)

BHOBEBHEES —7 oS ICKVIBEFESYERSE 5Dt EbBLIEEIL TR I3V F R,
Modo de programacién estructurado de manera 6ptima para hacer funcionar el control automatico
de una maquina en la secuencia indicada por el controlador programable.

SGML (Standard Generalized Markup Language)
SGML (Lenguaje de Marcado Estandar
Generalizado)

RADAIEETHYT—ITVTERBTHD, EAMIZ, SGMLOSFI FASEE DIEVBEEERYRRE ., LY
BNOILFELLEZLDNXMLTHAHEE ZHED MY PT LY, £z, HTMLIE, SGMLIZE > TR & 1=
EEDIDTHD, WEEE TIESGMLIZEELLEVEDAXMLTHESA TLSEDELE L, TOT8H . XML
IISGMLEEEMZ KD EFLRHDHELL SGMLIFIERXMLIZE>TEEHMA 5 HRL TLC
LENFREND,

Es un metalenguaje de uso general y un lenguaje de marcado. Basicamente, es mas facil de
entender el XML como un lenguaje que elimina las funciones de menor frecuencia de uso del SGML
para hacerlo mas facil de utilizar. Ademas, el HTML es un lenguaje creado a partir del SGML.
Aquellas funciones no existentes en SGML suelen ser estipuladas en XML. Por esa razén, es
acertado ver el XML como un lenguaje de nueva generacion para reemplazar al SGML. Se prevé
que el SGML vaya siendo reemplazado gradualmente por el XML y que este desaparezca.

SI
SI

@ Step Index Fiver

O T7AN—D—RBTRTYTAT YIRS,

QOI7DRENEN—HT. AOAFHAEICLDETDENKEL,

@MELSECNETIZf# M,

@Step Index Fiber (Fibra de indice Escalonado)

@Un tipo de fibra éptica de indice escalonado.

@EI indice de refraccion de la fibra es uniforme y la distorsion de la sefial causada por el angulo de
entrada optico es grande.

@Usada en el MELSECNET.

SI (System Integrator)
SI (Integrador de Sistemas)

BEOEBNBZLHL. MEICEOLEBRIATLORE, BE, ERGEDERZ—ELTEITES
EEDILE, VATLORE-IENSTATSLORFK. REGN—FITT I IITOEE-EA, T
BL1z2 AT LORSE - BEFTERENIZITES,

Proveedor que analiza el contenido de operaciones relacionadas con el cliente y se encarga
completamente de la planificacion, construccién, empleo, etc. de un sistema de informacion
adecuado a los problemas del cliente. Realiza de manera integral desde la planificacién y
planteamiento del sistema, pasando por el desarrollo de programas, seleccién e implementacién del
hardware y software necesario, hasta el mantenimiento y control del sistema una vez que esta
completado.
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SMTP-Auth
SMTP-Auth

BFA—NEREETHLEEIHET HRABXDIDTY,
SMTPH—/EA—HFEDMTLI—HFTHIURESRT—FDOREIETLY, RSN IIBEDHA—ILDE
BZEHTTH5AAXTY,

Formato de autorizacion que se especifica al enviar un correo electrénico.

Sistema que efectua el reconocimiento de cuenta de usuario y contrasefia entre el servidor SMTP y
el usuario que solo autoriza el envio de correos electrénicos en caso de ser reconocidos.

SNTP (Simple Network Time Protocol)
SNTP (Protocolo Simple de Tiempo de Red)

TCP/IPRybI—H%BLTAVE 2 —2DOBZIERHASE 570N O— DT NTPOE H AR, NTPILEF
ZER Y —/ \EREBAICEBRL , BHRETIMLCRZIZRAT ST Ol SNTPIENTPO D SHEH
BEDEEBL. VAT UMY —NICERGEZZEVSHhESA®RITEELTS,

Un protocolo que sincroniza la hora de la computadora a través de una red TCP/IP y versién
simplificada del NTP. EI NTP es un protocolo que estructura por niveles el servidor de informacién
horario y sincroniza la hora mediante el intercambio de informacion. EI SNTP omite las partes
complicadas de las especificaciones del NTP y esta especializado para su aplicacién en solicitudes
de informacion horaria precisa entre el cliente y el servidor.

SOA (Service Oriented Architecture) NEW!
SOA (Arquitectura Orientada a Servicios)
iNuevo!

Y—EREAT7—FTIFvELREN . EBEALEDEERATLIZBVWT, —2—20T7F IV r—3y
FLTZ#EHEIETRBRELL AT LICHELTUKFETH S,

La arquitectura orientada a servicios es un método que va conectando cada una de las aplicaciones
de cada sistema de trabajo entre ellas para integrarlas en un solo sistema de gran escala.

SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control)

SPC/SQC (Control Estadistico de
Procesos/Calidad)

MM IREEE/ M MREEELHEIN, ERETBOEM (FvIRAUM) TIRET 2HIE - REIC
B AR RET 42 EBERGE DKW FELAVTLRESHL. BRELEMERELTEET HE
EIROEERETHD,

El control estadistico de procesos/control de calidad es un sistema de control que utiliza métodos
estadisticos como graficos de control, etc. para procesar y analizar grandes cantidades de datos
relacionados con la manufactura y calidad recogidos en los puntos de control (checkpoints) de cada
proceso de manufactura, para asi producir productos de gran calidad de manera estable.

SQL (Structured Query Language)
SQL (Lenguaje Estructurado de Consultas)

BMI O BAFEL =T —AN—RIBERERE, UL —2aF LT —IR—XDREIERT . 7 A HRER
Z(ANSDRPJUISTRE L SN TV S FAZERK,

Lenguaje de operacién de bases de datos desarrollado por la empresa IBM. Se utiliza en
operaciones de bases de datos relacionales. Estandar internacional por la American National
Standards Institute (ANSI) y la Japanese Industrial Standards (JIS).

SRAM
SRAM

@ Static Random Access Memory (TR .1s)

ORAMAEY D—IET, RBEBAMNNSVOYTUNRYITINDTO—ToHI(TELKEDNS,
@MELSECH 1—H AE!)ESRAM,

@ Static Random Access Memory (Memoria Estatica de Acceso Aleatorio, S-RAM)

@®Un tipo de memoria RAM que al requerir un bajo gasto de energia (bateria de reserva) hace que
se use ampliamente.

@La SRAM también se utiliza como memoria de usuario en el MELSEC.

SSR
SSR

@5Solid State Relay (V) yFRF—k)L—)

OEERAAVTF, EITMSAT VI EERALTEREZON/OFFT 5,

QHFETHIENLBLDTHEGRIEL,

OACERDEERAE A,

@Solid State Relay (Relé de Estado Sélido)

@Un interruptor sin punto de contacto que usando especialmente un triac, pone la corriente eléctrica
en ON/OFF.

@Dado que no se desgasta tiene una vida util larga.

@Salida sin punto de contacto exclusiva para AC.

STL (Standard Template Library)
STL (Libreria Estandar de Plantillas)

CHEBDEETUTL—I54T3Y), CH+TTAT ST EATHSBICIES RANGT — 2B E LT IL
TYRXLZE, FALPT VR TEEDL0, STLIIFEICEAENEL FETDRLLIVEEDATY
%)giiﬁtbfﬁéﬁﬁéhf:ltb‘B§<0)&LLEE?§75§¥%L'CBL)s STLEESICETRIEMEER ESEHIEN
Libreria estandar de plantillas de lenguaje C++. Agrupa estructuras de datos y algoritmos de
propdsito general que se suelen utilizar en la programacion en C++ de forma que sean faciles de
utilizar. Se dice que la STL tiene un alto nivel de libertad de uso y también que posee gran
rendimiento de ejecucion. Tras empezar a emplearse como estandar, esta siendo implementada en
multitud de sistemas de procesamiento y permite también mejorar la portabilidad del software.
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STNR@&ER R
Pantalla liquida STN

@ STN:Super Twisted Nematic

OHHEICEHE RSN -BHEBOMEICRREEHAL. TOEBITESEEEZMASIEITEY. TORA
O 0RBEFIKEEHEL TRRETIRMIMN ) VIZFXDRBRTD— 2,
ORRDFERLHIELLEBIISHDHILITEY, EFREON/OFFF 5,

@STN: Super Twisted Nematic (Super Trenzado Nematico)

@Un tipo de pantalla liquida que usa una estructura de matriz simple en el que se inyectan cristales
liquidos entre un gran numero de electrodos transparentes colocados vertical y horizontalmente y
que mediante la adicion de una sefial de voltaje permite que se controle el cristal liquido de los
puntos de interseccion para realizar la visualizacién.

@Los pixeles se ponen en ON/OFF mediante el torcimiento y la alineacion de las moléculas liquidas.

STOP {E5 (stop signal)
Sefal de STOP (Sefial de parada)

MEROFIETEERIHBNSERFIESEDIANES.

SLERSTOP {£5 (a #5) HON(EE) TELET 5,

En el posicionamiento, es la sefial de entrada que interrumpe directamente desde el exterior la
operacion en curso.

Se interrumpe cuando la sefial exterior STOP (punto de contacto a) se pone en ON (paso de
corriente).

STZ0O%4 5 L (structure text program)
Programa ST (Programa de Estructura de
textos)

STEETRBEINI-TOYILTT,
Programa escrito en lenguaje ST.

Y BB
SV Valor objetivo
T/DZ& BEETTAOFIVEICERTEIL,

Convertidos T/D

Conversion de temperatura a valores digitales.

TCO (Total Cost of Ownership)
TCO (Coste Total de Propiedad)

AVELI—FVRATLOEA - EEEEICHDDERDIREE,
Costo total de implementacién, mantenimiento, administracion, etc. de un sistema de computadoras.

TCP/IPZORIJL
Protocolo TCP/IP

@ ytT—47FataiLd—2,

OTCPIFOSIBRET LDV AR—IE), IPIF3B(RVbT—IB)EZ (D,
O1BWER)L2B(T—AIVIBIEHEET . fIZIE. BREEBROLIICELGSI-RIbT—UFFLED
T—2DFRYET—HETBHIEMATRE,

?UNIXU)éBSDAS'G‘?iT&Fﬁé#’LT:f:&), D—HRTF—2avER ARV I—ITIEEELOZETOrILLE
2 TLVD,

@1 UA—RYMPLANE CEDNHIZEMLZTOIL,

@Un tipo de protocolo de redes.

@EI TCP se encarga del 4° nivel (nivel de transporte) del modelo de referencia OSl y el IP se
encarga del 3er nivel (nivel de red).

@EI 1er nivel (nivel fisico) y el 2° nivel (nivel de enlace de datos) no se especifica y se hace posible
que se conforme una sola red formada por redes diferentes como por ejemplo redes de cable y
redes inalambricas.

@Ya que el TCP/IP ha sido empleado en UNIX BSD4.3, es el protocolo estandar en redes que
enlazan estaciones de trabajo.

@Es el protocolo estandar usado en Internet y en LAN.

TFTRB R
Pantalla liquida TFT

@ Thin-Film transistor

OMEICZHIRON-BAETBO R RICK RNV O REZEREL, COBEN VO RATFDIZEY. &
EHZEEELON/OFFF 37 IT1T IRy IRARDERBRR, ICEHEN,

.ﬁbit;%ﬁt’é?'él:(i\ TERICOEFEOTFTAHY . ThENR, G, BOAT—T1ILEERT ZEZLY
Al RE o

@MYV RREBITEA AV RFDETERBLIELGL, EBRBELTHIENTE, F-H/H
FAORBELBEZTHAD. BRMADERINTES,

@ Thin-Film transistor (Transistor de Filme Fino)

@Una pantalla de cristal liquido de tipo matriz activa en la que en cada interseccion de un gran
numero de electrodos transparentes colocados horizontal y verticalmente se colocan transistores y
mediante estos transistores de filme fino (TFT) se pone en ON/OFF cada pixel. Su tiempo de
respuesta es corto.

@La visualizacién de color se hace posible usando 3 transistores de filme fino (TFT) en cada pixel y
haciéndola pasar por los respectivos filtros de color R, G, B (Rojo, Verde, Azul).

@ Comparadas con las pantallas de matriz simple, las pantallas TFT no causan una caida de
contraste, pueden aumentar el nimero de lineas de barrido y al poder producirse tonalidades
medias facilmente, permite una gran definicién de imagen.

TOC (Theory Of Constraints)
TOC (Teoria de Restricciones)

FIRHEHERDE, ARATTILAT IRV ZEZ - EEEDOHNER, KRRy TIEEZEEN
ISR Da—)o5F %,

Se refiere a una teoria de pensamiento basada en restricciones. Teoria de condiciones en el control
de produccién pensada por el israeli E. Goldratt. Planifica los horarios de los procesos de cuello de
botella de forma prioritaria.
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URL T>a—K
Codificacion URL

XF3%, URL THATEDXFICERTHILETT

RFC3986 [CE&ESNTWD/A—EU I a—TFT1L % RLET,

Conversion de secuencias de caracteres a caracteres que se puedan utilizar en una URL.
Se refiere al cédigo por ciento (%) definido en el RFC3986.

URL(Uniform Resource Locator)
URL (Localizador de Recursos Uniforme)

Uniform Resource Locator DREFATT,

A8—2 b EICHEET HERERDBHERTEABAXTT,

Abreviaciéon de Uniform Resource Locator (Localizador de Recursos Uniforme).

Modo de escritura que indica la localizacion de recursos de informacién existentes en Internet.

VRAM OV L, ETHS L,

VRAM OCRT, BREEIZRTT HXF. BBLEDERRAMAEY,
@®VRAM. Memoria Video de Acceso Aleatorio.
@Memoria RAM exclusiva para la visualizacion de caracteres, imagenes, etc. en pantallas de tubos
catodicos, pantallas de cristal liquido, etc.

Web TS5+ WebR—CEBE S 510DV IR IT7 DIEFFTY

Buscador Web

Abreviacién de un software que se usa para ver paginas Web.

WITH E—F (With mode)
Modo WITH

M O—F D HEMEROIBBIFFIZITIE—R,

RA—hEELITON ERBHDT, BEEWICEEZEMLIZY, HERDEEEZRRLEZYTES, V4R
T,

FAFE“AFTER E—R"DIEZS R,

Modo que efectua la salida de codigo M antes de comenzar el posicionamiento.

Ya que se pone en ON al comienzo del posicionamiento, se puede afiadir voltaje a los electrodos de
soldadura, mostrar la velocidad de posicionamiento, etc.

Véase el punto referido al término "Modo AFTER"

XML (eXtensible Markup Language)
XML (Lenguaje de Marcado Extensible)

AVBA—FYbET, 2LABTOTFLNT—2ERBT IEOERBHE X, 27 ELIENDHEHI—FET—
ADEFHIEATHET, MFICT—2ORNBEEMEAREICL T D RN,

Formato de escritura usado para intercambiar datos entre programas diferentes en Internet. Tiene la
caracteristica de que hace comprensible el contenido de los datos para el receptor mediante la
insercion en varios puntos de cédigos de identificacion llamados "tags".

XML ZE (XML Document)
Documento XML

XMLIZ&>THELN - FEE AV TEREN - XE LT —2% . XMLXE LS, HF ORI D 55T —
ADBT, ECHXEITRFRAGVESIELDTH>TH XMLXELE TN D,

Se llama documentos XML a aquellos documentos o datos creados mediante el uso de XML.
Aunque esté compuesto por bloques de datos como sucesiones de nimeros y a la vista no se
asemeje a un documento, se le llama documento XML.

XY T—7JL (XY table)
Tabla XY

MEROEBRIITICENTEDLIT—TILEXHEAR) LY (#HEAE) D2 AAICENTEE,

Mecanismo que mueve una tabla en las 2 direcciones X (direccion horizontal) e Y (direccién vertical)
para permitir la ejecucién del posicionamiento de manera sencilla.

Z #8 (Z phase)

PG FA&BLNS,

Fase Z “FBRIEFT'DIEESE,
También llamado PG cero.
Véase el punto referido a "Sefial de punto cero".
FhIUE MES /U271 —XA kY —/NA/NVIAVEFATESHER, £-EHATIMITBLELD ZRLE
Cuenta R
Expresa el derecho de poder usar una unidad de interfaz MES o una computadora de servidor, o
bien la identificacion necesaria al ejecutar dicho derecho.
7HFa—LL—42 @7 —ALSRAN—FE, —fBHICIE, L —7 Y CPUAMBEMIZHES DT, EREMT IBETHA,

Acumulador

BEQGHRTEHLAThEESEN,

OA0, AID2UENHY16E VD EZIFAONAY, 2E VR TIFTFRLT—FAAC, EELT—RFAAINAD,
@7 F1—LL—2%EE5SWMEETOYILTHARLETICDEEE, TOT—ET—EALIRINER
BELTHEESITLENE, FTHRaALL—2E O—7 VY CPUICKYBAMIZEZA RSN LD T, RO
BERTTHEEICL, EERASNMTLEICLITEBLETNEAESAL,

@Un tipo de resistencia para datos. Generalmente, dado que las CPU de controlador programable
usan los acumuladores preferencialmente, no se requiere tener conciencia de este elemento salvo
en el uso de algunas 6rdenes determinadas.

@Existen 2, el A0 y el A1. Cuando los datos son de 16 bits se introducen en el A0 y si los datos son
de 32 bits la palabra de bits de orden inferior se introduce en el AO y la palabra superior de bits en el
A1,

@Cuando se ejecutan 6rdenes que usan acumuladores en programas durante repetidas veces, los
acumuladores son sobrescritos preferencialmente por la CPU del controlador programable si no se
envian los datos a la resistencia de manera sucesiva. Por esa razén se debe tener cuidado ya que al
ejecutar la siguiente orden los acumuladores son sobrescritos.
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Toav MESAUA—J1—RAAZYrDTPITHATERT HMEDEMT, T—IN—REEET2HODEETY
Accién DAV ER T ERDEEBE T A-ODEET I AV IBNHYET,
BIET I AV 1E, 1 DOSQL X (Glit, B, A, B, IR 22 ETINBEOEMTY,
FEE7 I av]E, &K20 B0 EEREEZT>NEOEMTY,
Como unidades de procesamiento definidas dentro de cada tarea de la unidad de interfaz MES
existen la "accion de comunicacion" para la comunicacion con bases de datos y la "accién de
operacion" para operar con los valores de elementos de los tags.
La "accion de comunicaciéon” es la unidad de procesamiento para el envio de 1 SQL (extraccion,
actualizacion, insercion, extracciones multiples, borrado).
La "accion de operaciéon” es la unidad de procesamiento para la ejecucion de operaciones duales de
un maximo de 20 elementos.
TOERFRE OTILFFAYTIUIA=ZIrDIIILFFAY T IHEEICE WV TERTELS TR,

Estacion esclava de acceso

OZASHETTE. EETHIEMLRETED,

@Estacion esclava que se puede conectar por la funcion de enlace multipunto de las unidades de
enlace multipunto.

@Puede conectar hasta 8 terminales y también permite configurar el orden de transmision.

TOERHAI L

Ciclo de acceso

O — 7 H(CELTRE T, BDHRORARBEEL v — 7 Y CPUIZHL, T—2DERH L ERA
HETDHRF Yo DEHERT,

@7 VERYAVIVIFIRFv 24 LET D,

@En el sentido estricto de la palabra en relacién a controladores programables, se refiere al nimero
de escaneos de lectura y escritura de datos que realizan los periféricos y unidades de funciones
especiales con la CPU del controlador programable.

@EI ciclo de acceso equivale a 1 tiempo de escaneo.

7v7Fa—F —BHIIE, H— N~ E DRARAVE 1—RICT —SE-IET HEEE SN, O— U HIZELTIE, A
Subida DB, AUE1—EFSTIOY I LES— oSBT IEEES,
Ao O—ROFEDEK,
Generalmente, se refiere al envio de datos a un host como un servidor, etc. pero en relacion a los
controladores programables, se refiere a la lectura de un programa de un controlador programable
usando un periférico o una computadora.
Significa lo contrario a descargar o "download".
[EHEt EAZRAETHEBOLT, RRMGBEICITENHYET . EARERFTOELRIZE T REAE

Presiémetro

POREHELGELELICEHMFERAINTOES,

BRI ERBX, EEX

EHRX . TILRVE, FAT7T5L, AO—XHK

HERXUFE, BHERX
Se refiere a un mecanismo de medicion de presion y existen los siguientes tipos representativos. Se
utilizan en procesos al mismo tiempo que la medicion de temperatura y la medicion de flujo.

Tipo eléctrico: tipo resistencia, tipo piezoeléctrico

Tipo elastico: tubo de Bourdon, diafragma, tipo bellows (fuelle)

Tipo de columna liquida: tubo en forma de U, tipo tubo Unico

EANATR

Conversién de presién

BEEAFEER G EMGESRE BT ENTITVET  EANATRIE B EN-BEENZFHE
RENICEHRT HI-ODHEETT

Las operaciones de correccion de temperatura y presion se ejecutan en valores absolutos
(temperatura absoluta, presién absoluta). La conversiéon de presion es un valor de correccion para la
conversion de presion de disefio y presion medida a presion absoluta.

TRAY

Expansion

D= oHICELTRE T, FIMBECPULSYMNIER T HI5R. 7—TLENTHILLK IRYAET
EffLTERT SERBEERT .

En el sentido estricto de la palabra en relacién a controladores programables, se refiere a un modo
de conexidn a través de la colocacién de un conector sin asistencia de cables en caso de conectar
periféricos a la unidad CPU.

FRLR

Direccion

OFEDEH, AEYIFTFLREL>TEY, TOTFLRZERELT—HDERH, FHHLETD,
OERODEDBIEDMEERT=HODEIE, BLlEmm, 1F . AEFIF/ILARTERET %,
@Direccién de memoria. La memoria posee una direccién y mediante la designacioén de dicha
direccién se pueden escribir o leer datos contenidos en dicha memoria.

@Valor que indica la posicion objetivo a la hora de realizar un posicionamiento. Sus unidades se
pueden configurar en mm, pulgadas, grados o nimero de pulsos.

T RHEE

Funcién de anuncio

@ T 57499 ARL—3uF—3F)L(GOT)DHEED —D,

OIEELI-EYRT NS RAONLIEE, HEMLHI—HFITTHER LI AV E—DPIS5—BEAvE—TF
B BRI ETEEICRRLEZY., TV RITH AT 5HEEEKT 5,

@Una funcion de la Graphic Operations Terminal (Terminal de Operaciones Gréficas, GOT).

@Se refiere a una funcién que permite la visualizacién en pantalla o la impresién de mensajes o
avisos de error predefinidos por el usuario junto con la fecha y la hora cuando el mecanismo de bits
se pone en ON,.
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e

Anélogo

QERLTETDE, EAITHRMHE, BE. BN, BE. ER. REALEHF(TAPRILB) TIEIZLIKLY
EZLVS,

077 OJERY— 7Y CPUTERRA GO T, T4 AEICERLTERT 5. ChEA/DEHEL
Do

@Cantidad que varia de manera continua. Se refiere a elementos dificiles de utilizar con valores
numéricos (valores digitales) como por ejemplo tiempo, temperatura, presion, voltaje, flujo eléctrico,
cantidad de flujo, etc.

@Ya que los valores analdgicos no pueden ser utilizados en la CPU de un controlador programable,
se convierten en valores digitales para su procesamiento aritmético. A esto se le llama conversién
A/D (Analdgica/Digital).

7+ 0% RGB

Anélogo

?%I_j: 721’15%735%0)—0'@ HS—ESEHRR). #(G). FBIDZREDIESDON/OFFLIBEEHR TR
b D,

O7 O EFEZRBELEICLCEDHARERBETESN. 6BLELOZHDBEERRTES,

@Un modo de sefial de video que expresa sefiales de color mediante el estado ON/OFF de las
sefales de colores primarios R (rojo), G (verde) y B (azul) y la informacion de brillo.

@Dado que los sistemas analégicos expresan el contraste de color basandose en los tres colores
primarios, se pueden visualizar muchos colores de 16 o mas tonalidades.

7304 tH 7IHOLD/CLEAR ##E
Funcién de salida analoga HOLD/CLEAR

CPU 1 =whA'STOP KEEICAHoT=LE, FEIF—HRELIZEE, BASK TV 7OV ELXRET
=FET,

Permite almacenar el valor analégico de salida al entrar la unidad CPU en estado de STOP o bien al
ocurrir un error.

TFOTEERS

Orden de velocidad analoga

NENSDT AT BETH—RE—ZOREGEE., AAEERETHELSANICHET SERDNIEL,
Se refiere a una orden para controlar de manera suave la velocidad de rotacion y la direccion de un
servo motor con gran precision mediante voltaje analdgico externo.

Ty EHRA B ERTE
Configuracion de permiso de conversion
anéloga

FroFRIITEIT, A/D E|ETID/A EREHFATHD, BILTEADHRENTEET EALLELFY
URIWVEERBIICERETIILICKY, BT A EEBTEET,

Configuracién para permitir o desactivar la conversion A/D o la conversion D/A de cada canal.
Mediante la desactivacion de conversion en canales que no estan en uso, se puede acortar el
periodo de muestreo.

Froiz—4

Anunciador

OEE -MEREADTAYSLICHERT HLEMGRNEIL—,

@K [EE S, MELSECTIFL—FTHR DT,

@')L—FHONT %L, ZDBESHHH/L DR ZIBMENDJDEIDIL—EES, F-UEVEU Y
FRERSTIZKYITS,

@Un practico relé interno que se usa en programas de deteccion de anomalias o averias.

@Numero de averia. En MELSEC se expresa como relé F.

@ Su diferencia con otros relés es que cuando el relé F se pone en ON, su nimero se guarda en una
resistencia especial. Ademas, se devuelve a cero con la orden RST (reset).

7IV)a—kTra—4

Codificador absoluto

OE—HEENDAET—FE/N RIS A TESLSICLI-IRHZR T, 360E%8192~262144E Y~ THRY
HEHEDOH—HRH,

@A) AVAN I O—F [FEBEELILEMDUENTRICEIR ANHEMN, 7TV ) a—+rToa—4
FEELTHHOMEI KDL,

@Mecanismo de deteccién que envia al exterior los datos de angulo de cada rotacién de motor.
Generalmente los codificadores pueden extraer 360° con un nimero de 8192 a 262144 bits.

@Los codificadores incrementales cuentan con el defecto de que la posicion del eje no se puede
determinar en caso de interrupciéon de suministro eléctrico, pero los codificadores absolutos no
pierden la posicién del eje en tal caso.

7IV)a—kARK

Modo absoluto

QERODDTELADERLAND—D,

OUZEEITLT, ZIHLDERER O T F AN,
OERODARIFIEELECTHEEMITIRES,
ONITHLTAVIVAVRAR D H B,

@Una manera de expresar la direccién de posicionamiento.

@Modo de direccién absoluto que expresa la distancia en base a un punto 0.

@La direccién de posicionamiento se determina automaticamente sin necesidad de ser
especificada.

@De manera opuesta existe el modo incremental.
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774 —<,3> (application)

5 Aplicacién

XEDER. BIEHELE . HABFEOBMO=HIZHKT SNV I YT 7T Us—30 YT
TEWSOERELI-EWVA, Ftz. SHITBINTI 7T JEBSNTEEINEZELE EDVYTIITICH
HBTEEANEHEEEEZFTEDH-0SERYINIZ, —FHABRELTELDEMAHAATHRET 5,
KRBT TV r—23 Y IMIE, 7—TAVIRORIEY IS BRREY I, T—9N—IVYT. T
LEUT—23avY T WebDS0H  BRFA—INYINGEEDH D, BETHEDNIUBF RV INOASE
ETEYI EEEBYINEELT IV r—2avyIbD—ETH D,

Software disefiado para un objetivo concreto como creacion de textos, célculo de valores numeéricos.
Forma abreviada de decir software de aplicacion. También se suele llamar "app" de manera aun
mas abreviada. Las "apps" son instaladas por el usuario segun su necesidad en un SO (Sistema
Operativo) que contiene funciones basicas comunes con todo software.

Los software de aplicacion mas representativos incluyen los software de procesamiento de texto,
software de edicion de imagenes, software de base de datos, software de presentacion, buscador
Web, software de mensaje electrénico (email), etc. También los software para empresa como
software de contabilidad financiera, software de administracion de recursos humanos, software de
administracion de inventario, etc. son software de aplicacion.

RYBIEAR

Modo de control de fallos

OEERIT/ A RGEICEHO>TRYDNRELIZEEZDORKREZEBLTEEL, REATFzVvITEHAH,
OLEIIGLTIIEEEEERSED,

OEHNRNT AP RILBETEEREIN TN,

@®Un modo de comprobacion y envio en el lado receptor que toma en consideracién medidas contra
la aparicion de errores que ocurren en mitad de la transmisién por ruido, etc.

@En caso que sea necesario puede solicitar el reenvio de datos.

@Ampliamente usado en comunicaciones digitales de larga distancia.

TIo—L Fib

Desactivar de alarma

BITFI—LDTI—LEBICHL, BIEREESHETTI—LRHERILT S ENHEET,
Permite desactivar la deteccion de alarma de los puntos de alarma de alarmas de tag.

F7—L RAT—8R

Estado de la alarma

BYT5—L0 L EREHHH), LREHH), TRERDL), TTFRERLOEDERFEEREETRLET .

Indica el estado de ocurrencia de alarma de alta alta alarma (HH o high high), alta alarma (H o high),
baja alarma (L o low), baja baja alarma (LL o low low), etc. de las alarmas de tag.

To—14 L)L

Nivel de alarma

BT TF5—LDT7S—LEEDEZEICHTHLANLT, EERBERIHYET.

Indica el nivel de alarma de los puntos de alarma de alarmas de tag, habiendo alarma mayor y
alarma menor.

7 L3 X L (algorithm)

AVELA—REFEOTH IR ENDBMNEERT 2-HODNEFIE, 7ILTIVXLETOYSIVTEEERAN

Algoritmo TEAMIZERLELDETOTSLENS,
Método de procesamiento para la consecucion de un cierto objetivo usando una computadora. Se
llama programa a aquellos algoritmos escritos de manera concreta empleando un lenguaje de
programacion.

RELER OERNEEEEREE.

Fuente de energia estabilizada

OXRERERMRTIE—EEBEDERELHT ENTES,

OMELSECOERL=vMREILER,

@Fuente de energia de voltaje fijo de corriente continua (DC, direct current).

@ Cuando se suministra energia de corriente alterna se puede emitir cierta cantidad de voltaje de
corriente continua.

@La unidad de energia del MELSEC es también una fuente de energia estabilizada.

7> K> (Andon)
Andon

EESAVICEENFLELIGS, EXEICEREZNSEIRRIGEEE.
Mecanismo de transmision de informacion que avisa de anomalias a la persona encargada en caso
de una anomalia en la linea de produccion.

{IE BPIDHIfE
Control de posicion modelo PID

S BERPIDHEIE, PDOEHEARXICHNT, REMEGSVIE AIEEPVIOZERE)NSBIEEMVIZRDH D
BEARTY . — A RERPDHIEIE ARENSBREEDELNAMZRODEEARXTY,

El control de posicion modelo PID es un modo de operacion que, en el modo operacional PID,
calcula la variable manipulada (MV) de la diferencia (desviacion) entre el valor objetivo (SV) y la
variable de proceso (PV). Por otro lado, el control PID de tipo de velocidad es un modo de operacion
que calcula el cambio de volumen de la variable manipulada (AMV) a partir de la desviacion.

fERD

Posicionamiento

OHLEMNOROONT-RDRAETHETH L,
OLEBEEREHTMERD IV EAELTYH—RE—S, RTYEL T E—2%ED,
@Movimiento desde un cierto punto hasta el siguiente punto predefinido.

@Ultiliza la unidad de posicionamiento que emite instrucciones de posicionamiento y como fuerza
motora el motor de servo y el motor de paso a paso.
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HBERDETIES

Sefial de final de posicionamiento

OERODFITILALLDET LI-LEFHETHIER,
QO_DHRTHOMNLHEELIZZMINREI—T 5B,
OZDNESTHEROEDANGHEEDSVTTEHHE)DRI— T HOHNE R,

@Seial que se emite cuando se acaba el tiempo de permanencia.

@Aqui se activa el temporizador previamente configurado.

@ Su objetivo es marcar el comienzo de una nueva labor (por ejemplo una fijacion) tras finalizar el
posicionamiento.

fLEROIGEN

Comienzo de posicionamiento

OERLTHMBROIBBBSEHEEL THERDERSI T HIE,

@Se refiere al comienzo del posicionamiento mediante la determinacion del N° de comienzo de
posicionamiento objetivo.

ERDT—Z

Datos de posicionamiento

O L—HPHMIBERDTHI-HDT—4,
ONFA—AEREKRICLTHERDTE2RBI(TRLRADBEET .

@Datos que el usuario utiliza para realizar el posicionamiento.

@Determina el numero de puntos (puntos de direccién) para el posicionamiento en base a los
parametros.

RERG/NZ—

Patrén de posicionamiento

MEROHIET LIS, RIZAZESEDINMEETHEYRD,
Reglas para designar la siguiente operacion a realizar tras finalizar el posicionamiento,

MEROANTA—S

Parametros de posicionamiento

ONBROFHHEITIHODEARLLDHT—HT, FIHEL, 1/ULREYOBEE. FEFIRIE, RbO—
DUy O LT RIE, MEEERE. CEROARXGEREDT—20H5,

O /NTA—RFMHAEELS>TLNADT, COEZHIEHEHICEHLETEET S,

@Datos que sirven de base para realizar el control de posicionamiento entre los que estan la unidad
de control, cantidad de movimiento por pulso, valor de velocidad limite, valor limite maximo y minimo
de movimientos, tiempo de aceleracion y deceleracién, modo de posicionamiento, etc.

@Dado que los pardmetros cuentan con un valor inicial, se deben modificar estos valores
ajustandose a las condiciones de control.

B R B AL

Unidad de deteccién de posicién

OLIEROI=VITIXI/LREBYDEYEDI L,

O E—SEMDIEEE/ILABEL, ZD1/NLRABYDEYEERT

ORTYEVTE—FTIE. T4—F/LAD1I/LREY,

O H—AHRE—FTET«—RNYI/LAD LA HBYIHEET S,
@OMELSEC-AD71TIE0.1M 5100 u mDEE TH S,

@Cantidad de envio por pulso en la unidad de posicionamiento.

@Se convierte la cantidad de pulsos por rotacién de eje de motor y se expresa la cantidad en envio
por pulso.

@Cantidad enviada por pulso del pulso de retroalimentacién en un motor paso a paso (stepping
motor).

@Equivale a la cantidad enviada por pulso del pulso de retroalimentacion en un motor servo.
@En el MELSEC-AD71 tiene un rango de 0.1 a 10.0um.

MEHHI= Y

Médulo de deteccién de posicién

OB RS DEBLAR,

@MELSECTILABILS, A62LSH 3 5.
ONEROMEELSYMRAYTFHBELDHYEEFH6F Yo RILEFERATES,

@Version simplificada del posicionamiento.

@En el MELSEC estan disponibles el A61LS y el A62LS.

@Cuenta con funcion de posicionamiento y funcién de interruptor de limite, y ademas puede usar un
total de 16 canales.

—RENT/ILE

Filtro de retraso primario

FHEHEPVD /A XBREFD I FELTRVET , —RENEHETVET,
HEAHENBEDTOERAFBP_LLAGIZ YL LEY

Se emplea como filtro de eliminacion de ruido, etc. de la variable de proceso PV. Se realiza una
operacioén de retraso de primer orden.

Corresponde al proceso de compensacion de avance/retroceso FB(P_LLAG)

sz 1 Al 10

Control de posicion

O£, MERSD ., BIEHEGEMECTEEEICLFIET, BIZT71—R/ LR THIEIL TV,
@ Control que se centra principalmente en posiciones y medidas (alimentacion a ritmo constante,

posicionamiento, control de valores numéricos, etc.) y que se realiza de manera continua con pulsos
de alimentacion.
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BT A

indice de control de posicién

OMERDICEVWTIREAYADBY/NLRISHT IR/ ULRERBDL.,
?Eiﬁﬁéﬂiéﬁékéli’f’f‘zﬁil-f“éb‘l LFTEREA =N a2 - ITETEVERYRREIZ
FDo

O TIFTELLEZULILFELMNADD, FLERENKEES,

@Proporcion entre la frecuencia de pulsos de instruccién y los pulsos acumulados en el contador de
desviacion en el posicionamiento.

@Si se mejora la precision de paro, la ganancia se incrementa, pero si se aumenta demasiado
puede hacer que se sobrepase (overshoot) provocando inestabilidad en el sistema.

@Si se reduce demasiado, la parada se ejecuta de manera mas suave, pero la desviacion de
parada aumenta.

fEREE—

Modo de control de posicion

OLIERDIZHIT Y —REIFHDE—FD—2,

@ T DY —REEHDE—FICIE, HEFIEEITSEEFIEE—F, FLYFIEERFEZITIMLIHIEH
E—F2H 5

@Un modo de control de servo efectuado en el posicionamiento.

@ Como otros modos de control de servo existen el modo de control de velocidad que hace un
control sobre la velocidad y el modo de control de torsién que hace un control sobre la torsion
(control de corriente).

~HIES

Sefial de concordancia

OEERNIVAIZYITFESNIHEEEANA—HLI=LEICONT BES,
@Seial que se pone en ON al coincidir el valor programado en la unidad contadora de alta
velocidad y el valor de entrada.

BERT

Visualizacién de movimiento

ERIICRRLERBEEEEL, FiTBELENEBICRBERTT HEDBYRLIZEY . Hf-HLEEH
BEILTPLEIITRTTHI L,

Mostrar una imagen de manera que parezca que se estad moviendo mediante la repeticion de la
operacion de borrado de la imagen anteriormente mostrada y la visualizacion de la imagen en
coordenadas nuevamente determinadas.

BEITHI LS

Filtro de movimiento medio

T—RARERRTYH TV LI-SNED AL T—2DFEHEEZHALET,
ZHEIIILADTOERAFBPFILMNEZELET,

Da salida al valor medio de los datos de entrada "SN" que han sido muestreados en intervalos de
recoleccion de datos.

Se corresponde al proceso de filtrado estandar FB(P_FIL).

1=S%ILRIE
Comunicaciones iniciales

T—RYIDIRZF/H ., BIROND EEFH KU CPUESTOPMSRUNICLT=EE, —BIFRANYL /8T A—
ADEHEED &

Envio de informacion de los pardametros de enlace de una estacion maestra a una estacion esclava
al ponerse la fuente de energia en ON o al ponerse la CPU de estado de STOP a RUN.

APV ARAR

Modo incremental

OBREDFILMEDTFLANS, EESN-BHESDHBERDHIEEITIAR,
@ETEYLEEICEDLND,

OZNITHLTTIVYa— AL HS,

@Modo en el que se efectua el control de posicionamiento de una cantidad de movimiento
determinada desde la direccion de la posicion de parada actual.

@ Se utiliza en la alimentacion a ritmo constante, etc.

@De manera opuesta existe el modo incremental.

A5 5RBASIC
BASIC de tipo interpretador

O HE—ET DA H L THMEEICERL N SEITT 5244 T DBASIC,

@IV /NASHICHELETILEVLS, TRISLOT AT REEPYZ VR ELADH S,

@Un tipo de BASIC que va ejecutandose segun va traduciendo las érdenes una por una a lenguaje
de maquina.

@ Comparado con el sistema de compilacion de BASIC la ejecucion es mas lenta, pero cuenta con
la ventaja de la depuracion (debug) es mas sencilla.

424097

Bloqueo interno

QETHDIENET THET, DEDEEICHBNLENLIITTAVIT H5H,
OLEEDHIBPLREZEH LT H=HITDOMND,

@Una condicion que impide que se pase a realizar la siguiente operacion cuando la operacion en
curso aun no ha finalizado.

@Se utiliza para la prevencion de dafios en el mecanismo y el descontrol de la maquina.

AT VI RES

Direccionamiento indexado

ATV RERIE, 1 TVIALS R FEALME7RFLRABETYT .

AT YIRS RIEERT BE, THAARES L ([ERIEEL TN ST/ AMRES)+(AVTYIALORS
DRB)ITRYET,

El direccionamiento indexado es una especificacion de direccion indirecta que utiliza el registro
indice.

Al usar el registro indice, el N° de dispositivo pasa a ser (N° de dispositivo especificado
directamente) + (contenido del registro indice).

ATYIRT—TIL
Tabla de indices

EEERILT. —EAE I DEERSEHEIH LR,
Una tabla de indices que hace girar un objeto rotatorio en intervalos de angulo fijos.
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AT IS MBREL =k
Unidad de funcién inteligente

A/D, D/A By g E, AHAUSN DOHEEZFFDMELSEC-Q/L ¥ —XD1=YrTY,
Unidad de serie MELSEC-Q/L que posee las funciones excepto las de entrada y salida como por la
unidad de conversion AD, D/A, etc.

ATV MEREA = YT INAR
Mecanismo de funcién inteligente

ERR—ZAZIrBLVEER—XLZYMNIEBFINTWSA TV MEREI =YD /Ny T 7 AEY
[ZCPU A=y ERT IR T HT/NARTY,

151 : UO\G20480 (5t EEl/OFE-F0000hD 1=y r D/ YT 7 AE! T KL X20480(5000h) [Z7 VR T BHE)
Dispositivo para acceder directamente desde la unidad CPU a la memoria del bufer de la unidad de
funcion inteligente instalada en la unidad de base principal y a la unidad de base de extension.
Ejemplo: U0\G20480 (direccion de la memoria del bufer 20480(5000h) de la unidad I/O N° 0000h)

AVTIVOIVNT I RB
Estacion de mecanismos inteligentes

RREBIZ, EVPEEDAHNETET—FRED AR AT 25V (V) IETEIRTT . booP
UMEELARETY  UBAL DS DU MER (BR) ICHLTIREZRLEY £, thEANS DT
UMBEE(BER)ERETLET .

Estacion que envia por transmision ciclica las sefiales de entrada y salida por unidad de bits y los
datos de entrada y salida por unidad de palabra a la estacién maestra. También se puede realizar
transmision transitoria. Devuelve una respuesta a la transmision (solicitud) transitoria proveniente de
otra estacion. También emite una transmision (solicitud) transitoria a otra estacion.

AUROTaAVES
Sefial de posicionamiento

BEYIIWREDNAURO LAV EEDREMEUTICHofz&E H—R7 U T (ILIBROBENTTL
f=EHIELE 9 BESINP),
OUBROTETDFEHIVILEEANIZHIETLLTES,
@Seial (INP, IN Position) que se emite al determinar que la operacién de posicionamiento ha
finalizado cuando el numero de pulsos acumulados se vuelve igual o menor que el valor
determinado en el alcance de posicionamiento.
@Se usa como sefial de aviso de finalizacién de posicionamiento o de que se esta dentro del
alcance permitido.

A2RTLaVEHE
Alcance de posicionamiento

QOUERDOTETIEBTINP)ZH AT HHEDL,
@Rango dentro del cual se da salida a sefales de finalizacion de posicionamiento (INP, IN Position).

A125428T
ST en linea

FNLHYTADIIEDFHE—TTA(HAT, IMVHEHROMEIST TRV SLERTT BI0T71Y
ST RYUREMERL, W& E=FTHHEEETT,

hickY, SE—T0J S LNTHIEERE OXFINENHEIC/ERTEET,

El ST (structural text o texto estructural) en linea es una funcion de ediciéon y monitorizacion de
programas mediante la creaciéon de una caja de texto estructural que muestra un programa ST en la
zona de instrucciones de bobinas dentro del editor en escalera de proyectos con etiqueta.

Gracias a esto se pueden crear operaciones numéricas y procesos de secuencias de caracteres
dentro del programa en escalera.

Y FRTEAT

Temporizador de vigilancia

O — U DEHEBEOERERET H-HDE1<,

070 S LDIRF v DEMZEEEL., PEMMNICTET LN ESEERELT,

@ Temporizador que detecta anormalidades en el tiempo de calculo del controlador programable.
@Monitorea el tiempo de un escaneo de un programa y emite una alarma en caso de que no haya
finalizado dentro del tiempo estimado.

MEXERY &£51 B ERY

Preparacién en linea y fuera de linea

FAVEEDIENTERVEEEZITOILIICT A ENH D, M VEVVE R HERE XL HLETIEGES AN
M BERYEEZOEDODTAARELERIITANIE AR LIFETES, ChENBERYEES. Ch
[ZRLTIIUZ LD TITOBRMYERERIYEE S,

Un método para ejecutar una labor de preparacion sin parar la linea de produccion. Aunque se debe
parar la linea en el momento del cambio de linea, si se efectla la labor de preparacién en si por
separado, se elimina la aparicion de tiempo perdido (lost time). A esto se le llama preparacion fuera
de linea. De manera opuesta, se le llama preparacién en linea a la preparaciéon que se realiza
parando la linea.

1 %
Relé de bordes

EE& T HY) DFEEMNSDHERDON/OFF FRERET ST /NARATY  ERATOHERATEEY . (A1
JLELTOFERIFTEEEAL)

-TyPUL—DRE

Iy —IE, ATy REMEFERALIZTOSSALT, L LY (OFF —» ON) REZT>TERITSE D5 S
IZEALEY .

Dispositivo que almacena la informacion ON/OFF de los puntos de contacto a partir del comienzo del
bloque de circuito. Solo se puede utilizar en puntos de contacto. (No se puede utilizar como bobina).
+ Aplicaciones del relé de bordes

El relé de bordes se utiliza en programas que usan direccionamiento indexado y efectdan
detecciones de bordes anteriores (OFF — ON).

IZalL—4
Emulador

B DOHE ETEMET DY I T7EBIET 5L HEEB L TREFDEFEIEH1-HD/N—FVT
THDINEY TR T7ENS,

Se refiere a un hardware o software que permite la ejecuciéon de un software que opera en una
plataforma distinta de la misma manera sin necesidad de portabilidad.
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IS—EDB

Estacion de anulacién de errores

T—A)BIZAL—TBAEIILTH, YRABICAL—THEEERLELTRESEHEVKSIZLET,
TR RICAL—T REXRRT HIGEEHREICHERATEET,

Permite que la estacion maestra no detecte a una estacion esclava como estacion anémala aunque
dicha estacién esclava se desconecte durante el enlace de datos. Se puede utilizar en caso de
cambio de estaciones esclavas durante el enlace de datos.

I o—4
Codificador

OANENT=T—B%EON, OFFIZ2EIL T BEE, /NILADIRL—FLE,

O —RE—ZITWYFFIFSN TS, E—2EEERAEOEIREETRET U, REFLLS. 7
TIa— AR AVDYAVAVERDH B,

@Mecanismo que convierte los datos introducidos en datos binarios de ON/OFF. Un ejemplo de
codificador es un generador de pulsos, etc.

@Sensor que detecta la velocidad de rotacion y el angulo de rotacion del eje del motor instalado
dentro del motor de servo. También llamado detector. Los hay de modo absoluto y de modo
incremental.

Iva—k
Codificacion

16—4EwhToa—REWZIE, 16EYMIRBBSNTI-T—2DONL T\ 3R ERE VD RIEEFIE VD
ETREBETEHIE, O—ToHearEa—2LDT—2DRYEYEEIEHND,

Una codificacion de 16 a 4 bits seria expresar la posicion del bit extremo izquierdo en ON de datos
desarrollados en 16 bits con un valor numérico de 4 bits. Se utiliza en el intercambio de datos entre
controladores programables y computadoras.

M aL4ERE

Interpolacién circular

ONERDICEVTHEARZEY EMAREY D28 DE—FERIFISEGLTHERD T HLE. BillEf<
KSIZCPUAEE L TEENEIRT 5L,

OB ZEHMET D,

ORMEESTY, BPICEEYAHLLEETNERITYTHIENTES,

@Funcionamiento automatico de la CPU en el cual, en el posicionamiento se mueven dos motores,
uno de direccién horizontal y otro de direccion vertical simultdneamente, ejecutandose calculos para
moverse en forma de arco.

@Normalmente se usan 90° como unidad de movimiento.

@Se pueden formar circulos o esquivar obstaculos en el camino.

B

Tiempo de respuesta

O ANHBAONLTAS, AT S LD AHNXHONT HETHENEERM,

O ANNOFFT BEELRELLIITENREREAH D,

QL AYITONTIEFTAY T LDIAAILHON/OFFL TS, B AER(FIENSAT VI, bV RON
ON/OFF§ 5 E THENERE,

@Tiempo de espera desde que el mecanismo de entrada se pone en ON hasta que la entrada del
programa X se pone en ON.

@EI| mismo tiempo de espera se produce cuando la entrada se pone en OFF.

@ Tiempo de espera desde que la bobina del programa del punto de salida Y se pone en ON/OFF
hasta que el punto de contacto de salida (o el triodo o el transistor) se pone en ON/OFF.

F—rFa1—=2 (H—R)

Autoconfiguracién (Servo)

O —RTIE. BHOFIEEFERE—AVNEYTILIALIHTEL., ZDEICEL-RELS10EB
BIMICEREY DHEED L,

@En un servo, se refiere a una funcién que estima las caracteristicas de la maquina (carga de
momento de inercia) y configura automaticamente la ganancia mas adecuada en relacion al valor
estimado.

F—rFa—=25 (FTOeREH)

Autoconfiguracién (Control de procesos)

TIUMEEMLTEFEZREL ., PIDO LAY 1 2 (Kp), T8 BERE(TI ., MO BER(TdE BBIMITKRH B
ETY 2B HERSHAEPIDAYFBTIE, RATYITREELUIYMAVIVEICESF — N Fa—=0 T %17
STEMNTEET,

Modo de detectar las caracteristicas dinamicas mediante el movimiento de la maquinaria y de
calcular automaticamente la ganancia proporcional (Kp), el tiempo integral (Ti) y el tiempo derivativo
(Td) del PID. En sistemas de 2 grados de libertad avanzado PID tag FB se puede realizar la
autoconfiguracién mediante el método de respuesta en escalén y el método de ciclo limite.

A—rE—F(FOeXHE)

Modo automatico (Control de procesos)

HMIEIE AR E L= EE(SIZLYHIHT HE—FTY,
Modo que realiza el control basandose en el valor objetivo (SV) configurado desde la pantalla HMI.

A—hkaxy

Autoacreditacién (autologin)

HoMLOA—rAXUTEEEESAALZIAV/ININISV ah—FE, BEFOERT—200—1=y
MIEELT, BBMICOX S 2B HMEETT,

Funcién que permite efectuar la acreditacion automaticamente insertando una tarjeta flash compacta
con los datos de autoacreditacion previamente escritos en ella en una unidad de acreditacion de
datos de alta velocidad en funcionamiento.

F—NIILEEXREF
Medidor de flujo de engranaje oval

F—/NLEEMEEDEERICEY, REZAE T 2FBEARENTT,
Medidor de flujo de desplazamiento positivo que mide el flujo mediante la rotacion de engranajes de
forma ovalada.
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A—ToaLvaAE=R

Modo de recoleccién abierta

O~V RAMAL AN AIHFEHE>TNAED T, MU PRI ERDEBEZL TV IEREADE
BEREADARDIE,

O 7—TJNATEBTEGETESLN. EBAKICHART/AXIZHEL REBBHERFICITEILL,

@Un modo de salida sin punto de contacto exclusivo de corriente directa donde el colector del
transistor sirve de terminal de salida, haciendo el transistor el papel de punto de contacto.

@Aunque las sefiales pueden ser transmitidas con un solo cable, comparado con el modo
diferencial es mas sensible al ruido y no es apropiado para cableado de larga distancia.

EYRENE

Valor actual de envio

MEROAZYNH NI BB ENEERE G LI E LD/ ULRE,
Numero de pulsos calculados correspondientes a la distancia de movimiento de salida de la unidad
de posicionamiento.

YRS

Tornillo de envio

OBERDICEVNTHRODEETHERDET DM T, ERLLGEIRY,

@\ ITV A ETERREE DT BOR—ILROEFESIEN S,

@ Tornillo basico que en una maquina efectua el posicionamiento mediante la rotacién del tornillo.
@Se suelen utilizar tornillos redondeados para reducir el contragolpe y los errores por dimension.

F7tvbk

Compensacién (offset)

O7 O TFAVANERT AT FIOTER AV TAN—H AR RO L TAOBHELS,
OTATCHIENODEEDTF O ELZEZ TRHESTHIENTES,

OA/DEMA=YITIE, TAPHINHNENELZEEDT AT ANBEEEEIFER),
OD/AEMA=YLTIE, TAPRILANENODEEHNT BT FOTEEEFIFER.

@ Se refiere al movimiento vertical en un diagrama de caracteristicas de entrada y salida en una
unidad de conversion analdgica digital (o de conversién digital analdgica).

@ Se puede ajustar el valor analdgico cuando el valor digital sea 0.

@En una unidad de conversion A/D, es el valor de entrada analdgico (voltaje o corriente eléctrica)
cuando el valor de salida digital se vuelve 0.

@En una unidad de conversion D/A, es el valor de salida analdgico (voltaje o corriente eléctrica)
cuando el valor de entrada digital se vuelve 0.

FIT4L—84%

Temporizador de retraso OFF

O )LEOFFL T ERMRKT 2ETICHMENDRLET HF17,
OONLT-EZFEL(CHEADEMEL, OFFF 2 LREFENEETS,

@ Temporizador que genera un tiempo de espera desde que la bobina se pone en OFF hasta que el
punto de contacto se abre.

@ Cuando se pone en ON el punto de contacto se activa inmediatamente y cuando se pone en OFF
se efectla la operacion de espera.

AFIBE JL—DIAMNDEBEERRIZTIFzLE, ONL TS AN EIROOFP Y 3BT,

Voltaje OFF Voltaje con el cual un punto de contacto en ON se recupera (se pone en OFF) al bajar gradualmente
el voltaje de la bobina de un relé.

FISAVRAYF =Y BEERIZON/OFFEE KA a4 )L EEHIR ITUI U BEL TUESH#AE,

Interruptor de fuera de linea

Funcién con la cual se desconecta a la fuerza una bobina que no se quiere poner en ON/OFF en un
controlador programable en funcionamiento.

A4 REBOKRESIZE>TRYDATRICELZZEEZRIEL. REZKROH-HD . EBWITHRIT=-KYUBECY

Orificio TAAR) T,
Dispositivo de restriccion (plancha con orificios) instalada en una linea de conduccién para calcular la
cantidad de flujo mediante la medicion de la presion diferencial entre la parte anterior y la parte
posterior del dispositivo y que depende del volumen de la cantidad de flujo.

FNERMLE AEHROMEE Y HDDHEAAE. ELBIOBERITH>TOALMEEISHEAL, BROBE

Correccién de lineas

ERNIRTIEBILEELET,

TOEAFBOP FGHHEHLES,

Se utiliza en caso de que la cantidad fisica del objeto a medir y el valor de entrada medido por el
sensor no se encuentren proporcionados y se aproxima y corrige la curva que expresa dicha relacion
utilizando una linea quebrada.

Equivale al P_FG del proceso FB.

BFENTS
Acoplador acustico

OTAURIEREEICEMT HERE, BERETFE-THERELDLEEIERT S,

@0 S LT —AEBERREFE>TRIETES,

O T 1UR)LMD2EHO(OFF)E1(ON)EHE % AT B E K 41,0004\ 53,000Hz(Z EE g BT &z kY  BEED ZEE
BEFSIEMNTES,

OZERITTELLEN0, EBICRTHAEZLOTLVS,

OETLLYFEICEETES,

@®Mecanismo que convierte informacion digital en sonido. Se utiliza cuando se envia informacion
utilizando una maquina telefénica.

@ Se pueden realizar la comunicacién de programas y datos por linea telefénica.

@®Mediante la conversion de sefales digitales binarias de 0 (OFF) y 1 (ON) a frecuencia audible de
entre 1,000 a 3,000 Hz permite que se pueda usar el auricular del teléfono.

@E! lado receptor posee la funcién de devolver el sonido a sefiales binarias de 0y 1.

@Permite que se pueda transmitir informacién mas facilmente que desde un médem.
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FoT4—E24<

Temporizador de retraso ON

@I LEONLTAGERDBMET HETICHBBENDFEET 2217,
QOFFLI-LEFELICERANERT 5.

@ Temporizador que genera un tiempo de espera desde que la bobina se pone en ON hasta que el
punto de contacto se activa.

@ Cuando se pone en OFF el punto de contacto retorna a su estado anterior.

FoT4L—EfE

Operacién de retraso ON

ANEESAONIZRHEF R BIEEFAIAL . REREIRARICH NES A H LB,

Operacion en la cual al ponerse la sefial de entrada en ON comienza una operaciéon de cronometraje
y una vez ha pasado el tiempo especificado sale la sefial de salida.

FUERE Q@IAILICMABZERFRRICLIFIzEE, BRI SHETIER,

Voltaje ON @ACI00VDIA LT, I0VIEENF UV EE,
@ Voltaje con que el punto de contacto opera cuando se incrementa gradualmente el voltaje que se
afiade a la bobina.
@EI voltaje de ON es de unos 70 V para una bobina AC 100 V.

mEENMHE FVIT4RGEDBYBBICKYERREZLRAOEE GRE, EH)DERAEFHERLDHIEE, MEL

Correccién de temperatura y presion

BEIBYET,

BIEEICCOREENBERBERT S ETHEERTVET.

BE, AT RGEDRYEBBOBE, HIEICIYBFON-EFRED2RICHE-TINSTS, AEREL
HAEDLETAVET,

En caso de que mediante el uso de dispositivos de restriccion como planchas con orificios, etc. las
condiciones de flujo medidas por presion diferencial (temperatura, presion) sean distintas a las
condiciones de disefio, se necesita una correccion.

Se efectua la correccion multiplicando la variable de proceso por el coeficiente de correcciéon de
temperatura y presion.

Ademas, en caso de utilizar dispositivos de restriccion como planchas con orificios, etc. dado que el
valor obtenido por la correccion es el cuadrado de la cantidad de flujo, se debe emplear aplicar una
extraccion de raiz cuadrada.

mEE BEZAETIEBDLT. RRWABEICEITRASYET  BREAEE. TOLRICENTHSLE
Termémetro AEhTuhEd,
#E*H(B,S,RKEJ) —180°C~ 1550°C(S% {3 IR EE a FH)
AR EHA L3R 482 ) -180°C~500°C
a7
—3 X4 -50°C~200°C
HEfima24 7 KBRS 700°C~3000°C
SR EET -50°C ~4000°C
Se refiere a un mecanismo de medicion de temperatura y existen los siguientes tipos
representativos. La medicion de temperatura se suele utilizar mucho en procesos.
Termopar (B, S, R, K, E, J): entre -180°C y 1550°C (rango de temperatura de uso de referencia)
Resistencia termomeétrica (pt, tipo 3 hilos, tipo 4 hilos): entre -180°C y 500°C
Tipo contacto
Termistor: entre -50°C y 200°C
Tipo contacto pirdmetro éptico: entre 700°C y 3000°C
Termémetro de radiacion: entre -50°C y 4000°C
BERVY RExEBEBIRERADRIT,

Sensor de temperatura

Nombre genérico para termopares y resistencias termométricas de platino.

BENAT R

Conversién de temperatura

BEEAFEER G EMAGESRE BT ENTITVET JRENAMTRE, RFRE-AEREEE
SREICE#RT H-ODHEETT,

Las operaciones de correccion de temperatura y presion se ejecutan en valores absolutos
(temperatura absoluta, presién absoluta). La conversion de temperatura es un valor de correccion
para la conversion de temperatura de disefio y temperatura medida a temperatura absoluta.

FoIA4UEZA
Monitor online

—4 Y CPULR DB EEHRL T, BB DL — VY CPUDEERIK RO T /NI ADNBEREEFHH
HLTEZSTHE,

Lectura y monitoreo del estado de funcionamiento de la CPU de un controlador programable,
contenido de un dispositivo, etc. mediante la conexion de la CPU del controlador programable y
periféricos.

T340y
Cambio de unidad online

VAT LERLETHIELGLAZYIRBMTAETS,
Se puede efectuar el cambio de unidades y moédulos sin parar el sistema.

B 4B

Resistencia regenerativa

OEETL—FIFEAT HEmHR
OEAETRILFERELTHEHET .

@Resistencia que se usa en el freno regenerativo.
@Consume energia regenerativa como calor.
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EEZFOES

indice de carga regenerativa

HFRBREBNIGTIMEENDEIE,
Proporcién entre la energia regenerativa permitida y la energia regenerativa.

EEITL—F

Freno regenerativo

OEE. T—ATHMZEN T LEXTUINSE—RITBENERIET HH. ChITHLE—RFRE O TR
HERBTHIEEDLIIHMDEELHESELLEEE. E—AEBMOF>TVIEEI ALY —%5T
VTR T CHBET B)CEIE> T, fBNER/DH, ChERETL—F LS, FRRIEEH L, BE
TL—FBEICE->THETEAIRRIRILF—DILEERT,

szgialiMRé—Jw—rRT‘zjﬂa AV TUBEERICE S TRAIRLF—FHESETCRET L —F+
LOERTLNS,

OKRELREEIRIINX—FHESEIDLENHDLEE, Y—RT7UT DN IEREIEGOMHIEEETE R
[T TZITHBESE S,

@Normalmente, cuando se mueve una maquina con un motor el amplificador suministra electricidad
al motor. De manera opuesta, para reducir la velocidad de la maquina como por ejemplo cuando el
motor reduce su velocidad o cuando se mueve una carga en descarga, se obtiene energia de
frenado dejando escapar al amplificador la energia de rotacion del motor y de la maquina. A esto se
le llama energia regenerativa de frenado. La energia regenerativa permitida se refiere a la energia
maxima que se puede consumir mediante la accién del frenado regenerativo.

@Por ejemplo el amplificador servo MR-J3 mediante el uso de condensadores y resistencias permite
el consumo de energia regenerativa para obtener torsién con freno.

@ Cuando se requiere consumir una gran cantidad de energia regenerativa, se establece un circuito
de resistencias en el exterior (circuito de resistencias exterior) del amplificador servo y de consume
alli.

S ERER PR RS MR

Diagnéstico de averia externa

OFIEHERD AL NESELFRBIL—LE  RET NI ROBMEICEY, HOMLHERELTE V=5
HT—ELEBRLT, SO HIEHROBESIEITIC L,

OMELSECTIISMBHEZ M ADY Ib 7 /v r—&a b hihY . IEFREEFvY . BEFIvI.
%E"%"/W—‘/a’-ry’l RENG—UFv), EFRIEFV) ., FEBEFVIDREOFVIMNTA
@Diagndstico de fallos de un mecanismo de control exterior mediante la comparacion de datos
provenientes de la activacion de mecanismos de deteccién como sefiales de entrada y salida de un
mecanismo de control o de un relé interno, etc. con condiciones predefinidas.

@EI MELSEC cuenta con paquetes de software y unidades de diagndstico de fallos externos y
puede ejecutar 6 tipos de comprobaciones: comprobacion de tiempo de secuencia, comprobacion
de frecuencia, comprobacion de patron normal, comprobacion de patron ilegal, comprobacion de
valores limite maximo y minimo y comprobacion de operacién reciproca.

HEER

Extraccién de raiz cuadrada

VOL—R)EEBEETT . AV T RORUF A EZEOERICEDIRERER. LU YHODZRFHES
Z )= THBRICRY HICAVET, O AFBOTP_SQRIAHELET .

Funcién de célculo de una 4~ o raiz cuadrada. Se emplea en mediciones de cantidad de flujo por
presion diferencial como tubo de orificio y tubo de venturi, etc. para devolver sefiales con
caracteristicas de cuadrado capturadas por el sensor a nimero lineal. Equivale al P_SQR del
proceso FB.

fiz 5|

Salida en paralelo

OT—A)UHIZHENT, O—NILBRHEWIEL)E—N/ORNEEIZH1EET—2 LoDk TESR
Lakiadce,

OEEZEBELTHLEDEEGIZRT LE. BHEIICHRELTHNIEESMIC) U VICHARAENDEIC
5%,

@En el enlace de datos, salida e interrupcion del funcionamiento de una estacién local o de una
estacion remota de entrada y salida en caso de anomalia.

@Al reparar la anomalia y devolver el sistema a su estado anterior, si esta configurado para realizar
una salida en paralelo automatica se incorpora automaticamente al enlace.

o RERER

Retorno al punto de origen por contador

OUEROFHHIZHENTIBYHIRRBIRAEDVED,

O A EREERISE AR ONTRERERIAL, V) —TEETHERFJONE DR EBBZE IHBHLI-
% BEOOERESHNEZRRTFLRETHAR,

@Uno de los tres modos de retorno al punto de origen en el control de posicionamiento.

@®Modo en el que la velocidad comienza a decrecer durante la operacion de retorno al punto de
origen cuando el interruptor de proximidad se pone en ON, y tras moverse a velocidad de arrastre la
"cantidad de movimiento predefinida tras interruptor de proximidad en ON", toma como direccién de
origen el primer punto de sefial de punto cero.

HR 7 —R Al

Control en cascada

ART—REIEEARIIN—TFE2RIN—TD2EN—T TEREINET , 2RIL—TICABNEEVE BGR
HLT2RIL—TTRIRL., TOERITEZPEEERELTRADOHIEMEREE LIF5HIHAXTT, — i
[2IE2RIL—TF DIEEIFIRIL—TOIMELERNEAEELNESNTOET,

El control en cascada esta compuesto por un bucle doble de bucle primario y bucle secundario. Es
un sistema de control que detecta lo mas pronto posible las perturbaciones entrantes en el bucle
secundario para absorberlas con el bucle secundario y eliminar su efecto en el proceso aumentando
el rendimiento de control total. Generalmente se considera deseable que el tiempo de repuesta del
bucle secundario sea por lo menos 3 veces mas rapida que la del bucle primario.
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AR —RE—F (TOEX )

Modo cascada (Control de procesos)

IRIL—T DHEDMEMV)E 2RIV —T DR EESVIELTHIET 5, AR —RHI#HEITSE—FTY, Ff-,
BEMBSVZLUOIEREET HE57%, FIZIE, DI —TEDEEGEFOTOT S LBRERLMEAE
HETUTIBELERE—FERAVET,

Modo de efectuar el control en cascada utilizando el valor de salida (MV) del lazo primario como
valor objetivo (SV) del lazo secundario. Ademas, también se emplea este modo en casos donde el
valor objetivo (SV) se utiliza como valor indicado superior como, por ejemplo, funcionamiento
coordinado con otros lazos o en combinacién con estaciones de configuracion de programas.

HXBTAX (customize)
Configuracién

YIRITT DFRFECHAEABL, I—FDIFHTELETEYERS L HIZIE, VIFITTITEST
[F. WO DERBEREE DB TETDLIITHES>THEY . AV R ILE NI —HEDEEELTEAT
BEMEIRTESLSITESTND, CNIEA VRN ILEEDHREIA X THAEEZ D,

Se refiere a ajustar la configuracion y el disefio de un software ajustandose a los gustos del usuario.
Por ejemplo, en algunos softwares se pueden separar algunas funciones y elementos y es el usuario
quién selecciona que funciones instalar en la instalaciéon del programa. A esto se le puede llamar
configuracién en la instalacion.

& B R

Tiempo de aceleracion

O — U HBERHIAZVMIBE VT, FLEKENSRRITEST HETORMH,

O /N\FA—FDIEFHE L EEFIRIEICET HFETOREELSD T, FREREHE (T ENEREFRE L
BIL TS,

OHMDEMELIVE—FDMLY ARDRAEMNIBEIZE>TROLND,

@Tiempo que se tarda en llegar a velocidad maxima desde el estado de parada en una unidad de
posicionamiento de un controlador programable.

@Dado que el tiempo de aceleracion en los parametros se refiere al tiempo que se tarda en llegar al
valor maximo de velocidad, comparativamente hablando, cuanto mas baja sea la velocidad
predefinida, mas corto sera el tiempo de aceleracion.

@ Se determina dependiendo de la inercia de la maquina, la torsion del motor, la resistencia a la
torsién de la carga, etc.

X E)EHE (operation progress)
Progreso de la operacion

RERGICR T HEERRICHL T, FREOBR R o= E BB R IERSNT-EELITo-ER. TDH
ROBRBREDEDLSLELDONH>F-NERT,

Informacion sobre los resultados desde el punto de vista del equipamiento con respecto a las
instrucciones de produccion dadas en una zona de produccion. Indicando el estado de
funcionamiento del equipamiento después de haber finalizado la produccién ordenada.

2B (Rate of Operation)
indice de operacién

BIRICVELGGENITHUDWREEEEMI A0, TORMBEEATIIVREL-FKO. EREED
ST HREDEEEL,

Proporcion entre la demanda y la capacidad periddica al operar a toda potencia la capacidad de
produccién para procesar la cantidad necesaria (ligada a las ventas) para procesos posteriores.

B 1R R

Tiempo de monitorizacién

@MELSECNET. CC-Link IEIZBWLNT, UV IRFYUDIEEYMN D, RO I RFv2 DIRFEYETORIR

EERT HHE,

;l_)*/jx{5%—9'@:0)%%‘1%%&@?’6& EBROREAREBELYLRGDEFREDKIEEHILLTL
2o

O, BERBRERET HLEL. REDYVIRF v UBROENI L—T /v IERELTH T, T

EEDY Y RFvUBE LY EREWNMELT B,

@Lapso de tiempo entre el comienzo de un escaneo de enlace y el siguiente escaneo de enlace en

MELSECNET y CC-Link IE.

@AI configurar este tiempo en los pardmetros de enlace, si el tiempo real es mayor que el valor

predefinido, se interrumpen las comunicaciones con la estacion esclava.

@Ademas, cuando se determine el tiempo de monitorizacién, ademas del tiempo real de escaneo

de enlace se debe ejecutar una comprobacion de lazo invertido (loopback), para asi introducir un

valor mayor que el de su tiempo de escaneo de enlace.

BEEE—AVN 41—

Momento e inercia

ONAENZDERDRBEHIFLEIET DRESERINEE,

O EME—AVIDBEAREZFNZTE  MBRFEICKELIRILF—IARBEICLD,

@25 TIXJI[ X 10°(-4kg/m"2]F 1= 1&GD2[kef-m 2] TREIN D,

0&—;—?—9%5&%?6&& BROEBEE— A Y—RE—ZDEEE—AVIOHERBLTICES
FIIT o

@ Cantidad fisica que indica la cantidad que un cuerpo trata de mantener su estado en un momento
concreto.

@ Cuanto mayor es el valor de momento de inercia, mayor energia se requiere para variar su
velocidad.

@Su nomenclatura se expresa en J[x107(-4)kg/m*2] o GD2[kgf-m"2].

@ Cuando se elija un motor de servo, se debe procurar que el momento de inercia de la carga sea
igual o menor al multiplo de momento de inercia del motor de servo recomendado.

MAIEA (Kanban)

Kanban

Y ARMMUBALEEEEBRTE-ODNEBDBETHL, [£E. EMOETRERIIETRIEEDE
BIIIR-FEREOERIDEENHD,

Herramienta de administracion para la realizacion de la produccion justo a tiempo (just in time).
Realiza el papel de "informacion de instrucciones de produccion, transporte" , "herramienta de
control con tus propios ojos" , "herramienta de mejora de procesos y trabajo".
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=

Estacion de control

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE AV FA—JIZHIF 2Ry T—H2AKEEET /T, 1Rxv+T—2121
BOHEET B,

O —  EERNEREICLHS>THL. BERO—DOINEERORDYHGITEERLRY., T2 VERHKT
FTBHIENTED,

@Estacion que administra la totalidad de la red de los controladores MELSECNET/10, H, y CC-Link

IE. Solo existe una por red.

@En el caso de que haya una anomalia en la estacién de control, una estacién comun puede servir

de reemplazo de la estacién de control (sub estacion de control) y continuar con el enlace de datos.

EERBITHE

Tiempo de cambio de estacion de control

BIROFF GEICKYBER/NT VL THS, HYIBEERTT RN FIBINSETORRTY,
Tiempo desde que la estacion de control se desactiva por ponerse la fuente de energia en OFF, etc.
hasta que comienza el enlace de datos desde la sub estacion de control.

HAR—Z

Base principal

ELT12TTavIROI—ro8 T, BRI= YN CPULZ YN /0=y AT EEET
BHR—Z1=vk,

En controladores programables de modo de bloques de construccion, base principal que lleva
equipada unidad de energia, unidad de CPU, unidad de entrada y salida y unidad inteligente.

WEE

Operacién inversa

PIDHIEIZE LT, BIEMBPVOFEAD IR L TREEMVEEMSESBEDEEZEVET . (B EE)

En el control PID, se refiere a la operacion de aumento de la variable manipulada (MV) frente al
descenso de la variable de proceso (PV). (Ejemplo: calefaccion)

Fv 2 70— (Cash flow)
Flujo de efectivo

XFBYIEEDRNIZERL, EXREHITL S TEBIC/ONTIANSHEADZINEELSINT
FRIEIEEDRNDIETHD, BEEDREEF vy 21-7orIO— BEDRAZF 1Y 21V
ZO0—¢EVWN AAHHLE TEFryaTO—ElVS,

Tal y como dice su nombre, hace mencion al "flujo de dinero en efectivo” y se refiere al flujo
monetario donde de los ingresos obtenidos por actividades empresariales se restan los pagos
hechos al exterior quedando el dinero restante en mano. El flujo de dinero saliente se llama "cash
out flow" y el flujo de dinero entrante se llama "cash in flow" y a la combinacién de ambos se le llama
"cash flow".

FrIU5ERL—4

Generador de caracteres

OXF, FEHEEFREYNDEARELTHAEI LD,
OROMAEYIZEBDF v 78%RIBEE . XFERRTHEZL. TOAEIMNOHEELTRTT 5,
@ T+ LAEEELNS,

@®Unidad que guarda caracteres, signos, etc. como un conglomerado de puntos.

@Almacena un gran numero de caracteres en la memoria ROM y visualiza los caracteres tras
sacarlos de dicha memoria.

@ También se denomina "memoria de fuente".

Fr T NUR
Banda portadora

GERICE—FrRILOT—RETERFSLLT, MERIFREOE TEDHEZXREEE ML/ LR
ERIZOETESAK,

Sistema de envio que codifica sefiales de datos en un Unico canal y envia combinadas con una
onda portadora (sefial de pulso de onda senoidal o periédica donde se pone la informacion).

Fv)—255

Bandera portadora

BEDEHDLEONT ZL—,
Relé que se pone ON al cumplirse unas condiciones determinadas.

Fa1—#F5B175) (queue)

Cola de espera

FICAALET—ENEICHAINDENSHEELD. T—2EED—E, AV E1—4MAEEL T, T
UhFaA—HEDLSIZ, RICRFLEDOMDIEICREBEINELLAEET BH. Fa—LEHIC, KEIC
ABUET 2D EITHAINDENST —REBEIL. RV IEFEEN TS,

Tipo de estructura de datos con la caracteristica de que los datos introducidos los primeros son los
primeros en ser sacados. Como término de computadoras, sefiala un mecanismo en el que como en
una cola de impresidn, etc. se van procesando por orden las tareas desde la llegada primero. Adem
as, de manera opuesta a la cola de espera, la estructura de datos donde los datos introducidos los
ultimos son los primeros en ser sacados se llama pila o "stack".

TRRT—RAVR
Frase entre lineas

D= 270 TSLOEBIT AV EERT AV OO RAX(RT AV,
Frase explicativa (statement) entre circuito de bloque y circuito de bloque de programas de
secuencia.

£HTIL—TNo.

Numero de grupo compartido

REEOREDHYAI)VIT—2EHBTE-HDESTT,

BREFRLEEIIN—TOREDH:, Y19V I T—2E{HETEET,

Numero para compartir los datos ciclicos solamente con ciertas estaciones.

Solo se pueden compartir datos ciclicos entre las estaciones que tengan el mismo N° compartido.
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B.BE

Operador, nimero de operador

@MELSECNET, CC-Link EQ&EEEBSNDL—TUHDIBT OER/EMS,

O-DRIZIE, TNThBEEZ DT TEET LN, COFBERELNS,

@A cada uno de los controladores programables que se conectan al MELSECNET y CC-Link IE se
le llama estacién.

@Cada una de estas estaciones lleva un nimero asignado para su control llamado "nimero de
operador”.

BETRE

Test entre operadores

OMELSECNETIZEWVWT2RBET. YV I1=IbDRE. 7—ITILOREETAN B,
OFRFENEVWAEZER. LI—AZRBELTFIVIT S,

@ Comprobacién de la calidad de la unidad de enlace y la calidad del cable entre 2 estaciones en
MELSECNET.

@La comprobacion se efectua tomando a la estacién con el nimero de operador mas bajo como
estacion principal y a la otra como estacién esclava.

REREEDR

Operador sin nimero definido

CC-Link [EIZT. ¥—7VRTIOTSLTREERETHHT UN iFERTLTELTRENEELT
WEWVETY,

En CC-Link IE, estacion cuyo nimero de estacién se configura en el programa de secuencia, pero
que al no haberse ejecutado la orden UINI aun no tiene su niumero de estacion establecido.

FEERAYF

Interruptor de proximidad

OMIARMIEDINTLBETET DRI VT,

OEZMTHELEZERXNAZLDOT, O— 7Y DAREL TR EDNS,

OER. MR A EEF S TYRERE T 5HEELELTS,

@Interruptor que se activa cuando un objeto se aproxima.

@Dado que suelen activarse sin contacto y ser de tipo sin contacto, se utilizan frecuentemente como
entradas de controladores programables.

@ Utiliza un método de deteccion de objetos mediante ondas de radio y magnetismo.

Hig )

Alarma de proximidad

OF A ERICBVWTRADANTESRSI YT,

@ NHONTBEREYREEV—TREICUEZLSND,

O ZTD-HONLTLBEE/E, EYEEN SV —TREFTHET HHEULNBETHD,

@ Interruptor que se coloca antes del punto de origen en el retorno a punto de origen.

@Cuando se pone en ON, la velocidad de envio se intercambia con la velocidad de frenado.

@Por esa razodn, si el interruptor se pone en ON se requiere de un tiempo igual o mayor que lo que
tarda en frenar de velocidad de envio a velocidad de frenado.

TELAE

Convertidor electroneumético

H—ES(EREESEH—ES(EREDIERTILEMHB TS . EEM VAT,
Convertidor que convierte una sefial estandarizada (sefial neumatica) en una sefal estandarizada
(sefial eléctrica). Transductor neumaticoeléctrico.

552 TEAF—F

Diodo en pinza

OEEE—FEDLAL, HAWF—EAMIIFUTTBEDITHKTEL(F—F,
OERAT—OF5—,

@Diodo que se coloca para efectuar una fijacién con un voltaje determinado o hacia una direccién
determinada.

@ Supresor de sobrecarga de corriente directa.

D) —TEE

Velocidad de arrastre

OFRRERICEVT. RADDLFAITERITGE>THGRE,
OERTESTUYEFLTBHILFHLLDT, —BEY—TEEICUYNZDDLENHD.
@Velocidad a la que se decelera un poco antes de llegar al punto de origen en la fase de retorno a
punto de origen.

@Dado que es complicado que se pare en el punto exacto yendo a gran velocidad, se requiere
pasar a velocidad de frenado primero.

4 J)L—F No.

Numero de grupo

FEEORIZMUDIVMEET 5-HDBESTY,

FIUDIVMEEDORERET IN—TEETSE, RLTIL—TNo. DRBIZT—2EEETEET,
Numero usado para la transmisién transitoria a una estacion cualquiera.

Al determinar el grupo de la estacion objetivo de transmisién transitoria, se pueden enviar datos a
aquellas estaciones con el mismo N° de grupo.

TIL—TEE
Designacion de grupo

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE A~ FA—FTlE, IR VT —IRADE BEEHINSNDY IL—T(Z5H
gg —DDIN—TFIZBTDERDOBITHL TSP MEREIZKY ., RIS T —2E 2 AOHEEN
OZDT =TT 5IDIBEET IL—TI/EENN RYMT—I A=V DBRERAVFITEYITS,
@Una funcién de escritura de datos simultdnea que se realiza mediante la division de cada estacion
de red en varios (de 1 a 9) grupos y posterior transmision transitoria a todas las estaciones
pertenecientes a uno de los grupos en un controlador MELSECNET/10, H o CC-Link IE.

@A la designacion para la divisién en grupos se le llama designacién de grupo y se efectiia desde
los interruptores de configuracion de la unidad de red.
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ETN—H
Diagrama de flujo del instrumental

BLE. s, B, AN TSRS TRRLI-HHROLAERLIETY,
Diagrama que expresa el total del sistema de control mostrando tuberias, detectores, terminales de
control, controladores, etc. en forma de simbolos.

TAY O 2EDENLLBIBERICHILEE, TOLEEZ DL,

Conversion OA/DERIA=YFTIE., T4PRILH AEH1000124:57FE5 A D EEEFEIEER.
O ERANTA~20mARELIEF T2y 4mA, 7142 H20mATH S,
OD/AZEHA=YLTIE, T4PRILANH1000DEETFOS H AT HIEEEFITER.
O —RTIE, HERICHLTENL T BRSEINETT BIE, 710 E2LIFHLEERIT LN DL, FiR
L9 <%E5,
@Variacion de una proporcién cuando 2 valores estan correlacionados.
@En una unidad de conversion A/D, es el valor de entrada analdgico (voltaje o corriente eléctrica)
cuando el valor de salida digital se vuelve 1000.
@ Caracteristicas de entrada de corriente de 4 a 20 mA indica una compensacion de 4 mA con una
conversion de 20 mA.
@En una unidad de conversion D/A, es el valor de salida analdgico (voltaje o corriente eléctrica)
cuando el valor de entrada digital se vuelve 1000.
@ Valor numérico que indica que proporcidn de instrucciones son rastreadas en un servo. Al
aumentar la conversion aumenta la capacidad de respuesta, pero hace que las oscilaciones ocurran
mas faciimente.

TAVRY TR BELEBFI1OOEBHS,

Deriva de conversion

Variacién de ganancia causada por temperatura.

F—SERN

Presién de manométrica

RREEZHE(=0)ELTRLEEADKREFED LT, ZRULLECAVLNTVES , KRELYKREWENF
EE, RKRESYNESVEDREEEVDVET, R ENEFICRAARBELISES ., BADHEITGEN
LET . Hldke/cniG,

Cantidad de presion expresada tomando como base la presién atmosférica (= 0) y que es la mas
empleada de todas. La presion mayor a la presion atmosférica se llama presién positiva y la presiéon
menor a la presion atmosférica se llama presion negativa. En caso de no haber ninguna diferencia
en particular con la presion absoluta, se afiade una G al final de la unidad. Ejemplo: 3 kg/cmG.

F—kro A HRE

Funcién de puerta de enlace (gateway)

;—ﬁ%l:} %L\I:Etﬁé*‘yh'7—’7Iﬁlié?&ﬁLJ:’)&T%&E%?:‘EHJ#E#&?&‘E’)T:&) CJakaL g
"AEITHD,

O_DNELGLHZR YT —UHDIFEELEITL, HEISEEEATHEICT 5= DHEE,

@Generalmente, al intentar conectar 2 redes diferentes entre si, dado que usan diferentes
protocolos de sefializacion y diferentes funciones, se requiere de una conversion de protocolo.
@Funcién que hace posible las comunicaciones mutuas sirviendo como puente entre redes
diferentes.

#wE/MX

Ruido de acoplamiento

@I DDT—RELHOBBETHALLEHREICRITEH/(X,

OHLWBNET —ANERNRNDLERALI-FIOBBE~N/AXELTRAT S,

O TEDLEITRE /A ADEEEZITENES A KREIUIO—SER A DT7—RITHERTHLEH
"/LTVD, BEE 2TV E—F/4X

@Ruido que sufre un mecanismo cuando multiples mecanismos comparten el mismo suelo.

@La corriente eléctrica proveniente de un mecanismo se transfiere al suelo y pasa a los demas
mecanismos que comparten el suelo interfiriendo en forma de ruido.

@Se recomienda conectar el cuerpo principal de la maquina y el controlador a suelos diferentes para
que no se vean sujetos en la medida de lo posible a ruido de acoplamiento. Términos relacionados:
Ruido de modo comun

R L

indice de reduccién de velocidad

OERDEERE CTHELFE>THEL-ESDHE,

Q1 EYREVEFIZHD,

@indice de deceleracion mediante el uso de engranajes en unidades de posicionamiento, etc.
@Siempre es un nimero mayor que 1.

JREAL[RE{IEE (standard data / standard
data management)

Datos estandar/Administracién de datos
estandar

FREMEE, —BEAH-YDYMEDLET, HIZIE, HHEEZHFET0000EDHREHELIFF. TOK
HOIRILF—HEN1,000FkealfZ>1=15E . THILF—RELLIE, 1,00075kcal.~ 50,0008 = 200kcal. /&
E13%,

CORBUDBELZFE-TEELELERTHLERBEMEELS,

Los datos estandar se refieren a la cantidad fisica por unidad, por ejemplo, si en unas instalaciones
de produccion se producen 50,000 unidades de producto y la energia consumida por dichas
instalaciones es de 10 millones de kcal, el dato estandar de energia es de 10 millones de
kcal/50,000 unidades = 200 kcal/unidad.

Se le denomina administracion de datos estandar a la administracion de produccién, etc. mediante el
uso de valores numéricos de datos estandar.

R

Punto de origen

OERODEEICLDME,
@Posicion de referencia en el posicionamiento.
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RRERT—%

(b Datos de retorno al punto de origen

Q@ — Y NBROIAZYMIES>TREANRTHICHRELT—4,
OHMAIDHEFTROONDELDT, RTEEY HICIIBMORGEEEHD.
OFRIFMEBRODEELLGDLATHINS MBEBROPICFEELILE. EREV>TFETHEHIET
EERERF MBROAIZVNOREENFE>TWSDTRABEIREITIELLY,
ORAERENTHERAMEICHABREGERRTESALTHEL, V) —TEREICOYEDLY ., FLELTRE
RT7RLRIZEEZEDD,

OB EREFRFEFZLCLRAEERFELES . RRERTETITHERERRATRLRIZES,

@Datos requeridos por un controlador programable de posicionamiento a la hora de retornar al
punto de origen.

@Al estar determinado por el disefio de la maquina, se requiere de una modificacion del disefio de
la maquina en caso de querer cambiarlos.

@Dado que el punto de origen es el punto de referencia en el posicionamiento, en caso de parada
durante el posicionamiento o de movimiento de la unidad manualmente después de cortar la
corriente los valores actuales de la unidad de posicionamiento sufren una desviacién considerable.
En tal caso se recomienda ejecutar la operacion de retorno a punto de origen.

@Al ejecutar un retorno a punto de origen, la unidad se mueve buscando un interruptor de
proximidad sin importar los valores actuales, pasa a velocidad de frenado y se para,
sobrescribiéndose su direccion por la direccion de punto de origen.

@Ademas, aungue se ejecute una monitorizacion durante el proceso de retorno a punto de origen,
los valores actuales no varian y la direccién de punto de origen cambia al finalizar el retorno a punto
de origen.

RRERAE

Métodos de retorno al punto de origen

MBROICBVTRAERIIEMOBE, FLEBELLICL>TOEDIHENHSD,

1L RD IR — DT RIETICLDHE

2RMYRIZRYELEL, FOTLAAI TE—4%2ELT DA%

BRMYRIZEYFIEL, E—2MLOEBRELTEILET 55

En el posicionamiento existen tres métodos retorno a punto de origen dependiendo de la estructura
de la maquina, precision de parada, etc.

1. Método a través de la sefial de punto cero del generador de pulsos

2. Método a través de parada por tapon y parada de motor por temporizador de permanencia

3. Método a través de parada por tapon y parada por deteccion de torsion de motor

FRERER

Solicitud de retorno al punto de origen

=B HBROAZYMNIEOTRELREEONELBIES . DENDLEEONT B,

1LEREAR

2B ROHBIZ{EIL(READYIEBOFF)E M TT-&E

3= YL TLEEAONLIEE

4IRS NTA—E  RRERT —2EEETAAEESE

5 FIIHBRDTANE—FPCIRFRERIMIERD ITIOGERR T F )/ LY 1EERLIEE

6./ R IRE IR

Sefial que se pone en ON en caso de anomalia en la unidad de posicionamiento del controlador
programable. Se pone en ON en los siguientes casos:

1.En caso de encenderse el sistema

2.En caso de ejecucién de parada (sefial de READY en OFF) durante posicionamiento

3.En caso de que la sefial de READY del controlador programable se ponga en ON

4.En caso de escritura parametros o datos de retorno al punto de origen desde un periférico
5.En caso de seleccionar "retorno a punto de origen", "posicionamiento”, "operacion de JOG" o
"emisor de pulsos manual" en modo de test

6.En caso de vaya a comenzar el retorno a punto de origen

a7. 979k

Nucleo, revestimiento

@ONITFAN—=H—T DI IT7ANE, A7 EIFYENLTETNS,

OI7 [FHMEHLSIHLETRITENS L ASFEDERRE,

O UZYRIFAT DMUENN—THEHH TREFACCHDIKREBET 23O T, BIEAEL,

@7 EVTYRIEBIEDENNTSIRTYT AU TYIR)EGUT L—T YRAU T v D HY . ##HE
AR ERAHIR . TIRFVIDH 5B,

@La fibra dptica del cable de fibra dptica estd formada por un nucleo y un revestimiento.

@EI nlcleo es la parte central por la que pasa la luz y tiene un gran indice de difraccién. Su grosor
es como el de un cabello.

@EIl revestimiento cubre la parte exterior del nucleo con el papel de no dejar que la luz se escape y
tiene un indice de difraccion bajo.

@Debido a la diferencia de los indices de refraccion del nucleo y el revestimiento existen dos
indices, el Sl (step index o indice de pasos) y el Gl (graded index o indice gradual). Se utiliza cuarzo,
vidrio multicompuesto, plastico, etc.

TEHEMT 4

Datos de unidad industrial

BIET—5%0~100%TERERT DD TIFHL RO T ERMTRALI-T—E2DIETT,
Datos medidos que en lugar de expresarse de 0 a 100%, se expresan en unidad industrial real.

NEZE (tolerance)
Tolerancia

B LFRINATOS. b DETEEDI L,

Pequefia desviacion que se tolera en las medidas de las especificaciones.
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HEiE{t>4%—/FBDE &
Estructuras de lenguaje en escalera/FBD

HiEE>4% —/FBDEEL, VL —EBOREMIESVWTHELNY 5T71v I EETT . ERMICER
LT, o= RTAT I LAT—RBICAVSATHET,

La estructura de lenguaje en escalera/FBD es un lenguaje grafico creado basandose en tecnologia
de disefio de circuitos de relés. Ya que es intuitivamente comprensible, generalmente se emplea en
programas de secuencia.

BENYUAIZ Yk

Unidad de cuenta de alta velocidad

=Y CPUDN IV AERAF Yo DEZRT MBIV MEELNRETHS, Ch U EDOEENADVY
ME. =7 HCPULITMIIL T T I-EEN I 2=V TIThE %,

Los contadores de CPU de controladores programables tienen un limite de unas 10 cuentas por
segundo por su relacion con el escaneo. Las cuentas de alta velocidad mayores, se realizan den una
unidad de cuenta de alta velocidad colocada separada de la CPU del controlador programable.

EREEI1Y

Temporizador retentivo de alta velocidad

SHEIERIA0.01 ~ 100ms T, A LAON LTLNBEERIZEET 544X T . #4IDALILAON §5&
EHRIZERIAL, 2A LT YT HEERADON LET , 24 YDA ILHOFF [ZE->THLIEE, ERAD
ON/OFF SKEZRIFLET, BEIMILHON 775, REFELTV-REBEISFHBIZHERLES,
Temporizador que mide el tiempo que la bobina esta en ON en incrementos de medida de 0.01 a
100 ms. Comienza la cuenta atras al ponerse la bobina del temporizador en ON y al llegar a cero el
punto de contacto se pone en ON. Aunque la bobina del temporizador se ponga en OFF, conserva el
valor actual y el estado ON/OFF del punto de contacto. Al volver a ponerse en ON la bobina, se
reinicia la cuenta a partir del valor actual conservado.

ERA(T

Temporizador de alta velocidad

EHAIBAIAN0.01 ~ 100ms DALY TT . FAYDIAAJLAON FBEEHRZERAAL, 2A LTV TTHEER
HON LET, 24T DA ILHOFF §AHEIRAEMEN (Z4Y, #ERLOFF LET,

FHRIBEGLIIE, PC /ASA—FDPC U RTLBRETITVET , T IAILMEH10.0ms T, 0.01ms B TER
TEEY,

Es un temporizador con incrementos de medida de 0.01 a 100 ms. Comienza la cuenta atras al
ponerse la bobina del temporizador en ON y al llegar a cero el punto de contacto se pone en ON. Al
ponerse en OFF la bobina del temporizador el valor actual pasa a ser 0 y el punto de contacto se
pone en OFF.

Los incrementos de medida se configuran en la configuracién de sistema de los parametros de PC.
El valor por defecto es de 10.0 ms y se puede modificar en incrementos de 0.01 ms.

HERAYF

Interruptor fotoeléctrico

OLBRERFLTYARDOERERE T HEE.

O RAIR, FIMRGEE D S"Z, RABMMDSESTHELTHRSL, REDKICL>TRFT DAL RS ER
'G#?.‘ijﬁ&%ﬁﬂ) LY, LeEh b ENELEZ A THRE EBE -RIRRHFE) LENES£2F5D
NDESI.

O MR THY, REALEDMER AR &R, TIRAFVY, K, BIARGE) BB EATEETH D,
ORI ERHARCGEBE TIOM, RFETIm, BFRITE TOmIZE) . GEEABL (K20 1 sI2E)
=8 Bk RGEHHFTHAIN TS,

O EDH BN ARELELDLH D,

@®Mecanismo que detecta la presencia de objetos mediante la irradiacion de luz.

@Se refiere a un interruptor que Irradia "luz" como luz visible, rayos infrarrojos, etc. desde un emisor
de luz como sefal luminosa detectando el objeto por el angulo de reflexién con un sensor de luz
(tipo reflexivo) y detectando con el sensor el cambio de intensidad luminosa (tipo transitivo, tipo
retro-reflexivo) para obtener una sefial de entrada.

@Tipo de deteccion sin contacto capaz de detectar la mayoria de objetos (vidrio, metal, plastico,
madera, liquidos, etc.)

@Posee una gran distancia de deteccién (unos 10 m con tipo transitivo, 1 m con tipo reflexivo y 50
m con tipo retro-reflexivo) y gran capacidad de respuesta (maximo de unos 20ps), por lo que es
usado en multitud de campos.

@Algunos de ellos pueden también distinguir color.

d—J)LRRA—}

Arranque en frio

FIHREDEERDOBEDFIC, HAZAEETIIE ELIENRE—F5AHXTY,

—A. BIEENSRE—rF A RFRIYERE—FEVWET,

Sistema que hace que en un mecanismo de control cuando se reinicia el sistema después de un
corte de energia, se comience la salida desde los valores restablecidos en lugar de desde los
valores anteriores.

Por otro lado, se llama arranque en caliente (hot start) a aquel sistema en el que se comienza desde
los valores anteriores.

B

Estacion esclava

OMELSECNETTF—4A oD EEDO—HILBH B IEE—N/0RF,

OV RIBIZH LA FERIZHD,

@Estacion local o estacion remota de entrada y salida en el sistema de enlace de datos
MELSECNET.

@Las estaciones esclavas se encuentran en relacion padre-hijo con las estacion maestra.

EE)—F42A L (fixed lead time)

Tiempo fijo de entrega

BROMANS, TORRBIFERTIBROVLECRAZEVET  COLECEEFTESRATLICERD
EITERESNTHND— R LEMNSEIEHT 5, CDU—FEA LDIEZEE ) —F2M LEWS,
Calcula la fecha en la que se deben obtener los componentes necesarios para la manufactura de un
producto a partir de la fecha de entrega del producto. Se efectua restando el tiempo de entrega
configurado en cada producto en el sistema de control de produccion de la fecha de entrega. A este
tiempo de entrega se le llama tiempo fijo de entrega.
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=y (COMMIT) T—RAR—ANDERZHESELINETT,
commIT Proceso que confirma modificaciones en una base de datos.
JEY @ HER,
Comun QI6RITEVEVZIFIEDANHLINEH AN NARKOEBERIZDUL>TEY. A—EBRICLAETFHE

BBHLN,

@Linea comun.

@16 puntos 1 comun se refiere a que 16 puntos de entrada o salida estan conectados a una sola
linea comun y que deben usar la misma fuente de energia.

JEVE—F/A4RX
Ruido de modo comun

EBRERMFL(TREDOBICHKET E/4X, EAIE MOERNSFEIN-/ A X(BEHFE, #E
FEERGELHY . T—RTEIENEHNTH S,

Ruido que se genera entre la linea de sefial y el suelo o el panel. Por ejemplo, existen ondas de
ruido inducidas desde otros cables (induccion electromagnética, induccion electroestatica) , etc. y
para su prevencion es efectivo pasarlos por tierra.

VALY IO ZF) % (Concurrent
Engineering(CE))
Ingenieria Concurrente (CE)

FEFLTRKZERL. RRFAROIL LT ERODEBEN S, FMmEEET, RRETE. £EER. HE- -1
HICETESETOERERBFLITHICHEITT H5ILT, WBICHBITEI1TH ML ERERBILLTLIK
LDTHD, TOHEMREL T, FARLMER. ARXEROENER. IR IUEENHS,

Se refiere a un desarrollo simultaneo y paralelo en el que mediante el avance paralelo de cada
proceso desde la etapa de determinacion del concepto del producto a desarrollar, pasando por el
disefio del producto, evaluacién de pruebas, preparacién de produccion hasta la fabricacion y envio,
se consigue optimizar el ciclo de vida total de la produccién. Con este proceso se pueden esperar
resultados como reduccién del periodo de desarrollo, uso efectivo de los recursos de desarrollo,
reduccion de costes, etc.

AVRRAVRR TN
Escaneo Constante (Constant Scan)

RAXXVALLIE, o= RTAGSLTHEALTWSME DT/ ERTICKVLEBEHRNRL S0,
BRAXvUR—TIIALERLET  AVREIVI A X YU}, RX VU2 LE—ERBICRLLENSES—7
VRTIOY T LERBRLETSEHMEETT

CAVARBAVRRF YD RE

/0 YoLwiald, o= RTOYSLDERTHIATOTNVET  AVRIVM R v UBBERERT 5L
[2&Y, o= RTOYSLORTHBNERLTE /O UILyL 10RRE—EICTEET,

Dado que los tiempos de procesamiento de escaneo difieren dependiendo de la ejecucion o no
ejecucion de las 6rdenes utilizadas en el programa de secuencia, estos varian en cada escaneo. El
escaneo constante es una funcion que ejecuta programas de secuencia repetidamente manteniendo
fijo el tiempo de escaneo.

+ Aplicaciones del escaneo constante

Se efectlia una actualizacion I/O antes de la ejecucion de un programa de secuencia. Mediante el
uso de la funcion de escaneo constante, aunque varie el tiempo de ejecucion del programa de
secuencia, se puede fijar el intervalo de tiempo entre actualizaciones 1/0.

AVTUYNYITYT
Condensador de repuesto

BIROFFDLEE, IC-RAMAEY DABEHRSERANKSCAV T U TRIET S L,
OIUTUH R, FERORFENIERETHY. \vTDORBEOAE)RENEBENTHD,
@Se refiere al mantenimiento del contenido de la memoria IC-RAM con condensadores para que no
se pierda cuando la fuente de energia se pone en OFF.
@EI| condensador tiene una capacidad de mantenimiento de electricidad de corto tiempo y su
objetivo principal es el mantenimiento principal en el momento en el que se recambian las baterias.

aVNYNITTYah—Fk
Tarjeta Compact Flash

Compact Flash Association M 4TLTLVAI CF+ and Compact Flash Specification| CHE SN TLVD A+
L—Yh—KTY,

Tarjeta de almacenaje regulada por la "CF+ and Compact Flash Specification" y emitida por la
Compact Flash Association.

AURSRETFAHES
Sefial de video compuesta

OFHIERS. . BEER. BEEZ—DDERICELHIETAES.

OB ENCRTAAANLTELEDBERICEL-BEEERRT 5,

OEFITRAMr — T ILIATELH, BEBDEAREFENBIMERICE>THIRSATLESID T, #HAL
BUBEEDEETERL,

@Senal de video que agrupa la sefial de sincronizacion, la sefial de brillo y la sefial de color.
@Permite visualizar una pantalla adecuada a los tonos de color aunque sea una sefial de entrada a
una CRT (Televisién de tubos de Rayos Catédicos) en blanco y negro.

@Para su conexion basta con un cable coaxial, sin embargo no puede enviar imagenes claras
debido a que la banda de frecuencia de video esta limitada por las ondas portadoras de color.

H—FubTOTIE

Protector de circuitos

BRREREERGEICLIREENCRET DRIVF,
Interruptor que protege el cableado eléctrico de quemaduras causadas por cortocircuitos, etc.
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Y=o OEHEH,

Sobrecarga @A LEOFFLI-IRMICHKET HL5ULER.,
O —DICE o> THERRFAREENY  FaMNEALD, =, /I XDRAICHHEDDT, Y—2F
S—THIHY %,
@\oltaje anormal.
@ Voltaje que aparece en el momento que se pone una bobina en OFF.
@®Una sobrecarga produce dafios en los elementos semiconductores y acorta la vida util de los
mismos. Ademas, dado que puede ser la causa de ruido se debe suprimir con un supresor de
sobrecargas.

Y—oF5— OF—CDilFIEZBMELTHERETNDERF.

Supresor de sobrecarga

O — 7 Y OHARIIIMNLVGEZEERINHHLEITHERT 5,

@Elemento que se usa con el objetivo de suprimir sobrecargas.

@ Se conecta cuando en la salida del controlador programable hay alguna carga de induccién como
una bobina, etc.

=E

Presién diferencial

AREPELEZLUNDEAZEECLTRAELZEANTY  MERFITEHEE. BEEDOHLEIZifFEDIT
FF, Hll1ke/cnidiff.

EEICESIREBATHFICEATNTOET,

Presion que se mide tomando como referencia presiones que no sean la presion atmosférica o el
vacio total. Se afiade diff. después de la unidad para diferenciarla de otras. Ejemplo: 1 kg/cmidiff.
Se aplica en mediciones de cantidad de flujo, etc. mediante presion diferencial.

H—/\FA/\Vay
Computadora—servidor

T—ER—RY—I AT T ) r—2avy— ARV BYET,
F—AR—ZH—/NF/YAVIE, MES AU 871—RAZyhEEREET DL —aF LT —ER—ZH
»%/8)a0TI,

TV —Larvy—\R/AYaAVIE, MES /U871 — A1y DERTEEST 27055 LM H S/
= G

Las hay de uso en servidores de bases de datos y de uso en servidores de aplicaciones.

Las computadoras servidor de uso en servidores de bases de datos son computadoras con bases
de datos relacionales que enlaza informacién con unidades de interfaz MES.

Las computadoras servidor de uso en servidores de aplicaciones son computadoras con programas
que operan por solicitudes provenientes de unidades de interfaz MES.

Y—ERWLE

Proceso de servicio

TRTIIVTY—LEIUNEIRBLORIERETY,
Proceso de comunicaciones con una herramienta de programacion y un mecanismo externo.

=Ry T

Amplificador servo

=Y PHBEBRO L=V T—2avaAVA—FHED LHEEBEN DS EBYITY—RE—2%
EERE 5O DHIHEE,

Mecanismo de control para hacer rotar el motor de servo segun las instrucciones de los mecanismos
superiores como controladores programables, unidades de posicionamiento, controladores de
mocion, etc.

H—iRA>
Servo ON

OH— RT7UTDANESTD—D,

O —AR7U Tk, $—RAU(SONEEHONITHE B EH—RE—FTEEL. HliEHEHFET S,

@®Un tipo de sefal de entrada del amplificador de servo.

@EI| amplificador de servo transmite electricidad al motor de servo al ponerse en ON la sefial de
servo ON (SON) dando comienzo al control.

Y—iRINSA—4

Parametros de servo

OEHL TV DY —RE—ZDABKRPOEMOBHAXICLYREDT—FT. FBMTLITHET S,
ONSA—RFHHEEF>TNHDT, FWOHHEHICEHLETEET S,

@Datos determinados por las especificaciones de disefio del motor servo conectado y el modo de
control de la maquina y que se configura en cada eje.

@Dado que los parametros cuentan con un valor inicial, se deben modificar ajustandose a las
condiciones de control de cada eje.

H—RE—4

Motor de servo

OERICHLTERICEES HE—F,

OLEMNEL. BR. SRENDEELIAE. FIENTES,
ODCEACHHYRBENHLDELTES,

OMUEZRET ATV I—FMMIBENTEY ., T4— R\ IHIHEITICEA BN,

@Un motor que rota tal y como se le indica mediante instrucciones.

@Tiene gran capacidad de respuesta y puede arrancar y pararse de manera rapida, precisa y
frecuente.

@ Se pueden producir motores de corriente directa (DC) o de corriente alterna (AC) y de gran
capacidad.

@Suelen incluir un codificador para detectar la posicion y realizan control de retroalimentacion.

F— Y

Sensor térmico

Y—RE—2DRELRICIIBELRETH-HDEE
Mecanismo para proteger de quemaduras causadas por el incremento de la temperatura del motor
de servo.
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P49 iEE

Transmisién ciclica

TR IITEVWT BA—FyrT—INDOBET. EHMICT —2RIELT HHEE.
En el enlace de datos, funciéon que realiza el intercambio de comunicaciones de datos
periédicamente entre estaciones de la misma red.

HAJ)IL3A L (cycle time)

Tiempo de ciclo

ZTOIREADEEREDEH, 5. —HEL-VI0EOMIATEETHNIL. 1EHZY105 D 185MH.
FHEOBER DT A VIS LIS,

Numero inverso a la velocidad de produccion total de un proceso. Si ahora es posible manufacturar
10 unidades por cada hora, para producir 1 unidad el tiempo de ciclo es de una décima parte de 1
hora, o dicho de otra forma, 6 minutos.

£ B E ER R

Periodo de ciclo de inventario

HEERGEEQFEHRIEESLE - HESBZEERGHFEENS, HESEOSHYREE. £. 4.8, 8
HETITS, BERHAM I, £ EMZ B TITo-58 . EEOFEARERT O T, BirELYLEREMN
[CEELPTL,

El periodo de ciclo de inventario es el numero inverso al indice de ciclo de inventario (importe de
inventario dividido entre el importe de envio). El importe de envio se totaliza en periodos anuales,
mensuales, semanales y diarios. En caso de totalizar los ciclos de inventario en periodos diarios,
dado que se aprecia el numero de dias con inventario restante, es intuitivamente mas comprensible
que el indice de ciclo de inventario.

EERERE

indice de ciclo de inventario

(HESE - AESBEGERZERIICHELT. BROBLETHETLIDICHLGNS, BEENKE
WEE. AHEAEND., THHLEAMNLENTINSIEETRT

Se emplea para juzgar la superioridad e inferioridad de productos totalizando el indice de ciclo
(importe de envio dividido entre el importe de inventario) producto por producto. Cuanto mayor es el
indice de ciclo, mas rapida es la entrada y salida de inventario, o dicho de otra forma, expresa que
un producto se esta vendiendo bien.

= = 3
m/NERER
Carga de corriente minima

OFSATYIIEEET B-HDIT—EULDEFRERIZ T NIEESL . ZDR/IME,
OF-ERTIE. EMARICHAELTYLRYRNERERET S H 5,

@Valor minimo de corriente eléctrica para que el triodo permita conducir electricidad.

@ También, para situaciones de fallos de conexién, en conectores se debe especificar la carga de
corriente minima.

AE - /IMER— LR RS
Valor maximo y minimo de funcién de
mantenimiento

TADRIHAE, BEVRT—) T EORAEER/MEEZRFT HHERITEALES,

Se utiliza en caso de querer mantener el valor maximo y minimo de los valores de salida digitales o
de valores de escala.

oL
=R EEE
Valor méximo de disolucién

A/D,D/AZBIAZYMIBNT, TAOFNBIZHL T 5BEF X ERE.
En unidades de conversioén A/D y de conversiéon D/A, voltaje o valor de flujo de corriente equivalente
a valores digitales.

RAEHEE

Velocidad de conversién maxima

TADRINEFEBTFOTEAA RSN THALEBREIN TH AT HETHORKERH,

Tiempo maximo desde que un valor digital o valor analégico se introduce hasta que se convierte y
se le da salida.

BRRUVIRHE

Numero maximo de enlaces

MELSECNET. CC-Link IEISEWL\TY Y TESTNAADRK A,
Numero maximo de dispositivos que se pueden enlazas en el MELSECNET y C-Link IE.

EIT.EIATR

Envio, calendario de envio

EERBGTOELDEEEICILT AFERTEHT L, BF A—FITEEEREEVT. KELD LS
BIDIZELTHERETREL TV, BROEEENNDDOT, COMKRELIDLSBLDIE, R—F LI
HoTWS, COR—FEIEILTRIEES.

Forma de dar instrucciones de trabajo a cada operario por separado. Antiguamente, se escribian las
instrucciones de trabajo en una tarjeta y se insertaban en algo parecido a un panel de ranuras para
dar instrucciones de trabajo. Dado que hay varios operarios, este "panel de ranuras" se ha
convertido en un panel. A este panel se le llama "calendario de envio".

=7

Método diferencial

O—DDESEHNTHIEE. EELBEDOREL-ESERKISHTHATEIAR,
.EL‘E];F?&O)E%ﬁ{EIﬁE\ AR5, BEDRHRICEY/NLRFIO A WG EBREES DIREIC
RAubhsd,

O —RICEREQEFFM/1\ REQZELD—/N\ERV, ERICAEREND,

@®Modo que da salida simultanea en pareja a la sefial y a la misma sefial con polaridad reversa
cuando da salida a una sefial.

@Permite el envio a alta frecuencia, es resistente al ruido, etc. Estas ventajas hacen que se utilice
este modo en la transmision de sefiales de alta velocidad como la entrada y salida de series de
pulsos, etc.

@ Generalmente se denomina transmisor (driver) al lado emisor y receptor (receiver) al lado receptor
y se utiliza un IC exclusivo.
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7y LE

Proceso de subconjuntos

YTy MUBIEAGS, TARSTERAT ST NI RIZHIBREZHT, LEREFZRILLZLOTY,

El proceso de subconjuntos coloca limitaciones en los dispositivos que utilizan instrucciones basicas
e instrucciones de aplicacion y aumenta la velocidad de procesamiento.

BS54 (supplier)

F—FDIKEETHY. RE (EE) LER(ER) O#ETOL,

Proveedor Es aquel al que se le solicita un pedido y fuente proveedora de articulos (inventario) y recursos
(carga).
Y LFTYY T EE R P TEILLIzEE, ThERB(TS—R )T DM,

Suma de verificacién

Funcién que detecta (deteccién de errores) si ha habido cambios en los datos durante la
transmision.

TG ho AR

Funcién de contador de muestreo (sampling)

DOV BEERRBARIES DESHAANIATHS, HEMLOHBRESN- VLTI TBROMICA S
NIz REEAIURLT, Ny T7 AR TR HIEEE.

Funcién que después de entrar la sefial de instruccion de comienzo de seleccion de funciéon de
contador, cuenta el nimero de pulsos entrantes durante el tiempo de muestreo predefinido y lo
almacena en la memoria del bufer.

YT nE

Proceso de muestreo (sampling)

TR ANEEZFRA/D BRLT, ZOMETAOAIILEAEZLE AL, /N9 T7AEVIZHEMLET,

Proceso de conversion A/D sucesivo de valores de entrada analégicos y posterior salida de valores
de salida digitales para luego ser almacenados en la memoria del bufer.

YT L—R

Rastreo de muestras

O — o TOISLOTESGOBMOTEEEHKREL LT LA,

OFFEDT /A ADON/OFF T —HEIEERAF vV EIM S ERBLTHE. AOBBEERALTHETES
AT BHIENTED,

QXX v EHBDEN. HIRRHEIEET SLHTES,

@Funcién que permite encontrar mas facilmente errores en controladores programables y en
maquinas.

@Almacena un cierto nimero de escaneos de los estados ON/OFF y de los datos de un mecanismo
en particular y permite su posterior monitorizacion mediante el uso de periféricos.

@Ademas del nimero de escaneos se puede determinar el lapso de tiempo entre los mismos.

BT ILPIIE

Control de muestra PI

EEFEORENVTOERIERMICPIDHIEEERT 2L, BIEEMVOMREHRLAENILIZR L E
MVZEEHY 5% . GIHEES LICHIEEST

BRI FPIGIHEEITL. HEFHNE—EITRBLTHFETT .

Al aplicar control PID de manera continuada a procesos con gran cantidad de tiempo muerto, la
variable manipulada (MV) se va actualizando sin poder confirmar su efecto.

Este método ejecuta el control Pl solo durante el tiempo de control de ejecucion por de periodo de
control y después mantiene el valor de salida fijo.

=y VI TF O TF—b
Diagrama secuencial de funciones

@ (Sequencial Function Chart) —4~ > AE BN —FE TIECTHRIZIEINTINS,

O —ENHIHEEETO—Fv—h=J0vIRTRRT H_EITEYLHEBROIERE. TOTSLOE
TIERFPEITEEEZHEICT HLOTELHEHMTHRORREE.

@Un tipo de lenguaje de secuencia estandarizado por la IEC.

@Lenguaje de programacion para especificaciones de control que mediante la expresién de una
serie de operaciones de control en forma de diagrama de bloques similar a un diagrama de flujo
permite clarificar la comprension de la estructura total, el orden de ejecucion de programas y las
condiciones de ejecucion.

—LL X (seamless)
Consistente (seamless)

A—HHEHOY—EREEZMNBGAELTHATESI L, seamless | IFFEEETIHER DRELMIEWNS
EWRT.GLTEBOY—EROBIZHEN—FILEEL ., a—HFEH-MALRCH—EXZFALTLS
POESIERDY—EREFIRATHIENTES, LLVSEEREF TS,

Que un usuario pueda usar varios servicios integrados de manera natural. "Seamless" significa en
inglés "de una pieza", lo que en este caso expresa reducir las barreras entre varios servicios para
que el usuario pueda utilizarlos como si en realidad solo estuviera utilizando uno.

—ILRr—T L

Cable revestido

BEADEREELH T MM/ A XBFLED T —ILEERELI-E#R.
Linea de cable que agrupa varias lineas de comunicacién revestida para prevenir el ruido exterior.

<z )L (shell)
Caparazén (shell)

A—YOBREEZZFHT T, EALNIIEREOSOFZLENUGZ DY T ILT , F—R—FMS5AHSE
NIE=XFO, IVADT )y IR EERRL T, WG LIEREERITT 5L 5IZ0SITHEREIRZ 5. Windows
TlXExplorertoa<w>RF OV TRAY, Mac OSTI&Finderh', UNIXZROS TldbashtocshizE AL o )LIZH 1=
%o

Software que recibe las instrucciones dadas por el usuario y se las comunica al nucleo central del
sistema operativo. Interpreta los caracteres introducidos a través del teclado o los clicks dados en el
raton y da instrucciones al sistema operativo para que ejecute las funciones correspondientes. En
Windows se corresponde al Explorer o a la linea de comandos, en sistemas Mac al Finder y en
sistemas UNIX al bash, csh, etc.
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{£#h & (work in process)
Trabajo en proceso

THEDFAVDH T EERTOHEZESS,
Se refiere a un producto en proceso de produccion en una linea de fabrica.

e ] L 451 1) 7

Control proporcional de tiempo

PDEEHRICHBILTHADA /A7 EELSE. E—2EDHEEITLET,

Hace variar la proporcion ON/OFF de salida en proporcion al resultado de operaciones PID para
efectuar un control de dispositivos como por ejemplo una calefaccion.

=R

Autodiagnéstico

@ —/7UHCPUNCPUB B D EEFIRH I HHEE,

OAEYRE . VAVFRI MR BEHWEERELE TERELT,

@Funcion de la CPU del controlador programable para la deteccién de anormalidades de la misma
CPU.

@Da un aviso por anomalias en la memoria, temporizadores de vigilancia, anomalias de voltaje de
las baterias, etc.

EHR#EB TA4—RNw DL RK) EHLERBO S —RBEED/ LR,

Valor actual Numero de pulsos de la cantidad de movimiento real del servo calculada a partir de los pulsos de
respuesta.

ETEH IN. PHPL, OUT14E M 515705 5 LRPOUIE. H25—ERAYTEBINES . CORMERTABLN

Ciclo de gjecucion

LVETF, PX Developer Tl & (100ms), H13E(200~500ms). {EE(500ms ~5000ms)DEITEI AN R E TE
F9, 4$. PID. BPIEDOFIEEEEHICBEL TIL. FlIEEABHCTELTETEABEIELRIREEITLE
T, HlEHERIEETEOBRKBELLET,

E1TRH LI EEE D RER%

5, EARPIDFIEICHE VO TETALAK0.27 . PIDEHEOFIEHELRE1.0H DIHE,
Programas de clase POU formados por IN, PHPL, OUT1, etc. se ejecutan en ciclos periédicos. A
este ciclo se le llama ciclo de ejecucion. En PX Developer se pueden configurar ciclos de ejecucion
de alta velocidad (100 ms), velocidad media (de 200 a 500 ms) y baja velocidad (de 500 ms a 5000
ms). Ademas, el periodo de calculo de control de PID, BPI, etc. se configura como ciclo de control
(CT) por separado del ciclo de ejecucion. El ciclo de control debe ser un multiplo entero del ciclo de
ejecucion.

Relacion entre el ciclo de ejecucion y el ciclo de control
Ejemplo: en caso de que el control PID el ciclo de ejecucion es de 0.2 s y el ciclo de control de
instruccion PID es de 1.0 s.

EHAFE

indice de carga efectiva

ERERICRTIEREVERERDOES.
Proporcion entre corriente de carga continua efectiva y corriente nominal.

HE R

Flujémetro masico

REHON., RADEEZHATEHIDEVVET , RADERELENNKREELT HEE. REKDE
EAELT S0, AEREICHLEEENBELTILENHY, DRATLELTERELGSTREER
BBVEVSHEELNHYET . COSILHEICIT, BEEREZRETHAXNEELL RETIIFERAHE
MBS TETWET  BEREFICIK. RETHUFREIZELSRLAD @QUAVDO M INEREED
%f;’i%l:ttﬂ?‘é:&’&ﬂﬁ%LT::I')?J"Jiﬁ\fu HRELZREICNA-FRORELREAETIRAELH
Se refiere a aquel flujdmetro usado para medir la masa de un fluido. En caso de que la temperatura
o presion del fluido varien drasticamente, dado que la densidad del fluido cambia, se necesita
realizar una correccion de temperatura/presion contra el volumen del fluido, haciendo que el sistema
se vuelva complicado y que haya multitud de causas de errores. En este tipo de casos, es deseable
un sistema de mediciéon de masa de flujo, y recientemente su uso se esta volviendo mas frecuente.
Dentro de los flujdmetros masicos estan el tipo Coriolis que mide la masa en proporcion a las
vibraciones que aparecen en tubos de forma de U llamadas "fuerza de Coriolis", el tipo térmico que
mide el aumento de temperatura al afiadir calor al fluido, etc.

BEIET

Comienzo completado

BEENTONIMERO L=V, ERBICHERODERI—ILIZRETHHLETCICERDES.
Sefial que, en una unidad de posicionamiento con instrucciones para comenzar a moverse, informa
de manera inmediata que ha comenzado satisfactoriamente la operacién de posicionamiento.

BB/ AT RRE

Conversién de velocidad inicial

HEROICBEVT, HOBE(ELHIIRZVNLINBETHLN, RTYELT E—LTIXREOTOH
IWIDRRRELIENH DD T, R OHLIRETRI— T HEMBIZTES, TORI—MRFIZEET
BDEE,

En el posicionamiento, al principio se requiere de una gran torsion para el movimiento de la
magquina, sin embargo dado que en un motor paso a paso una torsién de velocidad 0 puede ser
inestable, se puede comenzar la operacion de manera suave con una cierta velocidad desde el
principio. Esta es dicha velocidad a configurar antes de comenzar.
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BEIES

Reconexién automatica

T—RYIPIZENTA—HILEH BT E—N/O0BICEENREELRINREOL—T I\ I E)ko1
0L, REFEELEERBICREIIEBMNICERTIIEENS,

Se refiere a la restauracion de anomalias y vuelta automatica al estado normal cuando en el enlace
de datos después de que en una estacién local o una estacion remota 1/0 haya una anomalia, se
entre en estado de desconexion (lazo invertido, etc.).

BEJILYYAERE
Configuracion de actualizacién automatica

BEYIL YT B\ VIFAEYERELET,

BHEIL Y AR E SN/ Ny T7AEY(E, CPU A= YrDEND S ETHICABMICIEESIN=T/N(
RITFEEL-BAASNET,

Configura una memoria de bufer para actualizaciones automaticas.

Las memorias de bufer configuradas con actualizacion automatica, se leen y se escriben
automaticamente en el dispositivo determinado cuando se ejecuta la orden END de la unidad de
CPU.

S IMERE

Funcién de transferencia

A/D EHRIZHEWTIE, A/D ERLITAPHIILHABICEEDEEME T HH8EETT,

FID/A BRICEWTIE, TAOZNAREIZEEDEEMELT, 7HATH AT HHEETT, 2T %
f;;%ﬁ#ét, DT IVEA LICHAEICRBRENST2, SRT LI EIFEOMABRERBICITIENT
En el convertidor A/D, es una funcién que suma un cierto valor numérico al valor de salida digital de
conversion A/D.

También, en el convertidor D/A, es una funcién que suma un cierto valor numérico al valor de
entrada digital de conversion y le da salida analdgica. Al variar la cantidad de transferencia, dado
que se refleja en el valor de salida en tiempo real, se puede ajustar de manera sencilla después de
encender el sistema.

D AR B A L (Just-In-Time)
Método justo a tiempo (Just in Time)

FIZEEARXD2RKDOED1DTHY, ZLISHIEL. BEDEEZBH DO, BELGLOELELR
IS BEGERTAELEYERLEYST HDERALEDEZIFEND, FELZFIREL, [RIIESIEW
YITTEORNEIMERTEINERD D ISDOEKRRAIELTLVS,

Uno de los 2 pilares principales del sistema de produccion de Toyota. Es un sistema y un concepto
que para ajustarse a los cambios y mejorar la eficiencia de negocio, produce y transporta los
articulos que se necesiten, solo en el momento que se necesiten y solo en la cantidad que se
necesite. Tiene como premisa la estandarizacién y tiene 3 reglas basicas: "acceso directo",
"conversion de los procesos a flujos" y "determinar los ciclos con los elementos necesarios".

SECpalyM2et -1

Funcién de contador ciclico

N ABEERIRERIESDES A ARSI TOSHE., ANEhf=/ULREZE, HoMCHRE LA
IS &I/ T 7 AR ITHEIN S D16,

Funcién que durante el tiempo en el que entran las sefiales de instruccion de comienzo de seleccion
de funcién de contador, almacena el nimero de pulsos entrantes en las memorias de bufer por cada
tiempo de ciclo predefinido.

HERERTI—L
Alarma por deteccién de obstruccion

B/FAZDHIEES L h&, KBTS — 1\ ) ORBN—EREL AN IIEEDERTYT , HlEHER
DR OHIEEIROFF, AR08 FEDHENEZLNET,

Es una alarma que después de salir la instruccion de control de apertura y cierre, se activa en caso
de que el tiempo de estado de respuesta automatica sobrepase un tiempo determinado. Su causa
puede ser una ruptura en los cables de control, una fuente de control en OFF o una averia del
contactor, etc.

ZELRIL
Nivel de recepcion

TR IDZERORENDRIELNILERT E,
Valor que indica el nivel de seguridad de potencia dptica en el lado receptor del enlace de datos.

FEi/ LY

Emisor de pulsos manual

FTNURLERT EICE ST/ ILRERES B HEE
Mecanismo que genera pulsos mediante la rotacion manual de una manilla.

FEHET

Reconexién manual

O T—H)UYIZHBENTA—HILEHANE)E—N/ORICEENRELMEIKEICES>-0b, EEEE
BLUVRBIZRT HFEREL T, AT T IILBETT 55 %,

OMELSECNET Tl &RD) Y 1=y &I [LCPU%E“RESET 3 2RENHY, ERLET—E)UIPR
T LE—BRAMT LR NS,

@Meétodo de control manual de reparacion de anomalia y retorno a estado de enlace en el caso de
haber una anomalia en un enlace de datos de la estacién local o de la estacién remota I/O y haberse
producido una desconexion.

@En MELSECNET se requiere poner en RESET cada estacion de la unidad de enlace o CPU y de
hecho se debe parar momentaneamente el sistema de enlace de datos.

D)
Tarea (job)

T—HR—REDTIERERITT HEMTT,
Unidad de ejecucion del acceso a bases de datos.

DT IURE DT IABTT—R

Transmisién en serie, interfaz en serie

O T —HE2HEHO0. DIZLTESLEE, 1EVFIDIEFREINIARDERTRETHHR.

@Meétodo de transmisidn que envia datos binarios (0 y 1) bit por bit ordenadamente (en serie) por
una linea de cable.
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AAYFoTLFalL—4
Regulador de conmutacién

j—

OXREERILTHRELEREE,

@50HzF 1= [360HzD X FHE—BBEERICLIZOBERAVFUNERLTERET 5,

OEHE, I, KRAIDOEERTIRVNVEEDRELNHY . EFRIBOERICIERENDS,

@3 RADBAIDONBEDRAERMNKEL,

@Fuente de energia estabilizada que transforma corriente alterna en corriente directa.

@Después de convertir corriente alterna de 50Hz o 60Hz en alta frecuencia, se rectifica (switching)
pasando a corriente directa.

@Tiene las ventajas de que tiene gran rendimiento, es de tamafio pequefio, es resistente a las
bajadas de voltaje del lado de corriente alterna, etc. y se usan como fuente de energia en circuitos
electrénicos.

@La corriente de irrupcion del lado de entrada de corriente alterna al ponerse en ON es grande.

HAEH B

Unidad de control numérico

ONCEE, (Numerical Control unit)

O T ORY M E DEMEEBIERRE T —REBIC > THIE T HEE,

@Unidad de Control Numérico (Numeric Control Unit).

@Mecanismo de control de operacién de herramientas de trabajo, robots, etc. mediante informacion
numérica o mecanismo del servo.

RAF¥—7 (schema)
Esquema

—HZICDBMSA D EREBEF AL TITASI T —IN—AD il , XMLIZH TR F—< (L XMLXED
BYBIBELLRLI-LDTHD, 2FY . ZEROEMEORSFICEAL T, ELLWAE VA EMEFERFE
AVE—FEEELTHEICERLIZLD. ELWSEKRTHS.

Generalmente, esto es una descripcion de bases de datos que se efectia utilizando el lenguaje de
definicion del DBMS. El esquema utilizado en XML, es aquel que describe una estructura que el
documento XML puede obtener. Dicho de otra forma, se refiere a una definicion clara en lenguaje de
computadora de si elementos y disposiciones de atributos estan colocados correcta o
incorrectamente.

RA*—TE:EE (schema language)
Lenguaje de esquema

SGMLOXMLTX EZER T AIEIC. TOBEEERTDERZ AX—VERRTH-HODEEDIL,

Lenguaje de definicion de estructuras al crear documentos en SGML o XML. Es un lenguaje para la
descripcion de esquemas.

P O FN

Tiempo de escaneo

CPU 1=wh(&, RUN REEDEZICTREDLEEBERELITVET . AF v ML, ChoDREE LY
ETHBOEFTY .,

)Ly

TRISLOEENE

"ENDALER

La unidad de CPU ejecuta repetidamente los siguientes procesos al estar en estado de RUN. El
tiempo de escaneo es la suma total del tiempo de procesamiento y ejecucion de estos procesos.

+ Proceso de actualizacion (refresh)

- Proceso de operacion de programas

* Proceso END

R —1)o 5 #sRe

Funcién de ajuste a escala

A/D ZEHEFRTE L RIBEICERL, NI 7ATYICRYRAL TENTEETT .

ig:_D/A ERTRITAOFNANEOEREE, [EL-EEOHBEICERLTTFOTH AT HIEATEE
T,

Se pueden convertir valores de conversion A/D a valores porcentuales y dichos valores pueden ser
almacenados en la memoria del bufer.

También, en conversiones D/A se puede convertir el rango de valores de entrada digitales en
valores de un cierto rango determinado y se puede efectuar su salida.

AA9% (stack)
Pila (stack)

RRICADLET—ABNEITHAENDEVNSHEELD. T—ABED—TE, BH. X2V LF#I, &I
AALET—EREITH NS BT —4BEF, F1—FFLTINEEFTN TS,

Tipo de estructura de datos con la caracteristica de que los datos introducidos los ultimos son los
primeros en ser sacados. Ademas, de manera opuesta a la pila, la estructura de datos donde los
datos introducidos los primeros son los primeros en ser sacados se llama cola de espera o "queue".

RAT—RRZYT
Tag de estado

EBHOEHELOCERFOFBAEOON/OFFHIHgEEER LI —RTL— EH L2V TY,

Tag que posee una placa frontal con funcion de control ON/OFF de encendido y parada del motor el
éctrico, apertura y cierre de valvula solenoide, etc.

RT—RASYF
Enclavamiento de estado

O 0TS LDTEEH IV EHMOTEREZERLOTLIET /N A RADTIEHEE,
gﬁﬂ&ﬁ%ﬁ%ﬁ}ﬁb'c\ IRF VYU RDETNARDON/OFFELUT—RZRELTHE. HETE=STE
OETNARERDILENTERIN NRFYUHDREIEICERSND,

@Funcion de almacenaje de todos los mecanismos que permite encontrar mas facilimente errores
en programas y en maquinas

@Almacena un 1 escaneo de los estados ON/OFF y de los datos de todos los mecanismos y
permite su posterior monitorizacion mediante el uso de periféricos.

@Permite examinar todos los mecanismos pero el almacenaje se limita a los estados y datos de 1
escaneo.
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RATvT
j’ Paso

|
13

QL —TURTOYSLEEDH L,

Q1 RTYT=2\AE=(E 431k, 1kKRTYT=1024RTv7,

OO SLNETIBIZRTYIEEEDITS,

@ESAIEIIIRTY T AaM BRI RTYTTHS,

OHRICLO>TF IHBTHRATYTIDLDONH D,
OCPUIFZDRTYIEEIRITEET 5,

@Unidad de tamafio de un programa de secuencia.

@1 Paso (step) = 2 Bytes o 4 Bytes. 1k paso = 1024 pasos.

@Se asignan nimeros de paso al programa de secuencia en el orden de ejecucion del mismo.
@Se asigna 1 paso por cada 1 punto de contacto y 1 bobina.

@Hay algunas érdenes que con varios pasos por orden.

@La CPU procesa el programa siguiendo el orden de estos nimeros de paso.

ATV BER

Operacién paso a paso

= oY OEEREBIIEETTOALN, TOVSLORITRELE T A RONBTERALLEHNSE
TTEDHEE,

Aunque el procesamiento de operaciones de controladores programables se efectia a gran
velocidad, esta funcion permite la ejecucion del programa mientras se comprueba el estado de
ejecucion del programa y el contenido de cada dispositivo.

RATvTSY
Secuencia paso a paso

=Y DTNV PEEEE LTI SO DHEEE,
Funcién para facilitar la depuracién del controlador programable y operaciones de prueba.

ARzl

Parada por tapén

HMEBERDIZBEVWTRRBERDOAEDIS., RAICAMNERITENICHTTELESEDSHE,
Uno de los métodos de retorno a punto de origen en el posicionamiento que realiza la parada
colocando un tapon o "stopper" en el punto de origen.

AE—=71)2Yk

Limite de movimientos

MEROEBEELD TEDHEH DL, CHLLESNABINT EHMATRIE T DHE,

Rango en el cual se puede operar el posicionamiento o rango que si se sobrepasa puede causar
dafios en la maquina.

ArO—JEE
Sefial de disparo

FAMBEBDHIETRPILL /A XDFEEERIT-OD/IILRIES,
Sefial de pulso la sincronizacion y para eliminar los efectos del ruido antes y después de sefales
recibidas.

ATSARTR

Visualizacion de mapa de bits

=Y DTNARADT—BOTOTSLDIEEIZES>T, BT IEEOHIE. XFH. I EEE
—AEELICRRTHIE,

Visualizacion en pantalla de ciertos valores numéricos variables, secuencias de caracteres,
imagenes, etc. mediante la designacion de datos y programas de dispositivos de secuencia.

ZJL—F Yk (through put)
Rendimiento (throughput)

TOCHAEELTIE. IRFEMEANSEERME FHEDH)ZSINTRO-HBAEDL, THNENT
THELFIBEEAHLTVEINERT  REGENDEATEEZEEBLLEVRNFHTHS.

Como término de TOC, se refiere a los beneficios en un periodo calculados restando los costos
directos (solo los gastos de material) del precio de venta. Expresa con que rendimiento esta una
fabrica dando beneficios. Tiene la caracteristica de que no toma en consideracioén los gastos fijos de
equipamiento, etc.

AL—T/

Estacion esclava

TRAFUSNADB(A—HILE, YE—F/0 B, YE—,TNRARF, AOTICIUMTINARF) DIHREHT
Termino genérico para describir a una estacion que no es la estacion maestra (estacion local,
estacion remota /0, estacion de dispositivo remoto, estacion de dispositivo inteligente).

Sistema de control/sistema de espera

7$|/—7‘$91 HERDIZYMNIB VW THEEGRDLE EROT 2N —EEBREIN B4,

Eje esclavo Lado donde una parte de los datos de posicionamiento son ignorados al efectuar la interpolacién en
la unidad de posicionamiento.

H#ER R ZEILVRTLTHE, AT —IOBIEETOTNSVRT L/ ZEILIRTLTAVIFTYTRADY R

T L
Sistema que efectua control y comunicaciones de redes en un sistema redundante / Sistema de
apoyo de un sistema redundante
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I E

Ciclo de control

FIEEMED R, EEFEHEEEET OV IICEB T, ANLELZE DEEIERITREEICEBSNET A
PIDH|ELEZE IEFIE B E ICESSNETT GIHB SR EETRAOBEEETT), FlEHEHI R ETiELSH
4 (2%, PID,BPLIPD, ONF2,0NF3,R2PIDAAHYET .

(B%E) #lHEHCT)DEESH

PIDHIENZHE N TIFESBRELAKREVERIVEELE L., FHIEBALCZERE(ROT S ETHIEMERED
BENENET,

Un ciclo de operacién de control. En un bloque de funcién de control continua, la ejecucion de
operaciones como el procesamiento de entrada se efectua cada periodo de ejecucion, sin embargo,
las operaciones de control PID se efectian cada ciclo de control (el ciclo de control es un multiplo
entero del ciclo de ejecucion). Las 6rdenes en las que puede configurarse el ciclo de control son las
PID, BPI, IPD, ONF2, ONF3, Ry 2PID.

(Referencia) Ejemplos de seleccion de ciclo de control (CT)
En caso de que en el control PID el tiempo integral sea grande (largo), se puede mejorar el
rendimiento de control haciendo el ciclo de control (CT) mas grande (largo).

HEE—F

Modo de control

¥ =27 JLIMANUAL MAN,M), —F(AUTO,AUT,A), R4 —R(CASCADE,CAS C)E D FltIE—REERT
SUNBERAVFTYT . BEEFIZCASHSOMAN, RUMANDSCASADENE [FAUTORB LAY ET , Ry T
T o—LEFIECASHOMANICEBIMICHITLET . e E—FELIGELHYET .

Interruptor de cambio para modificar el modo de control entre MANUAL (MANUAL, MAN, M), AUTO
(AUTO, AUT, A), CASCADE (CASCADE, CAS, C). Normalmente un cambio de CAS a MAN o de
MAN a CAS se efectua via AUTO. En estado de alarma de parada, se pasa de CAS a MAN
automaticamente. También existe el modo de operacion.

BEFE/1X
Ruido inducido electroestatico

Q2ANERDMEICITHERE(FRBEINHOINT, —AITBEEEMAS LMD ERICEEEZRESE
%

@2ADEFAENE, FHEEA/AXDLIICBVEARBIIERETIEENAEL,

O NEHLICIE, ERETEALTEET(KSDAFELU LD BIRES—ILRTHELLY,
OLEIFL—IRr—TILEFERAL, Y —ILFET—RT %,

@Dado que entre dos lineas de cable hay capacidad electroestatica (capacidad dispersa), mediante
el paso de voltaje por una se puede producir voltaje en la otra linea de cable.

@ Cuanto mas cerca se encuentran las 2 lineas o, como el ruido, cuanto mas alta es la frecuencia de
voltaje mayor es el grado de voltaje generado.

@Para prevenir esto se deben separar las lineas de cable lo mas posible (mayor a 40 veces el
grosor del cable) o se debe revestir el cable.

@Normalmente se usa un cable revestido y se pasa por tierra.

il Eh EEPOEBROEEGETEIEIEHIL,
Frenado Parada de la rotacién del motor eléctrico durante su operacion.
EENE PIDFHIEIZE VT, BIEEPVOEMICH L TIRIEEMVEB NS E2BEDIEEZEVVET ., Bl AF)

Control directo

En el control PID, se refiere a la operacion de aumento de la variable manipulada (MV) frente al
aumento de la variable de proceso (PV). (Ejemplo: refrigerador)

EIL—T

Bucle positivo

OMELSECNETDIL—T /Ay I AELT2EIL—TD5HDEEFITEELTLVSIL—T . FLOOPLERFS,
OEIL—TIRRIHBLES—FHDRIN—TEHERT 5,

OLE, Vo IAZYrDRITFAN—r—TIVEFRBT—TILDIARIEDEZIT, OUTEHHDIFIE
IW—TREFRELL, INEHBDITEL—TZERTHS,

Q@ EIL—TLRIIL—TIERA—7—TILITHIZ 5,

@De los lazos dobles, el lazo en el que se establecen comunicaciones en condiciones normales
para el lazo invertido del MELSECNET. Su abreviatura es F.LOOP.

@En caso de anomalia en el lazo positivo se utiliza el otro lazo secundario.

@Ademas, también es el nombre del conector de cable de fibra 6ptica o de cable coaxial en una
unidad de enlace. El lado marcado como OUT es el lado emisor del lazo positivo y el marcado como
IN es el lado receptor del lazo positivo.

@E!l lazo positivo y el cable secundario estan incluidos en el mismo cable.

IEGRE

Légica positiva

BEDELLAJL(High)ZON(1) . ELL A JL(Low)ZFOFF(0)& T HEUED,
Regla que considera voltajes altos (High) de estado ON (1) y voltajes bajos (Low) de estado OFF (0).

hoFYIL—T

Bucle secundario

AR —FHIEO2R(FHDIL—T,
lazo secundario (inferior) del control de cascada.

BEIM<

Temporizador retentivo

IMILHONICHE--BEEBRE T2 AKX D217,
Temporizador con un sistema que retiene el tiempo en que la bobina se pone en ON.

THAVRR

Longitud de segmento

10BSESTEE DN AT BERDMIHETHO RS,
Es la longitud entre ambos extremos de un cable de comunicacién bus de tipo 10BSES.
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BNV R

Transformador de aislamiento

OLSURD—RAS I EZRAM DB SN BBIZEMM B DED,

@ /4 XhMEHYIZKLY,

O — LRIV RIF, EBIT—REZREZE D —ILFLIZN SV RT/A XD ELITIEHYITLY,

@Tipo de transformador en el que la bobina primaria y la bobina secundaria se encuentran aisladas
y enrolladas separadamente.

@EI ruido se transmite dificiimente en este tipo de transformador.

@E! transformador revestido tiene el espacio entre la bobina primaria y la bobina secundaria adn
mas protegidas y es aun mas dificil que deje pasar el ruido.

BEEN

Presién de disefio

REOREENFEICEVNT, FFHIRENERLGLIENTREREZTo-HE . KFHMEHRENTOR
BICHMETAODBENBEELYET, BRETENLF. COFHED, REHERENDILETT,

En correcciones de temperatura y presién de flujo, en caso de efectuar la medicion de flujo con una
presion diferente a la presion especificada de disefio, se necesita realizar una correccién para
convertirlo en flujo con presion especificada de disefio. La presion de disefio en este caso es dicha
presion especificada de disefio.

REHRE

Temperatura de disefio

REOREENBEICSNT, REHIHREELEGIEETRENELZTo1-I5E ., HEEKREETOR
EITRETE-OOHENBEEGYET, REHEELE. COBED., REEHEEDNILETY,

En correcciones de temperatura y presion de flujo, en caso de efectuar la medicion de temperatura
con una temperatura diferente a la temperatura especificada de disefio, se necesita realizar una
correccion para convertirlo en flujo con temperatura especificada de disefio. La temperatura de
disefio en este caso es dicha temperatura especificada de disefio.

exER

Presién absoluta

TEEEBEEFHELLTAELENDORESOILTT, ERETHIELERTTIHE. TEEUOH
&ElabsEDITRRLET .

{51 : 5kg/cmabs

Cantidad de presion medida tomando como referencia el vacio total (absoluto). En caso de indicar la
presion absoluta, se afiade abs después de la unidad industrial.

Ejemplo: 5 kg/cmabs

XM ERE D RT LA

Sistema de deteccion de posicion absoluta

ORIERDICENT, BEBEDI L IFBIC—ERAEYNELTHTIE, ERZOFFLTELMMMBZMER
HAZYr Y —ARF7UTHERBELCWTREMBERF TSV RT A,
OHWMAL N FHEELTELHESNSO . EREBRAZDREABERIEHDEHNEL,

O DUATLDBRICIFER I EREBF/AE Y —ARE—F, A LERE AT LICRHIET 2 —R7
VILEHBROIZVIDBE,

@En el posicionamiento, sistema que mediante la configuracion del punto de origen en el momento
de arranque de la maquina, hace que la unidad de posicionamiento del servo y el amplificador del
servo almacenen y conserven la posicion actual aunque la fuente de energia se ponga en OFF.
@Dado que aunque haya una desviacion de la maquina esta se compensa, no se requiere de
retorno al punto de origen después de volver a encender el sistema.

@Para la estructura de este sistema se requiere un motor de servo con detector de posicion
incluido, un amplificador de servo con soporte para sistemas de deteccién de posicion absoluta y
una unidad de posicionamiento.

ERlA

Salida de punto de contacto

=YD NELTABIZSZFa7IL—%4b. TOFSMERIEE M ERTES R,

Formato de conexiéon que posee un relé en miniatura como salida del controlador programable y uno
de sus puntos de contacto secos puede conectarse al exterior.

v 57499

Semigrafico

EEICEGEEHCEE HoMLORABINT/ N\ Z—UEERALTHECCE,
Forma de dibujo utilizando patrones preparados al dibujar imagenes en pantalla.

t LA E (Cellular Manufacturing)
Manufacturacion por células

—EOBMBEEETIRETOLRT, BHORBEE T XTHILICEo>T, LEMBENRAR—ITHEE
E1T5. TNITKYEEEDRIEL, EEZHIBT 5.

Un proceso de manufactura en el que una serie de componentes son producidos y que mediante la
recolocacion de la maquinaria permite efectuar el trabajo en un espacio relativamente estrecho.
Gracias a esto se aumenta el rendimiento de trabajo y se reduce el inventario.

ETOOaRRAYFUYT

Conmutacién en cruce por cero

OZRFAAAD YA RRTE VW TEKRERDORMETERE, FEBESEDHIL,
OEHITRABREFHET 5 &I2H5.

OB FIATVIDTEBIEERDORTITODIFE EL-LLBETH S,

@En un tiristor de apertura y cierre de corriente alterna, permite la conduccion de corriente en
valores cercanos a 0 de corriente de onda senoidal.

@ Su objetivo es controlar la corriente de irrupcion.

@Ademas, lo mas sencillo es no permitir el paso de corriente en triodo en punto 0 dadas las
propiedades del mismo.

E]
efial de punto cero

I a—5 OB EEICOEEREET S/ULR,
Pulso que se genera una vez por cada rotacion del eje del encoder.
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+£oryIJk
tcdl| Deriva cero

BEICKLZEORADEESD,
Variacién de punto cero causada por temperatura.

Z OIS PE

Actualizacion opcional

COMEROCCOMBRERL, —7 U RTOT S LETEFDEBDFAIVT PEHT, 1/0 YTy
DalREERET HEETRLETS,

Se refiere a la ejecucion de una actualizacion 1/0 en un cierto momento durante la ejecucion del
programa de secuencia y bajo ciertas condiciones empleando instrucciones COMy CCOM.

TUMAZHORARATI—R

Interfaz Centronics

@7 A)AD A=Y A MNELOHIREA K,

O ) ADESIRIEDHD—FBUREITEDON, 8K+ BADEREFERAT /5L ILRE,

@/ XIZ1F5EL, FEEERITHET B,

@Sistema de transmision creada por la Centronics Data Computer Corp. de los Estados Unidos.
@Transmision en paralelo que utiliza 8 + X lineas de cable y que se utiliza solo en emisiones
unidireccionales como la de una impresora.

@Al ser sensible al ruido, se apropia a transmisiones en distancias cortas.

Precision total

OANZHTHEADIESOEHFAETRT

OA/D,D/AEHI =Y ELFRKIEICH T HHEEELD,

OFEEE. EERLENHRHEENICHI_LEEHRET S,

@A/DZEH 1=y ABBADTILA F10VIZH L., H $120001F =+ 1%LLH
@D/AZ#11 =y AB2DATIE A 512000125 L . B A10VIEE1%LIA,

@Indica el rango de variacién de salida respecto a la entrada.

@Se refiere a la precision con respecto al valor maximo de las unidades de conversion A/D y de
conversion D/A.

@Tiene como condicién que la temperatura ambiente, la variacion de voltaje, etc. estén dentro del
rango permitido.

@En una unidad A68AD de conversiéon A/D con 10 V de entrada y 2000 de salida debe estar dentro
del £1%.

@En una unidad A62DA de conversiéon D/A con 2000 de entrada y 10 V de salida debe estar dentro
del £1%.

WEEHNE

Valor de peso de salida total

A/D EEHEFHEERECRZEELITL, ESBREL-E,
Valor de salida de conversion A/D convertido en valor de peso mediante calibracion de punto doble y
compensacion cero.

WRES

Requerimiento total

BROEEHENREITNEL. ThERRERFALT. RBEEBRITITATNOBROLEIN IS,
COBEBEMREEELD,

Una vez que se determina el nimero de productos a producir, se despliegan sus componentes
permitiendo saber el nimero de componentes necesarios para formar el producto. A este nimero se
le llama requerimiento total.

EELANIL

Nivel de emision

TR IITBVWTEERDOREENDRIALARILERT E,
Valor que indica el nivel de seguridad de potencia dptica en el lado emisor del enlace de datos.

B —JI

Cable de extensién

D= U YIERR M H DN EER IV MBRAR—R)EEERR—RDCPULDEHRE
YEYUTB0075—T ),

Cable para efectuar el intercambio de informacion entre la CPU de base principal y las unidades de
extensién de controlador programable (base de extension) o unidades de extension (base de
extension).

BEAR—X
Base de extensién

gf)ln‘-’»f‘/ﬁ‘fféd)’/—’f‘/ﬂ"ﬁ BEARAR—ZRDATIFEFETELZN/ODA=Yb, /0TI UbEEET
~6HD 1=k,

OCPUITEZETELLD T, ET—T L TEARN—REERLTHEHRELYEYT S,

@Controlador programable de clase bloque de construcciéon que sirve como unidad para acoplar
unidades de I/0 o unidades inteligentes que no se pueden acoplar a la base por si mismos.

@Dado que no se puede acoplar una CPU, se conecta a la base con un cable de extensién para
realizar el intercambio de datos.

V=R TARTAFR—aY
Fuente/Destino

V—RIFEETERT ST —FTT o TARTAH—2aVITE, BEERDT 20 MINET,
La fuente son datos utilizados en operaciones. El destino es donde se almacenan los datos después
de la operacion.
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Y—RA—R, Y—RELT

Carga de fuente, tipo de fuente

OSSP RAEFEST-DCAD AL AR,

Q@ V—XAAIE ANDONLIZEZEANIZYIAERDRNRAL,
075?(1;“75“:!%‘/#;?'65:6%:&))&jJﬁﬁ%b<$ﬁﬂz‘c~‘7—7¢'ctom:t;6f;h\o FEEAAELLDN, T—
aw/NIZ%0Y,

@ /—AAAF, V—REAHIWEEEEEDEREERT S,

@Tipo de entrada y salida para DC que usen transistores.

@Cuando la entrada se pone en ON, la energia es suministrada al modulo de entrada.

@Dado que su lado positivo es una linea comun, la terminal de entrada no se pone en ON en caso
de accidente aunque este conectado a tierra. También se le llama entrada de voltaje y se suele
utilizar en Europa.

@La entrada de fuente se conecta con una salida de fuente o con un conector de alta confianza.

ALREUA

Resistencia termométrica

OERMTRELU Y,

OB EZFEALTTDERENEREICE S TELRTIEEMALT ERELZREICRET S,
@JISC1604IZIENH S,

@Pt100&(X0°CIZE 1T HEHNH100Q DHD TEFR2MA, 5mA, 10mAD VTN TERT 5.
QAEREICLYETEENLE<{HD,

@Sensor electrico de temperatura

@E!I platino es utilizado en el sensor, y el valor de la resistencia va variando con la temperatura,
realizandose luego una conversion de valor de resistencia a temperatura.

@Estipulado en el JISC1604.

@Pt100 se refiere a un valor de resistencia de 100Q a 0° y se utiliza en corriente directa de 2 mA, 5
mA'y 10 mA.

@Hay varios tipos de sensor dependiendo de la temperatura a medir.

ErEa—X

Fusible rapido

OFSUDRABLUNSAT VI DRERAEL—X,

OFERRFEADEL—XT, BHHNRVEEELSTLS,

@Fusible de proteccion para transistores y triacs.

@Fusible exclusivo para uso en semiconductores con la propiedad de fundirse rapidamente.

Respuesta de velocidad de frecuencia

O EL IR R ES A EEICE— PR RITEHR TELRARKE.
OIEFDIRIBICRL T 1 -3db & DERBD L,

@Frecuencia maxima a la que un motor puede seguir una instruccién hecha con ondas senoidales.
@Frecuencia con una conversion de -3db frente a la amplitud de la instruccion.

VYINHIUE

Contador de programa

=Y NTRY S LTERSNSDIUA,
Contador configurado en el programa del controlador programable.

VINIA

Temporizador de programa

=Y 0INTSLTERINSGEIT,
Temporizador configurado en el programa del controlador programable.

)RR T—k
Estado sélido

FEATERINEEZLOL. #HNCHER 2 DL,
Se refiere a un mecanismo formado por semiconductores y sin piezas mecanicas desgastables.

Y1)a—<,32 (solution)
Solucién

RR-BEDE, FRLUEBLBERMZANT, EENMBILIRERENRREHSC L BEEE EF
BB, YTSAFI—U-IRDAVIEE DV RTLEZET YTV ITHRERMLENEICANS,
Se refiere a una respuesta o solucion. Tratar de solucionar problemas de negocios de corporaciones
mediante el uso de procesos de informacion y tecnologias de comunicacion. Método empleado
principalmente por empresas de desarrollo de software que reciben pedidos de sistemas de
administracion de clientes, comercio electrénico, administraciéon de la cadena de suministro, etc.

YL/AR

Solenoide

OERHLIVEXROBHAT. o—7o O AlICHEKIh D,

@M ILTHDIZHOFFLIz,EY—UNEET DT, Y—CF5—2 YL /AR LT ITEFELTHSIE
L TP AN

ONXRDEZFIRABRNHAIDT, HABEITRBEED,

O TILIY., BILV=YDBIEEITILEDMESR . ZEHFEON, OFFF 2B ELLEITERAEIND,
OH ZEDY/ LT E—RITLIZADEYL /ARSI (B ELS,

@Iman electromagnético de corriente directa o de corriente alterna que se conecta al lado de salida
de un controlador programable.

@Dado que tiene una bobina ocurren sobrecargas al ponerse en OFF, asi que se debe conectar en
paralelo un supresor de sobrecarga cerca de la valvula del solenoide.

@Dado que en caso de corriente alterna hay también corriente de irrupcion, se debe tener margen
en la capacidad de salida del solenoide.

@Se utilizan en herramientas para poner valvulas hidraulicas y neumaticas en ON/OFF cuando se
realizan en operaciones de empuje y tirdbn en maquina por medio de actuadores neumaticos &
hidraulicos.

@Se denomina valvula solenoide a un solenoido integrado con una valvula de cambio de aceite o
de aire.
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FAFIVIRXr>

Escaneo dinamico

OCPULIERIIC L=y R TR ¥ &1T,

OALNRENZNEE DRI RYERRTEDIAENESI=VMNIEEALTWSAR,

@Ejecutar un escaneo con un dispositivo individual ajeno a la CPU.

@Sistema que se emplea en unidades compuestas de entrada y salida que pueden asegurar puntos
de entrada y salida con buen rendimiento cuando hay muchos puntos de entrada y salida.

F4F2voTL—F

Freno dindmico

OFERLIERILEMGIES)LE DRERMBINEELIF. Y—RE—2DIHFREEZIERRFENLTE
#L, BEIRLY—Z2HHBESE TEONBLESE LT L —F 18,
OEHIL—FLYKRELTL—FILIDFELND,

@=L, FLEBOREFENLIEHEONDTAHIL—FENTTRESEIILHIDBE,

@Funcioén La funcién de freno se activa cuando los circuitos de emergencia en caso de corte de
energia, parada de emergencia (sefial EMG), etc. cortocircuita la parte entre estaciones a través de
una resistencia consumiendo la energia de rotacion en forma de calor y parando el mecanismo de
manera inmediata.

@ Se obtiene una mayor torsién de freno que con un freno electromagnético.

@Sin embargo, al no haber mantenimiento de torsion se requiere de freno mecanico para mantener
el movimiento de los ejes.

BALRBT (time stamp)

Sello de tiempo

T7AIVDERBE, J7ILOBRHFARLEE . AT OV RIESN-HBEERZ T 5-OICREFIND
BROE, BEETARAVITRBFINDT7AILORBMEZIET EANZ VA, TN OEETE, BiHE
WaEEHRTHRICERINS,

Informacion que se almacena para registrar cuando se opero cierto objeto, como por ejemplo la
fecha de creacion de archivo, fecha de actualizacién de archivo, etc. Normalmente suele referirse a
los atributos de archivo que se almacenan en el disco, pero también hay otros casos en los que se
utiliza para sefialar la informacion de una fecha, etc.

BALT—Y

Zona horaria

RO UG AR ERRETT T .

HAZEE, 1FVRDTIVZYORXEIZEITHEZIGMT) HhoDEFE (£ 12 BELR) ZERALTEE
DEERFLELTEY, ALHEEERAL TV SEEZIM LY —VEEVET,

BADZRER(E, GMT £Y19 FrEEITLTLET,

HIckoTIE, BESICIIEE BRHEDHD, EFMERALTVLLI EHYET,

Zonas horarias estandar de cada region del planeta.

En cada pais se utilizan diferentes horarios estandar calculados con una diferencia horaria (de entre
-12 y 12 horas) sumada a la hora en el Observatorio de Greenwich en Reino Unido (GMT). Aquellas
regiones que utilizan la misma diferencia horaria se llaman zonas horarias.

El horario estandar en Japén es de 9 horas por delante del GMT.

En algunos paises se emplea el horario de verano, en el cual se adelanta una hora el reloj.

ALY A
Salida directa

FALYVMEAE, TRV S LTS ERTLEBRATELICHAYEL—T oS0 ERICE T 5L,
La salida directa se refiere a la salida inmediata de la sefial de salida Y al exterior del controlador
programable en el momento en que la orden del programa se ejecuta.

FALILAER
Modo directa

QL — 7Y DANEEIDOREAXD—DT, VILyiaARExttEEND,

OFALIRAKIE. AFXEETIYDON/OFFEIEZ T CRYAATRET HHRXT. hhYPT L,
OERAHAAKELL OIS,

@®Un modo de procesamiento de entrada y salida en controladores programables y que contrasta
con el modo de actualizacién.

@EI modo directo recoge los cambios de ON/OFF en la entrada X y la salida Y es un modo muy facil
de comprender.

@ También se le lama modo de entrada y salida secuencial.

29 HESBRBICHLTOTONIRIAORHIEY).

Tag Tag (etiqueta) de identificacién que se le pone a cada mecanismo de instrumental.

87 (tag) HTMLXER T, F—LR—CDBEEHOLOT T OIAVMEZEE RO OO ER, TFRAMELT TS
Tag (tag) LIET AVE—RINISOYTRRTDEEDT FAUREDNRED XMLXEIZB W TIE, BREME

ZHRL, BEZIRMT 57=DITRBENDIXFINELT EWD 2T I BRET BT | ZERST
DIEFENH D,

Formato para escribir 6rdenes y comentarios en un documento HTML que expresan el
funcionamiento y aspecto de la pagina Web. Poniendo texto entre tags se puede determinar el
disefio de la pagina al visualizarla con un buscador Web en Internet. En un documento XML, se
denomina tag a una sucesién de caracteres que se escriben para clarificar la posiciéon de elementos
y almacenar atributos. Existen 3 tipos de tags: tag de comienzo, tag de final y tag de elemento vacio.

54




FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FASE (Término)

fi#%t (Descripcion)

BONEA L

Tiempo de ciclo

OHETIUADEMERALTHS, BENTERTHETORMEES,

@S AYREES,
QHICHETIRICBVNTHIREST-MEEEITIDICET HRMEEIH5E6LH D,
@5V A LITRE R (5 @ISR Z £ E T E S B ThRL-E,

@Se dice del tiempo que tarda un producto en completarse desde que se introducen los materiales
en la linea de produccion.

@ También denominado "line takt" en inglés.

@ También se refiere a veces simplemente al tiempo que se tarda en realizar una tarea predefinida
en el proceso de produccion.

@EI tiempo de ciclo es el tiempo de funcionamiento (tiempo de trabajo) dividido entre el nimero de
unidades de produccién planificadas.

B FN—

Numero de tag

FEREBICHLT O ONS A — VR EEES T EERS PREERSEMNOEBRENET ., JIS
Z8204(ZKYIRE,

Numeros unicos de administacién que se ponen en cada mecanismo de control instrumental y que
estan compuestos por simbolos variables y simbolos funcionales. Regulada por la JIS Z8204.

BARY
Tarea (task)

ARV EIE, BROTOTSLBREELD, TATSLIT7AILTERTIERTT,

ARYIZIF, TOTSLBROS50T0T5LTOv %1 DLUEERTHENRETT ., (Troiiay
Eo7oparTAvIIE, ARVIZERTEEHA.)

Una tarea es un elemento que comprende varias unidades de organizacion de programa y que se
registra en un archivo de programa.

En una tarea se debe registrar al menos 1 bloque de programa entre las unidades de organizacion
del programa. (Funciones y bloques de funciones no pueden ser registrados en una tarea).

ZH/NLR

Pulso multifase

28U EDRIEDES/NILADHEDE,
Combinacion de pulsos de 2 o mas fases diferentes.

I YRR

Tiempo de subida

OEBHNONITH->TRLRICRET HFETOERH,

@/ NLRENDIY T BHEZ/INLADDoKYILE EEHENV UM BB R EIREICES,
ORREHARVEDERATHRET S,

@Tiempo desde que la sefial se pone en ON hasta que se estabiliza completamente.

@ Cuando se cuentan los numeros y el numero de pulsos asciende muy despacio puede presentar
problemas.

@Ocurre por ejemplo por razones de cableado de larga distancia, etc.

I TFYRFR

Tiempo de caida

ONIEBM5ELIZOFFF 2E TH B,
Tiempo hasta que una sefal ON se pone en OFF completamente.

Rt

Desviacién

OXTYEVTE—RL/ ULZAB(B R ICHBIL TREIERS A, E—RITHANDERNKRETELLEENIC
A TEENTNTLED CABRATHY., E—FEFLIDREVELDITT ELELH D,
ORRANHDLMERDIRENKELD,

@EI motor paso a paso rota en proporcion al numero de pulsos (frecuencia) pero cuando la carga
del motor es demasiado grande este cede y la rotacion se desvia. A esto se le llama desviacion y
para solucionarse se requiere de un motor de gran torsion.

@ Cuando hay desviacion, el error en el posicionamiento se vuelve mayor.

EUYRJLR
Pulso acumulado

QEMICITEHGDONHE-0 . MIBROL=VIDREIRTETOEEHT EEMA BN TER TSR
LW ZCTH—RE—ZDHEIF. EEESD/NIILREREAVATEAOTEVWTEL B D HEE LD £
DBHLNF=/LR,

OFLLTHLEEICIKRENVVANEEHETHL TS,

@ EFEIZETA—R/INILRETA—RINV D IRILRDENBY IV,

@Ya que las maquinas tienen inercia (GD2), al dar instrucciones de velocidad desde la unidad de
posicionamiento tal cual la maquina opera con retraso y no puede seguirlas. En el caso del servo
motor, existe un método de acumular los pulsos de instrucciones de velocidad en el contador de
desviacion y producir un retraso. Este término se refiere a dichos pulsos acumulados.

@En el momento de parada el contador de desviacion expulsa todos los pulsos y se pone en 0.
@Dicho de manera precisa, los pulsos acumulados son la diferencia entre los pulsos de
alimentacion y los pulsos de retroalimentacion.

EXHYE X (retooling)

Reorganizacién (retooling)

BEEHRET— VNI ERBELRETMI TS0, HHERELEZY . MI 35T EZRYEARY
5L,

Se refiere a ajustar la maquinaria y remplazar las herramientas de trabajo para que en los diferentes
tipos de trabajos (piezas de trabajo) sean procesadas bajo las condiciones ideales.
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i

Estacion de relé

OT—R)LIDFRELTOREZL-ET . BIZHEREFHTIOHDRE,

O BN TN T7 AN~ —T LD EZTkm, B#7—T )LD EEE00mETHEEA, ChEaERKE<LT-
WEEREIZFERT S,

OCPU DAHATAHAI=ZYMILELTEHELY,

@Estacion que no posee funcién de enlace de datos como estacion esclava y que simplemente
retransmite datos.

@La distancia entre estaciones es posible hasta 1km con cable de fibra 6ptica y 500 m con cable
coaxial pero en caso de ser mayor se utiliza esta estacion.

@Es solo una CPU y puede establecerse sin unidad de entrada y salida.

Fa—=245 LUK

Configuracion de tendencia

=T DF 21— T IREEY T ILEA LIZRFRT HUUREE, PV,SVMVER TR,

Pantalla de tendencias que muestra en tiempo real el estado de configuracion del lazo. Muestra PV,
SVyMV.

e
Vélvula de control

BHFIEHORHRNoDBEEEFTES T, EXE, HE. ER. GEDHMBAICIYRREEZREELAE
DEICHBELET . TOF1I—RERAREDOEBRINET,

Recibe la sefial de control desde la zona de ajuste del control automatico y opera el cuerpo de la
véalvula mediante fuerzas auxiliares como neumatica, hidraulica de aceite, eléctrica, etc. para realizar
el control hasta el valor determinado. Esta compuesto por el actuador y el cuerpo de la valvula.

ALHEHAR

Modo sincrono de inicio y parada

O T —H%ABHEE REEALRERTIMIVIEEDLETPYLYTILENHY . ThERMZLDEN

Do

OFSEMAF KT AXFOORMELEDIFRXTHD, COLEZTIXFDIRHICRI—FE VP ERITTHXF
A—FEZEYZORICAMYTEYNER}TTRTET S,

OFSRHARIL. EvbREL. IL—LREELLDLEICEHEDONS,

@Al enviar datos se debe sincronizar al lado emisor y al lado receptor para intercambiar informacion.
A esto se le llama sincronizacion.

@EI modo sincrono de arranque y paro es un modo que sincroniza los caracteres uno por uno.
Comienza colocando un bit de inicio delante del primer caracter, envia el codigo de caracteres y
finaliza el proceso poniendo un bit de paro al final.

@EI modo sincrono de arranque y paro se utiliza tanto en sincronizacién de bits como en
sincronizacion de frames (tramas).

E R HE

Interpolacién lineal

MERDIZBEVDTHEAREYX)EMA RZEYYID2E DE—2ZREFISELL TRERDT 5L, BERLE
EEL KSITCPUNERL TEBIER T H &,

Funcionamiento automatico de la CPU en el cual, en el posicionamiento se mueven dos motores,
uno de direccién horizontal (X) y otro de direccion vertical (Y) simultaneamente, ejecutandose
célculos para moverse en linea recta.

FaofE

Parada momenténea

EEBRBEORAE. —BHUrSTIL. HEYIFESZTYLALNSTILT, BIEOEEN, FLELZYZTERLIYL
TWAIE, BEMICIXEVEDZEESID . ERHTLEEICERELEZENHY., FaaFERsTILFE
BELGRETHS.

Término utilizado en instalaciones de produccion. Se refiere a que el equipamiento o la produccion
se pare o esté en estado inactivo por incidencias temporales o incidencias poco claras. Aunque se
refiere a paradas de corta duracion, aun siendo cortas tienen un gran impacto en la produccion y
reducirlas debe tomarse como un problema a tratar muy importante.

YA RN —T )L

Cable trenzado

O — LRENTLVEL 2ADMBZERE LY EHLET-EL0, M<KTHIF 5 <K,
OEERICEAIND,

@Cable formado por la unién de 2 cables aislados sin revestimiento. Es fino, facil de doblar y de
bajo costo.

@Se utiliza en lineas de cableado de teléfono.

VAR — LR

Cable trenzado revestido

@ VA RRTHEOMANZL— LR ERITI-EBR, D—ILFFEMT S,
BHZE/ A AEBEFE/ A ADHLEEBANET B,

@Cable de par trenzado con un revestimiento en la parte exterior. El revestimiento esta pasado por

tierra.

@ Tiene como objetivo prevenir el ruido inducido electromagnético y el ruido inducido electroestatico.

YL ART 8

Cable de par trenzado

2ADIEBREBERELY EDOEER, EROBELECO2KRITRT C&ITKY ., EICBHFE/ A XFHLENT
EHDTHEAT S

Cable creado combinando y trenzando 2 lineas de cable aisladas. Se utiliza principalmente dado que
previene del ruido de induccién electromagnético mediante el paso de corriente de ida y vuelta por
estos 2 cables.

BER

Estacion comun

EEBTEYRFTONFEEIZFEL, Y1)V IEEETIRTY .
Estacion que efectua transmision ciclica siguiendo el rango asignado por la estacion de control.
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BIERE

Velocidad de comunicacién

275—;0)%%1553’5:@5%&0 B {1 1EBPS(Bit Per Second:Ewh/#)THRL . ABREITAIE VDT —2%iE
NETRT o

EvbEFIXFEERN T 522 (ON, OFF)D&/NERI TB00BPSELVA X, 1#fHIZ800E Y TH B
Velocidad a la cual los datos son enviados y recibidos. Se expresa con la unidad de BPS (Bit Per
Second o Bit Por Segundo) e indica cuantos bits de datos se envian por cada segundo.

El bit es la unidad minima binaria (de estado ON u OFF) que formarn un caracter. Por ejemplo, 800
BPS son 800 bits en el lapso de un segundo.

FA—FY
Ensefianza (teaching)

O ZEDEXEITLELRFERE . ADVEMICEIESEEILEED,

O, BB ERADTA—F LI e B~V RERZ DTS T ENH B,

ORI&EL HUR

@Se refiere al almacenaje realizado por una persona en una maquina de la informacién necesaria
para una labor requerida.

@Principalmente existen la ensefianza o teaching para ensefiar la posicién de la operacién y la
programacion o programming para ensefiar la secuencia de la operacion.

@Sin6nimo: instruccion

EREE

Carga méaxima

O—FRILISHTEHIENTEDRRTE, FERFICFARLCOPRICEEFNET,

Peso maximo que se puede cargar en la célula de carga. En el pesaje se incluye también el peso de
tara.

ERAR

Carga resistiva

OHAERLLERDADET, KR TLAEAEI EROLZFFERODLD, f=12L. BREIRIL
RATEICEABRDNHD,

OLNAI=VIDEE. ERERDRTIIEBAERERLICLELLDLSE,

OFEAK. AT U ARGLE LONBEDRABRNAHEIDTTAL—T10TTIRENHD,

@Carga con solo resistencia, como una bombilla incandescente, etc. En términos de corriente
alterna es una carga con factor de potencia de 1 y en corriente directa es una carga con constante 0.
Sin embargo, se produce corriente de irrupcion en la bombilla incandescente cuando se enciende.
@EI voltaje de salida y la corriente nominal suelen mostrarse tomando como base la carga resistiva.
@Dado que en la carga de induccion, la carga del condensador, etc. se produce corriente de
irrupcioén al ponerse en ON, se debe reducir la carga de salida (derating).

T4THILIC
IC digital

@ON. OFFDHEIZEH N BIC,

@CMOSTZEM, =y TEhhb,

@|C (circuito integrado) usado en légica ON/OFF.

@ICs como CMOS etc. son usados en controladores programables.

T44)L RGB

OETHESARXD—DT, A5—EFEFR). (G, FBRIDZREDESDON/OFFTRETHLMD,

RGB digital OTUALEE, EEEH(ghELWTRL, ZRBZEIILTZOERBDSBETRINT HEATE
%,
ONULDBIFAAIITEWSFEERFS,
@Un modo de sefial de video que expresa sefiales de color mediante el estado ON/OFF de las
sefales de colores primarios R (rojo), G (verde) y B (azul).
@Los de clase digital expresan las sefiales con H (High, alto) y L (Low, bajo) y pueden visualizar
hasta 8 colores tomando como base los 3 colores primarios.
@Para visualizar un niumero mayor de colores se utiliza un método llamado tiling (embaldosado).
T4V HAE A/D ZEifth JIEF S RAEIC A & TRIBICB SRR F- MBI : 5 RAE(1/10000FS) (Z& € TO ~ 10000 (<

Valor de salida digital

BEBRA-HIE,
Valor numérico convertido a partir del valor de salida de conversién A/D de acuerdo a la resolucion.
Ejemplo: valor convertido a un rango de 0 a 10000 de acuerdo a una disolucion de 1/10000 FS.

TADRIVRAYF
Interruptor digital

Q0N 5IZEANTERT BRIVYF,

O —TUHICEWTHEANTHLEEHEAT LM BCOA—FAZ LD T, ZMONKEZETFITRT
Q2D LEIF2DiHFHON, 6D EZL2L4DEHFHONT B,

@Interruptor que da instrucciones de entrada de 0 a 9.

@ Se utiliza al introducir nimeros en un controlador programable, sin embargo al utilizarse mucho el
cédigo BCD, su estado de ON es el siguiente.

@Cuando es 2, indica que la estacion 2 esta en ON y cuando es 6 indica que la estacion 2 y 4 estan
en ON.

TASRILNRER
Conexién de bus digital

QL —TUBRBROA=IN S —RTUTAHDEINDIEHLLTL/ ULRFIN— B THLH. &
. BEBRBATO2EINBICHN MBROI=ZVMEY—RTUTOCPURILD/IRRSAUEHEET
HARBEBL. JUBRETEELS AT LEBETES LSS,

OMELSECMDADT0D, A73CPULEF, SO TA VRN REHETILI=VE,

@Generalmente se usan secuencias de pulsos para dar salidas a instrucciones desde la unidad de
posicionamiento del controlador programable hasta el servo amplificador. Sin embargo ultimamente
segun se han digitalizado los mecanismos, ha aparecido un modo de juntar las lineas de bus de las
CPU de la unidad de posicionamiento y el amplificador del servo haciendo posible la construccién de
sistemas de mayor precision y nivel.

@La AD70D, A73CPU, etc. del MELSEC son unidades que utilizan esta conexién de bus digital.
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TAVZINTLILEFEHT1ILA)
Filtro digital (Filtro indicador)

FHAMEPVD /A XABEFD I IVFELTRVET,
SEFHAELAIE I L AELEDEH (PVILILAZRE) OFELTEHELET,

TG AAOTOLRFB(PIN) DT ORIV IEEENZELET

Se emplea como filtro de eliminacion de ruido, etc. Para la variable de proceso PV, se opera la suma
de la potencia (coeficiente de filtro PV) de la variable de proceso actual y el valor de filtro anterior.

La funcion del filtro digital es aplicada a la entrada de proceso analogica FB (P_IN).

TAAME2—S AR RIEBORHBICEREMAL . 4~ 20mAEIH 1 ~5VOB—ES MU T IESHERBETT .

Distribuidor Distribuidor de sefales que provee de electricidad al transmisor (detector) de 2 hilos y recoge
sefales estandarizadas de 4 a20 mAode1a5V.

T1E—T OTHAIES,

Desactivar (disable) QL —H Y EENIVAAZYLNTIE, ThEONIZT BENIURLEWN, TOTSLRBHYENSA DD
285 H 5.

O T —TILDRIIEAR—T L,

@Senal de deshabilitacion.

@Al poner esta sefial en ON, la unidad de contador de alta velocidad del controlador programable
deja de contar. Existen 2 tipos: sefial especial Y para programa y sefial de entrada exterior.

@Lo opuesto a des habilitar es activar.

EBEN1E

Operacién de valor fijo

BiRESV) Z—EDBICROF-EEDBFREERLET,

Expresa el estado de operacion al mantener el valor objetivo (SV) a un valor determinado.

EBELE
Estabilizador de voltaje

OXRHLIVIERDEEE—EICTIEE,

QL — Y DBZEEDORFEIE. EBELELITKBEMNNINELDOMNEZELLY,

OETRITOVTIE. REICEBREBEEAL. UYTILEDNSVLOHERLY,

@Mecanismo que convierte el voltaje en una cantidad constante en sistemas de corriente alterna o
corriente directa.

@En el caso de corriente alterna de un controlador programable, es preferible un voltaje constante y
de baja distorsion de onda.

@En el caso de corriente directa, es mejor utilizar una fuente de energia estabilizada y de bajo
indice de fluctuacién de onda.

TAL—T10T
Reduccién (derating)

OMRHDEREEHOINIERDRBELOTHERT HE,

@7-L % [FAC240V2ATEIE HH 1ZAC200VOSAD BRIZHEAT LIk > THERE TIF, Fams KRG
BILEHFT B,

OLIZRABRDREVFEHER. HHIVIHEBERETHERATHEERE,

@Uso de un componente con margen de voltaje nominal o de corriente.

@Por ejemplo usando una potencia nominal AC240V2A en una carga AC200V0.5A se baja el
indice de averia y se puede esperar que se alargue la vida util del componente.

@ Se utiliza especialmente en cargas de induccién donde la corriente de irrupcion es grande, en
condiciones de alta temperatura, etc.

T—RY—R
Fuente de datos

ODBC #fHALI=T—3A~DT7 VL RICH B EHGERTT .

Windows® T, HERIERICT —2V—XEBE DT TEELTHY, BIREEBETEIT —2V—RE%HE
ELTODBC #ATT —4RN—RIZ7IEALET,

Informacion de conexidn necesaria para el acceso a bases de datos usando ODBC.

Con Windows®, se administra poniendo el nombre de origenes de datos (DSN) en la informacion de
conexioén y con la funcién de enlace de datos se puede acceder a la base de datos via ODBC
especificando el nombre de origenes de datos.

T—R~—X(DB)

EJ{FS
JL—LaFILT—2~_R—Z(RDB)
Base de datos (Data Base)

o

Base de datos relacional (Relational Data Base)

Y—2aF L T—2ETIDERICKST-T—2EEARTYT,

;ﬁ_@?—?%@%ﬁd)lﬁﬁ (F4—LR)DEFYELTREL, T—H0EFEYET—TILEFEITN SR TRL
F—LBT—HEFALT, T20ORELHMEERBITITSICENTEEYS,

Sistema de administracion de datos que sigue la teoria del modelo de datos relacional.

Se refiere a la expresion de 1 dato como agrupaciones de varios puntos (campos), y la expresion de
agrupaciones de datos como tablas.

Utilizando aquellos datos que sirven de clave, se puede efectuar de manera sencilla la unién y
seleccion de datos.

T—HEH—
Registrador de datos

T—ADRREE.
Mecanismo de almacenaje de datos.

7=
Tabla

Yo—23F VT —EAR—RXTCEBINSZT—2EEBRAT, 7L 542 KRB TT,
Formato de administracion de datos en bases de datos relacionales. Es un formato en tabla de dos
dimensiones formado por filas y columnas.
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Ta—F @8—256E YR TI—FEWZIE, SADIEBROT —4% 25618 BICHET DL,
Decodificar OHETRIEYMIEZONIZT S,
@I I—FDFEEME,
@Una decodificacion de 8—256 bits seria la descomposicién de 8 lineas de sefial en 256 grupos.
@Las posiciones de bits indicados con valores numéricos se ponen en ON.
@Es la operacion opuesta a la de codificarcion
TINYT T0ISLDBYELSL. ELWIAYSLIZTHIE,

Depuracién (debug)

Reparacioén de errores en un programa para procurar su funcionamiento correcto.

T4 )Lk (default)
Por defecto (default)

FAZENMITLIREORELITEDLENRICERSNS, HOMLHMARAFENI-REME, [HHARE ]
TEEEE 1R ELFIFRIR,

Valor predefinido que se utiliza en caso de que el usuario no haya efectuado ninguna operacion o
configuracién. Tiene casi el mismo significado que "configuracion inicial" o "valores iniciales".

FUF—
Teclas numéricas

0N BIETOFF—, MFANIRHLL-F—EHNESD,
Teclas numéricas del 0 al 9. Disposicion de teclas exclusivas para la introduccién de valores
numeéricos.

BRA
Angulo eléctrico

KRNI A% LT HRREDHE,
Angulo imaginario que toma 1 ciclo de de corriente alterna como 360°.

BRLAE

Convertidor electroneumético

H—ESEBRESER—ES(EREEDIERTILMK, EEMURT1—,
Convertidor que convierte una sefial estandarizada (sefial eléctrica) en una sefial estandarizada
(sefial neumatica). Transductor electroneumatico.

BREESE
Capacidad de equipamiento de la fuente de
energia

O — RPN 2EFALIBBICBRELEROBE, RELATMNIN>THEREEIET LA
WETOBRENBEITES,

OEHMOEMITHBELERERFBREL, B/ \F—U[TE>TEILELT S,

@Cantidad de energia eléctrica requerida por una maquina que utilice servos o inversores. Necesita
de una cantidad suficiente para que el voltaje de la fuente de energia no baje aunque se aplique una
gran carga.

@La capacidad de equipamiento de la fuente de energia requerida por una maquina de varios ejes
depende de su patrén de rotacion.

B R

Interruptor electromagnético

OE— AR YT, BHEMEIFLY —ILIL—THERIA TS,

O BB TEROARAZITL. Y—<IILIL—TE—2OBREBERELTI,

@Interruptor de motor. Estd compuesto por un conector electromagnético y un relé térmico.
@EI conector electromagnético da paso o cierra el flujo de corriente y el relé térmico protege al
motor de agotamiento (por calor).

EF¥7

Engranaje electrénico

OFERDIZENT, ANER/NVAMERRICHEABE T LENBREMEICT S DAL,
QMG TX T LB, BELEERELTHE—2DML IR EDLLAL,

@En el posicionamiento, funcion para simplificar la relacion entre el nimero de pulsos de
instrucciones de entrada y la cantidad de movimiento real de la maquina.

@A diferencia de los engranajes mecanicos, aunque se aumente el indice de deceleracion la torsiéon
del motor no varia.

BEFH—<I

Termoestabilizador eléctrico

AUN—2OY—RT7UTRNE T, E—2OBERELEGEKYANSE—2OREFELEEL. BRNS
RETH-ODOHEED L,

Se refiere a la funcion que en el interior de inversores y servos, calcula las caracteristicas térmicas a
partir del valor de corriente del motor y la frecuencia de operacion para proteger sus componentes
del sobrecalentamiento.

BHIL—%

Freno electromagnético

;g%;@&b?;—Aﬁf%Elj:&%l; AR T LIZYLEWLSIC, —RE—2OH hEx#immIcEE
L—=,

OLTHTHEATIHEF. BTEHIL—FRHEY—RE—2ZFERT S,

ORFADITL—F D=, Y—RE—FDFRGIENFARIZ(EEATELRL,

@Freno que fija mecanicamente el eje de salida del motor de servo para que la maquina no se
caiga en caso de corte de corriente o de alarma.

@En caso de ser un eje vertical, se debe usar sin falta un motor de servo con freno
electromagnético.

@Al ser un freno de mantenimiento, no se puede utilizar durante la operacién de deceleracion
(frenado) del motor de servo.
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BHZE/ (X

Ruido inducido electromagnético

t%ﬁ%l@:ﬁ;ﬁib“iﬁhé&mﬁbf’ca ELDMDEBRICEEEFRT DLICEYRETDH/A1XEES. B
;}ll.a)bﬁg = N o

@2ADERMEWNEE | FEFTTIEHISRNEE . EROPREELZOEENBLNEE XEF
WEBREZFLTIDT, /MXELTHEDY LT,

ONEMSICE, T —RAID /A XEERB T HIETHY, /A XDTEM DL,

zO?IL BIRETELLTET D BLASELL, /M XEZ2FBAIVARIRTREERT HHETH
@ Se refiere al ruido que se produce por la creacion de un campo magnético con el paso de corriente
por un cable causando induccién de voltaje a otros cables cercanos. Esta fuertemente influenciado
por la corriente eléctrica.

@Es facil que el ruido se propague dado que cuanto mas cerca se encuentren 2 lineas de cable, o
cuando mas larga sea la distancia en paralelo, o cuanto mas grande sea el cambio de corriente
mayor es la induccion de voltaje.

@Para prevenir que esto suceda, primero se debe reducir el ruido en el lado primario y cortar con el
origen del ruido.

@ Consiguientemente, se pueden separar las lineas de cable todo lo posible, no ponerlas en
paralelo, usar un cable trenzado en el lado receptor del ruido, etc.

BHR R

Flujometro electromagnético

EEMRAIEBREZEU>TRNLE RBICHHLTEBANFTESNES ., COREBICLYRELRH
TERBHEBHREFEVLWVET,

Cuando un fluido conductivo pasa a través de un campo magnético, se induce una fuerza eléctrica
proporcional a la velocidad del fluido. A los flujometros que detectan la cantidad de fluido en base a
este principio se le llama flujdmetro electromagnético.

BHIL—
Relé electromagnético

OEBEPRT DR(VTF AMILEEREL>TEY . AMIVICEEEMA S EERAON/OFFT %, AL
2/ 510f8H > TS,

;gﬁttﬂ AHPHEBRINATNS, ML DNEFRTRERHDON/OFFTES, HEADHN S LVEEDREN
OFFAICE-THRAMNERTHILLE BMAROENSVILITEIEZETHARE. BHRANESNICHERG
ENTVBFELH D,

@Interruptor usado para retransmitir sefiales. Posee bobinas y puntos de contacto, poniéndose los
puntos de contacto en ON/OFF al hacer pasar electricidad por las bobinas. Posee de 2 a 10 puntos
de contacto.

@Posee las caracteristicas de que las salidas y las entradas estan aisladas, que puede poner
corrientes de electricidad grandes con una pequefia corriente de electricidad en la bobina, que
posee un gran numero de puntos de contacto, etc.

@Pese a que requiere de precaucion ya que los puntos de contacto se desgastan con la apertura y
cierre de corriente y tiene un alto indice de conexién defectuosa, tiene la ventaja de que los puntos
de contacto estan aislados eléctricamente.

mEEN

Retraso de transmision

;QA&ELSECNEW)%@&?)L%Pn'yleyao)i:i'aé'Gz'yiébﬂ TRA[BEFRBEDERDOYEYDIE

L3,

;ME&:LSECNET(D%@(& TREAFDIRF YU ITDEIRFRAMEEL. FRIF—FITHBOIIAA. (L=
LZE1T,

fo%?fémi, RRAA[EFRODAF v UM, YOI RF v VBB LV R BOEAEDEITES

THEYESD,

O ILFRAYTIU Y& TRAENFRDHREIBICESIT—2%EEL. ChE<YiRT, COBEFY

VO RBUZES>TEEEBNERNES,

@Aunque difiere en el caso de ser de configuracion MELSECNET o ser configuracién multipunto, se

dice del retraso en el intercambio de informacion entre la estacion maestra y la estacion esclava.

@En el caso de configuracion MELSECNET, se realiza una transmision de estacién maestra a

estacion esclava por cada escaneo, la estacion esclava implementa toda la informacion de una sola

vez y le da salida.

@EI retraso real depende del tiempo de escaneo de la estacién maestra y la estacion esclava, del

tiempo de escaneo de enlace y de la combinacion de puntos de enlace.

@En la configuracién multipunto, la estaciéon maestra transmite los datos en serie por orden de

configuracién a las estaciones esclavas, repitiendo continuamente este proceso. En este caso el

tiempo de retraso de transmision depende del nimero de puntos de enlace.

FeesES

Perdida de transmision

EB#ZELLE, BRTARITASIRILF—,
Energia que se pierde en el transcurso de la emision de una sefal.

RIEHE
Banda de transmisién

KI7AN—r—TJLIZEWNTHE BERE R E D,
Rango de velocidad de transmision posible en un cable de fibra dptica.
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mEAR
g @ Modo de transmisién

|
&

;‘;g’ﬂw&’)(:o\ 1D2JERZEGET HICIE, HE, ERE, TLTREMNRIUMNILD, KAILT2AR
N

1O TIUGE =T DT =R I TEDNDAR T, 7—T L OREN DL, FEFN,

2TV IURE - - T AR EANT —HEEETHLEIFEDLNEIAKXT. T—ITILOAXEAZ LD TREE
BTIEEIMIE5,

@Cuando se transmiten nimeros binarios de 0 y 1 como en los datos, la velocidad, exactitud y
viabilidad econémica son sus puntos clave. Dicho de manera amplia existen 2 modos:
1.Transmisién en serie: modo utilizado en el enlace de datos de controladores programables, que
requiere de pequefio nimero de cables y econémico.

2.Transmision en paralelo: modo utilizado al transmitir datos a impresoras, etc., que requiere de gran
numero de cables y de alto coste en transmisiones de larga distancia.

free g

Tipo de linea de transmisién

OMELSECNETIZHEITR=F)IL—THREIE. 7—TILE2EITRYDHCSL BRICTE2ARXDILELS,
INIZEKSTIL—TF I\ TES,

QI —BENRERLGENH D,

@EI| formato de lazo doble en MELSECNET es un modo en el que un cable se enrolla dos veces
dandole forma circular. Gracias a esto se puede realizar un bucle invertido.

@También existe un formato en forma de bus simple.

FRL—TE—F
Modo de bucle de corriente

HMERDOIZHFTHH—REHDE—FD—D, BFRICEBMILIFIEETIE—RFDIL,
Un modo de control de servo efectuado en el posicionamiento. Un modo en el cual se efectua el
control de torsién mediante corriente eléctrica.

M—1E5

Sefal estandarizada

BIEEESCREESEFDHEALNESIIBEVT, Ly OMRELShIES.
AEBTRICEVTHAMADBREZR T CLT, GER. RIRBOHFECHRRE N AREEL>TVET,
Sefiales de entrada y salida de instrumental como sefales de variable de proceso o sefiales de
operacion con su rango estandarizado.

Incluso en limite minimo de variable de proceso, se pueden detectar averias en convertidores o
transmisores y desconexiones aplicando una corriente de 4 mA.

EECPE=S

Modo sincrono

O T — A% EDHEE, RIEQAINSEDIISIVTEREANHMOERT 22 ELLERGELDENS,
OLL. FMZUTAREDLTICT 2D FEFMNSZEQIFRD XL ERTHAD T —2L45,
OFEHAKICIZOEN2EENH S,

LIEYRZEIZA/IV TR EDLEDIEVNRHA R
21IEVNEZCFEEDHTIL—LTAYNEVNSIBRBDLSHLDICLTEIZIV T EEHLESIL—LREA
KMELSECHT—4) 2o TIEIL—LRBAREELS TS,

@En el envio de datos, se denomina sincronizacién a la operacion de enviar datos después de que
el lado emisor informe al lado receptor de cuando se van a enviar los mismos.

@En caso de que el lado receptor lea los datos de manera desincronizada en mitad del envio de
datos, estos se convierten en datos ininteligibles.

@Existen los siguientes 2 modos sincronizacion:

1.1 Modo sincrono de bits que sincroniza cada bit uno por uno

2.1 Modo sincrono de frame o trama que empaqueta un gran nimero de bits en algo parecido a un
recipiente llamado frame (trama o bloque) y lo sincroniza. Este método sincrono de frame o trama es
el utilizado en el enlace de datos del MELSEC.

E&r—I L

Cable coaxial

OERRENEIUGES DO NKOERDEAELEBRY TEHA, TDLEL—ILFLE=EBR. TVTY
TFHIZHES,

O TTAN—r—TVICHR  EBEEDIERAEL

QffiE IR,

@JIS C 3501IZHRENH B,

@Linea de cable que se aisla con un objeto aislante y se reviste para realizar transmisiones de alta
frecuencia con mayor rendimiento. También utilizado en antenas de TV.

@Comparado con el cable de fibra ptica, la distancia desde la cual puede enviar sefiales es mas
corta.

@ Su precio es barato.

@Estipulado en el JIS C 3501.

ElEEH

Aumento de temperatura simultanea

BHIL—T DEERMERADCENTE, BABRITOMIERBIROL, H—ERERENTEE
EE
HIFHRLHY, aRMIRIZOLNYET,

Permite ajustar los tiempos de llegada de multiples bucles a su valor asignado y efectuar un control
uniforme de temperatura sin que se produzcan quemaduras parciales ni deformaciones térmicas.
Tiene un efecto de ahorro de energia, lo que conlleva una reduccion de costes.

EE
Identificacion

RTYTEEREIZEYTAERINSA—F(PIDERERDZIIEEVDVET,
Se refiere al calculo de parametros de proceso (constantes PID) mediante el método de respuesta
en escalén.
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r—o2n\ZAAR
Modo de paso de Testigo en Linea (Token Bus)

O~ )T AR IMEBRGGERDBENTIKTHIN, ChE/NARBELEZLD,

O+ ERANTEEEEZEFT DRI I Y T ARERL,

OF-fZL. NABDOEHRICIHREER T 570, ZOFETEN I 2 RESEIIEENEELESHLDT,
WRICE—I EREISEDIEBENDESZEERX. COBFSIEICF—I0EREISEHEIIZT S,
@Aunque generalmente la topologia fisica de circuito de transmisién del modo de paso de testigo
tiene forma de anillo, este modo tiene forma de bus.

@La funcién de emplear un testigo (token) para adquirir los derechos de transmision es la misma
que en el modo de testigo en anillo.

@Sin embargo, dado que se conectan las terminales con una linea en forma de bus y no esta
especificado tal cual el orden en el que el testigo debe pasar, se debe asignar a cada terminal un
numero de orden de paso para que asi el testigo vaya pasando por las terminales en ese orden.

M=o T AR
Modo de paso de Testigo en Anillo (Token Ring)

OBMIMNFEHELI=RIET—I DT IR AR, [EEES025THESN TS,
OEEBE T RICERL, TOEERLICF—IV EREN SR EEERTHRLET —2%. 1ARIZK
EEE TIHAREEITEY, EEEEF R EEL THEEETIAK,
QOEIETEHT—2DHIIHKRIE. b= NARDECHITEI>TLEEREEEFBT. T—2%2EHT 5. %
HEN T —2EEERFICRESN-R. BURELHRIZRE>T S,

O X ELIIHRIT, ROTET—2ERINT HLRBFICh—I U EREBRICELT 5,

OF— VU RIBICRITESN, IMREEZK>THL,

QLR LEDT—EN—DTHLINSEHREINGL HEDLNEENTED,

@Método de acceso de redes desarrollado por la empresa IBM. Esta estipulado en el IEEE802.5.
@Meétodo en el que se conecta el circuito de transmision en forma de anillo y se hace pasar de
manera unidireccional por el circuito datos especiales que expresan los derechos de emision
llamados token (testigo), enviandolos a cada terminal y haciendo que solo la terminal que tenga los
derechos de emisién puede realizar la emision.

@La terminal que tenga alglin dato que enviar, obtiene los derechos de emision al llegar el testigo a
la misma y lo envia. Después de que los datos lleguen al lado receptor, se devuelven de nuevo a la
terminal emisora.

@La terminal emisora absorbe los datos de retorno a la vez que envia el testigo de vuelta al circuito
de transmision.

@E! testigo va pasandose por orden a cada una de las terminales.

@Dado que solo hay un paquete de datos al mismo tiempo en el circuito no se producen colisiones y
se pueden establecer comunicaciones de manera eficaz.

BHHS
Orden especial

aA=yhrERAMS, PGS, VrybEEKEERAGS, NEI/OMEERMS, T 20X U MEEMaH
BOHITY,

Término genérico para 6rdenes especificas de unidad, 6rdenes de control PID, 6rdenes de funcion
de comunicacién de socket, 6rdenes de funcién de entrada y salida incorporadas y érdenes de
funcion de registro de datos.

[=50s
EAER
Corriente de irrupcion

O E—ZITEREZMMLIzEEITHENS, ERERICHLE~6EREDBRLEERNDL,

QAU N—EPY—ROERFARIC, FRAIVTUHERETHHOICRNIRZLERDIE,

@ Se refiere a una gran corriente 5 0 6 veces mayor a la corriente nominal que se genera al aplicar
corriente de encendido a un motor.

@ Se trata de una gran corriente eléctrica generada para cargar el condensador de filtrado al
encenderse un servo o un inversor.

cSATVIOH N
Salida de triodo (triad)

OACHDEERH AN,

Q@ — U HDHNELT, BRORYICr A7 voEFERLEHAAR,

OEMMNEL,

@Salida sin punto de contacto para AC.

@Sistema de salida en el que se usa un Triac en lugar de un punto de contacto como salida del
controlador programable.

@Tiene una vida larga util.

rSyE 5 (TOER )

Rastreo (Control de procesos)

HHESEMDESICT—HESEHLIITERSESIETT,
Hacer que una sefial siga a otra sefial para que ambas coincidan.

FouF TR (Y —R)

Funcién de rastreo (Servo)

NBOI AT IYBBEEZA DL, TOBBEE Y —HRIEREICMZSILIZEY, BEIFOREYIC
KL THMERE TRERD T HHEE,

Funcién que mediante la entrada de la cantidad de movimiento desde un codificador externo y su
suma con el valor de instruccién del servo permite efectuar el posicionamiento a una velocidad
relativa de un objeto en movimiento.

;52497 (traffic)
Tréfico (traffic)

PRI = LEBETHIEFROXE. BEHEDTOANT—IDIE, RV T—I LEBETHIALD
T—ADBREDOILESTLLH D,

Se refiere a los datos digitales que se mueven en una red como archivos de sonidos, documentos,
imagenes, etc. También puede sefialar a la cantidad de este tipo de datos que se mueven por una
red.
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FSo UM
Transmisién transitoria

FRGSPIVO=TYLTY—DLDEREIC, EEDORIEEITIHEETT .
Funcién que efectiia comunicaciones con otra estacion al haber una solicitud desde una orden
especifica o una herramienta de ingenieria.

FIUDRAH N

Salida de transistor

DCRAMEE M H 51, ON/OFFEFRAANIZ LY,
Salida sin punto de contacto para DC. Cambia entre ON/OFF rapidamente.

FSURTa1—H 7 Oy BOEMER,
Transductor @EE. EHHEEEDCO~I0VIZLI=Y, BIRSAZI0MAIZER T BL5127 705 EE /NPT LILAL
(10V, 20mAZZ E)IZ KT 5 EMNTED,
O — Y DA/DEBRBDAADRTIHERLTERT S,
@Unidad de conversion de cantidades analdgicas.
@Es capaz de convertir cantidades analdgicas en niveles sencillos de manejar (10 V, 20 mA, etc.)
para valores de temperatura, presion, etc. se conviertan de DCO a 10 V o valores de corriente de 5
Aa10 mA.
@ Se utiliza conectandolo antes de la entrada del convertidor A/D del controlador programable.
ANV TF)YT A G (T—RFEEE) ORIA—BRNICEPLIZGE, T—2EERERNELEZ L=V DOREAE

Almacenamiento en Bufer de Disparador
(trigger)

) l;_/ \WIFYLTL, HETNYITFIL T T—EEERLTT I3V (T—2DEE #E) £ RT7T HHEE
T9Y,

TR ENHOBEABMEETENAZRHAET, OaT&ETLET,

Funcién que en caso de que la multitud de condiciones de disparador o trigger (condiciones de envio
de datos) se cumplan al mismo tiempo, se acumula en la memoria interior los datos y la hora de
cumplimiento de condiciones para luego ejecutar la accion (calculo/envio de datos) usando los datos
acumulados.

Aun en el caso de que los disparadores de envio de informacién ocurran con una alta frecuencia, las
tareas se ejecutan sin dejar escapar ningun disparador.

kLo T L

Ondulacién de tension

MLODEERDE,
Variacion del margen de torsion.

rFL—HE T4 (traceability)
Rastreabilidad (traceability)

HROTRENHOTEELREICRRTEBRTESLLSIC, HEFEREELTHCE,
Se refiere a guardar la informaciéon de un producto para que en caso de encontrarse defectos en los
productos estos se puedan rastrear.

REIL—

Relé interno

=4 URTINTSLERDIL—,
Relé exclusivo de un programa de secuencia.

B

Horario de verano (horario de ahorro de verano)

HE0—EHRH HEEDHIHETT .

Sistema en el que se adelanta el reloj durante un periodo determinado en verano.

——E=yHEE
Lenguaje nemdnico

=Y OTATSLERT. EAVLTVEEO—FELTHELSNS,
Lenguaje de programacion de controlador programable creado de forma que el cédigo nemaonico
sea facil de entender.

iAo s

Cable 6ptico de doble nucleo

@ T7ANE2R—ELI-aRIE,

@2KDIBIRERIERA. thD—AREZERLTHIENZLY,

@ Conector que agrupa dos lineas de cable de fibra ptica.

@®Normalmente una de las dos lineas se usa para la emisién y la otra linea se usa para la recepcion.

AN EERH
Numeros de puntos de entrada y salida
ocupados

OMELSECIZEWNTIF, 1= yrER—RITERETHEHBMICAENIBSESET S,

g)k.‘ﬂ AAZYMEENZTADE-OTOD AN R ES gL — v MIRESh R B I M MEDA
O 5. FIOMRICIE. FHEEL-YMERE, SARBEBERAL TRV ITEIENTESIN/0BITFITH#
BEIDH D,

@En el MELSEC, los numeros de entrada y salida son ocupados automaticamente al colocar
unidades en la base.

@En unidades de entrada y salida se utilizan los puntos de entrada y salida respectivos y en
unidades de funciones especiales se utilizan los puntos que estan especificados.

@Ademas, los periféricos, exceptuando unidades de funciones especiales, poseen una "funcién de
asignacion de entrada y salida" que permite asignar los puntos ignorando aquellos ya ocupados.

AHNES

Numero de entrada y salida

MELSECIZHE W TIEL, AAXEHAYIZAFTONEESIFLI=VEDEIF FIZE>TROONDH16EKTH
%o

En el MELSEC, los numeros que se afiaden en las entradas X y salidas Y son nimeros
hexadecimales que son asignados por la unidad.
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ANT—N5AF

Anulacién (override) de entrada

ADESHRERELGS1-15E . BIEEPVZERMICANTELLSICLI-#EETT,
=TT Di5E
BREEU Y —TRETERGPVIEANESHELNGNGS, BIEADANEEZEERE TEDHHEE,
FEL B AIRITVES . (NN F =TV RAOBITETIEEFICAVEY)
RT—RRRT DEE
DEYrSWHEMI R RETELVDATREABONEWNES, BIEM S A JIREEE
LB AIRITVET, Ny Fo—F o ROBITETISEEFICAVET)
Funcién que permite la entrada de manera simulada de la variable de proceso (PV) en caso de
anomalia en le sefial de entrada.
» En caso de tag de bucle
Funcién que permite la configuraciéon y modificacion manual de valores de entrada (PV) a través
de la pantalla en caso de que no se consiga obtener de manera precisa la sefial de entrada por
fallos en el sensor de deteccion, etc. Sin embargo, se ejecuta le salida al exterior. (Se emplea en
casos de movimiento de secuencias de lotes)
- En caso de tag de estado
Funcién que permite la configuracién y modificacion manual del estado de entrada a través de la
pantalla en caso de que no se consiga obtener de manera correcta el estado de entrada por fallos
de conexion en el interruptor de limite, etc. Sin embargo, se ejecuta le salida al exterior. (Se emplea
en casos de movimiento de secuencias de lotes)

RETEDWEE, =

ANEBSEEHRHHEE
Funcién de deteccién de anomalias en la sefal
de entrada

BEHETBA-EE/ ERANERHELET  FHREBCRESATOSFroRILE, 0T 0
HEECEICFIvILET,

Detecta la entrada de voltaje o corriente eléctrica que supera el rango predefinido. También los
canales configurados para procesamiento medio pueden ser comprobados cada vez que haya un
proceso de muestreo.

ARER

Resistencia de entrada

A/DEBAZYEEIPANLIZYFD AT FITENT, Ly bAEICH HERESIE,
En unidades de conversién A/D y terminales de entrada de unidades de entrada, valor equivalente
de resistencia que hay en el interior de la unidad.

ABLUOHRRE—FERE
Funcién de modo de alcance extendido de
entrada

M4 ~20mAIL>D, T1 ~ BVILUDOTHET ANEEE, ThEN0 ~22mA, 0 ~ 55V [THiERT D%
HETT . BV HICRBRENKEVEELE, 4mA, ZLLIFIV £ TE>THA/D BT HIENTAHEICAY
F7,

Funcién que expande el rango de entrada analdgica de 4 a20 mAy1a5Varangosde0a22mAy
0 a 5.5 V respectivamente. Permite que en casos en que la desviacion del sensor sea grande, etc.
se pueda realizar la conversién A/D por debajode 4 mAo 1 V.

A (nest)
Nest

BELRTOTSIVTICE115. TOUSLDBEFEDV LD BHROTRHEVEELFYDEMIK
Y R A SO ETIKIETTAT S LEERT %, COFELFEYERRAMEWNS, RXFDREBIZFI
DRRNEREFEICHER., ANFEBEICLTOKIEZBLTIRRMIRRTAV T 1EBRRIENH D,
Método de construccion de programas usado en programacioén estructurada. Se estructura el
programa agrupando multitud de grupos de 6rdenes formando unidades de bloque que se combinan
en multitud de capas. A estos bloques se las llama nidos o "nests". Se le llama "nesting" o
anidamiento a la introduccion de nidos dentro de otros nidos formando una estructura de varias
capas.

Termopar

BERHLRE LY.
O EHENEBEEMEITTREMASLEENRETHDT, TOEXELA->TREITHRET D,
@Sensor de temperatura eléctrica.
@Dado que se genera voltaje al conectar 2 tipos de metales y aplicar calor, este dispositivo mide
dicho voltaje para luego convertirlo en temperatura.

JARXYZal—4
Simulador de ruido

OETHRBNENETOREED /A XITTHALNEINEEICEMET 2MEHBRT - O DR,

O/ AXDEE. 8. ARBGLELAETEL/ A XFELEHTHD,

@Mecanismo que se utiliza para comprobar cuanta cantidad de ruido es capaz de resistir (si puede
operar de manera normal) un dispositivo electrénico.

@Se trata de un generador de ruido capaz de modular el voltaje, la amplitud, la frecuencia, etc. del
ruido.

JARXIT4ILE
Filtro de ruido

ONK/AXERFIELT-Y RET B/ A XEEFT HE &
EFHBOI0VERZEDZITOIZ/ A XTIV AEEITT/ARERINT B,

OEERXNHLHN. BRMICIEILTUHE)TIMLEREDLETHYEREFAELTHY. Chei

T—RFBHIETHEIET,

@Componente que previene el ruido exterior y reduce el ruido que se genera en el dispositivo.

@ Se coloca un filtro de ruido en la toma de corriente de un dispositivo electrénico de 100 V, etc.

para absorber el ruido.

@Los hay de multiples tipos pero basicamente son una combinacion de un condensador y un

reactor con una terminal de tierra. Este aumenta su efecto al ser pasado por tierra.
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AR

(/)W Margen de ruido

@/ XITHLENEITRBIHEINETRT

OF— /A RIZHLTIE, 24VEIFRE12VEIRRETIZ2VDE A /A XI—D U KEL,
OTTILTAALARIEHALANLTERERHDIDE/ A XI—DLEEDHTHD,

@ Indicador de cuanto margen hay frente al ruido.

@Frente al mismo ruido, entre un circuito de 24 V y un circuito de 12 V tiene mayor margen de ruido
elde24 V.

@En TTL, la razén por la que hay diferencia de voltaje entra el nivel de entrada y el nivel de salida
es para tomar margen de ruido.

J—K
Nodo

@T—RLIDEEDEIS,
@MELSECNETTIEBIZHELT 5,

@Nodo usado en el enlace de datos.

@En el MELSECNET equivale a una estacion.

J—RILE—K/A4X
Ruido de modo normal

Q2KDESHOMIFKETD/(1X,

OF-LZ 1L, FEAREOFFLIzEERETZH—UTHY ., o~V IT/AX D404, BRfITO /(4
AX5—THLT %,

OZD/AANEBREGHIEMDERANFESN TIAIEVE—R/ (XI5,

@Ruido que se genera entre dos cables de sefial.

@Por ejemplo, es la sobrecarga que se genera al poner en OFF la carga inductiva y se previene con
un filtro de ruido en el lado del controlador programable y con un supresor de ruido en el lado de la
carga.

@Al propagarse este ruido por una linea induce a otras lineas de cable y se convierte en ruido de
modo comun.

N—RI Ay —FK
Cableado duro

OFHR,

O@L—ORAIGENIA(IL BREBRTOHVNTI—T U REBHT 2HE.

O — Y EFERLYINTAV—FREN—F TV —REDELT B EATES,
@UILIAN—REE, =B DTOT S LD &S IZERRICERE UL ES,

@Tipo de cableado.

@Meétodo de estructurar un controlador programable mediante la conexién de bobinas y puntos de
contacto, como relés o temporizadores.

@Si se usa un controlador programable se puede aumentar la cantidad de cableado blando (soft) y
reducir la cantidad de cableado duro.

@EI cableado blando o soft es una conexion que, como un programa en un controlador
programable, en realidad no usa cableado.

N—=2T 9k

Agotamiento

E‘gﬁiﬁﬁ%lzxuﬁ?ﬁ%&)\hhféﬁ)\jjﬂi%ﬂv*ﬂ:?:;otﬂ% EMBE NESE LRFLFITRICKRYEIS
Bl BREROGEE ., N—U T IRICRERERBHNEZRKIEICTHESICL. BREHIELET,
Llevar la sefal de salida del convertidor a su limite superior o limite inferior cuando el convertidor de
entrada se ponga en estado de no entrada por desconexion del sensor, etc.

Ejemplo: en el caso de un termopar, al entrar en estado de saturacion térmica se lleva el valor de
salida de conversion del termopar a su valor maximo y se previene su sobrecalentamiento.

INATI—L/ INAINATZ—L

Alta alarma/ Alta alta alarma

ERT7S—LPH/ L ERT7S—LHHDIETT,
Se refiere a la alarma de limite alto (PH) y a la alarma de limite alto alto (HH).

BL iR =Y AOBRBOFRANIOEDESY,

Cableado 1EAREIFAITIET DT B, WATLI-EE(E100mmEL EBET
z.é;lr*/ﬂa)%&;‘m%mov‘ 200V, DC24V(IRIGIEMICL TY A RMEE D, F-RMBDHIKNVEHREE
A o
SANEMMEE NEIRIE DT D, 100mmEL £, ACKREDCIRE LN EET B0
A —UNFEELPOT VAR AERICIE RERICTH—2F5—%F 115,
Las reglas basicas de cableado de controladores programables son las siguientes:
1.El cableado se debe separar sin ponerlo en paralelo con el cable motriz. Si se pone en paralelo, se
debe separar un minimo de 100 mm.
2.Las lineas de cable de fuente de energia de 100 V, 200 V y DC 24 V deben estar a distancia mi
nima y trenzadas. Ademas, se deben usar lineas de cable gruesas con margen.
3.El cableado de entrada y el cableado de salida se debe separar. Minimo de 100 mm. Se deben
separar las lineas de AC y de DC.
4.En mecanismos de entrada y salida donde las sobrecargas se generen con facilidad, se debe
instalar un supresor de sobrecarga en las fuentes de generacion.

Bt B ERIEF] EEOF—HDBRENTEIHE,

Compuerta OR exclusiva (XOR)

Logica que permite detectar discordancias en sefiales.

N1k (byte)
Byte

TEREDEAL, 1/ FFBEVMIHELT S,
Unidad de cantidad de informacion. 1 byte equivale a 8 bits.
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INAF)

Binario

@2EHD L,
@ Se refiere a numeros binarios (0 ,1)

INAFIVI7AIL

Archivo binario

AVEA—EOTAYT S LN ERE, BRTEIHATRELEZIZAABATT(TXFRMUNOBR),

Formato de archivo en el que se almacenan datos en un formato que un programa de computadora
puede interpretar de manera directa (formato que no sea texto).

INR O &R,

Bus O —/7UHTIE, CPULI= YD D T—4(ON/OFFE#)Z WY LY T HREY ELTEDON S,
@Cable principal.
@En controladores programables se utiliza como ruta principal en el intercambio de datos
(informacién ON/OFF) entre la CPU y las unidades.

AV O — /7 Y CPULAZYIEID T — 2% % DR BIRBE N ERITH K E,

Error de bus

@Estado en el cual el cable comun (bus) que envia datos entre el controlador programable y la
unidad de CPU tiene una anomalia.

INYITYDAHIE
Compensacién de la holgura

HWEOMAEDLE T, EEELTWAEENOHERICT DL, A2V 0)RHEI e H D, 71OTH
RLZENHY . MERDTIMEZEYLT. TOMEICRBICIFIMEEY LT TERRITES, HZD 5
FEHRPTESGNETDHREICLESLEWN, COHFIREHET DL,

En las uniones entre engranajes, al pasar de rotacion positiva a rotacion reversa hay casos en los
que se genera holgura. Ocurre lo mismo con tornillos, en posicionamiento al moverlo 1 m en sentido
horario y tratar de devolverlo a su posicién original, no es suficiente solo con moverlo 1 m en sentido
antihorario. Si no se afiade la cantidad de holgura extra al moverlo, este no vuelve a su posicion
original. Esto se refiere a la compensacion de dicha holgura.

/\wF (Batch)
Lote (batch)

BEOCERLED KIS, —EMPELRAALL, BPFTLHEIIENTELRNESB IR (YFIE)T—
HIZOEYLE,

Cantidad que se procesa en una operacion en procesos (procesos de batch o de lotes) en los que
una vez que se introducen los materiales esta no se puede interrumpir en mitad del proceso, como
por ejemplo en recocido o polimerizacion.

INyF T ORI

Control de procesos por lotes

R—HBEOCEBELEAL. 2RROURZHET IFHMETT . B, BEEEOTOLRLNHYET,

;?*E:&;);&Eﬂ]éi TiEER. CPEBEMLHIEARBETT  BE R/ \yF IO EIH DR EEA
nLTLy o

Flz  N\FEETOCRICE T DEEEBCONYFLEEEE-/\vFFH-RTLAER- NvFESBEE,

NYF o= U AERFTER - TINAREZ - EERK)ETIEE NV FEBEVWVET , Ny FEBETS

+ TOZHEILIRIEIZISA SPSETILABHYET

. F—BECEBELEAL. A—SRBOHARZHET HHEHEELER IO LR FIEMENNET,

Un tipo de control de produccion de diversos tipos de productos utilizando el mismo equipamiento y

los mismos mecanismos. Existen procesos de polimerizacion, mezcla, etc.

Requiere controles complicados como cambios de recetas para cada tipo de producto, seleccion de

procesos, CIP, etc. En estos ultimos afios estan aumentando las formas de control de procesos de

batch o lotes.

Ademas, a la realizacion de los trabajos de produccion de procesos de produccion de batch (registro

de recetas de batch, reserva de batch, despliegue de recetas de ejecucién, administracion de

progreso de batch, administracion de ejecucion de secuencia de batch, monitorizacion de

dispositivos, recoleccion de resultados) se le llama administracion de batch. Como estandar para la

realizacion de administracion de batch existe el modelo ISA SP88.

Ademas, al tipo de control de produccién del mismo tipo de producto utilizando el mismo equipo y

los mismos mecanismos se le llama control de procesos continuos.

NTYNYo 7T
Bateria auxiliar

IC-RAMAEY &, BEKREICIHRDEATYNBIER DD T, TNEHCT-OEMTRELZREFETHIL,
Dado que en el IC-RAM al cortarse la alimentacién eléctrica se borra el contenido de la memoria, se
utiliza una bateria para mantener el almacenaje y prevenir esta pérdida de memoria.

INYT7HAE)
Memoria del bafer

CPU A=wheBRT BT —RERMT 200, 10TV MEREI =Y ORYET =AY DAE
UTY,

Memoria de una unidad de red o unidad de funcién inteligente para almacenar los datos de
comunicaciones con la unidad de CPU.

INSUIURE, RSLILAUETI—R
Transmisién paralela, interfaz paralelo

O T —8%E2HERO. DILTESEE, AKITEZDEVEETLTRET ST,
@SEVREEDLZIBARDERNED,
OGP-BHEIUTI AN EUIAZIRAU AT — R[5V ILTE,

@En el envio de datos transformados en binario (0 ,1), transmitir simultdneamente un gran nimero
de bits de manera paralela.

@Al enviar 8 bits se requieren de 8 lineas de cable.

@EI GP-IB y la interfaz Centronics de impresoras utiliza transmision paralela.
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NJRAZ

(=@l Varistor

[0}

O EXIEHRAD—IE,

OFEIHICMASEENS LD LERELRHIT/NSLEEEFEEL TS,
O_DHFEZMALTEREDEN Y —CERIRSEHEMEL TEROIM VDR AL FIIHERT 5,
OCR7 7YV —NIZLRAFGE(ERBEDOE )T —DICIE P PNENB VD TSI 7y o EICIEmAE
FESZEDH B,

OFEaFmELFICLTHEDND,

OXifi. ERELLTHLHEATES,

@Un tipo de resistencia eléctrica.

@Posee la propiedad de que el valor de resistencia decrece de fuertemente al aumentar el voltaje
aplicado sobre ambos extremos.

@ Se conectan en paralelo con puntos de contacto y transistores con el objetivo de absorber
sobrecargas de alto voltaje usando esta propiedad.

@ Comparado con un absorbedor CR, su efecto sobre sobrecargas violentas (de alta frecuencia) es
algo limitado, por lo que hay veces que se utilizan ambos en triacs, etc.

@ También se utiliza en paralelo con cargas conductivas.

@ Se puede utilizar tanto en corrientes alternas como en corrientes directas.

VAV SWAY W &
Pulso, tren de pulsos

O —R7UITNRITIMB LD TEBMEBERR XD —2, H/LLNILDOERED L,

@ Ein/¥ 85/ LRF, /LR +EERA R . ATE/BIE/SILRFIDIFBEOARXLHY . TNENICER
B ARENHD,

@®Un modo de instruccion de posicién que puede ser recibido por un amplificador de servo. Una
onda rectangular de nivel H/L.

@Existen 3 tipos de modos: el de secuencia de pulsos de rotacion positiva/rotacion reversa, el de
secuencia de pulsos + direccion de rotacién y el de secuencia de pulsos de fase A/fase B, todos con
l6gica positiva y logica negativa.

INILR vy FHERE
Funcién de deteccion de pulsos

BEOAALZYLTITRASIED TELNELY VLR (ER/N0.5msDIR)Z BN AL HERE,
Funcién que permite recoger pulsos cortos (minimo de 0.5 ms de amplitud) que unidades de entrada
normales no pueden capturar.

IR IRL—4

Generador de pulsos

O/NLREFESEDIEE,

O LAITE—RDEICEM THDEERT/NILREHED,

@1 T/ ULRFIH D 2K ITEEDH B/ ULRFIZE2DH T,

@ /%)L A %L E1EIERIZDE600/ LAMD100H/SLRETH D,
OF-FRESHEHIEBEICOEEHALT2E D/ ILREHTHELNH S,

@Mecanismo de generacion de pulsos.

@Por ejemplo, se generan pulsos instalandolo en un eje de motor y haciendo rotar el motor.
@En el caso de un sistema de fase 1 se genera una secuencia de pulsos y en el caso de una
sistema de fase 2 se generan 2 secuencias de pulsos con diferencia de fase.

@EI nimero de pulsos por rotacién de eje es de 600 pulsos a 1 millén de pulsos.

@Ademas, aquellos con sefial de punto cero tienen también una funcién que permite generar 1 0 2
pulsos por rotacion del eje.

INVAHAE—F
Modo de salida de pulsos

HMERODY—RIZYMNIEREEASHLEIEE, WEETOARI2BENHYA—NIZE>TES,
Existen 2 tipos de sistemas de rotacion positiva y rotacion reversa al asignar instrucciones a una
unidad de servo para el posicionamiento. Estos difieren dependiendo de su fabricante.

NILAAKIZYE

Unidad de entrada de pulsos

REHGENODHENIWRETENV NS HANIZVNTT,
Unidad de entrada que cuenta las sefiales de pulso métricas desde un flujdometro, etc.

INT—L—h

indice de potencia

H—RE—ANHELIZE N ERE, ZENRLE—FTHNIL, NT—L—bDARENFEEMRERESIC
T HBREMEA LKL,

indice de aumento de potencia al que puede dar salida un servo motor. En caso de motores con la
misma capacidad, cuanto mayor es el indice de potencia mejor es la capacidad de rastreo de
instrucciones de aceleracion y frenado.

NIRYT—Y
Negociacién

T—RIVIZBVWTT—45RIETHLE FTHARTEEERLZEGEDESTERRLTT—HE
EOAEEREZEL. RINIET—2%EEY . FAGSIET—2%mELEL

En comunicacién de datos en el enlace de datos, primero se intercambian mutuamente las sefiales
de solicitud de envio y respuesta de recepcion para comprobar la posibilidad de envio de datos. En
caso de ser posible, se envian los datos y en caso de no ser posible, no se envian los datos.

NUTLR
Sin perturbaciones

BEHE—FoFHE—FUBECBEEMVOENOREICLDIRTYTELERLL MVA/UTLRIC
AL—XIEIYEDDLIICT DHWEETT .

En el cambio entre modo AUTO y modo MANUAL, esta funcién previene la variacion de pasos
causada por la salida de variable manipulada (MV) y permite que la MV cambie suavemente y sin
perturbaciones.

KT—RIY KUY

Enlace de datos 6ptico, enlace 6ptico

T—R)UITHIFAINT—TIVEFALTIVILEV AT L,
Sistema que utiliza cables de fibra 6ptica en el enlace de datos.
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XIFANT—=T )L
Cable de fibra 6ptica

[}

ONIEBEEAD-HDT—T L,

QL — T UHIEERESTELNTLNADT, HIERATIEERDON/OFFERIZEBRLTHI7A(/N\r—T L
#=ELTES,

OZEATIINELLDERICEMT B,

Q@ FEREEZEDERDIFAN—DRE,

@ RIE —T JLICLEREBDFBEN DL /A XITBEVDO TRIEHICIESERSZIENTESD, VOF

fiflic

OMHITHIR . TIRFYILHY . HIETSI, GEELH B,

@Cable usado para enviar sefiales opticas.

@Ya que los controladores programables funcionan con sefiales eléctricas, el lado emisor convierte
la sefial ON/OFF de electricidad en luz y la envia a través del cable.

@EI lado receptor transforma esta luz en electricidad.

@Normalmente se requieren 2 cables, uno para la emision y otro para la recepcion.

@ Comparado con un cable coaxial, la atenuacion de la sefial es menor y es mas resistente al ruido,
lo que hace que pueda enviar sefiales a larga distancia, aunque el costo es algo elevado.

@Los materiales para su fabricacion son vidrio, plastico, etc. y existen tipo de SI, Gl, etc.
dependiendo de sus propiedades.

EXTUIR
Histéresis

ANEDO K EERTEICEEL TH BN EL D55,
Caracteristica por la cual los valores de salida dependen de registros pasados de directividad de los
valores de entrada.

T
IE

indice de distorsién

O RIEEZLKETHINETTHY ., BT TNERIRELTEEISIN TS,

OB RUERRTENNELLEDEEERDT,

@Los dspositivos estan disefiados en la suposicién de que la corriente alterna debe ser una onda
senooidal.

@Esta es la razdn de varios factores que causan que esta onda senoidal sea distorsionada.

Evk
Bit

1EYhE, 0(OFF)E1ON)D2 D DIREE RO T IR DB/ AL FROIMLIZIEVITHYE YT /RS
REWNS,

1 bit es la unidad minima de informacién que expresa 2 estados: 0 (OFF) y 1 (ON). Los puntos de
contacto y las bobinas son 1 bit y se les llama dispositivos de bits.

EvMEE
Designacion de bits

T—RFTFINARIEEYINo. IEEZITICEIZLY, IEEEYMNo. D1/0 ZE YT —2LLTHEATEET,
Los dispositivos de palabras permiten utilizar el 1/0 del bit de N° designado como datos mediante la
designacion del N° del bit.

Evk/a—>
Patrén de bits

EvtD1L0DHT A,
Estado de 1y 0 para bits.

1ZHERAM
RAM esténdar

CPUA=WMIHEEINTLVBAETT,

AEYN—FREEBETITT7AIL S RET7AIL, A—HILTINART7AI, o TYL T —RT 74
I, A=Y IS—BEI7AINEEBINT 5=DDAE)TT,

Memoria incorporada en la unidad de CPU.

Memoria para almacenar archivos de registros, archivos de dispositivos locales, archivos de
rastreo/muestreo y archivos de registro de errores de unidades sin la introduccién de una tarjeta de
memoria.

BE4EROM
ROM estandar

CPULZYMIABEN TS AEYTY,

TINARIAAVROPC A—H T =G EDRERADAEYTY,

Memoria incorporada en el CPU.

Memoria de uso para almacenar comentarios, datos de usuario de PLC, etc.

b SR

Control de relacién

22U EDEIZ, HALFIBRERI-ESFIHT, SVAMMDEEL—FELLETEDLSHIETT , HI: 2¥KLE
gk

Control que mantiene la relaciéon proporcional entre 2 o mas variables, como el control donde el SV
cambia a un ritmo constante con otras variables. Ejemplo: control de proporcién aire-combustible.

ELTa25 70908
Modo de bloques de construccion

OLELREFRMBAEMEDLDET—DOOVRTLEERTEIAK.,

OMELSECTIE, BR1=wh, CPULZ Y, A AT Y FREEELI -y R—RGEEZRRLTHEA
LIFBIENTES,

@Un método en el que las partes requeridas de los elementos se combinan para configurar un Unico
sistema.

@Con MELSEC, la fuente de alimentacion, CPU, | / O, médulo de funcién especial y la base se
pueden seleccionar para construir un sistema.
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te il

(03 Banda proporcional

~
)y

HBIEMEICE VT, HADBEIELIR%~100%FETHEITHTIANOEREBRDE, —F 2P T
[ BT TIFARC BT A U KpZRAL TLET, 100/ L6147 1 U Kp= LBl O BERIZHYET .
En operaciones derivativas, rango de variacién de entrada (%) frente al cambio de variacion efectiva

de salida de 0% a 100%. En los PLC no se emplea la banda proporcional sino la ganancia
proporcional Kp. Su relacién es de 100/ganancia proporcional Kp = banda proporcional.
T7AILLIRE T—ELOREOERADT NARTY,

Registrador de archivos

El archivo de registro (R) es una area provista para la concesion de registros de datos.
El registro de archivo puede ser utilizado a la misma velocidad de procesamiento que el registro de
datos.

Iroiariavy
Blogue de funcién

BYBLERTIEEIOVIES—T U RTOTSLATRATSHICHMRIELEZEDTT,

Un FB esta disefiado para convertir un bloque de escalera, que se utiliza repetidamente en un
programa de secuencia, en un componente para ser utilizado en un programa de secuencia.

T4—R998LR
Pulso de regeneracién (feedback)

BEHETHEREEATTDREREBYEINNERRTH-OICRT /UL,
Un Tren de impulsos de retroalimentacion que confirmar que la operacién se haya ejecutado segun
las instrucciones de una instruccion dada en un control automatico

T4—ILE Y—2aF L T—ER=RIZEFBIN( AFL) [2HT=Y, T—2DEE(LI—FOEM) EZRLET,

Campo Corresponde a una columna de una base de datos relacionada e indica el tipo de datos (atributo
para grabar).

A )It—7 BENFKELEE BYLLEZLTRLAICBIESEHIL,

A prueba de fallos

Se refiere a tomar las medidas apropiadas para operar en modo seguro cuando ocurre una averia.

BEEEE—AUME

Proporcion de carga y momento de inercia

OF—RE—FBEEDERE—AUIE, ARDEREE—AVIDEEDIL,

O — RE—ADEECLICHEAFERE—AVMEAELS,

@Relacion entre el momento de inercia delservomotor y el momento de inercia de la carga.
@E| momento de carga de inercia recomendado depende del tipo de servomotor.

TREHH

Derivada inexacta

REZZOFEEMH T 5L, BRAK/A XA EERSE CHEIRZFRREITT 5240, RIEEDERIE
PHEWNRTYTRIREDNELIZBE T RO/ UL RERE LGOI, BIEREFSSE AT
DEDEIRILF—NEZONENVEEDELZENHYFET, ZC T DBETRIMPBEDOANII—REN
T4 EEANFEREEMAAANLNTNET,

QnPHCPU. QnPRHCPUD M A BIE IR TEL2MH TT

Al derivar la desviacién tal cual, dado que aumenta la cantidad de ruido de alta frecuencia haciendo
inestable el sistema de control y el rango de tiempo de la variable manipulada se acorta (en caso de
que la desviacion varie de forma escalonada la salida de onda se vuelve de pulso instantanea),
surgen efectos negativos como no poder enviar suficiente energia efectiva para operar la terminal de
control. Es por eso que en operaciones se emplea una derivada imperfecta que inserta un filtro de
retraso primario en la derivada.

Las operaciones derivativas de los CPU's QnPHCPU y QnPRHCPU son derivadas imperfectas.

& _ EERMNERICHSTEEIC, TRV 0EBRTHINETT,

Reconexién Proceso de restablecimiento del enlace de datos cuando una estacion en falla vuelve a la
normalidad.

FEEVH OAE)DHBEDEEERT HEEDFHE VR,

Bit de signo O16EVFDRELDEYREOELI-EEFEH AN ELIEEFREET SRR
OLI=MoTHIELLTESDIFISEVRAIET,
@Bit que se afiade para simbolizar si el valor en el interior de la memoria es positivo o negativo.
@La regla es que si el bit extremo izquierda de una cadena de 16 bits es 0 se considera valor
positivo y si es 1 se considera valor negativo.
@Por lo tanto, para la expresién de valores numéricos se pueden usar hasta 15 bits.

TIRFIIIT7AIN QT —T L TR TSRFVIDHD,

Fibra de plastico

OHFRI7ANKYRK(ERImmIEE)., EZEHNEVDIRIETHD,

@MELSECNET/MINIIZ{EF,

@Cable de fibra 6ptica cuyo nucleo esta hecho de plastico.

@De mayor grosor que el de fibra de vidrio (1 mm de radio aproximadamente) y de menor distancia
de transmision pero de costo mas barato.

@ Se utiliza en el MELSECNET/MINI.
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=5 O —RE—ACBANEMRINT . F(FIv/TL—F, BRIL—FL|HILY, 4 —RE—21%
Ejecucioén libre (free run) HENGELKREDZ &,
A Q@ DKETIEMLIDRRELLEN ., Y— RE—FEIIN HICK>TEK,
@Estado en el cual la corriente eléctrica no se distribuye al servomotormotor , el motor dindmico y el
motor electromagnético quedan desactivados y el servomotor esta sin control.
@En este estado, el eje del servomotor opera por una fuerza externa ya que ninguin par se genera.
7"Jt‘yl_~ RAEMEEEL-DHEICESERLIL,
Predefinir Cambiar un valor actual a su valor inicial predefinido.
PRSIV Ly D] OHONLHRI— DAV MEEEIFOEEENVUMEZ YN THERAT 57V,

Contador predefinido

OO YU BMEND U MEITET HEON, OFFIESZEH T . VEYMES TAY U MEKOIZEN S,

@7 tyMBEIZOLSHZHTES,

@®Un contador con valor de conteo fijo (normalmente, 0) para iniciar el conteo de valores y operacién
de conteo, y utiliza estos valores para el conteo.

@ Cuando el contador llega al valor de contador la operacion emiten sefiales de ON/OFF. EL valor
del contador se vuelve a 0 con una sefial de RESET.

@E! valor predefinido puede ser otro diferente a 0.

Bienestable (flip flop)

T OTOrILDRELGEDR VNI =R LT EERT HEBT. I EEBOHEEETH DA, LLEAIEER
Puente L=y —ORZEKRTHDITE LTINS,
@Dispositivo que conecta redes de diferente protocolo y que posee las mismas funciones que un
convertidor o "gateway", aunque es mas apropiado para conectar redes relativamente similares.
2YyyIony OIERETIET 2% T,

Q2HDISU T RAEME L, ONEEZANT HERFLELITHEEEF>TLS,

@Elemento para el almacenaje de informacion.

@Posee 2 transistores y una funcién que hace que al introducir una sefial de ON mantenga la
informacién de manera continua.

TRERE. #BEE. FEEE
Inventario obsoleto, inventario inactivo,
inventario inmovil

RETEDRAANG BEEBYEEBL TV SEE, FEEE. FHEELRLLILEKRTH D,
Inventario que no se prevé vender y que tiene un impacto en el flujo de efectivo. Tiene el mismo
significado que inventario inactivo e inventario inmovil.

LY a—X K Hil{H

Control cruzado

BHEOMEBELMET AT 42 EALABROFIH, SV EEROBENSVELIGSICERAIN
Control de posicionamiento que utiliza codificadores para detectar la posicion de un extremo de la
maquina. Se utiliza en caso de necesitar un posicionamiento de alta precision.

JIART—IL

Escala completa

AALUODOIEERLES,

B BIRLIZ A FIL P DIEA—200.0 °C~400.0 CHIHE, TILAT—)LIE600.0 IZHYET
Expresa la amplitud del rango de entrada.

Ejemplo: en caso de que el rango de entrada seleccionado sea de -200.0°C a 400.0°C, su escala
completa es de 600.0.

JL—A

Interruptor automatico

BRER. EREEOREBEH LT 2-HOEEEREBBEN T HR(VF,

Interruptor que corta automaticamente el paso de voltaje anormal para prevenir quemaduras en el
cableado eléctrico y en los dispositivos

JO—K/\UR
Banda ancha

EHBNINURFBTRRBTEAEIL, —DDEEBRTHAEILEFrURICTRETNELEHFEREDE
TEELEETHEEAR

Modo de transmisién que divide las bandas de frecuencia en amplitudes de banda determinadas y
cada informacion diferente se coloca en canales divididos de una misma ruta para su transmision.

JaygsSIusy—IL

Herramienta de programacion

GX Works2, GX Developer DA%,
Término genérico para GX Works2 y GX Developer.

TRY S LG

Control de programa

BEBZEHOSNLOTEOHONI-TATSLIZKYELSE L5, BEFEGE CAVNLAES, TOTT A
BREREPDHIEHEMRAAEHLETHNET,

Control que hace variar valores configurados a través de un programa predeterminado. Se emplea
en control de temperatura, etc. Se emplean de forma combinada de un dispositivo de configuracion
de programa y control PID.

TRYSLAEY

Memoria de programa

CPU A=wrAEE T A=DICHELTAT S LOINSGA—L2ERNT HAE)TT,
Memoria que almacena programas y parametros necesarios para las operaciones del CPU.
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TRISLEBE

¥ Capacidad de programa

@ —~URTATS LDEEERA(DLTOI S LOEHDEHEE,

O — RTINS LDBEIR . RFRARTYTOTOY S LERIBIE DI ENTEINDRESEKR
TYTBEETRDT,

Q@ IKRATYTEWZIL1024R Ty T DL,

OV AL TOJSLDBEIE. RKAKNACDIAALTAT S LERESEIIENTEINDKESEK
NARBETEDY,

@ 1K/ AR E1024/81 1,

@i H. Y42V TOI S LIKCPUIZ& > THEATERLELH S,

@ Total de capacidad de las zonas de programa de secuencia y las zonas de programa del
microprocesador.

@La capacidad del programa de secuencia expresa el nimero maximo de pasos (de programacion)
que se puede almacenar en Kilo pasos (Ksteps).

@1 Kilopaso se refiere a 1024 pasos.

@La capacidad del programa de microprocesador expresa el nimero maximo de Kilobytes (de
microprograma) que se puede almacenar en Kilobytes (Kbytes).

@1 Kilobyte se refiere a 1024 Bytes.

@Dependiendo de procesador del CPU existen tipos de gramas que no se pueden utilizar.

ook U= HCPU TRITT AT —2(TATS L, 185A—4815E) DBRHTT,

Proyecto Término genérico para los datos (programas, parametros, etc.) que se ejecutan en la CPU del
controlador programable.

O E IETOCROEEREICEETIHLEEL . BEN-BEEICERT &SRB ETHIETHL

Control de procesos

EEVFET,
Se refiere al ajuste o control para que diversas variables que afectan el estado de operacion de
procesos industriales para que coincidan con su valor objetivo determinado.

AR VS

Modo de cambio de bloque

TOvogBA ARE, EALTWSI7MILLIREai%E, 32k R(1 TOvY) B TRYI>TRES 5H
®TY,

32k MULEDT7ZAILLDRAIE, RSET SR THEAT2I7MILL Y RO TOYINo. YA TIREL

30

£J0vsELR0 ~ R32767 THRELET,

El modo de cambio de bloque es un modo que separa y determina los puntos de registro de archivos
que estan siendo usados en unidades de 32 k (1 bloque).

Para la especificacién en registros de archivos iguales o mayores a 32 k, se cambia el N° de registro
del bloque de archivos con la orden RSET.

Cada bloque se especifica entre RO y R32767.

Z’aka)L (protocol)
Protocolo (protocol)

FYrT—0ENLTAVE1— 2R BIEZTEI LT MEICROON-HREOES, BIEFIE. &
ERNLELFENEILEH5,

Conjunto de reglas determinadas para efectuar comunicaciones entre computadoras a través de una
red. También llamados procedimientos de comunicacion.

famE

Loégica negativa

OEFEDELLAJL(Low)ZON(1), FUILAJL(High)ZOFF(0)ET HEYESD , COEMNIERE,

OV RAGEDEETIE, ERAFRELTHWMENHD,

@®Regla que considera voltajes bajos (Low) de estado ON (1) y voltajes altos (High) de estado OFF
(0). Su opuesto es la loégica positiva.

@En circuitos de transistores, etc. se debe estipular si es positivo o negativo.

HRERE HHRENT 30T EE ENETORIHRT BIENTEENERT O,
Disolucién Expresa en cuantos numeros se puede dividir un cierto rango valor analégico.
FH R TADRIHANEZTFHNIEL, FHEEN\YT7AEYITERMLET,

Procesamiento medio

FE IR D) -

(a) BEFEI Y

(b) E%FY

(o) BEFHY

Procesa la media del valor de salida digital y almacena el valor medio en el bufer de memoria.
Ejemplos de procesamiento medio:

(a) Promedio de tiempo

(b) Promedio de frecuencia

(c) Promedio de movimiento
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T #1k (balancing)

Balanceo (balancing)

BROBERODEEELTHILTHIL FIAFZIEICETNHY., TORRELTEERICETNH DS
B TDOEEBEN-EAEERNDOEETH>-ELTH EEEXHLTERLT HhETELLTHIL
MEFELL, FEETILITKY ., BRORE. £FESTIVDEANRL—XIZTE,

Calculo de la media de la cantidad de produccion para productos individuales. Por ejemplo, si hay
cambios en la cantidad promedio recibido y como resultado hay cambios en la cantidad de
produccién, aunque dicho cambio esté dentro del margen de capacidad de produccion, es
recomendable calcular la media, o en otras palabras que se haga un balance de la produccién. El
balance, se realiza de manera suave el abastecimiento de componentes y la operacion de la linea
de produccién.

RE2Y (pegging)
Vinculacién (peggeing)

MRPIZH T HHEED1 DT, MR PEMAE DR G (PRERK) A —F—(I51 BN T2 DA EEER
T EHROEE-BEA—F D oRWEA—F—ERETE L ZORROEEDORA—F —DHERY
DUTMRELTE BENOHEBREISICZOROERMRA —F —FTEEBETH—F —RHZEiT T
Zi%}b/\":\‘—“‘/fﬁﬁ)éo MADMANENTIGE. EOHRBOEEICEENHLIONGEELMNBIRIZ(E
Una funciéon de MRP que relaciona que los componentes o materiales estan siendo vinculados a un
pedido de producto (producto intermedio) y determina la pedida de producto a partir del pedido de
produccién y compra de componentes. Existe la vinculacion simple o "simple pegging" que muestra
solo el pedido directo de componentes y la vinculacion completa o "full pegging" que desarrolla los
pasos de pedido desde los componentes pasando por el producto intermedio y hasta el producto
final. Se utiliza para saber por ejemplo, en caso de que la llegada de materiales se retrase, a la
produccién de qué producto va a afectar.

FE BEESVENRIEPVOR,
Desviacién Diferencia entre el valor objetivo (SV) y la variable de proceso (PV).
READUA OUEBRDIZBEVNTRSAT 1y MIREEN TN AU A,

Contador de desviacion

QI FO—SABDIER/ILANLTA—RN IV RERELBY /LR REE) DAY E,
@Un contador integrado en el dispositivo utilizado para posicionamiento.

@ Contador de pulsos de error acumulado (valor diferencial) y que procede de restar los pulsos de
retroalimentacion de los pulsos de instruccion del controlador.

R4 (vendor)
Proveedor, vendedor

HWAERFTT IR, BROA—H—PHEFERBEDIL, HABFEDREDHZIZTTORTLEEET
BILENVVINALE | YD ERDORGEMHBEDE TV AT LEBRT HLEITLTF ALY JE
Do

Empresa de venta de productos. Fabricante o agente comercial de venta de productos. Se llama
"vendedor exclusivo" a aquel que construye sistemas con los productos de una sola compafia
determinada y "multi vendedor" a aquel que construye sistemas combinando productos de diferentes
compafias.

R—1>% (polling)
Sondeo (polling)

EHMIST NAROTOT S LERITITCC L, BIEWBOT NARUEE TR, EROEBISBEBIEST S
BRICF1—DEODERRDILEBLTEIZELH D, IRDFroRILEFE>TERBUDEREIESE
BEBICKEOLNLEITTHS,

Se refiere a comprobar peridédicamente dispositivos y programas. En mecanismos de comunicacion,
dispositivos, etc. también hay casos en los que se refiere a comprobar si hay procesos en la cola de
espera cuando se efectuan operaciones continuas entre varios mecanismos. Tecnologia que se
suele utilizar en casos de operaciones de multiples mecanismos a través de un canal.

R—L—h

Tasa de baudios

Q@ EEERETIMMEICEESNIE YNEEBPS)R—ELW, TBIhER—L—REMES,

O ELEEICIEERARENILER—LLWVEYNIEIFHEET S,

O T LhE X KIDITIEVRU EDIERE RS DEF—HITASH

O LZITHERIDIT2E YRR B ET NIETR—L—NMIEVID1/2(2755,

@Un baudio se refiere a una velocidad de comunicacién expresada en nimero de bits transmitidos
en 1 segundo (bps) y se le llama normalmente tasa de baudios.

@Aunque estrictamente hablando, se llama baudio a la velocidad de modulacion y difiere del
numero de bits.

@En otras palabras, al poner una cantidad mayor o igual a un bit en una onda portadora, no se
vuelve el mismo numero

@Por ejemplo, si se ponen 2 bits en una onda portadora la tasa de baudios se convierte en 1/2 de
los bits.

HHEEER

Operacién interpolar

MEROIZBEVT2EHDIWNEIIEDNDE—LERFELL TERLI-ERESEDHIEL,

Se refiere a efectuar un ejercicio conjunto mediante la operacion simultanea de 2 o 3 motores para
posicionamiento.

R

Nombre de equipo

FUrT—YICEREN 2O E1—4%F ARAEBILALT VO KSIZDIFBEHETTY .

Nombre que se le pone a una computadora conectada una red para que una persona pueda
identificarlo facilmente.
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RyrRE—h

[E||Arranque en caliente

RbRE—tDBE . FHEEQEFEEROBESFICHNEERMEROENSRI—FLET,

Un sistema que da salida a partir de los valores anteriores al reiniciar después de un fallo de
alimentacion el sistema de control

REJLAYZ (bottle neck)
Cuello de botella

TOCH R, £EVATLIZBVWT—RNICVATLEEROFTE2ELENRBLDILE NS, —D DR
ROEESAVERDTHIE NEORVWIEPRGVIENFET S, CNETOCTIERMLRYI T
BLES. RMLRVI IRDEEDERSLEROEENERLZRET S, THLERMNL RV IRRUSNOT
BEAVMCEEDENRNoTELTH, ERDEEDRIRMLRVI TEDOIEE LRIDHEFTER
L. TOCIK, COEZITIHL>TRMLAVIEFRILELIZR T 2= VT ET15,

Término del TOC. En un sistema de produccién, generalmente se refiere a la parte mas lenta de
todo el sistema. Si se observa una linea de produccién de productos, existen procesos de buen
rendimiento y procesos de mal rendimiento. En TOC a esto se le llama cuello de botella. El
rendimiento de produccion de los procesos de cuello de botella define el rendimiento de produccién
total. En otras palabras, por bueno que sea el rendimiento en los procesos que no sean de cuello de
botella, el rendimiento de produccién total no puede superar el rendimiento de los procesos de cuello
de botella. EI TOC efectua la creacién de horarios centrandose en los cuellos de botella desde este
punto de vista.

Y—5 7w T EEE (markup language)
Lenguaje de marcado (markup language)

XEQ—HETFY | EFEN BRI FITESZLITEY  XEDBERBLO/NM/1—)573E)
1, BHERXFOAESSOHERORELE)E, XEPRICRBL VKRR ERE, v —I7vIEEEERA
LTEMMI=XERFTXRANI7AIVZEDT=8, TR TAREE>T AR EBITHL CEMNAFET,
2%6&%&%%’6%60 REJMGET—IT7VTEEELTIL, SGML, SGMLMSFKEELIZHTML, TeX%E D H
Lenguaje de programacion que programa la estructura del texto (encabezamiento, hipervinculos,
etc.) y la decoracion de la informacion (tamafio de caracteres, composicién, etc.) rodeando partes
del documento con secuencias de caracteres especiales llamadas "tags" o etiquetas e insertando el
texto entre ellas. Ya que los documentos escritos usando lenguaje de marcado se convierten en
archivos de texto, es posible usar un editor de texto para que una persona pueda leerlo y, por
supuesto, también editarlo de manera normal. Como lenguajes de marcado representativos
existentes como SGML, y HTML surgido a partir del SGML, TeX, etc.

2 ya70twyt

Microprocesador

@ CPUD MR, MPUEBLYS,

Q@I E1—AL AT LDMZERIRICHTZY. OSIZEIEMDTRTOEBDOEEEHMEFHIEHL, T—2D
FRTORMELFREERHERTT HL0,

@8E vk, 16E Yk, 32EvhH1%H Y8085, 8086, 80286, Z80%:E DX H B,

O3 AL ELNSH, EREICIEYA /0T Oty EATEY | ABDFIEEBLEE1FVTCLI2DETA
aU(IAUATVE1—ERES,

@ Version pequefia de una CPU. También llamada MPU (Micro Processing Unit o Unidad de Micro
Procesamiento).

@Equivale al nervio central del sistema de la computadora, controla e integra las operaciones de
todos los demas mecanismos en base al OS, y ejecuta todas las operaciones aritméticas y
operaciones logicas de los datos.

@Los hay de 8 bits, 16 bits y 32 bits y existen de tipo 8085, 8086, 80286, Z80, etc.

@Aunqgue también se llaman microcomputadoras, dicho de manera precisa se llama
microcomputadora a un chip con microprocesador, memoria, 0 mecanismo de control de entrada y
salida, etc.

RULTFIAY

Analizador de maquina

OHMDHIRALE DR RBIFEL BB THARDY— RO LT YTV TR T7 DkE,

O —RE—2ZHALTIIKEET. MR Configurator2 >4 —R7 U F 25U F LIRIESES5 AT
BRMOGEMEEAET DHEE,

@Funcion del software de configuracion del servo que analiza automaticamente las caracteristicas
de frecuencia de puntos de resonancia, etc. de la maquina.

@Funcion que, en un estado en la maquina y el servomotor estan unidos, calcula la capacidad de
respuesta de la maquina mediante la emisién de instrucciones aleatorias de excitacion al
amplificador de servo mediante el MR-Configurator.

wrvavko—35
Controlador de maquina

OLEESAUNEBTLDOBMERIHT E30, o —r o NEFERSNS,
O_DLIZFTM AV rE—F0HY . ZIHLIEREZITTHIET 52 L1245,

@Mecanismo que controla cada una de las maquinas de la linea de produccion. Se utilizan
ampliamente controladores programables como controladores de maquina.

@Controladores de linea se coloca por encima de controladores de maquina, y controladores de
maquina ejecutan el control de acuerdo con comandos recibidos desde el controlador de linea

TREB

Estacion maestra

FYRT—VEREFHTERTT . TRTOREF AV IBEEB LUV MEENTEET,

Estacion que controla toda la red. Puede efectuar transmisioén ciclica y transmision transitoria con
todas las estaciones.
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Y=HR— LRI T LB R R E

O7ILFRAYT)o A=y EAEHE THEAT HE8 P B,
OTILFFAYTIU A= ADHDHAEYTYTEONT BE, TNERITT, T=R— LRI YT ILEREE
BDZETHEVRHONE D,

O ZTNIZLYEHAEONETE D,

OGETHEZIEVNST DIBREDDTYYTIVERE, YA AT ETELDBERIENDHELH D,
@Unidad de distribuciéon de sefiales usada en combinacién con una unidad de enlace multipunto.
@Al poner en ON el &rea de memoria interna de la unidad de enlace multipunto, esto se recibe por
el mecanismo de transferencia que pone en ON los bits correspondientes.

@A través de esta accion las valvulas electromagnéticas se pone en ON.

@Se transfieren con transmisién en serie ya que envia los bits uno por uno de manera sucesiva.
Tiene la ventaja de que se puede enviar gran cantidad de informacién por un cable de par trenzado.

I=aT7ILE—F
Modo MANUAL

PIDHIEGE DBEFIEENT, ARL—2NFHTIRIEEMVIDORELEREITOICENFAHELE—RT
En controles automatico como en el control PID, etc. Es un modo que permite que el operador
pueda modificar la configuracién de la variable manipulada (MV) manualmente.

TILFRRY AVEA—RITHENT, REICEBOLEEEIELIL BRDOTOISLELFILTERITSEHILET. #H

Multitarea KIEDEEE, BDEB[OFIEER <IZRTTHELTED,
En una computadora, se refiere a efectuar multiples tareas simultaneamente. Ejecutando multiples
tareas de forma paralela, se pueden ejecutar las operaciones de la maquina y el control de los
periféricos por separado.

2ILFrEYIYLY RS-4224 VA7 —REMALI-T—2V IV AT LD —FE,

Enlace multipunto

Un tipo de sistema de enlace de datos que utiliza interfaz RS-422.

TILFILIRERF

Elemento multiplexado

—DDFYURIVERFBEIMICERDF o RILIZR T HERDFroRID, TNEN—DDI/0EESE
FEHY DL C@<EHEF.

Elemento que funciona dividiendo un canal en forma de tiempo compartido en varios canales y hace
que cada canal controle un mecanismo de entrada y salida.

IUFTRIAR

Codificacion Manchester

ORN—ZANVFAXTEELLNEHFTIEARD—D,

ORESHANMIDLEFFFEETRD@EL., 0IDEEIFMIZFHILIZEY . 0L1ERFIT S,
@Modo de codificacién que se emplea en metodos de banda base.

@ Cuando la sefal original es "1", el codigo es como en la imagen inferior (a) y cuando es "0" es
como en la imagen (b), consiguiendo asi diferenciar entre ceros y unos.

FREARFR

Tiempo muerto

AREEERICHTIHAEELLOFRERBR, 7O AFBOP DEDAHLLET,

Intervalo de tiempo del cambio de variable de entrada frente al cambio de variable de salida.
Equivale al P_DED del proceso FB.

EFIR

SIn procedimiento

OIUE1—AREHINEIVEL—LEL Y TT—RERET A IAraLD—2D,
OHLNLHROONT-FIBA =80, FEEICHER. RIEATES., EANIZIE—XFIDEET S,
O@7-12L. IT7—FuILEITREN LGN =HI—F TRYBRH D TESLHENTHALS,
OFIEDEHENF-TOIILELT, BSCFIE. HDLCFIERE L H B,

Q@NLIE—XFTIEEL, FEHTIL—LICEE TREL., RYFIHNTES,

@Un tipo de protocolo usado para la intercambio de datos entre dos computadoras o entre una
computadora y un controlador programable.

@Dado que no hay ningun procedimiento predefinido se puede efectuar la conexién y las
comunicaciones de manera sencilla. Basicamente los caracteres se transmiten uno por uno.
@Sin embargo, dado que no hay estipulaciones de comprobacion de errores, etc. se requiere de un
mecanismo por el que el usuario pueda detectar errores.

@Como ejemplos de protocolos de procedimiento predefinido existen el procedimiento BSC, el
procedimiento HDLC, etc.

@Estos no se efectlian caracter por caracter sino que se agrupan en un grupo o trama para su
envio, pudiéndose también efectuar control de errores.

EFIEE—F

Modo sin procedimiento

O T —ADPYLYETLEIEE FRLBIRYROELELLGVBIEAK,
OT—REZTDFEFERETHE—F,

@®Un modo de comunicacién que no requiere de ningun protocolo especial para realizar el
intercambio de datos.

@Es un modo que realiza el envio y la recepcion de datos tal cual.

AMUIN—FoTOTS 4

Programa de rutina principal

YIN—FoTATSLPERATOTFLICKHLT, BELDMBNOUEERITTHIOT I L,
Programa que ejecuta el procesamiento de las partes principales de manera opuesta a programas
de subrutina y programas de insercion.
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AEYTOTIR

Protecciéon de memoria

ORAMAE DB E LB TERNKSITT DAL,

Q@LEIXONT HEAERIRNBNERETELLY,

@Funcion que hace que el contenido de la memoria RAM no se pueda modificar.
@Normalmente al ponerse en ON no se puede modificar el contenido de la memoria.

EY9 77 (mock-up)
Magqueta

NEEEMPZoKYIBPEER DL, EFEBOTANATEINENEBSN, PDALEDRRATHIE
NELESETHBRINDILE VI 7T TER - ARSI AT ARICI - TEIETETHS,
Modelo que se asemeja completamente al aspecto externo del objeto real. Hay multitud de
funciones en los modelos que se pueden usar u omitir dependiendo de su aplicacion. Por ejemplo,
en pruebas de mecanismos electrénicos se omite la parte exterior, en modelos de exibicion como el
PDA, etc. solo se representa la parte exterior y el peso, etc.

E-AYITRL—R

Rastreo monitorizado

QL —H URTOTSLDTINVTHEED—D,

@ FE DB EFERALT, FL—REH., HETNAR, YTV BRIGEEIEELTETT %,
OIEEDT NARKEEE=RT BT — 2% EDHESFICIYAH ML TREERTT 5.

O LT —RERBRDHEETH DA, CPUIZEERL AL TR TE=2ATZ. CPUDAEY
EMEELILY,

O@F 7=, CPUDRF YA LICEELEWVGEEF AL H DN, T2V T DRBEITELS,

@Una funcion de depuracion de programa de secuencia.

@Se ejecuta utilizando periféricos para determinar el nUmero de rastreos, mecanismo objetivo,
tiempo de muestreo (sampling), etc.

@Cada vez que se monitorea el estado del mecanismo especificado, introduce y almacena los datos
en el periférico y visualiza los resultados.

@Aungue es una funcion similar al rastreo de muestras, permite ejecutar el monitoreo con el
periférico sin ser registrado en la CPU y no requiere de memoria en la CPU.

@Ademas, tiene la ventaja de que no influye en el tiempo de escaneo de la CPU, etc. pero la precisi
6n de monitoreo se reduce.

RNER

Corriente de fuga

@S, YA RALE TOFFRFIZHRNS/INER,

ONSITIE, WIHNH—DFTITI—ROHELOHHY . TNITHNEERNEFRNL TS, TD=8H
OFFIREET/IMEE L —MYOFFLAEM o1z RA LSV THEATLIZYT B,

@Pequeiia corriente eléctrica que fluye por puntos de contacto, tiristores, etc. cuando estan en OFF.
@Algunos tienen un absorbedor de sobrecarga en paralelo por el que pasa de manera continua una
corriente eléctrica minuscula. Por esta causa, hay veces que en estado de OFF relés pequenos no
se ponen en OFF o luces indicadoras se encienden.

LUERL (work leveling)
Nivelacién de trabajo (work leveling)

BEEERBICUBASN-ATEZELRBOHIHMITH T L (BRIEOATENICEHLE TS
EEHEFLTEHIL

Se refiere a trasladar aquellas cargas acumuladas en cada equipo de produccién a periodos que aun
tengan margen de tiempo. (Ecualizacion de la cantidad de trabajo acorde a la capacidad de carga de
cada proceso)

LFE#H (loading)
Carga de trabajo (loading)

HEEFZFHYMCLICEEERBAML T I E (FEIRICHEFZEEYHTTIKIY)

Fijacion de la carga de trabajo a cada equipo de produccién por periodo individual. (Asignacion de
trabajo a cada proceso)

FHB

Estacion reservada

ERRIZIE, RYFT—=IIHEHEESNTLEWNETT,

HRERTDIRELT, FVrT—VDORBRIEHTHEEET,

Estacién que en realidad no esta conectada a la red.

Se incluye en el nimero total de estaciones de red como estacion que se conectara en el futuro.

473

Libreria

TOTSLEROTA—NILIN)L, BERGEE DDIT7AILIZFEED, ETOCHVMTEBELTHERT
BIEEEMICLET—20EFYTT,

Conjunto de datos que retine componentes de programa, etiquetas globales, estructuras, etc. en 1
archivo con el objetivo de que sea usado de forma compartida en varios proyectos.

S473") (library)
Libreria (library)

HOIFEDEEEF SI-TAYSLE MMOTATSLNSFIATESLLSICHRIEL. EHROTAT S LE
RE—DDIFAIICELED 2D, ST BREEBTRITTIILEFITES  thDTOTSLO—E
ELTENMET B,

Archivo en el que se relinen diversos componentes que son creados a partir de programas con una
funcion en particular para que pueda ser usado por otro programa. La libreria no puede ser
ejecutada por si sola sino que funciona como una parte de otro programa.

A1t

Configuracién en linea

FANLLFEERFEEETOCAOIROIEEICRELGETEEED,
Se refiere a la reubicacion de los equipos de produccion en el orden de los procesos de produccion.

Z4Q4varkn—5
Controlador de linea

EEFAODERHINE—HEFIET HEE.
Mecanismo que controla la totalidad o una parte de la linea de produccion.
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S5—H
Diagrama de escalera

Y=o TFOay S LERLEEE, O —FVADIE,
Diagrama que expresa un programa mediante simbolos de relé. Se refiere a una secuencia.

UR(SF

Enclavamiento

@ — 7Y CPUDERMOFFIZAESTET /NA RDONPT—HENY) T B I L4, BIRHONIZH
DETINERFTIHETEERITLLND,

OEFEERIDRELZERELT. BEERICBRIHLEZAMNET S

@Funcién que permite que aunque la fuente de energia de la CPU del controlador programable se
ponga en OFF, se mantengan estados de ON en variables y valores de datos sin restablecerse
hasta que la fuente de energia se ponga en ON. También llamada mantenimiento en interrupcion.
@Tiene el objetivo de almacenar el estado del mecanismo anterior a un corte de electricidad para
asi restablecerlo después de que vuelva la electricidad.

SYF NI HERE

Funcién de contador de enclavamiento

PO SBEERIRFRIERDESHANSNIZEEDA IV ADREEE/ Ny T7 AT ITIRINT DHEEE,

Funcién que almacena en la memoria del bufer el valor actual del contador al introducirse la sefial de
arranque de funcion del contador.

ZUFIL—

Relé de enclavamiento

ONJREED EEEEL THOFFLAZLWL—,
Relé que estando en estado de ON, no se pone en OFF en caso de corte eléctrico.

SUTEIME

Operacién de rampa

BZESV) ZEICELSB-LEDEBIREERLET,
Expresa el estado de operacion al hacer variar el valor objetivo (SV) de manera continua.

U7 LB A LLR—hgE

Funcién de informe en tiempo real

@S TYIARL—23VE—3F )L DOBEED—D,

O T —FNER) AT EITUELI-T—3% . TOWMERED R X THFT HHEE,

@Una funcién de la Graphic Operations Terminal (Terminal de Operaciones Graficas, GOT).
@Funcion de impresion de los datos recolectados por cada disparo de recoleccion en el formato
determinado.

Y—FRALF . J—FJL—

Interruptor de lengiieta

OEEE. NEROHFARARMVF T, MR TEESE S,
QIERIDDTERATRADASI-ATRAERICHASNTEYNAREL YT IR TNV,

O A IFHMEKRIZFFTENTOTASREDADSHREN (THERENREILTEMT 5,
OIEMIEEMENIFREICEL,

@ Interruptor de apertura y cierra de bajo voltaje y baja corriente eléctrica y que se puede accionar
por magnetismo.

@Los puntos de contacto estan sellados dentro de un tubo de vidrio lleno de gas inerte y bloquea la
entrada de gas externo.

@Los puntos de contacto estan conectados a un cuerpo magnético y al aplicar magnetismo desde el
exterior del tubo de vidrio estos se conectan por atraccion mutua.

@La confiabilidad del contacto es extremadamente alta.

1)—K43A L (lead time)

Tiempo de entrega (lead time)

EREKBELTHORET T HFETORMEED,
Se refiere al tiempo desde que se encarga un trabajo hasta que este se completa.

hEHEIT IRV

Reactor de mejora del factor de potencia

AUN—BOY—RT7UTDNEERET H-ODER, FRTILERREOVYTLHNMERSN, BiR
BEZNEKTEIENTES,

Mecanismo para mejorar el factor de potencia de inversores y servos. Al usarlo se reduce la
distorsion de la onda de la fuente de energia y permite reducir la capacidad de la fuente de energia.

JEybIAURT YT

Desbordamiento integral

RENBRTHLF. BRERLVANBREEATREZELAATIREEDZETY  BEFTIUF
TyTELVNET  BEEMVA L TRIEZBA -GS ETRIEICSIZRL. REA REEL-FFIZENS
ETEDLSICT B0, HARREBZOBA-ARNDESEBMELFELT B VTR Ty T 5t
RRENBELLGYFET,

QnPHCPU,QnPRHCPUIE., Vb T/ R 7y Tt RERBLTLET,

Es un problema en el que aumenta continuamente la desviacién de un elemento integral superando
el limite de saturacion cuando la desviacién es excesiva. También llamado desbordamiento del
mecanismo integral. En caso de que la MV supere el valor limite superior o inferior, para devolverla
al valor limite superior o inferior y que al invertirse haya una respuesta inmediata, se necesitan
medidas contra el desbordamiento integral que interrumpan el movimiento integral hacia la direccion
del limite sobrepasado.

El QnPHCPU y QnPRHCPU poseen medidas contra el desbordamiento integral.

7L

Fluctuacién de onda

OEREEICEVTRESDEE, BEMIO,

OREVNYTILNHLHLEEEEDRRICLS,

@Proporcion de emision de ondas en sistemas de voltaje de corriente directa. Su valor ideal es 0.
@ Grandes fluctuaciones de onda causan errores de operacion.
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J=FH—HE—%

Motor servo linear

@D EERIC > TEILERZ 15— R E—FIKL . BEIREBE/IEATEDY—RE—4,
Q=T H—RIRATLATER—IRQLI AT AICLEREEE, BNEEEFLIENTE R—ILRLO
BRENMW-OEFMILERSIENTED,

@ Servomotor que puede obtener movimiento lineal de manera contraria a un servomotor que
obtiene movimiento de giro por la rotacion de su eje.

@ Comparado con un sistema de tornillos sin fin, el sistema de servo lineal puede obtener mayor
velocidad y aceleracion y dado que no hay desgaste de tornillos sin fin se puede lograr una mayor
vida util.

J=FZ14X

Linearizacion

OFERANTERMITTHIL,

O HE, ARIERADIEI =7 ANCGEERAINE) =7 HH(EHMENICTHE,
@Convertir un sistema de entrada que no es en linea en sistema linear.

@ Transformacion de sistemas de entrada linear de termopares o resistencias térmicas en
elementos de salida, etc.

JoLyiaAK

Modo de actualizacién (refresh)

QO —~UHDARNEHADVEBEBAKXD—DT, FALIMARER SN S,

@Iy aARKIE, ANXEHAYDON/OFFERF v § BRIICIRYRAALEDETOT I LDRF Y%
T, ZDIRFrotEX, YHAON/OFFL TERMYRAFEWAK TH S,

@ ALIRAXHIX, YDON/OFFERF v hICEYRAL MRS, —FEAB AR LI LVDIS,

@ )ILYLaAREFALINAKEYX, YOBEANBEESLSICRELOENED, VIL Y a AR EHS
DUEBEFEANS = BEMLENIL. FALIFAR KLY NS,

@®Un modo de procesamiento de entrada y salida en controladores programables y que contrasta
con el modo directo.

@EI modo de actualizacion escanea el estado ON/OFF de la entrada X y salida Y, escanea el
programa tras haberlo recogido y no permite que se recojan los estados ON/OFF de Xy Y durante el
escaneo.

@Difiere con el modo directo en que los estados ON/OFF de Xy Y se recogen durante el escaneo.
También se le llama modo de entrada y salida en diferido.

@En el modo de actualizacién puede que parezca que el funcionamiento de Xy Y sea mas lento
que en el modo directo, pero dado que el tiempo de procesamiento de mandos en el modo de
actualizacién es pequenio, el retraso total es menor que en el modo directo.

JE—N/0 B

Estacion remota de entrada y salida

RRAFBEEVEMD AL NIESE, Y10V IEETHRTT .

Estacion que envia por transmision ciclica las sefiales de entrada y salida por unidad de bits a la
estacion maestra.

1)JE—FRUN
Puesta en marcha (RUN) remota

=Y ERNT-ECATRUN-STOPEE AL,
Poner un controlador programable en RUN-STOP desde un lugar remoto.

1JE—FE HRY)
Salida remota (RY)

TRAFMLAL—TBICEVFBEEITHAShBERTT .
Informacion de salida en unidad de bits desde la estacidon maestra hasta la estacion esclava.

JE—rEVZRAH

Modo de sensorizacién remoto

EMEEEZO—FILOESTRELSEDHF R,

EMEEDEHE, BREELICE>TyY—TILOBERENEILTHIETRELET,
BEEMASBI2RKDIE— LIV T EDFBHILET MMEEELZRELLSEET,

Modo que estabiliza el valor de voltaje aplicado cerca de la celda de carga.

La variacion del voltaje aplicado se genera por el cambio del valor de la resistencia del cable
causado por el cambio de temperatura.

Mediante la conexion de 2 sensores remotos en el lado de aplicacién de voltaje se estabiliza el valor
de voltaje aplicado.

JE—MEE

Control remoto

TRYSIVGY— by —4 Y CPU %) E—FTRUN/PAUSE/STOPLE T,

Cambio del modo RUN/PAUSE/STOP de la CPU del controlador programable desde una
herramienta de programacién remota.

JE—FTNARB

Estacion de mecanismo remota

RRAF/IT, EVREGED AR NEBET—REEDOAR AT 25V A0V IRETEIRTT thEHS
DSV IUMEE (BER) ITHLTEEERLET,

Estacion que envia por transmision ciclica las sefiales de entrada y salida por unidad de bits y los
datos de entrada y salida por unidad de palabra a la estacién maestra. Regresa una respuesta a la
transmision (solicitud) transitoria proveniente de otra estacion.

JE—FAHRX)
Entrada remota (RX)

AL—TRHIEIREIBICEVFEMTAAINSERTT .
Informacion de entrada en unidad de bits desde la estacion esclava hasta la estacion maestra.

JE—FRRT—F
Contrasefia remota

ERDI—Y DS~ Y CPUNDRERT IR EHLET 5O D/ISRT—FTY,
Contrasefia para la prevencion de acceso no autorizado a la CPU del controlador programable por
un usuario remoto.
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1)JE—FL P XZ(RWr)
Resistencia remota (RWr)

AL—TRHIBIREFEIC16 EvhEfL (1 T—F) TAAShBERTT .

Informacion de entrada en unidad de 16 bits (1 palabra) desde la estacion esclava hasta la estacion
maestra.

JE—FL P XS (RWwW)
Resistencia remota (RWw)

TRA/HMBAL—TBIZ16 EVhEFI (1 D—F) THASNAERTY . (A—AILBTIE—HELZYE
¥)

Informacion de salida en unidad de 16 bits (1 palabra) desde la estacion maestra hasta la estacion
esclava. (En estaciones locales difiere parcialmente).

mEE
Flujémetro

REBHORRMGEEELTLITRLET . REAE X TOERICEVTENAEGREARELLIZHZL<
FERESNFET,

Abajo quedan indicados los tipos de flujometro mas representativos. Se utilizan en procesos al
mismo tiempo que la medicién de presién y la medicion de temperatura.

YL—URILER
Lenguaje de relés

O LEERESELLIEV—TVRZEDLD,

O>5—H,

@Lenguaje de secuencia basado en bobinas y puntos de contacto.
@Diagrama de escalera.

DT hous

Contador de anillo

OV EH R EEISET HEETEHTLELIC, BEMICT VT Bh04,
Contador que emite una sefial al mismo tiempo que se preconfigura automaticamente al avanzar y
alcanzar el valor de ajuste.

N2l iS T3S

Transmisién entre enlaces

FRBICENT, YIRABDUVITNAREMD AR YT —I 1=y MIERELE T,

En estaciones retransmisoras, envia el dispositivo de enlace de la estacién maestra a otra unidad de
red.

JoHhREw

Escaneo de enlace

OMELSECNETIZEWVWTIRAB/DILVYILYL AR T §HE. EDT—REFRNEDELELIZFROD
EREIMYRALEEEL,

OEEITIFIBRLYIFIDIT>TNS,
OO—NLBEVUIRFYUDEBELR/AI VYT YL 15T > TIRZBOEREMYAL LI
BROEHRZEEET,
OJE—N/OBIFIBAD) I RAFvU M EBEIBRMNLIERIFIDI/0YIL YL 1%T>TIRIRHD
FREMYALLELICEROEREL T,

QLB L—TNRVIDRYDAHIEI I RF YU E2ERITT S, CNIERYDIETIL—TEEEBRAL.
2EBITN—T VI TREEETS-HDTH5.

@En MELSECNET, se refiere a la operacion de, tras completarse la actualizacion de enlace de la
estacion maestra, enviar datos actualizados a la estacion esclava al mismo tiempo que se recoge la
informacion de la estacién esclava.

@En realidad se efectua estacion por estacion desde la estacion nimero 1.

@Al acabar el escaneo de enlace, todas las estaciones locales realizan actualizaciones de enlace y
recogen informacion de la estacion maestra al mismo tiempo que envian informacién procedente de
ellas mismas.

@Al acabar el escaneo de enlace de una de las estaciones remotas de 1/O, estas realizan
actualizaciones de enlace de I/O desde la estacion numero 1 de manera secuencial y recogen
informacion de la estacion maestra al mismo tiempo que envian informacion procedente de ellas
mismas.

@Ademas, solo al comienzo del ciclo se efectiian 2 escaneos de enlace. Esto es para detectar
anomalias con el primer bucle y efectuar la emisiéon con el segundo bucle.

Do DRF w84 L

Tiempo de escaneo de enlace

FIRT—IDERMIEEICT—2EEEL, | ATEDICETEHMTT . VU IRX VYU IM LI, T—4
BOMUDIVMEEERGEICIYEFLET,

Tiempo necesario para que todas las estaciones de una red transmitan datos en orden. El tiempo de
escaneo de enlace varia dependiendo de la cantidad de datos, solicitudes de transmision transitoria,
etc.

VOERST

Oden especifica de enlace

MBS —7r oY EDNSU DIV MEETHERTAERAGRTY .
R—FYrT—IEFLBMRINT—I DL —T Y ERIETEET

Orden especifica que se utiliza en transmisiones transitorias con otras estaciones de controlador
programable.

Permite efectuar comunicaciones entre controladores programables de la misma red u otra red.

V9T —4

Datos de enlace

F—AYLHIZENTYL YTy aDEELYEYTET—4,
Datos que se intercambian al efectuar una actualizacion en el enlace de datos.

DT INAR

Mecanismo de enlace

TRV IBRDTINAR ) I)L—B YV ILDREW, YU IX I IYE NS,
Se refiere a dispositivos exclusivos para enlace de datos, relés de enlace B, registros de enlace W,
enlace Xy enlace Y.
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Y2 O%55%') L—(SB)

Relé especial de enlace (SB)

FYRT =IO DA YREMEIRRE, TRV VREERTEVNEGEDERTT .
Informacion en unidad de bits que indica el estado de operacién de unidades y el estado de enlace
de datos en una red.

Yo 4ERRL S X A(SW)

Resistencia especial de enlace (SW)

FYRT—IDAZYEIERE, T2 KEBERT 16 EVb(1 T—F) BEDIERTY .
Informacion en unidad de 16 bits (1 palabra) que indica el estado de operacién de unidades y el
estado de enlace de datos en una red.

Yo INSA—4

Parametros de enlace

TR DEFRERERET D0,
Configuran la estructura global del enlace de datos.

o)Ly
Actualizacién de enlace

FYRT =92y D) YT INA RECPU A=Y DT /A RB DT —REEETONETT,
Yo)ILyiald, CPU AZYbDL— 7V RARAEX v D “END LE"[ZITHhNIET,

Proceso que efectua la transferencia de datos entre dispositivos de enlace de la unidad de red y
dispositivos de la unidad de CPU.

La actualizacion de enlace se efectia en el proceso "END" del escaneo de secuencia de la unidad
de CPU.

IW—F T Rk

Funcién de routing

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE, EthernetD ZFEEL AT LIZEWNT, HDRVNT—I LB LRI D
FIRT—Y LDR/ANT—H%IRET HHEE,

O_DHWEEZRITT H1-OICIE. BERTB/EFBBITL—F LT INSA—2DBEENDE,

@En sistemas multicapa como el MELSECNET/10, H, CC-Link |IE o Ethernet, es la funcién de
transmitir datos de una estacién de una red a una estacion de otra red.

@Para ejecutar esta funcion, se requiere de una configuracion de parametros de ruta (routing) de la
estacion de origen solicitante y la estacién retransmisora.

=7 PIDHIHE 74—/ 7 L—TE T 24—,
Bucle Bucle de control que constituye bucles de retroalimentacién como control PID, etc.
=T 1 A=Y THERATEER 71— R/ Ay 751 % (BAIL—T) D3, ZEFETIXT AH1 HATI L—TZEERK

Numero de bucles

LET, MEREFIETITT AN2 HATI L—TEEBRLET,

Numero de sistemas de control de respuesta (bucle cerrado) que se pueden constituir por 1 unidad.
En un control estandar, 1 bucle esta constituido por 1 entrada y 1 salida. En un control de calentado
y enfriado, 1 bucle esta constituido por 1 entrada y 2 salida.

I—THRERER
Longitud total de bucles

O T —2)IIHITBr—TLDEHDORIELD,

OIREAF/MoHHE, EEHFNOFREIKLTZERFETDIERH,

@ Se refiere al total de longitud de los cables en un enlace de datos.

@ Visto desde la estacion maestra, es la distancia desde la estacion emisora hasta la estacion
receptora tras haber pasado por todas las estaciones esclavas.

=745 PIDHIHEDIL—THIEEEEEBL I —RTL—EH/T 545,
Tag de bucle Tag o etiqueta que posee una placa frontal y funcion de control de bucles como control PID, etc.
P AV 072 YDIEEEEHITH—FE,

Bucle invertido (loopback)

0%@2“%%&82%‘%%!:@91‘5) TN BEEDNBHEIE AT LERNT VT BHILEILETDE
nDT o

@7 —JINE_BIZTBHILICFO>TERBHBIFEL—T1 DDA TEET . EEHIZERIIL—TEEA
LTHYVIRLBIEZTICLICK>TERLGE D DA EETE S,

@®Un medio de aumentar la confiabilidad del enlace de datos.

@Previene que haya anomalias por una parada eléctrica en una estacion esclava o que el sistema
entero se pare por malfuncionamiento en los cables.

@Mediante la utilizacion de un cable doble, en estado normal se realizan las comunicaciones con un
solo bucle positivo. Sin embargo en caso de anomalia se usa un bucle secundario para realizar una
transmision de retorno y asi poder hacer que solo operen las partes en estado normal.

AERHE

Compensacién de la unién fria

BERAACHNT, ZEAGRFORBEBEELICLIATEREEVETEIEHDHBETT BEXICK
HREREDNHE. REQIRFEOCITRFTILENHYETH, BEMICITEEQIHTZOCITREFT
BIENHLNS. AERECHLTIREENEARTUTCMET LT, OCHEZTLREEZD
BLTLET,

Compensacion en la entrada de termopar para reducir la desviacién de medicién causada por
variaciéon de temperatura ambiente de la estacion critica. En caso de medicién de temperatura
mediante termopar, aunque se debe mantener la estacion critica a 0°C, dado que en realidad
mantener la estacién critica a 0°C es complicado, se realiza una compensacion a 0°C y se reduce la
desviacion afadiendo una fuerza electromagnetica térmica equivalente a la temperatura ambiente
en el amplificador interno.
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La—F JL—23F T —ER—=XRIZEITETIZHTzY, 1 DDT(La—R)IZIE, EHEDFHN(T4—ILR) DIEHIHE
Registro HmEnhET,
Corresponde a una fila en una base de datos relacional. 1 fila (registro) almacena multiples valores
de columnas (campos).
LA AN AR A/D AVN—SDEEBEFEA—FEILANEEOEBFELHSELIARK,

Método radiométrico

A/D AVN—EQEEEFELO—FILICMADEEZR—BRICTHIET, REZR/NMRICHZET
Método para proporcionar la variacion entre el voltaje de referencia de un convertidor A/D y la sefial
de entrada de una célula de carga.

Se pueden reducir las desviaciones al minimo mediante el uso de una misma fuente de energia para
el voltaje de referencia del convertidor A/D y para el voltaje afadido a la célula de carga.

LYR% —BFICIERERIEL TL B AT EREAND A TR TENTES,

Resistencia Memoria que almacena informacion temporalmente. Se puede intercambiar la informacion
almacenada continuamente.

22 @A ERIETF O D2BEICHELTITIE.

Resultor (resolver)

Ot rnEbhvbh, —HEEANICHL. BOEEGAEDO—EEGEEEADEEE(7FOJ EE)
[CEBLTHAT S,

@®Mecanismo para resolver los grados de rotacion detectados en 2 voltajes.

@ También llamado sincronizador de dos fases, convierte el angulo de rotacién de una vuelta del eje
en voltaje de 2 fases de angulo recto con respecto a un voltaje de entrada de 1 fase para después
darle salida.

LARJLE
Medidor de nivel

RBOGARILEOEBICETEAHYES,

g ZEERDRX. 70—rEDR A—OHX, BB HEBFER

i BERX, v/o0RA

Como medidores representativos existen los siguientes tipos:

Tipo contacto: tipo presién diferencial (presion liquida), tipo flotante (flotabilidad), tipo purga, tipo
electrodo, tipo electroestatico

Tipo no contacto: tipo ultrasoénico, tipo microondas

EBET7I9ERAAR

Modo de acceso por nimero de serie

EET7IVERARIE, 32k REBZDT7AILORIEE G LT NAREBTHEETHAXTT,
BHRIOVIDIFAILORAEEFELI-T7AILLORAELTHERATEEY,

TINARB L ZR"EFEALET

El modo de acceso por numero de serie es un modo que especifica los registros de archivo que
superen 32 k puntos con numeros de dispositivos continuos.

Se pueden utilizar multiples blogues de registros de archivo como registros de archivo continuos.
Se utiliza "ZR" como nombre de dispositivo.

O—75—L/B—A—75—LA

Baja alarma/baja baja alarma

TR75—L4LPL/ FTFR75—ALLLDIETY,
Se refiere a la alarma de limite bajo (PL) y a la alarma de limite bajo bajo (LL).

O—AlLE

Estacio6n local

TYRABELVA—HILEE, LIV IEEENSV DIV MEET HEHTT . CPU A=whEEALTR
IS LIZE>THIEILET

Estacion que efecttia transmision ciclica y transmisién transitoria con estaciones maestras y otras
estaciones locales. Se controla con un programa en la unidad de CPU, etc.

O—K+)L

Célula de carga

RE, BE MWILBE)EBRIESICEMRT LY,

REEBMBELFEINET,

AABICERINFAETHIRET, HENIMODYEADNELLLERMESTEEILSETHALET,
Sensor que convierte peso (fuerza, masa, torsién, etc.) en sefiales eléctricas.

También se le llama transductor de peso.

En un estado en el que existe corriente en el lado de entrada, al afiadirse peso y generarse una
deformacion, la convierte en una sefial eléctrica de salida.

O—)L/\y%
Rollback

T—AR—ZA~DEREZRYETNETY,
Proceso que cancela modificaciones en una base de datos.

OX> 5 LiR—MgaE

Funcién de informe de acreditacién (login)

QT STYIARL— 3V a—3F )L DOBEED—D,

O T —FNER)HZEITIELI=T—3% . ZOWEATIH—F~tE—TL HBEDFIZIVITHITIEED
X TTUUNT DR,

@Una funcién de la Graphic Operations Terminal (Terminal de Operaciones Graficas, GOT).
@Funcion de almacenaje en la tarjeta de memoria de los datos recolectados por cada sefial de
recoleccion en el formato determinado y que los imprime en el momento determinado en el formato
determinado.
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Ak (Lot)
oy Lote

|
H

OvkélE. HEARME—EICEELTVIERDFELFEYEES, 1ERFARREI10EFEEHTEELTL
L9 5L. COIEEAYREND, COBF, Ovb S A XH0THHEND, EL T, HREHET I —EIC
HETHEMO, HREE—EICHMATIEMAGLELOVRENDS, ChoZrEEDYE, FEOvh MADYE
HELEWS,

Un lote se refiere a un conjunto de unidades de un cierto producto que se generan al mismo tiempo.
Por ejemplo, si se producen 10 unidades del producto A conjuntamente, a esas 10 unidades se les
llama lote. En este momento, el tamafo del lote es de 10. De la misma manera, cuando se hace un
pedido de componentes, a la unidad de cantidad de pedido y a la unidad de cantidad de productos
que se entregan también se le llama lote. A estos se les llama lotes de produccion, lotes de pedido y
lotes de entrega.

OykEED (Lot Sizing)

Calculo de tamafio del lote (Lot Sizing)

AOyk YA XERETH-ODOFEEF LV TOER, FIZIE, EEZFEOMELE CEEOVORIEHE
MNRESTVDIZENHD, F-MRA—NIEREFHET DHE. REFIBRENRI->TVDIEELH
%, —AMRPTRREEZHEL T #ROTHRAGDOEEREZFHEL, BRFEIREHET 5. St ER/R
ALEOREBELEERECRERIHELY/NESNGE EROEEDVN RFOVMEFEEHT—D0DOY
;)ttl,l:l_‘yF#%X%X%(Lta%{&%i%%b')?éﬁéo COESITHKIEHEICUY EIF T H0EEAVNES
LY,
Técnica y proceso para determinar el tamafio de un lote. Por ejemplo, hay casos en los que la
cantidad minima por lote de produccion se determina por causas relacionadas con los equipos de
produccién, etc. Ademas, hay casos en los que al hacer un pedido a un fabricante de componentes,
la cantidad minima por lote de pedido esta predeterminado. Por otro lado, en el MRP se calcula la
cantidad de demandada, se calcula la cantidad de productos y de productos intermedios y se calcula
la cantidad de componentes del pedido. En caso de que el resultado del calculo indicado arriba sea
menor que la cantidad minima de produccién o que la cantidad minima de pedido, se agrupan
multiples lotes de pedido en un solo lote haciendo el tamafo del lote mayor y cumpliendo asi el
requisito de cantidad minima. Se le denomina calculo del tamario del lote o lote sizing al proceso del
aumento de la cantidad minima.

HIERE
Compuerta AND

= RARRTROEITESIER,
Expresado en un circuito de secuencia, es un punto de contacto en serie.

mEEAD
Compuerta OR

Y= AR TR F L E K,
Expresado en un circuito de secuencia, es un circuito en paralelo.

7 —% (Work)
Trabajo (Work)

EERRELGS>TVAERBCHRDIE, BROTIZICELTEDLND,
Productos o componentes que requieren ser procesados. Se utiliza en fabricas automatizadas.

T—HPAR—R

Espacio de trabajo

BHEOTODHrE—ELTCEETS-0DEMHTT,
Forma de administrar multiples proyectos de una vez.

7 —FK (word)
Palabra (Word)

FHREBOHEAL, FAVDNBIARIZEREH T T 23/ MTOSDEH BIZES A X ITNTRLRADT—
AEID=FEENFET D, 2 M PERTEHALELTAVLONDIGEIZIE NI ETTTILT—R &
3o Windows DAPITE ZEEN TL HWORDZEL, DWORDE DA FIIXZDEHRASE TS,

Unidad de cantidad de informacion. Se pueden dividir en 3 tipos de métodos de uso: "2 bytes" ,
"tamafo determinado por el sistema operativo" y "cantidad de datos de 1 direccion". En caso de
emplearse como unidad de expresion de 2 bytes, a 4 bytes se les llama también "doble palabra” o
"double word". Los términos WORD y DWORD definidos en el APl de Windows provienen de este
significado.

T—RTNAR

Mecanismo de palabra

QL —YUHADTNARDIE, T—3ELDFRF

@1 AMIT—FTHHASNTLETNMZ,

@®Uno de los mecanismos de un controlador programable que contiene datos.
@Mecanismo en el que 1 punto esta estructurado por 1 palabra.

7D —RT/\{ RSETHERE
Funcién SET de mecanismo de palabra

QT STYIARL—2 3V E—3F L DOBEED—D,

OFYFINRIEENSDF—AAITEY ., HOMLHEELTEW-EAEEFIFEEDNDT—FTF /1R
DBREEZE . IBEDT—FTNAI~NEEALHEE,

@Una funcién de la Graphic Operations Terminal (Terminal de Operaciones Graficas, GOT).
@Funcion que a través de la introduccion de datos con teclas como la de un panel tactil, etc. escribe
un valor fijo predefinido o el valor actual de un mecanismo de palabra determinado en otro
mecanismo de palabra.

ME

Mesa de mezclas

#BEHOO—FEILEERTSESICALSHEM,

BHEOO—FtILE A%, WHEKICEVIDOESICEEHHALET,

Maquina que se emplea en caso de utilizarse multiples celdas de carga.

Las salidas de multiples celdas de carga se ponen en conexion paralela y se juntan en 1 sefial de
salida.
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EAANT B

Contador de interrupciones

OZAHTOY S LIZEDONE I,
Q@EFEDHIVRELRNFGA—ETEHRETDHEITEOTESTEMNTES,

@ Contador usado en programas de interrupcion.

@Se puede utilizar configurando sus parametros ademas de los contadores normales.

BlAA L

Proceso de interrupcion

EAAADNRELILE RTHRDOI—T 2 RTOT S LE—HFHLT, ZOAAICHET HERAA#T0
TILEETTHNE,

Proceso que interrumpe temporalmente el programa de secuencia en ejecucion y ejecuta el
programa de interrupcién correspondiente a la entrada al generarse una entrada de interrupcion.

EAAIES
Comando de interrupcién

QL — 7Y DTATSLORTHICBEMICERALES.
07§:gZA’&5§§LTL\'C%Hi&ﬁ?ﬁ'%?b“)ké&%‘i‘é@i?ii%’&EF LT, F2BICERAATAY T L~
Pk o

QEIAATOT S LNEEL, TDT OIS LDRTYTICR>TEEERIT S,

@Seial que interrumpe un programa en curso para permitir la entrada preferente de otro programa.
@Al haber un programa en proceso e introducirse un comando de interrupcion, se interrumpe el
proceso hasta el momento presente y se pasa de manera inmediata al programa de interrupcion
para su ejecucion.

@Al finalizar el programa de interrupcion, se retorna al paso del programa original y continua con su
ejecucion.

BlAHTOT S L

Programa de interrupcion

EAHBERDHoEESETOTOY S LOEEEPHLTEELTETTSHTAT I L,
Programa que interrumpe la operacion del programa actual y se ejecuta de manera preferente
cuando hay una solicitud de interrupcion.

Bl

Asignacién

=Y AN HAA YRS LIPRRBEEL =y EA—R 1y D ROYRAEIF 11T B 1E
Trabajo que asigna unidades de entrada de controladores programables, unidades de salida y
unidades de funcién especial a los espacios en la unidad de base.
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Contact below for information or inquiries.

Mitsubishi Electric Automation, Inc. Mexico Branch
Mariano Escobedo #69, Col.Zona Industrial, Tlalnepantla Edo. Mexico, C.P.54030
Tel: 55-3067-7500

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

HEAD OFFICE: TOKYO BUILDING, 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAN
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www.MitsubishiElectric.co.jp/fa/
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