MITSUBISHI for a greener tomorrow 8%

A ELECTRIC

Changes for the Better

FAREmRBIE

Glossario de automacao industrial

HAEE - RILNAIVEE[RARII]

Japonés — Portugués do Brasil

FA [CESET HHEE 740 ZELL EICDULT
HAREE - RIL MAIVEE [ BRI ] Rz
U THEDET,

Ha mais de 740 termos relacionados a automacgao industrial neste glossario bilingue
japonés e Portugués do Brasil.

EEEIR
Notas

NEBEPIRRICKD, XEPEFBEOMRNELDOREMEN DD ET,
AAFEEICINER U CWVWBDXEPEFEFSERLE L. SERDERE
CAEELIEELY,

A traducao das frases e dos termos pode variar de acordo com a estrutura das

sentencas e com o contexto. As estruturas e os termos deste glossario sao
apenas para sua referéncia. Use-o com cautela.
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2431 & ON/OF F
Controle ON/OFF de duas posicdes

REICHL 2B DIREEMVIESZHE AL THIHYT 55ETT
Método que emite 2 steps de sinais de variaveis manipuladas MV para gerar desvio e controlar o
sistema.

28 HEEPIDHI{E

Controlador PID com dois graus de liberdade

HEEDOPIDHEIR LT, SHELIIHIE BREERFEDOE AT LHBIEATEDKSICLI-HIEA AT
T, AFIHDIGE. 2BHE/NTA—2 o, BEFALET( a,B S0DIHE (THERDPIDHIHEELD).,
XKOERDPIDFIHETIL, SVIEE LTS % BIREBAEICHBELPIDERE . SHELHIFIC iE&PIDE%Ui
EL2HAENEL ELoNRELBEENDE—ADNRBEETIIEADIEVNSEERDKENEL, &
BIEMNIECTELLY,

Método de controle capaz de otimizar as constantes PID em termos de resposta a perturbagdes e
acompanhamento de alvo como o controle PID anterior. Os parametros de dois graus de liberdade,
a e B, séo usados no controle (quando a e B = 0, o controle é igual ao do controle PID convencional).
* No controle PID convencional, as constantes 6timas de PID correspondentes a alteragdo do SV
para acompanhamento do alvo e a resposta a perturbagdes podem ser diferentes. Isso causa uma
antinomia, pois, quando o valor 6timo é definido para uma parte, pode ndo o ser para a outra.

2B HER SHEEPID FIfH425FB
Tag FB do controlador PID avancado com dois
graus de liberdade

28 RE R S HMAEPIDHIE 2 FB(M_2PIDH )., 28 B EEIPIDHIEI4 S FB(M_2PID)(Z, MVA#{E ., PVA#{E.
BEENEE. 2JFLE. PVESYELT | TUYIMV MVELERYI YR, ART—RE ALY MLE D
ZEMLCTEBREIELI-L O TY , BELFHIENSAEYS 1 PIDHIEH, RIEHE - WERE. J—FTJ+
J—RHElEGE DEELHEHECHETEET,

A tag FB (M_2PIDH_) do controle PID avangado com dois graus de liberdade é uma tag FB
avancgada que adiciona as seguintes informagdes: compensacédo de MV, compensagéo de PV,
corregdo de temperatura/presséao, interrupgao de tag, acompanhamento de PV, MV predefinida,
limitador de taxa de alteragdo de MV e cascata direta para a tag FB (M_2PID) de controle PID com
dois graus de liberdade. Esta tag FB pode ser usada em varios controles PID simples e avangados:
controle PID de ganho variavel, operagbes de compensacao, operagéo de corre¢édo e controle de
feedforward.

3L EON/OFF i
Controle ON/OFF de trés posicdes

REICKHLTIEBDREEMVIESEH AL THITT 55%ETT .
Método que emite 3 steps de sinais de variaveis manipuladas MV para gerar desvio e controlar o
sistema.

A/DE#HI=—VE
Médulo conversor A/D

@7 O EETAVRINEICERTIEE,

OBE.EH.RE.EBE. EROLIBTFIRIBEIFOEETIHY—T U HICAATERVNDT, T4¥
ALEBHBIEZTTATSLEESES,

O@A/DAVIN—EEL NS,

@ Conversor de grandezas analdgicas para digitais.

@ Nao é possivel inserir grandezas analdgicas, como temperatura, presséo, velocidade, tensdo e
corrente, em controladores programaveis, entdo se deve usar o programa para realizar a conversao
para grandezas digitais (valores numéricos).

@ Também conhecido como conversor de A/D.

ABC%#'#T (ABC analysis)
Curva ABC

ABCHMTIET ER DT IEEEFh ., EERDOFEETIHED—DTHD, HERBETLEDOZVIE
IC.AEESE (EEEELAE) . BEESE (—KR&EB). CEER B (EBM#& & E) D3DIZ5HFELEERMIC
Eﬁ\ EEEITOIENBMTHS. COABCHMALLELNLEHELTIE, RS CITHFTESS
EHEICTHRHEICTEDCE BEVWAHITERTEDIL BRETSTLETRLOLTVENH S,
A curva ABC também é chamada de "analise de prioridade" e € um método que classifica itens do
inventario. Seu propdsito é classificar os itens do inventario em trés grupos de acordo com as
vendas mais elevadas: itens de controle A (itens de controle de prioridade), itens de controle B (itens
gerais) e itens de controle C (itens com baixo preco). Dessa forma, é possivel gerenciar a prioridade
com eficiéncia. A curva ABC ndo demora a produzir resultados, exploraveis em graficos, e pode ser
usada por qualquer individuo em diversos campos. Por isso, a curva ABC é amplamente utilizada.

ADSL (Asymmetric Digital sub Scriber Line)
ADSL (Asymmetric Digital Subscriber Line)

SERFRT ORLMAER SREFZNAERTOEET — BRI,

Linha digital assimétrica para assinante. Tecnologia de comunicacdo de dados em alta velocidade
usada em linhas de telefénicas de assinantes com fio de cobre.

AFTER E—K (after mode)
Modo posterior

MOI—FOHEAEFMBROBTHRBLELTHS) ITTSE—F, 2EXEITUTLEY, FUILTEEERL
=Y TES, 7IF4—E—K,

Modo que emite o codigo M ap6s a conclusédo do posicionamento (apds a paragem). Permite
comandar fixagdes, selecionar dimensdes etc. Modo AFTER (posterior).

ANSIHR#&
Padrao ANSI

OXKECHITDREOM—LIFELEZBMICLE-ERORKHR,

@ American National Standerds Institute hV & L=#8#& ,

@B ADJISIZHTI=5,

@ E uma associag&o normativa fundada com o objetivo de tratar da uniformizacéo e da
padronizagao das normas dos Estados Unidos.

@ Norma estabelecida pelo American National Standards Institute.

@ No Japdo, o seu equivalente é a Associagdo de Normas Industriais Japonesas (JIS — Japanese
Industrial Standards).
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ASCIIO—F
Cédigo ASCII

@ American Standard Code for Information Interchange (7 XA¥—a—K)

OB, TILIT7AYM HFHELEIAVE1—I~NANDT=D16EF24T(TE YN TR D LIza—F,
QAIF41, BIF42, 1(F31. 2[E3272&,

@ EHATIE. ChiThFZEMLIZJISTI—FtH 5.

@ American Standard Code for Information Interchange (cédigo ASCII)

@ Codigo que converte simbolos, letras do alfabeto e nimeros para o formato de dois digitos
hexadecimais (7 bits) para digitagdo em computadores.

@ Aé41,Bé42,1¢é31,2¢é32etc.

@ No Japédo, ha um cédigo equivalente da JIS que também inclui o silabario da lingua japonesa.

ASP (Application Service Provider)
ASP (Application Service Provider)

AVE—RINENRNLT, ISATUNOERT BT T r—av e RIT %%,
Fornecedor que fornece aplicagdes via internet para os clientes.

at&Em

Contato a

OEFIFFANTNT, BAELLEERALSER,

ObERETFEDEELL S,

@ Contato que, geralmente, esta aberto, mas que fecha durante a operagéao.
@ Sua operagao é contraria a dos contatos b.

BASIC
BASIC

@Beginner's All-purpose Symbolic Instruction Code (R—3v%7)

@7 A ATHLNzaVE1—42AEE.

@/ AVTELEDOA TS ESIThMY PRI EERITHNATELIRELH S,

O TNITIZIERICHIRESN T, BN ZLV(O-BASICIFHE),

@ Beginner's All-purpose Symbolic Instruction Code (Cédigo de Instrugdes Simbdlicas de Uso Geral
para Principiantes) (BASIC)

@ Linguagem de programacéo de computadores criada nos Estados Unidos.

@ E de facil compreens&o e permite interrupgdes durante a operagéo, o que fez crescer a sua
adogao em PCs.

@ Por conta disso, difundiu-se consideravelmente e se subdivide em varios tipos (O-BASIC, por
exemplo, é um dialeto).

BCDO—F
Cédigo BCD

@Binary Coded Decimal (251t 105%%)

@I E1—4% —FUBEEIFONEOFFOD2EHTHY . ChAANFEIZTHhMYIZLD T, 2EHTI0
EHERRLEH,

O ANBDEITAVRIARAYF . T4ORILRRERIEBCDOI—FHBLY,

@16E Y TIXOM 59,999, 32E vk TIEL0H599,999,999h% % % 5,

@ Binary Coded Decimal (Cddigo Binario Decimal)

@ Computadores e controladores programaveis operam de acordo com cédigos binarios para exibir
os estados ON (1) e OFF (0), por exemplo. Por ser de dificil compreensdo, os nimeros decimais sdo
expressos como binarios.

@ O codigo BCD é bastante usado em comutadores e indicadores digitais operados pelo homem.

@ Em 16 bits, é possivel operar de 0 a 9.999. Em 32 bits, é possivel operar de 0 a 99.999.999.

BOM (Bill Of Materials)
BOM (Bill Of Materials)

Bk / HmERE / BRERKROE,BOMIE. RENTHEATIHERKEHRLED-ANFHYLT
WTRTEEEEEVRATLOBRRNTIELL, —DDT—EIR—RTEELLSETEHHD,

Refere-se a lista de componentes, lista de composigdo de componentes e lista de desenvolvimento
de componentes. O objetivo da BOM é reunir todos os componentes (a compreensao € melhor se
os produtos também forem incluidos) usados em uma empresa em um banco de dados Unico e que
néo esteja limitado ao sistema de gerenciamento de produgéo.

BPR (Business Process Reengineering)
BPR (Business Process Reengineering)

EREFCEHTIHOBBRGELE. MBRGEEREL. TNEERT DOICRBRBLEZORN.
HismEE o, RELTEIE,

Refere-se a definigdo de metas (vendas, rentabilidade etc.) relacionadas as atividades da empresa.
Além disso, também diz respeito a analise e a otimizagdo do conteudo da empresa, do fluxo de
negocios e da estrutura organizacional para alcangar as metas.

bps (Bits Per Second)
bps (Bits por segundo)

BERHEEDT—REEREDHEL, EVMER. 1bpsFIBHICIEVrD T —2Z2EETELILER
Unidade da velocidade de transferéncia de dados na linha de comunicagéo. Bits por segundo. 1 bps
indica que é possivel transferir dados de 1 bit em um segundo.
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BSCFIE
Protocolo BSC

@Binary Synchronous Communications

OEART—zEFIE,

@JIS X 5002|3 ELH D,

O E1—AREHANEIAVE1—REL T U TT—RBETHTARILO—D,
@H/WIZ[ZRS-232CEESZEMTES,

@l EELLTaTo av ARER—YL T ARELNH D,

@ Binary Synchronous Communications (Comunicagdes binarias sincronas)

@ Protocolo basico de transferéncia de dados.

@ Definido de acordo com a JIS X 5002.

@ Protocolo de transmissao de dados entre dois computadores ou entre um computador e um
controlador programavel.

@ E possivel usar a RS-232C no hardware.

@ Ha dois modos de controle: contengéo e sondagem.

BTO (Built To Order)
BTO (Built To Order)

AT EEAROE. BEANLDEXICELTHL - RTT HF /A—YFILarvEa—208E- BT
ARD1D, IBuilt To Order] . [EX (Order) &5+ TH S EE (Built) T 51ELSELK,

Sistema que coordena a recepgéo de pedidos e a fabricagcdo dos produtos. Gerencia a montagem e
a venda de produtos a partir do pedido de um cliente. E usado para fabricagéo e venda de
computadores pessoais. BTO significa fabricagdo apos recebimento do pedido.

b R
Contato b

@FEFEFALTLT, BIELFEEICHER,

QafE R EILHDENVMELT D,

ONCHE R N\wIERBELEDL D,

@ Contato que, geralmente, esta fechado, mas que abre durante a operagdo.
@ Sua operagao é contraria a dos contatos a.

@ Também é chamado de contato NF.

C++EEE (C++ language)
Linguagem C++

ECERLTWATOY I3V EETHACEEIC. A TP/ MERMMILREELI- TR 53V J EEE,
CHOEEBLHERILCEEZD LMEMIZA>TEY, CHEEOUEREANTHEDCEE TRBEN-Y
T DRERRETHESCELARETH D, ATV MERTOI ST (&Y, TOT S LOBFI AL E
BEERY | K-SRV Iz 7 ORREN B BRI,

Foi desenvolvida a partir da adigdo de melhorias de orientagao a objetos da C, uma linguagem de
programacao extremamente popular. C é compativel com as especificacdes da C++, e o sistema de
processamento da C++ também pode ser usado para desenvolver software originalmente
programado em C. A programagcao orientada a objetos permite que os programas sejam reutilizados
e facilita o desenvolvimento de software complexos e de larga escala.

CAD/CAM
CAD/CAM

@Fvk/Fv i,

OCADIFAVE 21— %I AL XIEV AT L

@ Computer Aided Design, A E 1—2XIEZETELFEIEN S,

@ Computer Aided Manufacturing, CAMIEIVE 1 —4%IEALI-THD M EXIEL X T L TCADDILIRE
HBIEMNTED, CADTHERSN IR T —2EANT—2ELT.MIADONCT AT S LIERGE D&
EEFEREIEL -2 LTIV AT LEES.
OFERAEINDIVEL—RI/NRVAVHEIV DT T I—YRT—2aVETH A,

;;%DT?%&:%‘VEIZL Hemo—Ex. RIEHE. RBERGEDN . O— UV RTATSLDEERDNTEDLD
OCAMIEH:CADIERD N MRMBAR ., £ETRERE . FRER. ARLEHE. BAFERE. XEEG
@ CAD/CAM.

@ CAD ¢ um sistema de suporte de design baseado em computadores.

@ Computer Aided Design (Desenho auxiliado por computador). Também é conhecido como
Desenho assistido por computador.

@ Computer Aided Manufacturing (Manufatura auxiliada por computador). CAM é um sistema de
suporte de produgao para fabricas baseado em computadores e é considerado uma expansao do
CAD. Em um sistema CAM, dados de formato criados em um sistema CAD sao usados como dados
de entrada, e os processos gerais de fabricagdo, como a criagdo do programa NF, para a usinagem
séo realizados em computadores.

@ Os computadores usados em um sistema CAM podem ser de varios tipos, como PCs ou até
estagbes de engenharia.

@ Informagéo sobre CAD: além da criagdo de projetos de fabricagao, listas de pecgas, estimativas de
pregos, esbogos etc., também é possivel criar programas sequenciais.

@ Informagao sobre CAM: Além do contelddo expresso acima, é possivel elaborar cupons de
compras de pecgas, cronogramas de processo de produgao, cupons de trabalho, documentagdes de
testes, formularios de aquisicdo de embalagens, formularios de despacho etc.
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CAE (Computer Aided Engineering)
CAE (Computer Aided Engineering)

ITEHGOHRF-FARIEERIETIIVEL VAT L, EAMICEK. HROBHATIES AT LS. &
ELERHROETNEES>THREOMBMELE OHFEEHE T HRITS AT L, BEOMAEOHEERER
TEHDYIaL—2a v P RTLEENEENS,

Sistema de computacéo que auxilia nos processos de design e desenvolvimento de produtos
industriais. Na pratica, isso engloba sistemas de suporte a design de produtos, sistemas de analise
que usam modelos de produtos especificos para calcular propriedades (como resisténcia a forga e
calor) e sistemas de simulacéo para verificagdo das fungdes e do desempenho do produto.

CCW (Counter Clock Wise)
CCW (Counter Clock Wise)

REFFtARODEER, E—2TIIERANHTEHD, “CW DELSHE,

Rotagdo no sentido anti-horario. Em motores, determina-se a partir da extremidade do eixo.
Consulte "CW" também.

CHANGE {5 (change signal)
Sinal de mudanca

CHANGEfE S L& E - (L E HI#H TREH HEETRICHEHEICAS-HDINEMES,
Sinal externo que usa o controle de velocidade e posigao para alterar o controle do modo velocidade
para o modo posigdo durante a operagao.

Cheapernet
Cheapernet

OF—/\—Fvk,

@ 1—HFRyrDEET—T )L &Y H#L (thin), Rifiti(cheap)EE T —T L EFERTHECADLLFHTEN.,
Thinwire Ethernet&FE(ENDZELEH 5,

QmEREIFA—H Ry ERL10Mbps,

@ IFRA A MEBIBELL, FSUoo—NROROYICTR ARV A TIHKREESR T 51— Ryt EfMIR
THY T AV EDORREIL185m, EHEATAEAIHK(E30EFET,

@ Cheapernet.

@ O nome tem origem na adogdo de um cabo coaxial mais fino (thin) e barato (cheap) do que o
cabo coaxial de Ethernet. Também é chamada de Thinwire Ethernet.

@ A velocidade de transmisséo é de 10 Mbps, a mesma da Ethernet.

@ A versdo barata da Ethernet ndo exige o uso de quaisquer dispositivos adicionais especificos e
usa conectores T, em vez de transceptores, para conectar terminais. O comprimento maximo
permitido € de 185 m e é possivel conectar até 30 terminais.

CIM (Computer Integrated Manufacturing)
CIM (Computer Integrated Manufacturing)

EEICETILTOEREAVE LRI T—IELUT —EIR—RE AN THIENICHIE - EET L
EITES T EEFHORBILERDL AT L,

Sistema que usa uma rede de computadores e um banco de dados para controlar e gerenciar todas
as informagdes relacionadas a fabricagdo de forma integrada com o objetivo de otimizar as
atividades de fabricagéo.

CMIA=R
Modo CMI

@ Coded Mark Inversion,

OLERAAXDIDTIEVR S DT —2EILIZ2EVMZHEIL. DEDIL—ILTIRiET B,
@1DLE2E YNNI, 15HBLMI0, 0T B, FHELTIL 180, 0EREIKYIRT &,
Q@ODEE 2E VI, 0EF 5, (0. 1IEFELY,)

@ ZNDAXIXMELSECNETIZE L TIRAL TS,

@ Coded Mark Inversion (Inversédo de marca codificada).

@ Uma das caracteristicas deste sistema de modulagéo é a divisdo de 1 bit de dados em 2 bits de
acordo com as regras especificadas abaixo.

@ 1: 2 bits sdo tratados como 1, 1 ou 0, 0. Como condigdo, 1, 1 e 0, 0 s&o repetidos
alternadamente.

@ 0: 2 bits sdo tratados como 1, 0 (a combinagéo 0, 1 ndo existe).

@ Este modo é usado na MELSECNET.

CMOS
CMOS

@ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (CEX)

OTAORIHERTF,

@ — Y TIETTLEELICHE SN B,

OFRIT/NE, BEEEN. FRAESEHENLEV. EREEHENLENVGEETHS,
OFENADIERRIFITLLERLL,

@ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (transistor de Semicondutor de Oxido de
Metal Complementar).

@ Elementos ldgicos digitais.

@ Esses elementos sdo conectados a controladores programaveis e a elementos TTL.

@ Seus principais recursos sdo o baixo consumo de energia e os intervalos amplos de tensdo e de
temperatura operacionais.

@ Os cuidados de uso sdo os mesmos do TLL.

CMV (COMPUTER MV)
CMV (Computer Manipulated Variable)

COMPUTER MV, HFITHIE—R D1 DT, LA EMINSBREEMVIEEZEETEET,

Abreviagéo de "computer MV" (variavel manipulada por computador). Um dos modos de controle
que altera o valor de MV a partir do computador superior.

CP #lf# (Continuous pass)
CP (Continuous pass)

ERFEEE, FUNGNOTRBEE > T,

Método de controle em que um caminho é percorrido sem interrupgdes, como no controle de
velocidade uniforme.
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CPC (Collaborative Product Commerce)
CPC (Collaborative Product Commerce)

TEOHSEREZ P ERP, SCM, CRM R E DL R T LEEESE . 12— ubEFfALEtEDE
HOLEFEMEIAVITEERT HL0 . DEMARE. EPRR DRTLBDOEERZRYKE, WG/
THAIILDLEMEECT, FENS— M — Y TS5/ V7 BE. HRORERLRENLEOEDSRR -
TOCRTHETELREEZERT S,

Refere-se ao uso de ERP, SCM e CRM em conjunto no desenvolvimento de produtos e na
manutengado da estrutura de e-negécios por toda a empresa usando a Internet. Isso remove as
barreiras entre as corporagdes e os sistemas das empresas e propicia um ambiente em que os
principais parceiros, fornecedores, clientes e departamentos responsaveis pela produ¢do possam
trabalhar em processos comuns durante os estagios do ciclo de produg&o do produto.

CP-M/86 @ Control Program for Microprocessers Zf=IdControl Program and Monitor (3 —E—I /.86)
CP-M/86 @ 16E VDT AyOT Ot Y8086 REENM T FHDOS,
@7 ANDT ALY —F1ICHRIENH S,
O T NARIDOST, BERBTAL IR IEHR—FL TV,
@ Control Program for Microprocessors (Programa de controle para microprocessadores) ou Control
Program and Monitor ( CPM-86) (Programa e monitoragao)
@ Este é o SO para operagdo da série 8086 de microprocessadores de 16 bits.
@ Os direitos autorais sdo da Digital Research, Inc., uma empresa americana.
@ E um SO de tarefa Unica e ndo tem suporte a diretdrios hierarquicos.
CPUHEAEY CPU #HAEY(E, RILFCPU Y RTLDRCPU A=y TT — 2D ERAH/ HFHLETI=OIZ, &

Meméria compartilhada da CPU

CPU A=whkhHEIHFE-TLVBAENTT,

CPU £H/AEVIZIE, TEED4 BEIHYET,

- SRBEERTT

VRTLIVT

-BEYILy a7

- A—H¥BAHETIUT

- TJLFCPU HEERBETVT

Memoéria fornecida para cada médulo da CPU. E por meio dela que os dados s3o lidos ou escritos
entre os médulos de sistemas com varias CPUs.

A meméria compartilhada da CPU é composta por cinco areas:
+ Area de informagdes restrita da CPU;

- Area do sistema;

+ Area de atualizagéo automatica;

« Area liberada para o usuario;

« Area de transmissdo em alta velocidade para diversas CPUs.

CRC
CRC

@Cyclic Redundancy Check (A V) vOBEARFLITKEITRRE)

O T —FHIEETHLEEDRYERETEIAKD— D, T—RITHANGLEEZMA TRYERET 510D
BEREEYHLT, COBHRET —2DRITDITTEIET S,

O ZEAITIHEERERABRORELZTO>T, ALERVFONINEINTEHEEISF—ERETIHLD,
O_NARIFIS—RED-ODFEHE—XFILIMAMT I TIEAGL, T—HEEATITS-0T—42=2
MOELT, IS—REEEDLEL.

@ Cyclic Redundancy Check (Sistema de codificagéo ciclica ou Verificagdo de redundancia ciclica)
@ Método para detecgdo de erros durante a transmissao de dados. Um processo especial é
adicionado aos dados para gerar a informacéo para detecgao de erros. Os dados s&o enviados com
essa informagao.

@ O destinatario também executa o mesmo processo do remetente. Para verificar se a mesma
informagao foi recebida, é feita a detecgdo de erros de transmissao.

@ Neste sistema, as informagdes de detecgdo de erro ndo sdo expressas em um Unico caractere. A
detecgdo de erros é realizada em unidades de dados, entdo a quantidade de dados avaliada &
menor. Por isso, obtém-se melhor desempenho de detecgao de erros.

CRM (Customer Relationship Management)
CRM (Customer Relationship Management)

BEICET 2 TOREE—TEEL. BE LI AN LORBUY— TV BREEBERT DL
IC&Y, BEEHFEEZEO . M OBEERVCHEERTH-HDY—ILTHS,

Ferramenta para melhorar a eficiéncia das vendas e fidelizar o cliente. Centraliza o gerenciamento
de todas as informagdes do cliente e gera automaticamente a melhor estratégia de marketing para
cada segmento.

CRP (Capacity Requirements Planning)
CRP (Capacity Requirements Planning)

EEICASERDELHANGEEASET, HBESNRREDT (A T1ERTTH-DITRHBEREERE
NOFMEBEEFER-FETT 5. EMAEEHEDOE ATHAIHUEMEAS —F L. KT—I L 2 H
I:g%ﬁu HETEIOENEHIE, ChICEDE, EMEA—FZIUALL. RENGEES—FEH
79 %,

Planejamento de capacidade em curto prazo antes do inicio da produgéo. E usado para apurar e
estabelecer provisdes para a capacidade de produgéo necessaria para executar as prioridades dos
itens planejados. Os pedidos de produgao, resultados do MRP, sdo organizados em centros de
trabalho individuais e tém sua produgéo avaliada. Os pedidos s&o reorganizados com base na
avaliagao, e sdo emitidos os pedidos de produgao finais.
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CR7IY—\
Absorvedor de CR

@IV TUYCLEMREESIICEKLIY—DF5—,

O TUHIZI - TEVERBD Y —CF RIS ELEMTER. FSAT7YoHANIEFEARICATIL
THEHELTERY %,

OB LM IR T HEELONLI-EEDIAVTUH DRENHDHD T, FSAT VI A VDRI
NTRHEEOHLIENH D,

@R, BERELLTHLNA, KRIFBLERMSOOKELD,

@ Um supressor de surto composto por um capacitor C e por um resistor R conectados em série.

@ Os supressores de surto sdo conectados em paralelo aos contatos, aos triacs e as cargas
indutivas para absorgéo de surtos de alta frequéncia pelo capacitor.

@ Quando estiver em conectado em paralelo a carga, o capacitor é carregado quando a carga esta
ativa. Por isso, as vezes, ha interferéncia na saida do triac e na do transistor.

@ E possivel usar em fontes de alimentagéo de CA ou de CC, mas a corrente de fuga é pouco
maior com CA.

CSMA/CDA=
Modo CSMA/CD

@ Carrier Sense Multiple Access/Collision detection

QYT —UHIEAXD—HE,

OBIHREBEMNEEEITIEE EIED-HODBEBRNENTVSINEINEHEZELTHLEDS A,
OZNTWEWEEZDFEFERIETHE. T—RET NS ION>TLESID T, EHONFEHKIEST
KROoNI-BREZ T o RICBEEEEZRA#D,
OZDARIFRYFT—IDFIEHDT=H DR EEEN BRGNS, VAT LALBRMRIEICTES, O
UToiavARELLND,

@Ethernet TIRAIN TS,

@ Carrier Sense Multiple Access / Collision detection (Acesso multiplo com sensoriamento da
transportadora / Deteccéo de colisbes)

@ Tipo de modo de controle de rede.

@ Neste modo, é verificada a disponibilidade do caminho de comunicagdes para transmissao antes
que cada terminal tente realizar sua transmisséo.

@ Se o caminho de comunicagdes estiver ocupado durante a transmissao, havera colisdo entre os
dados. Ha nova tentativa de transmissao apés o tempo calculado por um numero aleatério
predeterminado.

@ Neste modo, os sistemas podem ser construidos com custo relativamente baixo, pois ndo sdo
necessarios dispositivos especificos para controle da rede. Também é chamado de modo de
contencgéo.

@ E usado na Ethernet.

CSV (Comma Separated Values)
CSV (Comma Separated Values)

Comma Separated Values DEEFRTY,

T—REHAU(, ) TR THERBADTHERTIFAILTT,
Abreviagdo de Comma Separated Values (Valores separados por virgulas).
Arquivo de texto em que os dados alinhados sdo separados por virgulas.

CSV (Computer Set Value)
CSV (Computer Set Value)

COMPUTER SV, #lIHE—RFD 12T, LiustEs, L BIEESVIEELEETEET,

Abreviagao de "computer SV" (variavel definida por computador). Um dos modos de controle que
altera o valor de SV a partir do computador superior.

CTO (Configure to Order)
CTO (Configure to Order)

ZEIBRDOE. BENODRINEELTHLEREMRAILTH L,
Configurado apés pedido. Montagem do produto apds a confirmacao do pedido pelo cliente.

CW (Clock Wise)
CW (Clock Wise)

Bt O#HABKDLRILEER A M, E—28iRAINSH TR ARANBLEL0,
Rotacdo no sentido horario. Em motores, determina-se a partir da extremidade do eixo.

D/A ZE#288 (Digital-to—Analog converter)

Conversor de digital para anal6gico

TADHIUEET AT ETHAIEL (FLIEER) ICEBRT HEEZL>TLDEE,
Dispositivo que converte valores digitais de tens&o (ou corrente) para valores analdgicos.

D/AZHia1 =y

Médulo conversor de digital para anal6gico

@Digital/Analogue

O T UHILEBET T AT BICERTHI=Uk,

O —4 oY DTOYILTRITAPHINEE, BEFLITEROT AT EICEZTHEAEHT S,
@ Digital/Analogue (Digital / Analégico)

@ Dispositivo que converte grandezas digitais para grandezas analdgicas.

@ Este dispositivo converte as grandezas digitais usadas pelo programa do controlador programavel
para as grandezas analdgicas de tensdo ou corrente para saida para dispositivos externos.

dB
dB

OTIRL,

OIRILX—DBEELROTEAL, BmIIXENDER RO T HLL,

O“REBX"DEESH, Bm/kmlEXT—TILIkmBYDHEEETRT .

@ Decibel.

@ Unidade para expressao da atenuagéo de energia.dBm é a unidade para expressar a quantidade
de energia 6tica.

@ Consulte "Perda de transmisséo". dBm/km indica a atenuagéo a cada 1 km de cabo de fibra dtica.
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DB (database)
DB (database)

BEO7T)r—2av ) IbERREA—FICE o TREINET—IDEED L, F-. TOEEV T L
EEHDEELH D,

Conjunto de dados compartilhados por varios programas ou usuarios. Esta definicdo também pode
englobar sistemas de gerenciamento de dados.

DB /A7)y
Buffering da DB

BEEERGLEIC, FETERVSAL XEIV/AYVRIZVLah—FIT—HHIZREL, BERIIEEXTS
HHEETY

Fungéo que armazena temporariamente texto do SQL que apresentou erro durante o envio devido a
problemas de comunicagdo. O texto é reenviado quando as comunicagdes voltam ao normal.

DBMS (DataBase Management System)
DBMS (DataBase Management System)

F—AR—REBRATLDE, £HET—RELTDT—EAR—REEHEHL, T—2I{TE7IEREKIC
BABYIE LT, T—ADHRAOCFBFIEFZLLLL. FEDTTVr—a YIRS EHIE
NTED, T, TANEEEEMDOYILNIITICERDIEITEY. 7TV —av Y TROEEROH
B BREOMAMNEDOR LIZOHELD, BETET—AOREBER(T —2ETILIZKYLK OO DFELEIC
HETE BERVLERLTODOEXIL—2aF )LE(RDBMS) T, KER#ES R T LA TIEOraclett @
Oracleh, /INEIEL R T L TldIMicrosofttt MAccesshS, TNENTHIHENDBEEE HH TS,

Sistema de gerenciamento de banco de dados. Software que gerencia bancos de dados como
dados compartilhados e responde as solicitagdes de acesso. O formato dos dados e os
procedimentos de uso s&o padronizados para que os dados sejam independentes de programas
especificos. Além disso, é possivel melhorar a produtividade e a eficiéncia dos aplicativos ao permitir
que o software dedicado gerencie os dados. E possivel classificar o DBMS em vérias categorias de
acordo com o sistema de representagao (modelo de dados) dos dados gerenciados. A mais popular
atualmente é a de sistemas relacionais (RDBMS). A Oracle atua em mercados de larga escala, e a
Microsoft (RDBMS), em mercados de pequena escala. Ambas as empresas dominam mais de 50%
de seus respectivos mercados.

DBR (Drum Buffer Rope)
DBR (Drum Buffer Rope)

EEHEEER TS LT, TOCZRETIZEORT 21—V ICBRT HEEEHLNDHELDTY  £ERIK
DRIV IEREL. RELRVIDEEREAICREZEOTEMBAZITL, EERISTRETHE
BEREWEIE - FaoELEZRINTE AR RARDTHBRMICKET HEVIEEEEFE, Chick
;%_Efﬁo)jcmgti;ﬁw\ hEERE. BERNREOR L, FEOBITREER T 1—IILOERMATEELLY
E usado para criar cronogramas de produg&o ao aplicar TOC a programacéo de fabricas de
producéo. Com esse método de controle de produgéo, os gargalos nas instala¢des sado identificados,
0s materiais s&o sincronizados com a capacidade de produgéo no gargalo, e as mercadorias em
processamento (com folga) capazes de absorver elementos flutuantes (defeitos em maquinas,
interrupcdes momentaneas etc.) séo localizadas estrategicamente. Por conta disso, é possivel
reduzir consideravelmente o inventario, encurtar os prazos, melhorar o retorno sobre o investimento
e criar cronogramas de produgao realistas.

DC1/DC3i{
Controle DC1/DC3

Q@ EEFHMAXD—2,

OZEAIFXRE NNV ITFDEEN D> TRIETELRLDH L BIEDHEFHB/ADCIHEETEEELT,
T—ADEEDFMEERT S, =, RELEOERTICE ST\ I7OEEHIEML TRIEHL ATREICA
5L FHBADCIESERELTTHDEEOERAEZERT 5,

QX ERIFEFHIFINSRIET HDCHEBT B LUDCIHERTEHIMO—FEALL. DC1ZRIETHLET—4
DEEZERIAL. DCIERIET HET—HDREELEHET 5,

@ Tipo de modo de controle de comunicagdes.

@ Quando o buffer receptor fica sem espaco livre a o destinatario ndo tem mais condigdes de
receber, o sinal DC3 ¢é enviado ao outro dispositivo para solicitar o cancelamento da transmissao de
dados.Por outro lado, quando o buffer receptor é liberado pelo processo de recebimento em
execugao e o destinatario pode receber novamente, o sinal DC1 é enviado ao outro dispositivo para
solicitar a continuagao da transmissao de dados.

@ O destinatario considera os sinais DC1 e DC3 recebidos do outro dispositivo como cédigos de
controle. Quando recebe o sinal DC1, inicia a transmissao de dados; quando recebe o sinal DC3,
cancela a transmisséo de dados.

DC2/DCA
Controle DC2/DC4

QEEHHAXD—2,

OEFHEBNOZIET HDC2ELUDCANI—FEHEHIa—R &AL, DC2EDCADMITHENF=a—FE
T—RET B,

@ Tipo de modo de controle de comunicagdes.

@ Neste modo, os cédigos DC2 e DC4 recebidos do outro dispositivo sdo considerados cédigos de
controle. Os codigos inseridos entre DC2 e DC4 sao considerados dados.

DCS(Distributed Control System)
DCS (Distributed Control System)

A0V Ea—3FRWN=ABE T O 2LHIEL R T L,
Sistema de controle digital distribuido que faz uso de microcomputadores.

DDC (digital display controller)
DDC (digital display controller)

RE R DBAEE T4 O 2V EB TEHRLTLSHIH,
Controle com controlador de display digital.
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DINFR#&
Normas DIN

@Deutsch Industie Norm
ORI,

@ Deutsch Industie Norm

@ Normas Industriais Alemas.

DMU (Digital Mock—Up)
DMU (Digital Mock—Up)

TORNEVITYIDE, CADZANTHGDN R, NEMBRLEELLR. BRF3T2-HDYIaL—3
VIIRILT  HBIWE ZDESIEY IR TERVTERSNIBRTETILOIE,

Mock-up digital. Software de simulagdo para comparagéo e analise da aparéncia externa, da
configuragado interna e de outros aspectos de produtos com uso de CAD. O termo também pode
estar relacionado a um modelo 3D criado usando um software desse tipo.

DNS (Domain Name System)
DNS (Domain Name System)

Domain Name System®DEEFATT,
P7RLRZA—HREZOTVEI(RACVR) ITHRLEET SV ATLTY,
Abreviagdo de Domain Name System (Sistema de Nomes de Dominio).

Traduz os enderegos IP para nomes de dominio faceis de lembrar e os gerencia.

DQG g% HHERAEROERFINSOANEENIL,

Sinal DOG Sinal de entrada enviado pelo sensor de proximidade de retorno & origem da maquina.
DRAM @Dynamic Random Access Memory (D5 L)

DRAM ORAMAE!Y D—FET., Rifi. NMETHAD . RIFEHNHKEL, SRAMERT SN S,

@ Memoria de acesso aleatério dinamico.
@ Tipo de meméria RAM que é barato e compacto, mas tem corrente de manutengéo elevada.E
comparada a SRAM.

DTR/DSRé i
Controle DTR/DSR

ORS-232CR— & ERAL THEMER(AVE2—8, TV AF)ERIET HEE, DSRIF—EtE VLT 1),
DTR(T—AR4—3IFILTNEST. T HRZOABEHIET DL,

OED/DRFIHIZFIL,

@ Durante a comunicagdo com um dispositivo externo (computador, impressora etc.) pela porta RS-
232C, os sinais DSR e DTR controlam se € possivel ou ndo enviar dados.

@ Igual aos controles ED/DR.

DV (Deviation)
DV (Desvio)

RE. BEBEGEERIEEPVIOE,
Desvio. Diferenga entre valor definido (SV) e variavel de processo (PV).

DWH (Data WareHouse)
DWH (Data WareHouse)

BRIICEBSNREOERT —I0HPIL, RIEBAMOEERESTT 5 AT L, MR EMLE
S TIFHAOMAES AN >R ERBOBEEL RV HLTAIONT V7 NIRRT LTH S,
Sistema de analise da relevancia entre itens respectivos em grandes volumes de dados corporativos
armazenados cronologicamente. Esse sistema examina profundamente a relevancia entre varios
elementos, o que ndo poderia ser feito de forma clara pela totalizagao simples convencional.

DXF (Data eXchange Format)
DXF (Data eXchange Format)

Autodesk#t M CADY TR AutoCAD ITEAIN TV S T7M LR 2RTPIRT DRI ML T —2% 16K
TEI7ALERXDEELDERIZE,

Formato de arquivo usado no software CAD "AutoCAD", desenvolvido pela Autodesk. E o tipo de
arquivo padrao da industria para armazenar dados vetoriais em 2D e 3D.

DEpE WA EME, REDVCAIEEEREBOE)DELE(SEDENSHIEIDEZES| W) ILLFILI-RIFEE

Operacdo D MASEE,
{ﬁﬁéﬁ‘gtfﬁ\é\ WA EMEIC L DIREEN L BHIENMEIC L DIRME B LF LA DETORMEM I BRI TdE
Ly o
Acéo derivada. Operagao aplicada a variavel manipulada em relagéo a taxa de mudanca (diferenca
entre o valor atual e o ultimo valor) do desvio de DV (diferenga entre PV e SV).
O intervalo entre 0 momento da ocorréncia do desvio até a variavel manipulada determinada pela
acao derivada se igualar a variavel manipulada determinada pela agdo de controle proporcional é
chamada de tempo derivativo (Td).

EBCDIC @Extended Binary Coded Decimal Interchange Code (TE X T 1v%)

EBCDIC @ik (L 10—k,

OHF. . TILIT7RY FHIFHELEE VN ELEV TR LT AVE2—2ADI—FERD—D,
Q@10 EHDEHTEIE VR TRHLIZBCDI—FIZ, THIT4E YR ZEBML TSE whELT256: Y DR AN T
E3L51LE=H0,

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code.

@ Codigo de intercdmbio decimal codificado em binario estendido.

@ Um sistema de cddigos para computador para expressar nimeros, caracteres alfabéticos,
caracteres especiais e outras informagdes em 8 bits.

@ Uma variagéo do codigo BCD, onde se representam os decimais em 4 bits, acrescentando-se
mais 4 bits, totalizando 8 bits e possibilitando a representagdo de 256 formas distintas.
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EC (Electronic Commerce)
EC (Electronic Commerce)

BFEIME| OB AVF—RIMEEDFIET—VEFAL T, ZRHPORFLGEETHESWMEIFE,
Comércio eletrénico. Forma de comércio em que redes, como a Internet, sdo usadas para concluir
contratos, pagamentos e outros processos.

EDI (Electric Data Interchange)
EDI (Electric Data Interchange)

BEFTOXBDOE, BUDHEEHT, REFBERGLEEFHICOYVEYTEHIL,
Intercambio eletronico de dados. Execugéao eletrénica de transagdes, como emissao ou recebimento
de informacdes, entre empresas.

EEP-ROM
EEP-ROM

@Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (EEPEA A EXZ 7 HA L)
O LERATID—E,

OEZAAHITEEEMASEITE>TTES,

OFEBELTEAEVILHEZLL,

@52 LIC-RAMEFH 7L,

@Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (Meméria somente de leitura programavel
e apagavel eletricamente) (EEPROM ou E2ROM)

@ Tipo de memodria somente de leitura.

@ E possivel escrever neste tipo de meméria ao aplicar tenso.

@ Os dados da memodria ndo se perdem mesmo apos interrupgdes no fornecimento de energia.

@ O formato externo € o mesmo de uma IC-RAM.

EL
EL

Q@ILVrAIERYEVR,

O TARTLARTHRFND—2,

O BRETARATLA(LCD)ERIFRITIEEHAMELS, BAERNIZCLY,

@ Eletroluminescéncia.

@ Tipo de tela.

@ O brilho é baixo como o das telas LCD, tornando-o menos cansativo para os olhos.

EMC
EMC

@Electro magnetic Compatibility
O EHRICHITHMILE,
BEFHBEN/ A XTI HRZMER/NRICESZ DB,
@ Electromagnetic Compatibility (Compatibilidade eletromagnética)
@ Compatibilidade com energia eletromagnética.
@ Tecnologia desenvolvida para minimizar a sensibilidade de dispositivos eletronicos a ruidos.

EMI
EMI

@Electromagnetic Interference

OEHIE,

QF;%%E#%%ELﬂﬂ@%ﬁ%éﬁﬁ%?‘é/ffx}, =Y IEHEINSIENZ LD, HIELTLSS
E1Hb,

OBATIK/AXBEHRHEFARDOERLEEEEEREETBERAHER (VCCD HH D,
OVCCIR—Y%& D=L DIEEERFHLI-H G,

O T &thigd (A E 1, FEMIEL THE21ELETHLENTIVD,

@ Electromagnetic Interference.

@ Interferéncia eletromagnética.

@ Ruido gerado por dispositivos eletrdnicos que causa interferéncias em outros equipamentos. Os
controladores programaveis geralmente sdo afetados por interferéncias, mas também podem emiti-
las.

@ No Japéo, ha uma agéncia regulatéria voluntaria de ruidos, a Voluntary Control Council for
Interference by Information Technology Equipment (Conselho de Controle Voluntario de Interferéncia
Causada por Equipamentos de Tecnologia da Informagéo) — VCCI.

@ Produtos com o simbolo do VCCI estdo em conformidade com o regulamento voluntario.

@ A Classe 1, para areas comerciais e industriais, e a Classe 2, para areas residenciais, ja foram
determinadas.

EP-ROM
EP-ROM

@Erasable Programmable Read Only Memory (EPA.L.)
OEHLERAE)D—FE,

Q@EAAIE—EIZTS,

Q@K IMRERELTATYZLEELIZOBERAANTES, (BFAT)
O LAICEBHAERNAHY. BHILEEH LT —T285,
OFEEBELTHARYILHEZLEL,

@ Erasable Programmable Read Only Memory (EPROM) (Meméria somente de acesso programavel
e apagavel) (EPROM)

@ Tipo de memoria somente de leitura.

@ A escrita da memoria ocorre em uma operagao Unica.

@ A memoria pode ser escrita apds seu contelido completo ser excluido por exposi¢éo a raios
UV(reciclavel).

@ Na parte superior, ha uma janela para irradiagdo de raios UV. Nessa janela, deve sempre haver
uma fita para evitar exclusédo acidental dos dados.

@ O contelido da memoria ndo se perde mesmo apds interrupgdes de energia.
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ER/DR#I|{H
Controle ER/DR

Q@ EEFMAXD—D,

OERIZZIEDHIEEITESIES T, DRILZEEDHIHEITIES.

OZERTRE NNV I7DEEN D> TRIETELLSBLERIESEOFFL., CHITHET 2XERD
DRIEEMOFFLTEIEEZTIT .
OZET—ANUMEIZL>T/N\YI7DEEY A XM EML TRIEN T EEIZL S EZIE/ITERIESZONIC
L. CAIZHET B2 ERDDRIESHMNONIZHY T —2DEEERET 5.

@DTR/DSRHIHIZEIL

@ Tipo de modo de controle de comunicagdes.

@ O sinal ER controla o recebimento, e o sinal DR controla a transmissao.

@ Quando o buffer receptor fica sem espaco livre e o destinatario ndo tem mais condi¢des de
receber, o sinal ER é desligado, e o sinal DR do emissor correspondente também é desligado para
cancelar a transmisséo.

@ Quando o buffer receptor fica sem espaco livre e o destinatario pode voltar a receber, o sinal ER
¢é ativado e o sinal DR no emissor correspondente também € ativado para iniciar a transmissao de
dados.

@ Igual aos controles DTR/DSR.

ERP (Enterprise Resource Planning)
ERP (Enterprise Resource Planning)

TEERGE /  BEERAEOE, CELREREZROAMTAOHAISHEMICEEL, BED
MELRERHLODFE-BFIDIL,

Planejamento de recursos empresariais. Método conceitual de gerenciamento completo de
empresas de forma integrada desde a utilizagéo eficaz dos recursos empresariais até a eficiéncia
corporativa.

Ethernet @1 —H vk,
Ethernet @/N\VAVRT—HYRT—L 3V TIRENLG RN IV DEEFE.
@IEEE8023EL THRIZEHIESNTLVS,
@7 —4) U FIEIZCSMA/CDA R T, T—S 5% #E E (3 10Mbps ~ 1Gbps,
O/7—T LIRIEIZEY . KWRET —T L& /AR RIZEEHR T H10BASES, #HIL\RIEr — T ILEES T4 —
Fr—URBMI10BASE2, VA RRT 4 —T L& S X2 —RSELHR D 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T
HHd,
@ Ethernet.
@ Protocolo padronizado de comunicagdes de rede usado em PCs e estagdes de trabalho.
@ Definido como a norma IEEE802.3.
@ O controle do link de dados é feito pelo protocolo CSMA/CD. A velocidade de transferéncia de
dados pode variar de 10 Mbps a 1 Gbps.
@ De acordo com as normas de cabos, a 10BASES5 usa um cabo coaxial grosso para topologia em
barramento. A 10BASE2 usa cabo coaxial fino fazer a fiagdo em corrente daisy. 10BASE-T,
100BASE-TX e 1000BASE-T usam cabo de par trangado para topologia em estrela.
F.H, F-HALF @First Half
F.H, F-HALF @643 A 11 =yDON/OFF R RLEDD EA13257,
@ First Half (Primeira metade)
@ Os 32 pontos superiores do display LED de ON/OFF de um moédulo de E/S de 64 pontos.
F.ROOP @Forward Loop
F.ROOP @T—RYLIUIZTBLWTEL—TDIL,

@ Forward Loop (Loop positivo)
@ Loop positivo em um link de dados.

FA (Factory Automation)
FA (Factory Automation)

aVEaA—AHEE#fIERALNCTIBEEEIE T 528, £z, BEMLIZEDONAHBRD L, B Tl
IA(Industrial Automation)&XRIRT 5,

Automacéo de fabricas que usam tecnologia de controle computadorizado. Também se refere aos
dispositivos usados para a automagao. Fora do Japao, é conhecida como IA (Industrial Automation —
Automacéo Industrial).

FB £t

Conversao FB

ATV MEREAZ YN SA— R (MHRE /BB IL YL aRE) HNFB #BBERLET .
Parametro (configuracéo inicial / configuracédo de atualizagdo automatica) de médulo de fungéo
inteligente que é convertido automaticamente para FB.

FG
FG

@Frame Ground

@ — oY DiEM AT,

OCPU. AR A=Y EEDSV, 24VD /A X T4 LA E T F

QT LERD L —ILRE/IRE—D L ERSNTILND,

@ Frame Ground (Aterramento do Chassi)

@ Terminal de aterramento em um controlador programavel.

@ Terminal de aterramento para filtragem de ruido de 5 V ou 24 V em CPU, E/S ou outro médulo.
@ Também esta conectado ao padréo blindado no PCB.

10
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FIFO (First In First Out)
FIFO (First In First Out)

T—AREEML, FZIHOT—FERYETARD 1D, BiShizIBICRYBEEShE&312T5h%E, —
BHLEMSNIT -0 —BRECIMYEESN D, F21— LB ENDST —HBERIOBRTT —4%H#
Do

Sistema em que os dados sdo armazenados e recuperados no mesmo local. E um método que
permite que os dados armazenados sejam recuperados a partir dos mais antigos. Os arquivos mais
novos sao recuperados por Ultimo. Os dados gerenciados por este método ficam organizados em
estruturas de dados chamadas "filas".

FLS €% (forward limit signal)
Sinal FLS (forward limit signal)

MERO TR O LRICHRBELIZUSYRRMvF (b ERBHELER LBERE) NBELI-CE
MO EBANES, FLS EEHOFF(GEEE) THEBERDEELNFILLLD,

Sinal de entrada que notifica o usuario de que o comutador de limite (configuracdo de contato b,
geralmente ativada) instalado no limite superior do intervalo do controle de posicionamento foi
ativado. A operacéao é interrompida quando o sinal FLS é desativado (sem transmiss&o).

FMS
FMS

@Flexible Manufacturing System

QL HIEVEBEEICHIELIZV AT L,

O RTLEREOAVEL—FTEEL., EXAONRYMIEEBALRLYLT, HREOEESDOELICHL
T HEESAVORBHEEREEZETICRBRICHLLLSIETHED,

@ Flexible Manufacturing System (Sistema flexivel de manufatura)

@ Sistema compativel com a manufatura de pequenos lotes de varios itens.

@ De forma geral, o sistema é gerenciado por computadores. Robds e outros equipamentos
industriais sdo introduzidos para fornecer uma resposta flexivel a alteragéo de produtos e ao volume
de fabricacdo sem a necessidade de grandes mudangas na linha de produgéo.

FTP (File Transfer Protocol)
FTP (File Transfer Protocol)

AUB—RIROAL VRS RIMEEDTCP/IPR YR I —ITI7ANEEET HEEITEbNSTAMIIL,
Protocolo usado para transferir arquivos por uma rede TCP/IP, como a Internet ou a Intranet.

Ga—F
Cédigo G

NC & DO FIHHAEEIEE T DM (A—F) ESh T H2 #7000 599D HIBEDZETG #AELHLY
Do
il
GO1 E#R 1AM

G02 MAl##RICW (BFEtEY)

G04 Ko/l

G28 BEmER

G50 FE& = EEHERTE

Valores numéricos de dois digitos (00 a 99) padronizados (codificados) que indicam varias fungdes
de controle do médulo NC. Também sao chamados de fungdes G.

Exemplos:

GO01 Interpolagao linear

GO02 Interpolagao circular CW (sentido horario)

GO04 Espera

G28 Retorno a zero

G50 Definigao da velocidade maxima de rotagéo do eixo principal

GD?
GD?

BHEE—AUIDIE, MREBETHEMNBDDEEdm EZDFHD, HEH—EEHRNSDIERr D=
REDEDHI, 1= [ 'dm GD* LOBIHRIFENMEEEe £L4el TERDON B,

Momento de inércia. Representa a soma total da massa (dm) de cada pequena area que configura
um objeto multiplicado pelo quadro da distancia (r) de cada uma das areas a partir de uma linha
reta. A relagdo com | = [ r2dm GD? é representada por 4 gl, em que "g" é a aceleragdo da
gravidade.

GI
GI

QN TFAN—D—ETITL—TIRIVT YIRS,
OI7DEIFNENEATRIOMNELTEY. XDOAFAEIZLDBEEDEI/NIL,

@ Graded Index (indice gradual. Tipo de fibra ética.

@ O indice de difragdo do nucleo da fibra muda um pouco dentro da segdo cruzada. Devido ao
angulo de incidéncia da luz, a distorgdo das comunicagdes € baixa.

GP-IB
GP-IB

@ General Purpose Interface Bus

z:pfl—atéﬁﬂuff%%%t;ao)l’aﬁf, T—EDPYEYIFEHONEA R TT—R, IEEE-488/ 3R ELF (TN
ORKNIGEDEBELZDUCIENTED,

O T —RREIFIMAM, FERIE. 8E VM FLILGETHRR20m,

@ General Purpose Interface Bus (Barramento com interface para propoésitos gerais)

@ Interface usada para transagdes de dados entre um computador e equipamentos de
medigdo.Também é conhecida como barramento IEEE-488.

@ E possivel conectar até 15 dispositivos ao barramento.

@ A transferéncia de dados é bidirecional, semi-duplex, tem transmissao paralela de 8 bits.
Comprimento maximo de 20 m.
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H. HEX @Hexadecimal
H, HEX OLELIZI6ERETRT,

@ Hexadecimal.

@ Expressa um sistema numérico de base 16.
HDLCZF I @High-level Data Link Control procedure

Procedimento HDLC

@UJIS X 5104~6ICEHLNTIAZET, NALAILT—E)UIFIHFIEELDAS,

@ High-level Data Link Control procedure (Procedimento de controle de link de dados de alto nivel).
@ Padrao determinado na JIS X 5104 a 5106, chamado de Procedimento de controle de link de
dados de alto nivel.

HOT STAND-BYA =
Modo HOT STAND-BY

BEIKET, WVOTHEEITANSLSFHRITTLSA,
Modo em que um dispositivo fica ativado e em espera para ser usado a qualquer momento.

HTML (HyperText Markup Language)
HTML (HyperText Markup Language)

WebR—T %R T 50D —I7 Vv T EE HIMLEXZENHREEECREALEETRT H-0IZF
RAEnd, - XEOPICEHBOER. BE. MOXE~NDNA/IR—YUIGEFBHALELTES,
HTMLTRR S - X EZEE T DT BEEWeb T SV HFEERTH, LML HIMLXEFTFRANXED
—BTHAEH, THANITAATHIMLXEZE, 4T CETX AN ELLTHEAEET HIEL AR,
Linguagem de marcagéo para programagcao de paginas da Web. E usada para programar
documentos légicos estruturados e seu modo de exibigdo. Os documentos podem ter imagens,
audio, video, hyperlinks e outros tipos de conteudo. Geralmente se usa um navegador da web para
visualizar documentos programados em HTML. Contudo, como os documentos em HTML sdo um
tipo de documento de texto, também é possivel abri-los em um editor de texto e I1é-los com suas
tags.

HTTP (HyperText Transfer Protocol)
HTTP (HyperText Transfer Protocol)

WebH—/\EDSA4T UM WebT S0 Y HENT—42ERIETHOIELNSTORIL, HTMLXES,
XECHEMTONTVSER., BFE. BEGEDI7MILE. REBXGEDEREEHTHOYRYTE
%o

Protocolo usado por servidores e clientes web (navegadores e outros) para enviar e receber dados.
E possivel enviar e receber documentos em HTML, imagens, audio, video e outros arquivos
vinculados a documentos, incluindo seu sistema de representagéo e outras informagdes.

HLANJL
Nivel H

@HighL X)L,

O AL NDEENBLVIKE,

OEETE24VITHL ARV A FIVETIIEMERIIE T NIK. 9N D24VHHL AL,

@ Alto nivel.

@ Estado em que a tensdo de E/S é elevada.

@ Se a operagao for garantida a uma tenséo baixa de até 9 V, em relagéo a tenséo de referéncia de
24 V, o intervalo entre 9 V e 24 V é de alto nivel.

I/oy2oLwia
Atualizacdo de E/S

=R TNY S LOEERARICETTAUTORETT,

CAALIZYN AU TYD TV MEREA =Y INSCPU A=A DON/OFF T—2AH

*CPU A=yhMSH A=Y A AU T) DU MEREL =Y A DON/OFF T—42MDH 71

Os seguintes processos devem ser realizados antes das operagdes de programas sequenciais:

* Ativagao e desativagao da entrada de dados a partir do moédulo de entrada ou do médulo de
funcao inteligente para o médulo da CPU

* Ativagao e desativagdo da saida de dados a partir do médulo da CPU para o médulo de saida ou
para o médulo de funcéo inteligente

I/0iEL
Entrega de E/S

@28 LU EDI—7 oY TREBIIBDT-O—FDH S EMthE DA HEERKL TON/OFFEIRR 5,
OEETIAENAB A ULDEREABIVE,

@ Na troca de informagdes entre dois ou mais controladores programaveis, a saida de um
dispositivo é conectada a entrada de outro para transmitir os estados ON/OFF.

@ E necessario ter uma quantidade de cabos elétricos compativel com a quantidade de terminais de
E/S para a transmissao dos estados.

IC
IC

OS£EMEE,

OISV RE HAAF—R B, AT U REDRFEEH TEEDOREEZ LD,

@ Circuito integrado.

@ Circuito que agrupa transistores, diodos, resistores, capacitores e outros elementos para oferecer
varias fungoes.
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ICh—F
Cartzo IC

OICAEYERELI=A—F,
Oh—F)—FITLYEFERTEEATINBTEZERAHHDVEHEELTHENTES,

QTR H—RKYAEYBREMNKEL AEELTIZEP-ROM, EEP-ROMAYZ LY,

OIC-RAMZ AW ENVITYTREMENBESE S LITHD,

QR H—FICLEARBEAMIZ7:5,

@ AEYDIEM., ¥4/ TOEHERNFELIzELDETES,

@ Cartdo com memoria de IC integrada.

@ E possivel escrever ou ler instrugdes de produgdo e outros tipos de contetido da meméria com
um leitor de cartdes.

@ Cartdes deste tipo tém capacidade de memaria maior do que a de cartdes magnéticos. EPROM e
EEPROM geralmente sdo usadas como memdria.

@ Ao usar IC-RAM, é possivel instalar uma bateria de backup no cartdo.

@ Preco mais elevado do que os cartdes magnéticos.

@ Alguns cartdes tém microprocessadores embutidos além da memoria.

IC4%4 /RFIDA%" (IC tag / RF-ID tag)
IC tag / RF-ID tag

a7 E DERER (Identification) ICRIASNBICF VT T, BEIFBEEEHETHEA TS, HohT
IEFIAT B, EREAXEZTDORE K (Radio Frequency =RF) W {E{AZ Al (Identification=ID) X D
BREEENSDET, ZE L - BRIENEHLNTEY, RFEY ORFIDAY ELFIEND, /A—a—FIth
RREGHYAADT—2%EEEMTHRAEE(EMEEAH) TEL L. BABLATEET, £ERISOMT
SEEICRYM T, MIEHECREFBRGEEHFESAATHAETELGLISERINDOH 5,

Chip de IC, geralmente empregado em fun¢des de comunicagao sem fio, usado para identificagcao
de mercadorias. Para garantir a difusdo do chip no mercado, deve-se garantir a compatibilidade do
sistema sem fio usado e sua frequéncia de radio (RF) com a identificagéo (ID). Apenas com a
aceitacdo desses requisitos € possivel promover a padronizagao dos chips, que também sao
chamados de tags RF ou tags RFID. Em comparagéo aos codigos de barras, é possivel ler/escrever
(escrever adicionalmente) grandes volumes de dados sem contatos. Além disso, os chips séo
reutilizaveis e podem ser usados em controle de produtos ao serem fixados em pegas de maquinas
de fabricas e receber escrita em tempo real das condigdes da maquina, resultados de inspegéo e
outras informagdes.

IDFL—k O T —AVPANLEEEHNT H-ODHEEH OHRN—L,

Placa ID O ELGETHANDERDLLERFEDD. A—FICHEFERZEZVNTEE. HHMBALLTERALT. A
EEEOBERIAOHRELLYTHED,
@ Cartdo magnético que registra um cédigo para identificagdo de dados, de pessoas etc.
@ Esses cartdes contém dados dos funcionarios e sdo usados como cartdes de identificagéo para
controlar o acesso a salas e a informagdes para manter a seguranga dos dados de empresas e de
outras organizagoes.

IEC @International Electrotechnical Commission

IEC OERERRERE,
OEX. EFHFIDERRBEEE T HERM REKE.
OISONER. BEF =N HELIHIZL-TIVS,
OB RUVEFORMATICE T HBRELLDT A TOMBERPRIEES O LS5GEESIFICET
LEBHBNEREL. ChICE - TERERETRET S LA BMELI-RE,
OIECIZILERFHI N TN, EEELIDORBIZEHELIEHELTNS,
@ International Electrotechnical Commission
@ Comissao Eletrotécnica Internacional.
@ Organizagéo privada internacional que cria normas internacionais nas areas de eletricidade e
eletrénica.
@ Sua atuacdo nas areas de eletricidade e eletrénica se da em parceria com a ISO.
@ As normas da IEC foram elaboradas para promover a cooperagdo internacional em busca da
solugdo de todos os problemas de normatizagdo nos campos técnicos de equipamentos elétricos e
eletrénicos e problemas relacionados, como a avaliagdo de compatibilidade com normas. Com isso,
também se busca a compreensao internacional.
@ A IEC ndo tem poder de fazer valer suas normas, mas todos os paises signatarios estao fazendo
esforgos em busca da conformidade.

IRTB @Industrial Real Time BASIC

IRTB @ EXFBASIC,

O E1—42FATNY 530 EEBASICEILRL CHRBERAICET 54&51cL. REBBRHEERI L0,
O=ZTHS( Y RX2AM-IRTBLH 5,

@ Industrial Real Time BASIC (BASIC industrial em tempo real).

@ BASIC para industrias.

@ Verséo expandida da linguagem de programagao BASIC com menos tempo de processamento
para uso em instalagdes industriais.

@ Também esta disponivel o M-IRTB para a Mitsubishi Electric Line Master.
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ISO @International Organization for Standardization,

ISO O E T,
OEED— AT, HATORROH—ZTVEZDIEKX. REME. HEROETLELT>TS,
@ISOIZ[FEEH AN, BADISEZNIZELEDLSITLTIVS,
OECFER. EFHHFTHIILTHS,
@ International Organization for Standardization.
@ Organizagéo Internacional para Normalizagao.
@ Organizagao das Nagdes Unidas que unifica normas do mundo inteiro com o objetivo de ampliar
o comércio, melhorar a qualidade, reduzir os pregos etc.
@ A ISO néo tem poder de fazer valer suas normas, mas a JIS do Japéo esta tentando entrar em
conformidade.
@ Nas areas de eletricidade e eletronica, atua em colaboragdo com a IEC.

1B 1F OB, REDVGAEBELRTEBEDE)EHT LSIEGMNITIREEE L LS ELBETT . LLHIEIET

Operagio | HLBT TR ELKT IENTEET RENELTH S, BAIMEICK I IREE M LLHIEIEIC L BB
BEEFELLGHETORMEBIRRTIEVLET,
Operacéo integral. Agdo que altera continuamente as varidveis manipuladas para eliminar o desvio
de DV (diferenca entre PV e SV). Consegue eliminar o desvio causado por agéo proporcional. O
intervalo entre 0 momento da ocorréncia do desvio até a variavel manipulada determinada pela acéo
integral se igualar a variavel manipulada determinada pela acdo de controle proporcional é chamada
de tempo integral (Ti).

JANO—F Japanese Article Number (P 4>a—FK)

Cédigo JAN Japanese Article Number (NUmero de Artigos do Jap&o).

JIS @ Japanese Industrial Standards (P X),

JIs @ B AT XK,
O@ER. EFDH/WILJIS CIZH A, 1EHES/WIKJIS XIZH#E,
@ Japanese Industrial Standards.
@ Normas Industriais Japonesas.
@ Hardware elétricos e eletronicos sao classificados como JIS C. Informagdes e software séo
classificados como JIS X.

JOG ONFOLDERICKYEEDMEIZT—IZEMNTEEDIL,

JOG OMERDIZYMIB N TIOGEEIE, INFA—2EERAA . JOGREZEALETED, =1L, KK
ONTIFR+O—V#iE( LIR{E/ FRIE)ZHZ . F1LT 5,
@ A agao de mover uma pega de trabalho para uma posicdo desejada de acordo com sinais de
entrada externos.
@ Em um modulo de posicionamento, é possivel executar a operagéo JOG inserindo parametros e
a velocidade da JOG.Contudo, em operagdes de longa duracéo, a operagéo JOG é interrompida ao
ultrapassar os limites inferior ou superior.

KPPS @Kilo—pulse per second (FA/\JLR/N—EaUR)

KPPS Q@1 EBYD/ILRE,
@B80KPPSIE1FHY8H /LR,
@ Kilo-pulse per second (quilopulso por segundo).
@ Quantidade de pulsos por segundo.
@ 380 kpps sdo equivalentes a 80.000 pulsos por segundo.

LH, L-HALF @Later Half(L/\—72),

LH, L-HALF @ —/7 Y64 A A=y DON/OFFRRLEDD T HI32 54,
@ L-Half (Segunda metade).
@ Os 32 pontos inferiores do display LED de ON/OFF de um mddulo de E/S de 64 pontos de um
controlador programavel.

LAN @Local Area Network

LAN O— DOEYPENGEF O RIFETIAVE 12— 0BT SR IEER TR SBRNAT -2 Vb7 -7,

OEEERIIHTTA/N—r—T IV REr—T I YA RRT =T LigEDEDLS,
OEMOMEXIARDNRZRERIERSNSGNRE EHREEEFDICLTHET HR2—E Rk
EEIRICERT ST ELNHS,

@ Local Area Network (Rede de Area Local)

@ Uma rede de dados que conecta computadores e dispositivos usando um caminho de
transmissao de alta velocidade em pequenas areas, como prédios ou fabricas.

@ E possivel usar cabo de fibra ética, cabo coaxial e cabo de par trangado etc. como meio de
transporte dos dados.

@ A conexdo LAN é feita por topologia em barra, na qual os dispositivos sdo conectados em barra;
topologia em estrela, em que um hub fica no centro e distribui linhas para os dispositivos; ou
topologia em anel, em que os dispositivos sdo conectados em um caminho de transmissdo em
formato de anel.
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LED
LED

@Light Emitting Diode

OHEKTAA—F, BLWZEFEHARKSUT,

O LI RTXFRRH#HFICDLTED,

@ Light Emitting Diode

@ Diodo emissor de luz. Fonte semicondutora de luz.

@ E possivel organizar essas fontes para criar um dispositivo de exibicao de texto.

LIFO (Last In First Out)
LIFO (Last In First Out)

T—RERML. F-ZINOT—RERMYHTARD 1D, EiShi-T—49%  RLFLAEMSINI-IEIC
BRYEINBELIITTDAHE, —BHEMSIN-T AN —BREICRYEIND, RIVIEFENET—
SBEFCOAXTT—2ERS,

Sistema em que os dados sdo armazenados e recuperados no mesmo local. E um método que
permite que os dados armazenados sejam recuperados a partir dos mais recentes. Os arquivos
mais antigos sao recuperados por ultimo. Os dados gerenciados por este método ficam organizados
em estruturas de dados chamadas "pilhas".

LSB @ Least Significant
LSB @BitE DR T,
@ Z= L{IIEMSB,
@ Bit menos significativo
@ Bit mais inferior.
@ O mais superior é chamado de MSB ou Most Significant Bit (bit mais significativo).
LL~IL ®Lowl AL,
Nivel L O A ADEEHELVIKEE,
O AR LLELILOVTHLH., 0 B5VEOVER LG F0MNSEVIELL N )L,
@ Baixo nivel.
@ Estado em que a tensdo de E/S é baixa.
@ Na realidade, este nivel € 0 V. Contudo, se o intervalo entre 0 V e 5 V for considerado como 0 V,
entdo o intervalo é de baixo nivel.
m sec @3t hUK,
ms @ 10007 D17,

@ uslET1OthUR, (100573017, )

@ Milissegundo.

@ 1/1000 de segundo.

@ s significa microssegundo (ou 1/1.000.000 de segundo).

M 3—FK (Machine Code)
Cédigo de maquina

FEROEEFIE TEZIERYILKE, 75T, D20, BEEEOLT, FBRERTLUREESED
THBhH%AE, ON T 54434 TAFTER EWITH D2 E—FA'$%H %, ON TIERDAIBROIZFE SN, OFF
SEAHDIFTATSLIZES, I—HTIXIHM 565535 DIA—RFSEEYHHT(1: 9507, 2:955H1E)T
FRTSH.Ma—FD5550 BICaAVEDITEHIEMNTEGX Works2 TEZALIZY, S EIRTTHIEN

TEDS,
“AFTER E—F"DIEZSHE
“WITH E—K”

Representa subfungdes que se integram a operacgéo de posicionamento para substituir furadeiras,
apertar ou afrouxar bragadeiras, erguer ou rebaixar os eletrodos de solda, exibir diversos dados etc.
Quando o codigo M esta ativado, é possivel configura-la no modo AFTER ou no WITH. A maquina
néo se desloca para o préximo posicionamento se o cédigo M estiver ativado, e é o programa que
desativa o codigo. Os cédigos de 1 a 65535 s&o atribuidos pelo usuario e utilizados (1 — bragadeira;
2 — afrouxar etc.). E possivel escrever comentarios apds os 50 cédigos M e monitora-los com o GX
Works 2 ou exibi-los em uma tela externa.

Consulte "Modo AFTER".

"Modo WITH"
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MAP @Manufacturing Automation Protocol (Rv7) ,

MAP @ KEGMiHVIRIBLI-FAFLAND IR,
OZLDHEWDHIEESAV T, A—N. MFEBINEDIIVEL—FEL—FUHREDFEROIR AN
BICTEDLISBRAECEREDHFEEZLEYVED-RED—D,
OB A—NNBFICH R IELLYEHOTE, HEICKETELLOT, FELLTARL, EA—AH
#H—LTMAPHDOH/WES/WEBET HEL5ILTLVD, SHSLTHESNI-MAPIRRE H# L T— T 5O #M
)T HONBENTHD,
OLAND THRD—DTHDIH . EIZEERT/ A RIZ5LLIZV AT L,
@ Manufacturing Automation Protocol (Protocolo de automagao de manufatura).
@ Protocolo de implantagédo de LAN para FA defendido pela GM dos EUA.
@ Padrao que determina os protocolos de conex&o e transmisséo (envio e recebimento) para
garantir troca estavel de informacdes entre controladores programaveis e computadores de
diferentes fabricantes e que operam usando linguagens de instrugado distintas em linhas de produgao
com varias maquinas.
@ Como néo seria possivel realizar comunicagdes mutuas se cada fabricante criasse seus proprios
formatos de linguagem de comandos, este protocolo foi padronizado e disponibilizado publicamente
para que os fabricantes desenvolvessem hardware e software unificados para o MAP. O objetivo é
difundir o uso do MAP para conectar as maquinas nas fabricas.
@ Apesar de ser uma verséo industrial da LAN, é especialmente rapido e resistente a ruidos.

Mbps @Mega-Bit per second(AHE Yk/I—EaUK)

Mbps Q1 LYDEYNITIREERDT,
@ 10Mbps& (1722510005 E vk,
@ Megabit per second (Megabit por segundo).
@ 1 milhdo de bits por segundo.
@ 10 Mbps é equivalente a 10 milhdes de bits por segundo.

McFrkajL MELSEC 23a=4#—33> 7 aka/LERLET  Ethernet BEVI YT ILAZI2a=4—3>1=vrDXIE

Protocolo MC

FIET, MFHEFNDBCPU AZYMAT IR T H-ODREAXDEATY .
Refere-se ao protocolo de comunicagdo MELSEC. Este protocolo acessa um médulo da CPU a
partir de um dispositivo alvo via Ethernet ou serial.

MES (Manufacturing Execution System)
MES (Manufacturing Execution System)

BERTVATLORE EEIREEET MELEERRIATLTH D, MES[E—RICEERFRIFRE
2 (POP :Point of Production) #EsLAhHE T, TREE, BYEE, REEE, Mg, EHEE. T
BNYREE, EERFEHE, RTEELEOEBOEEXIR - EBETOMEZHA TS,

Sistema de execugéo de producdo. Sistema de informacgéo de produgéo integrado para gerenciar
processos de produgdo. Além de geralmente ter a fungdo POP (ponto de produgéo), o MES tém
varias funcdes de suporte e gerenciamento de produtos, como controle de processos, controle,
controle de produtos, controle de qualidade, instruges de produgéo, gerenciamento de progresso,
gerenciamento de distribuicdo fisica na fabrica, controle de fabricas e gerenciamento de
manutengoes.

MRP (Material Requirements Planning)
MRP (Material Requirements Planning)

BEMERNEOE £EFEDHHHERICEALTRARRAZIToTEEICVELLLIHMADRELEH
L. ZCh o BANEESLFKIREELSKILT. REVDELHMSMELTELTIHE. F(FHEHA
SRATLDIE,

Planejamento de recursos de manufatura. Método, mecanismo ou sistema em que é realizado o
desenvolvimento de pecas de produtos agendados para fabricagdo para calcular a quantidade total
de pecgas necessarias para a produgao. O total de pegas necessarias a ser encomendado é
calculado subtraindo do estoque efetivo e do estoque encomendado.

MRP I (Manufacturing Resource Planning)
MRP I (Manufacturing Resource Planning)

AEMAERSENE, MRPOEMATERHEIC, E8. &k, EEGERNBICHETITATOEREMR
AL TEE-EEBT DL, MRPDEEXFMIEmaterial (B#) 1253, 2B 5 [Emanufacturing (B5&) THY | AT
HERBT B8 MRP IEIE[EN 5, 758 . ZOMRP IS EAREL > TERPABIFL TS,
Planejamento de recursos de manufatura. Integragdo de todos os elementos relacionados a
producéo (pessoal, fabricas, fundos etc.) ao MRP para planejamento e gerenciamento. Apesar de a
primeira letra de MRP ser "m" de material, neste caso, significa "manufatura". O termo é chamado
de MRP Il para se diferenciar do MRP acima. O ERP surgiu com base no conceito do MRP II.

MSB
MSB

@ Most Significant Bit

OE VDR,

@R THIIFLSB,

@ Most Significant Bit (Bit Mais Significativo).
@ Bit mais superior.

@ Bit mais inferior é LSB.
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MSP (Management Services Provider)
MSP (Management Services Provider)

TENRETEY— N\ ORI —VDER-BER-RFLGEEBTAIFEEDL, VATLAY—ER
EEVNRBTEDREITLE TSN EINEEHHIICHERL . FEENRREENSLEIREEETED,
F VAT LOAREZHRALCBEEICHMLOE . BMEENDSELT SIS0 —EREHHETRHELT
LBMSPHEH D

Provedor contratado para operar, monitorar, manter ou realizar outros servigos em servidores ou
redes de uma empresa. O MSP verifica periodicamente o estado do sistema para confirmar que tem
condi¢des de entregar os servigos adequadamente e realizar operagbes de recuperagao caso haja
nédo conformidades. Também ha MSPs que oferecem servigos de avaliagéo da carga do sistema e
notificam o cliente sobre quais informagdes servirdo como referéncia para investimentos adicionais.

MTBF
MTBF

@Mean Time Between Failures (S5 4% 2 8 F B RS

O RTLDEEMERHOIREND—,

O —EHEANEZTTHORITHET HFETOFHRFHTERD T, DFY., DATLPEENHELLICE
T HFHFET, COEAREVNEEEEENSLY,

OFIZIE. MTBFASENEB#158EALIL IS T, 1EHISERET ZAREELNH S,

@ Mean Time Between Failures (Periodo médio entre falhas).

@ Escala para indicar a confiabilidade dos sistemas.

@ Expressa o tempo médio de ocorréncia entre uma falha e outra. Isso representa a média de
tempo que um sistema ou dispositivo opera sem apresentar defeitos. Quanto mais alto o valor, mais
alta a confiabilidade.

@ Por exemplo, uma fabrica usa 15 dispositivos com MTBF de 3 anos. Nesse caso, ha possibilidade
de que 5 desses dispositivos apresentem defeitos em um ano.

MTO (Make to Order)
MTO (Make to Order)

MTOIE, RRERE. BMEEZHLTIC. I H>THOIREFRZEL T AL TH, EEEBIEER
BT SEARNICE REREL CHA L CHCEN R ETHELRE - EEAFINLEATHS,

MTO refere-se a aquisigdo e a montagem de pegas apds a realizagdo do pedido de um produto sem
manté-las em estoque. Com isso, ndo ha desgaste de manutengéo de estoque. As pecas devem ser
obtidas e montadas dentro do prazo, e é obrigatério ter um sistema de aquisicédo e de
gerenciamento de alto nivel.

MTS (Make to Stock)
MTS (Make to Stock)

MTSIEBEEDFEZLFALTEETIAR . AEEEOHZENTHLIN, EEEEAKEN, F-FTh
BRYDBIRLH D,

MTS é um sistema que prevé a demanda dos clientes e efetua a produgéo de acordo. Apesar de o
controle de produgéo ser menos dificil, o fardo de se manter os produtos e as pegas em estoque
aumenta. Também ha risco de encalhe de estoque.

MV
MV

1BRIEE

Variavel manipulada

NC E & (Numerical Control)
Linguagem NC (Numerical Control)

NC EEICMIZERRT ST —T I/ FEN TS EEDIL,

NC SEEICIE, EIA O—F (EIA S38), ISO O—K (ISO ##&), JIS a—K (JUIS %) i’ 5,

Linguagem perfurada em fita que transmite a maquina a acessar o médulo de NC.

A linguagem NC é composta por codigos EIA (linguagem EIA), codigos ISO (normas ISO) e cédigos
JIS (normas JIS).

NRZA =K
Modo NRZ

@Non-Return to Zero

OTAURIEBSERETDHEZEDERARD—D,

@ 1H DN ELODEZHELEZOLANIIZELELY,
OTOYE—TARIANDRHELE fEDND,

@ Non-Return to Zero (Ndo Retorno a Zero)

@ Sistema de modulagdo usado ao transferir sinais digitais.

@ O estado do sinal ndo retorna ao nivel 0 quando um estado de sinal 1 ou 0 continua.
@ E usado, por exemplo, para gravar em disquetes.

OCR
OCR

1. Optical Character Reader (JtF XX F iU E)
‘NFREHEERAMOTI—RIZERTIEE,

EEBESOHRY., N—a—F)—45HE,

2. Over Current Relay GBE R A E2S)

RERDRNDEEELTEHREL T,

1. Optical Character Reader (Leitor de caracteres oticos).

- Dispositivo para leitura de e conversao de texto, simbolos e outras informacgdes.
= Scanner de cédigos postais, leitor de codigo de barras etc.

2. Over Current Relay (Relé de sobrecarga).

* Quando ha fluxo de uma grande corrente, esse relé emite um alarme.

ODBC (Open Database Connectivity)
ODBC (Open Database Connectivity)

Open Database Connectivity DEEFRTY,
T—RAR—RIITIERT BNV T+ T7 DIREMLERTT,

Abreviagdo de Open Database Connectivity (Conectividade com banco de dados aberto).
Especificagbes padrdo para o acesso a bancos de dados feito por software.
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OPC (OLE for Process Control)
OPC (OLE for Process Control)

OPCIZ. KEOPC Foundationm & EL-ERIZED T Ty —LavBRBIEALEI—TI1— AN —1RE,
OPCEMES &, SESFRIFATUNT TV —2av e — U EOFABBREBEICERT HEMT
EEBEICERTLY U Y A—DMESHEETY, OPCIZENLAVE—T1—RTISATUNT T
r—aEBELTEITE, FEAEBELLUICHAATAIENARETHS.

A OPC, estabelecida pela OPC Foundation nos EUA, é uma especificagdo de normas internacional
para a unificagdo da interface de comunicagéo entre aplicagdes. Ao usar o OPC, é possivel conectar
com facilidade os controladores programaveis e outros dispositivos de FA a diversas aplicagdes
cliente. Mesmo se o fabricante do controlador programavel usado em cada dispositivo for diferente,
as aplicagdes cliente podem ser reutilizadas com poucas modificagdes caso tenham sido elaboradas
em concordancia com a interface da OPC.

Oracle
Oracle

HEZRDT—EIR—RY T A—H—, Ff= AR OEBRHRTHEIL—2aF LT —EAR—IEEI R
TLDZM, BIEUNIXAEWiIndows AN HY , HRMICEEITHEV 2 T7EEH TS,

Maior fabricante de banco de dados do mundo. Também é o nome do sistema de gerenciamento do
banco de dados relacional, que é o principal produto da empresa. Esta disponivel para varias
versdes do UNIX e do Windows e tem participagdo muito elevada no mercado mundial de RDMSs.

0SI
OSI

@Open System Interconnection (B S S AT LMBIFEE #4%)

QI Ea1—4, O— oY ORYMIEEDLGCHBBIEMHRERD T TNTNBFLGREEEHRE
LIdEZ,

OMAPIEZD—FETHD,

@ Open System Interconnection (Interconexao de sistemas abertos).

@ Protocolos que determinam as especificagdes de comunicagdo comuns para conectar
computadores, controladores programaveis, robds e outros equipamentos. Também atuam para
padronizar as linguagens de comando independentes.

@ MAP é um protocolo desse tipo.

P&IZO—[]
Fluxograma de P&I

BLE. R, BEW, AMHEERS TR RLHHRO2AERL-REFTIRKR,
Fluxograma de tubulagdo e instrumentag&o que representa um sistema de controle completo e
descreve a tubulagao, o detector, o elemento de controle final e o controlador em simbolos.

PC MIX{&
Valor PC MIX

O —TUHIIENWT, U RBROEKRGCAGRE. HOLETHARLEIBZAEDI 4sTETT
ELFEH G HH,

OHENKEVFENENSETHD.

@ A quantidade média de instrugdes que podem ser executadas em 1 ys em um controlador
programavel quando instrugdes em sequéncia ou de aplicagdes basicas forem combinadas em
determinada proporgéo.

@ Quanto mais alto o valor, mais rapido o processamento.

PDM (Product Data Management)
PDM (Product Data Management)

HREROEEDOE, GO E. FAFK-HHANSHE, BT, RFICEIEEN DBRLIERE—TE
EHL, ITRONELEIVHAFDERERS_EEBELEBER AT LA,

Gerenciamento de dados de produtos. Sistema de dados responsavel pelo gerenciamento central de
volumes grandes e complexos de dados a partir do planejamento, do desenvolvimento e do
desenho do produto até a produgéo, as vendas e a manutengao. Isso tem o objetivo de melhorar a
eficiéncia do processo e encurtar a sua duragao.

PID i {E
Controle PID

;fﬁ'}]’%ﬂﬂﬁﬁﬂf:ﬁ1’)3h,%>k|513}"|§J”'IE(Propor'ticma|)s BB E(ntegral). M5 BIE(Derivative) DIENMED TES
i1,

OEE. RE. FE. BESLEDTHIHIZELND,

O —~ Y TIFERI=VNMBY. TOJ S LHHIZITS,

@ Tipo de controle usado para administrar instrumentos e que permite 3 operagdes: proporcional,
integral e derivada.

@ E usado para controlar temperatura, taxa de fluxo, velocidade, mistura etc.

@ Ha modulos de controladores programaveis dedicados para controle PID. Programas de controle
PID também estéo disponiveis separadamente.

PID %%
Constantes do PID

HeBIFEP), BRI, M5B D#FR,
Termo genérico para representar a banda proporcional (P), tempo integral (I) e o tempo derivado
(D).

PIDEN{E
Operacdo do PID

PENME. IEN{E. DENMEDMEEICKY . AIEIEPVE RS- ERICEEESVERILEITAS &S ICRIEEMVE
EHELE AT 5,

58, PDO3EEEEFHVFIEDIGE . EENIBEOHE S EICKIYPHIE PIFIEEFF LN ET,
PIBMEIZ XIS, FREHIE. EHH1E. BEREANET, PDEMEITEIC BREHEICAVNET,
Controle que opera e emite a varidvel manipulada (MV) para que a variavel de processo (PV) se
aproxime da variavel definida (SV) rapida e corretamente pela combinagéo da agéo de controle P,
da agao de controle | e da agéo de controle D.

Além disso, se as operagdes P, | e D ndo estiverem todas incluidas no controle, ele passa a ser
chamado de controle P ou PI, de acordo com as ag¢des de controle inclusas.

A operacgéo PI atua principalmente no controle da taxa de fluxo, no controle de presséo, no controle
de temperatura A operagao PID atua principalmente no controle de temperatura.
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PLM (Product Lifecycle Management)
PLM (Product Lifecycle Management)

B RRAFEOEBEREAGEKET. JE, £E, RE. BEY—EX BEICESETOIHRESITHAIILIC
EDHTRTOBREIZAEMNICEET S-HDF X, PDMIZHL T PLMOEERT HETAHIE, BRDFCT
HFAIIIZhHI=o T, B -BREOT—2ERFLEITNIEESENENSTETHD, PDMEPLMIT, (FIXFE
ETHY. BICHRADEROHEEZH TGN,

Método para gerenciar de forma abrangente "todos os processos no decorrer do ciclo de vida do
produto” desde o desenvolvimento e o estagio de planejamento do produto até o desenho, a
aquisicao, a fabricagéo, as vendas, o atendimento ao cliente e o descarte. Em contraposi¢do ao
PDM, no PLM, os dados do produto e da pega devem ser retidos durante ciclo de vida do produto.
PLM e PDM sé&o quase iguais, mas ndo ha definigdo do escopo do produto no primeiro.

POP
POP

@Point of Production, (4R MIEREE, )

ONEBFRDFNEMESED=HIZ, IDTL—FO/N—a—KR) =455 EE2FALT, SLUEBIRICEIT50H
REER TR/ L) —ICEEFREIEET A K,

OFONT-IERIS. AEEEO IEEBOEEEEGLELESESFLHLIATERIND,

@ Point of Production (Ponto de produgéo)

@ Sistema em que uma placa de ID, leitor de codigo de barras ou outro dispositivo € usado para
coletar informagdes de produgdo em intervalos definidos durante o processo de produgdo de modo
que o fluxo de mercadorias e as informagdes sejam combinados.

@ As informagdes obtidas sdo usadas de varias formas no decorrer do processo e no
gerenciamento de inventario do controle de produgéo.

POP before SMTP
POP antes do SMTP

BFA—IINEREETHEEZITHEET HRABADIDTY,

REIERTITIEELIZPOPSY —NIZHEMLHT I LRI E B EITEST, SMTPY—/\DOERHFAIZ525
Método de autorizagdo usado ao enviar e-mails.

Ao acessar o servidor POP3 especificado antes de enviar um e-mail, este método garante
permissao de uso do servidor SMTP.

PPS @Pulse Per Second, 1#&HYD /XL REL,
PPS @kpps(1,000/ LR /F (3 Bpps)
@Mpps(L10075 7L R/ FH(AH pps)
@ Pulso por segundo. Quantidade de pulsos por segundo.
@ kbps equivale a 1.000 pulsos por segundo (quilopps).
@ Mpps equivale a 1.000.000 pulsos por segundo (megapps).
PTP @Point To Point Control,
PTP OUBERHET HREM L DB BRARVRVICIEESN TLSHIE,
@ Point To Point Control (Controle de ponto a ponto).
@ Controle em que os pontos de passagem em uma rota com definigdes de posicionamento sao
realizados passo a passo.
PV BIENE
PV Variavel de processo.
PEIE LEBIENE . IRZEDVCRIEE SR EEDE)CLLBILI-1REEL [ DB,

Operacdo P

Operagéo proporcional. Operagédo que obtém a variavel manipulada em proporgao ao desvio DV
(diferenga entre variavel de processo e variavel definida).

PL—F

Frequéncia de pulso

@Pulse rate

OMERDICEVWTE—SEMIEELY DT —R/ v D/ ULRE2E, 3fELTI=Y1/2, 1/3I2LT=Y T HHRE
O@T(—F/NLRETA—RINVIIRLAD L,

@I A IE1[EERH 12400/ SILADEEPL—hE2LF 51200/ L RAEH (A D, 2400/ L AD EET/RLR
HYEHEERIL0.15° THHHY, 1200/ LR TIF0.3° 1245,

QLB ROFEEIIPL—LERECTHELETIT S,

@ Frequéncia de pulso.

@ No posicionamento, um coeficiente de multiplicagdo do pulso de feedback a cada rotagéo do eixo
do motor por 2, 3, 1/2 ou 1/3.

@ E a razdo de pulsos de feed e de feedback.

@ Por exemplo, se a taxa P for 2 com 2.400 pulsos por rotagéo, o resultado sera de 1.200 pulsos.
Como a rotagao do eixo por pulso é equivalente a 0,15° a 2.400 pulsos, o resultado é de 0,3° a
1.200 pulsos.

@ A precisdo de posicionamento diminui ao usar frequéncia de pulso maior.
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P L—F (pulse rate)
Frequéncia de pulso

T8 BEEHYDT4—R/ NIV RE2 {8, 3 f&L1=Y1/2, 1/3 1LY T HERE.
T4—RISIWRETL—R IRV LAD L, F-EZ 31 BlER$HT=42400 /ILRDEEP L—F5E2 LT 5HE
1200 7 YLRAEHITHE D, 2400 /JLRADEET /LR T=YEREIER(L0.15"TH B HY, 1200 /XL R TO.3 (2%
%, MIBROFEEIIPL—FERECT HELETT 5,

Coeficiente de multiplicagdo do pulso de feedback a cada rotagédo do eixo do motor por 2, 3, 1/2 ou
1/3.

E a razao de pulsos de feed e de feedback. Por exemplo, se a taxa P for 2 com 2.400 pulsos por
rotacéo, o resultado sera de 1.200 pulsos. Como a rotagéo do eixo por pulso é equivalente a 0,15° a
2.400 pulsos, o resultado é de 0,3° a 1.200 pulsos. A precisdo de posicionamento diminui ao usar
frequéncia de pulso maior.

R/3 RAUSAPIMERP/ S —L  HRDEBE L EIFHLUEICBASKTHEY  HRBEADIITEEDIID

R/3 DBEONAF=TRIGEG, RBDBEIL, T—IN—R, 7TV r—av, FLEVTF—2as (54T
FDIEBDITAT UMY — N RTAITHESTEY . TRENDN—F D7 POSITRFLELNA—TY
BEHRRIZIE DTN D, E1=. BAPI(Business APDEMEEN D TOT IV AL 8—T1—REBZTHY. F
BICHRBRIEREZ BT 5 LA TES,
Pacote de ERP feito por uma empresa alema de software, SAP. Instalado em mais de 10.000 das
maiores empresas do mundo, € um produto pioneiro da area e que controla a maior cota do
mercado. A estrutura do R/3 é um sistema de servidor e cliente composto pelas trés camadas a
seguir: banco de dados, aplicagéo e apresentagdo. E uma especificagdo aberta, e essas camadas
nédo dependem do hardware nem do SO. Também é equipado com uma interface de programacao
chamada BAPI (Business API), que permite a adigao flexivel de novas fungées.

RAM @Random Access Memory (5.11)

RAM O L. ERAHHBERFICTEDAEY,
@DRAM, SRAMZZEE L H B,
@ Random Access Memory (Meméria de Acesso Aleatério)
@ Memodria que pode ser lida ou escrita sempre que necessario.
@ DRAM e SRAM séo subtipos de RAM.

RAS Reliability (1S %814 ) Availability (FRE %) Serviceability (R £ 1) DI T,

RAS BELERBEOREHLEENDOTIZEVNET,
Abreviagao de reliability (confiabilidade), availability (disponibilidade) e serviceability (facilidade de
manutengao).
Esse termo é usado para expressar a usabilidade geral dos sistemas de automagao.

RFB J3y% RFB(JEyk-T4—F-/3v)JSvRIT&Y, ST EAYRAS, BEAEEPY) & LIFIGEHEICHKELY

Limitador RFB

FTUOA =N a—rEIFILET,
O limitador RFB (redefinir feedback) suprime o erro de alvo, que pode ocorrer no inicio da operagao
ou ao aumentar o valor de processo (PV) da temperatura.

RFID%4' /154" (RF-ID tag / IC tag)
Tag RF-ID / Tag IC

f75E DA A (Identification) [CRIASNBICF VT T, BEITBIREEHEELHERA TS, tHOFT
IESFIAT BIZIE, EEA R EZ DB RE (Radio Frequency =RF) %18 (A3l (Identification=1D) FX D
ERERENSBET, 2L - RGN EDSNTEY. ICRT L TN D, N—T—FICHEAR KRS A
AT EMTHRAZE(EBMEESAAH)TED L. BN ALARET. £ERSOMI &L EICRY
1 MIEHOBRERRGELERESAATRAEELGEITERASNDDH5,
Chip de IC, geralmente empregado em fungdes de comunicagdo sem fio, usado para identificagao
de mercadorias. Para garantir a difusdo do chip no mercado, deve-se garantir a compatibilidade do
sistema sem fio usado e sua frequéncia de radio (RF) com a identificagdo (ID). Apenas com a
aceitagdo desses requisitos € possivel promover a padronizagdo dos chips, que também sao
chamados de tag IC. Em comparagao aos codigos de barras, é possivel ler/escrever (escrever
adicionalmente) grandes volumes de dados sem contatos. Além disso, os chips sdo reutilizaveis e
podem ser usados em controle de produtos ao serem fixados em pecas de maquinas de fabricas e
receber escrita em tempo real das condigées da maquina, resultados de inspegéo e outras
informagoes.

RFP (Request For Proposal)
RFP (Request For Proposal)

REFREEDE, BRIV ATLEBATSICEH ST I—FHPMAETHETINVAITRET S EAY
AT LDMECRESFHELBLI-XE.

Solicitagao de proposta. Documento que descreve o resumo de uma instalagao de sistema ou
condicdes de aquisicdo a serem cumpridas a um fornecedor pelo usuario que desejar um sistema de
informagoes.

RGB
RGB

@1 >—CRTRMDIHF,

ORIZFR(Red). GIZ#k(Green), BIEHBlue)DED=ZREIEST, ChTREBEEEHT 5,

@ Terminal de CRT colorido.

@ O RGB é formado por trés sinais de cores primarias: R (red) é vermelho, G (green) é verde e B
(blue) é azul. Todas as cores sdo formadas pela combinagéo desses sinais.
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RLS {E%& (reverse limit signal)
Sinal RLS (Reverse limit signal)

FIEROFIE AT BEEE O FRICRELIZUSYRRIYF (b ERBRELEE (LBERE) N BIELIZCL
EHLEDHANES,

RLS {E5AOFF (GEER) THEROEELFILELD,

Sinal de entrada que notifica o usuario de que o comutador de limite (configuragdo de contato b,
geralmente ativada) instalado no limite inferior do intervalo do controle de posicionamento foi
ativado.

A operagéo é interrompida quando o sinal RLS é desativado (sem transmiss&o).

ROM
ROM

@®Read Only Memory (A1)

@i LERAAEYES S5, EP-ROM, EEP-ROMEE N H S,

@ Read Only Memory (Meméria Apenas de Leitura).

@ Memdria somente de leitura.EP-ROM e EEP-ROM s&o tipos de ROM.

RS-232CA>A7x—X
Interface RS-232C

ORS-232CILKE BEF T EREIMNNROTIRIE,

@IRTINBEDEL D Tik, B, EEDIAIVTHEEEHTS,

OEFHBEE DUV T2ET —FERIETHEZDRELELTIS X 51018%H 5,

ORS-232C1E. fz&Z OV Ea—2ES— U A1 TEIETES,

@ /A XIZHLV= . WHREDT—TILIFKI5MURATH D,

Q@ EER=EE20KBPSTHYEL,

QAU A—TTARIFR—FELFEENDT=. VT ILR—bE—RIZFIENDZEELH D,

@ RS-232C é um padrdo determinado pela Electronic Industries Association (EIA) dos EUA.

@ Esse padrao define as dimensdes, os nomes, os timing de sinal e outros dados dos 25 pinos do
conector.

@ O padrao para comunicagao de dados binarios entre dois dispositivos eletrénicos conectados é o
JIS X 5101.

@ O RS-232C pode realizar comunicagdes em uma configuragéo 1:1, como entre um computador e
um controlador programavel.

@ O cabo de interface ¢ limitado a 15 m devido a sua sensibilidade a ruidos.

@ Sua velocidade maxima de comunicagao, 20 Kbps, é baixa.

@ Esta interface também é chamada de "porta", e é conhecida como "porta serial".

RS-4224 23 7x—X
Interface RS—422

O KEEFIESEIANHBIELIZIOD,

ORS-232CERIL&5%HDTH DD, 1in(n=1~32)TREIETE. 7—T L DHRERS00mLLA,

Q= EHIEBL DT/ A XIZ3#<, RS232CLYIRIBEEHEL (£2~5V),

Q@ EEEEILRE29KBPS,

O2LDRFLEETELDT, VILFRAYTELS,

OEEMENKROONDITERF®, BERELEEEHIROONDAETIIRS422BMEREIN TV,
@ Padrao determinado pela Electronic Industries Association (EIA).

@ Apesar de ser equivalente a RS-232C, pode efetuar comunicagdes em uma configuragéo 1:n (em
que n =1 a 32) e o comprimento maximo do cabo é 500 m.

@ A sinalizagéo é diferente, o que a torna menos suscetivel a ruidos. A amplitude de tensado é
menor (2 a 5 V) do que a da RS-232C.

@ A velocidade méaxima de comunicagéo € 29 Kbps.

@ A configuragdo para comunicagdo entre varias estagdes também é chamada de "multiponto”.

@ A RS-422 é usada em produtos industriais em que se precisa de confiabilidade e em aplicagdes
com necessidade de comunicacdes rapidas ou de longo alcance.

RS-485
RS-485

Q)T IEEDAATI—RRED—D,

Q@R KR2EDESA/INEL L —N\DERHETED,

O =L IR IERA1200mTH AN ARIEEEIZL>TE4 S, (10Mbps:12m, 1Mbps:120m,
100Kbps:1200m),

ORS-232CIZ AR/ A X258, B ImE AV ATBE

@ Padrao de interface para transmissao serial.

@ Esta interface permite a conexao de até 32 drivers e receptores.

@ O alcance maximo de transmisséo é de 1.200 m, porém isso pode mudar de acordo com a
velocidade de transmiss&o. (10 Mbps: 12 m; 1 Mbps: 120 m; 100 Kbps: 1.200 m).

@ E mais resistente a ruidos do que a RS-232C, o que permite transmissées em alta velocidade.

RUNFEIAFH
Mudanca online

DRATLEELESEHILKETHIOTOTSLO—EEEET HikhE,
Parte de um programa em execugéo que pode ser alterada sem interromper o sistema.

RzA=
Modo RZ

@Return Zero,
OTUAIESELETHEEDERAARD—2,

@1 DDEFIF—EOIZRS,

@ Return Zero (Retornar Zero).

@ Sistema de modulagéo usado para transferir sinais digitais.
@ Um sinal é retornado temporariamente a zero.
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S FNFIZE (S-pattern
acceleration/deceleration)
Curva S de aceleracio e desaceleracio

PR EFRASIn IR T, OO EENIFIZHD,

S FLHEE1~100% TRETED,

A aceleracéo e a desaceleracdo formam uma curva senoidal, e 0 movimento € suave.
A proporgéo da curva S pode ser definida de 1 a 100%.

SAP
SAP

ERPTTISBAT DY IR TT d—H—, BHOUINS T 7EDLIEEY —ERERHT 5V a—Tay
RUA—THH b, A DERP/ AV —ITR/BJIFHADEERLFIFHULICEATA TS,

A maior empresa de software do mundo no mercado de ERP. Também é uma provedora de
solugdes que oferece varios servigos relacionados ao seu préprio software. O pacote de ERP da
empresa, R/3, foi adotado em mais de 10.000 das maiores corporagdes do mundo.

SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)
SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)

AT —20HEE LVERIATLTHY . MHERFIEIFRT, ChE/ VIV ETEETH-H0
W—JLHSSCADAY I+ TH B, K. BERFINEL AT LAIXE MR N—FITT7E—RELTEY, ATFY
ALJEHEFZ 0Tz, THITHL, SCADAY D REFI AT NITHIEHIE B CER T —2EBEEZERICRIRATE, B
g% BHHIZEHATES, LOIHADOEMRICEST LE, TVFA——BOBETELANBATH
O software SCADA é uma ferramenta de controle de dados de medigao e de sistema de
monitoramento. Ha recursos de controle de monitoramento distribuido, que pode ser usado em
computadores. Até o momento, os sistemas de controles eram incorporados em hardware caro e
eram de dificil manutencéo. Para amenizar esses problemas, o SCADA permite que o controle de
itens ou o monitoramento de itens de dados seja selecionado conforme a necessidade. As telas
também podem ser planejadas livremente. Além disso, o fato de esse software poder ser elaborado
pelo usuério final sem ajuda de especialistas externos também é uma caracteristica importante.

SCM (Supply Chain Management)
SCM (Supply Chain Management)

&R AR, BRA—HDMSE, NEFETOEFFEH(Supply Chain)ZEHAHIIZEEL T, LT DHRR
EARMDHEIFEEBRELI=-BEa T, SCMZE/NEREINS R TDCM(Demmand Chain Management)& LY
S5CLEHBH. ARMICIERALENDTH S,

Conceito de gerenciamento e integragdo da cadeia de fornecimento desde fabricantes de pegas,
materiais e produtos até os mercados de atacado e varejo com objetivo de reduzir os itens
supérfluos e os custos. Considerado do ponto de vista do varejo, o SCM (Supply Chain Management
- Gerenciamento da cadeia de fornecedores) também é chamado de DCM (Demmand Chain
Management — Gerenciamento da cadeia de demanda). A abrangéncia dos dois termos € a mesma.

SCP (Supply Chain Planning)
SCP (Supply Chain Planning)

FREEBOFEICEINVT, HELRBEDBRANSEBFHELILTHIE,
Formulagéo dos cronogramas corporativos a partir da produgéo e da distribuigdo com base em
previsdes e na demanda real.

SFA (Sales Force Automation)
SFA (Sales Force Automation)

NYAVRAL A= yNEE D BRBEERMEBELTEEOEXMMEZNRILT HIE, . ZTD=H
DERYRAT L,

Uso da tecnologia de comunicagéo de informacdes, como computadores e Internet, para melhorar a
eficiéncia dos departamentos de venda das empresas. Também pode se referir a um sistema com
esse proposito.

SFC (sequential function chart)
SFC (Sequential Function Chart)

BHMOBEBHHEL — 7o YICKYIBFEB VBRI A-OICE L BLIBELL TR SV B,
Método de programacéao otimizado estruturalmente para executar um controle de maquina
automatico em sequéncia com o controlador programavel.

SGML (Standard Generalized Markup Language)
SGML (Standard Generalized Markup Language)

RADAIEETHYT—ITVTERBTHD, HEAMIZ, SGMLOSFI FASEE DIEVBEEERYBRE ., LY
BNPTLFELLELONXMLTHEHEZZHEFMY T LY, Ff=, HTMLIE, SGMLIZE> TR S 1=
EEDIDTHD, WEEE TIESGMLIZEELLEVEDAXMLTHESA TLSEDELZ L, TDT8H . XML
IISGMLEEEMZ KD EFLRHDHELL, SGMLIFIERXMLIZE > TEEHMA 5 HRL TLC
LENFREND,

Metalinguagem de uso geral e linguagem de marcacéo. Basicamente é mais facil considerar a XML
como resultado da extracédo e da reformulacédo das fungdes mais usadas da SGML. HTML também é
uma das linguagens criadas a partir da SGML. As fun¢des que n&o existem na SGML geralmente
sdo determinadas na XML. Por esse motivo, ndo é incorreto considerar a XML como uma linguagem
da nova geragao sucessora da SGML. Espera-se que a SGML seja substituida aos poucos pela
XML e, eventualmente, caia em desuso.

SI
SI

@ Step Index Fiver

O T7ANN—D—RBTRTYTATYIRR,

QOIT7DRENEN—HT. AOAFHAEICLDETDENKEL,

@MELSECNETIZf# M,

@ Step Index Fiver (Fibra de indice degrau).

@ Tipo de fibra dtica.

@ O indice de difragédo do nucleo da fibra é uniforme, entéo a distorgéo de sinal provocada pelo
angulo de incidéncia da luz é elevada.

@ E usado na MELSECNET.
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SI (System Integrator)
SI (System Integrator)

BAEDEBNBTZHML. BEICEHLELBERIATLOLE., BE ERGEDERE—ELTEITAS
EEDE VAT LORE-IENSTATSLORFE. REGN—FIIT VI ITOEE-HA, T
LIV AT LDORTF - EEETERENITITERS,

Provedor que analisa todas as operagbes empresariais de um cliente e se encarrega de todo o
trabalho, como planejamento, construgéo e operagéo de um sistema de informagées adequado para
resolver os problemas do cliente. O Sl é responsavel por todos os passos, como planejamento e
criacdo do sistema, desenvolvimento de programas, selecado e instalagédo do hardware e software
necessarios e instalagdo e gerenciamento do sistema concluido.

SMTP-Auth
Autorizacdo SMTP

BFA—NEREETHEEIHEET HRABXDIDTT,
SMTPH—/NEA—HFEDETA—FTHVURE/RRT—FDREEEITLY, BESNTZZBEDHA—ILDiE
BEHTHAATY,

Método de autorizagdo usado ao enviar e-mails.

A conta e a senha do usuario sdo autenticadas entre o servidor SMTP e o usuario. O e-mail s6
enviado se a autenticagao for realizada.

SNTP (Simple Network Time Protocol)
SNTP (Simple Network Time Protocol)

TCP/IPRyrI—4%BLTAVE 2 —2DOBZIZRAASE ST O —D T, NTPOE H AR, NTPILE
B —/\EREBAIERL . BREIRL CEHZIEREAT 5T ORIl SNTPIENTPO LD SHE 5%
TEDEEBL, V5147 UMY —NIZEREGRZIZEVEHESARITEHEL TS,

Protocolo usado para sincronizar o horario do computador por uma rede TCP/IP. E uma verséo
simplificada do NTP. O NTP configura hierarquicamente um servidor que transmite informagdes de
horario e faz a troca dessas informagdes para realizar a sincronizagdo. O SNTP é igual ao NTP, mas
sem suas especificagdes mais complexas. O SNTP é usado em aplicagdes em que o cliente solicita
o horario exato ao servidor.

SOA (Service Oriented Architecture) NEW!
SOA (Service Oriented Architecture) — NOVO!

Y—EREAMT—FTIFrELREN, EBEALEDEBURATLIZEVLWT, —2—20T7FYsr—3y
Rt ZEHEESE TRRRGI AT LICHELTLKFETH D,

Também conhecido como arquitetura orientada a servigos, € um método de uso colaborativo de
aplicagdes individuais para integra-las a um sistema de larga escala.

SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control)
SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control)

HMEAMIRREE/HMANGETELNIN, RRUETRROEF (FoyvIRAUM) TIRET 8IS - REIC
BT RET — 22 EERGEDHANMFELZAVTRELSHL. ERELRRERELTEETHH
EIROEERETHD,

Técnica de controle de processo de produgdo em que os métodos estatisticos (graficos de controle,
por exemplo) s&o usados para processar e analisar grandes quantidades de dados de produgéo e
de qualidade coletados no decorrer dos processos de produgdo. Dessa forma, é possivel fabricar
produtos com consisténcia de qualidade.

SQL (Structured Query Language)
SQL (Structured Query Language)

BMI D BAFEL =T —AN—RIBERERE, UL —2aF LT —IR—XDREIERT . 7AUHRER
Z(ANSDRJUISTRE L SN TV S FAZERK,

Linguagem desenvolvida pela IBM para operagéo de bancos de dados. E usada na operagéao de
bancos de dados relacionais. Norma de abrangéncia mundial definida pelo ANSI e pelo JIS.

SRAM
SRAM

@ Static Random Access Memory (TR .1s)

ORAMAEY D—IET, REBAMNNSVOYTUNRVITINDTO—ToHI(TELEDRS,
@MELSECH 1—H AE!)ESRAM,

@ Static Random Access Memory (Memaria de acesso aleatdrio estatica)

@ Tipo de RAM amplamente usado em controladores programaveis, pois necessita de pouca
energia (backup de bateria).

@ SRAM também é usada como memdria de usuario da MELSEC.

SSR
SSR

@5Solid State Relay (V! yFRF—k)L—)

OEERRAAVTF, EITMSAT VI ERALTEREZON/OFFT %,
QHFETHIENLBLDTHEGRIEL,

OACERDEERAE A,

@ Solid State Relay (Relé de estado sélido)

@ Comutador sem contatos que usa, principalmente, um triac para ativar e desativar a corrente.
@ Tem vida util prolongada, pois ndo apresenta desgaste.

@ Saida sem contatos exclusiva para CA.

STL (Standard Template Library)
STL (Standard Template Library)

CHEEDEETUIL—314T3, Cr+TTAY I3V T ZTHSBEICLESRRANA T —2BEOT L
JYRLZE, FIALOT OB TEEDL0, STLXFREICHERENS FLETHELLNEEDA T
B, RELLTRASNIIEN L SDUNERNERELTHY, STLEESIETHIEMER LSEHIEN
T&%,

Biblioteca padréo de gabaritos da linguagem C++. Esta biblioteca agrupa estruturas e algoritmos de
dados de propésito geral que sdo usados com frequéncia ao programar em C++. A STL oferece um
alto nivel de liberdade e seu desempenho é considerado bom. Por ser adotada como norma, é
usada em diversos sistemas de processamento e pode melhorar a rentabilidade.
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STNE B R
STN-LCD

@ STN:Super Twisted Nematic

OHHEICEHE RSN -BHEBOMEICRREEHAL. TOEBITESEEEZMASIEITEY. TORA
O 0RBEFIKEEHEL TRRETIRMIMN ) VIZFXDRBRTD— 2,

OBRREN TR DHILLBISEDHILITLY, EIREON/OFFT 5,

@ STN: Super Twisted Nematic (Supertrangado nematico).

@ Tipo de LCD que usa um sistema de matriz simples em que os cristais liquidos sdo confinados
entre diversos eletrodos transparentes organizados horizontal e verticalmente. Além disso, também
ha aplicagcdo de uma tensdo de sinal aos eletrodos dos pontos de intersecdo da matriz de cristal
liquido para efetuar a exibicdo de imagens.

@ Os pixels séo ativados e desativados pela torgéo e pelo alinhamento das moléculas de cristal
liquido.

STOP {5 (stop signal)
Sinal STOP

FEROFIETEERICH IS EEFLESEDIANES.

SLERSTOP {55 (a HE ) AON (&) TELET 5,

No controle de posicionamento, € o sinal de entrada que interrompe diretamente a operagéo a partir
de uma origem externa.

A operagéo é interrompida quando o sinal externo STOP (contato a) é ativado (continuidade).

STZ0O%4' 5 L (structure text program)
Programa em ST (Structure Text)

STEBTRBINLTAYSLTY,
Os programas ST s&o escritos na linguagem ST.

SV BiZE
SV Valor definido
T/DZE#: BEZTACHRIVEIZEBRT BIE,

Conversado T/D

Conversao de temperatura para valores digitais.

TCO (Total Cost of Ownership)
TCO (Total Cost of Ownership)

AVELI—FVRATLOEA - EEBEEICHNDERADIREE,
A soma total de custos decorridos da instalagdo, da manutencéo, do gerenciamento etc. de um
sistema de computadores.

TCP/IPZORIJL
Protocolo TCP/IP

@ ytT—47FataiLd—2,

OTCPIFOSIBRETIILDAB(FSVRAKR—IE), IPIESB(RybT—IBEZ (D,

O 1BEWEREL2B(T—RIVIBIEHEET . fIZIE. BREEBROLIICELG IR T—IFFED
T—2DFRYET—HETBHIEMATRE,

?Ulea%Bsm.sﬁsTaﬁﬁéhf:f:&), D—HRTF—2aVER ARV I—ITIEEELOZETOILE
2 TLVD,

@1 A—FRyMOLANETEDLNSFEMNGTOMIL,

@ Tipo de protocolo de rede.

@ TCP assume a camada 4 (camada de transporte) do modelo de referéncia OSI. IP assume a
camada 3 (camada de rede).

@ A camada 1 (camada fisica) e a camada 2 (camada de link de dados) ndo séo especificadas.
Redes diferentes, como sem e com fio, podem ser agrupadas para, por exemplo, formarem uma
rede Unica.

@ E adotado no UNIX BSD4.3 como protocolo padréo para redes que conectam estagdes de
trabalho.

@ E o protocolo padrao usado na Internet e em LANs.

TFTRBRKT
TFT-LCD

@ Thin-Film transistor

OMEICZHARON-BAEBBO R RICK RNV DREZEEL, COFBEN VO RATFDIZEY. &
ERZEEELON/OFFF 37 IT1T IRy IRARDEBRR, ICEHEN,

.ﬁbig_ﬁﬁt’é?'él:(i\ TERICOEMFEOTFTAHY . ThENR, G. BOAT—T1ILEERBT ZEZLY
Al RE o

Q@ HMY) VI RREBITEA AV RDETERBLIELGL, EBRBELTHIENTE, F-H/H
FADORBELBEZTHAD. BRMDRINTES,

@ Thin-Film transistor (Transistor de Pelicula Fina).

@ Tipo de LCD com matriz ativa em que transistores individuais s&o localizados nas intersegoes de
diversos eletrodos organizados horizontal e verticalmente. Cada pixel é ativado ou desativado pelos
transistores de pelicula fina (TFT).Seu tempo de resposta é baixo.

@ Para a exibigao de cores, cada pixel tem trés TFTs. A exibigdo de cores é realizada pela filtragem
das cores do RBG.

@ Em comparagdo as matrizes simples de LCD, os LCDs TFT n&o causam queda de contraste, é
possivel aumentar a quantidade de linhas de varredura e a reproducéo de tons médio &€ mais facil.
Esses aspectos permitem a exibigdo em alta definigéo.

TOC (Theory Of Constraints)
TOC (Theory Of Constraints)

FIHFHEEROE, ARTTIAT—IRSVIDBER - EETEOFINER, KRRy  TEEERHN
[CRT2—N)2TF B,

Teoria de restricdes. Elaborada pelo israelita Goldratt, € usada no controle de produgao. Sua fungao
¢é dar prioridade aos processos de gargalo no cronograma.
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URL T>a—K
Codificacdo para URL

XF3%, URL THATEDXFICERTHILETT

RFC3986 [CEHZINTWND/A—E I a—FT AT ERLET,

Converte sequéncias de caracteres em caracteres que possam ser usados em URLs.
Respeita a codificagdo em percentual definida pelo RFC3986.

URL(Uniform Resource Locator)
URL (Uniform Resource Locator)

Uniform Resource Locator DEEFATT,

A8—2 b EIZHEET HERERDBHERTEABAXTT,

Abreviagéo de Uniform Resource Locator (Localizador padréo de recursos).

Método de notagdo usado para indicar a localizagdo de recursos de informagao na Internet.

VRAM OV L, ETHS L,

VRAM OCRT, BREEIZRTT HXF. AL EDERRAMAEY,
@ Video RAM.
@ RAM exclusiva para texto, graficos e informagdes similares exibidas em CRTs, LCDs e outros
dispositivos de exibigao.

Web TS5+ WebR—CEBE T 510DV IR IT7 DBEFFTY

Navegador da web

Software usado para visualizar paginas da web.

WITH E—F (With mode)
Modo WITH

M O—FDHAEMEROIBBIFIZITIE—F,

RA—hEELITON ERBHDT, BEEWICEEZEMLIZY, HERDEEEZRRTLEZYTES, V4R
K,

Modo que emite o cddigo M antes do inicio do posicionamento.

Esse modo ¢ ativado no inicio do posicionamento. Permite que a tensdo seja aplicada aos eletrodos
de solda e exibe as velocidades de posicionamento e realiza outras fungdes. Modo WITH.

Consulte "Modo AFTER".

XML (eXtensible Markup Language)
XML (eXtensible Markup Language)

AB—Ryb ET, CEHBTOTSLNT—2EX MY DROBRHER, 27 L& FNDHERT—FET—
AOEFIHEATHIET, MFICT—2ONBEEMATREICL TS AL,

Conversao simbodlica usada para troca de dados entre programas diferentes na Internet. Na XML,
cédigos de identificagéo (tags) sé@o inseridos em varios locais nos dados para que outro software
consiga compreender o contetido dos dados.

XML3ZZE (XML Document)
Documento XML

XMLIZ&> TN - EEBEAVTERSN - XEPT —42%  XMLXE LS, BFOEIND &5H5T—
ADWT, ETEXEITIFRAGVESILGHLDTHoTH XMLXELHEIEN S,

Documentos e dados criados usando a XML sdo chamados de documentos em XML. Mesmo se o
arquivo for um agrupamento de dados similar a uma sequéncia numérica e nao ter aparéncia de
documento, é chamado de documento em XML.

XY T—7JL (XY table)
Tabela XY

MBROEBRIITICENTEDLIT—TILEXHEAR) &Y #HEAM) D2 HREISENTEE,
Dispositivo que move uma mesa nas dire¢des X (latitudinal) e Y (longitudinal) para facilitar o
posicionamento.

Z #8 (Z phase)

PG £OELLND,

Fase Z “BRES'OEEZSHE,
Também chamada de PG zero.
Consulte "Sinal de ponto zero".
THhook MES A2 A7T—R1=yh 04—/ "RV ER A TESHER, FFRATIRILELID ZRLE
Conta R
Representa o direito de usar o médulo da interface MES ou servidor. Também pode se referir a um
ID necessario para o uso desses dispositivos.
TH¥ai—LL—4 O@T—ALURIAND—FE, —MRMIIZIE. —7 2 HCPUNEBEMIZESD T, TEREH T ILEILTLELA,

Acumulador

BEOHITEHLETAEESLN,

@A, AID2ENBHYI6E YD EZIFAOANAY, 32E YR TIETHLT—RAA0, LT —FHAI~ANAD,
@7 Fa1—LL—2%2FE5HHETOISLTRAIRLETIEILEEE, TOT—HET—HILIRINER
EELTHLKIIILAENE, 7HaLL—2lF, O—7T VY CPUICKYEBEMICEENZAONDD T, RO
PERTTHEEICE EEMAOSNTLESILISEELRITAIERES AL,

@ Tipo de registro de dados. De forma geral, o programador ndo precisa se preocupar com os
acumuladores, pois o uso deles é de preferéncia da CPU do controlador programavel. No entanto, é
necessario considera-los para o uso de alguns comandos especificos.

@ Quando ha dois acumuladores, A0 e A1, e os dados programados estdo em 16 bits, a entrada
dos dados é realizada no acumulador AO. Quando os dados programados estdo em 32 bits, as
palavras inferior e superior sdo inseridas nos acumuladores AO e A1 respectivamente.

@ Quando comandos que usam acumuladores sdo executados diversas vezes em um programa, 0s
acumuladores serdo reescritos preferencialmente pelo controlador programavel da CPU a menos
que os dados neles sejam transferidos sucessivamente para os registradores de dados. Por isso, é
necessario ter cuidado ao sobrescrever os acumuladores ao executar o proximo comando em um
programa.
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Toav
Acdo

MESAUA—J1—RAAZYrDTPITHATERT HMEDEMT, T—IN—REEET2HODEETY
LAV LR T BERDELEETA-ODONEET I av INBYET,

BIET I AV 1E, 1 DOSQL X (Glit, B, A, B, IR 22 ETINBEOEMTY,
FEE7 I av]E, &K20 B0 EEREEZT>NEOEMTY,

Unidade de processamento definida em um trabalho da interface MES. Ha dois tipos de agéo: agao
de comunicagao, para comunicagdo com um banco de dados; agao de operacgao, para operagao de
valores de elementos de tags.

A agdo de comunicacédo é uma unidade de processamento para enviar um texto em SQL (selegao,
atualizagéo, insergéo, selecdo multipla ou exclusao).

A agao de operagdo é uma unidade de processamento de até 20 operacdes diadicas.

TORRFE

Estacdo secundaria de acesso

O LFRAYT) YA DTIILFFAYT YU IHEEICHE W TER TES TR,

OFZA8BFETTE EETHIBRLBRETE D,

@ Uma estagdo secundaria que pode ser conectada pela fungéo de link multiponto do médulo do
link multiponto.

@ E possivel especificar até 8 estagdes como secundarias e definir a ordem de transferéncia de
dados a partir dessas estagoes.

TOERHAI L

Ciclo de acesso

O — 7 H(CELTRE T, DR ORRBEE Ly — Y CPUIZHL, T—2DERHLERA
HETBRAFTUORKETRT

@7 VERYAVIVIFIRFv 24 LET D,

@ Indica que o controlador programavel ¢ estreito. Refere-se a quantidade de varreduras que os
dispositivos periféricos ou médulos de fungdo especial realizam ao ler ou escrever dados do CPU.
@ O ciclo de acesso é equivalente a um tempo de varredura.

7v7a—k —EMIZIE, —N—HEDRRFIAVE 1 —RICT—2EEETHEEESN . O— 7V HICELTIE B
Upload DB/ O, OVE1—FEFE->TTRISLES—TUYMDHEHTIEEES,
Ao A—RDFEDELK,
No geral, refere-se ao envio de dados para um servidor ou computador host. No entanto, quando
relacionado a controladores programaveis, indica o uso de um dispositivo periférico ou computador
para ler o programa do controlador programavel.
E o oposto de download.
[EHEt EAZRETHEBOLT, RRMGBEICETRIHYET EARERTOLRIZEWNT REARE
Manémetro PREAEGELELICEHFERINTVET,
BRI ERKERX, EEX
B TILRVE, F(T7I5L, A0—X=H
BHXUFE BERK
Dispositivo que mede pressdo. Os modelos mais importantes estdo definidos abaixo. O manémetro
é usado em um processo juntamente com termometria e hidrometria.
Modelo elétrico: modelo com resisténcia e modelo piezelétrico;
Modelo elastico: tubo de Bourdon, diafragma e fole;
Modelo de coluna liquida: tubo em U, coluna uUnica.
FEDNATR BEENHERE T B GERE R ENTTVES  ENNAATRIE, BEHEN-MEENER

Desvio de pressédo

REACEHRTH-OOHWEETT,

A operacgédo de corregdo de temperatura e pressédo € executada com unidade absoluta (temperatura
absoluta e pressao absoluta). O desvio de pressao € um valor que serve para converter a presséo
ideal/medida para presséo absoluta.

TRAY
Add-on

= UBICBEALTIRET, ADERECPULYMNIER T HI5E . T—TIILENT HIELL IRVAET
EffTLTHERT SEEREETRYT,

Tem relagéo estrita com controlador programavel. Refere-se ao modo de conexao direta a um
modulo por meio de um conector sem a assisténcia de um cabo ao conectar periféricos a um
médulo de CPU.

FELR

Endereco

OAEYDFEM, AEVIETRLRAEES>THEY. TOTFRLRZRELT —2DERH, HHELEITS,
OFERDDIEDEBEDCELRT IO DHE, BElLlEmm, (F . BEFLE/ILAHTHRES 5.
@ Endereco de memdria. As memorias tém enderegos. Os dados s&o escritos e lidos nos
enderecos designados.

@ Um valor numérico que indica a posigao desejada durante o posicionamento. A unidade é
definida em mm, polegadas, angulo (graus) ou quantidade de pulsos.

T2 A HEE

Funcdo de anuncio

@ 57199 ARL—2302—3F)L(GOT)DHRED— D,

QEELIZEYRT /A RMONLIZEE, HOEMNCHI—HITTER LIz AV E—D OIS —EE Ayt —T%
BBt ETEEICRRLIZY, TV RITH AT HiEEEEKRT 5,

@ Tipo de fungdo do terminal de operagéo grafica (TOG).

@ Esta fungao exibe ou imprime uma mensagem de usuério predefinida ou mensagem de alerta de
erro com data/hora quando um dispositivo de bit especifico é ativado.
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F7Fay

Analégico

QERLTETDE, EAITHRMHE, BE. BN, BE. ER. REALEHF(TAPRILB) TIEIZLIKLY
EZLVS,

077 OJERY— 7Y CPUTERRA GO T, T4 AEICERLTERT 5. ChEA/DEHEL
Do

@ Uma grandeza que sofre alteragdes continuamente. Por exemplo, tempo, temperatura, presséo,
tensao, corrente e taxa de fluxo sdo valores analdgicos dificeis de serem expressados em nimeros
(valores digitais).

@ Como néo é possivel lidar diretamente com valores analégicos em um CPU de controlador
programavel, é feita a conversao para valores digitais para processamento aritmético subsequente.
Isso é chamado de conversao A/D.

7+ A% RGB
RGB analégico

?%I_;: z;})-{%%ﬁita)—on HS—EBEHRR). #(G). FBIDZREDIESDON/OFFLIBEEHR TR
b D,

O7 O REFEZRELEICLCEDHARERBETESNH. 16BLELOZHDBEERRTES,

@ Tipo de sistema de sinal de video que expressa sinais coloridos de acordo com as informagdes
de brilho e o estado ON/OFF dos sinais das trés cores primarias, vermelho (R), verde (G) e azul (B).
@ Como os sistemas analdgicos podem expressar o contraste de cor com base nas trés cores
primarias, é possivel exibir muito mais que 16 cores.

7304 tH 7IHOLD/CLEAR ##E
Funcdo HOLD/CLEAR de saida analégica

CPU 1 =whA'STOP KEEICHoT=LE, FEIS—HRELIZEE, BASK TV TRV ELXRET
FEY,

Essa funcéo retém o valor analégico da saida caso o médulo da CPU seja interrompido ou
apresente erro.

TFOTEERS

Comando de velocidade analé6gico

NEALDTF AT BEETH—RE—FOEEGEE., FREERETESNHIETHERTDIL,
Comando para controle suave da diregédo e da velocidade de rotagdo de um servomotor com alta
precisao por meio de tensdo analdgica de um dispositivo externo.

Ty EHREA BT
Configuracdo de ativacdo/desativacio de
convers3o analégica

FroRJLTEIT, A/D EHFEIED/A TREHFAIT D, BT EINDBRENTEET EALLELFv
URIWEERBIICERETILICKY, YT EEEEBTEET,

Define se a conversdo de A/D ou D/A esta ativada ou desativada para cada canal. Se os canais ndo
usados forem desativados, o tempo de amostragem diminuira.

Froiz—A

Anunciador

OEE - HEREANT OIS LIZFERTHEFEFLREIL—,

@K [EFE S, MELSECTIXL—F TR DT,

O@')L—FHONT BL. ZDBESHHEHHKL DR ABMEINDADENDIL—EES, E-UEVME) Y
FRHRSTIZRY TS,

@ Um relé interno Util para uso em programas para deteccédo de anormalidades e defeitos.

@ Numero do defeito.ldentificado como relé F no MELSEC.

@ E diferente de outros relés, pois, quando F esta ativado, seu numero é armazenado em um
registro especial. E redefinido pelo comando de redefinigdo RST.

77V )1—bTra—~4

Codificador absoluto

O E—FIEAELNDAET —FENEITH A TEDLIICLI-MRILZR T, 360E£8192~262144E Y A TELY
HE 5L OH— I,

Q@AY AVAN I A—RFBELEEMOUENTRIEIR AN HHIMN, 7TV )a—+Toa—4
FEELTHHOMEN KDALY,

@ Detector que permite a saida de dados angulares em uma rotagdo do motor para um dispositivo
externo. Geralmente os codificadores conseguem extrair 360 graus no intervalo de 8.192 a 262.144
bits.

@ Codificadores incrementais tém uma desvantagem na posigdo do eixo, que se torna
desconhecida quando ha falta de energia. Contudo, codificadores absolutos ndo perdem a posigao
mesmo quando ha perda de energia.

7IV)a—kARK

Sistema absoluto

QERODDTELADERLAND—D,

Q0EEEICLT, ZCALDIEEHERO TR F A,
OERODARIFIEELETHEEMITIRES,

ONITHLTAVIVAVRAR D H B,

@ Modo de expresséo do endereco de posicionamento.

@ Com base no método de endereco absoluto, a posigédo é expressada como a distancia a partir de
um ponto de referéncia 0.

@ Nao é necessario especificar a diregdo do posicionamento, pois ela é definida automaticamente.
@ O sistema de incrementos tem funcionamento oposto.
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774 —<,3> (application)
& Aplicativo

|
Ly

XEDER. BIEHELE . HABFEDBMD ORI SNY I YT, 7T)r—23r YTz
TEWSOERELI-EWVA, Ftz. SHITBINTI 7T JEBSNTEEINEZELE EDVYTIITICH
HBTEEANEHEEEEZFTEDH-0SERYINIZ, —FHABRELTELDEMAHAATHRET 5,
KRBT TV r—23 Y IMIE, 7—TAVIRORIEY IS BRREY I, T—9N—IVYT. T
LEUT—23avY T WebDS0H  BRFA—INYINGEEDH D, BETHEDNIUBF RV INOASE
ETEYI EEEBYINEELT IV r—2avyIbD—ETH D,

Software elaborado para um propésito especifico, como a criagdo de documentos ou o calculo de
valores numéricos. E um termo abreviado para "software de aplicagdo". Em inglés, também é
chamado de "app". Todos os aplicativos contém recursos Uteis para os usuarios e sdo usados em
sistemas operacionais, que agrupam as fungdes comuns basicas.

Dentre os aplicativos mais usados, estdo os processadores de texto e planilhas, software de edi¢éo
de imagens, banco de dados, software de apresentagéo, navegadores e gerenciadores de e-mail.
Em empresas, também sdo usados software de contabilidade, gerenciamento de recursos humanos
e de inventario.

RYFEAR

Sistema de controle de erros

@EERIT/ARGECES>TRYMNBELILEDOREEZRLTEEL, 2EATFIVITIAK,
OLEICIGLTIEEEEEERSE D,

OEHNRNT AP RILBIETIKEERAIN TS,

@ Sistema em que os dados recebidos séo verificados pelo destinatario em busca de erros
causados, por exemplo, por ruidos durante a transmissao.

@ Se necessario, é enviada uma solicitagdo de retransmissdo dos dados.

@ Este sistema é amplamente usado em comunicagdes digitais de longa distancia.

TI—L Bk

Desativar alarme

BT TS—LDTF—LEBITHL, BEREETHETT I LBRHERILTHIEAHEFET,
Desativa a detecgéo de alarme em itens de alarme com tag de alarme.

To5—LI RT—42A
Status do alarme

89 F75—L0 L EREHHH), LREHH), TRERDL), FTTRERLDZFOERAELEREETRLES,

Indica o estado de ocorréncia de alarme da tag alarme, como alarme de limite alto alto (HH), alarme
de limite alto (H), alarme de limite baixo (L) e alarme de limite baixo baixo (LL).

T7I3—L LANL

Nivel do alarme

BT TI5—LDTI—LEBOEEEICHTHILANILT, EERBZERIHYET .
Nivel de importancia de um item de alarme da tag alarm. Os niveis s&o maior e menor.

7I)L31) X L (algorithm)

AVELA—REFES>THIBENDEMNEERT 5-HODNEFIE, 7ITIVXLETOYTSIVIEEEHAD

Fonte de alimentacao estabilizada

Algoritmo TEAMIZERLEZ3DETOTSLENS,
Processamento de procedimentos para se alcangar uma meta especifica em um computador.
Algoritmos descritos com linguagem de programagéao sdo chamados de programas.
REILER OERDEEEEREE.

OXREREMIETIE—EEEDEREH T ENTES,

OMELSECOERL=vMREILER,

@ Fonte de alimentagdo com tensdo CC fixa.

@ Este tipo de fonte de alimentagdo pode emitir CC de tenséo fixa quando receber alimentacgéo de
CA.

@ Fontes de alimentagao estabilizadas séo usadas em moédulos de alimentagdo de MELSEC.

7> K> (Andon)
Andon

EESAVICEENFLELIGS, EXTICEEZNSEIRRIGEEE.
Dispositivo de transmisséo de informagdes para notificar a pessoa responsavel sobre quaisquer
anormalidades em uma linha de produgéo.

{IE B PID I
Controle PID de posicdo

S BERPIDH|EIE, PDOEHEARICHNT, REMEGSVIE AIEEPVIOERE)NSBIEEMVIZRH D
BEARTY . — A RERPDHIEIT ARENSBREEDELN AMEZROLDEEARXTYT .

E um método operacional para encontrar a variavel manipulada (MV) a partir da diferenga (desvio)
entre o valor definido (SV) do método operacional PID e a variavel de processo (PV). Em
contrapartida, o controle PID do tipo velocidade € um método operacional para encontrar um volume
de alteragdo na variavel manipulada (AMV) em relagdo ao desvio.

fERD

Posicionamento

OHLEMNOROONT-RDRAETHETH L,
OLEBEERETHTMERD IV B AELTYH—RE—S, RTYEL T E—2%ES,

@ Movimento de um determinado ponto até o préximo ponto determinado.

@ Usa-se um servomotor ou um motor de passo como mdédulo de posicionamento para instrugdes
de posigéo e como alimentagéo.

HBRHETIES

Sinal de conclusio de posicionamento

QUERDOEVIILAA LR T LIzLERETHES,
O_DHRTHOMNLDHEELIZZIINREI—T B,
OZDNESTHEROEDANGHEEDSVTTEHE)DRI— T HOHNE M,

@ Sinal gerado apds o término do tempo de espera do posicionamento.

@ O temporizador predefinido inicia apés a emissédo deste sinal.

@ O objetivo da geragao deste tipo de sinal é dar inicio a outras operagdes de pds-posicionamento,
como a fixagao.
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RO IGE

Inicio do posicionamento

OEFELTHMBERDRBBESZIEELTHERDERI— T BHIL,
@ Inicio do posicionamento a partir de um nimero inicial do alvo especificado.

HERDT—4H

Dados de posicionamento

@ L—YHIBERDTB-HDT—4,
ONTA—FEHERICZLTHERD T 2RBATRLADEIEET S,

@ Dados para realizagdo do posicionamento pelo usuario.

@ A quantidade de pontos (enderegos) para realizar o posicionamento ¢ especificado por
parametros.

MEROH/NF—

Padrdo de posicionamento

RERDONET LIS, RICEESEEINMEETHEYRD,
Regras para definir a proxima operacao a ser realizada apds o posicionamento.

MEROANTA—4E

Parametros de posicionamento

OGIERDFHEEITI-HODERELDT—2T, FlHEL, 1/ULALBYDOBEE, EREFIRE. X+O—
2USyb @ ETIRIE, MEERE., MBROFRXGEEEDT—40H 5.

O/ T A—RFHEHEZL->TLAD T, COELZHEEFHICEHDETEET S,

@ Dados basicos de controle de posicionamento que incluem unidade de controle, distancia
percorrida por pulso, limite de velocidade e limite de trago alto/baixo.

@ Os parametros recebem valores padronizados que devem ser alterados para refletir as condigoes
de controle desejadas.

{0 B4R H BT

Unidade de deteccio de posicdo

QEROI=—YLTIKI/SILRALEYDEYED L,

@ E—ZEDIEEE/ULRBEL, ZD1I/NLABYDEYEERT
ORXTYEVTE—FTIE, T4—F/ILAD1/ILREY,

@Y — RE—FTIETA—R /v /LRAD1/LALBYIZHET B,
@MELSEC-AD71TIE0.1M 5100 u mDEE TH 5.

@ Em um moédulo de posicionamento, é a quantidade alimentada por pulso.

@ Uma rotagdo do eixo do motor é convertida para pulsos para expressar a quantidade alimentada
por pulso.

@ Em um motor de passo, € a quantidade alimentada por pulso do pulso de alimentagéo.
@ Em um servomotor, é equivalente a um pulso do pulso de feedback.

@ No MELSEC-AD71, o intervalo é de 0,1 a 10,0 um.

ERHIZ Y

Médulo de deteccio de posicido

@B R DEBLIR.,

@MELSECTILABILS, A62LSH 3 5.
ONEROMEELSVMRA Y TFHBELDHYEFH6F YU RILEFERATES,

@ Uma versao simplificada do posicionamento.

@ No MELSEC, estéo disponiveis A61LS e A62LS.

@ E possivel usar as fungdes de posicionamento e comutagao de limites com um total de até 16
canais.

—RENT/ILE

Filtro de atraso de primeira ordem

Eﬁﬂ'lﬂEPvd)/»fX‘B%%%O)?»f)l«&tL{_CFHL‘i’q"e —RENEHEEITVET,
HEHENBEDTOERAFBP_LLAGIZ YL LEY

Filtro para eliminar ruido da variavel de processo (PV). E responsavel pelo atraso de primeira ordem.
Ha aplicagéo do processo FB (P_LLAG) para compensacao de atrasos e avangos.

{1 ) 12

Controle de posicdo

@ETiEY, ERSD ., REFHGE B OTEEZEICLAEFET, BIZT4—F/ULXTHIEIL TLS,
@ Controle que usa posi¢des ou dimensdes (por exemplo, feed de taxa constante, posicionamento e
controle numérico). O controle é realizado pelo pulso de feed em todos os momentos.

BT A

Ganho de controle de posicdo

OMERDICEVWTIREAYEADBY/NILRISHT HIER/ ULRERBDL,
?Eiﬁﬁﬁﬁiéﬁékéli’f’f‘zﬁiI‘Féb‘l FHFFEDEF— NN =2 ITETEVELRYFREIC
FDo

O TIFTELLELLILELMITADN, FLERENKELS,

@ A proporgao de frequéncia de pulso especificada em relagdo aos pulsos de erros acumulados em
um contador de erros em operagdes de posicionamento.

@ A melhoria na precisdo de paragem aumenta o ganho. Contudo, o aumento excessivo de ganho
resulta em overshoot.

@ Ganhos mais baixos resultam em passos mais suaves, mas isso faz aumentar os erros de
paragem.

EREE—

Modo de controle de posicdo

OLIERDIZHITEHY—REIHDE—FD—2,

O T DY —REEHMDE—FICIE, HEFIEEITSEEFIEE—F. FLYFIEERFIEZITIMLIHIEH
E—FHH 5,

@ Modo de controle servo em operagdes de posicionamento.

@ Outros modos de controle servo incluem modo de controle de velocidade, em que é feito o
controle de velocidade; e um modo de controle de torque, em que o controle torque (controle de
corrente) é realizado.
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—BES OB ENYL ALY TFESNIREBEANH—BLILEICONT HES,
Sinal de compatibilidade @ Sinal ativado quando a entrada é correspondente a um valor definido programado no mdédulo do
Ly contador de alta velocidade.
BERT ERICRRLEBEEEL. LB RBERTT HEDRYRELIZEY., Hi-nbEPH
Exibicdo em movimento BEILTHLESICRRTHIE,

Sobrescrigao repetida do grafico exibido anteriormente por um novo grafico em uma posigéo
especifica para criar o efeito simulado de movimento continuo.

BETHI LS T—RANERBTY LTI LESNEDA AT 2O FHEEHALES,

Filtro de média de movimento BEILILAOTOEAFBP FIDAZLLETS,

Saida do valor médio de pegas "SN" de dados de entrada que sao tidos como amostra no intervalo
de coleta de dados.

Ha aplicagdo do processo FB(P_FIL) do filtro padréo.

1=V IRIE T—RY I DIREBH., BIROND EEH LUCPUESTOPALRUNIZLI=EE, —EIFRBAYL /854 —
Comunicacdes iniciais ADHEHREEDE,

Refere-se ao envio dos parametros do link para as estagdes secundarias quando a estagédo primaria
um link de dados for ativada ou quando a CPU mudar do estado STOP para o RUN.

ADVAVRER OBREDFILMEDTFLANS, EESN-BHESDHEBERDFHIEEITIAR.

Sistema de incrementos OFETEYLZEIZEHLND,

OZNITHLTTIVYa— AL HS,

@ Sistema de controle de posicionamento que é determinado pela distancia percorrida a partir do
endereco da posi¢ao de paragem atual.

@ Este sistema é usado para alimentagao de taxa constante, por exemplo.

@ O sistema absoluto tem funcionamento oposto.

42571 2H4BASIC @RS E—ET DHAH L THMEEICERL A S EITT 5447 DBASIC,
Interpretador BASIC @IV /NASHICHELETILEVNS, TRISLOT/NAVITREEPYZ VR ELAH S,

@ Tipo de BASIC em que os comandos sao lidos como uma palavra por vez e executados durante a
tradugéo para a linguagem de maquina.

@ Apesar de a execugao ser mais lenta do que o BASIC tipo compilador, este tipo de BASIC tem a
vantagem de permitir a depuragdo com maior facilidade.

15099 Q@ETHDBMENRT TEHET. DEDEMEICHNGNKIICTOVIT H5EH,

Travamento QEEBEDHELCRELMLT B-HIZDOMS5,

@ Condicdo que trava a operagdo da maquina para evitar que ela avance para a operagéo seguinte
antes de finalizar a atual.

@ O travamento é usado para evitar dano as unidades e fuga.

ATV R EER AUTIIREBHIE, AV TVIAL DR FERLMETRLRAEETT,
Modificago do indice AVTYVIRLSRAEFERTDE, THNARBBIX(EEBELTWDTINAIRES)+(AVTYIRLIRE

DAR)IZHBYET,

Modificagdo do indice é uma especificagdo de enderego indireta que usa o registro do indice.
Ao usar o registro do indice, o numero do dispositivo é (niUmero do dispositivo especificado
diretamente) + (conteddo do registro do indice).

AVTYIRT—T I EEWERLT, —EAESDEEESE 2EH LR,

Tabela de fndices Tabela de calculo do indice que rotaciona um objeto giratério em &ngulos incrementais fixos.

ATIDTUMEREI = A/D, D/A EAZwEE, AHAUSNO#EEEFHFDMELSEC-Q/L 2 )—XD1=vhTT,
Modulo de funco inteligente Médulo da série MELSEC-Q/L que tem fungdes além de entrada e saida, como o modulo conversor

de A/D e o moédulo conversor de D/A.

ATIDTMERRAZ VR TN R BAR—RAZybBIUTHEHR—RIZyMNIEBESNTNRAUTY ST ML=y D /YT AE)
Dispositivo do médulo de funcao inteligente [ZCPU A=Yk SEETIERTET/INARATY,

15l : UO¥G20480 (5 EEl/OFE-F0000hD 1=y kD /T 7 AE! T KL X20480(5000h) [Z7 VR BIHE)
Permite acesso direto do médulo da CPU as memérias de buffer dos modulos de fungéo inteligente
montados na base principal e na extensao.

Exemplo: U0O\G20480. Enderego na memoria do buffer: 20480 (5000h) do slot de E/S n° 0.

AVTIVOIVNT I RB TARAEB/IZ, EVRERDABNESET—REMD AR AT —2EH A9V IEETHIRTT . FSoP
Estacéo de dispositivo inteligente UMEELAEETY  EMNSDIIU DTV MEE (BR) ICHLTHEERLET &, 1B~V D
UMER (BER)EFHKTLET.

Estagao que faz o intercambio dos sinais de E/S (dados em bits) e dos dados de E/S (dados em
palavras) com a estacdo primaria por transmisséo ciclica. Também é possivel usar transmisséo
temporaria. A estacédo responde a uma solicitacdo de transmisséo temporaria de outra estagado. e
também emite uma solicitagdo de transmissao temporaria.
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AVRILAVIES
Ly Sinal de posicionamento completo

Di—

@ FBFEY/INILRAEDAURS L AV HHDREBEUTICA L& Y—R7U T X IBROENTTL
f=&HIELH h 9 B1ESINP),

OUBROTETDFEHIWLEERNIZHHESLLTES,

@ O sinal INP é emitido se o amplificador servo considerar que a operagédo de posicionamento foi
concluida quando a quantidade de pulsos de erro acumulada alcangar ou ficar abaixo do valor
designado de posicionamento completo.

@ Este tipo de sinal € usado como aviso de conclusdo de posicionamento ou indicagdo de que o
posicionamento esta dentro do intervalo.

AURD T aV &R
Intervalo de posicionamento completo

OMEROTETESINPZH AT HHEDIL,
@ Intervalo em que o sinal de conclus&o de posicionamento (INP) é emitido.

Temporizador watchdog

A2542ST SALHYTOASIIIDSIE—ITABAT, A UABALH S DOMEICST TOUSLERTT 101
Inline ST ST RUIREMEML, #skE=99 DHEETY,
hickY, SE—T0J S LNTHIEERE OXFINENHEIC/ERTEET,
Inline ST é uma fungéo para editar ou monitorar um programa criando um caixa de texto estruturado
inline que exibe um programa em ST na area de instru¢cdo da bobina no editor de ladder do projeto
com rétulos.
Com essa fungao, é possivel criar uma operagéo de valor numérico ou um processo de string de
caracteres no programa ladder.
VAVFRT A< O — U DEABMOREERIT 50D/,

OO S LDIRF v DEMZEEEL., PEMMNICTE T LN EESEEREHT,

@ Temporizador para detecgdo de anormalidades no tempo de computagéo do controlador
programavel.

@ Este temporizador monitora o tempo de uma varredura Unica do programa e emite um alarme
quando a varredura ndo é concluida dentro do tempo estipulado.

MERERY 51 ERERY

Configurac3o inline e configuracdo offline

FAVE DLW TERYEEEITI&SICTEHENH D, T1UEYYEZ SBEMEITIEO LTI AL
N BERYEEZOEDODTAARELERIITANE AREA LGS, ChENBRYEES, Ch
[SHLTIIUZ LSO TITOIBERRMYEZRNERYEE D,

Método para realizar a configuragdo sem interromper a linha. Apesar de a linha ser interrompida
temporariamente durante a alteragéo, a configuragéo pode ser realizada fora da linha de trabalho, o
que evita tempo ocioso. Isso é chamado de configuragéo offline. Quando a linha nao é interrompida,
da-se o nome configuragao inline.

Iyl L—
Relé de borda

BRI OvIDEENSDIERDON/OFF (ERELET 5T /NARATT, EHRTOMERTEET, (A1
JLWELTOFERIETEEEAL)

Iy L—D %

I\é‘)u l/i_?l'i’ AU TYORIEMEFERLETOSSALT, L LY (OFF —» ON) IRHEIToTEITIESEE
IEAL o

Dispositivo em que as informacgdes de ativagédo e desativagao dos contatos do comego do bloco do
circuito sdo memorizadas. E usado somente em contatos (néo pode ser usado como bobina).

» Aplicagdes do relé de borda

O relé de borda pode ser usado para detectar atividade (OFF > ON) em programas configurados
com a modificagédo do indice.

IZalL—4
Emulador

RO/ LETEMET DY ILIITEBIET H LK. HAIMB L TRZFOHEESEHHD/N—FT
THBIWNIYIIITENS,

Hardware ou software empregado para simular um dispositivo equivalente sem portar o software
usado no outro dispositivo.

IS—EME
Estac3o invalida de erro

T—A)HIZAL—TBHERIILTH, YREABICAL—TBEEERLELTRESEHEVKSIZLET,
TR RIZAL—T RERIRT HIGEREIHERTEET,

Evita que a estagéo primaria detecte uma estagdo secundaria como estacdo defeituosa mesmo se a
estacdo secundaria estiver desconectada durante o uso do link de dados. Pode ser usado para
substituir uma estagéo secundaria durante o uso do link de dados.

I a—4%
Codificador

O ANINT=T—R%ON, OFFIZ2EIL T HEE, /1ILADIRL—FHE,

O —RE—ZICMYMFIFOoNTNS, E—2EEEAEOEGEEERET 20U, REHFEDLS. 7
TVa— AKX AVDIAVAVARDH B,

@ Unidade que transforma os dados de entrada em binarios para expressar os estados ON e OFF.
Gerador de pulso é um exemplo de codificador.

@ Sensor que ¢é instalado em um servomotor e detecta o angulo de rotagéo ou a velocidade de
rotacéo do eixo do motor. Também é chamado de detector. Opera de acordo com o sistema
absoluto e com o sistema de incrementos.
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I a—K
Codificacdo

16—=4E YR ITa—REVWZIE, 16EYMIBASN =T —2DONLTW SR ERMEVFDEEFIE VD
ETRBETEIL, =7 HEavE1—2LEDT—ADPYLEYLELEIZEHND,

Um codificador de 16 para 4 bits expressa a posi¢édo do bit mais significativo ativado nos dados que
foi estendido para 16 bits a partir de um valor numérico de 4 bits. Usa-se um codificador, por
exemplo, para lidar com a troca de dados entre um controlador programavel e um computador.

a4

Interpolacio circular

QUERDICEVTHEARBEY LMARZEY D28 DE—4ERBFISEGELTHERD T HLE. AilERH<
&SICCPUAEH L TEENEERT B L,

@EIEI° FHALT D,

OAMEESTY, BPICEEMAHEHLEETNERITUVTEHIENTES,

@ Operacéo aritmética executada pela CPU para realizar uma operagdo automatica, como o
desenho de um circulo quando dois motores, um para alimentacéo horizontal e outro para vertical,
forem operados simultaneamente para executar o posicionamento.

@ Geralmente a interpolagao é realizada em unidades de 90°.

@ E possivel retirar as obstrugdes no caminho ao criar os circulos.

IS & B i

Tempo de resposta

@A NHBZAONLTHAS, TOT S LD ANXHONT 2E THENEE,

@ ANMOFFF BEEHLRLLSISENERINH S,

O RYIZDOWNTIETAYTSLDAAILAON/OFFLTHS, HAERFEEIENSAT VI RSV AHMN
ON/OFF3 2 E TOENEH,

@ Tempo de atraso a ser aplicado quando um dispositivo de entrada for ativado até o momento da
ativacao da entrada X no programa.

@ Também ha a geragdo de tempo de atraso quando a entrada é desativada.

@ O tempo de atraso quando a bobina de um programa ¢ ativada ou desativada para emitir Y até o
momento da ativagdo ou desativagao do contato de saida (triac ou transistor).

A—rFa1—=29 (H—K)

Sintonia automética (servo)

O —RTIE, BHMOHEAFIEEE—AVNEYTILIALICHTEL., ZOEICEL-RELS 1058
BRI E T DHEED &,

@ Em um servo, refere-se a uma fungéo para estimar as caracteristicas da maquina (momento de
inércia da carga) em tempo real e configurar automaticamente o melhor ganho para o valor.

F—bFa—=25 (FOER4IH)

Sintonia automética (controle de processos)

TIUMEEMLTEFEZREL., PIDO LAY 1 (Kp), FEBERETI ., MO BERETdE BBMITKRH B
ETY  2EBHERSHAEPIDAYFBTIE, RATYIREELUIYMAVIVEICESF — N Fa1—=0 T %17
STEMTEET,

Método que detecta as caracteristicas dinamicas deslocando a fabrica e obtém automaticamente o
ganho proporcional (Kp), o tempo integral (Ti) e o tempo derivado (Td) do PID. Na tag FB de controle
PID com dois graus de liberdade, é possivel fazer a sintonia automatica pelo método de resposta
step e pelo ciclo de limite.

A—rE—F(FORHH)

Modo automatico (controle de processos)

HMIBEE A5 5% E LR EB(SVIZ XY FlHT 5E—FTT,
Modo controlado pelo valor definido (SV) determinado na tela do HMI.

F—roxoy

Log automatico

HoMLOHA—rOFXUTBREEEEAAFLZIAV /NI ITY ah—FE, BEROBRRT—20H—1=y
NMIEFELT, BEIMICOXU SRR 58T,

Fung&o para criar logs automaticos quando um CompactFlash com a configuragédo log automatico
ativada for inserido em um maddulo registrador de dados de alta velocidade.

A= IVEEXRES
Medidor de fluxo de engrenagem oval

F—/NLEEMEEDEERICEY, REZAET2FBEARENTT,
Medidor de deslocamento positivo que mede a taxa de fluxo girando engrenagens ovais.

A—Trarvsaha=x

Método do coletor aberto

OLSUDRADAL VAN AHFELES>TLDLD T, FIUP RN ERDEBEZL TV AERERDE
BEREADHERXDIL,

O —TJIINATESELETELIN. ZBAXCHAT/AXIZEHL REBHRRICITEIL,

@ Método de saida sem contato exclusivo para CC em que o coletor do transistor é o terminal de
saida e o transistor atua como contato.

@ Apesar de ser possivel transmitir os sinais por um Unico cabo, isso causa mais suscetibilidade a
ruidos em comparagao ao método diferencial, o que o torna inadequado para uso com fiagédo de
longa distancia.

EYRAEB

Valor de avanco atual

MEROIZYSAH AT HHE RIS E LD/ LR

Numero calculado de pulsos correspondentes a distancia de deslocamento emitida pelo médulo de
posicionamento.

EYRS

Parafuso de avanco

OLERDICHENTHUDEETHERDET HRW T, BALLEIY,

@\ YISV AL TTERIRET DT BIDR—ILROEFESIEA B,

@ Mecanismo de aparafusamento basico que rotaciona para executar o posicionamento.
@ Geralmente sdo usados parafusos do tipo rosca sem-fim, pois ha menos risco de erro de
retrocesso ou de dimensionamento.
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A

Deslocamento

O7FOTTACANEMTAOAINTFATER) ALY TAN—HHIFERDO L TADHEZELS,
OTAUAIENODEEDTFOTELZEA THETHIENTES,

QA/DERIA=YITIE, TAPFIILEAENELDLEEDTFOT ANBEEEFITER).
OD/AEMAZYITIE, TAPHILANENODEEH N BT AT BEEEEFER,

@ Refere-se ao movimento vertical em um diagrama de entrada-saida em maédulo de conversao
A/D (conversdo D/A).

@ E possivel alterar e ajustar o valor analégico quando o valor digital for 0.

@ Em um modulo de converséo A/D, é o valor de entrada analégico (tensdo ou corrente) no
momento em que o valor de saida digital passa a ser 0.

@ Em um modulo de converséo D/A, é o valor emitido como analdgico (tenséo ou corrente) quando
o valor de entrada digital é 0.

FI7T4—24<

Temporizador de atraso OFF

O LEOFFLTHDIERABAN T SF TIHBEBNDRLET 5247,
OONLI=LEFELICHE AN EEL. OFFF HLBHREEEETS.

@ O temporizador que gera um tempo de atraso até o contato se abrir apoés a desativagéo da
bobina.

@ Quando o temporizador esta ativado, o contato é acionado imediatamente; quando esta
desativado, é realizada a operagéo de atraso de ativagao.

FIERE J—DIAIDEEERRIZTIFIz£E, ONLTW BRI EIROFP T HEE,

Tens&o OFF Tensdo em que um contato ativado se desativa quando a tensdo da bobina do relé diminui
gradualmente.

FITAVRAYF L= Y D EIERIZON/OFFS# 1= A L ESHIR I Y U BE L TUESHERE,

Switch offline Fungao para desconectar a forga uma bobina que ndo deve ser ativada ou desativada durante a
operagao do controlador programavel.

FUI74R REBOKRESIZE>TRYDATRICELDZEEZBIEL. REZKROH-HD . EBRITHRIT=RKUBECY

Orificio TAAR) T,
Placa de orificio usada em uma linha de conduites para medir a pressao diferencial que ocorre antes
e apos o estrangulamento dependendo do volume da taxa de fluxo.

IR IE AEHROMER LY MLOHEANES. ELAHOBRITH->TOAMESISHEAL. BEOME

Correcdo de linha interrompida

ERNRCEBILBWELET,

TOERAFBOP FGHHELLET,

E usada quando o valor do alvo do processo néo é proporcional & variavel de processo do sensor. O
valor de entrada é aproximado e corrigido pela linha defeituosa.

Aplica-se o processo FB P_FG para corrigir.

BFENTS
Acoplador acustico

OTAUHIIEREBICERTIEE, BEEREE>TEREZEDHLEICHERT S,

O NY S LY T—HEEERREHE>TEIETES,

@ TATHILMD2ERO(OFF)E1(ON)S B % AT BEE] i $k1,0004V53,000H2 2 E# T B2 &I kY, BEEDZEE
BEFSIENTED,

OZERIFETELED0, 1EBICEIHEEEZLOTLVS,

@ETLLYFRITIEETED,

@ Dispositivo que converte informagdes digitais para som.E usado para enviar informagdes usando
telefone.

@ Permite a comunicagao de programas e dados por uma linha telefonica.

@ O aparelho telefonico pode ser usado para converter sinais binarios digitais (0 — OFF; 1 — ON)
para uma frequéncia audivel de 1.000 a 3000 Hz.

@ O receptor tem a fungéo de converter os sons para os sinais binarios originais.

@ Permite o envio de informagdes de forma mais facil do que com o uso do modem.

FoT4L—54%

Temporizador de atraso

@I LEONLTALERNBMET HETICHBBENDFEET 2217,
QOFFLI-EEFELICHERANERT 5.

@ O temporizador que gera um tempo de atraso até o contato se acionar apés a ativagéo da bobina.
@ Quando esta desativado, o contato é recuperado imediatamente.

o TF4L—EE

Operacio sob atraso

ANEBHONITIEHEFH R EMEERIAL . SR ERRIRBRICH NESHHLEE,
Quando o sinal é ativado, a operagdo com tempo programado inicia, e o sinal de saida é emitido
apos o tempo predefinido.

FUBE
Tensdo ON

Q@IMILICMADEEERRICLIFI-LE, BERANIETIER,

@ACI00VDIA )L T, IOVEEENFVEE,

@ Tensdo em que um contato € acionado quando a tens&o aplicada a uma bobina aumenta
gradativamente.

@ A tensao ON ¢é de aproximadamente 70 V para uma bobina de 100 V de CA.
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BREENMIE

Correcdo de temperatura e pressdo

7]")74;02;&;@%&”)%%!:4&EE;’E’JE’&LT:E;‘T?.%O)%#(55'11%, EN) MR EHERLDEE, HEN
WEIZFYET,

BEEICCOREENFERBERT H_LTHEETVEY,

BE, FVI4ABEDRIBBOES, BEICLYBONERRRED2RITGoTVST0, RATFERE
HARLETAVET,

Quando as condigbes do fluido (temperatura e presséo), cuja pressao diferencial € medida por um
dispositivo com orificio, ndo séo as ideais, elas devem ser corrigidas.

A corregéo deve ser realizada pela variavel de processo para multiplicar o coeficiente de corregdo da
temperatura e da presséo.

Além disso, ao usar um dispositivo com orificio, o valor obtido é o quadrado da taxa de fluxo, ou
seja, é necessario extrair a raiz quadrada desse valor.

RAER

Termdmetro

BEZAETIEBEDLT, RRWABEICEITRASYET  BREAEE, TOLRICENTHSLE
RAEhTWEFEY,
B ExH(B,S,RKE,J) -180°C~1550°C(S % (i A ;R EE 86 )
AR APt 38R X 48 ) -180°C~500°C
EhRAT
—3 X4 -50°C~200°C
Eib R4 JmiRE 700°C~3000°C
TREtREE -50°C ~4000°C
Dispositivo que mede temperatura. Os modelos mais importantes estdo definidos abaixo. Os tipos
mais importantes estdo indicados na tabela a seguir. Sdo usados varios tipos de termémetros no
controle de processos.
Par termoelétrico (B, S, R, K, E, J) -180 °C a 1.550 °C (intervalo de operagao)
Termorresisténcia (pt, 3 resisténcias, 4 resisténcias) -180 °C a 500 °C
Contato
Termistor -50 °C a 200 °C
Pirbmetro 6tico 700 °C a 3.000 °C
Radiacéo -50 °C a 4.000 °C

BEEUY

Sensor de temperatura

HEX LB ERIRIERADRT,
Termo genérico para pares termoelétricos e termorresisténcias de platina.

BRENATRA

Desvio de temperatura

BEENBERE S BAGERE R ENTITVET . BENATRIE RFEE - AEREEE
SREICE#RT H-ODHEETT,

A operagéo de corregao de temperatura e pressédo é executada com unidade absoluta (temperatura
absoluta e pressado absoluta). O desvio de temperatura € um valor que serve para converter a
temperatura ideal/medida para temperatura absoluta.

FoIA4UEZA
Monitor online

=B CPULEIIIBEBRFERL T EBEFA DL — Y CPUDERIKIR O T NI RDRBHEEHTH
HLTEZST 5L,

Refere-se a leitura e ao monitoramento do estado operacional, do conteudo do dispositivo etc. da
CPU de controlador programavel em execugao a partir de um periférico conectado a CPU do
controlador programavel.

T340y
Alteracdo de modulo online

VAT LERLETHIELGLAZYIREBMTAETS,
E possivel alterar os médulos sem interromper o sistema.

E 4B

Resistor regenerativo

OEETL—FIFEAT HEMHR.
OEAETRILFERELTHET .

@ Resistor usado para o freio regenerativo.

@ A energia regenerativa é consumida como calor.

B4 & far 38

Fator de carga regenerativa

HEEEBNIHTHEEBNDEIE.
A taxa de energia elétrica regenerativa para permitir energia elétrica regenerativa.

34




FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FAEE (Termo)

fi#5% (Descrigédo)

EEITL—F
Freio regenerativo

H

Q@FEE. E—ATHWMEENT LEXTUTHLE—ZICENERATIN, ThISHLE—2FRB O TR
FERETIEADLIIHBOEEEZRESEIEEE. E—2EEBOF - TLWSEEIRILE—%7
DTRIZHEMNTCHBE T B)TEIZE-T. HlEHERD, ChEEETL—F LS, FROEBHLE. @E
TL—F I THETEIRARIRILY—DILEETT,

of:’giliMR—Jw—rw*/j“'clsh AVTUHEBRICE - TRIAIRIILF—EHEBESETCRETL—F
LIER/TLNS,

OKRELEEIRILF—FHESEIVEADHDEEIL, —ART7 T DS ERERG S EIEERT)FR
T CEITHESED,

@ Em condi¢des normais, para mover a maquina usando motor, é necessario fornecer energia ao
motor pelo amplificador. Contudo, para diminuir a velocidade da maquina, por exemplo, durante a
desaceleragao do motor ou ao conduzir uma carga em baixa, a forgca de frenagem é obtida por meio
do escape da energia rotativa do motor para o amplificador (ou seja, essa energia é consumida).
Isso é chamado de freio regenerativo. A quantidade maxima de energia que pode ser consumida
pela operagao de freio regenerativo € conhecida como "energia elétrica regenerativa permitida".

@ Por exemplo, em um amplificador servo MR-J3, a energia regenerativa € consumida pelos
capacitores e resistores para se obter o torque de freio regenerativo.

@ Quando ha grande consumo de energia regenerativa, um circuito resistivo (resistor de
regeneragao externo) é usado fora do amplificador servo e a energia é consumida nele.

SV R RS M

Diagnoéstico de falha externa

OHIEHEFD AL AESEEREBIL—GE  RET NS RDEEICEY, HOALHERELTE L =E
T —RELB LT, NEOHIEHEROBEDHEITICE,

OMELSECTIIAN BB DY I+ T /v r—o L=y hiHY ., IEFEBFvy . BEFIvY.
%ﬁlw—‘z%z‘y’z RENRG—0Fv), ETFRIEFIVI . FEBEFIVIDREDOFTVINTA
@ Comparagao com dados de condigdes predefinidos para executar o diagndstico de falha de um
controlador externo de acordo com os sinais de E/S enviados por um controlador ou pela operagédo
de um dispositivo de detecgdo, como um relé interno.

@ Estdo disponiveis pacotes de software de diagnostico de falha externa para MELSEC. Esses
pacotes conseguem realizar 6 verificagdes: tempo sequencial, contagem, padrdo normal, padréo
ilegal, limite alto/baixo e operagao reciproca.

FTEEE

Calculo de raiz quadrada

VOL—REEREETY . AV ITLRORUFAEEDERICLDRERER. LU DODZFIFHES
F=THBRICRT HICAVET, TOEXFBOIP_SQRINHEELET,

Fungéo de célculo de raiz quadrada (v~ ). Ao medir a taxa de fluxo pela presséo diferencial de um
orificio ou tubo de Venturi, o sinal obtido do sensor tem caracteristicas quadraticas. Este controle
lineariza os sinais. Aplica-se o processo FB P_SQR para corrigir.

25|

Saida paralela

.f(:’,gﬁ/t’]!:a%l,\’& O—ALEHEINEE—N/ORMNEEITESf2LET R I BIRITTEER
Lakadl e,

OEEZBELTLLDELICRT L&, BREIICHKELTHNITEEBMICY U VICHBARAENDILIC
@® Em um link de dados, representa a saida do link de dados a partir de uma estacéo local ou
remota de E/S para que ndo haja mais operagcdo quando uma estagéo se tornar anormal no link de
dados.

@ Ao retornar a estagéo para sua operagao original apds a anormalidade ser recuperada, é
automaticamente incorporado ao link se a conexdo automatica estiver em uso.

oM ERER

Retorno a zero em tipo de contagem

OUEROFHHIZHENTIBYHIRRBIFAENDVED,

O R A EREERISE AR ONTHREREIAL, V) —TEETHERFJONE DR EBBE IHBHLI-
®R.BEVOOERESHNEZRRTIFLRET DA,

@ Um dos trés métodos de retorno a zero em controle de posicionamento.

@ Com este método, a desaceleragao ¢ iniciada durante a operagao de retorno a zero mediante a
ativacao do monitor de proximidade. Ap6s o deslocamento pela configuragéo "monitor de
proximidade apds a viagem predefinida ativado" em baixa velocidade, a posi¢édo do sinal do ponto
inicial zero é levada ao enderecgo de origem.

AR —R il

Controle em cascata

AR —REIEIE ARIN—TE2RI—TD2EN—TTHEREINET  2RIL—TFICABNEEVERGE
HLT2RIL—TTRIRL ., TALRIZ5Z 5 EEBRELTEAOHEEREE LIFRMARXTT, —#2
ICIE2RIL—TDIEEIXTIRIL—TDHEL ERNCENLEFELNESATOET,

E composto por um loop duplo de loop primario e loop secundario. E o controle que remove o efeito
sobre o processo e melhora o desempenho geral de controle verificando as perturbagdes que
entram no loop secundario ainda em estagio inicial e as absorve no loop secundario. No geral, é
desejavel que a resposta do loop secundario seja 3 vezes mais rapida do que a do primario.

HRAT—RE—R (FTOER&IE)
Modo CASCATA (controle de processos)

1RIIL—T DEAEMVE2RIIL—TDEREBESVIELTHIET 5. hRT—FHl#EETSE—FTT, Fi=.
HEESVZE LDIERELT S5E5%. FIZIE, thD I —T LD EEEZIF P T OIS LR EREMAAE
HETTIBEIERE—FERAVET,

O modo cascata executa o controle em cascata para transformar a variavel manipulada (MV) do
loop primario no valor definido (SV) do loop secundario. Além disso, este modo também ¢é utilizado
ao usar o valor definido (SV) como primario, por exemplo, em uma operagéo de travamento com
outros loops e em combinagao com o definidor do programa.
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HRETAX (customize)
Personalizar

VYILITT DEEOHAZREL. I—FDRHITEDLETEYER DL HIZIE. VIV TIZEST
[F, WO DERBEEE DB TEDLSITHSTHEY,, AV AL NI —YAEDEEEEZEAT
BMNEIRTEDLIITHOTLD, CNIEA VA= ILEEDDREITA X THDHEEZ D,

Ajuste da configuragdo ou design do software para remolda-lo de acordo com as preferéncias do
usuario. Por exemplo, em alguns tipos de software, é possivel separar varias fun¢des elementares,
e o0 usuario pode selecionar quais delas devem ser usadas na instalagdo. Isso pode ser chamado de
personalizagédo durante a instalagéo.

033 B el

Tempo de aceleracdo

O — U EHEROAZYMNIEWNT, FILKEN S EEITEY SF TORE,

{;/ﬁ%;—f@ﬂﬂi%ﬂ#laaﬁliiﬁfﬁ%’lBEEI:E?‘%&'GO)E%FQEL\’)O)’& FRTEEEHME [+ (A0 (L ke
LTI,

OHMOEMELUVE—FDMLY BRDODRHEMLIGEIZE>TROLBND,

@ Em um mddulo de posicionamento do controlador programavel, a velocidade total da unidade de
tempo é alcancada a partir de um estado de inércia.

@ Como o tempo de aceleragdo em parametros se refere ao tempo até o valor do limite de
velocidade ser alcangado, o tempo de aceleragéo é encurtado proporcionalmente se a velocidade
definida for baixa.

@ E determinado de acordo com a inércia da maquina, com o torque do motor, com o torque de
resisténcia da carga e com outros fatores.

R E)E4E (operation progress)
Progresso da operacéo

HERGICR T HEERRICHL T, REOBR R o= EEE R TERSNT-EEZTo-ER. TDH
ROBRBREDEDLSLELDONH>F-NERT,

Informacgdes do progresso a partir do ponto de vista das instalagdes em relagdo as instru¢des do
produto da fabrica. Indica o andamento da operagao nas instalagdes como resultado da execugéo
da producéo instruida.

2 E 3 (Rate of Operation)
Taxa de operacdo

BIRBICDELGGENICHEU DV EEEEMITH0IC, ZORMEENTIIVIREL-FRO., EREEN
IZHTDHFEDEIEELD,

Taxa de demanda em relacédo a capacidade periddica quando as instalagées foram operadas na
capacidade maxima para processar o volume de produgéo necessario para o pos-processo
(vinculado as vendas).

B 1R R

Tempo de monitoramento

@MELSECNET. CC-Link IEIZBWLNT, UV I RFYUDBEYMN D, ROYUIRFv2 DIRFEYETORIR

ZERT DHM,

;'_)‘/’7/f%i—&'@:d)ﬂ%%ﬁ’&%&i?‘éb EROREANFEMBIYERGDEFREDKRIELZPIELTL
o

O, BERBMZERE T HLEE, EEDV U IRF Y UBEIOFEMI V=TI EEBLTHT. TO

EEDY UV RXZYURBEYLREWMEET B,

@ No MELSECNET e no CC-Link IE, & o intervalo monitorado desde o inicio da varredura do link até

o inicio da varredura do préximo link.

@ Quando o tempo é definido nos parametros do link, a comunicagdo com as estagdes secundarias

é cancelada se exceder a duragédo estipulada.

@ Ao definir o tempo de monitoramento, execute um teste de loopback, verifique tempo real de

varredura do link e defina um valor maior do que a varredura do link.

BHEE—AVM AF =%

Momento de inércia

OMIANZDEDIREEHBLLOIETIREIE T HEE,

OEMEE—AVIDBEARZFNZTE, MBREICKELIRILF—IARBEICLD,

@25 TIXJI[ X 10°(-4kg/m"2]F 1= 1&GD2[kef-m 2] TREIN D,

O —FRE—FEEETLHLE BROEEE— AU Y —RE—2DOEEHE—AFOHEEZUTIZHS
£3I2F %,

@ Grandeza fisica que indica a tentativa de um objeto de se manter em seu estado atual em um
momento especifico.

@ Quanto maior for o valor do momento de inércia, maior sera a energia necessaria para
aceleracao ou desaceleragéo.

@ E expressado por J[x10%(-4)kg/m”2] ou GD2[kgf-m"2].

@ Ao selecionar um servomotor, confirme se o momento de inércia da carga é suficientemente
maior do que o momento de inércia do servomotor ou menor.

MAIEA (Kanban)

Kanban

DY A UBA LEEEERT-ONDEEDEETHD, [£E. EMOIERERIIETRLIEEDE
BIITRR-EXREOERIORENH S,
Ferramenta de gerenciamento para se obter uma produgéo just-in-time. Seus principios basicos sdo

"informagdes de instrugéo de produgao e transporte”, "veja a ferramenta de gerenciamento com os
proprios olhos" e "ferramenta de melhoria de processos e trabalhos".
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=

Estacdo de controle

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE AV FA—JIZHIF 2Ry T—H2AKEEET /T, 1Rxv+T—2121
BOHEET B,

05—  EERMNEEIL->TH. BERO—DONEEROROYGITEER)ERY ., T—R) U IERIT
FHIENTES,

@ Estacdo que controla a rede inteira em controladores MELSECNET/10, H e CC-Link IE. Ha
apenas uma estagao por rede.

@ Caso a estagdo de controle apresente funcionamento inesperado, uma das estagées normais
assume suas fungdes e se torna uma estagao de subcontrole para viabilizar a continuidade do link
de dados.

EEBBITHE

Tempo de transicdo da estacdo de controle

BIROFF REICKYBER/NT VL THS, HYIBEERTT RV INFBEINSETORRTY,
Intervalo entre a desativagdo de uma estagao de controle por desligamento ou outro motivo até o
restabelecimento do link de dados pela estagdo de subcontrole.

HAR—Z

Base principal

ELTA42T770vIRDY—r 4T, BRIZ YL, CPULZ YN /0=y AT YAV EEET
BHR—Ra1zwvyhk,

Controlador programavel do tipo "building block". E a base de montagem dos médulos da fonte de
alimentagdo, da CPU, de E/S e de dispositivos inteligentes.

WEE

Acdo reversa

PIDFIIZE LT, BIEBEPVOFD IR L TIRIEEMVEIEMESEDEMEDEEEVVET . (Bl BERE)
No controle PID, é uma atividade que aumenta a varidvel manipulada (MV) e diminui a variavel de
processo (PV). (Exemplo: aquecedor)

Fv 2 70— (Cash flow)
Fluxo de dinheiro

XFBYEEDRNIZERL, EEFHICI S TERITHELNMANSHEBADIZILNEELSINT
FRIEDIEEDRNDIETHD, BEEDREEF vy 21-TOIIO— BEDRAZF 1Y 21V
ZA—EVWN EAHDLE Ty aTa—ELD,

Fluxo de verba que permanece ap6s deduzir os pagamentos da renda obtida por atividades
corporativas. A saida de verbas é chamada de "saida de caixa", e a entrada é chamada de "entrada
de caixa", chamando-se o conjunto de ambas, de Fluxo de dinheiro.

Xv3U8ERL—4

Gerador de caracteres

OXF. FELHEEREYNDOEERELTAENMELIZED,

OROMAEYIZEHDF v 775 ESE . XFERRTHEEZE. TOAEINSHEELTERTT B,

@ T+ RAEYERLNS,

@ Caracteres, simbolos e outros dados armazenados na meméria como agregacéo de pontos (bits).
@ Diversos caracteres sao registrados na ROM. Para exibi-los, basta chama-los da meméria.

@ Também é chamado de "memoria de fonte".

Fr T NUR

Banda da operadora

GERICE—FrRILOT—RETERFSLLT, ERIFREOE TEDEZXRE S HME/ LR
ERIZOETESAK,

Método em que os sinais de dados em um canal Unico séo codificados no caminho de transmissao e
enviados pelas ondas da operadora (onda senoidal ou sinal de pulso ciclico enviado com as
informagoes).

Fy)—23545

Sinalizador de transporte

BEDEHEDEEONTBHIL—,
Relé que se ativa mediante condigdes especificas.

Fa1—(#FB175) (queue)
Fila

FICAALET—ENEICHAINDENSHEEL D, T—2EBEO—E, AV E1—2fELL T, T
UrFaA—HEDEST KICHIFELIEDODOIBICREBEINELLAEIET, BH. Fa—LFHIC REIC
AALI=T =R RICHATNBEVNST—EBEIL. RAvIEFFTh TS,

Tipo de estrutura de dados em que os que entram primeiro sdo os primeiros a sair. Como termo da
informatica, refere-se a um mecanismo, como uma fila de impressao, em que os dados sédo
processados a partir dos que chegaram primeiro. A pilha € uma estrutura de dados contraria a fila,
pois, nela, os dados mais recentes saem primeiro.

TRAT AV

Declaracdo nas entrelinhas

=4 oRT0GSLOEET Oy EEHET OV DB BRAX(RT—RAVE),
Texto explicativo (declaragéo) inserido entre blocos de circuitos em um programa sequencial.

#H5 IL—FNo.

N’ no grupo compartilhado

REEOREDH YAV )W) T—2EXETH-HDESTT,

BREFRLEFIIL—TORLEDH, YAV I T—3EHETEET,

Numero atribuido a uma estagéo para permitir que ela compartilhe dados ciclicos com quaisquer
outras estagoes.

E possivel compartilhar os dados ciclicos apenas com estagdes do mesmo grupo.

NG

Estacdo, nimero da estacido

@OMELSECNET, CC-Link IEQ LE RTINS —T oY DIET DEREMES,

O_DRFITIE, ZNTIBESE DT TEERTIN. COBESERELLD,

@ Cada controlador programavel conectado a MELSECNET ou CC-Link IE é chamado de estagao.
@ Cada uma dessas estagdes tem um nuimero de gerenciamento, que é chamado de "nimero da
estagao".
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BETAN

Teste entre estacdes

OMELSECNETIZEWVWT2BET. Yo I1=vbDRE . 7—T LD REETAN 5L,
OREFENEVWAEER. B53—AERBELTFIVIT S,

@ No MELSECNET, é realizado um teste para verificar a qualidade do médulo do link e os cabos
entre duas estagdes.

@ A estagdo com menor numero é definida como estagéo principal. As outras sdo definidas como
estagbes secundarias.

BEREEDR

Estac3o indefinida

CC-Link [EIZT, =4V RTOYSLTREELHRET HBT, UN GREETLTELTRENEELT
WEWETY,

No CC-Link IE, € uma estag&o cujo numero de estagéo deve ser definido no programa sequencial,
mas que ndo tem tal nimero porque a instrugdo UINI ainda néo foi executada.

EERAYF

Comutador de proximidade

OMANEDINTLBERET DR VF,
OERMTHELBEERXNAZLDT, -7 DARELTEEDND,

BR. BRLGEEFE>THRERET A EELOTLS,
@ Comutador que é ativado quando um objeto se aproxima.
@ Geralmente os comutadores de proximidade sdo ativados sem que haja contato e sdo do tipo
sem contato. Por isso, € comum serem usados como entradas para controladores programaveis.
@ Adota o uso de ondas de radio e de magnetismo para detectar objetos.

RN

Sensor de proximidade

ORAERICBVTRADANITECRM VT,

@ NAONT BLEYEEFY)—TEEICYEZLND,

O ZDF=HONL TL\BBE/(E, EYEREMNSY —TEEEFTHERT SHEULIVETHD,

@ Comutador posicionado a frente da origem no retorno de zero.

@ Se estiver ativado, a velocidade de alimentacéo ¢ alterada para baixa velocidade.

@ Por conta disso, o tempo de atividade do sensor de proximidade deve ser o mesmo que a
velocidade de alimentacao levar para desacelerar para baixa velocidade ou maior.

TELRE

Conversor eletropneumatico

B ES(EREESEH—ER(EREDITERTIERBTT . ZEMVRTa—Y,
Conversor de sinal padronizado (sinal pneumatico) para sinal padronizado (sinal elétrico).
Transformador eletropneumatico.

55U TRAF—R
Grampo do diodo

QOEXE—EDLANIL, HBIWE—EARIZITUTTB=DIZEITET 14 —F,
OERAY— 35—,

@ Diodo usado para limitar a tens&o a um nivel ou diregao fixa.

@ Supressor de surto para CC.

D) —TEE

Baixa velocidade

OFRRERICEVT. RADDLFAITERITGE>THGRE,

O R TESTUYEFLTBHILFHLLDT, —BY—TEEICUYNZDLENHD.

@ Baixa velocidade que o movimento do eixo assume pouco antes da origem durante a operagdo
de retorno a zero.

@ A velocidade deve ficar em baixa temporariamente porque € dificil fazer com que os eixos parem
na posicao correta de origem em alta velocidade.

' IL—No. EEORITFSUSIVUMERT 50D ESTY,

N° do grupo FSUPIVMEEDHRERET N—TIBETSE, BILT IL—FNo. DRIZT—2%EIETEET,
Numero atribuido para transmisséo temporaria a quaisquer estagoes.
Ao especificar um grupo de estagdes como alvo de transmissao temporaria, é possivel enviar os
dados para estagdes do mesmo numero de grupo.

JIL—THE @MELSECNET/10, H, CC-Link IE I~ FA—5TIE. 1RYF I =V RN ZREEH(I A DD IL—FI245

Designacao de grupo

gg —DDTIN—TIZBTIEBOBICKHL TSP oMREIZKY . RFFICT—2E2EEATHEEEN
OZDT =TT 5IDIEEET IL—TI/EEN . RYNT—I A=V DBRERAVFITEYITS,
@ Em um controlador MELSECNET/10, H ou CC-Link IE, é uma funcéo para dividir estagbes uma
rede em varios grupos (de 1 a 9) e escrever dados simultaneamente por transmissédo temporaria
para varias estagdes que pertencam a um grupo.

@ A designagéo para executar o agrupamento € chamada de "designacéo de grupo". Ela é
executada de acordo com as configuragdes do switch no médulo de rede.

FEon—®
Fluxograma de instrumentacao

BLE. BRI, B, AHHFELS TRRL-HIHRDEAERLEZRTY,

Fluxograma que representa um sistema de controle completo e descreve a tubulacéo, o detector, o
elemento de controle final e o controlador em simbolos.
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ALY O 2EDEMNLLBIBERICHDEE, TDHEER DL,
Ganho OA/DEMIA=YFTIE, T4PHILH HEH100012457 0T AN EEEEFEFR.
BIRA NI TA~20mARF LA TEZYMDMUMA, 71U H20mATH D,

OD/AZEHA=YRTIE, TAPHIILAAD0000EETHOT H AT HIEEREFE:EER.
OH—ARTIE ERITHLTENLE T BRI B INERTRIE, S1UE LIFHEHEMRITENEH, ik
LP9<i5,
@ Alteracdo da razao de dois valores em uma relagéo proporcional.
@® Em um moédulo de conversdo A/D, é o valor de entrada analégico (tensdo ou corrente) no
momento em que o valor de saida digital passa a ser 1.000.
@ A caracteristica de 4 a 20 mA da entrada de corrente se refere a uma compensacgdo de 4 mA e a
um ganho de 20 mA.
@ Em um moédulo de converséo D/A, é o valor emitido como analdgico (tenséo ou corrente) quando
o valor de entrada digital € 1.000.
@ Em um servo, é o valor numérico que indica o nivel de acompanhamento da instrugdo. O
aumento do ganho melhora a resposta, mas facilita a ocorréncia de oscilagées.

FAUR) TR BEICEDTIVDEED,

Variacdo de ganho

Variagéo de ganho causada pela temperatura.

F—SER

Pressdo no medidor

RREEZHE(=0)ELTRLEENADKREZFED LT, RULLECAVLNTVES , KRELYKREWVENF
EE. RRESYNSVWEAFEFEEVWET, ERENLHICRFINDELIRE . BEOHEIZGEMMN
LET . Hl3ke/cniG,

Volume de presséo descrito com base na pressao atmosférica (= 0) amplamente utilizado. Pressédo
maior do que a atmosférica é positiva, e menor é negativa. Quando for necessario obter a
diferenciagéo da presséo absoluta, adicione G apds a unidade. Exemplo: 3 kg/cm? G.

F—h oA HRE

Funcdo gateway

O— . EWCEAS RN — IR T HERLEISET HEEBT AN PEEENESTO. TAraLEH
NRLEITED,

O_DNELGLHZR YT —UHDIFEELEITL, HEISEEERATREICT 5= DH#EE,

@ No geral, se houver uma tentativa para se conectar a redes distintas mutuamente, é necessaria a
conversao de protocolo, pois os métodos de comunicagao e fungdes sdo diferentes.

@ Funcao para criar uma ponte entre redes diferentes para permitir comunicagdes mutuas.

BWE/MX
Ruido do acoplamento

@I DDNT—REZHDHHTHALILELEIIRITE/(X,

OHLWBNET —ANERMNANDILERALI-AOBB~N/AXELTRAT S,

O TELLEITREE /A ADEEEZITENES A KREIU IO —SER R D7 —RIHEHRTHLEH
"LTLVD, BEE 2TV E—F/4X

@ Ruido a que um dispositivo esta sujeito quando um fio-terra € compartilhado por véarios
dispositivos.

@ Quando a corrente passa da terra para um dispositivo, ela invade os outros dispositivos que
compartilham o mesmo fio-terra em forma de ruido.

@ A conexéo do corpo da maquina e de controles a fios-terra diferentes para evitar sujeitar os
dispositivos a ruidos de acoplamento o maximo possivel. Termo relacionado: ruido do modo
comum.

OE L

Taxa de reducdo

OERDEERE CTHEEFE>THEL-ESDHE,

@1 LY REVEFITHS,

@ Taxa em que a desaceleragdo é realizada usando engrenagens com um médulo de
posicionamento, por exemplo.

@ A taxa de redugéo é um valor acima de 1.

REGL/TREAIEE (standard data / standard

data management)

Dados padrdo / Gerenciamento de dados

[REREIE, —BluhHi-YDMEDILT, FIZIE. HEHEERRBT50000EDH HEHEL-FF, ZDEK
BDIRILF—HEH1,000FkcalFo1=1BE . THRILF—RERIL, 1,0005keal.~ 50,0008 =200kcal /&
1A

padrdo CORBUDOBIELZFE-TEELELTEETILEREMEELS,
Dados padréo representam uma grandeza fisica por unidade. Por exemplo, suponha que 50.000
produtos sejam fabricados em uma fabrica e que a energia consumida seja de 10.000.000 kcal. Os
dados padrao de energia séo calculados da seguinte forma: 10.000.000 kcal / 50.000 itens = 200
kcal / item.
O gerenciamento de produgdo que faz uso do valor de dados padrdo ¢ chamado de gerenciamento
de dados padréao.

5"—"‘ OERDDEEICIBAEE,

rigem

@ Ponto que forma a referéncia no posicionamento.
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RRERT—%

+ Dados de retorno a zero

O — U HBERHDAZYMNIES>TRENET RICBELT—5,

OHMAIDRI TROGNDLDT, RTEEYS DICITWBMOREFEREHD,
OFERIFNMERODBEELLGLRATHANS, MEROPICEELILE, BREV>TFHTHHSE:
ESREE MBEBROIZVEDREENE>TLADTHRABRETIEL,

OF R EIREMNTHEREMBICERAGERRTESALTHBEL, VU—TEEITHYEDLY, FILLTRE
RT7RLRIZEEED S,

OLE. RREBIRPESZLTLRABRELE T RRERTETTIERRTFLRIZES,

@ Dados necessarios para que um mddulo de posicionamento de controlador programavel retorne a
origem.

@ Como os dados sé@o determinados durante a producdo da maquina, a alteragdo posterior deste
valor requer mudangas estruturais na maquina.

@ A origem é o ponto de referéncia no posicionamento. Por isso, um retorno a zero deve ser
realizado, por exemplo, quando houver interrupgdo de energia ou quando a energia for desativada,
para mover a maquina, pois o valor atual do médulo de posicionamento sofrera desvios.

@ Quando ha retorno a zero, a maquina se move para encontrar um sensor de proximidade
independentemente do valor atual, muda para baixa velocidade e sobrescreve o enderego de
origem na posigao em que parar.

@® Mesmo se as coordenadas do eixo forem monitoradas durante um retorno a zero, o valor atual
nao se altera e a posicdo em que o deslocamento termina se torna o enderecgo de origem.

RRERAE

Método de retorno a zero

MBROICBVTRAERIIEMOBE, FLEBELLICL>TOEDIHENHSD,

LIV RD IR —EDERIESIZLDHE

2R YRIZRYELEL, FYOTLAAY TE—4%2ELT DA%

BRMYRIZEYFIEL, E—2MLOEBRELTEILET 55

Ha trés métodos de retorno a zero no posicionamento dependendo da estrutura da maquina da
precisao de paragem:

1. De acordo com o sinal de ponto zero do gerador de pulso.

2. Eixo interrompido pelo entrave ou pelo tempo de espera.

3. Eixo interrompido pelo entrave ou pela detecgdo do torque do motor.

RRERER

Solicitacido de retorno a zero

=Y HEBROIZYNIESTEELLEONLLBES, DEDLEONT B,

1. ERZAR

2B RHHBIZ{EIL(READYIESOFF)EM T 1-EE

3= UYL TAEEHIONLIzEE

4 BB ID/INTA—E, RREIRT — 32 EERAARELE

5B DEROTANE—F R TIRAERITIERD ITJOCEER T F B/ LY 1ERIRLILE
6.J7 M 15 IR BAIA B

Sinal que é ativado quando um estado anormal ocorre no modulo de posicionamento do controlador
programavel. O sinal é ativado mediante as seguintes circunstancias:

1. Quando a energia ¢ ativada.

2. Quando o sinal de paragem (sinal READY desativado) é aplicado durante o posicionamento.

3. Quando o sinal READY do controlador programavel é ativado.

4. Quando os dados de parametros e de retorno a zero séo escritos a partir de um dispositivo
periférico.

5. Quando retorno a zero, posicionamento, operagéo JOG e pulsador manual sdo selecionados no
modo de teste do dispositivo periférico.

6. Quando retorno a zero ¢ iniciado.

a7 959k

Nucleo, revestimento

O T7AN——TINDHKI7ANE, AT EVTYENSTETIVS,

OI7 [THMNMEHBZHLETEITENB L ASFEDEREE,

OUSVRIFAT DIMUENN—FTHEHHR TREFCCHEIREBET 53D T, BHFEAEL,
OI7EVSYRIIBIFED LNV TSURTYT AU TYIR)ECUT L—TYRAU T v ) %Y | ##HE
BE. EHAHSR. TIRF VDB S,

@ A fibra 6tica de um cabo de fibra 6tica € composto por nucleo e revestimento.

@ Nucleo é a parte central do cabo em que a luz é transmitida e tem alto indice de difragdo. Tem
espessura similar a de um fio de cabelo.

@ Revestimento € o que cobre a parte externa do nucleo e contém a luz. Tem baixo indice de
difragao.

@ Devido as diferengas no indice de difragdo do nucleo e do revestimento, ha dois indices: Sl (step
index — indice degrau) e Gl (graded index — indice gradual). Os materiais usados s&o quartzo e vidro
e plastico com diversos componentes.

TEHEMT—4

Dados de unidade industrial

BET—5%0~1005TRETHDTIE LK, EROITEHEMTRBELI-T—EDIETT,
Dados medidos expressados em unidade industrial real em vez de em porcentagem.

N (tolerance)
Tolerancia

B LFRINTOS. b DETEEDI L,

Um erro dimensional desprezivel permitido nas especificagbes.
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HEiE{t>4%—/FBDE &
Linguagem ladder/FBD estruturada

HiEE>4% —/FBDEEL, VL —EBOREMIESVWTHELNY 5T71v I EETT . ERMICER
LT, o= RTAT I LAT—RBICAVSATHET,

E uma linguagem grafica desenvolvida com base na técnica de programagao de ladder de relé.
Como pode ser compreendida intuitivamente, é geralmente usada para a sequéncia de
programacao.

BENYUAIZ Yk

Médulo contador de alta velocidade

=Y CPUD ATV AIERF v DGR T AMEI0A YU NEEARETHD, ChU EOEENDY
ME. =7 HCPULITMIIL T T I-EEN I 2=V TIThE %,

Os contadores de uma CPU de controlador programavel tém um limite de 10 contagens por
segundo devido a relacdo com a varredura. Contagem de alta velocidade acima desse valor é
realizada por um médulo de contador de alta velocidade instalado separadamente da CPU do
controlador programavel.

EEREEIIT

Temporizador retentivo de alta velocidade

EHRIBAIAN0.01 ~ 100ms T, IAJLAON LTLBEREHEEEHRIT 224 TY . 24TDIAASILHON §5&
ETRIZERIIAL, AALT YT T HEERMNON LET , 24 YDA ILHOFF (> THIREE, HAD
ON/OFF JREEZRIFLET . BEIMILAON §5&, REFLTVREMBEMISHRAEERLES,

Marca o tempo de ativagdo em incrementos de 0,01 a 100 ms quando a bobina esta ativada. O
temporizador comega a marcar o tempo quando a bobina é ativada. Quando o tempo termina, o
contato é ativado. Mesmo se a bobina do temporizador se desativar, o valor atual e os estados de
ativagao e desativagéo do contato sdo mantidos. Quando a bobina é ativada novamente, a medigéo
recomega a partir do valor atual retido.

BRIV

Temporizador de alta velocidade

FHRIEAIA0.01 ~ 100ms DA/ T . 24D ILHON F5LEHRZERBL, 24 LT VT HLiES
MON LET , 24T DI ILHOFF §HEIMAEMEH0 (Z4Y, #HRLOFF LET,

FHRIBALIE, PC /R5A—AMPC Y RT LBEKETITVET . TIA/LMEH100ms T, 0.01ms B TEE
TEFEY,

Marca o tempo em incrementos de 0,01 a 100 ms. O temporizador comega a marcar o tempo
quando a bobina ¢ ativada. Quando o tempo termina, o contato é ativado. Se a bobina do
temporizador for desativada, o valor atual é alterado para 0, e o contato é desativado.

Os incrementos de tempo sdo determinados nas configuragées da guia do sistema do PC. O valor
padrao é 10,0 ms e pode ser alterado em incrementos de 0,01 ms.

HERAYF

Comutador fotoelétrico

OLBFERFLTYROERERE T HEE.

O RAIR, FIMRGEE D S"Z, RABMMDSESTHELTHRSL, REDKICL>TRFT DAL RS ER
'Gt?.‘ijﬁ&%ﬁﬂ) LY, LeEh b ENELEZ A THRE EBE -RIRRHFE) LENES£2F5D
NDESI.

O MR THY, REALEDMER AR &R, TIRAFVY, K, BIARGE) BB EATEETH D,
ORI ERHARCGEBE TIOM, RFETIm, BFRITE TOmIZE) . GEEABL (K20 1 sI2E)
=8 Bk RGEHHFTHAIN TS,

O EDH BN ARELELDLH D,

@ Equipamento que irradia luz para detectar a presenga de objetos.

@ A "luz", em forma de luz visivel e de raios infravermelhos, é descarregada como sinal de luz a
partir de um emissor de luz. A luz refletida pelo objeto de detecgado é detectada pelo sensor de luz
(tipo reflexdo) ou as mudangas na quantidade de luz bloqueada s&o detectadas pelo sensor de luz
(tipo transmissao ou retrorreflexdo) para obter uma saida de sinal.

@ Comutadores desse tipo operam pela detecgdo sem contatos e podem detectar quase todos os
objetos (vidro, metal, plastico, madeira, liquido etc.).

@ Como a distancia de detecgéo é elevada (tipo transmissao — cerca de 10 metros; tipo reflexdo —
cerca de 1 metro; tipo retrorreflexdo: cerca de 50 metros) e a resposta ¢ alta (maximo de cerca de
20 ps), comutadores fotoelétricos sdo usados em diversos campos.

@ Alguns comutadores conseguem distinguir cores.

d—J)LRRA—}

Inicializacdo a frio

FIHREDEERDBEDFIC, HAZAEETIIE EbLIENRE—F5AHXTY,
—A. FIEENSRE—rF AR IRV RE—FEVVET,

Sistema que inicia a partir dos valores de redefinigao, e ndo dos valores anteriormente usados
quando houve uma falha de energia no sistema de controle.

Quando um sistema inicia a partir os Ultimos valores usados, da-se o nome de inicializagdo a
quente.

R

Estac3o secundaria

OMELSECNETTF—4A oD EEDO—HILBEH B IEE—N/0RF,

O RAFITH LR FRRIZH D,

@ Uma estagao local ou remota de E/S no link de dados do MELSECNET.

@ As estagdes secundarias estdo em uma relagéo de hierarquia com a estagéo principal.

E ') —K 424 L (fixed lead time)
Tempo de execucio fixo

HREOWMPAIS, TOHRBIFERTIMRBOLELGRKAZEVHT  COEEITAEERIATLIZHAED
EITBEESNTHNDY—REA LEMBNSEIEET 5, COU—FEA LDIEZEE)—F2M L&,
Tempo estimado para se obter as pegas necessarias para um produto especifico em relagdo ao
prazo do produto. E definido individualmente para cada produto no sistema de gerenciamento da
produgao e é deduzido do prazo. E chamado de tempo de execugao fixo.
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2yHCOMMIT) F—AR—Z~DEEERESEZLETT,
Executar Processamento para finalizar as alteragdes feitas a um banco de dados.
aEY @ HiE R,
Comum Q@16 1TEVEVAIFIEDAAHEINIEH AN IADOHBRICOUEA>TEY . A—BRICLETLIE

BN,

@ Linha comum.

@ 16 pontos 1 comum se refere a 16 entradas ou saidas conectadas a 1 linha comum. A fonte deve
ser a mesma para todos os pontos.

JEVE—F/A4RX
Ruido do modo comum

EBRERFL(TREDBICHKET E/4X, EAIE MDERMSFEINT-/ 1 (B
FEERGELNHY . T—RATEIENEHNTH D,

Ruido gerado entre um condutor de sinal e um terra ou um painel. Por exemplo, o ruido do modo
comum abrange ondas de radio de ruido (indugdo eletromagnética e eletrostatica) induzidas a partir
de outros condutores elétricos. O aterramento é eficaz para evitar e reduzir os ruidos.

A8, B#E

VALY IO ZF) % (Concurrent
Engineering(CE))
Engenharia concorrente (EC)

FEF L TRKZERL. RRFROIL LT RO DB, S, FMmEEET, RRTE. £EER. BB -1
HICETESETOERERBFLITHICHEITT HILT WBCHBITEI1TH ML ERERBILLTIK
LDTHS. TOHFRRELTIL., FAFRYHER. AREROBFHNER. IRM IUGELH B,
Refere-se a otimizag&o do ciclo de vida geral na produg&o avancando simultaneamente todos os
processos desde o estadio para determinagdo do conceito de desenvolvimento até o desenho da
mercadoria, a avaliagédo, os preparativos de produgao, produgéo e fretamento. Com isso, espera-se
obter periodo de desenvolvimento menor, uso eficaz dos recursos de desenvolvimento e redugdes

de custo.

AVARAVRRF w2
Varredura constante

RAEY RS LI, = RTATSLTHERALTVWSHEDORET/ERTICKVLERBNEL D20

BAXVYUR—TEACELLET . AV REIVFRF Y UIE, RX v 24 LE—ERBBIZRBENLY—4

VRTAT S LEBRRLETIEHHMEETT,

AV RBVRRF LD AE

/0 YILyiald, =Y RTAT S LADORTHIITOTVET , AV RAVFRAE v U HEEEFERT 528
I2&Y, =452 RTAYSLORTHERBMNEELTE, VO UILyL 10MRE—EICTEET,

O tempo de varredura também difere dependendo do estado da execugao das instrugdes usadas
nos programas sequenciais. Esta fungdo executa os programas sequenciais repetidamente e
mantém constante o tempo de varredura deles.

- Aplicagao

Realiza-se a atualizagdo de E/S antes de cada execugéo de programa sequencial. Essa fungéo é
usada para manter constantes os intervalos de atualizagdo de E/S mesmo se o tempo de execugéo
de cada programa sequencial for diferente.

AVTUYNYITYT
Backup do capacitor

O EROFFDEE, IC-RAMAEY DABREBREEHNKSCAVTUH TRIFET S L,
OIUTUH R, FERORFENIERETHY. \vTDORBEOAE)RENEBENTHD,
@ Retencdo do contetido da IC-RAM realizada por um capacitor para evitar que perdas quando a
energia for desligada.
@ A capacidade de retencdo do capacitor em caso de interrupgdo de energia é de curto prazo. Seu
objetivo principal é reter o conteido da memoaria durante a troca de bateria.

aVNYEITTYah—Fk
Cartdo Compact Flash

Compact Flash Association M 4TLTLVAI CF+ and Compact Flash Specification| CHE SN TLVD A+
L—Sh—RTT,

Cartao de armazenamento regulamentado pela "CF+ and Compact Flash Specification"
(Especificacdo de CF+ e Compact Flash) emitida pela Compact Flash Association.

aAVRDYNETAHES
Sinal de video composto

OFHES. BEES. BEEE—ODEBICFEHIETHES.
OHEDNCRTNAALTLBEDBERICIHL-BEEERTT 5,

OEFITRAMr — T ILIARTELH, BEBEDEAREFEN B RICE>THIRSNATLESID T, AL
BB EE D LITTERLRLY,

@ Sinal Unico de video que agrupa o sinal de sincronizagéo, o sinal de brilho e os sinais de cor.

@ Uma tela correspondente a gradagdes de cores é exibida mesmo se o sinal for enviado para uma
tela CRT preta e branca.

@ No geral, a conexdo feita por um Unico cabo coaxial é suficiente. Contudo, ndo é possivel enviar
imagens claras nesse caso porque a frequéncia da banda de video ¢é limitada pelas ondas de cor.

H—FubTOTIE

Protetor de circuito

BRESEEHRGE L HRHAN SRET HRAVT,

E um tipo de cartdo de memdria necessario para operagéo do médulo registrador de dados em alta
velocidade.
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¥=5 OREEE.
Surto @1 LEOFFLIZERMICRET HLILER.
OH—DICEoTHBERRFIHIESNIY, FMMELED, T, /A XDRHIZHHEEDT, H—oF
F—TiHT B,
@ Tensao anormal.
@ Tensdo que pode ocorrer quando a bobina esta desligada.
@ Surtos danificam o elementos semicondutores e reduzem a vida Util deles.As tensdes também
causam ruido, e sdo suprimidas por supressores de surto.
Y—oxF5— OH—UDHlFIEZBEMELTHEAShERT.

Supressor de surto

O — 7o OHARIIaMNVGERZEATINHDHLEEZITERT D,

@ Elemento usado para suprimir surtos.

@ Usam-se supressores de surto quando ha uma bobina ou outra fonte de carga indutiva na saida
do controlador programavel.

E=E

Pressao diferencial

AREPELEZLUNDEAZEECLTRELZENTYT MiERBITEHE . BEDOHLEIifFEDIT
F9, l1kg/cmdiff.

EREICLHREUEZFITHASATVES,

Pressdao medida com base em outras pressdes além da atmosférica e do vacuo completo. Para
diferenciar das outras, coloque "diff." apés a unidade. Exemplo: 1kg/cm? diff.

E usada na medicéo de taxa de fluxo.

H—/\A/\vay

Computador servidor

T—AR—RY—/ AV ET T ) r—2av g —nNANRYVAVHEBYFET,
F—AR—H—/NA/YaVIE, MES /2871 — A1y EIEHRERTDIL—aF LT —ER—ZH
H3d/8YaVTT,

T r—avy—FH/RVAVIE, MES AV H71— Ry S DERTEMET HT0T 5L H S/
YarTY,

Ha computadores servidores de bancos de dados e computadores servidores de aplicagdes.

O computador servidor de bancos de dados € um PC com um banco de dados relacional que
vincula as informagdes ao maédulo da interface do MES.

O computador servidor de aplicagdes € um PC com um programa que opera sob solicitagdo do
modulo de interface do MES.

H—ERWLE

Tempo de processamento de servico

TATSIVTY—ILBFIUNEHBRLORIELETT,
Processamento de servigo é o processamento da comunicagdo com uma ferramenta de
programacéo e com dispositivos externos.

=Ry T

Amplificador servo

=Y PHBEBRO L=V T—2avaAVA—FHED LHEEBEN DR EBYITY—RE—2%
EERE 5= DHIHEE,

Dispositivo de controle para rotacionar o servomotor segundo as instrugées de um dispositivo host,
como um controlador programavel, um maédulo de posicionamento ou um controle de deslocamento.

Y—RAr
Servo ON

OH— HRT7UTDAREETD—,

@Y —RT7UF (&, H—HRA(SONIEEMNONIZL B EH —RE—FITEEL. HIHZERKBT 5.

@ Sinal de entrada do amplificador servo.

@ O amplificador servo energiza o servomotor para iniciar o controle quando o sinal servo ON
(SON) é ativado.

H—RINGA—4

Parametros do servo

OERL TV DY —RE—2OLEHFOCEBMOFHIE A XICEYRELT—2T. KRBT EITHET .

O/ \TA—RFHEHEZH>TLAD T, FEOHIHEHICEHLETEET S,

@ Os dados sdo determinados de acordo com as especificagdes do servomotor conectado e o
método de controle da maquina. Os parametros séo definidos para cada eixo.

@ Os parametros recebem valores padronizados que devem ser alterados para refletir as condigdes
dos controles dos eixos.

Y—RE—%

Servomotor

OERICHLTEREICEET HE—4E,

OILEENEL BE. SRENDEELIRE. FIENTES,

ODCLACH HYABENHLDLTED,

OMEZRETHIUI—FHFBINTEY . Ta— R\ IHIHETICEN S,

@ Motor que rotaciona de acordo com as instrugdes.

@ Os servomotores tém resposta elevada e podem comegar e parar com alta velocidade, preciséo
e frequéncia.

@ Ha servomotores de CC e de CA. E possivel criar motores de alta capacidade.

@ Geralmente é equipado com um codificador para detecgdo de posicdes. Pode realizar controle de
feedback.

H—<ILtY

Sensor térmico

Y—RE—LDRELRICLDBHELRET 2-HDEE
Dispositivo que evita que um servomotor queime devido ao aumento de temperatura.
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PECDEZ -+

Transmiss3o ciclica

TR IITEVWT BA—FyrT—INDOBET. EHMICT —2RIELT HHEE.
Fungao responsavel pela comunicagao periddica em um link de dados entre estagdes na mesma
rede.

HAJ)IL3A L (cycle time)

Tempo de ciclo

ZTOIREADEEREDEH, 5. —HEL-VI0EOMIATEETHNIL. 1EHZY105 D 185MH.
FHEOBER DT A VIS LIS,

Inverso da velocidade de produgéo geral de um processo especifico. Se 10 itens s&o fabricados pra
hora, entdo isso significa que o tempo de ciclo é 1/10 de hora por item, ou seja, 6 minutos.

T ERERERE

Periodo de rotacio do estoque

HERGEQEREESE - HESBEZEERGHRFEES, HESBEOSHYMEE. £. 8. &, 8
HETITS, BEEif T, £ HMZ A TIT> -G8 K. EEDOFBEAHERT O T, iR LYELERMY
[CERRELAST LY,

Inverso (soma do estoque dividida pela soma de fretamento) do fator de rotagédo do estoque. A
soma de fretamento é totalizada por ano, més, semana e dia. Como o periodo de rotagao é
expresso como quantidade de dias ainda em estoque quando a totalizagéo é realizada em dias, &
muito mais facil de compreender do que o fator de rotagao do estoque.

EEmEERE

Fator de rotacdo do estoque

(HEESHE - AESBHEEEEZEMIIHELT. BROBEEZHETSDICALLNS, BEENKE
WEE, ALENEWD, THEOLERNEENTINDIEERT,

A taxa de rotagdo (soma do fretamento dividida pela soma do estoque) é calculada para cada
mercadoria e usada para definir a qualidade das mercadorias. Quao maior for o fator de rotagéo do
estoque, mais rapido o produto entra e sai do estoque. Em outras palavras, isso indica que o
produto esta vendendo bem.

=/NERER

Corrente minima de carga

OLSAT7YIITEET B-OIC—EULEDEFRERILZITNIEESLEL, ZOR/IME,
OF-HERATHE ERMTRICEELTPRYRNERERET H5L0H 5,

@ O valor minimo determinado para que uma corrente passe e ative o triac.

@ Em caso de uso de contatos, a corrente minima de fechamento deve ser especificada.

AE - f/IMER—ILF RS
Func3o de retencio de valores maximo e
minimo

TADRIHAE, BEVRT—) T EORAEER/MEEZRFT HHERITEALES,

Fungéo que retém os valores maximo e minimo dos valores de saida digitais e dos valores de
escala no modulo.

= 73 La|
=KX EEE
Resolucdo méaxima

A/D,D/AZBIAZYMIBNT, TAOFNBICHE T HBEF X ERE.
Valor de tens&o ou corrente equivalente aos valores digitais nos médulos de converséo de A/D ou
D/A.

RAEHLEE

Velocidade maxima de conversio

TALRIEEETFOTESA RSN THS TSN TH AT HFETORAEM,
O tempo maximo da entrada dos valores digitais ou analégicos até a conversao e saida.

BRRUVIRHE

Quantidade méxima de links

MELSECNET. CC-Link [EISEW\TY Y TEST NI ADRK A,
Quantidade maxima de dispositivos que podem ser conectados ao MELSECNET e ao CC-Link IE.

EINT, EILTR
Despacho, quadro de despacho

EEBRSTOEROEEFICHLT FERIBREHET L BIE A—FITEEBREEVT.KRELOELS
BIDIZTELTHERETREL TV, BROEEENNDDOT, COMKRELIDLSBLDIE R—F LI
BoTVS, COR—FEIEITHRIEE S,

Emisséo de instrugdes de trabalho a trabalhadores individuais no local de produgao. Antigamente as
instrucdes de trabalho eram escritas em cartdes, que eram depositados em um suporte. Como sao
muitos trabalhadores, o suporte passou a ser um quadro. Esse quadro € chamado de "quadro de
despacho".

=7

Método diferencial

O—DDESEHNTHIHE . EELBMEDOREL-ESERKISITHATEIAR,
QEL\E;;))Q%ZO){E%;&“EIE‘& JAXIZEE, BEDHEFRITEY/ILRFIO A QG EESRGERDIREIC
RAubhsd,

O—MRIZHKIEQERTA/\ ZERZELL—/N\EFU, BRHICHERSNS,

@ Método em que o sinal e o mesmo sinal com polaridades revertidas sdo emitidos
simultaneamente como par ao emitir apenas um sinal.

@ Permite a transmisséo de frequéncias elevadas e é resistente a ruidos. Por conta disso, é usado
para a transmissao de sinais de alta velocidade, como sequéncias de pulsos.

@ No geral, o elemento que envia é chamado de driver e o que recebe é chamado de receptor. Usa-
se IC dedicada.

Iy LR

Processamento de subconjunto

YTy LB IEAGS, TAGSTERAT ST /NI RIZHIBREZHT, LEREFZREILEZLOTY,

Empregado para definir limites em dispositivos de bit usados por instru¢des basicas e instrugdes de
aplicagdes para melhorar a velocidade de processamento.

BS54 (supplier)

Fornecedor

F—FDIKEETHY. RE (EE) LER (R OfETOL,

Pessoa ou empresa que recebe um pedido. Pode ser fornecedor de itens (inventario) ou recursos
(carga).
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YLFIVY T—AMEERFTELIEE, TERB(TS—HRHE)T SHEE,

Checksum Fung&o para detectar quando os dados s&o alterados no decorrer de uma transmissao (deteccéo de
erros).

BTG ho  AisEE AU AHEERIRFIIRIE S DESAAAINTHL, HoMLOHFRESNIY LTI TERORBIZAHS

Funcdo de contador de amostragem

NIz RBEADURLT, Ny T7 AR TS HIEEE.

Fungéo para contar a quantidade de pulsos inserida durante o tempo de amostragem predefinido.
Isso se da apds a entrada do sinal de instrugdo do contador, e o numero de pulsos é armazenado na
memoria de buffer.

TGN

Processamento de amostragem

TR ANEEZFERA/D BHRLT, ZOMETAOAIIEAEZE AL, /S T7AEVIZHEMLET,

A conversao de A/D para valores de entrada analdgicos é realizada sucessivamente, e o valor de
saida digital € emitido apds cada conversdo. Esse valor € armazenado na memoria de buffer.

YT L—R

Traco de amostragem

O —4 o TOISLOTESGOBMOTEEEFHKREL LT LA,

OIFEDT /A ADON/OFF O T —4%IEERAF vV RN RBIELTHE, AIRBREEALTHETES
AT BHIENTED,

QXX v EHBDEN. HIRERHEIEET HLHTES,

@ Funcao para facilitar a procura por bugs em programas de controladores programaveis ou ndo
conformidades nas maquinas.

@ Os estados ON/FF ou dados de dispositivos especificos sdo armazenados para realizar a
quantidade determinada de varreduras. Essa informagéo pode ser monitorada posteriormente em
um dispositivo periférico.

@ Além da quantidade de varreduras, também é possivel especificar um intervalo de tempo.

H 27 JLPIFI

Controle PI de amostra

BRBEORENVTOLRISERMICPIDHIEHEZBERT 2L, BIEEMVONREZERALLENIBICRL L
MVZEEHY 5% . GlIHEES LICHIEET

B FPIRIHEERITL, HERFHNE—EITRBLTHFETT .

Quando o controle PID é aplicado a um sistema cujo tempo ocioso seja longo, MV sera
continuamente atualizada antes da confirmacéo de seu efeito.

O controle PI de amostra é executado apenas por um ciclo de controle a cada ciclo de controle e é
emitido em seguida.

=l VITFO 3 Fr—b
Diagrama de funcio sequencial

@ (Sequencial Function Chart) >—4 > X E BN —FE TIECTHRIKILINA TS,

O —ENFIHEEETO—Fv—hB-TOVIRTRTT H_LICIYLRBROERE. TOJTSLOE
TIERF©CEITEHEHEIZT H LD TELHIHMAHRDORER S E.

@ Tipo de linguagem sequencial padronizada pelo IEC.

@ Linguagem de programacéo para especificagdes de controle que permite confirmar a
configuragéo geral e esclarecer a sequéncia e as condigdes de execucédo do programa. Isso é obtido
pela expressdo de uma série de operagdes de controle como diagrama em formato de fluxograma.

—LL X (seamless)
Integracado perfeita

A—YHEHOY—EREENRGHAELTRIATESI L, Iseamless | [FEEETIHFER DALVIEWLS
EWRT.GLTEBOY—ERDBIZHE/N\—FILEEL ., a—FEH-MLRCH—EREFALTDS
MOESIIEHDY—EREZFATHIENTED. ELVSEKREF>TLVS,

Uso integrado de dois ou mais servigos pelo usuario sem qualquer desarmonia. Em inglés,
"seamless" quer dizer "sem juntas", ou seja, sdo removidos os obstaculos entre os varios servigos
para que o usuario possa usa-los como se fosse um so.

—ILET—T )L
Cabo blindado

BEADEREFLOT, SMUIZ/ A XTHIED T — LR ERELI-ER.

Fio elétrico agrupado com varios outros para realizar comunicagdo com blindagem externa a fim de
evitar ruidos.

<zl (shell)
Shell

A—HOREEZIFFF T ERSNIIEREOSOFKIBAAEZ DY I+ VLT, F—R—FhSA NS
NIZXFAO, TIVRDY ) ELRRLT, /G LI-HEEEETT 5L 5120SITHEREIR A S, Windows
TI&Explorert>a<v R FAVTRHY Mac OSTI&Finderh®, UNIXFROS TldbashtocshiE NS T LIZHT=
%o

Software que faz o intermédio das instrugdes da parte central de um SO em resposta as operagdes
do usuario. Texto inserido a partir de um teclado, cliques do mouse e outras operagdes sao
interpretadas para retransmitir instrugées ao SO para que a fungdo correspondente seja executada.
Os seguintes elementos correspondem ao shell de seus respectivos SOs: Explorer e prompt de
comando (Windows); Finder (Mac OS); e bash ou csh (SOs baseados em UNIX).

& (work in process)
Trabalho em andamento

IHEDFAoDHT EEEFORKEES,
Refere-se a produtos que estdo em processo de fabricagao nas linhas de produgao.

e i L 451 ] 2

Controle de proporcdo de tempo

PIDEHMERICLBHILTHADA /A IHEELSE, E—2GEDHIEEITVET,

O controle de propor¢éo de tempo altera a proporgéo de ativagdo e desativagdo em relagdo ao
resultado da operagao do PID. E usado no controle de aquecedores, por exemplo.
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EEETH

Autodiagnéstico

@ —/7UHCPUNCPUB B D EEFIRH I HHEE,

OAEYERE . IAVYFRI AT, EMERREBLE TEHRELT,

@ Fungao em que uma CPU com controlador programavel detecta anormalidades em si mesma.

@ Emite alertas de erros de meméria, temporizadores watchdog, erros de tenséo da bateria e outras
anormalidades.

REAEE

Valor da corrente real

T4—RNy IV REYEHLE=EROF—RBBHED/ ILZH,
Numero de pulsos do deslocamento real do servo calculado a partir dos pulsos de feedback.

ETAE
Ciclo de execucdo e controle

IN. PHPL, OUT1AEMNS5T OS5 LEIPOUIE, HE5—ERHTEESNFT . CORERTALHLN
LVET , PX DeveloperTl&EE(100ms). H13E(200~500ms). {£3E(500ms~5000ms)DEITEEAN B ETE
=Y, 48, PID, BPIEOH EEEBAHICEAL TIE, SIEEAHCTELTETALERIEELITLE
T HEERERTEOBMBELLES,

ETAHEFHERORER
5. EAPIDFIEICHE L TERITRAMZ028 . PIDHTOFIEHE#Z1.00DIHE,

POU composta por IN, PHPL e OUT1 e que inicia em ciclos regulares. Esse ciclo é chamado de
ciclo de execugéo. No PX Developer, é possivel o ciclo de execugéo de alta velocidade (100 ms), de
média velocidade (200 a 500 ms) e de baixa velocidade (500 a 5.000 ms). Em ciclos de operagao de
controle, como PID e BPI, defina como ciclo de controle (CT) de forma diferente de um ciclo de
execugado. O ciclo de controle deve ser definido como multiplo do nimero integral do ciclo de
execucgao.

Relagao entre o ciclo de execugao e o ciclo de controle
Exemplo: o ciclo de execugado do controle PID é de 0,2 segundo, e o ciclo de controle da instrugdo
PID é de 1,0 segundo.

R B

Fator de carga efetiva

EREBERICH T IEHRENERMERDOEE.
Proporgéo da corrente de carga efetiva continua em relagéo a corrente nominal.

BEREs

Medidor de fluxo de massa

REFOA, RADEEZFHBTEIDEVNNET . RADEECENNKRECELLT DEE. RADE
EAEILT L0 KEREICHUEERENFBEEITOLELHY VAT LELTEMELAS>TREER
LBVEVLSBENHYFET . COIIUIEEICIT, BEERBZRET 2AXNLFELL RETIEERHEE
MNELGOTETVEY  BEREFFICF RETHUFEICELD QNN QUAVDIDINERNERES
%f;ﬁil:ttﬂ?‘é:&’&ﬂmLT::I')?J"JEt\fu HRELZREICNA-FRORELREAETIRAELH
Tipo de medidor de fluxo que mede a massa de fluidos. Quando a temperatura ou a pressao do
fluido muda drasticamente, a densidade do fluido também muda. Com isso, & necessario corrigir a
temperatura e a presséo de acordo com o fluxo de volume, o que pode acarretar na elaboragao de
sistemas complexos e de erros acidentais. Para resolver isso, recentemente passou-se a usar a
hidrometria de massa. Alguns tipos de medidores de fluxo de massa, como o Coriolis, que faz uso
de torque (forga de Coriolis) do tubo U em vibragdo, sdo proporcionais a taxa de fluxo da massa que
passa pelos modelos de tubo e térmico. Este, por sua vez, mede o aumento da temperatura do
fluido durante o aquecimento.

BEISET

Inicializagdo concluida

WRBENTONFAEROIZVID, EBICHBROERI—IIZKETHEILEZTCIZEZDIES.
Sinal emitido pelo médulo de posicionamento em que o inicio foi aplicado para indicar que o
posicionamento iniciou-se normalmente.

IRBIRF/ AT RRE

Velocidade de desvio da inicializacdo

HEROICBEVT, HOBE(ELHIIRZVNLINBETHLN, RTYELT E—LTIXREOTOH
IWIDRRRELIENH DD T, R OHLIRETRI— T HEMBIZTES, TORI—MRFIZERET
BDEE,

No posicionamento, é necessario um torque forte quando a maquina comecar a se deslocar.
Contudo, em um motor de passo, como o torque pode ser instavel a velocidade 0, o arranque da
maquina pode ser mais suave se o movimento for iniciado a uma determinada velocidade desde o
inicio. Essa é a velocidade que deve ser definida no inicio.

BEIES

Reconexdo automatica

T—=H)DIZBEVNTAE—NILEH DL E—N/O0BICEENFEELEINREOL—T Vo E) ko1
0L, REFZBELESREICREIXEBNICERTIILELS,

Ap06s a ocorréncia de uma anormalidade em uma estagao local ou estagdo de E/S remota em um
link de dados que a estacéo seja desconectada (estado de loopback), ela é reconectada
automaticamente ao link de dados quando a anormalidade for resolvida.

BEILY AR E
Configuracdo de atualizagdo automatica

BEIUIL Y ad B/ \vIFAEYERELET,

BHEIL YL aRE SN/ Ny T7AEY(E, CPU A= YrDEND S8 ETHICABMICIEESN=T/N(
RITEHEEL-BAASNET,

Definigdo de atualizagdo automatica para a memoria de buffer.

A meméria de buffer com configuragéo de atualizacdo automatica é lida e escrita automaticamente
pelo dispositivo especificado ao executar a instrugdo END do médulo da CPU.
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I EE
Funcao desvio

A/D ZHRICHEWTIE, A/D ERLI-TAOLH MECEROEEMES HIEETY .

FID/A THRICEWTIE, TAOMLANBICEEDEEZMELT, 7FOTHANTDMETT ., LIS
EEEFTLHE, VTILIALITHABEICRBRENGT-, S RT LI L IFREOMBAEEBRZITITITENT
=FET,

Na convers&o de A/D, um determinado valor é adicionado a um valor de saida digital convertida de
A/D.

Na convers&o de D/A, um determinado valor é adicionado a um valor de entrada digital, e um valor
analdgico é emitido. A alteragao do valor de desvio reflete no valor de saida em tempo real.
Portanto, o valor de saida pode ser ajustado com a fungédo de desvio quando a CPU estiver ativada.

D AR B A L (Just-In-Time)
Just-In-Time

FFZEEAXO2RADED1DTHY . BRICHIGL. BEMNEESOHL/-O2. BELGLOZMELE
2. BREGERTEELLYERLEZYT HEMALTOEZAFEDS, FELERHREL, R IE5IZE
YITTEORNEIBERTIIMERDZIBDDERRAELTLNS,

Um dos dois principais sistemas de produgéo da Toyota. Refere-se a um mecanismo e a uma
abordagem de produgéo e transporte apenas dos itens necessarios quando necessario para
atenderas mudancgas e melhorar a eficiéncia corporativa. Ocorre antes da padronizagao, e seus trés

principios basicos sao "sistema de demanda", "considerar processos como fluxos" e "determinar o
takt pela quantidade necessaria".

SRyt -2

Funcdo de contador ciclico

AV AEERIRFRIER DIESAANENTLERE., ANShi=/ULRHZE, HoMLHEREL-BEHE
BIZ &I/ ST 7 AT ISR T S HEEE.

Fungdo de armazenamento do numero de pulsos na memoaria de buffer a cada tempo de ciclo
predefinido durante a entrada do sinal de instrugdo inicio e selegdo do contador.

HEEERTI— L
Alarme de erro do temporizador

B/FAZDHIEES L h&, KBTS — N\ ) ORBN—EREL AN IIEEDERTYT , HlEHER
DEROHIEEIROFF, OV 203 EDWENEZALNET,

Alarme que ocorre quando o tempo de resposta de status demora mais do que o tempo especificado
apos ser dado o comando de controle, como abrir/fechar. Desconexao da linha de controle,
desativagdo da energia e falha no contactador sdo algumas das causas possiveis.

ZELRIL
Nivel de recepcao

TR ) DREBDXENORIELNILERT B,
Valor que indica o nivel garantido de energia 6tica no receptor do link de dados.

Fa LYy

Pulsador manual

FTNURLVERT EITE> T/ ILRERESEHEE
Equipamento que gera pulsos a partir do giro manual de uma manivela.

FEHET

Reconexdo manual

@ T—RLUIZENWTA—AILEHIWEVE—RN/OBRICEENRELBRIVREIZL -0, BEEE
BLYVIRBIZRT HEREL T, AT 7 IILBETT 55 %,

OMELSECNETTI&. RN/ 1= yhFE[LCPUE“RESET § 2L EAHY . BRLET—HILITR
T LE—BRAMT LR NS,

@ Método de operagdo manual para restaurar um link apés a ocorréncia de uma anormalidade em
uma estagao local ou remota de E/S em que a conexao seja desconectada do link de dados.

@ No MELSECNET, o médulo do link ou a CPU de cada estagéo precisa ser "redefinido". Na
pratica, isso interrompe temporariamente o sistema do link de dados.

D)
Trabalho

T—AR—REDT I RERITT HEMUTT,
Unidade para acessar um banco de dados.

DT IRE, DT ILAETT—R

Transmissdo por serial, interface serial

O T —RE2HEHO0. DITLTESEE NEVRIDIEFEIDITI RO ERTIEETHH K,

@ Método em que os dados sao transferidos por um unico fio elétrico em ordem 1 bit por vez
quando os dados s&o enviados como numeros binarios (0, 1).

RAYyFoILFaL—E

Regulador de comutacdo

OXREERILTILELEREE.

@50HzF 1z 1460HzD X FiE— B EERICLEZOBRAVFUNERLTERET 5.

O ME, I, TRADEERETIENVEEDHERELHY . EFEROEBRICIERAEINS,
@3 RADBAIDONBEDRAERMNKEL,

@ Fonte de alimentagao estabilizada que transforma CA em CC.

@ CA de 50 Hz ou 60 Hz é convertida temporariamente para alta frequéncia. Depois disso, é
retificada (comutada) para se transformar em CC.

@ Dentre os recursos dos reguladores de comutagéo, estéo a alta eficiéncia, o tamanho pequeno e
resisténcia a quedas de tensdo na CA. Geralmente sdo usados como fontes de alimentos para
circuitos eletrénicos.

@ Quando a conversao na entrada esta ativada, a corrente de surto é elevada.

R R E

Unidade de controle numérico

ONCZEE , (Numerical Control unit)

O TR ORY M E DEMFEHIEFRET —HREBIC Lo THIE T DEE,

@ Unidade de controle numérico.

@ Unidade que controla a operagdo de uma ferramenta de maquina ou robd, por exemplo, usando
informagdes numéricas ou um mecanismo servo.
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RAF*—7 (schema)
Schema

— A% ICDBMSA D EREBEF AL TITASI T —IN—AD il , XMLIZH TR F—< (L XMLXED
RYBIEELLRLI=LDTHD, 2FY . ZEROEEORFICEALT, ELLWAE VA EME XA E
AVEL—FEEBELTHEICERLIZLD. ELWSEKRTHS.

No geral, é a descrigdo de um banco de dados executado usando a linguagem de definicdo de um
DBMS. Um esquema em XML descreve a estrutura em que os documentos em XML podem ser
obtidos. Em outras palavras, trata-se de uma definigdo clara em linguagem de computador a
respeito da disposicéo correta ou incorreta dos arranjos de elementos e atributos.

RAE*—TE:EE (schema language)
Linguagem schema

SGMLOXMLTX EZER T AIEIC. TOBEEERTDER AX—VERRT H-HODEEDNIL,

Linguagem que define a estrutura ao criar documentos em SGML ou XML. Linguagem para
descrever esquemas.

P O FN

Tempo de varredura

CPU 1=whIE, RUN REED EEFICTEEDLEEBRLITVET  AX v 2/ LIK, ThODUEE KLU
ETHEOEFTY .

Iy g

-TRTSLDEENE

-ENDALEE

Um médulo da CPU que executa sequencialmente os processos a seguir no estado RUN. O tempo
de varredura é o tempo necessario para que todos os processos e execugdes sejam realizados.

= Processamento de atualizagao;

+ Operagéo do programa;

- Processamento END.

Rir—) 7 ke

Funcdo de escala

A/D EHREFRTE LI RMBEICERL, /N\YI7AEVICRYRAD ZENTEETT,

ifT;l_’_D/A ERTETAOFNAHEOEEE, [EL-EEOHEICERLTTFATHATHIEAATHE
E possivel converter os valores de saida digitais para valores de escala (proporgao [%]), e os
valores convertidos podem ser armazenados na memoéria de buffer.

Na conversdo de D/A, é possivel alterar os valores de entrada digitais do intervalo de entrada para
um intervalo definido. Assim, é possivel emitir valores analdgicos.

R4 (stack)

RRICAALI=T—ENERITHASNDEVNSHHBEL D, T—2BED—1E, UH. AV Y LI, I

Pilha AALIET =N RICHAENET —SBEL. F1—EFBTINEFEEN TN,
Tipo de estrutura de dados em que os que entram por Ultimo sao os primeiros a sair. A fila é uma
estrutura de dados contraria a pilha, pois, nela, os dados mais recentes saem primeiro.
RAT—HREY BEE O L OCERF ORASOON/OFFFIfHaEE B LI-Jt—XTL—rEH L2 TY,

Tag de status

Tag que contém um faceplate na fungdo de controle ON/OFF, como iniciar/parar em motor elétrico
ou abrir/fechar em valvula solenoide.

AT—HRTYF
Trava de status

OO SLDTEEHAVETHMOTEEERRLLT LT /A RDEEHEE,
glﬁﬂ%%ﬁ%ﬁﬁﬁbt‘ 1IRFVYURDET/INAADON/OFFE LU T—AERLRELTEE, HETE=STE
OETNARERBILNTEIN ARF YU DIIRICRONS,

@ Funcgao de armazenamento para todos os dispositivos que facilita a procura por bugs em
programas ou ndo conformidades nas maquinas.

@ Usa-se um dispositivo periférico para armazenar os estados ON/OFF e os dados de todos os
dispositivos obtidos por uma varredura na meméria para monitora-los posteriormente.

@ Apesar de ser possivel visualizar todos os dispositivos, 0 armazenamento na meméoria € limitado
aos estados e aos dados obtidos em apenas uma varredura.

2TvF
Step

O — RTINS LBEEDELL,

Q1 RTYT=2N(NE=(E 431k, 1kKRTYT=1024RFv 7,

OS5 LDERITIBIZRTYTEEEDIT5,

QA BXIRTYT A/ ILBEBIRTYTTHS,

OHFITEO>TEL NABRTHRATYTDLDAH B,
OCPUIXZDRTYITEBEIBIZEET 5,

@ Unidade de grandeza do programa sequencial.

@ 1 passo = 2 bytes ou 4 bytes. 1.000 passos = 1.024 passos.

@ Os numeros passo sdo anexados ao programa sequencial na ordem da execugdo do programa.
@ 1 passo é atribuido a um contato e a uma bobina.

@ Dependendo do comando, é possivel programar varios passos para uso.
@ A CPU executa operagdes de acordo com a ordem dos passos.

ATy B
Operacdo com step

oY DORERBEEETITOALN, TOT T LOETRELET I RONBERERLENSE
TTEDMHEE,

Geralmente a operacao do controlador programavel é executada em alta velocidade. Essa fungéo
permite verificar o estado de execucéo do programa e o contetido de cada dispositivo durante a
execucgao.
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ATYTSY
Execucdo de step

=Y DT NI PEEEE LTI SO DHEEE,
Fungao que facilita a depuragdo de controladores programaveis e a execugao de testes.

AbwsRfELE

Suspensio da trava

HMEBERDIZBEVWTRRERDOAEZEDIS., RRICAMNERITENICHTTELESEDSHE,
Um dos métodos de retorno a zero no posicionamento. E disposta uma trava na origem, e o
movimento do eixo é interrompido quando ao entrar em contato com a trava.

ArE—=71)2Yk

Limite do traco

MEROEBEELD TEDHEH DL, L ESNABINT ERMATRIE T D E.

Intervalo em que é possivel a operagdo de posicionamento. Movimento do eixo além desse intervalo
causara dano a maquina.

ArO—JEE
Sinal do estroboscépio

FHAMBEBDHIETRPILL /A XDFEEERIT=OD/IILRIES,
Sinal de pulso emitido para sincronizagédo e remogao da influéncia de ruidos antes e apés a captura
dos sinais.

ATSARTE

Exibicdo de sprites

=Y DT NARADT—ERT AT SLDIEEICE>T, T IEEOHIE. XFI. IFLEEEE
ZHREELICRTTHILE,

Refere-se a exibicdo da alteragéo de qualquer valor numérico, string de texto, grafico ou outro
elemento de exibigdo de acordo com as especificagdes do controlador programavel ou designagdes
do programa.

ZJ)L—TFwk (through put)
Rendimento

TOCORAFEELTIE, RFEMENSEERM (MHEDH)ESINVTROHEFEDZE, TIHENENT
FRHELLKFIBEEHAHLTVNINERT . RIFLEDEEEZERLAEVASRH-TSHS,

E um termo de TOC referente a renda periédica, que é calculada subtraindo os custos diretos
(somente gastos com materiais) de prego de venda. Indica a eficiéncia uma fabrica na geracdo de
lucros. Nessa abordagem, custos fixos, como os de instalagédo, ndo sdo considerados.

AL—TRF

Estac3o secundaria

TRABLUSNDE(A—HILE, YE—K/0 B, UE—FTRARB, AVTUSIUMTINARF) ODRIFT
Termo genérico referente as outras estagdes além da primaria: estagéo local, estagédo de E/S
remota, estagdo de dispositivo remota e estagéo de dispositivo inteligente.

AL—T#

Eixo secundério

MEROIZYMIBVTHBEEGD EE, MEROT—IN—EEHIN DA,

Lado em que os dados do posicionamento sao parcialmente ignorados durante a operagéo de
interpolagéao realizada por um maédulo de posicionamento.

R R

Sistema de controle / Sistema em espera

ZEIRVRTLTHIE, RvbT—ODBEETOTCVWEIVRTL/ ZEILVRATLTNNYITYTHDY R
T L

Sistema que controla o sistema redundante e é responsavel pela comunicagao da rede. Sistema
usado para realizar o backup do sistema redundante.

1

Ciclo de controle

FIEEMED B, EEFEHEEEET OV IICEB T, ANLELZE DEEIERITREEICEBSNET A
PIDH|EEZE IEFIE B E BB SNTT GIHBHREETRAOBEEETT), FlEHEHI R ETiL S
4 (2%, PID,BPLIPD, ONF2,0NF3,R2PIDAAHYET .

(&%) #IHEHCT)DEESH

PIDHIENZE N TIFESBRFELAKREVNRIVEELE L, FHIEBALACHZRE(ROT S ETHIEMERED
BENENET,

Um dos ciclos de atividade do controle. Tem bloco de fungdo de controle continuo e seu
processamento de entrada é iniciado a cada ciclo de execugdo, mas a operagéo do controle PID é
iniciada a cada ciclo de controle (o ciclo de controle deve ser definido como multiplo do nimero
integral do ciclo de execugéo). As instrugdes que podem ser definidas como ciclo de controle séo
PID, BPI, IPD, ONF2, ONF3, R e 2PID.

(Referéncia) Exemplo de selegdo de controle de ciclo (CT)
No controle PID, quando o tempo integral é relativamente grande (longo) ou maior (mais longo), o
ciclo de controle (CT_ melhora o desempenho do controle.

HEE—F

Modo de controle

¥ =27 JLIMANUAL MAN,M), #—F(AUTO,AUT,A), 7 R4 —K(CASCADE,CAS C)E D FlHIE—RFEER T
BUBRAIFTY . BEEIXCASHOMAN, B UMANASCASADYIE FAUTORMBERYET , Ry
T o—LEFIECASHOMANICEBIMICHITLET . EEE—FELIGELHYET .

Comutador que altera o modo de controle, como manual (MANUAL, MAN, M), auto (AUTO, AUT, A)
e cascata (CASCADE, CAS, C). Geralmente os comutadores de CAS para MAN e de MAN para
CAS sao usados em AUTO. No alarme de interrupgao, a comutagédo de CAS para MAN é
automatica. Também existe o modo de operagéo.
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BEFB/(X

Ruido induzido por eletrostéatica

Q2ANERDHBICIIHERTE(EHETR)INHIDT, —AICEEEMASLMOERICEEEZRESE
%

@2 FEEEANA L\?; FLREEN/AXDISICEVERBIFERETIESHKREL,

O NEIZIE, ﬁél’%%ﬁ:l‘fﬁ'ﬁ‘(kédMOPl;u:)b\ BRES—ILEFTBELLY,
OLREITI—IFT—TILEERL, O—ILFET—XT 5,

@ Como a capacidade eletrostatica (capacitancia erratica) existe entre dois condutores elétricos, é
gerada tensao no outro condutor se o primeiro receber aplicagéo de tensao.

@ Quanto mais préximos estiverem os condutores elétricos ou maior for a frequéncia (ruido, por
exemplo), mais forte sera a tenséo.

@ Para evitar isso, os condutores elétricos devem ficar o mais distante possivel um do outro (ao
menos 40x a espessura do condutor) ou se deve blinda-los.

@ O mais é comum é usar cabo blindado e aterra-lo.

LE)! EEPOEHROEEGEEILEIEHIL,

Frenagem Refere-se a interrupgéo da rotagdo do motor durante a operagao.

IEEJH’F_ PIDHIEIZEH LT, BIEEPVOEMIZK L TIRIFEMVEEMS ERBEDILEZEVET ., (B AF)

Acéo direta No controle PID, é uma atividade que aumenta a variavel manipulada (MV) e a variavel de processo
(PV). (Exemplo: ar-condicionado)

E)L—T OMELSECNETDL—F /AW AELT2EL—TDS5LDERBICEIELTLSIL—T, FLOOPLRTH,

Loop positivo

OEIL—TIRRDHBLES—FDRIN—TEERT 5,

O, VoA DXIFAN—r—TUNFEERET—TILOARIIADETHT, OUTEHDDIFIE
IW—TREFRELL, INEHBDITEL—TZERTHS,

O EIL—TELRIIL—TIERA—7—TILITHIZ 5,

@ Em loops duplex, é o loop em que a comunicagdo é realizada normalmente para o loopback do
MELSECNET. E abreviado como F.LOOP.

@ Se houver uma anormalidade no loop positivo, usa-se o outro subloop.

@ Também é o nome das conexdes do cabo de fibra ética ou do cabo coaxial em um médulo de
link. O lado OUT ¢é o remetente do loop positivo, e o lado IN é o receptor do loop positivo.

@ O mesmo tipo de cabo é usado para loop positivo e para subloop.

IEREE
Légica positiva

BEEDBLLAJL(High)ZON(1)., ELL R JL(Low)ZOFF(0)& T HEUYUESD,
Regra em que a tensdo de alto nivel é ativada (1), e a de baixo nivel é desativada (0).

thoFYIL—T

Loop secundario

AR —FHIED2R(FEDIL—T
Loop secundario do controle em cascata.

BERIM<

Temporizador de integracao

IMILHONICHE--BEERE T2 AKX D217,
Temporizador que usa um sistema de integragdo durante o tempo em que a bobina esta ativada.

THAVRR

Extensido de segmento

10BSES%:E D/AREBIEROEIMETORSE,
Distancia entre as extremidades de um barramento de comunicagéo, como 10BSE5.

S S

Transformador de isolamento

OLSUARD—RAA N EZRAS LA B INBBICEMMNIBEXDID,

@ /4 XhMEHYIZLLY,

O — LRFSURIE, EBIT—REZREES —ILRLIZR SV RT/A XD EHITRDYIZLLY,

@ Transformador cujas bobinas primaria e secundaria estéo isoladas e operam independentemente.
@ Baixa transmissdo de ruido.

@ A transmissao de ruido em transformadores blindados é ainda menor, pois as bobinas primaria e
secundaria séo blindadas.

BEE

Pressao ideal

REORERAMEICBVLWT, REMBEEHEELGIENCTREAEEF TGS, HHIRE A TOR
BICHMETAODBENDBEELYET, BRETENLEF. COHED, REHERENDILETT,

Na corregao de temperatura e de presséo da taxa de fluxo, ao medir a taxa de fluxo usando pressao
diferente da ideal, é necessario aplicar corregdo para converter a taxa de fluxo de acordo com a
presséao ideal. Neste caso, a pressao ideal é a pressao especificada.

BEHRE

Temperatura ideal

MEORERAMEICBVLT, KM EELEGI BEE CREAEF TGS, HHIKEETOR
BICHMETAODBENDELLYET, BREHEELT. COHED, REHEHREENILTT,

Na corregao de temperatura e de presséo da taxa de fluxo, ao medir a taxa de fluxo usando
temperatura diferente da ideal, € necessario aplicar corregédo para converter a taxa de fluxo de
acordo com a temperatura ideal. Nesse caso, a temperatura ideal € a temperatura especificada.
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HexER

Pressio absoluta

SEEGEHEEERELLTRHELEZENDKRESDILTY MM ETHILERTIHES. TEHUDH
&lZabsEDITRRLET S

{51l : 5kg/cmabs

Quantidade de pressdo medida em vacuo completo (absoluto) como padrdo. Ao indicar a pressdo
absoluta, acrescente "abs" apoés a unidade.

Exemplo: 5 kg/cm? abs

BB RE AT A

Sistema de deteccio de posicdo absoluta

OERDICHENT BEDOILEITFRIT—ERRAEYFLTEITIE, ERZOFFLTL M EZ M ER
HI=YrPY—RT7UTHEBLTOWTRHEMBERFT IV RT L,
OHMAL N FEELTLHESND-O. ERBRAZRDRABREDENEL,

O DI ATLDEBRICIFER I BRI BAE Y —RE—4, R UBRE S RATLICHIET 5 —R7
VTR BROAZYDBE,

@ Sistema de posicionamento em que a posi¢do da maquina é armazenada na memoria do médulo
de posicionamento ou no amplificador servo. Essa posi¢do € mantida como atual mesmo se a
energia for desligada apds a origem ser definida quando a méaquina for iniciada.

@ Nao é necessario retorno a zero apds ativar novamente a energia porque ha compensacéo para
os desvios mecanicos.

@ Para configurar o sistema, precisa-de servomotor com detector de precisdo absoluta e de um
amplificador servo e um maédulo de posicionamento compativeis com sistema de detecgéo de
posigéo absoluta.

ERlA

Saida de contato

=YD NELTRBIZSZFa7IL—%4b. TOFSMERIEEZMEANERTES R,

Tipo de conexdo em que um relé em miniatura € mantido internamente para a saida do controlador
programavel e é possivel conectar um de seus contatos secos ao exterior.

t25T749Y

Semigrafico

EEICEGEEHCEE HoMLORABINT/ N\ Z—UEERALTHECCE,
Uso de padrdes predefinidos ao desenhar imagens na tela.

t LA E (Cellular Manufacturing)

Fabricacdo em células

—EOBMBEEETIRETOERT, BHOREBEE T XTHILICEo>T, LLEMBENRAR—ZTHEE
E1T5. TNITKYEEEDRIEL, EEZHIFT 5.

Processo de produgdo em que uma série de grupos de pegas é fabricada. O trabalho é realizado em
espaco relativamente estreito retrabalhando o modelo das maquinas. Isso aumenta a eficiéncia do
trabalho e reduz o estoque.

A ORRAyFY

Comutacdo de cruzamento em zero

O RAAAD Y ARFCENWTEKRERDOAKHETERE, FEBEIEDHI L,

OB MIEEABRERET S E2HD,

OB FIATVIDFEELERDORTITONIFELLELHEHETHD,

@ Em um tiristor para comutagédo de CA, é a ativagéo e desativagdo da condutividade no ponto 0 de
uma corrente de onda senoidal.

@ O objeto é controlar a corrente de surto.

@ Além disso, é mais facil controlar a condutividade de um triac no ponto 0 da corrente devido as
suas propriedades.

ERE
Sinal de ponto zero

Jjn

I a—4SOEERICDOE1AFKET B/ULR,
Um pulso gerado por rotagéo do eixo do codificador.

£aryok

Variacido zero

BEICKDZEORADEES.
Variagao de ponto zero causada pela temperatura.

ERYILya

Atualizacdo seletiva

COMBHCCOMBTRERAL, O—r U RTOTSLRTERPDEEDIIIVIOEMHT, /0 YILy
DAl EEERT HEERLETS,

A atualizagdo seletiva é usada para realizar atualizagdo de E/S a qualquer momento durante a
execugao de um programa sequencial usando instrugdo COM ou CCOM.

TURAZHORAUBTI—R
Interface da Centronics

@7 A AN A=Y RUNIEL O mER R,

O ADESIFIEDHD—ARIREITEDN, 8K+ BADEREFAT 5/5L)LIRE,

@ /(X235 EEEREITET B,

@ Sistema de transmissao criado pela Centronics Data Computer Corp., uma empresa dos EUA.
@ A transmisséao paralela é usada para transferéncia de via unica, como em impressoras. Usa 8
condutores mais diversos condutores elétricos.

@ E suscetivel a ruidos, o que a torna mais adequada para distancias pequenas.
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RaRE

Precisdo do sistema

OANITHTHEADIESOEFHEAERT

OA/D, D/AE A=Y ELRKIEICH T HIEEELD,

OFFEEE. EEEHLEENHRHEENICHDI_LEEHET D,
@A/DZEHL1 =y FABSADTIE A F110VIZHL . Hi $12000(F £ 1%LLA,
@D/AZ#:1 = yrAG2DATIEZ A 53200025t L . HA10VIZE1%LLA,

@ Indica o intervalo de variagdo de saida em relagdo a entrada.

@ Refere-se a preciséo em relagéo aos valores maximos nos médulos de converséo de A/D e D/A.
@ Uma condigdo da precisédo do sistema é que a temperatura ambiente, a flutuagao de tenséo etc.
estejam dentro dos limites permitidos.

@ No modulo de conversédo de A/D AB8AD, a saida de 2.000 deve ter variagdo maxima de +1% em
relagdo a entrada de 10 V.

@ No modulo de conversédo de D/C A62DA, a saida de 10 V deve ter variagdo maxima de +1% em
relagdo a entrada de 2.000.

WEEHNE

Valor de saida de peso bruto

A/D ERENEEHFERECRLEEET, EERELAE,

Valor de saida da conversao de A/D convertido para peso pela calibragdo de dois pontos e pelo zero
offset.

WAEE
Requisito bruto

HREODEEHENREINE, ThEHRERALT. RREBRTIINTNOBRBOLERL IS,
COHEBLHRERELD,

Se o volume de produgéo de um produto for determinado, a expanséo das pegas é realizada neste
volume, e se tem conhecimento da quantidade necessaria de cada pega. Essa quantidade é
chamada de requisito bruto.

EELAL
Nivel de transmissio

T OITBVWTAERIOLENDRIELNILETT B,
Valor que indica o nivel garantido de energia 6tica no emissor do link de dados.

s —JI

Cabo de extensdo

D= UB A S IEBRA— M H DT R ALY IEBRA—R)EE RN —XDCPUL D IEHRE A
YeYg 50—,

Cabo usado para comunicagéo de informagées entre a CPU da base principal e o médulo de
extensdo do controlador programavel (base de extens&do) ou o médulo de extensédo (base de
extensao).

BEAR—X
Base de extensio

gf)ln'-“»f‘zﬁ‘fféd)’/—’f‘f'j"& BEARAR—ZDATIFEFETELGZN/ODA=Yb, AT UbEEET
~HD 1=k,

OCPUITEZETELLD T, WET—T L TEARN—R LKL THEHRELYEYT S,

@ Controlador programavel do tipo bloco. Ndo é possivel conectar diretamente os moédulos de E/S e
os médulos inteligentes a base principal.

@ Como nao é possivel conectar a CPU, usa-se um cabo de extensdo para conecta-la a base
principal a fim de viabilizar a comunicagéo.

V=R TARTAFR—aY
Origem / Destino

Y—RILEETHERT ST —ETY . TARTAR—2av[2F, BHEOT I BMEhET,

Origem s&o os dados usados para operagdes. O destino armazena os dados apds a conclusdo da
operagao.

Y—ARA—R,Y—REAT

Carga da origem, tipo de origem

O RIEFEST-DCAD AR AR,

@ /—ZXAAIE, AADONLIzEZ AN L=ZVIABRIRNAL,
.75X1§75§:=E>$i'635%nfz&>1k73ﬁﬁ*ﬁ??ﬁ“%ﬁﬁl'@?—xbftom:ﬁ%@b\o BEABELLDR, 3—
w8220,

O /—RAANE. V—REAHIVEHEBEEDERAETERT D,

@ Tipo de entrada/saida de CC usando transistores.

@ Quando a entrada da origem esta ativada, a energia é fornecida para o médulo de entrada.

@ Como o lado positivo é o fio comum, o terminal de entrada néo ¢ ativado em caso de acidente
mesmo se estiver aterrado.lsso é chamado de entrada de tenséo e é bastante usado na Europa.
@ Na entrada da origem, conectam-se uma saida da origem ou um contato de alta confiabilidade.

AR EUA

Detector de temperatura de resisténcia

BRWEREEU Y,
OB EZFEALTTDERENEEICE S TELRTIEEFALT EBRELREICRET S,
@JISC1604IZIENH S,
@Pt100&(X0°CIZE 1T HEHNH100Q DHD TEFR2MA, 5mA, 10mAD VTN TERT 5.
QAEREICKYETEENLE<{HD,
@ Sensor de temperatura elétrico.
@ Contém platina, e o valor de resisténcia é convertido para temperatura com base nas alteragdes
da resisténcia provocadas pela temperatura.
@ Definido de acordo com a JISC1604.
@ Pt100 se refere a um sensor com 100Q a 0 °C usado com CA de 2 mA, 5 mA ou 10 mA.
@ Ha varios tipos de sensor com base na temperatura a ser medida.
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EEa1—X

Fusivel de efeito rapido

ORIV RABEUVINSAT VI DRERAEL—X,
O ERRFERANEL—X T, BHHNBENEHEEZE>TLS,
@ Fusivel para protecéo de transistores e triacs.

@ E usado exclusivamente em dispositivos com semicondutores discretos e estoura rapido.
HERRMCE O ELKIERES R - EECE— AN ERITEBRA TEIRAR K.

Resposta de frequéncia de velocidade

QIERTDIRIGICR LT AU H-3db&7E B RIRBD L,

@ A frequéncia maxima a que o motor pode obedecer as instrugdes ao recebé-las por onda
senoidal.

@ Frequéncia com ganho de -3 db em relagdo a amplitude da instrugao.

VINIUE

Contador por software

=Y 0TI S LTEBRIND IS,
Contador configurado no programa do controlador programavel.

YINEA=

Temporizador por software

= NTOT S LTHERINSZM1T,
Temporizador configurado no programa do controlador programavel.

V)R RT—hk
Estado sélido

FEARTHEBSINEEEZLL., #HENCHES 2 AL,
Refere-se a uma unidade configurada por semicondutores e ndo tem partes que apresentem
desgaste mecanico.

YJ1)a—,32 (solution)

R BEOE, FRLECBERMEANT, EEMIAIBREREORRERD_ L BEEE, &

Solucéo BEE|, YT SAFI—0-IRDAVMEED VAT LER I T HVINIITRERHLGEN EIZALS,
Solugdo. A Tecnologia de processamento ou a comunicagéo de informagdes sdo usadas para
resolver problemas corporativos enfrentados por empresas. Esse termo geralmente é usado por
desenvolvedores de software que recebem pedidos de sistemas de gerenciamento de clientes,
e-commerce e cadeia de fornecimento.

JL/AK OERHBVERADEHET, P —r YO HIIcEHSh S,

Solenoide ;;fgléggﬁéT:&)OFFLT:&%‘&—“)?b“%E?’é0)'6\ H—IF5—FYL/ARNIWTITEEL TS
it Yo
OXRDEZFRABRDHLINT, HABEITRBELD,

QWM TILY., SILV=YDBEZITILEDMESR . ZEHFZON, OFFF 2RELLEITHEAETN D,

OH ZEDYH/ LT E—RITLIZEADEYL /ARSI (B ELS,

@ Eletroima de CC ou CA conectado a saida de um controlador programavel.

@ Por ser uma bobina, o surto é gerado quando esta desativado. Deve-se conectar um supressor

de surto em paralelo préximo a valvula do solenoide.

@ Em caso de uso de CA, oferece margem extra a capacidade de saida devido a corrente de surto.

@ E usado como dispositivo para ativar e desativar valvulas hidraulicas ao realizar operagdes de

empurrar e puxar em uma maquina.

@ Se integrado com dleo ou valvula de comutagéo a ar, € chamado de valvula solenoide.
FAFIVIRFv OCPULIERIICI=y B TRE v LTS,

Varredura dindmica

OAENFEMNZNEE, PEICRHBERRTETIALENEEI=YMIBEALTLE AR,

@ Execucdo de uma varredura em modulos individuais separadamente da CPU.

@ Adotado em mddulos compostos de E/S com protegéo eficiente em caso de haver diversos
pontos de E/S.

FAFIvITL—F

Freio dindmico

OFERLIFEFILEMGIES)GE DRERBNEELIR, Y—RE—2DIHFFRAZERBENLTE

#BL, BEIRLF—ZHEBESE TEONELEESELTL—F A
BHIL—FLYRELGIL—FILINELND,

O7-1ZL. FLBEORBENLIEHEVDDTAATL—FENTTREFSEDIENDE,

@ Funcao de freio para fechar o circuito de terminais em um servomotor por meio de um resistor.

Isso tem como objetivo consumir a energia de rotagcdo como calor e interromper imediatamente a

operagao quando o circuito de protegao for ativado durante uma interrupgao de energia ou quando

for emitido um sinal de interrupcdo emergencial (EMG).

@ E possivel obter um torque de freio maior do que o de um freio eletromagnético.

@ No entanto, observe que ndo ha torque de retengdo, entdo é necessario usar freio mecanico.

BALRBT (time stamp)
Carimbo de data/hora

T7AIVDERBE. J7MIILOBRFHBRGE ATV RIESN-BREZ R T 5-DICREIND
BRDE, BREIETARVICRBESNDI7MIILOREERTENS VA, TS OBETY, BHE
WaLEHRITBRICERSNS,

Refere-se a informagao salva (data e hora de criagdo e atualizagdo de arquivo) para registrar o
horario em que um objeto foi usado. Geralmente o carimbo de data é referente aos atributos do
arquivo registrados no disco, mas também pode ser usado para data ou outras informagoes.

53




FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FAEE (Termo)

fi#5% (Descrigédo)

BALT—2

Fuso horério

R DS AR ERRTTY .

HAEZEE, (FIVRADOTI)ZPRXEIEITHEZIGMT) HEORE (£ 12 BEUR) ZERALTER
DFEFELTHY, RLHEZFERALTLSMIEE2A LY —VEENET,

BARDZEER(E, GMT £UH9 FFEETLTLET,

EIC&k>TIE, EFITITBFEE1 BREED D, ERMHEZERALTVSECAEHYET,

Horéario padréo de cada regido do mundo.

Cada pais usa a diferenga de tempo (maxima de 12 horas) em relagéo ao horario de do
Observatorio de Greenwich, no Reino Unido (GMT) como horario padréo.

O horario padrao do Japéao esta 9 horas adiantado em relagéo ao GMT.

Em alguns paises, usa-se o horario de verdo, em que o relégio é adiantado uma hora.

a4 l/?Hi'n | FALIVME NG, TR S LATHSERTLULBATELICHAYE 790 ERIcE T 5L,

Saida direta A saida direta se refere 4 emiss&o imediata da saida Y para fora do controlador programavel quando
o comando é executado pelo programa.

FALILAR O — 4 HDANEHADMEARXD—DT, YILviahREsdttanhd,

Método direto

O@FALIRARE, ANXEL SIYDON/OFFEIEZE I CRYAATRES HHKX T, hhYHPT L,
Q@ERAHNARELLDOND,

@ Método de processamento de entradas e saidas de controle programavel. E contrario ao método
de atualizagao.

@ E de facil compreensio, pois captura e processa imediatamente as operagdes de ativagéo e
desativagdo da entrada X e da saida Y.

@ Também é chamado de método de E/S sequencial.

25
Tag

FHERBEBRICRLTOTONDHEA AR L(ZY),
Tags para identificagdo anexadas ao equipamento de controle do processo.

2% (tag)
Tag

HTMLXERN T, R—LR—DDEEEHLOTHFPIAANEETAL-HDOERX, THFRANEST TIES
LIET AVI—RINTSIVHTRARTDEEDTHFAUBEMNRED KMLXEICENTIE, BEREME
ZHRL, BEEIAT BT=OICRBENDXFINERT £V, 2T (2IE, BRET R TET | BERSY
DEELHD.

Formato para escrever comandos e comentarios em um documento em HTML que define a
aparéncia e o comportamento de um site. Isolar os textos entre tags determina o design e outros
aspectos quando a pagina é exibida no navegador. Em documentos em XML, tags séo strings de
texto programados para indicar com clareza a posi¢do dos elementos e armazenar atributos. Ha trés
tipos de tags: tag inicial, tag final e tag de elemento vazio.

BOREA L
Takt time

OHETAIUADEMERALTHS, BRENTERT HETORMEES.

@S AYREES,
QHICHETIRICBVNTHIREST-MEEEITIDICETHRMEE 58 LH D,

@5V LITRE R (5 @ISR Z £ E S B ThRL-E,

@ Tempo que se leva desde o envio dos materiais para a linha de produgédo até a concluséo do
produto.

@ Também é chamado de "linha takt".

@ Também pode se referir ao tempo necessario para execugao de determinada operagédo em
processos de produgéo.

@ Takt time é o valor obtido ao dividir o tempo de operagéo (horas de trabalho) pela quantidade de
unidades de produgéo programadas.

B FN—

Numero de tag

EREBICHLTOIONS I — IR EEES T EELS PRERSEMNOEBRMENET ., JIS
Z8204(ZKYIRE,

Numeros de tag sdo numeros de gerenciamento Unicos usados na identificagdo de equipamentos de
controle de processo. Sao determinados de acordo com a JIS Z8204.

"Ry

Tarefa

ARYEE, BROTOTSLBREELD, TATSLIT7AILTERTIERTT,

ARYITIE, TS LEBEDSEOTOTSLTOvI%ET DULEBRTEENBETT, (Frriday
Eo7oparTAvIIE, ARVIZERTEERA.)

E um elemento que contém varios POUs e é registrado em um arquivo de programa.

Um ou mais blocos de programa do POU devem ser registrados em uma tarefa (ndo é possivel
registrar fungdes ou blocos de fungbes em uma tarefa).

ZH/NLR

Pulso multifasico

AL EDRAEDES/NILRAOHEE DT,
Combinagdo de mais de dois pulsos de fases diferentes.

3 EYERRE
Tempo de subida

OESHONITHE>TRLEICRET HFETOREH,

@/ NLRENDIY T BHEE/NNWADDKYILE LEHENTUNT DR RO REREIZE S,
OERIEHARVNVEDEATHEET D,

@ Tempo até o sinal se ativar e estabilizar completamente.

@ Em contagem de pulsos, € o momento em que a contagem se torna problematica devido ao inicio
do aumento lento dos pulsos.

@ Isso pode acontecer, por exemplo, devido ao uso de fios de longa extensao.
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I YR

Tempo de descida

ONIEB N ELIZOFFF 5 FE TOIFH.,
Tempo até um sinal ser ativado e se estabilizar completamente.

fi A

Perda de sincronia

ORTYELTE—ARIT/ UL ZAK(ERBOICLEHIL TRIERT 20, E—RhDMSAFL RS TEDLEZNIC
B TEENTNTLES, CWBBRATHY . E—2ZMLIDREVLDIZTIRELNH D,

OGN HAEMBERDIRENKEL D,

@ Os motores de passo rotacionam em proporgéo a quantidade de pulsos (frequéncia). Contudo,
quando a carga sobre o motor & excessiva, a rotagdo ndo consegue manter a carga e a rotagdo e
perde a sincronia. Para evitar isso, deve-se usar um motor com torque maior.

@ Quando ha perda de sincronia, aumentam os erros de posicionamento.

BYIRILR
Pulso de erro acumulado

OHMIZITEMGDON H A= MEROI=VFDREESEZTOFEEHT LA EN TR TEY
W ZETY—RE—RDGEEE. EEERTD/LREREAVUACBO TSV TCELEEIHEE LD T
DBHBNTZ/NILA,

OFLLTHLEEICIKRENV VAN EHHZFHLTOTHES,

Q@ EFREITITTA—R/INLRETA—R NI L RDENTBY/ISLR,

@ Como as maquinas tém inércia (GD2), elas t&ém um atraso e ndo conseguem acompanhar
quando o comando de velocidade é enviado pelo médulo de posicionamento sem alteragdes. Em
servomotores, € por isso que se usa um método de acumulo de pulsos de comandos de velocidade
no contador de erros para contornar o atraso. Refere-se aos pulsos acumulados.

@ Quando a operagao ¢ interrompida, o contetldo do contador de erros é totalmente eliminado e
volta a zero.

@ Em outras palavras, a diferencga entre o pulso de feed e o pulso de feedback é o pulso de erro
acumulado.

REYE Z (retooling)
Reorganizacao

ZRESHET— VN IYERBELEETNI TS0 #HEHAELY. MITHIEZRYER-Y
EX I

Refere-se a realizacédo de ajustes e substituicdo da ferramenta na maquina para garantir que as
pecas de trabalho sejam processadas em condigdes ideais.

ik

Estac3o retransmissora

OT—R) IDFRELTOBIELZL-ET .| BICBHREFHTIO0HDRF,
OSHEDEM I T7A/N—r—T LD EEkm, BET—TILDEE00mETHBEZA, ChERELE:
WS EITHERT S,

OCPU DA TAALZYMMILELTEHELY,

@ Estacdo que ndo tem fungdes como estacdo secundaria no link de dados e atua somente para
retransmitir informacgdes.

@ As estagdes podem ser conectadas a uma distancia de até 1 km com cabo de fibra ética ou até
500 m com cabo coaxial. Estagdes desse tipo sdo usadas para ampliar a distancia de comunicagéo,
por exemplo.

@ Pode ter apenas CPU e nao ter modulo de E/S.

Fa—=U5 LUK

Tendéncia de sintonia

V=T DF 21—V REE T ILAA LIZRTT LU RFEE, PV,.SVMVERR,
Grafico de tendéncia que mostra o estado de sintonia do loop em tempo real. Exibe PV, SV e MV.

Vélvula de controle

BEFIEHOAMBNSDBRIEETES T, ERE. HE. ER. HEDHBMBAICIYRRAEEZRELAE
DEICHBELET . TOF1I—R2ERFAREDSEBREINET,

Usa um sinal de operagéo enviado a partir de um controlador de controle automatico para operar
valvulas com energia auxiliar (pneumatica, hidraulica e eletricidade) e manter as variaveis nos
valores estabelecidos. E composta por atuador e corpo da valvula.

FSREAA X

Método de sincronizacio start—stop

OT—5%ERELHEE . REAULREMUTIAIVIEEHETPYLYTIRENHY . ThERMELLEL
Do

ORSEHAA XL NXFIOREELEDI AKX THD, CDEEIXFOHRDICREI—FE VM EF T TXF
I—FZEREYZTORICAMTEVRER T TR T LT 5,

QSR AXE. EvhEEL. IL—LREIEBLDEEIZHFEDNS,

@ Ao enviar dados, devem ser realizadas transagdes com timing sincronizado entre o emissor e o
receptor. Isso é chamado de sincronizagéo.

@ A sincronizagao start-stop é realizada um caractere por vez. Nesse momento, um caractere
recebe um prefixo com um bit inicial que é enviado como cédigo inicial e que acompanha um bit de
interrupgéo para indicar o término dos dados.

@ O método de sincronizagéo start-stop também é usado na sincronizagéo de bit e na sincronizagéo
de frame.

E R4

Interpolacdo linear

FERDITEVDTEARZEYXEMARZEYYID2E8 DE—FZRFIGEEGELTHEROTHLE BERLE
EELKSICCPUNERLTEBIER T S,

Operacéo aritmética executada pela CPU para realizar uma operagao automatica para desenhar
uma linha reta quando dois motores, um para feed horizontal (X) e outro para vertical (Y), forem
operados simultaneamente para executar o posicionamento.
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Fa3afE

Interrupcdo momentanea

EEBRGEORAE. —BHUrSTIL. HEYIFSZTYLALNSTILT, BIEOEEN, FELZYZETERLIYL
TWAHIE, BEIMICIFEVNLOEESH ., ERETLEEICKRELEZENHY ., FaaEEHo T EFE
BELGRETHS.

Termo relacionado a locais de produgdo. Refere-se a interrupgéo ou a ociosidade de instalagées ou
de produgao devido a um problema temporario ou ndo evidente. Apesar de essas interrupgdes
serem curtas, o efeito na produgéo é grande. Por isso, € importante reduzir as interrupgoes
momentaneas.

YA RNM—T )L

Cabo trancado

O —LRENTLVEL 2ADMBZERE LY EHLET-EL0, M<KTHIF 5 <K,
OEEHICFERASIND,

@ Refere-se a dois fios isolados sem blindagem. Séo finos, baratos e dobram facil.
@ E usado em linhas telefénicas.

YA R —ILRHR
Cabo blindado trancado

@ VA RNTIEDIMAIZS —ILEEEE T T-EBfR. O—ILFITIEHT 5,
OEHFE/AXEHEFE/AXDLEEBHMET S,

@ Cabo elétrico feito por um condutor de par trangado e com blindagem na parte externa. Sua
blindagem ¢é aterrada.

@ Seu objetivo € evitar ruidos induzidos por eletromagnetismo e por eletrostatica.

VA RRRT R
Cabo de par trancado

2RDBBRERELYEDHERER, BROFEEIO2RICHTILICKY., EICEHBFE/ A AHLLNT
ELDTHEAT S

Fio elétrico feito a partir de dois fios trangados isolados. E usado para evitar ruido induzido por
eletromagnetismo provocados pelo movimento reciproco de corrente de dois cabos préximos.

BER

Estacdo normal

EEBTEVYRTONEEIZHL, Y7V IEEETIRTY,
Estagao que realiza transmisséo ciclica de acordo com a atribuigdo de escopo da estacdo de
controle.

BIERE

Velocidade de comunicacdo

zﬁ—go)%%%é SCIEDRE . BfizIEBPS(Bit Per Second:Ewhk/FNTERL. 1M EICAIEVrDT—4%%
NETRT o

EvbEFIXFEER T 25 (ON, OFF)D&/NERI TB00BPSELVA X, 1#fHIZ800E Y TH B
Velocidade de envio e recebimento de dados. Sua unidade é bps (bit por segundo ou bit/s), e indica
quantos bits de dados sdo enviados por segundo.

Um bit € a menor unidade de um ndmero binario (ON e OFF) composta por um caractere. Exemplo:
se a velocidade for 800 bps, sdo enviados 800 bits por segundo.

TA—FT OFTEDEXICHELRERE . AVBMICEIBIELEEES,

Ensino OE(C MEMEBERAAT(—F I E B — o RERRZTOTIIVT e B,
OREL R
@ A agao de um operador ao registrar as informagdes necessarias para a operagdo na memdria da
maquina.
@ Sua principal funcgéo é ensinar as operagdes de posicionamento. A programacéo ensina as
sequéncias de operagao.
@ Sindnimo: instrugao.

EREE A—RELICHFBIENTELRANE, HERICIERARLIOHICEENET,

Carga nominal

Carga maxima que pode ser aplicada a uma célula de carga. O peso da tara esta incluso na medida.

ERAH

Carga resistiva

QOHABHRLLENDADAR, KR TLAIEAEI BEROLEFFHERDILD, f-12L. BRAEBKIE
RATEFICEAERLH D,

O N1I=—VIDEE. ERERORTIFERBEEEEICLIZLONEL,

OFEAR, AT U ARLL SONBEORAERAHIDTTIL—T1VTTELELNH D,

@ Carga composta apenas por resisténcia, como uma lampada incandescente. Cargas alternadas
tém fator de energia de 1. Cargas continuas tém de 0. Contudo, as lampadas incandescentes
apresentam corrente de tensdo quando ligadas.

@ A tensao e a corrente nominais dos moédulos de saida geralmente séo indicados com base na
carga resistiva.

@ Ha presenga de corrente de tensédo quando cargas indutivas ou capacitivas, por exemplo, sdo
ativadas. Nesses casos, a subutilizagédo é necessaria.

T4THILIC
IC digital

@ON, OFFDIHEIZfEH N BIC,

OCMOSTEEM, O—7r o4 TEDLNhS,

@ Cl usado para légica de ON e OFF.

@ CMOS e outros Cls sdo usados em controladores programaveis.
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T4%4)L RGB

OETHESARXD—DT, AS—EFEFR). (G, FBRIDZREDESDON/OFFTRETHLMD,

RGB digital OTUALEE, EEEH(ghELWTRL, ZRBZEIILTZOERBDSRETRINT HEATE
%o
ONULDBIFAAIITEWSFEERFES,
@ Tipo de sistema de sinal de video que expressa sinais coloridos de acordo com o estado ON/OFF
dos sinais das trés cores primarias, vermelho (R), verde (G) e azul (B).
@ Os modelos digitais podem expressar sinais por H(igh) e L(ow) (elevado e baixo). E possivel
exibir até 8 cores sintetizadas com base nas trés cores primarias.
@ As outras cores sdo exibidas pelo uso de uma técnica chamada de tiling.

T4V HAE A/D ZEifth JIEF S RAEIC A € TRIBICE SR A F- MBI : 5 RAE(1/10000FS) (Z&4>€TO ~ 10000 (<

Valor de saida digital

BRI -HIE,
Valor numérico convertido para o valor entre o 10.000 para ajustar o valor de saida de conversdo de
A/D para a resolugéo (1/10.000 FS).

TADRIRAIF
Comutador digital

QUM S9Z ANIERT DRAYF,

O —TUHICEWTHEANT HEEHEATHH . BCOA—FAZ LD T, ZMONKEZETFITRT,
Q2D LEIF2DHFHON, 6D EEFL2L4D EHFHONT B,

@ Comutador que fornece instrugdes de 0 a 9.

@ Apesar de ser usado para inserir nimeros em um controlador programavel, geralmente se usa o
cédigo BCD. O estado de ativagéo é explicado abaixo.

@ Quando o nimero é 2, isso indica que o terminal 2 esta ativado. Quando o nimero € 6, isso
indica que os terminais 2 e 4 estao ativados.

TADRIVINREES
Conexdo de barramento digital

O — U HBROIZIDOY—RT7UTAHAINDIERELTIZ/ LRI — B THEH, |
. EBRBATO2LESNBICHEN MBROI=VLEY—RTUTDOCPURILD/IRRSAUEHEET
SARBEBL. JUBRETEELS AT LEBETES LSS,

OMELSECMADT0D, AT3CPUKE (&, SO T A PRI NREREITII=VE,

@ Geralmente se usa um trem de pulso como saida de comando de um modulo de posicionamento
de controlador programavel para um amplificador servo. Contudo, atualmente, devido ao
crescimento da digitalizagdo dos dispositivos, foi criado um sistema para unir a linha de barramento
das CPUs dos amplificadores servos com o médulo de posicionamento. Esse sistema permite a
obtencao de precisdo e de sistemas de nivel maior.

@ Os modulos AD70D e A73CPU do MELSEC s&o conectados por esta conexdo de barramento
digital.

TADAILTLILEFEH T ILE)
Filtro digital (filtro de fndice)

EHAHEPVD /A XAREFDIAILFELTAVEY,
SEFHEMELHIRI DAL AEEDEH (PVI LR OFMELTERELET,
FFATAAOTAERFB(PIN) DT APRILITAIILABEEEN R ELET,

Filtro para eliminar ruido da variavel de processo (PV).

Opera a soma do peso (coeficiente do filtro de PV) da variavel de processo atual e do valor do filtro
anterior.

Aplica-se a fungao de filtro digital do processo FB (P_IN) de entrada analégica.

TAAME21—4%
Distribuidor

HRARIEB/ORHBICBRZMIEL . 4~20mAE [~V —E BT EMETIESHEBRTT

Distribuidor de sinal que fornece energia para um transmissor de dois fios (detector) e recupera
sinais padronizados (4 a 20 mA ou 1 a5 V) de um CLP.

T4E—TIL

Desativar

OFEAIES.

O — U EENIAIZ YT, CNEONIZT BEAVURLEL, TOY S LRRKYESNEBA DD
2B H B

OTE—TILDORFIEAR—T L,

@ Sinal de desativagdo.

@ Em um contador de alta velocidade com controlador programavel, a contagem nao é realizada
quando este sinal esta ligado. Ha dois tipos de sinal: Y especial para o programa e entrada externa.
@ O oposto de desativar é ativar.

EES1E

Acdo de valor fixo

BZESV) Z—EDEICRST-LEDEEIREERLET
Estado da operagdo quando o valor definido (SV) é fixado.

EBELEE
Estabilizador de tenszo

OXRHAIVEERDEREE—EIT IEE.

QL — Y DFBEDORFIE. EBELLLICTKBEMNNIVEDOMNEELLY,

OERITONTIE, RELEREBLEEMAL. VYT LEDNIVLOHNRLY,

@ Equipamento que torna constante a tens@o de CA ou de CC.

@ Preferencialmente uma tensao de CA para um controlador programavel deve ter tenséo
constante baixa e distorgao ondular.

@® Em CC, usa-se uma fonte de alimentagao estabilizada e uma com baixo fator de ondulagéo.
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TAL—T42Y
Subutilizacao

ORREDEREEHAINIERDRBELOTHERT S,

O1-LZ [FAC240V2ATEHH IEAC200VO SAD AT ICEAT A LICL>THERETIF, FHL R
B EEHFT Do

OLZRATBROREVGFEER, HAVIBBKEBTHERATHEELE,

@ Uso de um componente com margem adicional em relagdo a tensdo ou a corrente nominais.

@ Exemplo: ao usar uma saida nominal de 2 A a CA de 240 V para uma carga de 0,5 A a CA de
200 V, a taxa de falha diminui, e é provavel que a vida util do componente seja maior.

@ A subutilizagdo é empregada, por exemplo, em situagdes com temperatura elevada e em cargas
indutivas com corrente de surto elevada.

TR
Origem de dados

ODBC #{EALI=T —3A~NDT VLRI ELERGERTT .

Windows® T, EERICT—2V—REE DT TEELTHY, FREERETEIT 2V —RE%E
FELTODBC #EHTT —HN—RIZF7VEALET,

Informacg&o de conexdo necessaria para acessar os dados usando ODBC.

No Windows®, um nome de origem de dados é atribuido as informagdes da conex&o para facilitar o
gerenciamento. E possivel definir o nome do banco de dados pela interface do MES e acessa-lo via
ODBC.

T—AR~—X(DB)

Fi=l&
JL—>3FIILT—32—X(RDB)
Banco de dados

ou

banco de dados relacional

Yo—23F T —R2ETILOEBRICH =T —2EEBEARXTT,
DT —2%EHRDEE (F1—ILR) DEFYELTREL, T—2NEFVET—TILEEIENEZRTRL

F7,

F—LBT—REFALT, T ADREPCHEER BT ENTEES,

Método de gerenciamento de dados que segue a légica do modelo de dados relacionais.

Um dado é expresso como uma colegéo de varios itens (campos), a colegéo de dados é expressa
como uma tabela.

E possivel fundir e selecionar os dados facilmente usando dados chave.

T—4056—
Registrador de dados

T—HDEREE.
Dispositivo que registra dados.

T JL—2aF LT —BR—ATEESN ST —AEEBR T, 7L 5452 REDEHBXTT .
Tabela Formato de gerenciamento de dados com banco de dados relacionais. E um grafico em duas
dimensdes composto por linhas e colunas.

Ta—F @8—256E v FaA—FEWZIE, BADIEEROT—4%25618 I HET DL,

Decodificacio

OHETRIEYMIBEZONIZT B,

@I I—FDFEEME,

@ A decodificagao de 8 para 256 bits se refere a resolugdo de 8 cabos de sinal para 256 tipos.
@ Define as posigdes de bits indicadas por valores numéricos como ativadas.

@ E a operagao contraria da codificagao.

TNYY
Depuracao

TS LORYELGEL. ELWIOJSLIZTEIE,
Realizagéo da corregdo de erros em um programa para que funcione sem problemas.

T4 )Lk (default)

FIRENEILEECRELTEOENOLRICERASND. HOMLOMAAENTIERENE. [DHRE

Padrio BAEEIHELFIERR,
Valor de configuragéo definido automaticamente e que é usado quando o usuario néo realiza a
troca. "Configuracdes iniciais" e "valores iniciais" tém significado semelhante.

TUHF— A BIETOHFF—, BFANIH LT —EFHEED,

Teclas numéricas

Teclas numéricas de 0 a 9. Conjunto de teclas exclusivas para insergdo de nimeros.

BEA

Angulo elétrico

KRNI A% LT HRREDHE,
Angulo imaginario em que um ciclo de CA é considerado como 360°.

BRLARE

Conversor eletropneumatico

H—ESERESEM—ESEREEDITERTIERSE, EEMURAT1—Y,
Conversor de sinal padronizado (sinal elétrico) para sinal padronizado (sinal pneumatico).
Transformador eletropneumatico.

BREESE
Capacidade da fonte de alimentacéo

O —RPAUN—2EFALIBBICVLELEROBTE, RELATHNIN>THEREEIET LAY
WETORENBEITED,

OEHMOBMITHBELERERFBREL, B/ N\F—U[ZE>TEILET S,

@ Capacidade da fonte de alimentagdo necessaria para dispositivos que usam servos e inversores.
Essa capacidade deve ser suficiente para evitar que a tensdo de alimentagao caia mesmo se houver
grande exigéncia de carga.

@ A capacidade da fonte de alimentagdo para maquinas com varios eixos varia de acordo com o
padrao de operagao.
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E [

Comutador eletromagnético

OE—ZHDRAYF, BHEMBLY —TIL)L—THEBEIh TS,

O EHEMB CERDOHRAZITL. Y—TILIL—TE—2DFIBRELTS,

@ Comutador para motores. E composto por um interruptor eletromagnético e um relé térmico.
@ O interruptor magnético faz a comutagao da corrente, e o relé térmico evita a fusdo do motor.

EF¥7

Engrenagem eletrénica

OFERDIZENT, ANER/NVAMERRICHEABE T LENBREMEICT S DAL,
QMG TX T LB, BELEERELTHE—2DOMNL IR EDLEL,

@ Funcao para simplificar o relacionamento entre a quantidade de pulsos de comando de entrada e
a quantidade de movimento real do maquina durante o posicionamento.

@ Difere-se da engrenagem mecénica pelo fato de o torque do motor ndo se alterar mesmo se for
definida uma taxa de redugdo maior.

BEFH—<IL

Termoeletrénica

AUN—2OY—RT7UTRNE T, E—2OERELEGERYANSE—20REFELEEL. BRI
RETH-ODHEED L,

Fungdo para computar as caracteristicas térmicas de um motor a partir do valor de sua corrente e
operar a frequéncia internamente em um inversor ou amplificador servo para protegé-los de
superaquecimento.

BHIL—%

Freio eletromagnético

;f;@b?:—Aﬁf%ELf:&%(; BHMOETLEYLAENESIC, Y—RE—2DH HEhEHmMMICEE
L—=,

OLTH#HTHEATIHEE. WTEHIL—FRHES—RE—2ZFERT S,

ORFADITL—F D=, Y—RE—FDFRGIENFARIZ(EEATELRL,

@ Freio para travar mecanicamente os eixos de saida do servomotor a fim de evitar que a maquina
caia se houver interrupgao de energia ou emissao de alarme.

@ Ao usar a maquina com eixos em operacao vertical, ndo deixe de usar um servomotor com freio
eletromagnético.

@ Nao tem como fungéo conter eixos e ndo deve ser usado para aplicagées de desaceleragéo
(frenagem) de servomotores.

BHHE /(X
Ruido induzido por eletromagnetismo

t%ﬁ%gi@ibfiﬁhétmﬁﬁfé DD ERIZERFFRTDLICKYRETDH/(XEES. B
;}ILO)E‘; = N o

@2KRDERMIEWVZELE , FIEFETTHEHARNDFE | EBRARESELZTOEABLNFE KE
WEREZEZFRTIDT, /A RELTHEHY LT LY,

ONESIZIE, FT—RAD /A XEERTHETHY, /A XDTEM DL,

gO?IL BIRETELLTET D BLASELD, /A XEZFBANVARIRTREERT HHETH
@ Ruido gerado pela formagdo de um campo magnético quando a corrente passa por um condutor
elétrico, o que causa indugao de tensao a outros condutores elétricos préximos.O ruido induzido por
eletromagnetismo sofre grande influéncia da corrente.

@ Uma tensdo é mais provavel de ser transmitida como ruido se: dois condutores elétricos
estiverem préximos; dois condutores estiverem em paralelo por longa distancia; a corrente for
intensa.

@ Para evitar isso, diminua o ruido no lado primario e depois suprima a fonte do ruido.

@ Em seguida, posicione os condutores elétricos o mais longe possivel um do outro ou n&o os
organize em paralelo. Use um cabo de par trangado no lado sujeito a ruido.

BHH R

Medidor de fluxo eletromagnético

HEMHRAIPEALZEY>TRNLE. RFEICHFILTEEALVFRSNAET ., CORBICLYFRELHRE
TEREFEBHREFFLEVOVET,

Quando o fluido condutor passa pelo campo magnético, a forga eletromotriz é induzida de acordo
com a velocidade do fluxo. O medidor de fluxo que detecta a taxa de fluxo com base nessa teoria é
chamado de medidor de fluxo eletromagnético.

BHiUL—

Relé eletromagnético

OESEFMTDRAYF, AMILEERELH>THY . AMILICEEE MR HEERMON/OFFT B, Ml
2h510{EE-> TNV,

gé\h EHADHRBENTND, A/ILO/NERTRERAON/OFFTES, HADEAZVLEDHRA
OFFAICE>THERAMNERTHLL BEMAROENTVLISEIEZET S RE. ERANESNICHEG
SENTLBF RN HD,

@ Comutador usado para transmitir um sinal.O comutador tem bobina e contatos. Os contatos séo
ativados quando ha aplicagéo de tens&o a bobina.E possivel que haja de 2 a 10 contatos.

@ Algumas caracteristicas: entradas e saidas isoladas; capacidade de ativar e desativar grandes
correntes com uma corrente pequena na bobina; a presenga de varios contatos.

@ Apesar de os contatos se desgastarem ao abrir e fechar e de ser necessario lidar com a alta taxa
de contatos defeituosos, uma das vantagens deste comutador é a de manter os contatos isolados
eletricamente.
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miEEN OMELSECNETDISFEERILFROVTIVIDIGETELRDN . TRABEFREDERD VY EYDIE
H @ Atraso de transmissao nzxzivs,
| OMELSECNETDIEA X, RREBDIAFvUIZDEIEFBAMEEL, FRIF—FITERDOIUAHA ., (=
HLETS,
& OEENENIX. TRAFEFRDRFYUBM. JVIRXTYUBRE IV I8 BOEAEHOEIZLD
THIFYES,

O ILFRAYTIU Y& TRAENFRDHREIBICESIT—2%EEL. ThE<YiRT , COBEFY
VO RBUZES>TEEEBNERNES,

@ Apesar de haver diferenga em relagdo ao MELSECNET e a um link multiponto, refere-se ao
atraso nas troca de informagdes entre a estagdo primaria e a secundaria.

@ No MELSECNET, as informagdes séo transmitidas uma vez para a estagdo secundaria por
varredura a cada varredura da estagao primaria. A estagdo recebe os dados de uma vez e emite as
informacgoes.

@ Na pratica, o atraso varia consideravelmente de acordo com os tempos de varredura das
estagbes primaria e secundaria, com os tempos de varredura do link e com a combinagéo dos
pontos do link.

@ Em um link multiponto, a estagao primaria transmite os dados em série de acordo com a ordem
das estagdes secundarias e depois repete a operagdo.Nesse caso, o tempo de atraso da
transmisséo ¢é influenciado pela quantidade de links.

PR3-S EBE#5LE BPTARITHEZIRILE—,

Perda de transmiss&o Energia perdida durante o envio dos sinais.

ree e RIFAN=—TNIZB D TA R EREE DR,
Banda de transmisséo Intervalo de velocidade em que é possivel realizar transmissdes em cabos de fibra ética.

EEAR O T —AD K0 1D2BEREIRET HICIE RE., ERES, ZLTREFMEARAUMNIAGES, RAILT2ARK
Método de transmissdo KH5.

1T IURE = oY OT—R) I TEDAS AR T, F—TILOEREHN DL FFH,

21TV IURE - - T AR EANT —HEEE T HLEIFEDLNEIAKXT. 7T ILOAXEAZ LD TREE
BTIEEIMIES,

@ Na transmissao dos numeros binarios 0 e 1 como dados, as caracteristicas mais desejaveis séo
velocidade, precisdo e economia. No geral, ha dois métodos.

1. Transmissao em série — Método usado em links de dados de controladores programaveis. Requer
pouco cabos e é econdmica.

2. Transmisséo paralela — Método usado para transmitir dados para impressoras e outros
dispositivos de saida. E caro em longas distancias, pois requer muitos cabos.

IR OMELSECNETIZEFA=EIL—THR LT, ¥ —TLE2EITEYDHSHL, BRITTEARDEEND,
Tipo de linha de transmissdo ZHIZE2TIL—T IR TED,

OIT—ENRBREENHD,

@ No MELSECNET, o loop duplex se refere a um método em que os cabos sdo roteados
duplamente em forma circular.Com isso, o loopback torna-se possivel.

@ Também ha o barramento simplex.

BRIL—TEF RIBROICH T B —REEDE—RD—2, BEFICLBFLIHEETIE—RDE,
Modo de loop de corrente Modo de controle servo em operagdes de posicionamento. Modo em que o controle do torque &

realizado pela corrente.

H—1ES AEBESCIREESEDOHEARNESITENT, LUORELESNES,

Sinal padronizado BAEBETRIZEVWTHAMADERERT LT, (mik s, TRBORECEBRENATREEL>TLVET,
Sinal de controle de processo de entrada e saida (como sinal de variavel de processo ou sinal de
operagao) cujo intervalo é padronizado.

Mesmo em um limite de variavel de processo minimo, ao aplicar uma corrente de 4 mA, é possivel
detectar uma falha ou desconex&o do transmissor ou conversor.

RIEAA R O T 3% EDHLE, RIEANSEDIMZIVTEZERAMSE BT —HEEDILERBPELD LD,
Método de sincronizagao QLL. A3V NEDLTITT—2DERH ML ZERIN RO IELERTFHDT—2E4D,

OFEHAKICITOED2EENH S,

LIEYRZEIZAM/EV T EDLEHEVNREHA K
21IEVMEZCFEEDHTIL—LTAYNEVNSIBRBDLSHLDICLTEIIV T EEHLESIL—LREA
KMELSECHT—4) 2o TIEIL—LRBAREELS TS,

@ A transmissao ocorre apds o receptor ser informado do timing em que os dados serdo enviados.
Isso & chamado de sincronizagdo.

@ Se o timing de envio/recebimento nao for igual, o receptor comegara a ler os dados durante a
transmissao, o que os inutilizara.

@ Ha dois tipos de métodos de sincronizagao.

1. Sincronizag&o de bit — O timing é determinado por bits individuais.

2. Sincronizagdo de quadro — O timing é determinado de acordo com um recipiente chamado quadro
(bloco), que agrupa uma certa quantidade de bits. E adotada em links de dados MELSEC.
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E&#r—J L

Cabo coaxial

OERRENEIUESE DO NKOERDOAELHEBRY TEHHA, TDLEL—ILFLEEBR. TVTY
THIZHES,

@K T7AN—r—TJLITHEAR AEBEEDIERHIEL,

@ffit&(F &N,

@JIS C 3501IZHRENH B,

@ Condutor elétrico composto de um fio de cobre coberto por um tipo de isolante e uma blindagem
sobreposta. Isso permite a transmissao eficiente a altas frequéncias.E usado em antenas de TV.

@ A distancia a que o sinal pode ser enviado por cabo coaxial € menor do que ao se usar cabo de
fibra dtica.

@ Baixo custo.

@ Definido de acordo com a JIS C 3501.

ELEEH

Elevacdo de temperatura simultanea

BHEIIL—TDOIREBEERRDENTE, BHOBRITODWEEREROL, H—HREREMNTEE
ED

E possivel ajustar as temperaturas de varios loops para obter os valores definidos de cada um. As
temperaturas sado controladas igualmente sem excesso de aquecimento parcial.

Estéo fungdo economiza energia e custos.

EE
Identificacdo

RTYTEEREIZEYTAERINSA—F(PIDERERDDIIEEVVET,
Encontra os parametros do processo (constante PID) pelo método de resposta de step.

AV V1
Método token bus

O~ )T AR EMEBHGIRERDOBENID TR THEN . ChENRBLELEZLD,

O~V UERAWTREEEZESRILAIEN I T ARERL,

O7-12L. NRAEQERICIHREERT 570, TOFETIEN—IUEKESELIIEBNEESHELDT,
WRICA IV EKEISEDIEEDESESA . COBESIEICF I E2REIESE S K525,

@ A topologia fisica mais comumente usada para os caminhos de transmissao é anelar, mas
também este este método de topologia em barra.

@ Assim como no método token ring, sdo usados tokens para obter os direitos de transmissao.

@ Contudo, como os terminais sdo conectados em uma topologia em barra, a ordem em que os
tokens passam pelo anel ndo é definida. Os nimeros que indicam a ordem de passagem dos tokens
sdo atribuidos aos terminais. Os tokens passam pelo anel seguindo essa ordem.

=)o AR
Método token ring

O@BMIMFHKLI=RIET—I DT IR AR, [EEEB025THREIN TS,
OEEREVRICERL, TOEERLICF—IU LR EN DR EEERTIHFRLET —2%. 1ARIZK
ESE TImREEITEY | EEEETE I REBEL(THAEEERTIAK,
QOEETET—2DHIIHKRIE. b=V NARDECHITEI>TLAEREEFBT. T 222 HT 5. %
HEN T —2EEERFICREIN-R. BURELEHRIZRE>T S,

O X ELIIHRIT, ROTET—HERINT HLRIBICh—I U EREBRICELT 5,

OF— VU RIBICRITESN, IREEZK>THL,

OEREDT—IN—DTHEINSEENLGL HEDLVEENTES,

@ Método de acesso de rede desenvolvido pela IBM Corporation.E definido na IEEE802.5.

@ Por este método, o caminho de transmissédo é conectado em uma topologia anelar, e os direitos
de transmisséo que indicam dados especiais (tokens) sdo comunicados por esse caminho em uma
diregdo aos terminais. Somente os terminais com direitos de transmissao tém autorizagéo para
enviar dados.

@ Quando um token com numero correspondente chega aos terminais, os que tém dados para
enviar obtém os direitos para tanto. Os dados enviados sao recebidos pelo terminal receptor e
depois devolvidos ao terminal que enviou os dados.

@ O terminal que enviou os dados absorve os que retornaram e, no mesmo momento, envia o
token para o caminho de transmissé&o.

@ Os tokens séo recebidos e devolvidos e passam pelos terminais.

@ Como ha apenas um pacote de dados em transmiss&o, as comunicagdes sdo realizadas com
eficiéncia e sem conflitos.

LELZ e

Instrucio especial

aA—yrERAGH, PDHEGS, VryEERERGS, NE/OMEERGS, T 20X U #EEMAaG
E=3 4y S

FDHMTY

Termo genérico para instru¢cdes dedicadas de modulo, instrugdes de controle PID, instrugbes de
fungédo de comunicagao de soquetes, instrugdes de fungao de E/S incorporadas e instrugdes de
fungao de registro de dados.

RAER

Corrente intensa

OE—REREHAMLIZEZITHEND, ERERITHLI~BEREDBRLEBRDL,

@ AUN—FPY—ROERBARIC, FEAIVTUVERETELOICSHNIRELERDIL,
@ Corrente excessiva de 5 a 6 vezes maior do que a nominal quando uma fonte de alimentagéo
esta ligada a um motor.

@ Corrente elevada que flui para carregar um capacitor de filtragdo final quando um inversor ou
servo esta ativado.
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FSATVIH N

Saida triac

OACHDEZERH N,

QL — 7 YO AELT RADRYIZMNSA7yvrEFERLEE AR,
@FmMRL,

@ Saida sem contatos exclusiva para CA.

@ Usa triacs em vez de contatos como saidas dos controladores programaveis.
@ Tem vida util prolongada.

rSvE oS (ot REHIE)

Rastreamento (controle de processos)

HHETEMDERTIC—HSEHLIITEBRIEIILTT .
E uma fungéo que acompanha um sinal especifico de acordo com outro sinal.

FouF T e (Y —R)

Func3o de rastreamento (servo)

NEBOI A—FLYBBEEZANL. TOBHEE Y —HRIESFEICMASILIZLY. BEIFOREYIC
L THRHERE TR ERD T DAL,

Fungéo para executar o posicionamento em velocidade relativa de um objeto mével inserindo a
distancia de deslocamento a partir de um codificador externo e adicionando-a ao valor de comando
do servo.

r5249% (traffic)

FIRT—Y LEBETEERONE, BREEDTIOINT—EDIE, FVLT—Y EEBHTH A0

Trafego T —90)'Iﬁ$&50);t€—$?ﬂ_t£ﬁzée
Movimento de dados digitais, como audio, documentos e imagens, em uma rede. Também pode se
referir a quantidade de informagdes desses dados que se move em uma rede.

rSUPTUMEE BERAGEOIVOZTULT Y=L DERBIC, fBEDORIEEITIMEETT .

Transmissdo temporaria

Fungdo de comunicagdo com outra estagdo que é usada quando solicitado pela instru¢do dedicada
ou ferramenta de engenharia.

FIUDRAH N

Saida do transistor

DCRAMEE M H 51, ON/OFFEFRAANIZ LY,
Saida sem contatos exclusiva para CC. Seu tempo de ativagéo e desativagao rapido.

rSURTa1—4 O7 SO BRDLMEE,
Transformador @EE. EHEEEDCO~I0VIZLI=Y, BIFRSAZI0MAIZER T L5127 705 EE /NPT LILAIL
(10V, 20mAZZ E)IZE T 5 EMNTED,
O — Y DA/DEBRBDAADRTHEHRLTERT S,
@ Dispositivo de converséo de grandezas analégicas.
@ Pode converter valores analdgicos para um nivel de facil uso (10 V, 20 mA etc.) de modo que a
temperatura, a pressao etc. sejam convertidas de CC de 0 a 10 V, e a corrente de 5 A seja
convertida para 10 mA.
@ S3o conectados antes das entradas dos conversores de A/D dos controladores programaveis.
)HIYTFYT IR (TR EEHE) OBIA—BMICEPLIGE, T—2EEHRIIBLEZI =V DR AT

Buffering do gatilho

) (;_/ WITIITL, HETNYIFIVTT—R%EER L,‘C‘)"Ova/(T—awiﬁﬁ-iﬁﬁ)’é%ﬁ?é&ﬁﬁé
T,

TREENIAOEEABWMEETLN A R#EST, Oa0%FTLET,
Quando as condigdes de gatilho (condi¢cdes para transmissédo de dados) de varios trabalhos sdo
satisfeitas de forma concentrada, seus dados e tempos de gatilho sdo armazenados na meméria
interna do modulo. Isso ocorre para que as agdes (operagéo e transmissdo de dados) sejam
executadas posteriormente usando os dados armazenados em buffer.
Mesmo se a frequéncia dos gatilhos de transmissédo de dados for elevada, os trabalhos serdo
executados sem perder qualquer gatilho.

rLOUYT L

Ondulacao de torque

FLODEBRDIE,
Margem de flutuagéo do torque.

rL—HE T (traceability)
Rastreabilidade

HADTRAHH1EEREITFEREBRTED LS, WEFEHREZRL THZE,

Refere-se as informagdes de produgéo deixadas como rastro para investigagéo posterior. E (til, por
exemplo, quando um produto apresenta defeito.

REIL—

Relé interno

=4 URTTSLERDIL—,
Relé exclusivo para programas sequenciais.

B

Horério de verdo

BEF0—FHRE, HIHEEHLFETT .

Sistema em que os reldgios séo adiantados para um horario especifico durante o veréo.

——E=wyEE
Linguagem mneménica

=Y OTATSLERT. EAVLTVELO—FELTHELSNS,
Linguagem do programa do controlador programavel composta por cédigo mnemaonico de facil
memorizagao.
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B =E L

Conector 6tico de dois nacleos

@K T7ANF2R—RELI-aRI A,

@2ADIBLIRERER. D—FREZERLTHIENSLY,

@ Conector composto por um par de cabos de fibra ética.

@ Geralmente um dos cabos é usado para transmissao, e o outro, para recepgao.

AN EERH
Quantidade de E/Ss ocupadas

OMELSECIZHEWNTIE, A= ybER—RIZERBTHEHBMICAHR B EEZ5ET 5,
OAEAI=YMIFNFTNDE-TLIABIRE S FHEEE IV MNIRESh A E s EDLR

%o

O E ., FIDHEFICIL, HHEEEL -y N ERE SFEREEERAL TEVFIFEIENTESM/0BI 114
REIDNH D,

@ No MELSEC, os numeros de E/Ss s&o ocupados automaticamente quando os médulos sdo
posicionados na base.

@ Em madulos de E/S, usa-se o numero de pontos de E/S suportados respectivamente. Nos
modulos de fungao especial, usa-se o nimero de pontos especificados.

@ Além disso, em periféricos sem a fungéo dos mddulos especiais, esta disponivel uma fungéo de
atribuicdo de E/S para que o numero de pontos ocupados seja ignorado ao atribuir pontos de E/S.

AEHNES MELSECIZE WL TIE, AAXEHAYICH oM BB XLV DB IFIZE>TROLNH16EKRTH
N° de E/Ss %,
No MELSEC, os numeros dados a entrada X e a saida Y sdo hexadecimais determinados pelas
atribuigdes do maédulo.
ANF—=nNS4K ANEENBELLEST35E . BIEBEPVEEENICANTESDLSICLIHEETT,

Sobreposicdo de entrada

=TT DEE

BHE Y —FRETERGPVIEANESABONGNGES. BEMNMS ANELZEERE TEHHEE,
L AMBEDRATVET . NNy Fo—7 U ROBTETISEEEICALEY)
RAT—RRRAT DEHE

DIYPSWHMARETELVLAKENFONGEWNGES BEMNOANIKEEZEER R ETEIOHEE. -
2L B AIEITVET . N F o —T U RADBITETIEEEICAVEY)
Fung&o que permite a entrada simulada da variavel de processo (PV) quando ha falha no sinal de
entrada.
* Quando ha tag de loop

Se a fungdo ndo puder obter o sinal de entrada de PV adequado devido a defeito no sensor, sera
possivel definir o estado de entrada na tela. Contudo, o sinal externo é executado. (Isso é usado
quando uma transicao de sequéncia em lote esta para ser executada)
* Quando ha tag de estado

Se a fungéo nado puder obter o estado de entrada correto devido a um contato defeituoso no
comutador, sera possivel definir o estado de entrada na tela. Contudo, o sinal externo é executado.
(Isso é usado quando uma transi¢éo de sequéncia em lote esta para ser executada)

AANESEERK KR

Funcdo de deteccdo de erro de sinal de entrada

BREHETBAEE  BRANEHRELET, FHRBITHEINTWSF Yoy, T in
EEMILITFIvILET,

Fungao que detecta os valores de entrada de tensdo ou corrente que excedem os limites da
configuragdo. Um canal definido para processamento de média pode ser verificado a cada processo
de amostragem.

ANER

Resisténcia de entrada

A/DEBAZYEBIVANLIZVFD A ATFITENT, Ty AEICH HEE L E,
Valor equivalente de resisténcia mantido internamente por um maédulo nos terminais de entrada dos
madulos de conversdo de A/D e médulos de entrada.

ABLUUHRRE—FREEE
Funcdo de modo estendido de intervalo de
entrada

[4 ~20mAILUD, T1 ~ 5V LD OT7FOY AQEEE, ThZh0 ~22mA, 0 ~ 55V [THEIRT D
BETT EUHICKBRENKREVEELLE, 4mA, LTIV ZTEI>THA/D BT HI LM ATHREICAY
FY9,

E possivel aumentar o intervalo de entrada analdgica, de 4 a20 mAe1a5Vparade0a22mAe0
a 5,5 V respectivamente. E possivel realizar a conversdo de A/D mesmo se o intervalo de entrada
ficar abaixo de 4 mA ou 1V se os sensores ndo medirem valores concretos.

A (nest)

Aninhar

BETOT 3307126115, TOTSLOBEFEQVED BROGHHEVDLFLEYDEA(IK
Y, AIBRFEICLHEAEHOETNKIETTAY S LEEBHT 5, COFELFYERRMEND, R RO RERIZH]
DRRANEREFEICHER., ANFEBEICLTOKIEZBLTIRRMIRRTAU T 1EBRRIENH D,
Método de elaboragdo de um programa em programagao estrutural. Os programas aninhados séo
configurados agrupando-se diversos comandos em unidades de bloco Unicas e combinando-os em
véarias camadas. Essas camadas agrupadas que sdo chamadas de ninho. Colocar um ninho dentro
de outro em varios niveis é chamado de aninhamento.

Par termoelétrico

BRMGEREE Y,
O2FEDEEEEMSETHEMRLLEENRETHDT, TNEXELFA->TREITHRET S,
@ Sensor de temperatura elétrico.
@ E gerada uma tensdo quando ha aplicagéo de calor a dois tipos de metal em contato entre si. A
tensdo é medida e convertida para temperatura.
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JARXYZal—4

(/p W Simulador de ruido

|
(&

BFRENENLETOREFSD/AXITTHAONDNEEICEIMET H0)ERERT B DR,
O/ AXDEE. 1B, ARG LEEAETEL /I XAKEHRTHS,
@ Dispositivo que testa o nivel de ruido que um eletrénico pode suportar (em operagéo normal).
@ Um gerador de ruido consegue fazer variar a tenséo, a amplitude, a frequéncia e outros
parametros do ruido.

JAXT4ILA

Filtro de ruido

ONK/AXERFIELT-Y RET B/ A XEEFT HE .
EFHBOI0VERZEDRZTOIZ/ A XTI AEEITT/ARERINT B,

OEZERXNHLHN. BRMICIEILTUoHE)TIMLEREDLETEYEREFAELTHY., ChE

T—RFBHIETHEMNET,

@ Componente que evita a entrada de ruidos externos e que reduz o ruido gerado.

@ Ao instalar um filtro de ruido em uma soquete, como em uma fonte de alimentagéo de 100 V, o

ruido sera absorvido.

@ Apesar de haver varios tipos de filtros de ruido, quase todos séo compostos por uma combinagéo

de capacitor e reator com um terminal de aterramento protuberante. O aterramento do terminal

aumenta a eficacia da filtragem.

JAXI—S
Margem de ruido

@ /A RIZHLENF T RBAHINETRT .

ORI — /A XL TIE, 24VEIEL12VEIBRETIF24VD A B /A XI—DUHREL,
OTTLTCAALARILERALANLTERENHDIDE/ A RAI—DLEEDHTHS,

@ Indicacdo da margem em relagéo ao ruido.

@ Ao comparar um circuito de 24 V e um de 12 V, o primeiro apresenta melhor margem de ruido.
@ No TTL, a presenca de diferenca de tensdo entre os niveis de entrada e saida gera a margem de
ruido.

N6

OT—3)UUDEEDH R,
OMELSECNETTIERIZHET 5.

@ Um ponto de né em um link de dados.

@ No MELSECNET, é equivalente a uma estagao.

J—<ILE—F/A4RX
Ruido do modo normal

@ 2ADESHOBIFKETS/(X,

@7 LR FEHAWEOFFLIZEERAT I —OTHY . Oo— 7o HRIT/AXT1)L45, BFAITD/ (4
AX5—THLT 5,

O_D/ A ANEBREGEHDIEMDERNFEIN TIEVE—R/ (XIS,

@ Ruido gerado entre dois condutores de sinal.

@ Exemplo: este surto € gerado ao se desligar uma carga indutiva. Em controladores programaveis,
isso é evitado com um filtro de ruido; na carga, isso é evitado com um supressor de ruido.

@ O ruido levado para outros condutores ap6s ser transportado por condutores elétricos se torna
ruido do modo comum.

N—KD (Y —F

Conectado por fios

OFTHR,

Q@ L—PRATEEDIAMIL, FEREBRTOLUVWTI TV REEHT DA%,

QL —ToHEFAIEVINTAV—FRELN—F I —REDELTEHIENTEDS,
@VINITAN—RElF, =P DTOT S LD LS IZHRBIZERBR LGV ES.

@ Fiagao.

@ Conexao por fios € um método de unido de bobinas (como relés ou temporizadores) e contatos
para se obter uma sequéncia.

@ Ao se empregar um controlador programavel, é possivel usar mais conexdo sem fios e menos
com fios.

@ Conexdes sem fios se referem a conexdes que ndo usam fios, como programas de controladores
programaveis.

IN—2T 9k

Exaustio

TUHEHREICKY ERBANDEA SREE o B . TRBHNESE LRFLETRICIRYEIS
#5452,

Quando a entrada do conversor estd no modo ndo entrada por causa da desconexdo de um sensor,
acompanhe o limite superior ou inferior do sinal de saida do conversor.

Exemplo: em pares termoelétricos, torna-se o valor maximo de saida do conversor do par para evitar
superaquecimento na exaustao.

INATI—L/ INAINATZ—L

Alarme elevado / Alarme muito elevado

ERT7S—LPH/ L ERT7S—LHHDIETT,
Alarme de limite alto (PH) / alarme de limite alto alto (HH)
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BR#R

Fiacao

=Y ADOEBORAEOEDLESY,

LBV AREFIITSET BT D, WATLI=EE1F100mmEL EBET

z.:;%'r*/ﬂa)%&;‘m%mow 200V, DC24V(IRIGIEMICL TY A RMEE D, F-RMBDHIKNVEHREE
A o

SANERIREH NERIE D EET S, 100mmLl L, ACHREDCIRETHBET B,

A —TUNFEELPOT VAR AERICE RERICTH—2F5—%F 115,

A fiagdo de controladores programaveis deve respeitar os seguintes aspectos.

1. A fiagdo deve ser isolada e ndo pode ser disposta em paralelo a linha de energia. Se ndo houver
como evitar, deve haver espaco de 100 mm entre a fiagdo e a linha de energia.

2. Os fios de alimentagéo de 100 V, 200 V e CC de 24 V dos controladores programaveis devem ser
os mais curtos e trangados. Além disso, devem ser usados fios espessos e com margem adicional.
3. A fiagdo de entrada deve ser isolada da de saida. O espagamento deve ser acima de 100 mm. Os
fios de CA devem ser isolados dos de CC.

4. Deve-se usar um supressor de surto as fontes de geragéo nos dispositivos de E/S em que seja
provavel a ocorréncia de surtos.

BEfth AR IRAD

OR exclusivo

ESOF—HOBRENTELHRE,
Légica que permite a detecgdo de incompatibilidade de sinal.

/31 (byte) TERED B, 1/\(MIBEVHZFHELT S,

Byte Unidade de quantidade de informacdes. 1 byte é equivalente a 8 bits.

INAFY) @2EHDIL,

Bindrio @ Numero composto por digitos binarios.

NAFYT7AI AVEA—ROTOTILHEE BRTEIEATRELLIZFAAEXTT(FEILUNDR ),

Arquivo binario

Formato de arquivo em que os dados s&o salvos de modo que um programa de computador possa
interpreta-lo diretamente (formato que nao seja texto).

AV O,

Barramento @ —4 YT, CPUEA=YIDRDT—4(ON/OFFIE R Z LY EYTEIREYELTEDN S,
@ Barramento.
@ Em controladores programaveis, é usado como rota principal para comunicagédo de dados
(informagdes de ON/OFF) entre a CPU e os modulos.

NATS— 02— HCPUEL=YMEID T —4%3% 51 BRIEEHR D RIRITA 1R EE,

Erro de barramento

@ Refere-se a um estado em que o caminho comum (barramento) para envio de dados entre a CPU
de um controlador programavel e médulos fique anormal.

INYDTYDEIE
Compensacao de recuo

WEOMHEDLETIE, EELTWSEENOHERICTT HE. 2NV 0)BHE LN HDH, *OTH
FLZENHY ., BROTIMAEREYL T, TOMEIZRAIZIFImEREY LT TR RICHES, HED 5
FHRPITESLBNETDREICLESLE N, COAIREHET DL

Na combinagéo de engrenagens, as vezes, ocorre recuo quando as elas giram ao contrario a partir
de um estado giratério frontal. Isso também ocorre com parafusos. No posicionamento, girar um
parafuso no 1 m no sentido horario e depois 1 m no sentido anti-horario sera insuficiente para trazé-
lo a sua posigéo original. A engrenagem nao retornara a posicao original a menos que haja
compensacao. Isso é chamado de compensagao de recuo.

/\yF (Batch)
Lote

BHAOEALREDLSIT, —EMBELAARLL ERTLEHEIENTERNSSBIR(NYFIE)T—
HIZMEYHE,

Quantidade processada em uma Unica operacéo em processos (em lote, por exemplo) que ndo
podem ser interrompidos ap6s o fornecimento dos materiais, como recozimento e polimerizagao.
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INyFTO+EREIH

Controle de processamento em lote

3

FE—SREOEBLEAL, SREORRAZHET HHHBETT., B4, EAEOTOEANHYET,

;?#E:&g;&ﬁtﬂ*é‘is IEER. CPEEMLHIEARBETT  EE R/ \yF IO RFIHD R EAE
nLTLy o

Flo A\VFEETOCRICEITDEEEBONFREER - NvFFH-ETLARE- NvFEBEE,

NYFO—F O RARTER - TNAREZR-EERBETICEEN\VTFEBEVLWES, N\ FEEETS

L TOZHLIRKIZISA SPSSET LA HYET

. A—RECEBEEEAL. A—REORRZEET SHIHMELER T O RHEEVOLET,

Tipo de controle que produz varios produtos com os mesmos equipamentos ou dispositivos. Engloba

processos de polimerizagdo e mistura.

E necessaria a realizagao de controles complexos, como troca de receitas para cada tipo de produto,

selecao de processos e CIP. Nos ultimos anos, houve aumento no uso do controle de processo em

lote.

Além disso, as operagdes no processo de producédo em lote (registro de receita em lote, reserva em

lote, expanséao de receita de execugéo, gerenciamento de progresso em lote, gerenciamento de

execugao sequencial em lote, monitoramento de dispositivos e cole¢cdo de desempenho) séo

chamadas de gerenciamento em lote. O ISA SP88 é um dos modelos padrdo de gerenciamento em

lote.

O tipo de controle que produz os mesmos produtos usando os mesmos equipamentos ou

dispositivos € chamado de controle de processo continuo.

NTYIRVIT T
Backup de bateria

IC-RAMAEN &, BEREICHDEATINBINHEHRDID T, TNEHST-HEMTREELZRHETHL,
O contetdo da IC-RAM desaparece quando ha interrupgao no fornecimento de energia. Backup de

bateria é a retengédo do conteiddo da memaria com o uso de uma bateria para evitar a perda de
dados.

INYT7HAE)
Meméria do buffer

CPU A=wheBRT BT —RERMT 5200, 10TV TV MEREI =Y ORI T =AY DAE
TS

Memoéria de um médulo de fungéo inteligente ou médulo de rede usada para armazenar dados para
comunicagdo com um moédulo da CPU.

NSLIURIE, INSLUILAVRT—R
Transmiss3do paralela, interface paralela

@7 —2%E2ERO, DITLTEDLEE, ARKICEDEYMELITLTRE T HIE,

@SE VN EEDLEEILBRDERMNED,
OGP-BELUT) VAN EURAZIRAL AT —R(EIFL LTS,

@ Transmissé@o de muitos bits em paralelo ao mesmo tempo em que se transmitem dados como
numeros binarios (0, 1).

@ Para enviar 8 bits, € necessario usar 8 condutores elétricos.

@ O GP-IB e a interface da Centronics operam em transmissao paralela.

INJRA
Varistor

BESERADO—TE,
OFEIHICMASBENSEDLERENRHIT/NEEDHMEEL TN,
O DHMEEFIALTEENDEWY—CaRIISELHEMELTHEROIMN VDR A LM FIITHERT S,
OCR7TYV—NIZEREBBLGEERBDOE )Y —DIZIE OO ENBOD TSA 7V IREICIEmAZE
FESTEL BB,
OFEAFELIICLTHEDNS,
QR BERELLTHLHEATES,
@ Tipo de resistor elétrico.
@ Seu valor de resisténcia cai abruptamente quando a tenséo aplicada as extremidades aumenta.
@ Essa propriedade é usada para conectar contatos e transistores em paralelo a fim de absorver
surtos de tensédo elevados.
@ Em comparagdo ao absorvedor de CR, o varistor tem efeito ligeiramente mais fraco contra surtos
repentinos (alta frequéncia). Por isso, usam-se absorvedores de CR e varistores em triacs e em
outros componentes.
@ S3o usados em paralelo com cargas indutivas.
@ Podem usados em CA ou CC.

VAV W SWAY W 8|
Pulso, trem de pulso

OH—RT7UITNRITIME_EDTEDMEIRTAXD—D, H/LLRILDOERED L,

O E#n/ 85/ VLRSI, LRSI+ EERA ., AE/BHE/ULRSIDIBEDA XL HY . ThZNIZER
B amRENHD,

@ Método de comando de posicédo aceitavel por um amplificador servo.Apresenta regular de nivel
H/L (alto/baixo).

@ Ha trés métodos diferentes, e cada um deles tem légica positiva e negativa: trem de pulso com
rotagéo dianteira e com rotagéo reversa; trem de pulso com rotagéo direcional; e trem de pulso com
fase A e fase B.

INLR vy FHERE

Funcdo de captura de pulso

BEDOAANLZYTIFRSZED TELNELY VLR (FR/N0E5msDIR)Z B Y AL HEEE,

Fungao para capturar pulsos curtos (com amplitude minima de 0,5 ms) que ndo podem ser
capturados pelos modulos de entrada comuns.

66



FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FAEE (Termo)

fi#5% (Descrigédo)

NILADIRL—4

@l Gerador de pulso

O/ NLREFHESEIEE,

O LAITE—ZDEICEM ITEHDEERT/NILREED,

@ 1R T/ NILRFIA D 28R IELIEEDH B/ ILRFIZ2DHET,

@/ %)L A EILE1EIERIZDE600/ LAMDB100H/LRETH D,
OF-FRESMHEHIEERICOTIEHL L T2E D/ ILREHTHEEELH S,

@ Dispositivo gerador de pulsos.

@ Exemplo: conectado a um eixo de motor, gera pulsos a partir da rotagéo do eixo.

@ Em sistemas com fase Unica, a saida é de um trem de pulso; em sistemas com duas fases, a
saida é de dois trens de pulso.

@ A quantidade de pulsos por rotagdo do eixo pode variar de 600 a 1.000.000 pulsos.

@ Dispositivos com sinal de ponto zero também podem emitir um ou dois pulsos por rotagdo do
eixo.

INLVAHAE—F

Modo de saida de pulso

MERODY—ARLIZYMNIIEREEADEE LR, BIERESOARI2BENHYA—HIZE>TES,
Ha dois modos de comando giratério frontal/reverso quando os comandos forem emitidos para o
modulo de posicionamento. Esses modos podem ser diferentes dependendo do fabricante.

INVAAAL=wE
Médulo de entrada de pulso

REHGENSDEHENIVAESTENI NS HANLIZVNTT,
Médulo de entrada que conta o sinal de pulso métrico a partir do medidor de fluxo.

INTJ—L—Fk

Taxa de energia

Y—HRE—ENHLIDE N ERE, BENRLE—FTHNIE, NT—L— A RZNFEMRERRIC
T HBREEA KL,

A taxa de aumento de energia que o servomotor pode emitir. No caso de motores com mesma
capacidade, a rastreabilidade dos comandos de aceleragao e desaceleragdo aumenta
proporcionalmente ao crescimento da taxa de energia.

VAN %
Handshake

TRV DICBWNTT—2ERIETHEE. FTHEMTEEERERELEDESERBRLTT 4
EOAEERERAL. RBINET—4%2Y, FagsET—2%E#E LGN

Antes da comunicagao de dados em um link, os sinais de solicitagcdo de envio e de resposta de
recebimento sdo trocados entre o receptor e o emissor para verificar a viabilidade da transferéncia.
Se for possivel, os dados sédo enviados; se néo for, os dados ndo séo enviados. Handshake é a
troca de sinais para confirmar a comunicagao.

INUTLR

Constante

BE}E—FeFHE—FERICIREEMVORNIOREICEDRTYTELERHILEL, MVANLTLRIC
AL—=XIHIYEDD LT HHEETT .

No momento da troca entre os modos AUTO e MANUAL, essa funcéo evita alteragdes de step
causadas pela mudanga abrupta da saida da variavel manipulada (MV) e garante que MV seja
convertida de forma suave e constante.

KT—2ID . HIDY

Link de dados 6tico, link ético

T—=RYDTHRIFANT—TNEFRLTIVILIZV R T L,
Sistema interconectado que usa cabos de fibra 6tica no link de dados.

KIFANr—TIL
Cabo de fibra ética

ONLIEBEEADODT—T I,

QL —TUHEBRIESTHLTLSDT, HIEATHIERDON/OFFERIZEBRLTHI7ZA/\r—T )L
EELTED,

OZEAITIINEZLLEDERICEIRT S,

QOEERELERED2ROIFAN—IRLE,

1%Iﬁliﬂl'?'—j)lzlitt’{%"%@ﬁﬁhfé‘@?(\ JARZBONDTRIBEICIESEREDIENTEDN, L5
OHFIZIZHSR, TIRFVINHY  FHETSL GEENH B,

@ Cabo que transmite sinais éticos.

@ Como o controlador programavel opera com sinais elétricos, o emissor converte os estados
ON/OFF da eletricidade para luz e a envia pelo cabo de fibra ética.

@ No receptor, a luz é convertida novamente para os estados elétricos originais.

@ No geral, precisa-se de duas fibras éticas: uma para envio, e outra para recebimento.

@ Em comparagdo ao cabo coaxial, apesar de ser mais caro, a atenuagéo de sinal € menor, os
cabos séo resistentes a ruidos e permite o envio de sinal a longas distancias.

@ Vidro, plastico e outros materiais sdo usados na confecgéo do cabo de fibra 6tica. Existem varios
tipos de cabo, como Sl e Gl, que possuem propriedades diferentes.

t_7<7_"J°/7< ADEDHEHERTEIREFEL THDEN R DM,

Histerese Caracteristica que emite variaveis dependendo do registro de atividade anterior das variaveis de
entrada.

S O RITEZLRTHHINETHY  BRETNERIREL TREATSN TS,

Fator de distorcao

OEARLGRERATENINELLEDEIEERDT

@ Os dispositivos sé@o elaborados com o pressuposto de que a corrente alternada deve ser uma
onda senoidal.

@ E a proporgéo dos varios fatores que causam a distorgdo da onda senoidal.

67



~
)y

FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FAEE (Termo)

fi#5% (Descrigédo)

Evk 1E YR, 0(OFR)&E1(ON)D2 D DR EE R H T IHERDFR/NELL, R PAMIVFIEVRTHYE YT /3A
Bit REWS,
Bit € a unidade minima de informacgéo para expressar dois estados (0 [OFF] e 1 [ON]). Contatos e
bobinas sdo formados por 1 bit e, por isso, sdo chamados de dispositivos de bit.
EwvhkEE T—RFRARIFEYMNo. IEEETITEIZKY, FREEYMNo. D1/0 ZE VAT —2ELTHEATEET,

Designacdo de bits

Dispositivos word permitem o uso do numero de bit designado 1 ou 0 como dados de bit pela
designagao do numero de bit.

Evkiia—
Padrzo de bits

EvhD1EL0DIET A,
Arranjo de bits em 1 ou 0.

1Z#RAM CPUA=YMZAHEINTLEAETT,

RAM padrao ARYN—FEEBETITT7AIWL O RETFAIL, B—HILTINART7AI, $o TV TR—RT7A
U, A= IS—BEI7TAINEERHT 2HODAE)TT,
Meméria embutida no médulo da CPU.
Armazena os arquivos de registro, arquivo de dispositivo local, arquivos de tracos de amostragem e
arquivos de colegao de erros do moédulo.

1Z#ROM CPUA=YMZAEEINTLEAETT,

ROM padrzo TINARAAVRPPC A—HT—2HEDRERADAEYTT,
Meméria embutida no médulo da CPU.
Armazena alguns tipos de dados, como comentarios do dispositivo e dados de usuario do PC.

ez 3 ) 22U EDEIT, HALBIBEFRERI-EHFIET, SVAMIDEEL—ELETEDLLFIETY , H: 2R

Controle de proporcao

gk

Este controle mantém a relagédo proporcional entre mais de duas variaveis, como um controle que
SV altera em taxa constante em referéncia a outras variaveis. Exemplo: controle de taxa de
combustivel aéreo.

ELT425TAvoR
Tipo de bloco de construcio

OLELRERIMANZMEDLDET— DOV RTLEERTEHAK,

OMELSECTIE, EBIR1=vhk, CPUL=Yr, A A= vh, HBMEEL Vb RA—RGEEEBIRL THA
EiFBIENTES,

@ Método em que os componentes necessarios sdo combinados para montar um Unico sistema.

@ No MELSEC, o médulo da fonte de alimentagéo, o médulo da CPU, o médulo de E/S, o médulo
de fungao especial e outros médulos podem ser selecionados para montar o sistema.

teflE

Banda proporcional

HBIBMEIZE LT, HADEHELIE%~100%FETOEISHTIANOEIBHDE, — YT
IF LI TIE BT A U KpZE AL TLES , 100/ 151457 1 UKp =L BIF D BERIZHYET

Na atividade proporcional, refere-se ao intervalo de variagéo da entrada (%) em relagdo a mudanga
do intervalo de variagao eficaz de saida de 0 para 100%. No CLP, aplica-se o ganho proporcional
Kp, e ndo a banda proporcional. 100 / ganho proporcional Kp = Banda proporcional

T7AILLDRE
Registro de arquivos

T—HLOREADYRAD T /INARATY,
O arquivo de registro (R) &€ um dispositivo usado para ampliar o registro de dados.

Iroiariavy
Bloqueios de funcao

BYRLERATIEBIAVIES—TVRTOTSLTHRATSHEOHICHRIELIZEDTT,
FBs convertem um bloco de circuitos usados constantemente para um componente a ser usado em
um programa sequencial.

T4—R998LR
Pulso de feedback

BEHEHTHERTEEATTDREREBYEIN N ERERTH=OICRT/ULRS,
Trem de pulso retornado para confirmar que a operagéo foi executada de acordo com a instrugao
dada durante o controle automatico.

T4—ILE =23 F L T—ER=RIZEFBIN( AFL) [2HT=Y, T—2DEE(LI—FOEM) EZRLET,

Campo Corresponde a uma coluna em um banco de dados relacional e indica um tipo de dados (atributo de
registro).

FzA)It—7 BENFELEE BEYLLEZLTRLAICBIESEHIL,

A prova de falhas

A implantagdo de mensagens apropriadas para permitir a operagéo na parte segura quando ha um
defeito.

BEEEE— AU

Proporgcdo do momento de inércia da carga

OF—RE—FBEEDERE—AUIE, ARDEEE—AVIDEEDIL,

O — RE—ADEECLICHEAFERE—AVMEAELS,

@ A proporgéo entre 0 momento de inércia do servomotor e 0 momento de inércia da carga.
@ A proporgdo do momento de inércia da carga varia de acordo com o tipo de servomotor.
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TREWA

Derivada imperfeita

REZZOFEEMHDTHLE. BRR/AXABRDEERSE THERETRLEICT H52E40, BEE DB
PHEWNRTYTRITREDNELIZBGE T RO/ UL RERE LG =012, BIEREESSE BT
DEDEIRILF—NEZONENVEEDELZENHYET, ZC T DBETRIMIPBEDOANII—REN
TAIEEANFEREEMAARANLNTNET,

QnPHCPU. QnPRHCPUD M A BIE IR ELMH TT

Se aplicada ao desvio sem alteragdes, a derivada pode ser afetada pelo ruido de alta frequéncia.
Como o intervalo de tempo de MV é curto (no caso de mudanga em forma de step, sera emitida
apenas no momento como forma de pulso), pode haver ma influéncia da energia, pois o elemento
de controle total ndo é dado. Portanto, a derivada imperfeita com filtro de primeira ordem ¢ aplicada
a entrada da derivada na operagao D.

A agdo derivada de QnPHCPU e QnPRHCPU ¢ a diferencial imperfeita.

®&5l

Reconexdo

BEERMNERICHo1EEIC, TRV IZBHTI0ETT,
Processo de reiniciar o link de dados apdés uma estacéo defeituosa voltar ao normal.

FEEVE
Bit de sinal

OAEYDOHNBDERZRT HEEDITEHE VL,

Q@I6EYVFDREFMDE YNEOELTZEZ(FIER . 1ELIEEIXEBEET HHE,
OLIAM>THIELELTHESIDIKISE YRR ET,

@ Bit que inclui um sinal para indicar se o conteido da meméria € positivo ou negativo.

@ Quando o bit mais significativo entre 16 bits for 0, o conteido € um nimero positivo. Quando o bit
mais significativo for 1, o conteddo € um nimero negativo.

@ Da mesma forma, 15 de 16 bits podem ser usados para valores numéricos.

TSRFVIT7AN

Fibra plastica

QN T—T I TERNTSIAFVINED,

@SN SRITF7TANFYR(EFRImmIZE), mEEHIELLIRIETH S,

@MELSECNET/MINIIZ{EF,

@ Cabo de fibra ética com nucleo feito de plastico.

@ E mais espesso do que a fibra de vidro (cerca de 1 mm de diametro) e pode transmitir apenas a
curtas distancias, mas é mais barato.

@ E usado em MELSECNET/MINI.

2V)—3>
Execucio livre

O — RE—RCEBRMNMEHBINT . FA4FIvITL—F  BHIL—FELEDITHY  Y—KRE—2DI
HShELVKREEDCE,

O DIRETIEML I FELGZ = Y—RE—2EITN HITL>THK,

@ Estado em que: a corrente ndo é fornecida ao servomotor; o freio dindmico e o magnético estao
desativados; e o servomotor ndo é controlado.

@ Neste estado, o eixo do servomotor opera por forga externa, pois ndo ha geragao de torque.

Contador predefinido

70')t‘tjl'~ REMERELAPMBECEBEERHIL,
Predefinido Redefinigao dos valores atuais para os valores iniciais.
JUtybho s OHoMLHRA—LDAY U MECEEIZOEBEN IV MEZ YL THERT 2HV4,

@H I BENT U MEIZES HEON, OFFESEH Y, UEYMES ThYUMEROIZEN S,
@7t yMEIZOLISM IZHTES,

@ Contador que define um valor (geralmente 0) para iniciar a contagem e os valores de contagem
da operagédo com antecedéncia e usa esses valores para a contagem.

@ Quando a contagem alcanga o valor de contagem da operagdo, sdo emitidos os sinais ON e
OFF.O valor de contagem ¢ definido como 0 pelo sinal de redefinigao.

@ Também é possivel definir outros valores diferentes de 0.

Ty O OrILDELGDZRYNT—IRITEER T HEEBE T, ¥ — I EEBROHEEETH DA, LLEAEER

Ponte L=y —JRZEHKETHDISEL TS,
@ Dispositivo para conectar redes com protocolos diferentes. Apesar de uma ponte atuar da mesma
forma que um gateway, a ponte é mais adequada para realizar a conexao entre redes relativamente
similares.

2)v7Foay7 OEHERET HET.

Flip—flop @2EDIIU T RAEMEL, ONEEZANT HLERFLELITHHEELZF>TWLS,

@ Elemento para armazenar informagdes.
@ Usa dois transistores e tem a fungdo de reter informagdes continuamente quando o sinal ON é
enviado.

FRERE. FBEE. FBHEE

Estoque morto, estoque retido, estoque imével

RIETEDRAHANK, BERYEEBLTVDERE, HEEE. FHEELRLLIGEKRTHD,
Estoque sem previsdo de venda e que causa impacto no fluxo financeiro. Estoque retido e estoque
imovel significam a mesma coisa.

2)La—XR§

Controle totalmente fechado

BRIGnOMEFZRHET AT a2 FEALHEROHE, SIMIEROBENVELZEICERASL
Controle de posicionamento que usa um codificador para detectar a posigao da extremidade da
maquina. E usando quando ha necessidade de posicionamento com alta precisao.
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JIART—IL

Escala natural

ANLUOOEERLET .

5 5BIRLI=A AL L DIEAY—200.0 °C~400.0 CHFE, TILAT—ILIE600.0 IZHYES,
Intervalo de entrada completo.

Exemplo: quando o intervalo de entrada selecionado é -200,0 °C a 400,0 °C, a escala completa é
600,0.

?p—ﬁ BERRR. EEEEOREBEH LT I-OEEEREZEBENTHIR1VT,

Disjuntor Comutador que desliga automaticamente uma corrente anormal para evitar queimar a fiagéo elétrica
e outros dispositivos.

TR—K/NUKR EHLNINURFBTRRBTEAEIL, —DDEEBTHABILEFr o R ICTRETNELESFREDE

Banda larga

TEELEETHEEAR

Sistema de transmissao multiplex em que a banda de frequéncia é dividida por uma largura de
banda predeterminada, e informagdes diferentes sdo dispostas respectivamente nos canais
divididos em um unico caminho de transmisséo.

Jngssu5v—)L

Ferramenta de programacao

GX Works2, GX Developer D ##5,
Termo genérico que se refere a GX Works 2 e GX Developer.

TaY 5 Ll

Controle de programa

BEEEHONLHEDHONI-TOTSLICIYELSEDHIE, BEHELECAVSAET, TOTITL
BRERLPDHIEEMRAEHLETHNES,

Método de controle que altera o valor definido pelo que o programa estabeleceu anteriormente. E
usado para controle de temperatura, por exemplo. Para usa-lo, € necessario combinar o
configurador do programa e o controle PID.

TaySLAEY

Meméria do programa

CPU A=whhASBE T 5=OITRBERTOT S LB/IRSA—LEEKINT HAE) T,
Esse tipo de memoria armazena os programas e parametros necessarios para que o modulo da
CPU realize o processamento.

TJOJSLBE
Capacidade do programa

@ —~URTATSLDEEHERAOLTOT S LOEHDEHEE,

O —~URTATVSLDREIX. RRARTYITDTOT S LETLIRSEZIENTEINDRKESIEKR
TYTBETERDT,

Q@ KRATYTENZ(F1024RTFvT DL,

OV AL TOJSLDBEIE. RRKAKNACDIAALTAT S LERESEDIIENTEINDKESEK
NARBETERDT,

@ 1K/ AR E1024/81

@i H. Y420 TOI S LIKCPUIZ& > THEATERLELH S,

@ Capacidade total das areas do programa sequencial e dos programas do microcomputador.

@ A capacidade do programa sequencial indica o nimero maximo de passos (tamanho do
programa) que podem ser armazenados na memoria como unidades de passo K.

@ 1 K equivale a 1.024 passos.

@ A capacidade do programa do microcomputador indica o nimero maximo de Kbytes (tamanho do
programa do microcomputador) que podem ser armazenados na memoéria em unidades de Kbyte.

@ 1 Kbyte equivale a 1.024 bytes.

@ Os programas de microcomputador ndo podem ser usados alguns modelos dependendo da CPU.

Javzok $—4 U CPU TRITE BT —2(TOYTL, "54—415E) DBRIFTY .

Projeto Termo genérico referente aos dados (como programas e parametros) a serem executados na CPU
de um controlador programavel.

PR L TETOERAORERECHET IHLEE, HESN-BEBICERT &S IHBEILHET 2L

Controle do processo

EEVET,
Ajuste ou controle das variaveis que influenciam o estado da operagéo dos processos industriais
para obter o valor definido especificado.

TRyt AR

Método de alteracdo de blocos

TOvomA AR, ERALTWSI7MILLOREa %, 32k m(1 TOvY) BEATRY->TREET 5H
KT,

32k RULEDT7AILPREIE, RSET B THATHI7MILL P REDTHYINo. ZHIYHZ THREL
F7,

No método de alteracéo de blocos, o numero de pontos de registro usados em unidades de 32k
pontos (um bloco) deve ser especificado.

No caso de registradores de arquivo com 32k pontos ou mais, os registradores de arquivo devem
ser especificados alterando o numero do bloco a ser usado pela instrugdo RSET.

Especifique cada bloco como RO a R32767.

Zak3a)L (protocol)
Protocolo

FYrT—0ENLTCAVE1— 2RI BIEETEI LT HMEICROON-HREOES, BIEFIE. &
ERGELFENEILEHD,

Colegao de regras predeterminadas usadas entre dois computadores em uma rede. Também é
chamado de procedimentos de comunicagéo.
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L

Légica negativa

BEDELLAJL(Low)ZON), BLILAJL(High)ZOFF(0)LT HEYED , COFEM IERE,
OLSUDRAGEDEBTIH. EAZRELTHERLELNHD,
@ Regra em que o nivel de tensao baixo é ativado (1) e o nivel de tensao alto é desativado (0). A

l6gica positiva tem funcionamento contrario.

@ A positividade e a negatividade devem ser determinadas nos transistores e nos outros circuitos.
TARRE HIHEEDTHOT BE. ENETORICHBRT BN TEINETRTHD,
Resolug&o Indicagdo de quantos numeros uma grandeza analégica em determinado intervalo pode assumir.
FinE T4V HNEETFHRIEL, FHEZE/YT7AEYITHEHMLET.,

Processamento de média

SEHE DA

(a) BEREI Y

(b) BI¥T

(c) BBV

A média do valor digital é calculada com base no canal e armazenada na memoaria de buffer.
Exemplos de processamento de média:

(a) Tempo médio

(b) Contagem média

(c) Deslocamento médio

FE#4E (balancing)

Balanceamento

BrORUKOEEEEZTHIETEIL, PIZIEZIRCETHNHY. TORBBRLLTEERICEETNH D5
B XTOEFEN LA EERNDEETH>-ELTH £EEEFHLTENETHhbFELTEHE
MNEELL, FEIETEIEICEY, BRDOFAE. £ESIVDERNRL—XIZFTL,

Média do volume de produgéo de produtos individuais. Por exemplo, quando ha flutuagdo no volume
de pedidos, ela também se aplica ao volume de produgdo. Mesmo se o intervalo da flutuagdo ainda
estiver dentro da capacidade de produgéo, é desejavel nivelar (balancear) o volume de produgéo. O
balanceamento garante a aquisi¢cdo de pecas e a operacao da linha de produgdo sem causar
preocupagoes.

RE2Y (pegging)
Identificacio

MRPIZH T HHEED1 DT, MR PEMAE DR G (PRERK) F—F—(I51 BN T2 DA EEER
T ERDEE-BEA—F D oWEA S —ERET I L ZORRODEEDORA—F —DHERT
DUTNMRELTE BENOHEBEREISICZOROERMRA —F —FTEEBETH—F —RHZEiTT
Zijé}b/\":\‘—“‘/fti‘&éo MRADMANENTIGE . EOHRBOEEICEENHLIDONGEELMNBIRIC(E
Uma das fungdes de um MRP. Refere-se a vinculagdo de um pedido de produto (parcialmente
finalizado) a pecas ou materiais e a especificacdo dos pedidos a partir dos pedidos de produgéo e
compra de pegas. Ha dois tipos de referéncias de utilizagdo: unica e completa. A referéncia de
utilizagdo unica mostra apenas novos pedidos de uma pega, mas a completa cria elos entre os
pedidos em varios estagios a partir das pecas de produtos parcialmente finalizados até a conclusédo
do pedido. Esta fungao é usada, por exemplo, para descobrir quais produtos a serem fabricados
serdo afetados se houver atraso no suprimento de pegas.

RE

Desvio

BiRfESVEAIEEPVOE,
Diferenca entre valor definido (SV) e variavel de processo (PV).

REHDIE

Contador de erros

QLERDICEVNTRSAT IV IAB I TS A4,

O hO—SMEDI/F /I ULANST4—R NIV REFELIZBY/ LR (REE) DAY 4,

@ Contador embutido no moédulo do mecanismo usado para o posicionamento.

@ Contador de pulsos de erros acumulados (valores de desvio) obtidos pela subtragédo dos pulsos
de feedback do pulso de comando do controlador.

RH (vendor)
Fornecedor

HOFRTETIRE, HREOA—D—PRFEREBEEDCL, HABEDREDHRZTTORTLEEET
BILEMNVVINALE | BROERDRBEMABEDE TORTLEBET DILEIVLTF ALY JE
Do

Empresa que vende um produto. O termo se refere a um fabricante de produtos ou agente de
vendas. A construgdo de um sistema usando apenas produtos de uma empresa especifica configura
um caso de "fornecedor Gnico". Se forem usados produtos de varias empresas, diz-se "multiplos
fornecedores".

R—1>% (polling)

Sondagem

EHMIT NAROTOT S LERITITCC L, BIEWBOT NS RUEE TR, EROEBISBEBIEST S
BRICF1—AEODERRDILEBLTEIZELH D, IRDFroRILEFE>TERBUDEHREIESE
BEBICKELNLEITTHS,

Refere-se a busca periodica por um dispositivo ou programa. Quando relacionado a equipamentos
ou dispositivos de comunicagao, pode ser usado para indicar a verificagdo da existéncia de uma fila
quando varios dispositivos estdo operando em conjunto. Esta técnica é usada para operar varios
dispositivos usando um canal.

71




FARGEfEER SR

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

FAEE (Termo)

fi#5% (Descrigédo)

R—L—F

F Taxa de transmissdo

E

O FERETIHRMIEEINDE YNIEBPS)IR—ELW, EBIhER—L—REES,
OF-FELEEIZIZERAEREDNDCLER—LEVVE YR EIZHEET S,

O T LhHEIEKIDITIEVR U EDIERE RS DER—FITASA

O LZITHEKIDIT2E YRR B ET NIER—L—MIEVID1/2(2755,

@ Unidade de expressao de velocidade da transmissdo de dados. A quantidade de bits transmitida
em um segundo é chamada de baud (BPS), mas também é conhecida como taxa baud.

@ No entanto, mais especificamente, a velocidade da modulagdo é chamada de baud e é diferente
da quantidade de bits.

@ Em outras palavras, quando informagdes de 1 bit ou mais sdo colocadas em uma onda
transmissora, a quantidade ndo sera a mesma.

@ Exemplo: supondo que 2 bits sejam colocados em uma onda transmissora, a taxa baud sera
equivalente a metade dos bits.

HHEEER

Operacdo de interpolacao

HERDIZBEVT2EHDVIIZEDE—2ERFNEGLLTERL-EBESEHIL,
Execugado do deslocamento pela combinagéo simultanea de dois ou trés motores no
posicionamento.

R

Nome do host

FYRT—IICEREIN A E 21— 2% ARIDERIL O T VLT DIHBERITT
Nome de um computador conectado a rede para facilitar a identificagéo.

RyrRE—h

Inicializagcdo a quente

RUbRE—tD5E . FHEEQEFEEROBESFICHNEERMEROENSRI—FLET,

Sistema que usa os valores anteriores ao reiniciar apés uma falha de energia no sistema de
controle.

REJLAY2 (bottle neck)
Gargalo

TOCH R, £EVATLIZBVWT—RNICVATLEEROFTE2ELENBLDILE NS, —D DR
ROEESAVERDTHIE NEORVWIEPRGVWIENFET S, CNETOCTIEARMLRYI T
BEES. APV I IRDEENELNRAOEENELRTET 5, THOERMNLAVI ITERUNDOT
EAVMCEEDENRNoTELTH, ERDEEDRIARMLRVI TEDOIEE LRIDHEFTER
L. TOCIK, COERITIL>TRMLAVIEFRILDELIZ R D2 —Y U T ET15,

Termo relacionado a TOC. Refere-se a parte mais lenta de todo o sistema de produgdo. Ao observar
a linha de produgéo de um produto, é possivel notar processos eficientes e ineficientes. No TOC, os
processos ineficientes sdo chamados processos de gargalo. A eficiéncia de produgao dos processos
de gargalo define a eficiéncia da producado geral. Em outras palavras, por mais que a eficiéncia de
producgéo dos processos que ndo sejam de gargalo seja 6tima, a eficiéncia da produgéo geral ndo
pode exceder a eficiéncia dos processos de gargalo. Considerando esse conceito, o TOC executa o
cronograma com base no gargalo.

<—57 T EEE (markup language)
Linguagem de marcacdo

XEQ—EEMET 1EFENDRAEXFHTESZEICLY, XEDBERBELONS /=01 E)
10, BEERXFORES LRROKRELE)E. XEPISRBL VKGR ERE, v—I7v I EEEERA
LTEMEXERFTFRNIZAIVEDO . THFRANI TR FES>T AN ERICHRT CEMNTHET.
2%6&%%%{,1%60 REMET—ITYTEELLTIE, SGML, SGMLAMSFEELIHTML, TeXEE A H
Linguagem de programagéao que descreve estruturas de sentencas (titulos, hyperlinks etc.) e
informagdes de layout (tamanho da fonte, estado de composigao etc.) em sentencgas isolando partes
do documento por um codigo especial chamado "tag". Como os documentos escritos em linguagem
de marcagao sdo arquivos de texto, é possivel escrever e edita-los usando um editor de texto. As
linguagens de marcacdo mais comuns sdo SGML, HTML (versado estendida da SGML) e TeX.

E4l=wi=E S

Microprocessador

@CPUD /MR, MPUEBLYS,

Q@IVE1—AL AT LDHEFIRIZHT=Y., OSIZEIEMD I R THOEEDEFEMAHIEHL, T—2D
TRTCOEME-THRERELETTHLED,

@8E vk, 16E Yk, 32EVhH1%H Y8085, 8086, 80286, Z80%:E DX H B,

O AALEELIN, EREICETA/0TaEyH AT, AR AHIHEBLREL1FvTICLzDETA
(AR AVE—R)EES,

@ Verséo miniaturizada de uma CPU.Também é chamado de MPU.

@ E a espinha dorsal de um sistema computacional. Integra e controla as operagdes de todos os
outros dispositivos sob comando do SO e executa operagdes aritméticas ou légicas em todos os
dados.

@ Ha MPUs de 8, 16 e 32 bits. Elas estéo disponiveis em série, como 8085, 8086, 80286 e Z80.

@ Apesar de as MPUs também serem chamadas de microcomputadores, um microcomputador, na
verdade, € um Unico chip que contém microprocessador, memoria, dispositivos de controle de E/S e
outros dispositivos.

ROVTFIAY

Analisador de maquinas

O D iR H4E DRRBFELZ BB TR —ROEILT YT VI 7 DiEE,

Q&L —RE—SEHEALI-IREE T, MR Configurator2 o H—R 7o T I2508 LINRIESEE5AZT
BROGEHETAET DHEE,

@ Funcao do software de configuragédo de servos que verifica automaticamente as caracteristicas
de frequéncia dos pontos de ressonancia e outros dados de uma maquina.

@ Funcao de aplicagdo de comandos de excitagdo ao amplificador servo a partir do MR
Configurator2. Nesse caso, o servomotor estd conectado a maquina para determinar a resposta
dela.
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wirarvka—3
* Controlador de méaquinas

|
h

OEESANAETEDOBMERIET 230, O —r o WNEERShS,

O D LIZFTIavka—50HY . ZIHLIERERITTHIET 52 &I1245,

@ Dispositivo que controla todas as maquinas em uma linha de produgéo. Os controladores
programaveis sdo muito usados como controladores de maquina.

@ Os controladores de linha séo posicionados acima dos controladores de maquina. Os
controladores de maquina operam de acordo com os comandos recebidos do controlador de linha.

YRGB

Estacdo primaria

FYRT—Y2KEGIHT DR TS . TRTOBEFAIVVIEEB IRV MEENTEET,
Estagdo que controla a rede inteira. Essa estagao pode realizar transmisséao ciclica e transmissao
temporaria para todas as estagoes.

YR — LRI T LERIRRE

Dispositivo de transferéncia serial multiforme

O7IILFRAYT)oya=yhEAEHE THEAT HE8 P B,

O ILFFAYTIIA=ZIEADHDHAEYTYTEONT BE, TNERITT, T=R— LRI YT ILEREE
BOZHTHEVRONELD,

O TNIZLYEHAEONETE D,

OEETHEZIEVNST DIEREDDTYYTIVERE, YA AT HETELDBE BRI ENDHELH D,
@ Distribuidor de sinal usado em combinagdo com um maédulo de link multiponto.

@ Quando as areas da memoéria de um modulo de link multiponto séo ativadas, o dispositivo de
transferéncia serial multiforme ativa seus bits internos correspondentes.

@ Isso ativa as valvulas solenoides.

@ Os bits séo transferidos sequencialmente um por vez, entdo se trata de transferéncia paralela.
Um dos recursos desse dispositivo € a possibilidade de enviar muitas informagdes por um cabo de
par trangado.

Y=aT7I)LE—F
Modo manual

PIDFI#H7EE D BBFIEIZENT, ZRL—INF B TRIEEMVIORELEEETICENARELE—FT
No controle automatico, como controle PID, € um modo que permite que um operador defina e altere
manualmente as variaveis manipuladas (MV).

Link multiponto

TILFRRY aVE1—RICHBNT, RFICEBOLEEEIBEL EROTATSLELFILTRITSEDIET. B

Multitarefa KEDERE, BDHBORIEER < IZRTTHELTED,
Fungao que faz um computador realizar varios trabalhos ou tarefas simultaneamente. Ao executar
programas em paralelo, é possivel executar as tarefas na maquina e no controle de dispositivos
periféricos separadamente.

2ILFrEYIYLY RS-4224 VA7 —REMALI-T—2UV IV AT LD —FE,

Tipo de sistema de link de dados que usa a interface RS-422.

TILFILVIRERF

Elemento multiplex

—DOF YU RILEEDEIMIEBOF o RILIZHT . ERDF v, ThTh—D20I/0EEE
FEHY DL C@<EHEF.

Elemento que atua para dividir, de acordo com o tempo, um canal para formar varios canais. Cada
um desses novos canais controla um dispositivo de E/S.

IUFTRIAR

Codificagdo Manchester

ORN—ZANVFARXTEELLNEHFTIEARD—D,

ORESHANMIDLEFFFEETRD@EL., 0IDEEIFDIZFHILIZEY . 0L1ERFIT S,

@ Tipo de sistema de codificagdo usado em métodos de base de banda.

@ A diferenciagéo entre 0 e 1 é feita da seguinte forma: no grafico, o sinal original "1" é considerado
como (a) e o sinal "0" é considerado como (b).

#EERRFAE

Tempo ocioso

ARNEEERICHTIHNEELLDOBRIRR, 7O XAFBOP DEDAHELLET .

Duragao do intervalo da mudanga da variavel de saida para variavel de entrada. Aplica-se P_DED
do FB do processo.

®EIE

Nao procedimental

O E1—ARTEHANEIAVE2—REL— Y TT—RBETHTORILDO—D,

@ HOMLDHRDOENF-FIENLE 8., BEICEE. JENTED, EXMICFT—XFIDEET D,
@7-12L. I5—Frv I EITHRENGEN 2O I—F TRYKRH D TESLHITHALS,
OFIENEHLNI=TALa)LEL T, BSCFIE. HDLCFIERE A D5,

Q@ NLIE—XFTIEEL FEHTIL—LIZEETREL. RYFIEHMNTED,

@ Protocolo de transmissao de dados entre dois computadores ou entre um computador e um
controlador programavel.

@ A conexéo e a comunicagédo podem ser realizadas sem complexidade, pois ndo ha procedimento
determinado. Os caracteres sado transmitidos um por vez.

@ Contudo, ha necessidade de um mecanismo que permita ao usuario detectar erros, pois o
protocolo ndo tem normas para verificagao de erros nem outras fungdes importantes.

@ BSC e HDLC sao exemplos de protocolos com procedimentos determinados.

@ Neles, os dados ndo sdo transmitidos um caractere por vez, mas agrupados em um quadro.
Também é possivel executar o controle de erros.
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EFIEE—F

t\ Modo n3o procedimental

~

b

O T —ADPYLYETHEIEE BFRLBIRYRDELELLGVBIEAK,
OT—REZTDFEFERETHE—F,

@ Modo de comunicagéo que ndo requer regras especiais ao realizar transacgdes de dados.
@ Modo em que os dados s&@o enviados e recebidos em seu estado original.

AMUN—FoTOTS A

Programa da rotina principal

YIN—FoTATSLVERAATATSLIZH LT, BLLEIBLONEERITTEIOT T L,
Programa que executa o processamento de partes do nucleo em contraste com programas de sub-
rotina e de interrupgao.

AEYTOTIR

Protecdo de meméria

ORAMAE DB E LB TERNKSITT DAL,

Q@ LEIXONT HEAERIRNBENERETELLY,

@ Funcgao que evita alteragdes no conteddo da memoria RAM.

@ Quando esta fungéo esta ativada, geralmente ndo é possivel alterar o contedo da meméria.

EY9 77 (mock-up)
Mock-up

NEEEMZoKYIBPEER DL, EFEBOTANATEINENEBSN, PDALEDRRATHIE
NELBESRETABHRINDGLE | BV T VI THER - EBINSEEELARICI>TIESETHS,
Modelo que lembra bastante a aparéncia externa de um objeto real. Para testar equipamentos
eletrénicos, omite-se a carcaga do produto. Contudo, em de demonstragdes de PDAs, por exemplo,
apenas a carcaga e o peso sao simulados, mas outras caracteristicas sdo omitidas dependendo do
uso pretendido.

E-AYITRL—R

Traco de monitoramento

QL —H URTOTSLDTINVTHEED—D,

@ FE DB EFERALT, FL—REH., HETNAR, YTV BRIGEEIEELTETT %,
OIEEDTNARREEE=ST HI-VITT—2ZEIDHEIRICIYAA, ML TRRERTT D,

O LT —RERBRDHEETH DA, CPUIZEERL AL TR TE=2ATZ. CPUDAEY
EMLEELILY,

@F 7=, CPUDRF YA LICHELEWVGEEF AL H DN, T2V T DRBEITELS,

@ Funcgao de depuragdo de um programa sequencial.

@ Usa-se um periférico para especificar a contagem de tragos, o dispositivo alvo, o tempo de
amostra e outros parametros para executar a fungao.

@ Cada vez em que um dispositivo especificado € monitorado, os dados capturados sao
armazenados no periférico, e os resultados sdo exibidos.

@ Apesar de ser uma fungéo similar a trago de amostragem, é possivel realizar o monitoramento
em um periférico sem registrar o programa sequencial na CPU, e n&o é preciso usar a memoria da
CPU.

@ Apesar de ndo sofrer influéncia do tempo de varredura da CPU, ha perdas na precisdo do
monitoramento.

RNER

Corrente de fuga

@S, YA RFLE TOFFRFIZHRNS/INER,

ONLITIE, WIHNH—DFITI—ROHELOHHY . TNITHNEERNEFRNAL TS, TD=8H
OFFIREET/IME L —HOFFLIEM o1z RA LSV THEATLIZYT B,

@ Pequena corrente que flui por contatos, tiristores etc. quando a energia esta desativada.

@ Alguns desses componentes tém absorvedores de surto instalados em paralelo, e, por eles,
passa um fluxo continuo de uma corrente baixissima. Por esse motivo, os relés pequenos podem
néo ser desativados, e as Idampadas de neon podem acender quando desligadas.

LEAL (work leveling)
Nivelamento de trabalho

BEERBICLBASIN-ERELFERBOS LB T L (EIROARENICELETHLES
EEHEILTHIL

Transferéncia da carga de uma instalagéo para outro periodo em que ainda haja margem de
produgao. (O equilibrio da carga de trabalho é correspondido a capacidade de carga de cada
processo)

LIFE A (loading)

Atribuicdo de carga

HEEEZEHMCEICEEERBIAMLTIOCE (BIEICASEZEYHTTIKIY)

Atribuicéo de carga de trabalho a instalagdo de produgéo por periodos individuais. (Atribuicdo de
trabalho a processos individuais)

FHBE

Estacdo reservada

ERIZ(E, RYRT—IICEFESATOENETY,

BERERTIRELT, FVLT—VDRBRITEDTHEET,

Estagdo que ndo esta realmente conectada a rede.

Deve ser considerada na quantidade total, pois deve ser conectada no futuro.

S475Y

Bibliotecas

TOTSLEBGROTO—NILIR)L, BERGEE DDT7AILIZFEED, ETOCII/MCEBLTERT
BIEEBMICLI-T—2DEFYTY,

Biblioteca € um agrupamento de dados, como POUs, rétulos globais e estruturas, em um unico
arquivo a ser usado em varios projetos.
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5473 (library)
Biblioteca

HOEIBFEDHEELEFH >1-TOISLE MOTOTSLMSFIATEDLSICEHRIEL. EROTOT S LE
RE—DDIFAIITEED AN, FA4T T BRIGERTETTHILIITES  tDTOTSLO—E
ELTEMET B,

Refere-se a programas com fungdes especificas armazenadas como partes para que possam ser
usadas por outros programas. O agrupamento de varias partes de diferentes programas em um
unico arquivo é chamado de biblioteca. As bibliotecas ndo podem ser executadas individualmente e
operam como partes de outros programas.

41t

Configuracio inline

FA LI EERBEEETOLAO I REOIEEICEEL LB T LEES,
Refere-se a troca das instalagées na ordem do processo de produgéo.

Z4Q4varkn—3
Controlador de linha

EEFAODERHINE—HEFIET HEE.
Dispositivo que controla uma parte ou toda a linha de produgéo.

S4—K
Diagrama ladder

Y= oRLTIRT S LERURIE, O — 7V ADIE,
Gréfico que expressa um programa no formato de simbolos de relé, ou seja, como sequéncia.

YT
Latch

@ — 7 Y CPUDERMOFFIZHES>TET /SA RADONPT—REN V) TEIN DI ELL. BRI ONIZA
BETNEREFTHRETEERFLELLD,

OFEERORELLELC. BEERICERTHILEAMNET D

@ Fungao que mantém o dispositivo ligado e retém os valores dos dados se a alimentagdo da CPU
for interrompida. Esse estado é mantido até que a alimentag&o seja retomada. Esta fungdo também
recebe o nome de seguranga contra interrupgao de energia.

@ Sua finalidade é lembrar-se do estado antes de uma interrupgéo de energia e reproduzi-lo apoés a
volta da alimentacéo.

SUFNI MR

Funcdo de contador de latch

NV EERIRBARIES DESNANSNILEDH I ADRIEEE/ Ny T7 AT ITIEINT HiEE,
Fungdo de armazenamento do valor atual do contador na memaria de buffer quando for inserido o
sinal de comando de inicio e selegdo da fungédo do contador.

ZvFIL— ONJKRED &EFEL THOFFLALL—,

Relé do latch Relé que néo se desativa quando esta no estado ativado mesmo se houver interrupgéo no
programa.

SUTEE BiRESV) ZEICELSE-EEDEBERBERLES,

Ac3do da rampa

Estado da operagdo quando o valor definido (SV) se altera constantemente.

U7 LA LLR—MgE

Funcao de relatério em tempo real

QT STYIARL—3VE—3F )L DBEED—D,

O T —BNENAZLITREL-T—5% . TOWMEREDH X THNF I HHEE.

@ Tipo de fungdo do terminal de operagao grafica.

@ Funcgao de impressao dos dados coletados de acordo com cada gatilho de colegdo de dados no
formado especificado sempre que necessario.

Y—FRALF . J—FJL—

Comutador de palheta, relé de palheta

OEEE. NERDFHFAMRRAYF T, R TEMESE S,
QIEEHADTEEARD A ZASRERNICHASINTEYNREL vy TIRLTWNS,

O HTHMEARITFFONTOTHIREDADSHSRENTHEEWNIREILTHEALT 5,
OIEAEREMEMNIEREITH L,

@ Dispositivo de comutacéo de baixas tensdes e pequenas correntes ativado por magnetismo.

@ Os contatos deste dispositivo ficam lacrados dentro de um tubo de vidro com gas inerte para
isolar o ar exterior.

@ Os contatos sdo presos a um corpo magnético e se atraem mutuamente se houver aplicagédo de
magnetismo no lado de fora do tubo de vidro.

@ A confiabilidade dos contatos é extremamente elevada.

1)—K43A L (lead time)

Tempo de execucio

EXEZEKBLTHLRETIHETOREESED,
Refere-se ao periodo desde a solicitagdo do trabalho até a concluséo.

NEHEIT IRV

Reator de melhoria do fator de energia

AVN—BOY—RT7UTDNEERET H-ODER, FRTILERREOVYTLNMERSN, BiR
BEZNEKTEIENTES,

Dispositivo que melhora o fator de energia de um inversor ou amplificador servo. Seu uso pode
reduzir a ondulagédo no fornecimento de energia e diminuir a capacidade da origem de energia.
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YR AURT YT

Reset—-windup

RENBRTHLH. BRERLVANBREEATREZELAATIREEDZETY  BEFTIUF
ToTELVNET BEEMVA L TRIEZBAIBEICETRIEICSIERL., REHM REL-BEIZEIG
ETEDLICT B0, HhARAEBAT-OEA-FRANDESBELFELT )2y DA VR Ty T3t
RRENBELLGYET,

QnPHCPU,QnPRHCPUIE, JEYh T/ VR 7y Tt REBLTLET,

E um problema em que o desvio é acumulado continuamente quando um elemento integral supera o
limite de saturagdo quando ha excesso de desvio. Também é chamado de integral-windup. Para
redefinir o valor de acordo com o limite alto/baixo quando MV excedé-lo e para responder
imediatamente quando houver inversado do desvio, & preciso implantar uma medida contra o reset-
windup para interromper a agéo integral quando o valor exceder o limite.

Implementa-se uma medida contra reset-windup para QnPHCPU e QnPRHCPU.

YT OEARTEICHLTHES DRI, BEMILO0,
Ondulagzo OXREVYT LA HHERBEDRREICITS,
@ A proporgdo em que uma onda se forma com tensdo CC. O valor ideal é 0.
@ Ondulagdes elevadas causam erro nas operagoes.
Y=FH—RE—4 QDRI k> TEEEFZ[H Y —RE—FIHHL . BEREEBZFIENTEL Y —HRE—4,

Servomotor linear

Q) =F7H—RURTFLTIEFR—INRQLIRATLICLERZRE. SNEEEFLIIENTE R—ILRLD
EBREALEWN-OEEMLERLI LN TES,

@ Servomotor que oferece movimento linear em oposigéo a um servomotor que oferece
movimentos rotativos por meio da rotagdo de um eixo.

@ Em um sistema servo linear, é possivel obter alta velocidade e alta aceleragdo em comparagéo a
sistemas com parafusos de esfera. Os sistemas servo lineares também oferecem vida util maior,
pois ndo tém o mesmo desgaste dos parafusos de esfera.

J=FZ14X

Tornar linear

OFERANTERMITTHLE,

OZEN ARERADOIE)=7 ANCEERANZ =7 HA(ERBE DT EHE,

@ Transformar entrada nao linear em linear.

@ Exemplo: a entrada néo linear de pares termoelétricos e detectores de temperatura de resisténcia
é transformada em saida linear.

JoLyia A=K

Método de atualizacio

O —~UHDARNEHIDVEBEBAKXD—DT, FALIMARER SN,

Q)IL v aARIE. ANXEHENYDON/OFFERF v BRIICRYRALZDLTAT S LORF Y%
TL ZDIRF v FIEX, YHAON/OFFL TERMYRAFZLWA R TH S,

@5 ALURAKAX, YOON/OFFERF ¥ CIYAL A RLS, — AR AAKELL DS,
Q@JILYLaAARIEFALINARXIYX, YOBMENBLDESICRELLENED, VILy a2 AKIEHS
DNEBEEANINO  BERILENIE, FALIRFER YIS,

@ Método de processamento de entradas e saidas de controle programével. E contrario ao método
direto.

@ Os estados ON/OFF da entrada X e saida Y s&o capturados antes da varredura. Depois disso, €
feita a varredura no programa e, durante uma Unica varredura, os estados ON/OFF n&o sé&o
capturados mesmo se X e Y forem ativadas ou desativadas.

@ O método direto é diferente porque, nele, os estados ON/OFF de X e Y sado capturados durante a
varredura. O método direto também é chamado de método de entrada/saida em lote.

@ Apesar de as a¢des de X e Y parecerem ser mais lentas no método de atualizagdo do que no
direto, o atraso geral no método de atualizagdo é menor do que no direto, pois o tempo de
processamento de comandos € baixo.

JE—R/0 B

Estacdo de E/S remota

RRAEBEEVHREMD AL NESE, 17V vIEETHETY .

Estagao que faz o intercAmbio de sinais de E/S (dados de bit) com a estagéo primaria usando
transmisséo ciclica.

1)JE—MFRUN
Execucdo remota

=Y ERNT-ECATRUN-STOPEE 5L,
Executar ou interromper o controlador programavel a partir de um local remoto.

JE—rHARY)
Entrada remota (RY)

IREBMOAL—TBICEVREEITH hEhB1EHRTT .
As unidades de bit sdo emitidas da estagao primaria para uma secundaria.

JE—rEVZRAH

Método de leitura remota

EMEEEEO—F L OBESTRELRSED AR,

EMEEDEEE, BEEICE>Ty—TIILOERENEILTHETHRELET,
BEEMASE2ADYE— LI UTEDITDHILT, EIMBEREEREILSEES,

Método para estabilizagdo de um valor de tensdo aplicado préximo a célula de carga.

A variagéo na tensao aplicada ocorre por meio de uma alteragédo no valor de resisténcia no cabo
resultante da mudanca de temperatura.

A conexao de dois ou mais sensores no dispositivo que aplica a tensdo estabelece o valor da tensdo
aplicada.
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JE—MEE

Operacdo remota

JRygS5305Y— LSy —4UHCPU %) E—RTRUN/PAUSE/STOPLE T,

Controle remoto das operagdes RUN/PAUSE/STOP da CPU do controlador programavel a partir de
uma ferramenta de programagéo do MELSEC.

JE—RTINIRF
Estac3do de dispositivo remoto

RRAIBIC, EVRBREDARAETET—FREEDARAT 221V EETIRTY . thEMS
DoV MEE (BER) TR L THREERLET,

Estagéo que faz o intercAmbio dos sinais de E/S (dados em bits) e dos dados de E/S (dados em
palavras) com a estagdo primaria por transmissao ciclica. A estagédo responde a uma solicitacdo de
transmissao temporaria de outra estagao.

JE—FAHRX)
Entrada remota (RX)

AL—TRMBIREABICEVEITANINSERTT .
As unidades de bit sdo emitidas da estagao secundaria para uma primaria.

JE—b/RRT—F

Senha remota

EREMOI—F NS —T Y CPUNDRERT IV EREH LT 512D/ RT—FTT,
Atua para impedir acesso ilegal de usuarios remotos a CPU do controlador programavel.

JE—FL P XE(RWr)
Registro remoto (RWr)

AL—TRMLIRABIZ16 EVRER (1 T—F) TANSNBERTT
As unidades de 16 bit (1 word) séo emitidas da estagédo secundaria para uma primaria.

JE—FL P XEZ(RWW)
Registro remoto (RMw)

YRAB/MBAL—TRIZ16 EVRERL (1 T—F) THAShSIERTT . (A—HILETE—HELYE
¥)

As unidades de 16 bit (1 word) sdo emitidas da estagdo primaria para uma secundaria. (Em algumas
areas da estacao local, os dados sao inseridos na direcdo contraria)

A
Medidor de fluxo

REHORKRWEEEL TRICRLET . REARETALRIZEVWTELRIE. BRERELLEIZH 2L
FRSNFET,

Abaixo seguem os principais tipos de medidor de fluxo. A hidrometria geralmente é aplicada a
processos em conjunto com a manometria e a termometria.

JL—LURILEE
Linguagem de simbolo de relé

Q@IMILEERETREELEV—TURZEDLD,

OS5 —H,

@ Linguagem sequencial baseada em bobinas e em contatos.
@ Diagrama ladder.

DT hovs

Contador de anel

OV EH R EEISET HEETEHTLELIC, BEMICT VT BhI04,
Esse contador emite um sinal e é definido automaticamente quando o contador avanga e alcanga o
valor definido.

1> fEERE

Transmiss3o intermediaria

FRBICENT, YIRABDUVITNAREMD AR YT —I 1=y MIERELE T,

Em uma estagédo retransmissora, o dispositivo do link da estagao primaria é transferido para outro
madulo de rede.

JoHhREwY

Varredura de links

OMELSECNETIZEWVWTIRAB/DILDYILYL AR T §HE. EDT—REFRNEDELELIZFROD
EREIYRALEEELS,

OEBEICIFIBFTRELVIFTIDToTLS,
OO—HLBIEVUIRFYUDEDELR/AI VYT YL 2% T > TIRZBOEREMYAL LI
BROEREFEHT,
OJE—N/OBRIFIRADILIRF YU ELHEIBRMLIERIBDID/0YTL YL 1% T>TIRERED
BREDMYALLLELICBEROBEREH T,

OLHE. L—TNRNVIDBRNDAHEI Y RF YU E2AETT S, ChITRADDIBEITIL—TEEERHL,
2EBIZN—TF VI TIEEET 5HDTH5.

@ No MELSECNET, refere-se a operacéo de enviar dados atualizados as estagdes secundarias e a
captura de informagdes delas ao atualizar a estagdo primaria.

@ Na pratica, a varredura é feita em uma estagao por vez a partir da estagéo n° 1.

@ Quando termina a varredura no link, todas as estagdes locais séo atualizadas, capturam as
informagbes da estagdo primaria e enviam os dados contidos nelas.

@ Quando termina a varredura do link de uma estacéo, a atualizagéo de E/S é realizada
sucessivamente nas outras estagdes de E/S remotas uma por vez a partir da estagdo n° 1. O envio
das informacgdes contidas nas estagdes ocorre concomitantemente.

@ A varredura do link é executada duas vezes somente no inicio do loopback. Isso serve para
detectar erros no loopback na primeira varredura e para executar a transmissao na segunda
varredura como parte do loopback.

DO REw84 L

Tempo de varredura de links

PRI =IO DERMNIBEICT—2EEEL, 1 BTEDICETIHMTT UV IRFYUAILIE, T4
BN UDIVMEREERGEICEIYEELET .

Tempo necessario para que todas as estagdes na rede transmitam os dados. O tempo de varredura
do link depende do volume de dados e da quantidade de solicitagdes de transmissdes temporarias.
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UoOBRGT

Instrucdo de link dedicado

MBS —r eSO IV MEETERTAERAGR T .
R—RIbT—IE LB RIET =D~ F ERETEET,

Instrugdo dedicada usada em transmissdes temporarias com outros controladores programaveis.

E possivel estabelecer comunicagdes com controladores programaveis da mesma rede ou de redes
diferentes.

'J*/Jv‘"-‘—? T=RYLIIZBVTYI ) ILysaDEERYEY T HT—4,
Dados do link Dados comunicados durante a atualizagio do link de dados.
YO TINAR F—B)UIERDTINARNIDIL—B, UL ILSREW, YU IX o IYEWNS,

Dispositivo do link

Dispositivos exclusivos do link de dados. Esses dispositivos podem ser retransmissor de link B,
registro de link W, link X e link Y.

Do O%5) L—(SB)
Relé especial do link (SB)

FYRT—IDAZYREBEREE, T2 OREERTEVNEEDERTT
Bit de dados que indica o estado operacional e do link de dados de um modulo em uma rede.

DU O45TRL O R A(SW)
Registro especial do link (SW)

FYRT—IDAZYEIERE, T2 KEBERT16 EVb(1 T—F) BEDIERTY .
16 bits (1 word) de dados que indicam o estado operacional e do link de dados de um médulo em
uma rede.

V291855 —=5

Parametros do link

TR DEFRERERTET D0,
Parametros que definem a configuragéo geral do link de dados.

yoo)oLyia
Atualizacdo do link

FYRT =92y D) YT INMA RECPU A=Y DT /A RB DT —REEETONETT,
o)Ly ald, CPU AZYbDL— 7V RARAEXv U D “END LE"[ZITHhNET,

Processamento da transferéncia de dados entre os dispositivos do link do médulo de rede e os
dispositivos do moédulo da CPU.

A atualizagéo do link é realizada durante o "processo END" da varredura da sequéncia do médulo da
CPU.

IW—F U ke
Funcdo de roteamento

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE, EthernetD ZFEEL AT AIZEWNT, HEDRVNT—I LDBEM LRI D
FYRT—Y EQBANT—S%GET DA,

O DHEEZETT H1=DICIE. BRTBEFRBICIL—F LI NIA—FDHEIBE,

@ Em sistemas com multicamadas, como MELSECNET/10, H, CC-Link IE e Ethernet, € uma fungao
que transmite dados para uma estagdo em outra rede a partir de uma estacdo em uma determinada
rede.

@ Para executar essa fungéo, os parametros de roteamento devem ser definidos na estagéo
solicitante e na estagao retransmissora.

n—7 PIDHIEE T4 —R /v IL—TEERT 2HIEHIL—T,
Loop Loop de controle que forma loops de feeback, como o controle PID.
=T 1 A=y CHRAATREA 74— R/ Ny ol R (BRIL—T) O, ZEFIETIE1 A1 AT L—TZHEH

Numero de loops

LET, MEAHFIE T AH2 BATI L—TEERLET,

Quantidade de sistemas de controle de feedback (sistemas de controle de loop fechado) que podem
ser criados usando um modulo. No controle padrdo, um loop é formado por uma entrada e uma
saida. No controle de aquecimento e resfriamento, um loop é formado por uma entrada e duas sai
das.

W—THIE R EERE

Comprimento total da extens3o do loop

OT—3)IIHITBr—TILDEFDORIZNS,

ORI/ LHB L. EEMFNOFREILL TCZEHFETDIERE,

@ Comprimento total do cabo em um link de dados.

@ Considerando a estagéo primaria como ponto inicial, € a distancia do terminal de transmisséo até
o terminal de recepgéo apds realizar uma volta completa nas estagdes secundarias.

=744
Tag de loop

PIDHIHEDIIL—THEHEEBLIT—RIL—rEEFTH5Y,
Tag que tem fungdes de controle de loop (PID, por exemplo) e um faceplate.
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IW—T1\wH
Loopback

OT—R)LYDIEHEEEHITE—F K,

.?EZ“E-%UE;E%‘%%I:U'JT:U TN BEDNBHEIELRT LERNT VT BHILEILETDE
nDT o

@7 —JINE_BIZTBILICF>TERHBIFEL—T1DDOAHTEET N, EEHIZERIIL—TEEA
LTHYVIBRLBIEZTICLICK>TERGE D DHEERTE S,

@ Recurso para aumentar a confiabilidade de um link de dados.

@ Evita que o sistema inteiro trave se uma estagao secundaria entrar em estado anormal devido a
interrupgéo de energia, a problemas no cabeamento etc.

@ Por adotar uma configuragdo com cabo duplex, a comunicagéo é realizada apenas em um loop
positivo quando o sistema esta normal. Contudo, caso haja ocorréncia de anormalidade, apenas as
partes normais do sistema podem ser operadas com o uso do subloop para realizar as
comunicagdes de loopback.

AEAWHE
Compensacio de junta fria

RER]ANICENT, BEAGFORBREELICKDATEREEZDUCTHADBETT ., BEFIZL
LREAEDSES. REARTFEZOCITRIFTIVLENHYFTH . MEMITEERFECIZREFT
BIELELN, BEEEICHELTIREENTARTUTIIMET HET, O CHEEITLREED
LTWET,

Fungdo de compensacao para o modulo de entrada do par termoelétrico reduzir um erro de medigéo
provocado por alteragdes na temperatura ambiente do terminal de referéncia. Em medigdes de
temperatura com moédulo de par termoelétrico, a temperatura ambiente do terminal de referéncia
deve ser mantida a 0 °C, mas isso € dificil de ser obtido. Essa fungao reduz os erros na medigéo ao
adicionar uma equivalente térmica EMF a temperatura ambiente no amplificador interno.

La—F JL—23F T —ER—=RIZEITETIZHTZY, 1 2DIT(La—R)IZIE, BHEDFHN(T4—ILR) DIEHIHE
Registro HmInhET,
Corresponde a uma linha no banco de dados relacional. Uma linha (registro) armazena os valores
de varias colunas (campos).
LA AN AR A/D AVN—SDEEBEFEA—FEILAANEEOEBZLLHISELIARK,

Método métrico de proporcdo

A/D AVN—EQEEEFELO—FEILICMADEEZR—BRICTHIET, REZR/NMRICHZET,
Método para estabelecer a proporcéo da tenséo de referéncia de um conversor de A/D em relagéo a
variagdo em um sinal de entrada de uma carga de célula.

E possivel minimizar os erros usando a mesma fonte de alimentagdo para a tens3o de referéncia do
conversor de A/D e para a tenséo a ser aplicada a célula de carga.

LYR4 —BF I IERERIEL TL B AT REAND A TRESTENTES,

Registro Meméria usada para armazenar informagdes temporariamente. As informagdes podem ser
substituidas continuamente na memdria.

LYLN OAERIEET 0 D2BEISHRL TITHE. ‘

Separador @ _HirinLilvbh, —HHEEAAICKL. BOEEAED—REFEAD2HEEE(7FAY EX)
ISEBLTH AT S,
@ Dispositivo que separa os graus de rotagdo detectados em duas tensoes.
@ Também é chamado de sincronizador de duas fases. Converte uma rotagdo do angulo de rotagéo
de um eixo em relagdo a entrada de tensdo monofasica para tenséo bifasica angular direita (tensdo
analdgica), que, entdo, é emitida.

LAJLE RERIGRVEFDOBEBIZITTRAHYET,

Medidor de nivel

EX ZE(ERDRX. 70—rEANX. DK EBK. HFESTEAX

FEEa = BERR, v17aRAK

Abaixo seguem os principais tipos de medidor de nivel.

Com contato: pressao diferencial (hidraulica), flutuador (flutuabilidade), expurgo, eletrodo e
capacitancia;

Sem contato: ultrassénico e micro-ondas.

EET7I9ERAAK

Método de acesso ao nimero de série

EET7IVERAARIL, 32k REBADITAILIORIEE LT NAREBTEETHHXTT,
BHRIOVIDIFAIL O REEBFELI-T7AILORFELTHERATEEY,

TINARB L ZR"EFEALET

No método de acesso ao nimero de série, os registradores de arquivo acima de 32k pontos com
numeros de dispositivos consecutivos devem ser especificados.

Os registradores de arquivo de varios blocos podem ser usados como registradores de arquivos
consecutivos.

Defina o nome do dispositivo como "ZR".

O—75—L/B—A—75—LA4

Alarme baixo / Alarme muito baixo

TR75—L4LPL/ TFR75—ALLLDIETY,
Alarme de limite baixo (PL) / Alarme de limite baixo baixo (LL)
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O—AlLE

Estac3o local

TYRABELVA—HILFE, HAO)IIEEENSV DIV MEET HEHTYT, CPU A=whaERLTR
IS LIZE>THIEILET

E possivel realizar transmissdes ciclicas ou temporarias entre a estagéo primaria e outras estagdes
locais. A estacéo é controlada por programas no médulo da CPU ou em outros moédulos
equivalentes da estacao.

O—F+JL

Célula de carga

HWE (N, BE MILE)ZERESICERT Y,

MEERBLELEEINET,

AARICERNFETHRET, MESMOYEADNELILERMETEEILSETHEALETS,
Sensor que converte carga (forca, massa, torque etc.) para sinal elétrico.

Também é conhecida como transformador de carga.

Quando uma carga é deformada por uma presséao aplicada durante a passagem da corrente na
entrada, um sinal elétrico é convertido para emissao.

O—JL/\ys
Reprocessamento

T—AR—ZANDEFRZRYHETOETY,
Processamento para excluir as alteragdes feitas a um banco de dados.

0% T LiR—Mgae

Funcao de relatério de registro

QST RL—23va—3F LOMEED—D,

O T —ANMENAZEITRELI-T—5% . TOWMEAE)H—R~NE—TL IEEDZ/IVTBHIIEED
XTI HHEE,

@ Tipo de fungao do terminal de operagéao grafica.

@ Funcao para salvar os dados coletados em cada gatilho de colegdo de dados no cartdo de
memoria e imprimir os dados sempre que necessario no formato e no momento especificados.

Ak (Lot)
Lote

Ovkeld, HERRE—EICEEL TV DRBDFELFYVEE S, EAFARGEI0ETLEHTEELTL
L9 BHL. COIEEAYREND, COBF, Ovb S A XH0THHEND, LT, HREHET I —EIC
fé?fé%ﬁ\b\ BRE—EICMATIEMGELOVN NS, ChoZrEEDYL, FEnvh, fADYE
FEENS,

E um grupo de produtos fabricado em conjunto. Por exemplo, suponha que 10 itens do produto A
tenham sido fabricados em conjunto. Esses 10 itens sdo chamados de lote. Nesse caso, o tamanho
do lote é de 10 itens. Itens encomendados no mesmo momento da solicitagdo de pecgas ou itens
entregues de uma sé vez também sao considerados lotes. Lotes podem se referir a lotes de
produgéo, lotes de pedido e lotes de entrega.

OykEED (Lot Sizing)

Dimensionamento do lote

AOyh YA XERETH=ODOFEES LV TOER, FIZIE, EEZFEOMELE CEEOVFORIEHE
MNRESTVDIZEENHD, F-MRA—NIEREFHET IHE. REFRIRENRI>TLDIEELH
%, —AMRPTRREEZHELT. #ROTHHASDEEREZFHEL, BREIREHET L. StEHR
ALEOREBELEERECRERIHELY/ NSNS EROEEDVN, RFOVMEFEEHT—D0OY
;)ttl,l:l_‘yFﬂ%?{“’&ié(bta‘%ﬁ%ﬁ%%’]')?éﬁéo COESITHRIEHEICUY EIF T H0EEAVRNES
Ly,
Técnica que determina o tamanho do lote. Por exemplo, a quantidade minima de um lote de
produgao pode ser determinada devido a, por exemplo, a circunstancias das instalagdes de
produgdo. Também ha casos em que os pedidos de pegas sao feitos a fabricante com quantidade m
inima de itens. Por outro lado, no MRP, calculam-se os requisitos para determinar o nimero de
produtos fabricados e produtos parcialmente finalizados e quantidade de pegas encomendadas.
Quando o resultado é menor do que a quantidade minima de produgédo ou de pedido, varios lotes de
producéo e lotes de pedidos sdo agrupados em um Unico lote para aumentar o seu tamanho e
atender ao requisito de quantidade. Dimensionamento do lote é o processo que aumenta quantidade
minima dessa forma.

MR
Operacdo AND

YU ARRTROEITEIER,
Operagéo expressa em um circuito sequencial com contatos em série.

SRIBEFN
Operacido OR

L= AR TROE T LS EE,
Operacéo expressa em um circuito sequencial com contatos paralelos.

7 —7 (Work) EERREL>TVA LR R OIBRDOIE, RO TIBICH L TEHLNIS,
Trabalho Processamento de mercadorias ou pegas. Termo usado em fabricas de maquinas.
J—PAR—ZR BROTODC I —ELTEET SHDETHTT,

Area de trabalho

Espaco de trabalho que gerencia varios projetos simultaneamente.

7 —FK (word)

Palavra

FHREBOHE AL, FAVDNBIAERIZEREH T T 23/ MTOSDEH BIZES A X ITNTRLRADT—
AEID=FEENFET D, 2\ (PERTEHALELTAVLONDIGEIZIE NI ETFTTILT—R &N
3o Windows DAPITE ZEEN TLIHWORDZL, DWORDE DA FIIXZDEHRAGE TS,

Unidade de quantidade de informagdes. Unidade de informagdes. Ha trés tipos de termos usados
com frequéncia: "2 bytes", "tamanho padrao determinado pelo SO" e "volume de dados de 1
endereco". Quando é usado como unidade para expressar 2 bytes, pode-se usar "double word" para
expressar 4 bytes. Os nomes dos tipos WORD e DWORD séo determinados na APl do Windows e
tém origem nesse significado.
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T—RT AR

Dispositivo de palavra

QO —HUHHADTNARDIE. T—RELDHRF

O 1AM —FTHASNTLETNIZ,

@ Um dos dispositivos de um controlador programavel que armazena dados.
@ Dispositivo em que um ponto é configurado por uma palavra.

7D —RT/\{ XSETHERE

Funcdo SET de dispositivo de palavra

QT STYIARL—2 3V E—3F )L DOBEED—D,

Q@FYFNRIEENSDF—AAIZEY . HOoMLHFRELTE W EAEBEFEIEEENT—FT /84X
DBRAEEE . IBEDT—FTINAR~NEEALHEE

@ Tipo de fungdo do terminal de operagao grafica.

@ Funcao para escrita de valores fixos ou de valores atuais de dispositivos de palavras
especificadas em um dispositivo especifico a partir de um painel sensivel ao toque ou similar.

ME

Summing box

HBEHOO—FEILEFERTH5EICALSHEM,

BHEOO—FEILE A%, EHEHICKVIDDERICELEOHEALET,

Equipamento necessario para usar varias células de carga.

As saidas de varias células de carga sdo emitidas em lote como um sinal em conexao paralela.

EAANI B

Contador de interrupcdes

OZAHTOY S LIZEDONEHIAE,
Q@EFEDHIVRELANFGA—ETEHEET D EITEOTESTEMNTES,

@ Contador usado pelo programa de interrupgéo.

@ Pode ser usado com definigdo de parametros além dos contadores regulares.

BlAA AL

Processamento de interrupcdes

EAANDRELILE RITPROI— U RTOT S LE—BFILT, ZOANITKHET SERAAT0
TS LEETTDNE,

Processamento do cancelamento temporario do programa sequencial em execug¢éo quando ha uma
solicitagéo de interrupgao. Trata-se da acao de executar o programa de interrupgdo correspondente
a solicitagao.

EAAIES
Comando de interrupcio

01— NTOT S LOETHICBEMICERALES,
’7;;21_\’&5??L'CL\‘C%IMH?‘E%b“]\é:‘:%ivo);’?ﬁ%éEFr#ﬁL,'c\ ELICERAATAT S LA
Y& o

OZAHTOYSLIRDE, TDTAY S LDRTYIITR>TEREERKITS,

@ Sinal para insercgéo preferencial de uma interrupgao durante a execugéo do programa do
controlador programavel.

@ Quando um comando de interrupgdo € enviado durante a execugao das operagdes aritméticas do
programa, as operagoes realizadas até o momento sdo canceladas, e a execugdo passa a ser
realizada pelo programa de interrupgéo.

@ Quando a execugéo do programa de interrupgédo termina, a execugéo retorna ao step do
programa original e prossegue a partir dele.

BAHTOT S L

Programa de interrupcéao

EAAHBRDH1LESETOTOYSLOEEETHLTEXRLTEITTSTI0T 3L,
Programa executado preferencialmente apds o cancelamento do programa sequencial em execugéo
quando ha uma solicitagédo de interrupgao.

BNt

Atribuicio

=Y ANV, HALZYMB SUPRREEEL VN EAR—R A YD ROYEAEIF 11T H1E
Tarefa de atribuicdo de modulos de entrada de controladores programaveis, modulos de saida e
modulos de fungdo especial para slots no moédulo da base.
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Contact below for information or inquiries.

MITSUBISHI ELECTRIC DO BRASIL

COMERCIO E SERVICOS LTDA.

Rua Jussara, 1750 - Bloco B- Sala 01,

Jardim Santa Cecilia - CEP 06465-070, Barueri - SP, Brasil
Tel: 55-11-4689-3000

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

HEAD OFFICE: TOKYO BUILDING, 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAN
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EBHZE s T471-0034 Z£EH/MRAE1-5-10 (REZEEL) oo (0565)34-4112
BIPEAL T530-8206 APRAALXEE2-2-2 GEFAEELEIL) oo (06)6347-2771
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o] 3 T760-8654 SHATIHAT1-1-8(BAESEIERETEIL) oo (087)825-0055
A e T810-8686 FBREIFTHREK#2-12-1 (RMEIL) oo (092)721-2247

A2 8= MEBEHRY—ER (ZEBHFAY I

ZEBEFAY AT REPEOLREDFEMBERICMA. NL—=2F 2TV EHRP
FEBHVEDEBOZIRILTOEY, Fie. XIUN—BRVELLEYZATIRP
CADF—42%&NA7O—K. e 57—V JhEDBEBY —ERAZZFIBVEREITET.
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