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FA ile ilgili terminoloiji listesi yaklasik olarak 740 kelimenin (izerinde Japonca-ingilizce
ve Turkge geviri icermektedir.

AEEE

Uyarilar

NEBEPRRICK Y XEPEFBOMRNREG DAL DY £,
AAEEICIER L TVWANEPEFEIFEER L L. CERDERIE
THELSIEEWD,

Cumle yapisina veya durumuna bagli olarak, cimlenin veya kelimenin farkli
tercime edilmis olma olasilig1 s6z konusudur.

Bu terminoloji terimler s6zltigune kayitl olan cumle ve kelimeleri referans alip,
kullanim esnasinda dikkat ediniz.
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243 & ON/OFF#IlE]
2 konumlu ON/OFF kontroll

REICHLT2EROBFEMVIESZEH AL THET 55 ETT

Sapmalarda, 2 alanin iglem miktari MV sinyal gikislarini kontrol etme yéntemidir.

2 B B E ZIPID#Il{E]

2 serbest dereceli PID kontroli

FEEDPIDH|EIFL T, S ELIIHIE B R EEEFEDOE A IS LEBE (LA TES LI
LA ETY . AREHDIBE . 2BHE/NSA—2a S ZFERALES (¢, [=00EE
(EHERDPIDHIEE72B),

XAEKDPIDFIHTIL, SVIEZLIZX T 5 BIREEHEIZRBELPIDEL L. SMELINHI(Z
RELGPIDEMIIELDIEEN S ELLNICRBELEEZRSE—ANKBEETIELL
BHREWSZEEROKRENEL ZRBIEASIECTELRLY,

Genel PID kontrolu, giriltid kontroli ile hedef deger takibinin her ikisinin de en
uygun duruma getirilebilmesi igin yapilan kontrol yéntemidir. Bu kontrol durumunda,
2 serbest dereceli parametre a, § kullaniimaktadir (a, =0 durumu; genel PID
kontroll olmaktadir).

* Genel PID kontroliinde; SV deger degisikliginde hedef deger takibinin en uygun
PID sabit degeri ile gurdlti kontroliinde ki en uygun PID sabit degerinde fark oldugu
durumlar oldukga fazla olup, ikisinden birinin degeri en uygun deger olarak alinir ise,
bu seferde en uygun deger olarak belirlenemeyecek ¢eliskili bir durum ortaya
cikacaktir. Boylece en uygun duruma getirme istenilen sekilde
gergeklestiriliemeyecektir.

2B HERSHEEPID #4245 FB
2 serbest dereceli gelismis fonksiyon PID
kontrol etiketi FB

2 B B B S M AEPID #1447 FB(M_2PIDH ) [ 2 B B BUPID 4 144 FB(M_2PID)[ =
MV##E{E. PVE{E, BREEAME, 27 FIE. PVESYELT | T ybMV, MVE{LERY
SYM ART—FFTALIMNIE DIBEZBML TEMEEELI-L D TY , MEQHIEN S
AIES A UPIDHIH . ZEHME-HEEE. Jr—FI+7—FHlfEGE OB ELFIEET
HIETEFET,

2 serbest dereceli gelismis PID kontrol etiketi FB (M_2PIDH_), 2 serbest dereceli
PID kontrol etiketi FB(M_2PID) 'ye, MV onarim, PV onarim, sicaklik ve basing
dlzeltme, etiket durdurma, PV takip, 6nceden ayarlanmig MV, MV degisim limiti,
direkt kaskad gibi fonksiyonlar ekli yiiksek islevli bir etikettir. Basit bir kontrolden
degdigsken PID kontrolline, ¢esitli onarim ve dizeltme islemi, ileri besleme kontrolu
gibi ileri duzey kontrollere kadar islem gergeklestirebilmektedir.

345 ON/OFF 41
3 konumlu ON/OFF kontroli

REICH L TIRBDEEEMVIESEH AL THIES 5HETT,

Sapmalarda, 3 alanin iglem miktari MV sinyal ¢ikislarini kontrol etme yéntemidir.

A/DEHEI Yk
A/D degistirme moduli

@7 AT EETAVRIEITERT HEE,

OEE.ENH.RE.BE. EROLSUTFAVEFZDOFETIES U HITAAT
ELVDT, TAOANERBICEATIOTSLERESE S,

.A/DZDI “_gt:blr\ao

@ Analog miktarini dijital miktara donustiiren cihazdir.

@Sicaklik, basing, hiz, voltaj, elektrik akimi gibi analog miktarlar bu sekilleri ile
PLC'ye girisleri yapilamayacagindan, dijital dederlere (sayisal degerler) gevrilerek
islem gerceklestirilir.

@A/D donUstlricl olarak da adlandirilir.

ABCH#T (ABC analysis)
ABC analiz (ABC analysis)

ABCHTIETERATIELFEN . EERD D EETOIAEND—DOTHA HERBEZE
RLEOSVEIC AEERB(EXEERA) . BEERE (—KAE).CEERE (K
ffit& G E) DIDITHELRRNICEQREEEITI_ELABMTHS. COABCHHTAN KRS
FEHONDEHELTIE IRATCICHRTEHIL, HICTLHEICTESDI L BAL
AHIERATEDCL BREY FITLETRLOTVELH S,

ABC analizi "6ncelikli nokta analizi" olarak adlandirilan, envanter
siniflandiriimasinda kullanilan yéntemlerden birisidir. Envanter 6geleri satis
miktarina gore ¢oktan aza dogru gruplandiriimaktadirlar. A kontrol 6geleri

(6ncelikli kontrol 6geleri), B kontrol 6geleri (genel 6geler), C kontrol 6geleri

(disUk degerli 6geler) olmak lzere 3 gruba ayrilarak verimli sekilde kontroli
saglanmaktadir. ABC analizinin yaygin kullaniimasinin sebepleri, kisa sirede

etkili bir sekilde beklentilere cevap vermesi, herkes tarafindan kolayca
uygulanabilmesi, ¢esitli alanlarda kullanilabilmesi ve sonuglarinin grafige aktariminin
kolay olmasidir.

ADSL (Asymmetric Digital sub Scriber Line)
ADSL (Asymmetric Digital sub Scriber
Line)

FERFTOAILMAER RIRBEMABRTORRT —XBEE M,
Asimetrik dijital abone hatti. Bakir telli telefon abone hatlarinda kullanilan yiiksek
hizl veri iletisim teknolojisi.

1
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AFTER E—F (after mode)
AFTER mod (after mode)

MI—FOHEDEMBROBRT % (BLLTHD)ITITIE—F, EXIEIF0T LY, K
JILTEERIRLIZYTES, TI2—E—F,

M kod ¢ikisI pozisyon tamamlandiktan sonra (durduktan sonra) olusan moddur. Mod
sonrasinda kelepgelenir ve delme ebatlari segilebilmektedir.

ANSIFR#&
ANSI standartlari

OXEHITHREDM—LFELLEZBEMICLI-REOBRERER,

@ American National Standerds Institute h\&| E L1=3R#& .

@ EADJISIZHT=5,

@ABD standartlarinin birlestirme ve standardizasyonunu amag edinmis 6zel
standartlar dernegi .

@American National Standards Institute (Amerikan Ulusal Standart Enstitlist)
tarafindan yururlige ¢ikartilmis standartlar.

@ Japonya'da ki JIS ile esdederdir.

ASCIIa—F
ASCII kodu

@ American Standard Code for Information Interchange (7 X% —3—FK)

?fv"r%l: FILI7RYM MFLEEZAVE 1IN ANS D16 EH2HTE YN TERDOL
—a—K,

QAIF41, Bl42, 11E31, 21F3273 &,

@B ATIE. ChizhFZEEMLI-JISO—F1H5,

@ American Standard Code for Information Interchange (Bilgi Aligverisinde
Kullanilan Amerikan Ulusal Standart Kodu) (ASCII kodu)

@Sembol, alfabetik karakter, sayilar gibi verilerin bilgisayara giris yapilabilmesi igin
2'li 16'lik (7 bit) olarak gosterilen koddur.

@A=41,B=42, 1=31, 2=32 v.b.dir.

@Japonya' da, "kana" eklenmis JIS kodu da mevcuttur.

ASP (Application Service Provider)
ASP (Application Service Provider)

AVB—RYrENLT, VAT UNDERTET IV r—av iR 5% %,
Kullanicilar igin internet Gizerinden uygulamalar sunan servis saglayicisidir.

atEm

normal olarak agik kontak

@EE (IFANTLT, BIELIEEFLHER,
ObiEREITHEDENELTD,

@®Normalde acik olup, aktif hale geldiginde kapanan kontaktir.
@®Normal olarak kapali kontak ile zit sekilde galigmaktadir.

BASIC
BASIC

@Beginner’'s All-purpose Symbolic Instruction Code (N—v%7)

@7 A)hTHELN-OVEL—2AEE.

@ /3 TIHELEOLNTVSLIITHMNY PRI ERERICNHNATELIRENH D,
O TNFIFITIEFEITHRIRSN T, BEEA S LNO-BASICIT A E).

@Beginner's All-purpose Symbolic Instruction Code (Yeni baslayanlarin her ise
yarayan simgesel 6gretim kodu) (BASIC)

@ Amerika'da olusturulan bilgisayar programlama dili.

OKisisel bilgisayarlarda yaygin olarak kullanildigi gibi kolay anlasilir ve galisma
esnasinda mudahale edilebilir 6zellige sahiptir.

@Bu nedenle, son derece genisletilmis ve ¢ok cesitlidir (O-BASIC: diyalekt).

BCDO—FK
BCD kodu

@Binary Coded Decimal (21 1L 10#£4k)

Q@1 E1—4F. —HUHHEIXON)EOFFO)D2EHTHY . Chd ARIThMY(=<
WOT. 2ERTI0ERERETELIHL,

O ANEDRITADFIAAYTF T4ORILRRERIEIBCOI—FH BN,

@165 Y TIX0A 59,999, 32E WM TIE0/H599,999,999h%k % %,

@Binary Coded Decimal (2'li kodlanmig ondalik)

@Bilgisayar, PLC v.b.cihazlarda ON (1) ile OFF (0) olarak 2'li sayilar yer aldigindan
dolay! anlasiimasi zordur. Bu nedenle ondalik sayilar ikili sayi olarak ifade
edilmektedir.

@Kullandigimiz dijital anahtar ve dijital gostergeler de BDC kod kullanimi yaygindir.
@ 16 bitte 0' dan 9.999'a, 32 bitte ise 0'dan 99.999.999' a kadar ele alinabilir.
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BOM (Bill Of Materials)

=M BOM (Bill Of Materials)

MaE / HaERER / BRERROE.BOMIE. tERNTHEATIHAERLE D]
ANDHYDPTINTRTCE EETEATLOBRATIIEL —DOT—IR—XTE
BLELSETHLD,

Parga listesi / Parga yapisi listesi / Parga genlesme listesinin anlami. BOM, sirket
icinde kullaniimakta olan pargalarin (trlnler de dahil oldugunda anlasiimasi kolay)
tamamini, Uretim yonetim sisteminin sinirlari dahilinde degil de, tek bir veri tabani
Uzerinden yonetecek sekilde galismaktadir.

BPR (Business Process Reengineering)
BPR (Business Process Reengineering)

TETHICETIHEOBECELER. MBELGEVEZHREL. ENEERT B-OITEHRN
BOEBORN., BEEEZ ST, SoBE T 5L,

Kurumsal faaliyetler ile ilgili bazi hedefleri ( satig, kar oranlari v.b) belirleyip, bunu
basarmak icin, isin iceriginin ve is akisinin érgltsel analizi yapilarak, en uygun
duruma getirmektir.

bps (Bits Per Second)
bps (Bits Per Second)

BIEERGEEDT—REREREDELL, EVMER, 1bps1EICIEVRDT—4%85
BETEBILERT,

Haberlesme hatlarindaki verilerin transfer edilme hizi dir.Saniyede bit; 1bps

1 saniyede 1 bit degerindeki veriyi transfer edebilir anlamina gelmektedir.

BSCF &
BSC protokol

@Binary Synchronous Communications

OEAKT—HnEFIE,

@JIS X 5002(ZBEAH .

O E1—AFRLEHINFAVE1—REL U Y TT—RBETHTAINLD—D,
OH/WIZ[ERS-232CEESZEMNTED,

Ol ELL T TUav ARER—LTARENH D,

@Binary Synchronous Communications (ikili Eszamanli Haberlesme)

@Temel veri transfer protokold.

@JIS X 5002 hikmiine baglidir.

@ iki bilgisayar arasinda veya bir bilgisayar ve bir PLC arasinda ki verileri transfer
eden protokolden biridir.

@H/W de RS-232C donanimi kullanilabilmektedir.

@Kontrol modlari; gekisme ve yoklama sistemi olarak 2' ye ayrilir.

BTO (Built To Order)
BTO (Built To Order)

SZAMTEEAROE BEMOOEAXIIGCTHIZ-RFETHE /A—YFLay
Ex—4n&E-BRFEARX D12, Built To Orderll&. IE3X (Order) #31+ THh HEE
(Built) B 1EVSERK,

Siparis-montaj-iiretim sistemi anlamindadir. Misteri sipariglerine uygun olarak
montaji ve kisisel bilgisayarin tretimi, satis yonteminden biridir. "Built To Order",
"siparis (Order) alindiktan sonra Uretim (Built)" anlamina gelmektedir.

bR

normal olarak kapali kontak

@ EFIFALTNT, LI EE IR R,
QafERLITHDEMELL D,

ONCHEER ., \wIERBEEDL D,

@Normalde kapali olup, aktif hale geldiginde agilan kontaktir.
@normal olarak agik kontak ile zit sekilde galismaktadir.
@NC kontak, geri kontak olarak ta adlandiriimaktadir.

C++EEE (C++ language)
C++ lisani (C++ language)

[BERLTWATRT IV BB THAHCEREIC. AT I MERMGHLREEL =T
OY 53 7 8, CHDEEBLERIFCEED LU ERITHES>THEY . CHEBDODLERE
AWTREDCEEB TSNV I 7 ORRETESSLELARETHD. A TPY
MERMTAYSIUYIZEY, TRTSLOBFIAMNATRELGY | KFE-B#EY I
T ORENBBIET=,

Yaygin olarak kullanilan program dili olan C lisani, nesne yonelimli gelistirmeler
kullanilarak olusturulmustur. C++ lisan ozellikleri C lisani ile yukari uyumlu halde
olup, C++ lisaninin islem sistemi kullanilarak C dilinde yazilmis bir yazilimi
gelistirmek de mimkiindir. Nesne yénelimli bir programlamadan, programin
yeniden kullanimi mimkdin olup, blyik élgekli ve karmasik yazihmlari gelistirmek
kolaylasmaktadir.
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CAD/CAM
CAD/CAM

@FvE/FvL,

OCADIFAVE 1 —8EIE AL IR AT L

@ Computer Aided Design, A E 1—AXIEHETELEXN D,

@ Computer Aided Manufacturing, CAMIZaVE 1 —42# AL I HEOREXTIE AT
LTCADDILIREADZEMNTED, CADTER SN KT —2EAT—2LEL T M
TADONCTATSLERMAGE DEEEREBREIVELI—FETITIVATLEE S,
OFEAINDIVEL—RT/VAVDSIV =TT I—RT—3VETH S,
OCADIER-EER. HmD—Ex. RIEHE. RBHGEDHN. O—7oRTOT L
DEENTESEDIH 5,

OCAMIEFRCADEHRDIZNMABAE, £EE TR FEEE. HREKRE. BE
FRE. REELLE,

@CAD/CAM.

@CAD, bilgisayarda uygulanan tasarim destek sistemidir.

@ Computer Aided Design (Bilgisayar Destekli Tasarim). Bilgisayar destekli tasarim
olarak da adlandirilir.

@ Computer Aided Manufacturing. (Bilgisayar Destekli Uretim) CAM bilgisayarda
uygulanan fabrika tretim destek sistemi olup CAD'in bir uzantisi niteligindedir.
CAD'de olusturulan veri sekli, veri girisi, NC programinin olusturdugu Gretim hazirlik
sisteminin tamamini bilgisayar tizerinden olusturan sistem olarak adlandirilir.
@Kullaniimakta olan bilgisayar, kisisel bilgisayarlardan mihendislik is istasyonuna
kadar ulagmaktadir.

@CAD bilgisi; imalat gizimleri, parca listeleri, fiyat tahminleri, onay gizimlere ek
olarak, PLC programlari da olusturulabilir.

@ CAM bilgisi: CAD bilgilerine ek olarak; parca satin alma biletleri, Gretim siireci
programlari, is transfer biletleri, test sartnamesi, ambalaj diizenleme formu, nakliye
formu v.b.dir.

CAE (Computer Aided Engineering)
CAE (Computer Aided Engineering)

THHROHR-BARITEEXIETIIE1—2VRT A, BEAMIZIE, MROHEX
BURTLO, B LEEBOETILEFE>TERECTHEEGE DR E T ST
VAT L BEOMRECHREETHER T AHODIIaL—av AT LRENEENS,
Endustriyel Grlinlerin tasarim ve gelistirme surecini destekleyen bilgisayar sistemidir.
Ozellikle, (riin tasarim destek sistemi ile tasarlanmig Girlin modelini kullanilarak giig
ve is1 direncini hesaplamak igin tasarlanmis analiz sistemleri ve iriin fonksiyonlar
ile performans denetimi igin tasarlanmis simiilasyon sistemini icermektedir.

CCW (Counter Clock Wise)
CCW (Counter Clock Wise)

REEt A RO EER, E—2TIEERAINSATED S, “CW DELSHE,
Saat ydninln tersine ddnmesidir. Motorda, saft ucu yan tarafindan bakilarak karar
verilmektedir. "CW" bélimune bakiniz.

CHANGE {E% (change signal)
CHANGE sinyali (change signal)

CHANGEfE & [L:R & - (L B Fil{H T:REFIHEZERITRICHEFEHICAS-HDNBIES.
CHANGE sinyali hiz-pozisyon kontroliinde, hiz kontroli yapildidi esnada pozisyon
kontroll girmek icin kullanilan dis sinyaldir.

Cheapernet
Cheapernet

OF—/\—Fvk,

@1 —H R yrDREET—T )L LYHI (thin). Zifiti(cheap) R & —T ILEFERT LS
AL TS5 . Thinwire EthernetEFEIEN 22 E1H 5,

O EEEE (T A —H v &FL10Mbps,

@A MEENBELL SO —NORDOYICTROR I TIHREER T 51—
YRyrDEMERTHY T AV bDRARIE185m, T A RELIRKIFI0EET,
@Cheapernet.

@Bu cihaz ethernet koaksiyel kablosundan daha ince (thin), ve daha ucuz (cheap)
bir koaksiyel kablo oldugu igin bu isim verilmistir. Thinwire Ethernet olarak da
adlandirimaktadir.

@iletim hizi ethernet ile aynidir 10 Mbps.

@Bu ucuz ethernet siirlim herhangi bir 6zel ek cihaz gerektirmedigi gibi, vericilerin
yerine T-konektorleri ile terminale baglanmaktadir.Maksimum segment uzunlugu
185 m ve 30 adet terminale kadar baglanabilir.

CIM (Computer Integrated Manufacturing)
CIM (Computer Integrated
Manufacturing)

EEICETEETORBEIVE 11— 3RV T — I B LUV T —IN—XZ AL THIEMIC
FlfE - EEI B EICES>T AEEFTHORELER SV RT L,

Bu sistem, Uretim faaliyetlerinin genel kontroll ve ydnetimini yapmak amaciyla, tim
Uretim bilgilerini bilgisayar agdi ve veritabanini kullanarak yapan optimize bir
sistemdir.
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CMIA=R
CMI mod

@ Coded Mark Inversion,

OZLHAAXDIDTIEYVR S DT —4EELI22E VMR EIL, DEDIL—ILTIEET 5,
Q1DEE2EYMI1 1HBHLNF0, 08T D, FHELTI 1E0, 0FREIKYRT &,
Q0D LE 2E Y E1,0LF %, (0. TIXFELY,)

O DA HIEMELSECNETIZE WL TIRALTLYS,

@ Coded Mark Inversion (Kodlanmis isaret Evirmeli).

@Bu modiilasyon sistemi il, 1 adet 1 bit veriyi 2 bite ayirip, sonraki kurallari
iletmektedir.

@1 oldugunda:2 bit 1'dir, 1 ve ya 0=0 olarak kabul edilir. Bir kosul olarak 1=1 ve 0=0
ise donusumli olarak tekrarlanir.

@0 oldugunda:2 bit 1 ve 0 olarak kabul edilir. (0, 1 kullaniimamaktadir)

@Bu mod MELSECNET iginde kullanilir.

CMOS
CMOS

@ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (CEX)
OTAUHIIHERF,

@ — T Y TIETTLELDIZER SN D,

ORI/, BEEEN, FAERHEENLL., FREEGEENLENVGEETHD,
OFLADEEFEERIFITLLESEL,

@ Complementary Metal Oxide Semiconductor transistor (Bltlinleyici Metal Oksit
Yariiletkenli Alan Etkili Transistér) (CMOS)

@Dijital mantik elemanlaridir.

@Bu elemanlar PLC' daki gibi TTL ile baglanmaktadir.

@ Ozellikleri; kompakt boyutlar,diisiik glic tiiketimi,genis calisma voltaj araligi ve
genis ¢alisma sicaklik araligini icermektedir.

@Kullanim esnasinda dikkat edilmesi gereken noktalar TTL ile aynidir.

CMV (COMPUTER MV)
CMV (COMPUTER MV)

COMPUTER MVODES, HITHE—FD1DT, Lt BN SIREEMVIEEZEE TEET,

COMPUTER MV kisaltmasidir. Kontrol modlarindan biri olup, ana bilgisayardan MV
degeri degistirilebilir.

CP #l{# (Continuous pass)
CP kontroli (Continuous pass)

FRHEEE, RUNGNOTREEE=E>TULLHIE,

Bir tur sabit hiz kontrolu gibidir. Kesintisiz olarak rota takip kontroludur.

CPC (Collaborative Product Commerce)
CPC (Collaborative Product Commerce)

EOHSHRAFEE T ERP, SCM, CRM ZE DI RT LEEHESE, 1V 3—F %
FALE-EEOLUNLGEFEMEI MV I72BHET L0, REHBR.EORR VX
TLEDERZRYBKRE, MRSATFIIILOLEREECT. EEN—M— T3
AV . BEE HAOHEELMENEBOE SRR - TALRTHETELIRIELERT
Bu temel olarak; sirket uriinlerinin gelistirmesinde kullanilan ERP, SCM, CRM gibi
sistemlere bagli, internet kullanarak sirket capinda elektronik ticaret altyapisini
gelistirmek igin kullaniimaktadir. Bu sayede; kurumsal organizasyonlar ile is
sistemleri arasindaki engelleri kaldirir, Griin - yasam déngusunin basamaklarinin
idrak edilmesine yardimci olur. Ayrica, ortaklar, tedarikgiler, musteriler ve sirket
Uretim boélimUindn ortak is sureglerinde c¢aligabilir bir ortam saglar.

CP-M/86
CP-M/86

@ Control Program for Microprocessers F7=[&Control Program and Monitor (>—E—I
1.86)

@16 YDA/ 0T O Y8086 REEM T -HDOS,

@7 A)ADT AR Y —FHICIRIENH B,

O T IVARYDOST, BEET AL UM IEHR—FLTUVELY,

@ Control Program for Microprocessers (Mikroislemciler igin kontrol monitorii) veya
Control Program and Monitor (Kontrol Programi ve Monitér) (CPM86)

@ 16 bit mikro islemcili 8086 serisi galigmasi igin OS sistemi.

@Telif haklari Amerikal Digital Research Inc. sirketine aittir.

@Tek gorevli OS sistemi, hiyerarsik dizini desteklememektedir.
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CPUHFAEY
CPU paylasimli bellek

CPU £HAEYIE, YILFCPU Y RTFLMDECPU A=y ETT—4NERAHA /HHL
751012, RCPU A=y AREBIZHES>TLNBAEYTT,

CPU H£FAEYIZIE, TRD4 BEIHYVET,

- BEHEIMEERTYT

- ORTLIVIT

-BEUILYSaATYT

- A—YHEHIVT

- YILFCPU HmEEET )7

CPU paylasimli bellek; multi-CPU sisteminde yer alan her bir CPU

moddilleri arasindaki verilerin yazma/ okunma islemleri igin, her bir CPU modulinin
icinde bulunan bellektir.

CPU paylasimli bellek 4 sekilde ayrilmaktadir;

+ Oz birim islem bilgi alani

« Sistem alani

» Otomatik yenileme alani

* Kullanici alani

» Multi CPU yiiksek hizda aktarim alani

CRC
CRC

@Cyclic Redundancy Check (F A/ V) v I FEAXFLEIKETRERE)

O T —RAEEETHEEDRYERHETIARD—D, T—2IHFRLGNEEMZ TRY
ERETHE-HDEHREEVHELT, ZOBERET—2DEIZDOITTEIET 5.
;igﬁ_gfgﬁ%ﬁu&Flﬁd)miii—ﬁo‘c \ELEBIBONEINEINTRETIT—%
O_DARFIZT—RHEDF-HDEBRE—XFILIAMTEDTIFEL, T—RHEMAT
I531=OT—2EMNDUKT, T5—HREgEhEEL,

@Cyclic Redundancy Check (dongiisel kodlama sistemi veya dongusel artiklik
denetimi)

@ Veri transferi esnasinda hatalari tespit etmeye yarayan yéntemlerden biridir. Ozel
islemli hata tespiti igin bilgi hazirlanir. Bu bilgi verinin arkasina eklenip gonderilir.
@Ayni islem génderen taraf ile alici tarafinda da yGratalir. Ayni bilgilerin elde edilip
edilmedigi iletim hatalari kontrol edilerek tespit edilir.

@Bu sistem ile, hata tespiti igin bilgiye karakter eklenmez. Hata algilama veri
biriminde gergeklestiriimekte olup veri miktari az, hata tespiti yetisi yiksektir.

CRM (Customer Relationship Management)
CRM (Customer Relationship
Management)

BEICHI O TOERE—TEEL. BE Y AN EORBLEY—T T4 Bl
EEREBEMTDIIEICEY BEEDFEZSH . M OBEEEVCHERETH-HDY—IL
_C\‘Eéo

Musteri ile ilgili tim bilgilerin merkezi yonetimini yapar ve her bir miisteri segmentine
en uygun pazarlama stratejisini otomatik olarak olusturarak galisir. Satis verimliligini
artirmak ve misteriye ulagsmak igin bir aragtir.

CRP (Capacity Requirements Planning)
CRP (Capacity Requirements Planning)

EEICADERDEHRNLEENTET, HEIN=EREDTSAA)T1EETT 51
DITHEGEERENOMEEZIEE-FETT S5, EMMESHEOHE HTHLIEEM
BEA—FITHL, &= R BMAICINEAL, BETEONENEHIE, ChIZED
EREFMEA—FEILALL. ZRWBREF —FERTT D,

Imalat baslamadan 6nce kisa donemli kapasite planlamasidir. Planlanan her bir
artndn 6nceligini belirlemek icin gerekli dretim kapasitesinin gereksinimlerinin
anlagiimasina yardimci olur. Malzeme ihtiya¢ planlama ¢iktisi olan Uretim siparisi,
gerekli her bir is merkezine yigilir, Gretimin mimkudn olup olmadigi belirlenip buna
gobre imalat icin siparis verilir. Son olarak ise siparis yayinlanir.

CR7IY—/\
CR emici

O T U CLHERREESIIEBRLIEY —OF5—,

QI TUHITE S THVWERRDY—ZRIINESEHEMTER. FSITYIHHNE
FEEMIUHIILTERELTERT S,

Q&L IR T HLEELONLIZEEDIAVTUHDRENHID T, M7V
NSV RAHANTIHEEOHLEZENH D,

O, ERELLTHLIVD . RRTF/NERNPOOKRELD,

@ Seri olarak baglanmis kondansatér C ile direng R dalgalanmasidir.
@Kondansator tarafindan yiiksek frekans dalgasinin emilmesi amaciyla, triyak veya
induksiyon yike paralel olarak baglanarak kullanilir.

@ Yike paralel olarak baglanip ON konumunda oldugunda kondansator sarj
durumunda olacagindan, triyak ¢ikigl ile transistor ¢ikisinda parazit olugur.

@AC, DC her ikisinde de vardir fakat AC'de kaga akim biraz daha fazladir.
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CSMA/CDA R

(®8 CSMA/CD modu

@ Carrier Sense Multiple Access/Collision detection

Oy T—UHIEAXD—1E,

OFBIHKREBNEELFITIEE. EIEDODBEEBRNELNTNEINESINEREZELTH
5ELHH,

OLENTWENWEEZDFEFEETDE. T—2ET IS DM>TLEID T, EHS
NELBIC K> TROONI-BREEZ TR ICHERXEEHA5.
O_DAKIFRYET—IDHIEHDI=O DEFANGFEBENDELEN D, D RATLH R
HIREIZTESD, A>T avAREBLND,

@Ethernet CIRFASN TS,

@Carrier Sense Multiple Access/Collision detection (Taglyici Dinleyen Goklu Erigim/
Carpigsma algilama)

@A denetim modu.

@Her bir terminal cihazina nakil yapilirken, iletisim kanalinin olup olmadigi kontrol
edildikten sonra génderilen moddur.

@Kanal olmadidi durumda nakil yapilir ise, veriler birbirleriyle gakisacagi igin,

belirli rastgele bir numaraya goére bir siire bekledikten sonra tekrardan nakil etmeye
calismaktadir.

@Bu modda ag kontrolii igin 6zel cihazlar gerekmediginden, sistem nispeten diigik
maliyetli olabilir. Cekisme modu olarak da adlandiriimaktadir.

@Bu mod Ethernet lizerinde de kabul edilmistir.

CSV (Comma Separated Values)
CSV (Comma Separated Values)

Comma Separated Values DA T,
T—REHUT (", ") TRY> TR BRADTFRNI7AILTT,
Comma Separated Values (Virglille Ayrilan Degerler) kisaltmasidir.

“»

Verilerin virgille (“,”) ayrilmasi ile diizenlenmis metnin dosyasidir.

CSV (Computer Set Value)
CSV (Computer Set Value)

COMPUTER SVDBE, HIHIE—F D1 DT, LAstE#N S BIEMESVIEEEET=ET,

COMPUTER SV (Bilgisayar ayar deg@erinin kisaltmasidir). Kontrol modlarindan biri
olup, ana bilgisayardan gelen hedef dederi SV degerine donistlrebilmektedir.

CTO (Configure to Order)
CTO (Configure to Order)

ZEEHROE BEIOOZINEELTHLHRATHAILTEIL,
Alinan sipariglerin diizenlemesidir. Musteriden gelen siparigler onaylandiktan sonra
artin montaji gergeklestirilir.

CW (Clock Wise)
CW (Clock Wise)

FrEtOEHABKDERILEER S [, E—28#R AN LA THREARANESHD,
Saat yoniinde dénmesidir. Motor mili ug tarafindan bakildiginda saat yéniinde
dénmektedir.

D/A Z#23§ (Digital-to—Analog converter)
D/A konvertor (Digital-to-Analog
converter)

TADAIIEET T OTETHABEE (FIEER) (CEBRT IHEETELOTULDEE,
Dijital degeri analog degerde olan voltaja (ya da elektrik akimina) dénistlren
fonksiyona sahip cihazdir.

D/AZE#a1 = vk
D/A konvertor moduli

@Digital/Analogue

OTAUHIVEETFOTBICEBRY 51Uk,

O — Y DTOYFLTRITAO2NEE EEFLIIERDT7FOTEICEZT
NN AT B,

@Digital/Analogue (Dijital/Analog)

@Dijital miktari analog miktara dénustiiren moduildir.

@PLC programinda kullanilan dijital miktari, voltaj veya elektrik akimi analog
miktarina donusturtp disari ¢ikarmaktadir.

dB

OTINIL,

@I L E—DHEEEROTE, BmlEAEHOBERHT R,

O ZEEXR"OEFSR, dBm/kmlEHEr—TIkmBYDEEEETT
@Desibel.

@Enerji zayiflama miktarini géstermektedir. dBm optik glic miktarini gésteren bir
birimdir.

@'iletim kaybi” bélimiine bakiniz. dBm/km optik kablonun 1 km bagina zayiflama
miktarini gostermektedir.
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DB (database)
DB (database)

BEOT7T)r—2a Y IbEFA—FITE > THEAINDET—HDEEDI L, =,
ZNEBIRTLEEDDEELHD.

Birden fazla uygulama programlari veya kullanicilar tarafindan paylasilan verilerin
toplanmasidir. Ayrica, bu tanim bazen yénetim sistemlerini de icerir.

DB /\wI7)L Y
DB ara bellege alma

BIEEERLLEIC, EETERNSAL XEAV/IRISYYah—RIZ—FrIZREL,
BIRRFICEET DHEETT

iletisim hatasina bagli olarak, génderilemeyen SQL metni gegici olarak kompakt
flash karta depolanip, yeniden génderme fonksiyonuna sahiptir.

DBMS (DataBase Management System)
DBMS (DataBase Management System)

T—EAR—REBORTLDE HET—FELTOT—EIR—REEEHL, T—2IIHT
BT VERERIZEZ DY I LT T—ADHKXOFAFIEEZELL. BEDT T
T=aVY IR EIEHIENTED, -, THDEBEFMOYILILTIC
FEBBHIEICKY, FTVr—2a VIO EERO KR, EROFMAEOR LIZDA
5, EBTET—ADRBEBR(T —R2ETIVICEYLK OO DEEIZHETE. RE
RELECERLTWVWDDIEYL—3F )LEI(RDBMS) T, KEHES X7 LA TldOraclett d
Oracle’. IMRIES AT L TlEMicrosoftft MAccess . FNEFNTBENDAEE HHTLY
60

Veri tabani yonetim sistemidir. Paylasilan veri olarak veritabanini yonetir ve bu
verilere erigmek igin isteklere yanit veren yazilimdir. Veri formati ve kullanim
prosedirleri standardize edilmis bu 6zel uygulama bagimsiz bir yazilimdir. Ayrica,
verileri ydoneten profesyonel bir yazilim tarafindan uygulama gergeklestirildiginden,
performans ve Uretim verimliligi ile kaynak verimliligini gelistirmektedir. Yonetilen
verilerin temsil formatina (veri modeline) gore bir kag sekilde siniflandirilabilmektedir
ve glinimizde yaygin olarak kullanilan (RDBMS)'i , buyik 6lcekli sistemde Oracle
sirketinin Oracle yazilimi ile kiiglik Olgekli sistemde Microsoft sirketinim Access
yazilimi piyasanin yarisindan fazlasini olusturmaktadir.

DBR (Drum Buffer Rope)
DBR (Drum Buffer Rope)

EEHEZERTHLET. TOCEHEETZEOR T 1— Y ISERAT HEEFEHONDE
DTY EERBORML R IEREL. ALV DEERENICREEES>TEMR
AEFTW . EERSTRAET OIEHERMEMSE - Fa2ELHERIRTESHHERGR
MZEMHICRET DEVVEETEF L, ChickY, EFEOKRIBLED . EEHE.
REMNBEOE L, FEOBTIEERTD1—ILOERMNATREELYETS,

Uretim planinin hazirlanmasinda, TOC'a Uretim sahasi planlamasi uygulanirken
kullaniimaktadir.Uretim ekipmanlari darbogaz olarak tanimlanip, darbogaz tretim
kapasitesinde eszamanlilik baz alinir ve malzeme girigi yapiimaktadir. Uretim
sahasinda olusabilecek degdisken durumlar(makina arizasi-duraksamalar v.b.) islem
stirecinde (fazladan) stratejik konumlandirma olarak belirtilen Gretim kontrol
yontemidir. Sonug olarak; stokta dnemli bir azalma, teslimat siiresinde kisalma,
yatinm getirisinin artmasi gibi glvenilir Gretim programi olusturulmasini mimkun
kilar.

DC1/DC34l{#
DC1/DC3 kontrolii

@ EEHHAXD—D,
OZEATRENYIFDEEN DL >TRIETELRLS L. BIEDHEFHIDC3
ESEEELT. THOEEDOFMEEKRT H, F-. REVREOETICE>T/N\YI7
DEENEMUTRIENTTREICLED L, HFEBADCIUEREXELTT —2DZEED
BEZERT D,

QX EAIFEFHEBENSZIETSDCIHEE S LUDCIHETEFIHI—~ &AL, DC1E
RETHET—IADEIEERIBL. DCIZRETHELET—ADEETDIT S,

@ lletisim kontrol sisteminden biridir.

@AIma tarafinda alinan arabellek boslugu diisik olup alim yapilamadiginda, iletis
imin kuruldugu diger cihaza DC3 sinyali génderilir ve veri transferinde kesinti talep
edilir. Buna ek olarak, alindi stirecinde arabellek bosludu artis yapip alim yapmanin
mumkiin oldugu durumda, kargi taraftaki cihaza DC1 sinyali génderilir ve veri
transferinin yeniden baslatiimasi talep edilir.

@ Gonderme tarafinda ise, diger cihazdan aldigi DC1 sinyali veya DC3 sinyali
kontrol kodu olarak kabul edilir.DC1 sinyal alindijinda veri génderimi baslatilir,

DC3 sinyali alindiginda veri génderiminde kesinti olur.
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DC2/DCA4
DC2/DC4 kontroli

@ EEHIEMAXD—D,

OEFHBRMNLZIET HDC2ELUDCANI—REHIEI—R EHAL, DC2EDCAD I
BENFO—RET—2ET B4,

@iletisim kontrol sistemlerinden biridir.

@Diger cihazdan alinan DC2 veya DC4 kodlari, kontrol kodu olarak kabul edilir ve
DC2 ile DC4 sinyalleri arasina sikisan kodlarin veri kontrolliinii yapar.

DCS (Distributed Control System)
DCS (Distributed Control System)

RA49AAVEA—RERWN=SBE T OIS X T L,
Mikrobilgisayar kullanilarak dagitilan dijital kontrol sistemi.

DDC (digital display controller)
DDC (digital display controller)

R DEEEE T+ FILVEB TERERL TV S,
Ayarlayici fonksiyonu dijital aparat ile gerceklestiren kontrol.

DINRA%
DIN standardlari

@Deutsch Industie Norm

OF YT EMHHE,

@ Deutsch Industie Norm
@Alman Enddstri Standardlari.

DMU (Digital Mock-Up)
DMU (Digital Mock-Up)

TORIWEVITYIDE, CADEANTERON R NEERGELEZLE ., 51T 51
HDYEAL—avVTRIIT  HAIWNE ED LIV IV T ERVN TR SN =3
REETILDIE,

Dijital model anlamindadir.CAD kullanilarak, Griinin dis gérinima ve i¢ yapisi
karsilastirilip gézden gegirilmesine yardimci olan similasyon yazilimdir. Ya da bu
tlr yazilimlar kullanilarak olusturulan 3 boyutlu modeldir.

DNS (Domain Name System)
DNS (Domain Name System)

Domain Name System®DBE&FF T,

IP7RLREA—YHREZ LT VR (FASR) ICERLEEBET SV RTLTY,
Domain Name System (Alan Adi Sistemi) olarak adlandiriimaktadir.

IP adresini kullanicinin kolay hatirlayabilecegdi isme (alan adi) gevirip yoneten
sistemdir.

DOG &% WHRSEROEARTHEOANESDIL,

DOG sinyali Makinanin ana pozisyonuna doénusiinde yakin nokta dog'undan aldigi sinyaldir.
DRAM @Dynamic Random Access Memory (D5 .s)

DRAM ORAMAEY D—FET, Zffi. METHAD . RIFEAAKEL, SRAMER HLEN S,

@Dynamic Random Access Memory (Dinamik Rastgele Erigsim Hafizasi) D (RAM)
@RAM bellek ucuz maliyetli ve yapi itibariyle kiiglik olmasina ragmen, saklama gtict
biyuktir. SRAM ile terstir.

DTR/DSR&i/{#
DTR/DSR kontroli

ORS-232CR— &AL TH BBV E1—4, T EE)ERIET HEE. DSR(T—
YL T 1), DTR(T—24—SF )L TOES T, THRZOAEEHET S L,
OED/DRHIEIZRL,

@RS-232C portu kullanilarak harici cihazlar (bilgisayar,yazici v.b.) ile iletisim
kuruldugunda, DSR (veri kurulum hazir), DTR (veri terminali hazir) sinyali ile veri
alis-verisi kontrol edilir.

@ED/DR kontrolii ile aynidir.

DV (Deviation)
DV (Deviation)

RE. BRRMEGEVIEREEBPVIDE,
Sapma. Hedef deger (SV) ile dlglilen deder (PV) arasindaki farktir.

DWH (Data WareHouse)
DWH (Data WareHouse)

BRIICERINCREDERT 20N L, FIEEROBEEREA T HRT
L, RERD BT ES TIERALMILESHEIN >R ERBOEEERVDHLTMASDH
T—RIITINIRVATLTHD,

Kronolojik olarak saklanan blylk hacimlerdeki is verilerinin arasindan, her 6ge
arasindaki alakayi analiz etmeye yarayan sistemdir.Geleneksel basit bir toplamdan,
net olmayan her bir 6ge arasindaki iliskiyi diizenleyip hazirlayan veri depolama
sistemidir.
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DXF (Data eXchange Format)
DXF (Data eXchange Format)

Autodesktt D CADY 7T AutoCAD I TREREN TS T7 AL 2RITTOIRTDRY
MLT—2ZEMTHT7 ML ERDEELDERIZE,

Autodesk firmasi tarafindan gelistiriimis CAD yazilimi "AutoCAD"de kullanilan bir
dosya bigimidir. 2 boyutlu ve 3 boyutlu vektor verilerini saklayan standart endustri
dosya bigimidir.

DENfE

D operasyonu

MO EE, REDVCAIEEELREENE)DEILR(SEIDENSHIEIDIEZES| L V=B
tEBILT-1REEE A DENE,

RENELTHL. MOBEICLDBREENLLBIEEIZEHIRERLFLRDETOR
BZEM Y BRI TdELWLET,

Turev islem. Sapma DV (6lgulen deger ile ayarlanan deger arasindaki fark) degisim
oranina (mevcut degerden onceki deger cikartilarak elde edilen deger) orantil
operasyon miktari eklenilerek uygulanan operasyondur. Sapma meydana geldikten
sonra, turev islem tarafindan belirlenen operasyon miktari, orantili eylem tarafindan
belirlenen degiskene esit oluncaya kadar gegen zamana tirev zaman Td
denilmektedir.

EBCDIC
EBCDIC

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code (ZE X T 4v%7)
@iisR2#E L 10—k,

%%—’?s TILI7RYM FHXFHEFEYMELENV TR TAVEA—2ADI—RK
RD—,

@ 10:EHDEMEAE VTR DHLI-BCDI—FRIZ, SHIT4EYREBMLTIEWRELT
256:BY DX BN TEDLSIZLIZHD,

@Extended Binary Coded Decimal Interchange Code (EBCDIC)

@ Genisletilmis 2'li 10'dalik kodu.

@Sayilar, alfabe karakterlerini ve 6zel karakterleri v.b. 8 bitlik degerleri gosteren
bilgisayar kodlama diizenlerinden biridir.

@ 10'luk sayinin her basamagi 4 bit ile gosterilen BCD koduna ek olarak 4 bit daha
eklenince 8 bit olarak 256 'nin ayrimi yapilabilmektedir.

EC (Electronic Commerce)
EC (Electronic Commerce)

BFENE OB, 13— IMEEDRYNT—VZFIALT, B ORFLEETED
VTR

Elektronik ticaret anlamina gelmektedir. Internet gibi aglar kullanilarak, s6zlegsme
veya 6deme gerceklestirilen ticari formdur.

EDI (Electric Data Interchange)
EDI (Electric Data Interchange)

BEFT—ARBOE, RS EM T, SEIEREELEBFMITOYEYTRIL,
Elektronik veri degisimi anlamina gelmektedir. Farkli sirketler arasinda siparis bilgisi
v.b. bilgiler elektronik olarak degis tokus edilebilir.

EEP-ROM @Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (EEPO L. EXZT7AL)
EEP-ROM OGHLERAATID—FE,
QOEAHAITEEFMRA S LICEHTTES,
OFEELTHEAERVIZHEZALLY,
@5 IKIC-RAMEE AL,
@Electrically Erasable Programmable Read Only Memory (Elektrikle Silinebilir
Programlanabilir Salt Okunur Bellek) (EEP ROM, E square ROM)
@ Salt okunur bellek turaddar.
@ Yazimi voltaj uygulayarak yapiimaktadir.
@Elektrik kesintisinde bile bellek silinemez.
@®Dis sekli IC-RAM ile aynidir.
EL O@ILIOLERYEVR,
EL OTARTLARTHREFD—2,

QKRBT A AT LA(LCD)ERRIZIEEAMEL. BARALIZLY,
@Elektrolliminesans'in kisaltmasidir.

@ Gorlintlileme cihazlarindan biridir.

@S kristal ekranlar (LCD) ile oldugu gibi ayni dislik parlakliga sahip oldugu igin
g06zler daha az yorulmaktadir.




FAREMRERE

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

FEE (Terimler)

fi#Ek (Aciklama)

EMC @Electro magnetic Compatibility
EMC OEHRICHIT DML,
BFHBIN /AR THREZMEER/NRICESZ DEAM,
@Electro magnetic Compatibility
@Elektromanyetik uyumluluk.
@Elektronik cihazlarda gurilti hassasiyetini en aza indiren teknolojidir.
EMI @Electromagnetic Interference
EMI OEMIE,
BFHBENLRELMOBBENETE/MX, =T HIIHESNDEIENSLY
NHELTWSIELH D,
g BATR/AXBEREEAAROFRUVEBEESFEREE BT RFHES (VCCD AH
OVCCIv—Y%& D=L DIE B EHRFILI-E &,
OFE TG (A E1E, EEHIED (TAE2iBLEHENTIVS,
@Electromagnetic Interference
@Elektromanyetik girigim.
@Elektronik cihazdan olusan diger cihaza karisan gurilttidir. PLC'in girisim yaptigi
durumlar ¢ok oldugu gibi,girisime ugrama durumu da s6z konusudur.
@ Japonya'da giriltiyd bagimsiz olarak diizenleyici kurum olan, Bilgi Teknolojisi
Donanimi tarafindan Girisim i¢in Gonillii Kontrol Konseyi (VCCI) mevcuttur.
@V/CCl isareti bulunan Grinler gonilli kontroli yapilmis Grlnlerdir.
@Ticari ve endustriyel alanlar 1.tlr, yerlesim alanlari ise 2.tiir olarak belirlenmistir.
EP-ROM @Erasable Programmable Read Only Memory (EPO.L)
EP-ROM @G HLERATD—TE,
@EAHT—EIZITS,
Q@ ENBERFLTAERVELEELI-DBERAHNTES, (BFIAT)
O LEICITBEARIHY . BETHEMLT—TZ85,
OEFELTEAERVIXHBERRL,
@Erasable Programmable Read Only Memory (Silinebilir Programlanabilir Salt
Okunur Bellek) (EP ROM)
@ Salt okunur bellek turaddar.
@Yazma islemi bir kere gergeklestiriimektedir.
@Ultraviyole isin ile bellegin tamami silindikten sonra da yazilabilmektedir. (gok
kullanimii)
@ Ust yiizeyinde i1ginlama penceresi yer alip, silme islemini engelleyen bant (izerine
yapistiriimig durumdadir.
@Elektrik kesintisinde bile bellek silinemez.
ER/DR{i|{# QEEREMAXD—D,

ER/DR kontrolii

OERITZZIEDHIHEITHIES T, DRIFZEEDFIHEITIES.

@ ZERTRIENYIFDEENDVLEIE>TRIETELRHRSLERIEEZEOFFL, ChIC
X9 5 EBIDDRIES NOFFL TEELHFETT 5,
OZET—ADNEBIZL>TN\YI7DEEH A XHNEML TRIENATREICLE D L2 EMAI
gERE%EONI:L\ NG HEERIODRIESAONIZHEY T—E2DEEERIAT
@DTR/DSRAIEHIZFIL.

@iletisim kontrol sistemlerinden biridir.

@ER alma kontrollni, DR ise génderme kontroliini temsil eden sinyallerdir.
@AIma tarafinda, alinan arabellek boglugu disik olup alim yapilamadiginda, ER
sinyali OFF pozisyonuna geger. Buna karsilik olarak, génderme tarafinin DR sinyali
OFF pozisyonuna gegip, gdénderimde kesinti meydana gelir.

@AIma siirecine bagh olarak, arabellek bosluk boyutu bly(r ise, alma mimkin olur
ve alma tarafindaki ER sinyali ON pozisyonuna geger. Boylece buna karsilik gelen
gonderildi tarafindaki DR sinyali de ON pozisyonuna gegip veri gdnderimi baslar.
@DTR/DSR kontrolii ile aynidir.

ERP (Enterprise Resource Planning)
ERP (Enterprise Resource Planning)

tEERNE / GEERMEOR, XL AZREZEROAMTRAOHE AN SHEH
ICEEL. BEONELLZRS-HOFE-BZDIL,

Kurumsal kaynak planlama / yonetim kaynaklarini planlama anlamina gelmektedir.
isletme genelinde yénetim kaynaklarinin etkin kullanilmasi igin entegre bir sekilde
yonetim isleminin yapilip,yénetim verimliligini arttirmak icin kullanilan yéntem ve
kavramdir.
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Ethernet
Ethernet

@ 1—H xRk,

@/ OT—PRT—La U TRENGRYNT—IDBIEFE,
OIEEEB02.3L L THIRHIE SN TLVD,

@7 —3 ) UHIfEIECSMA/CDA R T, T—RRi% & E (L 10Mbps ~ 1Gbps,

O 7 —JLIRIRICKY . KW REr—T L&/ N RICER#R T H10BASES, #iL\RI#/ 7 —7
WEESTAP—FI—UBDI10BASE2, YA RMRT 7 —T JLEHEI R Z—RERHRD
10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-TA'$ 5,

@Ethernet.

@Kisisel bilgisayarlar veya is istasyonlari arasinda standart ag olusturmaya yarayan
yontemdir.

@IEEES802.3 adi altinda standart olarak kurulmustur.

@ Veri baglanti kontrolii olan CSMA/CD sisteminde. veri transfer hizi 10 Mbps -1
Gbps dir.

@Kablo standartlarina gore;kalin koaksiyel kabloyu veri yolu topolojisinde olani
10BASEDS, ince koaksiyel kablonun kullanildigi zincirleme seklinde olani 10BASE2,
bikulmis olarak kullanilan yildiz seklindeki kablo 10BASE-T/100BASE-
TX/1000BASE-T mevcuttur.

F.H. F-HALF
F.H, F-HALF

@First Half

@645 AH 1 =Y rDON/OFFRRLEDD £ 13255,

@First Half (ilk yari)

@64 noktall giris-¢ikis modiliinin ON/OFF durumunu gdsteren LED Uzerinde ki
32 noktadir.

F.ROOP
F.ROOP

@Forward Loop

O T—HUIIZBLWTEIL—TDIL,
@Forward Loop (ileri Déngu)

@ Veri baglantisinda diizenli dongudir.

FA (Factory Automation)

AV -SRI ERAVCTIHEZEHILT 5L, -, BELICELNAHEED

FB doéndstirme

FA (Factory Automation) &, B TIHIAUndustrial Automation)&EFRIRT 5,
Bilgisayar kontrol sistemi kullanarak fabrikayi otomatiklestirmedir. Ayni zamanda
otomatik olarak kullaniimakta olan cihazlardir. Yurtdisinda IA (Industrial Automation)
olarak ifade edilmektedir.

FB & AVTIYD IV MEREA S Y MRS AR (RIHIRE BB IL v 1R E) HOFB £ BE)

ERLET,
Akilli fonksiyonel Gnite parametresinden (ilk ayar/otomatik yenileme ayari) otomatik
olarak FB donusturdlar.

FG
FG

@Frame Ground

@ —/r U DEM AT,

OCPU. A HA=whEEMDSV, 24VD /A X T4 )L AR F

O T URERD Y —ILR R E— LtiERIN TNV,

@Frame Ground (Yap! topraklama)

@PLC topraklama terminalidir.

@CPU, giris-cikis Unitesi v.b.'de 5V, 24V 'luk gurdltd filtresi topraklama terminali.
@Baski devre karti Gizerinden koruyucu desen ile baglanmaktadir.

FIFO (First In First Out)
FIFO (First In First Out)

T—REEML, LTI T—RERYHTARD 1D, BMShI-IEICRY HEN D
£ITTBHE —BHLBMEIN T AN —BFBREZICYEEINS, Fa—EF (N
BT —ARBERXCOAKXTT %K,

Veri stoklama ve buradan veri alma yontemlerinden biridir. Stoklandidi sirayla veri
almanin yapilabildigi ydntemdir. En yeni stoklanmis veri en sona kaydedilir. Sira
olarak adlandirilan veri yapisi, bu sistemdeki verileri kullanir.

FLS {5 (forward limit signal)
FLS sinyal (forward limit signal)

MEROHIEEIRELE O LRICHREL-VIVRRAVF (b EREBRELEEITEEIR

]ﬁfz‘:f;“ﬁgfﬁu::téiu%ﬁé)\m%%o FLS IS5 A'OFF (3E&E) THERDBIELE
d‘ o

Pozisyon kontrolini mumkuin kilan alanin Ust sinirina konumlandiriimis sinirlama

anahtarinin (normal olarak kapali kontak yapisi ile normal enerji durumu) galistigini

bildiren giris sinyalidir. FLS sinyali OFF (iletken degilken) konumunda iken

konumlandirma iglemi durur.
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FMS
FMS

@Flexible Manufacturing System

OBV EAEITHELIZV AT L

O AT LEREIVEL—FTEEL, EERANRYNMIEEBEALYLT, BROEE
EQELISHLT EEFIVDORIBLEREE T ICERISHLLELSIET D10,
@Flexible Manufacturing System (Esnek Uretim Sistemi)

@Bircok Uriinden kiigiik miktarlarda Gretimin gerceklestirilebilecegdi sistemdir.

@ Sistemin tamami bilgisayar lizerinden yonetilmekte olup, endistriyel robotlar
tarafindan girisi yapilir. Uriin veya lretim miktari degisikligine bagl olarak, tiretim
hattinda énemli bir degisiklik yapilmadan islem yapilmasini saglayan esnek bir
sistemdir.

FTP (File Transfer Protocol)
FTP (File Transfer Protocol)

AUB—RYRROAL VRS RYMEE DTCP/IPRY NI =Y TI7A IV EERET HEEITHED
hd7oral,

internet veya intranet gibi TCP/IP agi (izerinden dosya transferi yapilacagi zaman
kullanilan protokoldir.

Ga—F NC E B DD FI{HHEEEZIEE T 2R (2—F) kS TLV 52 #1005 599)DEIED =
G kodu 1%J’CG. BEeEDLND,
I
GO1 EfR#HE
G02 FaN##ERICW (BFEtEIY)
G04 koL
G28 R R 1w
G50 E i = MR R E
NC modili eksen kontrol fonksiyonlarini belirleyip standart hale getiren (kod) 2
basamakl (00 'dan 99'a kadar) sayi degerlerine G fonksiyonu denilmektedir.
Ornek;
GO01 Dogrusal enterpolasyon
G02 Dairesel enterpolasyon CW (saat yéniinde)
G04 Durmak
G28 Sifir Dénus
G50 Yiksek devir sayisi ayari
D2 BHE—A DL, MAREBRT HEHIBHDERdn LZOHH D, HH—FH
D2 SHLOEHr O REDHOWAL, 1= [ Pdm GD’ LOBIKIFENMREEe £L4gl
TEAbNS,
Eylemsizlik hali. Nesneyi yapilandiran her bir mikroskobik bélumun kitle dm ile onun
bir pargasinin, belirli bir diiz ¢izgiden itibaren olan mesafe r 'nin karesi ile Girliniin
genel toplamidir. = [ r’dm GD? ile iliskisi yercekimi ivmesi g ve 4gl ile verilir.
Gl QN TFAN—D—FETITL—TIRAVT VIR,
Gl g:7®@?ﬁ$/ﬁ&ﬁﬁW’G@%a‘b/a\l:aﬁtb’czb"')s KDASFHECLDBIEDEHI N
LY,
@Bir fiber optik tiirli olup, kademeli dizin seklindedir.
@ Cekirdegdin kirilma endeksi kesitte yavas yavas degisir ve olay agisina bagli olarak
iletisimde bozulma kiguktar.
GP-IB @ General Purpose Interface Bus
GP-IB @I E 1AL AIBFELEDE T, T—2OPYEYIEHLNEIU2TT—X,
IEEE-488/3R ELIEIEN B,
O KISEDEBEE DU IENTES,
O T —RREIFIMAM, F_F&EIE. 8EVMSLILEETHRR20m,
@General Purpose Interface Bus (Genel Amagli Arabirim Yolu)
@Bilgisayar ve 6lglim cihazi gibi aletlerin arasinda,veri iletigimi kurmak igin
kullanilan arabirimdir. IEEE-488 yolu olarak da adlandiriimaktadir.
@En fazla 15 adet cihazi baglamak mimkinddr.
@ Veri transferi iki yonll, yari dubleks iletisim, 8 bitlik paralel transferde en uzun
20m 'dir.
H. HE @Hexadecimal
XH, HEX OLLITI6ERERT

@Onaltilik
@Her ikisi de 16 sayini ifade ederken kullanilir.
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HDLCF g
HDLC proseduru

@High-level Data Link Control procedure

@UIS X 5104~6IZEFDSNTAZET, NALAILT—R) U IHIEFIEE VDS,
@High-level Data Link Control procedure (Yiiksek seviyeli veri baglanti kontrol
prosediri)

@JIS X 5104 ~6 olarak belirlenmis standart yiiksek seviyeli veri baglanti kontrol
proseduru olarak adlandiriimaktadir.

HOT STAND-BY A=
HOT STAND-BY modu

BERET. WVDOTHEEIANSISIFEZTTLSAR,
Cihaz ON durumda olup,herhangi bir zamanda islem baslatilabilen bekleme
modudur.

HTML (HyperText Markup Language)
HTML (HyperText Markup Language)

WebR—UE RS 5= DY—V 7 VT TEE HIMLEIXEDREBECREALEE
BRI 5-OITFERAINDG, T XEORICEBZPOER. BIE. thDdXE~ND/N\(/3—
Yo EEIBHAL TELTES HTML TR SN =X EZEE T AIC[LEEWeb TS
DYEFERT S, LAL HTMLXE X TF AN ED—TETHD1=H. TXFRAPITAET
HTMLXXEZ#[E. 49 TETFRNXELLTHRAEET DI LA,

Web sayfalarini tanimlamak igin kullanilan bigimlendirme dilidir. HTML bir belgenin
mantiksal yapisini ve gérindmind tanimlamak icin kullaniimaktadir. Ayrica, belge
icine goruntl, ses, animasyon ve diger belgelere kopri olusturma fonksiyonu
yerlestirilebilir. HTML'de programlanmis belgeleri gériintileyebilmek igin normal

bir Web tarayicisi kullanilir. Ancak, HTML belgeleri metin belgesi tirtinde oldugu
icin, metin diizenleyicisinde HTML metni agilip, etiketli metin belgesi olarak okunup
yazilmasi mimkuinddar.

HTTP (HyperText Transfer Protocol)
HTTP (HyperText Transfer Protocol)

WebHr—/AEDTSATUMWeb T SO YR EDNT—4EERETHDIFEHnSTART
Vo HTMLX E XS XEICBEF FONTOSER, BF . BELGEDI7MILE, KRB
RELEDFERESHTOYRYTES,

Web sunucusu ile istemci (Web tarayicisi v.b.) arasinda veri transferi yapilmasinda
kullanilan protokoldir. HTML belgeleri ve bu belgelerin iginde yer alan gorintu,
ses,animasyon, video gibi bilgileri iceren degistirilebilir protokoldr.

HL AL @HighL AL,
H seviyesi O AL TDEELELVIRE,
O EEEF24VICHL . BV A FIVETIFEMERIEL T NIL, 95 524VHHL AL,
@ Yiksek seviye.
@Giris-¢ikis voltajinin yliksek oldugu durumdur.
@Standard voltaj 24V igin, dlisiik 9V 'a kadar galisir ise, 9 'dan 24V 'a kadar H
seviyedir.
[/OILyza $—rUATNG T LD BEMANISETT 2UTORETT,
/O yenileme P ANAZYR S ADTFUD T = YR NBCPU 1=k~ DON/OFF F—5 A%
*CPU A=y A=Y A2 TID TV MEREA =Y A DON/OFF T—2DH 5
PLC programi ¢alismaya baslamadan 6nce uygulanan asagida yer alan sureclerdir.
* Giris modiili/akill fonksiyon modiiliinden CPU modiiliine olan ON/OFF veri girisi
» CPU modiiliinden ¢ikis moduliine/akilli fonksiyon modiiliine olan ON/OFF veri
cikisl
I/0EL @25 LU E DY~ Y TIERZMD = —FH D H S &4t175 D A HEHHL TON/OFF
I/0 teslimi HI5z2BTE,
OEETHAHNERAULDERERABE,
@2 veya daha fazla PLC ile bilgi aligverisi yapiimasi igin, bir tarafin cikisi ile diger
tarafin girisi baglanarak ON/OFF aktariimaktadir.
@Transfer yapilacak giris-gikis nokta sayisi kadar elektrik kablosu gerekmektedir.
IC O KFEEIE,
IC OFSUDRE FAA—R . AV T U LREDRFEED TRIEDHEEZ LB
D.
@Entegre devredir.

@Transistor, diyot, direng, kapasitor gibi 6geleri toplayan gesitli fonksiyonlara sahip
devredir.
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ICh—K
IC kodu

OICAEYENELI-H—F,
OL—R)—FILEYEERTGEEARIABREERLHHINETHRBELTEHIENTES,
QT N—RLYAE)BEMNKEL AE!)ELTILEP-ROM, EEP-ROMAYZ LY,
OIC-RAMZ RS LNV 7Y TREMENESE S LTS,

QSR N—FICLREMC% 5,

@ AEYDIFA. R4 H/O0TOEHERELIzE DL TES,

@IC bellegin dahil oldugu karttir.

@Kart okuyucusu ile Uretim talimatlari ve bellek ici yazilip okunabilmektedir.
@Manyetik karta gore bellek kapasitesi daha blytUktiir ve hafiza olarak EP-ROM.
EEP-ROM daha fazladir.

@IC-RAM kullanilir ise yedekleme pili de dahil edilmektedir.

@Manyetik kartlara gére daha pahalidir.

@Bellek disinda, mikroiglemci de igermektedir.

IC#% /RFIDA% (IC tag / RF-ID tag)
IC etiketi / RFID etiketi (IC tag / RF-ID

tag)

M&EE DA (Identification) (CFI RSN BAICF YT T, BE (L ERBIERIEEHR
TW%, tHDOPTHELFAT BICE., EIRAXEZ DR KSR (Radio Frequency =RF) A>{&
&5 (Identification=1D) A X D EMEFERAVET, FEL - RBEAEHLNTE
Y. RF2S PRFIDAY LHFEIEN D, /A—O—FITHERKEL YA XD T—2%IEIEMTHR
HEZF(EMEZTAA)TEL L, BRALFRET, £ERIGOMIT RGETERYAFF.
ITEGORERRLGETHEBFESAATERERLGLICERINDDOH S,

Esyalar v.b. bireysel kimliklerde (Identification) kullanilan IC ¢ipi ile, normal olarak
radyo iletisim islevi gergeklestirilebilmektedir. Diinya tzerinde genis ¢apli kullanimi
olan, radyo sistemi ve bunun frekansi. (Radio Frequency=RF) ile bireysel kimlik
(Identification=ID) sistemlerinin karsilikli olarak uyumlu olmasi gerekmektedir.)
Normalizasyon ve standardizasyonun ilerlemesine bagli olarak, RF etiketi ve RFID
etiketi olarak adlandiriimaktadirlar. Barkod ile kiyaslandiginda, blyik boyuttaki veriyi
baglantisiz olarak okuyup yazabilmekte (ek yazma) ve tekrardan kullanimi
miimkiindiir. Uretim sahasi islenmis triinlere montaji yapilip, triin isleme kosullari
ve test sonuglarini herhangi bir zamanda yazdirilip Griin yonetimini saglamaktadir.

D7L—b+ O T —HAOANGEEHNT H-ODHEEROHIA—L, i

ID plakasi O XL ETHNDBFHRDLERFDT-O. h—FRIZHEBREVNTEE. 75
ELTHEALT, AZBEEPBERAADOHIBRELIZYTHELD,
@ Veri veya kisilerin tanimlanmasi igin isaretlenmis manyetik karttir.
@ Sirketlerde, sirket ici bilgilerin glivenli bir sekilde saklanmasi igin, karta galisanlarin
bilgileri eklenip, kimlik olarak kullaniimaktadir. Saha giris kontroliini saglar ve bilgi
kullanimini sinirlandirir.

:IIEE(C:) @International Electrotechnical Commission

OERETRESRE,

OES. EFHM D ERRKREIER T HERN RERKE.

OISONER., EF&EHELI-HITHEoTNS,
OEHRUEBEFOHEMATIH TIZELDT A TOMERTHREESHETFED LS
?%;%%El:l%?éliﬂ%mﬁ%ﬁﬁu M- TEREBRZRET HLEBEL
OECICIXIEHI AL, RELLEZORBIZEHEHBHELTNS,

@ International Electrotechnical Commission

@Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu.

@Elektrik ve elektronik bolimlerini uluslararasi standartlara uygun olarak hazirlayan
uluslararasi sivil kurumlardir.

@IS0 'nun elektrik ve elektronik alanindaki roliini paylasmaktadir.

@E lektrikli ve elektronik cihaz teknolojisinde var olan standartlagmis bitin
sorunlarin ve uyumluluk degerlendirmesi ile ilgili konularda uluslararasi isbirligine
tesvik eden ve buna bagli olarak uluslararasi anlayisi amag edinmis bir standarttir.
@IEC 'e gore hig bir yaptirimi yoktur, fakat her lilke bu standartlari karsilamak igin
cabalamaktadirlar.
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IRTB
IRTB

@Industrial Real Time BASIC

@ FE X FBASIC,

O E1—42ATOY 53V EEBASICELRL TRIEAICET 5&51CL . LR
EREMESED0,

O=ZFEHS/ Y RFAM-IRTBLH S,

@ Industrial Real Time BASIC(Endustriyel Gergek Zaman Temeli)

@Endustriyel BASIC.

@Bilgisayarlar igin kullanilan programlama dili BASIC kullanimi genisletilip sahada
da uygulanabilir hale getirilmistir. BOylece islem zamani kisaltilmistir.

@ Mitsubishi Electric Line Master igin M-IRTB de mevcuttur.

ISO
ISO

@International Organization for Standardization,

O EFFREL R,

;E_g—é%ﬁ’a HATOREOM—ZTVEZOILK., RER L, HEOETLRE
T2 TV,

@ISOIZ(FFEFI AAENA, BARDISHLZENICEDESLSIZLTINS,

OIECHFER. EFAHTAINLTHD,

@ International Organization for Standardization,

@ Uluslararasi Standardizasyon Orgiitu.

@Birlesmis Milletlerin bir kurumu olarak, diinya gapindaki standartlari birlestirerek

ticaretin buytimesi kalitenin yiukselmesi, fiyatlarin dusurtlmesi gibi konulari

arastirmaktadir.

@IS0 'ya gore higbir yaptirimi yoktur, fakat Japonya'daki JIS bile buna uygun olarak

islem yapmaktadir.

@IEC 'de yer alan elektrik ve elektronik alanlari ile paraleldir.

IB1E

| eylemi

BOEF, REDVAIEMBEREMENE)ELG<T KIITERMIEEEEEILSEHEE
TY, LHIBMETEL DA Ty b E T TENTEES  RENELTH D, BHEMEIC
FHREENLLHIBEICL D BRERBLEF LD ETORRMERSRRETIEVLET,
Integral operasyondur. Sapma DV(6lgllen deger ile kurulan deger arasindaki fark)
'yi ortadan kaldirmak igin surekli olarak islev miktarini degistiren operasyondur.
Orantili operasyonda olusan ofseti ortadan kaldirabilmektedir. Sapma meydana
geldikten sonra, integral operasyondaki operasyon miktari, orantili operasyondaki
miktara esit oluncaya kadar gecen sureye integral siresi Ti denilmektedir.

JANO—F
JAN kodu

Japanese Article Number (%> a—F)
Japanese Article Number (Japon Madde Numarasi) (JAN kodu)

JIS
JIS

@ Japanese Industrial Standards (2 R)
OB AT ¥,
BR. BEFDOH/WIXJIS CIZF 4. 1B ES/WIKJIS XIZH4E,
@Japanese Industrial Standards(JIS).
@ Japon Endustri Standartlar!.
@Elektrik ve elektronikteki H/W, JIS C'de , bilgi ve S/W ise JIS X seklinde
siniflandiriimaktadir.

JOG
JOG

ONBNSDESICEYEEDREICT—IEBHOTEEDC L,

O IBERDI-YMIBVTIOGEEIL, /X5A—4%EAH. JOGEEEZZ AL LTE
%, =1L RIFEONTIZRFO— S #EE( L IRE/ TRRIE)ZHZ . F1LT 5.

@Harici sinyaller tarafindan herhangi bir pozisyonda is hareketini saglayan iglevidir.
@Konumlandirma modulinde, JOG galismasi, parametre yazilip, JOG hizi girilerek
yapilabilmektedir. Ancak, uzun siire ON pozisyonunda oldugunda strok araligi(lst-
alt limit sinirt) agilacagindan ¢alisma durur.

KPPS
KPPS

@Kilo—pulse per second (FA/NLR/S—EOUK)

{ JFTEDIOYAVIW S -8
@80KPPS[X1# &8 /YL,

@Kilo-pulse per second (saniye basina kilo vurus)
@1 saniyedeki vurus sayisi

@30 KPPS 1 saniyede 80.000 vurusdir.




FAREMRERE

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

| FEE (Terimler)

fi#Ek (Aciklama)

LH. L-HALF
(88| H, L-HALF

@Later Half(L/\—7)

QL — 764 A 1=y DON/OFFRRLEDD T 324,

@Later Half (Sonraki Yarim ) (L yarim).

@PLC 64 noktall girig-cikis modilinin ON/OFF pozisyonlarini gésteren LED
altinda bulunan 32 noktadir.

LAN
LAN

@Local Area Network
g—;;)%%bi&iﬂmaﬁm\szat‘C:wE:—@&#E%%E%EE&EE%’G%EN%Wﬁi
T3 T—D,

z{ﬁiit%?lilij't?wr/f—’r—j)k RE 7 —TIL YA RRT =T LG EDFEDR
OEMDBETNRDNRICEHHEBNMERSNEGN\ZRE EREEZDDLICLTHIEY
BHARA—E (EEBRFHIRICEHKETIIVIENDS.

@Local Area Network (Yerel Alan Agr)

@Bir bina veya mekan igi gibi dar alanlarda bilgisayar ve cihazlari yiiksek hizl iletim
hattiyla baglayan bina igi veri agidir.

@iletim araclari olarak; fiber optik kablo, koaksiyel kablo ve biikimli ¢ift kablo
kullaniimaktadir.

@Baglanti modeli;1 adet veri yoluna her cihazin badl oldugu veri yolu modeli,
yogunlastiriciyl merkez alip subelere dagilan yildiz modeli, iletim hatti dairesel
olarak baglanan halka modelidir.

LED
LED

@ Light Emitting Diode

OFENTAA—F, BRAWZ LR BHRATUT,

O LI RTNFRRHFICELTES,

@Light Emitting Diode

@Isik yayan diyot. Ozetle, yari iletken yapidaki lamba.
@ Cogu yan yana dizilmis karakterleri gdsteren cihazdir.

LIFO (Last In First Out)
LIFO (Last In First Out)

T—REEML, FZIhST—2ERYHTAKD 1D, BihShI-T—2%, ZLHFL
EEMESNEIEICRYEENDESIZT A&, —FH<EHEIN T -4 —BRRERICK
YHEND, RFVIEFEIEN S T—ABEITZDAXTT—2%KS,

Veri depolama ve depolanan verileri almak igin kullanilan yéntemlerden biridir. Bu
yontem, depolanan veriler alinacagi zaman, yeni depolanan verilerden baslayarak
alinmasini saglamaktadir. En eski depolanmis veri en sondan alinabilmektedir.
Y1din olarak adlandiran veri yapisi, bu yontemle verileri kullanmaktadir.

LSB
LSB

@Least Significant bit

@BitE D& T,

@ = L I[EMSB,

@Least Significant bit

@Bou bit bitin en dlsik olanidir.
@En yiiksek olani ise MSB dir.

LLA~JL
L seviyesi

@Lowl~N)L,

O AEADEEHIELVIKEE,

O R LS IXOVTH ALY, 0D BEVEOVERLE F0MSEVIELL AL,

@Low (Dislk) seviye.

@ Giris-¢ikis voltajinin disiik oldugu durumdur.

@Aslinda bu 0V' dir, fakat 0' dan 5V'e kadar OV olarak kabul edilirse 0'dan 5V 'e
kadar L seviyedir.

m sec
m sec

@) tAhUk,

@10007; D 1%,

@ uslEza1oathUR, (1005 7D1F, )

@ Milisaniye.

@ Saniyenin 1.000 de 1dir.

@us mikrosaniye demektir. (Saniyenin 1.000.000 da 1')
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M 3—F (Machine Code)
M kodu (Machine Code)

MBROLEEFSBTREXERYILKE, I50THD, 950, BEEBOLT, &i&
RRGEESEDHBIMEEE, ON §524/432 5 TAFTER EWITH D2 E—FH$%H 5, ON T
[ERDELBERDIZESIEL, OFF SEZDIETAY S LIZES, I—HF TIX1 5565535
DOI—RBBZEYMT(:950F, 2:905H%4E) THERATH. M a—FD5550 {EIZ3
AUbEDITBHIENTEGX Works2 TE=ALTY, HEBRTFTHIENTES,
“AFTER E—F"DIEZ SR

“WITH £—FK"

Konumlandirma ¢aligmalarinda, matkap degisimi,mengene sikistirma-gevsetme,
kaynak elektrodunun yikselip-algalmasi gibi gesitli bilgileri gdsteren yardimci
fonksiyondur. ON pozisyonundaki zamanlamada AFTER ve WITH olmak lizere 2
mod bulunmaktadir. ON pozisyonunda iken bir sonraki konumlandirmaya hareket
edilmez. OFF pozisyonu program tarafindan gergeklestiriimektedir.Kullanicilar igin;

1 den baslayarak 65535'e kadar olan kod numaralari atanarak (1:mengene
2:gevsetme gibi.) kullaniimaktadir.M kodu iginden 50 adedine yorum yapilabilen

GX Works2 ile izlenip disaridan goriintileme yapilabilmektedir.

"AFTER modu" ve "WITH modu" konusuna bakiniz.

MAP
MAP

@Manufacturing Automation Protocol (%)

@ KEGMHt AIRIELI-FARLAND LY,

OZLDBWDHLILEESAU T A=A MBEEMNRIAVE1—E—FHGE
DERDORZBEAFBICTESS SRR AEZOEREDFEELYZH-FAEDO—2,
OB A—NDBFICHAEERBELYVEO-DOTIE. BEIZTKIETELRL DT IZELLT
2L, BA—HDHE—LTMAPRDH/WES/WEBET HKS5IZL TS, 5L TSN
FMAPARZH#LT—THEOEME) T OB TH D,

OLAND TIFRRD—DTHAH, EKITEERT/ A XIZHLLIZ 2 AT L

@ Manufacturing Automation Protocol (Uretim Otomasyon Protokolii) (Harita).

@ Amerikali GM sirketinin 6nerdigi FA igin LAN uygulanma sartlaridir.

@Bircok makinede bulunan lretim hattinda,retici firmaya bagli olarak,talimat dilleri
farklilik gostermekte olan bilgisayar ve PLC gibi bilgilerin degisimini diizgliince
yapabilen baglanti yontemi veya gdbnderme-alma yontemlerinin kabul edildigi
standartlardan biridir.

@Her Uretici kendi talimat dilini kabul ettiginden,birbirleriyle iletigsim
saglayamamaktadir. Bu nedenle standartlastiriimis bir yayin yaparak, her treticiyi
tek bir noktada birlestiren MAP igin H/W ve S/W hazirlanmakatadir. Bu sekilde
hazirlanan MAP sistemi diizenini, bir fabrikada makinaya baglh olmasi amag¢
edilmistir.

@LAN fabrika strimlerinden biri olup, hizli ve giiriltlye kargi dayanikli bir
sistemdir.

Mbps
Mbps

@Mega-Bit per second (AHE Y/ S—EaUK)

Q1B YDEYMITIOREERHT

@ 10Mbps&(F1F Y1000 E vk,

@ Mega-Bit per second (Her saniyede 1 megabit)

@ 1 saniyedeki bit sayisi 1.000.000 modili temsil etmek etmektedir.
@10 Mbps ise 1 saniyedeki 10.000.000 bittir.

McZakai
MC protokoli

MELSEC 232 =4 —33>7Ara/LERLET  Ethernet BIEWOL Y7 IILAZI2=Y—
2aVAZYRDRIEFIET, HFHEBINOECPU A=YMATHIERTHODBIEAR
DEAITY

MELSEC iletisim protokoliini temsil etmektedir. Ethernet haberlegsmesinin veya seri
haberlesme modullniin iletisim proseduiriinde, kargi taraftaki cihazdan CPU
modiline erisim yapilabilmesi icin olan iletisim yontemi adidir.

MES (Manufacturing Execution System)
MES (Manufacturing Execution System)

BEERTVATLDE  AEIREZEETIMELEERRIATLTHS, MESIT—
[ZH ER R 1EERE (POP: Point of Production) #gEE B hHhE T, TIEEIE, HYEHE,
MEEE, SRR, EREE, THENYREE. £EXRFEHH. RTAEBELEDRE
DEEXIE- EEETOBBREHRA TS,

Uretim uygulama sistemi.Uretim sureglerini bir araya toplayan Uretim bilgi sistemidir.
MES genel olarak, tretim zamani bilgi kontrolii (POP:Point of Production)
fonksiyonu ekli, stire¢ kontrolli, malzeme kontroli, kalite kontrol(, imalat talimati,
ilerleme kontrolU, fabrika ici lojistik ydnetimi, Gretim ekipman kontrolli, bakim kontroli
gibi gesitli Gretim destek ve kontrollerinin yapildigi fonksiyonlari icermektedir.
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MRP (Material Requirements Planning)
MRP (Material Requirements Planning)

BEMAEEMEOE £EEFTENHHSIHGICEAL THARBEZTOTEEITRELLD
HmOBEZXEEL, T OBENEESLHKIEETELSIKIET, FENVELGE M
HWEXEHTIAE. FEFEHA P RATLOIE,

Malzeme ihtiyag planlamasi anlamindadir. Uretimi planlanan drln igin, parca
gelisimini yapip, Gretimde gerekli olan parga toplam miktarini hesaplar. Buradan
etkili stok miktari ile kalan siparis miktari ¢ikarilarak, siparis igin gerekli parga
miktarini hesaplamakta olan yéntem, sistem veya mekanizmadir.

MRP II (Manufacturing Resource Planning)
MRP II (Manufacturing Resource
Planning)

BEMESMEDOE. MRPOEMATEEHEIC. E8., %iF. B2 EHEICEETS
FTRTHDEREHAL CEE-EEY HE, MRPDIAXFM(Ematerial (B#) 72H%, Th
5(Emanufacturing (B1&) THY . BTE EX AT S7=6. MRP IEFE[EN S, 725, COMRP
IO ENEARELS>TERPHEIZLTIVS,

Uretim kaynak planlama anlamindadir. MRP Uretim kaynak planlamasinda, gerekli
personel, ekipman, para kaynagi gibi dretim ile ilgili batiin unsurlar birlestirerek
planlama ve ydénetiminin yapiimasidir. MRP'nin bas harfleri olan, M;material
(malzeme) dir fakat burada manufacturing (liretim) olup, énceki ile ayirt edilebilmesi
icin MRP Il olarak adlandiriimistir. Buna ek olarak; MRP Il 'nin konsept temelini
olusturan ERP ortaya gikmustir.

MSB
MSB

@ Most Significant Bit

Ot VDR i,

@ X T {LlELSB,

@ Most Significant Bit (En Onemli Bit)
@Bitin en yiksek olanidir.

@En disiigu ise LSB dir.

MSP (Management Services Provider)
MSP (Management Services Provider)

TESARETHEY— PRV T—VDER-BER-RFLRELHTAEIFXEEDIE ¥
AT LN —ERETBEVCRETELREILO>TLSNESHEEHMICHEREL. FE
BNRRINDEEIBERZTED, - VATLOAREZHAIL TERICHNLE., B
MFEEDSELTDLIHY—EREHHETRELTLVEMSPLH S,

Sirketin sahip oldugu internet sunucusu veya aginin galisma-izieme ve bakimi gibi
konulari Gstlenen is operatériduir. Sistem servisinin dogru bir sekilde uygulanip-
uygulanmadigini periyodik olarak kontrol edip, hatali bir durumda onarimini
gerceklestirmektedir. Ayrica, sistem yukinu gézlemleyerek, musteriyi bilgilendiren,
buna ek referans olacak sekilde servisi birlestirilip uygulanan MSP de mevcuttur.

MTBF
MTBF

@Mean Time Between Failures (3 15 & fZ ] b B 1)

O AT LDEEEERDLIREN—,

O—EHENEZTTHORICHET HETOEHRETRDOT, DFEY . DRATLLE
EASELLICEEYT 2 FEHRMT, COBAREVFEFEENSL,

zmzm MTBFABENEEZ 158 FEALETH TR I EMICSEMIET HAIREMEMNH
@®Mean Time Between Failures (Arizalar Arasi Ortalama Siire)

@ Sistemin glvenirliligini gdsteren 6lgeklerden biridir.

@Bir kez ariza meydana geldikten sonra, bir sonraki ariza meydana gelinceye kadar
gecen ortalama sureyi gdstermektedir. Diger bir deyigle, sistem veya cihazda ariza
meydana gelmeden calistigi ortalama slredir. Bu deder ne kadar yiksek olursa
glvenilirligi de o kadar yiksek olur.

@Ornegin, 3 yilik MTBF'li bir cihaz 15 defa kullanildiginda, 1 yilda 5 defa
arizalanma ihtimali vardir.

MTO (Make to Order)
MTO (Make to Order)

MTOIZ, B REE, BREEEHTIC. IV H-THLIRETEL T HAILT
%, EEEIBTERMICLG, EINICE SIEL THAL THI NV ETEELR
E-ERAEFESBETHD,

MTO, Uriin stogu veya parga stogu yapmadan, siparis alindiktan sonra parga temin
edilip montajinin yapilmasi anlamina gelir. Stok yuki temel olarak alinmamaktadir.
Teslim zamani iginde parga tedarik edilip montajinin yapilmasi gerektigi icin, ileri
derede tedarik ve yonetim sistemi esastir.

MTS (Make to Stock)
MTS (Make to Stock)

MTSRFEZOEELFRAL CEET AR, LEEEOUSENTAEM, EEAEH
KEW FERNERYDBERNAH D,

MTS, musteri talep tahminine dayali Gretim yéntemidir. Uretim kontrolGniin zorluk
derecesi diismektedir, fakat stok yiiki fazladir. Ayrica uriiniin satilmama riski de
mevcuttur.
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MV
MV

1B’EE
Operasyon miktari

NC E&& (Numerical Control)
NC lisani (Numerical Control)

NC EEICIIZIERT BMT T2/ FENTNVSEEDIL,

NC EEE(ZI%, EIA O—R (EIA §38), ISO O—F (IS0 #1%), JIS a—FK (JIS &) 1'%
60

NC modiline kagit bant tzeri delinerek isleyisi gosteren lisandir.

NC lisaninda, EIA kodu (EIA lisani), 1SO kodu (ISO standardi), JIS kodu (JIS
standardi) mevcuttur.

NRZA
NRZ metodu

@Non-Return to Zero
OTAURIERELRETHEEDEAAXD—D,

Q@ 15H5NIODEZTAHLEELRILIZRLEL,
O0VE—TARIADRBLEEIFEDNS,

@®Non-Return to Zero (Sifira Donlssiiz)

@Dijital sinyalleri iletirken kullanilan modulasyon yontemlerinden biridir.
@1 veya 0 sinyal durumu devam ettiginde 0 seviyesine donmez.
@Disketlere kaydetmek igin kullaniimaktadir.

OCR
OCR

1. Optical Character Reader (&t X FiEUEE)

‘XF, RBELEERAROTI—FIZERT IEE,
-EEBRSOFERY., N—a—F) L,

2. Over Current Relay GBE R ERS)
CRERDRNDEMELTERELET,

1. Optical Character Reader (Optik Karakter Okuyucusu)
= Karakter ,sembol v.b. okuyup kodlara geviren cihazdir.
= Posta kodu okuyucusu ve barkod okuyucusu gibi.

2. Over Current Relay (Asirt Akim Rélesi)

= Yiksek akimda galistirildijinda ikaz verir.

ODBC (Open Database Connectivity)
ODBC (Open Database Connectivity)

Open Database Connectivity DEEFFTY,
T—AR—RIZT I ERTB=HDY I 7 DIZELHRTT

Open Database Connectivity (Agik Veritabani Baglantisi) anlamindadir.
Veritabanina erisimi saglayan yazilimin standart 6zelligidir.

OPC (OLE for Process Control)
OPC (OLE for Process Control)

OPCIZ. KEOPC Foundation 3K EL-ERIZED T TV r—SaVBBEA 52—
TI—RADHE— R, OPCEES &, SESERISATUNT TV r—av b —FovE
DFAMSEEEICERTAIENTE BEGITERT I — oY A—hNESHET
3. OPCIZERL A A—TI—RTHSATUNT TV r—2a v ELTEITIL, 1FE
AEBERZLUICBARTIIENTRETH S,

OPC, Amerikan OPC Foundation tarafindan gelistirilen uluslararasi standartlardaki
uygulamalar arasinda iletigim arabirimini birlestiren standarttir. OPC kullanildiginda,
farkli istemci uygulamalari ile PLC gibi FA cihazi kolayca baglanabilir, her cihazda
kullaniimakta olan PLC ureticisi farkh oldugu durumda dahi, OPC uygulanip
arabirim ile istemci uygulamasi kurulunca, neredeyse higbir degdisiklik yapiimadan
yeniden kullanimi mimkdndr.

Oracle HRABADT—HR—RYTrA—H—, Ef-. AHORBRETHDL—3aF LT —

Oracle AR—ZEBLRT LD L, FIEUNIXAEWiIndows AN HY . HRMIZIEFEIZT L
TELAHTWLD,
Dinyanin en bilyik veritabani Ureticisidir. Ayrica , firmanin anahtar Griini olan
iliskisel veritabani kontrol sisteminin adidir. UNIX ve Windows igin gesitleri mevcut
olup,diinya ¢apinda gergekten bliylik bir paya sahiptir.

0SI @ Open System Interconnection (B L X T LB E #EH)

osl @I E1—4A L—oY ORyMIEEDHCHBEBELKREROT. ThENBEF

MR EREHBILTIER,

OMAPIFED—FETHD,

@Open System Interconnection (Acik sistemler arasinda karsilikli baglanti)
@Bilgisayar, PLC, robot gibi ekipmanlari baglamak icin ortak haberlegsme
Ozelliklerini belirleyip, sirasiyla bagimsiz talimat dilinin ortak hale getiriimesi
distnilmektedir.

@MAP bunu yapan araglardan biridir.
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P&IZO—[X]|
P&l akis semasi

BLE. RHE. BFin, AHGTELL S TRRLEHEROLAEZRL-RETARMK
o

Boru, detektor, operasyon sonu ve kontrolleri sembollerle belirten bitin kontrol
sistemini gosteren tesisat sistem akisi semasidir.

PC MIX{E
PC MIX degeri

O — i HTHENT, Y~V ARECERGARSE. HALETHAA D15
BD1UsTERITTELTEHHFRH.

OHEAREVNZIELELNTERTHD,

@PLC'de sirall talimatlar veya temel uygulama talimatlari belirli bir oranda
birlestirildiklerinde 1 ps da galistirilabilen ortalama talimat sayisidir.

@Sayi dederi ne kadar biiylk olursa, islem de o kadar hizli olur.

PDM (Product Data Management)
PDM (Product Data Management)

BREROEEDOE, HAOEHE, FR-REMOHE. R, RFICEIEEN DI
Xf‘;fﬁﬁﬁ—iﬂ:%‘iib, IROMELEIVHEOEREERSEEBIELI-FERY
AT L,

Uriin bilgi yénetimi anlamindadir.Uriin planlamasi; gelistirme ve tasarimindan yola

cikarak imalat, satis ve bakima kadar karmasik blyik miktardaki bilgilerin merkezi

yonetimini yapip, islem verimliligini arttirmay1 ve zamani kisaltmayi hedefleyen bilgi
sistemidir.

PID operasyonu

PID#IE @ EHEHI I 1N B LB {E(Proportional), T4 Bi#E(Integral)., #15> BI#E(Derivative)
PID kontroli DIBIEDTE S,
ORE. B EE RANLEDHEEDIS,
O —4 Y TIEERI=VNMBY., TRTSLBRHIZITS,
@Enstrimantasyon kontroliinde kullaniimakta olan orantili eylem (Proportional),
integral eylem (Integral) ve tirev eyleminden (Derivative) olusan 3 eylemi de
yapabilen kontroldr.
@Sicaklik, akis miktari, hiz ve karisma gibi igslemlerin kontroliinde kullaniimaktadir.
@PLC'de 6zel bir modiil mevcut olup, program farkl ¢alismaktadir.
PID Eﬁi . EBIFP), BRI, Mo FRED) DERF,
PID sabitleri Oransal bant(P), integral siiresi(l), tiirev siiresi(D) 'nin genel adidir.
PIDEf{E

PENE. IB1F. DENMEDIM G EITKY BIEEPVERC- EMEICEREESVERILIEICGS &
SICEEEMVERRELE HT S5,

%ﬁig?ﬁﬂﬁ%ﬁitﬁb%ﬂﬁﬂo)%é\ BFENLBEDOMBEEITKYPHIE, PIFIEE
iEd| g o

PIEJ];H;_CI(L FRERIE, ENHE.RESEICANES, PIDEMEX (<, REHIEIC
Fﬁ{l\ o

P eylem, | eylem ve D eylemin kombinasyonuna bagl olarak, dlgilen deder PV'yi
hizli ve tam olarak ayarlanan deger SV ile ayni dederde olacak sekilde operasyon
miktari MV'yi hesaplayip ¢ikislarini kontrol eder.

Ayrica, PID' deki 3 eylemi icermeyen kontrol durumlarinda, ilgili eylemlerin
kombinasyonlarina bagli olarak P kontrol, Pl kontrol olarak adlandirilir.

Pl operasyonunun temelinde, akis miktar kontroll, basing kontroll, sicaklik kontroli
yer almaktadir. PID operasyonunun temelinde ise, sicaklik kontrolG yer alir.
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PLM (Product Lifecycle Management)
PLM (Product Lifecycle Management)

B REAREOLEERMENMSHRE, FE, £F., Rt BEY—EX REICELFETOMA
mIATFAVIVITEDST N TOBRE IZEEMICEERT 5= DFiE, PDMITHLT,
PLMOERY HECAHIE, BRDFAITHAVIICH->T, B - BROT—2ERAEFL
BRI NIERESIRNENSTLTH S, PDMEPLMIE. (RIFEAETHY . BIZE RO EEDE
BEZH TV,

Uriin geligtirme plan asamasindan baslayarak, dizayn,tedarik,iretim, satis, misteri
iliskileri ve elden gikariimasina kadar "Urliniin yasam déngiisii boyunca tim sireci"
ni kapsamli bir sekilde yénetmek igin kullanilan ydntemdir. PDM'ye gére, PLM 'nin
talep ettigi konu, Urinun yasam déngusl boyunca, Urtnlerin ve parcalarin verilerinin
saklanmasi gerekliligidir. PDM ve PLM hemen hemen es anlamlidir, sadece
ardnlerin tanitim alani konusunda farklidirlar.

POP
POP

@Point of Production, (£ ERRIEHREE, )

O LEBOFRNERMESESHIZ. DI L—MO/N—a—F 4G EEERALT, &
ERRRICH TR AT L) —ICEEEREILET HA,

g?%%hf:'lﬁiﬁli\ SEEEOIRER CEETELGLEGESTEFREIATERSEN
@Point of Production. (Uretim Suresi Bilgi Yénetimi)

@ Malzeme ve bilgi akisini birlestirmek igin, ID plakasi veya barkod okuyucusu
kullanarak, uretim islemi esnasinda zaman bazinda Uretim bilgilerini anlamaya
yarayan yontemdir.

@Edinilen bilgi, tiretim kontrol siirecinin ilerlemesi ve stok yonetim kontrolii gibi bir
cok yerde kullanilabilir.

POP before SMTP
POP before SMTP

BFA—IEEETHEEITHET SRR XDIDTY,

EERTSIBE LIZPOP3 Y —NIZHONLHT I EREEHIEIZEST, SMTPH—/3D
FRFAE525ARTY,

E-posta gonderilirken belirlenen kimlik dogrulama sekillerinden biridir.

Gonderim islemi 6ncesinde belirlenmis POP3 sunucusuna énceden gegis
saglayarak SMTP sunucunun kullanimina izin veren yontemdir.

PPS @Pulse Per Second, 1# YD /VLRE,

PPS @kpps|(E1,000/ )L R /FH(FHpps)
@Mpps(£10075 /X)L R /FH(AFTpps)
@Pulse Per Second. 1 saniyede olusan vurus sayisl.
@kpps,1.000 vurus/ saniye(kilo pps)
@ Mpps,1.000.000 vurus / saniye(mega pps)

PTP @Point To Point Control,

PTP O ERDET HFR L DRBRANPRURPITIEEEN TLSHIE,
@Point To Point Control (Noktadan Noktaya Kontrol).
@Konumlandirma yaparken bir rota (izerinden gegis noktalarini araliklarla belirtilen
kontroldur.

PV HRIENE

PV Olglilen deger

Eéiﬂf , LEBIENE . (RZDVCEITE B LR E D)L BIL - 1B B L5585,

eylemi

Orantili eylem. Sapma DV (6lgulen deger ile ayarlanan deger arasindaki fark) 'nin
orantili islem miktarini saglayan operasyondur.
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PL—k
P orani

@PFulse rate

OMERDICENWTE—FEIEEI LY D T4—R/ NI/ JLRE2E, 3fELI=U1/2,1/3
l:l./‘r:(')j_%)%ﬁo

@ T —R/INIVRETA—E NV )LRDLE,

@5 Z L1 [EER L Y2400/ SILAD EEPL—hE2E9 541200/ VLAY 2425, 2400/ %
JLADEE1NILR B Y EEIER(X0.15° THH MY, 1200/ 8)LATIF0.3° 1245,

O BROIBEEIIPL— I ERECTBEETT B,

@PFulse rate

@Konumlandirmada motor mili devir bagina geri besleme vurussini 2 misli, 3 misli
yapan veya 1/2, 1/3'e bélen katsayidir.

@Besleme vurussi ile geri besleme vurugsinin oranidir.

@ Ornegin; devir bagina 2.400 vurus oldugunda P orani 2 olursa, 1.200 vurusye
esdeger olur. 2.400 vurus oldugunda 1 vurus basina mil devri 0,15° olur. Fakat,
1.200 vurusde 0,3° olur.

@Konumlandirmada dogruluk P orani blylk olursa dUser.

P L—F (pulse rate)
P orani (pulse rate)

E—481 BEH-YDT1—F/ vV R%E2 &3 BLFY1/2,1/3 12LE-YT 5%
B

7«;—I~"/\°)L/X<J:7—r—l~“/i"y7/€)l»x0)l:|:° f=&Z 1 [EERHT-1)2400 /NILAD EEP
L—br%E2 £95E1200 /8 LATRYIZHD, 2400 /SILAD EET /8L ASHT=YEH[EER (T
015" T#HABNHY, 1200 /X)LRTO3 (24D, B ROIEEIIPL—ERKECTEHEETT
60

Motor mili devir bagina geri besleme vurugssini 2 misli, 3 misli yapip 1/2, 1/3 yapan
katsayidir.

Besleme vurussi ile geri besleme vurussinin oranidir. Ornegin; devir basina 2.400
vurug oldugunda P orani 2 olursa,1.200 vurusye esdeger olur. 2.400 vurus
oldugunda 1 vurus basina mil devri 0,15’ olur. fakat,1.200 vurusde 0,3° olur.
Konumlandirmada dogruluk P orani biyik olursa duser.

R/3
R/3

FAYSAPH DERP/ Ny —2 AN T ELFIFHLUEIZBASKTEY, HARK
DIITEHEDDRHD/ A ZTHREER RBOBER., T—IN—R . TT)r—
2y, TLEUT—2av(ISATUNDIBREDIFAT o b — N RT LIZESTH
Y, ENZENDN—FI 7 P0SITRFLAENA —T U AR ICAE>TULV S, Fi-.
BAPI(Business APDEFEIENDTOY S22 T 10 8—TJ1—REHATHEY . RFEICHR
HREZBINT 5 ENTES,

Alman SAP firmasinin ERP paketidir. Diinyanin énde gelen 10.000'den fazla sirkette
kurulumu yapilmig, diinyada en blyiik paya sahip, alaninda 6ncii bir Griindir. R/3
ozelligi; veritabani, uygulama ve sunum (istemci) olmak lzere 3 diizeyli istemci
sunucu sistemidir. Bunlarin higbiri donanim veya OS 'a bagimli olmayan agik
sartnamedir. Ayrica, BAPI(Business API) olarak da adlandirilan programlama
arabirimi mevcut olup, esnek olarak uzanti fonksiyonu eklenebilir.

RAM
RAM

@Random Access Memory (5.1.)

Okl ZAHDPERFICTEEHAEY,

@DRAM, SRAMAZE A BB,

@®Random Access Memory(Rastgele Erigim Bellegi) (RAM)
@Okuma ve yazmanin herhangi bir zamanda yapilabildigi bellek.
@DRAM, SRAM mevcuttur.

RAS
RAS

Reliability ({5814 ) Availability (FRE %) Serviceability (R £ 1) DEEFTT .
BHEMERBOREMWLEENOTEIEONET,

Reliability(Guvenilirlik) Availability (Ulasilabilirlik) Serviceability (Bakim Kolaylidr)
anlamindadir.

Otomatik olarak tim ekipmanlarda kullanimi kolaydir.

RFB J2y4
RFB sinirlayici

RFB(tyhk-T4—F-/\y9))SvRIZkY, I EAYEFS, BEREEPY) ZLIF1-5
BREIZRELOT VA= a—rEIFILET,

RFB (sifilama geri besleme) sinirlayicisi tarafindan, yiikselme zamani ve sicaklik
Olgiim degerinin (PV) yikseldigi durumlarda meydana gelmesi olasilidi yiksek agsma
kontrolU yapar.
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RFID4% /1C4% (RF-ID tag / IC tag)
RFID etiketi / IC etiketi (RF-ID tag /
IC tag)

WM& 7EE OERKHEAI (Identification) (CFI SN BICF YT T, BHE (L ERBIERIELHER
TW5, tHDOPTHELFIAT BIIE. EIRAXEZ DR KSR (Radio Frequency =RF) A>{&
A3 (Identification=ID) A X D E M RN LET, BEL - RBLENEDSN TS
Y. ICHT L EN D, N—a—FICHRKREL YA XD T 25 FiEMTHRAZTE (B
MEZIAA)TES L, BFIALAIRET, AERSOMIAGEICRYAM T, IMIEH®
BRERRGEZMFETAATHAEEGLIERAINDDH 5,

Madde ve benzeri bireysel tanimlamada (Identification) kullanilan IC gipi normalde
kablosuz iletisim islevi saglamaktadir. Dinyada yaygin olarak kullaniimakta olan
radyo sistemi ve frekansi (Radio Frequency=RF) veya bireysel tanimlama
(Identification=ID) sisteminin uygunluk saglamasi gerekmektedir. Standardizasyonu
ve normalizasyonu gelismekte olup, IC etiketi olarak da adlandiriimistir. Barkod ile
karsilastirildiginda,bliylk ebatli verilere temassiz olarak okuma-yazma iglemini (ek
yazma) yapabilmesine ek olarak, yeniden kullanimi miimkiindiir. Uretim sahasinin
islenmis Uriinlerine takilan, isleme kosullari veya test sonuglarini herhangi bir
zamanda yazilip Griin yonetimi uygulanmaktadir.

RFP (Request For Proposal)
RFP (Request For Proposal)

REKBEDE, BHRIRATLEZEATHICH->T. I—FHMATHFETEHINU A
RET B BEAVRTLOBPECREZFHELRLI=-XE,

Teklif istek formu anlamindadir. Bilgi sistemini girmek amaciyla, kullanici tarafindan
teslimat istegi yaparak saticiya saglayip, giris sisteminin 6zetinin veya tedarik
kosullarinin yazildigi belgedir.

RGB
RGB

@ 15— CRTHRMDHF

ORIETR(Red), GIE#k(Green), BIEEBlue)DEDZREET, CNTEREZERT S,
@Renkli CRT terminalleri.

OR, kirmizi (Red) G, yesil (Green), B, mavi (Blue) olmak lizere 3 ana renkli
sinyallerdir. Bu sinyallerin her biri karistirilarak, her renk sentezlenir.

RLS {5 (reverse limit signal)
RLS sinyali (reverse limit signal)

MIE RO H E RIS O FRICERELZUIYARAvF (b ERBELEE ILRER
B)ABMELI-CEEMLEDANES.,

RLS {5 A OFF (JEE @) TRERDEMENELLLLS,

Konumlandirma kontrol alaninin alt sinirina yerlestiriimis sinilama anahtarinin
(normal olarak kapali kontak yapisi normalde enerji durumunda) ¢alistigini bildirin
giris sinyalidir.

RLS sinyali OFF pozisyonundayken (iletken olmayan) konumlandirma islemi durur.

ROM
ROM

@Read Only Memory (A1)

O HLERAEYES S, EP-ROM, EEP-ROMEZENH D,

@®Read Only Memory (Salt Okunur Bellek) (ROM)

@ Salt okunur bellek olarak adlandiriimaktadir. EP-ROM, EEP-ROM mevecuttur.

RS-232CA/ >3 7x—R
RS-232C arabirimi

ORS-232CIL K EEF TEREIAMNRDI-IRE,

OIRVAMBARDEL DT ik B AERDRAIVTIREEZTH TV,
BFRBEME DLV T2ET —FERIET HEZDHIBELTIS X 510140%H 5,

ORS-232CIF. 1zE R FAVE 2 —RES—F U DI TRIETE S,

@ /A XIZFWL=, #BRE D7 —TILIF15mLINTH D,

Q@ EER=EE20KBPSTHYEL,

g4>9—7:4Z[i7ﬁ—l~t%ﬂ¥lihéf:&)~ YT ILR—bE—fRICEIENEZEEH

@RS-232C Amerika Elektronik Endistrisi Kurumu (EIA) tarafindan belirlenmis

standartlardir.

@Konektoriin 25 pininin boyutlari, isimleri ve sinyal zamanlamalari belirlenmektedir.

@Elektronik aletler arasinda 2'li veri transferi yapilacagi zaman standart olarak JIS

X 5101 bulunmaktadir.

@RS-232C, 6rnegin, bilgisayar ile PLC 1:1 de iletisim yapabilmektedir.

@Girlltiye duyarl, cihazlar arasindaki kablo 15 m 'dir.

@En hizli iletisim hizi 20 KBPS ise yavastir.

@ Arabirim, port olarak da adlandirildigindan, genel olarak seri port olarak

adlandirimaktadir.
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RS-42242371—RA
RS-422 arabirimi

O KEEFIELEANIRBILLI=LD,

qus—zszotlﬁl CLES3BEDTHBH, 1inh=1~32)THEIETE. ¥—T ILOHRER500m
KA,

@E=FHEBLND T/ 1/ XIZ58<. RS232CKYIRIBEEHAMELN (£2~5V),

@& SR E T RE29KBPS,

O ZLDR/EBIETELDT, TILFRAVTEL NS,
OEBEMHARDONSTERG®, BIEERECEEERNROON SR TITIRS422
MEAIN TS,

@ Amerika Elektronik Endistrisi Kurumu(EIA)tarafindan belirlenmis standartlardir.
@RS-232C ile aynidir fakat. 1:n (n=1-32)de iletisim yapabilmekte ve kablonun
toplam genisletilmis uzunlugu 500 m dir.

@Diferansiyel sinyalinde guriiltd yiksek ise, RS232C' den gidip-gelen voltaj disiik
olur (£2-5V).

@iletisim hizi en yiiksek 29 KBPS dr.

@Bircok istasyonlar ile iletisim saglanabildiginden multi-drop olarak da adlandirilir.
@Giivenilirlik gerektiren endustriyel Griinler ve hizli iletisim veya uzun haberlesme
mesafesi gerekli oldugu uygulamalarda RS422 kullanilir.

RS-485
RS-485

O T IUREDA AT —RIED—2,
OEKRN2EDRFA/NELL— N\ EIETED,
OEEIRBE (TR K1200mTHAHM AREREITEH>TE S, (10Mbps:12m,
1Mbps:120m. 100Kbps:1200m),

ORS-232CITLHEAR /A X258, BRIRED AT HE,

@ Seri iletimdeki arabirim standartlarindan biridir.

@Maksimum 32 adet siiriicti ve alici baglanabilir.

@iletim mesafesi maksimum 1.200 m olup, iletim hizi gére degismektedir.
(10 Mbps:12 m, 1 Mbps:120 m, 100 Kbps:1.200 m).

@RS-232C ile karsilastinldiginda, gliriltiye dayanakl, yiiksek hizli iletim
saglamaktadir.

RUNHE A A
RUN esnasinda girig

DRATLEFELESESHILEKETHDOTOTSLO—BEEET HikEE,
Sistemi durdurmadan, galismakta olan programin bir kismini degistirme
fonksiyonudur.

RzA =
RZ metodu

@Return Zero,

OTAURIEBEILETHEEDERAAXD—D,

@1 DODEFIF—BOIZRS.

@Return Zero (Sifira Donlsli).

@Dijital sinyali iletirken olusan modiilasyon metodlarindan biridir.
@1 sinyal 1 defa 0 'a déner.

S FMiEE (S-pattern
acceleration/deceleration)

S tipi hizlanma-yavaslama (S-pattern
acceleration / deceleration)

MEEBEASIn BHIRT, BOLAREETGS,

S FLLEF1~100% THRETES,

Hizlanma ve yavaslama Sin egrisinde, plrizsiz harekettedir.
S tipi orani %1-100 arasinda ayarlanabilir.

SAP
SAP

ERPTIGSHRAFDYINIIT A—H—, BROYIr Iz 7 EHILICEEY—EXERIE
FTBY)a1—23 RV F—TEH 5, R DERP/ A —I TR/ IIFHADFEREIR
LU EICEAShTIVS,

ERP piyasadaki en blylk yazihm Ureticisidir.Kendi girketlerinin yazilim merkezinde
bircok servis saglayan ¢6zim saticisidir. Ayni sirketin ERP paketi "R/3" diinyanin
onde gelen 10.000 sirketinden fazlasinda kullaniimaktadir.
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SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)

SCADA (Supervisory Control and Data
Acquisition)

AT —20RIEE LVERATLTHY ., HRERGELSERT. Chia/\vavt
THET DD Y—ILASCADAY IR TH D, K., BERFIH R T LFEMEEN—F
DITE—RELTEY . AU TFURBEM o=, CHIZH L, SCADAV IR EFIAT I
(EHIEIEB ©CERT —SEB I EIRIRT§E, BEY B HICHETESD, Lvditst
DEMRICEST L, TUFA——BoABETELRANBHTH S,

SCADA yazilhmi, élgiim verilerinin kontrolii ve gézleme sistemi olup, dagitiimis
gbzlem kontrol 6zelligi ile, kisisel bilgisayardan tzerinde kurulumu yapilabilen
aractir. Ginlimuze kadar, gézlem kontrol sistemleri pahali donanimla entegre
edilmis ve bakimi da karmasik olmustur.Buna karsilik olarak, SCADA yazilimini
kullanarak, kontrol 6geleri ve gézlem veri 6gelerini istediginiz gibi segmek
mimkiindir. Ekranlarda istenilen sekilde tasarlanabilir. Ustelik disaridan uzman
yardimi almadan son kullanici olarak kullanabilmeniz ¢ekici noktalarindan biridir.

SCM (Supply Chain Management)
SCM (Supply Chain Management)

B -FMA—h, ERA—HDSEL, INEETODETESE(Supply Chain)Z i & HIZE R
LT, AT OHBRERCDBEIFEE BRI LI-EEI T, SCMENFERINSRET
DCM(Demmand Chain Management)&L\SZ&H8H 5, RERMIZIZRLED THS,

Uriin - malzeme (reticileri, Grlin Ureticisinden, toptan ve perakende olarak tedarik
zincirini (Supply Chain) entegre bir sekilde ydneterek, atiklarin ortadan kaldirilip
maliyetlerin azalmasini amaclayan yénetim konseptidir. SCM'ye perakende
acisindan bakildiginda DCM (Demmand Chain Management

(Talep Zinciri Yénetimi)) de denir. igerik agisindan her ikisi de aynidir.

SCP (Supply Chain Planning)
SCP (Supply Chain Planning)

FRCEROEFEECE VT, HELREBEDH AN SEBHEEILTHIL,
Tahminler ve gergek talebe dayali Uretim ve dagitim agisindan is planinin
yapilmasidir.

SFA (Sales Force Automation)
SFA (Sales Force Automation)

NVAVRAE—F YN E DIFRBERMEBELTEEOEEMMEHEILT S
L F. FDODERY AT Lo

Bilgisayar ve internet gibi iletisim teknolojilerini kullanarak, kurumlarin satis
departmanlarinin verimliligini arttirmaktir. Ayrica, bu amaca yonelik olarak bilgi
sistemi denir.

SFC (sequential function chart)
SFC (sequential function chart)

WO BBGI#EES — o FICKYIEFEBYEES B 5Ot b BLI- BB T
g3y AR,

Makinanin otomatik kontroltini PLC yardimi ile sirayla ¢alistirmak igin uygun bir
sekilde yapilandiriimig programlama metodudur.

SGML (Standard Generalized Markup
Language)

SGML (Standard Generalized Markup
Language)

NEADAIERETHYN—ITYTEETHD, EAMIZ, SGMLA L F FHSEE DKL VHEEE
FRYRE. JURDOIKFELLELOAXMLTH D EEZZEDDYOT Y, EF-,
HTMLIZ. SGMLIZE>TEREN =S END1DTH D, HAEE TIESGMLIZTEELALE
DHEXMLTIRESINTLNSDLDHZ LY, ZD-6  XMLIZSGMLEEBE =2 SHHRADE
EERDDMIELL SGMLIFIERXMLIZE > TEEMZ SNERLTLK I EAT S
3

Genel amagh Ustdil ve bigimlendirme dilidir. Temelde, SGML'den itibaren sik
kullanilan dusUk islevleri ortadan kaldirarak, daha kolay kullanimli olarak yeniden
dizenlenmesine ragmen, XML olursa anlagiimasi daha kolaydir. Ayrica, HTML,
SGML kullanilarak olusturulan dillerden biridir. Islevsellik agisindan, SGML de
varolmayan fonksiyonlar genellikle XML de belirtilmistir. Bu nedenle, XML, SGML'nin
yerine gegip yeni ¢cagin dili olacagi asikardir. SGML ise ardisik XML ile

degistirilerek sonunda yok olacagi beklenmektedir.

SI
Si

@Step Index Fiber

O TFAN—D—TBTRTYTAUT YIRS,

OI7 DEMEN—HKRT. KDAHAEIZLDETDENKEL,
@OMELSECNETIZfEF,

@ Step Index Fiber (Kademeli Lif)

@Kademeli lif, fiber optik bir ttrdr.

@ Cekirdegin kirilma endeksi ayni oldugundan igik gelis agisina bagh olarak, sinyal
bozulmasi blyuk olur.

@MELSECNET igin kullaniimaktadir.
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SI (System Integrator)
Sl (System Integrator)

BEOEBNBZAHL. BEICEOLELBRVATLOLE., BE. ERALGEDERE
F—RELTHETASEEDCL, VAT LAORE-XENSTOYT S LOMEFE, bELE/N—
Roz7-YIb Iz 7 DEE-BA. ZTRLIEZVATLORS - BEEFTERENIZTES,
Musterinin is icerigini analiz edip, sorunlara uygun bilgi sistemi planlama,kurma ve
uygulama gibi isleri birlestirerek Ustlenen saticidir. Sistemin planlanmasi ve
tasarimindan baglayarak, programin gelistiriimesi igin gereken donanim ve yazilimi
segerek girislerini tamamlayip, sistem bakimindan kontroliine kadar kapsamli bir
sekilde yapilmaktadir.

SMTP-Auth
SMTP-Auth

BFA—IERETHEFITHEETARABADIDOTY,
SMTPH—/\eA—H LD TA—Y T AV MENRRT—RDREEETLY, BElshi-zi5
BDHA—IDEEZHATHALTY .

E-posta génderilirken atanan kimlik dogrulama seklilerinden biridir.

SMTP sunucu ve kullanici arasinda, kullanici hesabi ile sifrenin dogrulanmasini ve
dogrulandiktan sonra mail génderimini saglayan bir yéntemdir.

SNTP (Simple Network Time Protocol)
SNTP (Simple Network Time Protocol)

TCP/IPH b I —H%BELTAVEL—2DRZZRYPSESTOMILD—DT,NTPD
SRR NTPIXBSF IR Y —/ \EBEBMICHERL ., BHREXMLTHRZRYTHTOr
)L, SNTPIENTPDEHRDSBEHAE N EEIBL. V5717 U DY —/\[ZIEREZERZI
ZREVELELRARITEEL TS,

TCP/IP agi Uzerinden bilgisayarin zaman senkronizasyonunu yapan protokollerden
biri olup NTP'nin basitlestirilmis versiyonudur. NTP zaman bilgisi sunucusu
kategorilere ayrilarak yapilandiriimis, bilgi aligverisinde zamani senkronize eden
protokoldir.SNTP, NTP'nin 6zelliklerinden karmasik olan kismi ¢ikariimisg,
istemcilerin sunucuya dogru zamanda sormasi icin kullanilan uygulamadir.

SOA (Service Oriented Architecture) NEW!
SOA (Service Oriented Architecture)
NEW!

Y—EREAT7—FTIFvELREN, EBALGEDRE AT LIZENT, —D—2
DT TV r—Lav AT EEESE TRBELGS AT LAICHELTLKFETH S,
Servis odakli mimari olarak gevrilmekte olup, bir ¢ok ticari sistemde her bir
uygulamay birbirine baglayan, biyuk 6lgekli sistemi entegre eden yéntemdir.

SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control)

SPC/SQC (Statistical Process (Quality)
Control)

MM IREEE/ MANREERELTIN, ERETREOEM(FyIRIUN) TIRE
IHEE - REICEAT ARG T A EERGEDHMFEERAVTUESHL. &
REGHFERELTEEITIRETIEOEERETHD,

Istatistiksel sureg ve kalite kontrolu olarak adlandiriimakta olup, her bir Gretim
surecinin 6nemli noktalarini (kontrol noktasi) bir araya getiren, Gretim ve kalite ile
ilgili bayuk verilerin kontrol grafigi gibi istatistiksel ydntemi kullanip slreg analizi
yaparak yuksek kaliteli Grinlerin istikrarli bir sekilde Gretimini yapabilmek igin
kullanilan Gretim slrecinin kontrol yontemidir.

SQL (Structured Query Language)
SQL (Structured Query Language)

BM#ABEFEL-T —FXN—RBEAETE, L3 LT —EN—ROBREICERT
B, T AR R(ANS) OIS TIEE L SN T D HEH FAZERE,

IBM sirketi tarafindan gelistirilmis veritabaninin operasyon dilidir. lliskisel veritabani
operasyonunda kullaniimaktadir. Amerika Ulusal Standartlar Enstitisi (ANSI) ve
JIS tarafindan standartlastirlmis diinya ¢capinda bir standarttir.
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SRAM
SRAM

@ Static Random Access Memory (TR 5 L\)

mf\gu%uo)—ﬁn REFBADNIVNONYTI NI T D T —r YT [ELE
OMELSECD 1—H AE!ELSRAM,

@ Static Random Access Memory (Statik Rastgele Erisim Belledi) (SRAM).

@RAM bellek tiri olup, tutma glict kiiglk oldugundan (pil yedekleme) PLC'de
yaygin olarak kullaniimaktadir.

@MELSEC 'in kullanici bellegi de SRAM'dlr.

SSR
SSR

@5Solid State Relay (V) YKFAT—RJL—)

OEERRAVTF, EITMSAT VI EHERALTEREON/OFFY 5,

Q@ HAETHI LML DTERMNEL,

OACERADEESAH N,

@Solid State Relay (Kati Hal Rolesi).

@Temassiz anahtardir. Temelde triyak kullanilarak elektrik akimi ON/OFF yapilir.
@Asinma olmadigindan uzun dmarlidur.

@AC igin 6zel temassiz gikti.

STL (Standard Template Library)
STL (Standard Template Library)

CHEBDEETUIL—I514T3Y, CH+TTOY ST ETHESKRICRES AR
T—ABEPTILTIXLZE, FIALPT VB TEEDH L0, STLIZEEICBEREN S
{LCEREEADELEINDEEDN TG REELTRASNIENL SO LERAE
KHLTHY, STLEESCETRIEMZER LS EHIENTES,

C++ dili standart sablon kitliphanesidir. C++'da programlama yaparken, sik
kullanilan jenerik veri yapilari ve algoritmalari kolay bir sekilde 6zetlemektedir. STL
ise esnekligi son derece ylksek oldugundan, performans verimliliginin yiiksek
oldugu sdylenmektedir. Standart olarak kullaniimakta oldugundan, bir gok isleme
sistemi uygulamaktadir ve STL kullaniminin tasinilabilirligi arttirlabilmektedir.

STN&E BT
STN sivi kristal ekran

@ STN:Super Twisted Nematic

QMBI RN -BEREBOMICEREHAL. TOEBIIESEEEMZ S
EI%J:_UO,)%O)ﬁ,ﬁﬁﬂﬁwi&%ﬁﬂﬁu4%%’&%']&%1&%%’8?5%@7I~'J‘y'71735t0);7§
Ik "D —D,

OBRDFERLDHIEERFETEDILICKY ., BIREON/OFFY %,

@STN: Super Twisted Nematic (SUper Bikilmis Nematik)

@Dikey ve yatay olarak ¢ok sayida siralanmis saydam elektrotlar arasindaki sivi
kristalleri kapsamakta olup, bu elektrota sinyal voltajinin uygulanmasi ile kesisme
noktalarinin sivi kristal hiza durumunu kontrol eden, ekrani olusturan basit matris
sisteminin sivi kristal ekranlarindan biridir.

@S1vi kristal molekilleri biikiip hizalayarak piksel ON/OFF pozisyonuna getirilir.

STOP {E& (stop signal)
STOP sinyali (stop signal)

MEROFNETEHERIHBOSEEEFILSEDANES,

HSMERSTOP {£5 (a #£5) HON(E®) TIFLLT 5,

Konumlandirma kontroliinde, ¢alisma esnasinda disaridan gelen ve direkt olarak
durduran girig sinyalidir.

Disg STOP sinyali (normal olarak agik kontak), ON (iletim) pozisyonunda durdurur.

STFRA4%' S L (structure text program)
ST programi (structure text program)

STEETRBINI-TAYILTT,
ST dilinde yazilmis programdir.

Y BEE
SV Hedef degerdir.
T/DEH: BEZTAOAIEIZERTHIE,

T/D dondstirme

Sicakhgi dijital degere dondsturir.

TCO (Total Cost of Ownership)
TCO (Total Cost of Ownership)

AVEA SV RATLDEA, H#F-EBLLEITINDER DR,
Bilgisayar sisteminin bakim ve yénetimi igin kullanilan toplam maliyetidir.
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TCP/IP7ORaL
LB TCP/IP protokolii

[ I NyEywisl S=)R)oEaeR

@ TCPIXOSIBBETIILDAE(FSU RR—RE)., IPIX3B(RYLT—IB)EZITHED,
O 1EWMER L2B(T—2IVIBIIBERT . FIZIE. BREEHEDLSIZEL-T-
FYRT—OEFEDT—DDRYNT—HETBHTEMNTTEE,
@OUNIXDBSDAITIRAEN =18, T—IRT—avE R ARYNI—ITIEEELD
ERTORLEESTND,

@ (U A—F YR OLANE TEDL N BIZEMLZTOrIIL,

@Ag protokollerinden biridir.

@TCP, OSI referans modelinin 4 tabakasi (trans-port tabakasi)ile IP ise 3
tabakasini (network tabakasi) Ustlenmektedir.

@1 tabaka (fiziksel tabaka) ile 2 tabakasini (data link tabakasi) spesifik olmadan
yani kablolu ve kablosuz gibi farkli aglari bir araya getirip bir adet ag olusturulmasi
mUmkuinddr.

@UNIX'in BSD 4.3 de kullanildid igin, is istasyonuna bagli olan sebekede gergek
standart protokol haline gelmistir.

@internet ve LAN (izerinde kullanilan standart protokoldiir.

TFTHRBERT
TFT likit kristal ekran

@ Thin—Film transistor

OHEICEHAERON-BRABBOREICE LNV REEZREL, COEENSUY
Z?J(gLT)I:J:LL EERZEELON/OFFFB7 VT4 IMNIVIRARDBRBERT. i
% ‘\‘ \0

OH5—KRTRETBICE NERICDOEMFEDOTFTHHY . ThENR, G.BOHT—T1)L
AEBETLICKYAIREET B,

QHHMIN) VI RRBITILR AV RANDBTEEC LG EERFE ST HIL
ATE FPREAORBELEZ THAO. ERMDRTINTES.

@Thin-Film transistor (Ince Film Transistor)

@Dikey ve yatay olarak ¢ok sayida siralanmis saydam elektrotlarin kesisme
noktalarina her bir transistérin yerlestirildigi bu ince film transistori (TFT) tarafindan
her piksele sirilen ve ON/OFF yapan aktif matris sisteminin sivi kristal ekranidir.
Hizl tepki verir.

@Renkli ekran igin; 1 pikselde 3 adet TFT vardir ve bunlar R, G, B renk filtresi
gegirilerek miimkin olmaktadir.

@Basit matris sivi kristal ile kargilastirildiginda, kontrastta diisme olmayan, tarayici
cizgi sayisi arttirilabilmektedir. Ayrica, orta tonlarin gériintilenmesi kolay
oldugundan, yliksek ¢ézunUrlUkli gorintl saglanabilmektedir.

TOC (Theory Of Constraints)
TOC (Theory Of Constraints)

FIREHBERDE, AATTILAT—ILESVEAB R A EEE ORI ER, RhL
YO IREBEMNICRTS1—0F T 5,

Kisitlama teorisi anlamindadir. israilli Goldratt tarafindan olusturulan iiretim
kontroliinlin kisitlama teorisidir.Darbodaz (bottleneck) sirecinin dncelikli olarak
zamanlanmasidir.

URL T>a—K
URL kodlama

XFF%, URL CHEATEDXFICERTHIETT,

RFC3986 ICEZIN TS/ A—tohIra—Tav 5 E2RLET,
Karakter dizesini, URL 'de kullanilabilen karakterlere donustiirmektedir.
RFC3986 tarafindan tanimlanan ylzde kodlamayi belirtir.

URL (Uniform Resource Locator)
URL (Uniform Resource Locator)

Uniform Resource Locator DBEFATT,

A8—2wb LICHEAET HERERDBHZRT EEAXTY,

Uniform Resource Locator (Tek Bigimli Kaynak Konumlayici) anlamindadir.
internet izerinde mevcut bilgi kaynaklarinin konumunu belirten agiklama
yontemidir.

VRAM
VRAM

OVS L. ETHIL,

OCRT, BRLBEICRTY HXF. I LGEDFERRAMAE!,

@®VRAM.Video RAMU.

@CRT, sivi kristalde gosterilen karakter ve grafiklerde kullanilan RAM bellektir.
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Web T34
Web tarayicisi

WebR—CHEE T H-HDY Iz T DBRIFTY,
Web sayfalarini taramak igin kullanilan yazihmin adidir.

WITH E—F (With mode)
WITH modu (With mode)

M a—F D HEMEROIREIFFICITIE—R,

RF—hEEBITON EEHDT, BEBBICEEZHNMLEZY, MEROEREEZRRLEZY
TED, V1XE—K,

FEE“AFTER E—R"DEESR,

M kod ¢ikisi konumlandirma baglamasinda meydana gelen koddur.

Start ile birlikte ON pozisyonuna gecgecedi igin, kaynak elektroduna voltaj
uygulayarak, konumlandirma hizini gériintileyebilirsiniz. WITH kodu. Terimlerde
“AFTER mod” bélimulne bakiniz.

XML (eXtensible Markup Language)
XML (eXtensible Markup Language)

AA—FIb LT 2EHDTAYTSLNT 2T IEDO LR R, 45 L&IEND
BAA—FET—EOEMIHEATHILT BFITT—HORNBLERFAREICLTLS

ROV

internet lizerinde farkl programlar arasinda veri aligverisi icin kullanilan bir program
seklidir. Etiket olarak adlandirilan kimlik kodlari verilerin birgok yerine karistigindan,

diger taraftakinin veri icerigini anlamasi mimkinddir.

XML Z (XML Document)
XML belgesi (XML Document)

XMLIZE S TN EEBEAVTERSN X EOT—4%  XMLXE LS, HFD
%ﬂg&itx?—@@bﬁﬁ ETHRXEBIZFRABVEIGHLDTH>TH XML E LT
l o

XML tarafindan kullaniimakta olan dil kullanilarak olusturulmus belge veya veri XML
belgesi olarak adlandinimigtir. Her ne kadar belgedeki veriler sayisal
numaralandirma gibi gérlindp, higbir belgeye benzemese de XML belgesi
denilmektedir.

XY 7—7JL (XY table)
XY tablosu (XY table)

MBROEBEITITICENTELLST—TILEX(HEA M) LY (HEA M) D2 FHHIZE)
AN I

Konumlandirma islemini kolay bir sekilde yapilmasini sadlayan tablo X (yatay yonde)
ve Y (dikey yonde) olarak 2 yonll hareketini gdstermektedir.

Z #8 (Z phase)
Z evresi (Z phase)

PG EREELNS,
“FEREEDEEZSR,

PG sifir da denilmektedir.

“Sifir Sinyali” konusuna bakiniz.

Thovk MES /A7 x—RA=YrOY—/\ANVIAVEFI A TESER, FIEFATIEIZL
Hesap B30 RLET,
MES arabirim modili ve sunucu igin kigisel bilgisayari kullanim hakki i¢in gerekli
ID'yi gOstermektedir.
7¥a1—LL—% OT—HLURAN—FE, —RMIZIE, O—7 Y CPUNBEMIZESDT, EREHT
Akimdlator ZBHEFLEOD, HEOHITEELEFNEEDSE,

@A, AID2ELHY16E YD EZIEAONAY, 32E YR TIE TR T—RAA0, EIT—
FAAIANAS,

@7 Fa1—LL—REFIWMEETAYFLTREBETIEHEEE, TOT—2ET—
AL RINBREGELTHELESICLAEWNE, PFHRaLL—2E, o—7 2B CPUIZKYE
FHIZEENZONDDT, ROGRERITTHEEICIK. ESMAShTLEIZLITE
BLAGTNIFESE,

@ Veri kayit tiridlr. Genel olarak PLC CPU o6ncelikli olarak kullanildidi igin,
genellikle farkinda olmasi gerekmemektedir,fakat programcinin 6zel komutlarla
farkinda olmasi gerekmektedir.

@A0, A1 olmak lizere 2 adet olup 16 bit oldugunda AOQ 'a girer, 32 bit de ise dlsiik
sirali s6zciik A0, yiksek sirali sézcik ise A1' e girer.

@ Akiimilator kullanimi igin talimatlar programda birkag kez caligtirip, verileri veri
kaydedicisine sirasiyla transfer etmezseniz akiimilatér PLC CPU tarafindan
oncelikli olarak ilk gelen veri yazilacaktir. Bu nedenle, bir sonraki komut
yuritilecegi zaman, yazim degisiklikleri olup olmadigina dikkat edilmedir.
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Toay
Eylem

MESAUA—J1—RA=yrDTUITHATEERT HDNBEOEMT, T—IR—RERBIET
BI-ODIBIET I AV 1R T ERDELEE T H-ODEET I v IBNHYET,
DEIET VAV IIE, 1 DOSQL X, BH, A, #idht, HilR) 259 508
DEMFETY,

DEET7I AV, SR20EO ZIEEELTIVNEOEMTY,

MES arabirim modiliiniin is igcinde tanimlayan isleme biriminde, veri tabani ile iletig
im i¢in gerekli olan "iletisim eylemi" ve etiket 6gelerinin degerini hesaplamak igin
gerekli olan "hesaplama eylemi" bulunmaktadir.

"lletisim eylemi" tek bir SQL metni (gikarma, giincelleme, ekleme, birden fazla
cikarma, silme) gdnderen islem birimidir.

"Hesaplama eylemi" en fazla 20 adetlik ikili islem gergeklestiren islem birimidir.

TIERFH
Erisim bagimli istasyonu

07)L$F‘D‘y7"J>7:L:‘yI~0)V)L_?F‘El‘yj')DﬁﬁEﬁ‘é[:BL\'C%ﬁf:c‘*é?%o
OFZK8EFTTE., XTI DIBMBLEETE S,

@ Multi-drop baglanti modilinin, multi-drop baglanti fonksiyonuna baglanabilen
istasyonudur.

@En cok 8 istasyona kadar uygulanabilip, iletim sirasi ayarlanabilmektedir.

TOERYAYIL
Erisim dénglsu

O — 7 UYL TIRE T, FDHESR ORAREE Ly Yo — 7 U CPUITHIL .
T—ADHEHLERAAET DRAF YU ORBETT .

@7 VRS AV INFI RAFroa4M LET B,

@PLC icin dar anlam ifade etmektedir. Cevresel cihazlar ve 6zel fonksiyon modiilleri
PLC CPU 'da, veri okuma yazma iglemi yapmakta ve taramanin kag kez yapildigini
gOstermektedir.

@Erisim donglsi 1 tarama zamanidir.

F7yFA—FK
Yikleme

—RRRIICIE, —N—BEDRRRAVE 21— RIZT—2EEETEHIEEEIN. O—F

Z:&ﬂ_:ga LTIE, ER#ER P, avE21—8&E-oTTRISLES—TUHADHEET S
E 70

Ao A—FDOHFEDE,

Genel olarak, sunucuya veya ana bilgisayara verilerin iletiimesi olarak

tanimlanmaktadir. Bunun yani sira, PLC'de ise gevresel cihaz veya bilgisayar

kullanilarak programin PLC 'den okunmasi olarak da tanimlanmaktadir.

indirme tersi anlamindadir.

EHE
Basing gostergesi

EHEAETIHBEDOLT. RRMWABBICIETRAHYET . EHAEFTAEXIC
BLWTUREAECREATGELEDIZZRERSATHET,
B ERBEX, EEX
X TILRVE, §47I75 4L, AO—XHK
HwHEXUFE BER
Basing 6lgmeye yarayan cihaz olup, ¢esitleri asagida yer almaktadir. Basing 6lgimu
surecinde,termometre ve hidrometre ile gogu kez birlikte kullaniimaktadir.
Elektrik tipi: Direng tipi, piezoelektrik tipi
Elastik tipi: Bourdon-tiip, diyafram, kérUk tipi
Sivi kolon tipi: U-tlip, tek borulu tip

EANATR SREE A EEE (M B ERURE . R E N TIVET, BN/ 7RIS, 8E
Basing yanliligi EN-BEEAEERENICERST H-HDHEMETT .
Sicaklik ve basing diizeltmeleri mutlak birimler lzerinden (mutlak sicaklik, mutlak
basing) yapilmaktadir. Basing yanliligi, tasarim basinci ve 6lgiilen basinci mutlak
basinca degistirmek igin yapilan dizeltmelerdir.
TrEAY L= HIZELTRE T, BB ECPUL YNNI ERT AI8E. ¥ —ILENT ST
Ek I ARYATEMFLTESR T DEREEETRT,

PLC igin dar anlamli olup, gevresel cihazlar CPU modiiliine baglandiginda kablo
yardimi olmadan konektdr ile dogrudan baglantinin yapildigi baglanti gesgididir.
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TRLZ OAEYDEM, AEIETRLRAELOTHEY . EOTRLRAERELT 2D ERH, 5
Adres HLEIT,
OUERDDEDEHEDMNEZTRT -HODRIE, BELlEmm, 10F,. BEFEIT/ULR
HTEET D,
@Bellek adresidir. Belledin bir adresi bulunmakta olup bu adresi belirten verilerin
yazma ve okuma islemleri gerceklestirilir.
@Konumlandirmak igin hedef konumu belirten sayi degeridir. Birimler mm, ing, agl
ve vurug sayisi ile ayarlanmaktadir.
T AHE @S5Iy ARL—1avB—3F JLGOT)DHEED—D,

Anons fonksiyonu

@IEELIZEYRT/INARAONLTzEE, HOMLHI—FITTER LIz AV E—D4OT
Z—%"‘-%vt—*‘)’& BftE it ETEEISRRLIZY, TV R hT D EEEERT
@Grafik Operasyon Terminalinin (GOT) fonksiyonlarindan biridir.

@Belirtilen bit cihazi On pozisyonuna alindiginda, 6nceden kullanici tarafindan
olusturulmus mesaja veya hata ikaz mesajina tarih/saat ekleyerek ekranda
gorintileme ve yazicidan gikarma fonksiyonudur.

73ay @ EMLTEILTHE, LA TR RE. BN, BE. ER. REGEHF(T 124
Analog 8) TIFRLMEZELNS
@7 VBT — 7Y CPUTEERAGLD T, TAPRIVBIZERLTEET 5,
CNEA/DEHELNS,
@ Surekli olarak degisen miktarlardir. Ornegin; zaman, sicaklik, basing, voltaj,
elektrik akimi ve akim miktari gibi sayilarda(dijital deger) kullanimi zor degerlere
denir.
@Analog deger PLC CPU'da dogrudan kullaniimadigdi icin, dijital degere
dondstirilerek hesaplanir. Buna A/D dénustirme denir.
7FOJRGB OLTHESARD—DOT, h5—E5EHKR). &G, EBD=FENDIESDON/OFF
Analog RGB EEEFRTRETHL0,

OT%’Z’?‘@@E%@.EEI:L’CEGDlﬂiﬂ%’éiﬁ’é%ét&m 16BEUEDEHOBEER
RTED,

@ Video sinyal metodlarindan biridir.Renkli sinyaller kirmizi(R), yesil(G), mavi(B)
olmak Uizere 3 temel rengin sinyali ON/OFF pozisyonu ile parlaklik bilgisi go
sterilmektedir.

@ Analog tipi,3 temel renge dayali kontrasti gosterebildigi igin,16 renk ve daha
fazlasini gosterebilmektedir.

770874 H HHOLD/CLEAR #4E
Analog ¢ikis HOLD/CLEAR fonksiyonu

CPU L= yhAH'STOP JREEITASf-LE, FLIEIS—HRAELILE, HAShTLVT
FOJEEZRETEET,

CPU modiili STOP durumuna gectiginde veya hata meydana geldiginde ¢ikis
yapan analog degeri korur.

THOYEEES
Analog hiz komutu

glﬁfm%@?d-n’7‘“%&’6#—#{%—90}@%@’5 FRZEEETEOMICHIET S
BT o)':to

Gelen harici analog voltajdan servo motorun dénme hizi ve yéninin dogrulugunu
kontrol eden komuttur.

T ORI ERTE
Analog donisim etkinlestir / devre disi
birak ayari

FroRITEIT, A/D BHFEIID/A BMEFATED, BT IO DREATEE
T EmALGWFroRVERBRBIEICERET S LITKY, YT T AHEERTE
Her kanal icin A/D déntsimi veya D/A dénlisiminin etkin mi yoksa devre digi mi
olacagi belirlenebilir. Kullanilmayan kanallari devre digi olarak ayarlayarak
drnekleme sdresi kisaltilabilir.

Troiz—A4
Uyari cihazi

OEE - HWEREADTOISLIZHERTHLEHNTRIBIL—,

@ [EH S, MELSECTIZUL—FTEDHT,

@ JL—FHONTBL. ZDBEINEHKRL DR MIN D AN IEIDIL—EES, F
=) yrMI) YR RRSTIZEYITI,

@Anormallik ve arizalari tespit etmek igin programlarda kullanilan kullanigli bir i¢
roledir.

@Ariza numarasi. MELSEC'de réle F olarak ifade edilir.

@Role F ON pozisyonuna getirildiginde numarasi 6zel bir kayitta saklanmasi diger
rélelerden farkidir. Ayrica, sifirlama komutu RST tarafindan gergeklestirilir.
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7IY)1—kIra—4%
Mutlak kodlayici

O E—FIABEADAET —FENMBICH N TEDLIICLI-IEHIR T, 360EE8192~
2621445 THRYEE 5L DA —HREY,

@1V ABNIA—FFEBLIEEHOMENTRIEDIR AL H DL, 7TV
Ja—bI a—FIEELTLHEOMEN KON,

@Motorun 1 devrindeki agi verisini dis bolimiinde ¢ikisini saglayan detektorlerde,
360 dereceyi 8192-262144 bit olarak almasi tipiktir.

@Artimh enkoderde, elektrik kesintisi meydana geldiginde eksen pozisyonunun
belirlenememesi gibi bir dezavantaji vardir. Mutlak enkoderde ise elektrik kesintisi
olsa da eksen pozisyonu kaybedilmemektedir.

F7IV)a—rAR
Mutlak ydntem

QOERDDTFLRADERLAD—D,

O0ZEEICL T, ZIHALDIEHERDOT T A,
OERODARIFIEELLGTLEHMIZRE S,

O NITHLTAV YAV AKX H S,

@Konumlandirma adresini gésteren yontemlerden biridir.

@0 esas alinarak, 0'dan itibaren olan mesafeyi gdsteren mutlak adres yontemidir.
@Konumlandirma yoéni belirtimese de otomatik olarak belirlenir.

@Artim yéntemi mevcuttur.

7 )5r—3> (application)
Uygulama (application)

XEDER. BIBHELRLE . HAHEDBMOI=BIZEE SNV I o7, 7T r—
23 -YITRITTEVVSIDERRLIZE WA, Fi-, SSITHRINTI 77 JEBSN TR
NBHEBB EDVITRITTICHHBY DERWEHEBEE T LDT-0S(E LR YTMIZ,
A—FHAREETHLDEHRAAATHAT S,

REMBT TVr—a Y IME, 7—7aVY IR EY I, BRREY I, T—
AR—RYIh TLELT—2aV YT WebT S0 BFA—ILYINGEL H D,
THELNIHBREVINOANBEEY I HEEEBYINIELT TV r—30 Tk
D—ETHSB.

Belge olusturma,sayisal hesaplama v.b. islemleri gergeklestirmek amaciyla
tasarlanmis olan yazilimdir.Uygulama yaziliminin kisa adidir.Ayrica, bazen daha
kisaltilmig "app." olarak da kullaniimakta olup hangi yazilim olursa olsun ortak olan
temel fonksiyonlari bir araya getiren OS'de (isletim sistemi) kullanicilarin ihtiyaglari
dahil edilerek kullaniimaktadir.

Temsili uygulama yazilimlari olarak; kelime isleme yazilimi veya hesap tablosu
yazilimi, resim diizenleme yazilimi, veritabani yazilimi,sunum yazilimi, Web
tarayicisi, e-posta yazilimi v.b.dir. isletmelerde kullaniimakta olan muhasebe
yazilimi, insan kaynaklari yonetimi yazilimi ve envanter yénetimi yazilimi gibi
uygulamalar da mevcuttur.

FRYHIE AT =

Hata kontrol sistemi/ydntemi

OIEEFIC/ARBEICL TRYMNKELIZEEDORNEKEZEL TEEL. ZIEAIT
Fvi¥9HAK,

O EIZISLTIIBEEEZERSED,
OEHNRNTAUILEETIRIEEREINTS,

@iletim esnasinda giiriiltiiye bagh olarak, hata meydana geldiginde, karsi énlem
dikkate alinarak génderilen ve alici tarafindan kontrol edilen sistemdir.

@ Gerekirse yeniden gonderim talep edilir.

@Uzun mesafeli dijital iletisimde yaygin olarak kullaniimaktadir.

To—L Bk
Alarm devre disi birakma

BT TF—LDTF—LEBICHL, BILEEETHETTI—LIREEREILTHIEN
HEFET,

Etiket alarminin alarm 6geleri olarak devre disi ayari yaparken alarm algisini devre
digl yapabilirsiniz.

33




FAFIFERE SIS e R

Changes for the Better

| 5 (Terimler) fi#Ek (Aciklama)
To—L AT—2RX 25 F75—L0 L ERZERHH), ERZRH), TREMHRL). T FEZSMILLEDLHHE
Alarm durumu EREERLET,

Etiket alarmlarinda yiiksek-yiiksek limit alarmi (HH), yliksek limit alarmi (H), disik

L limit alarmi (L), dislik-diisUk limit alarmi (LL) gibi alarm olugsma durumlarini gésterir.
TI—L LA BT T7S5—LDOT5—LEBEBEDEEEICHTILAILT, EER, BERIHYFET,
Alarm seviyesi Etiket alarminin alarm ddelerinin dnem derecesine gére olan seviyeleridir. Onemli

alarm ve hafif alarm yer almaktadir.

7 LT X Ls (algorithm) SUE SRS THERED B MERRT S DWEFIE, 7 LTUXLETAYS
Algoritma VT EREAVCERMICERLI-LOETOT S LENS,

Bilgisayarlarda kullanilan belirli bir amaca ulasmak icin kullanilan iglemler kimesidir.
Algoritma, programlama dili kullanilarak program olarak da tanimlanmaktadir.

REILER OE RN EEEEREE.
Stabilize giig kaynags O HEREHMT S —EBEDBAEM T LA TES,

OMELSECHOERL=VMREILER,

@DC 'nin sabit voltaj gli¢ kaynagdi cihazi.

@AC glic kaynag@i saglaninca sabit voltajin DC'si gikarilabilmektedir.
@MELSEC 'in gli¢ kaynadi modUli de stabilize gl kaynagidir.

7 k2 (Andon) EESAVICRENRELIISS . EEEICEREENSEIEREELEE.
Andon Uretim hattinda anormal bir durum meydana geldiginde,sorumlu kisiye bu anormal

durumu bildiren bilgi iletim cihazidir.

i 8 BAPID {0 LB RPIDFIEIL, PDOEEARICHENT, BEBSVIE BEBPVIOEIRE)N DI
Pozisyon tipi PID kontrol EEMVERHDBHARTY, — . EERPDAIEIE, RENSBIEEDEILNA
MV)ERHDEEARXTT .

Pozisyon tipi PID kontroll, PID'in hesaplama yonteminde, kurulum degeri (SV) ile
Olgilen deger (PV) arasindaki farktan (sapma) operasyon miktarini (MV) belirlemek
icin yapilan hesaplama yontemidir. Diger taraftan, hizl tip PID kontrolli, sapmadan
operasyon miktarindaki degiskenin (AMV) belirlenmesinde kullanilan hesaplama

yontemidir.

DACR < s . _

BERD 055 ANLROLNRDAETHITHIE, «
OUERSEHITHERDIZYMNEHELTH—RE—F, ATYEVTE—2%EED,
@Belirli bir noktadan itibaren belirlenerek, sonraki noktaya kadar hareket
edilmesidir.
@Pozisyon talimati veren konumlandirma moddli ile gli¢ olarak servo motor ve step
motor kullanilir.

HMEBEROTETES OERDEITILIA LI T LI LEHETDHES,

Konumlandirma tamamlama sinyali Q- DNEATHOLNLOBRELE-FI/INREA— T B,
O_DEBTHBEBROEDANGIEEDITVTTEHE)DRI—ETEDOHER,
@Konumlandirma bekleme siresi bittikten sonra olugan sinyaldir.
@Bu noktada, 6nceden ayarlanmig kronometre baslatilir.
@Bu sinyalde, konumlandirma isleminden sonra farkli bir islemin (kenetleme iglemi
gibi) baslatilmasi amag edinilmistir.

PIEROIBEN OB RLTHNBERDIRFESTIRELTHERDERI— T HTE,

Konumlandirma baglama @Hedeflenen konumlandirma baslangig numarasini belirterek konumlandirmanin
baslatiimasidir.

uEROT—2 O 1 —FHLBRDT H1=DDT—%,

Konumlandirma verisi ONTA—FEERIILTHERDTIRABANTRLADBIEET %,
@Kullanicinin konumlandirma yapabilmesi igin gerekli veridir.
@Parametre esas alinarak konumlandirilacak nokta sayisi(adres sayisi)belirlenir.

RERDH/INZ— § MERODET LD, RICAIZSEINMEETDHEYRD,

Konumlandirma taslag Konumlandirma tamamlandiktan sonra, ne yapilacagini gosteren taslaktir.
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MEROAINTA—S
\ Konumlandirma parametreleri

O EROHHEATIODERLLGEDT—2T, FIFHEBEL, 1/ULABYDBEE. &
%2”5&1@\ AbO—=5Ysyb® ETRIE, MEERHE. MEROARGEREDT M
@/ 3T A—RIEAEEL > TSN T, COBZEFIFEFHICELETEET S,
@Konumlandirma kontroliniin gerceklestirilebilmesi icin esas alinan verilerde,
kontrol birimi, 1 vurus basina hareket miktari, hiz kontrol degeri, strok limitinin alt-tst
limit degerleri, hizlanma-yavaslama sireleri ve konumlandirma yéntemleri gibi birgok
veri mevcuttur.

@Parametrede ilk deder yer aldidi igin, bu deder kontrol kosullari ile birlegtirilip
degistirilir.

HIER B
Konum tespit Unitesi

QERDIZYRTIXI/ULREYDZEYEDN L,

O E—2BD1[EEEZE/ ULRBEL, ZD1/NILAHYDEYEERT
ORTYEUTE—FTIL, T4—R/LRD1/3LRHY,

@ —RE—FTIHITA—R/ AU/ ULAD 1 ILABYITHET S,
@MELSEC-AD71TIX0.15510.0 y mDEEE TH 5,

@Konumlandirma moduliinde 1 vurus basina génderilen miktardir.

@ Motor milinin 1 devrini vuruga dénistirir ve bunun 1 vurus basina goénderilen
miktarini gosterir.

@ Step motorda ise, besleme vurussinin 1 vurus basina olanidir.

@ Servo motorda, geri besleme vurussinin 1 vurus basina karsilik gelir.
@MELSEC-AD71 'de 0,1'den itibaren 10,0 ym 'a kadar olana araliktadir.

fEREI= v
Konum tespit moduli

O L E RO DIERER

@MELSECTILABILS, AB2LSH $H B,

O EROMEEL IV RNV TFHREEEN HY EFH6F v RIILEHERTES,
@Konumlandirmanin basitlestiriimis versiyonudur.

@MELSEC 'de AG1LS, A62LS mevcuttur.

@Konumlandirma fonksiyonu ile sinirlandirma anahtari fonksiyonu mevcut olmak
Uzere toplam 16 kanal kullaniimaktadir.

—RENTAILE
Birinci dereceden gecikme filtresi

EHAEPVD /A XABREFEDTANFELTAVEY , —RENEREETVET,
EHENHEDTOERFBP LLAGNZELET

Olgllen deger PV'nin giriilti kaldirma filtresi olarak kullaniimaktadir.Birinci
dereceden gecikme iglemini yiiriitmektedir. llerleyen gecikme telafi etme siireci
FB(P_LLAG)'ne tekablil eder.

fLE FilfE
Konum kontroli

O TiEY . LERSD . BUIEHIEGEMEOTEEEICLIFIET, BIZTr—R/LR
THIEIL TS,

@ Sabit oran besleme, konumlandirma,sayi deger kontroll gibi konum ve boyutlar
esas alan kontrol olarak,daima besleme vurugsinde kontrol edilir.

fLE I 1>
Konum kontrol kazanci

OERDICEVWTIRENVADEY/LRIZH T HIER/LAF RO,
OFELFEEFRLITELEFTIOELIFEN, LIFTELLA— /- a—MITET
FVELBYFREIZLED,

O T IFFEBZLELIFBELNCIEEIN, BLRENKRELDS,

@Konumlandirmada sapma sayacinda biriken vuruslere gére, komut vurus frekans
oranidir.

@Durma hassasiyeti yiikseltildigi zaman kazanim ylkselir ama gok ylikselir ise asiri
gitme olur.

@ Cok diser ise durmama sorunsuzca gergeklesir fakat, durma hatasi artar.

FLEHEE—R
Konum kontrol modu

OERDIZHITHY—REIHDE—FD—2,

O T DY —REEHDE—RIZ(E, EEHEZEITIREFEE—R ., MLIFIEERS
EZEATIFLIFIEE—F D H D,

@Konumlandirmadaki servo kontrol modlarindan biridir.

@Bunun disinda servo kontrol modu olarak, hiz kontrollinii gergeklestiren hiz
kontrol modu ve tork kontrollini (akim kontrolii) gergeklestiren tork kontrol modu
mevcuttur.

—HES
Uygun sinyali

O EAV ALY TFESNIREMBEANN—HELI-LEIZONT BES.
@Yiksek hiz kronometre Unitesinde ayarlanan kurulum degeri ile girisler uyar ise
ON sinyali verir.
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BEBRT

\ Hareket ekrani

ERIICRRLERBZEEL, Fifz[TEEL-NEICRBERTT 5 EDEYERLIZE
Y, Hr=mtEBHIBEL TPLEIIRTT ST L,

Onceden gériintiillenen grafigi silip yeni belirlenmis pozisyonda grafigi géstermek
icin; yineleme yapilarak grafik hareket ediyormus gibi gosterilir.

BEIFIT/LE

Hareketli ortalama filtre

T—AREBRTY U TUV I LESNED AN T 4D FEHEEHALET,
ZEILILEDTAERAFBPFILNZELES,

Veri toplanma araliginda érneklenmis SN 'nin giris verilerinin ortalama degerini verir.
Standart filtre stirecine FB(P_FIL) tekablil eder.

g% IH

F=RY DI AZFH, BIROND EEH KU CPUESTOPMHRUNIZLIzEE, —EIF

ik iletisim BAULORSA—EDEREED L,
Bir veri baglantisindaki ana istasyon ON olarak ayarlandiginda veya CPU durumu
STOP'tan RUN'a gegirildiginde bagimli istasyonlara baglanti parametrelerinin bir kez
gonderilmesine tekabul eder.

APV ANAR OREDEFILMEDTRFLANG, HESN-BHEHN DNEROHBEITIAN.

Artim yéntemi

O TEVELEIFEDNS,

O NITHLTTIVIa—+AXLH D,

@Giinlimizde durdurma pozisyonu adresinden itibaren belirtilen hareket miktarini
konumlandirma kontroltinli gergeklestiren ydontemdir.

@ Sabit oran besleme v.b.'de kullaniimaktadir.

@Ayrica, mutlak bir yontemdir.

A12571)ZR4BASIC
Yorumlanabilir BASIC

O NE—iEY DEAHL THIMEEICEIRLAEASEITT 524 T DBASIC,
g:I‘//f%%ﬁ?(:htﬁib%ﬁ(ii@b\bi TOUSLDTNYTHEZPYZULFIEHH
@Komutlari harfi harfine okuyup makine diline tercime ederek ylriiten BASIC
taraddar.

@ Derleyici tiir ile kiyaslandiginda yiritme islemi yavas olmasina ragmen,
programda hata ayiklamasi kolaydir.

125097 OETHDBIEART T EHET, DEDBEICBNANLIITTAVITHEH.
Kilitleme QX ENHIBOREENILT H1=HIZDOMD,

@Devam eden operasyon bitinceye kadar sonraki harekete gegmeyecek sekilde

bloke edecek kosullardir.

@Ekipmanin zarar gérmesini ya da kontrolden gikmasini 6nemek igin kullanilir.
AT VI R e

indeks degistirme

AU TYIREMIE, AVTIVIALOREEERALI-BET7RLREETY
AVTYIALDRIEERTHE, THARBESF(EREELTVSTNIRES)+((
UTYIARLDRADAR) ITEYET

Indeks modifikasyonu, indeks kaydedici kullanarak dolayli yoldan adres
tanimlamasidir. indeks kaydedici kullanilir ise, cihaz numarasi (direkt tanimlanan
adres numarasi + indeks kaydedicinin icerigi) seklindedir.

AVTYIRT=T I
Indeks tablosu

EEEHEELT, —EAE D DOEIERSEHEIH LR,
Ddéner nesneyi gevirip belirli bir agi araliinda donuds yaptiran indeksleme panelidir.

AoFUSTUMEREL =k
Akilli islev modulu

A/D, D/A A=y E, A LS O#REZIFDMELSEC-Q/L &) —XD 1=k
—G-g—o

A/D, D/A dénlisim modulu, giris ¢ikisi disinda bir islevi olan MELSEC-Q/L dizi
moduludur.

AT IV MEREAZYNT N( R

Akill islev moddili aygiti

EAR—RAZYrBIVEHIA—R Iy MIEBFIN TSI TV MEREI =Y
rD/NYTF7AEIZCPU A=Y SEET I ERTHT/INAIRTY,

{5l : UO¥G20480 (5&EEl/OFF0000hD 1=y D/ \w T 7 AE!) 7KL X20480(5000h) [Z7
ItERXIBHIGR)

Asil ana modul ile eklenti baz module monte edilmis akilli fonksiyon modulu
cihazinin ara bellegine CPU modiliinden dogrudan baglanti yapan cihazdir.

Ornek: U0\G20480 (bastaki I/O numarasi 0000/s olan modiiliin arabellek adresi
20480' e (5000/s) erismek istenildiginde)
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ATIVDIVMTINARB
(AW Akilll aygit istasyonu

A

TREBIC, EVFREDAHNETET—FEMD AR NT—2EH 19y I15ET S
BTY. MU PIUMBELAIRETT . BN DMLY DU MR (BR) ISR L THE
TRLET , Tz, BRIV IUMEE (BER)ERITLET .

Ana istasyona, bit birimi cinsinden girig ve ¢ikis sinyallerini kelime birimi cinsinden
giris ¢ikis verisini dongusel aktarim ile degistiren istasyondur. Ayrica gegici aktarim
da mumklndur. Diger istasyondan gegici aktarim istegi karsisinda tepki yaniti
goénderir. Buna ek olarak diger istasyonlara gegcici aktarim (istek) gonderir.

AVROSIVER
Uygun konum sinyali

O BFY/ ULREDAUARO L aV EEDREBEL I ofE — R 7T IIEE
ROBENTE T LI-LHIERL T BIEFANP),
OERDTETDFTEHIWNLEERNIZHIESTLLTES,

@Birikmis vurus sayisi olmasi gereken konum araliginin énceden belirlenmis
degderin altinda oldugu zaman, servo amplifikatéri belirlenen konumlandirma

islemi tamamlandiginda belirlenen ¢ikis sinyali (INP),

@Konumlandirmanin tamamlanmasinin bildirimi ya da pozisyonun aralik iginde
oldugunun sinyali olarak kullanilir.

AURO L EE
Uygun konum araligi

OIBROTETIEESINPELE AT IEEDIL,
@Konumlandirma tamamlama sinyalinin (INP) verilis araligini belirtir.

A54ST
Hat iginde ST

INLHYTADIIEDST—ITA48NT, A/ LEEE B DOMEIST TATSLER
FTBAUFAUST RuYREERL, ik E=49 HMAETT,

Chiz&Y, S —T0Y S LATHRIEEEOXFINNENEEIERTEET,

Etiketli projenin Ladder editori igerisinde, sarmala denk talimat pozisyonunda ST
programi goriintiileyen bir inline ST kutusu olusturulup diizenleme/izleme yapilan bir
islevdir.

Sonug olarak, Ladder programi gergevesinde sayisal hesaplama ya da dizgi isleme
kolayca yaratilabilir.

VAVFRT AT
Koruma zamanlayicisi, WDT

0 — U OEEBMOREERIET EHDI(T,

00T ZLMIRF v DEMEZERL. FPERBRNICTET LAENEEEEREHT,
@PLC'nin galisma siresinde herhangi bir anormallik tespit edilmesi icin kullanilan
sayac

@Programin bir tarama sliresini izleyip, planlanmig siiregte tamamlanmadigdi zaman
uyarl mesajl verir.

REZERY &S ERERY
Dahili hazirlik ve harici hazirlik

FAVEIEHENTERERYVIEREZITILIICT DHEN DD, 10 ENYBZ DM T
HELTIFELEND | BERVIEEZDLDON AU EREFRITANIEL, AOREA LT
1<%, CNENBERYET S, CNITHL TV Z O TITORIYZRERRYEE S,
Hatti durdurmadan hazirlik iglemini gerceklestirecek sekilde bir yontem vardir. Hatti
degistirme aninda durdurulma zorunlulugu vardir. Fakat, hazirlik iglemi hat
prosesinden ayri olarak yapilabilir ise zaman kaybi olmayacaktir. Buna harici hazirlik
denir. Buna karsin hattin durdurulmasiyla yapilan hazirlhda ise dahili hazirlik denir.

IyoL—
Kenar rolesi

BRI OV DEIENSDHERDON/OFF FRETLIET ST /NMRTT R TDHE
RATEET, QMILELTOERETEEEA,)

Iy —D AR

IvoYL—IE, Ao TvIREHEERALIZTRYSLT, L LY (OFF — ON) &%
TOTETSEDHEAICHERALES,

Devre Blogunun bagsindan itibaren olan baglantili ON/OFF bilgilerini depolayan
cihazdir.Sadece temas halinde kullanilabilir. (Bobin olarak kullanilamaz)

= Kenar rélesi uygulamasi

Kenar rélesi, endeks modifikasyonu kullaniimis programda, Artis (OFF — ON)
tespiti yapilarak gergeklestirildigi zaman kullanilir.

IZalL—4
Emdlator

BOEBELETHETDVINIZTERIET S LUK, HAMB L TREDBEEZSES
F=ODN—FITT7HBNEY IR IITEWNS,

Farkli bir aygitta galisan yazilimi aktarmadan, belli bir aygit Gzerinde ayni islemleri
gerceklestirmek icin kullanilan yazilim ya da donanim denir.
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IS—ENB

.8l Hatay! gecersiz sayan istasyonu

&

TR URIZAL—T BHRFILTH, YRIBICAL—TRERERLLTREEE
BOWESITLET TRV IPICAL—T BT HIGEHEICHLFERATEET,
Veri baglantisi sirasinda ikincil istasyon paralellik saglayamasa bile, ana istasyon
ikincil istasyonu arizali istasyon degismis gibi varsayar. Veri baglantisi sirasinda
ikincil istasyonu degistirme gibi durumlarda kullanilabilir.

I a—4
Kodlayici

O A NENT=T—HR%EON, OFFIC2EL T HEE, /ULADIRL—F75E,

O —RE—ZICWYMFIT5NTIVD, E—28EERAEOEEEEZRE T 50,
BRHIBELENS, TIVI— AR AV TVAVRILVAR D H D,

@ Giris yapilan verileri ON, OFF olarak 2 sekilde gelistiren cihaz. Vurus jeneratorl
gibi

@ Servo motorlarina monte edilmektedir. Motor mili donme agisi, motor dénme hizi
tespiti yapan sensdrdur. Detektor olarak da anilir. Mutlak sistem ve artigl sistem ile
galismaktadir.

I>a—F
Kodlama

1648y hIyI—REWVWR(E, 16E VMRS I=T—2DONLTWS R ERE YD
MEBEFAEVFOBIETRBETAHI L, — 7o HEavEa—2EDT—2DHPY LY EIC
Ehnsd,

16—4 bit kodlayici denilince, 16 bit olarak gelistirilmis verinin ON pozisyonundaki en
anlamli konumunu 4 bitlik sayisalda ifade edilmesidir. PLC ile bilgisayar arasindaki
veri aligverislerinde kullanilir.

P Sl 4

Sirkiler interpolasyon

O ERDICEVNTHEAREYLMARZEY D28 DE—FEREFICEEGELTRERD T
BLE AlEHCESICCPUNERLTHERBE T HIL,

O EFI° FHLT D,

O EESIY, BPIEEMAHELETNER(FI-YTEHIENTES,
@Konumlandiriimasinda yatay ve dikey yonde besleme yapan 2 adet motoru ayni
anda kullanarak pozisyonu belirlenecedi zaman, bir yay ¢izecek sekilde CPU
hesaplama yapip otomatik olarak islem yapar.

@®Normalde aradegerleme 90° birimlerde gergeklestirilir.

@ Cember yapilabilir ve yari yolda engeller ortaya gikar ise bunlari 6nlemek
mumkuinddar.

i 25 B
Yanit siresi

O A NI/ AONLTHAD, TOT LD ANXMNONT 2ETOENER,

O A NIHOFFF HLELRLELSITENERAH S,

QL AYIZOVTIXFTOYF LD ILAON/OFFLTH S, B AEREIE NS ATy
9. S RA)MON/OFFF B FETOHENRER,

@ Girdi cihazi ON pozisyonunda oldugu igin, programdaki X girdisi ON pozisyonuna
gelinceye kadarki gecikme suresi.

@ Ayni sekilde, girdi OFF pozisyonunda oldugunda da ayni gecikme stiresi olusur.
@ Cikis noktas! Y igin de; programin sarmali ON/OFF oldugundan 6tirQ, ¢ikis
kontag (triyak ya da transistdr) ON/OFF oluncaya kadar ki gecikme suresidir.

A—bFa1—=25 (H—K)
Otomatik ayarlama (Servo)

O — R TIE. DB EFERE—AVNEVTILEALICHTEL., ZOEIZHLT:
REETAEBBMICRTET HHEED L,

@ Servo lizerinde, gercek zamanh makine 6zelliklerini (yiik atalet momenti) tahmin
eden bir fonksiyonu belirtir ve bu deg@er igin optimum kazanimi otomatik olarak
ayarlar.

F—bFa—=27 (TOERFIH)
Otomatik ayarlama (proses kontrol)

TIUrEBM L TEMFIEE L, PIDOD EFIT A (Kp), TR BFREI(T). M2 B RI(Td)%E
BHEIMISKROHDIETT 2B HER SHEEPIDAY FBTIE, RATYTIEEE LIV A
JIVERIZE B — b Fa—=U 0 #T5TENTEET,

Yontem, tesisi hareket ettirerek dinamik karakteristik 6zellikleri algilayip PID'in
orantisal kazanci (Kp), entegrasyon zamani (Ti) , integral siresini (Td) otomatik
olarak bulmasidir. 2 dereceli serbestlik tipi yiiksek fonksiyonlu PID etiketli FB'lerde;
basamak tepkisi yontemi veya limit dongusu yontemi vasitasiyla otomatik ayarlama
yapilabilir.

A—rE—R (FOERHE)
Otomatik mod (proses kontrol)

HMIE A5 5% L= SR B E(SVIC &K YUHIET 5E—FTT,
Bu mod, HMI ekranindan yapilandirilmis ayar degerleri (SV) tarafindan kontrol edilir.
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P NE
Otomatik kayit
B

HOMLOA—FAXU T REEEERAAZIVININISV 28— E, BEITOEE
TAOA—AZwMMIEELT BEMICOX UV ERIRT DHEETT .

Bu fonksiyon, otomatik glinliik 6n ayarda yazilmis bir kompakt flash karti yliksek
hizda veri ylikleme moduline ekleyip otomatik olarak oturum baslatmaya yarayan
bir fonksiyondur.

F—rEEXRE
Oval digli tipi akis dlger

A—NILEEMEEDOEERICLY | REZBESTIBREARESTTT .
Oval (elips) diglilerin donlsU ile akis hizini 6lgmeye yarayan A pozitif deplasmanli
akis Olger.

F—ToaLyaA=R

Acik kolektor sistemi

OrSUTRADAL Y AN AHFELE>TVDLD T, USRI ERADEBZELT
WOERERAOEEZERAENOARDIL,

O 7—TJILATESELETELIN, . ZBARICHEAT/A XI5 RIBAECIRICIE
I,

@Burada transistor kolektorl ¢ikis terminali gérevinde oldugundan dolay transistor
baglanti noktasi goérevi goren sadece DC temassiz ¢ikis ydntemidir.

@Tek bir kablo lizerinden sinyal iletebilir olsa da diferansiyel ydnteminden kiyasla
glrultiye karsi zayif, uzun mesafe kablolama igin uygun degildir.

EYEREE
Akim besleme degeri

MEROIAZYIDH NT BB RIS LI-HE LD/ LR,
Konumlandirma moduli tarafindan verilen hareket mesafesi igin karsilik gelen
vuruglerin hesaplanmis sayisi.

EOES

Besleme vidasi

OHUERDICEVWTARUDEIERTHERDET HEM T, BARELDIRD,

OV TV AL THEREEDT DIOR—ILADEEIEN S,
@Konumlandirma'da vidanin dénislyle konumlandirmayi yapan mekanizma olup
esas olan vidadir.

@ Geri tepme ve boyutsal hatayi azaltmak igin bilyali vidalarin kullanimi yogundur.

Fotvk
Ofset

@7 O TACHANERTACANTFATER) A CAN—HOBFERIOLT
~DBEELS,

O TAUAINENODEEDTFRITEEEZA TRAETHIENTES,

gA/Dzml:‘y FCIK, TA4PRILH HENOELZEEDT O ANEEEZ-XE
i}ll.)o

OD/AEHA=Z YT, T4 HILAHENODEER HTET7FOTEEEETE

o

@ Analog-dijital doniigiim (Dijital-analog doniisiim) moduliinde giris-cikis
karakteristik diyagraminin dikey-hareketini ifade eder.

@Analog deger, dijital deger 0 pozisyonundayken degistirilebilir ve ayarlanabilir.
@A/D donlisim modiiliinde analog giris degeri (Gerilim veya akim) dijital ¢ikis
degeri 0 oldugu pozisyondur.

@D/A donlsim modilinde dijital giris degeri 0 oldugunda analog ¢ikis sirasindaki
deger (Gerilim veya akim).

AITAL—584<
Gecikmeli kapatma zamanlayicisi

O LEOFFL T ERARMT SETITHEENDELET 5517,
OONLT=ELEFELITHERANBEL, OFFF 2 LRIFENEEITS,

@Bobin OFF konumuna gegmesiyle kontak agilincaya kadar gecikme siresi
olusturan zamanlayici

@Zamanlayici ON konumuna getirildigi an kontak hareket gecer ve gecikme iglemi
gerceklestiginde zamanlayici OFF konumuna doner.

4 IBIE
Kapali pozisyondaki voltaj

DL—OASILOBEERRICTIFf=LE. ONLTWLSIERMEROFATHERE,
Roéle bobininin voltaji yavas yavas azaldiginda, ON konumundaki kaynakta geri
donis (OFF) yaptiran voltajdir.

IS4V RAYF
Cevrimdigl anahtar

=l Y D EERIZON/OFFS 1=KV av )L EEH S UIYUBEL TUESHEAE,
PLC'in calismasi sirasinda ON/OFF yapmak istenmeyen bobini zorlayarak serbest
birakmayi saglayan fonksiyon.
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FUI12 MEBORES[CE>TRYDATRICELSIEZEREZAEL., REEZRDAH-OHD, ERIZH
Orifis (FH=RYBEF ) T4 AT
o] Akis hizinin biyikligine bagl olarak diyaframin dniinde ve arkasinda olusan
basing farkini dlgen, akis hizini belirlemek igin boru hattinda eklenen diyafram
mekanizmasi (Orifis plakast) 'dir.
P Rid IE AERROMEELLYANSDOREANEA, ELBIOBHRIE>TOENEEISE

Poligonel hat diizeltme

AL. BROBREFTNBETEULBELES,
JOtERFBOPFGHAHELET,

Olgiilecek nesnenin fiziksel niceligi ile sensdrden kaynakli dlgiim girdi degeri
dogrudan orantili olmadigi durumlarda kullanilir. ilgili egri poligonel hat ile
yaklastirilip diizeltilir. FB P_FG islemi kirik hat Gizerine uygulanir.

BEHNTS
Akustik baglanti aparati

OTAURIERETICER T DEE, BEREFE->TIERELEDLEEICHERAT D,
00T S LT A EREEREFE>TEIETES,

O 71T RILD2HERO(OFF)&1(ON)E S & FT BB IR 51,0004 53,000HzI S E I H &I
&Y, BEDRFEREMEIENTES,

OZEMAIEEFZLEN0, UESICEIHAEEZL DTV,
OETLKLYFEIEETES,

@Dijital bilgileri sese donistlren cihaz.Telefon lizerinden bilgi gdndermek igin
kullanilir.

@Programlar ve veriler telefon hatti Gizerinden iletilebilir.

@Dijital ikili olan 0 (OFF) ile 1 (ON) sinyallerini 1.000 'den 3.000 'e degistirme
yontemiyle telefonun ahize kullanimi saglanir.

@Alici taraf sesin orijinal 0, 1 sinyallerine geri dondlirme fonksiyonuna sahiptir.
@ Akustik baglanti aparati modeme gore daha kolay veri génderimi saglar.

ToT4L—34<
Gecikmeli baslatma zamanlayicisi

@I/ )LEONL T LERABET HETICHHEBNORET 5217,
O@OFFLI-LEFELICEANERT 5,

@Bobin ON konumuna getirildikten sonra kontak harekete gecinceye kadarki
gecikme suresini olugturan zamanlayicidir.

@OFF konumuna getirildigi an kontak geri donls yapar.

Ao FAL—BhiE
Gecikmeli baslayan galisma

ANESAONIZA D LG R EIEERIAL . BRERRIRIBRICH AESAHLEE,
Girig sinyali ON konumuna geldiginde saat ¢alismasi baslatilir. Ayarlanan siire
dolduktan sonra c¢ikis sinyalinin ortaya ciktigi hareket.

A BE
Aclk pozisyondaki voltaj

@A LICMAREEFRRICLEIFI-LE. AN IETIER,
O@ACI00VDIA LT, IOVIREL LV EE.

@Bobine uygulanan gerilim azar azar arttirilirken kontagin hareket ettigi gerilim.
@AC100V 'luk bir bobinde ON-voltaji yaklasik 70V' dur.

REENMEIE
Sicaklik ve basing diizeltme

AVI4RIGEDRYBBICKVERAERZLERAOEFH CRE, EN)AEETEHEE
BHGE, BENBEICRYETS,
BEEICCOEREENBERBERT S ETHELTVET,

BH, ANVI(RABEDBRYBEBOIZE, MEICKYBONIEERED2RICLE-TNS
=&, AFEEELHAEHLETHVET,

Orifis gibi diyafram mekanizmasi tarafindan diferansiyel basing 6lgimui yapilan
sivinin kosullar (sicaklik, basing) tasarim sartlari ile farklhihk gésterdigi durumlarda
diizeltme yapilmasi gerekmektedir. Olgiim degeri ile bu sicaklik ve basing
diizeltme faktorlerinin garpilmasiyla diizeltme yapilir.

Buna ek olarak, orifis gibi diyafram mekanizmasi var ise, diizeltme ile elde edilen
deger akis hizinin karesi ile elde edildigi icin karekok islemi ile kombinasyon
edilerek kullanilir.
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[EER BEFIETIEBOLT, REWARBEICITEAHYET BEAEIX. TO0€R
ol Termometre [CELNTHEERAShTLET,
| HEXH(B,SRKE,J) ~180°C~1550°C(S% (% A iR FE )
h AR IR (ot 352 =, 482 ) —180°C ~500°C
a7

H—3X4 -50°C~200°C

#2447 SEIRET 700°C~3000°C

T ETREE -50°C ~4000°C

Sicakhgi dlgen cihazin tipik tirleri asagida listelenmistir. Sicaklik 6lgimi proseste
cokeca kullanihr.

Termokuple (B,S,R,K,E,J) -180°C - 1.550°C (Referans ¢alisma sicakligi araligi)
Rezistans termometresi (pt,3 telli,4 telli) -180°C - 500°C

Baglanti tipi

Termistor -50°C - 200°C

Baglanti tipi optik pirometre 700°C - 3.000°C

Isin termometresi -50°C - 4.000°C

BERUY
Sicaklik sensori

HEx LB ARERA DRI,
Termokuple ve polatin direng termometreleri igin genel bir terim

BENATR
Sicaklik yanlilig

BEENFERE T BEMAGERRE., #EMENTITVET BENATRIE, &E
BE-HEREFETREICERTS-ODHE[ETT,

Sicaklik ve basing diizeltme islemleri mutlak birimler (mutlak sicaklk, mutlak basing)
ile hareket eder. Sicaklik temayuili, 6ngorilen sicaklik-6lgilen sicakligi mutlak
sicakhda donlstirmek igin diizeltme degeridir.

FTUSAEZS
Cevrimigi monitér

—r Y CPULRIIHBREEBL T BEA DY —7 Y CPUDEEIR IR T /N (R
DABREEFHELTEZATHTE,

Programlanabilir kontrolér CPU ile periferik cihazi birbiriyle baglayarak ¢alisma
halindeki PLC CPU'nun galisma durumu ya da cihazin igerigini okuyarak izleme
durumu.

v e Bt %3
Cevrimici modul degisimi

DARATLEFELET DL AZVIRBMAITAET .
Sistemi durdurmadan modiil degistirebilir.

EES: e
Rejeneratif rezistor

OEETL—FIfERT HIERE.
OEETHRIILXERELTHET S,

@ Rejeneratif frenleme igin kullanilan rezistor.
@ Reaktif enerji isi olarak tiiketilir

B4 & fip

Rejeneratif ylk orani

HEALBNHTIELBNORA,
izin verilen rejeneratif giic karsisinda rejeneratif giiciin orani.
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EETL—F
Rejeneratif fren

H

QFHE. E—ATHRMERN T LELTUTINLE—RCBEAEEBTEM. ChizHl
TSRO TERERHTIEADIIIHMOREEHRSEDEEF, E—4E
BHOFOTWAREGRIRILF—E7 o TRICEN T CABR T D)L T #lB A%
Bh. CNEEETL—F LW, FREEBEAEF BETL—FEMEICE>THETSE
BRARIFNFX—DILETT,

O7-L R (EMR-J3H—RF7UTTIE, AV TUH LERICEI>TRIE I RLF—FHES
FTCRETL—FMLIER TS,
OKRELEEIRIILX—FHESEIDLENHDILEL. F— KT T ORI E
(S EREI AR ERITTEITHESE S,

@ Normalde, motor ile makineyi hareket ettirdiginde amplifikatér motora gui¢ aktarir.
Fakat, motorun yavaslamasi ya da disen yikd ileri hareket ettirme gibi durumlarda
oldugu gibi makinenin hizi yavaslatildiginda, motor ile mekanizmanin dénis
enerjisini amplifikator tarafina aktariimasiyla (tiketme) frenleme kuvveti elde
edilir.Buna rejeneratif frenleme denir. izin verilen rejeneratif giic rejeneratif frenleme
hareketine goére tiketilen maksimum giict goésterir.

@ Ormegin, MR-J3 servo amplifikatérii bir kondansator ve elektriksel direng
tarafindan rejeneratif eneriji tiiketen bir rejeneratif frenleme torku elde etmektedir.
Ejeneratif eneriji tiiketen bir rejeneratif frenleme torku elde etmektedir.

@Blyik miktarlarda rejeneratif enerji kullanimi gerekli oldugu zaman, servo
amplifikator disina direng devresi (Harici rejeneratif rezistorii) monte edilerek orada
tiketim saglanir.

SR PR RS M

Harici sorun giderme

OHIEHEED AL NESEIEREIL—HE  RET NI RDOEEIZLY, HoMLSH
BRELTEW=EHT—2ELERLT, SO FIEHEIZDREZIEITIC L,
OMELSECTIINEBHEZ A DY IbI 7 \wr—o&aZybhiHY | IBREfE
Frvy. B#EFvI . EE/NI—2F vy FENF—2Fvy, L TFREFzVY.F
EHEFIVIDEEDFIVIMNTAS,

@Kontrol cihazlarinin giris ¢ikis sinyalleri ya da dahili réle gibi algilama cihazlarinin
calismasina bagli olarak 6nceden ayarlanmis kosullanma verileri ile kargilastirip,
harici kontrol cihazlarinin ariza teghisinin yapilmasi.

@ MELSEC' de ariza teghisi igin harici yazilim paketleri ve moddilleri vardir. Zaman
sira kontroll, sayim kontrolu, uygun desen kontroll, uygunsuz desen kontrolu,
ylksek/distk limit kontroli ve resiprokal operasyon kontrolii olmak lizere toplam

6 tur kontrol yapilabilir.

FTER

Karekok hesaplama

VOL—REEBEETT . AV IA R PR Fa EEDERICLIRERTER. Lo U H
LSO _RFHESE) = THRERICRT HICAVET ., TOEAFBOTP_SQRIHNHEY
LFEY,

4~ (Kok) hesaplama fonksiyonudur. Orifis ya da venturi tipiin diferansiyel basinciyla
akis orani 6lgiim zamani sensorden elde edilen sinyal kare karaktere sahip olup bu
kontrol dogrusal bir iliski dénmesi igin kullanighdir. FB prosesinin "P_SQR"
fonksiyona esdegerdir.

&5
Baglanti kesme

OF—2ULHIZHNT, A—HLBHBVNEUE— M/ OB RB Il LEF—2
IhSEFCEELEGEDIE,

OEEFEHEL CLLNBEICRT L&, ABEAICHEL THNIEABMIZUL I
HAENBEITHB,

@ Veri badlantisinda lokal istasyon alternatif olarak uzak 1/O istasyon anormal
oldugunda veri baglantisindan ayrilarak ¢alisamaz hale gelmesidir.

@ Anormalligin diizeltilip orijinal galismasina donerken otomatik kurtarma kolonuna
ayarlanmis ise otomatik olarak baglantilara dahil edilir.

AR RER
Sayma tipi ana konumu geri donisi

OGUERDHFHICENTIBEYHAIRRERAENDVED,

OF R ERBEPITERR Y ONTREERIAL ., V') —TEE THERR T ONR DR E
BEE I NBILER. RYOBERESHNEZRRATFLAETHAR,

@Konumlama kontroliinde 3 yolla sifir noktasina geri donis yonteminden bir
tanesidir.

@Sifir noktasina geri donis islemi sirasinda yavaslama baslar, stirinme hizinda
"yakin nokta igin devre kesme anahtari ON pozisyonu sonrasi ayarlanmis hareket
orani" hamlesinden sonra ilk sifir noktasi Sinyal pozisyonu baz adres alinir.
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hART—RHlE
Kaskad kontrol

H

AR —REIHIE ARIL—TE2RIIL—TD2EIN—TTHERESNET, 2IL—TIZAS
NELFWS BB L T2RIIL—TTRIRL., TAERIZEX 2 EE#BRELTEEOFHIE
HREZ EIFDHMEMARTT , —RICIF2RIL—TDREF1IRIIL—TDIMELLEFE N &
NEELNESRTLET,

kaskad kontrolii, birincil déngi ile ikincil déngii birlikte ikili déngii olusturur. Ikincil
doénglye giren rahatsizlik erken teghis ile ikincil déngu tarafindan emilir, sre¢
Uzerindeki etki kaldinlarak tim denetim performansini artirmak icin bir kontrol
yontemidir. Genel olarak ikincil dénguiniin tepkisi birincil ddnglye gore g kat daha
hizli olmasi arzu edilen bir durumdur.

ARy —RE—R (FOER i)
Kaskad (kademeli dizi) modu
(proses kontrol)

IRL—T D AEME2RIL—T DEEEMBSVIELTHIEAT B, hR 7 —FHlHETS
E—FTY, £, REESVZE LU OIERELT HL5%. FIZIE, thDIL—TEDEE)
BRI S LRERLMAELETITIEELRE—FZAVET,

Birincil dénglniin ¢ikis degeri (MV) ikincil dénglnin ayar dederi (SV) olarak kontrol
etmek icin, kaskad kontroliini yapan moddur. Bundan baska, ayarlanan degerin
(SV) ustiinde belirtilen deger olacak sekilde; 6rnegin agka donguiler ile i¢ ice hareket
zamaninda ve ya program kurulum cihazi ile kombinasyon halinde bu mod kullanilir.

HRZIAX (customize)
Ozellestirme (customize)

VIR T DFRFECEHALTAEL. —TORAITELETHEYVERSIE FIZIF. V
ThI7IZEoTIH VKOO DERBEEE N BETED LT >THEY AV AM—IL(E
MNEFCA—YNEDEREEZBEATEIMNBIRTELLSITHES>TLS, CNIFAV R —)L
BOHREAIAATHDHEEZ D,

Yazilim yapilandirmasi ayari veya kullanici tercihlerinize uygun yazilim yeniden
tasarimi. Ornegin, bazi yazilimlarla birlikte esitli eleman fonksiyonlari ayrilabilmekte
ve kullanici ylikleme sirasinda kurulacak olan fonksiyonlari secgebilir. Bu olaya
kurulum sirasinda 6zellestirme denir.

g3

Hizlanma suresi

@ — B RERHIZYMIBNT, FILRENSLEITEST HFTORM,

O/ A—ADINERELEEFIREISESTD2ETORMELSOT, REREIES
AL NEREFRE E L BIL TR 5,

OHMDEMELVE—2DILY . BRDRIMLIBEIZLOTROENS,

@ PLC konumlandirma modiliinde durma halinden tam hiza ulasmak igin gegen
suredir.

@Parametre hizlanma siiresi hiz limiti degerine ulagsmak igin gegen zaman anlamina
geldigi icin ayarlanmis hiz diislik olur ise hizlanma suiresi orantili olarak azalir.

@ Makinenin ataleti ve motor torku yiikiin direng torku ve diger faktorlere gore
belirlenir.

FZENZEHE (operation progress)
Operasyon siireci (operation progress)

LSRG I HEUEIERISH LT, RIBORRAUITo1=-EEFH. IERShI-4£EZ
Tof-4ER. ZORBOBBRRELE D LS HED N BN ERT

Uretim sahasi uretim talimatlar Gzerinden gergeklesen performans bilgilerini
gOsterir. Talimatlar dogrultusunda yurGtilen uretim sonucunda tesisin operasyonel
durumunun ne durumda oldugunu gdésterir.

2B (Rate of Operation)
Calisma orani (Rate of Operation)

BIBICDLELGGENIHEU DV EEEEMITHDC, TOHRIKENTIILEEL
-0, ERENICHTIZEDEESELS,

Bir sonraki asama icin gerekli olan (satislara baglanmis) Grlnlerin islenmesi
amaciyla kurulu tesisin kapasitesinde tam kapasite ¢alistigi zaman yillik bazdaki
kapasiteye karsilik talep yizdesini ifade eder.
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EE R

N izleme siiresi

@MELSECNET, CC-Link [EIZEWVT, YV IRX YU DIRFEY NS ROV I XFv2D
BEVETORREERT HFH.

@)U INFGIA—ETIDOHRBERTET 5L ERDOKEIREMELYLRGDIEFRE
DREZHIELTLES,

Qi EREFMERTETHLEEE. REQUVIRF P UBBOEMI L—T\voER
HELTHT. ZDEED) I RAF v R &YERELMEET S,

@MELSECNET, CC-Link IE 'de baglanti taramasi baglangicindan itibaren,

bir sonraki baglanti tarama baslangicina kadar olan araligin gézlendigi zamani.
@Baglanti parametrelerinde bu silire ayarlandigi zaman gercek siirenin ayar
degerinden uzun olmasi durumunda bagimli istasyon ile olan iletisim durdurulmus
olur.

@Ayrica, gozetleme slresi ayarlanirken fiili baglanti tarama siresine ek olarak, geri
dongu testi yapmayi deneyip, o sirada da baglanti tarama sliresinden daha uzun bir
degere ayarlayin.

BHE—AVM AF—x
Atalet momenti, atalet

OANZTDEFDREEHIFLEISLTIRETIEZRITYEE,
QEME—AUFDENKRENIE . MERRFFICRKELIRILE—DBEITEDS,
@25 Tl x 10" (-4kg/m 2" E1=1XGD2 kef* m™2" TREIN B,

O —RE—4ZEFTTHLE AFNDERE— AV Y—RE—ZDEEE—AVID
WRBLTIZHAEIIZT S,

@Nesnenin o zamandaki durumu sabit tutmaya galigarak boyutu belirten fiziksel bir
miktar.

@ Atalet momenti degeri biyidikge hizlanma veya yavasglama sirasinda blyiik
miktarda enerji gerekli olur.

@Sembol olarak J"x107(-4)kg/m*2" ya da GD2"kgf » m*2" seklinde ifade edilir.
@Bir servo motor secerken, yiikiin eylemsizlik momenti servo motorun eylemsizlik
momentinin tavsiye edilen oranin altinda olacak sekilde ayarlayin.

M AlEA (Kanban)

DY AMMUBALEEEERTH-ODEBNDEETHL, [£E. EDIERERITE

Kanban TRAEEDERIITE-FEXREDERIDRENH D,
Tam zamaninda Uretim gerceklestirebilmek icin ydnetim aracidir. "uretim, tagsimanin
talimat bilgisi", "Gorsel kontrol arac1", "proses ve galisma kaizen araci" rolleri vardir.
EHE

Kontrol istasyonu

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE axbAO—3I2H TRV T —O2KEFEET S
TARYNT I EDHFET B,

05—  EEENEREI>TEH BERO—OHNEERORDOYGITEER)ELY.
TR OERITT HIENTES,

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE

Kontrol6riin tim agi denetledigi istasyonda, 1 agda sadece 1 istasyon mevcuttur.
@Buna karsllik, ydonetim istasyonunda olagan disi bir durum oldugunda bile, normal
istasyonun bir tanesi kontrol istasyonunun yerine (alt kontrol istasyonu) gegip veri
baglantisinin devam ettirilmesi mimkinddir.

EEEHBITHRE
Kontrol istasyonu degisim siresi

BIROFF HEICKYBEBRNTHULTHD, YIBEEBF/TT R IDRIESNEE
F@E%Fﬁﬁ—c\j-o

Elektrik kesintisinde kontrol istasyonu kapandigi igin alt kontrol istasyonunda veri
baglantisi saglanincaya kadar gecgen siiredir.

HERR—Z ELT420 70900 —4roH T, BR1I=vr, CPULZYL /0= (2T )
Temel modul A=Y EEBETEIRA—R1=vk,
"Yapi blogu tipi PLC" Gizerinde gu¢ kaynagi, CPU modili, 1/ O moduli ve "akilli
moduil" igin temel moduldir.
HEE PIDHIENCE LT, BIEEPVOR I L TIRIEEMVEEMSE2BEDILEEELVE

Ters hareket

9, (ffl: BR )
PID kontroliinde, PV 6lgim degerinin dederinin azalmasina karsilik MV islem oranini
arttirlmasidir. (Ornek: (Isitma)
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F4v> 1 TH— (Cash flow)
= Nakit akisi (Cash flow)

XFBEYIEEDORNIZERL, BEFERICIS>TEREBICHESNZIRANSHEBADX
HWEZELSIWVTFRICRIBEEDORNDILTHD, EEDFTREEF YY1 TILD
A— BEORAZEF1Y - A07A0—LVWV BAHHOETEFryaTa—ELVS,
Kelime manasi ile "nakit akisi" anlamina gelmekle birlikte sirket faaliyetlerinde
aslinda elde edilen gelirden disariya 6denecek miktarin gikariimasi ile elde kalan fon
akisi anlamindadir. Fonun elden ¢ikisina "nakit gikisi", fonun sirkete girisine de
"nakit girisi", bir arada kullaniimasina da "nakit akigi denir".

FYS93ERL—42
Karakter olusturucu

OXF, FEHELREYNDEERELTAEELIZLOD,
OROMAEY[ZEHMDF vV FERLEIE . XFERTT HLEE. TDAEALFHRH
LTERTY %,

@ T+ RAEYLELS,

@Karakter ve isaretleri noktanin (bit) toplanma noktasi olarak bellege alan birim.
@ROM belleginde birgok karakter saklanir, gériintiilemek istenildiginde de
karakterler konu bellek tzerinde okunur ve listelenir.

@'Font bellegi" olarak da adlandirilir.

Elde gostergesi

FrUTINE EEBICE—F o R LOT—REBEF LT, R RIEREDE TEOERRE
Taslyici bandi FRAHAG LR EBIOETES AR,
Nakit hattinda tek kanalli veri sinyalini kodlayip, tasiyiciya (veriyi yikleyip génderen
sinls dalgasi ve ya periyodik vurus sinyali) yikleyip génderen metod.
Fr—I57 BEDEHDLEEONT UL —,

Belirli kosullar gergeklestiginde ON konumuna getiren role.

Fa1—EFL1T5)) (queue)
Kuyruk (bekleme sirasi) (queue)

FIZAALET 2D EICHASNEHEVSBFHEL D T—HEED—FE, 2V E1—4
REELTIE, TUUb a1 —ED LS, KICEIFLI-EDOMOIEICNEEINE L AE
BT 48, Fa—LFHIT RRICADLET —ANEICHAINEENST—HHEE
[F. RFYIEREN TS,

Ik girilen veri ilk gikar mantigina sahip bir veri yapisi tiridur. Bilgisayar dilinde,
yazici sirasinda oldugu gibi, isleme ilk gelen veriden baslanan mekanizmaya atifta
bulunulur. Buna ek olarak, kuyruktan farkl olarak, son giris yapilan veri ilk ¢ikis
yapar seklinde bir veri yapisi yigini olarak adlandirihir.

TR T—RAVE
Satirlar arasi durum

= RTAGSLOEBEIOYYERBEIT OV DREID AR T—RAVE),
Bir sira programda iki devre blogu arasina yerlestirilen agiklayici metin (durum).

HEF T IL—TNo.
Paylasilan grup No.

EEDRBEDHTFAV)VIT—3EHFITHHDESTY .
BRLRAILEFIIL—TOREDH, HAI)v ) T—25£BTEET,

Verilen herhangi bir istasyon ile periyodik veri paylasimi saglamak igin bir istasyona
atanan numara. Déngusel veriler sadece ayni gruptaki istasyonlar ile paylasilabilir.

B.BE

istasyon, istasyon numarasi

OMELSECNET, CC-Link [EM EEEMENDL—T Y DIRT DER/EES,
O-DRIZIE, TNETNEEEODHTERTIN. COBSERZELLS,

@ MELSECNET, zaman CC-Link IE siiresinde baglanacak PLCin her biri istasyon
olarak adlandirilir.

@Bu istasyonlar farkli farkl numaralandirilip yonetilir. Bu numaralara istasyon
numarasi denir.

BT R
Istasyonlar arasi test

gMELSECNETl:d’SL\’CZEFHﬁ'C\ oAb DRE. T—TIDOREETAN ST
OEBDEVWAZER . I5—AFKRELTFIVITS.,

@MELSECNET' de 2 istasyon arasindaki baglanti biriminin kalitesi, kablo kalitesinin
test edilmesi.

@istasyon numarasi daha kiigiik olan istasyon ana istasyon olarak, digeri ise
bagimli istasyon olarak test edilir.
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BEREEDNE

istasyon numarasi belirsiz istasyon

CC-Link EIZT, =7V RTATSLTREEHRETHEHT, UN SRERTLTES
TRENMEELTLVEVETY,

CC-Link IE' de siralama programinda istasyon numarasini ayarlayan istasyon olup
UNI kodu galismayan istasyon numarasi tespit edilemeyen istasyondur.

EERALYF
Yakinlk anahtari

@ UANEDINTLDETET R VTF,

O EEMTHELERARNZLDT. V7D AREL T EHLND,
OEN. MR G EEFE - TYRERE T HAEE LS TS,

@Cisim yaklasinca galismaya baslayan anahtar.

@Yakinlik anahtari genellikle temas olmadan c¢alistirimaktadir ve temassiz
Ozellikteki tlrd mevcuttur. Bundan dolayi, programlanabilir kontrolérler igin girdi
olarak siklikla kullanilir.

@Radyo dalgalari, manyetizma vs. kullanarak nesnenin tespit etme yéntemine
sahiptir.

ERRY
Yakin nokta igin limit anahtari

OF A EIRICBLVTRADHINZELRIVTF,

@ NAONTBLEYREIXV —TREICUEZSND,
.g%)f:&)ONL’CL\éﬂ%Faﬁli, BEYRENSY)—TEEFCTRET SHRHULNRE
Thd,

@Siri noktasina donlis noktasinin dniine yerlestirilen anahtar.

@Yakin nokta igin devre kesme anahtari ON pozisyonuna getirilir ise besleme hizi
kaplumbaga hizina gegis yapar.

@Bu sebepten dolayi, yakin nokta igin devre kesme anahtari ON
pozisyonundayken gecen surenin besleme hizindan kaplumbagda hizina dogru
yavaslama siresinden daha fazla olmasi gerekmektedir.

EELHRE

Elektrostatik konventor

BB EREEDEH—ESEAIED)ERT SERBTT. TEFSURTa—
.
Standart sinyali (Pnématik sinyal) birlesik sinyale (elektrik sinyali) ceviren

dondstiricl. Statik transdlser

950 TEAF—F OEEE—TEDLAL. HBVE—FEHRIIFU TS BFHISRITBL A4 —K,
Kelepge diyot OERAY—IF5—,
@ Voltajl sabit bir seviyede, diger bir deyisle belli bir yonde sabitlemek amaciyla
takilan diyottur.
@Dogru akim igin dalgalanma bastiricl.
7)—T&E OFAERICHENT, RADDLFAITERISE>THGEE.

Kaplumbaga hizi / yavas hiz

O ETESTUYELELETEILEHLLDT, —BH)—TEEICUYNZDBEMN
0Hdo

@Kok noktaya donuste, kok noktanin hemen 6niinde dislik hizda galisan devir.
@Yiksek hizda hareket ederken aninda durmak zor oldugu igin, bir kez
kaplumbagda hizina gegilmesi gerekmektedir.

7 L= No. EBOBISMSU U MERT BHODESTT .
Grup no. FSUDIVMEEDMRBET I —TEET DL, RLY IL—TNo. DRIZT—4%E%E
TEFEY,
Herhangi bir istasyona gegici veri aktarimi igin verilen rakamdir.
Gegici aktarimin hedef istasyonunu grup olarak belirtirsek, ayni numarayi tasiyan
istasyonlara veri gdnderimi yapilabilir.
T —THEE @MELSECNET/10. H, CC-Link [E A rA—5Tl&, 1RV T—Y RO EREEHOH D
Belirtilen grup NDYN—FIZH T T, —2DIL—TIZB T BEHDBISHL TSPz MaiEITk

Y. RKICT—2EEEAOHEENHD,
OZDTIN—TH T 5=ODIKEET IL—THRELD, RYFT—I1=VrDEER
AIFIZEYITS,

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE kontrolorii 1 ag altinda gesitli istasyonlari (1'den
9' a) gruplara ayirdig1 zaman, bir gruba bagh birden fazla istasyona karsi gegici
g6nderim yapilip ayni zamanda veri yazmak i¢in bir igleve sahiptir.

@Gruplara ayirmak amacina yonelik atamaya grup atamasi denir. Ag moddiliinin
ayar anahtarina gore calisir.
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FtEI0—X

@ Aletler akis tablosu

i

BRE. S, BER. ANHEER S TR RLIHEROLAFERLEZRTT,
Boru, detektor, operasyon sonu ve kontrolleri sembollerle belirten bitin kontrol
sistemini gosteren tesisat sistem akisi semasidir.

TAY
Kazang

O 2EDEA LLBIBRICHHEE. TDLEET R DL,

:)A/Dzﬁzmlz‘ykﬂa TAORILHAEM100012557F 0T ANBEEEETE
AL)o

O ERANT4~20mARFIELITA T YDA, T AU H20mATH D,
:)D/Aai?ﬁl:‘yh’éli TAORILARAA000DEETFOT HAT HEEEFITE
JL/o

O —RTIE, FERITHLTENEITERESE D ERT RIE, 7102 LIFHEREN
[T EABAY, BIRLALI <GS,

@ 2 adet degerin oransal baglantisi oldugu zaman, oranin degistirimesi.

@ A/D degisim modiilinde dijital gikti degeri 1.000 olan analog girdi dederi (voltaj
veya elektrik akimi)

@ Akim girdisi 4-20 mA 6zelliginde ofset 4 mA, kazang 20 mA 'dir.

@ D/ A donislim Unitesi, dijital giris 1.000 oldugununda analog ¢ikis degeri (voltaj
veya akim).

@ Servoda komut karsisinda ne kadar takip edilecegini gosteren sayisal deger.
Kazang yikselir ise duyarlilik da artar ama salinim kolaylasir.

TFTAUR) TR
Kazang sapmasi

BEICEDT1ODOEES,
Sicakliga bagh olarak kazancin varyasyonu.

F—SEH
Gosterge basinci

AREZREE(=0)ELTHRLEENDOREFEDILET, REVGCAVLLNTOET , KK
FELYREWVEAFEE, KRELY/NEVWEAIFEEEDWVET, #EXTE D EAFIZXE A
PNRELIEE BREOHEIZGEMIMLET, Hlske/cmG,

Atmosfer basincina Referansi (= 0) olarak ifade edilen basing miktarinin buytkluga
olup ¢ok yaygin kullaniimaktadir. Atmosfer basincindan daha yiiksek bir basing
pozitif basing, atmosfer basincindan daha az basing ise negatif basing olarak
adlandirilir. Mutlak basing ile belirli bir ayrim gerekiyorsa birimden sonra G

eklenecektir. Ornek: 3kg/cm2G

s e -]
Gateway fonksiyonu

O— T, EWIELGLR YNNI —IRTZEERLEISIETHLET AR OHEEL RS
&, FArVEBNBEITL D,

O_DEGLHZR VNI —VHEDIEELEZITL., HEITEEEREICT 5= DHEE,

@ Genel olarak, birbirinden farkl aglar birbiri ile baglanmaya c¢alisildiginda sinyal
yontemi ya da fonksiyonu farkl oldugundan protokol déniisiimi gerektirir.

@ Bu farkli adlar arasinda bir kdpri olusturup birbirleri ile iletisim saglamayi
mumkin kilan fonksiyondur.

#wE/M4RX
Kaplin gardltasa

@I DDT—REZHDWHRTHRALILEHLICRITE/(X,

OHIUBRD LT —ANERIFTNDIELALIBI DI~/ A XELTERAT S,

O TELREIHES /A ADFELEZITENES AR EIV O —5% R 2 D7 —X(Z
BT HILEHBELTD, BEE OEVE—F/M4X

@ 1 adet topraklamay! bir dizi ekipmanda paylastirildiginda olusan gurdlta.

@ Bir ekipmandan topraklamaya giden akimin gegtigi paylasilan farkli bir ekipmana
glrultl olarak baski kurma.

@Olabildigince birlestiriimis glriiltinin etkilerine maruz kalmayacak sekilde makine
goOvdesi ile kontrol6riin farkh topraklama hatlarina baglanmasi tavsiye edilir. ilgili
terimler: ortak mod gurdltd.

R L

Hiz azaltma orani

OEROEBLGE THEEELFE>TRRELEETD I,

@1 LYREVHFICID,

@Konumlandirma cihaz gibi digli cark kullanarak hiz yavaslama sirasindaki oran.
@ 1'den biyik bir sayi olacaktir.
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[REAfTREfEE (standard data /
standard data management)
b Standart veri / Standart veri yonetimi
(standard data / standard data
management)

[REfIEIE, —BAuH=-YDMED LT, IR IX, 35 5% ER#E T50,0001E D 5 7% &
ELIB, ZORBOITRILF—HEH1,000FkealZo1=158 . THRILF—RERLIL,

1,000 keal.~50,00018 = 200kcal /B £73 B
CORBEMOYEEFSTEELGELTEETHLEREMEELELD,

Standart veri, her bir verinin nesnel miktaridir. Ornegin, bir tretim tesisinde 50.000
adetlik mal tretimi gerceklestiginde o tesisin enerji tiketimi 10.000.000 kcal.
oldugunda enerji standart verisi 10.000.000 kcal./50.000 adet= 200 kcal. olur.
Ornegin, standart verinin sayisal degerini kullanarak iretimi yénetmeye standart veri
yonetimi denir.

R

Ana konum

O ERDDEEIZIDHME,
@Konumlandirma igin bir referans olan pozisyon.

RERERT—%

Ana konuma geri donis verisi

O — B HBROI=ZYMNIE>TRANET BICRELT—4,
OHMAIDREITROLNDLDT, RTEEY HICITHMDBRALEEED,
ORAITMERDDEELLGDRATHAND, MEBRDFIEFEELIEE, BREYLST
ifﬂ'@*%iﬂéﬁf:&%ﬁ&l& MEROIZVFORAEMBEAZE>TLSD TR AEIFET
5 &L\O

OF R EIRENTHEREMBICBREGERF T EINLTEEL, V) —TREICYYE
HY. FBUELTRATRLRIZEEEDS,

.;‘ig\ FERERPESELTCLRAMBRELET . RRERTTIHLERTRLR
I:¢ ~ o

@PLC konumlama Unitesi i¢in ana konuma geri donerken gerekli olan veriler.

@ Makine tarafinda proje planlamasi sirasinda kararlastirilir. Daha sonra yapiimak
istenen degisiklik ise ancak makinede plan degisikligi ile yapilabilir.

@ Anakonum pozisyonlamanin referansi oldugundan dolayi konumlandirma
sirasinda elektrik kesintisi yaganirsa ya da glc¢ kaynagi manuel olarak kapatilip
tasima yapilacaginda, konumlandirma Unitesinin mevcut degeri sapmaya
ugrayacag! i¢in bu deger ana konum pozisyonuna geri dondurdlmelidir.

@Ana konuma geri déndlrileceginde glincel dedere bakilmaksizin yakin nokta igin
devre kesme anahtarini bulup o noktaya hareket ettirip, kaplumbaga hizina gecis
yaparak duraklatip ana konum adresini yazip degistirin.

@Buna ek olarak, ana konuma geri déniis sirasinda izlenme yapllsa bile, glincel
deger degismeden ana konuma donUls gergeklesir ise bu deger ana konum
adresine olarak degisir.

RRERAE

Ana konuma geri dénliis metodu

MERDIZEVWTRRAERIIEHOBE, FLEBELEICL S TOEDIHELHS,
LIV RDIRL—ADERETICKDAE

2AMYNIZEYEIEL, FYOTILAAITE—2EEBLT HHE

BARRYNIZEYFLEL, E—FMLYEBEHLTRLET 5

Konumlandirmada ana konuma dénisg, makinenin yapisi, duraklama hassasiyeti gibi
konularda asagidaki 3 ydbntem mevcuttur.

1. vurus jeneratoriinin sifir noktasi sinyali yontemi

2. Durdurma butonu ile duraklama yaptirip, bekleme siresince motoru duraklatan
yontem.

3. Durdurma butonu ile duraklama yaptirip, motor torkunu tespit ederek duraklatan
yontem.
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RRERER

vl Ana konuma geri dondis talebi

D= U HMEROIZYMIEOTEELREEONELDHES ., DEDEEONT B,

1L EREAR

2 BIEROHHDIZZIE(READYIEBOFF)E M F1=LE

3= YL TAEBHONLIEE

4B DHEBRAD/NTA—E, RAERT —IEEZTAAELE
?JE%*%%EG)?—XF%—PEP’GHE%@J%Jr1ﬁf§;’3&&‘)JFJOGE$z':JF$§JJ/ VLS EREIRL
6.7 R 15 IR B B

LC konumlandirma Unitesince anormal zamanda ON konumuna gegen sinyal.
Asagidaki durumlarda ON konumuna geger:

1. Glig ON konumunda oldugunda

2. Konumlandirma esnasinda durdurma (READY sinyali OFF) uygulandiginda

3. Programlanabilen kontrolor READY sinyali ON olarak ayarlandiginda

4. Parametreler ve ana konuma geri donus verisi gevresel bir cihazdan yazildiginda
5. Cevresel cihaz test modunda "ana konuma geri doniis", "konumlandirma”, "JOG
isletimi" ve "manuel pulsar" segildiginde

6. Kok noktaya geri dénus baslatildiginda

a7, IIvk
Cekirdek, giydirme

QN TFAN——TINDHI7ANE. AT EISTIYENSTETIVS,

O 7 [TAMNMEHL LRI TREITELTL ASTRDODERE,

@ UTYRIEFAT DNAEH/N—TFT HE N THREFCCHDHEBEZTHLD T, BIEIIE
LY,

@7 LVSYRIERINEDEANTSIRTYT ATV R)ECUT L—TIRAUT YY)
AWHY . HBERE, ERANIR, TIRAFVIHHS,

@Fiber optik kablo, fiber optik ¢cekirdek ve krom kaplamadan olugsmaktadir.

@ Cekirdek kisim 1sin iletiminin merkezi olup refraksiyon indeksi ylksek, kalinhdi bir
sag teli kalinligindadir.

@Kaplama, cekirdegin dis ylizeyini kapatan kisim olup, Isigi tutma gérevinde
kullanilir. Refraksiyon indeksi zayif.

@ Cekirdek ve kaplamanin refraksiyon indeksi farkli oldugu igin Sl (basamak
indeksi) ve Gl (Derecelendirme indeksi) mevcut olup, malzemesi kuvars,
¢cok-bilesenli cam ve plastik malzeme seklindedir.

IHEHEGT—R
Endustriyel brim verisi

BIET—3%0~100%TRRT SN TIEL RO T REMTRELIZT—ENILT
j_o

Olguim verisini %0-100 olarak géstermeksizin gergek endiistriyel birimde gdsterilen
veridir.

8% (tolerance)
Tolerans (tolerance)

BB LEHFRENTVS. BT METEED L,
Standartlar dahilinde kabul edilebilir kiiglik boyut farki.

WiE{E>4 —/FBDS:E
Yapilanmis merdiven / FDB dili

WiEIL 55 —/FBDEEIE. UL—EBRD R RKMICEDVNTELN) 5749V EFET
T, BERMICEBLOT VD, D=7 RTASSLT—BMICALLATOET,
Yapilanmis merdiven /FDB dili, Réle devresinin tasarim teknolojisi tabanli
olusturulmus bir grafik dilidir. Sezgisel olarak anlasiimasi kolay oldudu igin,

siralama programinda sikhkla kullanilir.

EEAVUAI= Y
Yiksek hizli sayma moduli

=B CPUDN IV RIERAF v DR T AMEI0AV U MEENRETHS, —h
ULEDBENIUMNE, O— 7 HCPULIFIRIL TRITEEAV 21V TiThE
éc

Tarama baglaminda PLC CPU 'sunun sayaci 1 saniyede yaklasik 10 sayma limiti
vardir. Daha fazla yiiksek hizda sayma islemi PLC CP ile bagimsiz bir sekilde
montaj edilen ylksek hizla sayim modiili ile saglanir.
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EEEEAMY
i Yiiksek hizli entegrasyon siredlgeri

—

SHAIBEAIH0.01 ~ 100ms T, A J/LHON LCWBEFHEEHIT 5947 TT . 247D
O4JLHON T AHEHRIERIBL. A LT YT THEEEMNON LET, 247 DIAILD
OFF 2> THIRTEE, R DON/OFF KREZRFLET . BEI/LHON §5&. &
FLTW-REEMSFAEERLET .

Olgiim birimleri 0,01 ile 100 ms olup, bobin ON pozisyonunda oldugu siireyi
hesaplayan siiredlger. Siredlger bobini ON durumdayken 6lgim baslar ve siire
doldugunda ise kontak ON pozisyonuna gecger. Zamanlayici OFF pozisyonuna
gectiginde ise glincel akim degeri kontagin ON/OFF durumunu sabit tutacaktir.
Tekrardan bobin ON durumuna gegtiginde tutulmakta olan glincel degerden
baslayarak 6lcim yeniden baglar.

=ERRAT
Yiksek hizli zamanlayici

FHBIBAIA%.01 ~ 100ms DALY TY , ZAIDIAAJLHON §5EEHBIERIEL, 24
Lx7“/7£§_%)&?§ﬁfﬁ0N LET . 24D LAOFF T HERMEEA ITHY, R
OFF L o

FHAIBALIL, PC /NTA—EDPC Y RAT LEETITLET . TI4/LMEA10.0ms T,
001ms B TEETEET,

Olglim birimleri 0,01 ile 100 ms olan zamanlayicidir. Siiredlger bobini ON
durumdayken 6l¢iim baslar ve siire doldugunda ise kontak ON pozisyonuna geger.
Zamanlayici OFF pozisyonuna gegtiginde ise glincel akim degeri 0 olup kontak da
OFF durumuna geger. Olgiim birimleri PC parametresinin PC sisteminde ayarli
¢aligir. Varsayilan deger 10,0 ms olup, 0,01 ms biriminde degisiklikler saglanabilir.

Sogut baslatma

HERLYTF OLIFEBAL THARDERERIET HRE,

Optoelektrik anahtar ORI, RIMBLEED " E BWABDSESHELTHFL REMEKICE>TR
HYDREZAMTHRE (RFE) LY, LSS AEDTILEZ A THRE GE&
B-ERRHFE) LHDESERILDEED,
%ag#gg)mgﬁmmw FEAEDMER(FHSR B, TIRFYY. K. BIALZE) B RE
A ﬁb—G o
ORHEMAR(EBE TIOM, REFETIm, EIRRSTE TOmEE) . [GEEASLY
(BR20 u sTEE) =0 HREHNHFTRRASh TS,
OEDHIFIAFRELLDELH S,
@Isik isinlari kullanilarak nesnenin varligini-yoklugunu tespit eden cihaz.
@ Gorllebilen 1sik 1sinlar, kizilétesi 1sin gibi "iIsin" in 11k projektort Gzerinden sinyal
1s1g1 olarak ateslenmesi ile algilanacak nesne tarafindan yansiyan isidi, 1sik alma bo
Iimiinde tespit edip (refleftif tip), kesintiye ugrayan 1sik miktarinin degisimini 11k
alma bolimiinde (iletim tipi - retroreflektif tip) tespitini yaparak ¢ikis sinyalini elde
eden cihaz diyebiliriz.
@ Temassiz tespit olup gogu nesneleri (cam, metal, plastik, ahsap, sivilar vb.) tespit
edebilir.
@Algilama mesafesi uzun (iletim tipi:10 m, reflektif tip: 1 m, retroflektif tip: 50 m
mesafe) duyarliligi yliksek ( maksimum 20 ps' e kadar) gesitli alanlarda kullani
Imaktadir.
@®Renk bazinda ayrim fonksiyonuna da sahiptir.

A—LERG—h HEEBOEEROFEYRIC, HAEMEETEA Ly LEASRE— M 57

it-G_d-o

—7A . BIEENSRE—F AKX ERYFRE—FEVVET,

Elektrik kesintisinden sonra kontrol sistemi yeniden ¢aligsmaya baglayacagi zaman,
cikti degeri yarida kalan degerden degil de, yeniden baslatildi§I degerden caligsmaya
basladigi yontemdir.

Diger taraftan, kaldig1 degerden baslatildigi ydnteme de sicak galistirma denir.

FBE
Slave istasyon

OMELSECNETT—4) YD EEDO—AILEHBLETIE—N/0F,

O RABIZHLBEFERIZH D,

@MELSECNET veri baglantisi sirasinda yerel istasyon ya da uzak I/O istasyonu.
@Ana istasyona kars! ebeveyn-cocuk iligkisi gibi denilebilir.
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E7E')—K 324 L (fixed lead time)
Sabit teslimat suresi (Fixed lead time)

HEOWMANS, TORBIFERATLIMRAOVELGRAZIVE T, COLEITEEE
BORTLICHBZEISEESNTNND)—F 2 LEMEINSEIEE TS, CDY—F
BALDIEZETF)—F2ALENS,

Urtnun teslim tarihinden bahse konu drtnde kullanilan bilesenlerin gerekli oldugu
sureyi hesaplayip belirler. Bu siirede, lretim yonetim sisteminde her bir Griin igin
belirlenmis teslim siresi teslimat tarihinden hesaplanarak gikartilir. Bu teslim
suresine sabitlenmis teslimat slresi denir.

a3y COMMIT)
Tamamlama (COMMIT)

T—AR—ZANDEBREHEESEHNETY,

Veri tabaninin degisikliklerini sonuglandiran islem/suregtir.

aEY
Genel

@ HER,

Q16 1TEVEVZITIEDANHHNTH AN ARDHEBIRICDOHEN>TEY. B—
BRICLEFNIEESEL,

@Genel hat.

@1 ortak bagina 16 nokta diye bahsederken, 16 adet girdi veya ¢ikti 1 tane ortak
hatta bagh olup ayni gu¢ kaynagina bagh olmalidir.

JEVE—R/A4X
Genel mod gurultisu

EEMEAEFBEORICRES B/ 41X, FEXIE, OBRHSHERENI/A
R(EWFE, H#EFDERGELNHY. T—RTIIENEFYTH D,

Sinyal kablosu ile topraklama ya da kart arasinda olusan gurilti. Ornegin, diger
elektrik kablolarinda elde edilen guirilti (elektromanyetik indlksiyon, elektrostatik
indUksiyon) radyo dalgalari var olup topraklama yapilmasi etkilidir.

aVALYUR- TP =F1)2% (Concurrent
Engineering (CE))

Eszamanli mihendislik (Concurrent
Engineering (CE))

EREHTRAREERL.. RO TN ERDIERI S, B MERET. RERETME.
EEEE WE-BRAICECELIZTOLRERFLITHICHEITT HILT, BEITHIT
B5TATH AN ERERBEILLTLKIDTH S, TOHFRRLLTIT. AR LHE
& FAREROBAMER. IR UG ELH D,

Eszamanli paralel gelisme demek olup, urin gelistirme kavramini belirleyen
asamadan baslayip drlin tasarimi, deneysel degerlendirme, Uretime hazirlama,
Uretim ve sevkiyat surecine kadar her bir sure¢ es zamanli olarak ilerler.

Bu anlamda uretiminde tim yagsam dénglsinu optimize etmeye devam etmesi
amagclanmistir. Bu surecte beklenen sonugclar gelistirme siresinin azaltilmasi,
kalkinma kaynaklarinin etkin kullanimi ve maliyet azaltimidir.

AVARRAVRRAF vy
Sabit tarama

AEYUBLLIE, = RTOY S LTHERALTVSEH S DET/ERTICEYRE
FEARGLO. BRX v UR—TIEGKELLET ARV AF v lF REF vy
A LE—EBBICREENLS—7 U RATOY S LERRLEITSE HHEETT,

AV RAVRRF YO MR

/0 YoLwald, =7 v RT0YT S LOETRINATO>TVET , AV REAVFRF v
WEEEERT HILIZ&Y . o—7 o RTOV S LOETHBMNEILTE. /0 YILy
LaADRRE—EICTEET .

Tarama suresi ,sekans programinda kullanilan komutun yuratilmesi/
yurltilmemesine bagli olarak, islem siresi farkli oldugundan dolayi, her bir
taramada ayni olmayip degiskenlik gdsterir. Sabit tarama, tarama suresini belirli bir
surede tutarken sekans programi tekrarlanilarak yiritilen fonksiyondur.

= Sireli tarama uygulamasi

I/O yenilenmesiyle sekans programi gergeklestiriimesinden dnce uygulanir.

Sabit bir tarama fonksiyonunu kullanarak, sekans programinin yiriitme zamani
degisse bile I/O yenileme aralidini sabit tutar.

AT NITYT
Kapasitor yedegi

@ EROFFDEZE | IC-RAMAE DB EHASEREWESIZaVTUOYTHRETHIE,
'E',]”;?'*‘ FERORBENIERBTHY. \vTUDORBEDOAERENE
E ) —G o

@Gic kaynagl OFF konumundayken, IC-RAM bellegdinin igerigi silinmemesi igin
kondansatér yardimiyla korunur.

@Kondansatoriin elektrik kesintisinde tutma kapasitesi kisa siireli olup, pil dedisimi
sirasinda bellegi tutmasi temel gérevidir.
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AVNIRITYLah—R

Compact Flash Association D3F{TLTL A CF+ and Compact Flash Specification | TR

W8 CF karti EEINTNBSRN—UH—KRTY,
Compact Flash Association'in yayinladigi "CF+ and Compact Flash Specification”
olarak belirtilen saklama karti.
AVIRDYMNETAES OFHIES. BEER. BIESE—DODIERICELHIETAHES.

Kompozit video sinyali

OB RDCRTANAANLTHLRDERAICISLIEEERTY 5,
O EF IRy — T I A TECA BEDERETENBHERICESTHIREAT
LESDT, HRAGBRBEZED LI TERLY,

@Esitleme sinyali, parlaklik sinyali, renk sinyalini tek bir sinyalde toplayan video
sinyali.

@Siyah beyaz CRT giriste bile renk derecesine karsilik gelen ekran gorintilenir.
@Baglanti tek bir kompozit kablo gerektirmesine ragmen, video frekans bandi, renk
tasiyici ile sinirli oldugundan net bir gériinti gdndermek mimkin degildir.

Ani akim kesici

Y—FubTOTIR BERERREERTE L DEENSRET HRIVT,

Devre koruyucu Elektrik kablolarini kisa devreden dolayl yanmasini engelleyen anahtar.4

v— ORFEE,

Ani akim @1 LEOFFLI-BRREIICRET DLSLEBE,
O H—UICk o THERFRFHIRRSNSY ., FHMELD, F-. /I XDRRAIZHA:
5DT, H—IF5—TiFIT 5,
@Anormal voltaj.
@Bobin OFF konumuna alindiginda ortaya ¢ikan voltaj
@Dalgalanma yiiziinden yari iletken madde bozulup kullanim émri kisalir. Ayrica
parazite sebep oldugu igin sok dalgasi emici ile kontrol edilir.

YP—ox5— O —CDHlFEBRELTHERSNERTF,

O — 7O AAICaMIVGERZBARLHLHEZITHERT 5.
@ Sok dalga kontrolii amaciyla kullanilan 6ge
@PLC cikis tarafina bobin gibi indiktif bir yiik varken baglanir.

=
Diferansiyel basing

AREPEEEZLUNDENEEEICLTRELEZEATY, tERATEIHE . BiL
DHEITiIffFZDITET , il 1kg/cmidiff.

ERICLHREBAEZFICIEASATOET,

Atmosfer basinci ya da tam vakum basinci bazinda 6lgiilen basingtir. Digerlerinden
ayirt etmek igin birimin arkasina "diff." eklenir. Ornegin 1kg/cm2diff.

Diferansiyel basing akis orani 6l¢ciima gibi durumlarda kullanilir.

H—/\AH/V3ay
Sunucu bilgisayar

T—AR—RY—/F/AVET TV r—2arY— AV hHYET,
T—HAR—ZY—/ A/ L, MES /A7 1— Ry EiEREE TS L—a T
VT —ER—=ZHNHZH/NJAVTY,

TV —avy—\ARVaUIE, MES A28 71—R1= YO DERTEMET S
I0T S5 L0 %H%H/8AVTY,

PLC kullanilan bilgisayarlar ile aplikasyon kullanan bilgisayarlar vardir.

Veri tabani sunucusu kullanan bilgisayar, MES araytiz Uinitesi ile bilgi paylagimi
yapan iligkisel veritabani kullanan bilgisayardir. Uygulama sunucusu kullanan
bilgisayar, MES arayliz modiilu ile gelen istek lizerine galigsan bir programa sahip
bilgisayardir.

H—E XL
Hizmet isleme

TRYSEUTY— LB LU EMEREDRENETT,
Programlama araglari ile harici cihazi birbirine bagdlayan suregtir.

F—R72T
Servo amplifikatori

=B HERO IV, E—ararha—SHED LEEBNSDIESFESY
ISH— RE—RZEERIE 5O DHIEHEE,

PLC veya konumlandirma Unitesi hareket kontrol6ri gibi Ust sisteminden gelen
komut vasitasiyla servo motoru dondirmeye yarayan kontrol aygiti.
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iAo

Servo agik

O — K7L ITDANEZD—, ‘ \

@ —RT7UT &, H—HRA(SON)EEHONIZH S EH—RE—RITEEL. FliHZERH
1Y %,

@ Servo amplifikatoriin giris sinyalinden biri.

@ Servo amplifikatdr, mevcut servo motor (SON) sinyali ON pozisyonunda servo
motoruna enerji gider ve kontrol baslar.

H—RNFA—42
Servo parametresi

3§ﬁ,gft\%)*j'—ﬂi’%—ﬁo)ﬁﬁ’m%#ﬂw)ﬁlﬁﬁﬂﬁit(:J:U;‘J&iév‘-‘—@’é, BETEIC
BX AE o

O /\TA—RFHEHEZFH>TLAD T, FHOFHEHEHICEHLETEET .

@Bagli olan servo motorun teknik 6zellikleri ile makinenin kontrol sistemi tarafindan
belirlenen veri ile her bir eksen ayarlanir.

@Parametre baslangi¢ dederine sahip oldugu icin her eksenin kontrol kosullarina
uygun olarak degisir.

H—RE—%

Servo motoru

OERICHLTEEIZEIET HE—4,

OLEMNEL. BER. BREENDHEELIAE., FLENTES,
ODCEACHHBYRBENHLDLTED,

OUEBEZHRETHI I—FIHMFREINTEY, Ta—F N\ IFIEZEITIEN BN,
@Talimat dogrultusunda tam olarak dénen motor.

@Duyarliligi yiksek, yiksek hizl, yiksek hassasiyetli baslangi¢ ve durus yapabilir.
@DC ve AC mevcut olup biyilk hacimlidir.

@Konumunu tespit etmek igin Enkoder dahil olup, birgok durumda geri besleme
kontrolliinii gergeklestirir.

H—<IILtH
Termal sensor

Y—HRE—ADEELRICKDREERETH-ODEE
Sicaklik artisindan dolayi servo motorun yanmasini énleyen cihazdir.

A0V IiniE
Cevrimsel aktarim

T—R)UIIZENT, A—RybT—IRORET. EHNICT —3RIEL T 8L,
Duzenli olarak ayni ag Gizerinde istasyonlar arasinda bir veri baglantisi vasitasiyla
iletisim kuran bir fonksiyondur.

B A9 IL3A L (cycle time)
Doéngl siresi (cycle time)

ZTOIRLAOEEREDER, 5. —FHEL=VI0EDCMIARETHNIL, 1EH
Y103 DB, THhB6 RN YA IILEA LITHES,

Proses genelinde Uretim hizinin resiprokal sayisini saatte 10 islem mimkin
oldugunda 1 islem 10 dakikadan 1 saat, yani dongl slresi de 6 dakika olur.

A ERERAAR

Stok rotasyon periyodu

EERGEQFREEEE ~ HESBHZEEREGHFE LN HESEOSHLM
X, . A, 8. BRETITS, BEHRIL. £5EEZATIT> B8 E. EEDFER
HERTOT, BEELYIERMICEBZLOTL,

Stok devir orani kargiligina (Stok degeri + mal ihrag tutari) stok devir periyodu denir.
Mal ihrag tutarinin toplam siresi, yil, ay, hafta, giin seklinde siralanir. Devir siresi,
toplama siiresi glin ile 6l¢guldigi zaman stok tutma glin sayisini ifade ettigi igin
sirkulasyon oranina gore sezgisel olarak anlamasi kolaydir.

AR

Stok rotasyon orani

(HEEEE ~ EEEHEGERZEMANIETELT. AROBEZHETHDICHNS
ND, BEERNAKEVFE, AHELSEN, THEHEEMALENTNSIEETRT .
(Mal ihrag tutar + stok degeri) sirklilasyon orani irlin bazinda hesaplamak, Griiniin
goreceli durumunu belirlemek igin kullanilir. Sirkiilasyon orani fazla oldukga,
yukleme-bosaltma hizl, yani uriin ¢ok satiyor demektir.

RPMEFER
Asgari yik akimi

OFSATYIIEEET B-OIT—EULEDBRERILEFNITESEL, ZORME,
OF AT BUMARICEHELTPLRYRNERERET 50 HS.
@Triyaki iletmek igin sabit veya bunun lzerinde bir akim gegisi saglanmalidir.
Bunun en dusuk degeri.

@Ayrica, kontak iletisim kusurlarini g6z 6nlinde bulundurarak minimum akimi baz
almalidir.

RAE - &/MER— /LR HERE

fonksiyonu

Asgari ve azami degeri sabit tutma

_7;_-‘4*‘)9»5:'. HE BEUVRT IV T EORKIEER/IMEZRFTHIHEICERLE

Dijital ¢ikis degeri ve dlgekleme degeri maksimum ve minimum degerleri sabitlemek
istediginizde kullanilabilir.
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A fRRE
Azami ¢ozunurlik

A/D.D/AZEBIAZYMIBNT, TAORIBIZHEE T HEEFITERE,
A/D, D/A déniusim modilinde dijital degere karsilik gelen voltaj ya da akim degeri.

AL EE

Azami dénisim hizi

TAVRIEFLE T FETENA SN THOSERINTH NI HFETORKEM.
Analog deger veya dijital deger girildikten sonra donisip ¢ikis yapana kadarki
maksimum stre.

RRIVIRH
Azami link sayisi

MELSECNET. CC-Link [EI[CEWLTY I TESLT /NI RDRKRN A,
MELSECNET ve CC-Link IE Gzerine baglanabilir cihazlarin maksimum sayisi.

EIT, EITHR
Sevk, sevk tahtasi

SERGTOEADOEEFISHLT, EEIBRER I &, BIE h—FICTEEIEREE
WT RELDOLIGEDICELTHEEEREL TV EHDEEEILVDIDT. O
TRZELIOLSHBDIE. R—F EIZHE-TWVS, COR—FETEITIRIEES.

Uretim alaninda belirli kisilere kars! is talimatlarini verme. Eskiden talimatlari yazili
sekilde kartlar ile iletirken posta tutucusu gibi yéntemlere basvuruluyordu. iki ve
daha fazla galisan mevcut oldudu igin "posta tutucusu" denilen yéntem tahta
Uzerinde galigir. bu tahtaya "sevk tahtasi" denir.

=HAH

Diferansiyel metodu

O—DDEBTEHNTHEE. EELBEDRIELI-ESERFICHTHATEI AR,
O LERBDITENATRE, /A X, BEDFRICEYANLRIOD AR G ER
BESDEEICHALLNS,

O—MBITHEQERTA/\, Z2EAELL—/N\ELFU, ERICHERSINS,

@ Bir sinyal ¢ikis yaptigi zaman sinyal ile polaritesi ters sinyali ayni anda g¢ikis veren
yontem.

@Yiksek siklikta iletim yetenegi, girlltiye direngli, gibi 6zelliklerle vurus treninin
giris-gikis gibi yiksek hizdaki sinyalinin iletiminde kullanihr.

@Genellikle, sinyali génderen tarafa sirlici, sinyali karsilayan tarafa alici denir ve
6zel IC kullanilir.

Ak IR
Alt kiime isleme

YTy MUBEEAGS, BARKSTERATLIT /NI RICHIREHRT, LEEREERL
L=£D T,

Alt Kiime isleme temel talimatlari; temel kurallari, uygulama talimatlarini kullanan
cihazlarda limitleri belirleyip islem hizini arttirmaya yarar.

Y54+ (supplier)
Tedarikgi (suplier)

A—SDEBETHY. BB (EE)LER (B OHEBTOIE,
Siparigi gegen kisi ya da sirket olup, Urlin ¢esidi (stok) veya kaynak (yuk)
tedarikgisidir.

Y LFIvY
Toplamali saglama

T—AMMEEERP CTELIEE, TNERB(TS—RH)T 5188,
Veri aktarimi sirasinda yari yolda meydana gelen degisiminin (hata tespiti vs.) tespit
edilmesine yarayan bir fonksiyondur.

FLTIL G h Ak
Ornekleme sayag fonksiyonu

NI ABEERIRRBIES DESHNA NI THS, HEMLOHBRESNI- YL TILY
B OBICANINI/ IILRBE NIRRT, AW T7 AR ITRINT HHEE,

Sayag fonksiyon segimi baslat komutunun sinyali girildiginden dolayi 6nceden
belirlenen drnekleme siresi iginde girilen vurus sayisini hesaplayip tampon bellekte
depolayan fonksiyon.

YTy nE
Ornekleme islemi

TFHOT ANEEERA/D BHLT, ZOBMETASRILHAEEZH AL, /NyT7AEY
[THEHRLET

Analog giris degerini ardi sira A/D deg@erine donlstirip, her dontstiimde dijital gikis
degerini tampon bellekte depolar.

YT T L—R
Ornekleme izi

O — 7 TS LDTES OO TESERRLOTLI-HEE,
OBFEDNT/NA{ADON/OFFOT —4ZIEEAF v M EIRL THE. BAilHSREE
ALTHETE=ZFTEHIENTES,

ORFvUEHDEN. HREEEZEETHEHTES,

@PLC programindaki hatalari ya da makinede ki uygunsuzluklari daha kolay
bulmayi saglayan fonksiyondur.

@Belirli bir cihazin ON / OFF ya da verinin belirli sayida tarama yapmasi bellege
eklenip, ¢evre birimleri kullanilarak ileride izleme yapmak mumkuandur.

@ Tarama sayimina ek olarak, zaman araligi da belirtilebilir.
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> 7 LPIIE
Numune PI kontroli

|EKBSREI D REWVT O RIEFKRICPIDHIHZER T 5L, BIEEMVOIREZHERL
BOSIBIZRRZEMVEREHT %4, HIEE T SICHIE=EST

BRI FPIFIHZERITL, HEFHDE—EICRFLTHEAETT,

Kayip zamanlari fazla proseslerde surekli PID kontrol kullanilir ise, MV operasyon
miktarinin etkisi kontrol edilmedidi anda, ardi ardina MV'nin giincellemesi, her
kontrol periyodunda sadece kontrol gerceklestirme zamani Pl kontrolu gerceklesir,
sonrasinda ¢ikisi sabit tutan ydntemdir.

O—=lro e VI T I TF—
Sirali iglev tablosu

@ (Sequencial Function Chart) & —4 > A S BN —IE TIECTHRIBILESN TS,

O —ENHMEMEEZ IO —Fr—MIU=T OV IR TRIET DI EICKYLFERDIE
. IO S LOERTIEFCERTEHEHEICT H LD TEDHIEEHRDOTBREE,
@ (Sequencial Function Chart) PLC dilinde, bir tir IEC ile standarlastiriimistir.

@ Seri kontrol isleminin akis semasina benzer bir blok tablosunda gosterilmesi ile
tiim yapi kavranabilir. Programin uygulama sirasi ya da uygulama sartlarini
acikliga kavusturma olayinin yapilabilmesi igin kontrol sarthamesinin agiklama dili.

—LL X (seamless)
Kusursuz (seamless)

A—YHREHDY—EREEBMBLAHELTHRATEDIE, Iseamless | [FFEEBETI#
FEROHEWVIEVWSEKRT, BLTEHBOY—EXORIZHD/N\—FILEEL. 2—H(F
HDEREICH—ERZFIALTVAHLDLSICEHD Y —ERZFIATEHIENTES,
ELVSERZERF>TLVD,

Kullanicinin sorunsuzca entegre edilmis birden fazla hizmeti kullanabilmesidir.
"seamless" kelimesi ingilizce'de "kusursuz" anlaminda, birden fazla hizmetin
arasindaki engeli minimuma indirip, kullanici sanki ayni hizmeti kullaniyormus gibi
birden fazla servisi kullanabilmesi anlamini tasimaktadir.

—ILETr—J)L
Koruyucu kablosu

BEAOBREFLEO T AMUIC/AXFFLEDT=O—ILFEELI-ER.
iletisim igin kablolarin bir araya toplanip, dis yiizeyinin parazitten korunmasi igin
izole edilmis elektrik kablosu.

2 x)L (shell)
Koruyucu (shell)

A—HDREEZZITFTT, BRONIIEREOSOFEKI N UEZ DY IR ITT, F—
R—FMBEANEINF=XFAO, IVRDY) G EERRLT, MIELIHEEEETTS
&£SIZ0SIZIEREIEZ 5, Windows TIEExplorer®av R FOV FhHY, Mac OSTIE
Finder/, UNIX3ROSTldbash®¥PcshizEML T LIZHT=5,

Kullanicinin komutunu alip, verilen talimati OS 'nin islemci kismina génderen
yazihm. Klavye izerinden karakter ve komutlar ile farenin tiklanmasi ile verilen
komutu gergeklestirebilmek icin OS' ye talimatlari iletir. Windows (izerinde Explorer
veya komut satiri, MAC Os Uzerinde Finder, UNIX ile baglantil OS'larda bash veya
osh gibi kabuklara denk gelir.

{L# & (work in process)
Yari iglenmis Urtin (work in process)

TEHEDSAVDHRT AERFORRBEED,
O anda fabrika hatlarinda imal edilme siirecinde olan urtinleri ifade eder.

e il L £51] A1 0

Zaman-oransal kontrolu

PIDEEMERICHAILTHADA /A IEEILESE . E—2GEDHHETVET,
Zaman oranti kontroll PID islem sonug miktarindaki, 1si kontrolu gibi, agik/kapali
oranini degistirir.

e
Otomatik tanilama

0@ —/7UHCPUNCPUB B MEEEIR LY HI%HE,

OAENEE VY FRT (7 BMEEREELETEREL T,

@PLC CPU, CPU lzerindeki herhangi bir anormalligi bulan bir fonksiyondur.
@Hafiza hatasi, zaman takipgisi,pil voltaj hatasi ve benzeri sorunlar igin uyari verir.

EIHENE
Reel akim degeri

TA—RI IV AL EH L= EREO S —RBEZE D/ LR,
Geri besleme vuruslerinin hesapladigi gergek otomatik hareketinin sinyal sayisi.
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KTREH

Diizenleme déngusi / kontrol donglsu

IN. PHPL, OUT1%E M504 S LEIPOUIR. HhH—ERTREINET . COA

HZ#ZETEEELLET , PX DeveloperTlEE&E(100ms). 135 (200~500ms). {EIE

(500ms ~5000ms)DEITE AN R ETEET . 4$. PID. BPIF D HlHEE FHA <L

;&lﬁfﬂgﬂfEﬁ(oﬂttr%ﬁﬁ%ﬁtliﬂul:E’iEé‘ﬁL\iTo HE R IXRITEHADE
g&l o

TR LA DR R
i, EARPIDHENZE L TRITEALAL027), PIDEGHTOFIEHBRZ1.0HDIBE,

IN, PHL, OUT1 gibi nesnelerden olusan POU program tipi, diizenli devirleri baglatir.
Bu devir yiritme devri olarak adlandirilir. PX developer'da, yiritme devri en yliksek
hiz (100 ms), normal (200-500 ms), duslk hiz (500-5.000 ms) arasi kurulabilir.
Kontrol islem devrini, PID, BPI gibi, yiritme devrinden farkli olarak kontrol devri
(CT) olarak kurulur. Kontrol devri ¢oklu ylriitme devri integral sayisi olarak
kurulmalidir.

Yiiriitme devri ve kontrol devri arasindaki baglanti. Ornegin: PID kontrol yiiriitme
dongusu 0,2 saniye, ve PID komutunun kontrol déngusi 1,0 saniyedir.

EH AR E
Etkili yik orani

ERERICHT IERMEHNATERDOEE,
Nominal akima kesintisiz etkin ylk akiminin yuzdesi.

BE AR

Kltle debimetresi

REFOAN. RADEEZFTRATHLDEVVET . REDBEELENAKRECELRT
BIEE . RAOEEANZILT 5. ARREICHUEEENBEEITOLELHY, ¥
ATLELTHEMH LGS TREZERIZVELSHELIHYFET . COLIGHRICIE. E
EREFTATTIARDNEELL RETIHEAFENZL->TECWET  BEERE
FICIE IRETHUFEICECATREN D @QUAVDININEREZBLIEEREITLLA
gﬁ;g&ﬂlﬁﬁbf:zut'ﬁtb\ RELTRKICINA-FHORE LFERATETLIHAXEN
Debimetre, akigkan kitlesini 6lgmek igin kullanilan bir aragtir. Akigskanin sicakhgi
veya basinci blyuk élgiide degistiginde, yogunlugu da degisecegdinden, hacim akigi
icin sicaklik ve basincin diizeltiimesi gerekmektedir. Sistem olarak karmasiktir ve
Ol¢iim hatasi faktori de biyik bir problem teskil etmektedir. Boyle bir durumda, kitle
akisinin dlgilmesi istenir. Son zamanlarda kullanimi oldukga yaygindir. Kitle
debimetresi, titresimli U seklindeki boruda olusur "bikim glicti(coriolis kuvveti)" ve
boru igine gegen kitle akisina orantili olarak kullanilan coriolis veya isiI miktari
akiskana eklendigi zaman meydana gelen sicaklik yikselmesini 6lgcen termal
mevcuttur.

WEET
Baslangi¢ tamamlama

MEEMNTONIMAEROIZVID, EREICHBRODERI—ILIZRETHIZLET
CIZBRBIES.

Baslama komutu verilmis konumlandirma Unitesi, normal olarak konumlandirma
baslama fonksiyonuna hemen yanit veren sinyaldir.

BB/ N T RIEE
Yanlilik hizi baglatma

MEBEROICEWVT, BHOBZ(ELDHIEREVNLINBETHEIN ATVEVTE—42
TIFEEOTOMNLIDNRRELCEAH LD T, RINSHLERETRI— T HEME
ISTES, TORI—FRITEET HRE,

Konumlandirmada, makine hareketinin baglamasi igin blyuk bir tork gereklidir.
Ancak, adimh motorlarda hizi 0 olan torkta kararsizlik olacaktir.Bu nedenle, ilk
bastan itibaren alinan hiz ile baslama yaplilirsa islem diizgun bir sekilde
gergeklestirilebilir. Bu baslama zamaninda ayarlanan hizdir.

BEIES

Otomatik gogdaltma

TR DIZENTE—AILEHIWNIEYE—F/OBICEENRELRBIIREOL—T
NI EE) oMb REFBELEEKEICRE XBBMICERTHILELS,
Veri baglantisinda, yerel istasyon veya uzaktan I/O istasyonunda hata olustugu
durumda (geri déngu gibi), hata dizeltilip normal durumuna dénerse otomatik olarak
eski haline déner.

BEILYIaRE
Otomatik yenileme ayari

BEIUILYS 2T B/ I ARYERELET .

BENILy adkESNTz/ AW I7AEYI, CPU A= YFDEND SiHRITHICEBIMIC
BESNIT NS RIZFTEHL-BAHENET,

Otomatik yenileme yapan arabellek hafizasi ayarlanir. Otomatik yenileme ayari
yapilmig arabellek hafizasi; CPU (nitesinin END komutu uygulandiginda, otomatik
olarak ayarlanmig cihazda okuma-yazma iglemi yaptirilir.
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MR
Kayma fonksiyonu

A/D EHIZEWNTIE, A/D BERLI-TAOALHNMEICEEDELZMET DHEETYT
FFD/A EHRIZEVTIE, TAOFWANBIZEEDEEMELT, 7T HAT 5
BETY . VI BEZERTEHE, UTILEAA LITHAEICRBREN DT, AT LIL
EFROHMABRERBITITICENTEET,

A/D donustiirmede, A/D donistlriimis dijital ¢gikis dederine herhangi bir degeri
ekleyen fonksiyondur. Ayrica, D/A dénlstirmede, dijital giris dederine herhangi bir
deger eklenerek analog ¢ikis yapan fonksiyondur. Kayma miktari degisince, gergek
zamanh ¢ikig dederi yansiyacagindan, sistem c¢alistiginda ince ayar kolayca
yapilabilir.

D AR B4 L (Just-In-Time)
Tam zamaninda (Just-in-time)

FEAEEARD2ADEDI1DTHY . ELITHIEL. BENFEEEHDH-HOIC. BEX
LOEVELGRIC, REGEFETEELEYERLEY I DEHALZTDEZLEND, F
#ieZairel, TERIESIERYITTERORNE " BRERTEINERDOHISDDER
[RAIELTULVS,

Toyota Uretim sisteminin 2 temel tagindan biridir. Degisiklige uygun olarak yénetim
verimliligini arttirmak i¢in, sadece gerekli 6genin gerekli zamanda ve gerekli miktarda
Uretiminin yapilarak sevkiyatini gergeklestirme mekanizmasi ve dusuncesi olarak
tanimlanmaktadir. Bu standardizasyonun varsaydigdi, "Uretim gekmeli sistem",
"Strekli islem akigl" ve "Gerekli sayida dokunma karar" olmak lizere 3 adet temel
ilkesi vardir.

RHAH > 58RE
Devir sayaci fonksiyonu

NI AHEERIRRARIE S DIESHANSN TSR, ANEhi=/ILRAKE. Homl
OERELI-FEAREC &2/ NI 7 AR IZIE NG DR,

Sayag fonksiyon se¢imi baslatma komutunun sinyali ON pozisyonunda iken, giris
yapan vurus sayisini, dnceden ayarlanmis devir zamanina gore arabellek hafizasina
depolayan fonksiyondur.

HEERT I LA
Koruma zamanlayicisi hata alarmi

F/BAZDOFIEE S A&, KRBT —\vIDREN—ERFB LU LA N S-HED
ZHTY, FlEROEROHEEIROFF, AV 293FEDHMENEZONET,

ON/OFF pozisyonlarinin kontrol komut ¢ikigi sonrasinda, durum geri cevap zamani
belirlenmis bir sireden fazla strdiigli zaman alarm verir. Kontrol gizgisinde kopukluk
veya kontrol elektrigi OFF pozisyonuna gecer ise konektdriin arizalandigi
disunulmektedir.

ZELRIL
Alma seviyesi

TR IDZERDIABEADRIELNIVERTE,
Veri baglantilarinin alici tarafindan optik glictiniin glivenlik seviyesini gosteren
degerdir.

FEI/NLY
Manuel pulsar

FTNURILERTIEICEH>T/ULRERESEHEE
Manuel olarak kolun ¢evrilmesinde vurus olusturan cihazdir.

FEIESI

Manuel sifirlama

0T —2) VBN TA—NILEHHNEIE—FN/OBICEEAFKLELHEIREICL-
=-0b ERZBELIVIVREIZRY AEEL T AT 7 ILEETT A,
OMELSECNETTIE. B0 I 1=y E-(LCPUL“RESET T AL ENHY, BEL
T—R) O RT LE—BRANTLETNIEZSILY,

@ Veri badlantisinda yerel istasyon veya uzaktan I/O istasyonunda hata meydana
gelmesi durumunda, hatayi diizeltip baglanti durumunun eski haline déndiiren ve
manuel operasyon yapilabilen yéntemdir.

@MELSECNET 'de, her istasyonun baglanti tinitesi ve CPU 'yu "Sifirlama"
gerekliligi olup, veri baglanti sisteminin bir stire durmasi gerekmektedir.

vad
Islem

T—AR—REDT I EREEITTHHEMTT,
Veritabanina erisimi gerceklestiren birimdir.

T WmE, DT ILABT—R
Seri aktarim, seri arabirim

O T —H3%2HEH(0, NITLTEDEE IEVRIDIEFEIDITI RO ERTIZET HH
=,

@ Veriyi 2 'li sayip (0,1) gonderirken, 1 'er bit olarak sirasiyla (seri) 1 kablo tizerinden
goénderilmesi yéntemidir.
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RAAYFoTL¥al—4
Anahtarlama regulatori

O REERILTIRELEREE.

@50HzF 2 [£60HzD R FRE— BERRIZLIzDOERAVFUNERLTERLET S,
}%:fﬁ]éi IME . XRBIOEERTISRVVGEDRRAHY . EFEROERICKE
O HANBIDONFFDREABRMNKREL,

@ Alternatif akimi dogrudan akima dénUstlren stabilize elektrikli cihazdir.

@50Hz veya 60HZ'in alternatif akimi bir anligina yiiksek frekansa getirilerek
(anahtarlanip) dizeltilince direkt akim yapilir.

@Yiksek verimlilik , kiiglik boyut ve alternatif akim tarafinin voltaj dlistisiiniin gigli
olmasi gibi 6zelliklere sahip olup, elektronik devrenin giiciinde kullaniimaktadir.

@ Alternatif akim giris tarafi ON pozisyonunda iken yigilma akimi biydr.

BB HEE

Bilgisayarli nimerik kontrolor

@NCEEE . (Numerical Control unit)

O TR ARYMEE DBMEE RIEIFRE S — P EBIC L > THIET 2 EE,
@NC cihazidir. (Numerical Control unit)

@is makinesi veya robotlarin operasyonunu sayisal bilgiler ve servo mekanizmasi
tarafindan kontrol eden cihazdir.

AX—7 (schema)
Sema (schema)

—HRICDBMSA D ER B FEEFI AL TITHI T —EN—RAD i, XMLIZEITHRF—
TIE XMLXEDORYBFABELRIRLI-LDTHDL, 2FY. EROEHOEFICEEL
T.ELWH U A EMBE R AEIVE1—4EELLTHREICERLIZBD., &LV
BEKTHD,

Genel olarak DBMS, tanimlama dili kullanilarak gerceklestirilen veri tabaninin
tanimidir. XML semasi, XML belgelerinin elde edilebilme yapisini agiklamaktadir.
Diger bir deyisle, 63eler veya niteliklerin siralanmasi ile ilgili olarak, dogru siralama
ile yanhs siralamay: bilgisayar dili olarak acik bir sekilde tanimlayan semadir.

RF—T 5 & (schema language)
Sema dili (schema language)

SGMLAOXMLTX EZER T HIRIC. EDBEEEET H55F. AX—VZiLik 3 57=6
DEENE,

SGML veya XML'de belge olusturuldugunda, bu belgelerin yapisini tanimlayan dildir.
Semanin tanimlanmasinda kullanilan dildir.

FETSZ PN
Tarama slresi

CPU A=k, RUN REED EEICTREDMEZMERELITVET . AF VYU 2L AL, Th
SOUNBEFVETEMOERHTT,

Iyl L

A5 LOEENE

-ENDALEE

CPU Unitesi, RUN durumunda oldugunda asagidaki islemler tekrarlanir. Tarama
zamani, bu islemlerin ve yiritme sirelerinin toplamidir.

= Yenileme islemi

= Program hesaplama islemi

= END islemi

R —1)2 77 ke
Olgeklendirme fonksiyonu

A/D EHEZHE LI LLRBEICEMBRL, NvT7AEYICRYRAL TENTIRETY,
F-D/A ERTETAPINANEDOEEE, REL-ABOHEICEBLTTFATH
NI BIENARETT

A/D dénlsum degeri ayarlanilan oran degerine gevrilerek, arabellek hafizasina dahil
etmek mimkunddr.

Ayrica, D/A doénUstlirmede, dijital giris degeri araligi ayarlanilan herhangi bir araliga
dondstirilerek analog gikisi yapmak mimkdndir.

A59% (stack)
Y1gin (stack)

FEICAALIET—ANEICHNSND LV HFHEL D T—2BED—E, 4B R
AYGEIFHEIC, RICAALET AN RITHASNET—2BEIL. F2—E\FLTIDE
EEN TS,

En son girisi yapilan verinin en 6nce ¢ikisini yaptirma 6zellige sahip olan veri
yapilarindan biridir. Buna ek olarak, yiginin tersine, ilk girilen verinin ilk sirada
cikaran veri yapisina ise, kuyruk ( bekleme sirasi) denilmektedir.

RAT—HREYT
Durum etiketi

BEHOENELCERFOREASOON/OFFHIHgEEE ALz —XL— b EH
Liz25TY,

Elektrikli motorun baslat-durdur komutu veya elektromanyetik valfin agma-kapama
komutu gibi ON/OFF kontrol fonksiyonlarini olan priz kapagi olan etikettir.
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RT—RRATYF
Durum mandal

O NS LDFEEGHINVEIMBOFTEEGEHRRELPLTLIZET /A RDTIEHEE,
QR LB EFALTARTYURDET /NS ADON/OFFBLUT—4%EELTH
= . HETEZLRTES,

OETNARERBZIENTEIN ARFT YU DEEICELSND,

@Program arizasi veya makine arizasinin bulunmasinin kolay oldugu tim cihazlar
depolayan fonksiyondur.

@Cevresel donanim kullanilarak, 1 tarama ile tim cihazlarin ON/OFF pozisyonlari
ve veriler depolanarak sonradan goruntilenebilir.

@Tim cihazlari gérebilmek miimkindlr fakat, 1 taramada depolanan sayi ile
sinirhdir.

ATy
Adim

01— RIOTSLEEDHEL,

@1 RTFYT =28 FE=IF 431+, 1kRTFYT=10242Fv 7,
OOV S LDETIBICRTYIEEEDITS,
OEMIEIFIRTYT . AMIWIBEBIRTYTTHS,

0GB L-TIH RN THRRATYT DDA BB,
OCPUIFCDRTYIEEIBISEET %,

@PLC program kapasitesi birimidir.

@1 adim=2 bayt veya 4 bayt. 1k adim=1024 adimdir.
@Program yiritme sirasina gore adim numaralari verilir.
@Kontak 1 adet ise , 1 adim, bobin 1 adet ise 1 adimdir.
@Komutlara bagli olarak, 1 komut gesitli adimlardan biridir.
@CPU bu adim numaralar sirasina goére hesaplanir.

ATy iEER
Adim iglemi

=Y DEENBESRTITOASLL, TOY S LOERTRELET /I AORE
ERER LA DEITTEHHEE,

PLC'nin hesaplama islemi hizli bir sekilde yapilmaktadir ancak, program yiriitme
fonksiyonu ile her cihazin igerigi kontrol edilerek uygulanabilen fonksiyondur.

RATYITY
Adim yiratme

=Y DT NI OHBEELLT T SO DHEE,
PLC'nin dlizeltme ve test surusiini kolaylastiran fonksiyondur.

AbyNEIE
Asil durdurucu tarafindan durdurma

MERDIZEVWTRRAERDAEDIL. RRICAMNZEITENICHTTRLESES
FHiko

Konumlandirmada sifir dénlis yontemlerinden biri olup, orijinal noktasina durdurucu
yerlestirilerek durdurulan yéntemdir.

PSR/ DESTS

MEROEFZDTEDHEDH DML, SN EHNAES T LM IS T HEEEH,

Strobe flas sinyali

Vurug siniri Konumlandirma operasyonunun yapilabildidi aralik veya digariya hareket ettiginde
makinede hasar olugma araligidir.
AbO—J1ES HHMAIESORMETRIMEE /A XDEBERI=OD/LRIES,

Okuma sinyalinin 6n ve arkasinda es zamanli olarak gurllti etkisini azaltmak igin
olan vurma sinyalidir.

RIFART
Haraketli grafik ekrani

=Y DTINARADT—EOTATSLDIEEICE>T,. T T HEEDHIE. XF
3, A e EE=RERELIZR T HIE,

PLC cihazlarinin verileri veya programlarinin belitmesine bagl olarak, degisikligi
yapilacak herhangi bir say1 degeri, karakter dizesi ve figurlerin monitér ekraninda
gOruntilenmesidir.

%)l«—j‘yl* (through put)
Uretilen is (through put)

TOCHRAFEEL T, BRFEMMiE Mo EER M (MMBEDAH) Z5IWVTROHBAZD
L TENENE T HERIFBEEHHLTVENERT  RiFLGEDEEEEEEL
BORNFETHS,

TOC terimi olarak, satis fiyatlarindan dogrudan maliyetlerin (malzeme maliyeti v.b.)
cikarilarak hesaplanan dénem karidir. Fabrikanin ne kadar etkili kar yaptigini
gosterir. EKipman v.b.nin sabit maliyetleri dikkate alinmamaktadir.
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AL—TB

Ll Siave istasyon

e

RRAFBUSNDR(A—hILE, VE—MN/0 B, VE—FT/NIRE, 12TV bT N
ARR) DIBFFTY

Ana istasyon disinda kalan istasyonlarin (yerel istasyon, uzaktan I/O istasyonu,
uzaktan cihaz istasyonu, akilli cihaz istasyonu) genel adidir.

AL—T 8
Slave eksen

MEROIZYMIBEWTHEEEZDLEE MERO T —2N—EHIN S,
Konumlandirma unitesinde, interpolasyon islemi sirasinda konumlandirma verisinin
bir bélimiini gbéz ardi eden tarafidir.

HERFHER

Kontrol sistemi / bekleme sistemi

“ERVRATLTHIE, mybT—IDBIEEZITOTVESVATL/ ZEVATLT
N IT7ITRDY AT L

Yineleme sisteminde kontrol, ag iletim sistemi / yineleme sisteminde yedekleme igin
var olan sistemdir.

0

Kontrol devresi

HIEEED B, BRI EEEE T Oy I I2E LT, ANREBLEDEEILERTRSEIC
BEISNETH., PDHEEEISFEERECEBSAETGIHERIEIETRAHOE
BETY), HIEEEAA R E AT REA @S2 1&., PID,BPLIPD, ONF2,0NF3,R2PIDAY$H Y FE

o

(&%) HlHEEACT)DEEH

PIDFIEICHE VN TIFESFRENAZLNERIVGEGLE ., FEERCTZRE(EROTS
CETHIEMEREDHENENET

Kontrol islemi suresidir. Strekli kontrol fonksiyonu blogunda, giris slreci, yuritme
sureleri gibi operasyonlar bir bir baslatilir. Ancak, PID kontrol hesaplamasi, kontrol
doénemlerini bir bir baslatir (kontrol dénemi ylriitme doneminin tam sayi katidir).
Kontrol doneminin kurulumunu mimkin kilan komutlar, PID, BPI, IPD, ONF2, ONF3,
R,2PID mevcuttur.

(Referans) Kontrol déneminin (CT) segim 6rnegi.

PID kontroliinde entegrasyon siiresi blylk (uzun) oldugunda, kontrol dénemini de
(CT) buylk (uzun) olacagindan kontrol performansinin iyilestiriimesi
planlanmaktadir.

HEHE—F
Kontrol modu

I =217 JLIMANUALMAN,M), #—R(AUTO,AUT,A), 1 A4 —K(CASCADE,CAS,C)% M4l
HE—FZEETIUNBRMVFTY , BEEFIXCASHSMAN, RUMANNSCAS~ D]
BIFAUTORBHELYFET R T 75— LBFIECASHAOMANIZEEIMICTBITLET . &
BE—FELVIEELHYET,

Manuel (MANUAL, MAN, M), otomatik (AUTO, AUT, A), kaskad (CASCADE, CAS,
C) gibi kontrol modunu degistiren anahtardir. Normal zamanda, CAS 'dan MAN'a ve
MAN'dan CAS'a olan degisimi AUTO yoluyla olur. Dur alarminda CAS'dan MAN'a
otomatik olarak gegis yapar. Calisma modu denilen durumda mevcuttur.

BHEFE/ (X
Statik indiklenen gurilti

O2ANERDEICITHESECERBE)INHLED T, —AICEEEMRHLMMDER
ICERZRAESES,

@2ADIERMNIANE, FLEEN/AXDISICHVERBIEERETIEENKE
LY,

O NERAKIZIE., BRETEAEITEE T (REDA0FLL )M BIREL—ILRTHEL
LY,

OLEITI—IFT—TILEERL, O —ILFET—RT %,

@2 adet elektrik kablosu arasinda elektrostatik kapasite (kagak kapasite) oldugu
icin, bir taraftan voltaj uygulandiginda diger elektrik kablosunda da voltaj olusur.
@2 adet kablonun arasinda ki mesafe yakin oldugunda veya voltaji giriltd gibi
yuksek frekansinin olmasi olusma sikligini arttirmaktadir.

@Bunu 6nlemek igin, kablolar olabildigince birbirinden ayrilmali (kalinliginin 40
katindan fazlasi) veya kablolar korumalarinin iyi olmasi gerekir.

@Normalde korumali kablolar kullanilip, koruyucu topraklanir.

B

Frenleme

BERPOEFHROEIEREFLIELHIE,

Calisma esnasinda motor devrinin durdurulmasi anlamina gelmektedir.
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IEENE

Dogru davranis

PIDHIHIZE LT, BIEMBEPVOEMITHN L TIREEMVEEMEEIBEDLETVVE
¥, (il AR

PID kontrolde, dlgum degeri olan PV'nin artmasina karsilik olarak operasyon miktari
olan MV'yi arttiran iglemdir.(Ornek: Sogutma)

EL—T
Pozitif dongu

OMELSECNETDIL—TF VI AELT2EIL—TDSEDEERITEELTLSIL—T,
F.LOOP&REFT,

OEIL—TIEBRKDHDHLELS—FDEIN—TEHERT 5,

@i5E, VA=Y DRITFAN—r—T VEIEZEET—T L DIARIADETT,
OUTEHDDIFEIL—THEEFRELL, INEHIDITEIL—TZEATHS,
OF/IL—TLEIN—TER——TIIHiZ 5,

@MELSECNET'in geri dongi olarak ¢ift dongli esnasinda normal olarak iletigsim
yapan doénglduar. F.LOOP olarak da adlandirihr.

@ Pozitif donglide anormallik olur ise bir diger yardimeci dongi kullanilir.

@Buna ek olarak, baglanti tnitesi fiber optik kablo veya ortak eksenli kablonun
konektor adi altinda, OUT terimi; pozitif déngl génderimini, IN terimi; pozitif dongu
alici tarafini ifade etmektedir.

@ Pozitif dongdi ile yardimei (sub) dongii ayni kabloda hizalanmaktadir.

EiRE
pozitif mantik

BEDFLLARJL(High)ZON(1), {ELIL AN JL(Low)FOFF(0)EF HERYE®,
Yiksek voltaj seviyesi (High) ON(1), diislik seviyesi (Low) OFF(0) olarak alinir.

THA)N—T AR T —RHIED2R(FADIL—T
Ikincil dongu Kaskad kontroliiniin 2. (alt) déngiisid(ir.
BEA(Y OMLHAONIZH - =B EBRET 5 AKX D217,

Entegrasyon zamanlayici

Bobin ON pozisyonuna gegme zamanini entegre eden zamanlayicidir.

EIAVMR
Segment uzunlugu

10BSESEED/NARZBEBDEIHETHORSE,
10BSES5 gibi yol tipi iletisim kanalinin bir ucundan diger ucuna kadar olan
uzunlugudur.

BRSO X
Yalitimli transformator

OFSUAD—RA L EZRAM LA EG SN B ICEINEHRRADLO,

@ /1 XHhMEHYIZLLY,

Oz/—wF‘lﬁy;ui\ ELIT—REZRMZEL—ILRELIZN SV RT/AXMESIZEDY
1Z<LY,

@ Tranformatériin 1. bobini ile 2. bobininin yalitilip, kendi Gizerlerine sarilan aparattir.
@ Guiriltd iletimi zordur.

@Koruyuculu transformatérler, 1. ve 2. bobinlerin arasinda koruyucu ile kaplanmig
ise glrulty iletimi daha zordur.

REHED

Tasarim basinci

REOBREREABEICBOT, RHIREHEELLIENTREAEEToIHEE. &
HERENTOREICRET S-ODOHENDBELLYET RETEHEIL. CDGE
D, JEHEHEEADILETT,

Akim hizi sicakh@i ve basincinin diizeltimesinde, tasarim 6zellikli basingtan farkli
olan bir basingta, debi dl¢llecedi zaman, tasarim 6zellikli basincin akis hizina
degistiriimesi icin duzeltiimesi gerekmektedir. Tasarim basinci, bu durumlarda,
tasarim 6zellikli basing olur.

BELRE
Tasarim sicakhgi

REOREENHEICEVT, IR EELELGIEETREANEEZT G &
R EETOREICRET S-OOHENBELLGYES, REVEELIL. CD5HE
D, FREEHREEDZLTY,

Akim hizinin sicakhdi ve basincinin diizeltiimesinde, tasarim 6zellikli sicakliktan
farkli olan bir sicaklikta, debi dlgllecedi zaman, tasarim 6zellikli sicakhgin akis
hizina degistiriimesi icin dizeltiimesi gerekmektedir. Tasarim sicakhgi, bu
durumlarda, tasarim 6zellikli sicaklik olur.
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HXEND
Mutlak basing

TEHENEEZREELLTUELLEADKEEDILETY  METHAHLEZRT B
B.IEBEUDHEICabsEDITRRLET,

5 : 5kg/crmabs

Tam (mutlak) vakum ile standart olarak 6lglilen basincin miktaridir. Mutlak basing
olarak belirtilecedi zaman, muhendislik birimlerinin sonuna abs eklenir.

Ornek : 5kg/cm?abs

I ERE S AT LA
Mutlak konum algilama sistemi

OGERDICHENT, BRI L (FRIC—ERREYMELTHTIE, ERZOFFLTY
%#Wﬁﬁ’&ﬁﬁik&)l:vbbﬁ—ﬁ?‘z?"b“%ﬂ’t%ﬁbfl,\rﬁ?’fﬁﬁﬂ%ﬁ‘é‘é&?ﬁ-
OMMALNRELTEHEINS-O . ERFHRARORSABIRIEBEILL,

O DU ATLOBRICIETEI BRSBTS —RE—2 I BERE D RAT LI
HET B2 — KT TEMBROA=ZIIBE,

@Konumlandirmada, ekipman c¢alistirildiginda bir kez orijinal pozisyonuna getirilir
ise, elektrik OFF durumuna getirilse bile, makine pozisyonu konumlandirma Gnitesi
veya servo amplifikator tarafindan hatirlanarak gegerli konumunu koruyan bir
sistemdir.

@Makinede sapma meydana geldiginde diizeltiimesi igin, elektrik yeniden verildikten
sonra ana pozisyonuna donmesi gerekmektedir.

@Bu sistemin yapisi, mutlak konum algilama cihazi takili olan servo motor, mutlak
konum algilama sistemine karsilik gelen servo amplifikatér ile konumlandirma
Unitesi gerekmektedir.

Bl A S— GO AELTHEIZI=FaT7IL—%bh, TORS/EAIBEEN B ERT
Kontak ¢ikig! =2H55k,
PLC cikisi olarak igerisinde minyattir roleye sahip olan, kuru kontagin 1 pargasini di
sariya baglayan formattir.
TI55T497 EEICEGEEHEE. HONMLOHRESN/N\I—UZFERAL TS,

Yari grafik (kontrol)

Ekranda grafik gizilirken, 6nceden tasarlanmis taslak kullanilarak gizilir.

LA E (Cellular Manufacturing)
Hucresel Uretim (Cellular Manufacturing)

—EDMMBLEET HIUETO AT HMOEBEE I KRT 5 LICLoT, tHERIE
WAR—ZATHEEZEITI TNIZKYEEZTLL. EEZHIFT 5,

Bir dizi pargalarin Uretilmesi igin Uretim siirecinde, makinenin konumunun
belirlenmesine bagl olarak, nispeten dar bir alanda iglem gergeklestirilir. Boylece
¢alisma verimi arttirilip stok azaltilr.

YAYARRAYFUY
Sifir gegis anahtarlama

O REARAADY A RFEWTEKRERDORMHATER, FERBIEDHIE,
O EMIIRAERZHHT H_EI2H D,

OB AT VIDTEBTERDORTITION M LE-ELBEHTH D,

@ Alternatif akim agma-kapama tristériinde sintis dalga akiminin 0 noktasi
cevresindeki iletkenligini iletken durumdan ¢ikarir.

@Amag, sigrama akiminin kontrol edilmesidir.

@Ayrica, triyakin mevcut olmayan iletimi, akimin 0 noktasinda olugsma 6zelligi
nedeniyle kolaydir.

FRES I a—45 QE1EEEIZOEMERETD/NLA,

Sifir sinyali Kodlayici milinin 1 devri bagina olusan 1 vurusdur.

£akryTk BEICEZEOADEHS,

Sifir sapmasi Sicaklik nedeniyle sifir noktasinin degismesidir.

EIRYTLyoa COMEFRCCOMBHFERY, —~ Y RTOTSLERTRFDEEDA(ILT V&M

Secimi yenileme

T, VO YILyLalREERMT HEERLET,
COM komutu veya CCOM komutu kullanilarak, PLC programi uygulanirken
herhangi bir zamanlama veya kosulda, I/0 yenileme islemini géstermektedir.
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LU rAZORAATI—R
Centronics arabirimi

@7 A)ADEUOZIRMNFLDRES K,
07');90)4:5&%150)3%0)—75rﬂﬁ%l:ﬁbfm BER+HADEREERAT H/5L
)l’ iLO

® /A RIZIFFE, FEIRRIET B,

@Amerikan Centronics firmasi tarafindan saglanan bir iletim sistemidir.

@Yazici gibi tek yonli iletim kullanilan, 8 adet+birka¢ adet kablo kullanilmakta olan
paralel iletimdir.

@Guriiltt duslk olup kisa mesafede uygundur.

waRE

Sistem dogrulugu

OANIXHTHIHADIESDEHEAZRT,

OA/D, D/AZMA LR AMBICK T DIEEZELD,

OFHERE. EEEBUENHBEHENICHDILEEHLT D,
OA/DEHRI=YFA6BADTIZ A F10VIZHL . H F32000(& + 1%LLA,

OD/AZ 1=y FA62DATIZA F120001Z%tL | H A10VIEE1%LUA,

@Girisle ilgili ¢ikisin varyans araligini gosterir.

@A/D, D/A donistiirme Unitesi de maksimum dedere gore dogrulugu ifade eder.
@ Ortam sicakligi ve voltaj degisiminin istenilen araliklarda olmasi kosuludur.
@A/D donlstirme Unitesi A68AD iizerinde giris 10V, ¢ikis 2000 +%1 icinde
olmalidir.

@D/A donlstirme Unitesi A62DA izerinde giris 2000, gikis 10V %1 icinde
olmalidir.

MESHAE
Brat yuk c¢ikis degeri

A/D i HEZHFEREPLREEEETL, EERELE,

A/D donistirme ¢ikis degeri, statik ylUk kalibrasyonu veya paketleme agirhgi
cikarihp, agirhga déndstirilmas degerdir.

WhEE
Brut gereksinimler

BRDEEHENREINE, ThEHRRALT. RREEET 2T ENOBED
BN D, CORELHRIEE LD,

Uriinuin Gretim hacmi belirlenerek, pargayi gelistirme ve Grlinii organize etmek
amaciyla her bir parga icin gereken miktar anlasilabilmektedir. Bu miktara brit
gereksinim denir.

EELAIL
Transmisyon seviyesi

TR DIZBVWTEERIDABADRIELANILETRTE,
Veri baglantisinda, iletim tarafinin 11k giicinin guvenlik seviyesini gésteren
degerdir.

BT —JI
Uzatma kablosu

=B A — Y MIBERAR— M H DV IR A=Y MIERA—R) EERR—ID
CPULDIEREDOYEY T BT Dr—T L,

PLC uzatma Unitesi (uzatma Ussl) arasi veya uzatma Unitesi (uzatma Ussu) ile ana
Ussun CPU arasinda bilgi alig-verisini saglayan kablodur.

BEAN—2
Genisleme tabani

OELTAUIT D~ oY T, RRR—ADH TIFERETELRW/0A=ZYh 12T
Ja1z=yhEEETHHDI=VE,

OCPUILEBETELL DT EHRT—T L TERR—XLERLTERZPYVEYT S,
@Bina tipi PLC'de, ana Us Uzerinde yiiklenemeyen 1/O Unitesi ve akilli Uniteyi
yuklemeye yarayan Unitedir.

@CPU yikleme yapamadidi igin, uzatma kablosu ile ana tUsse baglanarak bilgi
alig-verisi yapilr.

Y—R S TARTAHR—aY
Kaynak / hedef

V—RIEEETERT ST —HTY . TART1FR—2avIClF, EEEOT 0K
nFEJ,
Kaynak, operasyonda kullanilan veridir. Hedef, operasyondan sonraki verileri
depolar.
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Y—RA—F,Y—REALT
Kaynak yuku, kaynak tipi

OrSU T RAEEST-DCAD AR A,

@V—ZAANIE. AAMNONLIzEZEANA=YRAEBRNTNRAL,

OIS RAMNIEURTH =D ANHFMNBEHTT —ALTEONIZHESAEL, BEASD
EEhvbhi, 3—ayNIZBLY,

O /—RAANE, V—RAEAHINEEEEEOERETERT S,

@Transistorin kullanildigi DC igin giris-gikis bicimidir.

@Kaynak girisinde, giris ON pozisyonuna alindiginda giris tnitesine elektrik girer.

@ Avantajli yon(, ortak hatta sahip oldudu igin, kazara topraklanma olsa da ON
pozisyonuna gegmez. Voltaj girisi olarak adlandiriimakta olup, Avrupa'da yaygindir.
@Kaynak giris ve ¢ikisi ile son derece glvenilir kontak baglanir.

BERIETUA
Rezistans sicaklik detektori

OESWIREELL Y,

%E%Eﬁﬁi LTZEDOEMEINEEICE - TEILTHIEZFALT, BEZRECH
@UISC1604IT3RENH D,

;guooa(;to°ctzdf51+6#&$ﬁb<‘1oocz DHLOTEFT2mA, 5mA, 10mAO LT hh TiEF
O AEREICLYETBENELH D,

@Elektrikli sicaklik sensorudr.

@Platin kullanilan ve direng degerinin sicakliga goére degdisimini kullanarak direng
degerini sicakliga dénustirur.

@JISC1604' te hikme baglanmistir.

@P1t100, 0°C 'de direncin 100 Q oldugu dogrusal akim 2 mA, 5 mA,10 mA
kullaniimaktadir.

@ Olglilen sicakliga bagh olarak bir gok cesidi vardir.

Hiz frekans tepkisi

EHiEa—2 OS5 SAEBLEVRTAT VI DRERAEL—Z,
Seri sigorta O£ BHRFEANL1—X T, BMA R EHE LTS,

@ Transistor ve triyaki koruyan sigortadir.

@Yar iletken aygitlar igin 6zel sigortalarda erken tfleme &zelligi vardir.
32 [ B A 25 O EXRIENES A LS [CE—AMIRNICBH TEDRAR KL,

QIESDIRIBICHL T 1M -3dbE7E B ERB D&,

@ Pozitif sinlis dalga komutu verildiginde motor komutunu takip edebilen maksimum
frekanstir.

@Komut genigligine gore kazancin -3 db oldugu frekanstir.

VYILAIUE
Yazilimsal sayag

=Y OTAT S LTERSNS IS,
PLC' nin programinda yapilandiriimis sayagtir.

VIREAT
Yazilimsal zamanlayici

=Y OTOT S LTHERINEZMT,

PLC' i programinda yapilandiriimis zamanlayicidir.

YI)YRRT—h
Kati hal devresi

FBATHEBINIZEEZVL . BINEFER 2 A0,
Yari iletken olarak yapilandiriimis cihaz anlamina gelir. Mekanik olarak asinan parga
mevcut degildir.

Y1)a—i,32 (solution)
C6zum (solution)

fRR-REOE, FRLEBOBEERMERANT, £EENMAZLIBREZEORRERSS
L BEEEHE, BFHENG|, YITSAFI—0-IRCAVMNEEDV AT LEREFTHYD
FoTT7RFEEHGENEIZANS,

Cozim, cevap anlamindadir. Bilgi islem ve iletisim teknolojisinde kullanilip firmalarin
karsilastigi yonetim sorunlarini ¢ézen tesebbUstir. Masteri yonetimi, e-ticaret,
tedarik zinciri, bu yonetim sisteminin siparigini alan yazilim geligtirme sirketleri vs.
agirlikh olarak kullanilir.
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YL/AE OEHIVEXANBHAT, Y —~ Y D AEICEHIND,
g3 Solenoid O L THHDOFFLI-LEH—SHBET DT $—SX5—EYL/AF/NLT
([CiEiEL T H i g HEkly,
2 OZRDEEEEABRNHLNT, HABEICRHBELD,
I.{#;gg;gﬁgf:% SIWNYDBEEITOEEDMES . EEFZON, OFFF SR EE
@il ZEDYIH/ LT E—RICLIZ2DEYL /AR NV T(BRHEFIELNS,
@DC veya AC elektromiknatislar PLC gikigina baglanir.
@Bu bir bobin oldugu igin OFF konumunda iken gerilim olusturulur, dalgalanma
bastiriciya bu solenoid valf dogrudan bagl olacak sekilde paralel olarak tercih
edilmelidir.
@Alternatif akimda demeraj akimi meydana geldiginden dolayi ¢ikis akimina
fazladan yuk olur.
@Makinede presleme, gekme gibi islemler yapildiginda hidrolik valfi, pndmatik
valfini ON/OFF konumuna almaya yarayan aletlerde kullanilir.
@Hidrolik, pnématik vs. igin anahtar valfi ile entegre olan pargaya selenoid valf
denir.
FAFIVIRFYY

Dinamik tarama

OCPULIFHIICI=yNEMTRE XL ETS,

OAENRHENZNEE, DEIKRABERRTZTIAEHEES I YMIFEALTWLS
AR

@CPU ile Uniteden badimsiz, tek basina tarama yapar.

@ Cok sayida girig-gikis oldugu zaman, noktalari giivenli ve etkin olarak tutabilmek
icin, giris-gikis Unitelerinde benimsenen yontemdir.

FAFIvHTL—%

Dinamik fren

OFERPIEEFILEMGIES)EE DRERBIIELIF., Y —RE—2DIHFEZE
i%#ﬁ%%’éf‘rbf%ﬁ?ﬁ%u EETRIILF—FHHEBSE TEONIFELSELTL—F
AEo

OEHIL—FLYKRELHTL—FrLIDELND,

@=L, BLEBOREMNLIIEHBVDTAHTIL—FENTTRESEDZILADE,
@Elektrik kesintisi veya acil durma (EMG sinyali) gibi koruma devresi aktif
oldugunda servo motorun terminalleri arasinda diren¢ yoluyla kisa devre yaptirlip,
rotasyon enerjinin termal tiketimi kisa stirede durdurmak icin fren fonksiyonu.
@Elektromanyetik frenden bliylik bir fren torku elde edilir.

@Ancak duraklama zamaninda tutma kuvveti olmadigi igin mekanik frenleme
Uzerinde tutma yapilmasi gerekli.

BALRBT (time stamp)
Zaman damgasi (time stamp)

T7AILDERBE, J7MLOEHFERGE AT RIEShI-REZRE TS
FOICRFESNDERDOCE, BEFTARVICRBEINDGI7MILOBMEEIET NS
WA CHhUSNDIHETY, BERGEEETIBSICERAShS,

Dosya olusturma tarihi ve dosya degistirme zamani gibi nesnenin g¢alistirildigi
zaman! kayit altina almak icin saklanan bilgidir. Genellikle disk Uzerinde
kaydedilecek dosyanin 6zniteligi anlamina gelmekle birlikte, bunun diginda da tarih
bilgisini ifade etmek igin kullanihr.

B LT —2
Zaman dilimi

R O i AR ERETTY

HEZEL, 1FVADTVZyORXEBIZHEITHEZIGMT) HhSDBFE (£ 12 BREILL
W;’%_{EFHL’C%IEI@*E%E#&L’CBU, RICHZEZFERALTLABEIA LY —2EE
Ly o

BARDZEERIL, GMT LY£9 BFEEITLTULVET,

EIZ&koTIE, EFICITFFEZE BREEDH D, ERHZEALTVNSEIABHYET,
Diinya Gzerinde standart bolgesel saat dilimleri mevcuttur.

Diinyanin her bir (ilkesi ingiltere Greenwich Gézlem evinin yerel zamanina (GMT)
olan mesafeye gore (12 saatlik stre araligi) kendi standart zaman dilimini kullanir.
Ayni zaman farkini kullanan Glkelerin ayni zaman diliminde yer aldigi sayilir.
Japonya'nin standart saati GMT'ye gore 9 saat ileridedir.

Bazi llkeler yaz aylarinda saatleri 1 saat ileri alip, yaz saatinden yararlandiklari bir
durum da s6z konusudur.

FALOMES
Dogrudan c¢ikis

HALIMEARK, TOT S LATHRERTLUBRTELICHAYES—7 o35 EIch
NTBTE

Dogrudan cikti, programda talimat ylritme sirasinda, Y ¢iktisinin hemen PLC digina
tasinmasidir.
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FALUMAR

Dogrudan mod

O — 7Y DAREEADUNEFKXD—DT, JILyiaARKERMEEND,

hogg;ghﬁitw:, ANXEHAYDON/OFFEIEET CRYIAATHRET HAKT. H
\ Yo

OERAHAARKELLV DS,

@PLC giris ve gikis isleme yonteminden biri olup, yenileme yontemi ile kiyaslanir.

@Direkt yontemde X giris Y ¢ikisin ON/OFF hareketinin hemen gekilerek igslenmesi

yontemi olup, basittir.

@Ardisik giris gikis yontemi da denir.

e
Etiket

FHEREBIIHL TN DB ADRE LAY,
Her bir enstrimantasyon ekipmanini igin tanimlama amaciyla eklenen etiketler. (tag)

2% (tag)
Etiket (tag)

HTMLXENT, F—LAR—CDEFEZHLHO TR T PLIAVNEEZTATT-ODER. T
FRNERYT TIEITIET AV A=V T SO TRRTIEEDTHAUREDRE
B XMLXEIZEWTIL, EREMEZHRL. BEHEZIUNT H1=0HICiRdEh 53 F 5
ERTEVNS ATICIX BIRRT R T AT BERIT DEELNHD.

HTML belgesinde, ana sayfa hareketini temsil eden bir komutu veya yorumu yazma
bicimi. Metni etiketler vasitasi ile sikistirarak internet tarayicisinda
goruntllendigindeki tasarimi belirler. XML belgesinde elemanlarin yerini agikga
gOsterip niteliklerini karsilamak igin tasvir edilen dize etiketine tag denir.

Tag: baslangig etiketi, bitis etiketi ve bos eleman etiketi olarak gesitlenir.

BOREA L
Takt siresi

QOHUESAUADEMERALTH L, AN T HETORRES S,
@13 ELED,
QH(CEETRICEVNTHIRFESEREETOIDICET OREES SHERLH D,
@5V A LITIRE R (T B £ £ EHE S B TRL-E,

@ Uretim hattina malzeme verilmis ise (riin bitinceye kadar ki stireyi ifade eder.
@"Hat takt!" da denir.

@Kisaca Uretim siirecinde belirlenen galigsmayi gergeklestirmek igin gerekli olan
sureyi ifade eder.

@Hat takti: operasyon siiresinin (¢alisma zamani) Uretim planlama sayisina
bdlinmesiyle elde edilen deger.

BT FN—
Etiket numarasi

FHERRBIHLT OIS —VLERES T EELS ORELSEN LB
INET, JIS 782041k YIRTE .,

Enstriimantasyon, her bir ekipmanina karsilik eklenen benzersiz kontrol sayisi ile
degisken semboll ve fonksiyon semboliin vb. den olusur. JIS Z8204 tarafindan tani
mlanir.

Yikselme siresi

729 BRHEIG, EROTOTSLBREELD, TOYSLI7ALTERT SEETT .
orev BRYIZIF, TATSLBRDSENT OS5 LTOvIE DULBETHIENBET

T (T79aveTroyiarinovild, ARYICERTEER A )
Gorev, birden fazla pargadan birlestiriimis programi toplayip program dosyasina
kaydeden unsurdur. Gérevde, program pargalarinin arasinda program blogunun 1
adetten fazla kaydedilmesi gereklidir. ( Fonksiyon ve fonksiyon blogu géreve
kaydedilemez.)

EZETAVIPS ML EDRIHADES/NILADBEDE,

Cok fazli puls Farkl fazlardaki iki ya da daha gok vurus kiimesinin kombinasyonu.

vl DL O EEAONITHES>TRLRICKRET HFETDRR,

@ /NLREADY hFHEE/NLANP oYL ESHENTUNT S RA BTG,
ORRIEMARVNVEDEHTRET S,

@Sinyal ON pozisyonundayken bitliniyle stabilize etmek icin gecen sire.
@\V/uruslar sayarken, vurusler yavasga artiyorken sayim yapiliyor ise problem olur.
@Kablo mesafesinin uzun olmasi gibi nedenlerden kaynaklanir.

3T Y BRI
Dusus suresi

ONIEEMELIZOFFF 2L THRER,
ON sinyalinin tamamiyla OFF sinyaline dénismesi zarfinda gegen suire.
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RiER

i= Ayarsizlik / uyumsuzluk

5

OXTYEVTE—RE/LAE(B KR BOICLLBIL CTRIEE T 0%, E—RITHMBEFH
AT EDETNICAFTTRENTNTLES ChABRATHY . E—2EMNLIDKE
WEDITTDRENHD,

OANHHLMBRDIRENKELD,

@ Adimli motor vuruglerinin sayisi (frekans) ile orantili olarak déndurilmektedir.
Fakat motora uygulanan yuk fazla olur ise ona kaybedip donis kagirilir. Bu bir
alternator olup, motorun torkunun buyik olmasi gereklidir.

@ Alternator olur ise konumlandirma sapma farki fazla olur.

FEYINILR
Biriktirilen puls

@I (TEMEGDON H BT MBRHDI=VDEREIEFEZTDEFHT LB
ENTERTELGND, ZCTY—ARE—ADEE L. EEBRD/ULRERENIVAIC
BOTEVWTELEDEHEELD, TDBOHLNT=/NILA,

OF LT HLEEICIKREAY AN LEILEHLTOIILS,

@ EFEIZETA—R/ILRETA—R NIV ADENBY/NILA,

@Makinede atalet (GD2) oldugu igin konumlandirma modultiniin hiz komutu oldugu
gibi birakir ise makinede gecikme olur ve hiz ¢ikiginin oldugu gibi ne zaman bir
konumlandirma moddliinden yapilacagdini takip edemez. Servo motorlarin olmasi
halinde bir gecikme saglamak igin hata sayacinda bir birikme hiz komutu yénteminin
benimsenmesinin nedeni budur. Bu terim, biriken vuruslere tekabul eder.

@ Calisma durduruldugunda hata sayacinin igerigi tamamen 0 olmaya diizenlenir.
@Daha anlasilir olmasi igin besleme vurussi ve geri besleme vurussi arasindaki fark
biriken hata vurussidir.

REYE X (retooling)
Degistirme (retooling)

ZHEEHET VN IMERBELEFEHETNI TS0, BHERAELLY.MITET
BERMYBAYTEHIE,

Genis yelpazeli iglerde (Urin) optimum kosullarda galismak igin makinenin
ayarlanmasi, igleme araglarinin uygun olanlari ile degistirme islemidir.

i

Roéle istasyonu

OT—RIUUDTFRELTOMEEZL-ET . BICERZPHRTIOADE,

OB DIER INT7A/N—r—T LD EE1km, &7 —T LD EE500mETHEET
M INERELWEELEICFERT S,

OCPU DATAHNIZUMMILELTEELY,

@ Veri baglantisinda sadece bagimli istasyon gérevinde olup bilgi gegisi saglamak
disinda bagka higbir fonksiyonu olmayan istasyon.

@Fiber optik kablo kullaniimig ise istasyon araligi 1 km, koaksiyel kablo da ise
500 m olabilir. Bu istasyon, bahsi gegen mesafeyi uzatmak igin kullanilir.

@ Sadece bir CPU igin olup 1/0 modiil kullanilamaz.

Fa—=2% LUK
Ayarlama egilimi

V=T DF 12—V T REE)T NI LIZRTT B URBEE, PV,.SVMVERR,
Dongl ayarlama durumu gergek zamanl gorintuleri gosteren egilim ekrani. PV, SV,
MV'yi gbsterir.

EF

Kontrol valfi

BEEGIHORAEBHOSDREETEST. ERE. BE. EXR. REDHBEAIZIYFH
KAEZRELATEDEICHIBEILES  7OFaT—REFKADOEBRSINET,
Otomatik kontrol sisteminin diizenleme modulinden islem sinyalini alip, hava
basinci, hidrolik basinci, elektrik gibi yardimci gui¢ tarafindan valf gévdesini hareket
ettirerek 6nceden belirlenmis degiskenleri kontrol eder. Aktlatér ve valf gdévdesinden
olugsmaktadir.
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FERERES
Asenkron yontem

OT—H%EHLEE REALRERTEIIVITEZELETOYVEYTIRELNHY. Th
ZRPZEEDHEND,

OFSRMARIZT IXFIORMELEDAXTHS, cOETIXFDIRDITRE—
EVhEF T TXFI—FEREY ZDRICAMYTEVRERITTRT ET S,
OFLSEHAART. EvrEH. JL—LRELLDEEICHEDNDS,

@ Veriyi gdnderirken, gdnderici taraf ile alici taraf arasinda zamanlama islemlerinin
yapilmasi gerekli olup, bunu eszamanl gergeklestirmeye senkronizasyon denir.
@Baslat/durdur senkronizasyon yéntemi bir defada bir karakter senkronizasyonu
gergeklestirilen bir yontemdir. Bu stiregte, bir karakter baslangig biti olarak belirlenir
ve start komutu olarak gonderilirken bir karaktere de stop biti eklenir ve verilerin
sonunu belirtmek igin gonderilir.

@Baslat/durdur senkronizasyon yéntemi hem bit senkronizasyonunda hem de
cergeve senkronizasyonunda kullanilir.

B #R4H

Dogrusal enterpolasyon yontemi

MERDIZEVTHEARZEYXOEMA REYYID2E DE—2ERFFISEERL TRE R
DI BHEE BERLFHED LSICCPUNEREL CEEIRTHE,

Konumlandirmada yatay besleme (X) ile dikey beslemenin (Y) 2 adet motorunu ayni
zamanda gevirerek konumlama yaparken diiz bir hat Gzerinde ilerleyecek sekilde,
CPU hesaplama yaparak otomatik suriis yaptirir.

F3aE
Anlik duraklama

EERISORAE — BTV HEYIEEZYLELNSTILT, SBIECEEN. FLEL
FUZEELIZYL TSI L, BRIMNICITEVLDOEZESH ., BRI TLEEICIIRELE
ENHY. FaaEEREL T CEFEELREETH S,

Bir Uretim sahasi terimi. Gegici bir sorun ya da belirsiz sorunda, tesis veya iretimin
durmasini, bosta galismasini ifade eder.

Sire olarak kisa duraklamalar anlamina gelmesine ragmen, bu kisa duraklamalar
Uretimi blyuk oranda etkiler. Bu anlik duruslari azaltmak énemli bir konudur.

YA RNT—T L
Bukumli kablo

@ — LRENTULVELADEREREIVEHL B0, #<THIF S <RI,
BEERICERAIND,

@Yalitimsiz 2 adet kablonun izole kaplama ile blkilmesidir. ince, bikilmesi kolay

ve ucuzdur.

@Telefon hatlari igin kullanilir.

VAR —ILRER
BUkidmld korumali tel

O VARTERDIMANZS —)LFEERTF-E#R. O — LR LT 5,
BHFE/ AXLHEFE/ A1 XDBLEEMNET S,

@BIikili kablonun dig yiizeyinin bir koruma ile kaplanmisg tiriidir. Koruma

topraklama saglar.

@Elektromanyetik indiiksiyon giriltiisi ile elektrostatik indlksiyon girdltind

Onleyecek sekilde tasarlanmistir.

YA RRT 1R
Biikiimlii it tel

2RDMEBERELVEDLE-ER. EROEELCO2KRITRT Z&IC&Y ., EITE#
FB/AXFLENTEEDOTHERAT S,

2 adet izolasyonlu kablonun bikilmesiyle elde edilen elektriksel kablodur.

Akimin gidig-dénisuni bu 2 kablo Gizerinden iletiimesi ile birlikte, esas olarak
elekromanyetik endiiksiyon guriltist 6nlenebilecedinden dolayi kullanilir.

EER
Normal Istasyon

EEFBTEYR o ERICHL, 140Uy IEEEITIRTY .
Kontrol istasyonu tarafindan tahsis edilen aralik uyarinca déngusel iletimini
gergeklestiren istasyondur.

IS
lletisim hizi

T—ADEZIETHUIERE, BIITBPS(BIt Per Second:Ewh/F)THRL. 18 REIfA]
EVvrDTF—E%EELNERT,

EvhEFIXFEERT H2EH(ON, OFF)D&/NEAI TB00BPS &LV (F, 15012800
EvkTH %,

Verinin iletme ve alma hizidir. Birimi BPS (Bit Per Second:Bit/Saniye) olarak
gobsterip, 1 saniyelik zaman zarfinda kag bit veri yazdigini gosterir.

Bit denilen bir karakteri olusturan ikili sayinin (ON/OFF) en kii¢lk birimini 800 BPS
olarak ele alirsak,1 saniyelik zaman zarfinda 800 Bit'dir.
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FA—FT OFEDFE(CNELIERE . ADHMICEIESEHEEE S, ‘ o
Ogretme O BEMBEERADT—FUIE B~ RERADTOI IV ENH
60
OREE BT
@ Gereken iglemde gerekli bilgileri kisinin makineye kaydettigini belirtir.
@Temelde, galisma konumunu agiklayan 6gretim ve ¢alisma sirasini agiklayan
programlama vardir.
@Esanlamlisi : Ogretme
EHRER A—FELIZAFEIENTESRARE., FEFICFARLCDOHRICEFNFT,

Degerlendirilmis agirlik

YUk hlicresine uygulanabilecek maksimum yiik. Tartilma zamanina paket de
dahildir.

Eias
Direng yuki

OBERBEIHRLEENOADER, KRTLAITHEI EROLEFIXHFEHODLD, 1=
2L, BRBXRIIAATRICEAERNH D,

OLENI—vrDEE. ERERDORRTIENEFEREEICLEZLDA S,
OFZEAH. AV T U ARLGLEFONFEDORAERNHIDTTAL—T1 T T 21
ENHd.

@Beyaz ampuller sadece direng yikidur. Degdisim agisindan bakarsak glic
katsayisi 1, sabit akim zamaninda 6zel say1 0' dir. Ancak, beyaz ampuller yanarken
ani bir akim vardir.

@ Cikis modulliiniin voltaji, mevcut derece gostergesi direng ylkiine badl olarak
gosterilir.

@indiiktif yiik, kondansator yiikii ON oldugu zamanki ani akim oldugundan deger
digsurme gereklidir.

F4PFI)LIC
Dijital IC

@ON. OFFDFREIZfHEH N BIC,
@CMOSTEEM, —7ro Y TEDNS,
@ON ve OFF mantiginda kullanilabilen IC.
@CMOS vb, siralayicida kullanilir.

F42%)L RGB

OLETHEFTAXD—DT. HF—EFTEFKRR). #(G). E®DZIRRDIESNDON/OFF

Dijital RGB TEETEH0,
O TUHLEIL EBEH(igh)ELow) TRL. ZRBEZRICZLTZDEHMBENSRFIETE
NI BHIENTES, .
O NUEDBIFZAIVTEVSIFEERED,
@ Video sinyal sistemi olup, renk sinyalleri kirmizi (R), yesil(G), mavi (B) olarak 3
ana renkteki sinyaller ON/OFF ifade eder.
@Dijital tip, sinyali yliksek (H) ve disUlk (L) olarak gésterip 3 ana renkle bu renklerin
birlestigi 8 renge kadar gériintilenebilir.
@Daha fazla renk igin déseme teknigi kullanilir.

T4V HE A/D T NEZ 5 ARREIC A £ THRIEICESHA F-{EF]: 57 #FHE(1/10000FS) IZ&HE

Dijital ¢ikis degeri

TO ~ 10000 [CEEH#Z I-HE,
A/D donustiirme cikis degerini ¢oziinurliguyle eslestirip bir numarayla degistiren
ornek degerler: ¢ozunarlugi (1/10000FS) uygun olup 0-10000 'e donustirildu.

TACRIRLYF
Dijital anahtar

@OMNLIZE ANIERT HRAIYTF, . .

@ —TUHICEWTHEANTHEEHEATHH . BCOI—RHZ LD T, TDOONIKEE
#TITTRY,

@20 LE(F2DIHFHON, 6D EEZIL2L4DIHFHONT S,

@0 'dan 9 a kadar giris talimatlarini veren anahtar.

@Siralayicidaki saylyi girerken kullanilir ancak, BCD kodu fazla oldugundan ON
durumunu asagida gosterir.

@2 oldugu zaman 2 'nin terminali ON, 6 oldugu zaman 2 ve 4'lin terminali ON olur.
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FATRILINREER
Dijital veri yolu baglantisi

@ — B RBROIAZYINSY—RT U TAHAEINDIEFELTIE/ ULRFID—
EITH DD IR, EEBEDNTAOESNBITHWD LBRO A=Y —KRTY
TOCPURIEDNRSAVEREETIAXBEERL. JUBRECTEELI AT LEEE
TES&SITH-T=,

@MELSECMADT0D, A73CPULE I, COTADRILNREREITILZ vk,

@ Genelde siralayici konumlama moddliinden servo amplifikatére gikan direktif
vurus treni kullanilir. Ancak artik her ekipmanin dijitallesmesinin bir sonucu olarak,
konumlama modili ve servo amplifikatériin CPU'nun birbirleriyle veri yolu hattini
birlestiren yontem de gorillp, yiksek hassasiyetle gelistirilmis sistemleri insa
edebilir.

@MELSEC 'in AD70D, A73CPU vb. bu dijital veri baglantisini gergeklestiren
birimleridir.

TADRITAINAFERT1ILE)
Dijital filtre (Ustel filtre)

FHAHEPVD /A ABEZE DT ILEELTAVET,

SEEFAELFIRI I AEEDEH (PVI LA R OFELTEELET,
TFETANDOTOERFB(PIN) DT AR T ILAEREN LB LET

Olglim degeri PV'nin glirlltt giderme yonteminde filtre olarak kullanir.

Bu sefer, dlgiimler ve onceki filtre degerleriyle agirliklarinin (PV filtre katsayisi)
toplami olarak hesaplanir.

Analog giris prosesi FB'nin (P_IN) dijital filtre fonksiyonu gegerlidir.

TAARE21—4

ARRREF/REBICERERMBL. 4~20mAF L1 ~5VOH—EBEMETESH

Dagitici EE28 T,
2 telli vericide (detektor) glic kaynagdini tedarik edip, 4-20 mA ve 1-5V birlesik sinyal
alan bir sinyal dagitimcisidir.

TaE—TIL OFEFAIES .

Devre digi birakma 01— 7Y BENY ALY TIE TNEONIST HEHV UL, TOY S5 LAY
TRYESHEBA I D2REEEH Do

O T t—TILDRFEAF—T I,

@ Devredisi sinyal

@Siralayici yuksek hizli sayici modiili, bunu ON yapinca sayim yapmaz. Program
kullanimi 6zel Y ve harici girdi olarak 2 cesittir.

@Devrediginin karsiti etkindir.

Voltaj dengeleyici

EIEE)E BIZE(SV) £—E DIEITR - LEDEEREERLET .
Sabit eylem Hedef degeri (SV) sabit bir degerde tutarken igletim durumunu temsil eder.
EEERE OXAEHBHVEEARNDEEE—EICT HEE,

O — T Y DHBEDRGRIE. EBELELITRIBENNDEINEDMNEELLY,
OERITOVTIE, RECEREBLFEAL. VYT LEDNEVLDOAELY,
@Degisken veya dogrudan akimi sabitleyen ekipman.

@Siralayicinin durumunda degisim, sabit voltaj ile birlikte dalga distorsiyonu az
olmalidir.

@Direkt dalga durumunda, sabit glic kaynagi ekipmani kullanilip dalgalanma
orani az olmaldir.

TAL—T12T
Oran azalmasi

O FHDERBEEHAOVEERDRMBELSTHERTH L,

@1-LZ IEXAC240V2ATEFS HE 71 ZAC200VO.5AD B IZHERT BT LIk > THERET
IF. FMAREDHIEEHAFT D,

O LZEABROREVFERM. HAIVWIHRIRETHERTHLERE,
@Pargalarin nominal gerilimi veya akimdan ekstra marj almak igin kullanilir.
@Ornegin, AC 240V 2A nominal gikisi AC 200V 0,5A yiikii kullanildiginda ariza
oraninin dusurdltp kullanim dmrindn uzatildigi tahmin edilmektedir.

@ Ozellikle, biylik ani akimh indliktif yik veya yiiksek sicaklik durumunda
kullanildiginda.
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T—RY—R
Veri tabani

ODBC Z#ERLF-T D7 VR ICHELGEFIEFERTT

Windows® T, EERICT —3V—RREDFTEELTEY, HHEEHETE
T—8Y—RZ%EIEELTODBC #HTT —AN—RIZFTIHALET,

ODBC 'yi kullanan verilere giriste gereken baglanti bilgileridir.

Windows® 'ta baglanti bilgilerine veri kaynagi adi ekleyip yonetebilir, bilgi
baglantilari fonksiyonunda veri kaynagi adini belirtip ODBC Uzerinden veritabanina
erisebilirsiniz.

T —3~—X(DB)

FrlE
JL—2aF LT —8~—Z(RDB)
Veritabani (DB)

veya

iliskisel veritabani (RDB)

JL—2aF LT —2ETILOERIK T —H4EEAXTY,
HOT—2EEHDER (T4—ILR) DEFYELTREL, T—H0EFYET—IILE
EENERTRLES,

F—LGBHT—HERALT, T—A0REPHEERBITITISENTEET,

iliskisel veri modeli teorisine uygun olan veri yénetim sistemidir.

Birden fazla veriyi gcok sayida 6de (alan) toplami olarak gdsterip, veri toplamini tablo
olarak adlandirir.Daha sonra bir anahtar olarak verileri kullanabilir, kolaylikla
ayiklanir ve veri baglayici olabilir.

T—405—
Veri kaydedici

T—ADRREE.
Veri kayit cihazi.

Hata ayiklama

TN JL—23F VT —ER—XATEEEINSGT —SEBRAT, 7L£IM1LH52 RODERN
Tablo *TT,
lligkisel veritabaninda yonetim yapilabilen veri yonetim sekliyle satir ve stitunlardan
2 boyutlu bir tablo bigimidir.
Tk @8—256E v Ta—REWZ L, 8ADIEZIRD T —HE25618 I BT HI &,
Kod ¢éziimii OHETRIEYMIEBEFEONIZT S,
@I O—FDFERE,
@8-256 Bit kod cézme, 8 adet sinyal hatti 256 tipe bollinmeye tekabiil eder.
@Sayilarla gosterilen bit konumunu ON olarak ayarlayin.
@Kodlama igleminin tersi.
A TRTSLDBRYELGEL. ELWIRTSLIZTHIE,

Programdaki hatayi diizeltip dodru programa getirir.

T4 )Lk (default)

FIABEMNALRECREETEOEASIRICERAENS, HOMLOHOBARENIER

Sayisal tus takimi

Varsayilan EfE, 4R T ITBREEIGEDZERE,
Kullanici higbir iglem veya ayar yapmadan kullanilan ve énceden dahil edilmig ayar
degeridir.
"Varsayilan" ve "Standart" neredeyse esanlamliidir.

TUE— OMBIETHHFF—. HFANITEEL=F—BLHEE D,

0'dan 9'a kadarki sayi tuglaridir. Sayisal girislerde tek tus diizenidir.

Elektro-pnématik gevirici

EXA THRIYAIIEID" ETHREDHE,
Elektrik acisi Dalgali akim 1 déngiiyli 360° olan kurgusal acidir.
BEEHE

H—ES(BRESEHE—BEEEREEDIERT IERSF. BENVATa—Y,
Birlesik sinyali (Pnématik sinyal) birlesik sinyalle (elektrik sinyali) degistiren
donusturicu. Elektro pnématik gevirici.
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TREMEE
Glg¢ kaynagi kapasitesi

O —ARVOAUN—2EFEALIHBIVELREROBTE, KEGAEFIANOTLE
BEEMETLEWETOBRENBLEICLD,
OEHEHDOEMICHELERRIMGEE L. En/\F—VICF>TEET S,

@Servo ya da gevirici kullanan cihaz igin gerekli glic kapasitesi. BlyUk bir yiik olsa
bile gii¢ kaynagi voltaji azalmaz ancak yeterince blylk olmasi gerekir.

@ Cok eksenli makinelerde gereken glig kaynagi kapasitesi, isletim sekline gore
degisir.

EHiFSR

Elektromanyetik anahtar

OE—FADRAN YT, BHIEAMBLE Y —TIILL—TEREIN TS,
BHEMBCTERORBAZTL. Y—TIL)L—TE—2DORIEREELTI,

@ Motor igin anahtar. Manyetik salter ve termal rle ile yapilandirihir.

@Elektromanyetik kontaktor ile akimin agilis ve kapanisini gergeklestirip termal role

ile motoru yanmaya kars! korur.

EF¥7
Elektronik digli

014%@&‘)[ IBWT, ANBER/ILAREERITHBA BB T EDRBREHEIZT S
=8O DHEE,

O X T LB, B EECEELTHE—RDOMNLIEDL LAY,
@Konumlandirma olarak giris komutu vurus sayisi ve gergekte makinenin hareket
miktari arasindaki iligkiyi kolaylagtiran 6zellik.

@ Mekanik digliden farkli olarak azalma orani arttirilsa da motorun torku degismez.

BFH—7I
Elektronik termal

AVN—=EOY—RT7UTREBT, T 20O ERELEGE RBISE—FIDRERMEE
EEL,BRHNSRETIH-ODHEDE,

Cevirici ya da servo amplifikatérde motorun akim degeri ve galisma frekansindan
motorun sicaklik 6zelliklerini hesaplayip asiri iIsinmaya kargi korumak igin bir
ozelliktir.

BHITL—%
Elektromanyetik fren

OEFBECTI—LDRELEFIC EENETLLYLELKSIZ, Y—FRE—2DE S
BEMMAICEETSIL—F,

OLTHTHATIHERIE. TEHIL—FHEY—RE—2EFERT S,
ORFEADIL—FD= . H—RE—2DFERGIENARICILFERATEGL,
@Elektrik kesintisi veya alarm s6z konusu oldugunda makinenin digsmemesi icin
servo motorun ¢ikis milini makineye sabitleyen fren.

@Dikey eksende kullanildiginda her zaman elektromanyetik frenli servo motoru
kullanir.

@ Tutma freni ise, servo motorun yavaglama (frenleme) uygulamasinda
kullanilamaz.

BHFE/ 41X
Elektromanyetik indiksiyon gurulttsu

BRICERNRNSEHANTE KOO ERICEEEZFE T ALICLYRET
B/ AREES, ERODFEENK,
@2ADERIENFE, FIEFTTIEBENRNFE. EBRNKREEZOE D
HBLWEE REVWERZFETHDT, /I RELTHEHYPT LY,
O NERHCIZIE. FT—RAID/A XEEFBTEILETHY. /I XDTLEWHDIL,
@ OFIZ, BRETELL T T H . WITSELL. /A XEZ BRIV RIRT %
HERTHEETHD.

@Telden akim gegince manyetik alan olusup, yakindaki bagka teli uyarmasiyla
olusan gurdltuyd ifade eder. Akimin etkisi blytktir.

@2 tel ne kadar yakinsa ve paralel olduklari uzaklik ne kadar genisse, akim da
blyuk ve degisimi oldugu kadar blyuk gerilime neden olacagindan gurdltd gibi
aktarilamaz.

@Bundan kaginmak igin dnce birincil taraftaki gurlltii azaltilip glriltiniin kaynagi
kesilir.

@Sonra, teli mimkin oldugunca ayirip veya paralel yapmayip glrdlti alici tarafta
blikumli cift tel kullanabiliriz.

BHRE
Elektromanyetik debimetre

EBEMRAIEREEY > THENDE, FRICEHHILTREEANGREINET, CORE
ICKYREFRETIREETBHRETFLOWVET,

iletken sivi manyetik alan boyunca akinca akis hiziyla orantili olarak elektromotor
kuvveti meydana gelir. Bu prensiple akis hizini algilayan akis 6lgere Elektromanyetik
debimetre denir.
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BHIL—
Elektromanyetik réle

OEBEHMIDIRAYF, AMILEEREL>THEY . AMILIZEEEMASEHERD
ON/OFF9 %, ¥Em(F2hn10EE-TNVS,

O ANEH DB IN TS, (LD INEBFRTRKEFRMON/OFFTES, R DM
ZWVEEDERELHD,

OFRICE > TEAINERET I LLE EMABRDENFVEISTIEEET S RMA. E
RHABERMIZEZIATLSR AL H S,

@Sinyalleri aktaran anahtar. Bobin ve kontak anahtari olup bobinde gerilim
uygulandiginda iletisim ON/OFF olur. iletisim 2'den 10'a kadardir.

@Giris ve ¢ikis yalitilmig, bobinin kiclik bir akimla biyik akim ON/OFF yapilabilip,
¢ok fazla temas sayisi gibi 6zellikleri vardir.

@Acilis ve kapanisa gore temas azaltilip, zayif temas oraninin yiiksek olduguna
dikkat edilirken kontaklarin elektriksel izole edilme avantaji vardir.

miXEN
Aktarim gecikmesi

OMELSECNETDIZS & ETIILFRAVTILIDBZEETELEDIN, YRABEFRHEDTE
BOOYEYDENZELD,

OMELSECNETDI5 & (E, YRE[/DIRAF v T DOEIRIF/MEEL. FRIF—FICH
HWOEAHA, FEHLEITD,

OEFEDENIT, TREABEFRORAFYUERE., VU IRF v URBE ST 2 B0
HAEDEITL O THRYES,

OTLFROVTIU YL, RRE/AFROHREIEICESIST—4ZEEEL. ThECYIR
T, IOBEFIVIABICE>TEEEBNERINES,

@MELSECNET durumuyla multi-drop baglanti durumu biraz vardir ancak ana
istasyon ve bagimli istasyonun bilgi alisverisi gecikmesidir.

@MELSECNET durumunda ana istasyonun 1 tarama icin a kez bagimli istasyona
iletilip, bagimlh istasyon her bilginin aliminin desarjlari yapihr.

@ Gergek gecikme ,ana ve bagimli istasyonun tarama zamani ve baglanti noktalarin
In kombinasyonuna goére 6nemli 6lgtide degisebilir.

@ Multi-drop bagdlanti, ana istasyonun bagimli istasyonun ayar sirasinda seri olarak
veri nakli yapmasi ve bunu tekrar etmesi. Bu durumda baglanti noktalarinin
sayisina gore iletim ge¢ kalma zamani vardir.

fRFIRE
Aktarim kaybi

EBZE#ELLE BPTARIZHEDIRILY—,
Sinyal gonderirken olusan enerji kaybi.

{mrEiE
Aktarim bandi

KI7AN—r—TILIZEVWTaBEREERE DEE
Bir optik fiber kablonun olasi aktarim hizi arahgi.

faE AR

Aktarim dizeni

OF—ADES(20, 1D2ERHEITET BITIE. EE . EFES, ZLTRFMARA LN
%, RAILT2AKXAH 5B,

;‘;%')EZME:‘E- =YD TR I TEDNSAR T, T—TILOEREA DL,
wE A Yo

2INFGUIUBE - - TV AIREAT —AHERET HEESIHEDLNEIARXT. ¥—TILDOK
HAZLOTRIBEETIIXEMIZES,

@ Veri benzeri 0, 1 gibi ikili sayilari iletmek igin hiz, hassasiyet ve ekonomi
onemlidir. Genel olarak 2 yéntem vardir.

1. Seri iletim... Siralayicinin veri baglantisinda kullanilabilen yontemiyle kablo sayisi
azalir ve ekonomiktir.

2. Paralel iletim... Yaziciya veri iletimi yaparken kullanilan yontem olup, kablo sayisi
¢ok oldugundan uzun mesafede pahalidir.

RIEERR R
Aktarim hatti bi¢imi.

OMELSECNETIZHETH=FIL—THREF, F—TILE2E(ITRYDHSL, BRKIZTT S
FRDOIEZEWNS, CHISKSTL—T NI TES,

QI —FENRERGEENH S,

@MELSECNET'te olan 2 adet halka sekli, kabloyu 2 kez gerip daire yapan
yontemdir. Buna bagl olarak geri dongu yapilabilir.

@Bir de tek veri yolu tipi vardir.
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BRIL—TE—F
Akim déngu modu

MERDIZEFEHF—REEMDE—FD—2, ERITLKDMLIHEEITIE—RFDIE,
Konumlandirmada servo kontrol modlarindan biridir. Akimdan tork kontroll yapan
moddur.

Hw—E=
Standartlastiriimig sinyal

R EEESOCREESEDOHEARNESICEVT, LUK EELLEIN-ES.
AEETRICEVDTHIMADERERT CL T, Rk, THRBOHBEOWIREH AT
BELHHOTUVET,

Olguim sinyali ya da ¢alisma sinyalinin cihaz giris ¢ikis sinyallerinde sinyal araligi
standardize edilmistir.

Olglimler dislik limitte olsa da 4 mA akimi gegip verici veya dénistiriiciiniin
bozulmasi ya da kesilmesi ihtimali vardir.

RI#AA X

Senkronizasyon yéntemi

O T —FEEDHLE. RIEAUMNSEDIISIVITEZEQANNOE IR T —FEEDLE
BHAZELHEND,

?gb, BRAZVTHEDLTICT—EDZEFNSZEQDFED IFLERTHOT—2L
FDo

ORIMAXICIEOED2EENH S,

LIEYRZEIHMSV T EhEHEVFREAR
LIEYREZEEHTIL—LTAYNEVNSIBHRBDIILGLDICLTEIIVTE2EDLE
27— LRPAXMELSECH T—AR VI TIEIL—LRBARELL>TLS,

@ Veriyi gonderirken, géndericiden gikma zamanini géndericiye bildirdikten sonra
veriyi génderme iglemiyle ayni anda yapma.

@Eger, zamanlamaya uyarlamadan verinin ortasindan gonderici okursa tamamen
anlamsiz bir veri olur.

@ Senkronizasyon semasinin iki tiri vardir.

1. Her bir bit icin zamanlamayi ayarlama bit senkronizasyonu yéntemi

2. Bir biti toplayip gergeve (blok) denilen kap yapip zamanlamayi ayarlayan gergeve
senkronizasyonu MELSEC'in veri bagdlantisinaa gergeve senkronizasyonu yontemi.

EEr—J L
Koaksiyel kablo

OE A REDRIUESE SO I ADEROABEZHZE YW TEAA, TODLES—IL
FL-BR. TVZUTFHIZHES,

QN TFAIN——TIUICHR EBEEDHIERENEL,

O fmiEIT &L,

@JIS C 3501 (Z#iiE M 5.

@Yiksek frekansi verimli bir sekilde iletmek igin bir telin gevresini yalitkan malzeme
ile gevirip Uzerine kalkan olan tel. TV anteninde de kullanilir.

@Fiber optik kabloya kiyasla sinyal génderme daha kisadir.

@Ucuzdur.

@JIS C 3501 igin bir standart yoktur.

ERF SRR
Eszamanli sicaklik artisi

BHIL—TOIEHEERZDIENTE, BB CHSHEREEREOLL, B—74
AERIEATEES,

HIXHRLHY, ARMEIRIZDHAYET,

Coklu déngulerin varis zamanini hizalamak mimkin olup kismi yanik ya da kismi
termal genlesme olmayan diizgiin bir sicaklik kontroll yapilabilir.

Eneriji tasarrufu etkisi de vardir, maliyet tasarrufu saglayacaktir.

B E
Kimlik

RATYTHEEREICEYTOERINSGA—LPDERERDHDIZEEVNET,
Basamak tepki yonteminden proses parametresini (PID sabit) bulun.

F—oO2"ZAR
Simgeli veri yolu sistemi

O~ )T ARIIMBHLREEROBEN) TR THLIMN. ChENARBLLEEE
o)o

OV ERWTEEHEEEE T DRI IV T ARERLC,

@=L NRBEDEHRICIHEREER T =0, TOFETHN—I o KEISEDIESE
PEESLELDT, ImKRICh I 2R ESEIIEEDESESA. COBESIBITM IV
ZMEISEDHEIITT S,

@Simgeli halka sistemi, fiziksel bir iletim hatti formu ancak halka seklinde olup,
bunun veri yolu tipidir.

@simgeli veri yolunu kullanip iletim hakkini kazanan nokta, simge halkasiyla aynidir.
@Ancak, veri yolu tipiyle paralel olarak uglari baglamak icin oldugu haliyle simgeli
halkayi dolastiran diizen belirlenmediginden, uglarda simgeli halkayi dolastiran
diizen numarasi verilip bu sayisal sirayla simgeyi dolastirmaktir.
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kM=o AR

Simgeli halka yéntemi

O BMHABHFE L=V T—IDT7TIERAK, IEEESO25TRESINTINVS,
OEEBE)VTIRICEGL. FOEEREICA IV SN D2 EEER T KA
-_‘r"jjj_@té 1AMISKEISE THFREB(SEY . BIEEEF MR EB L ITHEEEST
2/13\,

O EETAT—ANHAIEHKIT. F—IUNBERDECHIZE->TLSEEEEEZBT,
?—a?gﬂj?%c EHEIN=-T—REEERFICREShI=E. BUEELIHRIC
RoTK%,

QX ELIIHRIE, RoTERT—4ERINT ERBFIC —I EEERITEHRT S,
Or—V U LIBIZZITESA., WmREEFK>TH,

QLR LEDT—AN—DTHEINSERILGL SIEDIVEIENTES,

@IBM tarafindan gelistirilen ag erisim yontemi. Bu IEEE802.5 ile tanimlanir.
@iletim hattini halka seklinde baglayip, iletim hattinda simge olarak bilinen génderim
komutunu gosteren 6zel bir veriyi, 1 ydniinde gevirip terminal cihaza génderip iletim
hakkini bulunduran terminal ekipmanlarin transmisyonunu gergeklestirme
yontemidir.

@ Gonderilecek verinin uglari, simgenin kendi yerine donmesiyle iletim hakkini alip
veriyi gonderir. Gdnderilen veri, gdnderici partner tarafindan alindiktan sonra tekrar
gOnderilen uca geri doner.

@iletilen ug, geri dénen veriyi absorbe ederken simgeyi iletim hattina génderir.
@Simge sirayla gecip terminal ekipmanlarini gevreler.

@Hat Gizerindeki veri bir tane oldugundan garpigsma yoktur, verimli iletigim
gerceklestirebilir.

aling A-yrEAGS, PDHESS, VryMBIERERGS, NEVOKERGS, F—40

Ozel talimat FUUBBERGTOBRITY .
Birim 6zel talimatlar, PID kontrol talimati, soket iletisim fonksiyon komutlari, yerlesik
| / O fonksiyonu talimatlari ve veri kayit 6zelligi talimatlari genel bir terimdir.

[=5ke

AR O —HITERENMLILEICHN S, EHERISHLS~RREDBAREROS
to
@1 N—20H—KDERBAKRIC, FTRAITUHERET HOITRNEKREL
BERDIE,
@Motora gli¢ uygulanirken akan ve nominal akima karsilik 5-6 kez gerceklesen
asiri akim.
@invertdr ya da servo gii¢ acildiginda, siizgecleme sigacini sarj etmek icin akan
blyuk akim.

FSATVIH A OACHDEERH N,

Triot AC gikis! O — 7 HOHENELT, HRADRYISMNAT7yvoEFERLIHEAAR,

OEmMNELY,

@AC igin temassiz ¢ikis.

@Siralayicinin gikisi olarak temas yerine triyaki kullanan ¢ikis yontemi.
@Kullanim émri uzun.

rSYEL T (TR RHE)
Izleme (proses kontrol)

HAETEMDESICT—BESEDILSITEREESHIETT,
Bir sinyalin bagka bir sinyale uyacak sekilde takip etmek icin yapilan izleme.

FSwF U HERE (B —)

izleme fonksiyonu (servo)

NEBOIVA—FLYBBEFXA DL, TOBBELZ Y —RIEREICMRHILITEY. B
RO RYIC KL THIHRE TR ERD T HHEE,

Harici kodlayicidan hareket miktarini girerek, ilgili hareket miktarini servo komut
degerine ekleyerek, hareketli nesneye karsi goreceli bir hizda yerlestirilmis
fonksiyondur.

r>5T49% (traffic)
Trafik

FIRT—ILEBETHEEFOXE. BRLGEDTOINT 2D E, RybT—0 L%
BETANODT—ADBEHREODLESTELH D,

AgI tasiyan ses, belge ya da gériintilerin dijital verisidir. Agi tasiyan bundan sonraki
verinin bilgi igerigi anlamina da gelir.
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ooz MEE

& Gegici aktarim

HERGEPIVSZTILT YIS DEREIC, thBHEDREEITIHEETT .
Ozel talimat ile ya da miihendislik aracindan talep edildiginde diger istasyonlar ile
iletisim kuran bir fonksiyonudur.

Tetikleyici tamponlama

hSUUREH A DCRIM & $ A H 1, ON/OFFEFREASIEAOLY,
Transistor gikis! DC igin temassiz ¢ikis. ON/OFF zamani hizlidir.
FSURTa—Y OT7 SO BDEMEE.
Transduser O, ENGEEDCO~I10VICLIZY, BRSAZ I0mAIZEIR Y HK5IT7FRT EZER
WAOFLLARILAOV, 20mALEEIZEIT B ENTES,
O — 7Y DA/DEHBD A NDRNHEHELTERT 5,
@ Analog miktari Donustiirme cihazi.
@Sicaklik ve basinci DC 0-10V yaparak 5 A'yl 10 mA'ya donistiirmek icin analog
miktarini kolay yonetilen bir diizeye (10V ve 20 mA'e) donistirmek mimkuindur.
@Siralayicinin A/D dondstiriicinin girisinden 6nce temas kurulup kullanilir.
rIH N TFIT

FIFEY (T—2EEEH) OBIIN—BHICER LGS T2 EEHREIRZIZ
ZYRDREBAEYIZNAYTFYLT L, HETINY TP T TF—R2%FERLTT a3y
(T—HROEH - #E)EEITT HHWRETT .
T—REENHOEENBMEETENAERHRET, DaTERTLET,

Tetikleme sartlarinin (veri iletim kosullari) kurulumu gegici olarak konsantre oldugu
zaman, veri ve kosullarin olusturuldugu zamani birimin dahili hafizasina alip, daha
sonra ara bellege alarak (hesaplama ve veri iletimi) ¢caligtiran eylem. Veri iletim
tetikleyicisinin frekansi ylksek oldugu durumda da tetikleyiciyi kagirmaksizin
calistirir.

MLOUYTIL
Tork dalgasi

MLODEEMED L,
Torkun dalgalanma marjl.

kL —HE T4 (traceability)
izlenebilirlik

HEDTRRIEH - LZLHEIIREEBRTEDSLSIC. HEFREZLTHLIE,
Uriinlerde hata oldugunda sebebini takip edip iretim bilgilerini ayirir.

2 c¢ekirdekli optik baglayici

AL — S—ryATOG S LERADIL—,

Dahili réle Sekans programlari igin 6zel réle.

HEE EF0O—EHRH. B EEDIFIETT .

Yaz saati Yaz déneminin belirli bir zamaninda saati ileri alan sistemdir.
——E=vIEEE =Y NTIOYSLERET. BEAOTVELUO—FELTHELS NS,
Hatirlatici dil Siralayicinin program diliyle hatirlanmasi kolay animsatici koddur.
—iSxarsz @S T7ANE2R—HBELI-ORI

@2ADSIBIRERER. MMD—KRERERETHIENELY,
@2 cift optik fiber kablodan olusan konektor.
@2 taneden 1'i aktarim ve digeri alim icin kullanilir.

AHNEEREY
Giris ve ¢ikis dolu noktalar

OMELSECIZBWTIE, AZyEA—RICERETHEBBMICAENEBESELSEHT S,
OALEALI=ZIRIZTNTNDES>TVDAR N RES . HHEREL =y MIRESN -
REBANEDND,

O, FMERICIE, HHEEEL -y ERE SARBZEERLTEVRITEIENT
E=5M/08IfT ITHEE 1D B B

@MELSEC'de birimi baz alarak yerlestirince otomatik olarak giris ¢ikis numarasini
isgal eder.

@Giris ve ¢ikis birimi, her birinin sahip oldugu giris ¢ikis bitleri, 6zel fonksiyon birimi
tanimlanan bit sayisi kullanilir.

@Ayrica, gevre ekipmanlari 6zel fonksiyon modiilii haricinde, doluluk oranina
bakilmaksizin ayirma islemi yapan "I/O atama fonksiyonu" vardir.

AHNES

Giris ve ¢ikis numarasi

MELSECIZHE WV TIE, AAXEHAYIZAFHFONEEFIFI=VbDBIFIFIZE->TROS
NBH16EHTHS.

MELSEC'te giris x ¢ikis y olarak atanmis numaralar, birimin ayrimina gére karar
verilen 16 tabanda sayidir.
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AAF—1 354K

Giris gegersiz kilma

ANEESHREE LG5 E. AIEEPV)ZEEMICANTESLSICLI-#EETT,
L—=TRTDBE

BHE Y —FRETERLGPVIEANEENEONENGES. BEMSANEEZER
%E;ﬁ;ﬁ?#ﬁﬁ& 2L SAERE A EITVET . Ny F o=V RDOBITEITIHEEIC

Ly
RAT—HRETDIBE

JIyRSWIEEMT RS TELLDARENBONGMEA . BEADANIREEZEETR
E;_?_;&’fﬁ%ﬁ‘éo =L, A EBBHEAIEITVET . O\ FLO—r U RDBITEITIHEEFICH
Ly

Giris sinyali anormal hale gelirse, 6lgiim degerini (PV) taklit eden giris yapabilen
fonksiyon.
+Dongu sirasinda

Algilama sensori hatal olup diizgliin PV degeri giris sinyali almiyorsa ekrandan
giris degeri degdistirme fonksiyonu. Ancak harici ¢ikis yapar. (Yigin sekansin gegis
zamaninda kullanilir.)
*Durum etiketi durumunda

Sinir SW disiik temas durumunda dogru giris fonksiyonu almadiginda ekrandan
giris fonksiyonunu degistirme ayari yapan fonksiyon. Ancak dis giris yapar. (Yigin
sekans gegis sirasinda kullanilir.)

ANESEER LA
Giris sinyali hata algilama fonksiyonu

HEHETBAC-EE ERANERELET, THRBICEEINTOSF oL
3, YU MEBRERCEIZFIvILET,

Ayar araligini asan gerilim/ akim girisini algilar. Ortalama isleme ayarli kanal da,
drnekleme slreci zamaninda kontrol edilir.

ANER
Giris direnci

A/DEBRAZYEBIVANLIZYRD AN FIZENT, A=V bRARIZHHEHESY
1B,

A/D déntisim modill ve giris moduliinin giris uglarinda birim icinde olan direng
esdeger degeri.

ABLUOHRE—FHEEE
Giris araligi genisleme modu fonksiyonu

M4 ~ 20mAILYD, T1 ~ BVILVO DT AT ANERE, TEH0 ~22mA, 0 ~
55V [CHEIR T BMEEETY , LU HICLHRENKEVNZALLE, 4mA, HLLILIV ETF
E>THA/D BT D EMNTREITHYET,

4-20 mA arahgi, 1-5V aralidinin analog giris alanini her bir 0-22 mA, 0-5,5V 'de
genisleten fonksiyondur. Sensor hatasi blyik oldugunda 4 mA, ya da 1V'yi ve
altini A/D dénustirme mimkindr.

A (nest)
Yuva

BECTOTSIVT 2B+, TATSLOEEFEDVED  EROGHRHEVLTE
FYDBEAIKY, AIEREICHEAEHhETINKIETTOTSLEER TS, CDFEEE

YZERRRELS, RRARDRAZRIZHI DR AEAIERREICHER, ANFREEICLTIKIE

#HLTIRRARTRRTAVT 1EERTEAH S,

Yapilandiriimis programlamada, programin yapim sekillerinden biridir. Coklu
talimatlari tek bir halde toplayan basit bir birim ve birkag katmana kombine olan
programi yapilandirir. Bu toplamaya yuva denir. Yuvanin iginde ayri bir yuvayi ne
asamada toplansa da i¢ ige yapilandiriimayi anlatan "yuva" "yuvalama" olarak
adlandirilir.

st
Termokupl / isil gift

BROLRELY,
OFEHDEEEHMIETREMALEEENELETHDT, TOEEZRI>TREIC
BmEI 5,

@Elektronik sicaklik sensoru.
@2 tip metale temas eden sicakligi artirinca gerilim olustugundan o gerilimi dlgiip
sicakhiga donlstirir.

JAXZaL—4
Gurlltd simalatord

0%g#ﬁ%ﬁ/ﬁ&“ht’(#@k%é@/«fx“l:miFoh%)iJ\(IE"-%"I:éJM’E‘é’%)?b\)EEK.Eﬁ‘é'%)T:
&)0) %O

O/ AXDEE. 8. FiRBGELAETEL/ A XFKLERTH D,

@Elektronik cihazin ne kadar yiiksek giriltiye dayandigini (diizgiin galistigini) test
etmek i¢in kullanilan bir donanim.

@Giirlilth gerilimi, genisligi, frekansini degistirebilen gurllti jeneratoériddr.
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JAXI4ILE
(B Gurlltu filtreleme

&

@M K/ AXERFIELT-Y BET B/ A XERFT S8
BFHBOIOVERZEDZ(FTOIZ/ A X I(INEERITT/AREZRIRT S,

OEZEHEANH LA BRMIZITOLTUoHE)T I EHEHLE THY EinF A H

LTHY. INET—RTHETUMRMN ET,

@Dis gurliltiyd onleyip ortaya ¢ikan girlltiiyl azaltan parca.

@Elektronik cihazlar 100V gliciindeki haznesinde guriilti filtresiyle gurlltiyi emer.

@ Cesitli tirleri vardir ama temelde kondansator ve reaktori birlestiren saseleme

ucu ¢ikip bunu topraklama yaparak etkisini artirir.

JARI—DY
GuUrdltd marji

@ /A XIZHLENTFE TR DI ETRT,

OFE— /A XKL TIE, 24VEERE12VEIRETIE24VD AN/ A XI—D U HRELY,

OTTLTAALRILEHALRILTCERELNHIDIF/ A RI—D05ED-HTH S,

@Girliltiiye kargl ne kadar alan oldugunu gosterir.

@Ayn giriiltiye karsilik, 24V ve 12V arasinda, 24V'lik olan girlti marji blyktir.
@TTL ile giris seviyesiyle ¢ikis seviyesinde gerilim farki oldugundan girdlti marjini
alir.

J—F
Dugum

OT—RIUUDEEDEIR,
OMELSECNETTIERBICHE T %,

@ Veri baglantisi zamanindaki digim.
@MELSECNET'te istasyona karsilik gelir.

J—RIWVE—F/(X
Normal mod gurultisu

O2ADESHROMICFHKETE/(X,

OF-LA L. FEAWEOFFLILERHETHH—OTHY, O — 7o HIT/ 41 X714
A BEATO/ A XF5—THLET S,
O_D/AANEREGCHILMDERANFEINTIEVE—F /M1 XIS,

@iki sinyal hattinda Uretilen guriilt.

@ Ornegin, endiiktif giicli OFF yapinca olusan dalgalanma olup, siralayici tarafinda
glrultd filtresi, ylik tarafi grdlti gideren ile onler.

@Bu giriltinin teli iletirken baska tele uyarlayip ortak mod giriiltiisu olur.

N—RT AL —F
Fiziksel baglantili

OFC R,

@)L —ORATGEEDASI, HREBRTOHVTO— U REEHAT HH .

@ — T HEFRILI IR TANV—FDREN—FTA X —REDELTEHIENTES,
@ IR TAN—REE. = HDTOT S LD LS IZERICERMRLUES,
@Kabl.

@®Role ya da sayag gibi bobin, temasi telle badlayip sekans olusturma yolu.
@Siralayiciyl kullaninda yazilimsal baglanti gogaltip fiziksel baglanti azaltabilir.

@ Yazilimsal baglanti vasitasiyla PLC programinda oldugu gibi aslinda fiziksel
baglantisi olmayan baglanti.

IN—2T 9k
Yanma

Y EREICEYRBRBANDEATIRER Lo, BB HNESELRE:
ETRICIRYYIILE S &,

Bl REHDIZE . N— 7 IR ERNEBRBHNERKEICTHLIICL. BERE
BRELETS,

Sensor arizasindan donusturicu girisinin olmadigi durumda, dénistiricu gikis
sinyalinin Ust ve alt sinirda gezebilmesi.

Ornek: termokuple durumunda yaninca termokuple dénlstiirme ¢ikigini maksimum
degerde tutup asiri 1Isinmay! engeller.

INATS—L/ ININAT5—L
Yiksek alarm / alarm tarama

ER7S5—LPH/ ELRT7S—LHHDZETT,
Ust sinir alarmi (PH)/iist Gst sinir alarmi (HH).
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e S~ Y ADRBORRIEOEDESY, i
IENREIFLTEE T HBET D, WITLI=EZ(E100mmEL LB,
22— OERFR100V, 200V, DC24VIZREIEREICL TY A RbEE S, E-REBD
HEIRKNEREFERT S,
SANEREE NERIT BT D, 100mmEL £, ACKREDCIREIZ S BET B
AH—UNEELPT VDA ADBERICIE, BERICTH—DF5—%[F5,
Siralayici icin kablolama prensipleri asagidaki gibidir.
1.Elektrik hatti ile paralel olmayacak sekilde ayrilir. Paralel oldugunda 100 mm'den
fazla acilr.
2.Siralayicinin kablosu 100V, 200V, DC24V; en kisa mesafede bukulir. Ayrica kalin
kel kullanihr.
3.Giris ve ¢ikig kablolari ayrilir. 100 mm veya daha fazlasi. AC hatti ve DC
kablosuyla ayrilir.
4 .Dalgalanma ortaya ¢ikmasi muhtemel giris ¢ikis aygitlari, olusum sebebinde
dalgalanma bastirici koyulur.

Bt EI TR IR ESOF—HORENTEIRE,

Ozel mantik kuramu

Sinyal uyumsuzlugunun tespitini algilama mantig.

/N1 (byte)

TEHREDHELL, 1/ XA HIBE VML T B,

Bus /veri yolu

Bayt Bilgi miktarinin birimi. 1 bayt 8 bite esdegerdir.

13AF1) OIEHDL,

Ikili @2'li sayi sistemi.

NAFT74 aVE1—20TOTS LN EE BRTEIRATRELLIZTIARRTT(FFR

ikili dosya IYRANO) = WA
Bilgisayarin programi dogrudan yorumlayabilecek bir formatla kaydeden dosya
formatidir. (Metin digi format.)

INR [ 25350

O —/ 7Y TIL, CPUEAZY DD T—45(ON/OFFIFHRZEPYEY T HRBYELT
fEhhnsd,

@ Veri yolu.

@Siralayici, CPU ve birimin arasindaki veri (ON/OFF bilgisi) degisimi yapan bir yol
olarak kullanilir.

Geri tepme dengeleme

NRILS— O — 7Y CPULLZYMED T — 4% D HBHRIEEHOMN RIS 1K

Yol hatasi @Siralayici CPU ve birimler arasindaki verileri gdnderen ortak hattin (veri yolu)
anormal oldugu durumdur.

A i EEONHEDETIE, EELTOAEENDBEIZT L, HAYITYL 1N BEE

ENHBH, ROTHLRILIENHY  LBERDHDTImEEYLT, TOMEIZRSICIEImE
BEYLIEFTRARRICES, HED R RANITESLENETDREITHLESLEL, 2D
HADEHIET BT L,

Diglilerin takilmasi, normal rotasyonda oldugundan ters oldugunda bogluk
vardir.Vida da ayni sekilde olup konumlandirma 1 m sagda verilip, ilk konumuna
dénmek icin 1 m sola verilirse yetersizdir. Bogluk kismi ekstra olarak beslenmezse
ilk konumuna donllemez. Bu bosluk kismini dizeltmek olarak bilinir.

/\YF (Batch)
Kesikli / toplu isleme

BRHOCERLEDLSIT, —EMBPELAALS, ERTIEHEHIENTELGNKSHTEE
(NyFIR)T—EIZLETLE,

Tavlama ve polimerizasyon gibi, bir kez malzeme yiklenirse, yarida
durduramayacak (toplu islem) sekildeki islemle bir seferde islenecek miktar.
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NyFTOERH
Kesikli islem kontrolu

F—HRECEELZEAL. 2REOARFHET HFHHTETT ., EG. EASNDIO

ERARHYET,

MIECEDLIEYIE X, TISER., CIPEHERLHENABETT EEX/ \yFIOL

ZEIHOREMEMLTLNET,

Tl NNYTFEETOCRIZE TEEEEFTONY TR AZEF- N\vFFH-EITOHER-

NYFEBEE, NIF LU RERTER - TINAREZSR-RBEWNE)EITIEE/NY

FEBENWNET . N\VFEEBFTI L TOZEIFIKICISA SPSSETILAHYET,

i‘l ﬁ;ﬁﬁb%ﬁ%ﬁﬁb, B— iED R R % 8E T HH R EILER T O X HH
LWET,

Ayni ekipman ya da cihazlari kullanip farkli malzemeleri Greten kontrol modudur.
Polimerizasyon, karistirma, vb siregleri vardir.

Her rldn grubunun tariflerini degistirme, siire¢ sec¢imi, CIP gibi kompleks kontroller
gereklidir. Son yillarda toplu iglem kontroli artmaktadir.

Ayrica, toplu Uretim siirecindeki Gretim igini (toplu regete kaydi, toplu rezervasyon,
yuratilen regete dagitimi, toplu ilerleme yoénetimi, toplu sekans yiritme yonetimi,
cihaz monitorl, sonug toplama) yapan toplu yonetim olarak bilinir. Toplu yénetim
gergeklestirmede standart ISA SP88 modeli vardir.

Ayrica, ayni ekipman ve cihazlari kullanarak ayni gesit Grinleri tGreten kontrol sekli,
surekli proses kontrolii olarak adlandirilir.

NTYIG T
Pil yedeklemesi

IC-RAMAEY &, FEBIKREICLHDEATABIER DD T, TNEHCT-HEMTERE
TRETHIE,

IC-RAM hafiza, durma durumlarinda hafiza igerigi silindiginden, bundan kaginmak
icin pil ile hafizay! saklar.

INYITTAEY
Arabellek

CPU AZwheRZ Y 5T —2EIEMT 510D, 10 TUYDTUMERELIZ R ORYE
T—=931ZybDAEYTY,

CPU modullu ve degisim yapilacak veriyi saklamak i¢in, akilli fonksiyon modulu ya
da ag bellek modili hafizasidir.

INSUITRE, NSLIILAETI—R
Paralel aktarim, paralel arabirim

O T — 22RO, NITLTESLE, RARIZELDEYNELETLTERERET 2L,
O3 YINEEDEEIIBADERNED,

OGP-BE LU T 2D AZIRAIURTT—RIFITLIEE,

@ Veriyi ikili sayi sistemi (0,1) olarak génderirken, ayni zamanda g¢ok sayida biti
paralel olarak iletebilir.

@38bit gonderirken 8 adet hat gereklidir.

@GB-IB ve yazicinin Centronics ara birimi, paralel iletim

INYRA
Varistor

BRIEFAD—IE,
OMinIZMASEENS LD EBMELNBRI/NSKEEHEEL STV,
0“:%!2#13%%1}% LTEREDOBWWY—CZRIIEEHEMELTHEALIS VU2 EH
FIZHEER T B,
OCR7TY—/NIZLRBELEERBOE )T —DIZEROUENB LD TRSATY
VRBEICIEMAEEIELH S,

FEERmEMHILTHEDNS,

OXR. ERELLTHHEATES,

@Bir elektrik direnci tlradr.

@iki ucundan eklenen gerilim yiikseldikce direng degerini keskin bir sekilde azaltma
Ozelligi vardir.

@Bu 6zelligi kullanip yiiksek gerilim dalgalanmasini emmek amach temas ya da
transistorle paralel baglanir.

@CR emiciye kiyasla hizl (Yiksek frekans ile) dalgalanma, oldukga zayif etki
ettiginden triyak icin iki tarafi da kullanilabilir.

@Bu endiiktif ylike paralel olarak kullanilir.

@Degisken akim igin de direkt akim igin de kullanilabilir.
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ISILR, 78V RF
9 Puls, puls katar

g#—rﬁ7>7"7§<§zHH&%;:&G)T%%;&E?E%ﬁEﬁG)—oo H/LLARJLDFERRD
O E&5/HER/NLART, /LR T+ EIERA [ ATE/BHE/NLAFIDIFZEEOAXNHY.
ZThZNIZIERE, BRENHD.

@ Servo amplifikatoriin alabilecegi pozisyon komut sistemidir. H/L seviyesindeki
dikdértgen dalgalanma.

@ileri / geri vurus sekansi, vurus sekansi+dénme yonii, A faz/B faz vurus
sekansinin 3 tip yontemi olup, her biri pozitif ve negatif mantiga sahiptir.

1NILR Iy FHERE
Puls yakalama fonksiyonu

BEDANLIZYITIEERSZED TELREL LR (E/N0.5msDIE)ZEYY AL HEE,

Normal giris moduiliindeki alinmayan kisa bir vurus (0,5 ms minimum genigligini)
¢ekme fonksiyonudur.

INILAD T RL—4
Puls olusturucu

O/NLARERESEHEE,

@ -LAFE—HDEIZERfTITEHDRIE T/ ILREES,

@ 1AK L/ VULRFIA D, 2RI FBEDH D/ ULRFNE2DH T,

@/ LR HILEN 1 BERIZDE600/XLAMB100F/NILAETHS,
OFE-FRESHIFEHIEERICOET1EHANI2ED/ILREH T HEENH S,

@vurus olusturan cihaz.

@ Ornegin motor saftinda montaj saftin déniisiyle vurug yapilir.

@1 fazl vurus sekansindan 1, 2 fazli ise, faz farki olan vurusyi 2 tane ¢ikarir.
@vurus sayisi, her devirde 600 vurusden 1 milyon vurusye kadardir.

@Ayrica, sifir sinyalli cihazlarda, her donlste 1 ya da 2 vurugyi yapan fonksiyon
vardir.

NILAHBE—F
Puls ¢ikis modu

MEBERODY—HRI=YMNIIERE 5 R HEEEE, HFERIEROARI2EENHY A—
jJ':J:’.)_CE%)o

Konumlandirmanin servo biriminde direktif verildiginde iletip geri donts komut
yonteminde 2 tip olan ureticiden farklidir.

INLAAAIZYE
Puls girig modulu

REBHGENODHE/NIVRETENV NS HANIZVATT,
Debi dlcerdeki miktar vurug sinyalini sayan girig birimidir.

IND—L—Fh
Gug orani

Y—RE—ADHLIDHE N ELRE, BENRLE—FTHNIE, /NT—L—rHKRE
FEMFRIERITH T HBREMEN KL,

Servo motorun ¢iktl orani. Ayni kapasitede motor varsa, gli¢ orani biyiikse
hizlanma ve yavaglama komutuna kargi uyumludur.

NURY =Y

TR DICBVWTT —42XRETHLE. FTTHERTEEERERENENESE

El sikisma THMLTT—2EEDAEEREL. RHNET—4%%Y | FaLs ETF—2%EE LA
Ly
Veri baglantisinda veriyi gdnderirken, 6nce aradaki génderme talebi ve alim yaniti
sinyali aligverisini yapip veri iletim uygunlugunu teyit ederek uygunsa veriyi gdnderir,
degilse gbndermez.

NUTLR BRE—FSFHE—FNBERICREEVWOHNOBERICLSRTYTEILELEL.

Cikintisiz MVASSUTLRIZCRL—RIZHYE DB ESIZT HHEETT,

Otomatik mod+manuel mod gegisinde degistiriimis MV miktarinda ¢ikisin ani bir
degdisimle agama degisikligini durdurup MV'nin sarsintisiz ve purizsiz bir sekilde
gecis yapan fonksiyondur.

KT—RIDD. KV
Optik veri baglantisi, optik baglanti

TR ITHRIFANT—TVEFERLT) VLIV AT A,
Veri baglantisiyla optik fiber kabloyu kullanip baglanan sistem.
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KIFAr—T )L

8 Optik fiber kablo

O NEBEEADI-HDT—T I,

O — U HFBRESTEHTLSDOT, FIEAITIIERDON/OFFENIZERLT
KI7AINT—TIVEBLTED,

OZEAITIIAEZLLDERICEMRT B,

QOEEREEZED2RDI7AN—DRE,

OFEE# T —TILIZLEREBEDREENDEL JAXIZEVNDOTRIBREICIETZESLN
TEHH, POE,

OHFUZTHIR, TIRFUINHY . $FHETSL GEENH S,

@ Optik sinyalleri iletmek igin kullanilan kablo.

@Siralayic, elektrik sinyaliyle hareket ettiginden giden taraf elektrik ON/OFF'u 1s1d1
degistirip fiber optik kablo izerinden génderir.

@Alici tarafta 15131 6nceki elektrige dondstirdr.

@Normal iletim ve alimdan 2 adet fiber gereklidir.

@Koaksiyel kablolara kiyasla sinyallerin zayiflamasi azalip giriltd ¢cogaldigindan
uzun mesafede sinyal génderme yapilabilir ama oldukga pahalidir.

@Malzeme olarak cam, plastik olup 6zellikleri Sl, Gl gibidir.

EXTUIRX
Histerezis / histerez

ATED A RERIEIZIKEFL TH DB RLH5FE,
Giris degerinin yon tarihine bagh olarak ¢ikis deg@erleri farkh 6zelliklerdir.

Bit ortintlsu

Ex OXRIFEXRTHHINETHY  WBETNEARELTRESN TS,
Bozulma OEBERLRATENAELLEDEEERDT
@Degisim, sinls dalgasi olmali, cihaz, dnclil olarak tasarlanmistir.
@ Cesitli sebeplerle zorlandig1 zamanki ylizdesini temsil eder.
Evk 1€ YRIE, 0OFP)E1OND2 D DR EE RO THHRO B/ ELL, AL/ ILFIE YR
Bit THYEYRTNARENS,
1bit, 0(OFF) ve 1(ON) durumlarini gdsteren bilgilerin en kiiguk birimidir. Temas ya
da bobin, 1 bit olup bit cihazi denir.
EvMEE I —FF A REE Y MNo. JEEEITITEILY, EEE YN0 11/0 £EYRF—RELT
Bit 6zellikleri EETEEY,
Kelime cihazi, bit numarasini belirtmekten ¢ok, belirtilen bit numarasinin 1/10'u bit
verisi olarak kullanilabilir.
Evk/ig—y EvbD1E0DIEU S,

Bit 1 ve 0'In dlizenleme sekIi.

Oran kontroll

EHERAM CPUAZYHMZABEN TS AEITY,

Standart RAM AEYH—REEFETTT7AILLIORET7AIL A—=HILTINART7AIL, YT
Tr—RIT7MI, A=y bIS—BEI7AILERMNT DO DAETT,
CPU birimine insa edilmis hafizadir. Hafiza kartini eklemeden dosya kayit dosyasi,
yerel aygit dosyasi 6rnekleme izleme dosyasi, birim hata tarihi dosyasini depolayan
bellektir.

RHEROM CPUL=yMIMEEN TS AEYTY,

Standart ROM FIRAZRIAVIOPC 1—HFF—215E DRERADAEITY,
CPU birimine insa edilmis hafizadir.
Cihaz yorumu ya da PC kullanici verilerini depolama bellegidir.

L 2 |10 22LLEDEIS, HALBIBIREREDFIET, SVAMMDE B L —ELLRTEHDH

HTY, 5 ZZHRELFIE,
2'den fazla gesit arasinda orantili bir iliskiyi tutan komut olup, SV bagka
degiskenlere sabit oranda degisir. Ornegin: hava-yakit orani kontroli.

ELT 27 TavIRH
Yapi blogu tipi

ONELBERENEMHEDLETC—DODVRTLEERTSHA,

OMELSECTIE, ER1I=VF, CPULZ Y, A A= Vb, FHMEEEI v R—R11
EFBRLTHALITHIENTES,

@ Gerekli bilesenleri bulusturup tek bir sistemi kuran yontemdir.

@MELSEC ile, glic kaynagdi, CPU birimi, giris ¢ikis moddilleri, 6zel fonksiyon
moddlleri, taban vb'ni segip olusturmak mimkudndur.
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Tk
Oransal bant

HBIEMEIZE LT, HHDFFHELIR0%~100%E TDELIZH T BA LD EALIRE®HD
C& Y TR BIE TR BT A U KpZ L TLVET, 100/ 64514771 2 Kp
=LBIFDOBERICHIYET

Orantili eylemde, gikisin etkin degisim genisligi %0-%100 arasindaki degisikligiyle
alakali giris degisiklik genisligidir(%). Siralayiciyla, oransal bant olmayip oransal
kazang Kp kabul edilir. 100/ oransal kazang Kp=Oransal bandin iliskisidir.

T7AILTRE T—ELORADIRAD T NARTY

Dosya kaydi Bu veri kayit genisletilmesi igin cihazdr.

?r>§2$ﬁkw7 BYBLEATIEKIOVIES—r VR TOG S LATRATSOISBRIELILOT
slev blogu .

Tekrar kullanilan devre blogunu sekans programiyla aktarma parcasidir.

T4—E\v50)LR
Geri besleme pulsu

BHHHTHERSEEA TEORTEBYEBILV-NEERT 5=-HICRT /LRSI,
Otomatik kontrol ile direktif verip bu direktiflere uyarak hareket edip etmedigini teyit
etmek i¢in dénen vurus dizisi.

Basarisiz-guvenli

T4—ILE =23 LTF—AR—RIZEFHI ASL) (2H1=Y, T—2DEE(LI—FDEH)
Alan #=RLET,

iliskisel veritabaninda siitun bagina verinin tiir(inii (kayit niteligi) gosterir.
Iz t—7 BENRELLEE EOLMBELZL CREABIICHESEDIL,

Bir hata olustugunda, ilgili eylem tarafindan giivenli tarafta isletiimektedir.

aREME—AVME

Yuk atalet momenti orani

O —RE—FEHFDERE— AU, BFOERE—AVMDLEDIL,

O — RE—FDMWBLICHEAREBEET AV INELEL D,

@ Servo motorun kendi eylemsizlik momenti ve yiik eylemsizlik momentinin oranidir.
@ Servo motorun her bir model igin tavsiye edilen yiik eylemsizlik moment orani
farkhdir.

LM
Eksik diferansiyel

REZZDFEMH T DL BRR/AXENEBRSE THERETRREICT HoE
O, BESEORBEIRONRTYTRICRENEILLIZEE E—BRO/ ULRRRH 5
LGB BIEREERSE LT OB EIRNT—AEZONGENVEEDEE
ENHYET, T T DBETIEMAPBEDANIT—RENTAIILIE AN TTELM
ARG TVET,

QnPHCPU, QnPRHCPUDM A EIEIZ R L2MH T,

Sapmayi ayni halde ayirt edince yliksek frekansh girilti bilesenlerini artirip kontrol
sistemini dengesiz yapma veya islem miktarinin zaman araliginin darhigindan dolayi
(adim adim sapma oldugunda anlik vurus dalgasi ¢ikisi olur), galisma sonunu
etkinlestiren etkili bir enerji vermeyen olumsuz etkileri vardir.

Bu nedenle, D isleminde tlrev slrecinin girisinde birinci basamak gecikme filtresini
koyan eksik diferansiyel kullaniimigtir.

QnPHCPU, QnPRHCPU'nun diferansiyel eylemi eksiktir.

&5

Kurtarma sutunu

BEERANERICHSEEIC, T2V IEBRTHNETT,
Arizall istasyon duzeldigi zaman veri baglantisini stirdirme sirecidir.

HEEUH OAEUDNENERETY HEEDFEHE VL,

Isaret biti Q@I6E VDR LM DEYMEOELIZEE(XER 1 ELI-EEFARET HHIR,
OLM>THIBEELTHESIDIFISEVRIET,
@Hafizanin igeriginin arti eskisini gésteren isareti koyan bit.
@ 16 bitin en Ust biti 0 oldugunda pozitif sayisi, 1 oldugunda negatif sayidir.
@Bu ylizden bir say olarak kullanilan 15 bit'e kadardir.

TIAFVITTAN O — T L THEMMTIRAFVIDLOD,

Plastik fiber O/ SRT7ANEYR(ER 1mmIEE)., GEEMNEVHIRETHD.

@MELSECNET/MINIIZ{E A,

@Kablo gekirdegi plastik olan optik fiber kablodur.

@Cam fibere gore kalin (Gapi yaklasik 1 mm), iletim mesafesi kisa ama ucuzdur.
@MELSECNET/MINI'de kullanilir.
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V=22
Serbest ¢alisma

OH— RE—FITERMNMEEINT . T3V TL—F  BHIL—FLEMITHY.,
Y—RE—EDFIEESNAELKEDIE,

O DIRETIHMLIMRELLEWN O, Y—RE—FEIFHN NICE>THKL,

@Servo motorda akim tedarik etmeden dinamik fren, elektromanyetik fren de
devredisi olup servo motorun kontrol edilemedigi durum.

@Bu durumda tork olusmamasi igin, servo motor mili harici bir gli tarafindan
hareket ettirilir.

On ayar sayaci

FUevk WAEMZIEEL-MHREICEESERZHIE,
On ayar Bulunulan yeri belirten ilk degerin tGzerine yazma.
Jevbhoos

;&l‘ob\t&‘)x’;“l—w)iﬁ:/HIE("‘EEEI?.*O)&QM’F?Jrb‘/HIEEt‘yH,’CEFH'é'%ﬁJ'?:/

Oénz‘gHﬁé)ﬂ’ﬁﬁ@ﬂ%@l:ﬁ*f%tom OFFES&H . VtEyMESTH IV MEIFO
1= o

@7 yMEIZOSNZETES,

@®Onceden baslangi¢ sayac degeri (genelde 0) ile eylem sayim degerini ayarlayip
kullanan sayag.

@Sayimin eylem sayim dederine ulasinca ON,OFF sinyal verir. Sifirlama sinyaliyle
sayim degeri O yapilr.

@On ayar degeri 0 disinda da yapilabilir.

T O OrILDELDFYNT— VR EEGET DRE T, ¥ — I/ LRABOHBEETH

Kopri Bh%, LLEMBLIL =Ry D —URIE R T A DITEL TS,
@ Protokoliin farkli ag baglantilari ile baglanan ekipman olup, gegit ile ayni
fonksiyondur ancak nispeten benzer ag baglantilari arasinda baglanti kurmak igin
uygundur.

2Yv7Foay7 OIFRERLITT HFR T,

Flip flop O2EDISU T RABEMEL . ONESEANT HERFFLKITHHAEEF>TULD,

@Bilgi depolama elamani.
@2 adet transistor kullanip ON sinyalini girince tutmaya devam eden fonksiyonu
vardir.

FRAERE. TEBEE. FBEE
Kusurlu Uriin stogu, uzun dénemli stok,
gayrimenkul stogu

Eﬁ%’éiéﬁﬁﬁhwa BEEBUZEBALTVSEE, HEEE. FBEELRILELSIT
BEKTHD,

Satilma olasiligi olmayip, finansal ydnden baski yapan stok. Tutulan stok, hareketsiz
stok da ayni anlamdadir.

Z)Loa—X R
Tam kapali déngu kontrolu

BHmOMEZRE TSI a4 EHRALIUERDHIE, SOIERODBENLE
HERICERSND,

Makine ucunun konumunu tespit eden enkoderi kullanan konumlandirma kontroli.
Yiksek konumlandirma hassasiyeti gerektiren durumlarda kullanihr.

ZNRr—)L AHLUCORERLET,

Tam Glgek 5 5ZIRLI=A AL S DIEA —200.0 °C~400.0 CHIZE, TIL A —ILIE600.0 [Z4Y
ig-o
Girig araligi genigligini temsil eder.
Ornek: Segcilen giris araligi genisligi -200,0°C'den 400,0 °C'e kadar, tam 6lgek
600,0 olur.

j"fjj BRER. REEBEOREBEHLTI-HEEERZEBENRTHIRIYTF,

Kesici Elektrik kablolar, cesitli cihazlarin yanmasini engellemek icin anormal akimi
otomatik olarak kapatan anahtar.

JA—FAVE EHLNI NV RIETRRMEENEIL, —DDEEBTHBILEF Yo RILIZZNER

Genis bant BLBERENDE TEEGRREET St A .

Belirlenen bant genisliginde frekans bandini ayirip, bir nakil hatti igcinde ayrilan
kanalda degisik bilgileri koyup ¢oklu iletim yapan iletim sistemi.

JagS05Y—)L
Programlama araci

GX Works2, GX Developer M #AFH,
GX Works2, GX Developer'in genel adi.
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70735 L
Program kontrolu

BEEEHLNLOEDON=TOY S ALY TS DHIE. BEFHBELCALS
hET, TRV SLERERLPDFHIHEEAESHETHNET,

Ayari ilk olarak belirlenmis programdan degistirme kontroll. Sicaklik kontrolu olarak
kullanilir. Program ayar cihazi ve PID kontroliiniin kombine edilmesiyle kullanilir.

TOTSLAEY
Program bellegi

CPU AZwhASEE T -HITRELRTOT S LIRS A—LERMT HAEYTY,
CPU birimini hesaplamak igin gerekli program ya da parametreyi saklayan bellektir.

TS LERE
Program kapasitesi

@ — T URTOYT S LDEEHEI(OTOY S LOEEDEHEE.

O —4URTATSLDEREL. RRARTYTDTOT S LEREIEIIENTED
DDORESEKRTYTHATEDT,

Q@ 1KRTYTEWZIEI1024RTFIT D&,

07 AV TOYSLDEEIZ. RARAKNACDT AL TOT S LERESBIIENT
EENDREIEKNANEELTERDT

@ 1K/NAMK1024/8A K,

Q5. M2 T AT S LIKCPUIZK>TERTERLKELH S,

@ Sekans programinin alan ve mikro program alaninin toplam miktari.

@ Sekans program igerigi, maksimum adim programini kaydedebilmesini K adim
birimi ile gosterir.

@ 1K adim, 1024 adimdir.

@ Mikro bilgisayar programi icerigi, maksimum K bitte mikro bilgisayar programini
saklayabilecek blyukligu K bit birimi gosterir.

@ 1K bit, 1024 bittir.

@Ayrica, mikro bilgisayar programi, CPU tarafindan kullanilamayan modeli de
vardir.

7avzyk $—4UHOPU TRATT BT —R(TOY S L, 1’"T4A—41E) DBIHTT,
Proje Siralayici CPU ile galigtirilan verilerin (programlar, parametreler) genel adidir.
AR ] TXTOCROBEEREICEETIHELEEL . EENT-BEEICERT HLIICHAE

islem kontrolii

FEAFEETEIELEETVET,
Endustriyel islemlerin ¢calisma kosullarina etki eden gesitli degiskenleri, belirli hedef
degerlerine eslesecek sekilde ayarlamak ve ayrica kontrol etmektir.

JTayRA SR
Blok degistirme yontemi

TOvogz ARIE, EALTVSI7AILL ORI RHE, 32 R(1 TAvY) B TR
Yo THETSAXTY,

32k MUEDTFAILLIUREIE, RSET @R THEATHI7 ML I REDTAYINo. %
YUz THRELET .,

£70v5EHR0 ~ R32767 TEELEY .

Blok degistirme yontemi, kullanilan dosya kayit noktalarini, 32k (1blok) birimde ayri
olarak belirten ydntemdir.

32k Uzeri dosya kaydi, RSET talimatiyla kullanilan dosya kaydinin blok numarasi
degigtirilerek belirtilir. Her blok R0-R32767 ile belirtilir.

ZOkajL (protocol)

FYRT—=YENLTCAVE1—FR T HIBIEETESI LT HEISROON-HIREDE

Protokol B BEFIE. BERNGELFEINEIELHD,
Ag araciligyla bilgisayarlar iletisim kurarken birbirlerini belirleyip sézlesir. iletisim
prosedlru veya iletisim protokoll de denir.
il O EEDEL LA JL(LowEON(), BLALAJL(HighEOFFO)ET HEYES , ZDFAE
Negatif mantik o3
OO RAGEDERTIE, EBEFHRELTHEDENH D,
@Disik gerilim seviyesini (Low) ON(1), yliksek seviyeyi (High) OFF(0) olarak
dizenler. Bunun tersi pozitif mantiktir.
@Transistoriin devresiyle pozitif ve negatif tanimlamak gereklidir.
I HRRE HIHEDTFOTBE, ENEHORISHBET LN TEINERTHD,
Cozim Bir araligin analog miktarinin kag tane béliinebilecegini gésterir.
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T
22 Ortalama islem

5

TAORIHNEZFHNIEL, FIEZ/N\VIT7AEITHERLET
EHIED G

(a) BTy

(b) [E1%rF1Y

(o) BETHY

Dijital ¢ikis deg@erini ortalama isleyip, ortalama degeri ara bellekte saklar.
Ortalama islem 6rnegi:

a) Zaman ortalamasi

b) Siklik ortalamasi

c) Hareket ortalamasi

F#4k (balancing)
Dengeleme (balancing)

BrOBEGOEEEEFYLTEHIL, FIZILZEECEETLHY. TOHERELTHEE
EIEHLHLEE. COEHBI LA EERNDHBETHIELTEL EEEEY
LTEHETHHOEFELTIIENEELL, FEEILTHILICKY., BRROFE, £
SADEANRL—XI217K,

Ayri ayri drdnlerin Gretim miktarinin ortalamasini almak. Ornegin, siparis hacminde
degisiklik olup, sonug olarak tretim hacminde degisiklik oldugu durumda, bu
degisiklik genisliginin 6rnegin Uretim kapasitesi araligi olsa da, lUretim hacminin
ortalamasi, diger bir deyisle, seviyelendirme istenir. Seviyelendirme tarafindan,
parga tedariki, Uretim hatti operasyonu purizsiz olur.

RE2Y (pegging)
Pimleme (pegging)

MRPIZHE T HHEED 1 DT, BPRCEMALE DE R (FEHER) A —F—(Z5H5NTL
SONEEEMT. BROLEE-BEA—F oW —F—ZHETEHIL, TOH
ROEEOFRA—F—DHERTIUTIREUT L BN SHEEREISIZZOH
DOHRBEFA—F—FTEER T4 —MERTFTTEILRFUTHH D, EBmD
MADEBNTGE. EORRDEEICEENHLIONGEEMBBEHLND,
MRP'deki fonksiyonlardan biri, par¢a ya da malzeme (ara Urlin) siparisinde
yedekleme yapildigini iliskilendirip parga Uretim-satin alma siparisinden riin
siparisini belirtir.

Bu pargalarin direkt ana siparigi g0steren tek pimleme ve pargalardan gegici Griin ve
de o nihai ana Uriine kadar gok agamali olan siparisi baglayan ful pimlemedir.
Pargalarin teslimati geciktiginde hangi Griiniin tretimini etkiledigini 6grenmek igin
kullanilir.

Sapma sayacl

=3 BiRESVERIEEPVDE,
Sapma Hedef deger SV ve Olglilen deder PV arasindaki fark.
READUS OEUERDICEVNTFIATA=YMIHBIN TS AV Z,

O FA—TMSDIER/INILANS T —R NI LR ERELZBY/SILR (REE)
DhIVA,

@Konumlandirmada siricl Unitesi igine insa edilen sayag.

@Kumandadan komut vurussinden geribildirim vurugsini gikaran sarkma vuruslerini
(sapma) sayan sayag.

ARH (vendor)
Saticl

HAZRTT a4, BEOA—D—PRFREBEDC L, HO/EDEXEORATT
TURTLEBESTHLEID VAR | BHOEEORREHEAEDLETORT
LEEBETIILEITILTFARUL 1LV,

UrlinG satan sirkettir. Urliniin Greticisi ve distribUtérleridir. Bazi sirketlerin Griinleriyle
sistemi insa etmesini "tek satici", birkag sirketin Grtnlerini birlestirip sistemi insa
etmeye "c¢oklu-satic" denir.

R—12% (polling)
Segim (yoklama)

EHRICT NAZROTOT S LERICAIE, BIEBBFOT NI RLEETIE. EHOH
BOEETET BRICF 2 —DEOAEARSEERBLTHEIBEELH D 1KADFYY
FIVEFE>THEBOKBLZEEFIE LG EICLFzOLNIEMTHS,

Duzenli olarak cihaz ve program gérmeye gitmek olarak tanimlanir. lletisim
ekipmanlari ve cihazlariyla bir ok ekipman birlikte galisirken islem kuyrugu
olmadigini arastirmayi ifade ederken kullanilir. Bir adet kanali kullanip ¢ok sayida
cihazi galistirirken siklkla kullanilan tekniktir.
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R—L—F
Baud hizi

Q@ FE S RETIHMICEESNIEYMIZBPS)R—LLW, B ER—L—LERF
S

.T:T:“U’fﬁ"“ﬁl:li%fs:EE%0):}:’&71'3—&(,\L\t‘\ybﬁtlﬂﬁiéﬂ'éo

O I ITh LXK DITIE VA EDEHZERE HER—HITEOE

@7 LA (THERIDI2E VMR E HET NIFR—L—MIEVED 17212745,

@iletim hiziyla 1 saniyede iletilen bit sayisi (BPS) baud olup, genelde buna baud
orani denir.

@Ancak tam olarak moddilasyon oranina baud denen bit sayisi ile farklidir.
@Yani, bir taglyicida 1bit Gzerindeki bilgilerine koyunca ayni sayida olmaz.

@ Omegin, 1 tasiyiciya 2 bit koyunda baud orani 1/2 olur.

fEELER

Enterpolasyon operasyonu

MERDIZEVT2EHDHNIIEDE—4ZRAFELEL TEHL-ERESEHI L,
Konumlandirmada 2-3 adet motoru ayni anda hareket ettirip sentezleyen hareketi
yapar.

RARE
Ana sistem adi / ana makine adi

FYRT—=VICEREN 2OV E 12— 2F ANHDBAIL O T WO ESIZDIFHERTTY
Ag baglantisi olan bilgisayarlara insanlarin kolayca anlayabilecegdi sekilde verilmis
isimdir.

TybRE—k
Otomatik baglatma / sicak baslatma

RYPRE—tDGE . FlHEEQEFEEROBEDRICH NZERMERMDEN>RE—
Fbij—c

Otomatik baslatma durumunda, kontrol cihazinin elektrik kesintisinden sonra
yeniden baslatilirken, ciktiyl kesintiden hemen énceki degerden itibaren baslatir.

Rk ILFY%4 (bottle neck)
Darbogaz (bottle neck)

TOCORAE, £EVATLIZBWT—HBMIZS AT LEEO T THO LBV SO L
VS, —DDEGBDEESAVERD THIE NEORVNIEPLRGVIENEFE
9%, cNETOCTIIARML R I TIREE S, KRRV TEROAENENEHRDEE
DEERET D, THHERMLRYITREUNOTEAVNCEETENARMNOF-EL
TH. 2RO EENEERML RV TREDOHMEL LA L LT TELL, TOCIK, CDE
ZIZIA S TRV R IERIDELIERT D a—) T #1715,

TOC terimidir. Uretim sisteminde genel olarak biitiin sistemdeki en yavas kismi
olarak adlandirilir. Bir Grlinin Gretim hattina bakildiginda, verimli ve verimsiz
surecler mevcuttur. Buna TOC'de darbogdaz sureci denilmektedir. Darbodaz
surecinin Gretim verimliligi genel Gretim verimliligini tanimlamaktadir. Yani,

darbogaz siireci disindaki siregler her ne kadar Gretim verimliligi iyi olsa da, genel
Uretim verimliliginde darbogaz streci verimliligini gegcememektedir. TOC, bu
dislince Gzerinde duran ve darbogazi merkez yaparak zamanlamayi
gergeklestirmektedir.

_7—77‘37°§§§ (markup language)
Isaretleme Dili (markup language)

XEDO—EHE2T | EEIENDHAAEXFHITESCLICKY . XEQBE(RHLAS/ A
IN=N) D1 E EMERXFORESOHEMDKRELGE)E, XERIZERLTLK
R EE, V-V T7vIEBEFEALTEMMIEXEETFRANTI7AILICHE-H. TF
APITAREFS>TABMNEBICHED CENTEET. EELAMELTED, REMNK
=97 vTEBELTIL, SGML, SGMLASFERBLIZHTML, TeXEMNH 5,

Belgenin bir kismini "etiket" olarak adlandirilan 6zel bir dize ile icine alarak cuimlenin
yapisini (basliklar ve kopriler gibi) veya tasarim/diizen bilgilerini ( yaz tipi boyutu ve
sayfa kompozisyon durumu gibi) metinde agiklayan tanimlama dilidir. isaretleme dili
kullanilarak yazilmig belge bir metin dosyasi oldugundan, metin diizenleyicisi
kullanilarak insanlarin normal olarak okunmasi ve dizenlemesi mimkundur. Tipik
isaretleme dilleri olarak; SGML,SGML'den gelistiriimis HTML,TeX mevcuttur.
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/oo 7owyy
MPU, mikroiglemci

O@CPUD /MR, MPUEBLYS,

O E 1R RT LOMERIEIZHT-Y ., OSICEIZTMDOT R THOEEDEELH
BHIEL, T—2DT A TOEME-FTRBEFERTT L0,

@8E vk, 16E vk, 32EvhhE 18085, 8086. 80286, 2807 E DK A B 5.

OV AAVELNIN, EREICIETAo0T Oy AT AR OFIHEBLREZ1FVT
[SLz3DEZAI(Z4/AaEa—R)ERES,

@CPU'nun kiigik versiyonudur.MPU olarak da adlandirilir.

@Bilgisayar sisteminin sinir sistemine karsi gelen, OS'a dayanarak diger tim
cihazlarin galigsmasini entegre bir sekilde kontrol ederek, verilerin tamaminin
aritmatik veya mantiksal hesaplamasini gergeklestirir.

@38 bit,16 bit, 32 bit olan 8085, 8086, 80286, Z80 v.b. tiirleri mevcuttur.
@Mikrobilgisayar da denilmekte olup,tam olarak mikroiglemci, bellek ve giris-gikis
kontrol cihazlarini 1 ¢ip yapan mikrobilgisayarlardir (mikro- bilgisayar).

IIUTFSAY
Makine analizori

:%mwﬁiﬁﬁtawﬁiﬁﬁﬁﬁ%éEf@ﬂ&éﬁ—rﬁwt‘yI~7‘y7°‘/7l~r7:70)#k
HEo

QML —RE—2ZHE S LI=IKEET. MR Configurator2 S Y —RT7 U TS558 L
MRIERZE S X THMOIGE ST RIE T Hi%EE

@ Makinenin rezonans noktalarinin frekans 6zelliklerini otomatik olarak aragtiran
servo motorun kurulum yazihminin fonksiyonudur.

@ Makine ile servo motoru birlestirilmis durumda iken, MR Configurator2'den servo
amplifikatore rastgele uyari géndererek makinenin tepkisini 6lgmektedir.

rvavkn—3
Makine kontrolori

OEETANETEDHWERIHT LD, o —r oI MNELEREND,
O_DLIZFA AV A—FHHY . ZIHDIERERITTHIET L1205,
@ Uretim hattinda sadece 1 makineyi kontrol eder. PLC daha yaygin olarak
kullaniimaktadir.

@Ayrica, hat denetleyici mevcut olup, oradan komut alarak kontrol iglemini
yuritmektedir.

TREB
Ana istasyon

PRI =V EREFIHTERTT , TRTOR/EFAVI)VIBEES LV Do ME
ENTEET,

Butin aglari kontrol eden istasyondur. Bitin istasyonlar ile dongusel iletim ve gegici
iletim yapabilmektedir.

YZR—ILRV YT ILER R EE
Manifold seri transfer cihazi

O7ILFrAYT Iy ElAELETHERT HEBHEE.
OTILFROYTI A=Y ADHHAEL)TEONT D& TNERIT T, ¥=h—
IR T IVEREEBE DR ET HEVMAONEL S,

@ ENIZEYBHFZONSE D,

OEETHEZIEVRT DIEREDD T T IVERE, VA AR TR TELDIEFRA E
NHRRNH D,

@ Multidrop baglanti moddili ile birlikte kullanilan bir sinyal dagiticidir.

@ Multidrop baglanti moddill iginde bulunan hafiza alani ON pozisyonuna getirilir ise,
yanit olarak, manifold seri transfer cihazinin ilgili biti ON pozisyonuna geger.
@Buna gore selenoid valfler ON pozisyonuna geger.

@iletim yapilacagi zaman 1 bit olarak sirasiyla seri transferi yapilir. Cift bikimli
¢izgi Uzerinden bir ¢ok bilgiyi génderme 6zelligi vardir.

Coklu gorevler

Y27 IILE—R PIDHIHAZE D BBFIEI-ENT, ZRL—INFHTRIEEMVIDREEREITICE
Manuel mod MNREBELGE—F T,
PID kontroli gibi otomatik kontrollerde, operatériin manuel olarak operasyon miktari
(MV) kurulumunu degistirmesini mimkun kilan moddur.
TILFRRY AVEA—RITENT, RAFICERDLEREEEDLILE, EROTOY S LELFILTEST

SEHIET. BMAKDERL, AIHBOFHER RIZKTTEHIELTES,
Bilgisayarlarda ayni zamanda bir gok islemi yapmasini saglar. Programlari paralel
olarak yuritmekte olup, makine gévdesinin ¢alismasi ile harici donanimlarinin
kontrolinl ayr ayrn gergeklestirebilmektedir.

RILFEAYTYLY
Coklu baglanti

RS-4224 BT —REFERLI=T =8I OV AT LD —FE,
RS-422 arabirimi kullanilan veri baglanti sistemlerinden biridir.

88




FAREMRERE

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

FEE (Terimler)

fi#Ek (Aciklama)

TYILFILHOREF

EF Coklu eleman

—DDFYURNERFEIERDT ORIV, FROFYUFRID, ThEh
— DO/ OEKEZHIET HRIIEBEF,

Bir kanali zaman bolimli olarak birgok kanala boliip,her bir kanalin ayr ayn 1/0
cihazini kontrol etmeye yarayan 6gedir.

NUFIASHRA OR—R/AURHRTEE VSN BHELARD—,

Manchester yontemi OFIEEATDELFIHEETRDEL, [0IDEEFDITTHIEIZEY, 0& 1% K5
EED
@Ana bant seklinde kullanilan kodlama sistemlerinden biridir.
@ Orijinal sinyal "1" oldugunda isaret asagidaki sekilde (a)olur, "0" oldugunda ise (b)
olmaktadir. Béylece O ile 1 ayirt edilmektedir.

%fﬁtﬁfﬂﬁ ANEEEICHTIHAEEEILOEREMRE, 7O XFBOPDEDAHEHLET

Ol zaman Giris degiskenini degistirmek igin cikis degiskenini degistirme zaman araligidir. islem
FB'nin P_DED 'sine esdegerdir.

RFIR O E1—SREH BV EIVE1—REL— LS TT—ABIETHTORILD—D,

Protokolsiiz

O HoMLDHRDLNI-FIEAZLV=8 . BEIZHER. KENTED, ERMICEFE—XF
D2{RiET B,

@7-1ZL. T5—F VIR EITHRENLEN O I—F TRYBRH D TESLHITHALS,
OFIEDEHLNF-TOrILEL T, BSCFIE, HDLCFIBHE N BB,
ONLIE—XFTIFEL, FEHTIL—LIZFEETEEL. RYFIFNTES,

@ iki bilgisayar arasinda veya bir bilgisayar ile bir PLC arasinda veri iletigimi yapan
protokollerden biridir.

@ Onceden belirlenmis prosediirii olmadigi igin, bagdlanti ve iletisim kolayca
yapilabilmektedir. Temel olarak, karakter karakter iletmektedir.

@Ancak, hata kontroliinde hicbir hiikm{ olmadidi igin, kullanicinin hatayi
algilayabilmesi icin cihaz gerekmektedir.

@Prosediri belirlenmis protokol olarak, BSC prosedtrii ve HDLC prosedri
mevcuttur.

@Bu protokoller ile, veri tek bir karakterde degil de, birlestiriimis cergcevede bir araya
gelerek aktarilir ve hata kontroli de miumkunddr.

\|FIEE—F
Protokolsiiz mod

O T —ADPYLYEESEE, BRLMYRDEDEELBNEBES R,

O T —FETDFEFEZIETHE—N,

@ Veri aligverisi yapilirken 6zel diizenleme gerektirmeyen bir iletisim modudur.
@ Veriyi oldugu sekilde génderen iletisim modudur.

AMUN—FoTAYTS L
Ana rutin program

YITN—FoTOTSLPERAFTOTSLIZHLT, 8BELIBHDNIBERTT ST
RT3 L,

Alt-rutin program veya kesinti programi olarak, gévdesini olusturan boliman islemini
gerceklestiren programdir.

AEYFATHE
Bellek korumasi

ORAMAE DABTELE B TERNLIIZT HHRE,

O LEIXONT HEAEYNBNEETEALL,

@RAM bellek igeriginin degistiriimesini 6nlemek igin kullanilan fonksiyondur.
@Genellikle ON pozisyonuna alininca, bellek igerigi degistirilemez.

EyH2 797 (mock-up)
Model (mock-up)

NEEEMZoKYITUB-RE DL, BEFHBOTANATIENEAEISHL, PDALR
EDBRATRENELESLIABRINDGGE, BVIT7 VI TEER - HBESNDHEEL
FARICESTEEETETHS,

Bir nesnenin dig gérinimine tamamen benzeyen model anlamindadir. Elektronik
cihaz testlerinde goévde kisaltilarak PDA gibi sergilerde sadece gdvde ve agirhgi
simule edilir. Model olarak yeniden olusturma-kisaltma gibi fonksiyonlari

uygulamaya bagh olarak farklilik gdstermektedir.
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EZAYTR—R
X Izleme izi

|

b

QL — U RTIOTSLDT N T HEED—,

OE%#E%%’&{E% LT Fo—REH HETNAR ST T BRGEERELTE

79 %,

%@Eg?‘/ A RIKEEE=FT BT —FE B DR ICIRYIAH, BML TR
T~ o

@ HUTYU T —RERBDHRETH DA, CPUIZEERL LN TRIDHEE TE=4N

1TA.CPUDAEZELELLELY,

gii’:s CPUMRF v B LIZEEBLEWEEF AN HIN, E=F)U T DREEILES

@PLC programlarindan olan hata ayiklama fonksiyonlarindan biridir.

@Cevresel donanimlar kullanilarak, izleme sayisi, hedef cihaz, 6rnekleme zamani

gibi konulari belirterek galismaktadir.

@Belirtilen cihaz durumunu izlemek igin verileri gevresel donanimda tutup,

depolayarak sonuglari gostermektedir.

@ Ornekleme izleme ile ayni fonksiyona sahiptir. CPU 'ya kaydediimeyip cevresel

donanimlar ile izlenebilip, CPU bellegini gerektirmemektedir.

@Ayrica, CPU tarama zamanini etkilememe avantaiji vardir fakat, izieme dogrulugu

dasuaktar.

RNER

Sizinti akimi

@iEm . YA RALETOFFRIZHRNB/INET,

OCNSICIE, WHIZH—TITV—\DHEEDHHY . THITHNEERMNER RN
gb\éo ZD1=HOFFIREET/IMEY L —DOFFLIEMoTzY | RA LS TN EKTLIZY T
@Kontak ve tristor OFF pozisyonunda iken akan kiglik bir elektrik akimidir.
@Bunlarda, paralel olarak dalga emiciler bulunmaktadir. Ustelik, mikroskobik olarak
akim daima akmaktadir. Bu nedenle, OFF pozisyonunda kuguk réleler OFF
pozisyonuna getiriimez ve neon lambalari yanar halde birakilir.

LERL (work leveling)
Calisma tesviye (work leveling)

BEERBICUBEASN-AREBZELRBOHIHMICE T L (EIREDODARRER
ICTELETRHEEENELTLHIL

Her Uretim ekipmanina istiflenmis yik miktarini halen marji bulunan zamana
aktarmaktir. (Her prosesin ylkleme kapasitesine uygun olarak is miktarini
dengelemek)

WFE A (loading)
Istiflemek (loading)

HEEFR YRS LICREERFIMAMLTIK L (B IRRICAESTFIYHTTLKE
&)

is miktarinin her bir zamana ve her bir (iretim ekipmanina eklenmesidir. (Veya her
proseste is atamasinin yapilmasi)

FHB
Rezerve istasyonu

ERIZIE, Ry T—IIHEBENTLVEVETY,

FRERITDIRELT, RVET—VDRBRIZEDTHEEET,

Aslinda, aga bagli olmayan istasyondur. Daha sonra baglanacak istasyon olarak, ag
genel sayisina dahil edilmektedir.

S473Y
Kitaphk

TOUSLEBROTO—NILINL, BERZEET DDTFAIVICEED, FTODIIH
THBELTERTAEEBMILE-T—ADEFEY T,

Program pargalari ve kiresel etiketler gibi yapilar bir dosyada toplayan ve her
projede ortak kullanim i¢in olusturulmus veri koleksiyonudur.

473 (library)
Kitaplik (library)

HEIFBEDWEEEF--T0ISLE tOTOTSLNSFATESLSICHRIEL. B
BOTOTSLEGEE—DDIFAIUZEED-ED, FATS)BREEETERTT S
LIFTET  MDOTOTSLDO—ERELTEMET B,

Belirli bir iglevi tasiyan programi baska programdan da kullanilacak sekilde olan ve
¢ok sayidaki program parcasinin 1 dosyada toplanmasidir. Kutliphane, bagimsiz bir
birim olarak iglem gerceklestiremeyen, baska programlarin bir pargasi olarak
galismaktadir.

FA41k
Hatta yapilandirma

SAULLIFEERHEEETO RO IRRDIERICEBLEE T IEEED,
Hatta yapilandirma, tretim ekipmanlarinin Gretim iglem siireci sirasina gére
ayarlanip diizenlenmesidir.

Z4ravka—3
Uretim hatti kontrolori

EESIVDERHHNE—EEHIET HEE,
Uretim hattinin timiinii veya bir kismini kontrol eden cihazdir.
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- B
=8 Merdiven diagrami

Y=oV TTRT S LERLURE, O — 7V ADTE,
Role sembolleri ile programi gosteren ¢izimdir. Yani, PLCdir.

Y VT
Mandal

@ —~ Y CPUNERMOFFIZESTHT /A RDONDOT—REMN VYT ENBI LR
{,ERMNONIZZDETNERF T DIWETEERFELLS,
OFEERDREZERELT. BEERICERYTSEEAMNETD

@PLC CPU'da elektrik OFF pozisyonuna gegse de, cihazin ON pozisyonunda
olmasi veya veri degerlerinin silinmesi gibi bir durum olusmaz. Elektrik ON
pozisyonuna gelinceye kadar bu verileri saklayan fonksiyonu ile elektrik kesintisi
tutucu olarak da adlandirilr.

@Elektrik kesintisinden énceki durumlari hatirlamak ve glic tekrar agildiktan sonra
yeniden olusturmak amaglanmaktadir.

SYFhIU AR
Mandal sayag islevi

AV RIRFRIE R DESAANEINEEDAV IO BREELZ /Ny T7AEIC
S RY - i

Sayag fonksiyonu se¢im baglama komutunun sinyali giris yaptiginda, sayacin
mevcut degerini arabellege depolayan iglevdir.

Lamba operasyonu

ZvF L/"— . ONIKEED LEEFEEL THOFFLAWLIL—,
Mandal rolesi ON durumdayken elektrik kesilse de OFF durumuna gegmeyen réledir.
SUTEME BiZESV) #EICELSE-LEDEEREEFRLET.

Hedef degerin (SV) devamli olarak degistirildigi zamanlardaki ¢calisma durumunu gé
stermektedir.

)7 IVAA LLR—HEEE
Gergek zamanli raporlama islevi

@571 FRL—2auB—IFILDBEED—D,

O T —HNENIAZLICIEL-T—4% . TOMERE DK THFT S8,
@ Grafik islem terminalinin fonksiyonlarindan biridir.

@ Veri toplama tetikleyicisinde toplanan verileri gerektigi durumlarda belirlenen
formatta yazdirma fonksiyonudur.

J—kRAyF . )—FL—
Ug anahtar, ug role

OEEX. NERDRAARARNYF T MK THFSED,
OE LA ATEEHRADAASRERNICHASITEYNRES vy T IRLTLY

60
;g,ﬁl:,tﬁmﬂ:n:ﬁwenrurﬁsx%wm\emﬁmwzaaﬁwzm|Lﬂm
@ RS AERISEL,

@Duslk voltaj ve diisiik akimin agilmasi ve kapanmasi igin manyetik olarak
galistirma cihazidir.

@Kontak pargasi soy gaz ile doldurulan cam tiipiin igine eklenerek disaridaki
havanin girigi kapatilir.

@Kontak, manyetik gbvdesine bagl cam tliplin disindan itibaren manyetik
uygulama durumunda, karsilikl olarak birbirleriyle temas eder.

@ Temas givenilirligi oldukga yiiksektir.

1J—F 42 L (lead time)
Ug slre (lead time)

EREKRBELTHLTET T HETORMES S,

is talebinden itibaren baslayip tamamlanmasina kadar gegen siiredir.

HEHEIVT IR
Gug faktorin iyilestirme reaktori

AVN=BOY—RT7UTDNELZHETH-HODOHE. FHTILEREREOVVTIL
MNEFHSh, BREEE/NETHIENTES,

Invertér veya servo amplifikatériin glic kaynaginin gelistirimesini saglayan cihazdir.
Kullanildiginda, elektrik dalgasindaki dalgalanma azalir ve elektrik kapasitesi
azaltilabilir.
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JeyhDART7YT
Sifira sarma

RENBATHD R, BAERNAMRAZEZ TREEZELAATITKEEDI LT
T IHEERITARTYTELVWVET, BIEEMVA L TRIEZEZ -5 &(CE TRIEIC
BIERL. RENREELFICAIGETEDLSIZT -0, HOBRATEBA-LBAA
BANDBEDEEEELT DI IA VR T YT R IBENRELLYET,
QnPHCPU,QnPRHCPUIE, Yy T A UR 7y TREERLTVET

Asiri sapma durumunda, integral 6geleri doygunluk degerini asarak sapmanin
eklenerek gittigi problemdir. integral sarma olarak adlandiriimaktadir. Operasyon
miktari MV Ust-alt limit degerlerinin asildigi durumlarda, Gst-alt limit degerlerine geri
cekilip, sapma tersine déndigiinde hemen yanit alinabilmesi igin belirli bir siniri
gegctiginde gectigi yone olan operasyonu durdurup sifira sarmaya karsi dnlem
operasyonu gereklidir.

QnPHCPU, QnPRHCPU sifira sarmaya karsi alinan énlemi icermektedir.

Ju7I
Dalgali

OEREBEICEVTEEIDEIG, BEMIO,
OKR=VWYTILEHLLREEDRRAIZLS,
@DC voltajindaki dalga vurug oranidir. ideal oran 0'dir.
@Bliyik dalgalanma olmasi ariza nedenidir.

Y=TFH—RE—4
Lineer servo motor

;imfl'_)IEIEE;:J:O'CIEIEiiEﬁJJ’é?%é*ﬂ'—ﬂf:E—Gl(:*#u EREBHEFDIENTED
—RE—4,

Q) =TH—RIURATLATIIR—ILRQLIRATLAICEAGERE. BMREE[FLIENT
E.AR—ILRLOERN GV -OEEMILERLIENTED,

@ Saftin donmesi ile ddnme hareketini saglayan servo motora karsi, dogrusal
hareket saglayan bir servo motordur.

@Lineer servo sisteminde ivme bilyali sistem ile karsilastirildiginda, yiksek hiz elde
etmek mUimkin olup, ivme bilyasinda asinma olmadigindan daha uzun émurladdar.

J=FZ54X
Dogrusallastirma

OFFERANEERMIZTEHILE,

gﬁ?&i‘} BLRERADIE) =7 ANCGEERA E) =7 H A(ERRIE 72T 574
@Dogrusal olmayan girdiyi dogrusallastirmak.

@ Termokuple ve direng isi detektorlerinin dogrusal olmayan girisini (dogrusalsiz
girig) dogrusal ¢ikis( dogrusal ¢ikis) yapmasi v.b.dir.

YLy a AR
Yenileme modu

@ — 4 HDAREHADWEBAKXD—DOT,. FALIMNARER LSS,

@)Ly ahKlE. AAXEHAYDON/OFFERF v 3 BRIIZERYAATEDOLTAY
SLDATYUETL, FO1RF Pt (EX, YHAON/OFFLTERYAFELZWLVAKXTH
60

@S ALIMARDX, YOON/OFFERF v hIZRYAL ANELD, —FEAH AR
IS AY oY (W

@Il Y aARKIFTALIRARXEYX, YOBEAECHR D ESIZREONDM, YTy
aARIEHEOLEBEBA/NEIN=H ., BENTENIL. FALINARX LY NS,

@PLC'nin giris ve ¢ikis islem yontemlerinden biri olup, direkt yontemin karsitidir.

@ Yenileme modu, giris X ile ¢ikis Y ON/OFF durumlari taramadan once alinir ve
daha sonra program taranir. 1 tarama sirasinda X ,Y ON/OFF yapilsa bile
alinamayan yontemdir.

@Direkt yontemde X,Y'nin ON/OFF durumlarinin tarama esnasinda alinmasi
farkhdir. Toplu giris-¢ikis yontemi olarak da adlandiriimaktadir.

@ Yenileme metodu direkt yonteme gore X,Y hareketinin daha yavas oldugu diistini
Imektedir fakat, yenileme metodunda komut islem zamani daha kisa oldugu igin,
toplu bir gecikme olmasi direkt ydntemden daha azdir.

JE—F/0
Uzak I/O istasyonu

RRAFBEEVNBEMDAHNESZE, Y40V IEETEHHTY .

Ana istasyon ile bit modulinun ¢ikis sinyallerini déngusel olarak ileten istasyondur.

Uzak cikis (RY)

1JE—RRUN =Y ERNT-EZHATRUN-STOPSE# 5L,
Uzak RUN PLC'den uzak bir yerde RUN-STOP isleminin yapilmasidir.
JE—rHARY) RRABMBAL—TRICEVEATHAINSBEHRTT .

Ana istasyondan bagiml istasyona bit modulu ile ¢ikis yapilan bilgilerdir.
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JE—rEVRAH
Uzak algilama metodu

FIMEEEXO—FILDECTRELLSESAR,

EMEEDNEHL. BEEICK>TTr—TILDERENELTDHIETRELETS,
f&ihniéﬁﬂ(:zxw')=E—|~t>>>’)"éow%>:tr~x FMEEEERELLSESR
Uygulanan voltaj degerini yik hiicresinin yakininda sabitleyen yontemdir. Uygulanan
voltaj degisimi sicaklik degisimine bagli olarak kablo direng degerinin degismesi ile
meydana gelir. Voltaj uygulanan tarafta 2 adet uzaktan algilama takili oldugundan,
uygulanan voltaj degeri sabitlenmektedir.

JE—NMERME
Uzak iglem

TRYIE05Y— I b —4 U CPU %! E—RFTRUN/PAUSE/STOPLETY,
Programlama cihazindan PLC CPU 'u uzaktan RUN/PAUSE/STOP islemini yapar.

JE—FTNARF
Uzaktan aygit istasyonu

YR/, EVFBRED AR AETET—REMDO AR AT —2E2H 10y IIRETS
BTY . tEILDMUPIUMERE (BR) ITHLTEEEZRLET,

Ana istasyona, bit modilindn giris-gikis sinyal verilerini déngulsel olarak ileten
istasyondur. Baska istasyonlarin gegici iletimine (talep) karsilik olarak yanit
vermektedir.

JE—FAHIRX)
Uzak giris (RX)

AL—TREMEIYRIFIZEVRELTANESNDERTT
Bagimli istasyondan ana istasyona bit birimiyle giris yapilan bilgidir.

JE—F/SRT—R
Uzak parola

BREHEDOI—F NS —7 U CPUANDRELT I REMHIET 20 D/IXRT—FT
Uzak konumdaki kullanicidan siralayici CPU'ya olan yetkisiz erigimi engellemek igin
bir sifre.

1JE—RL P X2(RWr)
Uzak kayit (RWr)

AL—TRMBIREFITI6 EVREL (1 T—F) TARShSERTT
Bagimli istasyondan ana istasyona 16 bit birimde (bir kelime) giris bilgisi.

JE—FL P X2 (RWwW)
Uzak kayit (RWr)

RRA/MBAL—THIT16 EVREM (1 T—F) THASNSERTT . (A—HLET
F—EMELZYET )

Ana istasyondan bagimli istasyona 16 bit birim (bir kelime) ¢ikis yapilan bilgidir.
(Yerel istasyonda kismen farklidir.)

mER

Akis olger

REAORKRWEEEZTRISRLET . REREETORRICEWTEAAE. BE
BIEEELIZHEFEREINFET,

Debi 6lgerin normal bir tlrt asagida gosterilmigtir. Akis dlgiimi, proseste basing
olgme, sicaklik 6lgme dahil birgok kullanimi vardir.

JL—IURIVEE
Role semboll dili

Q@IMILEHREERELLIV—TVREDLD,
.59\\_0

@Bobin ve kontaklara bagh olan bir sekans dilidir.
@Merdiven diyagrami.

Baglanti iletimi

N Th% NYUMDERBREEISET DLESEHT LELLIC, BEMIST) IS 2hI4,
Halkali saya¢ Sayac proses ayarlarina erisince sinyal verip otomatik olarak 6n ayar yapan sayag.
Al FRBIZBENT, TREBOULIT NAREMD R YT~ 1=y MIEELET,

Réle istasyonu, ana istasyonun baglanti cihazini baska ag baglanti birimine iletir.
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YU DRFvy
Baglanti tarama

OMELSECNETIZBL\TYRABDYL Y ILYLaANET L. TDT—EEF R/~
EDELLITFRDBERERMYALEEELD,
OERITFNIZTR/LYVIBIDITo>TLS,
OU—NILBIFNIRFY B RBEEF/ ) V) Iy 2 T>TIRIBDERE
BYRALEELICERDEREILELT,

Q@ JE—N/OBIFIBAR DI IRF YU NEBEIS/MLIERIBIDI/0)TLya
ZITOTYAABDERENRYAL LEBLICERDEREL T,

OLE. IL—TNRVIDBRYDIHE) I RF ¥ E2RRTT 5, ChIFHRHMDIET
IW—TEREEHRHL. 2B BITL—T NI TREET 5= TH D,
@MELSECNET'te ana istasyonun bagdlanti yenilemesi tamamlaninca, ilgili verileri
baglanti istasyonuna goénderirken baglanti istasyonunun bilgilerini alma
operasyonudur.

@Gergekte 1 numarali istasyondan her seferinde 1istasyon gidilir.

@ Yerel istasyonu, baglanti tarama bitince her istasyon baglanti yenilemeyi
uygulayip ana istasyonun bilgilerini alarak kendi istasyonunun bilgilerini atar.
@Uzak 1/0 istasyonu, listasyonu dederindeki baglanti taramasini bitirince
1.istasyondan sirayla 1 istasyon 1/0 yenileme yapip ana istasyonun bilgilerini alarak
kendi istasyonunun bilgilerini verir.

@Buna ek olarak, geri dongiinlin ilk kez baglanti taramay 2 kez ¢alistirir. Bu, ilk
seferde 1 kez dongu anormalligini tespit edip, 2. kez ise geri donglyle iletmek igin
kullanilir.

VoD RFw B4 L
Baglanti tarama suresi

FIRT—IDERMPIERICT—2ZEEEL 1 BTHDICETHRBTT, JUIRFY
VEALIE TREON U DIV MEEERGEICIYEELET,

Agin her istasyon igin sirayla veri gdnderip 1 iletim yapmasi icin gereken zamandir.
Baglanti tarama zamani, veri miktari ya da gegici iletim talebiyle degisecektir.

VOERGT
Baglanti 6zel ydnergesi

MWE—ToYEDIS DIV MEETERTAERAG R TY .

R— T —IB LR IR T—I DS~ F ERIETEET

Bagka bir istasyon siralayici ile olan gegici iletimde kullanilan talimattir. Ayni ag ve
agin siralayicisi ile iletisim kurabilir.

YT —4
Baglanti verisi

F—BYUHIZBNTYLIYTL YL 2D EEOYEYTHT—4,
Veri baglantisinda baglanti yenilerken aligverigi olan veri.

YIOTINAR
Baglanti aygiti

T—RVUOBRADT AR ) PYL—B U ILOREW, YU IX I IYEWNS,
Veri baglantisina 6zel cihaz, baglanti rélesi B, baglanti kaydi W, baglanti X, baglanti
Y anlamindadir.

2745 L—(SB)
Link 6zel rolesi (SB)

FYRT =D REMEIREE, TR VIREERTEVNEEDERTY,
Ag birim calisma fonksiyonu ve veri baglanti fonksiyonunu gésteren bit biriminin
bilgileridir.

L SHEREL S ZA(SW)
Link 6zel kaydi (SW)

FYRT—=I DAY BIEIRRE, T2V VREBERT16 EV(1 T—F) BEOER
—C\\j-o

Ag birim ¢alisma fonksiyonu ve veri baglanti fonksiyonunu gdsteren 16 bit (1 kelime)
birimin bilgileridir.

YD INSA—4
Baglanti parametresi

TRV DERERERET 50D,

Veri baglantilarinin genel yapisini ayarlar.

Yoo )obyva
Baglanti yenileme

FYRT—HAZYrDYD T INA RECPU A2y b DT INA R DT —RERE ETHNIE
—GTO

Jo9)oLysald, CPU AZVhDL— 2 AR F v D“END B I2ITHhNET,

Ag biriminin baglanti cihazi ile CPU biriminin cihazi arasindaki veri iletimini
gergeklestiren surectir. Baglanti yenileme, CPU biriminin sekans tarama

"END iglemi" yapilr.
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IW—F T e
733 Yonlendirme islevi

b

@MELSECNET/10, H, CC-Link IE, EthernetD ZREBS AT LIZEWVT, HDRYT—
JEDREMLRDRYNT—I EDRANT 3% ET B8R
%:@%ﬁ%%%ﬁ‘é’ét&)l:li\ ERTR/EFBBICIL—F T NIA—EDFREI W
@MELSECNET/10, H, CC-Link IE, Ethernet'in cok katmanli bir sistemde bir ag
istasyonundan bagka bir ag tizerindeki istasyona ileten fonksiyon.

@Bu fonksiyonu gergeklestirmek igin istenen istasyon ile réle istasyonunda
yonlendirme parametresini ayarlamak gereklidir.

=7
Déngl

PID&IEIZE T —F/\w o IL—TE KT 2518 —7,

PID kontrol ve benzerleri geri besleme déngisini olusturan kontrol déngusu.

IL—T#

Doéngl sayisi

1 A=Y THERAIRER T — R\ O HlER (BL—7) D% FERETE AN H
AT L—TEBELET . MEBAEFETE AN2 AT L—TEERLET
1 Uniteyle yapilandirilan geri bildirim kontrol sisteminin (kapali déngu) sayisi.
Standart kontrolle 1 giris 1 ¢ikisla 1 déngu olusturulur. Isitma sogutma kontroliyle
1 giris 2 ¢ikis ile 1 déngu olusturulur.

—THIER IR

Genel dongu mesafesi

O TR IIZBITET—TILDEFORIZENS,

OV RAFMLHDE EEFRFILFREILLTRERFETODIERH,

@ Veri badlantisinda kablonun toplam genigligidir.

@Ana istasyondan bakinca, iletim terminalinden bagimh terminali komple 1 turla
alici terminale kadar olan mesafedir.

=744
Doéngl etiketi

PIDHIHZE D IL—THlEHREEZ B L I —RTL— EEFT B4,

PID kontroliintin déngu kontrol fonksiyonu olan yiiz plakasini etiketi.

IW—T\vH
Geri dongl

OT—3) YDISHELEH ITH—FH,

OFRANEELLEREREBIZESTY . T—TLBEINHEIEL AT LERNT VLTS
CEEMLETHLDTHS
O7—TJNE_BEIZTHEICEIH>TERBITE/L—TIDOHTEIETSH, BERIC
FBIL—TEERALTIYIRLEEZEITICEIC L TERLE D D HEERTE S,

@ Veri badlantisinin givenilirligini arttirma vasitasi.

@Bagimli istasyon elektrik kesilmesi gibi anormal durumlarda, kablo kazasi olursa
sistemin tamamen ¢ékmesini engeller.

@Kabloyu cift yonlli yaparak normal galisma sirasinda diizenli dénglnun biriyle
iletisim kurar ancak anormal ¢aligsma saatlerinde geri donguyu kullanip dénen
iletisim gercekleserek normal kisim suralir.

AR E

Soguk nokta dengeleme

RERMANENWT, BEARFORBEREZLICKSREREEZDLECT HADMHE
TY . BB CLHBEREDSS | BEAHRFEOCICREFTILENHYETH . R
EMITITEERIRFEOCITRIFTHIEAHLL 0. FEEEICHLTIREENE
M7 TITMET HET, O CHIELTVREZDULTVET,

Termokuple girisinde referans kismi terminalinin ortam sicaklik degisiminde 6lgiim
hatalarini azaltma dengeleme talimatidir. Termokuple tarafindan sicaklik 6lgiim
durumunda referans tarafi terminalini 0°C'de tutmak gereklidir ancak gergekte
referans tarafin terminalini 0°C'de tutmak zor oldugundan ortam sicakligina kargilk
termoelektrik glicti dahili amplifikatér ekleme ve 0°C diizeltme yapip hata azaltilir.

Rasyometrik yéntemi

La—k JL—23F LT —BR—=RIZHEHFHTIZHY, 1 2OT(La—R)IZlE, EHDFI
kayit (F4—ILR) DELSEHESNET,
iliskisel veritabanindaki hat tizerinde bir satirda (kayit), birden fazla situnu (alan)
degeri saklanir.
LA AR v H R A/D AUN—EOREBEEO—R L ANEEOEHELHELIHR,

A/D AVN—EDEEBEFEA—FEILICMZLEEER—ERICTSHILT. BREER
IRICHIZES

A/D donustiricunin referans gerilimi ile yuk hucresi giris sinyal degisikligini
orantilama yontemi. A/D dénUsturiciiniin referans gerilimi ile yik hiicresine
uygulanan gerilimi ayni gli¢ kaynagiyla hatay! en aza indirgemek.
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n LPRA —FHIZBEMZELELTOEAE) BBREANDATEIENTES,

Kayrt Gegici bilgileri depolayan bellek. Bu bilgi alisverisi tarafindan kullanilabilir.

Ly OAEBREET T 0T D2BEICH ML TITIHE,

Cozumleyici @ —igirynttlvbn, —HBEEANICHL. BOEEAFEO—EEEZEAD2EE
EFFrasEDIERLTHAT S,
@Ac algilamasini analogun 2 gerilimine ayiran cihaz.
@iki fazli senkron da denilir, tek fazli gerilim girisine karsilik milin dénme agisinin
bir ddnmeyi dik acili 2 fazli gerilime(analog voltaj) degistirip ¢ikis yapar.

L~ gt HREMLELALEHOBEICFTEAHYET .

Seviye g0Ostergesi

#EAX ZEGERE)X. 70—rEDX DR EBR HEBFER

FEam BERK. v1/nKRK

Tipik bir seviye Olger tirinde asagidakiler bulunmaktadir.

Temas tipi: Diferansiyel basing (hidrolik), float (yizdirme), tasfiye, elektrot tipi,
kapasite tipi

Temassiz: ultrasonik, mikrodalga tipi

BEETIERARX
Seri numarasi erisim yontemi

%ﬁ?;‘txﬁiﬁli\ 32k REBADITT7AILORAFEEFLIZT NARABESTHET S
XTI,
BEIOVIDI7ANL O REEERLIZT7AILL O RFELTHERTEET,
FINARBE“ZR"EERALET,

Seri numarasi erisim yontemi 32k noktadan fazla dosya kaydetme islemini arka
arkaya yapan cihaz sayisini belirleyen yéntem.

Birden ¢ok blogun dosya kaydini ardigik yapip dosya kaydi olarak kullanabilir.
Cihaz adi "ZR"yi kullanir.

A—735—L/0—0—75—L4
dislk alarm

TR75—LPL/ FTFR7I—LLLDIETT .
Alt limit alarmi (PL)/alt alt limit alarmi (LL)dir.

B—hILB
yerel istasyon

RA/EIRMO—NILFBE, YAV IEREENSVDIVMEETH/HTY ,CPU 1
SybEEBLTATSLITES>THIEILETS

Master istasyon ve baska bir yerel istasyon ile donguseli iletim ve transistor iletimi
yapan istasyondur. CPU birimi kendi programi tarafindan kontrol edilir.

A—kL HME(N, BB, MLILBE) EBRIESICERT S EUY,

Yiik hiicresi FEEBBFELIFENET ‘ .
ANBZERNHFETDRET, MENMDYEANELLHEBRHMMETELEILSET
HALEY,
YUki (gug, kitle ve moment) elektrik sinyallerine donustiren sensérdir. Yik
dondstirici de denir. Giris tarafinda akim oldugu durumlarda yik uygulanip
bozulma meydana gelince elektrik sinyalini degistirip ¢ikis yapilr.

O—JL/3vy F—AR—ZAAOEEERYHETLETT,

Rollback

Veritabani degisikliklerini geri alma surecidir.

AF T LR—M R
Kayit giris raporlama ozellikleri

@ ST4vIARL—LavA—2F L DHRED—D,

O T —HNERIAZEICRELI-T—3% . TOBMEATYA—F~tE—TL. EBEDEA
SUUBICHEEORA TN B,

@ Grafik isleme terminalinin islevlerinden biridir.

@ Veri toplama tetikleyicide toplanan verileri her zaman hafiza kartina kaydedip,
belirli bir zamanda belirli formatta yazdirma fonksiyonu.

Bk (Lot)
Lot (Lot)

OvhElE, HERME—EICEELTOARBOFLFVEE S, EAFARSZEI10EFE
EOTHEELTVAET DL, CO0EZOVRLD, COB, Avh YA XA10THDEL
S ELT, B mERITIITHOR—EICHKITHRMO, BRE—EICHATIHEMLEED
AyvkEWS, ChoZzdEDyh, #IOovh MIAQYMIE LS,

Lot, bir seferde Gretilen Griiniin 6zetidir. Ornegin,10 adet A Grind birlikte Gretilince
bu 10 Grtine 1 lot denir. O zaman, lot boyutu 10'dur. Sirayla pargalari siparis ederken
bir kez siparis eden birim ya da Urlnu bir kez teslim eden birimlere lot denir. Bunlara
Uretim lotu, siparis lotu da denir.
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OykFEED (Lot Sizing)

=¥ | ot biiyiikliigii (Lot Sizing)

Oyk YA XERET DHDEEBLVTOER, BIZIE, EERBEOMEHETERE
OYrDRBEBENRESTNDIHEENH D, THBMREA—NHBREFEITIHIES. &
BEHIHRENRFO>TWVDEENH D, —AMRPTAHEEZFHEL T AR OTHER
DEEREHEL, BB IBEHET S, TEREP LEORELEEHRECRER
ABEIYVNSNGE BROEEOVN FEOVvbEFEEHT—Do0AYRLOY A
RERELTREHEZVITIE S, COLSITREHZCUIY EIFTHLEBEZAVNE
EHELD,

Lot boyutuna karar verme siireg ve teknikleridir. Ornegin, (iretim ekipmanlarinin
kosullariyla Gretim lotunun en az miktarina karar verildidi durum. Ayrica parga
Ureticilerine parga siparisi yaparken, minimum siparis miktarina karar verme
durumu. Ote yandan, MRP ile gerekli miktarlari hesaplayip, iiriin ya da ara (iriin
Uretim sayisini hesaplayip parga siparisini hesaplar. Hesaplama sonucu yukaridaki
minimum Uretim miktari ya da minimum siparis miktarindan az oldugu durum,

¢oklu tretim lotu, siparig lotu ile birlikte tek bir lot olarak lot boyutunu biyutip
minimum miktari netlestirmektir. Bunu gibi minimum miktarda yuvarlama stirecini
Ozetler.

IR
Mantiksal Grlin

= ARIRTROEIFESER,
Sekans devresinde gdsterilirse seri iletisim.

SREEFD
Mnatiksal miktar

= ZBRIRTROE IF A EEE,
Sekans devresinde g0sterilirse Paralel devre.

7—7% (Work)
Calisma (Work)

FEERRELGOTVSEHBPMADE, RO ITIHZIZEWWTEDLNS,
is hedefi olan iiriin ya da parga. Mekanik sistemli fabrikada kullanilrr.

Sozclk (word)

T—HRAR—R BHOTOD o E—ELTEET 2-OD4HTY,
Caligma alani Coklu projeyi toptan yéneten calisma alani.
"7 —F (word) ERBOEA, LCAVSNDRIEICIFAES T, 1230~ ITOSDFEDH HIZHEH A

RINTZRLADT—S2E 1D ZFEENFET D, 2 (MERTBEMLLTRALLNDIES
[SIE ANARETE T LT —F 1EBLVS, Windows DAPITEZR SN TLIHWORDE!
DWORDE D ZHIIFZDEBRASETLND,

Bilgi miktari birimi. Sik kullanilan sekilde ayirip, "2 bayt" "OS tarafindan belirlenen
Standart boyut" "bir adres veri miktan" nin 3 gesidi vardir. 2 biti gdsteren birim olarak
kullanildigi durumda 4 bite bayt "gift-kelime" denir. Windows'un API olarak
tanimlanan WORD tiirti, DWORD tirinin adi buradan gelmektedir.

T—FFNAX
Sozciik aygiti

O — TV HDTINAADSE, T—2%ELDFF,
@11 —FTHEREN TS T /MR,
@Siralayici igindeki cihazin iginde verisi olan 6ge.
@Bir noktay! 1 kelimeyle olusturan cihaz.

T —RT /A RASETHEEE
Sozcik aygiti SET islevi

@ ST4vIARL—23VA—SFLDHEED—D,

@Y FNRIIGEEDNLDF—ANITLY ., HOMLHERELTEWV-EEEEITIEE
DI—RFNAZRDBIENEE AEEDT—RTF N ANBEAT AL,

@ Grafik isleme terminalinin islevlerinden biri.

@Dokunmatik panelde anahtar girisiyle, 6nceden belirtilmis sabit deger ve
tanimlanan kelime cihazinin gecerli degerini, belirli kelime cihazina yazan fonksiyon.

MEFE

Ozet kutusu

BHOO—FEILEERTIESICHVSEH,

BHOO—FEILHAZ, BHERIZEIVIDDESICEEOHEALETS,

Birden fazla yik hicreleri kullanildigi durumda kullanilacak ekipmanlar. Coklu yik
hicre ¢ikisini paralel baglantidan tek bir sinyalle toplayan ¢ikis.

B AHPIUAR
Kesme sayaci

OZAATAY S LIZEHLNDH I A,

Q@ EEDHIREIFRNNTA—ETERET D EITEHTHEIEMNTES,
@Kesme programinda kullanilan sayagtir.

@ Genel sayag ile ayri bir parametreye ayarlanip kullanilabilir.
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A AR
Kesme prosesi

BAAANMNRELEE, RITHOL—TURTAT S LE—FDIHLT, TOAHITH
59 2EAHTOT S LERTTHNE,

Bir kesme girigi olustugunda, olusum sirasindaki sekans programini gegici olarak
durdurup girise karsi gelen programi ¢aligtiran sureg.

EAAIER
Kesme komutu

O — Y NTOT S LORITHICEEMICEIRALES,

OO SLEFEHEL TV TERAERNADLSETOEREPILT, 112512812
BTAYTSLABYEHET B,

QEAATOYT S LHRDE, TDTOYTSLDATYIIZR-TEEERITS,
@Siralayicinin programinin olusumu sirasinda oncelikli kesilen sinyal.

@Programi hesaplayip kesim talimatinin girisiyle su ana kadarki hesaplari durdurup,
hemen kesim programina olan hareketi hesaplar.

@Kesim programi bitince, ilk programin adimlarina déniip galismaya devam eder.

BAATOT 5L
Kesme programi

BAAHERDH>1zEESFETOTOISLOEEZHIHLTEXALTETTST0IS
Ao

Kesim talebi oldugunda su ana kadarki programlarin ¢alismasi durdurulup éncelikli
olarak yapilan program.

Bl

Atama

=Y ANy HALA YRS LURFHEREE L= MR-y kO RAYE
~EfF I BE%,

Siralayici giris Unitesi, ¢ikis Unitesi ve 6zel fonksiyon Unitesini baz Unitelerine
dagitan galisma.
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Contact below for information or inquiries.

MITSUBISHI ELECTRIC TURKEY A.S Umraniye Branch
Serifali Mahallesi Nutuk Sokak No:5, TR-34775

Umraniye, istanbul, Tirkey

Tel: 90-216-526-3990

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

HEAD OFFICE: TOKYO BUILDING, 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAN

ARSI ERET  F100-8310 HEEBTARERALDK2-7-3 (BEETEIL) cveeeeiiiiieeeiiiieceiieee e
b7 S-S T060-8693 #LIRHARRIL ZZFE4-1 AEBEE D) ceeneeeeeeeie e
AL e T980-0011 BHHFEREF1-17-7UELFEID) oo
£l S T330-6034 ETVERFRRHFBON-2 CFRRAEREVEHFBOLIN SV TIYR4ET—). ..
BT T950-8504 HrETHHRXEAE2-4-10 (BEREDEID) oo
)32 4E s T220-8118 #EEMFAEXIREFHFSL2-2-1 HEES Y RI—I2T—) i
JepEsEAt F920-0031 ERFAERZ-1-1 (E5R/S—TEID) cooeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee
FRERSZ At e T451-8522 ZHEMARFER6-1(BEEB/IV— /M T =)
EERE s T471-0034  ZHE/IMRABT1-5-10 RAEZEEIL) oo
£ i S A T530-8206 APRHILREE2-2-2GAEEEID) oo
FRESAE T730-8657 JLBEMAHXABEI7-32(ZVEATEEEIL) oo
MESA s T760-8654 EAATEERT1-1-8 (AAERBEIERFTEIL) oo
SN e T810-8686 fRMATHHREFIAH2-12-1 (RIEIL) coovveeiiiieeeeeeee e

(03)3218-6760
(011)212-379%4
(022) 216-4546
(048) 600-5835
(025) 241-7227
(045) 224-2624
(076) 233-5502
(052)565-3314
(0565)34-4112
(06)6347-2771
(082) 248-5348
(087) 825-0055
(092) 721-2247

A 8—FYMIEDERY—ER (ZEBHFAY A

www.MitsubishiElectric.co.jp/fa/

SEBHFAY AT REPEALEORMERICMA. NL—Z2 T AT—IEHRYP
FEHMVAEDEROZIRBLTOET, T XUN—BRVZLERZTIP
CADF—4&FNAYYO—K. e F—Z VI BEDNERBY —ERAEZFRAWELETET.
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